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Varnostne informacije

Zaradi vase lastne varnosti in varnosti drugih ter za preprecevanje poskodb opreme in vozil, na katerih se
oprema uporablja, je pomembno, da vse osebe, ki upravljajo z opremo ali so v stiku z njo, preberejo in razumejo

varnostna navodila, navedena v tem priro¢niku.

Za servisiranje vozil so potrebni Stevilni postopki, tehnike, orodja in deli, pa tudi spretnosti osebe, ki opravlja
delo. Zaradi velikega Stevila testnih aplikacij in razli¢ic izdelkov, ki jih je mogoce preizkusiti s to opremo, ne
moremo predvideti ali podati nasvetov ali varnostnih sporocil, ki bi zajemala vse okoli3¢ine. Avtomobilski tehnik
je odgovoren za poznavanje sistema, ki se testira. Klju¢nega pomena je uporaba ustreznih servisnih metod in
testnih postopkov. Bistveno je, da se testi izvajajo na ustrezen in sprejemljiv nacin, ki ne ogroZa vase varnosti,

varnosti drugih v delovnem obmoc¢ju, uporabljene naprave ali vozila, ki se testira.

Pred uporabo opreme vedno preberite in upo3tevajte varnostna sporocila in ustrezne preskusne postopke, ki
jih je dolocil proizvajalec vozila ali opreme, ki jo preskusate. Opremo uporabljajte samo tako, kot je opisano v

tem priro¢niku. Preberite, razumite in upoStevajte vsa varnostna sporocila in navodila v tem priro¢niku.

Varnostna sporocila

Varnostna sporocila so namenjena preprecevanju telesnih poskodb in poskodb opreme.

Vsa varnostna sporocila so predstavljena z signalno besedo, ki oznacuje stopnjo nevarnosti.

A NEVARNOST
Oznacuje neposredno nevarno situacijo, ki lahko, ¢e se ji ne izognemo, povzro¢i smrt ali hude poskodbe

upravljavca ali mimoidocih.

A OPOZORILO
Oznacuje potencialno nevarno situacijo, ki lahko, ¢e se ji ne izognemo, povzroci smrt ali hude poskodbe

upravljavca ali mimoidocih.

Varnostna navodila

Varnostna sporocila v tem dokumentu zajemajo situacije, ki jih je Autel poznal v ¢asu objave.
Autel ne more poznati, oceniti ali vam svetovati glede vseh moZnih nevarnosti. Prepriati se morate, da nobeno

stanje ali servisni postopek, s katerim se srecate, ne ogroza vaSe osebne varnosti.



/AN NEVARNOST

Ko motor deluje, poskrbite, da bo servisni prostor DOBRO PREZRACEVAN ali pa na izpu$ni sistem motorja
namestite sistem za odstranjevanje izpusnih plinov iz stavbe. Motorji proizvajajo ogljikov monoksid, strupen

plin brez vonja, ki povzroca pocasnejsi reakcijski ¢as in lahko povzroci resne telesne poskodbe ali smrt.

A Ni priporocljivo uporabljati slusalk pri visoki glasnosti

Dolgotrajno poslusanje pri visoki glasnosti lahko povzroci izgubo sluha.
A Varnostna opozorila

Avtomobilske preizkuse vedno izvajajte v varnem okolju.
Nosite za3¢itna ocala, ki ustrezajo standardom ANSI .

Oblacila, lase, roke, orodje, preskusno opremo itd. hranite stran od vseh gibljivih ali vro¢ih
deli motorija.

Vozilo upravljajte v dobro prezracevanem delovnem prostoru, saj so izpu$ni plini strupeni.

Prestavite menjalnik v poloZaj PARK (za samodejni menjalnik) ali NEVTRALNO (za ro¢ni menjalnik)
menjalnik) in se prepricajte, da je parkirna zavora zategnjena.
Pred pogonska kolesa postavite bloke in vozila med voznjo nikoli ne puscajte brez nadzora.

testiranje.

Bodite Se posebej previdni pri delu v bliZini vZigalne tuljave, pokrova razdelilnika, vZigalnih kablov in sveck.

Te komponente med delovanjem motorja ustvarjajo nevarne napetosti.

V blizini imejte gasilni aparat, primeren za gaSenje poZarov zaradi bencina, kemikalij in elektri¢nih naprav.

Ne prikljucujte ali odklapljajte nobene preskusne opreme, medtem ko je kontakt vklopljen ali motor deluje.

Preskusno opremo hranite suho, €isto in brez olja, vode ali masti. Po potrebi zunanjost opreme ocistite z
blagim detergentom na €isti krpi.

Ne vozite vozila in hkrati upravljajte testne opreme. Vsaka motnja pozornosti lahko povzroci nesreco.

Glejte servisni priro¢nik za vozilo, ki ga servisirate, in upo3tevajte vse diagnosti¢ne postopke in previdnostne

ukrepe. NeupoStevanje tega lahko povzrodi telesne poSkodbe ali posSkodbo preskusne opreme.

Da preprecite poSkodbe preskusne opreme ali ustvarjanje napacnih podatkov, se prepricajte, da je akumulator

vozila popolnoma napolnjen in da je povezava z DLC vozila €ista in
varno.

Preizkusne opreme ne postavljajte na razdelilnik v vozilu. Mo¢ne elektromagnetne motnje lahko poskodujejo

opremo.



LASERSKO SEVANJE

& Laserskega Zarka nikoli ne usmerjajte v ljudi, Se posebej ne v njihov obraz ali oci.

LASER

2

Izraz laserska oprema se nana3a na naprave, sisteme ali testne postavitve, ki ustvarjajo, oddajajo ali
uporabljajo lasersko sevanje.

Razred laserske naprave oznacuje stopnjo potencialne nevarnosti, povezane z njenim dostopnim
laserskim sevanjem. Pri laserski opremi razreda 2 je dostopno lasersko sevanje v vidnem spektralnem
obmodju (od 400 nm do 700 nm).

Veke zagotavljajo zadostno zas¢ito pred nenamernim kratkotrajnim stikom oci s takim laserskim sevanjem.
Laserske naprave razreda 2 se zato lahko uporabljajo brez nadaljnjih previdnostnih ukrepov, ¢e uporabniku
zagotovo ni treba namerno gledati v laser dlje ¢asa (> 0,25 s) ali veckrat gledati v laser ali neposredno odbito

lasersko sevanje.

/\ 0POZORILO
Jemanje zdravil ali uZivanje alkohola upocasni refleksno delovanje vek.
To predstavlja posebno tveganje. No3enje laserskih zas¢itnih ocal stopnje zas¢ite R1 je priporocljivo
za vse, ki so pod vplivom zdravil.

Osebe, ki niso usposobljene za delo z lasersko opremo in o nevarnostih laserskega sevanja, ne
smejo vstopati na delovna mesta, kjer se dela z laserskimi Zarki ali napravo, ki oddaja laser.

Varnostni ukrepi:
Upravljavec mora opozorilo »Opozorilo pred laserskim zarkom« namestiti v viSini o€i in na vidnem
mestu na merilni postaji.
Ne glejte neposredno v laserski vir.

Upravljavec mora upoStevati predvideno uporabo.



INFRARDECE SEVANJE

Infrardeca naprava v notranjosti. Izogibajte se neposredni izpostavljenosti ocem.
Vroca povrsina. Izogibajte se neposrednemu stiku.
Varnostni ukrepi:

Upravljavec mora opozorilo »Opozorilo pred infrardecim sevanjem« namestiti v viSino o€i in
na viden nacin na merilni postaji.
Ne glejte neposredno v vir infrardece

svetlobe.  Upravljavec mora upoStevati predvideno uporabo izdelka.

NOSITE ZASCITNO OBUTVO

Nositi je treba varnostne Cevlje.

Pri opravljanju del, pri katerih obstaja tveganje za poskodbe stopal, je treba opozoriti na nujnost
nosenja zascitne obutve. PoSkodbe stopal lahko nastanejo na primer zaradi padca orodja ali
delovnih predmetov, zagozditve stopala, prisotnosti Zebljev ali kovinskih ostruzkov v podplatih itd.

Varnostni ukrepi:

Upravljavec mora na merilni postaji v viSini oci in na jasno viden nacin namestiti obvezno oznako
»Nosite zaS¢itno obutev«.

Upravljavci naj vedno nosijo priporoceno zascitno obutev.
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NAMERNO PRAZNA STRAN



1 Uporaba tega prirocCnika

Ta priro¢nik vsebuje navodila za uporabo naprave.

Nekatere ilustracije v tem priro¢niku lahko vsebujejo module in dodatno opremo, ki ni
vklju€ena v vas sistem. Za razpoloZljivost drugih modulov in dodatnega orodja ali dodatne
opreme se obrnite na svojega prodajnega zastopnika.

1.1 Konvencije

Uporabljajo se naslednje konvencije:
1.1.1 Krepko besedilo
Krepko besedilo se uporablja za oznacevanje izbirnih elementov, kot so gumbi in mozZnosti menija.

Primer:

Dotaknite se V redu.

1.1.2 Opombe in pomembna sporocila

1.1.2.1 Opombe

OPOMBA vsebuje koristne informacije , kot so dodatna pojasnila, nasveti in komentarji.

Primer:

@ oromea

Nove baterije doseZejo polno kapaciteto po priblizno 3 do 5 ciklih polnjenja in praznjenja.

1.1.2.2 Pomembno

POMEMBNO oznacuje situacijo, ki lahko, e se ji ne izognete, povzroci poSkodbo tabli¢nega racunalnika ali vozila.

Primer:

© rovemeNO
Kabel hranite stran od vrocine, olja, ostrih robov in gibljivih delov. PoSkodovane kable takoj
zamenjajte.




1.1.3 Hiperpovezave

Hiperpovezave so na voljo v elektronskih dokumentih. Modro po3evno besedilo oznacuje hiperpovezavo, ki jo je mogoce

izbrati; modro podcrtano besedilo oznacuje povezavo do spletnega mesta ali povezave do e-postnega naslova.
1.1.4 Ilustracije

Ker so ilustracije v tem priro¢niku vzoréne, se lahko dejanski zaslon za testiranje razlikuje glede na vozilo,
ki ga testirate. Za pravilno izbiro moznosti upostevajte naslove menijev in navodila na zaslonu.

Ilustracije temeljijo na privzetih nastavitvah v nastavitvah ADAS in poravnalnika; nastavitve lahko
spremenite glede na svoje potrebe in dejanske razmere. Ce Zelite spremeniti privzete nastavitve, glejte
podrobnosti v nastavitvah poravnalnika in ADAS .

Ilustracije, ki prikazujejo objemke v tem priro¢niku, temeljijo na uporabi objemk za pnevmatike, postopki

za uporabo objemk za pnevmatike za kalibracijo pa so prikazani v tem priro¢niku.
1.1.5 Postopki

Ikona puscice oznacuje postopek.
Primer:

Za uporabo kamere

1. Tapnite gumb Kamera . Odpre se zaslon kamere.
2. Viskalu izostrite sliko, ki jo Zelite zajeti.

3. Tapnite ikono kamere na desni strani zaslona. Iskalo zdaj prikazuje
zajeto sliko in jo samodejno shrani.

4. Za ogled shranjenih datotek tapnite sli¢ico v zgornjem desnem kotu zaslona

slika.

5. Zaizhod iz aplikacije kamere tapnite gumb Nazaj ali Domov .



mowtolemb o
2 Splosni uvod

Autelov popolnoma avtomatiziran sistem za kalibracijo in poravnavo koles ADAS IA1000 (v nadaljevanju
»IAT000WAk) je popolnoma avtomatiziran sistem za kalibracijo ADAS, napredno diagnostiko in poravnavo koles.

S pomocjo IA1000WA lahko vozniki vozijo naravnost, vnaprej predvidijo morebitne nevarnosti in tako naprej.

IA1000WA ponuja navodila po korakih, specifi¢na za vozilo, prek zdruZljive diagnosti¢ne tablice, kar tehniku

omogoca ucinkovito in natanc¢no kalibracijo vozil.

2.1 Varnostna navodila in previdnostni ukrepi

—-

. Preverite napajanje in se prepricajte, da je napetost napajanja stabilna in pravilna

prizemljen.

2. Kabel previdno namestite tako, da se ne zatika ali zapleta.

w

Da bi zmanj3ali tveganje elektritnega udara, ga ne uporabljajte na deZevnem ali mokrem terenu.

4. Naprave ne uporabljajte ali shranjujte v prostorih z veliko dima, prahu in megle.

wv

. Ko kalibracijski okvir premaknete v Zeleni poloZaj, pritisnite gumb
nozno zavoro, da preprecite premikanje kalibracijskega okvirja.

o

Izogibajte se uporabi kalibracijskega okvirja v okolju z mo¢nimi vibracijami in mo¢nim vetrom, saj bo treso¢

kalibracijski okvir povzrocil netocne rezultate meritev.

~

Preberite in upoStevajte vsa opozorila in opozorilne nalepke, ki so pritrjene na kalibracijski okvir in druga

orodja. Nepravilna uporaba lahko povzroci telesne poskodbe in skrajsSa Zivljenjsko dobo kalibracijskega
okvirja.

2

. Za uporabo kalibracijskega okvirja in drugih naprav upoStevajte navodila v tem priro¢niku.

orodja.

2.2 Opis izdelka

2.2.1 Kalibracijski okvir

Kalibracijski okvir IAT000WA je stabilno in zanesljivo izdelan. Ima opti¢no postavitev tar¢, natan¢no kamero in
lasersko vodenje mrtvega kota, ACC in AVM vzorec, kompenzacijo neravnih tal ter celovito validacijo in porocanje
o tarc¢ah. Enostopenjska robotska navpicna in vodoravna postavitev tar¢ LDW prek fizi¢nih tar¢ ali razpoloZljive 27-
palcne digitalne ciljne plo3¢e znatno skrajSa ¢as ro¢nega upravljanja in nastavitve. Samodejne robotske nastavitve

nagiba, kotaljenja, nihanja in natan¢ne nastavitve spredaj in nazaj.



izboljSati natan¢nost in zmanjsati ¢loveske napake.

(@) oromea

Preden dvignete ali zloZite precko, odstranite vse ovire in dodatke.

Drsnih plo$¢ med zlaganjem ne postavljajte v bliZzino zloZljivega spoja.
Zaradi varnostnih razlogov ne dvigujte ali spuscajte precke, ko so njene roke zloZene.
Okvir je mogoce dvigniti do najvecje viSine 9 Cevljev in 1 palec (109 palcev). Prepricajte se, da

vase delovno mesto ima dovolj prostora, da se izognete poSkodbam.
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Slika 2-1 Umeritveni okvir AUTEL-CSC1000

(@ opomsa

Cista in ravna povrgina, dolga 4 m/13,2 Eevljev in Siroka 5,33 m/10,92 Cevljev
je potreben za postavitev kalibracijskega okvirja.
Za dokoncanje celotne nastavitve koles in kalibracije sistema ADAS je potrebno obmocje dolZzine 10 m/32,8
Cevljev in Sirine 5 m/16,4 Cevljev .

Tabela 2-1 Specifikacije kalibracijskega okvirja

Predmet Opis
Model AUTEL-CSC1000
Nazivna moc 360 W
Napajalnik 100-264 V, 50/60 Hz
Kalibracijski okvir zloZen
. .. 800 x 1000 x 1900 mm (31,50 x 39,37 x 74,80 palcev)
Dimenzije
(5*V*G)



Predmet

Opis

DolZina razgrnjene precke 2700 mm

106,30 palca)

DolZina precke v zloZzenem stanju

400 mm (15,75 palca)

Visina kalibracijskega okvirja

Razpon

1670-2770 mm (65,75-109,06 palcev)

Razpon viSine precke

300-2500 mm (11,18-98,43 palca)

Stevilke kamer

Enojna slikovna pika kamere

3072*2048

Delovna temperatura

-10-50 °C (14-122 °F)

Temperatura shranjevanja

-20-60 °C (-4-140 °F)

Zdruzljiv tabli¢ni racunalnik

Serija tablet MaxiSys Ultra (v nadaljevanju »tableta MaxiSys
Ultra«)

Tabela 2-2 Razlage simbolov na kalibracijskem okvirju

Simbol Ime Razlaga
o=
;“ GOR Pritisnite ga, da dvignete precko.
(’ ;‘ | ‘; DOL Pritisnite ga, da spustite precko.
)) ZASILNA USTAVITEV V nujnih primerih pritisnite.




Simbol Ime Razlaga

% USB-vmesnik Za priklop USB kabla.

HD ml Vmesnik HDMI Za priklop HDMI kabla.

& Opozorilo o laserskem Zarku .

POZOR Opozorilni znak.

Infrardeca naprava v notranjosti.
Opozorilni znak.

Izogibajte se izpostavljenosti o€i.

Vroca povrsina. Izogibajte se
Opozorilni znak.

stik.

Zas(itite pred vodo Opozorilni znak.
Zasitite pred son&no svetlobo Opozorilni znak.
TOCKA STISKA.

Pazite na roke. .
< Y Opozorilni znak.
Drzite roke Ciste

med delovanjem.

Ne stopajte na ali postavljajte

tezkih predmetov na vrhu Opozorilni znak.
kalibracijskega okvirja.




Simbol Ime Razlaga
Eksplozivni znak Opozorilni znak.
Vnetljiv znak Opozorilni znak.
Znak »NE NAGINJAJTE« Opozorilni znak.

2.2.1.1 ZlozZljivi mehanizem

Obstaja mehanizem za zlaganje, ki omogoca raztezanje ali zlaganje leve in desne roke precke.

Slika 2-2 Mehanizem za zlaganje

2.2.1.2 Kontrolni gumbi

Na voljo so trije krmilni gumbi: gumb ZA ZASILNO USTAVITEV, gumb GOR in gumb DOL. Gumb
ZA ZASILNO USTAVITEV se uporablja za zaustavitev dvigovanja in spus¢anja precke v nujnih
primerih, gumb GOR se uporablja za dvigovanje precke, gumb DOL pa za spuS¢anje precke.



Slika 2-3 Kontrolni gumbi

1. Gumb za SILI ZA USTAVITEV
2. Gumb GOR
3. Gumb DOL

2.2.1.3 NoZne zavore

Na zadnji strani kalibracijskega okvirja sta dve noZni zavori. Ce Zelite, da kalibracijski okvir ostane pri

miru, z nogami pritisnite nozni zavori.
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Slika 2-4 Dve nozni zavori

2.2.1.4 Komplet kamere

Na precni letvi so name3¢ene ena sredinska kamera, ena desna kamera in ena leva kamera. Komplet
kamere je bistveni del pri izvajanju kalibracije sistema ADAS in nastavitve geometrije koles.



(@ orowmsa

Ko ste obrnjeni proti sprednjemu delu kalibracijskega okvirja, je leva enota kamere na levi strani,

desna enota kamere pa na desni strani.

Sredinska kamera

Sredinska kamera se uporablja za prepoznavanje dolocenega cilja.

Slika 2-5 Sredinska kamera AUTEL-CSC0500/18
1. Vrata USB

2. Napajalni prikljucek
Desna kamera

Desna enota kamere s tremi kamerami se uporablja za prepoznavanje doloenega cilja.

Slika 2-6 Desna enota kamere AUTEL-CSC0500/18
1. Vrata USB

2. Napajalni prikljucek
Leva kamera

Leva kamera z dvema kamerama se uporablja za prepoznavanje dolo¢enega cilja.



Slika 2-7 Leva enota kamere AUTEL-CSC0500/18

1. Vrata USB
2. Napajalni priklju¢ek

2.2.1.5 Zunanji napajalni kabel 12 V/24 V

Zunaniji napajalni kabel 12 V/24 V je pritrjen na rocaj. En konec kabla prikljucite v izhod za enosmerni tok na
kalibracijskem okvirju; vhodni kabel 12 V prikljucite v vhod za napajanje tablice Autel ali kalibratorja Autel NV,
da se kalibracijski okvir napolni.

Ali pa prikljucite 24 V vhodni kabel v vhodno vti¢nico za napajanje kalibracijske omarice radarja; kalibracijski

okvir lahko tudi polni kalibracijsko omarico radarja.

Slika 2-8 Zunanji napajalni kabel 12 V/24 V
2.2.1.6 24-pal¢ni LCD-zaslon na dotik

Monitor lahko samodejno deli zaslon s tablico po vzpostavitvi povezave Wi-Fi med kalibracijskim okvirjem in
tablico.



Slika 2-9 24-pal¢ni LCD-zaslon na dotik

Uporaba zaslona na dotik
1. Odstranite zas¢itno folijo okoli zaslona na dotik.

2. Monitor namestite v ustrezen poloZaj za gledanje.

@ OPOMBA

Ko odstranite penasto oblazinjenje in vklopite kalibracijski okvir, preverite, ali je bil gumb za izklop v sili pomotoma pritisnjen. Ce je, ga

zavrtite v smeri urinega kazalca, da ga sprostite.

3. Odstranite zascitno folijo s kablov.

4. Preverite, ali so napajalni kabel (1), kabel HDMI (2) in kabel USB (3) trdno priklju¢eni na ustrezna vhodna
prikljucka na monitorju na dotik.

5. Zaslon na dotik je zdaj pripravljen za uporabo.



3 Predstavitev dodatne opreme

3.1 Standardna oprema

Tabela 3-1 Standardna dodatna oprema pri razli€ici s spono za kolo (spono za platisce)

Ime Model Koli¢ina

AUTEL-CSC0500/19/LF

AUTEL-CSC0500/19/RF

Objemka za kolo (platis¢e AUTEL-CSCO500/19/LR 4 Kosi

Sponka)
AUTEL-CSC0500/19/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Cilj 4 kosi
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Zavorni pedal

AUTEL-CSC0500/26 1 kos
Depresor
Volan AUTEL-CSC0500/27 1 kos
Drzalo za orodje
Pomoc¢ pri poravnavi AUTEL-CSC0500/08 1 kos
Sesterokotni L-klju¢ (5 mm)

Nina volo 1 kos
Za namestitev pripomocka za poravnavo
Zagozda za kolo Ninavolio 2 kosa
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Tabela 3-2 Standardna dodatna oprema pri razli€ici s spono za kolo (spono za pnevmatike)

Ime Model Kolicina

AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSC0500/17/RF
Objemka za kolo (pnevmatika AUTEL-CSC0500/17/LR 4 Kosi

Sponka)
AUTEL-CSC0500/17RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Cilj 4 kosi
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Zavorni pedal

AUTEL-CSC0500/26 1 kos
Depresor
Volan AUTEL-CSC0500/27 1 kos
DrZalo za orodje
Pomoc¢ pri poravnavi AUTEL-C5C0500/08 1 kos
Sesterokotni L-klju¢ (5 mm)

Ninavolio 1 kos
Za namestitev pripomocka za poravnavo
Zagozda za kolo Ninavolio 2 kosa
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3.1.1.1 Objemka za kolo (objemka za platiSce)

Z navpicno pritrditvijo na kolo vozila se objemka za kolo (objemka za platiS¢e) AUTEL-CSC0500/19 uporablja za

pritrditev dolo¢ene tar¢e AUTEL-CSC0500/16, tako da jo lahko komplet kamere prepozna.

Slika 3-1 Objemka za kolo (objemka za platis¢e) AUTEL-CSC0500/19
1. ReZa za pritrdilno os - za vstavljanje pritrdilne osi tarce.
2. Pritrdilni vijak - za privijanje vstavljene pritrdilne osi tarce.
3. Zaklepni gumb — za privijanje objemke kolesa (objemke plati$¢a) na kolesu.
4. Utori za zatikalo - glede na premer kolesa vstavite zatikalo v ustrezne utore za zatikalo.
5. Zatici - za pritrditev objemke kolesa (objemke platis¢a) na kolo.
3.1.1.2 Objemka za kolo (objemka za pnevmatike)

V kompletu so Stiri objemke za kolesa (objemke za pnevmatike), vsako objemko za kolo (objemko za pnevmatike)
je treba namestiti na ustrezno pnevmatiko. Za pnevmatike z razli¢nimi premeri ima vsaka objemka za kolo

(objemka za pnevmatike) tri prestave za nastavitev. Ustrezni premeri pnevmatik za vsako prestavo so nasledniji:

Prva prestava: 19-27 palcev
Druga prestava: 24-32 palcev

Tretja prestava: 30-37 palcev



Slika 3-2 Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17

-

. Gumb za upravljanje

2. Skupina

w

. Reza za zapah

4. Povlecite rocaj

w

. Dvizni rocaj

(<]

. Zaklepni rocaj

~

. Pritrjevanje reZe osi

o

. Zaklepni gumb
Za montazo objemke za kolo (objemke za pnevmatike)
1. Drzite ro€aj za dvigalo (5) in pritisnite gumb za upravljanje (1) na rezi za zapah (3).

2. Vstavite ustrezno zatikalo v reZo zatikala.

©

OPOMBA Najprej namestite zatikalo z ro¢ajem in ga namestite v reZo zatikala, ki je najblizje ro€aju za dvigovanje,

nato pa na enak nacin namestite Se drugi dve zatikali.

3. Ko je zatikalo popolnoma vstavljeno v reZo za zatikalo, spustite kontrolni gumb —

zapah je dobro namescen.

4. Ko so vse tri zapahe dobro namescene, lahko prestavo prilagodite glede na premer pnevmatike.

5. Pritisnite gumb za upravljanje in povlecite zaskocke navzgor ali navzdol, da nastavite prestavo.

6. Ko zasliSite "klik", to pomeni, da je bila prestava nastavljena.

uspesno. Nato lahko spustite gumb za upravljanje.
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©

OPOMBA Po nastavitvi prestave, ko ni prikazana nobena Stevilka, je v prvi prestavi in lahko zatikala le povlecete

navzven; ko je prikazana Stevilka 2, je v drugi prestavi; ko je prikazana Stevilka 3, je v tretji prestavi. Prepricajte
se, da so vse tri zatikala v isti prestavi. Ostale tri objemke za pnevmatike namestite, kot je opisano zgoraj.

Za namestitev tarce

1. Ko je objemka za kolo (objemka za pnevmatiko) sestavljena, vzemite tarco, ki ustreza objemki za

pnevmatiko.
2. Primite rocaj za dvigovanje (5) in spustite zaklepni gumb (8).

3.V ustrezno pritrdilno luknjo vstavite zati¢ za pozicioniranje tarce, tako da lahko tarco vstavite v rezo

pritrdilne osi (7).

4. Ko je tar¢a dobro vstavljena, privijte zaklepni gumb.

©

OPOMBA Objemka kolesa (objemka za pnevmatiko) in tarca se morata ujemati. Na primer, leva zadnja tarca
mora biti namescena na objemki levega zadnjega kolesa (objemki za pnevmatiko).

Za namestitev objemke za kolo (objemke za pnevmatiko) na pnevmatiko

1. Preden namestite objemko za kolo (objemko za pnevmatiko) na pnevmatiko, se prepricajte, da je tarca
dobro namescena in da je prestava nastavljena glede na premer pnevmatike.

2. Primite rocaj za dvigovanje (5) in dvignite rocaj za vlecenje (4), da namestite objemko za kolo (objemko
za pnevmatiko) na ustrezno pnevmatiko.

3. Ko so vse zaskocke tesno pritrjene na pnevmatiko, spustite rocico in
zaklenite zaklepno rocico (6).

4. Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) s tarco je dobro namescena.
3.1.1.3 Cilj

Na voljo so Stiri tarce. Sprednje tarce se vstavijo v objemke levega sprednjega kolesa in objemke desnega
sprednjega kolesa, zadnje tarce pa v objemke levega zadnjega kolesa in objemke desnega zadnjega kolesa. Vse

Stiri tar¢e se uporabljajo za natan¢no odcitavanje parametrov poravnave koles.



Slika 3-3 Tar¢a AUTEL-CSC0500/16

Namestitev objemke za kolo (objemke za plati$ce) in tarce na kolo
1. Odstranite pokrovcke z zaticev objemke obroca.

2. Vstavite zatiCe v ustrezne reZe glede na velikost kolesa (ustreza kolesom s premerom
med 14" in 23").

3. Zrahljajte blokirni gumb (3), da namestite objemko kolesa (objemko platis¢a) na kolo.

4. Prilagodite glede na potrebe, nato pa privijte blokirni gumb, da bo objemka kolesa
(objemka plati$¢a) varno namescena na kolo.

5. Odvijte pritezni vijak (2) in vstavite pritrdilno os tarce v reZo za pritrdilno os (1) z zaticem
za pozicioniranje tarce, ki mora biti vstavljen v ustrezno pritrdilno luknjo. Ko je tarca
dobro namescena, privijte pritezni vijak.

Q)

OPOMBA Pritrdilna objemka za kolo (objemka za platiSce) in tarca se morata ujemati. Na primer, zadnja leva

tar¢a mora biti names¢ena na zadnjo levo objemko za kolo (objemko za platiSce).
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3.1.1.4 Pritisk na zavorni pedal

Pomaga pri pritiskanju zavornega pedala.

Slika 3-4 Depresor zavornega pedala AUTEL-CSC0500/26

1. Kavelj
2. Sistem za hitro nastavitev
3. Kontaktna opora zavornega pedala
Za namestitev pritiska na zavorni pedal
1. Zavorni pedal namestite v kontaktno opornico zavornega pedala.

2. Mocno pritisnite navzdol in nastavite sistem za hitro sprostitev, da se kavlji zataknejo v sedeZ in s tem

zaklenejo zavorni pedal.

3.1.1.5 Orodje za stojalo volana

Orodje za stojalo volana se uporablja za fiksiranje poloZaja volana in poravnavo vozila.

Slika 3-5 Orodje za stojalo volana AUTEL-CSC0500/27
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1. Kavelj
2. Zaklepni gumb
3. Sistem za hitro nastavitev
Za namestitev orodja za stojalo drzala volana
1. Namestite orodje za stojalo volana na sedez.
2. Odvijte zaklepni gumb.

3. Sistem za hitro nastavitev zapenjanja nastavite tako, da se kavlji dotikajo volana in s tem
omejijo vrtenje volana.

4. Privijte zaklepni gumb, da ga pritrdite.
3.1.1.6 Pomoc pri usklajevanju

Pripomocek za poravnavo se uporablja za merjenje razdalje od kalibracijskega okvirja do vsakega
poloZaja karoserije vozila.

Slika 3-6 Pripomocek za poravnavo AUTEL-CSC0500/08
1. Tarca za merjenje razdalje
2. Zaklepni gumb
Za namestitev pripomocka za poravnavo

1. Pri prvi uporabi pritrdite podstavek in palico z vijakom in Sesterokotnim L-klju€em (5 mm).

2. Zrahljajte zaklepni gumb, pritrdite merilno tarco za razdaljo na palico in nato
privijte zaklepni gumb.
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3.1.1.7 Zagozda za kolo

Zagozda za kolo se namesti za kolo, da prepreci, da bi se vozilo premaknilo napre;j.

Slika 3-7 Zagozda za kolo

Za namestitev zagozde za kolo
1. Vozilo parkirajte na ravnem mestu.

2. Zagozdo za kolo zagozdite v kolo, kot je prikazano, da preprecite, da bi se kolo
kotalijo stran.

Wheel Chock

3. Po uporabi shranite.

3.2 Druga potrebna dodatna oprema (ni priloZzena)

3.2.1 Za nastavitev geometrije koles in kalibracijo sistema ADAS

Tabela 3-3 Za nastavitev koles in kalibracijo ADAS

Ime Model
AUTEL-CSC0500/10
Kalibracijska palica (za objemko za pnevmatike)
AUTEL-CSC0500/12
Tableta MaxiSys Ultra Ninavolo
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3.2.1.1 Kalibracijska vrstica

Kalibracijska letev z visoko merilno natan¢nostjo je profesionalno orodje za izvajanje poravnave koles. Pri izvajanju
kalibracije poravnalnika, preverjanja natan¢nosti ali kalibracije ciljne vpenjalne naprave za kolo je potrebna
kalibracijska letev.

Slika 3-8 Kalibracijska vrstica
Za namestitev kolesne objemke (objemke plati$¢a) na kalibracijsko palico
1. Odstranite pokrovcke z zatiCev objemke kolesa (objemke platiSca).
2. Vstavite zatikala v ustrezne reZe zatikala glede na velikost kalibracijske palice.

3. Odvijte zaklepni gumb objemke kolesa (objemke platisca), da jo namestite na
kalibracijska palica.

4. Prilagodite glede na potrebe, nato pa privijte blokirni gumb, da bo objemka kolesa (objemka platisca)

varno namescena na kalibracijski drog.
Namestitev objemke za kolo (objemke za pnevmatike) na kalibracijsko palico

1. DrZite rocaj za dvigovanje in dvignite rocaj objemke za pnevmatike, da namestite zaskocke
v reZe na kalibracijski palici.

2. Ko je objemka za kolo (objemka za pnevmatiko) dobro names¢ena na kalibracijski drog, zavrtite zaklepni
rocaj, da trdno pritrdite objemko za kolo (objemko za pnevmatiko) na kalibracijskem drogu.

3.2.1.2 Tableta MaxiSys Ultra

IA1000WA je treba uporabljati s tablico MaxiSys Ultra, funkcijo nastavljanja geometrije koles in kalibracije ADAS
pa lahko izvajate le, e je IAT000WA priklju¢ena na tablico MaxiSys Ultra.
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Slika 3-9 Tabli¢ni racunalnik MaxiSys Ultra

Aktivacija programske opreme

Ker MaxiSys Ultra nima funkcije poravnave koles, morate pred izvedbo funkcije poravnave koles najprej aktivirati

aplikacijo za poravnavo koles na tabli¢cnem racunalniku, potem ko kupite kartico za umerjanje poravnave koles in
ADAS na spletni strani www.autel.com.

Za aktivacijo aplikacije za nastavitev geometrije koles in kalibracijo ADAS
1. Preverite, ali so posodobitve na registriranem tablicnem rac¢unalniku MaxiSys Ultra na voljo.
2. Na glavnem zaslonu tabli¢nega racunalnika izberite Nastavitve .

3. Dotaknite se moznosti ADAS in Nastavitve poravnalnika.

4. Izberite kalibracijski okvir, ki ga Zelite povezati, nato pa vnesite potrditveno kodo s kartice za prijavo
nastavitev koles in kalibracijo ADAS.

5. Prenesite programsko opremo za nastavitev geometrije koles in kalibracijo sistema ADAS.

Prikljucek kalibracijskega okvirja

Za vzpostavitev komunikacije med tablico in napravo IA1T000WA mora tablica vzpostaviti povezavo s kalibracijskim

okvirjem prek povezave Wi-Fi naprave IA1T000WA.

@ OPOMBA

Preden prikljucite kalibracijski okvir, preverite nastavitve drzave/regije v sistemu Android tabli¢nega racunalnika.

Za povezavo tablice s kalibracijskim okvirjem
1. Po namestitvi monitorja prikljucite napajalni kabel na dnu stebra v elektri¢no vti¢nico in nato vklopite

stikalo za vklop, da vklopite kalibracijski okvir.

2. Vklopite tabli¢ni racunalnik. Na glavnem zaslonu tabli¢nega racunalnika izberite Nastavitve .
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3. Na levi strani zaslona tapnite Nastavitve ADAS in poravnalnika .
4. Na desni strani zaslona tapnite Povezava kalibracijskega okvirja .

M Settings ADAS & Aligner Settings

:v?. ADAS 8 Aligner Settings

ﬂ Common Settings >
n OBFCM Upload

__t" Calibration Frame Connection Not Connected >
@ Vehicle List

:ﬂ’*\ Network Configuration >
@ EVDiag Box Settings

% (:‘) Update >

I‘ Battery Test

8 Hand-held Inclinometer Update >
E Country/Region Code

{é— Maintenance & Service
m Laws and Regulations
m System Settings T Wheel Alignment Software Settings >

2

Slika 3-10 Povezava IAT000WA prek omreZja Wi-Fi 1

"} Alinnmant Drachank @aftiears Qattinae >

5. Poiscite ime omrezja Wi-Fi kalibracijskega okvirja in se povezite.

6. Ko je tablica priklju¢ena na kalibracijski okvir, se stanje komunikacije
piSe »Povezan.

h  Settings - Calibration Frame Connection Refresh

ADAS & Aligner Setlings
a DBFCM Upload ||

Vehicle List
Devices

EVDiag Box Settings

@ IAT000 Wi-Fi [ on @&

i] Battery Tast % ADAS-S518R0701025 Not Connected

Country/Reglon Code Sw ADAS-S518ROC01007 Nat Connected

m Laive mid Raguseiang . ADAS-S518ND401217 Not Connected
S ADAS-E518ROC01005 Not Connected

m Systern Settings

ﬂ About Tap to connect or disconnact

Slika 3-11 Povezava IAT000WA prek omreZzja Wi-Fi 2
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Konfiguracija omrezja

Ko je tabli¢ni racunalnik povezan z omreZjem Wi-Fi IA1T000WA, ga morate povezati z omreZjem Wi-Fi, ki omogoca

dostop do interneta, prek naslednjih nastavitev.
Za povezavo tabli¢nega racunalnika z internetom Dostopno omreZzje Wi-Fi
1. Na glavnem zaslonu tabli¢nega racunalnika izberite Nastavitve .
2. Na levi strani zaslona tapnite Nastavitve ADAS in poravnalnika .

3. Dotaknite se moZnosti Konfiguracija omreZja (prepricajte se, da je naprava IAT000WA Wi-Fi
povezana, sicer se ne bo aktivirala).

4. Tapnite spustni gumb na desni strani polja za prikaz imena omreZja Wi-Fi, da izberete svoje omreZje Wi-Fi,

nato pa vnesite geslo za Wi-Fi.
5. Ko izberete ime omreZja Wi-Fi in vnesete geslo, tapnite PoveZi se .
™  Settings - Network Configuration

i ADAS & Aligner Setrings
o Connected WP TestPile (connecred)

m OBFCM Upload

Wi-Fi:

@ Vehicle List e 1.4 <
EVDiag Box Settings Password: )
i‘ Battery Test ‘

Disconnect
u Laws and Regulations

m System Settings
2 0

Slika 3-12 Povezava z internetom Dostopno omrezje Wi-Fi

6. Tapnite gumb Nazaj, da se vrnete na prejsnjo stran, ali gumb Domov , da zaprete zaslon z nastavitvami

ADAS in poravnalnika.

Vzpostavitev komunikacije z vozilom

Pred izvedbo nastavitve geometrije koles in kalibracije sistema ADAS je treba vzpostaviti ustrezno komunikacijo

med vozilom in tablico MaxiSys Ultra.
Vzpostavitev ustrezne komunikacije med vozilom in tablico

1. Za komunikacijo in napajanje prikljucite napravo VCI na DLC vozila.
vir.
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2. Napravo VCI povefite s tablico prek povezave Bluetooth, Wi-Fi ali USB.
povezava.

3. Ko so zgorniji koraki zaklju€eni, preverite navigacijski gumb VCI v spodniji vrstici zaslona. Ce se v spodnjem desnem kotu
prikaze zelena ikona BT, Wi-Fi ali USB, je tablica MaxiSys Ultra pripravljena za izvedbo funkcije poravnave koles in

kalibracije ADAS.

3.2.2 Za kalibracijo ADAS

Tabela 3-4 Za kalibracijo ADAS

Ime Model

Reflektor AUTEL-CSC0602/01
Mini reflektor AUTEL-CSC0602/07
Kalibracijsko stojalo AUTEL-CSC0800

Komplet dodatne opreme I (za Japonsko in

Nina voljo

JuZnokorejska vozila)

Komplet dodatne opreme II (za vozila v
Evropi in ZDA)

Ni na voljo

Ciljna tabla za zapustitev voznega pasu

Nina voljo

Sistem za opozarjanje (LDW)

Kalibrator sprednje kamere AUTEL-CSC0701/23

Vzorc¢na ploS¢a (za sistem LDW) Nina oo

Komplet za vzorce II (za AVM (okoli)

Ni na voljo

Sistem za spremljanje pogleda)
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Ime Model

Digitalna ciljna plo$¢a AUTEL-CSCO50A-16
Napajalni kabel za enosmerni tok Ninavolio

Leva podaljSevalna palica AUTEL-CSCO50A/18_L
Desna podaljSevalna palica AUTEL-CSCO50A/18_R
Levi dvovrsticni laser AUTEL-CSCO50A/15-L
Desni dvovrsti¢ni laser AUTEL-CSCO50A/15-R
Montazna plosca AUTEL-CSCO50A/17

3.2.2.1 Reflektor

Reflektor je potreben za pozicioniranje kalibracijskega okvirja in kalibracijo radarja.

Slika 3-13 Reflektor AUTEL-CSC0602/01

1. Laserska prehodna luknja
2. Reflektorska povrsina
3. Rocaj

4. Gradient

5. Prestavna rocica - za razli¢ne prestave, kot je potrebno za razli¢ne kalibracije.

6. Kavelj za pot
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3.2.2.2 Mini reflektor

Skupaj z laserjem na kalibracijskem okvirju se mini reflektor uporablja za nastavitev reflektorja na kalibracijskem

okvirju vzporedno z radarjem.

Slika 3-14 Mini reflektor AUTEL-CSC0602/07

3.2.2.3 Kalibracijsko stojalo

Kalibracijsko stojalo se uporablja za drZanje vogalnega reflektorja za kalibracijo radarja.

=
: r ;
Slika 3-15 Stojalo za kalibrator AUTEL-CSC0800

1. Pritrdilna klju€avnica - za privijanje montazne reze.

2. Pritrdilna reza - za pritrditev pritrdilne osi kotnega reflektorja ali drugega
kalibracijska orodja.

3. Rocaj
4. Ravnilo — za merjenje viSine.
5. Gradient

6. Vijaki za vodoravno nastavitev - za nastavitev vodoravnega poloZaja drsnega bloka
visina.
3.2.2.4 Komplet dodatne opreme I (za vozila iz Japonske in JuZzne Koreje)

PloS¢a za kalibracijo radarja

27



Kalibracijska plosc¢a radarja AUTEL-CSC0602/02 se pritrdi na drsno plo$¢o na kalibracijskem okvirju in se uporablja

za kalibracijo Continental radarja.

Slika 3-16 Plos¢a za umerjanje radarja AUTEL-CSC0602/02
1. Povrsina plosce
2. Gradient
3. Rocaj
4. Kavelj za pot
5. Laserska prehodna luknja
Kotni reflektor

Z namestitvijo na drsno plo3¢o na kalibracijskem okvirju se kotni reflektor AUTEL-CSC0802/01 uporablja za
kalibracijo milimetrskega radarja.

Slika 3-17 Kotni reflektor AUTEL-CSC0802/01
1. Trikotna sprejemna plos¢a signala
2. 7# Suha baterija
3. Skatla za baterije

4, Pritrdilna os
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5. Stikalo za vklop
Ciljna plos¢a ACC

Targetna plo$¢a ACC AUTEL-CSC0802/03 se uporablja za kalibracijo sistema prilagodljivega tempomata v vozilih

Nissan in Infiniti.

Slika 3-18 Ciljna ploS¢a ACC AUTEL-CSC0802/03

Kalibracijsko stojalo

Kalibracijsko stojalo MaxiSys ADAS Autel-CSC0802 se uporablja za kalibracijo radarja v vozilih Nissan in Infiniti.

Slika 3-19 Stojalo za umerjanje Autel-CSC0802
3.2.2.5 Komplet dodatne opreme II (za vozila za Evropo in ZDA)
Kalibrator NV (vozila Volkswagen in GM)
Z namestitvijo na drsno plo3¢o na precko kalibracijskega okvirja, kalibrator NV
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AUTEL-CSC0603/01 se uporablja za kalibracijo sistema no¢nega vida za Volkswagna in GM.
vozila.

Slika 3-20 Kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01

1. Gradient
2. LED za napajanje (rdeca)

3. LED za napajanje (zelena)

4. Laserska prehodna luknja
5. Rocaj

6. Stikalo za upravljanje

7. Stikalo za vklop

8. Vti¢nica varovalke

9. Vhodna vrata za enosmerno napajanje

10. Kavelj za pot

Kalibrator NV (Benz)

Kalibrator NV AUTEL-CSC0803/01 se uporablja za kalibracijo sistema no¢nega vida vozil Benz.
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Slika 3-21 Kalibrator NV (Benz) AUTEL-CSC0803/01

1. Stikalo za vklop

2. Vti¢nica varovalke

3. Vhodna vrata za enosmerno napajanje

4. Vijaki za vodoravno nastavitev
5. Gradient

Kalibracijska Skatla za radar

Kalibracijska skatla radarja CSC0605/01 se s pritrditvijo na drsno plos¢o na precki kalibracijskega okvirja

uporablja za kalibracijo sistema za zaznavanje mrtvega kota vozil Volkswagen.

i
Th

~ L

Slika 3-22 Skatla za kalibracijo radarja AUTEL-CSC0605/01
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1. LED za napajanje (zelena)

2. LED za napajanje (rdeca)

3. Gradient

4.Vhodna vrata za enosmerno napajanje
5. Vti¢nica varovalke

6. Stikalo za vklop

7. Kavelj za pot

Plo3¢a za kalibracijo radarja

Slika 3-23 Plo$¢a za umerjanje radarja AUTEL-CSC0602/08

1. Rocaj
2. Gradient
3. Tehtnica
4. Zaponka za namestitev
5. Laserska luknja

Ciljna plosca
Skupaj z vzorcem AUTEL-CSC0806/01 se ciljna ploS¢a AUTEL-CSC0804/01 uporablja za kalibracijo sistema za nadzor

okolice vozil Volkswagen.
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Slika 3-24 Tar¢na ploS¢a AUTEL-CSC0804/01
3.2.2.6 Tarcna plosca in kalibrator (za kalibracijo sistema LDW)
Target Board AUTEL-CSC0601/08-L

Tarcna ploS¢a AUTEL-CSC0601/08-L, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega pasu na vozilih
Honda.

Slika 3-25 Tar¢na plo3¢a AUTEL-CSC0601/08-L
Target Board AUTEL-CSC0601/08-R

Tar¢na ploS¢a AUTEL-CSC0601/08-R, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega pasu na vozilih
Honda.

Slika 3-26 Tar¢na plo$¢a AUTEL-CSC0601/08-R



Target Board AUTEL-CSC0601/05

Taréna ploS¢a AUTEL-CSC0601/05, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega pasu na vozilih
Honda.

Slika 3-27 Tar¢na plo3¢a AUTEL-CSC0601/05

Target Board AUTEL-CSC0601/11

Tar¢na ploS¢a AUTEL-CSC0601/11, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega pasu na vozilih
Toyota in Lexus (1).

Slika 3-28 Tarcna ploS¢a AUTEL-CSC0601/11

Target Board AUTEL-CSC0601/15

Taréna ploS¢a AUTEL-CSC0601/15, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega pasu na vozilih

Toyota (2).

Slika 3-29 Tar¢na plos¢a AUTEL-CSC0601/15

Target Board AUTEL-CSC0601/09

Taréna ploS¢a AUTEL-CSC0601/09, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega pasu na vozilih
Hyundai in KIA.



Slika 3-30 Tar¢na plos¢a AUTEL-CSC0601/09

Target Board AUTEL-CSC0601/02

Taréna ploS¢a AUTEL-CSC0601/02, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega pasu na vozilih
Mercedes Benz.

o + ©

Slika 3-31 Tarcna plo$¢a AUTEL-CSC0601/02
Target Board AUTEL-CSC0601/19

Tar¢na ploS¢a AUTEL-CSC0601/19, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega pasu
na vozilih Benz (2).

© + ©o

Slika 3-32 Tar¢na plos¢a AUTEL-CSC0601/19
Target Board AUTEL-CSC0601/03-L

Tar¢na ploS¢a AUTEL-CSC0601/03-L, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega
pasu na vozilih Nissan (1).
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Slika 3-33 Tar¢na plos¢a AUTEL-CSC0601/03-L

Target Board AUTEL-CSC0601/03-R

Tar€na ploS¢a AUTEL-CSC0601/03-R, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega

"

Slika 3-34 Tarcna plos¢a AUTEL-CSC0601/03-R

pasu na vozilih Nissan (1).

Target Board AUTEL-CSC0601/04-L

Tar¢na ploS¢a AUTEL-CSC0601/04-L, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega

"

Slika 3-35 Tar¢na plo$¢a AUTEL-CSC0601/04-L

pasu na vozilih Nissan (3).

Target Board AUTEL-CSC0601/04-R

Tar€na ploS¢a AUTEL-CSC0601/04-R, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega
pasu na vozilih Nissan (3).



-

Slika 3-36 Tarcna plos¢a AUTEL-CSC0601/04-R
Target Board AUTEL-CSC0601/06-L

Tar¢na plos¢a AUTEL-CSC0601/06-L, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega
pasu na vozilih Nissan in Infiniti (2).

Slika 3-37 Tar¢na ploS¢a AUTEL-CSC0601/06-L

Target Board AUTEL-CSC0601/06-R

Tarcna ploS¢a AUTEL-CSC0601/06-R, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega
pasu na vozilih Nissan in Infiniti (2).

“y

Slika 3-38 Tar¢na plo$¢a AUTEL-CSC0601/06-R
Target Board AUTEL-CSC0601/12

Tarcna plos¢a AUTEL-CSC0601/12, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega
pasu na vozilih Mazda (1).
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Slika 3-39 Tar¢na ploS¢a AUTEL-CSC0601/12
Target Board AUTEL-CSC0601/13-L

Tar¢na ploS¢a AUTEL-CSC0601/13-L, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega
pasu na vozilih Mazda (2).

Slika 3-40 Tarcna plo$¢a AUTEL-CSC0601/13-L
Target Board AUTEL-CSC0601/13-R

Tar¢na ploS¢a AUTEL-CSC0601/13-R, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega
pasu na vozilih Mazda (2).

Slika 3-41 Tar¢na plo$¢a AUTEL-CSC0601/13-R
Target Board AUTEL-CSC0601/22-L

Taréna ploS€a AUTEL-CSC0601/22-L, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega pasu na vozilih
Mitsubishi.
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Slika 3-42 Tar¢na plos$¢a AUTEL-CSC0601/22-L

Target Board AUTEL-CSC0601/22-R

Tarcna plos¢a AUTEL-CSC0601/22-R, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega pasu na vozilih
Mitsubishi.

Slika 3-43 Tar¢na plo3¢a AUTEL-CSC0601/22-R

Kalibrator sprednje kamere

Kalibrator sprednje kamere AUTEL-CSC0701/23, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega pasu

v vozilih Hyundai in KIA.

Slika 3-44 Kalibrator sprednje kamere AUTEL- CSC0701/23

3.2.2.7 Vzor&na plos¢a (za kalibracijo sistema LDW)
Vzorc¢na ploS¢a AUTEL-CSC0601/07

Plos¢a z vzorci AUTEL-CSC0601/07, za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega pasu
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Vozila Hyundai in KIA (1). Drzala za tarce, ki se uporabljajo za pritrditev tarce.

Slika 3-45 Vzoréna plo3¢a AUTEL-CSC0601/07

Vzoréna plo3¢a AUTEL-CSC0601/01

PloS¢a z vzorcem AUTEL-CSC0601/01, ki se uporablja za kalibracijo sistema za ohranjanje voznega pasu (LKA) na

vozilih Volkswagen in Porsche (1). DrZala za ciljno plo3¢o se uporabljajo za pritrditev plosce.

Slika 3-46 Vzor¢na plo3¢a AUTEL-CSC0601/01

Vzoréna plo3¢a AUTEL-CSC0601/14-01

PloS¢a za vzorcenje AUTEL-CSC0601/14-01, ki se uporablja za kalibracijo sistemov LKA na vozilih Subaru. Drzala za

ciljne plosce se uporabljajo za pritrditev plosce.
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Slika 3-47 Vzor¢na ploS¢a AUTEL-CSC0601/14-01
3.2.2.8 Komplet vzorcev II (za kalibracijo sistema AVM)

Vzorec AUTEL-CSC0806/01

Vzorec AUTEL-CSC0806/01, ki se uporablja za kalibracijo sistema za nadzor okolice (Around View
Monitoring) v vozilih Volkswagen.

Slika 3-48 Vzorec AUTEL-CSC0806/01
Vzorec AUTEL-CSC1004/02

Vzorec AUTEL-CSC1004/02, ki se uporablja za kalibracijo sistema za nadzor okolice (Around View Monitoring)
na nekaterih vozilih Honda (1).

Slika 3-49 Vzorec AUTEL-CSC1004/02
Vzorec AUTEL-CSC1004/03

Vzorec AUTEL-CSC1004/03, ki se uporablja za kalibracijo sistema za nadzor okolice (Around View Monitoring)
na nekaterih vozilih Honda (2).
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Slika 3-50 Vzorec AUTEL-CSC1004/03
Vzorec AUTEL-CSC1004/01

Vzorec AUTEL-CSC1004/01, ki se uporablja za kalibracijo sistema za nadzor okolice (Around View
Monitoring) v vozilih Volkswagen (2).

I [
e

Slika 3-51 Vzorec AUTEL-CSC1004/01
Vzorec AUTEL-CSC1004/05

Vzorec AUTEL-CSC1004/05, ki se uporablja za kalibracijo sistema za nadzor okolice (Around View) v vozilih Ford.

o'm"o P
e o

Slika 3-52 Vzorec AUTEL-CSC1004/05
Vzorec AUTEL-CSC1004/06

Vzorec AUTEL-CSC1004/06, ki se uporablja za kalibracijo sistema za nadzor okolice (Around View Monitoring) v

vozilih Cadillac.

Slika 3-53 Vzorec AUTEL-CSC1004/06
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Vzorec AUTEL-CSC1004/07

Vzorec AUTEL-CSC1004/07, ki se uporablja za kalibracijo sistema za nadzor okolice (Around View) v vozilih Porsche.

Slika 3-54 Vzorec AUTEL-CSC1004/07
Vzorec AUTEL-CSC1004/08

Vzorec AUTEL-CSC1004/08, ki se uporablja za kalibracijo sistema za nadzor okolice (Around View Monitoring) v

' 5 55
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Slika 3-55 Vzorec AUTEL-CSC1004/08
Vzorec AUTEL-CSC1006/03

Vzorec AUTEL-CSC1006/03, ki se uporablja za kalibracijo sistema za nadzor okolice (Around View) v vozilih Nissan

na obmodjih zunaj Kitajske.

Slika 3-56 Vzorec AUTEL-CSC1006/03
Vzorec AUTEL-CSC1006/04

Vzorec AUTEL-CSC1006/04, ki se uporablja za kalibracijo sistema za nadzor okolice (Around View) v vozilih
Nissan na Kitajskem.
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Slika 3-57 Vzorec AUTEL-CSC1006/04

Vzorec AUTEL-CSC1006/01

Vzorec AUTEL-CSC1006/01, ki se uporablja za sistem za opozarjanje na tréenje od zadaj v vozilih Benz.

4====,=

Slika 3-58 Vzorec AUTEL-CSC1006/01

3.2.2.9 Digitalna ciljna plo3¢a

Digitalna ciljna ploS¢a AUTEL-CSCO50A-16 se uporablja za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega
pasu.

Slika 3-59 Digitalna ciljna plos¢a AUTEL-CSCO50A-16

3.2.2.10 Napajalni kabel za enosmerni tok

Napajalni kabel DC se uporablja za napajanje digitalne ciljne plo3¢e tako, da se prikljuc¢i na drsno
plo3¢o na kalibracijskem okvirju IA1000.

Slika 3-60 Napajalni kabel za enosmerni tok

3.2.2.11 PodaljSek

Levi podaljSek AUTEL-CSCO50A/18_L

Leva podaljSevalna palica AUTEL-CSCO50A/18_L se, ko je names3¢&ena na levi drsni plos¢i (obrnjeni proti
spredniji strani kalibracijskega okvirja), uporablja skupaj z levim dvovrsti¢nim laserjem za pozicioniranje.
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Slika 3-61 Levi podaljSek AUTEL-CSCO50A/18_L
Desni podaljSek AUTEL-CSCO50A/18_R

Desni podaljSek AUTEL-CSCO50A/18_R se, ko je nameS&en na desni drsni plosci (obrnjeni
proti sprednjemu delu kalibracijskega okvirja), uporablja skupaj z desnim dvovrsti¢nim
laserjem za pozicioniranje.
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Slika 3-62 Desni podaljSek AUTEL-CSCO50A/18_R

©)

1. Pritrdilni gumb

2. Magnetni pritrdilni utor

3. Prostor za pozicioniranje
3.2.2.12 Dvolinijski laser

Levi dvovrsti¢ni laser AUTEL-CSCO50A/15-L

Levi dvovrsti¢ni laser AUTEL-CSCO50A/15-L se uporablja za kalibracijo sistema za nadzor okolice (Around
View Monitoring) tako, da se namesti na levi podaljsek ali levo drsno ploS¢o (obrnjeno proti sprednjemu

delu kalibracijskega okvirja).
Desni dvovrsticni laser AUTEL-CSCO50A/15-R

Desni dvovrsti¢ni laser AUTEL-CSCO50A/15-R se uporablja za kalibracijo sistema za nadzor okolice (Around
View Monitoring) tako, da se namesti na desni podaljSek ali desno drsno plo3¢o (obrnjeno proti sprednjemu

delu kalibracijskega okvirja).
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Slika 3-63 Desni dvovrsti¢ni laser AUTEL-CSCO50A/15-L/R
1. Stikalo za vklop
2. Zascitni pokrov za laser
3. Montazna povrsina
4. Varnostni trak
5. Gumb za aktivacijo laserja
6. Indikatorske lucke
7. Vrata USB tipa C
3.2.2.13 Montazna plosca

MontaZna ploS¢a AUTEL-CSCO50A/17 se uporablja za kalibracijo sistema za opozarjanje na zapustitev voznega

pasu na vozilih Subaru.

Slika 3-64 MontaZna ploS¢a AUTEL-CSCO50A/17
1. Magnetni pritrdilni utor
2. Varnostni trak

3. Montazni utor
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4 Funkcija nastavitve geometrije koles

Stiri kolesa vozila, krmilni mehanizem ter sprednja in zadnja os morajo imeti dolo¢en relativni poloZaj, ki je
standardna vrednost, ki jo dolo€i proizvajalec. Vendar pa se relativni poloZaj lahko spremeni po ponovni
namestitvi povezanih komponent ali po dolo¢enem €asu voznje vozila, postopek nastavitve in ponovne
vzpostavitve tega poloZaja pa se imenuje poravnava koles. Po poravnavi koles se lahko vozilo vozi ¢im bolj
naravnost, kar povec€a enostavnost krmiljenja, zmanjSa pa se dodatna obraba pnevmatik in poraba energije. Zato

je treba pred voZnjo opraviti poravnavo koles.

V tem poglavju bomo predstavili tehni¢ne specifikacije, previdnostne ukrepe pri uporabi, funkcijske gumbe,

priprave za nastavitev geometrije koles in postopke namestitve koles itd.

4.1 Tehnicne specifikacije

Tehnic¢ne specifikacije so prikazane v spodniji tabeli.

Tabela 4-1 Tehni¢ne specifikacije

Predmet OpiS

Priporoceno delovanje

Razdalja 2667 mm (105 palcev)

Podprta osna razdalja 2032-5588 mm (80-220 palcev)

Podprto kolo

Razdalja 1270-2490 mm (50-98,03 palca)

Podprti premer platis¢a
279-609 mm (11-24 palcev)

(Uporabite objemko za platisce)

Podprti premer pnevmatike
482,6-939,8 mm (19-37 palcev)

(Uporabite objemko za pnevmatike)

Razpon visine precke 300-2500 mm (11,18-98,43 palca)
Frekvenca meritev (tipi¢no) 9-krat/s
Hitrost dviga precke 50 mm/s
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Predmet Op|s
Delovna temperatura -10-50 °C (14 °F-122 °F)
Temperatura shranjevanja -20-60 °C (-4 °F-140 0F)

4.2 Previdnostni ukrepi pri uporabi

1. Ko je vozilo na dvigalu, se prepricajte, da je sprednje kolo na sredini
volan.

2. Ko vozilo zapeljete na dvigalo, je treba na spredniji in zadnji del zadnjih koles namestiti
zagozde za kolesa, da preprecite premikanje vozila.

3. Pri dvigovanju vozila bodite previdni. UpoStevajte varne postopke dvigovanja.
vozila.

4. Ko je vozilo dvignjeno na zahtevano visino, ga je mogoce zagnati Sele po
zavarovanje velja in varnost je zagotovljena.

5. Upravljanje dvigala je strogo prepovedano, ko nekdo dela.
6. Prepricajte se, da sta objektiv in tarca kamere Cista.

7. Ko so potrebne objemke za kolesa, se prepricajte, da so zaskocke na vsaki objemki za kolo v

isto prestavo.

8. Za uporabo strogo upoStevajte postopke in navodila programske opreme.

4.3 Funkcijski zasloni in gumbi

Vse aplikacije v tablicnem racunalniku MaxiSys Ultra se upravljajo prek menijev. Po izbiri ...
Prikazal se bo ustrezni zaslon. Vsaka izbira zozi fokus in vodi do Zelenega.

Funkcijski gumbi na vsakem zaslonu vas vodijo skozi postopek namestitve koles korak za
korakom.

4.3.1 Funkcijski zasloni

Celoten postopek nastavitve koles je v osnovi zaklju€en na naslednjem zaslonu.
Sledite navodilom na zaslonu, da dokoncate postopke nastavitve koles v navigacijski vrstici
enega za drugim.
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Slika 4-1 Zaslon s postopki za nastavitev geometrije celotnega kolesa

4.3.2 Funkcijski gumbi

V tem razdelku bomo predstavili nekaj pogosto uporabljenih funkcijskih gumbov (ne vseh funkcijskih gumbov) na

tablici pri izvajanju nastavitve geometrije koles.

Tabela 4-2 Funkcijski gumbi

Gumb

Ime

Opis

Next

Naprej

Dotaknite se za nadaljevanje.

bod ‘
3 Compensation

Odskodnina

Tablica bo po zaklju¢ku pripravljalnih del

preklopila na zaslon za kompenzacijo.

-
@ Caster/SAl

Kolesar/SAI

Izvedite funkcijo merjenja kota
caster/SAL

== Measured . Dotaknite se, da shranite izmerjeni
== pesult Izmerjeni rezultat
rezultat pred poravnavo koles.
& Alignment . Vodi vas pri izvajanju poravnave
N Guide Vodnik za poravnavo

koles.

49




Gumb Ime Opis
) Po poravnavi koles prikaZite porocilo
Overhaul Report Poro¢ilo o remontu
o remontu.
Save Report Shrani pOI’Oé”O Dotaknite se za shranjevanje kot poro¢il.

Dotaknite se za izhod iz postopkov

[‘ Exit Alignment Izhodna poravnava

nastavitve koles.

4.4 Pred namestitvijo koles

4.4.1 Pripravljalna dela

Preden izvedete poravnavo koles, preverite in pripravite:

1. Tabli¢ni racunalnik je povezan z omreZjem Wi-Fi IAT000WA in ima dostop do interneta. Glejte

Za podrobnosti glejte Povezava kalibracijskega okvirja in konfiguracija omreZzja .

2. Kontakt je izklopljen in IATOOOWA je priklju¢en na polnilnik, da se preprei izpraznitev akumulatorja, saj
lahko celoten postopek nastavitve koles traja dolgo €asa.

3. Pripravite naslednja orodja:
Objemke za kolesa (objemke za platis€a), objemke za kolesa (objemke za pnevmatike) in tarce
Za namestitev kolesnih objemk (objemk za platiS¢a) in tar¢ na kolesa glejte Tarca.

Za namestitev kolesnih objemk (objemk za pnevmatike) in tar¢ na pnevmatike glejte Objemka za kolo

(Objemka za pnevmatike).

@ OPOMBA

Tukaj za ponazoritev izberemo objemke za kolesa (objemke za pnevmatike).

1) Obrnjena plosca
2) Orodje za stojalo volana in pritisk na zavorni pedal
3) Zagozda za kolo

4) Visina volana
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4.4.2 Komunikacija in izbira vozila

Na glavnem zaslonu tabli¢nega rac¢unalnika MaxiSys Ultra tapnite Poravnava koles . Na voljo
sta dve moZnosti: Poravnava koles in Napredna poravnava koles.

i
Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment

Perform the wheel alignment, steering

ERESTRYD 3037 SN SN M L angle reset and ADAS calibration.

Do not remind again, directly go to Whee! Alignment

Slika 4-2 Vhodni zaslon funkcije namestitve koles

1) Ko tapnete moznost Poravnava koles, vas bo tablica vodila samo pri izvajanju funkcije
poravnave koles.

2) Ko tapnete moznost Napredna nastavitev geometrije koles (Advanced Wheel Alignment), vas bo tablica vodila

skozi postopek nastavitve geometrije koles, ponastavitve kota krmiljenja in kalibracije funkcije ADAS.

4.4.2.1 Nastavitev geometrije koles

1. Ce izberete moZnost Nastavitev geometrije koles (Wheel Alignment), je zaslon naslednji:

'] m Al Favceies | Moy Amerca  Ewope | Ass Chine Q

Test GM Chevrolet
Ford Chrysler DODGE RAM JEEP
Tesla Volk Brazil M des-Benz LD Maserati Sasb

Slika 4-3 Zaslon za izbiro vozila (nastavitev geometrije koles)
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2. Vzpostavitev ustrezne komunikacije med vozilom in tablico s povezavo
Napravo VCI na DLC vozila.

3. Med gumbi proizvajalcev vozil izberite in se dotaknite proizvajalca svojega vozila. Nato sledite navodilom na
zaslonu, da izberete podatke o konfiguraciji svojega vozila enega za drugim.

Configuration information

Moded Polestar 1

Yo 2020-2071 >

Specs  Start  ESC

Slika 4-4 1zberite konfiguracijski zaslon 1 (Nastavitev koles)

4. Ko so podatki o konfiguraciji izpolnjeni, tapnite gumb Specifikacije , da preverite in uredite specifikacije
poravnave. Glejte Parametri poravnave koles.

5. Ce so parametri, povezani s poravnavo koles, pravilni, tapnite Za¢ni in sledite navodilom na zaslonu korak za
korakom, da nadaljujete, in kon¢no odprete zaslon s postopki poravnave celotnega kolesa. Glejte sliko
4-1 Zaslon s postopki poravnave celotnega kolesa.

4.4.2.2 Parametri nastavitve koles

Po izbiri podatkov o konfiguraciji vozila je v razdelku s funkcijskimi gumbi na voljo gumb Specifikacije . Ta gumb
se uporablja za prilagajanje parametrov poravnave koles in je primeren za vozila, katerih parametri se po

modifikaciji Sasije razlikujejo od originalnih tovarniSkih parametrov.

1. Dotaknite se gumba Specifikacije , da preverite vse parametre poravnave koles.



Total toe

Left toe

Right 108

Left camber
Right camber
Cross cambar
Lefi caster
Right caster

path: Polestar

108

oo’

543

5%

1/ 20202021 / Dutault specifications

023

0

o042

507

507

Slika 4-5 Zaslon s specifikacijami poravnave

2. Ce je treba urediti kakrine koli parametre, tapnite gumb Uredi na funkciji

odsek z gumbi.

A5 nt

Total toe 007 "z
Total toe {raised) - -
Left oe 0°04' 006
Right toe 004" 06’
Cross e

Left camber 170% oraz
Right camber 105 raz
Cross camber 000 raz
pathy Py it 1 7 20202021 7 Delault specifications

Save As

Rear spacifications

Setting |

Slika 4-6 Zaslon za urejanje specifikacij poravnave

04z

el

MY

3. Dotaknite se parametrov, ki jih je treba urediti, in jih izbriSite, nato pa vnesite pravilne

parametre. Nato tapnite Shrani ali Shrani kot , da odprete zaslon Shrani specifikacije.
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Save Specifications

Title

Annotstion

Slika 4-7 Zaslon za shranjevanje specifikacij 1

4. Vnesite model vozila in opombo za specifikacije, da jih boste laZje razlikovali in nasli.

5. Ko vnesete model vozila in opombe za parametre, tapnite V redu, da shranite.
parametri.

Slika 4-8 Zaslon za shranjevanje specifikacij 2

6. Po urejanju in shranjevanju vseh parametrov se bo tablica vrnila na zaslon Parametri
namestitve koles, nato pa se dotaknite gumba ESC, shranjeni parametri za vozilo pa
bodo izbrani na zaslonu s podatki o konfiguraciji.
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Configuration Information Specifications

(x

Mode Polestar 2 Q
Yeat 2021 Default spacifications

Equipment Dynamic = _, Test Spec

Specs start ESC

Slika 4-9 Izberite konfiguracijski zaslon 2 (Nastavitev koles)

7. Nato tapnite Zacni in sledite navodilom na zaslonu korak za korakom, da nadaljujete, in konéno vstopite v

zaslon s postopki celotne poravnave koles. Glejte sliko 4-1 Zaslon s postopki celotne poravnave koles.

4.4.2.3 Napredna geometrija koles

1. Ce izberete moZnost Napredna nastavitev geometrije koles (Advanced Wheel Alignment), je zaslon
naslednji (enak kot zaslon v aplikaciji Diagnostics):

Qmumwmma

|

S

EOBD LT3 BMW MINI Rolls-Royce

Fiat Abarth Alfa Lancia Mercedes-Benz

Mercedes-Benz LD

FordEU Maserati

Slika 4-10 Zaslon za izbiro vozila (napredna nastavitev geometrije koles)

2. Vzpostavitev ustrezne komunikacije med vozilom in tablico s povezavo
Napravo VCI na DLC vozila.
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3. Dotaknite se gumba VID , da poveZete svoje vozilo s samodejnim zaznavanjem VIN, ro¢nim vnosom VIN
ali skeniranjem VIN/registracijske Stevilke. Lahko pa se dotaknete proizvajalca svojega vozila med
gumbi proizvajalca vozil in na koncu odprete naslednji zaslon (zaslon se lahko razlikuje glede na

vozilo, glejte dejanski zaslon na tablicnem rac¢unalniku).

(7 - Yashisbinbad Automatic selection

o Manual selection 3 m

"

- 0K ESC

Slika 4-11 Zaslon za pridobitev VIN (napredna nastavitev geometrije koles)

4. Tukaj za ponazoritev izberemo Samodejna izbira , tapnite Preberi, da pridobite podatke o VIN. Ko je VIN

pridobljen, tapnite V redu, da potrdite podatke o vozilu.
Nato tapnite V redu, da odprete glavni zaslon funkcij, in v navigacijski vrstici izberite moznost
Nastavitev koles . Nato na desni strani zaslona izberite situacije, v katerih je potrebna nastavitev koles.

Wheel Alignment

R Auto scan
Perform the wheel alignment after following siuations ocour: %
XB Control unit
* wheel alignment being performed as routine maintenance V]
¥ Whest Aligriment
* Stearing and/or suspension components have besn serviced V]
) ADAS callorstion
* Abnormal tire wear or new tires installed V]
B3 Hol functions T
M . v
o PG Vehice palls to ane side, snd/or steering wheed is not centered
"J Custornization
+ Wheel alignment recommended/required prior to ADAS calibration V]
=% Retrofit
Not selectable o e O,
prombenzmi crangeatio
nsructions: e oK Cancel

 Selocted vot changestie [ Selected changestle
Slika 4-12 Zaslon za nastavitev geometrije koles (napredna nastavitev geometrije koles)

5. Ko izberete situacije, tapnite V redu , da dokoncate podatke o konfiguraciji.
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R Auto scan Configuration Information

A 87/RS7 1
X3 Control una Model udh A7/87/RS7 2017>
3 Your 20112017
g Mhesd alignment
W) ADAS callbeation || SUaPension Alr Suspension
T8 Vehicle profile FRO. Heavy Duty Suspension (1BS)

¥ Driving Position LHD >

Specs  Start ESC
Slika 4-13 Popolne informacije o konfiguraciji (napredna nastavitev geometrije koles)

6. Ko so podatki o konfiguraciji izpolnjeni, tapnite gumb Specifikacije , da preverite in uredite
parametre poravnave koles. Glejte Parametri poravnave koles.

7. Po preverjanju in urejanju parametrov poravnave koles tapnite Za¢ni . Nato sledite navodilom
na zaslonu korak za korakom, da nadaljujete, in kon¢no vstopite v zaslon s postopki poravnave
celotnega kolesa. Glejte sliko 4-1 Zaslon s postopki poravnave celotnega kolesa.

4.5 Postopki nastavitve koles

4.5.1 Pregled vozila

1. Preden se lotite geometrije koles, je treba najprej preveriti stanje in globino profila pnevmatike,
saj bodo nepravilnosti pnevmatike vplivale na rezultate preizkusa geometrije koles.

2. Pred izvedbo centriranja koles je treba preveriti tudi tlak v pnevmatikah in ga prilagoditi
standardni vrednosti za vozilo. Odstopanje tlaka namrec vpliva na rezultate preizkusa
centriranja koles.

3. Komponente 3asije je mogoce pregledati glede na vrsto napake ali ranljivost.

@ rovEmBNO

Preden se lotite postopkov nastavitve koles, preverite nastavitve v nastavitvah.

- Nastavitve ADAS in sistema za poravnavo koles - Nastavitve programske opreme za poravnavo
koles, nastavitve lahko spremenite glede na svoje potrebe in dejansko situacijo. Celotni postopki
poravnave koles v tem priro¢niku temeljijo na privzetih nastavitvah v nastavitvah ADAS in sistema
za poravnavo koles.
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4.5.1.1 Pregled tekalne plasti
a) Stolpec Stanje tekalne plasti (opomba dovoljena)

Glede na stanje Stirih pnevmatik tapnite obmocje z opisom stanja tekalne plasti, da dodate ali uredite
vsako stanje tekalne plasti vozila. Stanje tekalne plasti vkljucuje normalno, zunanjo obrabo, notranjo
obrabo, dvostransko obrabo, pernati rob, to¢kovno obrabo, staranje, zmeckanje ploskev, prekomerno
obrabo, izboklino, obrabo/predrtje, razli¢no tekalno plast/znamko na eni osi, staranje ventila pnevmatike,
poskodbo platiS¢a in nedovoljeno pnevmatiko. Opombe lahko dodate, ce je pnevmatika nenormalna. Ko
izberete stanje tekalne plasti vseh pnevmatik, tapnite V redu. Nato na zaslonu preverite barvo stirih
pnevmatik. Ce je barva pnevmatike rdeca ali rumena, pnevmatiko zamenjajte ali popravite glede na

specifi¢no situacijo, preden tapnete Naprej.
b) Dodajte stolpec s fotografijami

Za boljSo oceno in ogled stanja tekalne plasti lahko v stolpcu za dodajanje fotografij tapnete ikono kamere,

da dodate do tri fotografije vsake tekalne plasti.
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Slika 4-14 Zaslon za pregled tekalne plasti

4.5.1.2 Preverjanje globine profila in tlaka

Pri pregledu vozila je treba preveriti tudi globino profila in tlak.

58



sﬁ Venicie Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chaesis Inspection
Inspection

& Freovton 85
L Tonmsiog oo

e
oty Compensation

S T [N =
N I frert

R e
OF rear
Reports

Leftrear har
[ Extt Algnment .. o
" Unit All Tread

Slika 4-15 Zaslon za pregled globine profila in tlaka 1

1. Preverjanje tlaka tekalne plasti

a) V ustrezno vnosno polje vnesite standardni tlak v tekalni plasti. Standardni tlak v pnevmatikah najdete

na nalepki z informacijami o pnevmatikah in obremenitvi, ki se obi€ajno nahaja na B-stebri¢ku.

Slika 4-16 Lokacija standardne vrednosti tlaka v pnevmatikah

b) Za merjenje tlaka v pnevmatikah je potrebna naprava serije Autel ITS600 (v nadaljevanju naprava
ITS600) ali druga orodja za merjenje tlaka v pnevmatikah. Ce za merjenje tlaka v pnevmatikah
uporabljate napravo ITS600, se bodo vrednosti samodejno prikazale v ustreznem vnosnem polju; ce

za merjenje tlaka v pnevmatikah uporabljate druga orodja, morate vrednosti v ustrezno vnosno
polje vnesti ro¢no.

©

OPOMBA Pri merjenju tlaka v pnevmatikah je treba prikljuciti napravo ITS600 (ni priloZena. Za nakup se obrnite
na lokalne prodajalce), diagnosti¢no orodje pa lahko samodejno prepozna naloZene podatke o tlaku v
pnevmatikah. Podatke lahko sinhronizirate tudi s pritiskom na Podatki o tlaku v pnevmatikah.
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Slika 4-17 Naprava ITS600 (ni priloZena) in diagram uporabe

Za povezavo z napravo ITS600

1.V nastavitvah ADAS in sistema za poravnavo pnevmatik tapnite Izberite napravo za merjenje tlaka v pnevmatikah.
2. Dotaknite se gumba VKLOP/IZKLOP na desni strani zaslona, da poiscete razpoloZljive naprave.

3. Sledite navodilom na zaslonu, da napravo ITS600 in diagnosti¢no orodje poveZete z istim omreZjem Wi-Fi.

TS600 Device Connection x

Asollsnie devee(s
No TS600 device found!

Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal 1o V1,82, and Sonnect 10 the same Wi-Fi as
the disgnestic tool. and keep the screen on,

e VAR IMlertace Fiom Spatem settings or gk setting P Eascae e (1 GHOC WA 13 turmad en and connectad b The
e W 9 e i E

Search Deyice

Slika 4-18 Povezava z napravo MaxiTPMS TBE

4. Ko sta naprava ITS600 in diagnosti¢no orodje povezana z istim omreZjem Wi-Fi, na seznamu razpoloZljivih
naprav tapnite napravo, s katero se Zelite povezati. Ko je naprava ITS600 povezana, se stanje povezave

prikaZe kot »Seznanjeno«.

5. Ko je naprava ITS600 povezana, zaprite zaslon za povezavo ITS600.

2. Pregled globine tekalne plasti

a) Za merjenje globine profila obstajata preverjanje vseh profilov in posamezno preverjanje. Preverjanje

vseh profilov, ki meri globino profila na treh mestih, vklju¢no z zunanjim,
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na sredini in znotraj pnevmatike (najblizje karoseriji vozila); medtem ko je posamicni pregled
namenjen le merjenju globine profila na enem od naslednjih mest: zunaj, na sredini ali znotraj

pnevmatike (najbliZje karoseriji vozila). Za spremembo nacina preverjanja lahko tapnete Preverjanje
vseh profilov ali Posamicni pregled .

b) Za merjenje globine profila je potrebna naprava Autel MaxiTPMS serije TBE (v nadaljevanju naprava
TBE) ali druga orodja za merjenje globine profila.
Ce za merjenije globine profila uporabljate napravo TBE, se bodo vrednosti samodejno prikazale v
ustreznem vnosnem polju, ¢e pa za merjenje globine profila uporabljate druga orodja, morate
vrednosti v ustrezno vnosno polje vnesti ro¢no.

©

OPOMBA Ko vnesete vse vrednosti globine profila in tlaka v profilu, preverite barvo Stirih pnevmatik na zaslonu

ter pnevmatiko zamenjajte ali popravite glede na specifi¢no situacijo.
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Traad Inspecton Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
inapection

% Compensation
Of penaat

"y

4 g 4 . ¢ L
“ Left
r ' a tecat P ¥ V.
- Ros n P . . "
{ ig
W Var A 25
| o treot - 1==T=1N
Right
. 25 ¢
~ : rear . i .
Overhawt Report 1 £l 9 - [ 1
Left rear 25 b
Y-l L N
[ Ext Alignment [rom—

Slika 4-19 Zaslon za pregled globine profila in tlaka 2

©

OPOMBA Pri merjenju globine profila je treba prikljuciti MaxiTPMS TBE200 (ni priloZen. Za nakup se obrnite na

lokalne prodajalce), diagnosti¢no orodje pa lahko samodejno prepozna naloZene podatke o globini profila.
Podatke lahko sinhronizirate tudi s pritiskom na
NaloZi podatke o tekalni plasti.
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Slika 4-20 Naprava MaxiTPMS TBE (ni priloZena) in diagram uporabe

Za povezavo z napravo MaxiTPMS TBE
1.V nastavitvah ADAS in poravnalnika tapnite PoveZi orodje za merjenje tekalne plasti .
2. Dotaknite se gumba VKLOP/IZKLOP na desni strani zaslona, da poiScete razpoloZljive naprave.

3. Sledite navodilom na zaslonu, da prikljucite napravo TBE in diagnosti¢no orodje na
isti Wi-Fi.

TBE device connected x

NG TBE device four

Ensure that the TBE device and diagnostic tool are connected 1o the same Wi-F|

. ’ l ] .
1. Opsn § 1o wms #-Fias e

2ang md o 2 Emer WLAN 30 oz 18 GN
Search Device

Slika 4-21 Povezava z napravo MaxiTPMS TBE 1

4. Ko sta naprava TBE in diagnosti¢no orodje povezana z istim omreZjem Wi-Fi, na seznamu razpoloZljivih
naprav tapnite napravo, s katero se Zelite povezati. Ko je naprava MaxiTPMS TBE povezana, se stanje

povezave prikaZe kot »Seznanjeno«.

5. Ko je naprava TBE priklju€ena, zapustite zaslon za povezavo TBE.
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4.5.1.3 Pregled 3asije

Z izvedbo pregleda 3asije lahko hitro in natan¢no odpravite okvare komponent 3asije ter
zabelezZite postopek pregleda 3asije.

Pregled 3asije obsega predvsem pregled osmih sistemov, vklju¢no s pogonskim sklopom,
motorjem in menjalnikom, sprednjim vzmetenjem, zadnjim vzmetenjem, sprednjo zavoro,
glavnim zavornim valjem in ojacevalnikom, zadnjo zavoro in krmiljenjem. Vsak sistem ima vec
podrazdeljenih preglednih elementov. Za pregled vseh osem sistemov enega za drugim lahko
sledite navodilom za uporabo na tablici, nekatere elemente pa lahko pregledate tudi s
filtriranjem. Dotaknite se enega od preglednih elementov, v glavhem razdelku pa se bo prikazal
predstavitev komponent, povezani simptomi in nacin popravila. Poleg tega imajo nekateri
pregledni elementi shematske diagrame komponent.

$0 Yehicke Traad inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis inspection
Preparatio Defaedt (show all| v
& v;:,c,"" " Related symptoms
P Body vibeation dunng dridng. steenng wheed vibration dunng acceleration Orivetrain ~
+%4 Compensation ma| noise during steering. abnormal nome during driving
S Wheal bearyg assermbiy y
j Caster/SAl a
T Repair method
17 1 g, twisted o brokun e A <
|
Halt-asde
2 " " e - "
A& Alignmen
7% Guide eplace t Ditfere:
=Y Post-alignment Add photos or notes - g
Disgnosis Transfer oo s .
/=N ADAS
® Cuiwration 0] ] i y;
g Dvemaul Report Diwe snaft 7
Engine and transmission ~
B Exit Algnenant accessories
Prows 10 chinge inspection sety
Help Next

P o— ok st € Reqube

Slika 4-22 Zaslon za pregled Sasije 1

a) Glede na stanje delov lahko tapnete Z' ikono za spremembo

stanja pregleda. Za razlago posamezne ikone stanja pregleda se lahko dotaknete
gumba Pomoc .

Tabela 4-3 Stanje pregleda

Ikona Ime Razlaga
Ne
e Del Se ni bil pregledan.
e pregledano

Del je bil pregledan in ni bilo ugotovljenih nobenih poskodb ali
obrabe.

Vredu
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Ikona Ime Razlaga

1. Del je blizu konca svoje uporabne dobe (tik nad
specifikacijo za zavrZenje, kmalu lahko pride do
okvare).

2. Za obravnavo potrebe, udobja ali zahteve stranke
(izboljSanje udobja voZnje, odprava hrupa itd.).

3. Upostevati priporocila za vzdrzevanje, ki jih priporoca
Predlagaj proizvajalec originalne opreme (OEM).

4. Priporocila tehnika temeljijo na bogatih in premisljenih
izkusnjah. (Opomba: predlagana storitev mora biti vedno
neobvezna.)

Stranki je treba predstaviti vsa dejstva, da si lahko
sama ustvari zakljucke.)

1. Del ne opravlja vec predvidenih funkcij
namen.

2. Del ne ustreza konstrukcijskim specifikacijam.

o Zahtevaj 3. Del manjka. (Opomba: ko je potrebno popravilo,
mora delavnica stranki predstaviti vsa dejstva in
zavrniti delno servisiranje zadevnega sistema, Ce
popravilo povzrodi ali nadaljuje nevarno stanje.)

b) Z dotikom ﬂnba v glavnem razdelku lahko posnamete in nalozZite do 5 fotografij
povezane komponente. UpoStevajte pa, da bo gumb izginil, ko bo posnetih vec kot 5
fotografij. Z dotikom gumba lahko posnamete inBMloZite videoposnetek o povezani
komponenti, ki traja od 2 do 10 sekund. Upostevajte, da Ce je trajanje videoposnetka
krajse od 2 sekund, snemanje videoposnetka ni veljavno. Gumb bo izginil po snemanju
videoposnetka.

c) Dotaknite se spustnega menija v zgornjem desnem kotu zaslona, delov, ki
ki jih je treba pregledati, se lahko prikaZejo v kategorijah.

64
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Slika 4-23 Zaslon za pregled 3asije 2

4.5.2 Pripravljalno delo

Za izvedbo poravnave koles ima originalna oprema nekaterih modelov vozil posebne zahteve.
Za zagotovitev natanc¢nosti rezultatov meritev so pred merjenjem parametrov, povezanih s
poravnavo koles, morda potrebne naslednje priprave.

1. Opombe pred poravnavo
2. Diagnosti¢ne funkcije
3. Merjenje viSine vozZnje
4.5.2.1 Opombe pred poravnavo

Na rezultate meritev med centriranjem koles bo vplivalo, ali so rezervoar za gorivo vozila,
rezervno kolo in dvigalka na svojih mestih. Izklop sistema za udobje pri nekaterih naprednih
modelih vozil bo vplival na namestitev pritiska na zavorni pedal in orodja za stojalo volana.
Originalni proizvajalec ima zanje stroge zahteve. Zato je treba pred centriranjem koles skrbno
preveriti stanje vozila v skladu z navodili za predhodno centriranje.

V skladu s postopkom originalne opreme se opombe pred poravnavo razlikujejo glede na model vozila.
Opombe pred poravnavo morate natanc¢no prebrati in upoStevati.
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Vzorec 1:

Preverite stanje vozila, to je preprost spregled, vendar zelo pomemben korak.

8] vebicle Pre-alignment notes
inspection

£ Crrenmson Ensure that the fuel, the engime cootant, and the Aibricant are full. Hand toofs, rmiat. spare fire and jack a1e in the
Work dedicated locat

o
o5, Compansation

Overhaul Report

[ Exit Alignoant

"
oA e AT TR 2

Slika 4-24 Opombe pred poravnavo 1
Vzorec 2:

Za vozila Mercedes-Benz bodo postopki onemogocanja enostavnega vstopa in izstopa
navedeni na zaslonu z opombami pred poravnavo. Pred izvedbo poravnave koles morate
upoStevati navodila za onemogocanje funkcije enostavnega vstopa in izstopa.

7 Vehicle ment
él"' Inspection ma|l°n Retes

Disable Easy entry & exit
& Froporon Y
Work prake rpreasr and 0 v Sepn are performnd

sing the driver door w

- X
o1, Compensation ave the d g et
1. Turm o the ¥y

v A Prean Meau § AT Mencs on e InETrUm T
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" " Up bustan
( " ~
( & Froan 4 or - buston 1o seloct T
W Alig L) ¥
LA N Fre

g high!

wtton 10 (sabile Ensy entry/ent fisction

B Overtaut Report

[ Ext Alignment

"~
[T

Slika 4-25 Opombe pred poravnavo 2
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4.5.2.2 Diagnosti¢ne funkcije

Za zagotovitev natan¢nosti rezultatov meritev in uspesne izvedbe postopkov namestitve koles je pri
postopku originalne opreme (OE) pri nekaterih modelih vozil potrebno pred merjenjem parametrov

namestitve koles izvesti povezane diagnostic¢ne funkcije (kot so nastavitev viSine, izbira nacina, ponastavitev
RDC itd.).

@ OPOMBA

1. Diagnosti¢ne funkcije se izvedejo le, €e v aplikaciji za nastavitev koles izberete moznost Napredna
nastavitev koles ali funkcijo Nastavitev koles v aplikaciji Diagnostika.

2. Diagnosti¢ne funkcije se razlikujejo glede na model vozila. Med izvajanjem diagnosti¢ne funkcije morate
natancno prebrati opombe in slediti korakom, prikazanim na zaslonu.

Nastavitev viSine (vzemimo za primer vozila BMW):
Nastavitev viSine je potrebna pred merjenjem viSine voZnje v nacinu obremenitve.
Za nastavitev viSine

1. Sledite navodilom na zaslonu in se prepricajte, da so izpolnjena naslednja navodila
pogoji so izpolnjeni:

1) Pritisk na zavorni pedal je Ze odstranjen.
2) Vzig je vklopljen.

3) Motor je IZKLOPLJEN.

4) VCI je pravilno prikljucen.

2. Ce so izpolnjeni vsi zgornji pogoji, se za nadaljevanje dotaknite moZnosti Naprej . Ker je
postopek nastavitve viSine voZnje natancen in obcutljiv, lahko Ze najmanjsi moteci vplivi
na vozilo povzrocijo napake pri nastavitvi, kar negativno vpliva na stabilnost in udobje
voznje, zato natancno preberite varnostne ukrepe za nastavitev viSine in ukrepajte po
potrebi:

1) Vozilo je parkirano z vsemi Stirimi kolesi na ravnih tleh.
2) Stanje obremenitve vozila se ne sme spreminjati.

3) Vozilo ni dvignjeno ali postavljeno na dvigalo za vozila.

4) Sprednja kolesa so v poloZaju za voZnjo naravnost naprej.
5) Vrata ne smejo biti odprta.

6) Motorja ne smete zagnati.

67



7) Polnilnik baterij mora biti prikljucen.

sE v Height adjustment

Work
Note:
B ot Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused
- by even the slightest disturbing influences acting on the vehicie, which adversely affects
a Messirec dnving stability and comfort.
= Goault 4y Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
1| procedure:
" * The vehicle is parked with all four wheels on a fiat ground
* The load status of the vehicle must not be changed.
* The vehicle is not raised or placed on a vehicle lifs.

= Golibrat * The front wheels are in the straight ahead position.
* The doars must nat be open.
ﬁ verhad R * The engine must not be started.

* Battery charger should be connected

Next

Slika 4-26 Zaslon za nastavitev viSine 1

3. Ce so izpolnjeni vsi zgorniji pogoiji, se za nadaljevanje dotaknite moZnosti Naprej . Tablica vas
bo vodila skozi merjenje in vnos ustrezne vrednosti visine vozila glede na dejansko

situacijo.
Pl Height adjustment
Work Flease measure and enter the carresponding vehicle haight value according to the actual stuation H
o3y Compensat
Measured values(mm)
£, Lefifront Right front
i & ight front
: ; i [ e 73 |
———— P
N8 Suide
= L,. ' Lef raer Right rear
= i 677 677 ‘
B overwu Report
o "
o
™
Cancel Next

Slika 4-27 Zaslon za nastavitev viSine 2

4. Po merjenju in vnosu vrednosti viSine vozila tapnite Naprej , da vrednosti
zapiSete v krmilno enoto platforme za vertikalno dinamiko (VDP).
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I3 Height adjustment

In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
(VDP) control unit.

Press Continue to proceed service function

Slika 4-28 Zaslon za nastavitev visine 3

5. Za nadaljevanje tapnite Naprej . Ce tabli¢ni racunalnik prikaZe nasledniji zaslon, to pomeni
Nastavitev viSine voZnje je bila uspesna.

&5 . Height adjustment

0 "
-

T

The ride height adjustment was successful.

Note:
A possible titing of the vehicle is adjusted by alr suspension after start-up of the engine.

Next

Slika 4-29 Zaslon za nastavitev visine 4

4.5.2.3 Merjenje viSine voZnje

Meritev viSine voZnje je treba izvesti, kadar so v postopku originalne opreme nekaterih modelov vozil
prisotni naslednji pogoji:

1. Obstaja standardna vrednost za visino voZnje.

2. Vrednost viSine voZnje vpliva na standardno vrednost za nastavitev koles.

@ OPOMBA

Ce izmerjena vrednost viine voZnje ni v obmogju standardne vrednosti za vi$ino voZnje, morate preveriti, ali je karoserija vozila ali

sestavni del na Sasiji deformiran ali poSkodovan.
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1. Izmerite z merilnim trakom ali drugim orodjem

a) Za nekatera vozila, kot je Volkswagen, obstaja standardna viSina voZnje. ViSino vozZnje
lahko izmerite z merilnim trakom ali drugim orodjem in vrednosti vnesete v ustrezno
vnosno polje.

4g) IV-'"C? Ride Helght Measurement
nspecton
1 Enuure ot the fuel, the engine
Work codleril, and the hibrcan wre full
:‘: Sirraince O ere o fools, mata, soase b and
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v " ¥ 2 \ine the tape meature to
o M me the nide height M from the
== " e e d e enter of tw 1im 50 S e of the
-~

H wiwal wich kits), Them anter the

et
vilhou Inio the oruspaNding tuxt
> Jivie
o ' ' D:I
~ ADA
(=)
- ratior
B ovehatnepon ”
398 z ¢ ! |

[® Ext Alignment

Unit
Seting | UseTaroet  Next

Slika 4-30 Merjenje viSine voznje z merilnim trakom 1

b) Za nekatera vozila, kot je Renault, ni standardne vrednosti za viSino voZnje ali pa mora
ena sama pnevmatika meriti ve¢ kot eno vrednost. Visino voZnje lahko izmerite tudi z
merilnim trakom ali drugim orodjem in vrednosti vnesete v ustrezno vnosno polje.

G Venicle Ride Height Measurement
88 jncpecion i tioiohe Moo

4 Preparation
Work Steps

1, Uso Ihe tape measurs 10 maasurs the

e
2, Compensation
" s Y, And maasurs |

e - - whonl ML= Y, And maasurs the
= 6 nesght W1 (front subframe 10 tno kevel
b leecoaiteit Wi i - Wi grounci) and the hasgrt W2 irenr

Then
K}
o 1 d
I\ G
Overnaul Report
[ Exit Algriment
-
Mo Madu AT MG
Next

Slika 4-31 Merjenje viSine voZnje z merilnim trakom 2
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2. Izmerite s ciljno viSino voZnje
Visino voZnje je mogoce izmeriti s ciljno viSino voZnje, e je izpolnjen eden od naslednjih pogojev:
a) Za visino voznje obstaja standardna vrednost, ki se meri od spodnjega roba okrasnega pokrova kolesa
do sredisca platiS¢a kolesa.

b) Vozila BMW, pri katerih se viSina voZnje meri od spodnjega roba okrasnega pokrova kolesa do spodnjega

roba platis¢a kolesa, velikost plati¢a pa se izbere pred vstopom v celoten zaslon za postopke
nastavitve geometrije koles.

OPOMBA  Za merjenje viSine voZnje je potreben namenski merilnik viSine voZnje, ki ga je mogoce
kupljene tako, da se obrnete na lokalnega prodajalca ali proizvajalca.
Po merjenju visine voZnje previdno odstranite merilnik viSine voznje, da

preprecite poSkodbe karoserije vozila.

Za namestitev merilnika viSine voZnje za merjenje viSine vozZnje

1. Sledite navodilom na zaslonu in namestite objemke za kolesa (objemke za pnevmatike), merilnike za

kolesa in merilnike viSine vozZnje, potem ko zagotovite, da je razdalja med kalibracijskim okvirjem in
srediS¢em sprednjega kolesa med 2,03 in 3,30 m (7,23-10,83 ft).

0 Vehicle Preparation Work
Inspection

Pregaration
& Yo

=
7, Compensation

e

1
=]
<& !
N

-
™.
- -

u) SX0s Erware that the distance between the calibration frame and Iratall the wheel targets wd the nde Feight targets

e front whea! cemer is within 2032-3302 mm.
é Reports
B £t Algnment

Slika 4-32 Namestitev merilnika visine voZnje

2. Dotaknite se Naprej , da odprete naslednji zaslon. ViSina precke se bo samodejno prilagodila za iskanje

ciljev. Vrednost viSine voZnje se bo samodejno prikazala v ustreznem vnosnem polju.
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Slika 4-33 Merjenje viSine voZnje s ciljno viSino voZnje
3. Oznaceno z koti nagiba

Pri nekaterih vozilih, kot je Mercedes-Benz, je viSina voZnje oznafena z nagibnimi koti.

a) Z uporabo senzorja nagiba (za Mercedes-Benz) izmerite kote nagiba ustreznih
komponent Sasije in vnesite kote nagiba v ustrezno vnosno polje.

Vehicle
0 s s Ride Height Measurement

Preparstion 10 measure and save the i angies
d Wark 2. Enter the it angle 1o the

. orrespanding tex bas

» Compensation

s 18 ”@. 5

H2 w | o |
o= =)

B Exn Alignmeny

-
ef BaraM (164

Slika 4-34 Merjenje in vnos kotov nagiba
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4.5.3 Odskodnina

Ta funkcija se uporablja predvsem za kompenzacijo napak, ki nastanejo pri namescanju orodij, kot sta objemka za

kolo (objemka za platis¢e/objemka za pnevmatiko) in tarca.

@ OPOMBA

Ce med kompenzacijo odstranite ali zrahljate objemko kolesa (objemko plati$¢a/objemko pnevmatike) ali taréo, bodo rezultati

meritev netocni. V tem primeru morate kompenzacijo izvesti znova.  Med kompenzacijo ne ovirajte tarce.

4.5.3.1 Kompenzacija kotaljenja
1. Za dokoncanje naslednijih priprav sledite navodilom na tablicnem racunalniku:
Vstavite zatice vrtljive plo3¢e/drsne plo3ce in namestite mosticek vrtljive plosce.

Vozilo zapeljite na poravnalni Zeblji¢ek in namestite zagozde za kolesa, da preprecite premikanje.
Zavijte naprej, blokirajte volan, prestavite menjalnik v nevtralni poloZaj in sprostite parkirno zavoro.

Namestite objemke za kolesa (objemke za pnevmatike) in tarce (Ce Se niso bile name3cene).

50 Vehicle Compensation Preparsiion Roiling Compensation
= Inspection

- S e
&5 ‘A\-‘ N
2

Gompensalion Complet
-
4 o D

g
= By et trgiace/aip plate pins anct estal  Drtwe e veticls on e aligrment ek Swer wtma lock sumring whawl, place

11 turplate bridge. 3 place e wheel chocks 10 prevest . FansTEason in veutial reiease perking

e
(=)
Repots
il the whimel clarmgs and tangets (1
B Ext Alignmant rut previousty instalied)

Slika 4-35 Priprave za kompenzacijo kotaljenja (uporabite objemko za pnevmatike)

(@) opomBa

1. Pri voZzniji vozila na dvigalo mora biti razdalja od mostu vrtljive ploS¢adi do vsakega kolesa enaka, sprednje kolo
vozila pa se mora ustaviti na sredini vrtljive ploscadi.

2. Za namestitev objemke za kolo (objemke za pnevmatike) in tarce na kolo glejte Objemka za kolo (objemka za pnevmatike)

Sponka).
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2. Ce so zgornje priprave opravljene, tapnite Naprej. Visina precke se bo samodejno prilagodila za iskanje
ciljev in tablica bo preklopila na naslednji zaslon.

@ Ve Compensation Preparation Rolling Compensation Compenesting Sompletion
Inspection

& munm

Q Bl SR ——
= I_ i) j

=1
Ly

Slika 4-36 Kompenzacija zacetka kotaljenja 1 (uporabite objemko za pnevmatike)

* Push the venicle in the
direction mdicated by the
arow

0B Vehicle Compansation Preparation Rolling Compensation Compensation Camplntion
Inspection
. h+l~—-__¢ * Push the vehicke in the
::g(mmn o diraction indicated by the
arrow.
== Measured
EE o0
N G
g Postalignment
(%) Calibratior
a Reports ' .
[ Exin Aligmant
w
imo uming.

Camera ,..,._.\ Next |

L

Slika 4-37 Zacetek kompenzacije kotaljenja 2 (uporabite objemko za pnevmatike)
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[ Vohicle Gompensation Preparstion Rolling Gompensation Senmensaten Campistion
Inspection
é Frppnntm * Push the vehicle in the

direction indicated by the

arrow
a.f e L ' ' j

R o

(]

B seos

[ Exit Alignenent

o

Slika 4-38 Zacetek kompenzacije kotaljenja 3 (uporabite objemko za pnevmatike)

l\’_‘l Vehicle Compensation Preparstion Rolling Compansation SMPenRAtion Compiation
Inspection

& Pmnm‘mr« ‘Stop pv!hlnglhn vehicle,
"v H E‘ ' ' >’

N oda” STOP

=y Post gt

(I

B repos

[ Exit Augnment

I

Camens | | cummmmisa| | et

Slika 4-39 Zacetek kompenzacije kotaljenja 4 (uporabite objemko za pnevmatike)

3. Sledite zgornjim navodilom na tablici in potisnite vozilo nazaj in naprej, da dokoncate izravnavo.

©

OPOMBA Med potiskanjem vozila se ne dotikajte kolesnih sponk in tar¢.

4. Ko je kompenzacija koncana, se bo tabli¢ni racunalnik preklopil na nasledniji zaslon
samodejno. Sledite ilustraciji na tablici, da namestite zagozde za kolo spredaj in zadaj, da preprecite
premikanje kolesa.
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Campensation Completion

tD ‘IJ'""; Campenaation Preparation Rolling Compensation
rspection

é Fu-mmnm

~
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Result
Alignment B
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=y Postwigoment
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@ Catbraton
a Reports

[ Exit Alignment
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Slika 4-40 Popolna kompenzacija kotaljenja (uporabite objemko za pnevmatike)

4.5.3.2 Kompenzacija dvigovanja
1. Za dokoncanje priprav sledite navodilom na tablici:

Zavijte naprej, blokirajte volan, prestavite menjalnik v nevtralni poloZaj, sprostite parkirno prestavo
zavora.

Dvignite vozilo.

Namestite objemke za kolesa (objemke za pnevmatike) in tarce (Ce Se niso bile namescene).

fare P —
Inspection

Preparation
& Work

" o tion
¥4 Compenaati

B owens I \

== Measured

= Result

l. A\lpr-mm E !
I
{5y Postalgnment
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Slika 4-41 Priprava za kompenzacijo dvigovanja (uporabite objemko za pnevmatike)
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2. Ce so zgornije priprave opravljene, tapnite Naprej. Visina precke se bo samodejno prilagodila za iskanje ciljev in
tablica bo vnesla naslednje
zaslon.

‘@vmmm Compensation Praparation Compensation Completion

& Preparation 4] . * Please rotate the tire to the
Work

colléction range.
o rfehn
- -

Messured

Result
& Alignment B
‘\ Guide

a Post-aignment

Disgnosis
ox. 2B B 4y P
B oveheu Report

B £xit Alignment

Ity

Slika 4-42 Zacetek dvigovanja z izravnavo 1 (uporaba objemke za pnevmatike)

Vehiclke Compensation Preparation Compensation Completion
Inspection

& [ Q@ . . - * Please rotate the tire to the
Work

collection ange

o *

Gude

§= Postaligneent

Diagnosis
) ADAS

Cafibration 3 3
B overhoul Repart

[ Exit Abgniment

P
i

Slika 4-43 Zacnite z dvigovanjem in kompenzacijo 2 (uporabite objemko za pnevmatike)
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Inspecton

& Prepwistion (41} [ S ST N— ] * Piease motate tha tire to the
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Slika 4-44 Zacetek dvigovanja z izravnavo 3 (uporaba objemke za pnevmatike)

PR W—— —
Inspection

* Pleass rotate the tire to the:
collection range.

é Preparation
Work

L
&

Resuh

& Alignment
N Guide

= Postsignment

Disgnosiz
ADAS
Calbraton

B ovehaulRaport

& £t Alignment

e
18

cnnn ‘ o-::m- Next
Slika 4-45 Zacnite z dvigovanjem in kompenzacijo 4 (uporabite objemko za pnevmatike)

3. Sledite zgornjim navodilom, prikazanim na tablici, in pnevmatiko zavrtite v obmocje zbiranja,

in nato nehaj.

4. Ko je zbiranje kon¢ano, se bo tabli¢ni racunalnik samodejno prikazal naslednji zaslon. Sledite navodilom na
tablitcnem racunalniku, da dokoncate naslednje postopke:

Odstranite zatice vrtljive plo3¢e/drsne plosce in odstranite most vrtljive plosce.
Spustite kolesa in potisnite vozilo naprej.

Namestite zagozde za kolesa, da preprecite premikanje vozila.
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Slika 4-46 Popolna kompenzacija dvigovanja (uporabite objemko za pnevmatike)

@ OPOMBA

Preden spustite vozilo, se prepricajte, da so Stiri tarce, name3cene na kolesih, poravnane.
Ce cilji niso poravnani, lahko to vpliva na nadaljnje meritvene rezultate in rezultate poravnave koles.

Pred spuscanjem vozila je treba odstraniti obracalno plo3¢o, zati€e drsne ploSce in most obracalne plosce. V

nasprotnem primeru so lahko rezultati meritev zaradi nenaravne sile na vozilo neto¢ni.

Preden spustite vozilo, ga pretresite, da se komponente

Sasije so enakomerno obremenjene.

4.5.4 Merjenje kota Caster/SAI/IA

Ta funkcija zagotavlja smernice za merjenje kota naklona volana (Caster), kota naklona krmilne osi (SAI), kota
vklju€enega kota (IA), odklona koles pri zavojih in najvecjega kota krmiljenja. Merjenje teh kotov lahko pomaga

pri ugotavljanju teZav s sprednjim vzmetenjem ali krmilnim sistemom vozila.

4.5.4.1 Izbira kota merjenja

a) Kot Caster, kot SAI in kot IA so privzeto izbrani za merjenje, saj je treba te kote izmeriti.

b) Ce je za merjenije izbran kot stekanja pri zavojih, se bodo kot Caster, kot SAI, kot IA in kot stekanja pri zavojih

merili skupaj.

c) Ce je za meritev izbran najvegji kot krmiljenja, se bodo kot Caster, kot SAI, kot IA in najveciji kot krmiljenja

izmerili skupaj.
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d) Ce sta za merjenje hkrati izbrana kot stekanja v zavojih in najvegji kot krmiljenja, se bodo skupaj merili
kot Caster, kot SAI, kot IA, kot stekanja v zavojih in najvecji kot krmiljenja.

0 Ilr:;'i = Compengation Preparation Caster/SA1

& Preparation :
Work

. |
X \ 2 |
= ! 2 ¥ o Costewsaria
ofs Compensation v ‘,-h +

Select meosurement angle:

Toe-aut on turms

T Meazurad
== Result §y Remove the steering wheel hoder to Sart the veicle. Fally desreas the
|| ensue tat the steering nbeel canbe w.  brake pedsl and isstal the brake pecel _
& Allgnment ]
N Guade

g Postasgrment
Diagnosis

o\ ADAS
®
“’/ Caibration

e P>

Remove b npeteislp plete pins o
* Ext Aligtvnant Temore turslaie tridge.

Slika 4-47 Meritev Caster/SAI/IA
4.5.4.2 Priprava na merjenje kota
Za dokoncanje naslednjih operacij sledite navodilom, prikazanim na tabli¢cnem racunalniku:
1. Odstranite drZalo volana, da zagotovite obracanje volana.
2. ZaZenite motor, namestite ro€ico zavornega pedala in nato ugasnite motor.
3. Odstranite zatice vrtljive ploS¢e/drsne ploSce in odstranite most vrtljive ploSce.

4. Namestite merilnik maksimalnega kota krmiljenja na sprednja kolesa (Ta operacija je obvezna
samo kadar je treba izmeriti najvecji kot krmiljenja).

@ OPOMBA

Ce je pritisk na zavorni pedal namescen brez zagona vozila, so lahko neto¢ni rezultati meritev posledica
dejstva, da zavore niso blokirane.

Izmerjeni rezultati odklona koles pri zavojih in najvecjega kota krmiljenja bodo

prikazano na seznamih rezultatov v razdelku Izmerjeni rezultati.

4.5.4.3 Merjenje zaCetnega kota

Ko so zgornje priprave uspesno opravljene, tapnite Naprej, da zacnete z merjenjem kota. Nato sledite
navodilom na tablici in korak za korakom obracajte volan levo ali desno na obmogje zbiranja. Ko so
postopki merjenja koncani, se bo samodejno odprl razdelek Izmerjeni rezultati.
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4.5.5 Izmerjeni rezultat

Ta razdelek pomaga pri:

1. Ogled izmerjenih rezultatov glede stekanja, nagiba, kota nagiba, vrednosti simetrije, kota

kotaljenja itd.
2. Ogled in spreminjanje specifikacij koles.
4.5.5.1 Grafi¢ni prikaz rezultata

R Yoo Graphicad Result
Inspection

Prepesation
Work

= Fost-alignment
Disgnosin

ADAS
Calibrstion

Revarts

B Esk asgoment

Slika 4-48 Zaslon z izmerjenimi rezultati (grafi¢ni prikaz rezultata)

a) Dotaknite se posamezne slike na zaslonu, izbrana slika se bo povecala. Glejte kot
sledi.

Slika 4-49 Povecava slike
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b) Dotaknite se b Na zgornjem zaslonu kliknite gumb, da odprete zaslon z vodnikom za prilagoditve. Prikazal se
bo vodnik za prilagoditve izbrane slike, ki ga lahko prilagodite po navodilih na zaslonu. Ko je prilagoditev

koncana, tapnite, da zaprete zaslon z vodnikom za prilagoditve. x

) Dotaknite se gumbov, kot so Ha v srednjem delu zaslona za ogled parametra
Opisi, ki so predstavljeni v glosarju.

se gumbov, kot so Zadaj, H na desni strani zaslona si lahko ogledate grafi¢ni rezultat - d) Dotaknite

Grafi¢ni rezultat - Spredaj, Graficni rezultat - Vrednost simetrije in Grafi¢ni rezultat - Premer kotaljenja.

e) Dotaknite se gumbov Dvigni vozilo > Dvigni vozilo , da dvignete vozilo za nastavitev. Glejte
Za podrobnosti dvignite vozilo .

f) Dotaknite se gumbov Dvigni vozilo > Nastavitev odklopa koles , da odstranite vozilo za

nastavitev. Za podrobnosti glejte Nastavitev odklopa kolesa .

g) Dotaknite se gumba Kamera, da preverite stanje delovanja kamer.

FE) Yehicke Camera Image Preview
Inspection
& Dreoveion a Pr——
Work cosene
-
o+, Compensaticn
@ Cantor/SA
=z Meoasured
& Algnment &l
N Guide - -
Py @
= Postaligrment — ok
Diagnosis
g Overhaul Regont ' .
[ Exit Algrment e ol
Normal target dota @ rabied cameen B Arormal camens
Drscription Description  Singleview  ESC
|

@ Abmarmesl 1erget/wpet dots (5] Mot anabled camen
Slika 4-50 Zaslon za predogled slike kamere

Gumb Kamera je vedno na voljo, ko morate preveriti kamere

delovno stanje, ni omejeno na ta zaslon.

Dotaknite se Opis , da preverite razlage za vsako ikono, prikazano na
zaslon. Za podrobnosti glejte Tabela 4-4 Opisi kamer .

Dotaknite se moZnosti Celoten pogled ali Posamezni pogled, da spremenite nacin predogleda za kamero

slika.

Za izhod iz zaslona za predogled slike kamere se dotaknite tipke ESC .
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Tabela 4-4 Opisi kamer

Ikona Ime Razlaga
Normalno
" . Ciline pike je mogoce prepoznati normalno.
Ciljne pike
Nenormalno
. Tarca je umazana ali blokirana, o€istite jo ali odstranite ovire.
Cilj/Cilj
Pike
Omogoceno
Kamera deluje normalno.
Kamera
Ni omogoceno
Trenutna funkcija ne uporablja kamere.
Kamera
Diagnosti¢no orodje ne more komunicirati s kamerami. Sledite
spodnjim korakom:
1. Preverite, ali je napajanje VKLOPLJENO;
m 2. Preverite, ali je trenutna povezava kamere normalna;
Nenormalno
Kamera

3. Preverite, ali je diagnosti¢no orodje povezano z omrezjem Wi-

Fi kamere;

4. ZabeleZite in naloZite dnevnike. Podrobno opiSite teZavo.

h) Dotaknite se moznosti Shrani pred popravilom, da shranite meritve pred poravnavo. Ce so meritve pred

popravilom Ze shranjene, vas bo tablica vprasala, ali jih Zelite prepisati.

i) Dotaknite se Polna toleranca ali Polovi¢na toleranca, da spremenite nacin graficnega prikaza med Polna
toleranca in Polovitna toleranca.

Polna toleranca: enaka toleranci originalne opreme.
Polovi¢na toleranca: polovica tolerance specifikacije originalne opreme.
j) Za spremembo enot se dotaknite moZnosti Nastavitev enote.

k) Dotaknite se Naprej, da odprete razdelek Vodnik za poravnavo. UpoStevajte, da ¢e meritve pred popravilom

niso shranjene, vas bo tablica vpra3ala, ali Zelite te specifikacije shraniti kot meritve pred popravilom.
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4.5.5.2 Dvignite vozilo

Ta funkcija je primerna za vozila, ki jih je treba dvigniti za nastavitev parametrov koles.

Za dvigovanje vozila

1. Na izmerjenem rezultatu tapnite gumbe Napredna nastavitev > Dvigni vozilo
zaslon.

2. Za dvigovanje vozila sledite navodilom na tablici:
1) Volan postavite v sredinski poloZaj. Zaklenite volan.
2) Zazenite motor, namestite rocico zavornega pedala in nato ugasnite motor.

3) Dvignite vozilo in zaklenite dvigalo.

# ehicle Raise Vehicle A8 A UBTITIE

@ > by ¥ » - 1 ’ /! x
it s L‘\iu‘v‘- d"??l @ @

il b Bt the stewring mheel 21 cemer cotion St e i, mtel the Srske pedal Raise the vehicle srd bk te It
= Lock e steering wheel degreacer nd then sop the engine.

()

B
[ Exn Algrnent

Slika 4-51 Dvigovanje vozila

3. Ko je vozilo dvignjeno in dvigalo zaklenjeno, tapnite Naprej za zbiranje podatkov in tablica bo preklopila
na zaslon Zacni prilagajanje. Tapnite Naprej za izvedbo prilagajanja in tablica bo samodejno preklopila

na zaslon Spuscanje vozila.
Za spuscanje vozila
1. Spustite vozilo, kot je prikazano v vodilih na zaslonu.
1) Odstranite zatice vrtljive plos¢e/drsne plosce in odstranite mosticek vrtljive plosce.
2) Spustite kolesa in vozilo potresite.

3) Namestite zagozde za kolesa, da preprecite premikanje vozila.
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Done

Slika 4-52 Spustite vozilo

2. Ko spustite vozilo, tapnite Kon¢ano in tablica se bo vrnila na izmerjeno
Zaslon z rezultati.

4.5.5.3 Nastavitev odklona kolesa

Ta funkcija je primerna za vozila, pri katerih je treba sneti kolesa za nastavitev parametrov poravnave koles.

Za dvigovanje vozila

1. Na zaslonu z izmerjenimi podatki tapnite gumbe Napredna nastavitev > Nastavitev izklopa kolesa
Zaslon z rezultati.

2. Za dvigovanje vozila sledite navodilom na tablici:
1) Volan postavite v sredinski polozaj. Zaklenite volan.

2) Zazenite motor, namestite rocico zavornega pedala in nato ugasnite motor.

3) Dvignite vozilo in zaklenite dvigalo.
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Camera Exit Naxt

Slika 4-53 Dvigovanje vozila

3. Ko je vozilo dvignjeno in dvigalo zaklenjeno, tapnite Naprej za zbiranje podatkov. Ko so
podatki zbrani, se bo na tablici prikazal zaslon Odstrani kolo.

Za odstranitev kolesa

1. Ko dvignete vozilo, sledite navodilom na zaslonu, da odstranite kolesa:
1) Odstranite objemke koles in tarce.
2) Odstranite kolesa.
3) Namestite adapterje pesta in tarce.

2. Ko odstranite kolesa, tapnite Naprej za zbiranje podatkov in tablica bo preklopila na
zaslon Zacni prilagajanje. Tapnite Naprej na zaslonu za izvedbo prilagajanja in tablica
bo samodejno preklopila na zaslon Namestitev kolesa.

& t Ralas Vel Remove Wheel B3 Ul tall Wisesil »

r Ny 1 3 2 3
o [( Q ’/ ~
N o

| Postaigoment
» Rersove T weel CUmps b Legecs Beaiovw T Inetal Uhe Wb dapiars e targens

~
B

¢ E3% Alignument

Camera Exit Next

Slika 4-54 Odstranite kolo
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Za namestitev kolesa

1. Namestite kolesa, kot je prikazano v vodnikih na zaslonu:
1) Odstranite tarCe in adapterje pesta.
2) Namestite kolesa.
3) Namestite objemke koles in tarce.

4) Odstranite ro€ico zavornega pedala.

& 5 1 P 2
reu 4
"% Compensatic / >
N
() Contmrs . \
thNﬁld
Aeslt } ROmeve 1he 1ngeTE BN Pub Bdapars irgtel ™ wheals. Irenall o whesl @lamps and targets

e 1

x 4
@ P s ¥
@9, £v¢

Rermoee e brake edsl deprececr

[ Ext Alignment

Exit Next
Slika 4-55 Namestitev kolesa
2. Ko so kolesa name3¢ena, tapnite Naprej, da odprete zaslon za ponovno kompenzacijo.

Za izvedbo kompenzacije dvigovanja

1. ViSina precke se bo samodejno prilagodila za iskanje tar€ in

Tabli¢ni racunalnik bo preklopil na naslednji zaslon.

# hicie Ratuw Vahikie Reiove Whesl  Stwl Addistmant  Install Wheet Recompensate JETCTTRTIREH
= nzowcton
.
& (u:] I—-—IAA—-_J Plagse rotate the tire 10 the

=, ‘e

4 I‘. "\ 4
o - -

[ £y Algnment

Camera Exit Mext
| D | il (2 |

Slika 4-56 Zacetek dvigovanja Kompenzacija 1
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Slika 4-57 Zacetek dvigovanja Kompenzacija 2
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Slika 4-58 Zacetek dvigovanja Kompenzacija 3
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Slika 4-59 Zacetek dvigovanja Kompenzacija 4

2. Sledite zgornjim navodilom, prikazanim na tablici, zavrtite pnevmatiko v obmocje zbiranja in se nato

ustavite.

3. Ko je zbiranje kon¢ano, se bo na tablici prikazal zaslon Spodnje vozilo

samodejno.
Za spuscanje vozila
1. Spustite vozilo, kot je prikazano v vodnikih na zaslonu:
1) Namestite pritisk na zavorni pedal.
2) Odstranite zatice vrtljive ploS¢e/drsne plosce in odstranite mosticek vrtljive plosce.
3) Spustite kolesa in vozilo potresite.

4) Namestite zagozde za kolesa, da preprecite premikanje vozila.
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Slika 4-60 Spuscanje vozila

2. Ko spustite vozilo, tapnite Kon¢ano in tablica se bo vrnila v nacin Izmerjeno
Zaslon z rezultati.

4.5.,5.4 Seznam rezultatov

Celotne rezultate pred popravilom je mogoce prikazati tudi na seznamu, ki je videti kot na naslednji sliki.
Seznam lahko shranite pred poravnavo. Upravljanje gumbov na seznamu rezultatov je enako kot na zaslonu
Grafi¢ni rezultati.
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'3 Compena:
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[® Exit Abgnmant Toe 154 18z Total toe

Save
Half Unit
Camera Mﬂ-ﬁw‘w Setting Next

Slika 4-61 Zaslon z izmerjenimi rezultati (seznam rezultatov)
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4.5.6 Vodnik za poravnavo

V razdelku Vodnik za poravnavo podrobni postopki poravnave z ilustracijami na zaslonu omogocajo
priro¢nejSo in hitrejSo nastavitev specifikacij koles. Za boljSe vodenje uporabnikov pri upravljanju vodnik
za poravnavo za nekatere modele vozil vklju€uje animacijo nastavitve.

@ OPOMBA

1. Pri nastavljanju sprednjega stekanja imajo nekateri modeli vozil tako obicajni nacin kot nacin vodenja. Nacin vodenja se uporablja
privzeto. Ce Zelite spremeniti nacin, tapnite Obicajni nacin ali Nagin vodenja , da preklopite.

2. Da bi zmanj3ali vpliv na sprednje kolesce, ki ga povzroca prilagoditev drugih specifikacij, je treba pred
nastavitvijo sprednjega kolesca ponovno izmeriti kot kolesca.

4.5.6.1 Postopki poravnave

V skladu z zahtevami postopka originalne opreme bodo na voljo podrobni in popolni postopki poravnave,
ki vam bodo pomagali pri nastavitvi specifikacij koles.
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. T . b
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Waork
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=
oy Compensation
@ Castersal
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Result
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Tighten the nut A 10 95 Nm

(@) ADAS
=/ Caltbration

Overhaud Repont
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™

Slika 4-62 Postopki prilagajanja parametrov Zaslon 1

a) Sledite vrstnemu redu na vrhu glavnega dela zaslona, da dokoncate vse postopke nastavitve
parametrov poravnave koles. Vrstni red nastavitve je zelo pomemben, ¢e parametri poravnave
koles niso nastavljeni v skladu z vrstnim redom (Nagib zadnjega kolesa -> Stekanje zadnjega
kolesa -> Nagib sprednjega kolesa -> Stekanje sprednjega kolesa ->

Rezultat poravnave) prikazan na vrhu glavnega razdelka, lahko povzroci ponavljanje operacij.

b) Preverite oznacene rdece slike na zaslonu in jih prilagodite, kot je prikazano na
vodniki na zaslonu. Ce so parametri kota prilagojeni na pravilne vrednosti, se bodo oznacene
rdece slike spremenile v oznacene zelene slike. Nato tapnite Naprej, da na enak nacin
prilagodite druge parametre.
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¢) Pri nekaterih specifikacijah platiS¢ postopek originalne opreme ne omogoca prilagoditve

metoda. Tabli¢ni racunalnik bo prikazal spodnje stanje.
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Rear Camber Rear Toe Front Caster Front Toe o deci

Vehicle

#8 yapecion

& Prevaraton
Work

e

Compensation

@ I

Caster/SA|

Notes.
Messured
Rosull

Alignment

- Post-afignment

Disgivosss
®

]

This value is not adjustable ahicke. o the measured valie 1§ nat witr the specifi

0

gamaged of bent suEPENTN companents and vohicle body misskgnment

ADAS
Cehbraton

E Overhind Report

B Exit Alignment

™.

Slika 4-63 Zaslon 2 s postopki prilagajanja parametrov

d) Po zakljuc¢ku vseh postopkov nastavitve specifikacij koles tapnite Naprej

Za vstop v zaslon z rezultati poravnave preverite barvo slike (ki predstavlja rezultate
prilagoditve) in se prepricajte, da so vse slike zelene. V nasprotnem primeru jo je treba
ponovno prilagoditi.

Rear Camber Rear Toe

.

Front Camber

Front Caster

Alignment
roen
'
i‘ Tou
R

o) Vehicle
s} nspoction

@ Son
o

0°02'

Compensation

Caster/SAl

' oo

)
-

. 1 _ '"' _0°00"

& Postaigument
Diagnosss.

ADAS
Calibration

Overhaul Report

o £t Alignment

.

Full
Readjust  Camera Next
T TR Tolerance

k

Slika 4-64 Zaslon z rezultati poravnave

4.5.6.2 Vodilni nacin na sprednjem delu stopala

Pri nekaterih modelih vozil sta na voljo dva nacina za nastavitev sprednjega stekanja, in sicer nacin

vodenja in obicajni nacin. Nacin vodenja vam pomaga doseci namen nastavitve sprednjega stekanja

z levo in desno vezno palico, veliko laZje in hitreje, zato je nacin vodenja ...

Nacin se uporablja privzeto.
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V nacinu vodenja so na voljo Stirje koraki za nastavitev sprednje stekavosti: priprava, nastavitev desne vezne

palice, nastavitev leve vezne palice in sredinsko krmiljenje.
1. Sledite navodilom na tablici in opravite naslednje priprave:

1) Volan nastavite v sredinski polozaj (priporocljivo je, da volan postavite v vodoravni poloZaj).

2) Zazenite motor, namestite rocico zavornega pedala in nato ugasnite motor.

@ OPOMBA

Ce je pritisk na zavorni pedal namescen brez zagona vozila, so lahko neto¢ni rezultati meritev posledica dejstva, da zavore niso

blokirane.

e} Vehicle

Inspection

Rear Toe Front Cambar
é Preparation " o
Work
=
v

- Abgnment
- =

%y Compensation

;’; Custar/SAl

Measired

Result n

Diagnoss

faa) ADAS
Cahbration

Sat the cteering whesl at cenler position (A steering wheel S1art the engine, ine1all e brake podal depreseor and then
lovel ia recammended) stap the wegine
Overhad Raport

[ Exit Abgnment

Slika 4-65 Priprava za nastavitev sprednjega stekelca

2. Ko so zgornje priprave koncane, tapnite Naprej, da zberete podatke in jih pravilno prilagodite.
vezno palico, kot je prikazano v vodilih na zaslonu.

1) Odvijte varovalno matico in nastavite desno vezno palico na toleran¢no obmogje.
2) Spredniji del vozila potresite, da vse spodnje komponente postavite v naravni poloZaj.

3) Privijte varovalno matico.
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< Abgnment
0 Vfr;‘ujr‘ o Rear Camber Rear Toe Front Cambey Front Caster Result

aran Adpumt rght e rod — Adgst left tie S————

& Preparation

Work

Compensation

@ I

Caster/SA|

Measured
ftesuit

& Alignment
l\ Ouide
R Posteagoment
Diagnosss

ADAS
N7/ Calibration

Oveehau Report

Locmen the lock mst end adjust the right Jownce the S0t part of S wNcie to set Tighten e lock et
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Slika 4-66 Nastavitev desne vezne palice

3. Ce je desna vezna palica dobro nastavljena, tapnite Naprej za zbiranje podatkov in nato odprite zaslon z navodili

za nastavitev leve vezne palice.

1) Odvijte varovalno matico in nastavite levo vezno palico na toleranéno obmogje.

2) Spredniji del vozila potresite, da vse spodnje komponente postavite v naravni polozaj.
3) Privijte varovalno matico.

o Vehicle Rear Camber Rear Toe Front Camber  Front Caster Front Toe Algochant
8 inspection Besn

& Proparstion Fripar: djust right tio ros Acaist loft tie o3 ent
Work —

i & I

.
Compensation

Coster/SAl

Measured
Result

o POSt-alignment
= Diagnose

2\ ADAS
@ Cakoration

Ovechaul Report

Logeen the lock nut anc adust the left e Jounce the from partof Me vehicle loset  Tigfhten the lock nut.
0 %0 B toleranes range. il Bottem ecemponents o el status.

B 0t Alignment

o

o Normal Full

Slika 4-67 Nastavitev leve vezne palice

4. Ko je leva vezna palica dobro nastavljena, tapnite Naprej, da odprete zaslon z navodili za sredinsko krmiljenje.
Sledite navodilom, prikazanim na tablici, in kolesa nastavite naravnost naprej. Ce volan ni centriran, tapnite

Ponovno nastavi, da ponovno nastavite sprednji naklon.

94



0 ‘Vcramr Rear Camber Rear Toe Frant Camber Front Castar Front Toe ‘Mm"'
nEpection
Prapieation a0 Adiunt right the rod At nft tie o GCenter steoring
Work

-

oty Compensatian

Caster/SAl

L))

s Measured

A4
LT "
001
\ .

= Result
Allgnment B
2% Guide - = i

= Postaignment

Disgnoss

ADAS

Culibrstion
St whesls 31mght shand. If the steering
B overheu Repont probipiln devy ress Readjust 1o
‘et the front tos agem.
[ 0t Algnment
“w
o Normal

Slika 4-68 Sredinski krmiljenje

4.5.6.3 Ponovno preverite kolesce

V nekaterih priro¢nikih za originalno opremo je navedeno, da morate po nastavitvi sprednjega kota ponovno

preveriti kot kota, tako da je kot kota znotraj standardnega obmocja. Pri ponovnem preverjanju kota upostevaijte,
da precka in vozilo ne smeta biti dvignjena ali spuscena.

Za ponovno preverjanje kolesca

1. Na zaslonu Sprednje kolesce tapnite gumb Ponovno preveri kolesce . Sledite navodilom
prikazano na tabli¢cnem racunalniku, izvedite naslednje operacije:

1) Odstranite orodje za stojalo volana, da zagotovite, da se volan lahko vrti.

2) Zazenite motor, namestite rocico zavornega pedala in nato ugasnite motor.

3) Odstranite zatice vrtljive ploS¢e/drsne plo3ce in odstranite most vrtljive plosce.

2 Alignment
Vehick
T TN — . ... W
ﬁpwps’:ﬂm‘
Wiorkc
"
ofy Compensation
@ cestersn p)

" 5 ‘
. 2 "
' A A ‘“
=z Messured L
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Slika 4-69 Ponovno preverite priprave kolesc
2. Po zaklju€ku zgornjih priprav tapnite Naprej, da odprete naslednji zaslon.

3. Sledite ilustracijam na tablici in obrnite volan levo ali desno v obmogje zbiranja. Ce je volan na
sredini, prenehajte z vrtenjem volana in tablica se bo samodejno vrnila na zaslon Front Caster.

W Alignment
o Vehicle T
Fg] s 08 Rear Camber Rear Toe Front Camber m Front Toe Result

Pr ton * Stop tuming the steering
ez |0 whee, laase wist

Compensation

) I

Coaster/SA

WMeasired
Result

Alignment 1Y
X Gl

it

= Post-allgnment
Disgnosis

B Exa Alignment

s

Camera  Cancel Mext

Slika 4-70 Nastavitev volana

4.5.7 Diagnoza po poravnavi

Nekatera vozila morajo po nastavitvi parametrov poravnave koles izvesti povezane diagnosti¢ne funkcije,
kot je ponastavitev SAS.

4.5.7.1 Ponastavitev senzorja kota krmiljenja (SAS)

Po nastavitvi kota potiska in kota stekanja je v nekaterih okolis¢inah potrebna ponastavitev sistema SAS.
Ce ponastavitve sistema SAS ne izvedete, lahko to vpliva na delovanje varnostnih sistemov, kot so VSC,
ESC, TCS itd.

Za izvedbo ponastavitve SAS

1. Sledite navodilom na tabli¢nem racunalniku, da preverite, ali so izpolnjeni naslednji pogoji
od:

1) Pritisk na zavorni pedal je Ze odstranjen.
2) VZig je vklopljen.
3) Motor je IZKLOPLJEN.

4) V(I je pravilno prikljucen.
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2. Ce so zgornji pogoji izpolnjeni, tapnite Naprej, da odprete naslednji zaslon. In sledite

vodnik na zaslonu, pocasi obrnite volan v sredinski poloZaj, sprednja kolesa obrnite naravnost

8AS Recet

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required

Please ensure that the following conditions are met:
* The brake pedal depressor is already ramoved;

* The ignition is ON;

* The engine is OFF;

* The VC1 Is connected properly

Slika 4-71 Zaslon za ponastavitev SAS 1

naprej in spustite volan.

3. Nato tapnite Naprej za nadaljevanje. Sledite navodilom na zaslonu, da obrnete volan v desno za

8AS Reset

Prepare Porc

Tusn the steering wheel slewly 1o the
center position, set the front wheels
straight ahead, and release the steering

W e v vead oo

1.0°

Steesing angle sensoe

Slika 4-72 Zaslon za ponastavitev SAS 2

priblizno 30°, in nato izvedite naslednje korake:

1) Volan pocasi obrnite do levega konca in ga drZite priblizno 5 sekund;

2) Volan pocasi obrnite do desnega konca in ga drZite priblizno 5 sekund;

3) Volan pocasi obrnite v srednji poloZaj, sprednja kolesa nastavite naravnost naprej in spustite

volan.
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[® £ Alggmmen

perdarm

Tum the steering whead to the nght

for about 30° then perform the steps
below:

1 Turnthe steering wheel slowdy 1o the
left end stop and hold for aboul 5s;

2 Turn the steering wheel slowdy 1o the
nght end stop and bold for about Ss;

3 Turn the steering wheel slowly 1o
he center position, set front wheels
straight ahead, and release the steering
wheel.

“ P f-
T

1.0°

Steering angle sensor

Slika 4-73 Zaslon za ponastavitev SAS 3

4. Ce so zgornji postopki zakljueni, tapnite Naprej, da odprete zaslon z rezultati ponastavitve SAS.

Ce se na zaslonu prikaz

zaslonski prikazi,

@)
i

t )
(
Ny Wner h

% Guide

Poat-signment
Disgness

4.5.8 Kalibracija ADAS

eﬁo pomeni, da je bila ponastavitev SAS uspesna; ¢e pa, to pomeni, da ponastavitev SAS ni

uspela.

SAS Resat

Resu

v "

SAS reset succeeded

0.0°

Steering angie sensor

Slika 4-74 Zaslon za ponastavitev SAS 4

Po izvedbi nastavitve koles je treba za zagotovitev varne voznje vozila nekatere funkcije sistema ADAS ponovno

umeriti.

Specifi¢ne operacije kalibracije ADAS bodo predstavljene v kasnejem poglavju o funkciji kalibracije ADAS. Ce Zelite izvedeti ve¢ o

izvajanju kalibracije ADAS, glejte Funkcija kalibracije ADAS za podrobnosti.
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4.5.9 Porocilo o remontu
V tem razdelku lahko po izvedbi nastavitve geometrije koles:
1) Preverite porocilo o poravnavi koles, parametre poravnave koles itd.
2) Shranite porocila in jih delite v oblaku.

4.5.9.1 Izpolnite podatke o stranki

Preden vnesete porocilo o remontu, morate izpolniti podatke o stranki. Glejte spodnjo tfbelo s podatki o
strankah, postavke, oznacene z, morajo izpolniti ustrezne podatke.

Cancel Customer information Reset “
Vehicle information Personal Info Q
*Ucenseplate || & teme
“VIN WAUZZZAGTENTXXXXX @ Mobile
* Year 2014 (E) Tel
* Make ADAS Emall
* Model Audi A7 2011> Company
* Odometer v Address

Color
‘Work Order Information
* Technician h21313

Slika 4-75 Tabela s podatki o strankah

4.5.9.2 Vrste porocil

Ce so med celotnim postopkom namestitve koles omogogene vse funkcije, je mogoce videti osem porofil,
vklju€no s porocilom o namestitvi koles, porocilom pred popravilom in po popravilu, porocilom pred popravilom,
porocilom o trenutnih vrednostih, poroc¢ilom o vrednostih simetrije, poro¢ilom o pregledu 3asije, poroc¢ilom o

pregledu pnevmatik in porocilom o viSini voznje.

1) Porocilo o geometriji koles: Vsi rezultati pregleda, vklju¢no z globino profila, tlakom v pnevmatikah, premerom

pnevmatike, visino voznje, specifikacijami sprednje osi in specifikacijami zadnje osi.
@ OPOMBA

Vrednosti globine profila in tlaka v pnevmatikah so na voljo le, e je profil
Izvaja se globinski in tla¢ni pregled.

Vrednosti viSine voZnje so na voljo le, ¢e je meritev viSine voznje

izvedeno.
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Slika 4-76 Zaslon porocila o remontu

2) Porocilo pred popravilom in po popravilu: Graf, ki prikazuje primerjavo stanja pred popravilom
rezultati in rezultati po popravilu.

3) Porocilo pred popravilom: Graf, ki prikazuje rezultate pred popravilom. Dodaten opis simptomov bo naveden,

e katera koli izmerjena vrednost ne ustreza specifikacijski vrednosti.

4) Porocilo o trenutnih vrednostih: Graf, ki prikazuje trenutne rezultate nastavitve koles.
Dodaten opis simptoma bo naveden, ¢e katera koli trenutna vrednost ne ustreza
specifikacijski vrednosti.

5) Porocilo o vrednosti simetrije: Graf, ki prikazuje osi vozila, osi koles, pre¢ne
odmik itd.

6) Porocilo o pregledu Sasije: ZabeleZite podatke o pregledu Sasije. UpoStevajte, da je porocilo o
pregledu Sasije na voljo le, e je opravljen pregled 3asije.

7) Porocilo o pregledu pnevmatik: ZabeleZite podatke o stanju profila, globini profila in tlaku v
pnevmatikah. UpoStevajte, da je porocilo o pregledu pnevmatik na voljo le, ¢e je opravljen
pregled globine profila in tlaka.

8) Porocilo o viSini voZnje: Graf, ki prikazuje viSino voZnje ali razliko v viSini voZnje. UpoStevajte,
da je porocilo o viSini voZnje na voljo le, ¢e je izvedena meritev viSine voZnje.
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4.5.10 Shranjevanje porocila in skupna raba porocil v oblaku

Po opravljenem pregledu vozila in nastavitvi geometrije koles lahko shranite porocila in jih delite v oblaku, nato

pa jih v realnem casu delite s strankami prek kode QR, SMS-a ali e-poste.

4.5.10.1 Shrani porocilo

1. Na zaslonu Porocilo o poravnavi koles se dotaknite , da B gumb iz zgornjih gumbov orodne vrstice

odprete spustni seznam.

ADAS i - =
W ] = o = g B =
ADAS > Autarate: sslecton » Wiee! alignme: 1o vom ca00y
B Take a Screenshaol
g1 Vehicle
2014 (£ ADIAS Audi A7 201 1> Wier Aligst =
4 Preparation Ve bt G . y
. Py Save current PDF file
Fomment MTELE & 0
13, Compensation -
e v
@ castersal Save Report 2% |zo@
== Messured
== Result iy Fremsat  Cuect Vaises

& Alignment
N Gude

H Post-alignmant
Diagnoss

(aa) ADAS
k!' Calbraton
B ovehasRapon -

[ Exit Alignment Tre ez Raklegnt

-

Sy wns S
Bl
'

- Customer
|wformation Print

Slika 4-77 Zaslon za shranjevanje porocila 1

2. Na spustnem seznamu tapnite gumb Shrani porocilo , da odprete zaslon za izbiro porocil, ki jih Zelite shraniti.
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Shawmaction  Tielupesen

Cancel

Slika 4-78 Zaslon za shranjevanje porocila 2

3. Ko izberete porodila, ki jih Zelite shraniti, tapnite V redu . Ce tabli¢ni racunalnik prikaZe naslednji zaslon,
to pomeni, da so bila porocila uspe$no shranjena.

2

4

Report saved successfully!

coe ki

Slika 4-79 Zaslon za shranjevanje porocila 3
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4.5.10.2 Skupna raba porocil v oblaku

1. Pravilna pot do imenika

1) Po uspeSnem shranjevanju porocila tapnite Ogled porocila (glejte sliko 4-79 Zaslon za
shranjevanje porocila 3) ali tapnite Porocilo iz upravitelja podatkov za vstop v seznam porocil

zaslon.
- Report List Q 7/
| [e—
2014 (E)/ADAS/ Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle
Diagnostic Report Diagnostic Report Diagnostic Report

XS/ AU A7 2017

2074 (E) ADASS Audi A7 2011 » 2014 (E)/ ADAS/ Auds A7 2011 » AD
R akw 5LFSH/ 150w

CLYR 254 7517 150kW CLXBZ 5L FSI/ 1S0RW

Slika 4-80 Zaslon s seznamom porocil

F}b
2) Ce se na zaslonu s seznamom poroCil prikaZe porocilo , kar pomeni, da je bil6'porocilo uspesno naloZeno v oblak in ga lahko

delite z drugimi; ¢e se porocilo prikaZe , to pomeni, da nalaganje porocila v oblak ni uspelo in ga ni mogoce deliti z

drugimi. '

2. Metode nalaganja porocil v oblak
1) Porocilo o oblaku delite s strankami v realnem €asu prek kode QR, SMS-a ali e-poSte.
3. Postopki nalaganja poroCil v oblak

1) Na seznamu porocil izberite porocilo, ki je bilo uspesno naloZeno v oblak.
zaslon, se bo prikazal nasledniji zaslon.
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Report sharing

@ Report cloud sharing

Slika 4-81 Zaslon za skupno rabo porocil v oblaku 1

2) Dotaknite se moznosti Prijavi skupno rabo v oblaku. Prikazal se bo nasledniji zaslon.

Pl

Scan the QR code to share

Slika 4-82 Metoda deljenja porocil v oblaku

Za neposredno skupno rabo porocila lahko skenirate QR kodo. Prepricajte se, da je QR koda za vsako

porocilo drugacna.
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Scan the QR code to share

Slika 4-83 Metoda deljenja porocil v oblaku 1

Ali pa tapnete Poslji e-posto, da se prikaZe nasledniji zaslon, in vnesete e-poSto

naslov in nato tapnite V redu za skupno rabo porocila.

Send Email

Please onter emall address:

Slika 4-84 Metoda deljenja porocil v oblaku 2

Ali pa se dotaknite moZnosti Poslji SMS, da se prikaZe naslednji zaslon, in vnesete telefonsko Stevilko

Stevilko in nato tapnite V redu za skupno rabo porocila.
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Slika 4-85 Zaslon za skupno rabo porocil v oblaku 3

4.6 Glosar

4.6.1 SrediScna Crta geometrije

Nanasa se na presecisce vzdolZne sredinske ravnine karoserije in vodoravne ravnine sprednje in zadnje osi

(modra pikc¢asta crta).

4.6.2 Kot potiska
Definicija

Kot potiska je kot med vzdolZzno geometrijsko srediS¢no ravnino vozila in linijo potiska (pogonska os je

pravokotnica na sredis¢e zadnje osi). Kot je prikazano na spodniji sliki.
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Funkcija
Prepricajte se, da vozilo vozite naravnost naprej.
Ucinki nenormalnega kota potiska
Volan je nagnjen, ko vozilo vozi naravnost naprej.

Pnevmatike so nenormalno obrabljene in vozilo viece na eno stran.
4.6.3 Potem

Definicija

sliki).

Funkcija

Stekanje je kot med srediS¢no ravnino vrtenja kolesa in vzdolZno ravnino vozila (kot je prikazano na spodnji

Odpravite ali zmanjsajte Skodljiv u¢inek, ko se sprednja dela obeh koles zaradi nagiba med voznjo razsirijo

navzven. Prepricajte se, da se kolesa ne kotalijo navzven.

Preprecite bo¢no drsenje koles. In zmanjSajte obrabo pnevmatik ter porabo goriva.

Ucinki nenormalnega prsta na nogi

Ena stran pnevmatike je nenormalno obrabljena.
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Vozilo pri voznji z veliko hitrostjo prekomerno vibrira.

Volan je nagnjen med voZnjo naravnost napre;j.

4.6.4 Skupni prst

Vsota stekanja koaksialnih levih in desnih koles.

-

RN

'{f i j:“ \

U .

+ I+ie
i

4.6.5 Nagib
Definicija

Nagib je kot med ravnino vrtenja kolesa in vzdolZno ravnino, ki je pravokotna na ravnino leZajev vozila. Ce
je zgornji del kolesa nagnjen navzven glede na ravnino vrtenja, gre za pozitivni nagib. Ce je zgornji del

kolesa nagnjen navznoter, gre za negativni nagib (kot je prikazano na spodniji sliki).

Funkcija

Izbolj3ajte varnost sprednjih koles in olajsajte krmiljenje med voZnjo.

Ucinki nenormalnega nagiba

Ko je nagib prevelik, se zunanja stran kolesa obrabi. Vozilo prekomerno vibrira in
volan je pri voznji z veliko hitrostjo nestabilen.
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Ko je nagib premajhen, je notranja stran kolesa obrabljena.

volan je teZaven in ni dovolj sile, da bi se volan samodejno vrnil v sredinski poloZzaj.

Ko levi in desni nagib nista enaka, vozilo med voznjo bo¢no zdrsne in odstopa.

4.6.6 Sprednje kolesce
Definicija

Kraljski sornik je sredisce vrtenja, ko se kolo vrti. Zavoj koles je kot med osjo kraljevega sornika in

pravokotnico ravnine leZaja vozila (kot je prikazano na spodniji sliki).

Funkcija

Ustvarite silo, ki bo volan samodejno vrnila v sredinski poloZaj.
Zagotovite stabilnost vozila med voZnjo naravnost. In po spremembi smeri voZnje naredite volan lazji in

enostavnejsi za vracanje.

Ucinki nenormalnega kolesarja

Ko levi in desni kot koles nista enaka, leva kolesa niso sinhronizirana z desnimi, ko
vozilo spremeni smer. In vozilo med voZnjo odstopa.

Ko je kolesce premajhno, je volan nestabilen.

Ko je kolesce preveliko, je krmiljenje tezko.
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4.6.7 Naklon krmilne osi (SAI)
Definicija

Nagib osi volana je kot med osjo kraljevega sornika in navpi¢no ¢rto v pre¢ni navpicni ravnini vozila (kot je

prikazano na spodniji sliki).

Funkcija

Ko kolesa zaradi zunanje sile odstopajo od poloZaja za voZnjo naravnost naprej, se sprednja kolesa

samodejno vrnejo v poloZaj za voznjo naravnost naprej.
Ucinki nenormalnega naklona osi volana

Ko je naklon osi volana prevelik, je potrebna sila volana

postane vedji in krmiljenje postane otezeno.

Ko je naklon volanske osi premajhen, se volanski sistem po zavoju vozila ne more popolnoma vrniti v

sredinski poloZaj.

Ko sta naklon leve in desne osi krmiljenja

niso enake, lahko vozilo zanese na eno stran.
4.6.8 Vkljuceni kot (IA)
Definicija

Kot, ki ga tvorita os kraljevega sornika, je kot Y med osjo krmilnega Cepa in osjo kolesa. Vrednost kota, ki
ga tvorita, je vsota naklona osi krmiljenja a in previsa B (kot je prikazano na spodniji sliki).
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Funkcija

Vklju€eni kot se uporablja za diagnosticiranje nepravilne poravnave vzmetenja in deformacije komponent

vzmetenja.
Ucinki nenormalnega kota vklju¢enosti

Ko je kot vpetja premajhen, naklon osi volana normalen in je previs premajhen, je lahko leZaj gredi

upognjen.

Ko je kot zasuka normalen, je naklon osi volana premajhen in previsok, je lahko spodnja krmilna

roka upognjena.

Ko je kot zasuka normalen, je naklon osi volana prevelik in previsok, je lahko zgornja krmilna roka

upognjena.

Ko je kot zasuka prevelik, naklon osi volana premajhen in previsok nagib, se lahko spodnja krmilna
roka in lezaj gredi upogneta.

4.6.9 Iztegovanje stekanja navzven pri zavojih

Definicija

Ackermanov kot je razlika med kotom krmiljenja zunanjega kolesa in kotom krmiljenja notranjega kolesa,

ko vozilo zavije.



Funkcija
Za boljSi oprijem se prepricajte, da sta sprednji kolesi obrnjeni v pravilno smer.
Ucinki nenormalnega Ackermanovega kota
Pnevmatike so morda obrabljene.

Zaradi nezadostnega oprijema lahko pnevmatike pri zavijanju bo¢no zdrsnejo ali poskocijo ali pa

povzrocijo nenavaden hrup.
4.6.10 Najvedji kot krmiljenja
Definicija

Najvedji kot krmiljenja je kot, ki ga ravnina vrtenja kolesa zavije, ko se sprednja kolesa obrnejo iz poloZaja

za voznjo naravnost v levi ali desni kon¢ni poloZaj.

Funkcija

Nadzorujte minimalni polmer obracanja in zagotovite stabilnost in okretnost vozila.

Ucinki nenormalnega najvecjega kota krmiljenja
Vozilo lahko med voZnjo zdrsne.

Pri zavijanju vozila se lahko pojavi hrup.
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Volan se lahko trese.
Volan je tezaven.

V skrajnih primerih se lahko vozilo prevrne.

4.6.11 ViSina voznje

Lokacija in nacin nastavitve viSine voZnje se razlikujeta glede na proizvajalca vozila. Za podrobnosti glejte spodaj.

ViSina voZnje proizvajalcev vozil, kot so Volkswagen, Audi, Porsche itd.

ViSina voZnje proizvajalcev vozil, kot je BMW.

ViSina voZnje proizvajalcev vozil, kot so Mercedes-Benz, Maybach itd., dolo¢ena z
merjenjem naklona komponent, povezanih s podvozjem.
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ViSina voZnje proizvajalcev vozil, kot sta Renault in Peugeot, ima vec kot eno vrednost, ki jo je treba izmeriti

na enem mestu pnevmatike.

4.6.12 Kot odmika
Definicija

Kot odmika je kot med navpi€no €rto povezovalne €rte sredis¢a kolesa in ¢rto potiska.

Funkcija
Za diagnosticiranje deformacije osi.
Ucinki nenormalnega kota odmika
Kot zamika povzro¢i razliko med levo in desno medosno razdaljo, vozilo pa vlece na stran

krajSe medosne razdalje.

4.6.13 Kolo naravnost naprej

Polovica razlike vrednosti leve stekavosti sprednjega kolesa minus desna stekavost.

4.6.14 Simetri¢na vrednost

Geometrijske dimenzije vozila so obi¢ajno simetri¢ne, kar se uporablja za predhodno presojo, ali je vozilo imelo

nesreco, in za oceno stanja podvozja ter za pomoc pri nastavitvi Stirikolesnega sistema.
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4.6.15 Premer valjanja

Kotalni polmer R je enak razdalji od srediS¢a kolesa do tal.
Kotalni premer je enak dvema kotalnima polmeroma R.

4.7 Izvedite diagnosti¢no funkcijo in kalibracijo ADAS

4.7.1 Pred namestitvijo koles

Nekatera vozila z zraénim vzmetenjem zahtevajo diagnosti¢no funkcijo pred namestitvijo koles. Sele ko je
vozilo nastavljeno na standardno visino, je mogoce natan¢no izmeriti in nastaviti parametre namestitve
koles.

4.7.2 Po nastavitvi geometrije koles

Stevilna vozila morajo po nastavitvi geometrije koles opraviti diagnosti¢ne funkcije (npr. kalibracijo
senzorja kota krmiljenja, nastavitev servo volana), e se spremeni stekanje. Vozila s sistemi ADAS, kot so
sprednje kamere, morajo kalibrirati ustrezne sisteme ADAS.
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5 nastavitev poravnalnika in ADAS

Preden izvedete nastavitev geometrije koles in kalibracijo sistema ADAS, je treba izvesti nekatere nastavitve, kot
so aktivacija programske opreme, povezava Wi-Fi, kalibracija sistema za poravnavo, kalibracija vpenjala kolesa in

cilja ter kalibracija senzorja naklona.

5.1 SploSne nastavitve

Med pogoste nastavitve spadajo nastavitve enot, nastavitve grafitnega prikaza rezultatov, izbira vrste sponke,
prikljucitev orodja za merjenje profila, izbira naprave za merjenje tlaka v pnevmatikah, izbira orodja za merjenje
viSine, orodje za merjenje nivoja 3asije Benz, nastavitev piska, nastavitve skupne rabe zaslona, nastavitve

parametrov umerjanja ADAS in nastavitve orodja za umerjanje ADAS.

t Settings - Common Settings

I I Printing Settings
Unit Settings >

e
Report Settings
Camber - Caster >
oF

Graphical Result Display Setting

n Push Notifications
Select Clamp Type Tire clamp >
I:'-' ' Auto Update

Connect Tread Measuring Tool >
ra
2% ADAS & Aligner Settings
>

Select Tire Pressure Measuring Device

e 7-!_ OBFCM Upload
Select Height Measuring Tool Tape measure )
@ Vehicle List
- Benz Chassis Level Measuring Hand-held
o nelinometer
@ EVDiag Box Setlings
3 Beep Setting >
“ Battery Test

Slika 5-1 Zaslon s sploSnimi nastavitvami

5.1.1 Nastavitve enote

V nastavitvah enot lahko spremenite obliko prikaza in enoto standardnih in izmerjenih vrednosti.
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@  Settings - Unit Settings
ADAS & Aligner Settings
Tolerance & Accuracy Setting >
n 0BFCM Upload
Angle (Camber, Caster, Thrust Angle..) cegree & minute >
@ Vehicle List
Toe degres & minute )
EVDiag Box Settings
L Ride Height mm ¥
“ Battery Test
Tread Depth mm >
. Country/Region Code
Track width & Wheelbase mm )
Laws and Regulations
Tire Pressure bar >
m System Settings

Weight kg >
(2 % 9

Slika 5-2 Zaslon z nastavitvami enote

5.1.2 Nastavitev graficnega prikaza rezultatov

Ta nastavitev vam omogoca spreminjanje postavitve izmerjenih rezultatov v funkciji poravnave koles. Na voljo

so tri moznosti: Toe-Camber-Caster, Camber-Caster-Toe in Caster-Camber-Toe.

) Ssettings - Graphical Result Display Setting
E ADAS & Aligner Settings
P oo upioas =3 =] EE B BB
[ - | | ] [ ot | [ =t ]
Vehicle List =3 ] =] =]
Toe - Comber - Coster Corvbe - Comer - Toe
m EVDiag Box Settings . ®
] Battery Test | coer | =3
BN ha
. Country/Region Code = [one]
=] = [~
m Laws and Regulations T ——

B System Settings
P e

Slika 5-3 Zaslon za nastavitev graficnega prikaza rezultatov
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5.1.3 Izbira vrste sponke

Izberite vrsto objemke (objemka za platisce ali objemka za pnevmatiko) za izvedbo kompenzacije:

1) Ko izberete moZnost Objemka za platiSce, vas bo tablica vodila skozi postopek nastavitve koles

ali funkcijo kalibracije ADAS z uporabo objemke za platisce.

2) Ko izberete Objemka za pnevmatike, vas bo tablica vodila skozi postopek nastavitve koles oz.

Funkcija kalibracije ADAS z uporabo objemke za pnevmatike.

@ opomea

Objemka za pnevmatike je privzeto izbrana.

t Settings - Select Clamp Type

:-;-_: ADAS & Aligner Settings

3 osrom Uplosd

!‘7 ! Vehicle List
EVDlag Box Settings
T= champ

‘ ‘ Battery Test Rim clamp 6

a Country/Region Code

m Laws and Regulations

m System Settings
B About

Slika 5-4 1zbira vrste sponke

5.1.4 PrikljuCite orodje za merjenje tekalne plasti

Ta nastavitev vam omogoca prikljucitev naprave TBE za merjenje tekalne plasti. Specificen postopek prikljucitve
naprave TBE je predstavljen v prejSnjem razdelku in se tukaj ne bo ponavljal. Za podrobnosti glejte razdelek o pregledu

globine tekalne plasti v poglavju Pregled globine in tlaka tekalne plasti.

5.1.5 Izbira naprave za merjenje tlaka v pnevmatikah

Ta nastavitev vam omogoca prikljucitev naprave ITS600 za merjenje tlaka v pnevmatikah. Specifi¢en postopek
prikljucitve naprave ITS600 je predstavljen v prejSnjem razdelku in se tukaj ne bo ponavljal. Za podrobnosti glejte

razdelek o pregledu tlaka v tekalni plasti v poglavju Pregled globine in tlaka v tekalni plasti.
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5.1.6 Izbira orodja za merjenje viSine

V tem razdelku lahko izberete orodje za merjenje viSine voZnje. Na voljo sta dve moZnosti: merilni trak in ciljna

visina voznje.

1) Ko izberete merilni trak, morate izmeriti viSino voZnje, kot je prikazano v vodnikih na zaslonu, in po meritvi

vnesti vrednosti v ustrezno polje. Za ve¢ podrobnosti glejte Merjenje visine voznje.

2) Ko izberete ciljno visino voZnje, se viSina precke samodejno prilagodi in na zaslonu za merjenje visine voZnje

poisce cilj, nato pa se viSina voZnje izracuna in samodejno prikaZe v ustreznem vnosnem polju.

Za vet podrobnosti glejte Merjenje visine voznje.

©

OPOMBA Merilni trak je privzeto izbran.

M  settings - Select Height Measuring Tool

: :‘-;-: ADAS & Aligner Settings

1 osremupload

o [ o | @

@ EVDiag Box Settings

Tape messure Ride height wrget
n Battery Test ]

E Country/Reglon Code

Slika 5-5 Izbira orodja za merjenje viSine

5.1.7 Merilno orodje za nivo Sasije Benz

Vozila Benz morajo za merjenje visine vozila uporabljati posebno orodje. Ce visine vozila ne izmerite, vrednost

specifikacije ne bo na voljo. Za merjenje viSine vozila lahko izberete ro¢ni nagibomer Autel ali druga orodja.
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- Benz Chassis Level Measuring Tool

Select Tool
| l Prirting Settings

Report Settings
> =
n Push Notifications

!"‘f! Auto Upcate

HarcHheld Incinoemete: Fomess inclinometss or othe teol

N

*Benz vehicies must use a special tool 10 measure the vehicle height. Failure 10
n maasure the vihicls height will result i no available sparification value.
'L 1 0BFCM Upload

Hand-held Inclinometer Calibration >
vehicle List

m EVDiag Box Settings

Slika 5-6 Izberite orodje za merjenje Sasije Benz

Ce ro¢ni inklinometer zaradi padca meri neto¢no, lahko tapnete gumb za umerjanje ro¢nega inklinometra, da
izvedete naslednje korake za ponovno umerjanje.

Za izvedbo kalibracije ro€nega inklinometra

1. Ro¢ni nagibomer postavite na ravno in vodoravno povrsino.

Slika 5-7 Izvedite kalibracijo ro¢nega inklinometra 1

2. Obrnite ro¢ni nagibomer za 180°.

120



Slika 5-8 Izvedite kalibracijo ro¢nega inklinometra 2

3. Ro¢ni nagibomer zavrtite za 180°.

Slika 5-9 Izvedite kalibracijo ro¢nega inklinometra 3

4. Ro¢ni nagibomer obrnite za 180°. S tem je kalibracija kon¢ana.
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Slika 5-10 Izvedite kalibracijo ro¢nega inklinometra 4

5.1.8 Nastavitev piska

Ta nastavitev vam omogoca, da vklopite ali izklopite pisk med izvajanjem kompenzacije
kotaljenja, kompenzacije dvigovanja ali meritve Caster/SAL

1) Preklopite gumb VKLOP/IZKLOP na VKLOP in pisk je omogocen. Med kompenzacijo
kotaljenja, kompenzacijo dvigovanja ali postopki merjenja Caster/SAI se bo oglasil pisk.

2) Preklopite gumb VKLOP/IZKLOP na IZKLOP in pisk bo onemogocen. Med kompenzacijo
kotaljenja, kompenzacijo dvigovanja ali postopki merjenja Caster/SAI ne bo piska.

™ | Settings - Beep Setiing

5 ADAS & Aligner Settings
— Beep {on §

1 1| OBFCM Upload

Vehicle List
E EVDiag Box Settings
“ Battery Test

Country/Region Code

Slika 5-11 Zaslon za nastavitev piska
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5.1.9 Nastavitve skupne rabe zaslona

Ta nastavitev vam omogoca, da omogocite ali onemogocite samodejno predvajanje zaslona iz tablicnega

racunalnika na digitalni monitor na kalibracijskem okvirju.

1) Ko je gumb VKLOP/IZKLOP preklopljen v poloZaj VKLOP , je omogoceno samodejno predvajanje zaslona in

vmesnik tablice se bo samodejno predvajal na digitalnem monitorju na kalibracijskem okvirju, ko bo tablica
priklju¢ena.

2) Ko je gumb VKLOP/IZKLOP preklopljen v poloZaj IZKLOP , se samodejno predvajanje zaslona
je onemogocen in vmesnik tabli¢nega racunalnika se po prikljucitvi tablicnega racunalnika ne bo samodejno
prenesel na digitalni monitor na kalibracijskem okvirju.

ﬁ Settings - Screen Sharing Settings
15 ADAS & Aligner Settings
— Automatic Cast Screen [ on
% 1 OBFCM Upload —

m Vehicle List

m EVDiag Box Settings
“‘ Battery Test

e Country/Region Code
E Laws and Regulations
m System Settings

mAbwr

Slika 5-12 Zaslon za nastavitev skupne rabe zaslona

5.1.10 Nastavitve parametrov umerjanja ADAS

Izberite nastavitve parametrov umerjanja ADAS (parametri Autel ali Tovarniski parametri), da izvedete prilagoditev

okvirja za umerjanje med umerjanjem ADAS:

1) Ko izberete mozZnost parametrov Autel , vas bo tablica vodila skozi postopek izvajanja funkcije kalibracije ADAS

z uporabo parametrov Autel.

2) Ko izberete moZnost Tovarniski parametri, vas bo tablica vodila skozi postopek izvajanja funkcije kalibracije

ADAS z uporabo tovarniskih parametrov.

@ OPOMBA

Parametri Autotel so privzeto izbrani.
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t Seltings - ADAS Calibration Parameter Settings

E{ ADAS & Aligner Settings.

!—! 0OBFCM Upload
Venicle List > !
m EVDiag Sox Settings

Autel pammenees Factary parsmetery

ﬁ‘ Battery Test (]

Country/Region Cade
D Laws and Regulations
System Settings
Y oo

Slika 5-13 Zaslon za nastavitev skupne rabe zaslona

5.1.11 Nastavitve orodja za kalibracijo ADAS

Ta nastavitev vam omogoca, da pri izvajanju funkcije kalibracije ADAS omogocite ali onemogocite
prednostno uporabo digitalne ciljne ploS¢e namesto fizi¢nih ciljev.

1) Ko je gumb VKLOP/IZKLOP preklopljen v poloZaj VKLOP, je pri izvajanju funkcije kalibracije
ADAS omogocena prednostna uporaba digitalne ciljne ploSce.

2) Ko je gumb VKLOP/IZKLOP preklopljen v polozaj IZKLOP , je prednostna uporaba digitalne ciljne
plos¢e onemogocena in vmesnik tablice vas bo vodil skozi postopek izvajanja kalibracije
ADAS z uporabo fizi¢nih ciljev.
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| Settings - ADAS Calibration Tool Settings
=2 ADAS & Allgner Settings
. Prioritize digital target panel l on ¢
B oercu Upload

! = ! Vehicle List

@ EVDiag Box Settings
“ Battery Test

Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Settings
About

Slika 5-14 Zaslon z nastavitvami orodja za umerjanje ADAS

5.2 Prikljucek kalibracijskega okvirja

Metoda povezave kalibracijskega okvirja je predstavljena v prejSnjem razdelku; tukaj je ne
bomo ponavljali. Za podrobnosti glejte Povezava kalibracijskega okvirja.

5.3 Konfiguracija omrezja

Konfiguracija omreZja je predstavljena v prejSnjem razdelku; tukaj je ne bomo ponavljali. Za
podrobnosti glejte Konfiguracija omrezja.

5.4 Posodobitev

Ko je kalibracijski okvir povezan in je omreZje konfigurirano, tapnite Posodobi v nastavitvah
ADAS in poravnalnika, da posodobite kalibracijski okvir.

125



Settings - Update

@ Language

m Printing Settings

DPevicea
= Report Settings
! : ! Push Notifications
ADAS camena system current version: V01.09.01_¥01.10.01_1.06.06;
m Auto Update Latest versicn. V01.09.01_V01.96 27_v1.06.06
[ =5
&5 ADAS B Aligner Settings

ﬂ OBFCM Upload
Vehicle List

Slika 5-15 Zaslon za posodobitev

5.5 Posodobitev ro¢nega inklinometra

V tem razdelku lahko prenesete najnovejSo razli¢ico ro€nega naklonometra, potem ko ga prek kabla
USB prikljucite na tabli¢ni ratunalnik. Za podrobnosti o kalibraciji ro€nega naklonometra glejte
orodje za merjenje nivoja 3asije Benz .

th Settings - Hand-held Inclinometer Update

n ke IE[ e '

Vehicle List Devices Hand-held Inclinarmeter
E EVDiag Box Settings Updzte
n Satiery Test
— : Current varsian:V0' 00.0C; Latest vorslan:vo1.99.17
Country/Region Code
During the update, do rot leave e current interface. Update Lskes sbout 20
B Laws and Regulations "

B System Seitings

P e

Slika 5-16 Zaslon za posodobitev ro€nega inklinometra

126



5.6 VzdrZevanije in servisiranje

Ta razdelek zajema kalibracijo in pregled, porocilo o kalibraciji, interval preverjanja natan¢nosti in interval ¢iS¢enja

tarce.
Ssettings - Maintenance & Service

1
.7! ADAS & Aligner Settings

— Calibration & inspection >
"+ OBFCM Upload

g Vehicle List Calibration record report >
EVDiag Box Settings Accuracy check interval Sikmonths >
“ Battery Test Target cleaning interval >

E Country/Region Code
D Laws and Regulations
I L ! System Settings

Y 2o

Slika 5-17 Zaslon za vzdrZzevanje in servisiranje

5.6.1 Kalibracija in pregled
5.6.1.1 Kalibracija poravnalnika

Poravnalnik je treba kalibrirati, kadar:

1. Kamera je bila razstavljena.

2. Preverjanje natan¢nosti ni uspelo.

@

OPOMBA Za kalibracijo naprave Aligner je potrebno profesionalno orodje za kalibracijo (AUTEL-CSC0500/10;

AUTEL-CSC0500/12). Za kalibracijo se lahko obrnete na lokalnega prodajalca ali proizvajalca.

Za kalibracijo poravnalnika
1. Na glavnem zaslonu tabli¢nega racunalnika izberite Nastavitve .
2. Na levi strani zaslona tapnite Nastavitve ADAS in poravnalnika .

3. Dotaknite se VzdrZevanje in servisiranje, nato izberite Kalibracija in pregled > Kalibracija poravnalnika.

127



@ oromea

Prepricajte se, da je kalibracijski okvir povezan z omrezjem Wi-Fi, sicer funkcije vzdrZevanja in servisiranja ni

mogoce aktivirati.

4. Kalibracijsko palico postavite priblizno 2,2 m pred kalibracijski okvir. Namestite
cilje sprednjih koles na kalibracijski palici, poravnajte lokacijski zati¢ z lokacijsko luknjo in privijte
matico.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

.._.n‘.‘*.,‘.'._l position about 2 2m directly in

fronit of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned;

; * Install the front wheel targets
M on the calibration bae, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut;
+The crossbar height will be
o adjusted sutomatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the moverment
of the crossbar.

Slika 5-18 Priprava na kalibracijo poravnalnika

5. Dotaknite se Naprej, viSina precke se bo samodejno prilagodila in iskala se bo tar¢a, nato pa se bo
prikazal nasledniji zaslon. Sledite navodilom na zaslonu in premaknite kalibracijsko vrstico tako, da

bodo vrednosti »Odmik, »L-razdalja« in »Razlika v razdalji« prikazane zeleno.

Aligner calibration

Offret Move the calibation bar so
iy that the vahues of Offset’, L-

e Distance’, 'R-Distance’, and

A ‘Distance Diff are displayed in
106 ... o
L-Distance: A-Dstance
[ ]
Distarcs DIt
b, =131 ;

. Nest Camera ESC

Slika 5-19 Kalibracija poravnalnika 1
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Aligner callbration

Otret Ryl

ﬁ_
13

LOistance R{istarce

Destance DIff

9169 - o 2173"

Slika 5-20 Kalibracija poravnalnika 2

6. Nato tapnite Naprej, da odprete naslednji zaslon. Za zbiranje podatkov zavrtite
kalibracijsko vrstico v skladu z navodili na zaslonu. Ko pus€ice in prikazane slike
blokov postanejo zelene, prenehaijte vrteti precko.

Calibration

. - Rotate the 1arget 1 the collection
I_.:L*__‘:.__l position

———~

Slika 5-21 Kalibracijski zaslon 1
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Calibration

ol Gollecting,

N —

Slika 5-22 Kalibracijski zaslon 2

7. Po zbiranju podatkov se prikaZe zaslon z rezultati kalibracije, kot je prikazano na sliki . To pomeni, da je
spodnija slika. Ce se na zaslonu prikaZe , je bilo uspe3no; e se kalibracija neuspesna in

na zaslonu prikaZe , je potrebna ponovna '

kalibracija.
Result
Calibration succeeded!
Tota! front toe 0.1,07)
Left front camber 01,0
Right front camber {01,07)
Total rear toe 01,07)
Left rear camber 0 {01.,07)
Right rear camber 1 (01,07

Recalibrate. ESC

Slika 5-23 Rezultat kalibracije

8. Odstranite tarce sprednjih koles s kalibracijske palice in namestite tarce zadnjih koles na kalibracijsko
palico. Nato kalibracijsko palico postavite priblizno 5,4 m pred kalibracijski okvir. Dokoncajte korake
kalibracije, kot je prikazano v vodnikih na zaslonu. Ker so koraki kalibracije priblizno enaki in jasno

prikazani na tablici, jih tukaj ne bomo ponavljali.

5.6.1.2 Kalibracija ciljne spone kolesa

Ko je bila zamenjana ustrezna objemka za kolo (objemka za platiS¢e/objemka za pnevmatiko) ali tarca,
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Novo sestavljeno objemko za kolo (objemko za platiS¢e/objemko za pnevmatiko) ali tarco je treba ponovno umeriti.

@ OPOMBA

Kot smo Ze omenili, ilustracije v tem priro¢niku, ki vkljuujejo objemke, temeljijo na uporabi objemk za pnevmatike.

Tukaj izberemo objemko za pnevmatike in cilj za ponazoritev kalibracije.

1. Uporabite kalibracijsko vrstico

Za kalibracijo objemke kolesa (objemke pnevmatike) in ciljanje z uporabo kalibracijske palice

1. Pripravite profesionalno orodje za kalibracijo - kalibracijsko palico (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-CSC0500/12).

2. Na glavnem zaslonu tabli¢nega racunalnika izberite Nastavitve .
3. Na levi strani zaslona tapnite Nastavitve ADAS in poravnalnika .

4. Dotaknite se VzdrZevanje in servisiranje, nato izberite Kalibracija in pregled > Kalibracija ciljne objemke

kolesa.

5. Izberite Kalibracija cilja objemke kolesa - s kalibracijsko vrstico vas bo tablica spomnila na opombe za
kalibracijo objemke kolesa (objemke pnevmatike) in cilja.

Wheel clamp target calibration

This function raqu ires a professional calibration ool (AUTEL-

€SC0500/10) which will change the callbration parameters of

the calibration equipment. These parameters will directly affect

the calibration results. It Is recommended to contact the local
or it for

Slika 5-24 Izbira metode kalibracije

6. Po natan¢nem branju opomb tapnite V redu, da izberete cilj za kalibracijo. Tukaj za ponazoritev izberemo
cilj levo sprednje kolo (ki je dobro names¢eno na objemki leve sprednje pnevmatike).
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Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear whee! target

Slika 5-25 Izbira cilja za kalibracijo

7. Tablica bo samodejno prikazala priprave za kalibracijo, ko izberete cilj, ki ga je treba kalibrirati.
Sledite navodilom na zaslonu, premaknite kalibracijsko palico na poloZaj priblizno 2,2 m
neposredno pred kalibracijskim okvirjem IA1T000WA in se prepricajte, da sta sredis¢i kalibracijske
palice in kalibracijskega okvirja poravnani. Nato namestite objemko levega sprednjega kolesa
(objemko za pnevmatiko) in levo sprednjo ciljno palico na kalibracijsko palico, poravnajte locirni

zatic¢ z locirno luknjo in privijte matico.

Calibration Preparation

z . * Move the calibration bar to the
23 e | * -_— ] position about 2.2m directly in
front of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers

of the calibration bar and the
calibration frame are aligned,

L * Install the left front wheel clamg
‘hﬂ tatget on the calibeation bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Slika 5-26 Priprava na kalibracijo (uporabite kalibracijsko palico)

8. Ko so zgornje priprave koncane, tapnite Naprej za nadaljevanje. Tablica bo prikazala trenutno
razdaljo med objemko za kolo (objemko za pnevmatiko) in tarco ter kompletom kamere ter vas
pozvala, da mora biti razdalja od 2,0 do 2,4 m. Ce razdalja ni znotraj tega obmogja, premaknite

kalibracijsko vrstico, da prilagodite razdaljo na Zeleno obmocgje.
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Left front wheel clamp target calibration
The distance between the whee|

TR T S— clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current

distance: 2503 mm.

P e

N
o Next Camera ESC

Slika 5-27 Zacetek kalibracije (uporaba kalibracijske vrstice) 1

9. Ko je razdalja nastavljena na Zeleno razdaljo, tapnite Naprej, tablica bo
vas obvesti, da je vse pripravljeno za kasnejSe operacije.

Left front wheel clamp target calibration

CRNNSS T S——

Ready!

R —

Slika 5-28 Zacnite kalibracijo (uporabite kalibracijsko vrstico) 2

10. Za nadaljevanje tapnite Naprej . Sledite navodilom na zaslonu in zavrtite kalibracijsko vrstico tako, da

tarce so v poloZaju za zbiranje.
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Left front wheel clamp target calibration

2 : Rotate the target 1o the collection
SRy poaition:

Slika 5-29 Zacnite kalibracijo (uporabite kalibracijsko vrstico) 3

Left front wheel clamp target calibration

- Rotate the target to the collection
PR ] sl

Slika 5-30 Zacetek kalibracije (uporaba kalibracijske vrstice) 4

11. Ko se puscice in oznacene slike blokov obarvajo zeleno, prenehajte vrteti precko. Tablica
bo samodejno zacela zbirati podatke.
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Left front wheel clamp target calibration

. Cotlecting
-—A:M-.-ﬂ—‘

‘M

v
e

Next Camera ESC

Slika 5-31 Zacetek kalibracije (uporaba kalibracijske vrstice) 5

12. Po zbiranju podatkov bo tabli¢ni ratunalnik samodejno prikazal rezultat kalibracije. Ce se na zaslonu prikaze , to pomeni,
da je bila kalibracija uspes$na, in za'izhod iz funkcije se lahko dotaknete tipke ESC ; ¢e se na zaslonu prikaZze, da kalibracija

ni uspela, se lahko za ponovno kalibracijo dotaknete moZnosti Recalibrate ( owvno kalibriraj).

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.50 0.50
Rotation center ¥ 257 2581
Rotgtion center Y 015 0.34
Rotation center Z 45.06 4501

Recalibrate ESC

Slika 5-32 Zaslon z rezultati kalibracije

2. Uporabite vozilo

Za kalibracijo kolesne objemke (objemke za pnevmatike) in ciljanje z uporabo vozila
1. Na glavnem zaslonu tabli¢nega racunalnika izberite Nastavitve .
2. Na levi strani zaslona tapnite Nastavitve ADAS in poravnalnika .

3. Dotaknite se VzdrZzevanje in servisiranje, nato izberite Kalibracija in pregled > Kalibracija ciljne objemke kolesa.
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4. Izberite Kalibracija ciljne vpenjalne sile kolesa - z vozilom z desne strani
zaslon. Glejte sliko 5-24 Izberite metodo kalibracije.

5. PrikaZe se naslednji zaslon, nato izberite cilj, ki ga je treba umeriti.

Na primer, izberite ciljno tocko za levo sprednje kolo (ki je dobro nameScena na objemki leve sprednje
pnevmatike). Glejte sliko 5-25 Izbira cilja za kalibracijo.

6. Kot je prikazano v navodilih na zaslonu, zapeljite vozilo na dvigalo, zavijte naprej, blokirajte orodje za
stojalo volana, prestavite menjalnik v nevtralni poloZaj, sprostite parkirno zavoro. Nato namestite
objemko levega sprednjega kolesa (objemko za pnevmatiko) in levo sprednjo tarco na levo sprednje
kolo ter dvignite sprednjo os.

Left front wheel clamp target calibration

A
1

o
»
)

B -

Sner ahone, |ock s1oenng whoel, place tranamisaion in Ingnehl ho loft fron whoel targat on lafr fmrt wheel and mise
neutral rebease parking brake. e from amie.

Cancel Next

Slika 5-33 Priprava na kalibracijo (uporaba vozila) 1

7. Za nadaljevanje tapnite Naprej . Sledite navodilom na zaslonu, postavite kalibracijski okvir priblizno 2,2 m
od sredi$¢a sprednjega kolesa in se prepricajte, da sta sredisci kalibracijskega okvirja in vozila
poravnani. Nato pritisnite GOR in DOL

gumbe na zadniji strani kalibracijskega okvirja za nastavitev viSine precke tako, da bo precka priblizno
na isti viSini kot sredis¢e sprednjega kolesa.
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Left front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame sbaut 2200mm
from the center of the front wheel, and ensure
that the centers of the calibration frame snd
the vehicle are aligned,

*Press UP and DOWN buttons on the back of
the calibration frame to adjust the crossbar
height so that the crosshar is roughly at the
same height as the center of the front wheel.

_______ UG

201m

w

Cancel Next

Slika 5-34 Priprava na kalibracijo (uporaba vozila) 2

8. Ce so zgornji postopki zakljuceni, tapnite Naprej za nadaljevanje. Tablica bo prikazala trenutno
razdaljo med objemko za kolo (objemko za pnevmatiko) in tarco ter kompletom kamere ter
vas pozvala, da mora biti razdalja od 2,0 do 2,4 m. Ce razdalja ni znotraj tega obmogja,
premaknite kalibracijski okvir, da prilagodite razdaljo na Zeleno obmogje.

Left front wheel clamp target calibration

(e}l

- -

The distance betwaen the wheel
clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current
distance: 2556 mm.

I

Camera Cancel Next

Slika 5-35 Zacetek kalibracije (uporaba vozila) 1

9. Ko je razdalja nastavljena na Zeleno razdaljo, tapnite Naprej in tablica bo

vas obvesti, da je vse pripravljeno za kasnejSe operacije.
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Left front wheel clamp target calibration

L]
#

Camera Cancel Next

Slika 5-36 Zacetek kalibracije (uporaba vozila) 2

10. Obrnite kolo, kot je prikazano v vodnikih na zaslonu.

Left front wheel clamp target calibration

el
(3

Rotate the wheel as indicated by
the arow.

<)

Camera Cancel Next

Slika 5-37 Zacetek kalibracije (uporaba vozila) 3

11. Ko se puscice in oznacene slike blokov obarvajo zeleno, prenehajte z vrtenjem
kolo. Tablica bo samodejno zacela zbirati podatke.
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Left frant wheel clamp target calibration

o) PR+ SS— Colkcing.

iol
-

vre

Camera  Cancel Noxi

Slika 5-38 Zacetek kalibracije (uporaba vozila) 4

12. Po zbiranju podatkov bo tabli¢ni ratunalnik samodejno prikazal rezultat kalibracije. Ce se na zaslonu prikaze , to pomeni,
da je bila kalibracija uspe$na, in'za'izhod iz funkcije se lahko dotaknete tipke ESC ; ¢e se na zaslonu prikaZze, da kalibracija

ni uspela, se lahko za ponovno kalibracijo dotaknete moZnosti Recalibrate ( owvno kalibriraj).

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 087
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis 2 -0.50 -0.50
Rotation center X 257 2571
FRotation center Y 033 015
FRotation center Z 45.00 45.00

Recalibrate ESC
Slika 5-39 Zaslon z rezultati kalibracije (uporabite vozilo)
5.6.1.3 Preverjanje natan¢nosti poravnalnika
Preverjanje natancnosti poravnalnika je priporocljivo, kadar:
1. Naprava za poravnavo zob je utrpela mocan trk.
2. Preverjanje tocnosti ni bilo opravljeno vec kot Sest mesecev.

Programska oprema ponuja tri vrste metod preverjanja natancnosti: preverjanje natan¢nosti poravnalnika (uporabite

kalibracijsko palico); preverjanje natan¢nosti poravnalnika (uporabite vozilo); hitro preverjanje natan¢nosti.
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1. Uporabite kalibracijsko vrstico

Z izvajanjem preverjanja natancnosti s kalibracijsko palico je mogoce natan¢no in zanesljivo zaznati celotno

natancnost merilnega sistema, sestavljenega iz kamer, kolesne spone in tarce.

Za preverjanje natan¢nosti s kalibracijsko palico
1. Na glavnem zaslonu tabli¢nega racunalnika izberite Nastavitve .
2. Na levi strani zaslona tapnite Nastavitve ADAS in poravnalnika .

3. Dotaknite se VzdrZevanje in servisiranje, nato izberite Kalibracija in pregled >

Preverjanje natancnosti poravnalnika.

@ OPOMBA

Prepricajte se, da je kalibracijski okvir povezan z omreZjem Wi-Fi, sicer funkcije vzdrZevanja in servisiranja ni
mogoce aktivirati.

4. Izberite Preverjanje natancnosti - s kalibracijsko vrstico na desni strani zaslona.

5.V skladu z navodili na zaslonu premaknite kalibracijsko palico na poloZaj priblizno 2,2 m neposredno pred
kalibracijskim okvirjem. Namestite objemke sprednjih koles (pnevmatike

(sponke) in tarce na kalibracijski palici, poravnajte locirni zati¢ z locirno luknjo in privijte matico.

Accuracy check

: o * Move the caliteation bar to the
h__‘z;l*,.c._.l pasition aboLit 2.2m directly in
tront of the ADAS caiibation
frarme, and ensure the centers
of the callbration bar and the
calibration frame are aligned,

4 * Install the front wheel clamp
*h;ﬁ~ targets on the calibeation bac align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut,

* The crossber height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may Interfere with the movement
of the crossbar

Next ESC

Slika 5-40 Zaslon za preverjanje natan¢nosti (uporabite kalibracijsko vrstico) 1

6. Dotaknite se moZnosti Naprej, viSina precke se bo samodejno prilagodila in prikazal se bo naslednji
zaslon. Kot je prikazano v vodniku na zaslonu, premaknite kalibracijsko vrstico tako, da bodo vrednosti

»0dmiks, »L-razdalja« in »Razlika v razdalji« prikazane zeleno.
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Accuracy check

Move the calipration bar so

e that the vaiues of ‘Offset, 1-
e WS Distance', 'R-Distance, and
A ‘Distance Diff are dsplayed in
~110 pas
LDistarce A-Destance

[ ]

Distance Ditt

2481 Byt TRy 2584
< ; =

Next Camera ESC

Slika 5-41 Zaslon za preverjanje natancnosti (uporabite kalibracijsko vrstico) 2
Accuracy check

Ready!

Offaet
e ———

A
L Diatance A Datance

[ e

Oistance D1

A2217| e 2257,

Next Camera ESC

Slika 5-42 Zaslon za preverjanje natancnosti (uporabite kalibracijsko vrstico) 3

7. Nato tapnite Naprej, da odprete naslednji zaslon. Za zbiranje podatkov zavrtite kalibracijsko vrstico
v skladu z navodili na zaslonu. Ko puscice in prikazane slike blokov postanejo zelene, prenehajte
vrteti kalibracijsko vrstico.
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Accuracy check

- . Rotate the target to the collection
CR T S— e

m——

v
e

Slika 5-43 Zaslon za preverjanje natancnosti (uporabite kalibracijsko vrstico) 4

Accuracy check

2 Collecting..
R T S

Al —

™

Slika 5-44 Zaslon za preverjanje natan¢nosti (uporabite kalibracijsko vrstico) 5

8. Sistem bo samodejno preklopil na naslednji zaslon. Ko so podatki uspesno zbrani, se bo samodejno prikazal
rezultat kalibracije. Ce se na zaslonu prikaZe , to pomeni, da je bila kalibracija uspe$na; ¢e se na zaslonu
prikaZe , to pomeni, da‘kalibracija ni uspela in jo je treba ponovno kalibrirati.
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Result
Accuracy check passed!
Total front toe (-01.0.1)
Left front camber (01,0.1)
Right front camber (01,01)
Total rear toe 0.02 {-0.1,0.1)
Left rear camber (0.1,0.7)
Right rear camber it (01,01)
' Recheck ESC

Slika 5-45 Zaslon z rezultati preverjanja natancnosti

2. Uporabite vozilo

Pri preverjanju natanc¢nosti vozila je mogoce celotno natan¢nost merilnega sistema, ki ga sestavljajo kamere,
objemka za pnevmatike in tarca, zaznati tudi pri vozilih brez kalibracijske palice. Vendar pa na natan¢nost pregleda

vpliva stanje vozila, zato je priporocljivo izbrati Sportno vozilo v dobrem stanju.

Za izvedbo preverjanja natancnosti z vozilom
1. Na glavnem zaslonu tabli¢nega racunalnika izberite Nastavitve .
2. Na levi strani zaslona tapnite Nastavitve ADAS in poravnalnika .

3. Dotaknite se VzdrZevanje in servisiranje, nato izberite Kalibracija in pregled >

Preverjanje natancnosti poravnalnika.

@ OPOMBA

Prepricajte se, da je kalibracijski okvir povezan z omrezjem Wi-Fi, sicer funkcije vzdrZevanja in servisiranja ni
mogoce aktivirati.

4. Izberite Preverjanje natanc¢nosti - z vozilom na desni strani zaslona.

5. Sledite navodilom na zaslonu, da vozilo nastavite v Zeleno stanje.
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Vehicle Praparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel ¢l and the between

are normail (| to usea wvehicle within 3 years and 50,000 km);
* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the vehicle;
* Place the wheal chocks before and after the left rear of right rear wheel to prevent movement;
* Center the steering wheel and ingtall the steering whee! holder. Release the parking brake and place the
transmission in neutral;
* Adjust the tire pressure to the specified value;
* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear to
perform the rolling compensation;
* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

.n.
e

Slika 5-46 Priprava vozila

6. Ce je vozilo nastavljeno na Zeleno stanje, tapnite Naprej . Nato sledite navodilom na zaslonu, da
korak za korakom namestite pomoZno orodje.

Auxiliary Tool Positioning

Plae whee! chacks to prevent e vehicle Steer ahead, lock steering wheel slace Place the colbration frame sbout 1.5 m
from sligping, trasemission In neuval. relesse parking .. In frost of the vehicle. Adjust the crossb...

Install four clmps and targets on
the whee's {f ey wers ot iatalied o

e
s

Slika 5-47 Pozicioniranje pomoZnega orodja

9. Ko so pomozna orodja pravilno names3cena, tapnite gumb Naprej, precka se bo samodejno
prilagodila in poiskala cilj, tablica pa bo preklopila na naslednji zaslon. Sledite navodilom na
zaslonu za izvedbo kompenzacije kotaljenja koles.
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Wheel Rolling Compensation

(4] . R, *Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

Camera ESC
L

Slika 5-48 Kompenzacija kotaljenja koles 1
Whee! Rolling Compensation

(<] L s S | *Move the resr whee| chock
backward for abaut 30 ¢my

* Push the vehicls in the diraction

indicated by the amow.

| Camera ESC

Slika 5-49 Kompenzacija kotaljenja koles 2

Wheel Rolling Compensation

(o] LI Y ] * Push the vahicie in the direction

indicated by the amow

Slika 5-50 Kompenzacija kotaljenja koles 3
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Wheel Rolling Compensation

* Stop pushing the vehicle, please
walt.

]
L

Slika 5-51 Kompenzacija kotaljenja koles 4

Camera  ESC

10. Ko je kompenzacija kotaljenja koles kon¢ana, se bo tablica samodejno preklopila na naslednji zaslon.

Nato sledite navodilom na zaslonu, da dokoncate postopke, ki so podobni prejSnjemu postopku.

11. Ko je postopek koncan, se bo rezultat kalibracije samodejno prikazal. To pomeni, da je bila kalibracija
uspela in jo je treba ponovno uspesna; Ce se na zaslonu prikaZe , to pomeni, da kalibracija ni

, umeriti.

3. Hitro preverjanje natan¢nosti

Hitro preverjanje natan¢nosti se privzeto izvede samodejno vsakih Sest mesecev. Interval preverjanja
natancnosti je mogoce spremeniti v nastavitvah programske opreme za nastavitev geometrije koles.

Hitro preverjanje natan¢nosti lahko zazna teZave v merilnem sistemu, ki ga tvorita kamera in tarca, vendar
ne vklju€uje objemke kolesa ali pnevmatike.

Za hitro preverjanje to¢nosti
1. Na glavnem zaslonu tabli¢nega rac¢unalnika izberite Nastavitve .
2. Na levi strani zaslona tapnite Nastavitve ADAS in poravnalnika .

3. Dotaknite se VzdrZevanje in servisiranje, nato izberite Kalibracija in pregled >

Preverjanje natan¢nosti poravnalnika.

@ OPOMBA

Prepricajte se, da je kalibracijski okvir povezan z omrezjem Wi-Fi, sicer funkcije vzdrzevanja in servisiranja ni
mogoce aktivirati.

4. Na desni strani zaslona izberite Hitro preverjanje natancnosti .

5. Sledite navodilom na zaslonu, da vozilo nastavite v Zeleno stanje.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is a
minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Place the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement;

* Center the steenng wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicie unloaded. Check if the coolant level and the engine oll level are correct. Check If the fuel tank is
full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

*If the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before performing the
measurement. The adjustment process may vary on differant models

Infa

Slika 5-52 Vodnik za pripravo vozila

6. Ce je vozilo pravilno nastavljeno na Zeleno stanje, tapnite Naprej . Nato sledite navodilom na zaslonu.

vodnik za pozicioniranje pomoznega orodja korak za korakom.

Auiliary Tool Positioning

\ .
285 . 3
o
A R
i
Face whee! chacks %0 prevent the vesicle Sreer ahead, lock steering wheel, place Face the calibration frame about 1.5m
from sliaging anErvEHon N ST, rolisa parkeq In onE of 1o veNcls. ASST the csh.
4
Ingzail fow clamps and targets.
the wiheals (it M-—nmlnﬂdﬂpL
-
Previous Next Exit

Slika 5-53 Pozicioniranje pomoZnega orodja

7. Po namestitvi pomoZnega orodja se dotaknite gumba Naprej, visina precke se bo samodejno

prilagodila in iskala se bo tarca, vneseno pa bo naslednje
zaslon.
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Quick accuracy check

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the targets
can be detected

Slika 5-54 Hitro preverjanje natan¢nosti

8. Rezultat hitrega preverjanja natanénosti se bo prikazal na zaslonu po kon¢anem preverjanju. Ce se na zaslonu prikaze , to

pomeni, da je bila kalibracija uspesna; ¢e se na zaslonu prikaZe , to pomeni, da kalibracija ni uspela in jo je treba ponovno
kalibrirati.

Resuit
Accuracy check passed!
Anglel 0.0¢ 1.07)
Angle? 0 (01,0.1)
Angle3 0.04 (0.1,0.1)
w
. oK

Slika 5-55 Rezultat hitrega preverjanja natancnosti

5.6.1.4 Kalibracija senzorja naklona

Senzor naklona je treba kalibrirati, kadar:
1. Prva uporaba naprave IAT000WA.
2. Kamera je bila razstavljena.

Za umerjanje senzorja naklona
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1. Na glavnem zaslonu tabli¢nega racunalnika izberite Nastavitve .

2. Na levi strani zaslona tapnite Nastavitve ADAS in poravnalnika .

3. Dotaknite se VzdrZevanje in servisiranje, nato izberite Kalibracija in pregled > Kalibracija senzorja naklona.

OPOMBA Prepricajte se, da je kalibracijski okvir povezan z omreZjem Wi-Fi, sicer funkcije vzdrZevanja in servisiranja

ni mogoce aktivirati.

4. Kot je prikazano v vodniku na zaslonu, postavite kalibracijski okvir na ravno podlago in pritisnite pedal,

da ga pritrdite. Zavrtite gumba A in B, da centrirate mehurcke za nivo nagiba in kotaljenja.

Crossbar Adjustment

* Place the main frame on the level ground and
depress the pedal 10 fix the mam frame,

* Rotate the buttons A and B to center the pitch
and roll level bubbles.

Next Exit

Slika 5-56 Nastavitev precke 1

5. Dotaknite se Naprej. Senzor naklona bo zbiral podatke in po kon¢anem zbiranju samodejno preklopil na

naslednji zaslon. Zavrtite gumb B v smeri urinega kazalca, da precko premaknete do leve meje.
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floll Angle Adjustment

* Rotate the button B clockwise to roll the
crosshar to the left lirmit

Slika 5-57 Nastavitev kota vrtenja 1

6. Dotaknite se Naprej. Senzor naklona bo zbiral podatke in po kon¢anem zbiranju samodejno preklopil na

naslednji zaslon. Sledite navodilom na zaslonu in zavrtite gumb B v nasprotni smeri urinega kazalca,

da precko premaknete v desno.
Roll Angle Adjustment

* Rotate the button B counterclockwise to roll
the crosebar 1o the right

* The required angle is 0.00* and the current
angle is 0.03",

Slika 5-58 Nastavitev kota vrtenja 2

7. Ko je trenutni kot nastavljen na Zeleni kot, tapnite Naprej. Senzor naklona bo zbiral podatke in se bo po

kon¢anem zbiranju samodejno prikazal naslednji zaslon. Sledite navodilom na zaslonu in zavrtite

gumb B, da centrirate mehurcek za nivo nagiba.
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Crossbar Adjustment

* Rotate the button B to center the rolf level
bubble.

* The required anghe is 0.00" and the current
angle is 0.01°

Slika 5-59 Nastavitev precke 2

8. Ko je postopek zakljugen in sledite pozivom na zaslonu, se bodo prikazali rezultati kalibracije. Ce se na zaslonu prikaZe , to
pomeni, da je bila kalibracija uspesna; ¢e se na zaslonu prikaze , to pomeni, da kalibracija ni uspela in jo je treba ponovno

kalibrirati. 6

’

Result
Calibration succesded!
Anglel ! ©.0.1)
Angle2 1 {0,0.1)

Recalibrate  ESC

Slika 5-60 Zaslon z rezultati kalibracije

5.6.1.5 Kalibracija in preizkus mehanizma fine nastavitve

Kalibracijo je treba izvesti, kadar:

1. Prva uporaba naprave IA1T000WA.

2. Kamera je bila razstavljena.

Za kalibracijo mehanizma finega uglasevanja
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1. Na glavnem zaslonu tabli¢nega rac¢unalnika izberite Nastavitve .
2. Na levi strani zaslona tapnite Nastavitve ADAS in poravnalnika .

3. Dotaknite se VzdrZevanje in servisiranje ter nato izberite Kalibracija in testiranje mehanizma za fino
nastavitev. Kalibrirati je treba osem delov, pri ¢emer se sklop za dvigovanje precke, sprednji in zadnji
sklopi za fino nastavitev, levi in desni sklopi za fino nastavitev, sklop za fino nastavitev kotaljenja,
sklop za fino nastavitev nagiba in sklop za fino nastavitev nihanja kalibrirajo samodejno; sklop za
gibanje desnega drsnega bloka in sklop za gibanje levega drsnega bloka pa se kalibrirata ro¢no.

Tukaj za ponazoritev izberemo sklop za dvigovanje precke in sklop za gibanje desnega drsnega

bloka .
Fmnetuning mechenism calibretion & test
Crossbar lifting assembly Front '2:;;‘"&"".:;'““ Left 'fnm::mm Roll fine-tuning assembly
Pitch finetuning y Yaw fi " Nmﬁnmm Left :Iur\g muﬂ;{rmm
5 ESC

Slika 5-61 Zaslon za kalibracijo in testiranje mehanizma fine nastavitve

Za izvedbo kalibracije sklopa za dvigovanje precne palice

Izberite funkcijo, ki jo Zelite izvesti. Pritisnite Kalibracija, da izvedete kalibracijo modula za fino
nastavitev. PrepriCajte se, da v obmocju gibanja ni ovir.
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Crossbar lifting assembly

* Pregs Calibration to pafoam the fine-tuning
madule calibration. Ensure there are ng
obstacies withan the motion range.

Calibration Exit

Slika 5-62 Zaslon sklopa za dvigovanje precne palice
Za izvedbo kalibracije sklopa gibanja desnega drsnega bloka

Izberite funkcijo, ki jo Zelite izvesti. Ro¢no premaknite desni drsni blok do
oznake 600 mm na precki. Nato pritisnite Kalibracija, da izvedete kalibracijo
modula za fino nastavitev. Prepricajte se, da v obmocju gibanja ni ovir.

Right £licing block mation assembly

* Manually move 1he right shiciing block to the
GO0 mark on the crossbar.

* Press Calibratio n to parform the fne-tuning
module callbration. Enaura there are no
obstacles within the motion range

Caliration Exit

Slika 5-63 Zaslon gibanja sklopa desnega drsnega bloka

5.6.1.6 Kalibracija in preverjanje laserja AVYM

Kalibracija in preverjanje laserja AVM je potrebno pred izvedbo funkcije kalibracije ADAS.
Ta razdelek je namenjen kalibraciji laserja, konfiguraciji Bluetootha laserja in preverjanju
poravnave laserske linije.

Za izvedbo kalibracije laserja
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1. Na glavnem zaslonu tabli¢nega racunalnika izberite Nastavitve .
2. Na levi strani zaslona tapnite Nastavitve ADAS in poravnalnika .

3. Dotaknite se VzdrZevanje in servis ter izberite Kalibracija in pregled > Kalibracija in preverjanje laserja
AVM, da odprete zaslon. Nato izberite Kalibracija laserja.

4. Kot je prikazano v animacijskem vodniku, namestite dva podaljSka in dvovrsti¢na laserja na levo
oziroma desno drsno plosco. Nato privijte gumba na podaljskih in zaklenite varnostne kaveljcke. Za

nadaljevanje tapnite Naprej na zaslonu.

Laser Installation

MTILLSIN R

ATELCSEENT 3L
AUTEL TSCOT0R18L AUTELCICOSIN I8

+Wnstal % o exiareion (o3 and e two-Bia aers n 108 11 snd right
SHIng pleTes, espectivel 1e Tighten he kicbs on e exnenson rods
aned luck the sxfety snap hooks.

Slika 5-64 Namestitev dvovrsti¢nih laserjev

5. Dotaknite se gumba Zacni in precka ter drsna plos¢a se bosta samodejno premaknili v ciljni poloZaj.
Med premikanjem precke in drsne plo3¢e bodite pozorni na varnost. Dotaknite se gumba Naprej,

da vstopite v naslednji vmesnik.

Automatic Adjustment

tem Standaro Current Ut Statue
Roll angle a.00 0.02 e v
Pitch angle .00 0.03 5 v
Sieding block (L) 950 980 mm v
Sliding block (R) as0 980 mm v

* After the croasbar and sliding plate move to their target positions, press Next to enter the next int erface

& Stan Next Exit
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Slika 5-65 Premaknite precko v ciljni poloZaj

6. Prepricajte se, da je dvolinijski laser pravilno name3¢en in vklopljen ( za uporabo
dvolinjskega laserja pritisnite Pomoc ). Ko je dvolinijski laser vklopljen, traja
priblizno 5 sekund, da se vzpostavi povezava Bluetooth. Za nadaljevanje pritisnite
Naprej (laser se bo aktiviral, bodite pozorni na laser).

Laser Connection

Left sid e laser Right side laser

*Preas Next to continue (the leser will activate, please pay attention to the kser)

Help Next Exit

Slika 5-66 Povezava Bluetooth dvolinijske laserske naprave

7. Levi in desni laser prilagodite tako, da se laserski €rti prekrivata. Preden pritisnete Naprej, se prepricajte,

da se laserski €rti prekrivata. V nasprotnem primeru laser ne bo centriran.

Laser Centering Adjustment

Adjust the left and right kasers so

that the two laser lines overleq

* Before pressing Next, ensume the
two laser lines overlap. Dthernvise,
Ihe kaser will not be centerad.

Right Right
Left Forward  Left Reverse
Rotation(A)  Retation (B) memgq Nmm&» Next Exit

Slika 5-67 Nastavitev centriranja laserja 1

8. Za izvedbo kalibracije laserja tapnite Naprej in na zaslonu se prikaze »Kalibracija«
»koncanolk, kar pomeni, da je kalibracija koncana.
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Luser Calibration

Calibration completed!

Slika 5-68 Nastavitev centriranja laserja 2
Za konfiguracijo laserskega Bluetootha
1. Na glavnem zaslonu tabli¢nega racunalnika izberite Nastavitve .
2. Na levi strani zaslona tapnite Nastavitve ADAS in poravnalnika .

3. Dotaknite se VzdrZevanje in servis ter izberite Kalibracija in pregled > Kalibracija in preverjanje laserja AVM,

da odprete zaslon. Nato izberite Konfiguriraj laser Bluetooth.

4. Kot je prikazano v vodniku na zaslonu, uporabite podatkovni kabel tipa C za povezavo laserja in
diagnosti¢nega orodja. Izberite Bluetooth kalibracijskega okvirja, ki ga Zelite povezati, in se prepricajte,
da je kalibracijski okvir vklopljen. Nato pritisnite Shrani, da dokonc¢ate konfiguracijo. Ko je Bluetooth

uspesdno konfiguriran, se bo laser znova zagnal.
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Configure Laser Bluetooth
Configure Laser Blustooth

1. Use a Typs

the diagnastic tool

@ 8luetoath is currently not configured

Configurable Bluetooth:

Slika 5-69 Nastavitev centriranja laserja 2
Za preverjanje poravnave laserske linije
1. Na glavnem zaslonu tabli¢nega racunalnika izberite Nastavitve .
2. Na levi strani zaslona tapnite Nastavitve ADAS in poravnalnika .

3. Dotaknite se VzdrZzevanje in servis ter izberite Kalibracija in pregled > Kalibracija in preverjanje laserja
AVM, da odprete zaslon. Nato izberite Laserska linija
Preverjanje poravnave.

4. Kot je prikazano na zaslonu, pritisnite Start, da zacnete poravnavo (laser bo

aktivirajte ob zagonu, bodite pozorni na laser).

Laser Alignment
Left side |laser Right side laser
FO24FIFEFD22 FOZ4FIFEEYSE
- coreces

* Presa Start 1o begin alignment (the laser will activate upon starting, please pay attention 1o the laser)

Help start Exit

Slika 5-70 Zaslon za preverjanje nastavitve laserja
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5.6.1.7 Preverjanje kamere

Funkcija preverjanja kamere se izvede za preverjanje stanja Sestih kamer na kalibracijskem okvirju.

Za izvedbo preverjanja s kamero
1. Na glavnem zaslonu tabli¢nega rac¢unalnika izberite Nastavitve .
2. Na levi strani zaslona tapnite Nastavitve ADAS in poravnalnika .

3. Dotaknite se VzdrZevanje in servisiranje ter nato izberite Preverjanje kamere. Na zaslonu se bodo prikazali
pogledi in stanje kamer, vklju¢no s kamero za merjenje razdalje, kamero za samokalibracijo, ciljno
kamero LF, ciljno kamero LR, cilino kamero RF in ciljno kamero RR. Dotaknite se Opis, da preverite
razlage za vsako ikono, prikazano na zaslonu. Za podrobnosti glejte Tabela 4-4 Opisi kamer .

5.6.1.8 Preverjanje strojne opreme

Ta razdelek omogoca preverjanje stanja razli¢nih komponent kalibracijskega okvirja IA1000.

5.6.1.9 Informacije o razlicici

V tem razdelku lahko preverite informacije o razli¢ici razli¢nih komponent kalibracijskega okvirja IA1000.

5.6.2 Porocilo o kalibraciji

Vsi zapisi o kalibraciji so shranjeni tukaj, vidite lahko, kdaj in kak3na vrsta kalibracije je bila naprava izvedena.
5.6.3 Interval preverjanja natan¢nosti

Ta funkcija vam omogoca nastavitev intervalov preverjanja natan¢nosti, na voljo so Stiri moZnosti: tri mesece, Sest

mesecev, eno leto, nikoli. Privzeti interval preverjanja natan¢nosti je Sest mesecev.
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th Settings - Accuracy check interval

-~
£ ADAS & Aligner Settings

2| OBFCM Upload

2] v

COne year
E [EVDiag Box Settings
; Never
"‘ Battery Test

E Country/Region Code
m Laws and Regulations

Three months

Six months v

Slika 5-71 Zaslon za nastavitev intervala preverjanja natan¢nosti

5.6.4 Interval ¢iSCenja cilja

Ta funkcija pomaga opomniti upravljavca na ciljno pogostost ¢is€enja, ki jo je mogoce izbrati s
Stevilkami poravnave ali intervali.

M  Settings 4 Target cleaning interval
5 ADAS & Aligner Settin
ﬂ, hgner 98 Remind the aperator about the target cleaning frequency, which can be selected in
terms af alignment numbers or intervals

ﬂ OBFCM Upload
Vehicle List

m EVDiag Box Settings h > \
n Battery Test

a CountryfRegion Code Every 540 Times alignments remind cleaning

m Laws and Reguletions Every 90 Day  remind cleaning
B System Settings
F3 e

Slika 5-72 Zaslon za nastavitev intervala Cis€enja cilja
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5.7 Nastavitve programske opreme za nastavitev geometrije koles

V tem razdelku so vkljuceni pregled vozila, priprava meritev, rezultati meritev, porocilo o remontu, upravljanje

prilagojenih specifikacij in obnovitev privzetih nastavitev.

& Settings m Wheel Alignment Software Settings
.'-:’. ADAS & Aligner Settings
“ Vehicle Inspection >
*.¢ OBFCM Upload
Measurement Preparation >
!‘13! Vehicle List
Measurement Results >
EVDiag Box Settings
2 Overhaul report >
L Battery Test
e Country/Region Code Customized Specifications Management >
Q Laws and Regulations Restore Default Settings

I ® l System Settings
Y o

Slika 5-73 Nastavitve programske opreme za nastavitev geometrije koles

5.7.1 Pregled vozila
Ta funkcija vam omogoca:

1. Nastavite, ali Zelite omogociti pregled pnevmatik ali ne. Ta nastavitev bo vplivala na to, ali vas bo tablica vodila
pri izvajanju pregleda globine profila in tlaka v postopku pregleda vozila. Ce je pregled vozila omogocen,
vas bo tablica vodila pri izvajanju pregleda globine profila in tlaka; ¢e je onemogocen, vas tablica ne bo
vodila pri izvajanju pregleda globine profila in tlaka. Za navodila za izvajanje pregleda globine profila in tlaka
glejte Pregled globine profila in tlaka.

Ce je pregled pnevmatik aktiviran, lahko nastavite:
1) Metoda merjenja globine profila: enkratni pregled ali pregled vseh profilov.

2) Najmanijsa globina profila: ko je globina profila manjSa od nastavljene najmanjse vrednosti globine

profila, vas bo tablica pozvala k takoj$nji zamenjavi pnevmatike.

3) Opozorilo o globini profila: ko je globina profila manjsa od nastavljene vrednosti, tablica izda

opozorilo.
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2. Nastavite, ali Zelite omogociti pregled Sasije ali ne. Ta nastavitev bo vplivala na to, ali vas bo tablica
vodila k izvedbi pregleda 3asije v postopku pregleda vozila.
Ce je pregled $asije omogocen, vas bo tablica vodila pri izvedbi pregleda asije; ¢e je onemogocen,
vas tablica ne bo vodila pri izvedbi pregleda 3asije.
Za navodila za izvedbo pregleda 3asije glejte Pregled 3asije.

t Settings - Vehicie Inspection

52 ADAS & Aligner Sertings

Tire Inspection X
n 0BFCM Upload

Tread Depth Sample Number Single Check >
m Vehicle List

Minimum Tread Depth 1.6mm >
m EVDiag Box Settings

Waming Tread Depth 32mm >

“ Batlery Test
Country/Region Code Chassis Inspection [ on @
m Laws and Requlations

m System Settings

FY o

Slika 5-74 Zaslon z nastavitvami pregleda vozila

5.7.2 Priprava meritev

Ta funkcija bo vplivala na to, ali vas bo tablica vodila pri merjenju viSine voZnje. MoZnost Priprava na
meritev je privzeto vklopljena in je uporabniki ne morejo izklopiti. Kar zadeva moznost Merjenja viSine
voznje, vas bo tablica vodila pri merjenju viSine voZnje, Ce je vklopljena; Ce je izklopljena, vas tablica ne
bo vodila pri merjenju viSine voZnje. Za navodila za merjenje viSine voZnje glejte Merjenje viSine voZnje.
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M  Settings - Measurement Freparation

-
= ADAS & Aligner Settings

!? OBFCM Upload

@ Vehicle List
Ej EVDiag Box Settings
!‘ Battery Test
Country/Regicn Code

Measurement preparation

[ on §
Ride Helght Measurement [ on @

Slika 5-75 Zaslon za nastavitev priprave meritev

5.7.3 Rezultati meritev

@  Settings N Measurement Results
5 ADAS & Aligner Settings
Center Steering Wheel When Saving Measured Con @)
n Result
"+ OBFCM Upload
Adjust to Half Tolerance [ on @

2] vevceu

Slika 5-76 Zaslon za nastavitev rezultatov meritev
Ta funkcija vam omogoca:
1. Ali naj se volan centrira pri shranjevanju izmerjenega rezultata.

Vklopite funkcijo

1) Ce kolesa niso v poloZaju za naravnost naprej, se na zaslonu z izmerjenimi rezultati dotaknite
moznosti Shrani pred popravilom in na zaslonu se bo prikazal vodnik za nastavitev koles
naravnost naprej.
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Save Before Repalr

Tumn the steering wheel to right to set the wheels straight ahead

Slika 5-77 Zaslon Shrani pred popravilom 1

2) Ko so kolesa v poloZaju za voznjo naravnost naprej, tablica shrani podatke
samodejno in prikaZe se nasledniji zaslon.

Save Before Repair

Slika 5-78 Zaslon Shrani pred popravilom 2

Izklopite funkcijo: podatki se bodo shranili takoj po dotiku moZnosti Shrani pred popravilom na
zaslonu z izmerjenimi rezultati.

2. Ali naj se preklopi v nac¢in polovi¢ne tolerance.

1. Ce je omogocen nacin polovi¢ne tolerance, se bo izmerjeni rezultat prikazal v nacinu polovi¢ne
tolerance, zaslon pa bo videti kot na spodnji sliki.
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@ Vehicle
inspecton

& Preparation

#58 Rolling
== Compensation

6 Castar/SAI

-0°04'

& Alignment
N Gude

Post-alignment
a Disgnoe

@ iwton
Ovechau Report

o2 Mormens.

“w
AR M AT 01 4 TpThGE

Slika 5-79 Zaslon z izmerjenim rezultatom (polovna toleranca)

2. Ce je natin poloviéne tolerance onemogocen, se bo izmerjeni rezultat prikazal v polni velikosti.
Toleran¢ni nacin, zaslon pa je videti kot na spodniji sliki.

o Vehicle
¥ Inspecton

4 W'lm
a5 Rolling "‘ i

% Compensation

Q Goster/SAl

0 1
Measured o
== mesult u
Al
gy S

f=y Postsignment

™ Disgnoeie
@ ADAS v
Cahbraton
B owhaurepont

0'04'

B £t Abgoment

o
Irn Kok hadi 47 290 Lo et

ngj Lam J lmﬁ LM“J [ — S

Slika 5-80 Zaslon z izmerjenim rezultatom (polna toleranca)

5.7.4 Porocilo o remontu

Ta nastavitev vam omogoca, da omogocite prikaz diagnosti¢nega porocila o varnosti podvozja na zaslonu
s porodili po izvedbi funkcije poravnave koles. Ce je omogoceno, se bo porocilo o diagnostiki varnosti
podvozja prikazalo na zaslonu s poroCili po izvedbi funkcije poravnave koles; ¢e je onemogoceno, se
porocilo o diagnostiki varnosti podvozja po izvedbi funkcije poravnave koles ne bo prikazalo na zaslonu

s porocili. Glejte

Porocilo o remontu in podrobnosti.
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] Settings - Qverhaul report
ADAS & Aligner Settings
Chassis safety diagnostic report X
!‘: '!‘ OBFCM Uplcad

Vehicle List

EVDiag Box Settings
‘;‘ Battery Test

Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Settings
Abour

Slika 5-81 Zaslon za nastavitev porocila o remontu
5.7.5 Upravljanje prilagojenih specifikacij
Funkcija omogoca ogled ali brisanje shranjenih podatkov o prilagojenih specifikacijah za vozilo. Ce niste shranili

nobenih podatkov o prilagojenih specifikacijah, se bo ob dotiku gumba Upravljanje prilagojenih specifikacij na
zaslonu prikazalo, da ni na voljo nobenih podatkov .

G Customized Specs Management Q
Time vehicle Type
20250326 06:28:30 Eagle | Summit Coupe | 1985 |c . @
o
s
ESC

Slika 5-82 Zaslon za upravljanje prilagojenih specifikacij
5.7.6 Obnovitev privzetih nastavitev

Ta funkcija vam omogoca, da obnovite privzete nastavitve programske opreme za nastavitev geometrije koles
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Restore Default Settings

Do you want 10 restore the default settings of
wheel alignment saftware?

Slika 5-83 Zaslon za obnovitev privzetih nastavitev
Privzete nastavitve so naslednje:

Tabela 5-1 Privzete nastavitve

Predmet Privzeta nastavitev

Oblika prikaza kota Stopinja in minuta

Oblika prikaza prstov na nogi Stopinja in minuta

Enota za visino voznje mm

Enota za globino profila mm

Sirina koloteka in medosna razdalja mm

Enota za tlak v pnevmatikah bar

TeZna enota kg

Vrsta objemke Objemka za pnevmatike

Orodje za merjenje tekalne plasti Connect Omogoci iskanje naprav TBE
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Predmet Privzeta nastavitev
Izberite orodje za merjenje visine Merilni trak
Merjenje nivoja Sasije Benz Brez orodja
Orodje
Nastavitev piska Vklopi
Interval preverjanja natancnosti Sest mesecev

540-krat
Interval ¢iScenja cilja

Dni: 90 dni
Pregled vozila Vklopi
Stevilka vzorca globine tekalne plasti Enotni ¢ek
Najmanjsa globina tekalne plasti 1,6 mm
Opozorilo o globini profila 32mm
Pregled 3asije Vklopi
Priprava meritev Vklopi
Sredinski volan Kdaj Vklopi
Shranjevanje izmerjenega rezultata
Prilagodi na polovi¢no toleranco Vklopi

5.8 Nastavitve programske opreme za predhodno preverjanje poravnave

5.8.1 Predhodno preverjanje poravnave

Ta funkcija vam omogoca, da nastavite, ali Zelite omogociti predhodni pregled poravnave ali ne. To bo vplivalo
na to, ali vas bo tablica vodila pri pregledu vozila (pregled pnevmatik in pregled podvozja) in merjenju viSine

voZnje v postopku predhodnega pregleda poravnave. Ce je pregled poravnave aktiviran, lahko nastavite:

1. Pregled pnevmatik: Ce je pregled pnevmatik omogoten, vas bo tablica vodila k izvedbi pregleda globine

profila in tlaka; ¢e je onemogocen, vas tablica ne bo vodila k izvedbi
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Preverjanje globine in tlaka profila. Za podrobnosti glejte Preverjanje globine in tlaka profila .

2. Pregled asije: Ce je pregled $asije omogocen, vas bo tablica vodila skozi pregled $asije; ¢e je onemogocen, vas
tablica ne bo vodila skozi pregled 3asije. Za podrobnosti glejte Pregled Sasije .

3. Merjenje visine voznje: Nastavite lahko, da se meritev viSine voZnje izvaja samo, Ce jo zahteva proizvajalec vozila

ali za vse modele vozil, ali pa se meritev visine voZznje ne izvaja. Za podrobnosti glejte Merjenje visine voznje .

5.8.2 Kolofon/SAI

Ta funkcija bo vplivala na to, ali vas bo tablica vodila pri merjenju kota Caster in kota SAI (naklon krmilne osi). Ce
je gumb Caster/SAI vklopljen, vas bo tablica vodila pri merjenju kota Caster in kota SAI v funkciji nastavitev
geometrije koles; Ce je izklopljen, vas tablica ne bo vodila pri merjenju kota Caster in kota SAIL

Za podrobnosti glejte Merjenje kota Caster/SAI/IA .

5.8.3 Obnovitev privzetih nastavitev programske opreme za predhodno preverjanje poravnave

Ta funkcija vam omogoca, da obnovite privzete nastavitve predhodnega preverjanja poravnave.

Restore Default Sertings

De you want to restore the defeult algnment
precheck software setongs?

Slika 5-84 Zaslon za obnovitev privzetih nastavitev

Privzete nastavitve so naslednje:
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Tabela 5-2 Privzete nastavitve

Predmet Privzeta nastavitev
Predhodno preverjanje poravnave Vklopi
Pregled pnevmatik Vklopi
Pregled 3asije Vklopi
Enota za globino profila Vklopi

o L Merjenje viSine voznje (samo
Merjenje viSine voznje . )
(Zahteva proizvajalec vozila)

Kolesar/SAI Vklopi
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B —
6 Funkcija kalibracije ADAS

Po povezavi z IA1000WA vam diagnosti¢ni tabli¢ni racunalnik MaxiSys ADAS omogoca izvajanje
Funkcija kalibracije ADAS z uporabo razli¢nih senzorjev, namescenih na vozilu, vklju¢no z
Prilagodljivi tempomat (ACC), zaznavanje mrtvega kota (BSD), kamera za vzvratno voznjo (RVC),

Sistem za ohranjanje voznega pasu (LKA), sistem za nadzor okolice (AVM), sistem za nocni vid (NVS) in

tako naprej.

To poglavje opisuje postopke kalibracije (za primer vzemimo vozilo Audi A7 letnik 2011) Sestih razli¢nih funkcij
kalibracije sistema ADAS, in sicer kalibracijo ACC, kalibracijo sistema pomoci pri menjavi voznega pasu, kalibracijo
sistema kamere za vzvratno voznjo, kalibracijo HUD, kalibracijo kamere za no¢ni vid in kalibracijo vgrajene kamere.
Podrobno so predstavljeni primeri kalibracije, potrebna orodja za kalibracijo, priprave na kalibracijo, opombe in
postopki. Ker se postopki kalibracije lahko razlikujejo glede na vozilo, sledite navodilom po korakih na zdruZljivi

diagnosticni tablici, da dokoncate kalibracijo.

6.1 Pripravljalna dela

Preden izvedete kalibracijo ADAS, morate najprej povezati IAT000WA s tablico MaxiSys Ultra, nato konfigurirati
omrezje tablice in jo povezati z vozilom prek naprave VCI. Glejte tablico MaxiSys Ultra.

Nato se lahko na glavnem zaslonu dotaknete moZznosti Diagnostika ali Poravnava koles in sledite navodilom na
zaslonu korak za korakom, da vstopite v razdelek za umerjanje ADAS. Za vstop v razdelek za umerjanje ADAS
glejte Napredna poravnava koles.

6.2 Prilagodljivi tempomat

Sistem ACC (adaptivnega tempomata) vozniku omogoca vzdrZevanje kalibrirane razdalje do vozila pred seboj,

vozilo pa lahko glede na razdaljo in hitrost izbranega vozila samodejno zavira in pospesuje.

(@ orowmsa

Za ponazoritev vzamemo vozilo Audi A7 letnik 2011. Postopki kalibracije se lahko razlikujejo glede na vozilo.

Prosimo, upoStevajte navodila na tablicnem racunalniku.

Pred vozilom zagotovite vsaj 1200 mm (47,24 palca) prostora.
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6.2.1 Izberite situacijo, ki zahteva kalibracijo
Popravil ali zamenjal krmilno enoto radarskega senzorja prilagodljivega tempomata (ACC).
Kot odstopanja radarskega senzorja ACC je izven normalnega obmogja.
Prilagodil je poloZaj radarskega senzorja ACC na karoseriji vozila.
Popravil ali zamenjal odbijac ali masko hladilnika.

Prilagodili smo podvozje.

6.2.2 Potrebna orodja za kalibracijo
kalibracijski okvir AUTEL-CSC1000;
Reflektor AUTEL-CSC0602/01;
Mini reflektor AUTEL-CSC0602/07;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Objemka za kolesa (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Tarca AUTEL-CSC0500/16-LR;
Tar¢a AUTEL-CSC0500/16-RR;
Pripomocek za poravnavo AUTEL-CSC0500/08;

Sesterokotni klju¢ AUTEL-CSC0602/06 ali drugi nastavki za radarsko nastavitev (niso priloZeni).

Slika 6-1 Potrebna orodja za kalibracijo
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6.2.3 Priprave na kalibracijo

@ OPOMBA

Preden zacnete s kalibracijo radarskega senzorja prilagodljivega tempomata (ACC), preverite, ali je vozilo

opremljeno s sistemom za nocni vid.

Ce je vozilo opremljeno s sistemom za nocni vid, preverite, ali je kalibracija potrebna glede na pogoje
kalibracije sistema za no¢ni vid na diagnosti¢nem orodju. Ce je kalibracija potrebna, najprej dokon¢aijte
kalibracijo sistema za nocni vid v skladu z navodili na diagnosti¢nem orodju. Nato kalibrirajte radar ACC.

senzor.

Ce vozilo ni opremljeno s sistemom za noéni vid ali €e sistema za no¢ni vid ni treba kalibrirati, neposredno
izvedite kalibracijo radarskega senzorja ACC.

Vozilo parkirajte na ravni povr3ini. Volan namestite v sredino in sprednja kolesa vozila naj bodo v ravnem
poloZaju (po potrebi najprej nastavite geometrijo koles). Prepricajte se, da je pred vozilom vsaj 3 m (118,11
palca) prostora;

Vozilo popolnoma ustavite, preverite, ali je kot zadnjega pogona poravnan, in ga obrnite.

izklopljen vZig;

Prepricajte se, da sta hladilna tekocina in motorno olje v vozilu na priporo€eni ravni ter da je rezervoar za

gorivo poln. Vozilo ne sme prevazati dodatne obremenitve (kot so potniki ali tovor);

Pritrdite VCI na vozilo in prikljucite diagnosti¢no napravo na VCI (Ce sta diagnosti¢na naprava in VCI povezana
z diagnosti¢nim kablom, kabel napeljite skozi okno);

Zaprite vrata vozila in ugasnite vso zunanjo razsvetljavo;

Prilagodite tlak v pnevmatikah na predpisano vrednost;

Po potrebi vozilo prikljucite na vzdrZzevalec akumulatorja, da preprecite praznjenje akumulatorja;
Pri vozilih z zracnim vzmetenjem aktivirajte »Nacin dvigovanja;

Radarski senzor ACC se obi¢ajno nahaja na maski pod emblemom vozila ali

za emblemom vozila ali na kateri koli strani odbijaca;

Odstranite reSetko na radarskem senzorju ACC, da preverite, ali je senzor poSkodovan oziroma trdno pritrjen.

Ce je poskodovan ali ni pritrjen, ga popravite;
Prepricajte se, da je povrsina radarskega senzorja Cista.

@ OPOMBA

Dejanska lokacija senzorja se razlikuje glede na vozilo.

Dotaknite se V redu, da dokoncate namestitev pomoznega orodja.

Dotaknite se Prekli¢i, da zaprete umerjanje prilagodljivega tempomata (ACC).
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6.2.4 Pozicioniranje pomoznega orodja

Za samodejno pozicioniranje pre¢ne letve in drsnih plo3¢

1. Pritisnite gumb Start na tablici in precka ter drsne ploS¢e se bodo samodejno vrnile v zacetni poloZzaj.

Med premikanjem precke in drsnih plo3¢ bodite pozorni na varnost.

2. Na tablici pritisnite Naprej, da odprete naslednji vmesnik po precki in drsenju
plo3¢e se vrnejo v prvotni poloZaj.

Item Status
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset
Front and rear

Crossbar helght

o[, 2l B S B o B S e SR

Sliding block (L)

sliding block (R) v

Slika 6-2 Samodejna namestitev precke

@

OPOMBA Prepricajte se, da je napajalni kabel na dnu stebra priklju¢en v elektri¢no vti¢nico in da je stikalo za
vklop vklopljeno.

Za centriranje kalibracijskega okvirja na spredniji strani vozila

1. Kalibracijski okvir postavite priblizno 1,5 m pred vozilo.

2. Kalibracijski okvir prilagodite tako, da se poravna s sprednjim sredis¢em vozila

Slika 6-3 Centriranje kalibracijskega okvirja
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Za namestitev kolesnih sponk (objemk za pnevmatike) in tar¢

Na zadnji kolesi namestite dve objemki za kolesa (objemki za pnevmatike) in tarce (Ce niso bile namescene

prej).

Slika 6-4 Namestitev sponk za kolesa (objemk za pnevmatike) in tar¢

(@ opowmsa

Med samodejnim nastavljanjem se prepricajte, da ni ovir, ki bi lahko ovirale gibanje precke.

Za namestitev pripomocka za poravnavo

Pripomocek za poravnavo namestite tako, da bo usmerjen proti sredini sprednjega odbijaca.

——————
e — —————————

Slika 6-5 Namestitev pripomocka za poravnavo
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@ OPOMBA

Ko je poloZaj pripomocka za poravnavo dolocen, se na zaslonu prikaZe poziv za odstranitev pripomocka za

poravnavo. Za nadaljevanje tapnite V redu .

Za nastavitev in pritrditev kalibracijskega okvirja

1. Premaknite kalibracijski okvir tako, da bodo vrednosti »Razdalja«, »Osnova« in »Odmik«

prikazano zeleno.

2. Po namestitvi kalibracijskega okvirja pritisnite 2 zavori na podstavku, da pritrdite kalibracijo.

3. Groba nastavitev kalibracijskega okvirja je kon¢ana. Na tablici pritisnite Naprej.
za vstop v naslednji vmesnik.

Distance Frame angle Offset

}/ﬂ\_a
v

v v

Target values 1376 Target values 0.00 Target values; 0

rﬂ-'--ﬁ_-

Slika 6-6 Prilagoditev kalibracijskega okvirja

Za samodejni premik precke v ciljni poloZaj

1. Pritisnite Start na tablici in pre¢ka se bo samodejno premaknila na cilj

poloZaj. Bodite pozorni na varnost, ko se precka premika.

2. Na tablici pritisnite Naprej, da odprete naslednji vmesnik, ko se precka premakne na

ciljni poloZaj.
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e Standard Curtent Unilt Status

Frame angle Q.00 uoo ' v
Rell angle .00 u.eo s v
Fitch angle 0.00 .00 . v
Offset 0 ] mm v
Target distance 1376 1376 mm v

Slika 6-7 Premaknite precko v ciljni poloZaj

3. Odstranite objemke za kolesa (objemke za pnevmatike), ciljne oznake za kolesa in merilnik geometrije

pomot.

@ OPOMBA

Za nemoten potek diagnoze naj bo diagnosti¢na napetost visja od 12 V. Ce napetost ni zadostna, napravo
prikljucite na polnilnik baterij.

Za namestitev in nastavitev reflektorja na levi drsni ploS¢i

1. Namestite odsevnik AUTEL-CSC0602/01 na levo drsno plo3¢o (glede na smer voznje vozila) tako, da
bo popolnoma pritrjen na drsno plos¢o.

2. Zavrtite gumb (1) na reflektorju tako, da je stran z oznako 2 obrnjena navzgor.

Slika 6-8 Prilagoditev reflektorja 1

3. Pritisnite Odpri na tablici, da vklopite laser drsne ploSce.
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4. Nastavite visino precke (2) in premaknite reflektor AUTEL-CSC0602/01 levo in desno, tako da laserski

zarek (1) cilja na katero koli mesto na povrsini radarskega senzorja.

Slika 6-9 Prilagoditev reflektorja 2

@

OPOMBA Vrsta in poloZaj podloge radarskega senzorja ne smeta biti popolnoma enaka kot je prikazano na sliki.

To je odvisno od dejanske situacije.

5. Mehurcek nastavite tako, da bo na sredini libele.
Kratko ali dolgo pritisnite A- na tablici, da premaknete mehurcek A napre;j.
Kratko ali dolgo pritisnite A+ na tablici, da premaknete mehurcek A nazaj.
Kratko ali dolgo pritisnite B- na tablici, da premaknete mehurcek B levo.

Kratko ali dolgo pritisnite B+ na tablici, da premaknete mehurcek B desno.

177



Slika 6-10 Centriranje mehurcka na libeli

Za poravnavo levega odbitega laserja z izvornim laserjem

1. Nastavite visino precke (2) in premaknite reflektor AUTEL-CSC0602/01 levo in desno, tako da laserski

Zarek (2) cilja na mini reflektor (3) na radarskem senzorju.

@) oromea

PoloZaj mini reflektorja morda ni popolnoma enak tistemu, ki je prikazan na sliki.
To je odvisno od dejanskega stanja.
Ce na senzorju ni mini reflektorja, namestite mini reflektor AUTEL-

CSC0602/07 na ravno mesto na radarski povrSini in usmerite laserski Zarek na ta mini reflektor.
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Slika 6-11 Poravnava laserja z mini reflektorjem

2. Z imbus klju¢em AUTEL-CSC0602/06 ali drugimi nastavitvami radarja (niso priloZene) nastavite
vijaka senzorja A in B tako, da se odbita laserska toc¢ka (1) ujema
s srediS¢em tarce (2).

@ OPOMBA

PoloZaj nastavitvenega vijaka morda ni popolnoma enak tistemu, ki je prikazan na
Stevilka. To je odvisno od dejanske situacije.

Zgornji in spodnji diagonalni vijak prilagajajte, dokler odbita laserska to¢ka ne poravna s
sredis¢em cilja.

Slika 6-12 Poravnava reflektorskega laserja z izvornim laserjem
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Za kalibracijo levega radarskega senzorja ACC

1. Prilagodite viSino precke (2) in premaknite reflektor AUTEL-CSC0602/01 levo in desno, tako da laserski
zarek (1) cilja na sredino radarja.

2. Pritisnite Zapri na tablici, da izklopite laser drsne plosce.

€k \ - o A
"y

Slika 6-13 Centriranje laserja

3. Zavrtite gumb (A) na reflektorju AUTEL-CSC0602/01 tako, da je stran z oznako 1 obrnjena navzgor.

Slika 6-14 Prilagoditev reflektorja 1
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4. Zavrtite gumb (A) na reflektorju AUTEL-CSC0602/01 tako, da je stran z oznako 2 obrnjena
navzgor.

Slika 6-15 Prilagoditev reflektorja 2

5. Zavrtite gumb (A) na reflektorju AUTEL-CSC0602/01 tako, da je stran z oznako 3 obrnjena
navzgor.

Slika 6-16 Prilagoditev reflektorja 3

6. Pocakajte, da se na zaslonu prikaze, da je bil krmilni modul za regulacijo razdalje J428
(glavni) uspe3no nastavljen in da je krmilni modul za regulacijo razdalje 2-J850
(podrejeni) nastavljen. Nato se za nadaljevanje dotaknite V redu .

181



Za namestitev in nastavitev reflektorja na desni drsni plosci

1. Namestite odsevnik AUTEL-CSC0602/01 na desno drsno plos¢o (glede na smer voZnje vozila) tako, da

bo popolnoma pritrjen na drsno plo3co.

2. Zavrtite gumb (1) na reflektorju tako, da je stran z oznako 2 obrnjena navzgor.

Slika 6-17 Prilagoditev reflektorja 1

3. Pritisnite Odpri na tablici, da vklopite laser drsne plo3ce.

4. Nastavite viSino precke (2) in premaknite reflektor AUTEL-CSC0602/01 levo in desno, tako da laserski
Zarek (1) cilja na katero koli mesto na povrsini radarskega senzorja.

182



Slika 6-18 Prilagoditev reflektorja 2

©

OPOMBA Vrsta in poloZaj podloge radarskega senzorja ne smeta biti popolnoma enaka kot je prikazano na sliki.
To je odvisno od dejanske situacije.

5. Mehurcek nastavite tako, da bo na sredini libele.
Kratko ali dolgo pritisnite A- na tablici, da premaknete mehurcek A napre;.
Kratko ali dolgo pritisnite A+ na tablici, da premaknete mehurcek A nazaj.
Kratko ali dolgo pritisnite B- na tablici, da premaknete mehurcek B levo.

Kratko ali dolgo pritisnite B+ na tablici, da premaknete mehurcek B desno.
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Slika 6-19 Centriranje mehurcka na libeli

Za poravnavo desnega odbitega laserja z izvornim laserjem

1. Nastavite viSino precke (2) in premaknite reflektor AUTEL-CSC0602/01 levo in
desno, tako da laserski Zarek (2) cilja na mini reflektor (3) na radarskem senzorju.

@ OPOMBA

Polozaj mini reflektorja morda ni popolnoma enak tistemu, ki je prikazan na sliki.
To je odvisno od dejanskega stanja.
Ce na senzorju ni mini reflektorja, pritrdite mini reflektor AUTEL-CSC0602/07 na ravno mesto na radarski povriini in usmerite

laserski Zarek na ta mini reflektor.
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Slika 6-20 Poravnava laserja z mini reflektorjem

2. Z imbus klju¢em AUTEL-CSC0602/06 ali drugimi nastavitvami radarja (niso priloZzene)
nastavite vijaka senzorja A in B tako, da se odbita laserska tocka (1) ujema s srediS¢em
cilja (2).

@ OPOMBA

PoloZaj nastavitvenega vijaka morda ni popolnoma enak tistemu, ki je prikazan na
Stevilka. To je odvisno od dejanske situacije.

Zgorniji in spodniji diagonalni vijak prilagajajte, dokler se odbita laserska to¢ka ne ujema s
srediS€em cilja.

Slika 6-21 Poravnava reflektorskega laserja z izvornim laserjem
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Za kalibracijo desnega radarskega senzorja ACC

1. Prilagodite viSino precke (2) in premaknite reflektor AUTEL-CSC0602/01 levo in desno, tako da laserski
Zarek (1) cilja na sredino radarja.

2. Pritisnite Zapri na tablici, da izklopite laser drsne plo3ce.

Slika 6-22 Centriranje laserja

3. Zavrtite gumb (A) na reflektorju AUTEL-CSC0602/01 tako, da je stran z oznako 1
obrnjena navzgor.

Slika 6-23 Prilagoditev reflektorja 1
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4. Zavrtite gumb (A) na reflektorju AUTEL-CSC0602/01 tako, da je stran z oznako 2
obrnjena navzgor.

Slika 6-24 Prilagoditev reflektorja 2

5. Zavrtite gumb (A) na reflektorju AUTEL-CSC0602/01 tako, da je stran z oznako 3
obrnjena navzgor.

Slika 6-25 Prilagoditev reflektorja 3

6. Pocakajte, da se na zaslonu prikaze, da je krmilni modul za regulacijo razdalje 2-
J850 (podrejeni) je bil prav tako uspe3$no nastavljen. Kalibracija ACC je kon¢ana.
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6.3 Pomoc pri menjavi voznega pasu

Ker je v vzvratnem ogledalu vozila vizualni mrtvi kot, vozila v mrtvem kotu ni mogoce videti pred menjavo
voznega pasu. Ce je v mrtvem kotu prehitevajoce vozilo, lahko pri menjavi voznega pasu pride do tréenja.
Sistem za zaznavanje mrtvega kota lahko zazna mrtvi kot vzvratnega ogledala, da se preprecijo nesrece

med menjavo voznega pasu.

(@) orowmsa

Za ponazoritev vzamemo vozilo Audi A7 letnik 2011. Postopki kalibracije se lahko razlikujejo glede na vozilo.

Prosimo, upoStevajte navodila na tablicnem racunalniku.

Med srediS¢em zadnjega kolesa in zadnjim delom vozila je najmanj 2400 mm (94,49 palca) prostora.

6.3.1 Izberite situacijo, ki zahteva kalibracijo

Potrebna ali zamenjana krmilna enota za pomoc pri menjavi voznega pasu.
Popravil ali zamenjal zadnji odbijac, pokrov motorja/prtljaznik.

Prilagojen poloZaj krmilne enote za pomo¢ pri menjavi voznega pasu na vozilu.

6.3.2 Izbira parkirnega poloZaja vozila

Slika 6-26 Izbira parkirnega poloZaja vozila

A: Ravna tla.

B: Kalibracijski okvir in vozilo nista na isti ravni (za merjenje vrednosti h uporabite merilni trak).
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Enter h Value

* Measure the height gap h between the two levels,
and enter the measured value (unit: mm).

Slika 6-27 Izmerjena vrednost h

C: Neravna tla ali kalibracijski okvir in vozilo nista na isti ravni (uporabite kompenzacijo, da
samodejno prepoznate nosilno povrsino vozila kot referenco za nastavitev visine, kota
nagiba in kota nagiba).

6.3.2.1 Priizbiri A ali B
1. Potrebna orodja za kalibracijo

kalibracijski okvir AUTEL-CSC1000;
Radarska kalibracijska Skatla AUTEL-CSC0605/01;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Tar¢a AUTEL-CSC0500/16-LF;
Tar¢a AUTEL-CSC0500/16-RF;

24V napajalnik.
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Slika 6-28 Potrebna orodja za kalibracijo (pri izbiri A ali B)

2. Priprave na kalibracijo

Vozilo parkirajte na ravni povrsini. Volan namestite v sredino in sprednja kolesa vozila drZite
naravnost naprej (po potrebi najprej nastavite geometrijo koles). Zagotovite najmanj 4 m
Erostora (157,48 palca).

4 m (157,48 palca) za vozilom (zacen3i od zadnje osi);

Pri vozilih z zra¢nim vzmetenjem nastavite viSino 3asije na srednjo ali
avtomatski (prikazano na instrumentni plos¢i);

Prepricajte se, da sta hladilna tekoc€ina in motorno olje v vozilu na priporoceni ravni ter da je
rezervoar za gorivo poln. Vozilo ne sme prevazati dodatne obremenitve (kot so potniki ali
tovor);

Pritrdite VCI na vozilo in prikljucite diagnosti¢no napravo na VCI (e sta diagnosti¢na naprava
in VCI povezana z diagnosti¢nim kablom, kabel napeljite skozi okno);

Zategnite parkirno zavoro in zaprite vsa vrata. V vozilu ne sme biti nikogar;
Prilagodite tlak v pnevmatikah na predpisano vrednost;

Po potrebi odstranite nalepko z odbijaca.

@ OPOMBA

Med kalibracijo ne odpirajte ali zapirajte vrat .

Dotaknite se V redu , da dokoncate namestitev pomoZznega orodja.

Dotaknite se Prekli¢i, da zaprete kalibracijo sistema pomoci pri menjavi voznega pasu.
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3. Pozicioniranje pomoZnega orodja

Za samodejno pozicioniranje precne letve in drsnih plos¢

1. Pritisnite gumb Start na tablici in precka ter drsne plos¢e se bodo samodejno vrnile v zacetni poloZaj.
Med premikanjem precke in drsnih plo3¢ bodite pozorni na varnost.

2. Na tablici pritisnite Naprej , da odprete naslednji vmesnik za precko in
drsne plo3ce se vrnejo v prvotni poloZzaj.
tem Status
Frame angle v
Roll angle
Pitch angle

Offset

., S Y 17, S B

Front and rear
Crossbar height

Sliding block (L)

QK | R

Sliding block (R)

Slika 6-29 Samodejno pozicioniranje precke

@ OPOMBA

Prepricajte se, da je napajalni kabel na dnu stebra prikljucen v elektri¢no vti¢nico in da je stikalo za vklop
vklopljeno.

Za centriranje kalibracijskega okvirja na zadnji strani vozila

1. Kalibracijski okvir postavite priblizno 1,5 m za vozilom.

2. Kalibracijski okvir prilagodite tako, da bo poravnan z zadnjim sredis¢em vozila.
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Slika 6-30 Centriranje kalibracijskega okvirja

Za namestitev kolesnih sponk (objemk za pnevmatike) in tar¢

Na zadnji kolesi namestite dve objemki za kolesa (objemki za pnevmatike) in tarce. Bodite pozorni na

polozaj namestitve.

€ Yoy

l I

AUTEL-CSCO500/17-RF l l -CSC0500/17-LF
AUTEL-CSCO500/16-RF %} 7 AUTEL-CSCOS500/16-LF

Slika 6-31 Namestitev sponk za kolesa (objemk za pnevmatike) in tar¢

@ OPOMBA

Med samodejnim nastavljanjem se prepricajte, da ni ovir, ki bi lahko ovirale gibanje precke.

Za nastavitev in pritrditev kalibracijskega okvirja

1. Premaknite kalibracijski okvir tako, da bodo vrednosti »Razdalja«, »Okvirjanje« in »Odmik« prikazane

zeleno.
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2. Po namestitvi kalibracijskega okvirja pritisnite 2 zavori na podstavku, da
pritrdite kalibracijski okvir.

3. Groba nastavitev kalibracijskega okvirja je kon¢ana. Na tablici pritisnite Naprej.
za vstop v naslednji vmesnik.

Distance Frame angle Offset

TN e

v v v

Target values 2612 Target values: 0.00 Target values 0

Slika 6-32 Prilagoditev kalibracijskega okvirja
Za samodejni premik precke v ciljni poloZaj

1. Pritisnite gumb Start na tablici in precka ter drsne plo3¢e se bodo samodejno premaknile v ciljni

poloZaj. Med premikanjem precke bodite pozorni na varnost.

2. Na tablici pritisnite Naprej , da odprete naslednji vmesnik za precko in

drsne plosce se premaknejo na svoje ciljne poloZaje.

em Standard Gurram Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 T v
Roll angle 0.00 0.00 ¥ v
Pitch angle 0.00 0.00 - v
Offset Q [} mm v
Terget distance 2612 2612 mm v
Target helight 573 5§73 mm %
Sliding block (L) 700 700 mm v
Sliding block (R) 700 700 mm v

Slika 6-33 Premaknite precko v ciljni polozaj

3. Odstranite objemke za kolesa (objemke za pnevmatike) in tarce za kolesa.
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Za namestitev kalibracijske Skatle radarja na levo drsno plo3¢o

1. Namestite kalibracijsko Skatlo za radar AUTEL-CSC0605/01 na levo drsno plos¢o
(odvisno od smeri voZnje vozila) tako, da je popolnoma pritrjena na drsno plos¢o.

Slika 6-34 Namestitev kalibracijske Skatle radarja na levo drsno plo3¢o
2. Mehurcek nastavite tako, da bo na sredini libele.
Kratko ali dolgo pritisnite A- na tablici, da premaknete mehurcek A napre;j.
Kratko ali dolgo pritisnite A+ na tablici, da premaknete mehurcek A nazaj.
Kratko ali dolgo pritisnite B- na tablici, da premaknete mehurcek B levo.

Kratko ali dolgo pritisnite B+ na tablici, da premaknete mehurcek B desno.
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Slika 6-35 Centriranje mehurcka na libeli
Za vklop kalibracijske Skatle radarja in kalibracijo leve krmilne enote

1. PriloZeni napajalni kabel prikljucite v napajalno vti¢nico (1). Vklopite stikalo (2) in rde¢a LED
dioda (3) bo zasvetila. Na naslednji korak nadaljujte Sele po priblizno 10 sekundah, ko
zasveti zelena LED dioda (4). Napajalnik lahko prikljucite na dva nacina:

Uporabite 24-voltni napajalnik, ki je primeren za kalibracijsko orodje.

Uporabite 24-voltni napajalni kabel, ki je priloZen kalibracijskemu okvirju.

Slika 6-36 Prikljucitev napajanja

195



2. Pocakajte, da se na zaslonu prikaZe obvestilo o uspesni kalibraciji krmilne enote pomo¢nika za menjavo

voznega pasu J769, in tapnite V redu , da vnesete kalibracijo prave krmilne enote.

Za namestitev kalibracijske Skatle radarja na desno drsno plos¢o

1. Namestite kalibracijsko Skatlo za radar AUTEL-CSC0605/01 na desno drsno plo$¢o
(odvisno od smeri voZnje vozila) tako, da je popolnoma pritrjena na drsno plo3¢o.

Slika 6-37 Namestitev kalibracijske Skatle radarja na desno drsno plo3¢o

2. Mehurcek nastavite tako, da bo na sredini libele.
Kratko ali dolgo pritisnite A- na tablici, da premaknete mehurcek A napre;j.
Kratko ali dolgo pritisnite A+ na tablici, da premaknete mehurcek A nazaj.
Kratko ali dolgo pritisnite B- na tablici, da premaknete mehurcek B levo.

Kratko ali dolgo pritisnite B+ na tablici, da premaknete mehurcek B desno.
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Slika 6-38 Centriranje mehurcka na libeli
Za vklop kalibracijske omarice radarja in kalibracijo desne krmilne enote

1. PriloZeni napajalni kabel prikljucite v napajalno vti¢nico (1). Vklopite stikalo (2) in rde¢a LED
dioda (3) bo zasvetila. Na naslednji korak nadaljujte Sele po priblizno 10 sekundah, ko
zasveti zelena LED dioda (4). Napajalnik lahko prikljucite na dva nacina:

Uporabite 24-voltni napajalnik, ki je primeren za kalibracijsko orodje.

Uporabite 24-voltni napajalni kabel, ki je priloZen kalibracijskemu okvirju.

Slika 6-39 Prikljucitev napajanja
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2. Sledite navodilom na zaslonu za upravljanje korak za korakom in na koncu odprite zaslon, ki prikazuje,

da je bila kalibracija krmilnih enot -J769 in 2-J770 uspesna.

6.3.2.2 Pri izbiri C

1. Potrebna orodja za kalibracijo
kalibracijski okvir AUTEL-CSC1000;
Radarska kalibracijska Skatla AUTEL-CSC0605/01;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Objemka za kolesa (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Tarc¢a AUTEL-CSC0500/16-LF;
Tarc¢a AUTEL-CSC0500/16-RF;
Tarc¢a AUTEL-CSC0500/16-LR;
Tarc¢a AUTEL-CSC0500/16-RR;
24V napajalnik;
Orodje za stojalo volana;

Zagozda za kolo.

Slika 6-40 Potrebna orodja za kalibracijo (pri izbiri C)
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2. Priprave na kalibracijo

Vozilo parkirajte na ravni povrsini s sprednjimi kolesi, obrnjenimi naravnost naprej.

poloZaj.

Pred in za levo ali desno sprednje kolo namestite zagozdo za kolo, da preprecite premikanje vozila.

Centrirajte volan, namestite orodje za stojalo volana in ga spustite

parkirno zavoro in vklopite naravno prestavo.

Vozilo naj bo prazno. Prepricajte se, da sta nivo hladilne tekocine in motornega olja pravilna ter da je

rezervoar za gorivo poln.
Zaprite vsa vrata in zunanjo razsvetljavo;
Prilagodite tlak v pnevmatikah na predpisano vrednost;

Ce je vozilo opremljeno z zraénim vzmetenjem, ga pred meritvijo nastavite na standardni nacin (to se

lahko razlikuje glede na model vozila).

Prepricajte se, da je za vozilom 4 m (157,48 palca) * 4 m (157,48 palca) ali ve¢ prostora (zacensi od

zadnje osi);

Pritrdite VCI na vozilo in prikljucite diagnosti¢no napravo na VCI (€e sta diagnosti¢na naprava in VCI

povezana z diagnosti¢nim kablom, kabel napeljite skozi okno);

Prepricajte se, da v avtomobilu ni nikogar.

Po potrebi odstranite nalepko z odbijaca.

@ OPOMBA

Med kalibracijo ne odpirajte ali zapirajte vrat .

Dotaknite se V redu, da dokoncate namestitev pomoznega orodja.

Dotaknite se Prekli¢i, da zaprete kalibracijo sistema pomoci pri menjavi voznega pasu.

3. Pozicioniranje pomoZnega orodja
Za samodejno pozicioniranje precne letve in drsnih plo3¢

1. Pritisnite gumb Start na tablici in precka ter drsne ploS¢e se bodo samodejno vrnile v zacetni polozaj.

Med premikanjem precke in drsnih ploS¢ bodite pozorni na varnost.

2. Na tablici pritisnite Naprej , da odprete naslednji vmesnik za precko in

drsne plosce se vrnejo v prvotni polozaj.
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Item Status

Frame angle v

<

Roll angle

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height
Sliding block (L)
Sliding block (R)

R SR W ¢

Slika 6-41 Samodejno pozicioniranje precke

@ OPOMBA

Prepricajte se, da je napajalni kabel na dnu stebra priklju€en v elektri¢no vti¢nico in da je stikalo za
vklop vklopljeno.

Priprava vozila

1. Namestite zagozde za kolesa, da preprecite zdrs vozila.

Slika 6-42 Namestitev zagozd za kolesa

2. Zavijte naprej, blokirajte volan, prestavite menjalnik v nevtralni poloZaj in ga spustite.
parkirna zavora.
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Slika 6-43 Namestite orodje za stojalo drzala volana

Za centriranje kalibracijskega okvirja na zadnji strani vozila

1. Kalibracijski okvir postavite priblizno 1,5 m za vozilom.

2. Kalibracijski okvir prilagodite tako, da bo poravnan z zadnjim sredis¢em vozila.

Slika 6-44 Centriranje kalibracijskega okvirja

Za namestitev kolesnih sponk (objemk za pnevmatike) in tar¢

Na kolesa namestite Stiri objemke za kolesa (objemke za pnevmatike) in tarce. Bodite pozorni na polozaj

namestitve.
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AUTEL-CSCOS00/17-RR JTEL-CSCO500/17-LR

AUTEL-CSCO500/1

AUTEL-CSCO500/16-RF % ¥

el

Slika 6-45 Namestitev sponk za kolesa (objemk za pnevmatike) in tarc
Za izvedbo kompenzacije kotaljenja koles

1. Kot je prikazano v navodilih na zaslonu, premaknite zagozdo za kolo nazaj za priblizno
30 cm in nato potisnite vozilo v smeri, ki jo kaZe pus¢ica.

Slika 6-46 Kompenzacija kotaljenja koles 1

202



Lol
LE ]

Slika 6-47 Kompenzacija kotaljenja koles 2

Tl
L

Slika 6-48 Kompenzacija kotaljenja koles 3
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Slika 6-49 Kompenzacija kotaljenja koles 4

2. Ce je kompenzacija kotaljenja kon¢ana, se bo tablica preklopila na naslednji zaslon.

samodejno.

@) oromea

Med samodejnim nastavljanjem se prepricajte, da ni ovir, ki bi lahko ovirale gibanje precke.

Za nastavitev in pritrditev kalibracijskega okvirja

1. Premaknite kalibracijski okvir tako, da bodo vrednosti »Razdalja«, »Osnova« in »Odmik«

prikazano zeleno.

2. Po namestitvi kalibracijskega okvirja pritisnite 2 zavori na podstavku, da pritrdite kalibracijski okvir.

3. Groba nastavitev kalibracijskega okvirja je kon¢ana. Na tablici pritisnite Naprej.
za vstop v naslednji vmesnik.
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Distance Frame angle Offset

TN s

v v v

Target values 2612 Target values 0.00 Target values: 0

'—a-"li—-

Slika 6-50 Prilagoditev kalibracijskega okvirja
Za samodejni premik precke v ciljni poloZzaj

1. Na tablici pritisnite gumb Start in precka ter drsne ploSce se bodo samodejno
premaknile v ciljni poloZaj. Med premikanjem precke in drsnih plos¢ bodite
pozorni na varnost.

2. Na tablici pritisnite Naprej, da odprete naslednji vmesnik, ko se precka in drsne
plosce premaknejo v ciljni poloZaj.

tem Srandard Current Unit Status
Frame engle ooo 0.00 , v
Foll angle .00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 A ~
Offset o [} mm v
Targetdistance 2612 2612 mm v
- Target height 573 573 mm v
Sliding block (L) 700 700 mm v
Slidking block (R) 700 700 mim v

Slika 6-51 Premaknite precko v ciljni poloZaj
3. Odstranite objemke za kolesa (objemke za pnevmatike) in tarce za kolesa.
Za namestitev kalibracijske Skatle radarja na levo drsno plos¢o

1. Namestite kalibracijsko Skatlo za radar AUTEL-CSC0605/01 na levo drsno plosco
(odvisno od smeri voZnje vozila) tako, da je popolnoma pritrjena na drsno plosco.
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Slika 6-52 Namestitev kalibracijske Skatle radarja na levo drsno plo3¢o
2. Mehurcek nastavite tako, da bo na sredini libele.
Kratko ali dolgo pritisnite A- na tablici, da premaknete mehurcek A napre;j.
Kratko ali dolgo pritisnite A+ na tablici, da premaknete mehurcek A nazaj.
Kratko ali dolgo pritisnite B- na tablici, da premaknete mehurcek B levo.

Kratko ali dolgo pritisnite B+ na tablici, da premaknete mehurcek B desno.

Slika 6-53 Centriranje mehurcka na libeli
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Za vklop kalibracijske Skatle radarja in kalibracijo leve krmilne enote

1. PriloZeni napajalni kabel prikljucite v napajalno vti¢nico (1). Vklopite stikalo (2) in rdeca LED dioda (3) bo
zasvetila. Na naslednji korak nadaljujte Sele po priblizno 10 sekundah, ko zasveti zelena LED dioda (4).
Napajalnik lahko prikljucite na dva nacina:

Uporabite 24-voltni napajalnik, ki je primeren za kalibracijsko orodje.

Uporabite 24-voltni napajalni kabel, ki je priloZen kalibracijskemu okvirju.

Slika 6-54 Prikljucitev napajanja

2. Pocakajte, da se na zaslonu prikaZe obvestilo o uspesni kalibraciji krmilne enote pomoc¢nika za menjavo
voznega pasu J769, in tapnite V redu, da vnesete kalibracijo prave krmilne enote.

Za namestitev kalibracijske Skatle radarja na desno drsno plos¢o

1. Namestite kalibracijsko Skatlo za radar AUTEL-CSC0605/01 na desno drsno ploSco (odvisno od smeri

voZnje vozila) tako, da je popolnoma pritrjena na drsno plos¢o.
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Slika 6-55 Namestitev kalibracijske Skatle radarja na desno drsno plo3¢o
2. Mehurcek nastavite tako, da bo na sredini libele.
Kratko ali dolgo pritisnite A- na tablici, da premaknete mehurcek A napre;j.
Kratko ali dolgo pritisnite A+ na tablici, da premaknete mehurcek A nazaj.
Kratko ali dolgo pritisnite B- na tablici, da premaknete mehurcek B levo.

Kratko ali dolgo pritisnite B+ na tablici, da premaknete mehurcek B desno.

Slika 6-56 Centriranje mehurcka na libeli
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Za vklop kalibracijske omarice radarja in kalibracijo desne krmilne enote

1. PriloZeni napajalni kabel prikljucite v napajalno vti¢nico (1). Vklopite stikalo (2) in rdeca LED dioda (3) bo
zasvetila. Na naslednji korak nadaljujte Sele po priblizno 10 sekundah, ko zasveti zelena LED dioda
(4). Napajalnik lahko prikljucite na dva nacina:

Uporabite 24-voltni napajalnik, ki je primeren za kalibracijsko orodje.

Uporabite 24-voltni napajalni kabel, ki je priloZzen kalibracijskemu okvirju.

Slika 6-57 Prikljucitev napajanja

2. Sledite navodilom na zaslonu za upravljanje korak za korakom in na koncu odprite zaslon, ki prikazuje,
da je bila kalibracija krmilnih enot -J769 in 2-J770 uspesna.

6.4 Sistem kamer za pogled od zadaj

Panoramski sistem kamer s kamerami za zagotavljanje varnega 360-stopinjskega pogleda lahko slike v realnem
Casu prenasa v kabino, tako da lahko voznik natan¢no oceni okoljske razmere od blizu.

(@ oromea

Kot primer za ponazoritev vzamemo vozilo Audi A7 letnik 2011. Postopki kalibracije se lahko razlikujejo glede na

vozilo. Prosimo, upo3tevajte posebna navodila na tablicnem racunalniku.

6.4.1 Izberite situacijo, ki zahteva kalibracijo
Zamenjana panoramska kamera.
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Zamenjana je bila krmilna enota sistema panoramske kamere.
OsveZena programska oprema krmilne enote panoramskega sistema kamer.
V krmilno enoto sistema panoramske kamere vnesite nove podatke.

Popravili komponente, ki so opremljene s panoramsko kamero ali vplivajo na
namestitev kamere.

Prilagodili smo podvozje.
Prekrivajoca se obmodja slik, posnetih s panoramskimi kamerami, so premaknjena.
Prilagodili viSino karoserije vozila.

Prilagojen poloZaj panoramske kamere na karoseriji vozila.

6.4.2 I1zbira pomoznih orodij za pozicioniranje

&

Slika 6-58 Izbira parkirnega poloZaja vozila
A: Vrvica + svin¢nica (nista priloZeni).
B: Kalibracijski okvir + dvovrsti¢ni laser + podaljSek IA1000.
6.4.2.1 Pri izbiri A
1. Potrebna orodja za kalibracijo:
Vzorec AUTEL-CSC1004/01 (x 2);

Merilni trak (ni priloZen).
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2. Priprave na kalibracijo

Vozilo parkirajte na ravni povr3ini. Volan namestite v sredino in sprednja kolesa vozila naj bodo v
poloZaju za voZnjo naravnost naprej (po potrebi najprej nastavite geometrijo koles). Prepricajte
se, da je okoli vozila dovolj prostora;

Raztegnite zunanja vzvratna ogledala na obeh straneh vozila;
Prepricajte se, da so vse lece kamere Ciste. Po potrebi lece ocistite z vlazno krpo;

Preverite slike ustreznih kamer na zaslonu sredinske konzole; zamenjajte kamero, ¢e je slika motena
zaradi poSkodbe kamere; preverite in popravite poloZaj ustrezne kamere, ¢e je slika pod kotom;

Prepricajte se, da sta hladilna tekocina in motorno olje v vozilu na priporoceni ravni ter da je
rezervoar za gorivo poln. Vozilo ne sme prevazati dodatne obremenitve (kot so potniki ali tovor);

Pritrdite VCI na vozilo in prikljucite diagnosti¢no napravo na VCI (e sta diagnosti¢na naprava in VCI

povezana z diagnosti¢nim kablom, kabel napeljite skozi okno);

Zategnite parkirno zavoro in zaprite vsa vrata (pokrov motorja) ter tovornjak;
Prilagodite tlak v pnevmatikah na predpisano vrednost;

Vozilo prikljucite na vzdrZzevalec akumulatorja in se prepricajte, da vzdrZevalec ni v vidnem polju

kamere;
Vklopite kontakt;

Pritisnite gumb za panoramsko sliko, da se panoramska slika prikaZe na sredinski konzoli

prikaz;

Da bi se izognili napakam pri prepoznavanju, se prepricajte, da v bliZini kalibracijskega obmogja ni
nobenih predmetov;

Zagotovite, da je obmodje kalibracije dobro osvetljeno.

@ OPOMBA

Dotaknite se V redu , da dokoncate namestitev pomoZnega orodja.

Za izhod iz kalibracije tapnite Preklici .

3. Pozicioniranje pomoZnega orodja
Za pozicioniranje vzorcev

1. Namestite dva vzorca AUTEL-CSC1004/01 na obe strani vozila in zagotovite razdaljo a = 2000 mm-
2500 mm (78,74 in-98,43 in).



Prepricajte se, da pus€ica (1) kaZze smer voZnje vozila in da je krizna ¢rta (2) poravnana s
srediS¢em sprednjega kolesa. Vzorci na obeh straneh vozila morajo biti vzporedni.

Prepricajte se, da je vozilo parkirano med obema vzorcema in da so razdalje

b in c sta enaka.

Slika 6-59 Postavitev obeh vzorcev

@ OPOMBA
Prepricajte se, da je vzorec AUTEL-CSC1004/01 pravilno namescen in da je njegova povrSina ravna.

in ne odbija svetlobe.
Prepricajte se, da je kontakt vklopljen.

2. Sledite navodilom na zaslonu korak za korakom in na koncu vnesite
zaslon, ki prikazuje, da je bila kalibracija uspesSno izvedena.

6.4.2.2 Pri izbiri B
Za izbiro parkirnega poloZaja vozila:

1. A: Ravna tla.
2. B: Neravna tla ali kalibracijski okvir in vozilo nista na isti ravni (uporabite kompenzacijo,

da samodejno prepoznate nosilno povrsino vozila kot referenco za nastavitev

visine, nagiba in kota nagiba).
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Slika 6-60 Izbira poloZaja vozila

A. Pri izbiri ravnega terena
1. Potrebna orodja za kalibracijo

kalibracijski okvir AUTEL-CSC1000;
Vzorec AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
Dvovrstic¢ni laser AUTEL-CSC50A/15-L;
Dvovrsti¢ni laser AUTEL-CSC50A/15-R;
IA1000 podaljSek palice AUTEL-CSC50A/18-L;
IA1000 podaljSek palice AUTEL-CSC50A/18-R;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Objemka za kolesa (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Tarca na kolesih AUTEL-CSC0500/16-LR;
Kolesna tar€a AUTEL-CSC0500/16-RR;
Kolesna tarfa AUTEL-CSC0500/16-LF;

Tarca na kolesih AUTEL-CSC0500/16-RF.
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Slika 6-61 Potrebna orodja za kalibracijo

2. Priprave na kalibracijo

Zagotovite prostor velikosti vsaj 9,0 m (354,33 palca) x 4,5 m (177,17 palca) brez odsevnih

materialov (kot so okna, svetlobne naprave in reflektorji) in z ravno povrsino.

TR
| m (35433 in)

45 m (177.47 in) |
|45 m (177.47 in) |

Slika 6-62 Priprave prostora za vozila

Vozilo parkirajte na ravni povrsini. Volan namestite v sredino in sprednja kolesa vozila naj bodo v
poloZaju za voZnjo naravnost naprej (po potrebi najprej nastavite geometrijo koles). Prepricajte
se, da je okoli vozila dovolj prostora;
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Raztegnite zunanja vzvratna ogledala na obeh straneh vozila;

Prepricajte se, da so vse leCe kamere Ciste. Po potrebi lee oistite z viazno

tkanina;

Preverite slike ustreznih kamer na zaslonu sredinske konzole;
Ce je slika zaradi poskodbe kamere motena, jo zamenjajte; &e je slika pod kotom, preverite in

popravite ustrezni polozaj kamere;

Prepricajte se, da sta hladilna tekocina in motorno olje v vozilu na priporoceni ravni ter da je

rezervoar za gorivo poln. Vozilo ne sme prevaZati dodatne obremenitve (kot so potniki ali tovor);

Pritrdite VCI na vozilo in prikljucite diagnosti¢no napravo na VCI (Ce sta diagnosti¢na naprava in

VCI povezana z diagnosti¢nim kablom, kabel napeljite skozi okno);

Zategnite parkirno zavoro in zaprite vsa vrata (pokrov motorja) ter tovornjak;
Prilagodite tlak v pnevmatikah na predpisano vrednost;

Vozilo prikljucite na vzdrZevalec akumulatorja in se prepriajte, da je vzdrZevalec

izven vidnega polja kamere;
Vklopite kontakt;

Pritisnite gumb za panoramsko sliko, da se panoramska slika prikaZe na zaslonu sredinske konzole;

Da bi se izognili napakam pri prepoznavanju, se prepricajte, da v bliZini kalibracijskega obmogja ni

nobenih predmetov;

Zagotovite, da je obmocje kalibracije dobro osvetljeno.

@ OPOMBA

Dotaknite se V redu , da dokoncate namestitev pomoZnega orodja.

Za izhod iz kalibracije tapnite Preklici .

3. Pozicioniranje pomoZnega orodja
Za samodejno pozicioniranje pre¢ne letve in drsnih plos¢

1. Pritisnite gumb Start na tablici in precka ter drsne plo3¢e se bodo samodejno vrnile v zacetni

poloZaj. Med premikanjem precke in drsnih plos¢ bodite pozorni na varnost.

2. Na tablici pritisnite Naprej, da odprete naslednji vmesnik za precko in

drsne plo3ce se vrnejo v prvotni poloZaj.
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ltesn Status

Frame angle v
Roll anghe v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crogsbar height v
Stiding block (L) v
Shiding block (R) v

Slika 6-63 Samodejno pozicioniranje precke

(@) oromea

Prepricajte se, da je napajalni kabel na dnu stebra priklju¢en v elektri¢no vti¢nico in da je stikalo za vklop
vklopljeno.

Za centriranje kalibracijskega okvirja na spredniji strani vozila

1. Kalibracijski okvir postavite priblizno 1,5 m pred vozilo.

2. Prilagodite kalibracijski okvir tako, da se poravna s sprednjim sredis¢em
vozilo.

Slika 6-64 Centriranje kalibracijskega okvirja

Za namestitev kolesnih sponk (objemk za pnevmatike) in tar¢

Na kolesa namestite Stiri objemke za kolesa ( objemke za pnevmatike) in tarce (¢e niso bile
namescene prej).
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Slika 6-65 Namestitev sponk za kolesa (objemk za pnevmatike) in tarc

Za namestitev podaljskov in dvovrsticnih laserjev

1. Namestite dva podaljSka in dvolinijska laserja na levo in desno

drsne plo3ce oz.

2. Privijte gumbe na podaljskih in zaklenite varnostne kavlje.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCO50A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Slika 6-66 Namestitev podaljskov in dvovrsti¢nih laserjev

Q)

OPOMBA Med samodejnim nastavljanjem se prepricajte, da ni ovir, ki bi lahko ovirale gibanje precke.
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Za prepoznavanje cilja

1. Prepricajte se, da poloZaj vozila ostane nespremenjen (vstavite v prestavo P ali uporabite zagozde

za kolesa za zavarovanje vozila) in da v vozilu ni nikogar.

I—-—lAl—t—J

[ ool
W

Slika 6-67 Izvedite prepoznavanje cilja

2. Pritisnite Start na tablici, da zacnete prepoznavanje cilja. Nato se bo tablica samodejno preklopila

na naslednji zaslon.
Za nastavitev in pritrditev kalibracijskega okvirja

1. Premaknite kalibracijski okvir tako, da bodo vrednosti »Razdalja«, »Okvirjanje« in »Odmik«

prikazane zeleno.

2. Po namestitvi kalibracijskega okvirja pritisnite 2 zavori na podstavku, da
pritrdite kalibracijski okvir.

3. Groba nastavitev kalibracijskega okvirja je koncana. Pritisnite Naprej na

tabli¢ni ra¢unalnik za vstop v naslednji vmesnik.
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Distance Frame angle Offset
E< '
——
v

v v

Target values: 2437 Target values: 0.00 Target values 0

.d"lﬁ_-

Slika 6-68 Prilagoditev kalibracijskega okvirja
Za samodejni premik precke v ciljni polozaj

1. Na tablici pritisnite gumb Start in precka ter drsne plo3¢e se bodo samodejno premaknile v ciljni
poloZaj. Med premikanjem precke in drsnih plos¢ bodite pozorni na varnost.

2. Na tablici pritisnite Naprej, da odprete naslednji vmesnik za pre¢ko in

drsne plosce se premaknejo na svoje ciljne poloZaje.

Iem Stancarc Curremt Joit Status
Frame angle 0.00 0.00 . v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 000 0.00 = v
Offset o o mm v
Target distance 2437 2437 mm ~
Target height 1200 1200 mm v
Sliding block (L) 835 835 mm v
Sliding block (R) 835 83s mm v

Slika 6-69 Premaknite precko v ciljni poloZaj
Za izvedbo laserske poravnave

1. Ce poravnava laserja ne ustreza zahtevam, pritisnite gumb Ponovno poravnaj na tablici, da

ponovno poravnate laser.

2. Ko laserska poravnava izpolnjuje zahteve, pritisnite Naprej na tablici
nadaljevati.
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Left side laser Right side laser
CSCO605_00MACD CSCOB0S00MACT
Comecie

* If the laser alignment does not meet the requirements, press Realign.
* Dnce the laser alignment meets the requirements, press Next to continue.

Slika 6-70 Izvedite lasersko poravnavo
3. Odstranite objemke koles in tarce koles.
Za pozicioniranje vzorcev

1. Kot je prikazano na sliki, namestite oba vzorca AUTEL-CSC1004/01 na obe strani
vozila, tako da se sprednja robova vzorcev poravnata z laserskimi linijami (1) in
(4), stranska robova vzorcev pa z laserskimi linijami (2) in (3).

Slika 6-71 Postavitev obeh vzorcev

2. Izklopite in odstranite dvovrsti¢ni laser. Sprostite zavore na podstavku in

premaknite kalibracijski okvir stran.
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@ OPOMBA

Prepricajte se, da je kontakt vklopljen.

3. Sledite navodilom na zaslonu korak za korakom in na koncu odprite zaslon, ki prikazuje, da
je bila kalibracija uspe3no izvedena.

©®

OPOMBA Po zaklju¢ku trenutne funkcije z uporabo kalibracijskega okvirja, €e niso potrebne nobene druge

funkcije, izklopite dvolinijski laser.

B. Pri izbiri, da neravna tla ali kalibracijski okvir in vozilo nista na isti ravni kot
enaka raven

1. Potrebna orodja za kalibracijo
AUTEL-CSC1000 kalibracijski okvir;
Vzorec AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
Dvovrsti¢ni laser AUTEL-CSC50A/15-L;
Dvovrsti¢ni laser AUTEL-CSC50A/15-R;
IA1000 podaljSek palice AUTEL-CSC50A/18-L;
IA1000 podaljSek palice AUTEL-CSC50A/18-R;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Objemka za kolesa (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Tarca na kolesih AUTEL-CSC0500/16-LR;
Kolesna tar¢a AUTEL-CSC0500/16-RR;
Kolesna tar¢a AUTEL-CSC0500/16-LF;
Kolesna tar¢a AUTEL-CSC0500/16-RF;

Orodje za stojalo volana;

Zagozda za kolo.
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Slika 6-72 Potrebna orodja za kalibracijo

2. Priprave na kalibracijo

Zagotovite prostor velikosti vsaj 9,0 m (354,33 palca) x 4,5 m (177,17 palca) brez odsevnih

materialov (kot so okna, svetlobne naprave in reflektorji) in z ravno povrsino.

225 m (8658 in) ||

L

o

ORI ‘i (394,

Slika 6-73 Priprave prostora za vozila

Vozilo parkirajte na ravnih tleh s sprednjimi kolesi, ki vozijo naravnost napre;j.

polozaj.
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Pred in za levi ali desni sprednji del namestite zagozdo za kolo.

kolo, da preprecite premikanje vozila.

Centrirajte volan, namestite orodje za stojalo volana, sprostite parkirno zavoro in vklopite

naravno prestavo.

Vozilo naj bo prazno. Prepricajte se, da sta nivo hladilne tekocine in motornega olja pravilna ter
da je rezervoar za gorivo poln.

Zaprite vsa vrata in zunanjo razsvetljavo;
Prilagodite tlak v pnevmatikah na predpisano vrednost;

Ce je vozilo opremljeno z zra¢nim vzmetenjem, pred meritvijo nastavite zraéno vzmetenje na

standardni nacin (to se lahko razlikuje glede na model vozila);

Razgrnite zunanja vzvratna ogledala na obeh straneh.

Preverite, ali je kamera Cista, in jo po potrebi o€istite z
robcki

Preverite sliko kamere na zaslonu sredinske konzole; ce je slika zaradi poSkodbe kamere motena,

zamenjajte ustrezno kamero. Ce je slika nagnjena, preverite namestitev ustrezne kamere;

Diagnosti¢no napravo prikljutite na vozilo. Ce uporabljate kabel, ga napeljite
diagnosticni kabel skozi okno;

Prikljucite polnilnik baterij. Polnilnik baterij ne sme biti v
vidno polje kamere;

Vklopite kontakt;

Pritisnite gumb za pogled okolice, da se pogled okolice prikaze na zaslonu sredinske konzole;

Za preprecitev napacnega prepoznavanja Crte se prepricajte, da v bliZini kalibracijskega obmocgja ni

nobenih predmetov;

Kalibracijsko obmo¢je mora biti dobro osvetljeno.

@ OPOMBA

Dotaknite se V redu , da dokoncate namestitev pomoZnega orodja.

Za izhod iz kalibracije tapnite Preklici .
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3. Pozicioniranje pomoZnega orodja

Za samodejno pozicioniranje precne letve in drsnih plos¢

1. Pritisnite gumb Start na tablici in precka ter drsne ploS¢e se bodo samodejno vrnile v zacetni

poloZaj. Med premikanjem precke in drsnih plo3¢ bodite pozorni na varnost.

2. Na tablici pritisnite Naprej , da odprete naslednji vmesnik za precko in
drsne plo3ce se vrnejo v prvotni poloZaj.

tem Stutus
Frame angle
Roll angle

) S K N 8

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height
sliding block (L)

LXK

<

Sliding block (R) v

Slika 6-74 Samodejno pozicioniranje precke

(@) oromea

Prepricajte se, da je napajalni kabel na dnu stebra priklju¢en v elektri¢no vti¢nico in da je stikalo za vklop

vklopljeno.

Priprava vozila

1. Namestite zagozde za kolesa, da preprecite zdrs vozila.

Doy, 3

Slika 6-75 Namestitev zagozd za kolesa
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2. Zavijte naprej, blokirajte volan, prestavite menjalnik v nevtralni poloZaj in
sprostite parkirno zavoro.

Slika 6-76 Namestite orodje za stojalo drZala volana

Za centriranje kalibracijskega okvirja pred vozilom

1. Kalibracijski okvir postavite priblizno 1,5 m pred vozilo.

2. Prilagodite kalibracijski okvir tako, da se poravna s sprednjim sredis¢em
vozilo.

%
N

Y
K

Slika 6-77 Centriranje kalibracijskega okvirja
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Za namestitev kolesnih sponk ( objemk za pnevmatike) in tarc¢

Na kolesa namestite Stiri objemke za kolesa (objemke za pnevmatike) in tarce (e niso bile namescene

prej).

Slika 6-78 Namestitev sponk za kolesa (sponk za pnevmatike) in tar¢

Za namestitev podaljSkov in dvovrsti¢nih laserjev

1. Namestite dva podaljska in dvolinijska laserja na levo in desno

drsne plosce oz.

2. Privijte gumbe na podaljskih in zaklenite varnostne kavlje.

AUTEL-CSCOS0A/15-L
AUTEL-CSCOS0A/18-L

AUTEL-CSCOS50A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Slika 6-79 Namestitev podaljSkov in dvovrsti¢nih laserjev
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Za izvedbo kompenzacije kotaljenja koles

1. Kot je prikazano v navodilih na zaslonu, premaknite zagozdo za kolo nazaj za
priblizno 30 cm in nato potisnite vozilo v smeri, ki jo kaZe puscica.

I
INE

Slika 6-80 Kompenzacija kotaljenja koles 1

Slika 6-81 Kompenzacija kotaljenja koles 2
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LV

Slika 6-82 Kompenzacija kotaljenja koles 3
()] L -k e |
STOP

L)

Slika 6-83 Kompenzacija kotaljenja koles 4
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2. Ce je kompenzacija kotaljenja kon¢ana, se bo tablica preklopila na nasledniji zaslon.

samodejno.

@ OPOMBA

Med samodejnim nastavljanjem se prepricajte, da ni ovir, ki bi lahko ovirale gibanje precke.

Za prepoznavanje cilja

1. Prepricajte se, da poloZaj vozila ostane nespremenijen (vstavite v prestavo P ali uporabite zagozde
za kolesa za zavarovanje vozila) in da v vozilu ni nikogar.

e L .

L)

Slika 6-84 Izvedite prepoznavanje cilja

2. Pritisnite Start na tablici, da zatnete prepoznavanje cilja. Nato se bo tablica samodejno preklopila

na naslednji zaslon.
Za nastavitev in pritrditev kalibracijskega okvirja

1. Premaknite kalibracijski okvir tako, da bodo vrednosti »Razdalja«, »Okvirjanje« in »Odmik«

prikazane zeleno.

2. Po namestitvi kalibracijskega okvirja pritisnite 2 zavori na podstavku, da pritrdite kalibracijski okvir.

3. Groba nastavitev kalibracijskega okvirja je kon¢ana. Na tablici pritisnite Naprej , da vstopite v
naslednji vmesnik.
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Distance Frame angle Offset

E«/N_A
v

v v

Target values: 2437 Target values: 0.00 Target values 0
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Slika 6-85 Prilagoditev kalibracijskega okvirja

Za samodejni premik precke v ciljni polozaj

1. Pritisnite gumb Start na tablici in precka ter drsne plosce se bodo samodejno premaknile v ciljne
poloZaje. Med premikanjem precke in drsnih plo3¢ bodite pozorni na varnost.

2. Na tablici pritisnite Naprej, da odprete naslednji vmesnik za precko in

drsna plosca se premakne v ciljne poloZaje.

hom Standard Current Uit Status
Frame angle 0.00 0.00 . .
Roll angla 0.00 0.00 - v
Pitch angle 0. 0.00 > v
Offset o 0 mm v
Target distance 2437 2437 mm v
Target height 1200 1200 mm v
Siiding block (L) 35 835 mm v
Siiding block (R) 835 835 mm v

Slika 6-86 Premaknite precko v ciljni poloZaj
Za izvedbo laserske poravnave

1. Ce poravnava laserja ne ustreza zahtevam, pritisnite gumb Ponovno poravnaj na tablici, da

ponovno poravnate laser.

2. Ko laserska poravnava izpolnjuje zahteve, pritisnite Naprej na tablici
nadaljevati.
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Left side laser Right side laser
CSC0605_00MACO CSC0605_00MACT
[ Comnectes |

* If the laser afignment does not meet the requirements, press Realign,
* Once the laser alignment meats the requirements, press Next to continue.

Slika 6-87 Izvedite lasersko poravnavo
3. Odstranite objemke koles in tarce koles.
Za pozicioniranje vzorcev

1. Kot je prikazano na sliki, namestite oba vzorca AUTEL-CSC1004/01 na obe strani
vozila, tako da se sprednja robova vzorcev poravnata z laserskimi linijami (1) in
(4), stranska robova vzorcev pa z laserskimi linijami (2) in (3).

2. Izklopite in odstranite dvovrsti¢ni laser. Sprostite zavore na podstavku in

premaknite kalibracijski okvir stran.

Slika 6-88 Postavitev obeh vzorcev
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(@ orowmsa

Prepricajte se, da je vZig vklopljen.

3. Sledite navodilom na zaslonu korak za korakom in na koncu vnesite

zaslon, ki prikazuje, da je bila kalibracija uspeSno izvedena.

(@ oromsa

Po zakljucku trenutne funkcije z uporabo kalibracijskega okvirja, ¢e niso potrebne nobene druge funkcije,
izklopite dvolinijski laser.

6,5-pal¢ni zaslon na vetrobranskem steklu

Head-up zaslon je okrajsava HUD. HUD je prozoren ali miniaturni zaslon za prikaz podatkov z armaturne
plo3ce vozila, kot sta hitrost in navigacija, na vetrobranskem steklu pred voznikom, tako da jih voznik lahko
enostavno vidi, ne da bi moral gledati navzdol ali obracati glavo, in se lahko osredotoci na cesto pred seboj.

@ oromsa

Kot primer za ponazoritev vzamemo vozilo Audi A7 letnik 2011. Postopki kalibracije se lahko razlikujejo

glede na vozilo. Prosimo, upostevajte posebna navodila na tablicnem racunalniku.

6.5.1 Izberite situacijo, ki zahteva kalibracijo
Zamenjan krmilni modul projekcijskega zaslona (HUD).

Odstranjeno in names¢eno vetrobransko steklo.

V pomnilniku DTC je shranjena napaka »Ni osnovne nastavitve/prilagoditve ali je ta napacnax.

6.5.2 Potrebna orodja za kalibracijo

Kalibracijska ploS¢a za projekcijski zaslon AUTEL-CSC0707/06.

6.5.3 Priprave na kalibracijo
Vozilo parkirajte na ravni povrsini;
Zategnite parkirno zavoro - vozilo se med kalibracijo ne sme premikati;

Spustite levi in desni sen¢nik, ju odpnite in premaknite v
stran;

Prikljucite kalibracijsko plo3¢o za prikazovalnik na vetrobranskem steklu (HUD) AUTEL-CSC0707/06 na
sredinski nosilec (1) in (2) sencnika.
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Slika 6-89 Namestitev kalibracijske plos¢e HUD

6.5.4 Zacni kalibracijo

Sledite ilustrativnemu vodniku na tabli¢cnem racunalniku in se dotaknitet;umba ali, da ga umerite.

@ opomea

Spodnja slika je samo za ilustracijo, slika HUD se razlikuje glede na vozilo, zato glejte dejansko sliko.

Step 1 10 50

4

vertical: 800(500~1200)

Slika 6-90 Popravek slike HUD
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6.5.5 Popravek slike na projekcijskem zaslonu

Slike na projekcijskem zaslonu so lahko podobne spodniji ilustraciji, kot so trapez, blazina, nasmeh,

strig, asimetri¢ni strig v vodoravnem poloZaju, asimetri¢na blazina v vodoravnem poloZaju in vrtenje.
Za zacetek kalibracije lahko izberete najbolj podobnega.

- =

Trapezium Cushion Smile Shear

Asymmetric she.. © Asymmetric cus.. @ Rotation

Slika 6-91 Izbira slike HUD

6.6 Sistem nocnega vida

Sistem noc¢nega vida s termografsko kamero prispeva k optimizaciji vidljivosti med no¢no voznjo,
tako da so vozniki bolj pozorni na stanje ceste, stanje vozila in tako napre;j.

@ OPOMBA

Za ponazoritev vzamemo vozilo Audi A7 letnik 2011. Postopki kalibracije se lahko razlikujejo glede na vozilo.

Prosimo, upostevajte navodila na tablicnem racunalniku.

Zagotovite, da je pred vozilom vsaj 1200 mm (47,24 palca) prostora.

6.6.1 Izberite situacijo, ki zahteva kalibracijo
Popravila ali zamenjala kamero sistema za no¢no gledanje (NVS).
Popravil ali zamenjal odbija¢ ali masko hladilnika.
Prilagodili smo podvozje.
Spremenjena viSina karoserije vozila.

Spremenjen polozaj kamere NVS na karoseriji vozila.
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6.6.2 Izbira poloZaja komponente, ki jo Zelite kalibrirati
O: Levo.

B: Center.

C: Prav.

Slika 6-92 Izbira poloZaja za umerjanje

6.6.2.1 Pri izbiri A: Levo
1. Potrebna orodja za kalibracijo

kalibracijski okvir AUTEL-CSC1000;
NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Objemka za kolesa (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Tarca AUTEL-CSC0500/16-LR;
Tarca AUTEL-CSC0500/16-RR;

Pripomocek za poravnavo AUTEL-CSC0500/08;

12-voltni napajalnik.
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Slika 6-93 Potrebna orodja za kalibracijo

2. Priprave na kalibracijo

Volan namestite v sredino in sprednja kolesa vozila drZite naravnost naprej (po potrebi najprej
nastavite geometrijo koles).

Prepricajte se, da sta hladilna tekocina in motorno olje v vozilu na priporoceni ravni ter da je
rezervoar za gorivo poln. Vozilo ne sme prevazati dodatne obremenitve (kot so potniki ali
tovor).

Pritrdite VCI na vozilo in prikljucite diagnosti¢no napravo na VCI (€e sta diagnosti¢na naprava in
VCI povezana z diagnosti¢nim kablom, napeljite kabel
skozi okno).

Zategnite parkirno zavoro, zaprite vsa vrata in ugasnite vso zunanjo razsvetljavo.
Prilagodite tlak v pnevmatikah na priporoceno vrednost.
Vozilo naj bo v hladnem stanju.

Po potrebi vozilo prikljucite na vzdrZzevalec akumulatorja, da preprecite izpraznitev akumulatorja.
izpust.

Preverite, ali je kamera sistema za no¢ni vid (NVS) v drZalu in ali je pogled neoviran. (Kamera
NVS se obi¢ajno nahaja v blizini reSetke ali
sprednji emblem vozila.)

Preverite, ali je za&¢itno okno kamere NVS poskodovano. Ce je, prosimo

zamenjajte ga.
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@ OPOMBA

Lokacija kamere se lahko razlikuje glede na vozilo.
Dotaknite se V redu, da dokoncate namestitev pomoznega orodja.

Dotaknite se Prekli¢i, da zaprete kalibracijo sistema no¢nega vida.

3. Pozicioniranje pomoznega orodja
Za samodejno pozicioniranje precne letve in drsnih plos¢

1. Pritisnite gumb Start na tablici in precka ter drsne plos¢e se bodo samodejno vrnile v zacetni polozaj.

Med premikanjem precke in drsnih plos¢ bodite pozorni na varnost.

2. Na tablici pritisnite Naprej, da odprete naslednji vmesnik, ko se precka in drsne plo3¢e vrnejo v zacetni

polozaj.

‘tem Swatus

Frame engle v
Roll angle v
Prch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Slika 6-94 Samodejno pozicioniranje precke

@ OPOMBA

Prepricajte se, da je napajalni kabel na dnu stebra priklju¢en v elektri¢no vti¢nico in da je stikalo za vklop

vklopljeno.

Za centriranje kalibracijskega okvirja pred vozilom
1. Kalibracijski okvir postavite priblizno 1,5 m pred vozilo.

2. Kalibracijski okvir prilagodite tako, da bo poravnan s sprednjim sredis¢em vozila.
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Slika 6-95 Centriranje kalibracijskega okvirja
Za namestitev kolesnih sponk (objemk za pnevmatike) in tar¢

Na zadnji kolesi namestite dve objemki za kolesa (objemki za pnevmatike) in tarce (€e niso bile namescene

prej).

Slika 6-96 Namestitev sponk za kolesa (sponk za pnevmatike) in tarc¢

@ OPOMBA

Med samodejnim nastavljanjem se prepricajte, da ni ovir, ki bi lahko ovirale gibanje precke.

Za namestitev pripomocka za poravnavo

Pripomocek za poravnavo namestite tako, da bo usmerjen proti sredini sprednjega odbijaca.
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Slika 6-97 Namestitev pripomocka za poravnavo

@ OPOMBA

Ko je poloZaj pripomocka za poravnavo dolocen, se na zaslonu prikaZe poziv za odstranitev pripomocka za
poravnavo. Za nadaljevanje tapnite V redu .

Za namestitev kalibratorja NV

Kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 namestite na levo drsno plosco (glede na smer voZznje vozila).

Slika 6-98 Namestitev kalibratorja NV
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Za nastavitev in pritrditev kalibracijskega okvirja

1. Premaknite kalibracijski okvir tako, da bodo vrednosti »Razdalja«, »Osnova« in »Odmik«

prikazano zeleno.

2. Po namestitvi kalibracijskega okvirja pritisnite 2 zavori na podstavku, da pritrdite kalibracijski okvir.

3. Groba nastavitev kalibracijskega okvirja je kon€ana. Na tablici pritisnite Naprej.
za vstop v naslednji vmesnik.

Distance Frame angle Offset

S

v v v

Target values: 1316 Target values 0.00 Target valuas 0

.d"ﬁ_-

Slika 6-99 Prilagoditev kalibracijskega okvirja
Za samodejni premik precke v ciljni poloZaj

1. Pritisnite Start na tablici in precka se bo samodejno premaknila na cilj

poloZaj. Bodite pozorni na varnost, ko se precka premika.

2. Na tablici pritisnite Naprej, da odprete naslednji vmesnik, ko se precka premakne na

ciljni poloZzaj.

240



ey Standard

Frame angle 0.00
Roll angle 0.00
Pitch angle 0.00
Offset 0

Target distance 1316

Slika 6-100 Premaknite precko v ciljni poloZzaj

Vklop kalibratorja NV in centrirnega laserja

1. PriloZeni napajalni kabel prikljucite v napajalno vti¢nico (1). Vklopite stikalo za vklop (2) in
rdeca LED lucka (3) bo zasvetila. Napajalnik lahko prikljucite na dva nacina:

Uporabite 12-voltni napajalnik, ki je primeren za kalibracijsko orodje.

Uporabite 12-voltni napajalni kabel, ki je priloZen kalibracijskemu okvirju.

Slika 6-101 Prikljucitev napajanja

2. Pritisnite Odpri na tablici, da vklopite laser drsne plosce.

3. Prilagodite viSino precke (2) in premaknite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 levo in desno,
tako da laserski Zarek (1) cilja na poljubno mesto na povrSini kamere sistema za no¢no

gledanje.
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Slika 6-102 Prilagoditev kalibratorja NV
4. Mehurcek nastavite tako, da bo na sredini libele.
Kratko ali dolgo pritisnite A- na tablici, da premaknete mehurcek A napre;j.
Kratko ali dolgo pritisnite A+ na tablici, da premaknete mehurcek A nazaj.
Kratko ali dolgo pritisnite B- na tablici, da premaknete mehurcek B levo.

Kratko ali dolgo pritisnite B+ na tablici, da premaknete mehurcek B desno.

Slika 6-103 Centriranje mehurcka na libeli
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5. Prilagodite viSino precke in premaknite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 levo in
desno, tako da laserski zarek (1) cilja na sredino kamere sistema za no¢no
gledanje. Nato pritisnite Zapri, da izklopite laser drsne plosce.

Slika 6-104 Centriranje laserja
Za kalibracijo kamere sistema za noc¢ni vid

1. Pritisnite in drzite gumb (1) 2 sekundi, da se bo oglasil zvocni signal.
obcasno. Po priblizno 20 sekundah se bo priZzgala zelena lucka (2).

Slika 6-105 Zagon kalibratorja NV
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Q)

OPOMBA  Po 30 minutah bo kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 samodejno prenehal delovati, zelena lu¢ka bo

ugasnila in brencalo bo piskalo 1 sekundo. Za ponovni zagon pritisnite in drzite stikalo (1) 2 sekundi.

Ko kalibrator NV deluje normalno, pritisnite in drZite stikalo (1) 2 sekundi, zelena lucka ugasne in
kalibrator NV preneha delovati.

2. Odstranite objemke koles, ciljne oznake koles in pripomocek za poravnavo.

3. Sledite navodilom na zaslonu za postopek korak za korakom in ga dokoncajte.
samodejna kalibracija.

6.6.2.2 Pri izbiri B: Center
1. Potrebna orodja za kalibracijo

kalibracijski okvir AUTEL-CSC1000;
NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Objemka za kolesa (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Tarca AUTEL-CSC0500/16-LR;
Tarca AUTEL-CSC0500/16-RR;
Pripomocek za poravnavo AUTEL-CSC0500/08;

12-voltni napajalnik.

ol ‘; !

Slika 6-106 Potrebna orodja za kalibracijo
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2. Priprave na kalibracijo

Volan namestite v sredino in sprednja kolesa vozila drZite naravnost naprej (po potrebi najprej
nastavite geometrijo koles).

Prepricajte se, da sta hladilna tekocina in motorno olje v vozilu na priporoceni ravni ter da je
rezervoar za gorivo poln. Vozilo ne sme prevazati dodatne obremenitve (kot so potniki ali
tovor).

Pritrdite VCI na vozilo in prikljucite diagnosti¢no napravo na VCI (¢e sta diagnostic¢na naprava in
VCI povezana z diagnosti¢nim kablom, napeljite kabel
skozi okno).

Zategnite parkirno zavoro, zaprite vsa vrata in ugasnite vso zunanjo razsvetljavo.
Prilagodite tlak v pnevmatikah na priporoceno vrednost.
Vozilo naj bo v hladnem stanju.

Po potrebi vozilo prikljucite na vzdrZzevalec akumulatorja, da preprecite izpraznitev akumulatorja.
izpust.

Preverite, ali je kamera sistema za noc¢ni vid (NVS) v drZalu in ali je pogled neoviran. (Kamera NVS
se obicajno nahaja v bliZini reSetke ali
sprednji emblem vozila.)

Preverite, ali je za$¢itno okno kamere NVS pokodovano. Ce je, prosimo

zamenjajte ga.

@ OPOMBA

Lokacija kamere se lahko razlikuje glede na vozilo.
Dotaknite se V redu, da dokoncate namestitev pomoZnega orodja.

Dotaknite se Preklici, da zaprete kalibracijo sistema no¢nega vida.

3. Pozicioniranje pomoznega orodja
Za samodejno pozicioniranje precne letve in drsnih plo3¢

1. Pritisnite gumb Start na tablici in precka ter drsne ploS¢e se bodo samodejno vrnile v zacetni
polozaj. Med premikanjem precke in drsnih plos¢ bodite pozorni na varnost.

2. Na tablici pritisnite Naprej, da odprete naslednji vmesnik, ko se precka in drsne plo3¢e vrnejo v

zacetni poloZaj.
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Itam

Frame angle
Roll angle
Pitch angle

Offget

Front and rear
Crossbar hesght
Shiding block (L)
ssding block (R)

Slika 6-107 Samodejno pozicioniranje precke

Status

v

v

v

OPOMBA Prepricajte se, da je napajalni kabel na dnu stebra priklju¢en v elektri¢no vti¢nico in da je stikalo za

vklop vklopljeno.

Za centriranje kalibracijskega okvirja pred vozilom

1. Kalibracijski okvir postavite priblizno 1,5 m pred vozilo.

2. Kalibracijski okvir prilagodite tako, da bo poravnan s sprednjim srediS¢em vozila.

Slika 6-108 Centriranje kalibracijskega okvirja

Za namestitev kolesnih sponk (objemk za pnevmatike) in tar¢

Na zadnji kolesi namestite dve objemki za kolesa (objemki za pnevmatike) in tarce (€e niso bile nameS¢ene

prej).
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Slika 6-109 Namestitev sponk za kolesa (sponk za pnevmatike) in tar¢

@ OPOMBA

Med samodejnim nastavljanjem se prepricajte, da ni ovir, ki bi lahko ovirale gibanje precke.

Za namestitev pripomocka za poravnavo

Pripomocek za poravnavo namestite tako, da bo usmerjen proti sredini sprednjega odbijaca.

_““\—h-\
——

Slika 6-110 Namestitev pripomocka za poravnavo

@ OPOMBA

Ko je poloZaj pripomocka za poravnavo dolocen, se na zaslonu prikaZe poziv za odstranitev pripomocka za poravnavo.

Za nadaljevanje se dotaknite V redu .
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Za namestitev kalibratorja NV

Kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 namestite na levo drsno plosc¢o (glede na smer voznje vozila).

Slika 6-111 Namestitev kalibratorja NV

Za nastavitev in pritrditev kalibracijskega okvirja

1. Premaknite kalibracijski okvir tako, da bodo vrednosti »Razdalja«, »Osnova« in »Odmik«

prikazano zeleno.

2. Po namestitvi kalibracijskega okvirja pritisnite 2 zavori na podstavku, da pritrdite kalibracijski okvir.

3. Groba nastavitev kalibracijskega okvirja je koncana. Na tablici pritisnite Naprej.
za vstop v naslednji vmesnik.
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Distance Frame angle Offset

|~

v v

Target values: 1316 Target values: 0.00 Target values; 0

rdr-1i—-

Slika 6-112 Prilagoditev kalibracijskega okvirja

Za samodejni premik precke v ciljni poloZaj
1. Pritisnite gumb Start na tablici in precka se bo samodejno premakanila v ciljni poloZaj. Med premikanjem
precke bodite pozorni na varnost.
2. Na tablici pritisnite Naprej, da odprete naslednji vmesnik, ko se prec¢ka premakne na

ciljni polozaj.

ften Standard Current Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 ’ v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 i v
Offset 0 0 mm ~
Target distance 1316 136 mm v

Slika 6-113 Premaknite precko v ciljni poloZaj
Vklop kalibratorja NV in centriranje laserja

1. PriloZeni napajalni kabel prikljucite v napajalno vti¢nico (1). Vklopite stikalo za vklop (2) in rde¢a LED

lu¢ka (3) bo zasvetila. Napajalnik lahko prikljucite na dva nacina:

Uporabite 12-voltni napajalnik, ki je primeren za kalibracijsko orodje.
Uporabite 12-voltni napajalni kabel, ki je priloZen kalibracijskemu okvirju.
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Slika 6-114 Prikljucitev napajanja
2. Pritisnite Odpri na tablici, da vklopite laser drsne plo3ce.

3. Prilagodite viSino precke (2) in premaknite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 levo in
desno, tako da laserski Zarek (1) cilja na poljubno mesto na povrsini kamere
sistema za no¢no gledanje.

Slika 6-115 Prilagoditev kalibratorja NV

4. Mehurcek nastavite tako, da bo na sredini libele.
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Kratko ali dolgo pritisnite A- na tablici, da premaknete mehurcek A napre;j.
Kratko ali dolgo pritisnite A+ na tablici, da premaknete mehurcek A nazaj.
Kratko ali dolgo pritisnite B- na tablici, da premaknete mehurcek B levo.

Kratko ali dolgo pritisnite B+ na tablici, da premaknete mehurcek B desno.

Slika 6-116 Centriranje mehurcka na libeli

5. Prilagodite viSino precke in premaknite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 levo in
desno, tako da laserski Zarek (1) cilja na sredino kamere sistema za no¢no gledanje.
Nato pritisnite Zapri, da izklopite laser drsne plo3ce.

Slika 6-117 Centriranje laserja
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Za kalibracijo kamere sistema za noc¢ni vid
1. Pritisnite in drzite gumb (1) 2 sekundi, brencalo pa se bo oglaSalo v presledkih. Po
priblizno 20 sekundah se bo prizgala zelena lucka (2).

Slika 6-118 Zagon kalibratorja NV

®

OPOMBA  Po 30 minutah bo kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 samodejno prenehal delovati, zelena lu¢ka bo

ugasnila in brencalo bo piskalo 1 sekundo. Za ponovni zagon pritisnite in drZite stikalo (1) 2 sekundi.

Ko kalibrator NV deluje normalno, pritisnite in drzite stikalo (1) 2 sekundi, zelena lucka
ugasne in kalibrator NV preneha delovati.

2. Odstranite objemke koles, ciljne oznake koles in pripomocek za poravnavo.

3. Sledite navodilom na zaslonu za postopek korak za korakom in ga dokoncajte.

samodejna kalibracija.

6.6.2.3 Pri izbiri C: Desno
1. Potrebna orodja za kalibracijo
kalibracija okvirja AUTEL-CSC1000;
NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-LR;

Objemka za kolesa (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Tarca AUTEL-CSC0500/16-LR;
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Tarca AUTEL-CSC0500/16-RR;
Pripomocek za poravnavo AUTEL-CSC0500/08;

12-voltni napajalnik.

-

2= .1

Slika 6-119 Potrebna orodja za kalibracijo
2. Priprave na kalibracijo

Volan namestite v sredino in sprednja kolesa vozila drZite naravnost naprej (po potrebi
najprej nastavite geometrijo koles).

Prepricajte se, da sta hladilna tekoc€ina in motorno olje v vozilu na priporoceni ravni ter
da je rezervoar za gorivo poln. Vozilo ne sme prevaZati dodatne obremenitve (kot so
potniki ali tovor).

Pritrdite VCI na vozilo in prikljucite diagnosti¢no napravo na VCI (Ce sta diagnosti¢na
naprava in VCI povezana z diagnosti¢nim kablom, napeljite kabel
skozi okno).

Zategnite parkirno zavoro, zaprite vsa vrata in ugasnite vso zunanjo razsvetljavo.
Prilagodite tlak v pnevmatikah na priporoceno vrednost.
Vozilo naj bo v hladnem stanju.

Po potrebi vozilo prikljuite na vzdrZzevalec akumulatorja, da preprecite izpraznitev akumulatorja.
izpust.

Preverite, ali je kamera sistema za no¢ni vid (NVS) v drzalu in ali je pogled neoviran.
(Kamera NVS se obicajno nahaja v blizini reSetke ali
sprednji emblem vozila.)
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Preverite, ali je za¢itno okno kamere NVS poskodovano. Ce je, prosimo

zamenjajte ga.

@ oromen

Lokacija kamere se lahko razlikuje glede na vozilo.
Dotaknite se V redu , da dokoncate namestitev pomoZnega orodja.

Dotaknite se Prekli¢i, da zaprete kalibracijo sistema no¢nega vida.

3. Pozicioniranje pomoZnega orodja
Za samodejno pozicioniranje precne letve in drsnih plo3¢

1. Pritisnite gumb Start na tablici in precka ter drsne ploSce se bodo samodejno vrnile v zacetni polozaj.

Med premikanjem precke in drsnih plos¢ bodite pozorni na varnost.

2. Na tablici pritisnite Naprej, da odprete naslednji vmesnik, ko se precka in drsne plo3¢e vrnejo v zacetni

poloZaj.

hem Status

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shding block (R) v

Slika 6-120 Samodejno pozicioniranje precke

@ OPOMBA

Prepricajte se, da je napajalni kabel na dnu stebra priklju¢en v elektri¢no vti¢nico in da je stikalo za vklop

vklopljeno.

Za centriranje kalibracijskega okvirja pred vozilom

1. Kalibracijski okvir postavite priblizno 1,5 m pred vozilo.

2. Kalibracijski okvir prilagodite tako, da bo poravnan s sprednjim srediS¢em vozila.

254



Slika 6-121 Centriranje kalibracijskega okvirja
Za namestitev kolesnih sponk (objemk za pnevmatike) in tar¢

Na zadnji kolesi namestite dve objemki za kolesa (objemki za pnevmatike) in tarce (€e niso bile nameS¢ene

prej).

Slika 6-122 Namestitev sponk za kolesa (sponk za pnevmatike) in tar¢

©

OPOMBA Med samodejnim nastavljanjem se prepricajte, da ni ovir, ki bi lahko ovirale gibanje precke.

Za namestitev pripomocka za poravnavo

Pripomocek za poravnavo namestite tako, da bo usmerjen proti sredini sprednjega odbijaca.
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Slika 6-123 Namestitev pripomocka za poravnavo

@ OPOMBA

Ko je poloZaj pripomocka za poravnavo dolocen, se na zaslonu prikaZe poziv za odstranitev pripomocka za
poravnavo. Za nadaljevanje tapnite V redu .

Za namestitev kalibratorja NV

Kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 namestite na desno drsno plo3c¢o (glede na smer voZznje vozila).

Slika 6-124 Namestitev kalibratorja NV
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Za nastavitev in pritrditev kalibracijskega okvirja

1. Premaknite kalibracijski okvir tako, da bodo vrednosti »Razdalja«, »Osnova« in »Odmik«

prikazano zeleno.

2. Po namestitvi kalibracijskega okvirja pritisnite 2 zavori na podstavku, da pritrdite kalibracijski okvir.

3. Groba nastavitev kalibracijskega okvirja je kon€ana. Na tablici pritisnite Naprej.
za vstop v naslednji vmesnik.

Distance Frame angle Offset
E4 i~ .
v

v v

Target values 1316 Target values 0.00 Target values, o]

'_"-'Iﬁ_-

Slika 6-125 Prilagoditev kalibracijskega okvirja

Za samodejni premik precke v ciljni polozaj

1. Pritisnite Start na tablici in precka se bo samodejno premaknila na cilj

poloZaj. Bodite pozorni na varnost, ko se precka premika.

2. Na tablici pritisnite Naprej , da odprete naslednji vmesnik, ko se precka premakne na

ciljni poloZaj.
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hem Standard

Frame angle 0.00
Rodl angle 0.00
Prich angle 0.00
Offset 0

Target distance 1316

Slika 6-126 Premaknite precko v ciljni poloZaj

Vklop kalibratorja NV in centriranje laserja

Current Jnit

0.00
0.00
0.00
0 mm
1316 mm

Stams

1. PriloZeni napajalni kabel prikljucite v napajalno vti¢nico (1). Vklopite stikalo za vklop (2) in

rdeca LED lucka (3) bo zasvetila. Napajalnik lahko prikljucite na dva nacina:

Uporabite 12-voltni napajalnik, ki je primeren za kalibracijsko orodje.

Uporabite 12-voltni napajalni kabel, ki je priloZen kalibracijskemu okvirju.

Slika 6-127 Prikljucitev napajanja

2. Pritisnite Odpri na tablici, da vklopite laser drsne plosce.

3. Prilagodite viSino precke (2) in premaknite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 levo in desno,
tako da laserski Zarek (1) cilja na poljubno mesto na povrSini kamere sistema za no¢no

gledanje.
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Slika 6-128 Prilagoditev kalibratorja NV
4. Mehurcek nastavite tako, da bo na sredini libele.
Kratko ali dolgo pritisnite A- na tablici, da premaknete mehurcek A napre;j.
Kratko ali dolgo pritisnite A+ na tablici, da premaknete mehurcek A nazaj.
Kratko ali dolgo pritisnite B- na tablici, da premaknete mehurcek B levo.

Kratko ali dolgo pritisnite B+ na tablici, da premaknete mehurcek B desno.

Slika 6-129 Centriranje mehurcka na libeli
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5. Prilagodite viSino precke in premaknite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 levo in
desno, tako da laserski zarek (1) cilja na sredino kamere sistema za no¢no
gledanje. Nato pritisnite Zapri, da izklopite laser drsne plosce.

Slika 6-130 Centriranje laserja
Za kalibracijo kamere sistema za no¢ni vid

1. Pritisnite in drzite gumb (1) 2 sekundi, da se bo oglasil zvocni signal.
obcasno. Po priblizno 20 sekundah se bo priZzgala zelena lucka (2).

Slika 6-131 Zagon kalibratorja NV
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@ OPOMBA

Po 30 minutah bo kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 samodejno prenehal delovati, zelena lu¢ka bo ugasnila in

brencalo bo piskalo 1 sekundo. Za ponovni zagon pritisnite in drZite stikalo (1) 2 sekundi.

Ko kalibrator NV deluje normalno, pritisnite in drZite stikalo (1) 2 sekundi, zelena lu¢ka ugasne in kalibrator NV

preneha delovati.

2. Odstranite objemke koles, ciljne oznake koles in pripomocek za poravnavo.

3. Sledite navodilom na zaslonu za postopek korak za korakom in ga dokoncajte.
samodejna kalibracija.

6.7 Vgrajena kamera

Sistem kamer v vozilu je zasnovan tako, da voznika opozori, ko vozilo za¢ne zapuscati svoj vozni pas na avtocestah
in glavnih cestah. Cilj sistema je zmanj3ati Stevilo nesre¢, ki jih povzrocijo voznikove napake, nepozornost in

zaspanost.

@ opomsa

Za ponazoritev vzamemo vozilo Audi A7 letnik 2011. Postopki kalibracije se lahko razlikujejo glede na vozilo.

Prosimo, upoStevajte navodila na tablicnem racunalniku.

Zagotovite, da je med obema stranema vsaj 1500 mm +/- 25 mm (59,06 palca +/- 0,98 palca) prostora.
srediS¢e sprednjega kolesa in sprednji del vozila.

6.7.1 Izberite situacijo, ki zahteva kalibracijo

Popravila ali zamenjala sprednjo video kamero.
Popravilo ali zamenjava sprednjega vetrobranskega stekla.
Prilagodili smo podvozje.

Prilagodili viSino karoserije vozila.

Ponovno naucena visina vozila prek senzorja viSine vozila.
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6.7.2 Izbira parkirnega poloZaja vozila

Slika 6-132 Izbira parkirnega poloZaja vozila
A: Ravna tla.

B: Kalibracijski okvir in vozilo nista na isti ravni (za merjenje vrednosti h uporabite merilni
trak).

Enter h Value

* Measure the height gap h betwaen the two lavels, and enter the
measured value (unit: mm)

Slika 6-133 Izmerjena vrednost h

C: Neravna tla ali kalibracijski okvir in vozilo nista na isti ravni (uporabite kompenzacijo,
da samodejno prepoznate nosilno povrsino vozila kot referenco za nastavitev visine,
kota nagiba in kota nagiba).

6.7.2.1 Priizbiri A ali B
1. Potrebna orodja za kalibracijo

kalibracijski okvir AUTEL-CSC1000;
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Target Board AUTEL-CSC0601/01;

Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Objemka za kolesa (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Tar¢a AUTEL-CSC0500/16-LR;

Tar¢a AUTEL-CSC0500/16-RR;

Pripomocek za poravnavo AUTEL-CSC0500/08.

Slika 6-134 Potrebna orodja za kalibracijo (pri izbiri A ali B)
2. Priprave na kalibracijo

Vozilo parkirajte na ravni povrsini. Volan namestite v sredino in sprednja kolesa vozila
naj bodo v poloZaju za voZnjo naravnost naprej (po potrebi najprej nastavite geometrijo
koles). Pred vozilom zagotovite vsaj 3 m prostora;

Vozilo popolnoma ustavite, preverite, ali je kot zadnjega pogona poravnan, in
izklopite vzig;

Prepricajte se, da sta hladilna tekocina in motorno olje v vozilu na priporoceni ravni ter
da je rezervoar za gorivo poln. Vozilo ne sme prevaZati dodatne obremenitve (kot so
potniki ali tovor);

Pritrdite VCI na vozilo in prikljucite diagnosti¢no napravo na VCI (¢e sta diagnosti¢na
naprava in VCI povezana z diagnosti¢nim kablom, kabel napeljite skozi okno);
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Zaprite vsa vrata in ugasnite vso zunanjo razsvetljavo;
Prilagodite tlak v pnevmatikah na predpisano vrednost;

Po potrebi vozilo prikljucite na vzdrZevalec akumulatorja, da preprecite izpraznitev akumulatorja.
izpust;

Privozilih z zragnim vzmetenjem aktivirajte »nacin dvigalke;

Prepricajte se, da sta vetrobransko steklo in lece kamere Cista ter da ni ovir, ki bi ovirale pogled

kamere;
Zagotovite, da je obmodje kalibracije dobro osvetljeno;

Ocistite armaturno plo3¢o in jo odstranite iz morebitnih tujkov, ki bi lahko

povzrocijo ble$¢anje na vetrobranskem steklu.

@ OPOMBA

Prepricajte se, da na vetrobranskem steklu ni odsevov (odsevne predmete lahko prekrijete s ¢rno krpo).

Ce je vase vozilo opremljeno z zraénim vzmetenjem ali ste dvignili/zmanjsali vi§ino voznje, pred nadaljevanjem kalibracije vrnite

vozilo na tovarnisko nastavljeno visino voznje.

Dotaknite se Preveri osvetlitev okolice, da preverite pogoje v okolici, kot je navedeno.
Dotaknite se V redu, da dokoncate namestitev pomoznega orodja.

Dotaknite se Preklici, da zaprete funkcijo kalibracije sprednje kamere.

3. Pozicioniranje pomoznega orodja
Za samodejno pozicioniranje pre¢ne letve in drsnih plo3¢

1. Pritisnite gumb Start na tablici in precka ter drsne ploS¢e se bodo samodejno vrnile v zacetni
polozaj. Med premikanjem precke in drsnih plos¢ bodite pozorni na varnost.

2. Na tablici pritisnite Naprej, da odprete naslednji vmesnik, ko se precka in drsne plos¢e vrnejo v

zacetni polozaj.

e Status
Frame angla v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset ~
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shiding block (R) v

Slika 6-135 Samodejno pozicioniranje precke
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OPOMBA Prepricajte se, da je napajalni kabel na dnu stebra priklju¢en v elektri¢no vti¢nico in da je stikalo za

vklop vklopljeno.

Za centriranje kalibracijskega okvirja pred vozilom

1. Kalibracijski okvir postavite priblizno 1,5 m pred vozilo.

2. Kalibracijski okvir prilagodite tako, da bo poravnan s sprednjim sredis¢em vozila.

Slika 6-136 Centriranje kalibracijskega okvirja
Za namestitev kolesnih sponk (objemk za pnevmatike) in tar¢

Na zadnji kolesi namestite dve objemki za kolesa (objemki za pnevmatike) in tarce (€e niso bile nameScene
prej).

Slika 6-137 Namestitev sponk za kolesa (objemk za pnevmatike) in tarc¢
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@ OPOMBA

Med samodejnim nastavljanjem se prepricajte, da ni ovir, ki bi lahko ovirale gibanje precke.

Za namestitev pripomocka za poravnavo

Pripomocek za poravnavo namestite tako, da bo usmerjen proti sredini sprednjega kolesa.

Slika 6-138 Namestitev pripomocka za poravnavo

@ OPOMBA

Ko je poloZaj pripomocka za poravnavo dolocen, se na zaslonu prikaZe poziv za odstranitev pripomocka za

poravnavo. Za nadaljevanje tapnite V redu .

Za pritrditev in fiksiranje ciljne plosce

1. Spustite drzala ciljnih plo3¢ (1) na obeh straneh precke kalibracije
okvir AUTEL-CSC1000.
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Slika 6-139 Iztegnite drZalo ciljne plos¢e

2. Namestite ciljno plos¢o AUTEL-CSC0601/01 na kalibracijski okvir in jo pritrdite z drsnimi bloki (1) na
obeh straneh precke.

Slika 6-140 Pritrditev ciljne plo3ce

Za nastavitev in pritrditev kalibracijskega okvirja

1. Premaknite kalibracijski okvir tako, da bodo vrednosti »Razdalja«, »Osnova« in »Odmik«

prikazano zeleno.

2. Po namestitvi kalibracijskega okvirja pritisnite 2 zavori na podstavku, da
pritrdite kalibracijski okvir.
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3. Groba nastavitev kalibracijskega okvirja je koncana. Na tablici pritisnite Naprej.
za vstop v naslednji vmesnik.

Distance Frame angle Offset

I"’\—*
v

v v

larget values: 1574 larget values: ¢.0¢ larget velues; 0

..—'E—'-Iﬁ—-

Slika 6-141 Prilagoditev kalibracijskega okvirja

Za samodejni premik precke v ciljni polozaj
1. Pritisnite gumb Start na tablici in precka se bo samodejno premaknila v ciljni poloZaj. Med premikanjem
precke bodite pozorni na varnost.
2. Na tablici pritisnite Naprej, da odprete naslednji vmesnik, ko se pre¢ka premakne na

ciljni poloZaj.

em Stancaed Custrent Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 . v

Rall angle 0.00 0.00 * v
Pitch angle 000 000 ¥ v
Offset o 0 mm v
Target distance 1574 1574 mm v
Target height 993 993 mm v

Slika 6-142 Premaknite precko v ciljni poloZaj

3. Odstranite objemke za kolesa (objemke za pnevmatike), ciljne oznake za kolesa in merilnik geometrije

pomoc.
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Za kalibracijo sprednje kamere

1. Izberite ohiSje kolesa in vnesite visino levega sprednjega kolesa, desnega sprednjega kolesa,
levega zadnjega kolesa in desnega zadnjega kolesa. Po vnosu vseh vrednosti tapnite V redu .
Ce so vrednosti pravilne, tapnite Da za nadaljevanje.

Whee! housing rimn height (mm)
LF RF ‘
LR RR ‘

Chuose whee! housing, input the
height

Slika 6-143 Visina platiS¢a vhodnega kolesa

2. Pocakajte, da se na zaslonu prikaZe sporocilo »Umerjanje uspesno, brez okvare«, nato pa tapnite
Vredu, da dokoncate umerjanje.

6.7.2.2 Pri izbiri C
1. Potrebna orodja za kalibracijo

kalibracijski okvir AUTEL-CSC1000;
Target Board AUTEL-CSC0601/01;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Objemka za kolo (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Objemka za kolesa (objemka za pnevmatike) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Tarc¢a AUTEL-CSC0500/16-LF;
Tarc¢a AUTEL-CSC0500/16-RF;
Tarca AUTEL-CSC0500/16-LR;
Tarc¢a AUTEL-CSC0500/16-RR;
Zagozda za kolo;

Orodje za stojalo volana.
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Slika 6-144 Potrebna orodja za kalibracijo

2. Priprave na kalibracijo

Vozilo parkirajte na ravni povrSini s sprednjimi kolesi, obrnjenimi naravnost napre;j.
polozaj;

Pred in za levo ali desno sprednje kolo namestite zagozdo za kolo, da preprecite premikanje
vozila;

Centrirajte volan, namestite orodje za stojalo volana in ga spustite
parkirno zavoro in vklopite naravno prestavo.

Vozilo naj bo prazno. Prepricajte se, da sta nivo hladilne tekocine in motornega olja pravilna,
in rezervoar za gorivo je poln.

Zaprite vsa vrata in zunanjo razsvetljavo;
Prilagodite tlak v pnevmatikah na predpisano vrednost;

Ce je vozilo opremljeno z zratnim vzmetenjem, ga pred meritvijo nastavite na standardni nacin
(to se lahko razlikuje glede na model vozila).

Prepricajte se, da je pred vozilom 3 m ali ve¢ prostora.

Vozilo popolnoma ustavite, preverite, ali je kot zadnjega pogona poravnan, in
izklopite vZig;

Pritrdite VCI na vozilo in prikljucite diagnosti¢no napravo na VCI (Ce sta diagnosti¢na naprava in
VCI povezana z diagnosti¢nim kablom, kabel napeljite skozi okno);
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Po potrebi vozilo prikljucite na vzdrzevalec akumulatorja, da preprecite izpraznitev akumulatorja.
izpust;

Prepricajte se, da sta vetrobransko steklo in lece kamere Cista ter da ni ovir, ki bi ovirale pogled

kamere;
Zagotovite, da je obmogje kalibracije dobro osvetljeno;

Ocistite armaturno plo3¢o in jo odstranite iz morebitnih tujkov, ki bi lahko

povzrocijo bleS¢anje na vetrobranskem steklu.

@ OPOMBA

Prepricajte se, da na vetrobranskem steklu ni odsevov (odsevne predmete lahko prekrijete s ¢rno
krpo).

Dotaknite se moznosti Preveri osvetlitev okolice, da preverite pogoje osvetlitve okolice
kot je pozvano.

Dotaknite se V redu, da dokoncate namestitev pomoznega orodja.

Dotaknite se Preklici, da zaprete funkcijo kalibracije sprednje kamere.

3. Pozicioniranje pomoznega orodja
Za samodejno pozicioniranje precne letve in drsnih plo3¢

1. Pritisnite gumb Start na tablici in prec¢ka ter drsne ploS¢e se bodo samodejno vrnile v zacetni
poloZaj. Med premikanjem precke in drsnih plo3¢ bodite pozorni na varnost.

2. Na tablici pritisnite Naprej, da odprete naslednji vmesnik, ko se precka in drsne plo3¢e vrnejo v
zacetni polozaj.

Iesy Sutue

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Siiding block (L) v
Shding block (R) v

Slika 6-145 Samodejno pozicioniranje precke

@ OPOMBA

Prepricajte se, da je napajalni kabel na dnu stebra priklju¢en v elektri¢no vti¢nico in da je stikalo za vklop
vklopljeno.
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Priprava vozila

1. Namestite zagozde za kolesa, da preprecite zdrs vozila.

Slika 6-146 Namestitev zagozd za kolesa

2. Zavijte naprej, blokirajte volan, prestavite menjalnik v nevtralni poloZaj in ga spustite.

parkirna zavora.

Slika 6-147 Namestite orodje za stojalo drzala volana

Za centriranje kalibracijskega okvirja pred vozilom

1. Kalibracijski okvir postavite priblizno 1,5 m pred vozilo.

2. Kalibracijski okvir prilagodite tako, da bo poravnan s sprednjim srediS¢em vozila.
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Slika 6-148 Centriranje kalibracijskega okvirja
Za namestitev kolesnih sponk (objemk za pnevmatike) in tar¢

Na kolesa namestite Stiri objemke za kolesa (objemke za pnevmatike) in tarce (Ce niso
bile namescene prej).

Slika 6-149 Namestitev sponk za kolesa (objemk za pnevmatike) in tar¢
Za izvedbo kompenzacije kotaljenja koles

1.V skladu z navodili na zaslonu premaknite zagozdo za kolo nazaj za priblizno 30 cm in
nato potisnite vozilo v smeri, ki jo kaZe puscica.
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LV

Slika 6-150 Kompenzacija kotaljenja koles 1

Tre]
My

Slika 6-151 Kompenzacija kotaljenja koles 2
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Slika 6-152 Kompenzacija kotaljenja koles 3

<) -t . s

b et

STOP

P

Slika 6-153 Kompenzacija kotaljenja koles 4

2. Ce je kompenzacija kotaljenja kon¢ana, se bo tablica preklopila na naslednji zaslon.
samodejno.
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@

OPOMBA Med samodejnim nastavljanjem se prepricajte, da ni ovir, ki bi lahko ovirale gibanje precke.

Za pritrditev in fiksiranje ciljne plo3ce

1. Spustite drZala tar¢ (1) na obeh straneh precke
AUTEL-CSC1000 kalibracijski okvir.

Slika 6-154 Iztegnite drzalo ciljne plo3¢e

2. Namestite ciljno ploS¢o AUTEL-CSC0601/01 na kalibracijski okvir in jo pritrdite

ciljno plo3¢o s pomogjo drsnih blokov (1) na obeh straneh precke.

Slika 6-155 Pritrditev ciljne plosce
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Za nastavitev in pritrditev kalibracijskega okvirja

1. Premaknite kalibracijski okvir tako, da bodo vrednosti »Razdalja«, »Osnova« in »Odmik«

prikazano zeleno.

2. Po namestitvi kalibracijskega okvirja pritisnite 2 zavori na podstavku, da pritrdite kalibracijski okvir.

3. Groba nastavitev kalibracijskega okvirja je kon¢ana. Na tablici pritisnite Napre;j.

za vstop v naslednji vmesnik.

Frame angle Offset

Distance
v

v

Target values: 1574 Taiget values 0.00 Target values

T .

Slika 6-156 Prilagoditev kalibracijskega okvirja

Za samodejni premik precke v ciljni poloZaj

1. Pritisnite Start na tablici in precka se bo samodejno premaknila na cilj

poloZaj. Bodite pozorni na varnost, ko se precka premika.

Ad

v

2. Na tablici pritisnite Naprej, da odprete naslednji vmesnik, ko se prec¢ka premakne na

ciljni polozaj.

Hom Standard
Frame angle 2.00
Roll angle 0.00
Pitch angle 0.00
Offset 0
Target distance 1574
Target height %93

Slika 6-157 Premaknite precko v ciljni poloZaj
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3. Odstranite objemke za kolesa (objemke za pnevmatike), ciljne oznake za kolesa in merilnik geometrije

pomoé

Za kalibracijo sprednje kamere

1. Izberite ohiSje kolesa in vnesite viSino levega sprednjega kolesa, desnega sprednjega kolesa, levega
zadnjega kolesa in desnega zadnjega kolesa. Po vnosu vseh vrednosti tapnite V redu . Ce so

vrednosti pravilne, tapnite Da za nadaljevanje.

Whee! housing rim height (mm)
LF RF |
LR RR

Chuose whes! housing, inpot the
height

Slika 6-158 Visina platiS¢a vhodnega kolesa

2. Pocakajte, da se na zaslonu prikaZe sporocilo »Umerjanje uspesno, brez okvare, nato pa tapnite V

redu , da dokonc¢ate umerjanje.
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| MechboTerlodbySooe
7 Vzdrzevanje in servis

7.1 Navodila za vzdrzevanje

7.1.1 VzdrZevanije kalibracijskega okvirja

7.1.1.1 VzdrZevanje kamere

Roke in orodje drZzite stran od obmoc¢ja objektiva kamere.

NE posku3ajte cistiti objektiva kamere s standardnim cistilom za okna in krpo ali s pihanjem z zrakom iz delavnice.

Ce je tis¢enje kdaj potrebno, ga je treba opraviti s posebno tekocino za ¢i§¢enje optike in/ali zrakom v plo¢evinki.

7.1.1.2 VzdrZevanje verige

Da se kalibracijski okvir gladko dviga in spusca, na obe verigi vsakih Sest mesecev nanesite olje proti rjavenju.

) |GG R [ RO [ (RG]

Nacin vzdrZevanja: verige namestite skozi reZe na obeh straneh kalibracijskega okvirja in na povrsino

verig nanesite olje proti rjavenju.

7.1.1.3 VzdrZevanje mehanizma za fino nastavitev

Da bi mehanizem za fino nastavitev deloval gladko, ga vsakih Sest mesecev namazite.
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Nacin vzdrZevanja: s piStolo za mast navpi¢no usmerite mast na navoje, leZaje, zobnike in
druge delovne dele gumbov mehanizma za fino nastavitev in jih napolnite. Nato vsak gumb
dvakrat ali trikrat zavrtite naprej in nazaj, da zagotovite enakomerno porazdelitev masti.

7.1.1.4 VzdrZevanje vodilne tirnice pre¢ne letve

Da bi drsne plo3ce delovale gladko, na vodila preck vsakih Sest mesecev nanesite olje proti

rjavenju.
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Nacin vzdrzevanja: vodilne tirnice obriSite s suho krpo, nanesite olje proti rjavenju in nato drsno plos¢o 2- ali 3-

krat premaknite naprej in nazaj, da se olje enakomerno porazdeli.
7.1.1.5 VzdrzZevanje drsne plosce

Da bi drsna plo3¢a delovala gladko in brez hrupa, jo enkrat letno namazite.

Nacin vzdrzevanja: za odstranitev leve in desne drsne ploSce sledite navodilom v »Priro¢niku za poprodajne

storitve«. Nato odstranite povezovalni sklop plo3¢ (1), da dostopite do zobniSkega sklopa. Nanesite mast na
zobnike in zavrtite zobnik, ki se nahaja nad dajalnikom in zunaj drsnih plo3¢, da zagotovite enakomerno

porazdelitev masti.
7.1.1.6 VzdrZevanje zloZljivega mehanizma

Da bi mehanizem za zlaganje deloval gladko in brez hrupa, dodajte

mazalno olje vanj vsakih Sest mesecev.

Nacin vzdrzevanja: mazalno olje nanesite neposredno na reze tornih delov.

7.1.2 Vzdrzevanije tarc

NE uporabljajte trdih predmetov za udarjanje ali praskanje povrsine tarce, saj lahko to povzrodi, da
tarCe ne bo mogoce prepoznati. Upostevajte, da lahko nabiranje umazanije, olja ali masti povzrodi tudi
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tezave z identifikacijo.

Na zaslonu za prikaz vzorca cilja se na vzorcu cilja prikaZe naslednja rdeca ikona, kar pomeni, da
je morda treba vzorec cilja ocistiti.

® Rdeca ikona: Cilj ni bil najden.

med brisanjem v tankem filmu naloZila nazaj na povrsino tarce.

Za brisanje povrsine tar¢ uporabite blago ¢istilno raztopino in mehke papirnate brisace.

Tar¢ NE polivajte z vodo ali jih ne potapljajte v vodo in Cistila ne prsite neposredno na tarco. To

lahko poSkoduje opti¢ne komponente. Pri ¢iS¢enju celotno tarco popolnoma obrisite.

7.2 Servisni postopki

V tem razdelku so predstavljene informacije za odpravljanje tezav, tehni¢no podporo, popravila in
uporabo nadomestnih ali dodatnih delov.

7.2.1 Samopregled
1. Po pritisku na zavorni pedal se dvigne dvigalka ali pa zavora ni zategnjena.
Preverite, ali so tla ravna, Ce niso, se premaknite na ravno mesto;
2. Dvizni mehanizem kalibracijskega okvirja ne deluje.
Preverite, ali je napajalni kabel dobro prikljucen ;
Preverite, ali je stikalo za vklop kalibracijskega okvirja vklopljeno ;
Preverite, ali je gumb za IZKLOP V SILI vklopljen;
Preverite, ali so ro€ice precke razgrnjene in zaklenjene;
Preverite, ali ste ¢akali ve¢ kot 5 sekund, da se sistem vklopi;
Preverite, ali kalibracijski okvir doseze spodnji/zgornji mejni polozaj.
3. Dvizni mehanizem kalibracijskega okvirja je tezko dvigniti ali spustiti.

Preverite, ali nameScena orodja ADAS, vzorcne plo3ce ali druga orodja ovirajo dvizni
mehanizem ;

Preverite, ali so polnilni ali drugi kabli zapleteni.

Preverite, ali je palica za pritrditev vzor¢nih plo$¢ popolnoma raztegnjena.

282



Preverite , ali je monitor namescen posevno;
Preverite, ali so okoli kalibracijskega okvirja ovire .
4. Precnih rocic ni mogoce ali pa je to tezko zloziti.

Preverite, ali je notranji rdeci stolpec kalibracijskega okvirja poravnan z opozorilom

znak;

Preverite, ali so name3¢ena orodja ADAS, vzorc¢ne plo3ce ali druga orodja

odstranjeno;

Preverite, ali drsna ploS¢a zdrsne stran od zloZljivega mehanizma;

Preverite, ali so okoli kalibracijskega okvirja ovire .

5. Precne roke se ne morejo ali jih je tezko razpreti.

Preverite, ali je notranji rdeci stolpec kalibracijskega okvirja poravnan z opozorilom

znak;
Preverite, ali je gumb na zloZljivem mehanizmu obrnjen do skrajne meje;
Preverite, ali veriga tece gladko ali je poSkodovana;
Preverite, ali so okoli kalibracijskega okvirja ovire .
6. Drsne plo3ce se ne morejo premikati ali jih je tezko premikati.
Preverite, ali je precka padla in ali je varno pritrjena;

Preverite, ali so v kanalu verige znotraj precke in
prepricajte se, da vijaki verige niso zrahljani;

Preverite, ali so med drsnimi plos¢ami in vodilnimi tirnicami tujki;
Preverite, ali so med zobniki drsnih plosc in letvami kak3ni tujki;
Prepricajte se, da so varnostni trakovi drsnih plo3¢ znotraj predvidenih razponov;
Premaknite drsne plosce, da vidite, ali so iz njih padli kaksni tujki.
7. Drsne plosce se pri zlaganju precke nenormalno spustijo.
Preverite, ali so stojala ohlapna;

Preverite, ali so se zobniki sneli.

7.2.2 Poprodajne storitve
7.2.2.1 VzdrZevanje na lokaciji

1. Dvizni mehanizem kalibracijskega okvirja po samopregledu Se vedno ne deluje.
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Osebje poprodajne sluzbe vklopi tovarniSki nacin, da preveri stanje vsakega

senzor in motorna zavora;

Odstranite zadnji pokrov in preverite, ali so kabli ohlapni, pretrgani itd.

2. Dvizni mehanizem kalibracijskega okvirja je po samodejnem dvigovanju Se vedno teZko dvigniti ali spustiti
pregled.

Preverite, ali je struktura kalibracijskega okvirja deformirana zaradi poprodajne storitve

servisno osebje na lokaciji;
Vstopite v tovarniski nacin, preverite stanje vsakega senzorja in motorne zavore;
Odstranite zadnji pokrov in preverite, ali so kabli ohlapni, pretrgani itd.
3. Kalibracijski okvir se dviga in spusc¢a z ocitnim nenavadnim hrupom in se zatika.

Osebje poprodajne sluzbe vklopi tovarniski nacin, da preveri stanje vsakega

senzor in motorna zavora;

Odstranite zadnji pokrov in preverite, ali so kabli ohlapni, pretrgani itd.

4. Ko je kalibracijski okvir vklopljen, ne more mirovati na nobeni visini ali se samodejno spustiti.
Servisno osebje naj vklopi tovarniski nacin, da preveri stanje motorne zavore;

Odstranite zadnji pokrov in preverite, ali so kabli ohlapni, pretrgani itd.

5. Kljucni deli kalibracijskega okvirja so rahlo ohlapni.

Pregled na kraju samem s strani osebja poprodajne sluzbe, da se ugotovi, ali je

normalno ali pa ga je treba popraviti ali zamenjati.

6. Drugih teZav uporabniki ne morejo odpraviti s samopregledom.

7.2.2.2 Vrnitev v poslovalnico
1. VpraSanje poprodajnega servisnega osebja na kraju samem 3e vedno ostaja nereSeno
pregled.

Osebje podruZnice se bo obrnilo na oddelek za raziskave in razvoj na sedezu podjetja, da
bi preverilo strukturo kalibracijskega okvirja, strojno in programsko opremo itd. ter
skupaj ponudilo reSitve.

7.2.2.3 Vrnitev na sedez

1. Vprasanje poprodajnega servisnega osebja na kraju samem Se vedno ostaja odprto

pregled.
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Osebje za raziskave in razvoj v sedezu podjetja bo preverilo strukturo kalibracijskega okvirja, strojno in
programsko opremo itd.

2. Ko je kalibracijski okvir izklopljen, ne more mirovati na nobeni viSini in se bo sam spustil.
Osebje za raziskave in razvoj v sedezu podjetja bo preverilo vse dele strukture kalibracijskega okvirja,
da bi odpravilo tezave.

3. Resna zrahljanost ali zlom klju¢nih komponent kalibracijskega okvirja.

Osebje za raziskave in razvoj v sedezu podjetja bo preverilo vse dele strukture kalibracijskega okvirja,
da bi odpravilo tezave.

7.2.3 Zamenjava delov

Deli, ki jih lahko uporabniki zamenjajo sami

-

. Kolesca

2. NozZna zavora

3. Spredniji pokrov zunanjega stebra
4. Sprednji pokrov notranjega stebra
5. Zunaniji kabli, kot so napajalni kabel, polnilni kabel, kabli monitorja itd.
6. Leva in desna drsna plo3ca

7. Srednja drsna plo3ca

8. Drzalo za vzor¢no plos¢o

9. Zaklepanje zloZljivega mehanizma
10. Stojalo za tabli¢ni raunalnik

11. Nosilec monitorja

12. Monitor

13. Zgornji pokrov notranjega stebra

Dele mora zamenijati osebje poprodajne sluzbe

1. Podstavek
2. Zadnji pokrov
3. Notranje vrvice

4. Notranja strojna oprema
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5. Polnilna vrata 12 V/24V

6. Rocaj ali drzZalo za rocaj

7. Plosca s kontrolnimi gumbi

8. Veriga

9. Tecaj zloZljivega mehanizma

10. Torni deli zloZljivega mehanizma

11. Kamera (potrebna je ponovna kalibracija)
Dele je treba vrniti v poslovalnico za zamenjavo

1. Elektri¢na potisna palica ali motor

2. Sistem stebrov

3. Mehanizem finega uglasevanja

4. Precka
5. Glavni nadzor

6. Vodilna tirnica za notranji steber

7.2.4 Tehni¢na podpora

Ce imate kakrna koli vprasanja ali teZave z delovanjem izdelka, se obrnite na nas (glejte naslednje kontaktne
podatke) ali na lokalnega distributerja.

Oltar sedeza Kitajske

Telefon: +86 (0755) 8614-7779 (od ponedeljka do petka, od 9.00 do 18.00 po pekinskem ¢asu)

E-poSta: support@autel.com

Naslov: 2. nadstropje, stavba Caihong Keji, cesta Hi-tech North Six 36, skupnost Songpingshan, podokroZzje Xili,
okroZje Nanshan, mesto Shenzhen, Kitajska

Splet: www.autel.com

Oltar Severna Amerika

Telefon: 1-855-288-3587 (od ponedeljka do petka, od 9.00 do 18.00 po vzhodnoameriskem

Casu) E-posta: ussupport@autel.com
Naslov: 36 Harbor Park Drive, Port Washington, New York, ZDA 11050

Splet: www.autel.com/us

Oltar Evropa
Telefon: +49(0)89 540299608 (od ponedeljka do petka, od 9.00 do 18.00 po berlinskem ¢asu)
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E-posta: support.eu@autel.com _ Naslov:
Landsbergerjeva ulica 408, 81241 Minchen, Nemcija

Splet: www.autel.eu

Oltar azijsko-pacifiske regije

Japonska:
Telefon: +81-045-548-6282

E-posta: supportjp@autel com — Naslow:

6. nadstropje, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033 Japonska

Splet: www.autel.com/jp
Avstralija:

E-poSta: ausuppart@autel com  Nasloy:
Enota 5, 25 Veronica Street, Capalaba

IMEA Autel
Telefon: +971 585 002709 (v ZAE)  E-posta:

imea-support@autel.com  Naslow:906-17,

stolp Preatoni (grozd L), stolp Jumeirah Lakes, DMCC, Dubaj,
ZAE

Splet: www.autel.com
Latinskoameriski oltar

Mehika:

Telefon: +52 33 1001 7880 (Spansc¢ina v Mehiki)  E-posta:
latsupport@autel.com  Naslov: Avenida

Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
Mehika

Brazilija:

E-posta: brsupport@autel com  Nasloy:
900, soba 32, Campinas, SP, Brazilija

Splet: www.autel.com/br
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7.2.5 Popravilo

Ce je treba napravo vrniti na popravilo, prenesite obrazec za popravilo s spletne strani www.autel.com in ga
izpolnite. Vkljuciti morate naslednje podatke:

Ime kontaktne osebe

Povratni naslov

Telefonska Stevilka

Ime izdelka

Popoln opis tezave  Dokazilo o nakupu za
garancijska popravila  Prednostni nacin placila za
izvengarancijska popravila

©

OPOMBA Za popravila, ki niso v garanciji, je placilo mogoce izvesti z Visa, MasterCard ali z odobrenimi kreditnimi
pogoji.

Napravo posljite lokalnemu zastopniku ali na spodnji naslov:

2. nadstropje, stavba Caihong Keji, cesta Hi-tech North Six 36, skupnost Songpingshan,
Podokrozje Xili, okroZje Nanshan, mesto Shenzhen, Kitajska

7.2.6 Druge storitve
Dodatno opremo lahko kupite neposredno pri pooblas¢enih dobaviteljih orodja Autel in/ali pri lokalnem
distributerju ali zastopniku.

Vasa narocilnica mora vsebovati naslednje podatke:
Kontaktni podatki

Ime izdelka alidela  Opis

artikla  Koli¢ina za nakup
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8 Informacije o skladnosti

Sidadnost 2 Zvezno komisio 72 komunikaci (FCC) FCCID: WQ8-DA2411

Ta oprema je bila preizku$ena in ugotovljeno je, da je skladna z omejitvami za digitalne naprave razreda B v
skladu s 15. delom pravil FCC. Te omejitve so zasnovane tako, da zagotavljajo razumno za3¢ito pred Skodljivimi
motnjami v stanovanjskih namestitvah. Ta oprema ustvarja, uporablja in lahko seva radiofrekven¢no energijo in,
¢e ni namescena in uporabljena v skladu z navodili, lahko povzroci Skodljive motnje radijskih komunikacij. Vendar
ni zagotovila, da do motenj v dolo¢eni namestitvi ne bo prilo. Ce ta oprema povzro¢a $kodljive motnje radijskega
ali televizijskega sprejema, kar je mogoce ugotoviti z izklopom in vklopom opreme, naj uporabnik poskusi

odpraviti motnje z enim ali ve¢ naslednjimi ukrepi.

ukrepi:
Sprejemno anteno preusmerite ali premaknite.
Povecajte razdaljo med opremo in sprejemnikom.

Opremo prikljucite v vti¢nico na drugem tokokrogu, kot je tisti, na katerega je prikljucena
sprejemnik je prikljucen.

Za pomoc se posvetujte s prodajalcem ali izkuSenim radijskim/televizijskim tehnikom.

Pozor: Kakr3ne koli spremembe ali modifikacije te naprave, ki jih proizvajalec ni izrecno odobril, lahko razveljavijo

vaso pravico do uporabe te opreme.

Ta naprava je skladna z delom 15 pravil FCC. Delovanje je podvrZzeno naslednjima dvema pogojema:

(1) Ta naprava ne sme povzrocati Skodljivih motenj in (2) ta naprava mora sprejemati vse

prejete motnje, vklju¢no z motnjami, ki lahko povzrocijo nezeleno delovanje.

Ta oprema je skladna z omejitvami izpostavljenosti sevanju FCC, dolo¢enimi za nenadzorovano

okolje. To opremo je treba namestiti in uporabljati z minimalno razdaljo 20 cm med radiatorjem in vasim telesom.
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Izjava ISED

Angles¢ina: Ta naprava vsebuje oddajnik(-e)/sprejemnik(-e) brez licence, ki je(-so) skladen(-i) s standardom(-
i) RSS organizacije Innovation, Science and Economic Development Canada, ki je(-so) izvzet(-i) iz licence.

Delovanje je podvrzeno naslednjim dvema pogojema:
(1) Ta naprava ne sme povzrocati motenj.

(2) Ta naprava mora sprejemati vse motnje, vklju¢no z motnjami, ki lahko povzrocijo neZeleno delovanje naprave.

Digitalna naprava je skladna s kanadskim standardom CAN ICES-3 (B)/NMB-3(B).

Ta naprava vsebuje oddajnike/sprejemnike, ki niso licencirani in so skladni s standardom(-i) RSS organizacije

Innovation, Science and Economic Development Canada za licencirane oddajnike/sprejemnike.

Operacija je podvrZena naslednjim dvema pogojema:
(1) Ta naprava ne sme povzrocati moten;j.

(2) Ta naprava mora sprejemati vse motnje, vklju¢no z motnjami, ki lahko povzrocijo neZeleno delovanje naprave.

Kanadska skladna digitalna naprava CIEM lahko - 3 (b) / nmb - 3 (b).

Ta naprava izpolnjuje zahteve glede izjeme od omejitev rutinskega ocenjevanja v poglavju 6.3 standarda RSS 102 in je skladna z
standardom RSS 102 o izpostavljenosti radiofrekven¢nim sevanjem. Uporabniki lahko pridobijo kanadske informacije o

izpostavljenosti radiofrekvencnim sevanjem in skladnosti.

Ta naprava je skladna z izjemo trenutnih omejitev ocenjevanja v poglavju 6.3 CNR-102 in skladnostjo z RSS 102
za izpostavljenost radiofrekvenénim poljem, uporabniki pa lahko pridobijo podatke o izpostavljenosti

radiofrekven¢nim poljem v Kanadi in podatke o skladnosti.

Ta oprema je skladna z omejitvami izpostavljenosti sevanju, ki jih je dolocila Kanada.
nenadzorovanem okolju.

Ta oprema je skladna s kanadskimi omejitvami izpostavljenosti sevanju, dolo€enimi za nenadzorovano okolje.
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To opremo je treba namestiti in uporabljati z najmanjSo razdaljo 20 cm med radiatorjem
in vasim telesom.

To opremo je treba namestiti in uporabljati z najmanjSo razdaljo 20 cm med radiatorjem in
vasim telesom.

Naprava za delovanje v pasu 5150-5250 MHz je namenjena samo uporabi v zaprtih prostorih, da se
zmanj$a moznost Skodljivih motenj za mobilne satelitske sisteme, ki delujejo na istem kanalu.

Naprava, namenjena delovanju v frekvenénem pasu 5150-5250 MHz, je namenjena samo
uporabi v zaprtih prostorih, da se zmanjSa moZznost Skodljivih moten;.
mobilni satelitski sistemi na istem kanalu.

Ta radijski oddajnik (Stevilka certifikata ISED: 10826A-DA2411) je odobrila kanadska industrija za delovanje z
navedenimi tipi anten z navedenim najvecjim dovoljenim ojacanjem. Tipi anten, ki niso vklju¢eni na ta seznam in

imajo spet vedji od navedenega najvedjega ojacanja za ta tip, so strogo prepovedani za uporabo s to napravo.

Ta radijski oddajnik (Stevilka certifikata ISED: 10826A-DA2411) je odobrila kanadska
industrija za delovanje s spodaj navedenimi tipi anten in z najvecjim dovoljenim ojac¢anjem.
Vrste anten, ki niso vkljuCene na ta seznam in katerih ojacanje je velje od navedenega
najvedjega ojacanja, so za delovanje oddajnika strogo prepovedane.

Skladnost s CE

Direktiva 2014/53/EU o obnovljivih virih energije

Skladnost z RoHS

Ta naprava je deklarirana kot skladna z evropsko direktivo RoHS 2011/65/EU.
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9 Garancija

9.1 Omejena dvoletna garancija

Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (podjetje) jam¢i prvotnemu maloprodajnemu kupcu te naprave, da ce se
v tem izdelku ali katerem koli njegovem delu med obicajno potro3nisko uporabo in pogoji izkaZe, da ima napako
v materialu ali izdelavi, ki povzro¢i okvaro izdelka v roku dveh let od datuma nakupa, bo taka napaka/napake

popravljena ali zamenjana (z novimi ali obnovljenimi deli) z dokazilom o nakupu, po izbiri podjetja, brez stroSkov

za dele ali delo, ki so neposredno povezani z napako/napakami.

@ OPOMBA

Ce garancijska doba ni v skladu z lokalnimi zakoni in predpisi, upotevajte ustrezne lokalne zakone in predpise.

Podjetje ne odgovarja za nobeno naklju¢no ali posledi¢no Skodo, ki bi nastala zaradi uporabe, napacne uporabe
ali montaZe naprave. Nekatere drZave ne dovoljujejo omejitve trajanja implicitne garancije, zato zgornje omejitve

morda ne veljajo za vas.
Ta garancija ne velja za:
a) Izdelki, ki so bili izpostavljeni nenormalni uporabi ali pogojem, nesre¢i, nepravilnemu ravnanju, malomarnosti,

nepooblas¢enim spremembam, zlorabi, nepravilni namestitvi ali popravilu ali nepravilnemu skladiS¢enju;
b) Izdelki, katerih mehanska serijska Stevilka ali elektronska serijska Stevilka je bila
odstranjeno, spremenjeno ali poSkodovano;
) PoSkodbe zaradi izpostavljenosti previsokim temperaturam ali ekstremnim okoljskim
pogoji;
d) Skoda, ki nastane zaradi prikljucitve ali uporabe katere koli dodatne opreme ali drugega izdelka, ki ga podjetje
ni odobrilo ali pooblastilo;
e) Napake v videzu, kozmeti¢nih, dekorativnih ali strukturnih elementih, kot so okvirji in
neoperativni deli.
f) Izdelki, poSkodovani zaradi zunanjih vzrokov, kot so ogenj, umazanija, pesek, pus¢anje baterije, pregorela
varovalka, tatvina ali nepravilna uporaba katerega koli elektri¢nega vira.

o POMEMBNO

Med postopkom popravila se lahko izbriSe vsa vsebina izdelka. Preden izdelek dostavite v garancijski servis,

morate ustvariti varnostno kopijo vsebine izdelka.
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