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Sakerhetsinformation

For din egen och andras sékerhet, och for att forhindra skador p& utrustningen och fordonen
som den anvands pa, &r det viktigt att sékerhetsinstruktionerna som presenteras i denna
manual lases och forstas av alla personer som anvander eller kommer i kontakt med
utrustningen.

Det finns ett flertal procedurer, tekniker, verktyg och delar som krévs for att serva fordon,
liksom kompetensen hos den person som utfor arbetet. P& grund av det stora antalet
testtillampningar och variationer i de produkter som kan testas med denna utrustning kan vi
omojligt forutse eller ge rad eller sakerhetsmeddelanden som tacker alla omstandigheter. Det
ar bilteknikerns ansvar att vara kunnig om det system som testas. Det ar avgdrande att
anvanda korrekta servicemetoder och testprocedurer. Det &r viktigt att utféra tester pa ett
lampligt och acceptabelt sétt som inte dventyrar din sikerhet, andras sdkerhet i arbetsomradet,
den enhet som anvéands eller det fordon som testas.

Innan du anvander utrustningen, las alltid igenom och f6lj sakerhetsmeddelandena och
tillampliga testprocedurer som tillhandahalls av tillverkaren av fordonet eller utrustningen som
testas. Anvand utrustningen endast enligt beskrivningen i denna manual. Se till att lasa, forsta
och fdlja alla sékerhetsmeddelanden och instruktioner i denna manual.

Sakerhetsmeddelanden

Sakerhetsmeddelanden tillhandahalls for att férhindra personskador och skador pa utrustning.
Alla sakerhetsmeddelanden inleds med ett signalord som anger risknivan.

/\FARA

Indikerar en omedelbart farlig situation som, om den inte undviks, kan leda till dodsfall eller
allvarliga skador for féraren eller askadare.

/\VARNING

Indikerar en potentiellt farlig situation som, om den inte undviks, kan leda till dodsfall eller
allvarliga skador for foraren eller askadare.

Sakerhetsinstruktioner

Sakerhetsmeddelandena hari tacker situationer som Autel ar medvetna om vid tidpunkten for publicering.
Autel kan inte kanna till, utvardera eller ge dig rdd om alla méjliga faror. Du maste vara saker
pa att eventuella tillstdnd eller serviceatgarder som uppstar inte aventyrar din personliga
sakerhet.



/N FARA

Na&r en motor ar igang, hall serviceomradet VAL VELTILERAT eller anslut ett avgasutsugssystem till motorns

avgassystem. Motorer producerar kolmonoxid, en luktfri, giftig gas som orsakar langsammare reaktionstid och
kan leda till allvarliga personskador eller dodsfall.

A Det rekommenderas inte att anvanda horlurar pad hég volym

Att lyssna p& hdg volym under langre perioder kan leda till horselnedsattning.
A Sékerhetsvarningar

y Utfor alltid fordonstester i en séker miljo.
y Anvand 6gonskydd som uppfyller ANSI-standarder.

y Hall klader, har, hander, verktyg, testutrustning etc. borta fran alla rorliga eller varma
motordelar.

y Kor fordonet i ett valventilerat arbetsomrade, eftersom avgaser ar giftiga.

y Lagg vaxellddan i PARK (for automatlada) eller NEUTRAL (for manuell véaxellada)
vaxellddan) och se till att parkeringsbromsen &r atdragen.

y Placera klossar framfor drivhjulen och lamna aldrig fordonet utan uppsikt medan
testning.

y Var extra forsiktig nér du arbetar runt tandspolen, férdelarlocket, tdndkablarna och téandstiften. Dessa
komponenter skapar farliga spanningar nar motorn ar igang.

y Ha en brandsléckare 1amplig fér bensin-, kemikalie- och elektriska bréander i narheten.

y Anslut eller koppla inte bort ndgon testutrustning medan tandningen &r paslagen eller motorn &r igang.

y Hall testutrustningen torr, ren och fri fran olja, vatten eller fett. Anvand ett milt rengéringsmedel och en ren
trasa for att reng6ra utrustningens utsida vid behov.

y Kor inte fordonet och anvand testutrustningen samtidigt. All distraktion kan orsaka en olycka.

y Se servicehandboken for det fordon som ska servas och folj alla diagnostiska procedurer och
forsiktighetsétgarder. Underlatenhet att géra detta kan leda till personskador eller skador pa
testutrustningen.

y For att undvika att skada testutrustningen eller generera felaktiga data, se till att fordonets batteri &r fulladdat

och att anslutningen till fordonets DLC ar ren och
sakra.

y Placera inte testutrustningen pa fordonets férdelare. Starka elektromagnetiska storningar kan skada
utrustningen.



LASERSTRALNING

/\

Rikta aldrig laserstradlen mot manniskor, sarskilt inte mot deras ansikte eller 6gon.

LASER

2

Termen laserutrustning avser anordningar, system eller testuppstéllningar som genererar, séander
eller anvander laserstralning.

Laseranordningens klass anger den potentiella fara som &r férknippad med dess tillgangliga
laserstralning. For laserutrustning av klass 2 ligger den tillgangliga laserstralningen inom det synliga
spektralomradet (400 nm till 700 nm).

Ogonlocken ger tillrackligt skydd vid oavsiktlig kort 6gonkontakt med s&dan laserstralning. Laserapparater av klass 2 kan darfor
anvandas utan ytterligare forsiktighetsatgérder om anvéandaren absolut inte behéver antingen avsiktligt titta in i lasern under langre

perioder (>0,25 s) eller upprepade ganger titta in i lasern eller pa direkt reflekterad laserstralning.

/A\ VARNING
Att ta mediciner eller dricka alkohol saktar ner 6gonlockens reflexfunktion.
Detta medfér en sarskild risk. Det rekommenderas att alla som &r paverkade av lakemedel anvander
laserskyddsglaségon med skyddsniva R1.

Personer som inte ar utbildade i att arbeta med laserutrustning och om farorna med laserstralning far
inte betrada arbetsplatser dar arbete sker med laserstralar eller laseremitterande apparater.

Sakerhetsatgarder:

y Operatéren ska placera varningen "Varning for laserstréle” i 6gonhojd och pa ett synligt sétt vid
matstationen.
y Titta inte direkt in i laserkallan. y Anvandaren

maste folja anvisningarna for avsedd anvandning.

ade



INFRAROD STRALNING

Infrardd enhet inuti. Undvik direkt 6gonkontakt.
Het yta. Undvik direktkontakt.
Sakerhetsatgarder:

§ Operatoren ska placera varningen "Varning for infraréd stralning” i 6gonhdjd och
pa ett synligt s&tt vid matstationen.

y Titta inte direkt in i IR-kallan. y

Anvandaren maste folja produktens avsedda anvandning.

ANVAND SKYDDSSKOR

Skyddsskor maste baras.

Vid arbete med risk for fotskador maste man informera om vikten av att bara skyddsskor. Fotskador
kan till exempel orsakas av att man faller eller faller verktyg eller arbetsféremal, att foten fastnar,
att spikar eller metallspan fastnar i sulorna etc.

Sakerhetsatgéarder:

y Operatoren ska placera den obligatoriska skylten "Anvénd skyddsskor" i 6gonhdjd och
pa ett tydligt synligt satt vid méatstationen.

y Operatorer ska alltid bara rekommenderade skyddsskor.
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1 Anvanda denna manual

Denna manual innehaller instruktioner for anvandning av enheten.

Vissa illustrationer som visas i den har manualen kan inneh&lla moduler och tillvalsutrustning som inte ingar i ditt
system. Kontakta din séljrepresentant for information om tillganglighet av andra moduler och tillvalsverktyg eller
tillbehor.

1.1 Konventioner

Foljande konventioner anvénds:

1.1.1 Fet text
Fet text anvands for att markera valbara objekt som knappar och menyalternativ.
Exempel:

y Tryck pa OK.

1.1.2 Anteckningar och viktiga meddelanden

1.1.2.1 Anteckningar

En ANTECKNING ger anvandbar information s&som ytterligare forklaringar, tips och kommentarer.

Exempel:

@ NOTERA

Nya batterier nar full kapacitet efter cirka 3 till 5 laddnings- och urladdningscykler.

1.1.2.2 Viktigt

VIKTIGT indikerar en situation som, om den inte undviks, kan leda till skador pa surfplattan eller fordonet.

Exempel:

O v«Te

Hall kabeln borta fr&n varme, olja, vassa kanter och rérliga delar. Byt ut skadade kablar omedelbart.




1.1.3 Hyperlankar

Hyperlankar finns i elektroniska dokument. Bla kursiv text indikerar en valbar hyperlank; bla
understruken text indikerar en webbplatslank eller en e-postadresslank.

1.1.4 lllustrationer

Eftersom illustrationerna som anvands i den har handboken &r exempel, kan den faktiska
testskarmen variera for varje fordon som testas. Observera menytitlarna och instruktionerna pa
skarmen for att gora réatt val av alternativ.

lllustrationerna ar baserade pa standardinstaliningarna i ADAS- och Aligner-installningar. Du kan
andra instéllningarna efter dina behov och faktiska situationer. For att &ndra standardinstalliningarna,
se Aligner- och ADAS-instéllningar for mer information.

lllustrationerna som avser klammor i den har manualen ar baserade p& anvandning av dackklammor,
och procedurerna for att anvanda dackklammor for kalibrering illustreras i denna manual.

1.1.5 Forfaranden
En pilikon indikerar en procedur.

Exempel:

y For att anvanda kameran

1. Tryck p& kameraknappen . Kameraskarmen 6ppnas.

2. Fokusera bilden som ska tas i sokaren.

3. Tryck pa kameraikonen p& hoger sida av skarmen. Sokaren visar nu
den tagna bilden och sparar automatiskt det tagna fotot.

4. Tryck p& miniatyrbilden i skarmens évre hogra horn for att visa den lagrade
bild.

5. Tryck pa Bakat- eller Hem -knappen for att avsluta kameraprogrammet.



2 Allman introduktion

Autel helautomatiska ADAS-kalibrerings- och hjulinstallningssystem 1A1000 (nedan kallat "IAZ000WA") ar ett
helautomatiskt system for ADAS-kalibrering, avancerad diagnostik och hjulinstallning. Med hjélp av IA1000WA kan

forare fortsétta kora rakt fram, férutse eventuella faror i férvag och sé vidare.

IA1000WA ger fordonsspecifika, steg-for-steg-instruktioner via den kompatibla diagnostiska surfplattan, vilket gor

det mojligt for teknikern att utfora effektiva och noggranna kalibreringar p& fordon.

2.1 Sakerhetsinstruktioner och forsiktighetsatgarder

1. Kontrollera stromférsorjningen, se till att stromférsorjningsspéanningen ar stabil och korrekt

grundad.

N

. Placera sladden forsiktigt s& att den inte trasslar sig eller fastnar.

w

. For att minska risken for elektriska stotar, anvand den inte pa regnig eller vat mark.

B

Anvand eller forvara inte enheten pa platser med kraftig rok, damm och dimma.

[$2]

. Nar kalibreringsramen &r flyttad till nskad position ska du trycka ner
fotbromsen for att forhindra att kalibreringsramen rér sig.

(<2

. Undvik att anvénda kalibreringsramen i miljder med starka vibrationer och stark vind, eftersom en skakig
kalibreringsram leder till felaktiga métresultat.

~

. Las och folj alla forsiktighetsatgarder och varningsetiketter som &r fasta pa kalibreringsramen och andra verktyg.
Felaktig anvandning kan orsaka personskador och férkorta kalibreringsramens livslangd.

o2

. Folj instruktionerna i den har manualen for att anvanda kalibreringsramen och andra

verktyg.

2.2 Produktbeskrivning

2.2.1 Kalibreringsram

Kalibreringsramen IAL000WA &r stabil och tillforlitligt konstruerad. Den har optisk malplacering, exakt kamera- och
laserstyrd dédvinkel-, ACC- och AVM-mdnsterpositionering, kompensation for ojamnt golv samt omfattande
malvalidering och rapportering. Robotisk vertikal och horisontell LDW-malplacering i ett steg, via fysiska mal eller
en tillganglig 27-tums digital malpanel, minskar manuell drift och installningstid avsevért. Automatiska lutnings-,

rullnings-, girnings- och fram-och-bakét-finjusteringar frdn roboten.



forbéattra noggrannheten och minska manskliga fel.

(@) NOTERA

y Ta bort alla hinder och tillbehor innan du lyfter eller faller in tvarstaget.

y Placera inte glidplattorna néra vikleden vid ihopféllning.

y Av sdkerhetsskal, hoj eller sank inte tvarstangen néar armarna ar vikta.

Yy Ramen kan hdéjas upp till en maximal héjd av 9 fot 1 tum (109 tum). Se till att

din arbetsyta har gott om utrymme for att undvika skador.
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Bild 2-1 Kalibreringsram AUTEL-CSC1000

(# NOTERA

y En klar och jamn yta som mater 4 m/13,2 fot i langd och 5,33 m/10,92 fot i bredd

kravs for att placera kalibreringsramen.

y 10 m/32,8 fot langt och 5 m/16,4 fot brett omrade kravs for att slutfora hela hjulinstallningen och ADAS-

kalibreringen.

Tabell 2-1 Specifikationer for kalibreringsram

Punkt

Beskrivning

Modell

AUTEL-CSC1000

Nominell effekt

360 W

Stromférsorjning

100-264 V, 50/60 Hz

Kalibreringsram vikt
Matt

800 x 1000 x 1900 mm (31,50 x 39,37 x 74,80 tum)

(B*H*D)



Punkt Beskrivning

Tvarstangens langd utfalld 2700 mm (106,30 tum)

Tvarstangens vikta langd 400 mm (15,75 tum)

Kalibreringsramens hojd
1670-2770 mm (65,75-109,06 tum)

Réackvidd

Hojdintervall for tvarstangen 300-2500 mm (11,18-98,43 tum)
Kameranummer 6

Enskild kamerapixel 3072*2048

Driftstemperatur -10-50 ¥ (14-122 °F)
Lagringstemperatur -20-60 ¥ (-4-140 °F)

MaxiSys Ultra Tablet-serien (nedan kallad "MaxiSys Ultra

Kompatibel surfplatta
Tablet")

Tabell 2-2 Forklaringar av symboler pa kalibreringsramen

Symbol Namn Forklaring

( \) UPP Tryck pé den for att lyfta tvarstangen.

NER Tryck pa den for att sénka tvarstaget.

NODSTOPP Tryck pé den i en nodsituation.




Symbol Namn Forklaring

% USB-granssnitt For att ansluta USB-kabel.

Hnml HDMI-granssnitt For att ansluta HDMI-kabel.

& Varning for laserstrdle. Varningsmarke.

FORSIKTIGHET Varningsmarke.

Infraréd enhet inuti.
Varningsméarke.

Undvik kontakt med 6gonen.

Het yta. Undvik
Varningsmarke.

kontakta.
Skydda mot vatten Varningsmarke.
Skydda mot solljus Varningsmarke.

KLOPPUNKT.

Tank pa dina hander. ) B
R . Varningsmarke.
Hall handerna fria

under drift.

Trampa inte pa eller placera
tunga féremal ovanpé Varningsmarke.
kalibreringsramen.




Symbol

Namn

Forklaring

Explosivt tecken

Varningsmarke.

Brandfarlig skylt

Varningsmarke.

Skylten "LUTA INTE"

Varningsmarke.

2.2.1.1 Fallmekanism

Det finns en vikmekanism for att expandera eller vika vanster och hoger arm pa tvarstangen.

2.2.1.2 Kontrollknappar

Tre kontrollknappar finns tillgangliga: NODSTOPP-knapp, UPP-knapp och NER-knapp. NODSTOPP-knappen

anvands for att stoppa tvarbalken fran att hojas och sénkas i en nodsituation, UPP-knappen anvands for att

Figur 2-2 Fallmekanism

hoja tvarbalken, medan NER-knappen anvéands for att sénka tvarbalken.




Figur 2-3 Kontrollknappar

1. NODSTOPP-knapp

2. UPP-knapp

3. NED-knapp
2.2.1.3 Fotbromsar

Det finns tva fotbromsar p& baksidan av kalibreringsramen. Om du vill halla kalibreringsramen stilla, tryck ner

fotbromsarna med fotterna.
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Figur 2-4 Tva fotbromsar

2.2.1.4 Kamerakit

En mittkamera, en héger kameraenhet och en véanster kameraenhet &r installerade pa tvéarbalken.
Kamerasatsen &r en viktig del vid ADAS-kalibrering och hjulinstallning.



(@ NOTERA

Nar du ar vand mot kalibreringsramens framsida &r den vanstra kameraenheten pa vanster sida och
den hégra kameraenheten pé hoger sida.

y Mittkamera

Mittkameran anvands for att identifiera dess utsedda mal.

Bild 2-5 Mittkamera AUTEL-CSC0500/18
1. USB-port
2. Strémport

y Hoger kameraenhet

Den hogra kameraenheten, med tre kameror, anvands for att identifiera dess utsedda mal.

Bild 2-6 Hoger kameraenhet AUTEL-CSC0500/18
1. USB-port
2. Strémport
y Vénster kameraenhet

Den vanstra kameraenheten, med tva kameror, anvands for att identifiera dess utsedda mal.



Bild 2-7 Vanster kameraenhet AUTEL-CSC0500/18

1. USB-port
2. Stromport

2.2.1.5 12 V/ 24 V extern stromkabel

Den externa 12 /24 V-stromkabeln &r fast pa handtaget. Anslut ena &nden av kabeln till DC-utgangen i
kalibreringsramen; anslut 12 V-ingdngskabeln till stromingdngen pa Autel-surfplattan eller Autel NV-kalibratorn
for att 1ata kalibreringsramen ladda dem.

Eller anslut 24 V-ingangskabeln till strdmingéngsporten pa radarkalibreringsboxen; kalibreringsramen kan ocks&
ladda radarkalibreringsboxen.

Figur 2-8 12 V/ 24 V extern strémkabel

2.2.1.6 24-tums LCD-pekskarm

Skarmen kan dela skédrmen med surfplattan automatiskt efter att Wi-Fi-anslutningen mellan kalibreringsramen
och surfplattan har uppréttats.
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Figur 2-9 24-tums LCD-pekskarm

y For att anvéanda pekskarmen

1. Ta bort skyddsfilmen runt pekskarmen.

2. Justera skarmen till en 1amplig position fér visning.
@ NOTERA

Efter att du tagit bort skumstoppningen och startat kalibreringsramen, kontrollera om nédstoppsknappen har tryckts

ner av misstag. Om s& &r fallet, vrid knappen medurs for att lossa den.

3. Ta bort skyddsfilmen fran kablarna.

4. Kontrollera att stromkabeln (1), HDMI-kabeln (2) och USB-kabeln (3) ar ordentligt anslutna till sina
respektive ingangsportar pa pekskarmen.

5. Pekskarmen ar nu klar att anvandas.

11



| MechnaTeesmedpySoose
3 Introduktion till tillbehor

3.1 Standardtillbehor

Tabell 3-1 Standardtillbeh6r i hjulklammeversion (féalgklamma)

Namn Modell Kvantitet

AUTEL-CSC0500/19/LF

AUTEL-CSCO0500/19/RF
Hjulklamma (Falg

AUTEL-CSC0500/19/LR 4 st
Klamma)

AUTEL-CSC0500/19/RR

AUTEL-CSCO0500/16/LF
AUTEL-CSCO0500/16/RF
Mal 4 st
AUTEL-CSCO0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

B dal

romspeda AUTEL-CSC0500/26 1 st
Depressiv
Ratt AUTEL-CSC0500/27 1st
Hallare Stativ Verktyg
Justeringshjalpmedel AUTEL-CSC0500/08 1st
Sexkantsnyckel (5 mm)

- 1 st

For installation av justeringshjalpmedel
Hjulkloss - 2 st
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Tabell 3-2 Standardtillbeh6r i hjulklamma (déackklamma) version

Namn Modell Kvantitet

AUTEL-CSCO500/17/LF
AUTEL-CSCO500/17/RF
Hjulklamma (Dack AUTEL-CSCO500/17/LR 4st

Klamma)
AUTEL-CSC0500/17RR

AUTEL-CSCO0500/16/LF
AUTEL-CSCO0500/16/RF
Mal 4 st
AUTEL-CSCO0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

B dal

romspeda AUTEL-CSC0500/26 1 st
Depressiv
Ratt AUTEL-CSC0500/27 1st
Hallare Stativ Verktyg
Justeringshjalpmedel AUTEL-CSC0500/08 1st
Sexkantsnyckel (5 mm)

Er— 1st

For installation av justeringshjalpmedel
Hjulkloss - 2 st
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3.1.1.1 Hjulklamma (Falgklamma)

Genom att fasta hjulklamman (falgklamman) AUTEL-CSC0500/19 vertikalt pa fordonets hjul anvands den for att
hélla det angivna méalet AUTEL-CSC0500/16, s& att kamerakittet kan identifiera det.

Figur 3-1 Hjulklamma (falgklamma) AUTEL-CSC0500/19
1. Fastaxelsp&r — for att satta i malets fastaxel.
2. Atdragningsskruv — fér att dra &t den insatta fixeringsaxeln p& mélet.
3. Lasknopp — for att dra &t hjulklamman (falgklamman) pa hjulet.
4. Spar for sparrhakar — Sétt in sparrhakarna i lampliga spar beroende pa hjuldiametern.
5. Sparrhakar — for att fasta hjulklamman (falgklamman) p& hjulet.

3.1.1.2 Hjulklamma (Dackklamma)

Det finns fyra hjulklammor (dackklammor) i ett kit, varje hjulklamma (dackklamma) ska monteras pd matchande
dack. For dack med olika diametrar har varje hjulklamma (dackklamma) tre véxlar att justera. De tillampliga

déckdiametrarna for varje véxel ar féljande:

y Forsta vaxeln: 19-27 tum
y Andra véxeln: 61-76 cm

y Tredje vaxeln: 76-91 cm

14



Figur 3-2 Hjulklamma (dackklamma) AUTEL-CSC0500/17

1. Kontrollknapp
2. Gruppen
3. Spar for sparrhake
4. Dra i handtaget
5. Lyfthandtaget
6. Lashandtag
7. Fasta axelsparet
8. Lasknopp
y For att montera hjulklamman (dackklamman)
1. Hall i lyfthandtaget (5) och tryck pa kontrollknappen (1) pa sparrhakens spar (3).

2. Satt i den matchande sparrhaken i sparrhakens skara.

OBS!

Se till att montera sparrhaken med draghandtaget férst och montera den i sparrhakesparet narmast lyfthandtaget,
och montera sedan de andra tva sparrhakarna pd samma sétt.

3. Néar sparrhaken ar helt isatt i sparrhakens skara, slapp kontrollknappen —
sparren &r val monterad.

4. Nar alla tre sparrhakar &r ordentligt monterade kan du justera vaxeln efter dackets diameter.

5. Tryck pa kontrollknappen och dra sparrhakarna uppat eller nedét for att justera véaxeln.

6. Nar du hor ett "klick" indikerar det att vaxeln har justerats.

lyckas. Du kan sedan slappa kontrollknappen.

15



@ OBS!

Nar ingen siffra visas efter justering av véxeln ar den i férsta vaxeln och du kan bara dra ut sparrhakarna; nar

siffran 2 visas ar den i andra véxeln; nér siffran 3 visas ar den i tredje vaxeln. Se till att de tre sparrhakarna &r i

samma vaxel. Montera de andra tre dackklammorna enligt beskrivningen ovan.

y For att installera méalet

1. Nar hjulklamman (dackklamman) & monterad, ta ut malet som matchar dackklamman.

2. Hall i lyfthandtaget (5) och slapp l&sknappen (8).

3. Satt in malpositioneringsstiftet i motsvarande monteringshal sa att malet kan foras in i fastaxelns spar
(@).

4. Dra &t lasknappen efter att malet ar ordentligt isatt.

@) oBs

Hjulklamman (dackklamman) och mélet ska matcha. Till exempel ska det vanstra bakre mélet monteras pa det

vanstra bakre hjulklamman (dackklamman).

y For att montera hjulklamma (dackklamma) pa ett dack

1. Innan du monterar hjulklamman (dackklamman) pa ett dack, se till att malet ar ordentligt monterat och
att vaxeln ar justerad efter dackets diameter.

2. Halli lyfthandtaget (5) och lyft upp draghandtaget (4) foér att montera hjulklamman (dackklamman) pa
motsvarande dack.

3. Nar alla sparrhakar ar ordentligt fasta vid décket, slapp draghandtaget och
1as lashandtaget (6).

4. Hjulklammen (dackklamman) med mal &r ordentligt monterad.

3.1.1.3 Mal

Det finns fyra mal. De framre malen sétts in i vanster framhjulsklammor och héger framhjulsklammor, de bakre
malen sétts in i vanster bakhjulskiammor och héger bakhjulskiammor. Alla fyra malen anvénds for att noggrant

lasa av hjulinstéliningsparametrarna.
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Bild 3-3 Mal AUTEL-CSC0500/16

y For att montera hjulklamman (falgklamman) och malet pa hjulet
1. Ta bort skydden fran sparrhakarna pa falgklamman.

2. Sétt in sparrhakarna i lampliga spar beroende pa hjulstorlek (passar hjul med en
diameter mellan 14" och 23").

3. Lossa lasvredet (3) for att montera hjulklamman (falgklamman) pa hjulet.

4. Justera efter behov och dra sedan at Iasvredet for att fasta hjulklamman
(falgklamman) ordentligt pa hjulet.

5. Lossa atdragningsskruven (2), for in malets fixeringsaxel i fixeringsaxelns spar (1)
med malets positioneringsstift i motsvarande monteringshal. Dra at
atdragningsskruven nar malet ar ordentligt monterat.

@ OBS

Hjulklamman (falgklamman) och malet ska matcha. Till exempel ska det vanstra bakre malet monteras pa det

vanstra bakre hjulklamman (falgklamman).
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3.1.1.4 Bromspedalnedtryckare

Den hjélper till att trampa ner bromspedalen.

Bild 3-4 Bromspedalsdampare AUTEL-CSC0500/26
1. Krok
2. Snabbkopplingsjusteringssystem
3. Bromspedalens kontaktstdd
y For att montera bromspedalens nedtryckare
1. Snépp fast bromspedalen i bromspedalens kontaktstycken.

2. Tryck hart ner och justera snabbkopplingssystemet sa att krokarna fastnar i satet och darmed laser

bromspedalen.
3.1.1.5 Ratthallarstativverktyg

Ratthallarverktyget anvéands for att fixera rattens position och rikta in fordonet.

Figur 3-5 Ratthallarverktyg AUTEL-CSC0500/27
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1. Krok

2. Lasknopp
3. Snabbkopplingsjusteringssystem
y For att montera ratthallarens stativverktyg
1. Placera ratthallarens stativverktyg pa satet.

2. Lossa lasvredet.

3. Justera snabbkopplingssystemet sa att krokarna vidrér ratten och darmed begransar
rattens rotation.

4. Dra at lasvredet for att fixera det.
3.1.1.6 Justeringshjalpmedel

Justeringshjalpen anvands for att mata avstandet fran kalibreringsramen till varje position
pa fordonskarossen.

=0l
loooo!

T 4

Bild 3-6 Inriktningshjalp AUTEL-CSC0500/08
1. Avstdndsmatningsmal
2. Lasknopp

y For att installera justeringshjalpen

1. Fast basen och stangen med en skruv och insexnyckeln (5 mm) nar du anvander
den for forsta gangen.

2. Lossa lasvredet, fast avstadndsmatningsplattan pa stangen och sedan
dra at lasknoppen.
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3.1.1.7 Hjulkloss

Hjulklossen placeras bakom ratten for att forhindra att fordonet rullar ivag.

Figur 3-7 Hjulkloss

y For att placera hjulklossen

1. Parkera fordonet pa en plan yta.
2. Kila fast hjulklossen i hjulet enligt bilden for att férhindra att hjulet

rullar ivag.

Wheel Chock

3. Forvara efter anvandning.

3.2 Andra ndédvandiga tillbeh6r (medfdljer ej)

3.2.1 For hjulinstéllning och ADAS-kalibrering
Tabell 3-3 For hjulinstélining och ADAS-kalibrering

Namn Modell

AUTEL-CSC0500/10
Kalibreringsstang (for dackklamma)
AUTEL-CSC0500/12

£ lamplgt

MaxiSys Ultra-surfplatta
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3.2.1.1 Kalibreringsfalt

Kalibreringsstapeln, med hég métprecision, ar ett professionellt verktyg for att utfora hjulinstalining. Vid kalibrering

av hjulriktaren, noggrannhetskontroll eller malkalibrering av hjulklamman kréavs en kalibreringsstapel.

Figur 3-8 Kalibreringsstapel
y For att montera hjulklamman (falgklamman) pa kalibreringsstangen
1. Ta bort skydden fran hjulklammans (falgklammans) sparrhakar.
2. Satt in sparrhakarna i lampliga spar i enlighet med kalibreringsstangens storlek.

3. Lossa lasvredet pa hjulklamman (falgklamman) for att montera den pa
kalibreringsfaltet.

4. Justera efter behov och dra sedan &t lasvredet for att fasta hjulklamman (falgklamman) ordentligt pa

kalibreringsstangen.
y For att montera hjulklamman (dackklamman) pa kalibreringsstangen

1. Hall i lyfthandtaget och lyft upp dackklammans draghandtag for att montera sparrhakarna.
i sparen pa kalibreringsféltet.

2. Nar hjulklamman (dackklamman) ar ordentligt monterad p& kalibreringsstangen, vrid l&shandtaget for att

l&sa hjulklamman (dackklamman) ordentligt pa kalibreringsstangen.

3.2.1.2 MaxiSys Ultra-surfplatta

IA1000WA behdver anvandas med MaxiSys Ultra-surfplattan. Du kan endast utféra hjulinstalining och ADAS-
kalibrering nar IAL000WA &r ansluten till MaxiSys Ultra-surfplattan.

21



Figur 3-9 MaxiSys Ultra-surfplatta

y Programvaruaktivering

Eftersom MaxiSys Ultra inte har ndgon hjulinstallningsfunktion méste du aktivera hjulinstéllningsappen pa surfplattan
innan du utfér hjulinstallningsfunktionen efter att du har kopt ett hjulinstallnings- och ADAS-kalibreringskort fran

www.autel.com.

y For att aktivera hjulinstallnings- och ADAS-kalibreringsapplikationen
1. Bekréfta att uppdateringarna pa den registrerade MaxiSys Ultra-surfplattan ar tillgangliga.
2. valj Installningar pa surfplattans huvudskarm.
3. Tryck pad ADAS- och Aligner-installningar.

4. Valj den kalibreringsram du behéver binda och ange sedan valideringskoden fran applikationskortet for

hjulinstalining och ADAS-kalibrering.
5. Ladda ner programvaran for hjulinstalining och ADAS-kalibrering.

y Kalibreringsramens anslutning

For att uppratta kommunikation mellan surfplattan och IALOOOWA maste surfplattan anslutas till kalibreringsramen

genom att ansluta IA1000WA Wi-Fi.

(@) NoTERA

Innan du ansluter kalibreringsramen, kontrollera lands-/regionsinstallningarna i surfplattans Android-system.

y For att ansluta surfplattan till kalibreringsramen

1. Efter att du har installerat monitorn, anslut stromsladden langst ner pa pelaren till ett eluttag och sl sedan

pa strombrytaren for att starta kalibreringsramen.

2. Sla pa surfplattan. Valj Installningar pa surfplattans huvudskarm.
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3. Tryck pad ADAS- och Aligner-installningar till vanster pa skarmen.

4. Tryck pa Kalibreringsramsanslutning till hdger pa skarmen.

@ Settings ADAS & Aligner Settings
E": ADAS & Aligner Settings
ﬂ Common Settings >
n OBFCM Upload
__t" Calibration Frame Connection Not Connected >

@ Network Configuration

- 1:‘) Update >
i‘ Battery Test B

B Hand-held Inclinometer Update >
Country/Region Code

{é— Maintenance & Service
m Laws and Regulations
E System Settings :I: Wheel Alignment Software Settings >

2

Figur 3-10 Anslut IA1000WA via Wi-Fi 1

"} Alinnmant Drachank @aftiears Qattinae >

5. Hitta Wi-Fi-namnet for kalibreringsramen och anslut.

6. Nar surfplattan &r ansluten till kalibreringsramen visas kommunikationsstatusen
star det "Uppkopplad”.

m Settings - Calibration Frame Connection

ADAS & Aligner Setlings
n DBFCM Upload |I

Vehicle List
Devices
EVDiag Box Settings

@ IAT000 Wi-Fi [ on @&
‘] Barttery Test % ADAS-S518R0701025 Not Connected
Country/Reglon Code “Su ADAS-S518ROC01007 Nat Connected
m Laive mid Raguseiang . ADAS-S518ND401217 Not Connected

S ADAS-E518ROC01005 Not Connected

m Systern Settings

Tap to connect or disconnact
BMm ap 10 conne: 00N N6

Figur 3-11 Anslut IA1000WA via Wi-Fi 2
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y Natverkskonfiguration

Nar surfplattan &r ansluten till IALOOOWA Wi-Fi méste du ansluta surfplattan till internetatkomligt Wi-Fi via
foljande instéllningar.

y For att ansluta surfplattan till internet Tillgangligt Wi-Fi
1. Vélj Installningar pa surfplattans huvudskarm.
2. Tryck pad ADAS- och Aligner-installningar till vanster p& skarmen.

3. Tryck p& Natverkskonfiguration (se till att IALOOOWA Wi-Fi &r anslutet, annars aktiveras den inte).

4. Tryck pa rullgardinsmenyn till héger om rutan fér Wi-Fi-namn for att vélja ditt Wi-Fi-natverk och ange
sedan Wi-Fi-lésenordet.

5. Tryck p& Anslut nar Wi-Fi-namnet har valts och losenordet har angetts.

™  Settings - Network Configuration
:-}: ADAS & Aligner Settings
- o Connected WP TestPrig (connected)
B osrem Uplosd W
=~
Q Vehicle List e . v

P d:
m EVDiag Box Settings S :

l‘ Battery Test

Disconnect
D Laws and Regulations

m System Settings
Y oo

Figur 3-12 Anslut till internet Tillgangligt Wi-Fi

6. Tryck pa Bakat -knappen for att aterga till foregdende sida eller tryck p& Hem- knappen for att
avsluta skarmen ADAS- och Aligner-instéllningar.

y Upprétta fordonskommunikation

Innan hjulinstéllning och ADAS-kalibrering utférs maste korrekt kommunikation mellan fordonet och MaxiSys
Ultra-surfplattan upprattas.

y FOr att uppréatta korrekt kommunikation mellan fordon och surfplatta

1. Anslut VCl-enheten till fordonets DLC for bdde kommunikation och stromforsérjning
kalla.
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2. Anslut VCl-enheten till surfplattan via Bluetooth-parning, Wi-Fi eller USB
forbindelse.

3. N&r ovanstdende steg ar slutférda, kontrollera VCI-navigeringsknappen langst ner pa skarmen. Om en
gron BT-, Wi-Fi- eller USB-ikon visas i det nedre hogra hornet ar MaxiSys Ultra-surfplattan redo att

utfora hjulinstalining och ADAS-kalibrering.

3.2.2 For ADAS-kalibrering

Tabell 3-4 For ADAS-kalibrering

Namn Modell

Reflektor AUTEL-CSC0602/01
Minireflektor AUTEL-CSC0602/07
Kalibreringsstativ AUTEL-CSC0800

Tillbehérssats | (For Japan och

Ej tilamplgt

Sydkoreanska fordon)

Tillbehérssats Il (for europeiska och

Ejtilampigt

amerikanska fordon)

Maltavla for filbyte

Ej tilamplgt

Varningssystem (LDW)

Kalibrator for framre kamera AUTEL-CSC0701/23

Monsterkort (for LDW-system) g

Maonsterkit Il (fér AVM (runt

& tilampigt

Visa dvervakningssystem)
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Namn Modell

Digital malpanel AUTEL-CSCO050A-16

DC-stromkabel jatampige

Vanster forlangningsstang AUTEL-CSC050A/18_L
Hoger forlangningsstang AUTEL-CSC050A/18_R
Vanster tvalinjers laser AUTEL-CSCO050A/15-L

Hoger tvalinjers laser AUTEL-CSC050A/15-R

Monteringsplatta AUTEL-CSCO050A/17

3.2.2.1 Reflektor

Reflektorn behdvs for att positionera kalibreringsramen och kalibrera radarn.

Bild 3-13 Reflektor AUTEL-CSC0602/01

1. Lasergenomgangshal

2. Reflektorns yta

3. Handtag

4. Gradienter

5. Vaxelspaksknopp — for olika véxlar efter behov for olika kalibreringar.

6. Grotkrok
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3.2.2.2 Minireflektor

Tillsammans med lasern pa kalibreringsramen anvands en minireflektor for att justera reflektorn pa

kalibreringsramen parallellt med radarn.

Bild 3-14 Minireflektor AUTEL-CSC0602/07
3.2.2.3 Kalibreringsstall

Kalibreringsstativet anvands for att halla hornreflektorn for radarkalibrering.

3
&>

Bild 3-15 Kalibratorstall AUTEL-CSC0800
1. Fastlas — for att dra &t monteringssparet.

2. Monteringsspar — for montering av fastaxeln pa hérnreflektorn eller annat
kalibreringsverktyg.

3. Handtag
4. Linjal — for att méta hojden.

5. Gradienter

6. Horisontella justeringsskruvar — for horisontell justering av glidblocket
hojd.
3.2.2.4 Tillbehorssats | (for fordon fran Japan och Sydkorea)

y Radarkalibreringsplatta
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Genom att fasta den pa glidplattan p& kalibreringsramen anvands radarkalibreringsplattan AUTEL-

CSC0602/02 for att kalibrera Continental-radarn.

Figur 3-16 Radarkalibreringsplatta AUTEL-CSC0602/02
1. Plattans yta
2. Gradienter
3. Handtag
4. Grotkrok
5. Lasergenomgangshal
y Hornreflektor

Genom att fasta den pa glidbradan pa kalibreringsramen anvands hérnreflektorn AUTEL-CSC0802/01 for
att kalibrera millimetervagsradarn.

Bild 3-17 Hornreflektor AUTEL-CSC0802/01
1. Triangulért signalmottagningskort
2. 7# torrbatteri
3. Batterilada

4. Fasta axeln
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5. Strombrytare

y ACC-méltavia

ACC-malkortet AUTEL-CSC0802/03 anvands for kalibrering av adaptiv farthallare pa Nissan- och Infiniti-fordon.

1

Bild 3-18 ACC-malkort AUTEL-CSC0802/03

y Kalibreringsstativ

MaxiSys ADAS-kalibreringsstativ Autel-CSC0802 anvands for radarkalibrering p& Nissan- och Infiniti-fordon.

Figur 3-19 Kalibreringsstall Autel-CSC0802
3.2.2.5 Tillbehdrssats Il (for europeiska och amerikanska fordon)
y NV-kalibrator (Volkswagen- och GM-fordon)
Genom att fasta den pa glidoradan p& kalibreringsramens tvérstang, NV-kalibratorn
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AUTEL-CSCO0603/01 anvands for kalibrering av nattsynssystem hos Volkswagen och GM
fordon.

Bild 3-20 NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01

=

. Gradienter

2. Stromlampa (rod)

w

. Strdomlampa (grén)

4. Lasergenomgangshal

[$2)

. Handtag

(22}

. Mandverbrytare

~

. Strdmbrytare

o

. Sékringsuttag

9. Ingangsport for likstromsforsorjning

10. Grotkrok

y NV-kalibrator (Benz)

NV-kalibratorn AUTEL-CSC0803/01 anvéands for kalibrering av mérkerseendesystem i Benz-fordon.
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Figur 3-21 NV Kalibrator (Benz) AUTEL-CSC0803/01

1. Strombrytare

2. Sékringsuttag

3. Ingéngsport for likstromsforsorjning
4. Horisontella justeringsskruvar

5. Gradienter

y Radarkalibreringsbox

Genom att fasta den pa glidbradan pa kalibreringsramens tvarstang anvands Radar Calibration Box CSC0605/01

for kalibrering av dddvinkeldetekteringssystem for Volkswagen-fordon.

i
Th

~ L

Figur 3-22 Radarkalibreringsbox AUTEL-CSC0605/01
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1. Stromlampa (grén)

2. Stromlampa (réd)

3. Gradienter

4. Ingangsport for likstromsférsorjning
5. Sakringsuttag

6. Strombrytare

7. Grotkrok

y Radarkalibreringsplatta

Figur 3-23 Radarkalibreringsplatta AUTEL-CSC0602/08
1. Handtag
2. Gradienter
3. Skalbrada
4. Monteringsspanne
5. Laserhal

y Méltavla

Tillsammans med monstret AUTEL-CSC0806/01 anvands malkortet AUTEL-CSC0804/01 for kalibrering av

Around View Monitoring-systemet for Volkswagen-fordon.
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Bild 3-24 Malkort AUTEL-CSC0804/01
3.2.2.6 Maltavla och kalibrator (for LDW-systemkalibrering)

§ Malkort AUTEL-CSC0601/08-L

Maltavla AUTEL-CSC0601/08-L, for kalibrering av filoytesvarningssystemet pd Honda-fordon.

Bild 3-25 Malkort AUTEL-CSC0601/08-L
§ Malkort AUTEL-CSC0601/08-R

Maltavla AUTEL-CSC0601/08-R, for kalibrering av filbytesvarningssystemet pa Honda-fordon.

Bild 3-26 Malkort AUTEL-CSC0601/08-R
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¥ Maltavla AUTEL-CSC0601/05

Maltavla AUTEL-CSC0601/05, for kalibrering av filoytesvarningssystemet pa Honda-fordon.

Bild 3-27 Malkort AUTEL-CSC0601/05
§ Malkort AUTEL-CSC0601/11

Maltavla AUTEL-CSCO0601/11, for kalibrering av filbytesvarningssystem pa Toyota- och
Lexus-fordon (1).

Bild 3-28 Malkort AUTEL-CSC0601/11
¥ Malkort AUTEL-CSC0601/15

Malkort AUTEL-CSC0601/15, for kalibrering av filoytesvarningssystem pa Toyota-fordon
2).

Bild 3-29 Malkort AUTEL-CSC0601/15

§ Maltavla AUTEL-CSC0601/09

Maltavla AUTEL-CSCO0601/09, for kalibrering av filbytesvarningssystemet pa Hyundai- och
KIA-fordon.
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Bild 3-30 Malkort AUTEL-CSC0601/09

y Maltavla AUTEL-CSC0601/02

Maltavla AUTEL-CSC0601/02, for kalibrering av filoytesvarningssystemet pa Mercedes Benz-fordon.

o + ©

Bild 3-31 Malkort AUTEL-CSC0601/02
y Malkort AUTEL-CSC0601/19

Maltavla AUTEL-CSC0601/19, for kalibrering av filbytesvarningssystem pa Benz-fordon
).

© + ©o

Bild 3-32 Malkort AUTEL-CSC0601/19
§ Malkort AUTEL-CSC0601/03-L

Maltavla AUTEL-CSC0601/03-L, for kalibrering av filbytesvarningssystem pa Nissan-
fordon (1).
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Bild 3-33 Malkort AUTEL-CSC0601/03-L

§ Malkort AUTEL-CSC0601/03-R

Maltavla AUTEL-CSC0601/03-R, for kalibrering av filoytesvarningssystem pa Nissan-

fordon (1).

Bild 3-34 Malkort AUTEL-CSC0601/03-R
§ Malkort AUTEL-CSC0601/04-L

Maltavla AUTEL-CSC0601/04-L, for kalibrering av filbytesvarningssystem pa Nissan-

fordon (3).

Bild 3-35 Malkort AUTEL-CSC0601/04-L

§ Malkort AUTEL-CSC0601/04-R

Maltavla AUTEL-CSC0601/04-R, for kalibrering av filoytesvarningssystem pa Nissan-
fordon (3).
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Bild 3-36 Malkort AUTEL-CSC0601/04-R
§ Malkort AUTEL-CSC0601/06-L

Maltavla AUTEL-CSC0601/06-L, for kalibrering av filbytesvarningssystem pa Nissan- och
Infiniti-fordon (2).

Bild 3-37 Malkort AUTEL-CSC0601/06-L

y Malkort AUTEL-CSC0601/06-R

Maltavla AUTEL-CSC0601/06-R, for kalibrering av filoytesvarningssystem pa& Nissan- och
Infiniti-fordon (2).

‘>

Bild 3-38 Malkort AUTEL-CSC0601/06-R
y Malkort AUTEL-CSC0601/12

Malkort AUTEL-CSC0601/12, for kalibrering av filbytesvarningssystem pa Mazda-fordon
).
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Bild 3-39 Malkort AUTEL-CSC0601/12
§ Malkort AUTEL-CSC0601/13-L

Maltavla AUTEL-CSC0601/13-L, for kalibrering av filbytesvarningssystem pa Mazda-
fordon (2).

Bild 3-40 Malkort AUTEL-CSC0601/13-L
y Malkort AUTEL-CSC0601/13-R

Maltavla AUTEL-CSC0601/13-R, for kalibrering av filoytesvarningssystem pa Mazda-
fordon (2).

Bild 3-41 Malkort AUTEL-CSC0601/13-R
§ Malkort AUTEL-CSC0601/22-L

Maltavla AUTEL-CSC0601/22-L, for kalibrering av filbytesvarningssystemet p& Mitsubishi-fordon.
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Bild 3-42 Malkort AUTEL-CSC0601/22-L

y Malkort AUTEL-CSC0601/22-R

Maltavla AUTEL-CSC0601/22-R, for kalibrering av filbytesvarningssystemet pa Mitsubishi-fordon.

Bild 3-43 Malkort AUTEL-CSC0601/22-R

y Kalibrator for framre kamera

Frontkamerakalibrator AUTEL-CSC0701/23, for kalibrering av filoytesvarningssystemet pa Hyundai- och KIA-
fordon.

Bild 3-44 Framre kamerakalibrator AUTEL- CSC0701/23
3.2.2.7 Monsterkort (for LDW-systemkalibrering)

y Monsterkort AUTEL-CSC0601/07
Monsterkort AUTEL-CSC0601/07, for kalibrering av filoytesvarningssystem p&

39



Hyundai- och KIA-fordon (1). Hallare fér malbrador som anvénds for att fasta brador.

Bild 3-45 Monsterkort AUTEL-CSC0601/07

y Monsterkort AUTEL-CSC0601/01

Monsterkort AUTEL-CSCO0601/01, anvéands for kalibrering av filhaliningsassistans (LKA) p& Volkswagen- och

Porsche-fordon (1). Hallare fér malkort anvands for att fasta kortet.

Bild 3-46 Monsterkort AUTEL-CSC0601/01

y Monsterkort AUTEL-CSC0601/14-01

Monsterkort AUTEL-CSC0601/14-01, anvénds for kalibrering av LKA-system pa Subaru-fordon. Hallare for
malkort anvéands for att fasta kortet.
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Bild 3-47 Monsterkort AUTEL-CSC0601/14-01
3.2.2.8 Monsterkit 11 (for AVM-systemkalibrering)

Yy Mdnster AUTEL-CSC0806/01

Monster AUTEL-CSCO0806/01, anvands for kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa Volkswagen-
fordon.

Figur 3-48 Ménster AUTEL-CSC0806/01

y Monster AUTEL-CSC1004/02

Monster AUTEL-CSC1004/02, anvéands for kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa vissa Honda-

fordon (1).

Figur 3-49 Ménster AUTEL-CSC1004/02

y Ménster AUTEL-CSC1004/03

Monster AUTEL-CSC1004/03, anvands for kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa vissa Honda-
fordon (2).
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Figur 3-50 Ménster AUTEL-CSC1004/03

y Monster AUTEL-CSC1004/01

Monster AUTEL-CSC1004/01, anvands for kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa Volkswagen-fordon
2.

I [
e

Bild 3-51 Ménster AUTEL-CSC1004/01

y Ménster AUTEL-CSC1004/05

Monster AUTEL-CSC1004/05, anvands for kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa Ford-fordon.
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Figur 3-52 Ménster AUTEL-CSC1004/05

y Monster AUTEL-CSC1004/06

Monster AUTEL-CSC1004/06, anvands for kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa Cadillac-fordon.

Bild 3-53 Moénster AUTEL-CSC1004/06
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y Monster AUTEL-CSC1004/07

Monster AUTEL-CSC1004/07, anvands for kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa Porsche-fordon.

Bild 3-54 Moénster AUTEL-CSC1004/07

y Ménster AUTEL-CSC1004/08

Monster AUTEL-CSC1004/08, anvands for kalibrering av Around View Monitoring-systemet p& PSA-fordon.
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Figur 3-55 Moénster AUTEL-CSC1004/08

y Monster AUTEL-CSC1006/03

Monster AUTEL-CSC1006/03, anvands for kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa Nissan-fordon i icke-

kinesiska omréaden.

Figur 3-56 Monster AUTEL-CSC1006/03

y Monster AUTEL-CSC1006/04

Monster AUTEL-CSC1006/04, anvands for kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa Nissan-fordon i Kina.
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Figur 3-57 Moénster AUTEL-CSC1006/04

y Monster AUTEL-CSC1006/01

Ménster AUTEL-CSC1006/01, anvands for varningssystem for bakre kollision pa Benz-fordon.

4====,=

Figur 3-58 Mdnster AUTEL-CSC1006/01
3.2.2.9 Digital malpanel

Digital malpanel AUTEL-CSCO050A-16 anvéands for kalibrering av filbytesvarningssystemet.

Bild 3-59 Digital malpanel AUTEL-CSCO050A-16

3.2.2.10 Likstrémskabel

Likstromskabeln anvands for att stromforsorja den digitala malpanelen genom att ansluta den till glidplattan pa

IA1000-kalibreringsramen.

Figur 3-60 Likstroémskabel

3.2.2.11 Forlangningsstang

y Vanster forlangningsstang AUTEL-CSCO50A/18_L

Vanster forlangningsstdng AUTEL-CSCO50A/18_L, nar den dr monterad pa den véanstra glidplattan (vand mot

kalibreringsramens framsida), anvands tillsammans med den vénstra tvlinjelasern for positionering.
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Bild 3-61 Vanster forlangningsstang AUTEL-CSCO50A/18_L
y Hoger forlangningsstang AUTEL-CSCO50A/18_R

Hoger forlangningsstang AUTEL-CSC050A/18_R anvands, nar den ar monterad pa den hogra glidplattan (vand
mot kalibreringsramens framsida), tillsammans med den hégra tvalinjelasern for positionering.

Figur 3-62 Hoger forlangningsstdng AUTEL-CSC050A/18_R
1. Fastknopp
2. Magnetisk monteringsspar
3. Positioneringsutrymme
3.2.2.12 Tvalinjers laser

y Vanster tvaradslaser AUTEL-CSCO050A/15-L

Vanster tvalinjers laser AUTEL-CSCO050A/15-L anvands for kalibrering av Around View Monitoring-systemet
genom att montera den pa vanster forlangningsstang eller vanster glidplatta (vand mot kalibreringsramens
framsida).

y Hoger tvalinjers laser AUTEL-CSC050A/15-R

Hoger tvalinjers laser AUTEL-CSC050A/15-R anvands for kalibrering av Around View Monitoring-systemet

genom att montera den pa hoger forlangningsstang eller hoger glidplatta (vand mot kalibreringsramens framsida).
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Figur 3-63 Hoger tvalinjers laser AUTEL-CSCO050A/15-L/R

=

. Strombrytare

2. Laserskyddshdlje

w

Monteringsyta

4. Sakerhetsrem

(&)

. Laseraktiveringsknapp

o

Indikatorlampor
7. USB typ-C-port
3.2.2.13 Monteringsplatta

Monteringsplattan AUTEL-CSC050A/17 anvénds for kalibrering av filoytesvarningssystemet p& Subaru-fordon.

Bild 3-64 Monteringsplatta AUTEL-CSCO050A/17
1. Magnetisk monteringsspar
2. Sakerhetsrem

3. Monteringsspar
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4 Hjulinstallningsfunktion

Fordonets fyra hjul, styrmekanismen samt fram- och bakaxlarna bor ha ett visst relativiage. Detta
relativa lage &r ett standardvéarde som faststallts av tillverkaren. Det relativa laget kan dock andras efter
att relaterade komponenter har monterats om eller fordonet har korts under en viss tid. Proceduren for
att justera och aterstalla detta lage kallas hjulinstallning. Efter hjulinstallningen kan fordonet kéras i en
rak linje s& mycket som mgjligt, vilket 6kar styrningens enklare och minskar det extra dackslitaget och
energiférbrukningen. Darfor ar det nédvandigt att utféra hjulinstaliningen innan kérning.

| det har kapitlet presenterar vi de tekniska specifikationerna, forsiktighetsatgarder vid anvandning,
funktionsknappar, férberedelser och procedurer for hjulinstéllining etc.

4.1 Tekniska specifikationer

De tekniska specifikationerna visas i tabellen nedan.

Tabell 4-1 Tekniska specifikationer

Punkt Beskrivning

Rekommenderad arbetstid

Avsténd 2667 mm (105 tum)

Stodaxelavstand 2032-5588 mm (80-220 tum)

Stédda hjul

Avstand 1270-2490 mm (50-98,03 tum)

Stodd falgdiameter
. R 279-609 mm (11-24 tum)
(Anvand falgklamma)

Stodd dackdiameter

. R N 482,6-939,8 mm (19-37 tum)
(Anvénd dackklamma)

Hojdintervall for tvarstangen 300-2500 mm (11,18-98,43 tum)

Matfrekvens (typ.) 9 génger/s

Lyfthastighet for tvarstangen 50 mm/s
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Punkt Beskrivning
Driftstemperatur -10-50 y (14 °F-122 °F)
Lagringstemperatur -20-60 Y (-4 °F-140 °F)

4.2 Forsiktighetsatgarder vid anvandning

1. Nar fordonet ar pa lyften, se till att framhjulet &r i mitten av
ratt.

2. Efter att fordonet har korts pa lyften bor hjulklossar placeras pa fram- och baksidan av de tva
bakhjulen for att forhindra att fordonet rullar ivag.

3. Var forsiktig nar du lyfter fordonet. Folj de sékra korrutinerna for att lyfta
fordon.

4. Nar fordonet &r Iyft till dnskad hojd kan fordonet endast startas efter att
forsékringen ar i kraft och sékerheten ar garanterad.

5. Det &r strangt forbjudet att anvanda hissen nar nagon arbetar.
6. Se till att kameralinsen och malet ar rena.

7. Nar hjulklammor behovs, se till att sparrhakarna pa varje hjulklamma &r i ratt position.
samma véaxel.

8. Folj noggrant programvaruprocedurerna och anvisningarna for att anvénda den.

4.3 Funktionsskarmar och knappar

Alla applikationer i MaxiSys Ultra-surfplattan ar menystyrda. Efter att ett val har gjorts,
Den relaterade skérmen visas. Varje val begransar fokus och leder till 6nskat alternativ.
Funktionsknapparna pa varje skarm kan végleda dig steg for steg genom att slutfora
hjulinstéllningsprocedurerna.

4.3.1 Funktionsskarmar

Hela hjulinstaliningsproceduren slutfors i princip pa féljande skarm.
Folj instruktionerna pa skarmen for att slutféra hjulinstéallningsprocedurerna i navigeringsfaltet
en i taget.
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Figur 4-1 Skarmbild for procedurer fér helhjulsinstéalining
4.3.2 Funktionsknappar

| det har avsnittet kommer vi att presentera nagra ofta anvanda funktionsknappar (inte alla funktionsknappar)
pa surfplattan vid hjulinstallning.

Tabell 4-2 Funktionsknappar

Knapp Namn Beskrivning
Next Nasta Tryck for att fortsatta.
I
-4 Surfplattan kommer att ga till
o Compensation Erséttning kompensationsskarmen efter att forberedelserna
har slutforts.
@ Caster/SAl Caster/SAl Utior caster/SAl

vinkelmatningsfunktionen.

== ;ﬂ;a::red Uppmitt resultat Tryck for att spara matresultatet fore
hjulinstélining.
& Alignment ) ) Vagleda dig for att utféra
/N Guide Justeringsguide

hjulinstélining.
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Knapp Namn Beskrivning
Overhaul Report . Visa 6versynsrapporten efter hjulinstallning.
€poi Oversynsrapport
Save Report Spara rapport Tryck for att spara som rapporter.

Tryck for att avsluta
hjulinstaliningsprocedurerna.

[‘ Exit Alignment Utfartsriktning

4.4 Fore hjulinstallning

4.4.1 Forberedande arbete

Innan du utfér hjulinstélining, kontrollera och férbered:

1. Surfplattan &r ansluten till IALOOOWA Wi-Fi och ett internetatkomligt natverk. Se

Se Kalibreringsramsanslutning och natverkskonfiguration fér mer information.

2. Tandningen stangs av och IA1000WA ansluts till laddaren for att undvika batteriférlust, eftersom hela

hjulinstallningsproceduren kan ta l&ng tid.
3. Forbered foljande verktyg:
Hjulklammor (falgklammor), hjulklammor (dackklammor) och méltavior
y For att montera hjulklammor (falgklammor) och maltavior pa hjul, se Maltavla.

y For att montera hjulklammor (dackklammor) och maltavior pa déck, se Hjulklamma
(Dackklamma).

@) oBs

Har véljer vi hjulklammor (dackklammor) som illustration.

1) Vridplatta
2) Ratthallarverktyg och bromspedaltryckare
3) Hjulkloss

4) Rattniva
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4.4.2 Fordonskommunikation och val

Tryck p& Hjulinstallning p& huvudskarmen pa MaxiSys Ultra-surfplattan. Tva alternativ
finns tillgéngliga: Hjulinstalining och Avancerad hjulinstalining.

: 3 .
[ o | @ =
Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment

Perform the wheel alignment, steering

ERESTRYD 3037 SN SN M L angle reset and ADAS calibration.

Do not remind again, directly go to Whee! Alignment

Figur 4-2 Ingangsskarm for hjulinstallningsfunktionen

1) Nar du trycker pd Hjulinstallning kommer surfplattan att vagleda dig endast till
hjulinstaliningsfunktionen.

2) Nar du trycker pd Avancerad hjulinstalining kommer surfplattan att vagleda dig i
hjulinstallningen, aterstallning av styrvinkel och ADAS-kalibrering.

4.4.2.1 Hjulinstallning

1. Om du véljer Hjulinstallning ser skdrmen ut som foljer:

'] m Fovories | Histoty  Amesica  Eurape Asis China Q

\iley

- - Gm

=®= BRA.( L
;

EOBD GM Brazil Test Chevrolet

Ford Chrysler DODGE JEEP
BI!A z|

Tesla Vi Brazil M des-Benz LD Maserati Sasb

Figur 4-3 Skarm for fordonsval (hjulinstalining)
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2. Uppratta korrekt kommunikation mellan fordon och surfplatta genom att ansluta
VCl-enhet till fordonets DLC.

3. Valj och tryck pa tillverkaren av ditt fordon bland fordonstillverkarens knappar. Félj sedan
instruktionerna pa skarmen for att vélja konfigurationsinformationen for ditt fordon en i taget.

Configuration information

Model Polestar 1

Yo 20202071 3

Specs  Start  ESC

Figur 4-4 Valj konfigurationsskarm 1 (hjulinstélining)

4. Nar konfigurationsinformationen ar klar trycker du pa knappen Specifikationer for att kontrollera
och redigera hjulinstéliningsspecifikationerna. Se Hjulinstallningsparametrar.

5. Om parametrarna relaterade till hjulinstallningen ar korrekta, tryck pa Start och folj skarmen steg
for steg for att fortsatta. Ga slutligen till skarmen for hela hjulinstallningsproceduren. Se figur
4-1 Skarm for hela hjulinstallningsprocedurer.

4.4.2.2 Hjulinstallningsparametrar

Efter att du valt information om fordonskonfigurationen finns knappen Specifikationer tillgénglig i
funktionsknappssektionen. Den har knappen anvéands for att anpassa hjulinstallningsparametrarna
och ar lamplig for fordon vars parametrar skiljer sig fran de fran originalfabriken efter chassit.

1. Tryck pa knappen Specifikationer sa kan du kontrollera alla hjulinstaliningsparametrar.
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Total toe et 205 015
Lefi toe oros 002 010"
Right 108 o4 002 10
Left camber 105 023 1'47
Right cambes 1'08' 0 147
Cross cambar oo’ 04y 04y
Left caster 543 507 6y
Right caster 543 507 MY
path Pal 1/ Detault specifications

v -

Edt | Jlm | sun £sc

Figur 4-5 Skérmen for justeringsspecifikationer

2. Om det finns n&gra parametrar som behéver redigeras, tryck pa knappen Redigera pa funktionsmenyn.

knappsektionen.
o
Measu nt Messutemen AZjicat 1 i
Total toe oo7 [ g V4 "z - -

Total toe {raised) - - - - -

Left oe 0'oa 006 0o - -
Right toe 04 006 000

Cross toe

Left camber 1708 oraz Ly

Right camber 1"05' oraz 04z

Cross camber 0o orar 0z - -
paihy Polestar 17 2020-2021 / Delault specifications

Figur 4-6 Skarmen Redigera justeringsspecifikationer

3. Tryck pa och radera de parametrar som behover redigeras och ange korrekta varden.
parametrar. Tryck sedan p& Spara eller Spara som for att 6ppna skarmen Spara specifikationer.
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Save Specifications

Title

Annotstion

Figur 4-7 Spara specifikationer Skarm 1

4. Ange fordonsmodellen och anteckningen fér specifikationerna, s att du lattare kan urskilja och hitta
dem.

5. Efter att du har angett fordonsmodellen och anteckningen for parametrarna, tryck pa OK for att spara.
parametrarna.

Figur 4-8 Spara specifikationer Skarm 2

6. Efter att alla parametrar har redigerats och sparats atergar surfplattan till skarmen
Hjulinstaliningsparametrar. Tryck sedan p& ESC- knappen. De sparade parametrarna for fordonet
kommer att véljas pa konfigurationsinformationsskarmen.

54



Configuration Information Specifications

(x

Mode Polestar 2 Q
Yeat 2021 Default spacifications

Equipment Dynamic = _, Test Spec

Specs start ESC

Figur 4-9 Valj konfigurationsskarm 2 (Hjulinstallning)

7. Tryck sedan pa Start och f6lj skarmen steg for steg for att fortsatta, och g& slutligen till skarmen fér hela
hjulinstallningsproceduren. Se figur 4-1 Skarm for hela hjulinstéllningsprocedurer.

4.4.2.3 Avancerad hjulinstallning

1. Om du véljer Avancerad hjulinstallning ser skarmen ut som féljer (samma som skarmen i diagnostikprogrammet):

|

B

2|

!

N

000
i

History  America

EOBD Rolls-Royce

BMW
Fiat Alfa Lancia Mercedes-Benz

Mercedes-Benz LD Smart Porsche FordEU Maserati

Figur 4-10 Skarm for fordonsval (avancerad hjulinstallning)

2. Uppratta korrekt kommunikation mellan fordon och surfplatta genom att ansluta
VCl-enhet till fordonets DLC.
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3. Tryck pa VID -knappen for att ansluta ditt fordon via automatisk VIN-detektering, manuell VIN-
inmatning eller VIN-/registreringsnummerskanning. Eller s kan du trycka pa tillverkaren av
ditt fordon med hjélp av fordonstillverkarens knappar och slutligen éppna foljande skarm
(skarmen kan variera beroende pa fordon, se den faktiska skarmen pa din surfplatta).

- Automatic selection
ﬁm

o Manual selection 3 m

Ok ESC

Figur 4-11 Skarm for att hamta VIN (avancerad hjulinstallning)

4. Har valjer vi Automatiskt val som illustration, tryck pa L&s for att hamta VIN-information. Nar
VIN-numret har hamtats, tryck pa OK for att bekrafta fordonsinformationen.
Tryck sedan p& OK for att 6ppna huvudskarmen for funktioner och valj Hjulinstallning i
navigeringsfaltet. Valj sedan de situationer som kraver att hjulinstallning utfors till hoger p&

skarmen.
R Auto scan Whee! Alignment
Perform the wheel alignrment after following shuations ocour; V]
XBA Control unit - i
m *Vineel alignment being performed as routine maintenance V]
* Stearing and/or suspension components have besn seviced (V]
) ADAS callorstion
* Abnormal tire wear o new tires installed =
B3 Hol functions
A . 1
iz Promming Vehicke palls to ane side, and/or steering whee is not centered
Custornization
* Wheel alignment recommended)/required prior to ADAS callbration V]
=% Retrofit
Not saecead, crangsanka
oK Cancel

nructions:
W Selected vot changestie (g Selected, charigeshle

Figur 4-12 Hjulinstéllningsskéarm (Avancerad hjulinstélining)

5. Tryck p& OK efter att situationerna har valts for att slutféra konfigurationsinformationen.
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AR Auto scan Configuration Information

A 87/RST 1
X3 Control una Model udl A7/S7/RS7 2017>
& b 20112017
g Mhesd alignment
) ADAS callbestion Suzpension Alr Suspension
T8 vehicleprofie R CO% Heawy Duty Suspension (1BS)

" Driving Positon LHD >

Specs  Stat  ESC

Figur 4-13 Fullstandig konfigurationsinformation (avancerad hjulinstélining)

6. Nar konfigurationsinformationen &r klar trycker du p& knappen Specifikationer for att
kontrollera och redigera hjulinstaliningsparametrarna. Se Hjulinstéllningsparametrar.

7. Tryck pa Start efter att du har kontrollerat och redigerat hjulinstallningsparametrarna. Folj
sedan skarmen steg for steg for att fortsatta och ga slutligen till skarmen for hela
hjulinstaliningsproceduren. Se figur 4-1 Skarm for hela hjulinstaliningsprocedurer.

4.5 Hjulinstallningsprocedurer

4.5.1 Fordonsinspektion

1. Innan hjulinstéllning utférs bor déckens slitbaneskick och monsterdjup forst kontrolleras,
eftersom avvikelser i dacket kommer att paverka resultaten av hjulinstaliningstestet.

2. Innan hjulinstallning utférs maste dacktrycket ocksa kontrolleras och justeras till fordonets
standardvéarde. Detta beror pa att avvikelsen i trycket kommer att paverka resultaten av
hjulinstéallningstestet.

3. Chassikomponenter kan inspekteras efter feltyp eller sarbarhet.

O vkTc

Innan du utfor hjulinstaliningsprocedurer, kontrollera instaliningarna frén Installningar
-y ADAS- och hjulinstéallningsinstéalliningar -y Hjulinstéaliningsprograminstallningar, du
kan andra installningarna efter dina behov och den faktiska situationen. Hela

hjulinstaliningsproceduren i den har manualen &ar baserad pa standardinstaliningarna i ADAS-
och hjulinstallningsinstéllningar.
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4.5.1.1 Inspektion av slitbanemonster

a) Kolumnen fér slitbaneskick (anmérkning tillaten)

Beroende pa de fyra dackens skick, tryck p& beskrivningsomradet for slitbanestatus for att lagga till eller
redigera varje slitbanestatus for fordonet. Slitbaneskicket inkluderar Normalt, Utvandigt slitage, Invandigt
slitage, Bilateralt slitage, Fjaderkant, Punktslitage, Aldrande, Punktering, Overdrivet slitage, Utbuktning,
Slitage/Punktering, Olika slitbaneménster/marke pa en axel, Aldrad dackventil, Falgskada och Otillatet dack.
Anteckningar kan laggas till nar dacket &r onormalt. Nar slitbaneskicket for alla dack har valts, tryck p& OK.
Kontrollera sedan fargen pa de fyra dacken p& skarmen. Om déckets farg &r rod eller gul, byt ut eller reparera

dacket enligt den specifika situationen innan du trycker pa Nasta.

b) Lagg till fotokolumnen

For att battre kunna bedoéma och se slitbanestatusen kan du trycka pa kameraikonen i
kolumnen "L&gg till foton" for att lagga till upp till tre foton av varje slitbanemdnster.

read Inspecton Dep! essuE nspection as8is knspection

& Provaton
waork

= e
\ . |
&= : " Right

et >
w v X
N
B pirgross i
, gm
resr > C]
- .
Overhaud Raport Lk
resr > (o]
[ Exit Alignment
™
rte
Next

Figur 4-14 Skarm for inspektion av slitbana

4.5.1.2 Inspektion av slitbanedjup och -tryck

Vid en fordonskontroll &r det ocksé nodvandigt att kontrollera ménsterdjupet och dacktrycket.
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sﬁ Venicie Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chaesis Inspection
Inspection

& Freovton 85
L Tonmsiog oo

e
oty Compensation

S T [N =
N I frert

R e
OF rear
Reports

Leftrear har

[ Extt Algnment .. o

o e Unit All Tread

setting  check  Next
Figur 4-15 Inspektion av slitbanedjup och -tryck, skarm 1
1. Inspektion av slitbanetryck

a) Ange standarddécktrycket i motsvarande inmatningsruta. Standarddécktrycket finns p& déack- och
lastinformationsskylten, som normalt sitter p& B-stolpen.

Figur 4-16 Placering av standard décktrycksvéarde

b) For att mata dacktrycket krévs en Autel ITS600-serieenhet (nedan kallad ITS600-enhet) eller andra
verktyg for dacktrycksmétning. Om du anvander ITS600-enheten for att méata dacktrycket visas
vardena automatiskt i motsvarande inmatningsruta. Om du anvander andra verktyg for att méta
dacktrycket maste du ange vardena manuellt i motsvarande inmatningsruta.

OBS!

Vid matning av dacktryck maste ITS600-enheten (ingar ej. Kontakta lokala aterforsaljare for kop) vara ansluten.
Diagnostikverktyget kan automatiskt kanna igen den uppladdade dacktrycksdatan. Data kan ocksa synkroniseras
genom att trycka pa Ladda dacktrycksdata.
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Figur 4-17 ITS600-enhet (ingdr ej) och anvandningsdiagram

y For att ansluta till ITS600-enheten

1. Tryck p& Valj dacktrycksmatare frdn ADAS- och alignerinstéallningar.
2. Tryck p& PA/AV- knappen till héger p& skarmen for att séka efter tillgéngliga enheter.

3. Folj anvisningarna pa skarmen for att ansluta ITS600-enheten och diagnostikverktyget till samma Wi-Fi.

TS600 Device Connection x

Asollsnie devee(s
No TS600 device found!

Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal 1o V1,82, and Sonnect 10 the same Wi-Fi as
the disgnestic tool. and keep the screen on,

e VAR IMlertace Fiom Spatem settings or gk setting P et 10 (1G] WA 13 tu
e WA 9 e

Search Deyice

Figur 4-18 Anslut med MaxiTPMS TBE-enhet

4. Nar ITS600-enheten och diagnostikverktyget ar anslutna till samma Wi-Fi, tryck p& den enhet du behover
i listan over tillgéngliga enheter for att ansluta. Nar ITS600-enheten &ar ansluten visas anslutningsstatusen
som "Parkopplad".

5. Stang ITS600-anslutningsskarmen efter att ITS600-enheten ar ansluten.

2. Inspektion av slitbanedjup

a) Det finns en kontroll av ménsterdjupet p& alla ménster och en kontroll av varje monster. Kontroll av

monsterdjupet pa alla monster, som mater monsterdjupet pa tre stéllen inklusive utsidan,
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mitten och insidan av dacket (narmast karossen); medan Enkelkontrollen endast méater ménsterdjupet
p& en av foljande positioner: utsidan, mitten eller insidan av dacket (narmast karossen). Du kan trycka
p& All Tread Check eller Enkelkontroll for att andra kontrolllage.

b) For att mata monsterdjupet kravs en Autel MaxiTPMS TBE-serieenhet (nedan kallad TBE-enhet) eller
andra verktyg fér matning av monsterdjup.
Om du anvander en TBE-enhet for att méta monsterdjupet visas vardena automatiskt i motsvarande
inmatningsruta. Om du anvander andra verktyg for att méata monsterdjupet maste du ange vardena
manuellt i motsvarande inmatningsruta.

@ oss!

Efter att du har angett alla varden for monsterdjup och ménstertryck, kontrollera fargen pa de fyra dacken pa
skarmen, byt ut eller reparera décket enligt den specifika situationen.

‘ Vehole Traad Inspecton Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
inapection

Proparation
Work

% Compensation
Of penaat

"y

v ' a teot PErEIE, =&
‘f'l i \ . e —_
& Allgnmar Al 5 b
5% Aln et == 1==1=1="N
Aight
. 25 ¢
- ; rear . P —— ...
Overhawt Report 1 £l 9 - [ 1
Left rear 25 ba
. ————.
[ Ext Alignment [rom—

Figur 4-19 Inspektion av slitbanedjup och -tryck, skarm 2

OBS!

Vid matning av monsterdjup maste MaxiTPMS TBE200 (ingdr ej. Kontakta lokala aterforsaljare for kop) vara
ansluten. Diagnostikverktyget kan automatiskt kanna igen den uppladdade ménsterdjupsdatan. Data kan ocks&

synkroniseras genom att trycka p&
Ladda slitbanedata.
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Figur 4-20 MaxiTPMS TBE-enhet (ingar ej) och anvandningsdiagram

y For att ansluta till MaxiTPMS TBE-enheten

1. Tryck pa Anslut slitbanematverktyg fran ADAS- och alignerinstallningar.
2. Tryck p& PA/AV- knappen till héger pa skérmen for att séka efter tillgéngliga enheter.

3. Folj anvisningarna pa skarmen for att ansluta TBE-enheten och diagnostikverktyget till
samma Wi-Fi.

TBE device connected x

No TBE device faur

Ensure that the TBE device and diagnostic tool are connected 1o the same Wi-F|

. ’ l i .
2 Emer WLAN 30 sosaren 13 ON ic Fia

1. ORSE S7atom Sangs md arie

Search Device

Figur 4-21 Anslut med MaxiTPMS TBE-enhet 1

4. Nar TBE-enheten och diagnostikverktyget ar anslutna till samma Wi-Fi, tryck pa den enhet du behover
i listan dver tillgangliga enheter for att ansluta. Nar MaxiTPMS TBE-enheten ar ansluten visas
anslutningsstatusen som "Parkopplad".

5. Stang TBE-anslutningsskarmen efter att TBE-enheten &r ansluten.
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4.5.1.3 Chassiinspektion

Att utfora en chassiinspektion kan snabbt och noggrant felsoka fel p& chassikomponenter och dokumentera
chassiinspektionsprocessen.

Inspektion av chassit bestar huvudsakligen av att inspektera atta system, inklusive drivlina, motor- och
transmissionstillbehor, framfjadring, bakfjadring, frambroms, huvudcylinder och servopump, bakbroms och
styrning. Varje system har flera underindelade inspektionspunkter. Du kan félja bruksanvisningarna p&
surfplattan for att inspektera alla atta system ett i taget, och du kan ocksa inspektera vissa punkter genom att
filtrera. Tryck pa en av inspektionspunkterna, sa visas komponentintroduktionen, relaterade symptom och
reparationsmetod i huvudavsnittet. Dessutom har vissa inspektionspunkter schematiska diagram 6ver

komponenterna.
Trasd inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
‘A E;;S..'.ﬂm‘ R!hudsymplnms Def sdt (show all] -
o=t Body vibeaticn duning drrdn Drivetrain ~
»%¢ Compensation normal nolse during
Wirea! bearing assermbly s
@ Casmosa Repair method ’
o Niessured 1. Parform the Inspection. M1 Dent twinted o broken ept w Wheat hud 4
BE g b senpionmt
& Alignment \:
7% Guide replace t Citire o
el oL etiasadidorin P et 2
(aa) ADAS
® Calibration 0] L Trasrssion of 7
g Ovemaul Report Dive shalt 7
Engine and transmission v
B Exit Algnenant accessories
¢ Notinapected oK sggest Q) Requie | ¥
Figur 4-22 Chassiinspektionsskarm 1
a) Beroende pa delarnas skick kan du trycka pa ikonen for att &ndra

inspektionsstatusen. For forklaring av varje inspektionsstatusikon kan du trycka pa Hjalp -knappen
for mer information.

Tabell 4-3 Inspektionsstatus

Ikon Namn Forklaring
G2 Inte
= ) Delen har inte besiktigats &nnu.
inspekterad
) oK Delen har inspekterats och inga skador eller slitage har hittats.
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lkon

Namn

Forklaring

Foresla

1. Delen ar néra slutet av sin livslangd (strax éver
kasseringsspecifikationen, ett fel kan uppsta snart).

2. For att tillgodose ett kundbehov, en bekvamlighet
eller en begaran (forbattra akkomforten, eliminera
buller etc.).

3. Att folja det underhall som rekommenderas av
originalutrustningstillverkaren (OEM).

4. Teknikerns rekommendationer baserade pa omfattande och
informerad erfarenhet. (Obs: féreslagen service bor alltid
vara valfri.)

Alla fakta bor presenteras foér kunden, sa att kunden
kan dra sina egna slutsatser.)

Behotva

1. Delen utfor inte langre den avsedda funktionen
andamal.

2. Delen uppfyller inte en konstruktionsspecifikation.

3. Delen saknas. (Obs: Nar en reparation kravs maste
verkstaden presentera alla fakta fér kunden och
vagra delvis service pa det aktuella systemet om
reparationen skapar eller fortsétter ett osékert
tillstdnd.)

b) Tryck pa kmpen i huvudavsnittet sa kan du ta och ladda upp upp till 5 foton av den
relaterade komponenten. Observera dock att knappen forsvinner nar fler an 5 foton tas.
Tryck p& knappen s& kan du spela in och ladda uB%en video om den relaterade
komponenten med en langd pé& 2 till 10 sekunder. Observera att om videons langd &r
kortare &n 2 sekunder &r videoinspelningen ogiltig. Knappen forsvinner efter att en video
har spelats in.

¢) Tryck pa rullgardinsmenyn i skarmens 6vre hogra horn, de delar som
behodver inspekteras kan visas i kategorier.
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Figur 4-23 Chassiinspektionsskéarm 2

4.5.2 Forberedande arbete

For att utfora hjulinstéllning har originalutrustningen for vissa fordonsmodeller sarskilda krav.
For att sékerstélla noggrannheten i matresultaten kan foéljande forberedelser krévas innan
maétning av parametrar relaterade till hjulinstéllning.

1. Anmaérkningar fore justering
2. Diagnostiska funktioner
3. Métning av korhojd
4.5.2.1 Anmarkningar fore justering

Huruvida fordonets bransletank, reservdacket och domkraften ar pa sina avsedda platser
paverkar matresultaten under hjulinstaliningen. Huruvida komfortsystemet pa vissa avancerade
fordonsmodeller &r avstangt paverkar installationen av bromspedalen och ratthallarens stativ.
Originaltillverkaren har strikta krav pa dem. Darfor ar det nddvandigt att noggrant kontrollera
fordonets status enligt anvisningarna fore hjulinstalining innan hjulinstéllning utfors.

Enligt originalprocessen varierar anvisningarna fore justering beroende pa fordonsmodell. Du
maste noggrant lasa och félja anvisningarna fore justering.
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Exempel 1:

Kontrollera fordonets status, detta ar ett latt att férbise men mycket viktigt steg.

8] vebicle Pre-alignment notes
inspection

£ Crrenmson Ensure that the fuel, the engime cootant, and the Aibricant are full. Hand toofs, rmiat. spare fire and jack a1e in the
Work dedicated locat

o
o5, Compansation

Overhaul Report

[ Exit Alignoant

"

oA Rt AT TR P2
Next

Figur 4-24 Anmarkningar fore justering 1

Exempel 2:

For Mercedes-Benz-fordon listas anvisningarna for att inaktivera funktionen fér enkel in- och
urstigning pa skarmen med anteckningar fére hjulinstallning. Du maste félja instruktionerna for att
inaktivera funktionen for enkel in- och urstigning innan du utfor hjulinstéllning.

7 Vehicle ment
él"' Inspection ma|l°n Retes

Disable Easy entry & exit
& Froporon y
Work The brake arpreaaar and the steerng wheel helier ahosid e remoine before e 1o

- Otherwise, after the brake def
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o0t anct the ste

1. Tirm ors the &

v A Freas Meay

e i

=

b Alig
-~

B Overtaut Report

[ Ext Alignment

"~

[T
Next

Figur 4-25 Anmarkningar fore justering 2
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4.5.2.2 Diagnostiska funktioner

For att sékerstalla noggrannheten i méatresultaten och att hjulinstaliningsprocedurerna kan utféras korrekt
kraver OE-processen for vissa fordonsmodeller att relaterade diagnostiska funktioner (sdsom héjdjustering,

lagesval, RDC-aterstalining etc.) utférs innan hjulinstallningsparametrarna méts.

@ NOTERA

1. Diagnostikfunktionerna utfors endast nar du véljer Avancerad hjulinstallining i hjulinstallningsprogrammet
eller hjulinstallningsfunktionen i diagnostikprogrammet.

2. Diagnostikfunktionerna varierar beroende pa fordonsmodell. Nar du utfér diagnostikfunktionen maste du
lasa anvisningarna noggrant och félja stegen som visas pa skarmen for att anvanda den.

y Hojdjustering (Ta BMW-fordon som exempel):
Hojdjustering krévs innan koérhdjden mats i lastlage.
y For att utfora hojdjustering

1. Folj anvisningarna som visas p& skarmen och se till att féljande
villkoren ar uppfylida:

1) Bromspedalens nedtryckare ar redan borttagen.
2) Tandningen &r PA.

3) Motorn &r AVSTANGD.

4) VCI:n &r korrekt ansluten.

2. Om alla ovanstaende villkor &r uppfyllda, tryck pa Nasta for att fortsatta. Eftersom
korhojdsjusteringen &r exakt och kanslig kan justeringsfel orsakas av aven de minsta
storande faktorer som verkar pa fordonet, vilket negativt paverkar korstabilitet och komfort.
Las darfor noggrant igenom forsiktighetsatgarderna for hojdjustering och vidta atgarder
enligt anvisningarna:

1) Fordonet ar parkerat med alla fyra hjulen pa plan mark.
2) Fordonets laststatus far inte andras.

3) Fordonet ar inte upphdit eller placerat pa en fordonslyft.
4) Framhjulen ar i rakt framat-lage.

5) Dorrarna far inte vara dppna.

6) Motorn far inte startas.
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7) Batteriladdaren ska vara ansluten.

S

‘ Preparation
Work

Height adjustment

Note:

Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused
by even the slightest disturbing influences acting on the vehicie, which adversely affects
dnving stability and comfort.

o Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
{ procedure:

* The vehicle is parked with all four wheels on a fiat ground
* The load status of the vehicle must not be changed

* The vehicle is not raised or placed on a vehicle lifs.

* The front wheels are in the straight ahead position.

* The doars must nat be open.

* The engine must not be started.

* Battery charger should be connected

Next

Figur 4-26 Hojdjusteringsskarm 1

3. Tryck p& Nasta for att fortsatta om alla ovanstaende villkor ar uppfyllda.
Surfplattan kommer att vagleda dig att mata och ange motsvarande
fordonshojdvarde enligt den faktiska situationen.

s
v i

Height adjustment

Weork Flease measure and enter the carresponding vehicle haight value according to the actual stuation H

' \pensat

Measured values(mm)
/; Left front Right front
[ o7 73 |
L,. Left rmer Right rear
677 677 ‘
Cancel Next

Figur 4-27 Hojdjusteringsskarm 2

4, Efter att du har métt och angett fordonshojdsvéardena, tryck p& Néasta for att
skriva vardena till Vertical Dynamics Platform (VDP)-styrenheten.
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Height adjustment

‘ Preparation
Work
T
In the next step, the ride height values will e written to the Vertical Dynamics Platform
W (VDP) control unit.
~
Press Continue to proceed service function
s
| I

s Next

Figur 4-28 Hojdjusteringsskéarm 3

5. Tryck p& Nésta for att fortsatta. Om surfplattan visar foljande skarm indikerar det
justeringen av kérhojden lyckades.

Height adjustment

4
The ride height adjustment was successful.
Ra Note:
. A possible titing of the vehicle is adjusted by alr suspension after start-up of the engine.
(W)
B t

Figur 4-29 Hojdjusteringsskarm 4
4.5.2.3 Matning av koérhojd

Matning av korhojd maste utforas nar foljande villkor foreligger i OE-processen for vissa
fordonsmodeller:

1. Det finns ett standardvarde for kérhojden.

2. Vardet for korhojden paverkar standardvéardet for hjulinstallning.

@ oss

Om det uppmatta korhojdsvéardet inte ligger inom intervallet for standardvardet for korhgjd, maste du kontrollera

om fordonskarossen eller komponenten pa chassit ar deformerad eller skadad.
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1. Méat med tejp eller andra verktyg

a) For vissa fordon, som Volkswagen, finns det en standardiserad koérhdjd. Du kan
anvanda mattband eller andra verktyg for att mata korhdjden och ange vardena i
motsvarande inmatningsruta.

50 Vehicte Ride Helght Measurement
< Inspectior

Proparation 1. Ensure that the fuel, the engine
Work cocer 1@ the habreant are full
- - o " N i ane
o2 Compensation @ 5ck 30w (1 Shw s Gocoas
v ) 2 Uis SEERTRICES

fl [e0n

e 1

o= E

o)

&) Caiwratior

Overhaud Repart
58

[® Ext Alignment

Figur 4-30 Mat korhdjd med tejp 1

b) For vissa fordon, som Renault, finns det inget standardvéarde for korhéjden eller s&
behover ett enda déck mata mer &n ett varde. Du kan ocksd anvanda méttband
eller andra verktyg for att mata kérhojden och ange véardena i motsvarande
inmatningsruta.

o) Venicle
<) Nosasie 08 Ride Height Measurement

& Preparation
Work Steps

e 1, Ugo the tape meagurs 1o maasurs the
o4 Compensation ;i

madi= AV, And maasurs |
R e - whoal s 1Y, And maasurs e

@ Vi ot et s
ATt w1 mm - Wi ground] and the hegrt W2 frenr

- Kj
il = ' . : P

N i
o

Overnaul Report

S

% Exit Algramenit

Figur 4-31 Mat korhdjd med tejp 2
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2. Mat med kérhgjdsmal

Korhojden kan méatas med korhojdsmalet om ett av féljande villkor ar uppfylit:
a) Det finns ett standardvarde for korhéjden, och kérhgjden mats fran hjulsidans underkant till hjulfalgens mitt.

b) BMW-fordon déar kérhojden mats fran hjulsidans nedre kant till falgens nedre kant, och falgstorleken véljs
innan hela skéarmen for hjulinstéllningsprocedurer éppnas.

@ oBsy
Ett dedikerat korhojdsmal for att méata korhgjden kravs, vilket kan vara
kopt genom att kontakta den lokala aterforsaljaren eller tillverkaren.
y Efter att du har matt kérhéjden, var noga med att ta bort kérhojdsmalet sa att
undvika skador p& fordonskarossen.

y Att installera ett korhojdsmal for kérhoéjdsmétning

1. Folj anvisningarna pa skiarmen och montera hjulkiammorna, hjulmalen och kérhéjdsmalen efter att ha

sékerstéllt att avstandet mellan kalibreringsramen och framhjulets mittpunkt &r inom 2,03-3,30 m (7,23—
10,83 fot).

0 Vehicle Preparation Work

inspection

Pregaration
& Yo

*3% Compensation
'y Compensatior

e |
N
-
™.
= - -
u) SX0s Erware that the distance between the calibration frame and Iratall the wheel targets wd the nde Feight targets
e front whea! cemer is within 2032-3302 mm.
é Reports
B £t Algnment

Figur 4-32 Installera korhéjdsmal

2. Tryck p& Nasta for att 6ppna féljande skarm. Tvarstagets hojd justeras automatiskt for att séka efter malen.
Vardet for korhdjden visas automatiskt i motsvarande inmatningsruta.
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0 Ve Ride Height Measurement

nspection

Pragaration
Wock

™
»% Compansation

! Ersre tnt the fs, tre engine

@ Jack arm in thew dediatnd
locanans
2 Ik e ride teight targets to
measire the ride hergnt M (from

R - 11 whwsel de Ch 10 The canter of the
Omn a0a it

: 408w
By Overhaul Report s
390

[ £t Alignment

508

Lkt e Wi Ehe TN

soting | Camera UseTape  Next
Figur 4-33 Matning av korhojd med kérhojdsmal

3. Indikeras av lutningsvinklar

For vissa fordon, som Mercedes-Benz, indikeras kérhéjden av lutningsvinklarna.

a) Anvand lutningssensorn (for Mercedes-Benz) for att mata lutningsvinklarna fér motsvarande
chassikomponenter och ange lutningsvinklarna i motsvarande inmatningsruta.

éD Vehicle

Ride Height Measurement
mipecton

Preparstion 10 measure and save the i angies
d Wark 2. Enter the it angle 1o the

corTespaNding tex ba

=

:_;:Comuemnm

fat | l ® . "

H2 H | |
[ )

-

B Exn Alignmeny

-
ef BaraM (164

Figur 4-34 Matning och inmatning av lutningsvinklar
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4.5.3 Erséttning

Denna funktion anvands huvudsakligen for att kompensera for fel som orsakas vid montering av verktyg som
hjulklamma (falgklamma/dackklamma) och mal.

@ oBsy

Om hjulkiamman (falgklamman/dackklamman) eller malet tas bort eller lossas under kompensationen kommer

det att resultera i felaktiga matresultat. | sa fall méste du utfora kompensationen igen. ¥ Blockera inte malet
under kompensationen.

4.5.3.1 Rullningskompensation

1. Folj anvisningarna som visas pa surfplattan for att slutféra foljande forberedelser:
y Satt i vridplattans/glidplattans stiften och montera vridplattans brygga.

y Kor fordonet p& inriktningspunkten och placera hjulklossar for att forhindra att det ror sig.
y Styr framat, |&s ratten, lagg véaxellddan i neutrallage, slapp parkeringsbromsen.

y Montera hjulklammorna (dackklammorna) och méltavior (om de inte redan &r monterade).

%8} Vehicle Compensation Preparsiion Roiling Compensation
= Inspection

or Py
& ‘A\_‘ 2N }
s

e\

- ﬂ! —

n
== [y et trgsace/sip platw pins and estal Crtws tar vt on 15 aligrement ek, Swer wtma lock sumring whawl, place
1 trlate bde @ place e whreel chocks 1o peevest .. Fansemission in meutral riease perking -
~
™ o
(v
Reports
st the wheet clamps aod tangsts (1
B Ext Alignmant rut previousty instalied)
Liftng
compenucs  Next

Figur 4-35 Forberedelser for rullkompensation (anvand dackklamma)

(@ oBs1.

Nar fordonet kors upp pa lyften ska bredden fran svangbordsbryggan till varje hjul vara densamma, och fordonets
framhjul ska stanna i mitten av svangbordet.

2. For att montera hjulklamman (déckklamman) och malet pa hjulet, se Hjulklamma (D&ck)
Klamma).
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2. Om ovanstaende forberedelser ar slutforda trycker du pa Nasta. Tvarstdngens hojd
justeras automatiskt for att soka efter malen och surfplattan visar féljande skarm.

[ P Compensation Preparation Rolling Compeneation Compenestivg Complein
Inspection
* Push the venicle in he
~
ﬁ eparation dureq»n mdicated by the

Lo I_l
Ny

Figur 4-36 Kompensering for startrullning 1 (anvand dackklamma)

0B W‘ldi} Compensation Preparation Rolling Cormpensation Compenaation Campletion
* Push the vehicle in the
R arection ndecated by the

i
7' . ’
== Moo
- [t
(@) A0S
™) Calbration
Reparts ' .

B Exin Aligrmant

o Camera ,_‘:"_.\ Next |

Figur 4-37 Kompensering for startrullning 2 (anvand dackklamma)
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g Vohicle Gompensation Preparstion Rolling Gompensation Sonmpensaton Compistion
Inspection
* Push the vehicle in the
P
& dlle:mn indicated by the
A& Aligrer
N Guide
H . 3
B fesoms ' '
-~
i Ltang -
Camerd  compensmen Nexi

Figur 4-38 Kompensering for startrullning 3 (anvénd déckklamma)

{7 Vehicle Compensation Praparstion Rolling Compansation SMPanRAoN Lompletion

88,
wpection
& Pmnlrrmn L Stop pushmg the vehicle,

N odse STOP

& Ponalknment
.mpm;

[ Exnt Angament

Inte Camera ¢, i) Next

Figur 4-39 Kompensering for startrullning 4 (anvand déckklamma)

3. Folj anvisningarna ovan som visas pa surfplattan, skjut fordonet bakat och framat for att fullborda

kompensationen.

@ oss

Ror inte hjulklammorna och méltaviorna nar du knuffar fordonet.

4. Nar kompensationen &r klar visas nasta skarm pa surfplattan.
automatiskt. Folj illustrationen som visas pa surfplattan for att placera hjulklossar fram och bak pa

hjulet for att forhindra att hjulet ror sig.
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Campensation Completion

tD ‘IJ'""; Campenaation Preparation Rolling Compensation
rspection

é Fu-mmnm

~
w Castse/SAl

sz Measwd
Result
Alignment B
'\t Gude

=y Postwigoment
Disgrosis

@ Catbraton
a Reports

[ Exit Alignment

Flace whes! chocks £ prevent veticle mavement

Figur 4-40 Komplett rullningskompensation (anvand déackklamma)
4.5.3.2 Lyftkompensation

1. Folj anvisningarna som visas pa surfplattan for att slutféra forberedelserna:

y Styr framat, 13s ratten, lagg vaxellddan i neutrallage, slapp parkeringen
broms.

y Lyft upp fordonet.

y Montera hjulklammorna (dackklammorna) och maltavior (om de inte redan & monterade).

fare P —
Inspection

Preparation
& Work

" o tion
¥4 Compenaati

B owens I \

== Measured

= Result

l. A\lpr-mm E !
I
{5y Postalgnment

Diagnosts i §ock staerkg whesl, place Rk e welbicds, Inetadl e whew climps 4 targess (1
o— rmutral ivkase parkd g ot pratously inmlated)
™ ADAS brake.
Cakheation

B repons

[ E2n AlgramEnt

Figur 4-41 Forberedelse for lyftkompensation (anvénd dackklamma)
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2. Om ovanstaende forberedelser ar slutférda trycker du pa Nasta. Tvarstangens hojd

justeras automatiskt for att soka efter malen och surfplattan anger foljande
skarm.

0w’ ;4!"'\‘0% Compensation Praparation Lifting Compensation Compensation Completion
Preparation 40} . * Please rotate the tire to the.
& o colléction range:
e B0 ® IVY.
- -

Messured

Q) B

L

Result
& Alignment u
‘\ Guide

& Postatgnment
Disgnosis
- ADAS

Calbration 4 4
B oveheu Report .

B £xit Alignment

e
Ity

Roling
VCam-‘a‘ Conpesenton, et

Figur 4-42 Kompensering for startlyft 1 (anvand déackklamma)

@ Vehiclke Compensation Preparation Compensation Completion
Inspection

& P Q@ . . - * Please rotate the tire to the
Wark

collection range
L& cmie,
el
- =

= Measured
= Reault ‘
3¢ Algnmen %
% Guide
Post-alignement
= Diagnosis
@) ADAS
Calibration 3 3
B overhoul Repart

[ £t Alignment

i

P
o

COMMS  corprmetion Mot

Figur 4-43 Kompensering for startlyft 2 (anvand dackklamma)
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0 Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Coimpensation Completion
Inspecton

& Preovston (41} [ S ST N— ] * Pigase mtate the tire to tha
Work

collection range

‘
= pl @ 'q ;

Weasured . -
== pesut
& Algnment ﬁ
N Guide
oy Post-alignmant
ﬂmngms

ADAS

Calibration 2 2
B overaulRepon . .

B Exit Alignment

i

Camern | comchi, | Mext
§ { 5 = |

Figur 4-44 Kompensering for startlyft 3 (anvand déackklamma)
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Camera Compesaston ""' Next

Figur 4-45 Kompensering for startlyft 4 (anvénd déckklamma)

3. Folj anvisningarna ovan som visas pa surfplattan, rotera dacket till uppsamlingsomradet,
och sedan sluta.

4. Nar insamlingen ar klar visas foljande skarm automatiskt p& surfplattan. F6lj anvisningarna som
visas pa surfplattan for att slutfora foljande atgarder:

y Ta bort vridplattans/glidplattans stiften och ta bort vridplattans brygga.
y Sank hjulen och skjut fordonet ivag.

y Placera hjulklossar for att férhindra att fordonet ror sig.

78



s Vehile Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion
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Figur 4-46 Komplett lyftkompensation (anvand dackklamma)

@ NOTERA

y Se till att de fyra malen som &r monterade pa hjulen ar i vag innan du sanker ner fordonet.
Om malen inte ar i vag kan de efterfoljande méatresultaten och hjulinstallningsresultaten
paverkas.

¥ Innan fordonet sanks ner maste vridplattan, glidplattans stift och vridplattans brygga tas bort. Annars kan

matresultaten bli felaktiga pa grund av onaturlig kraft p& fordonet.

¥ Innan du sanker ner fordonet, skaka det sd att komponenterna i
chassit ar jamnt belastade.

4.5.4 Métning av hjul-/SAI-/IA-vinkel

Den har funktionen ger vagledning for att méata castervinkel, SAl-vinkel (styraxelns lutning),
IA-vinkel (inkluderad vinkel), toe-out i svéngar och maximal styrvinkel. Att méta dessa
vinklar kan hjalpa till att faststalla problem med framhjulsupphangningen eller styrsystemet
pa ett fordon.

4.5.4.1 Valj méatvinkel

a) Caster-vinkeln, SAl-vinkeln och IA-vinkeln &r som standard valda fér matning, eftersom
dessa vinklar maste matas.

b) Om toe-out i svangar valjs for métning, kommer Caster-vinkeln, SAl-vinkeln, 1A-vinkeln
och toe-out i svangar att matas tillsammans.

¢) Om maximal styrvinkel valjs for matning, kommer castervinkeln, SAl-vinkeln, IA-vinkeln
och maximal styrvinkel att matas tillsammans.
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d) Om toe-out i svangar och maximal styrvinkel véljs for métning samtidigt, kommer Caster-
vinkeln, SAl-vinkeln, IA-vinkeln, toe-out i svangar och maximal styrvinkel att matas
tillsammans.

| Compeneation Preparation CasterSA1

& Preparation L Select messurement angle:
Work -
\ v Caster/SAl/IA
7%, Compensation h o

Toe-aut on turms

ﬂ Maximum steering angle

ss lAu wred
ailt 1y Remove the stzering whee hokder t Sart the veticle. Fally desreas the
' ensue st the steenng beelcnbe % broke pedal and isstalf the brake pecel

& Alignment

" Guide & 4
3

g Postasgrment

Diagnosis

(@) ADAS

& Catation

o |
Remove b npeteislp plete pins o

[* Esk Alignment temore sl tridge

Figur 4-47 Matning av hjul/ SAI/ 1A
4.5.4.2 Forberedelse av vinkelmatning
Folj anvisningarna som visas pa surfplattan for att slutféra féljande atgarder:
1. Ta bort ratthallaren for att sakerstélla att ratten kan vridas.
2. Starta motorn, montera bromspedalens nedtryckare och stanna sedan motorn.
3. Ta bort vridplattans/glidplattans stiften och ta bort skivspelarens brygga.

4, Montera maximal styrvinkelmal pa framhjulen (Denna atgard kréavs)
endast nér den maximala styrvinkeln behéver métas).

@ NOTERA

y Om bromspedalen monteras utan att fordonet startas kan felaktiga matresultat orsakas
av att bromsarna inte ar lasta.

y De uppmatta resultaten av toe-out i svédngar och maximal styrvinkel kommer att vara
visas i resultatlistorna i avsnittet Uppmaétta resultat.

4.5.4.3 Starta vinkelmétning

Nar ovanstaende forberedelser har gjorts, tryck pa Nasta for att starta vinkelmatningen.
Folj sedan anvisningarna som visas pa surfplattan och vrid ratten at vanster eller hoger till
matomradet steg for steg. Nar matprocedurerna ar slutférda kommer avsnittet Méatresultat
att visas automatiskt.
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4.5.5 Uppmétt resultat

Det hér avsnittet hjalper till med:

1. Visar de uppmatta resultaten for t&, camber, caster, symmetrivarde, rullningsvinkel och sa vidare.

2. Visa och &ndra hjulspecifikationerna.

4.5.5.1 Grafiskt resultat

ﬁ@] Vehicle Graphicad Result Reszuits List
Inspection -

& Diseseion
iork

Y v——
88 o

= Fost-alignment
Diagnosin

ADAS
Calibrstion

B recons
B e A

Figur 4-48 Skarmbild for matresultat (grafiskt resultat)

a) Tryck pa en enda bild p& skarmen, den valda bilden zoomas in. Se som

Figur 4-49 Zooma in bild
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b) Tryck pa A Tryck pa knappen pa skarmen ovan for att 6ppna justeringsguiden. Justeringsguiden for den
valda bilden visas. Du kan folja guiderna p& skarmen for att justera. Om justeringen &r klar trycker du pa for att
avsluta justeringsguiden. x

c) Tryck pa knapparna som Ha i mitten av skarmen for att visa parametern
Beskrivningar, som introduceras i ordlistan.

knappar som Bak, Grafiskt H Till hbger pa skarmen kan du se det grafiska resultatet — d) Tryck pa
resultat — Fram, Grafiskt resultat — Symmetrivarde respektive Grafiskt resultat — Rullningsdiameter.

e) Tryck pa knapparna Lyft fordon > Lyft fordon for att hoja fordonet for justering. Se
Lyft fordonet for mer information.

f) Tryck p& knapparna Lyft fordon > Justering av hjulet av for att ta bort fordonet
justering. Se Justering av hjulet av for mer information.

g) Tryck pd Kamera -knappen for att kontrollera kamerornas skick.
<6 I':L'Lf " Camera Image Preview
’Z Preparation
Work
:i: Compensaticn
Cantor/SA

Maasured
=2 Result

& Algnment

% Guide

@)

&

camers

aus
= Postaligrment e
Diagnosis
é Overhaul Regort l '
T

[ Exit Abgrment (Yt

Normal tivget dota @& rabied camen B Abrormal camers
[

Description Slnphm‘ ESC

@ Abmarmesl 1erget/wpet dots (5] Mot anabled camen

Figur 4-50 Férhandsgranskningsskarm fér kamerabild

y Kameraknappen ar alltid tillganglig nar du behdver kontrollera kamerornas
fungerande skick, inte begransat till den har skarmen.

y Tryck p& Beskrivning for att se férklaringarna for varje ikon som visas pa
skarmen. Se tabell 4-4 Kamerabeskrivningar for mer information.

y Tryck p& Helvy eller Enkelvy for att &ndra férhandsgranskningsmetod for kameran.
bild.

y Tryck p& ESC for att avsluta férhandsgranskningsskarmen for kamerabilden.
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Tabell 4-4 Kamerabeskrivningar

lkon Namn Forklaring

Normal

. Malpunkter kan igenkannas normalt.
Malpunkter

Onormal
F Om malet ar smutsigt eller blockerat, rengér det eller ta bort
Mal/mal .
hindren.
Prickar
Aktiverad
Kameran fungerar normalt.
Kamera

Inte aktiverad

BB O

Kameran anvands inte av den aktuella funktionen.

Kamera
Diagnostikverktyget kommunicerar inte med kamerorna. Folj
stegen nedan:
1. Kontrollera om strommen ar PA;
m 2. Kontrollera om den aktuella kameraanslutningen &r normal;
Onormal
Kamera

3. Kontrollera om diagnostikverktyget &r anslutet till kamerans
Wi-Fi;

4. Registrera och ladda upp loggar. Fyll i problembeskrivningen
i detal].

h) Tryck p& Spara fore reparation for att spara matningarna fore justering. Om matningarna fore reparation
redan &r sparade kommer surfplattan att fraga om du vill skriva 6ver dem.

i) Tryck pa Full tolerans eller Halv tolerans for att &ndra det grafiska visningslaget fran Full tolerans och Halv
tolerans.

y Full tolerans: motsvarar OE-specifikationens tolerans.
y Halv tolerans: hélften av OE-specifikationens tolerans.
j) Tryck p& Enhetsinstallning for att &ndra enheterna.

k) Tryck p& Nasta for att ppna avsnittet Justeringsguide. Observera att om métten fére reparation inte
sparas kommer surfplattan att friga dig om du vill spara dessa specifikationer som matt fére reparation.

83



4.5.5.2 Lyft fordonet

Denna funktion ar [amplig fér fordon som behdver hojas for att justera hjulinstéliningsparametrarna.

y For att hoja fordonet

1. Tryck pa knapparna Avancerad justering > Lyft fordon p& métresultatet
skarm.

2. Folj anvisningarna som visas pa surfplattan for att hoja fordonet:
1) Stall ratten i mittlaget. L&s ratten.
2) Starta motorn, montera bromspedalens nedtryckare och stanna sedan motorn.

3) Lyft upp fordonet och I&s lyften.

§ Vebicle Raise Vehicle Sart AdusTTIer Lows! Venicie

\

P > =
g Bt the stewring mheel 21 cemer cotion St e i, mtel the Srske pedal Raise the vehicle srd bk te It
= Lock the steering wheel. degreacer nd then sop the engine.
()
B
[ Exn Algrnent

Figur 4-51 Lyft fordon

3. Nar fordonet ar upphdjt och lyften ar 1ast, tryck pa Nasta for att samla in data, och surfplattan kommer
att ga till skarmen Starta justering. Tryck p& Nasta for att utfora justeringen, och surfplattan kommer
automatiskt att g till skarmen Sank fordon.

y For att sénka fordonet
1. Sank fordonet enligt anvisningarna pa skarmen.
1) Ta bort vridplattans/glidplattans stiften och ta bort vridplattans brygga.
2) Sank hjulen och f& fordonet att rycka till.

3) Placera hjulklossar for att férhindra att fordonet ror sig.
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Figur 4-52 Séank fordonet

Resultatskarm.

4.5.5.3 Justering av hjulavstangning

y For att hoja fordonet

Resultatskarm.

1) Stall ratten i mittlaget. Las ratten.

2. Folj anvisningarna som visas pa surfplattan for att hoja fordonet:

Plicw sl chocks 1o provent velicie

Done

2. Nar du har sankt fordonet trycker du pa Klar, sa atergar surfplattan till det uppmatta laget.

Denna funktion ar lamplig fér fordon som behdéver ta bort hjulen for att justera hjulinstallningsparametrarna.

1. Tryck p& knapparna Avancerad justering > Hjul av-justering pa den uppmétta

2) Starta motorn, montera bromspedalens nedtryckare och stanna sedan motorn.

3) Lyft upp fordonet och Ias lyften.
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Figur 4-53 Lyft fordon

3. Nar fordonet ar upphojt och lyften &r Ist, tryck pd Néasta for att samla in data. Nar data har samlats
in kommer surfplattan att dppna skérmen Ta bort hjul.

y For att ta bort hjulet

1. Efter att fordonet har lyfts, folj anvisningarna pa skarmen for att ta bort hjulen
1) Ta bort hjulklammorna och maltavlorna.

2) Ta bort hjulen.

3) Montera navadaptrarna och malen.

2. Nar hjulen har tagits bort trycker du pa Nasta for att samla in data, och surfplattan 6ppnar skarmen
Starta justering. Tryck pa Nasta pa skarmen for att utfora justeringen, och surfplattan éppnar
automatiskt skarmen Installera hjul.

g Vet Ralas Vel

Remove Wheel B3

@ Cam 1 - 3
N ' 7.
»
. -

m;y‘, 2 [P < /N

& Aligrime: b 3 ~

NG I

Rerseve the o mat Caimps ad gecs

B v T e Itk Uhe it idaptor's el taigens
) U4

¢ E3% Alignument

Camera Exit Next

Figur 4-54 Ta bort hjulet
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y For att montera hjulet

1. Montera hjulen enligt anvisningarna pa skarmen:
1) Ta bort maltaviorna och navadaptrarna.
2) Montera hjulen.
3) Montera hjulklammorna och maltavlorna.

4) Ta bort bromspedalens nedtryckare.

&7 1 P 2 3 ‘
7 "
- / = \
: ™ -
2y 4
> - <
® Conu's .
g3 Mmasue
Ansult 3 Flormeve tha tangets B had dspa irertal Do wheale. Irensll the whesl slamps and targats.
gy
% o =
x 4
az | iy ®
@ 2085 &,‘
Berrey e boake sedol Seprececr
[ Ext Alignment

Exit Next
Figur 4-55 Montera hjul
2. Nar hjulen ar monterade trycker du p& Nasta for att 6ppna skarmen Rekompensera.
y For att utfora lyftkompensation

1. Tvarstagets hojd justeras automatiskt for att soka efter malen, och
surfplattan kommer att visa foljande skarm.

B ineoecvor
&’ (0] o e R, + Plasse rotate the tire 10 the

collection range.

frle Ny,

B costers

Messured
e |
-\ L ife

(
B
Ot |4 I‘. "\ 4
B e - -
[ Ext Aignment

Camera Exit Mext

Figur 4-56 Kompensering for startlyft 1
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AaRe Vanicls . Remove Whesi Sars Aduatmens ' inats| yheel  JETCRISIISERS 1 ower yonicls
o ‘ﬁ—lﬂ_-__‘ * Please rotate the tira to the
collection range.

e=m ) 4OV

A& Alignme
% Gude

Post-aligiment

Otte |3 L' 'J 3
B e - -~
[ Exit Alignment

Camera Ewit| NH!J

U i 8

Figur 4-57 Kompensering for startlyft 2

5 Voice Hmae Votuole | Hemove Wheel | Stant Adustment  Inetad wheal  BEEILUSSIERLEE Lower Yehicis
< inepoction

Pregaration h._*_-_.. * Please otate the tire 1o the
4" work ; m «collection range.
oy Compenisation

. B
c=m | 8OV

e
ot |2 B £ ' "l 2
B o - -
 Exit Aligninent
le-nn". Exit | Next

Figur 4-58 Kompensering for startlyft 3
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§R) Yeticie Raise Venicia | Rernove Whesl  Start Adiustmant. ingtall whos  JETTSSIRRC U | ower Vahici

& Proantio o e . s * Piease rotate the tire 1o the

eollection range.

1 L' 'J 1
B - -
[ Exst Alignmant

Camera Exit Next

Figur 4-59 Kompensering for startlyft 4

2. Folj anvisningarna ovan som visas pa surfplattan, rotera déacket till uppsamlingsomradet
och stanna sedan.

3. Nar insamlingen &r klar kommer surfplattan att 6ppna skarmen for nedre fordon
automatiskt.

y For att sénka fordonet
1. Sank ner fordonet enligt anvisningarna p& skarmen:
1) Montera bromspedalens nedtryckare.

2) Ta bort vridplattans/glidplattans stiften och ta bort vridplattans brygga.
3) Sank hjulen och fa fordonet att rycka till.

4) Placera hjulklossar for att forhindra att fordonet ror sig.
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§[) Vehice mo0 Vehicie Hemeve Wheel | Stan Adustmeat  Install whe [EESR IR  Lower Vehicie
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®

) Co

== Measured
Result gﬁ insiell the biake pedal depressor
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romave tumplats brisge.

Lowes the whests and journce the vebicle

Flace woeel chocks %o pravent vecle
moverne

® Ex Alignement

Figur 4-60 Séank fordon

2. Nar du har sankt fordonet trycker du pa Klar, sa atergar surfplattan till Uppmatt lage.
Resultatskarm.

4.5.5.4 Resultatlista

Hela resultaten fore reparation kan ocksa visas i en lista, som ser ut som i féljande
illustration. Du kan spara listan fore justering. Knapparnas funktioner i resultatlistan ar
desamma som pa skarmen Grafiska resultat.

o foice Grptcl et
Inspection
Preparation i : : : ‘
Viork Tou y Total toe
o
Ty Compensation || comber 08 oo Cross eambar
@ Castersal b oo i 0 Aofnalyid
n Meksiknd s Cross SM
Result
Km it i Set back 0ot
% Alghment Y
N Gude Toe-0ut O Lems Wheeis sraigh! heed
Fost-aiignment
= Diagnosis Laft maskmurm steer =
O Rght meirum steer - -
% Calibration
Rede height 41 mmn 41 men
E Aegors
Fop— Toe 156 g Total toe
Save Half Unit
Camera Before Next
Repeie Tolerance  Setting

Figur 4-61 Skarmbild fér méatresultat (resultatlista)
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4.5.6 Justeringsguide

| avsnittet Justeringsguide gor de detaljerade justeringsprocedurerna med illustrationer pa& skarmen justeringen
av hjulspecifikationerna enklare och snabbare. For att battre vagleda anvandarna i anvandningen innehéller

justeringsguiden for vissa fordonsmodeller justeringsanimationer.

@ NOTERA

1. Vid justering av framta har vissa fordonsmodeller bade Normallage och Guideldge. Guidelaget anvands som
standard. Om du vill &ndra laget trycker du p& Normallage eller Guidelage for att véxla.

2. For att minska paverkan pa framhjulen orsakad av justering av andra specifikationer, maste hjulvinkeln méatas
om innan framhjulen justeras.

4.5.6.1 Uppriktningsprocedurer

Enligt OE-processens krav kommer detaljerade och fullstiandiga justeringsprocedurer att tillhandahallas for att
véagleda dig i justeringen av hjulspecifikationerna.

, Algnment
£ Vehick
#0 .

pecton
& Preomsn i .
Work

Rear Camber Rear Tos Frant Camber Front Castsr

St
o%s Compensation

@ Castersal

5 Measured
= Result

= Post-alignment

P dizgn

(@) ADAS
= Calibration

masimum adjustment cang= of the bolt §

e end postion 17 reached.

Overhaud Repont
B 20t Aignment

™

Figur 4-62 Parameterjusteringsprocedurer Skarm 1

a) Folj ordningen hogst upp i huvuddelen av skarmen for att slutfora alla justeringsprocedurer for
hjulinstallningsparametrarna. Justeringsordningen ar mycket viktig om hjulinstallningsparametrarna

inte justeras enligt ordningen (Bakre camber -y Bakre t& -y Framre hjul - Framre ta -y

Justeringsresultat) visas hdgst upp i huvudsektionen, kan det resultera i upprepade operationer.

b) Kontrollera de markerade réda bilderna pa skarmen och justera enligt bilden.
skarmguider. Om vinkelparametrarna justeras till korrekta varden kommer de markerade réda bilderna

att bli markerade gréna. Tryck sedan pa Né&sta for att justera andra parametrar pd samma sétt.
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c) For vissa hjulspecifikationer ger OE-processen ingen justering
metod. Surfplattan kommer att visas enligt nedan.

§@ Vehicle Rear Camber Rear Toe Front Camber JECTTRTEY Front Toe gt
Inspection Result
& Prevaton
work
%! Compensation
1 0n Frant caster ~
=
@ Costersal
Notes
Messured
This value is not adjustable an ths veticle o the measwad value Is Aot witrw the specifcamion chwck for

gamaged of bont sLEPIIE

porents and vobicle body

= Result n
ssigment
Alignmen
a Post-afignrment
Disgnosss
ADAS
&) Calibraton

B overhiut Repon

[ Exit Alignment m

™

L Recheck Full

Figur 4-63 Parameterjusteringsprocedurer Skarm 2

d) Nar du har slutfort alla justeringsprocedurer for hjulspecifikationer trycker du pa Nasta
For att 6ppna skarmen for justeringsresultat, kontrollera bildfargen (som representerar
justeringsresultaten) och se till att alla bilder &r gréna. Annars méaste den justeras om.

g Ve Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Fromt Toe

napectan Result

& Preparation I rr=y;
Work

"t q
+7 Compensation

22l ooz

@ Castersal e )

== Measured
== resunt

. 'L oor
y

& Postaigument
Diagnosss.

ADAS
Calibration

B overhaui fepont

[ £xit Alignment

o
.

Figur 4-64 Skarmbild for justeringsresultat
4.5.6.2 Styrlage pa framta

For vissa fordonsmodeller finns det tva lagen som végleder dig i justeringen av framtan, namligen
Guidelage och Normalldge. Guidelaget hjalper dig att justera framtadn med vanster och héger dragstang,
mycket enklare och snabbare, s Guiden

Lage anvands som standard.
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| guideléaget finns det fyra steg for att justera framtan: férberedelse, justera héger dragstang, justera vanster

dragstang och mittstyrning.

1. Folj anvisningarna som visas pa surfplattan och slutfor féljande forberedelser:

1) Stall ratten i mittlaget (ratten &r i vagréatt lage rekommenderas).

2) Starta motorn, montera bromspedalens nedtryckare och stanna sedan motorn.

@ OoBS

Om bromspedalen monteras utan att fordonet startas kan felaktiga méatresultat orsakas av att bromsarna inte ar

lasta.

78} Vehiche Rear Camber Rear Toe
inepection

Preparation
&

Prepamuian dpunt

e
o Compensation
;’; Caster/SAl

55 Measired
B2 Resut

%I?’;
Alig Y
j
Rl:mamjnmmx

Diagnoss

@) ADAS
& Carbraton

Sat the cteering whesl at cenler position (A stoering wheel
)

lewwl ia recamyneeded)
By Overhadt Raport
[ Exit Alignment

Front Cambar

- — Abgnment
ront Caster ron Toe I

Sirt the engine. netall e brake podal depreseor and then
stap the segine

Figur 4-65 Forberedelse for justering av framt&

2. Nar ovanstaende forberedelser ar klara, tryck p& Nasta for att samla in data och justera &t hoger.

dragstangen som visas i guiderna p& skarmen.

1) Lossa lasmuttern och justera hoger dragstang till toleransomradet.

2) Ryck upp fordonets framre del for att aterstalla alla underdelar till sitt ursprungliga lage.

3) Dra at lasmuttern.
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o Vehicle Rear Camber Rear Toe Flont Camber  Front Caster Front Toe Algnment
88 yopecion
Preparation 24 Adium right te rod A #t the re SRR
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=
ot Compensation
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R Posteagoment
Diagnoss

ADAS
® Caibraton

Overhaul Report
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[ £x0t Alignment
o Normal Full
Camera Next
Noge |Folessnce

Figur 4-66 Justera hoger dragsténg

3. Om det higra dragstangssténgen ar korrekt justerad, tryck p& Nasta for att samla in data och g sedan till skarmen
for justering av vanster dragstang.

1) Lossa lasmuttern och justera vanster dragstang till toleransomradet.

2) Ryck upp fordonets framre del for att aterstalla alla underdelar till sitt ursprungliga lage.

3) Dra at lasmuttern.

4@ Vehicle Rear Camber Rear Toe Front Camber  Front Caster Nummm;m
= Inspection
Proparation Prep \dljast right fhe rc Adgust loft tie o8 o
A o oolcsteodiad
oZe Compensation 2
= ' ¢
w Caster/SAI
»
ms Measured
== Result
> Algorent
Suide 3
= Post-alignment - \
P piagnoss
(aa) ADAS @& @ %
=7 Calibration ~
Ovechaud Feport S
Losuer) the fock nut and adust the left tie Jownce the o part of e welidle 1o set Tighten the lock et
Fod 10 e Soderurecs range pserts by

 Exit Alignment

o

Figur 4-67 Justera vanster styrstag

4. Né&r vanster styrstag ar ordentligt justerat trycker du p& Nasta for att 6ppna skarmen for den
mittersta styrguiden. Folj guiden som visas pa surfplattan och stall hjulen rakt fram. Om
ratten inte ar centrerad trycker du p& Justera igen for att justera framhjulet igen.
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Figur 4-68 Mittstyrning
4.5.6.3 Kontrollera hjulet igen

| vissa originalmanualer méste du kontrollera hjulvinkeln igen efter att du justerat det framre hjulet, s& att hjulvinkeln

ligger inom standardintervallet. Observera att tvarstaget och fordonet inte ska hdjas eller sdnkas nar du kontrollerar
hjulet igen.

y For att kontrollera hjulet igen

1. Tryck pa knappen Kontrollera hjul igen p& skarmen for framre hjul. Folj anvisningarna
visas pa surfplattan, utfor féljande atgarder:

1) Ta bort ratthallarens stativverktyg for att sékerstélla att ratten kan vridas.

2) Starta motorn, montera bromspedalens nedtryckare och stanna sedan motorn.

3) Ta bort vridplattans/glidplattans stiften och ta bort vridplattans brygga.
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Figur 4-69 Kontrollera hjulférberedelserna igen
2. Néar du har slutfort ovanstaende forberedelser trycker du pa Nasta for att komma till nasta skarm.

3. Folj illustrationerna pa surfplattan och vrid ratten at véanster eller hoger till insamlingsomradet. Om
ratten &r centrerad, sluta vrida ratten, surfplattan atergéar automatiskt till skarmen fér framhjulsdrift.

2 Vehicle Eront C: T Alignment
PRETT I——————— e

P tion * Stop tuming the steering
ez |O e o k.
—
Compensation
0*17'

Coaster/SA

Measired

Result P

Alignment 1
7% Guide

= Post-allgnment

3*" : STOP

) I-

it

B Exa Alignment

Camera  Cancel Mext

Figur 4-70 Rattjustering

4.5.7 Diagnos efter justering

Vissa fordon behdver utfora relaterade diagnostiska funktioner efter att hjulinstallningsparametrarna har
justerats, till exempel SAS-aterstalining.

4.5.7.1 Aterstalining av styrvinkelsensor (SAS)

Efter justering av dragkraftsvinkel och tavinkel kravs SAS-aterstallning under vissa omsténdigheter.
Underlatenhet att utfora en SAS-aterstallning kan paverka funktionaliteten hos sékerhetssystem som VSC,
ESC, TCS etc.

y For att utfora SAS-aterstallning

1. Folj anvisningarna som visas pa surfplattan for att kontrollera om féljande villkor &r uppfyllda
av:

1) Bromspedalens nedtryckare &r redan borttagen.
2) Tandningen &r PA.
3) Motorn &r AVSTANGD.

4) VCI:n &r korrekt ansluten.
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m= Messice After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required

4 i
N Gude I Please ensure that the following conditions are met:
oy * The brake pedal depressor is already ramoved;
""' * The ignition is ON;
g * The engine is OFF;
B ovehasiRepor * The VC1 Is connected properly

Cancel Next

&
Figur 4-71 SAS-aterstallningsskarm 1

2. Om ovanstaende villkor &r uppfyllda, tryck p& Nasta for att komma till nasta skarm. Folj sedan instruktionerna.
skarmguiden, vrid ratten langsamt till mittlaget, stall framhjulen rakt fram och slapp

ratten.

Bl SAS Recet
P Pregare Porf

Rl haaig
e Tusn the steering wheel slewly 1o the
=e canter position, set the front wheals
P strasght ahead, and release the steering
L

e g i oo

& wr (1]

N
Post-alignment
&) Dingnosie
fuae
1.0°

StewrIng angle sensoe

‘ Camera Next

Figur 4-72 SAS-aterstallningsskarm 2

3. Tryck sedan pa Nasta for att fortsatta. Folj instruktionerna pa skarmen for att vrida ratten
at hoger i cirka 30° och utfor sedan foljande steg:

1) Vrid ratten langsamt till vanster andlage och hall den i cirka 5 sekunder;
2) Vrid ratten langsamt till hoger andlage och hall den i cirka 5 sekunder;

3) Vrid ratten langsamt till mittlaget, stall framhjulen rakt fram och slapp ratten.
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wheel.
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™
Camera Next

Figur 4-73 SAS-aterstallningsskarm 3

4. Om ovanstaende atgarder &r slutforda, tryck pa Nasta for att 6ppna skarmen for SAS-aterstéllningsresultat.

Om skarmen visas indikerar detatt SAS-aterstallningen lyckades; om indikerar det att SAS-
skarmvisningar, o aterstallningen misslyckades.

pL SAS Resat
Sropar \ BN Pelarm Resut
& oy
K :
-~ ? 2] \
(
W e
78 Guide
Post-alignment
Disgness
B overhau Bapont 0.0°
Steering angie sensor

Figur 4-74 SAS-aterstallningsskarm 4

4.5.8 ADAS-kalibrering

Efter att hjulinstallningen har utforts, for att sakerstalla sakerheten vid fordonskérning, maste vissa ADAS-funktioner
kalibreras om.

De specifika funktionerna fér ADAS-kalibrering kommer att introduceras i det senare kapitlet om ADAS-

kalibreringsfunktionen. For att veta hur man utfér ADAS-kalibrering, se ADAS-kalibreringsfunktionen fér mer
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4.5.9 Oversynsrapport
| det har avsnittet kan du, efter att ha utfort hjulinstallning, géra féljande:
1) Kontrollera hjulinstaliningsrapporten, hjulinstaliningsparametrarna etc.
2) Spara rapporter och dela rapporter till molnet.

4.5.9.1 Fyll i kundinformation

Innan du 6ppnar en dversynsrapport maste du fylla i kundinformationen. Se kundinformaiionstabellen nedan, de
objekt som ar markerade med maéste fylla i motsvarande information.

Cancel Customer information Reset “
Vehicle information Personal Info Q
*Ucenseplate || & teme
“VIN WAUZZZAGTENTXXXXX @ Mobile
* Year 2014 (E) Tel
* Make ADAS Emall
* Model Audi A7 2011> Company
* Odometer miles ¥ Address

Coelor
Work Order Information

* Technician h21313

Figur 4-75 Kundinformationstabell
4.5.9.2 Rapporttyper
Atta rapporter kan visas om alla funktioner &r aktiverade under hela hjulinstéliningsproceduren, inklusive

hjulinstéllningsrapport, rapport fére och efter reparation, rapport fore reparation, rapport om aktuella varden,
rapport om symmetrivarden, rapport om chassiinspektion, rapport om dackinspektion och rapport om kérhojd.

1) Hjulinstéllningsrapport: Alla inspektionsresultat, inklusive ménsterdjup, déacktryck, rulldiameter, kérhojd,
framaxelspecifikationer och bakaxelspecifikationer.

@ NOTERA

y Monsterdjupsvardena och décktrycksvardena &r endast tillgangliga nar monstret
djup- och tryckinspektion utfors.

y Vérdena for korhojden &r endast tillgangliga nar kérhéjdsmatningen ar
utférde.
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Figur 4-76 Skarmbild for 6versynsrapport

2) Rapport fore och efter reparation: Ett diagram som visar jamférelsen mellan fére reparation
resultat och resultat efter reparation.

3) Rapport fore reparation: Ett diagram som visar resultaten fore reparation. Ytterligare beskrivningar av symptom

kommer att listas om nagot av de uppmétta vardena inte uppfyller specifikationsvardet.

4) Aktuella varden: Ett diagram som visar de aktuella hjulinstéllningsresultaten.
Ytterligare symptombeskrivningar listas om nagot av de aktuella vardena inte uppfyller
specifikationsvardet.

5) Symmetrivardesrapport: Ett diagram som visar fordonets axlar, hjulaxlar, sidoaxel

forskjutning, etc.

6) Chassiinspektionsrapport: Registrera chassiinspektionsdata. Observera att chassiinspektionsrapporten
endast ar tillganglig nar chassiinspektionen har utforts.

7) Dackinspektionsrapport: Registrera kontrolldata for slitbaneskick, monsterdjup och décktryck.
Observera att déckinspektionsrapporten endast ar tillganglig nar monsterdjup och tryck har

kontrollerats.

8) Korhojdsrapport: Ett diagram som visar koérhojden eller kérhojdskillnaden. Observera att
koérhojdsrapporten endast ar tillganglig nar kérhéjdsmatningen har utforts.
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4.5.10 Spara rapport och molndelning av rapporter

Efter att ha utfort fordonsinspektion och hjulinstéllning kan du spara rapporterna och dela rapporterna i molnet,
och sedan dela molnrapporten via QR-kod, SMS eller e-post till kunder i realtid.

4.5.10.1 Spara rapport

1. P& skarmen Hjulinstallningsrapport trycker du pa for att B knapp fran de évre knapparna i verktygsfaltet

oppna rullgardinsmenyn.

ADAS e - o
oo a = o & 8 B 8
ADAS » Autormabc aslecton » Wtwe! alignme: 1o vom ca00y
g Venicle g e B Take s Screenshot

4= inspection = e

2014 (£| ADAS Audi A7 201> Wihest Al F3:
# Praparation W st S I .

Work Save current PDF file
- Fomment MTELE & 0

"3 Compensation -
o

B WAy —
@ casteysal Save Report 02 |zom
== Measured
== Result ‘D‘ Pre e utveot Vol pes

& Alignmert \
N Gurdo 33
il -
f=y Postaignment oo .
Bl

=\ A, ey v S
&) Cuibraton
‘ Ovachad Raport = : " :
£ Exic Alignment i et A

|wformation Print

Figur 4-77 Spara rapport-skarm 1

2. Tryck pd knappen Spara rapport i rullgardinsmenyn for att 6ppna skarmen for att véalja de rapporter som ska
sparas.
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Please check the report need saved

{ EER |
LK |
1]

Shawmaction  Tielupesen Ade Hegn!

Cancel

Figur 4-78 Spara rapport-skarm 2

3. Tryck pa OK efter att de rapporter som behover sparas har valts. Om féljande skarm
visas pa surfplattan indikerar det att rapporterna har sparats.

b d

Repart saved successfully!

- G

Figur 4-79 Spara rapport-skarm 3
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4.5.10.2 Rapportdelning i molnet

1. Korrekt sokvag till katalog

1) Tryck pa Visa rapport (se figur 4-79 Spara rapport, skarm 3) efter att rapporten har sparats,
eller tryck p& Rapport frn datahanteraren for att 6ppna rapportlistan.

skarm.
- Report List Q 7/
I e
2014 (E)/ADAS/ Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle
Diagnostic Report Diagnostic Report Diagnostic Report
2014 (E) ADASY Audi A7 201 A7 2011 2014 ()7 ADAS! Aud A7 2011
CLYR 2 5L P51 / 150KW CLXBZ 5L FSI/ 150k

Figur 4-80 Skarmbild for rapportlista

N
2) Om rapporten visas pa skarmen Rapportlista, vilket betyder att r&pporten har laddats upp till molnet, kan
du dela rapporten med andra. Om rapporten visas betyder det att rapporten misslyckades med att
ladda upp till molnet ochrinte kan delas med andra.

2. Metoder for att ladda upp rapporter till molnet
1) Du delar molnrapporten via QR-kod, SMS eller e-post till kunder i realtid.
3. Procedurer for rapportuppladdning till molnet

1) valj rapporten som har laddats upp till molnet i rapportlistan.
skarmen, kommer foljande skarm att visas.
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Report sharing

@ Report cloud sharing

Figur 4-81 Rapportmolndelningsskarm 1

2) Tryck pa Rapportera molndelning, féljande skarm visas.

Pl

Scan the QR code to share

Figur 4-82 Rapportmolndelningsmetod

y Du kan skanna QR-koden for att dela rapporten direkt. Se till att QR-koden for varje
rapport ar olika.
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Scan the QR code to share

Figur 4-83 Rapportmolndelningsmetod 1

y Eller sd kan du trycka pa Skicka e-post for att visa foljande skarm och ange e-postadressen
adress och tryck sedan p& OK for att dela rapporten.

Send Email

Please onter emall address:

Figur 4-84 Rapportmolndelningsmetod 2

y Eller s& kan du trycka pa Skicka SMS for att visa foljande skarm och ange telefonnumret

numret och tryck sedan pa OK for att dela rapporten.
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Figur 4-85 Rapportmolndelningsskarm 3

4.6 Ordlista

4.6.1 Geometrisk mittlinje

Avser skarningspunkten mellan karossens langsgaende mittplan och det horisontella planet for fram- och

bakaxlarna (bla streckad linje).

4.6.2 Tryckvinkel
y Definition

Tryckvinkeln &r vinkeln mellan fordonets langsgaende geometriska mittplan och trycklinjen (drivaxeln &r
den vinkelrata linjen for bakaxelns mittpunkt). Som visas pa bilden nedan.
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Funktion

Se till att fordonet kors rakt fram.

y Effekter av onormal dragvinkel
¥ Ratten lutar nar fordonet kors rakt fram.

y Dacken &r onormalt slitna och fordonet drar &t ena sidan.
4.6.3 Sedan

y Definition

Tan &r vinkeln mellan hjulrotationens mittplan och fordonets langsgaende plan (som visas pa bilden
nedan).

Funktion

Eliminera eller minska den negativa effekten nar framandarna pa de tva hjulen sprider sig utat pa grund
av cambern vid korning. Se till att hjulen inte rullar utat.

Forhindra att hjulen glider i sidled. Och minska déckslitage och bransleférbrukning.
y Effekter av onormal t&

y Ena sidan av dacket ar onormalt sliten.
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y Fordonet vibrerar kraftigt vid kérning i hog hastighet.

y Ratten lutar vid korning rakt fram.

4.6.4 Total ta

Summan av toe-in-vinkeln for de koaxiella vanster och héger hjulen.

—_—t
i

N
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||
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4.6.5 Camber

y Definition
Cambern &r vinkeln mellan hjulets rotationsplan och det langsg&ende planet vinkelrétt mot fordonets
lagerplan. Om hjulets évre del lutar utat i forhallande till rotationsplanet &r det positiv camber. Om hjulets

6vre del lutar inat ar det negativ camber (som visas pa bilden nedan).

Funktion
Forbattra framhjulens sakerhet och gor styrningen lattare vid korning.

y Effekter av onormal camber
Yy Nar cambern ar for stor ar hjulets utsida sliten. Fordonet vibrerar kraftigt och

ratten ar instabil vid korning i hég hastighet.
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Yy Nar cambern &r for liten ar hjulets insida sliten.
styrningen &r tung och det finns inte tillrackligt med kraft for att automatiskt aterféra ratten till
mittlaget.

y Nar vanster och hdger camber inte &r lika, glider fordonet i sidled och avviker under
korning.

4.6.6 Framre hjul
y Definition

Kingpin &r rotationscentrum nar hjulet roterar. Castern &r vinkeln mellan kingpinens axel och den
vinkelrata linjen for fordonets lagerplan (som visas pa bilden nedan).

Funktion

Skapa kraften for att automatiskt aterfora ratten till mittlaget.
Séakerstall fordonets stabilitet nar du kor rakt fram. Och gor ratten lattare och lattare att aterstélla efter
att fordonet éndrat riktning.

y Effekter av onormala caster

y Nar vanster och hdger hjul inte ar lika, ar vanster hjul inte synkroniserade med hdger
hjul nar fordonet andrar riktning. Och fordonet avviker fran riktningen under
koérning.

y Nar hjulet &r for litet &r ratten instabil.

y Nar hjulet ar for stort blir styrningen tung.
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4.6.7 Styraxelns lutning (SAI)
y Definition

Styraxelns lutning &r vinkeln mellan kingpinens axel och den vertikala linjen i fordonets laterala
vertikalplan (som visas pa bilden nedan).

Funktion

Nar hjulen avviker fran rakt fram-laget pa grund av yttre kraft, &tergar framhjulen automatiskt till rakt
fram-laget.

y Effekter av onormal styraxellutning

y Nér styraxelns lutning ar for stor, kan den erforderliga styrkraften
blir stérre och styrningen blir svarare.

y Nar styraxelns lutning ar for liten kan styrsystemet inte helt &terga till mittiaget efter att fordonet har
svangt.

y Nér vanster styraxels lutning och hdger styraxels lutning ar
inte lika, kan fordonet dra &t ena sidan.

4.6.8 Inkluderad vinkel (1A)
y Definition

Den inkluderade vinkeln &r vinkeln Y mellan kingpinens axel och hjulaxeln. Vardet p& den inkluderade
vinkeln &r summan av styraxelns lutning ¥ och cambern y (som visas pa bilden nedan).
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Funktion

Den inkluderade vinkeln anvands for att diagnostisera fjadringssystemets feljustering och
fiadringskomponenternas deformation.
y Effekter av onormal innesluten vinkel

y Nar den inbyggda vinkeln &r for liten, styraxelns lutning &r normal och cambern ar for liten, kan

axeltappen vara bojd.

y Nar den inbyggda vinkeln &r normal, styraxelns lutning ar for liten och cambern ar for stor, kan den

nedre lankarmen vara bojd.

y Nar den inbyggda vinkeln &r normal, styraxelns lutning ar for stor och cambern &r for liten, kan den

Ovre lankarmen vara bojd.

y Nar den inbyggda vinkeln &r for stor, styraxelns lutning &r for liten och cambern &r for stor, kan den

nedre lankarmen och axeltappen vara bdjda.

4.6.9 Ta-ut i svangar
y Definition
Ackermanvinkeln ar skillnaden mellan det yttre hjulets styrvinkel och det inre hjulets styrvinkel nar fordonet

gor en svang.
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Funktion

Se till att de tva framhjulen pekar at ratt hall for battre grepp.
y Effekter av onormal Ackermanvinkel
y Dacken kan ha fjadringstillstand.

y Dacken kan glida i sidled eller hoppa eller ha onormala ljud pé grund av otillrackligt grepp nar fordonet
svanger.

4.6.10 Maximal styrvinkel
y Definition

Den maximala styrvinkeln &r den vinkel som hjulrotationsplanet tacker nar framhjulen vrids fran rakt
fram-laget till vanster eller hdger granslage.

Funktion

Kontrollera den minsta svangradien och sakerstall fordonets korstabilitet och mandvrerbarhet.

y Effekter av onormal maximal styrvinkel
y Fordonet kan glida under korning.

y Det kan forekomma ljud nar fordonet svanger.
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y Ratten kan skaka.
y Styrningen ar tung.

y | extrema fall kan fordonet valta.

4.6.11 Korhojd

Placering och metod for korhojd varierar beroende pa fordonstillverkare. Se nedan fér mer information.

y Kérhojd hos fordonstillverkare som Volkswagen, Audi, Porsche etc.

y Kérhojd hos fordonstillverkare som BMW.

y Korhojd for fordonstillverkare som Mercedes-Benz, Maybach med flera, bestdms genom
att mata lutningen pa chassirelaterade komponenter.

W\ A
\ &+
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y Korhojd for fordonstillverkare som Renault, Peugeot, mer &n ett varde som behdver matas pa en dackposition.

4.6.12 Bakatgaende vinkel
y Definition

Séttvinkeln &r vinkeln mellan den vertikala linjen for hjulcentrums anslutningslinje och trycklinjen.

Funktion
For att diagnostisera axeldeformationen.

y Effekter av onormal bakatvinkel

¥ Inféliningsvinkeln leder till skillnaden mellan vanster och hoger hjulbas, och fordonet

drar at sidan med den kortare hjulbasen.

4.6.13 Hjul rakt fram

Halften av skillnadsvardet mellan framhjulets vanstra t& minus hogra ta.

4.6.14 Symmetriskt varde

Fordonets geometriska dimensioner &r vanligtvis symmetriska, vilket anvands for att preliminart beddma om
fordonet har haft en olycka och chassits halsostatus, samt underlétta fyrhjulsinstaliningen.
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4.6.15 Rullningsdiameter

Rullningsradien R &r lika med avstandet fran hjulets centrum till marken.
Valsdiametern motsvarar tva valsradier R.

4.7 Utfor diagnostisk funktion och ADAS-kalibrering

4.7.1 Fore hjulinstallning

Vissa fordon med luftfjadring kraver att en diagnostisk funktion utférs innan hjulinstélining
utférs. Endast nar fordonet ar installt p& standardhéjd kan hjulinstaliningsparametrarna
matas och justeras noggrant.

4.7.2 Efter hjulinstallning

Méanga fordon behover utfora diagnostiska funktioner (t.ex. kalibrering av styrvinkelsensor,
installning av servostyrning) efter hjulinstalining om hjulsparet &ndras. Fordon med ADAS-
system, sdsom frontkameror, behéver kalibrera relevanta ADAS-system.
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5 Aligner- och ADAS-installningar

Innan du utfor hjulinstalining och ADAS-kalibrering méste vissa instéllningar utféras, som programvaruaktivering,
Wi-Fi-anslutning, hjulinriktningskalibrering, hjulklam- och malkalibrering samt lutningssensorkalibrering.

5.1 Vanliga installningar

Vanliga instéllningar inkluderar enhetsinstallningar, instéllning for grafisk resultatvisning, valj klamtyp, anslut
slitbanematningsverktyg, valj dacktrycksmatare, valj hojdmatningsverktyg, Benz-chassinivdmatningsverktyg,
pipinstallning, skarmdelningsinstélliningar, ADAS-kalibreringsparameterinstaliningar och ADAS-

kalibreringsverktygsinstallningar.

t Settings - Common Settings

I I Printing Settings
Unit Settings >
e
Report Settings

Camber - Caster >
Toe

Graphical Result Display Setting
n Push Notifications

Select Clamp Type Tire clamp >
I:'-' ' Auto Update

Connect Tread Measuring Tool >
ra
2% ADAS & Aligner Settings
>

Select Tire Pressure Measuring Device

!.-,-!_ OBFCM Upload
Select Height Measuring Tool Tape measure )
@ Vehicle List
- Benz Chassis Level Measuring Hand-held
o nelinometer
@ EVDiag Box Setlings
?

5 Beep Setti
“ Battery Test il

Figur 5-1 Skarmen Vanliga instéllningar

5.1.1 Enhetsinstéallningar

| Enhetsinstéllningar kan du andra visningsformat och enhet for standardvarden och uppmétta vérden.
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@  Settings - Unit Settings
E ADAS & Aligner Settings
Tolerance & Accuracy Setting >
n 0BFCM Upload
Angle (Camber, Caster, Thrust Angle..) cegree & minute >
@ Vehicle List
Toe degres & minute )
EVDiag Box Settings
L Ride Height mm ¥
“ Battery Test
T Tread Depth mm >
Country/Region Code
Track width & Wheelbase mm )
Laws and Regulations
Tire Pressure bar >
m System Settings

Weight kg >
(2 % 9

Figur 5-2 Skérmen Enhetsinstéllningar

5.1.2 Installning av grafisk resultatvisning

Den hér installningen later dig andra layouten fér de métta resultaten i hjulinstaliningsfunktionen. Det finns tre
alternativ: Toe-Camber-Caster, Camber-Caster-Toe och Caster-Camber-Toe.

) Ssettings - Graphical Result Display Setting
E ADAS & Aligner Settings
B3 oarom upoas == N e
| - | | | [ oo | [ cote |
Vehicle List = (=] =n EE
Toe - Comber - Coster Corvbe - Comer - Toe
m EVDiag Box Settings s °

n Battery Test
Country/Region Code

m Laws and Regulations Caster - Camber - Toe
B Systern Settings
FY o

Figur 5-3 Installningsskarm for grafisk resultatvisning
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5.1.3 valj klamtyp

Valj klamtyp (falgklamma eller dackklamma) for att utféra kompensation:

1) Nar du valjer Falgklamma kommer surfplattan att vagleda dig till hjulinstallningen.
eller ADAS-kalibreringsfunktion med hjalp av falgklamma.

2) Nar du valjer Dackklamma, kommer surfplattan att vagleda dig till att utféra hjulinstalining eller
ADAS-kalibreringsfunktion med hjalp av dackklamma.

@ OBS!

Dackklamma ar vald som standard.

m Settings ’,Z Select Clamp Type
e
= ADAS & Aligner Settings

53 oBroM Upioad

!:‘! Vehicle List

m EVDiag Box Seftings
R clama Tee champ

“ Bartery Test ©

E Country/Region Code

m Laws and Regulations

m System Settings

3 oo

Figur 5-4 Valj klamtyp

5.1.4 Anslut slitbanematverktyget

Den hér instéllningen gor det majligt att ansluta en TBE-enhet for att méta slitbanan. Den specifika
funktionen for att ansluta en TBE-enhet presenterades i foregaende avsnitt och kommer inte att upprepas
har. For mer information, se avsnittet om inspektion av slitbanan i avsnittet Inspektion av slitbanan djup

och tryck.

5.1.5 valj dacktrycksmatare

Den hér instéllningen gor det mojligt att ansluta ITS600-enheten for att méta dacktryck. Den specifika
funktionen for att ansluta ITS600-enheten presenterades i foregdende avsnitt och kommer inte att
upprepas har. For mer information, se avsnittet om inspektion av slitbanetryck i avsnittet om inspektion

av slitbanedjup och tryck.
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5.1.6 Vélj h6jdmatningsverktyg

| det har avsnittet kan du vélja ett verktyg for att mata koérhojden. Det finns tva alternativ:
Mattband och kérhojdsmal.

1) Néar du valjer Mattband méste du mata koérhojden som visas i skarmguiderna och ange
vardena i motsvarande ruta efter matning. Fér mer information, se Matning av koérhojd.

2) Nar du valjer korhojdsmal justeras tvarstagets hojd automatiskt och malet soks pa
skarmen for kérhojdsmatning. Darefter beraknas kdrhdjden och visas automatiskt i
motsvarande inmatningsruta.

For mer information, se Matning av koérhojd.

@ oBs!

Méattband &r valt som standard.

M  settings i Select Height Measuring Tool

:i ADAS & Aligner Settings

=3 o8=cM Upicad

P2 Vet 3 . @

m EVDiag Box Settings

Tape measure Ride height wrget
n Battery Test ()

m Laws and Regulations
n System Settings
g About

Figur 5-5 Valj hojdméatningsverktyg

5.1.7 Benz Chassi Nivamatningsverktyg

Benz-fordon maste anvanda ett specialverktyg for att mata fordonets hojd. Om fordonets
hojd inte mats kommer inget specifikationsvarde att visas. Du kan valja Autel handhallen
lutningsmatare eller andra verktyg for att mata fordonets hojd.
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M Setlings s Benz Chassls Level Measuring Tool

[a Language

Select Tool

|. P ! Printing Settings
Report Settings
A» =
n Push Notifications B -
& 5—,, Auto Update
Harckheld Incinometes Romess inclnormets or othes lool
:-‘-T: ADAS & Aligner Settings °
= *Benz vehicies must use a special tool 1o measure the vehicle height. Failure 10

n maasure the vahicls height will result in no available sparification valus.
'% 1 0OBFCM Upload

Hand-held Inclinometer Calibration >

Vehicle List

m EVDiag Box Settings

Figur 5-6 Matverktyg for chassis fran Select Benz

Om den handhallna lutningsmétaren ger felaktiga matningar pa grund av att den har tappats kan du trycka p&
knappen Kalibrering av handhallen lutningsmatare for att utfora féljande steg for att kalibrera om den.

y For att utfora kalibrering av handhéllen lutningsmatare

1. Placera den handhallna lutningsmataren pa en plan och jamn yta.

Figur 5-7 Utfor kalibrering av handhéllen lutningsmétare 1

2. Vrid den handhalina lutningsmataren 180°.
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Figur 5-8 Utfor handhallen lutningsmatarkalibrering 2

3. Vrid den handhélina lutningsmétaren 180°.

Figur 5-9 Utfor kalibrering av handhéllen lutningsmaétare 3

4. Vrid den handhallna lutningsmataren 180°. Kalibreringen &r sedan Klar.
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Figur 5-10 Utfor kalibrering av handhallen lutningsmétare 4
5.1.8 Instéllning av pipsignal

Den hér instaliningen later dig aktivera eller inte avaktivera pipljud nar du utfor rullningskompensation,

lyftkompensation eller Caster/SAI-matning.

1) Vrid PA/AV- knappen till PA, s& aktiveras pipljudet. Det kommer att héras ett pipljud under
rullningskompensation, lyftkompensation eller Caster/SAl-méatningsprocedurer.

2) Stall PA/AV -knappen till AV, s inaktiveras pipljudet. Det kommer inte att héras négot pipljud under
rullningskompensation, lyftkompensation eller Caster/SAl-méatningsprocedurer.

M  Settings - Beep Setiing

iZ5 ADAS & Aligner Settings
- Beep [o: @

‘I-. ~l OBFCM Upload

@ Vehicle List

ﬁ EVDiag Box Settings
‘_‘ Battery Test
Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Setlings
I o

Figur 5-11 Skarm fér pipinstallining
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5.1.9 Instéallningar for skarmdelning

Med den hér instaliningen kan du aktivera eller inaktivera automatisk skarmoéverforing fran surfplattan till den

digitala skarmen pa kalibreringsramen.

1) N&ar PA/AV- knappen 4r i PA -lage aktiveras automatisk skarmvisning och surfplattans grénssnitt visas automatiskt p& den digitala

skarmen p& kalibreringsramen nér surfplattan &r ansluten.

2) Nar PA/AV -knappen &r i AV- lage, visas automatisk skarmcastning
ar inaktiverat, och surfplattans granssnitt kommer inte automatiskt att skickas till den digitala skarmen pa
kalibreringsramen nar surfplattan ar ansluten.

ﬁ Settings - Screen Sharing Settings
15 ADAS & Aligner Settings
— Automatic Cast Screen [ on
% 1 OBFCM Upload —

m Vehicle List

m EVDiag Box Settings
“‘ Battery Test

e Country/Region Code
E Laws and Regulations
m System Settings
2 P

Figur 5-12 Skarm fér installningar for skarmdelning

5.1.10 Installningar for ADAS-kalibreringsparametrar

Valj ADAS-kalibreringsparameterinstéllningar (Autel-parametrar eller fabriksparametrar) for att justera

kalibreringsramen nar ADAS-kalibrering utfors:

1) Nér du har valt alternativet Autel-parametrar kommer surfplattan att guida dig genom processen att utféra

ADAS-kalibreringsfunktionen med hjélp av Autel-parametrar.

2) Nar du har valt alternativet Fabriksparametrar kommer surfplattan att guida dig genom processen att utféra

ADAS-kalibreringsfunktionen med hjélp av fabriksparametrar.

@ NOTERA

Autel-parametrar &r valda som standard.
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ﬁ Seltings - ADAS Calibration Parameter Settings

50 ADAS & Aligner Settings

n 0OBFCM Upload
Venicle List

m EVDiag Sox Settings
Autel pamemetees Factory purametery

&‘ Battery Test (]

Country/Region Codle
u Laws and Regulations

Figur 5-13 Skarm for instéllningar for skarmdelning

5.1.11 Instéllningar for ADAS-kalibreringsverktyg

Den hér instaliningen later dig aktivera eller inaktivera prioriterad anvandning av digital malpanel nar ADAS-
kalibreringsfunktionen utfors snarare &an fysiska mal.

1) Nar PA/AV- knappen &r i PA -lage aktiveras prioriterad anvandning av den digitala malpanelen nar
ADAS-kalibreringsfunktionen utfors.

2) Nar PA/AV- knappen &r i AV- lage inaktiveras prioritetsanvandning av den digitala malpanelen, och
surfplattans granssnitt guidar dig genom processen att utféra ADAS-kalibreringsfunktionen med hjalp
av fysiska mal.
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| Settings - ADAS Calibration Tool Settings
=2 ADAS & Allgner Settings
. Prioritize digital target panel l on ¢
B oercu Upload

m Vehicle List

@ EVDiag Box Settings
“ Battery Test
Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Settings
e

Figur 5-14 Installningsskarm for ADAS-kalibreringsverktyget

5.2 Kalibreringsramens anslutning

Kalibreringsramens anslutningsmetod introducerades i foregaende avsnitt; den kommer inte att
upprepas har. For mer information, se Kalibreringsramens anslutning.

5.3 Natverkskonfiguration

Natverkskonfigurationen presenterades i foregdende avsnitt; den kommer inte att upprepas har.
For mer information, se Natverkskonfiguration.

5.4 Uppdatering

Nar kalibreringsramen &r ansluten och natverket ar konfigurerat, tryck pad Uppdatera fran ADAS-
och Aligner-installningar for att uppdatera kalibreringsramen.
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o pot

= l Printing Settings _—

= Report Settings

! 1 ! Push Notifications
ADAS camena system current version: V01.09.01_¥01.10.01_1.06.06;
m Auto Update Latest versicn. V01.09.01_V01.96 27_v1.06.06

&
5 ADAS & Aligner Settings

ﬂ OBFCM Upload
Vehicle List

Figur 5-15 Uppdateringsskarm

5.5 Uppdatering av handhallen lutningsmatare

I det har avsnittet kan du ladda ner den senaste versionen av den handhalina lutningsmaétaren efter att
du har anslutit den handhallna lutningsmataren till surfplattan via en USB-kabel. For att utféra
kalibreringen av den handhallna lutningsmataren, se Benz Chassis Level Measuring Tool for mer information.

th Settings - Hand-held Inclinometer Update

= 2
fory ADAS & Aligner Settings

B[] o
Vehicle List Devices Hand-held Inclinormetsr

E EVDiag Box Settings Updzte

n Satiery Test

Country/Region Code

Current versian:VD'l 00.0C; Latest varslon:V01.99.17

During the update, do not leave he current interface. Update Lakes about 20
s

B Laws and Regulations

B System Seitings
£ e

Figur 5-16 Uppdateringsskarm for handhallen lutningsmatare
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5.6 Underhall och service

Detta avsnitt behandlar kalibrering och inspektion, kalibreringsrapport,
noggrannhetskontrollintervall och méalrengdringsintervall.

®  Ssettings - Maintenance & Service

15 ADAS & Aligner Settings

n T Calibration & inspection >
m Vehicle List Calibration record report >
EVDiag Box Settings Accuracy check interval Swmonths >
“ Battery Test Target cleaning interval >

E Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Settings
[ 8

Figur 5-17 Skarmbilden Underhéll och service

5.6.1 Kalibrering och inspektion
5.6.1.1 Kalibrering av aligner
Alignern behdéver kalibreras nar:

1. Kameran har demonterats.

2. Noggrannhetskontrollen har misslyckats.

@ OBS!

For att utféra kalibrering av Aligner kravs ett professionellt kalibreringsverktyg (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-

CSC0500/12). Du kan kontakta din lokala aterforséljare eller tillverkare for kalibrering.

y FOr att kalibrera riktaren
1. V4lj Installningar pa surfplattans huvudskarm.
2. Tryck pd ADAS- och Aligner-installningar till vanster pa skarmen.

3. Tryck p& Underhall och service och valj sedan Kalibrering och inspektion >
Kalibrering av riktare.
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@ NOTERA

Se till att kalibreringsramens Wi-Fi &r anslutet, annars kan underhélls- och servicefunktionen inte aktiveras.

4. Placera kalibreringsstangen cirka 2,2 m framfér kalibreringsramen. Montera

framhjulsmélen p& kalibreringssténgen, rikta in positionsstiftet med positionshélet och dra &t muttern.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

.._.n‘.‘*.,‘.'._l position about 2 2m directly in

fronit of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned;

; * Install the front wheel targets
M on the calibration bae, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut;
+The crossbar height will be
o adjusted sutomatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the moverment
of the crossbar.

Figur 5-18 Forberedelse av kalibrering av alignern

5. Tryck pa Nésta, sa justeras tvarstangens hojd automatiskt och malet soks, varpa foljande skarm visas.
Folj skarmguiden och flytta kalibreringsstapeln sa att vardena for 'Offset’, 'L-avstand' och

'Avstandsskillnad' visas i gront.

Aligner calibration

Offret Move the calibation bar so
iy that the vahues of Offset’, L-

e Distance’, 'R-Distance’, and

A ‘Distance Diff are displayed in
106 ... o
L-Distance: A-Dstance
[ ]
Distarcs DIt
b, =131 ;

. Nest Camera ESC

Figur 5-19 Kalibrering av aligner 1
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Aligner callbration

Oftvet

ﬁ_
13

LOistance R{istarce

Destance DIff

9169 - o 2173"

Figur 5-20 Kalibrering av aligner 2

6. Tryck sedan p& Nasta for att 6ppna foljande skarm. Rotera Kkalibreringsstapeln enligt
anvisningarna pa skarmen for att samla in data. Nar pilarna och de angivna
blockbilderna blir gréna, sluta rotera tvarstapeln.

Calibration

e Rotate the 1arget 1o the collection
-_.:L*__:.__l position

4&-@—"—%

Figur 5-21 Kalibreringsskarm 1
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Calibration

= Gollecting,
-—.:L*f:-._‘

Figur 5-22 Kalibreringsskarm 2

7. Efter att data har samlats in visas kalibreringsresultatskarmen, som visas pa det som indikerar att
figuren nedan. Om skarmen visar , lyckades; om kalibreringen &r det indikerar att kalibreringen

skarmens visningar behover kalibreras om. , har misslyckats, och

Result

Calibration succeeded!

Tota! front toe 0.1,07)
Left front camber 01,07
Right front camber 01,07)
Total rear toe {01.,017)
Left rear camber 0 {01.,07)
Right rear camber 01,00

Recalibrate. ESC

Figur 5-23 Kalibreringsresultat

8. Ta bort framhjulsmélen fran kalibreringsstangen och montera bakhjulsmalen pa kalibreringsstangen.
Placera sedan kalibreringsstangen cirka 5,4 m framfor kalibreringsramen. Slutfor kalibreringsstegen
enligt skarmguiderna. Eftersom kalibreringsstegen ar ungefar desamma och tydligt illustrerade pa

surfplattan kommer de inte att upprepas har.

5.6.1.2 Kalibrering av hjulklammans mal
Nar den matchande hjulklamman (falgklamma/dackklamma) eller mélet har bytts ut,
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Den nymonterade hjulklamman (falgklamma/dackklamma) eller mélet behdver kalibreras om.

@ noTera

Som tidigare namnts &r illustrationerna av klammor i den har manualen baserade pa anvandning av dackklammor.

Har véljer vi dackklamma och mal for kalibreringsillustrationen.

1. Anvand kalibreringsfaltet

y For att kalibrera hjulklamma (dackklamma) och mal med hjalp av kalibreringsfaltet

1. Forbered sjalv ett professionellt kalibreringsverktyg — kalibreringsstang (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-
CSC0500/12).

2. valj Installningar pa surfplattans huvudskarm.
3. Tryck p& ADAS- och Aligner-instéallningar till vanster pa skarmen.

4. Tryck p& Underhall och service och vélj sedan Kalibrering och inspektion > Kalibrering av
hjulklammans mal.

5. Vélj Hjulklammas malkalibrering — med kalibreringsféltet kommer surfplattan att pAminna dig om
anteckningarna for hjulklamma (dackklamma) och malkalibrering.

Wheel clamp target calibration

This function raqu ires a professional calibration ool (AUTEL-

€SC0500/10) which will change the callbration parameters of

the calibration equipment. These parameters will directly affect

the calibration results. It Is recommended to contact the local
or it for

Figur 5-24 Valj kalibreringsmetod

6. Efter att noggrant ha last igenom anvisningarna trycker du pa OK for att vélja mal for kalibrering. Har valjer

vi vanster framhjulsmal (som &r ordentligt installerat p& véanster framhjulsklamma) som illustration.
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Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear whee! target

Figur 5-25 valj mal for kalibrering

7. Surfplattan visar automatiskt kalibreringsforberedelserna efter att du har valt det mal som
behdver kalibreras. Folj skarmens anvisningar, flytta kalibreringsféltet till positionen
cirka 2,2 m direkt framfor IALO0O0OWA-kalibreringsramen och se till att mitten av
kalibreringsfaltet och kalibreringsramen &r i linje. Montera sedan vanster
framhjulsklamma (dackklamma) och vanster frammal pa kalibreringsfaltet, rikta in
styrstiftet med styrhalet och dra at muttern.

Calibration Preparation

- . * Move the calibration bar to the

23 e | * - ] position about 2.2m directly in
front of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned,

N * Install the left front wheel clamg
‘P_d target on the calibeation bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Figur 5-26 Kalibreringsforberedelse (anvand kalibreringsfaltet)

8. Nar ovanstaende forberedelser ar klara trycker du p& Nasta for att fortsatta. Surfplattan
visar det aktuella avstandet mellan hjulklamman (dackklamman) och malet och
kamerasatsen och uppmanar dig att avstandet ska vara 2,0 till 2,4 m. Om avstandet

inte ligger inom det intervallet, flytta kalibreringsfaltet for att justera avstandet till onskat
intervall.

132



Left front wheel clamp target calibration
The distance between the whee|

TR T S— clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current

distance: 2503 mm.

—

Figur 5-27 Starta kalibrering (anvénd kalibreringsfaltet) 1

9. Tryck pa& Nasta nar avstandet &r justerat till 5nskat omrade, surfplattan kommer att
informerar dig om att allt &r klart for senare operationer.

Left front wheel clamp target calibration

CRNNSS T S——

Readyt

B —

Figur 5-28 Starta kalibrering (anvand kalibreringsfaltet) 2

10. Tryck pa Nasta for att fortsatta. Folj skarmens guide och rotera kalibreringsfaltet sa att

malen &r i uppsamlingsposition.
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Left front wheel clamp target calibration

2 : Rotate the target 1o the collection
[P Y poatiion

—— —

Figur 5-29 Starta kalibrering (anvand kalibreringsfaltet) 3

Left front wheel clamp target calibration

- Rotate the target to the collection
PR ] sl

— —

Next Camera ESC

Figur 5-30 Starta kalibrering (anvand kalibreringsfaltet) 4

11. Nar pilarna och de angivna blockbilderna blir gréna, sluta rotera tvarstangen.
Surfplattan bérjar automatiskt samla in data.
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Left front wheel clamp target calibration

= Cotlecting
kil
pry i N
- - -

-

= Next Camera ESC

Figur 5-31 Starta kalibrering (anvéand kalibreringsfaltet) 5

12. Efter datainsamlingen visar surfplattan kalibreringsresultatet automatiskt. Om skarmen visar indikerar det
att kalibreringen lyckades. Du kan trycka pd ESC for att avsluta funktionen. Om skarmen visar indikerar
det att kalibreringen misslyckades. Du kan trycka p& Recalibre f(’:gt,kalibrera igen.

Result
Calibration completed:

Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.50 0.50
Rotation center ¥ 287 2581
Rotgtion center Y 015 0.34
Rotation center Z 45.06 4501

Recalibrate ESC

Figur 5-32 Kalibreringsresultatskarm
2. Anvand fordon
y For att kalibrera hjulklamma (dackklamma) och mal med hjalp av fordons-
1. V4lj Installningar pa surfplattans huvudskarm.
2. Tryck pd ADAS- och Aligner-installningar till vanster pa skarmen.

3. Tryck p& Underhall och service och vilj sedan Kalibrering och inspektion >
Kalibrering av hjulklammans mal.
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4, valj Kalibrering av hjulklammans mal — med fordonet frdn hoger om
skarmen. Se figur 5-24 Valj kalibreringsmetod.

5. Foljande skarm visas, valj sedan det mal som behover kalibreras.
Valj till exempel vanster framhjulsmal (som &r ordentligt installerat pa vanster framhjulsklamma). Se
figur 5-25 Valj mal for kalibrering.

6. Kor fordonet upp pa lyften enligt skarmguiderna, styr framat, 1as ratthallarens stativ, placera véxell&dan i
neutrallage och slapp parkeringsbromsen. Montera sedan véanster framhjulsklamma (dackklamma) och

vanster framhjulshallare p& véanster framhjul och hoj framaxeln.

Left front wheel clamp target calibration

.4
v
»
\

B -

Sner ahone, |ock s1oenng whoel, place tranamisaion in Ingnehl ho loft fron whoel targat on lafr fmrt wheel and mise
neutral rebease parking brake. e from amie.

Cancel Next

Figur 5-33 Kalibreringsforberedelse (anvand fordon) 1

7. Tryck p& Néasta for att fortsatta. Folj skarmens anvisningar, placera kalibreringsramen cirka 2,2 m fran
framhjulets mitt och se till att kalibreringsramens och fordonets mittpunkter &r i linje. Tryck sedan pa
UPP och NER.
knapparna pa baksidan av kalibreringsramen for att justera tvérstagets hojd sa att tvarstaget ar ungefar

p& samma hojd som framhjulets mitt.
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Left front wheel clamp target calibration

* Place the calibrstion frame sbout 2200mm
from the center of the front wheel, and ensure
that the centers of the calibration frame snd
the vehicle are aligned,

*Press UP and DOWN buttons on the back of
the calibration frame to adjust the crossbar
height so that the crosshar is roughly at the
same height as the center of the front wheel.

Cancel Next

Figur 5-34 Kalibreringsfoérberedelse (anvand fordon) 2

8. Om ovanstaende atgarder ar slutforda trycker du pa Nasta for att fortsatta. Surfplattan
visar det aktuella avstandet mellan hjulklamman (dackklamman) och méalet och
kamerasatsen och uppmanar dig att avstandet ska vara 2,0 till 2,4 m. Om avstandet
inte ligger inom det intervallet flyttar du kalibreringsramen for att justera avstandet
till dnskat intervall.

Left front wheel clamp target calibration

(e}l

The distance betwaen the wheel
clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current
distance: 2556 mm.

Q

Camera Cancel Next

Figur 5-35 Starta kalibrering (anvand fordon) 1

9. Tryck pa Nasta nar avstandet &r justerat till 6nskat omrade, sd kommer surfplattan att
informerar dig om att allt &r klart for senare operationer.
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Left front wheel clamp target calibration

L]
#

Camera Cancel Next

Figur 5-36 Starta kalibrering (anvand fordon) 2

10. Vrid hjulet enligt skarmguiderna.

Left front wheel clamp target calibration

@)

Rotate the wheel as indicated by
the arow.

<)

Camera Cancel Next

Figur 5-37 Starta kalibrering (anvéand fordon) 3

11. Nar pilarna och de angivna blockbilderna blir gréna, sluta vrida pa
hjulet. Surfplattan bdrjar automatiskt samla in data.
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Left frant wheel clamp target calibration

o) PR+ SS— Colkcing.

(o
(i

Camera  Cancel Noxt

Figur 5-38 Starta kalibrering (anvénd fordon) 4

12. Efter datainsamlingen visar surfplattan kalibreringsresultatet automatiskt. Om skérmen visar indikerar det
att kalibreringen lyckades. Du kan trycka pd ESC for att avsluta funktionen. Om skarmen visar indikerar
det att kalibreringen misslyckades. Du kan trycka p& Recalibre ffﬁ[.kalibrera igen.

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 087
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis 2 -0.50 -0.50
Rotation center X 257 2571
FRotation center Y <033 015
FRotation center Z 45.00 45.00

Recalibrate ESC
Figur 5-39 Kalibreringsresultatskarm (anvand fordon)
5.6.1.3 Kontroll av riktarens noggrannhet
Kontroll av riktarens noggrannhet rekommenderas nér:
1. Skenan drabbades av en hdgintensiv kollision.
2. Noggrannhetskontrollen har inte utforts pd mer &n sex manader.

Programvaran tillhandahaller tre typer av noggrannhetskontrollmetoder: Noggrannhetskontroll av riktaren
(anvand kalibreringsstapel); Noggrannhetskontroll av riktaren (anvand fordon); Snabb noggrannhetskontroll.
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1. Anvand kalibreringsfaltet

Genom att utféra en noggrannhetskontroll med kalibreringsstapeln kan den évergripande noggrannheten hos
maétsystemet, som bestar av kameror, hjulklamma och méltavla, detekteras noggrant och tillforlitligt.

y For att utféra noggrannhetskontroll med kalibreringsstapeln
1. Vélj Instéliningar pa surfplattans huvudskarm.
2. Tryck p& ADAS- och Aligner-installningar till vanster pa skarmen.

3. Tryck p& Underhall och service och vélj sedan Kalibrering och inspektion >

Kontroll av riktarens noggrannhet.

@ NOTERA

Se till att kalibreringsramens Wi-Fi &r anslutet, annars kan underhdlls- och servicefunktionen inte aktiveras.

4. Valj Noggrannhetskontroll — med kalibreringsfaltet till hdger pa skarmen.

5. Flytta kalibreringsfaltet till positionen cirka 2,2 m direkt framfor kalibreringsramen enligt anvisningarna pa
skarmen. Montera framhjulsklammorna (dack
klammor) och mal pa kalibreringsstangen, rikta in lokaliseringsstiftet med lokaliseringshalet och dra at

muttern.

Accuracy check

: o * Move the caliteation bar to the
h__‘z;l*,.c._.l pasition aboLit 2.2m directly in
tront of the ADAS caiibation
frarme, and ensure the centers
of the callbration bar and the
calibration frame are aligned,

= 4 * Install the front wheel clamp

*h~~ 1argets on the calibeation bac align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut,
* The crossber height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may Interfere with the movement
of the crossbar

Next ESC

Figur 5-40 Skarm fér noggrannhetskontroll (anvand kalibreringsfaltet) 1

6. Tryck pa Nésta, s& justeras tvarstdngens hojd automatiskt och féljande skarm visas. Flytta kalibreringsstapeln

sa att vardena for 'Offset, 'L-avstand' och 'Avstandsskillnad' visas i gront, som visas i skarmguiden.
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LDissance

2481
o

Accuracy check

Move the calipration bar so

Offent that the values of 'Offset’, L-
e e R Distance’, 'RDistance, and
A ‘Distance Diff are dsplayed in
~110 s

A-Destance
[ ]
Distance Ditt
103 g
— i 2584
| 2

Figur 5-41 Skarm fér noggrannhetskontroll (anvand kalibreringsfaltet) 2

L Diatance

«€2217

Accuracy check
Oftaet “eﬁo"
TG

A
-1

A Destance
[ ]
Distance DAY
-40

s 2257,

Next Camera ESC

|

Figur 5-42 Skarm for noggrannhetskontroll (anvand kalibreringsféltet) 3

7. Tryck sedan pa Nasta for att 6ppna foljande skarm. Rotera kalibreringsfaltet enligt

anvisningarna pa skarmen for att samla in data. Nar pilarna och de angivna blockbilderna
blir grona, sluta rotera kalibreringsfaltet.
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Accuracy check

- . Rotate the target to the collection
CR T S— e

4’“—@+4§
\ Y

Camera  ESC

Figur 5-43 Skarm fér noggrannhetskontroll (anvand kalibreringsfaltet) 4

Accuracy check

2 Collecting..
R T S

A —

Figur 5-44 Skarm fér noggrannhetskontroll (anvand kalibreringsfaltet) 5

8. Systemet kommer automatiskt att ga till nasta skarm. N&r data har samlats in visas
kalibreringsresultatet automatiskt. Om skéarmen visar indikerar det att kalibreringen
lyckades; om skarmen visar indikerar det att kalibreringen misslyckades och behdver
kalibreras'@m,
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Result
Accuracy check passed!
Total front toe (-01.0.1)
Left front camber (01,0.1)
Right front camber (01,01)
Total rear toe 0.02 {-0.1,0.1)
Left rear camber (0.1,0.7)
Right rear camber it (01,01)
Recheck ESC

Figur 5-45 Skarmbild for resultat av noggrannhetskontroll

2. Anvand fordon

Vid en noggrannhetskontroll med fordonet kan den évergripande noggrannheten hos matsystemet, som bestar
av kameror, dackklamma och maltavla, detekteras av fordon utan kalibreringsstang. Inspektionens noggrannhet
paverkas dock av fordonets skick, s& det rekommenderas att valja ett sportfordon i gott skick for inspektion.

y For att utféra noggrannhetskontroll med fordonet
1. Valj Instaliningar pa surfplattans huvudskarm.
2. Tryck p& ADAS- och Aligner-instaliningar till vanster pa skarmen.

3. Tryck p& Underhadll och service och valj sedan Kalibrering och inspektion >

Kontroll av riktarens noggrannhet.

@ NOTERA

Se till att kalibreringsramens Wi-Fi &r anslutet, annars kan underhdlls- och servicefunktionen inte aktiveras.

4. Valj Noggrannhetskontroll — med fordonet till hoger pa skarmen.

5. Folj skarmens anvisningar for att stalla in fordonet i 6nskat tillstand.
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Vehicle Praparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel cl and the between st
are normal (R to usea wvehicle within 3 years and 50,000 km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the vehicle;

* Place the wheal chocks before and after the left rear of right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and ingtall the steering whee! holder. Release the parking brake and place the

transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear to

perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

Figur 5-46 Fordonsforberedelse

6. Tryck pa Nasta om fordonet ar installt pa énskat tillstand. Folj sedan anvisningarna
som visas pa skarmen for att placera hjélpverktyget steg for steg.

Auxiliary Tool Positioning

Plae whee! chacks to prevent e vehicle Steer ahend, lock steering wheel sloce Place the calibtion frame sbout 1.5 m
from sligping, trasemission In neuval. relesse parking .. In frost of the vehicle. Adjust the crossb...

Install foar clamps and targets oo
the whees {f ey wers ot imatalled o

Figur 5-47 Placering av hjélpverktyg

9. Nar hjalpverktygen ar korrekt placerade, tryck pa knappen Nasta . Tvarstaget
justeras automatiskt och soker efter malet, och surfplattan visar féljande skarm.
Folj skéarmguiden for att utféra hjulrullningskompensation.
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Wheel Rolling Compensation

(4] . R, *Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

-  Camers  ESC
Figur 5-48 Kompensation for hjulrullning 1
Whee! Rolling Compensation
(<] L s S | *Move the resr whee| chock
backward for about 30 ¢my
* Push the vehica in the diraction
indicated by the amow.
| s
Figur 5-49 Kompensation for hjulrullning 2
Wheel Rolling Compensation
(o] LI Y ] * Push the vahicie in the direction

indicated by the amow

Figur 5-50 Kompensation fér hjulrullning 3
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Wheel Rolling Compensation

* Stop pushing the vehicle, please
wall,

]
L

Figur 5-51 Kompensation for hjulrullning 4

Camera ESC

10. Nar hjulruliningskompensationen &ar klar gar surfplattan automatiskt till nasta skarm. Folj
sedan skarmguiden for att slutfora procedurerna, vilka liknar den foregdende operationen.

11. Nar operationen ar klar visas kalibreringsresultatet automatiskt. Det indikerar att kalibreringen lyckades;
maste kalibreras om. om skarmen visar indikerar det att kalibreringen misslyckades och

o,

3. Snabb noggrannhetskontroll

Snabb noggrannhetskontroll utférs automatiskt var sjatte manad som standard. Intervallet for
noggrannhetskontroll kan &ndras via installningarna for hjulinstéllningsprogramvaran.

Snabb noggrannhetskontroll kan upptécka problem i matsystemet som bildas av kameran och mélet,
men inte inklusive hjulklamman eller dackklamman.

y For att utféra en snabb noggrannhetskontroll
1. Valj Installningar pé surfplattans huvudskarm.
2. Tryck p& ADAS- och Aligner-instéllningar till vanster pa skarmen.

3. Tryck pa Underhall och service och valj sedan Kalibrering och inspektion >

Kontroll av riktarens noggrannhet.

@ NOTERA

Se till att kalibreringsramens Wi-Fi &r anslutet, annars kan underhalls- och servicefunktionen inte aktiveras.

4, Valj Snabb noggrannhetskontroll till hbger pa skarmen.

5. Folj skarmens anvisningar for att stélla in fordonet i 6nskat tillstand.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is a
minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Pace the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement,

* Center the steenng wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicie unloaded. Check if the coolant level and the engine oll level are correct. Check If the fuel tank is
full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

*If the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before performing the
measurement. The adjustment process may vary on differant models

Infa

Skip | Next | Exit

Figur 5-52 Guide for fordonsférberedelse

6. Tryck pd Nasta om fordonet ar instéllt p& énskad status. Folj sedan anvisningarna pa skarmen
guide for att placera hjalpverktyget steg for steg.

Auiliary Tool Positioning

Faoe wheel chacks % prevent the vesicle Steer mhend, Iock stoering wheel, place Fiace the callbraten frame sbout 1.5m

from slipging. tranermaeion i netral 1aleied parkeg In front of 1ha vehcs. Acust ihe cmeab.
4

Ingzal fowr clamps and targets o0

the wheals (I thoy were st installed pr_

Figur 5-53 Placering av hjalpverktyg

7. Efter att hjalpverktyget har placerats. Tryck pa knappen Nasta , tvarstdngens hojd justeras

automatiskt och mélet soks efter, och féljande matas in.
skarm.
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Quick accuracy check

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the targets
can be detected

Figur 5-54 Snabb noggrannhetskontroll

8. Resultatet av den snabba noggrannhetskontrollen visas pa skarmen efter att kontrollférloppet &r klart. Om
skarmen visar indikerar det att kalibreringen lyckades; om skérmen visar indikerar det att kalibreringen
misslyckades och behover kalibreras om.

Resuit
Accuracy check passed!
Anglel 0.0¢ 1.07)
Angle? 0 (01,0.1)
Angle3 0.04 (0.1,0.1)

0K
Figur 5-55 Resultat av snabb noggrannhetskontroll
5.6.1.4 Kalibrering av lutningssensor
Lutningssensorn behodver kalibreras nar:
1. Anvand IA1000WA for forsta gangen.
2. Kameran har demonterats.

y For att kalibrera lutningssensorn
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1. V&lj Instaliningar p& surfplattans huvudskarm.
2. Tryck pd ADAS- och Aligner-installningar till vanster pa skarmen.

3. Tryck pa Underhall och service och valj sedan Kalibrering och inspektion > Kalibrering av

lutningssensor.

@ oss!

Se till att kalibreringsramens Wi-Fi &r anslutet, annars kan underhdlls- och servicefunktionen inte aktiveras.

4. Placera kalibreringsramen pa ett plant underlag och tryck ner pedalen for att fixera den, enligt skarmguiden.

Vrid knapparna A och B for att centrera bubblorna for lutning och rullning.

Crossbar Adjustment

* Place the main frame on the level ground and
depress the pedal 10 fix the mam frame,

* Rotate the buttons A and B to center the pitch
and roll level bubbles.

Figur 5-56 Justering av tvarstang 1

5. Tryck pa Néasta. Lutningssensorn samlar in data och gar automatiskt till nésta skarm nar insamlingen ar

klar. Vrid knapp B medurs for att rulla tvéarstaget till vanstergransen.
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floll Angle Adjustment

* Rotate the button B clockwise to roll the
crosshar to the left lirmit

Figur 5-57 Justering av rullvinkel 1

6. Tryck p& Nasta. Lutningssensorn samlar in data och gar automatiskt till nasta skarm nar insamlingen ar

klar. Folj skarmens guider och vrid knapp B moturs for att rulla tvarstaget at hoger.

Roll Angle Adjustment

* Rotate the button B counterclockwise to roll

the crosebar 1o the right
* The required angle is 0.00* and the current
angle is 0.03",
"
"
Next Exit

Figur 5-58 Justering av rullvinkel 2

7. Nar den aktuella vinkeln &r justerad till 6nskad vinkel, tryck pd Nasta. Lutningssensorn samlar in data och
visar automatiskt féljande skarm efter att insamlingen &r klar. Folj skarmguiden och vrid knapp B for att

centrera rullningsnivabubblan.
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Crossbar Adjustment

* Rotate the button B to center the rolf level
bubble.

* The required anghe is 0.00" and the current
angle is 0.01°

Figur 5-59 Justering av tvarstang 2

8. Nar atgarden ar slutférd genom att folja anvisningarna pa skarmen visas kalibreringsresultaten. Om
skarmen visar indikerar det att kalibreringen lyckades; om skarmen visar'indikerar det att kalibreringen
misslyckades och behover kalibreras om. )

Result
Calibration succesded!
Anglel ! ©.0.1)
Angle2 1 {0,0.1)

Recalibrate  ESC

Figur 5-60 Kalibreringsresultatskarm

5.6.1.5 Finjustering av mekanism, kalibrering och testning

Kalibreringen behoéver utféras nar:

1. Anvand IA1000WA for forsta gangen.

2. Kameran har demonterats.

y For att kalibrera finjusteringsmekanismen
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1. Vélj Installningar pa surfplattans huvudskarm.
2. Tryck p& ADAS- och Aligner-instaliningar till vanster p& skarmen.

3. Tryck p& Underhall och service och valj sedan Kalibrering och test av finjusteringsmekanism. Det
finns atta delar som behdéver kalibreras, dar Lyftanordning for tvérstag, finjusteringsenheter for framre
och bakre, finjusteringsenheter for vanster och hoger, finjusteringsenheter for rullning,
finjusteringsenheter for stigning och finjusteringsenheter for girning kalibreras automatiskt; medan
héger glidblocksrérelseenhet och vanster glidblocksrorelseenhet kalibreras manuellt. Har valjer vi

Lyftanordning for tvéarstag och héger glidblocksrorelseenhet som illustration.

Fmnetuning mechenism calibretion & test

Crossbar lifting assembly Front '2:;;‘"&"".:;'““ Left w:iﬂr-uhi f::;“"""q Roll fine-tuning assembly
Pitch finetuning y Yaw fi " Nmﬁnmm Left :Iur\g muﬂ;{rmm

ESC

Figur 5-61 Skarm for finjustering av mekanismens kalibrering och test
y For att utféra kalibrering av lyftanordningen for tvarstangen

Valj den funktion som ska utforas. Tryck pa Kalibrering for att finjustera modulen. Se till att det

inte finns nagra hinder inom rorelseomradet.
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Crossbar lifting assembly

* Pregs Calibration to pafoam the fine-tuning
madule calibration. Ensure there are ng
obstacies withan the motion range.

Calibration Exit

Figur 5-62 Skarmbild for lyftmontering av tvarstang

y For att utfora kalibrering av hdger glidblocksrérelseenhet

Valj den funktion som ska utféras. Flytta manuellt det hégra glidblocket till
600 mm-markeringen pa tvarstaget. Tryck sedan pa Kalibrering for att utfora

finjusteringsmodulkalibreringen. Sakerstall att det inte finns nagra hinder
inom rorelseomradet.

Right £licing block mation assembly
* Manually move the right sficiing block to the

GO0 mark on the crossbar.

* Press Calibratio n to parform the fne-tuning
module callbration. Enaura there are no
obstacles within the motion range

Caliration Exit
|

Figur 5-63 Skarmbild for montering av hdger glidblockrorelse
5.6.1.6 AVM-laserkalibrering och kontroll

AVM-laserkalibrering och -kontroll &r nédvandig innan ADAS-kalibreringsfunktionen utfors
Det har avsnittet syftar till att utfra laserkalibrering, konfigurera laser-Bluetooth och
kontrollera laserlinjejustering.

y For att utfora laserkalibrering
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1. valj Installningar pa surfplattans huvudskarm.
2. Tryck pd ADAS- och Aligner-installningar till vanster pa skarmen.

3. Tryck pa Underhall och service och vélj Kalibrering och inspektion > AVM-laserkalibrering och
kontroll foér att dppna skarmen. Valj sedan Laserkalibrering.

4. Montera de tva forlangningsstangerna och de tvalinjelasrarna pa vanster respektive hoger glidplatta,
som visas i animationsguiden. Dra sedan &t vreden pa forlangningsstangerna och Ias

sékerhetshakarna. Tryck pad Nasta p& skarmen for att fortsatta.

Laser Installation

MTILLSIN R

ATELCSEENT 3L
AUTEL TSCOT0R18L AUTELCICOSIN I8

+Wnstal % o exiareion (o3 and e two-Bia aers n 108 11 snd right
SHIng pleTes, espectivel 1e Tighten he kicbs on e exnenson rods
aned luck the sxfety snap hooks.

Figur 5-64 Installera tvalinjelasrar

5. Tryck pa Start sa flyttas tvarstaget och glidplattan automatiskt till sina malpositioner. Var uppmarksam
pa sékerheten nér tvarstaget och glidplattan ror sig. Tryck p& Nasta for att ppna nésta granssnitt.

Automatic Adjustment

tem Standaro Current Ut Statue
Roll angle a.00 0.02 e v
Pitch angle .00 0.03 5 v
Sieding block (L) 950 980 mm v
Sliding block (R) as0 980 mm v

* After the croasbar and sliding plate move to their target positions, press Next to enter the next int erface
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Figur 5-65 Flytta tvarstaget till malpositionen

6. Se till att tvalinjelasern har installerats korrekt och slagits pa (tryck pa Hjalp for att
se hur man anvander tvalinjelasern). Efter att tvalinjelasern har slagits pa tar det
cirka 5 sekunder for Bluetooth-anslutning. Tryck pa Nasta for att fortsatta (lasern
aktiveras, var uppmarksam pa lasern).

Laser Connection

Left sid e laser Right side laser

+ Preaz Mext to continue (the leser will activate, please pay attention to the kaser)

Help Next Exit

Figur 5-66 Bluetooth-anslutning for tvalinjers lasrar

7. Justera vanster och hoger laser sa att de tva laserlinjerna éverlappar varandra. Innan du trycker p& Néasta,

se till att de tva laserlinjerna 6verlappar varandra. Annars kommer lasern inte att centreras.

Laser Centering Adjustment

Adjust the left and right kasers so

that the two laser lines overleq

* Before preseing Next, ensure the
Iwo lager lines overap. Dhernise,
Ihe kaser will not be centerad.

Right Right
Left Forward  Left Reverse
Rotation(A] _ Retation (&) mem%q Nmm(lq Next Exit

Figur 5-67 Justering av lasercentrering 1

8. Tryck p& Nasta for att utféra laserkalibrering, och skarmen visar “Kalibrering
klar!”, vilket indikerar att kalibreringen ar klar.
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Luser Calibration

Calibration completed!

Exit

Figur 5-68 Lasercentreringsjustering 2
y Konfigurera laser-Bluetooth
1. valj Installningar pa surfplattans huvudskarm.
2. Tryck pad ADAS- och Aligner-installningar till vanster pa skarmen.

3. Tryck p& Underhdll och service och vélj Kalibrering och inspektion > AVM-laserkalibrering och kontroll

for att 6ppna skarmen. Valj sedan Konfigurera laser Bluetooth.

4. Anvand en typ-C-datakabel for att ansluta lasern och diagnostikverktyget enligt skarmguiden. Valj den
Bluetooth-kalibreringsram som ska anslutas och se till att kalibreringsramen &r péslagen. Tryck sedan p&

Spara for att slutféra konfigurationen. Nar Bluetooth har konfigurerats startas lasern om.
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Configure Laser Bluetooth
Configure Laser Blustooth

T.UseaTy

@ 8luetoath is currently not configured

&
Configurable Blustooth: ]

2. Gatact tha

sunemcted =

ully,

Figur 5-69 Justering av lasercentrering 2

y For att utfora en kontroll av laserlinjens justering
1. Vélj Instéllningar p& surfplattans huvudskarm.
2. Tryck pd ADAS- och Aligner-installningar till vanster p& skarmen.

3. Tryck pa& Underhall och service och vélj Kalibrering och inspektion > AVM-laserkalibrering och
kontroll for att dppna skarmen. Valj sedan Laserlinje.
Kontroll av justering.

4. Som visas pa skarmens guide, tryck pd Start for att paborja justeringen (lasern kommer att

aktiveras vid start, var uppméarksam pé lasern).

Laser Alignment

Left side |laser Right side laser
FO24FIFEFD22 FOZ4FIFEEYSE

.

* Presa Start 1o begin alignment (the laser will activate upon starting, please pay attention 1o the laser)

Help start Exit

Figur 5-70 Kontrollskarm for laserjustering
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5.6.1.7 Kamerakontroll

Kamerakontrollfunktionen utfors for att kontrollera statusen for de sex kamerorna pa kalibreringsramen.

y For att utféra kamerakontroll
1. Vé&lj Instaliningar p& surfplattans huvudskarm.
2. Tryck pd ADAS- och Aligner-installningar till vanster pa skarmen.

3. Tryck pa Underhall och service och vélj sedan Kamerakontroll. Kamerornas vyer och status, inklusive
avstandsmatningskamera, sjélvkalibreringskamera, vénsterriktad malkamera, hogerriktad malkamera
och hogerriktad malkamera, visas pa skarmen. Tryck pa Beskrivning for att se forklaringarna till varje

ikon som visas p& skarmen. Se tabell 4-4 Kamerabeskrivningar fér mer information.

5.6.1.8 Maskinvarukontroll

| det har avsnittet kan du kontrollera statusen for olika komponenter i IA1000-kalibreringsramen.
5.6.1.9 Versionsinformation

| det har avsnittet kan du kontrollera versionsinformationen for olika komponenter i IA1000-kalibreringsramen.

5.6.2 Kalibreringsrapport

Alla kalibreringsposter sparas har, du kan se nér och vilken typ av kalibrering enheten utférdes.
5.6.3 Intervall for noggrannhetskontroll

Med den hér funktionen kan du stélla in intervall for noggrannhetskontroll. Fyra alternativ finns tillgangliga: tre
manader, sex mé&nader, ett ar och aldrig. Standardintervallet fér noggrannhetskontroll &r sex manader.
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th Settings - Accuracy check interval

-~
£ ADAS & Aligner Settings

Three months
n 0OBFCM Upload

Six months v

COne year
E [EVDiag Box Settings
; Never
i‘ Battery Test

E Country/Region Code
m Laws and Regulations

Figur 5-71 Skarm for instéllning av noggrannhetskontrollintervall

5.6.4 Malintervall for reng6ring

Den har funktionen hjalper till att pAminna operatéren om énskad rengdringsfrekvens, vilken kan
véljas i form av uppriktningsnummer eller intervall.

M  Settings 4 Target cleaning interval
55 ADAS & Aligner Sett
ﬂ, igner ings Remind the aperator about the target cleaning frequency, which can be selected in
terms af alignment numbers or intervals
ﬂ OBFCM Upload

Vehicle List h
m EVDiag Box Settings > \

n Battery Test
E CountryfRegion Code Every 540 Times alignments remind cleaning

D Laws and Regulstions Every 90 Day  remind cleaning
B System Settings
2]

Figur 5-72 Skarm for instéllning av malrengoéringsintervall
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5.7 Installningar for hjulinstallningsprogramvara

Fordonsinspektion, matférberedelse, matresultat, 6versynsrapport, hantering av anpassade specifikationer och

aterstallning av standardinstéllningar ingar i det har avsnittet.

& Settings m Wheel Alignment Software Settings

% ADAS £ Aligner Settings

H Vehicle Inspection >
*.¢ OBFCM Upload
Measurement Preparation >
Measurement Results >
‘ Overhaul report >
3 Battery Test
e Country/Region Code Customized Specifications Management >
[.,. ! Laws and Regulations Restore Default Settings

I ® ’ System Settings
FY o

Figur 5-73 Installningar for hjulinstallningsprogramvara

5.7.1 Fordonsinspektion

Den har funktionen gor att du kan:

1. Stall in om dackinspektion ska aktiveras eller inte. Den hér installiningen paverkar om surfplattan vagleder
dig att utfora inspektion av monsterdjup och tryck i fordonskontrollproceduren. Om fordonsinspektionen
ar aktiverad vagleder surfplattan dig att utféra inspektion av monsterdjup och tryck; om den ar inaktiverad
véagleder surfplattan dig inte att utféra inspektion av monsterdjup och tryck. For hur du utfor inspektion

av monsterdjup och tryck, se Inspektion av ménsterdjup och tryck.

¥ Om déckinspektionen &r aktiverad kan du stélla in:
1) Matningsmetod for monsterdjup: Engangskontroll eller kontroll av hela monsterdjupet.

2) Minsta monsterdjup: nar monsterdjupet &r mindre an det minsta monsterdjupsvarde du har stallt

in, kommer surfplattan att uppmana dig att byta dack omedelbart.

3) Varning for monsterdjup: nar monsterdjupet ar mindre an det instéllda vardet utfardar surfplattan

en varning.
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2. Stall in om chassiinspektion ska aktiveras eller inte. Den har installningen paverkar om
surfplattan vagleder dig att utféra chassiinspektion i fordonskontrollproceduren.
Om chassiinspektion ar aktiverad kommer surfplattan att vagleda dig att utféra
chassiinspektion; om den ar inaktiverad kommer surfplattan inte att vagleda dig att utféra chassiinspe
For information om hur man utfér chassiinspektion, se Chassiinspektion.

M Settings - Vehicle Inspection

- Tire Inspection [ oN @
(2| 0BFCM Upload

Tread Depth Sample Number Single Check >
Vehicle List
. Minimum Tread Depth 1.6mm >
E EVDiag Box Settings

Waming Tread Depth 32mm >

‘ ‘ Batlery Test
Country/Reglon Code Chassis Inspection [ on &

m Laws and Requlations
m System Settings
g P
Figur 5-74 Skarmen Instéliningar for fordonsinspektion

5.7.2 FOrberedelse av méatning

Den har funktionen paverkar om surfplattan vagleder dig att mata korhgjden. Alternativet
Matningsforberedelse &ar aktiverat som standard och kan inte stdngas av av anvandare. Nar det
géller alternativet Métning av korhéjd, om det &r aktiverat, kommer surfplattan att vagleda dig att
mata kdrhojden; om det ar avaktiverat kommer surfplattan inte att vagleda dig att méta kérhojden.
For hur du méter koérhojd, se Matning av kérhojd.
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M  Settings - Measurement Freparation

-
= ADAS & Aligner Settings

!? OBFCM Upload

e
Ej EVDiag Box Settings
!‘ Battery Test

Courtry/Regicn Code

Measurement preparation

[ on §
Ride Helght Measurement [ on @

Figur 5-75 Skarm for instéllning av méatforberedelser

5.7.3 Méatresultat

@  Settings N Measurement Results

5 ADAS & Aligner Settings
Center Steering Wheel When Saving Measured Con @)

n Result
"% & OBFCM Upiocad

2] vevceu

Adjust to Half Tolerance [ on @

E Country/Region Code
m Laws and Requlations
m System Settings
Y oo
Figur 5-76 Skarm for installning av méatresultat
Den har funktionen gor att du kan:
1. Huruvida ratten ska centreras nar métresultatet sparas.

y SI& pa funktionen

1) Om hjulen inte &r i rakt fram-lage, tryck p& Spara fére reparation pa skarmen Matresultat, s& visas
guiden for att stélla in hjulen rakt fram pa skarmen.
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Save Before Repalr

Tum the steering wheel to right to set the wheels straight afead

Figur 5-77 Spara fére reparation Skarm 1

2) Nar hjulen &r i rakt framatlage sparar surfplattan data
automatiskt och visa foljande skarm.

Save Before Repair

Figur 5-78 Spara fore reparation Skarm 2

y Stang av funktionen: informationen sparas direkt efter att du tryckt pd Spara fore
reparation pa skarmen Matresultat.

2. Huruvida man ska byta till halvtoleranslage.

1. Om laget Halv tolerans ar aktiverat visas det uppmatta resultatet i laget Halv tolerans
och skarmen ser ut som pa bilden nedan.
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@ Vehicle
inspecton

& S

" Rolling
== Compensation

@ Castar/SAl

Post-alignment
a Disgnoe

ADAS
@ Calibraton

Ovechau Report

I

o2 Mormens.

o
AR MTAT T TpTahat

RIS orers | Batore Next
ehle | Comers | COoR | Towmos | Seming
Figur 5-79 Skarmbild fér métresultat (halv tolerans)

2. Om laget for halv tolerans ar inaktiverat visas det uppmétta resultatet i full storlek.
Toleransléage, och skarmen ser ut som bilden nedan.

e Vehicle Graphical Result
’@ Inspecuon

4 ;Vﬂ*mﬂ’lm
a5 Rolling "‘ i

% Compensation

'L Goster/SAl ey ‘i
0° 04'

Measured

B oo

Ahgnmmv n Q
f=y Postsignment

Disgnosss

ADAS " o

Calibration u
E Overhaul Report

n

Dm:«hanm-l J | 0°04' ) 't

o
Irn Kok hadi 47 290 Lo et

Figur 5-80 Skarmbild fér matresultat (full tolerans)
5.7.4 Oversynsrapport

Den har installningen later dig aktivera visning av chassisékerhetsdiagnostikrapporten pa rapportskarmen
efter att hjulinstéllningsfunktionen har utférts. Om den &r aktiverad visas en rapport om
chassisakerhetsdiagnostiken pa rapportskarmen efter att hjulinstaliningsfunktionen har utférts. Om den
ar inaktiverad visas inte rapporten om chassisakerhetsdiagnostiken pa rapportskarmen efter att
hjulinstaliningsfunktionen har utférts. Se

Oversynsrapport och for detaljer.
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] Settings - Qverhaul report

ADAS & Aligner Settings

!‘: '-" OBFCM Upiocad

"'; ! Vehicle List

e

EVDiag Box Settings
‘:‘ Battery Test
Country/Region Code
I § ! Laws and Regulations
m System Settings
Aot

Chassis safety diagnostic report X

Figur 5-81 Skarm for installning av éversynsrapport

5.7.5 Hantering av anpassade specifikationer

Funktionen later dig visa eller radera anpassade specifikationsdata som har lagrats for fordonet. Om du inte
har lagrat nagra anpassade specifikationsdata visar skarmen att inga data ar tillgangliga nar du trycker pa
knappen Hantering av anpassade specifikationer .

C’J Customized Specs Management Q
Time vehicle Type
20250326 06:28:30 Eagle | Summit Coupe | 1985 |c . @

ESC

Figur 5-82 Skarm for hantering av anpassade specifikationer

5.7.6 Aterstéll standardinstallningar

Den hér funktionen gor det mojligt att aterstélla standardinstéllningarna for hjulinstéllningsprogramvaran.

165



Restore Default Settings

Do you want 10 restore the default settings of
wheel alignment saftware?

Figur 5-83 Skarmen Aterstall standardinstallningar
Standardinstéllningarna ar foéljande:

Tabell 5-1 Standardinstéliningar

Punkt Standardinstallning
Vinkelvisningsformat Grad och minut
Tavisningsformat Grad och minut

Enhet for korhojd mm

Enhet for monsterdjup mm

Sparvidd och hjulbasenhet mm

Déacktrycksenhet bar

Viktenhet kg

Klamtyp Déckklamma

Connect slitbanemétverktyg Aktivera TBE-enhetssdkning
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Punkt Standardinstallning

valj hojdmatningsverktyg Mattband

Benz Chassi Nivamatning

Inget verktyg
Verktyg
Installning av pipljud Satta pa
Intervall fér noggrannhetskontroll Halvar

Ganger: 540 ganger
Mal for rengéringsintervall
Dagar: 90 dagar

Fordonsinspektion Satta p&
Méonsterdjup provhummer Enkelkontroll
Minsta ménsterdjup 1,6 mm
Varning Ménsterdjup 3,2mm
Chassiinspektion Satta pa
Métningsférberedelse Satta p&

Mittratten néar Sétta pa

Spara matresultat

Justera till halv tolerans Sétta pd

5.8 Programinstallningar for forkontroll av justering

5.8.1 Forkontroll av justering

Den har funktionen later dig stélla in om férkontroll av hjulinstélining ska aktiveras eller inte. Det paverkar om
surfplattan vagleder dig att utféra fordonsinspektion (dackinspektion och chassiinspektion) och kérhdjdsmétning
i forkontrollproceduren for hjulinstéllning. Om hjulinstaliningsinspektionen &r aktiverad kan du stélla in:

1. Dackinspektion: Om dackinspektion ar aktiverad kommer surfplattan att vagleda dig att utféra inspektion
av monsterdjup och tryck. Om den &r inaktiverad kommer surfplattan inte att vagleda dig att utféra
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Inspektion av slitbanedjup och -tryck. Se Inspektion av slitbanedjup och -tryck fér mer information.

2. Chassiinspektion: Om chassiinspektion ar aktiverad kommer surfplattan att vagleda dig for att utfora
chassiinspektion; om den ar inaktiverad kommer surfplattan inte att vagleda dig for att utfora
chassiinspektion. Se Chassiinspektion for mer information.

3. Kdrhojdsmatning: Du kan stélla in att kdrhojdsmétning endast ska utforas enligt fordonstillverkarens krav eller
for alla fordonsmodeller, eller att kérhéjdsmétning inte ska utféras. Se Kérhéjdsmétning foér mer information.

5.8.2 Caster/SAl

Den har funktionen péverkar om surfplattan véagleder dig att méata hjulvinkeln och SAl-vinkeln (styraxelns lutning).
Om knappen Caster/SAl ar paslagen vagleder surfplattan dig att méta hjulvinkeln och SAl-vinkeln i
hjulinstaliningsfunktionen; om den &r avsténgd végleder inte surfplattan dig att mata hjulvinkeln och SAl-vinkeln.

Se Caster/ SAl/ 1A-vinkelmétning fér mer information.

5.8.3 Aterstéll standardjustering Férhandskontroll av programinstéliningar

Den har funktionen lter dig aterstélla standardinstallningarna for forkontroll av justering.

Restore Default Sertings

De you want to restore the defeult algnment
precheck software setongs?

Figur 5-84 Skarmen Aterstall standardinstaliningar

Standardinstéllningarna ar foljande:
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Tabell 5-2 Standardinstallningar

Punkt Standardinstallning
Forkontroll av justering Satta pa
Déackinspektion Sétta pa
Chassiinspektion Satta p&
Enhet fér monsterdjup Sétta pd

. . Matning av korhojd (endast
Métning av kdrhojd . .
Krévs av fordonstillverkaren)

Caster/SAl Sétta pa
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| MadhveTensaedbyGoode
6 ADAS-kalibreringsfunktion

Efter anslutning till IAL000WA kan du med MaxiSys ADAS-diagnostikplattan utféra
ADAS-kalibreringsfunktion genom att anvanda olika sensorer installerade p& fordonet, inklusive
Adaptiv farthallare (ACC), dodvinkeldetektering (BSD), backkamera (RVC),

Filhaliningshjalp (LKA), Runtsiktsévervakning (AVM), Moérkerseendesystem (NVS) och

sa vidare.

Detta kapitel beskriver kalibreringsprocedurerna (ta en Audi A7 frdn 2011 som exempel) for sex olika ADAS-
kalibreringsfunktioner, namligen ACC-kalibrering, filbytesassistentkalibrering, backkamerakalibrering, HUD-
kalibrering, mérkerseendekamerakalibrering och inbyggd kamerakalibrering. | detalj beskrivs vilka situationer som
behover kalibreras, vilka kalibreringsverktyg som krévs, kalibreringsférberedelser, anteckningar och procedurer.
Eftersom kalibreringsprocedurerna kan variera mellan olika fordon, f6lj steg-for-steg-instruktionerna pa den

kompatibla diagnostikplattan for att slutféra kalibreringen.

6.1 Forberedande arbete

Innan du utfér ADAS-kalibreringsfunktionen maste du forst ansluta IAL000WA till MaxiSys Ultra-surfplattan, sedan
konfigurera surfplattans natverk och ansluta surfplattan till fordonet via VCl-enhet. Du kan lasa mer om MaxiSys
Ultra Tablet.

Darefter kan du trycka p& Diagnostik eller Hjulinstalining pa huvudskarmen och folja skarmen steg for steg for att
Oppna avsnittet om ADAS-kalibrering. For att dppna avsnittet om ADAS-kalibrering, se Avancerad hjulinstélining.

6.2 Adaptiv farthallare

ACC-systemet (Adaptive Cruise Control) gor det mojligt for foraren att hélla ett kalibrerat avstand till framférvarande

fordon, och beroende p& avstandet och hastigheten for det valda fordonet kan fordonet genomféra automatisk

retardation och acceleration.

(@ NOTERA

y Har tar vi Audi A7 2011 som exempel for illustration. Kalibreringsprocedurerna kan variera beroende pa fordon.

Folj de specifika instruktionerna pa din surfplatta.

y Se till att det finns minst 1200 mm (47,24 tum) fritt utrymme framfor fordonet.
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6.2.1 Valj en situation som behover kalibreras

y Reparerade eller bytte ut radarsensorns styrenhet for den adaptiva farthallaren (ACC).
Yy ACC-radarsensorns avvikelsevinkel ar utanfér normalt intervall.

y Justerade ACC-radarsensorns position pa fordonskarossen.

y Reparerat eller bytt ut stétfangaren eller kylargrillen.

y Justerade chassit.

6.2.2 Nodvandiga kalibreringsverktyg
y AUTEL-CSC1000 Kalibreringsram;
¥ Reflektor AUTEL-CSC0602/01;
y Minireflektor AUTEL-CSC0602/07;
¥ Hjulklamma (Dackklamma) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Hjulklamma (dackklamma) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-LR;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y Inriktningshjalp AUTEL-CSC0500/08;

y Insexnyckel AUTEL-CSC0602/06 eller andra radarjusterare (ingar €j).

41

Figur 6-1 N6dvandiga kalibreringsverktyg

171



6.2.3 Kalibreringsforberedelser

@ NOTERA
y

Innan du pabérjar kalibreringen av radarsensorn for den adaptiva farthallaren (ACC), kontrollera om

fordonet &r utrustat med ett mérkerseendesystem.

y Om fordonet &r utrustat med ett morkerseendesystem, kontrollera om kalibrering kréavs baserat p&
kalibreringsférhallandena for moérkerseendesystemet pad diagnosverktyget. Om Kalibrering krévs, slutfor
forst kalibreringen av morkerseendesystemet enligt anvisningarna pa diagnosverktyget. Kalibrera sedan
ACC-radarn.
sensor.

y Om fordonet inte &r utrustat med ett morkerseendesystem eller om morkerseendesystemet inte behdver
kalibreras, utfor ACC-radarsensorkalibrering direkt.

y Parkera fordonet pa en plan yta. Centrera ratten och hall fordonets framhjul i rakt lage (Utfor hjulinstéliningen
forst om det behovs). Se till att det finns ett minsta utrymme pa 3 m (118,11 tum) framfér fordonet;

y Stanna fordonet helt, kontrollera att bakre drivvinkeln &r i linje och vrid

téandningen avstangd;

y Se till att fordonets kylvétska och motorolja har rekommenderade nivaer och att bensintanken &r full. Fordonet
ska inte ha nagon ytterligare last (t.ex. passagerare eller last);

y Anslut VCI:n till fordonet och anslut diagnosverktyget till VCI:n (om diagnosverktyget och VCI:n &r anslutna
via diagnoskabel, for kabeln genom fonstret);

y Sténg bildorrarna och slack all ytterbelysning;

y Justera dacktrycket till det angivna vardet;

y Anslut fordonet till en batterihallare vid behov for att férhindra urladdning av batteriet;
y For fordon med luftfjadring, aktivera "Jacklage”;

y Generellt sett sitter ACC-radarsensorn pa grillen under fordonets emblem, eller
bakom fordonets emblem, eller pa endera sidan av stotfangaren;

y Ta bort gallret pA ACC-radarsensorn for att kontrollera om sensorn &r skadad eller sitter ordentligt fast. Om
den &r skadad eller inte sitter ordentligt fast, reparera eller laga den;

y Se till att radarsensorns yta &r ren.

@ NOTERA

y Sensorns faktiska placering varierar beroende pa fordon.

y Tryck pd OK for att slutféra placeringen av hjalpverktyget.
y Tryck pd Avbryt for att avsluta kalibreringen av den adaptiva farthallaren (ACC).
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6.2.4 Positionering av hjalpverktyg

y FOr att automatiskt positionera tvarstaget och glidplattorna

1. Tryck pa Start pa surfplattan sa atergdr tvarstaget och glidplattorna automatiskt till sina ursprungliga
lagen. Var uppmarksam pé sakerheten nar tvarstaget och glidplattorna ror sig.

2. Tryck p& Nasta pa surfplattan for att 6ppna nésta granssnitt efter tvarstdngen och skjutreglaget
plattorna atergar till sina ursprungliga positioner.

Itern Status
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset
Front and rear

Crossbar helght

o[, 2l B S B o B S e SR

Sliding block (L)

sliding block (R) v

Figur 6-2 Automatisk positionering av tvarstaget

@ oBsi

Se till att stromsladden langst ner pa kolonnen &r ansluten till ett eluttag och att strombrytaren &ar paslagen.

y For att centrera kalibreringsramen framfor fordonet

1. Placera kalibreringsramen cirka 1,5 m framfor fordonet.

2. Justera kalibreringsramen s& att den &r i linje med fordonets framre mittpunkt.

Figur 6-3 Centrera kalibreringsramen
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y For att montera hjulklammorna (dackklammorna) och mélen

Montera tva hjulklammor (déckklammor) och maltavior pa bakhjulen (om de inte installerades tidigare).

Figur 6-4 Montera hjulklammorna (dackklammorna) och malen

@ oss

Se till att det inte finns n&gra hinder som kan hindra tvarstangens rorelse under den automatiska justeringen.

y FOr att placera justeringshjalpen

Placera inriktningshjalpmedlet s& att det riktas mot mitten av den framre stotfangaren.

S — — .

Figur 6-5 Placera justeringshjalpen
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@) noTerA

Nar positionen for justeringshjalpmedlet har faststallts visas en uppmaning p& skarmen om att ta bort
justeringshjalpmedlet. Tryck p& OK for att fortsatta.

y For att justera och fixera kalibreringsramen

1. Flytta kalibreringsramen s& att vardena for "Avstand", "Girning" och "Offset" ar

visas i gront.

2. Efter placering av kalibreringsramen, tryck ner 2 bromsar pa basen for att sakra kalibreringen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsramen &r klar. Tryck pa Nasta p& surfplattan.
for att komma in i nasta granssnitt.

Distance Frame angle Offset

}/ﬂ\_a
v

v v

Target values 1376 Target values 0.00 Target values; 0

rﬂ-'--ﬁ_-

Figur 6-6 Justera kalibreringsramen

y For att automatiskt flytta ribban till malpositionen

1. Tryck pa Start pa surfplattan sa flyttas tvéarstaget automatiskt till malet
Var uppmarksam pa sakerheten nar ribban ror sig.

2. Tryck p& Nasta pa surfplattan for att 6ppna nésta granssnitt efter att tvarstangen flyttats till

malpositionen.
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e Standard Curtent Unilt Status

Frame angle Q.00 uoo ' v
Rell angle .00 u.eo s v
Fitch angle 0.00 .00 . v
Offset 0 ] mm v
Target distance 1376 1376 mm v

Figur 6-7 Flytta tvarstaget till malpositionen

3. Ta bort hjulklammorna (déckklammorna), hjulmalen och inriktningsmekanismen

hjélpa.

@ NOTERA

For att sékerstlla att diagnosen gar smidigt, hall diagnosspanningen hogre an 12 V. Om spénningen
ar otillracklig, anslut enheten till batteriladdaren.

y For att montera och justera reflektorn pa den vanstra glidplattan

1. Montera reflektorn AUTEL-CSC0602/01 pa den vénstra glidplattan (beroende pa fordonets
korriktning) s& att den &r helt fastsatt pa glidplattan.

2. Vrid ratten (1) pa reflektorn sa att sidan markt 2 &r vand uppat.

Figur 6-8 Justera reflektorn 1

3. Tryck p& Oppna pé surfplattan for att sla pa glidplattans laser.
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4., Justera hojden pa tvarstaget (2) och flytta reflektorn AUTEL-CSC0602/01 &t véanster och hoger s att
laserstralen (1) riktas mot valfri position pa radarsensorns yta.

Figur 6-9 Justera reflektorn 2

@ OBS!

Radarsensormattans stil och placering kan inte vara exakt densamma som visas i bilden. Detta beror pa den
faktiska situationen.

5. Justera bubblan sa att den ar i mitten av vattenpasset.
y Tryck kort eller langt pa A- pa surfplattan for att flytta bubblan A framat.
y Tryck kort eller langt pa A+ pa surfplattan for att flytta bubbla A bakat.
y Tryck kort eller langt p& B- pa surfplattan for att flytta bubblan B &t véanster.

y Tryck kort eller langt p& B+ p& surfplattan for att flytta bubbla B &t héger.
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Figur 6-10 Centrera bubblan p& vattenpasset

y For att rikta in den vansterreflekterade lasern med origolasern

1. Justera hojden pa tvarstaget (2) och flytta reflektorn AUTEL-CSC0602/01 at vanster och hdger sa
att laserstralen (2) riktas mot minireflektorn (3) pa radarsensorn.

@ NOTERA

y Minireflektorns position kanske inte ar exakt densamma som visas pa bilden.
Detta &r beroende av den faktiska situationen.
y Om det inte finns ndgon minireflektor pa sensorn, fast minireflektorn AUTEL-

CSC0602/07 mot en plan punkt pa radarytan och rikta laserstralen mot denna minireflektor.
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Figur 6-11 Rikta in lasern mot minireflektorn

2. Anvand insexnyckeln AUTEL-CSC0602/06 eller andra radarjusterare (medféljer ej) for att justera
sensorbultarna A och B sa att den reflekterade laserpunkten (1) sammanfaller
med malcentrum (2).

@ NOTERA

y Justeringsbultens position kanske inte &r exakt densamma som visas pa bilden
siffra. Detta ar beroende av den faktiska situationen.

y Justera de Ovre och nedre diagonalbultarna tills den reflekterade laserpunkten sammanfaller med
malets mittpunkt.

Figur 6-12 Rikta in reflektorlasern mot utgangslasern
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y For att kalibrera vanster ACC-radarsensor

1. Justera hojden pa tvarstaget (2) och flytta reflektorn AUTEL-CSC0602/01 &t véanster och hdger s& att
laserstralen (1) riktas mot radarns mitt.

2. Tryck pa Stang pa surfplattan for att stanga av glidplattans laser.

€k \ - o A
"y

Figur 6-13 Centrera lasern

3. Vrid vredet (A) pa reflektorn AUTEL-CSCO0602/01 s& att sidan mérkt 1 &r vand uppat.

Figur 6-14 Justera reflektorn 1
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4. Vrid ratten (A) pa reflektorn AUTEL-CSC0602/01 sa att sidan markt 2 &r vand uppat.

Figur 6-15 Justera reflektorn 2

5. Vrid ratten (A) pa reflektorn AUTEL-CSC0602/01 s& att sidan méarkt 3 &r vand uppat.

Figur 6-16 Justera reflektorn 3

6. Vanta tills skarmen visar att avstandsregleringsmodulen-J428 (Master) har justerats
och avstandsregleringsmodulen 2-J850 (Slave) har justerats. Tryck sedan pa OK
for att fortséatta.
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y For att montera och justera reflektorn p& den hégra glidplattan

1. Montera reflektorn AUTEL-CSC0602/01 p& den hégra glidplattan (beroende pé fordonets korriktning) s&
att den ar helt fastsatt pa glidplattan.

2. Vrid ratten (1) pa reflektorn s& att sidan markt 2 ar vand uppat.

Figur 6-17 Justera reflektorn 1

3. Tryck p& Oppna pé surfplattan for att sl& pa glidplattans laser.

4. Justera hojden pa tvarstaget (2) och flytta reflektorn AUTEL-CSC0602/01 at véanster och hdger sa att
laserstralen (1) riktas mot valfri position pa radarsensorns yta.
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Figur 6-18 Justera reflektorn 2

@ OBS!

Radarsensormattans stil och placering kan inte vara exakt densamma som visas i bilden. Detta beror pa den
faktiska situationen.

5. Justera bubblan s& att den &r i mitten av vattenpasset.
y Tryck kort eller langt p& A- pa surfplattan for att flytta bubblan A framat.
y Tryck kort eller langt pa A+ pa surfplattan for att flytta bubbla A bakat.
y Tryck kort eller langt p& B- pa surfplattan for att flytta bubblan B &t véanster.

y Tryck kort eller langt pa B+ pa surfplattan for att flytta bubbla B &t hoger.

183



Figur 6-19 Centrera bubblan p& vattenpasset

y For att rikta in den hogra reflekterade lasern med ursprungslasern

1. Justera hojden pa tvarstaget (2) och flytta reflektorn AUTEL-CSC0602/01 at vanster och hoger sa
att laserstralen (2) riktas mot minireflektorn (3) pa& radarsensorn.

@ NOTERA

y Minireflektorns position kanske inte &r exakt densamma som visas pa bilden.
Detta &r beroende av den faktiska situationen.
y Om det inte finns ndgon minireflektor pa sensorn, fast minireflektorn AUTEL-CSC0602/07 p& en plan punkt pa

radarytan och rikta laserstralen mot denna minireflektor.
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Figur 6-20 Rikta in lasern med minireflektorn

2. Anvand insexnyckeln AUTEL-CSC0602/06 eller andra radarjusterare (medf6ljer ej) for att
justera sensorbultarna A och B s& att den reflekterade laserpunkten (1) sammanfaller med
malcentrum (2).

@ NOTERA

y Justeringsbultens position kanske inte &r exakt densamma som visas pa bilden
siffra. Detta ar beroende av den faktiska situationen.

y Justera de Ovre och nedre diagonalbultarna tills den reflekterade laserpunkten sammanfaller med
malets mittpunkt.

Figur 6-21 Rikta in reflektorlasern mot utgangslasern
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y For att kalibrera hoger ACC-radarsensor

1. Justera hojden pa tvarstaget (2) och flytta reflektorn AUTEL-CSCO0602/01 &t vanster och hoger sa att

laserstrélen (1) riktas mot radarns mitt.

2. Tryck p& Stang pa surfplattan for att stanga av glidplattans laser.

Figur 6-22 Centrera lasern

3. Vrid vredet (A) pa reflektorn AUTEL-CSC0602/01 s att sidan markt 1 &r vand uppat.

Figur 6-23 Justera reflektorn 1
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4. Vrid ratten (A) pa reflektorn AUTEL-CSCO0602/01 sa att sidan mérkt 2 &r vand
uppat.

Figur 6-24 Justera reflektorn 2

5. Vrid ratten (A) pa reflektorn AUTEL-CSC0602/01 s& att sidan markt 3 &r vand
uppat.

Figur 6-25 Justera reflektorn 3

6. Vanta tills skarmen visar att avstandsregleringsmodulen 2-
J850 (Slav) justerades ocksd. ACC-kalibreringen &r slutford.
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6.3 Filbytesassistent

Eftersom det finns en visuell dod vinkel i fordonets backspegel kan fordonet i ddda vinkeln inte
ses innan man byter fil. Om det finns ett omkdrande fordon i déda vinkeln kan en kollision
intraffa vid filbyte. Doda vinkeldetekteringssystemet kan svepa bort déda vinkeln i backspegeln
for att undvika olyckor vid filbyte.

(@) NOTERA

y Har tar vi Audi A7 2011 som exempel fér illustration. Kalibreringsprocedurerna kan variera beroende pé fordon.

F6lj de specifika instruktionerna pa din surfplatta.

y Det finns ett minsta utrymme pa 2400 mm (94,49 tum) mellan bakhjulens mitt och bakhjulen.

6.3.1 Valj en situation som behover kalibreras

y Korfaltsassistansen har kravts eller bytts ut.
y Reparerade eller bytte ut den bakre stotfangaren, motorhuven/bagageutrymmet.

y Justerade positionen for filbytesassistansen péa fordonet.

6.3.2 Valj fordonets parkeringsposition

Figur 6-26 Valj fordonets parkeringsposition

y A: Plan mark.

y B: Kalibreringsramen och fordonet r inte pd samma niv& (anvand ett mattband for att mata
h-vardet).

188



Enter h Value

* Measure the height gap h between the two levels,
and enter the measured value (unit: mm).

Figur 6-27 Matvarde h

y C: Ojamn mark eller s ar kalibreringsramen och fordonet inte pd samma niva (anvand
kompensationen for att automatiskt kanna igen fordonets stédyta som referens for att
justera hojden, lutningsvinkeln och rollvinkeln).

6.3.2.1 Vid val av A eller B
1. Nédvandiga kalibreringsverktyg

Yy AUTEL-CSC1000 Kalibreringsram;
y Radarkalibreringsbox AUTEL-CSC0605/01;
¥ Hjulklamma (Dackklamma) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Hjulklamma (Dackklamma) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-LF;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-RF;

y 24 V natadapter.
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Figur 6-28 Nodvandiga kalibreringsverktyg (vid val av A eller B)

2. Kalibreringsforberedelser

y Parkera fordonet pa en plan yta. Centrera ratten och hall fordonets framhjul rakt fram (Utfor
hjulinstalliningen férst om det behévs). Se till att det finns ett minsta utrymme p& 4 m (157,48
gum)

4 m (157,48 tum) bakom fordonet (med bérjan frdn bakaxeln);

y For fordon med luftfjadring, véanligen stéll in chassihojden p& medium eller
automatisk (visas pa instrumentpanelen);

y Se till att fordonets kylvétska och motorolja har rekommenderade nivaer och att bensintanken &r
full. Fordonet ska inte ha nagon ytterligare last (t.ex. passagerare eller last);

y Anslut VCI:n till fordonet och anslut diagnosverktyget till VCI:n (om diagnosverktyget och VCI:n ar
anslutna via diagnoskabel, for kabeln genom fonstret);

y Dra at parkeringsbromsen och stang alla dorrar. Ingen far befinna sig i fordonet;
y Justera dacktrycket till det angivna vardet;

y Ta bort glitteretiketten pa stotfangarskyddet om det behovs.

@ NOTERA

y Oppna eller stéang inte dérrar under kalibreringen.

y Tryck pa OK for att slutfora placeringen av hjalpverktyget.
y Tryck pa Avbryt for att avsluta kalibreringen av filoytesassistenten.
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3. Placering av hjalpverktyg

y For att automatiskt positionera tvarstaget och glidplattorna

1. Tryck p& Start pa surfplattan sa atergdr tvarstaget och glidplattorna automatiskt till sina ursprungliga
lagen. Var uppmarksam pd sakerheten nar tvarstaget och glidplattorna ror sig.

2. Tryck pa Nasta pa surfplattan for att 6ppna nasta gréanssnitt efter tvarstdngen och

glidplattorna &tergar till sina ursprungliga lagen.

Item Status
Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Figur 6-29 Automatisk positionering av tvarstaget

(@) noTera

Se till att stromsladden langst ner pa kolonnen &r ansluten till ett eluttag och att strombrytaren &ar paslagen.

y For att centrera kalibreringsramen baktill pa fordonet

1. Placera kalibreringsramen cirka 1,5 m bakom fordonet.

2. Justera kalibreringsramen sa att den &r i linje med fordonets bakre mitt.
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Figur 6-30 Centrera kalibreringsramen

y For att montera hjulklammorna (dackklammorna) och mélen

Montera tva& hjulklammor (d4ackklammor) och méltavlor pa bakhjulen. Var uppmarksam p& monteringsléaget.

€ Yoy

l I

AUTEL-CSCO500/17-RF l l -CSC0500/17-LF
AUTEL-CSCO500/16-RF %} 7 AUTEL-CSCOS500/16-LF

Figur 6-31 Montera hjulklammorna (dackklammorna) och méalen

@ NOTERA

Se till att det inte finns nagra hinder som kan hindra tvarstangens rorelse under den automatiska justeringen.

y For att justera och fixera kalibreringsramen

1. Flytta kalibreringsramen sa att vardena for "Avstand”, "Girning” och "Offset” visas i gront.
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2. Efter placering av kalibreringsramen, tryck ner 2 bromsar p& basen for att
sékra kalibreringsramen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsramen &r klar. Tryck pd Nasta pa surfplattan.
for att komma in i nésta granssnitt.

Distance Frame angle Offset

TN e

v v v

Target values 2612 Target values: 0.00 Target values 0

e

Figur 6-32 Justera kalibreringsramen
y For att automatiskt flytta ribban till malpositionen

1. Tryck p& Start pa surfplattan sa flyttas tvarstaget och glidplattorna automatiskt till sina malpositioner.

Var uppméarksam pa sékerheten nar tvarstaget ror sig.

2. Tryck p& Nésta pa surfplattan for att 6ppna nésta granssnitt efter tvarstdngen och

glidplattorna ror sig till sina malpositioner.

em Standard Gurram Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 T v
Roll angle 0.00 0.00 ¥ v
Pitch angle 0.00 0.00 - v
Offset Q [} mm v
Terget distance 2612 2612 mm v
Target helight 573 5§73 mm %
Sliding block (L) 700 700 mm v
Sliding block (R) 700 700 mm v

Figur 6-33 Flytta tvarstaget till malpositionen

3. Ta bort hjulklammorna (dackklammorna) och hjulmélen.
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y For att installera radarkalibreringsboxen pa den vanstra glidplattan

1. Montera radarkalibreringsboxen AUTEL-CSC0605/01 p& den vanstra glidplattan
(beroende pa fordonets korriktning) sa att den &r helt fastsatt pa glidplattan.

Figur 6-34 Montera radarkalibreringsboxen pa den vanstra glidplattan
2. Justera bubblan sd att den ar i mitten av vattenpasset.
§ Tryck kort eller lAngt pa A- pa surfplattan for att flytta bubblan A framat.
§ Tryck kort eller langt pd A+ pa surfplattan for att flytta bubbla A bakat.
§ Tryck kort eller langt pa B- pa surfplattan for att flytta bubblan B at vanster.

§ Tryck kort eller langt pd B+ pa surfplattan for att flytta bubbla B at hoger.
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Figur 6-35 Centrera bubblan p& vattenpasset
y For att sl pa radarkalibreringsboxen och kalibrera den vanstra styrenheten

1. Anslut den medfoljande natsladden till stromuttaget (1). Sl& pa strombrytaren (2)
sa tands den roda lysdioden (3). Ga inte vidare till nasta steg forran cirka 10
sekunder senare nar den grona lysdioden (4) tands. Det finns tva satt att ansluta
stromférsorjningen:

Anvand 24 V-natadaptern som passar till kalibreringsverktyget.

Anvand 24 V-natsladden som medféljer kalibreringsramen.

Figur 6-36 Anslut strém
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2. Vanta tills skarmen visar att kalibreringen i filoytesassistentens styrenhet J769 lyckades och tryck pa OK
for att kalibrera hoger styrenhet.

y For att installera radarkalibreringsboxen pa den hogra glidplattan

1. Montera radarkalibreringsboxen AUTEL-CSC0605/01 p& den hdgra glidplattan
(beroende pa fordonets korriktning) sa att den &r helt fastsatt pa glidplattan.

Figur 6-37 Montera radarkalibreringsboxen pa den hogra glidplattan
2. Justera bubblan sd att den &r i mitten av vattenpasset.
§ Tryck kort eller lAngt pa A- pa surfplattan for att flytta bubblan A framat.
§ Tryck kort eller langt p& A+ pa surfplattan for att flytta bubbla A bakat.
§ Tryck kort eller langt pa B- pa surfplattan for att flytta bubblan B &t vanster.

§ Tryck kort eller langt pd B+ pa surfplattan for att flytta bubbla B at hoger.
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Figur 6-38 Centrera bubblan pa vattenpasset
y For att sld pa radarkalibreringsboxen och kalibrera den hégra styrenheten

1. Anslut den medfoljande natsladden till stromuttaget (1). Sla pa strombrytaren (2)
sa tands den roda lysdioden (3). Ga inte vidare till nasta steg forran cirka 10
sekunder senare nar den grona lysdioden (4) tands. Det finns tva satt att ansluta
strédmforsorjningen:

Anvand 24 V-natadaptern som passar till kalibreringsverktyget.

Anvand 24 V-natsladden som medféljer kalibreringsramen.

Figur 6-39 Anslut strom
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2. Folj instruktionerna pa skarmen steg for steg och ga slutligen till skarmen som visar att kalibreringen av
styrenheterna, -J769 och 2-J770, ar lyckad.

6.3.2.2 Vid val av C

1. Nédvandiga kalibreringsverktyg
y AUTEL-CSC1000 Kalibreringsram;
y Radarkalibreringsbox AUTEL-CSC0605/01;
y Hjulklamma (Dackklamma) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Hjulklamma (Dackklamma) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Hjulklamma (Dackklamma) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Hjulklamma (déackklamma) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-LF;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-RF;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-RR;
y 24 V natadapter;

y Ratthallarstativverktyg;

e

y Hjulkloss.

Figur 6-40 Nédvandiga kalibreringsverktyg (vid val av C)

198



2. Kalibreringsférberedelser

y Parkera fordonet p& en plan yta med framhjulen i riktning rakt fram.
placera.

y Placera en hjulkloss framfér och bakom antingen vanster eller hoger framhjul fér att forhindra att
fordonet ror sig.

y Centrera ratten, montera ratthallarens stativverktyg, lossa
parkeringsbromsen och lagg i den naturliga vaxeln.

y Hall fordonet olastat. Se till att kylvatske- och motoroljenivaerna ar korrekta och att bransletanken
ar full.

y Stang alla dérrar och utomhusbelysning;
y Justera dacktrycket till det angivna vardet;

y Om fordonet ar utrustat med luftfjadring, justera luftfjadringen till standardlédge innan méatning (detta
kan variera for olika fordonsmodeller).

y Se till att det finns 4 m (157,48 tum) * 4 m (157,48 tum) eller mer utrymme bakom fordonet (med
bérjan fran bakaxeln);

y Anslut VCI:n till fordonet och anslut diagnosverktyget till VCI:n (om diagnosverktyget och VCI:n ar
anslutna via diagnoskabel, for kabeln genom fonstret);

y Se till att det inte finns nagra personer i bilen.

y Ta bort glitteretiketten pa stotfangarskyddet om det behovs.

@ NOTERA

y Oppna eller stéang inte dérrar under kalibreringen.

y Tryck pa OK for att slutfora placeringen av hjalpverktyget.
y Tryck pa Avbryt for att avsluta kalibreringen av filoytesassistenten.

3. Placering av hjalpverktyg
y For att automatiskt positionera tvarstaget och glidplattorna

1. Tryck pa Start pa surfplattan sa atergar tvarstaget och glidplattorna automatiskt till sina
ursprungliga lagen. Var uppmarksam pa sakerheten nar tvarstaget och glidplattorna ror sig.

2. Tryck pa& Nasta pa surfplattan for att 6ppna nésta gréanssnitt efter tvarstdngen och

glidplattorna atergar till sina ursprungliga lagen.
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Item Status

Frame angle v

<

Roll angle

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height

Sliding block (L)

L W G e S S IS

Sliding block (R)

Figur 6-41 Automatisk positionering av tvarstaget

@ NOTERA

Se till att stromsladden langst ner pa kolonnen &r ansluten till ett eluttag och att strombrytaren
ar paslagen.

y For att férbereda fordonet

1. Placera hjulklossar for att forhindra att fordonet slirar.

Figur 6-42 Placera hjulklossarna

2. Styr framat, |&s ratten, lagg vaxelladan i neutrallage och slapp

parkeringsbromsen.
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Figur 6-43 Montera ratthallarens stativverktyg

y For att centrera kalibreringsramen baktill pa fordonet

1. Placera kalibreringsramen cirka 1,5 m bakom fordonet.

2. Justera kalibreringsramen s& att den &r i linje med fordonets bakre mitt.

Figur 6-44 Centrera kalibreringsramen

y For att montera hjulklammorna (dackklammorna) och mélen

Montera fyra hjulklammor (dackklammor) och maltavlor pa hjulen. Var uppmérksam pa installationsléaget.
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AUTEL-CSCO500/17-RR TEL-CSCO500/17-LR

AUTEL-CSCOS00/16-RR~ ___ |SPAUTEL-CSCOS00/16-LR
‘m

AUTEL-CSCO500/17 1l , AUTEL-CSCO500/17-LF

AUTEL-CSCO500/16-RF % WP AUTEL-CSCO500/16-LF

Figur 6-45 Montera hjulklammor (dackklammor) och mal
y For att utféra hjulruliningskompensation

1. Flytta hjulklossen bakat cirka 30 cm, enligt skdrmguiderna, och skjut sedan fordonet
i pilens riktning.

Figur 6-46 Hjulrullningskompensation 1
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Figur 6-47 Hjulrullningskompensation 2

Tl
L

Figur 6-48 Hjulrullningskompensation 3
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Figur 6-49 Kompensation foér hjulrullning 4

2. Om rullningskompensationen &r klar kommer surfplattan att ga till nasta skarm
automatiskt.

(@) noTera

Se till att det inte finns n&gra hinder som kan hindra tvarstangens rorelse under den automatiska justeringen.

y For att justera och fixera kalibreringsramen

1. Flytta kalibreringsramen sd att vardena for "Avstand", "Girning" och "Offset" ar

visas i gront.

2. Efter placering av kalibreringsramen, tryck ner de tv& bromsarna pa basen for att sékra kalibreringsramen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsramen &r klar. Tryck pa Nasta pd surfplattan.
for att komma in i nasta grénssnitt.
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Distance Frame angle Offset

TN s

v v v

Target values 2612 Target values 0.00 Target values: 0

'—ﬂ-"lﬁ-—.

Figur 6-50 Justera kalibreringsramen
y For att automatiskt flytta ribban till malpositionen

1. Tryck pa Start pa surfplattan sa flyttas tvérstaget och glidplattorna automatiskt till sina
malpositioner. Var uppmarksam pa sikerheten néar tvarstaget och glidplattorna ror sig.

2. Tryck p& Néasta pa surfplattan for att ga till nasta granssnitt efter att tvarstaget och
glidplattorna har flyttats till sina malpositioner.

ftem Sandend Curent Unit Swtus
Frame engle ooo 0.00 , v
Foll angle .00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 . ~
Offset o [} mm v
Targetdistance 2612 2612 mm v
- Target height 573 573 mm v
Sliding block (L) 700 700 mm v
Slidking block (R) 700 700 mim v

Figur 6-51 Flytta tvarstaget till malpositionen
3. Ta bort hjulklammorna (dackklammorna) och hjulmalen.
y For att installera radarkalibreringsboxen pa den vanstra glidplattan

1. Montera radarkalibreringsboxen AUTEL-CSC0605/01 pa den vanstra glidplattan
(beroende pa fordonets korriktning) sa att den ar helt fastsatt pa glidplattan.
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Figur 6-52 Montera radarkalibreringsboxen pa den vanstra glidplattan
2. Justera bubblan s att den &r i mitten av vattenpasset.
y Tryck kort eller [angt p& A- pa surfplattan for att flytta bubblan A framét.
y Tryck kort eller langt pa A+ pa surfplattan for att flytta bubbla A bakat.
y Tryck kort eller langt pa B- pa surfplattan for att flytta bubblan B &t vanster.

y Tryck kort eller langt p& B+ pa surfplattan for att flytta bubbla B &t hoger.

Figur 6-53 Centrera bubblan pé vattenpasset
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y For att sl& pa radarkalibreringsboxen och kalibrera den vanstra styrenheten

1. Anslut den medfoljande natsladden till stromuttaget (1). SI& pa strombrytaren (2) s&
tands den roda lysdioden (3). G& inte vidare till nasta steg forran cirka 10 sekunder
senare nar den gréna lysdioden (4) tands. Det finns tva sétt att ansluta
stromforsdrjningen:

Anvéand 24 V-natadaptern som passar till kalibreringsverktyget.

Anvéand 24 V-natsladden som medféljer kalibreringsramen.

Figur 6-54 Anslut strom

2. Vanta tills skarmen visar att kalibreringen i filoytesassistentens styrenhet J769 lyckades och tryck pd OK
for att kalibrera hoger styrenhet.

y For att installera radarkalibreringsboxen pa den hdgra glidplattan

1. Montera radarkalibreringsboxen AUTEL-CSC0605/01 pa den hogra glidplattan
(beroende pa fordonets korriktning) sa att den &r helt fastsatt pa glidplattan.
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Figur 6-55 Montera radarkalibreringsboxen pa den hogra glidplattan
2. Justera bubblan s att den &r i mitten av vattenpasset.
y Tryck kort eller langt p& A- pa surfplattan for att flytta bubblan A framét.
y Tryck kort eller langt pa A+ pa surfplattan for att flytta bubbla A bakat.
y Tryck kort eller langt pa B- pa surfplattan for att flytta bubblan B &t vanster.

y Tryck kort eller langt p& B+ pa surfplattan for att flytta bubbla B &t hoger.

Figur 6-56 Centrera bubblan péa vattenpasset
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y For att sl& p& radarkalibreringsboxen och kalibrera den hogra styrenheten

1. Anslut den medfoljande natsladden till stromuttaget (1). SI& pa strombrytaren (2) sa tands den réda
lysdioden (3). G& inte vidare till nasta steg forran cirka 10 sekunder senare nar den grona lysdioden
(4) tands. Det finns tva satt att ansluta stromférsorjningen:

Anvand 24 V-natadaptern som passar till kalibreringsverktyget.

Anvand 24 V-natsladden som medfoljer kalibreringsramen.

Figur 6-57 Anslut strom

2. Folj instruktionerna pa skarmen steg for steg och ga slutligen till skarmen som visar att kalibreringen av
styrenheterna, -J769 och 2-J770, &r lyckad.

6.4 Kamerasystem bakifran

Panoramakamerasystemet, med kameror som ger en saker 360°-vy, kan dverfora bilderna till hytten i realtid, s&
att féraren kan f& en korrekt bild av omgivningsférhallandena p& nara hall.

(@ NOTERA

Har tar vi ett Audi A7 2011-fordon som ett exempel for illustration. Kalibreringsprocedurerna kan variera beroende
pa fordon. Folj de specifika instruktionerna pa din surfplatta.

6.4.1 Valj en situation som behdver kalibreras
y Bytte ut panoramakameran.
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y Bytte ut styrenheten for panoramakamerasystemet.
y Uppdaterade programvaran for panoramakamerasystemets styrenhet.
y Matade in de nya uppgifterna i panoramakamerasystemets styrenhet.

y Reparerade komponenterna som &r utrustade med panoramakamera eller paverkade
kamerainstallation.

y Justerade chassit.
y Overlappande omraden pé bilder tagna med panoramakameror &r forskjutna.
y Justerade fordonets karosshojd.

y Justerade panoramakamerans position pa fordonets kaross.

6.4.2 Valj hjalpverktyg for positionering

o
v

Figur 6-58 Valj fordonets parkeringsposition
y A: Snore + lodlina (ingar ej).
y B: Kalibreringsram + tvalinjelaser + IA1000 forlangningsstang.
6.4.2.1 Nar man véljer en
1. Nodvandiga kalibreringsverktyg:
§ Monster AUTEL-CSC1004/01 (x 2);

y Méttband (ingar ej).
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2. Kalibreringsforberedelser

y Parkera fordonet pa en plan yta. Centrera ratten och hall fordonets framhjul i ett rakt
framatlage (utfor hjulinstaliningen férst om det behovs). Se till att det finns utrymme runt
fordonet;

y Fall ut de yttre backspeglarna pa bé&da sidor av fordonet;
y Se till att alla kameralinser &ar rena. Rengdr linserna med en fuktig trasa vid behov;

y Kontrollera respektive kamerabilder p& mittkonsolens display; byt ut kameran om bilden
paverkas pa grund av kameraskador; kontrollera och korrigera respektive kameraposition
om bilden &r vinklad,;

y Se till att fordonets kylvatska och motorolja har rekommenderade nivaer och att bensintanken
ar full. Fordonet ska inte ha nagon ytterligare last (t.ex. passagerare eller last);

y Anslut VCI:n till fordonet och anslut diagnosverktyget till VCI:n (om diagnosverktyget och
VCI:n ar anslutna via diagnoskabel, for kabeln genom fonstret);

y Dra &t parkeringsbromsen och stang alla dérrar (huven) och trucken;
y Justera dacktrycket till det angivna vardet;

¥ Anslut fordonet till en batterihallare och se till att batterihallaren inte syns i kamerans synfélt;

y Sla pa tandningen;

y Tryck p& panoramabildsknappen for att visa panoramabilden pa mittkonsolen
visa;

y For att undvika igenkanningsfel, se till att det inte finns nagra foremal runt kalibreringsomradet;

y Se till att kalibreringsomradet &r val upplyst.

@ NOTERA

y Tryck p& OK for att slutfora placeringen av hjalpverktyget.
y Tryck p& Avbryt for att avsluta kalibreringen.

3. Placering av hjalpverktyg
y For att placera monstren

1. Placera de tvd monstren AUTEL-CSC1004/01 pa bada sidor av fordonet och se till att
avstandet ar a = 2000 mm-2500 mm (78,74 tum-98,43 tum).
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y Se till att pilen (1) pekar i fordonets korriktning och att krysslinjen (2) ar i linje med framhjulets
mitt. Monstren pa bada sidor av fordonet ska ligga parallellt.

¥ Se till att fordonet &r parkerat mellan de tvd monstren och att avstanden
b och ¢ &r desamma.

e
|

&

Figur 6-59 Placera de tvA monstren

@ NOTERA

y Se till att monstret AUTEL-CSC1004/01 ar korrekt placerat och att dess yta ligger platt

och reflekterar inget ljus.
y Se till att tandningen &r paslagen.

2. Folj instruktionerna p& skarmen steg for steg och ange slutligen
skarmen som visar att kalibreringen lyckades.

6.4.2.2 Vid val av B
y For att vélja fordonets parkeringsposition:
1. A: Plan mark.

2. B: Ojamn mark eller sa ar kalibreringsramen och fordonet inte p4 samma niva
(anvand kompensationen for att automatiskt kdnna igen fordonets stddyta som
referens for att justera hojd, lutning och rollvinkel).
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Figur 6-60 Valj fordonsposition

A. Vid val av plan mark
1. Noédvandiga kalibreringsverktyg
y AUTEL-CSC1000 Kalibreringsram;
 Monster AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
y Tvaradslaser AUTEL-CSC50A/15-L;
y Tvaradig laser AUTEL-CSC50A/15-R;
y IA1000 Forlangningsstdng AUTEL-CSC50A/18-L;
§ IA1000 Forlangningsstdng AUTEL-CSC50A/18-R;
y Hjulklamma (Déackklamma) AUTEL-CSC0500/17-LR;
¥ Hjulklamma (déckklamma) AUTEL-CSCO0500/17-RR;
y Hjulklamma (Dackklamma) AUTEL-CSCO0500/17-LF;
y Hjulklamma (Déckklamma) AUTEL-CSC0500/17-RF;
¥ Hjulmal AUTEL-CSCO0500/16-LR;
¥ Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-RR;
¥ Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-LF;

¥ Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-RF.
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Figur 6-61 Nodvandiga kalibreringsverktyg

2. Kalibreringsforberedelser

y Se till att ett utrymme pa minst 9,0 m (354,33 tum) x 4,5 m (177,17 tum) &r fritt fran reflekterande

material (sdsom fonster, belysningsanordningar och reflexer) och att ytan ar jamn.

TR
| m (35433 in)

45 m (177.47 in) |
|45 m (177.47 in) |

Figur 6-62 Forberedelser av fordonsutrymme

y Parkera fordonet p& en plan yta. Centrera ratten och hall fordonets framhijul i ett rakt framatlage
(utfor hjulinstallningen forst om det behdvs). Se till att det finns utrymme runt fordonet;
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y Fall ut de yttre backspeglarna pa bada sidor av fordonet;

y Se till att alla kameralinser &r rena. Rengor linserna med fuktig vatten vid behov.

trasa;

y Kontrollera respektive kamerabilder p& mittkonsolens display;
Byt ut kameran om bilden paverkas pé& grund av kameraskador; kontrollera och korrigera
respektive kameraposition om bilden &r vinklad;

y Se till att fordonets kylvéatska och motorolja har rekommenderade nivaer och att bensintanken &r
full. Fordonet ska inte ha ndgon ytterligare last (t.ex. passagerare eller last);

y Anslut VCI:n till fordonet och anslut diagnosverktyget till VCI:n (om diagnosverktyget och VCI:n ar
anslutna via diagnoskabel, for kabeln genom fonstret);

y Dra at parkeringsbromsen och stang alla dorrar (huven) och trucken;
y Justera dacktrycket till det angivna vardet;

y Anslut fordonet till en batterihallare och se till att batterindllaren ar
utom kamerans synfalt;

y SIa pa tandningen;

y Tryck pa panoramabildsknappen for att visa panoramabilden pa mittkonsolens display;

y For att undvika igenkanningsfel, se till att det inte finns nagra féremal runt kalibreringsomradet;

y Se till att kalibreringsomradet &r val upplyst.

@ NOTERA

y Tryck pd OK for att slutfora placeringen av hjalpverktyget.

y Tryck pd Avbryt for att avsluta kalibreringen.

3. Placering av hjalpverktyg

y For att automatiskt positionera tvérstaget och glidplattorna

1. Tryck p& Start pa surfplattan s& atergar tvarstaget och glidplattorna automatiskt till sina ursprungliga
lagen. Var uppmarksam pd sakerheten nar tvarstaget och glidplattorna ror sig.

2. Tryck pa Nasta pa surfplattan for att 6ppna nasta granssnitt efter tvarstdngen och

glidplattorna atergar till sina ursprungliga lagen.
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ltesn Status

Frame angle v
Roll anghe -
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Stiding block (L) v
Shiding block (R) v

Figur 6-63 Automatisk positionering av tvarstaget

(@) noTera

Se till att stromsladden langst ner pa kolonnen &r ansluten till ett eluttag och att strombrytaren ar paslagen.

y FOr att centrera kalibreringsramen framfoér fordonet

1. Placera kalibreringsramen cirka 1,5 m framfor fordonet.

2. Justera kalibreringsramen s& att den &r i linje med den framre mitten av
fordon.

Figur 6-64 Centrera kalibreringsramen

y For att montera hjulklammorna (dackklammorna) och mélen

Montera fyra hjulklammor ( dackklammor) och maltavior pd hjulen (om de inte installerades

tidigare).
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Figur 6-65 Montera hjulklammor (dackklammor) och mal

y For att installera forlangningsstanger och tvalinjelasrar

1. Montera de tva forlangningsstangerna och tvalinjelasrarna p& véanster och hoger sida
glidplattor, respektive.

2. Dra at vreden pa forlangningsstangerna och 13s sékerhetshakarna.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCO50A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Figur 6-66 Installera férlangningsstavar och tvalinjelasrar

@ OBS!

Se till att det inte finns n&gra hinder som kan stéra tvarstangens rérelse under den automatiska justeringen.
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y For att utfora maligenkanning

1. Se till att fordonets position forblir oférandrad (lagg i vaxel P eller anvand hjulklossar for att
sakra fordonet) och att ingen befinner sig i fordonet.

I—-—lAl—t—J

b o
AN

Figur 6-67 Utfor méalidentifiering

2. Tryck pa Start pa surfplattan for att starta maligenkanningen. Sedan kommer surfplattan
automatiskt att ga till nasta skarm.

y For att justera och fixera kalibreringsramen

1. Flytta kalibreringsramen s att vardena for "Avstand”, "Girning” och "Offset” visas i gront.

2. Efter placering av kalibreringsramen, tryck ner 2 bromsar pa basen for att
sékra kalibreringsramen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsramen ar klar. Tryck pd Nasta pa
surfplattan for att komma till nasta granssnitt.
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Figur 6-68 Justera kalibreringsramen
y For att automatiskt flytta ribban till malpositionen

1. Tryck p& Start pa surfplattan s flyttas tvéarstaget och glidplattorna automatiskt till sina méalpositioner.
Var uppmérksam pa sékerheten nar tvarstaget och glidplattorna ror sig.

2. Tryck pa Nasta pa surfplattan for att 6ppna nasta gréanssnitt efter tvarstdngen och

glidplattorna ror sig till sina malpositioner.

Item Standard Currant Joit Status

Frame angle 0.00 0.00 = v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 000 0.00 = v
Offset o o mm v
Target distance 2437 2437 mm ~
Target height 1200 1200 mm v
Sliding block (L) 835 835 mm v
Sliding block (R) 835 83s mm v

Figur 6-69 Flytta tvarstaget till malpositionen
y For att utfora laserjustering

1. Om laserjusteringen inte uppfyller kraven, tryck p& Justera pa surfplattan for att justera lasern.

2. Nér laserjusteringen uppfyller kraven trycker du pa Nasta pa surfplattan.
att fortsatta.
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Left side laser Right side laser

CSCO605_00MACD CSCOA0S5.00MACT

Cones

* If the laser alignment does not meet the requirements, press Realign.
* Dnce the laser alignment meets the requirements, press Next to continue.

Figur 6-70 Utfor laserjustering
3. Ta bort hjulklammorna och hjulmalen.
y For att placera monstren

1. Placera de tvd moénstren AUTEL-CSC1004/01 p& bada sidor av fordonet, sa att monstrens
framkanter &r i linje med laserlinjerna (1) och (4) och moénstrens sidokanter &r i linje med
laserlinjerna (2) och (3), enligt bilden.

Figur 6-71 Placera de tvd monstren

2. Stang av och ta bort tvalinjelasern. Lossa bromsarna pa basen och

flytta bort kalibreringsramen.
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@ OBS!

Se till att tandningen ar paslagen.

3. Folj instruktionerna pa skarmen steg for steg och ga slutligen till skarmen som visar att kalibreringen
har utforts.

@ OBS!

Stang av tvalinjelasern om inga andra funktioner behoévs efter att den aktuella funktionen har slutforts med
kalibreringsramen.

B. N&r du véljer att ojamnt underlag eller kalibreringsram och fordon inte ar i linje
samma niva

1. Nodvandiga kalibreringsverktyg
¥ AUTEL-CSC1000 Kalibreringsram;
y Monster AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
y Tvéaradig laser AUTEL-CSC50A/15-L;
y Tvaradig laser AUTEL-CSC50A/15-R;
y IA1000 forlangningsstdng AUTEL-CSC50A/18-L;
y 1A1000 forlangningsstdng AUTEL-CSC50A/18-R;
§ Hjulklamma (Dackklamma) AUTEL-CSC0500/17-LR;
§ Hjulklamma (déckklamma) AUTEL-CSCO0500/17-RR;
§ Hjulklamma (Dackklamma) AUTEL-CSC0500/17-LF;
§ Hjulklamma (Dackklamma) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-LF;
¥ Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-RF;

y Verktyg for ratthallare;

¥ Hjulkloss.
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Figur 6-72 Nédvandiga kalibreringsverktyg
2. Kalibreringsforberedelser

y Se till att ett utrymme p& minst 9,0 m (354,33 tum) x 4,5 m (177,17 tum) &r fritt fr&n reflekterande
material (sdsom fonster, belysningsanordningar och reflexer) och att ytan &r jamn.

Figur 6-73 Forberedelser av fordonsutrymme

y Parkera fordonet p& plan mark med framhjulen i riktning rakt fram.
placera.
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y Placera en hjulkloss framfoér och bakom antingen vénster fram- eller héger framhjul
hjulet for att hindra fordonet fran att réra sig.

y Centrera ratten, montera ratthallarens stativverktyg, lossa parkeringsbromsen och lagg i den
naturliga véaxeln.

y Hall fordonet olastat. Se till att kylvéatske- och motoroljenivaerna &r korrekta och att
bransletanken &r full.

y Stang alla dérrar och utomhusbelysning;
y Justera dacktrycket till det angivna vardet;

Yy Om fordonet ar utrustat med luftfjadring, justera luftfjadringen till standardlage innan matning
(detta kan variera for olika fordonsmodeller);

y Fall ut de yttre backspeglarna pa bada sidor.

y Kontrollera om kameran &r ren och rengor den vid behov med

vétservetter

y Kontrollera kamerabilden p& mittkonsolens display; om bilden paverkas av en skadad
kamera, byt ut motsvarande kamera. Om bilden &r rubrikerad, kontrollera installationen
av motsvarande kamera;

y Anslut diagnosverktyget till fordonet. Om en kabel anvands, dra den
diagnostisk kabel genom fonstret;

y Anslut batteriladdaren. Batteriladdaren ska inte vara i
kamerans synfalt;

y Sla pa tandningen;

y Tryck pa knappen for runtvy for att visa runtvyn pa mittkonsolens display;

y Se till att det inte finns nagra foremal runt kalibreringsomradet for att undvika felaktig
linjeigenkanning;

y Kalibreringsomradet méaste vara val upplyst.

(@ notera

y Tryck p& OK for att slutfora placeringen av hjalpverktyget.

y Tryck pa Avbryt for att avsluta kalibreringen.
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3. Placering av hjalpverktyg

y For att automatiskt positionera tvarstaget och glidplattorna

1. Tryck pa Start pa surfplattan sa atergar tvarstaget och glidplattorna automatiskt till
sina ursprungliga lagen. Var uppméarksam pa sakerheten nar tvarstaget och
glidplattorna rér sig.

2. Tryck pa Nasta pa surfplattan for att 6ppna nasta gréanssnitt efter tvarstdngen och

glidplattorna atergar till sina ursprungliga lagen.

fem Stutus

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
sliding bloek (L) v
Sliding block (R) v

Figur 6-74 Automatisk positionering av tvarstaget

@ NOTERA

Se till att stromsladden Iangst ner pa kolonnen &r ansluten till ett eluttag och att strombrytaren
ar paslagen.

y For att férbereda fordonet

1. Placera hjulklossar for att foérhindra att fordonet slirar.
B, O W v o

)
Py ¥4

\4
v

O

Figur 6-75 Placera hjulklossarna
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2. Styr framat, s ratten, lagg véxellddan i neutrallage och

slapp parkeringsbromsen.

Figur 6-76 Montera ratthallarens stativverktyg

y FOr att centrera kalibreringsramen framfor fordonet

1. Placera kalibreringsramen cirka 1,5 m framfor fordonet.

2. Justera kalibreringsramen s& att den &r i linje med den framre mitten av
fordon.

S

%
N

Y
K

Figur 6-77 Centrera kalibreringsramen
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y For att montera hjulklammorna ( dackklammorna) och malen

Montera fyra hjulklammor (dackklammor) och maltavior p& hjulen (om de inte installerades tidigare).

Figur 6-78 Montera hjulklammor (dackklammor) och mal

y For att installera forlangningsstanger och tvalinjelasrar

1. Montera de tva forlangningsstangerna och tvalinjelasrarna p& véanster och héger sida
glidplattor, respektive.

2. Dra &t vreden pa forlangningsstangerna och 13s sékerhetshakarna.

AUTEL-CSCOS0A/15-L
AUTEL-CSCOS0A/18-L

AUTEL-CSCOS50A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Figur 6-79 Installera férlangningsstanger och tvalinjelasrar
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y For att utféra hjulruliningskompensation

1. Flytta hjulklossen bakat cirka 30 cm, enligt skarmguiderna, och skjut sedan
fordonet i pilens riktning.

I
INE

Figur 6-80 Kompensation for hjulrullning 1

Figur 6-81 Hjulrullningskompensation 2
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LV

Figur 6-82 Hjulrullningskompensation 3

e

STOP

U

Figur 6-83 Hjulrullningskompensation 4
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2. Om rullningskompensationen &r klar kommer surfplattan att ga till nasta skarm
automatiskt.

@ notera

Se till att det inte finns n&gra hinder som kan stéra tvarstangens rérelse under den automatiska justeringen.

y For att utféra maligenkanning

1. Se till att fordonets position forblir oférandrad (Iagg i véxel P eller anvéand hjulklossar for att sakra
fordonet) och att ingen befinner sig i fordonet.

e L .

L)

Figur 6-84 Utfor méalidentifiering

2. Tryck p& Start pa surfplattan for att starta maligenkanningen. Sedan kommer surfplattan automatiskt
att ga till nasta skarm.

y FoOr att justera och fixera kalibreringsramen

1. Flytta kalibreringsramen sé att vardena for "Avstand”, "Girning” och "Offset” visas i gront.

2. Efter placering av kalibreringsramen, tryck ner de tvd bromsarna p& basen for att sakra
kalibreringsramen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsramen &r klar. Tryck pd Nasta pa surfplattan for att ga till nasta
granssnitt.
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Distance Frame angle Offset

E«/N_A
v

v v

Target values: 2437 Target values: 0.00 Target values 0

'_n—'-'ﬁ_-

Figur 6-85 Justera kalibreringsramen

y For att automatiskt flytta ribban till malpositionen

1. Tryck p& Start pa surfplattan s flyttas tvérstaget och glidplattorna automatiskt till malpositionerna.
Var uppmérksam pa sékerheten nar tvarstaget och glidplattorna ror sig.

2. Tryck pa Nasta pa surfplattan for att 6ppna nasta gréanssnitt efter tvarstdngen och

glidplattan rér sig till sina malpositioner.

hem Standard Current Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 . .
Roll angla 0.00 0.00 - v
Pitch angle 0. 0.00 > v
Offset o 0 mm v
Target distance 2437 2437 mm v
Target height 1200 1200 mm v
Siiding block (L) 35 835 mm v
Shiding block (R) E3s 835 mm .

Figur 6-86 Flytta tvarstaget till malpositionen
y For att utféra laserjustering

1. Om laserjusteringen inte uppfyller kraven, tryck pa Justera pa surfplattan for att justera lasern.

2. Nér laserjusteringen uppfyller kraven trycker du p& N&sta pé surfplattan.
att fortsatta.
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Left side laser Right side laser

CSC0605_00MACO CSC0605_00MACT

[ comeaed |

* If the laser afignment does not meet the requirements, press Realign,
* Once the laser alignment meats the requirements, press Next to continue.
Figur 6-87 Utfor laserjustering
3. Ta bort hjulklammorna och hjulmalen.
y For att placera monstren

1. Placera de tvd monstren AUTEL-CSC1004/01 pa bada sidor av fordonet, s& att ménstrens
framkanter &r i linje med laserlinjerna (1) och (4) och ménstrens sidokanter &r i linje med
laserlinjerna (2) och (3), enligt bilden.

2. Stang av och ta bort tvalinjelasern. Lossa bromsarna pa basen och

flytta bort kalibreringsramen.

Figur 6-88 Placera de tvd moénstren
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(@ NOTERA

Se till att tandningen ar paslagen.

3. Folj instruktionerna pa skarmen steg for steg och ange slutligen
Skarmen som visar kalibreringen lyckades.

@ NoTERA

Efter att den aktuella funktionen har slutférts med hjalp av kalibreringsramen, om inga andra funktioner
behdvs, stang av tvalinjelasern.

6.5 Head-up-display

Head-up-display férkortas HUD. HUD &r en transparent eller miniatyriserad display som presenterar fordonets
instrumentpaneldata, sdsom hastighet och navigation, pa vindrutan framfér foraren, sa att féraren enkelt kan
se dem utan att titta ner eller vrida pa huvudet, och kan hélla fokus p& vagen framfér.

@ NoTERA

Har tar vi ett Audi A7 2011-fordon som ett exempel for illustration. Kalibreringsprocedurerna kan variera
beroende pé& fordon. Folj de specifika instruktionerna pa din surfplatta.

6.5.1 Valj en situation som behdver kalibreras
y Bytte ut styrmodulen for Head-UP-displayen (HUD).

y Demonterade och monterade vindrutan.

y "Ingen eller felaktig grundinstallning/anpassning” lagras i felkodsminnet.

6.5.2 Nodvandiga kalibreringsverktyg

y Kalibreringskort for head-up-display AUTEL-CSC0707/06.

6.5.3 Kalibreringsférberedelser
y Parkera fordonet pa en plan yta;
y Dra &t parkeringsbromsen — fordonet far inte réra sig under kalibreringen;

y Fall ner véanster och hdger solskydd, koppla loss dem och flytta dem till
sida;

y Koppla in kalibreringskortet for Head Up Display (HUD) AUTEL-CSC0707/06 pa
mittstoden (1) och (2) pa solskyddet.
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Figur 6-89 Placera HUD-kalibreringskortet

6.5.4 Starta kalibrering

Folj illustrationsguiden pa surfplattan och tryck pa krﬁppel’eller for att kalibrera.

@) oss

Bilden nedan &r endast for illustration, HUD-bilden varierar beroende pa fordon, vanligen se faktiska vérden.

4

vertical: 800(500~1200)

Figur 6-90 HUD-bildkorrigering

233



6.5.5 Bildkorrigering fér head-up-displayen

Bilderna pa head-up-displayen kan likna illustrationen nedan, som trapets, dampning, leende, skjuvning, asymmetrisk

skjuvning horisontell, asymmetrisk dampning horisontell och rotation.
Du kan valja den som liknar mest for att starta kalibreringen.

- =

Trapezium Cushion Smile Shear

Asymmetric she.. © Asymmetric cus.. @ Rotation

Figur 6-91 Val av HUD-bild

6.6 Nattseendesystem

Nattkicken med termografisk kamera bidrar till att optimera sikten under nattkérning, sa att férarna kan bli mer
medvetna om végforhallanden, fordonets skick och sé vidare.

(@ NOTERA

y Har tar vi Audi A7 2011 som exempel for illustration. Kalibreringsprocedurerna kan variera beroende pa fordon.

Folj de specifika instruktionerna pa din surfplatta.

y Se till att det finns ett utrymme p& minst 1200 mm (47,24 tum) framfor fordonet.

6.6.1 Valj en situation som behdver kalibreras

y Reparerade eller bytte ut nattsynssystemets (NVS) kamera.
y Reparerat eller bytt ut stotfangaren eller kylargrillen.

y Justerade chassit.

y Andrade fordonets karosshojd.

y Andrade NVS-kamerans position p& fordonskarossen.
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6.6.2 Valj positionen for den komponent som ska kalibreras
y A: Vanster.

y B: Centrum.

y C: Hoger.

Figur 6-92 Valj den position som ska kalibreras
6.6.2.1 Vid val av A: Vanster
1. Nodvéandiga kalibreringsverktyg
y AUTEL-CSC1000 Kalibreringsram;
y NV Kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
y Hjulklamma (Dackklamma) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Hjulklamma (dackklamma) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-LR;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-RR;
¥ Inriktningshjalp AUTEL-CSC0500/08;

y 12 V natadapter.
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Figur 6-93 Nodvandiga kalibreringsverktyg

2. Kalibreringsforberedelser

y Centrera ratten och hall fordonets framhjul i ett rakt framatlage (Utfor hjulinstaliningen
forst om det behdvs).

y Se till att fordonets kylvatska och motorolja har rekommenderade nivéer och att
bensintanken ar full. Fordonet ska inte ha nagon ytterligare last (t.ex. passagerare
eller last).

y Anslut VCI:n till fordonet och anslut diagnosverktyget till VCI:n (om diagnosverktyget och
VCI:n &r anslutna via diagnoskabel, for kabeln
genom fonstret).

y Dra &t parkeringsbromsen, stang alla dérrar och sléack all utomhusbelysning.
y Justera dacktrycket till det rekommenderade véardet.
y Forvara fordonet kallt.

y Anslut fordonet till en batterihallare vid behov for att férhindra att batteriet

ansvarsfrihet.

y Kontrollera om Night Vision System (NVS)-kameran sitter i hallaren och om sikten ar fri.
(NVS-kameran &r vanligtvis placerad nara grillen eller
fordonets framre emblem.)

y Kontrollera om skyddsfonstret pa NVS-kameran ar skadat. Om ja, vanligen
ersatt den.
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@ NOTERA

y Kamerans placering kan variera beroende pé fordon.
y Tryck pd OK for att slutfora placeringen av hjalpverktyget.

y Tryck pd Avbryt for att avsluta kalibreringen av morkerseendesystemet.

3. Placering av hjalpverktyg
y For att automatiskt positionera tvarstaget och glidplattorna

1. Tryck p& Start pa surfplattan sa atergar tvarstaget och glidplattorna automatiskt till sina ursprungliga

lagen. Var uppmarksam pa sakerheten nar tvarstaget och glidplattorna ror sig.

2. Tryck pa Nasta pa surfplattan for att ga till nasta granssnitt efter att tvarstaget och glidplattorna atergatt
till sina ursprungliga positioner.

‘tem Swatus

Frame engle v
Roll angle v
Prch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Figur 6-94 Automatisk positionering av tvarstaget

@ NOTERA

Se till att stromsladden langst ner pa kolonnen &r ansluten till ett eluttag och att strombrytaren ar paslagen.

y For att centrera kalibreringsramen framfor fordonet

1. Placera kalibreringsramen cirka 1,5 m framfor fordonet.

2. Justera kalibreringsramen sd att den &r i linje med fordonets framre mitt.
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Figur 6-95 Centrera kalibreringsramen
y For att montera hjulklammorna (dackklammorna) och mélen

Montera tva hjulklammor (dackklammor) och maltavior pa bakhjulen (om de inte installerades tidigare).

Figur 6-96 Montera hjulklammorna (dackklammorna) och méalen

@ NOTERA

Se till att det inte finns nagra hinder som kan hindra tvarstangens rorelse under den automatiska justeringen.

y For att placera justeringshjalpen

Placera inriktningshjalpmedlet s& att det riktas mot mitten av den framre stétfangaren.
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Figur 6-97 Placera justeringshjalpmedlet

@ NOTERA

Nar positionen for justeringshjalpmedlet har faststallts visas en uppmaning pa skarmen om
att ta bort justeringshjalpmedlet. Tryck pd OK for att fortséatta.

y For att placera NV-kalibratorn

Montera NV-kalibratorn AUTEL-CSC0603/01 pa den vanstra glidplattan (beroende pa
fordonets korriktning).

Figur 6-98 Placera NV-kalibratorn
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y For att justera och fixera kalibreringsramen

1. Flytta kalibreringsramen s att vardena for "Avstand", "Girning" och "Offset" ar

visas i gront.

2. Efter placering av kalibreringsramen, tryck ner de tva bromsarna pa basen for att sakra kalibreringsramen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsramen &r klar. Tryck pd N&sta pa surfplattan.
for att komma in i nésta granssnitt.

Distance Frame angle Offset

S

v v v

Target values: 1316 Target values 0.00 Target valuas 0

.d"ﬁ_-

Figur 6-99 Justera kalibreringsramen
y For att automatiskt flytta ribban till malpositionen

1. Tryck p& Start p& surfplattan s& flyttas tvarstaget automatiskt till malet
Var uppmérksam pa sékerheten nar ribban ror sig.

2. Tryck p& Nasta pa surfplattan for att 6ppna nésta granssnitt efter att tvéarsténgen flyttats till

malpositionen.
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Iem Standard Currant

Frame angle 0.00 000
Roll angle 0.00 0.00
Pitch angle 0.00 0.00
Offset 0 0

Target distance 1316 1316

Figur 6-100 Flytta tvarstaget till malpositionen

y For att sl& pd NV-kalibratorn och centrera lasern

1. Anslut den medféljande natsladden till stromuttaget (1). SIa pa strombrytaren (2) sa tands den
roda lysdioden (3). Det finns tva sétt att ansluta stromférsoérjningen:

Anvand 12 V-natadaptern som passar till kalibreringsverktyget.

Anvand 12 V-natsladden som medféljer kalibreringsramen.

Figur 6-101 Anslut strém

2. Tryck p& Oppna pé surfplattan for att sla pa glidplattans laser.

3. Justera hojden pé tvarstaget (2) och flytta NV-kalibratorn AUTEL-CSC0603/01 &t vanster och
hoger sa att laserstrélen (1) riktas mot valfri position pd moérkerseendesystemets kamerayta.
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Figur 6-102 Justera NV-kalibratorn
4. Justera bubblan sa att den &r i mitten av vattenpasset.
§ Tryck kort eller lAngt pa A- pa surfplattan for att flytta bubblan A framat.
§ Tryck kort eller langt pd A+ pa surfplattan for att flytta bubbla A bakat.
§ Tryck kort eller langt pa B- pa surfplattan for att flytta bubblan B &t vanster.

§ Tryck kort eller langt pd B+ pa surfplattan for att flytta bubbla B at hoger.

Figur 6-103 Centrera bubblan pa vattenpasset
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5. Justera hojden pa tvarstaget och flytta NV-kalibratorn AUTEL-CSC0603/01 at
vanster och hoger sa att laserstralen (1) riktas mot mitten av nattsynssystemets
kamera. Tryck sedan pa Stang for att stanga av glidplattans laser.

Figur 6-104 Centrera lasern
y FoOr att kalibrera nattsynssystemets kamera

1. Tryck och hall knappen (1) intryckt i 2 sekunder, sa ljuder summern.
intermittent. Efter cirka 20 sekunder tands den gréna lampan (2).

Figur 6-105 Starta NV-kalibratorn
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@ OBS Yy

Efter 30 minuter slutar NV-kalibratorn AUTEL-CSC0603/01 automatiskt att fungera, den gréna lampan slocknar

och summern ljuder i 1 sekund. For att starta om, tryck och hall inne knappen (1) i 2 sekunder.

y Nar NV-kalibratorn fungerar normailt, tryck och hall ner knappen (1) i 2 sekunder, den
gréna lampan slocknar och NV-kalibratorn slutar fungera.

2. Ta bort hjulklammorna, hjulmalen och justeringshjalpen.

3. Folj instruktionerna pa skarmen steg for steg och slutfor slutligen
den automatiska kalibreringen.

6.6.2.2 Vid val av B: Center
1. Nédvandiga kalibreringsverktyg

¥ AUTEL-CSC1000 Kalibreringsram;
Y NV Kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
¥ Hjulklamma (Dackklamma) AUTEL-CSCO0500/17-LR;
¥ Hjulklamma (déckklamma) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-RR;
§ Inriktningshjalp AUTEL-CSC0500/08;

y 12 V natadapter.

Figur 6-106 Nodvandiga kalibreringsverktyg
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2. Kalibreringsforberedelser

y Centrera ratten och hall fordonets framhjul i ett rakt framatlage (Utfor hjulinstallningen forst om
det behdvs).

y Se till att fordonets kylvatska och motorolja har rekommenderade nivaer och att bensintanken &ar
full. Fordonet ska inte ha nagon ytterligare last (t.ex. passagerare eller last).

¥ Anslut VCI:n till fordonet och anslut diagnosverktyget till VCI:n (om diagnosverktyget och VCI:n ar
anslutna via diagnoskabel, fér kabeln
genom fonstret).

y Dra at parkeringsbromsen, sténg alla dérrar och sléck all utomhusbelysning.
y Justera dacktrycket till det rekommenderade vérdet.
y Forvara fordonet kallt.

y Anslut fordonet till en batterihallare vid behov for att forhindra att batteriet

ansvarsfrihet.

y Kontrollera om Night Vision System (NVS)-kameran sitter i hallaren och om sikten &r fri. (NVS-
kameran &r vanligtvis placerad néra grillen eller
fordonets framre emblem.)

y Kontrollera om skyddsfonstret p& NVS-kameran ar skadat. Om ja, véanligen
ersatt den.

@ NOTERA

y Kamerans placering kan variera beroende pa fordon.
y Tryck pa OK for att slutfora placeringen av hjalpverktyget.

y Tryck pd Avbryt for att avsluta kalibreringen av morkerseendesystemet.

3. Placering av hjalpverktyg
y For att automatiskt positionera tvarstaget och glidplattorna

1. Tryck pa Start pa surfplattan sa atergar tvarstaget och glidplattorna automatiskt till sina
ursprungliga lagen. Var uppméarksam pa sékerheten nar tvérstaget och glidplattorna rér sig.

2. Tryck p& Nasta pa surfplattan for att ga till nasta granssnitt efter att tvéarstaget och glidplattorna
atergatt till sina ursprungliga positioner.
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Itam

Frame angle
Roll angle
Pitch angle

| Offget

Front and rear
Crossbar hesght
Shiding block (L)
ssding block (R)

Figur 6-107 Automatisk positionering av tvarstaget

Status

v

v

v

@ OBS!

Se till att stromsladden langst ner pa kolonnen &r ansluten till ett eluttag och att strombrytaren &ar paslagen.

y For att centrera kalibreringsramen framfor fordonet

1. Placera kalibreringsramen cirka 1,5 m framfor fordonet.

2. Justera kalibreringsramen s& att den &r i linje med fordonets framre mitt.

Figur 6-108 Centrera kalibreringsramen

y For att montera hjulklammorna (dackklammorna) och mélen

Montera tva& hjulklammor (dackklammor) och maltavlor pa bakhjulen (om de inte installerades tidigare).
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Figur 6-109 Montera hjulklammorna (dackklammorna) och malen

@ NOTERA

Se till att det inte finns n&gra hinder som kan hindra tvarstangens rorelse under den automatiska justeringen.

y For att placera justeringshjélpen

Placera inriktningshjalpmedlet s& att det riktas mot mitten av den framre stétfangaren.

—m\_h_\
——

Figur 6-110 Placera justeringshjalpmedlet

@) oss!

Nar positionen for justeringshjalpmedlet har faststallts visas en uppmaning pa skarmen om att ta bort
justeringshjalpmedlet. Tryck p& OK for att fortséatta.
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y For att placera NV-kalibratorn

Montera NV-kalibratorn AUTEL-CSC0603/01 pa den vanstra glidplattan (beroende pa fordonets korriktning).

Figur 6-111 Placera NV-kalibratorn

y For att justera och fixera kalibreringsramen

1. Flytta kalibreringsramen sd att vardena for "Avstand", "Girning" och "Offset" ar

visas i gront.

2. Efter placering av kalibreringsramen, tryck ner de tv& bromsarna pa basen for att sékra kalibreringsramen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsramen &r klar. Tryck pa Nasta pa surfplattan.
for att komma in i nasta granssnitt.
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v v

Target values: 1316 Target values: 0.00 Target values; 0

'ﬂ-!’-'[i_-

Figur 6-112 Justera kalibreringsramen

y For att automatiskt flytta ribban till malpositionen
1. Tryck pa Start pa surfplattan sa flyttas ribban automatiskt till malpositionen. Var
uppmaérksam pa sdkerheten nér ribban ror sig.
2. Tryck pa Nasta pa surfplattan for att 6ppna nasta granssnitt efter att tvarstangen flyttats till

malpositionen.

fte Standard Curvent Unit Status

Frame angle 0.00 0.00 ’ v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 i v
Offset 0 0 mm ~
Target distance 1316 136 mm v

Figur 6-113 Flytta tvarstaget till malpositionen
y For att sl& pa NV-kalibratorn och centrera lasern

1. Anslut den medftljande natsladden till stromuttaget (1). SI& pa strombrytaren (2)
sa tands den roda lysdioden (3). Det finns tva satt att ansluta stromforsorjningen:

Anvand 12 V-natadaptern som passar till kalibreringsverktyget.
Anvand 12 V-natsladden som medfoljer kalibreringsramen.
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Figur 6-114 Anslut strém
2. Tryck p& Oppna pa surfplattan for att sl pa glidplattans laser.

3. Justera hojden p& tvarstaget (2) och flytta NV-kalibratorn AUTEL-CSC0603/01 at vanster och
hoger s& att laserstrélen (1) riktas mot valfri position p& mérkerseendesystemets kamerayta.

Figur 6-115 Justera NV-kalibratorn

4. Justera bubblan s& att den &r i mitten av vattenpasset.
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y Tryck kort eller langt pa A- pa surfplattan for att flytta bubblan A framat.
y Tryck kort eller langt pd A+ pa surfplattan for att flytta bubbla A bakat.
y Tryck kort eller langt pa B- pa surfplattan for att flytta bubblan B &t vanster.

y Tryck kort eller langt pa B+ pa surfplattan for att flytta bubbla B at hger.

Figur 6-116 Centrera bubblan pa vattenpasset

5. Justera hojden péa tvarstaget och flytta NV-kalibratorn AUTEL-CSC0603/01 at
vanster och hoger sa att laserstrélen (1) riktas mot mitten av nattsynssystemets
kamera. Tryck sedan pa Stang for att stinga av glidplattans laser.

Figur 6-117 Centrera lasern
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y FOr att kalibrera nattsynssystemets kamera

1. Tryck och hall knappen (1) intryckt i 2 sekunder, sa ljuder summern intermittent.
Efter cirka 20 sekunder tadnds den gréna lampan (2).

Figur 6-118 Starta NV-kalibratorn

@ OBS Y

Efter 30 minuter slutar NV-kalibratorn AUTEL-CSC0603/01 automatiskt att fungera, den gréna lampan slocknar
och summern ljuder i 1 sekund. For att starta om, tryck och hall inne knappen (1) i 2 sekunder.

y Nar NV-kalibratorn fungerar normalt, tryck och hall ner knappen (1) i 2 sekunder, den
grona lampan slocknar och NV-kalibratorn slutar fungera.

2. Ta bort hjulklammorna, hjulmalen och justeringshjalpen.

3. Folj instruktionerna pa skarmen steg for steg och slutfor slutligen
den automatiska kalibreringen.

6.6.2.3 Vid val av C: Hoger
1. Nédvandiga kalibreringsverktyg
y AUTEL-CSC1000 ramkalibrering;
Y NV Kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
¥ Hjulklamma (Dackklamma) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Hjulklamma (dackklamma) AUTEL-CSC0500/17-RR;

y Mal AUTEL-CSC0500/16-LR;
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y Mal AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Inriktningshjalp AUTEL-CSCO0500/08;

y 12 V natadapter.

-

2= .1

Figur 6-119 N6dvandiga kalibreringsverktyg
2. Kalibreringsférberedelser

y Centrera ratten och hall fordonets framhjul i ett rakt framéatlage (Utfor hjulinstallningen
forst om det behovs).

y Se till att fordonets kylvatska och motorolja har rekommenderade nivaer och att
bensintanken ar full. Fordonet ska inte ha ndgon ytterligare last (t.ex. passagerare
eller last).

y Anslut VCI:n till fordonet och anslut diagnosverktyget till VCI:n (om diagnosverktyget
och VCI:n &r anslutna via diagnoskabel, for kabeln
genom fdnstret).

y Dra at parkeringsbromsen, sténg alla dérrar och sléack all utomhusbelysning.
y Justera dacktrycket till det rekommenderade vardet.
y Forvara fordonet kallt.

y Anslut fordonet till en batterihallare vid behov for att foérhindra att batteriet
ansvarsfrihet.

y Kontrollera om Night Vision System (NVS)-kameran sitter i hallaren och om sikten
ar fri. (NVS-kameran &r vanligtvis placerad néra grillen eller
fordonets framre emblem.)
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y Kontrollera om skyddsfonstret p& NVS-kameran &r skadat. Om ja, vénligen
ersatt den.

@ NOTERA

y Kamerans placering kan variera beroende pa fordon.
y Tryck pa OK for att slutfora placeringen av hjalpverktyget.

y Tryck pa Avbryt for att avsluta kalibreringen av morkerseendesystemet.

3. Placering av hjalpverktyg
y For att automatiskt positionera tvarstaget och glidplattorna

1. Tryck p& Start pa surfplattan sa atergar tvarstaget och glidplattorna automatiskt till sina ursprungliga

lagen. Var uppmarksam pa sakerheten nar tvarstaget och glidplattorna ror sig.

2. Tryck pa Nasta pa surfplattan for att ga till nasta granssnitt efter att tvarstaget och glidplattorna atergatt
till sina ursprungliga positioner.

hem Status

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shding block (R) v

Figur 6-120 Automatisk positionering av tvarstaget

@ NOTERA

Se till att stromsladden langst ner pa kolonnen &r ansluten till ett eluttag och att strombrytaren ar paslagen.

y For att centrera kalibreringsramen framfor fordonet

1. Placera kalibreringsramen cirka 1,5 m framfor fordonet.

2. Justera kalibreringsramen sd att den &r i linje med fordonets framre mitt.
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Figur 6-121 Centrera kalibreringsramen
y For att montera hjulklammorna (dackklammorna) och mélen

Montera tva hjulklammor (dackklammor) och maltavior pa bakhjulen (om de inte installerades tidigare).

Figur 6-122 Montera hjulklammorna (dackklammorna) och malen

@ oBs!

Se till att det inte finns n&gra hinder som kan hindra tvarstangens rérelse under den automatiska justeringen.

y For att placera justeringshjélpen

Placera inriktningshjalpmedlet s& att det riktas mot mitten av den framre stétfangaren.
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Figur 6-123 Placera justeringshjalpen

@ NOTERA

Nar positionen for justeringshjalpmedlet har faststéllts visas en uppmaning pa skarmen
om att ta bort justeringshjalpmedlet. Tryck p& OK for att fortsatta.

y FOr att placera NV-kalibratorn

Montera NV-kalibratorn AUTEL-CSC0603/01 pa den hogra glidplattan (beroende pa
fordonets koérriktning).

Figur 6-124 Placera NV-kalibratorn
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y For att justera och fixera kalibreringsramen

1. Flytta kalibreringsramen s att vardena for "Avstand", "Girning" och "Offset" ar

visas i gront.

2. Efter placering av kalibreringsramen, tryck ner de tva bromsarna pa basen for att sakra kalibreringsramen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsramen &r klar. Tryck pd N&sta pa surfplattan.
for att komma in i nésta granssnitt.

Distance Frame angle Offset
E4 i~ .
v

v v

Target values 1316 Target values 0.00 Target values, o]

Figur 6-125 Justera kalibreringsramen

y For att automatiskt flytta ribban till malpositionen

1. Tryck p& Start p& surfplattan s& flyttas tvéarstaget automatiskt till malet
Var uppmérksam pa sakerheten nér ribban ror sig.

2. Tryck pa Nasta pa surfplattan for att 6ppna nésta granssnitt efter att tvarstangen flyttats till

malpositionen.
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hem Standard

Frame angle 0.00
Rodl angle 0.00
Prich angle 0.00
Offset 0

Target distance 1316

Figur 6-126 Flytta tvarstaget till malpositionen

y For att sl& p& NV-kalibratorn och centrera lasern

Current
0.00
0.00
0.00
o

1316

Jnit

mm

mm

Stams

1. Anslut den medféljande natsladden till stromuttaget (1). SIa pa strombrytaren (2) sa tands den

roda lysdioden (3). Det finns tva sétt att ansluta stromférsoérjningen:

Anvand 12 V-natadaptern som passar till kalibreringsverktyget.

Anvand 12 V-natsladden som medféljer kalibreringsramen.

Figur 6-127 Anslut strom

2. Tryck p& Oppna pa surfplattan for att sla pa glidplattans laser.

3. Justera hojden pa tvarstaget (2) och flytta NV-kalibratorn AUTEL-CSC0603/01 &t vanster och
hoger sa att laserstréalen (1) riktas mot valfri position pa morkerseendesystemets kamerayta.
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Figur 6-128 Justera NV-kalibratorn
4. Justera bubblan s& att den &r i mitten av vattenpasset.
§ Tryck kort eller lAngt pa A- pa surfplattan for att flytta bubblan A framat.
y Tryck kort eller langt pd A+ pa surfplattan for att flytta bubbla A bakat.
§ Tryck kort eller langt pa B- pa surfplattan for att flytta bubblan B &t vanster.

§ Tryck kort eller langt pd B+ pa surfplattan for att flytta bubbla B &t hoger.

Figur 6-129 Centrera bubblan pa vattenpasset
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5. Justera hojden pa tvarstaget och flytta NV-kalibratorn AUTEL-CSC0603/01 at
vanster och hoger sa att laserstralen (1) riktas mot mitten av nattsynssystemets
kamera. Tryck sedan pa Stang for att stanga av glidplattans laser.

Figur 6-130 Centrera lasern
y For att kalibrera nattsynssystemets kamera

1. Tryck och hall knappen (1) intryckt i 2 sekunder, sa ljuder summern.
intermittent. Efter cirka 20 sekunder tands den gréna lampan (2).

Figur 6-131 Starta NV-kalibratorn
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(@ notera

y Efter 30 minuter slutar NV-kalibratorn AUTEL-CSC0603/01 automatiskt att fungera, den gréna lampan

slocknar och summern ljuder i 1 sekund. For att starta om, tryck och hall in knappen (1) i 2 sekunder.

y Nar NV-kalibratorn fungerar normailt, tryck och hall ner knappen (1) i 2 sekunder, den gréna lampan slocknar
och NV-kalibratorn slutar fungera.

2. Ta bort hjulklammorna, hjulmalen och justeringshjalpen.

3. Folj instruktionerna p& skarmen steg for steg och slutfor slutligen
den automatiska kalibreringen.

6.7 Inbyggd kamera

Kamerasystemet ombord ar utformat for att varna foraren nar fordonet borjar lamna sitt korfalt pA motorvagar
och huvudleder. Systemet syftar till att minimera olyckor orsakade av forarfel, distraktion och dasighet.

(@) NOTERA

y Har tar vi Audi A7 2011 som exempel for illustration. Kalibreringsprocedurerna kan variera beroende pa fordon.

Folj de specifika instruktionerna pa din surfplatta.

y Se till att det finns minst 1500 mm +/- 25 mm (59,06 tum +/- 0,98 tum) mellan
framhjulets mitt och fordonets framdel.

6.7.1 valj en situation som behover kalibreras

V Reparerade eller bytte ut den framre videokameran.
y Reparerade eller bytte ut den framre vindrutan.

y Justerade chassit.

y Justerade fordonets karosshojd.

Yy Omprogrammerade fordonshéjden med hjalp av fordonshéjdssensorn.
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6.7.2 Valj fordonets parkeringsposition

Figur 6-132 Vvalj fordonets parkeringsposition
y A: Plan mark.

y B: Kalibreringsramen och fordonet &r inte p4 samma niva (anvand ett mattband for att
méta h-vardet).

Enter h Value

* Measure the height gap h betwaen the two lavels, and enter the
measured value (unit: mm)

Figur 6-133 Matvarde h

y C: Ojamn mark eller s ar kalibreringsramen och fordonet inte pd samma niva (anvand
kompensationen for att automatiskt kanna igen fordonets stédyta som referens for att
justera hojden, lutningsvinkeln och rollvinkeln).

6.7.2.1 Vid val av A eller B
1. Ndédvandiga kalibreringsverktyg
y AUTEL-CSC1000 Kalibreringsram;
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y Maltavla AUTEL-CSC0601/01;

y Hjulklamma (Dackklamma) AUTEL-CSCO0500/17-LR;
y Hjulklamma (dackklamma) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y M&l AUTEL-CSCO0500/16-LR;

y M&l AUTEL-CSCO0500/16-RR;

y Uppriktningshjalp AUTEL-CSC0500/08.

Figur 6-134 Nodvandiga kalibreringsverktyg (vid val av A eller B)
2. Kalibreringsforberedelser

y Parkera fordonet pa en plan yta. Centrera ratten och hall fordonets framhjul i ett rakt
framatlage (Utfor hjulinstaliningen forst om det behdvs). Se till att det finns ett minsta
utrymme pa 3 m framfor fordonet;

y Stanna fordonet helt, kontrollera att bakre tryckvinkeln &r i linje och
sténg av tandningen;

y Se till att fordonets kylvatska och motorolja har rekommenderade nivaer och att bensintanken
ar full. Fordonet ska inte ha nagon ytterligare last (t.ex. passagerare eller last);

y Anslut VCI:n till fordonet och anslut diagnosverktyget till VCI:n (om diagnosverktyget och
VCI:n &ar anslutna via diagnoskabel, for kabeln genom fonstret);
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y Stang alla dérrar och slack all utomhusbelysning;
y Justera dacktrycket till det angivna véardet;

y Anslut fordonet till en batterihdllare vid behov for att férhindra att batteriet

ansvarsfrihet;
y For fordon med luftfjadring, aktivera "domkraftslage";

y Se till att vindrutan och kameralinserna &r rena och att det inte finns nagra hinder som blockerar

kamerans sikt;
y Se till att kalibreringsomradet ar val upplyst;

y Rengor instrumentbradan och frigér den fran eventuella frammande féremal som kan

orsaka blandning pa vindrutan.

(@ notera

y Se till att det inte finns ndgon reflektion p& vindrutan (reflekterande féremal kan tdckas med svart tyg).

y Om ditt fordon &r utrustat med luftfjadring eller om du har hojt/sénkt kérhojden, véanligen aterstall fordonet till

tillverkarens korhojd innan du fortsatter med kalibreringen.

y Tryck p& Kontrollera omgivningsbelysning for att kontrollera omgivningsférhallandena enligt anvisningarna.
y Tryck p& OK for att slutféra placeringen av hjalpverktyget.
y Tryck pd Avbryt for att avsluta kalibreringsfunktionen for den framre kameran.

3. Placering av hjalpverktyg
y FOr att automatiskt positionera tvarstaget och glidplattorna

1. Tryck pa Start pa surfplattan s& atergar tvarstaget och glidplattorna automatiskt till sina ursprungliga

lagen. Var uppmarksam p& sakerheten nar tvarstaget och glidplattorna ror sig.

2. Tryck pa Nasta pa surfplattan for att g& till nasta granssnitt efter att tvarstaget och glidplattorna atergatt

till sina ursprungliga positioner.

e Status
Frame angla v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset ~
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shiding block (R) v

Figur 6-135 Automatisk positionering av tvérstaget
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@) oss!

Se till att stromsladden langst ner pa kolonnen ar ansluten till ett eluttag och att strombrytaren ar paslagen.

y FOr att centrera kalibreringsramen framfor fordonet

1. Placera kalibreringsramen cirka 1,5 m framfor fordonet.

2. Justera kalibreringsramen s& att den &r i linje med fordonets framre mitt.

Figur 6-136 Centrera kalibreringsramen
y For att montera hjulklammorna (dackklammorna) och malen

Montera tva hjulklammor (dackklammor) och maltavlor pa bakhjulen (om de inte installerades tidigare).

Figur 6-137 Montera hjulklammorna (dackklammorna) och mélen

265



@ NOTERA

Se till att det inte finns nagra hinder som kan hindra tvarstangens rorelse under den automatiska justeringen.

y For att placera justeringshjalpen

Placera inriktningshjalpmedlet s att det riktas mot mitten av framhjulet.

Figur 6-138 Placera justeringshjalpmedlet

@ NOTERA

Nar positionen for justeringshjalpmedlet har faststéllts visas en uppmaning pa& skarmen om
att ta bort justeringshjalpmedlet. Tryck pa OK for att fortsatta.

y For att fasta och fixera maltavian

1. Sank ner méltavlehallarna (1) p& bada sidor om kalibreringstvarstaget.
ram AUTEL-CSC1000.
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Figur 6-139 Forlang hallaren for méltavian

2. Montera méltavlan AUTEL-CSC0601/01 pa kalibreringsramen och fast méltavian med hjalp av
glidblocken (1) pa bada sidor om tvarstaget.

Figur 6-140 Fast maltavlan

y For att justera och fixera kalibreringsramen

1. Flytta kalibreringsramen sa att véardena for "Avstand", "Girning" och "Offset" &r

visas i gront.

2. Efter placering av kalibreringsramen, tryck ner 2 bromsar pa basen for att
sakra kalibreringsramen.
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3. Grovjusteringen av kalibreringsramen &r klar. Tryck pa Nasta pa surfplattan.
for att komma in i nasta granssnitt.

Distance Frame angle Offset

I"’\—*
v

v v

larget values: 1574 larget values: ¢.0¢ larget velues; 0

..—'E—'-Iﬁ—-

Figur 6-141 Justera kalibreringsramen

y For att automatiskt flytta ribban till malpositionen

1. Tryck pa Start pa surfplattan sa flyttas ribban automatiskt till malpositionen. Var uppmarksam pa

sékerheten nér ribban ror sig.

2. Tryck p& Nasta pa surfplattan for att 6ppna nasta granssnitt efter att tvarstngen flyttats till

malpositionen.

e Stancined Cuamrent Unit Status

Frame angle 0.00 0.00 . v
Rall angle 0.00 0.00 * v
Pitch angle 000 000 = Y,
Offset o 0 mm v
Target distance 1574 1574 mm v
Target height 993 993 mm v

Figur 6-142 Flytta tvarstaget till malpositionen

3. Ta bort hjulklammorna (dackklammorna), hjulmalen och inriktningsmekanismen

hjalpa.
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y For att kalibrera frontkameran

1. valj hjulhus och ange héjden pa vanster framhjul, héger framhjul, vanster bakhjul och héger bakhjul.
Tryck pa OK efter att du har angett alla varden. Om vérdena &r korrekta trycker du pa Ja for att
fortsétta.

Whee! housing rimn height (mm)
LF RF ‘
LR RR ‘

Chuose whee! housing, input the
height

Figur 6-143 Ingdende hjulhus, falghojd

2. Vanta tills skarmen visar "Kalibrering lyckad, inget fel” och tryck sedan p& OK for att slutfora
kalibreringen.

6.7.2.2Vidvalav C

1. Nodvandiga kalibreringsverktyg
y AUTEL-CSC1000 Kalibreringsram;
y Maltavla AUTEL-CSCO0601/01;
¥ Hjulklamma (Déckklamma) AUTEL-CSC0500/17-LF;
¥ Hjulklamma (Déckklamma) AUTEL-CSC0500/17-RF;
¥ Hjulklamma (Déckklamma) AUTEL-CSC0500/17-LR;
¥ Hjulklamma (dackklamma) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y M&l AUTEL-CSCO0500/16-LF;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-RF;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y Hjulkloss;

y Ratthallarverktyg.
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Figur 6-144 Nodvandiga kalibreringsverktyg

2. Kalibreringsforberedelser

y Parkera fordonet p& en plan yta med framhjulen i riktning rakt fram.
placera;

y Placera en hjulkloss framfér och bakom antingen véanster eller héger framhjul for att
forhindra att fordonet ror sig;

y Centrera ratten, montera ratthallarens stativverktyg, lossa
parkeringsbromsen och 1agg i den naturliga véxeln.

y Hall fordonet olastat. Se till att kylvatske- och motoroljenivéerna ar korrekta,
och bransletanken ar full.

y Sténg alla dorrar och ytterbelysning;
y Justera dacktrycket till det angivna vardet;

y Om fordonet &r utrustat med luftfjadring, justera luftfjadringen till standardlage innan
matning (detta kan variera for olika fordonsmodeller).

y Se till att det finns 3 m eller mer utrymme framfér fordonet.

y Stanna fordonet helt, kontrollera att bakre tryckvinkeln &r i linje och
sténg av tandningen;

y Anslut VCI:n till fordonet och anslut diagnosverktyget till VCI:n (om diagnosverktyget och
VCI:n ar anslutna via diagnoskabel, for kabeln genom fonstret);

270



y Anslut fordonet till en batterih&llare vid behov for att forhindra att batteriet

ansvarsfrihet;

y Se till att vindrutan och kameralinserna &r rena och att det inte finns nagra hinder som blockerar kamerans
sikt;

y Se till att kalibreringsomradet &r val upplyst;

y Rengor instrumentbradan och frigér den fran eventuella frammande foremal som kan
orsaka blandning pa vindrutan.

@ NOTERA

y Se till att det inte finns ndgon reflektion p& vindrutan (reflekterande foremal kan tackas med svart tyg).

y Tryck p& Kontrollera omgivande ljus for att kontrollera omgivningsljusforhallandena.
som uppmanas.

y Tryck p& OK for att slutféra placeringen av hjalpverktyget.

y Tryck p& Avbryt for att avsluta kalibreringsfunktionen for den framre kameran.

3. Placering av hjalpverktyg
y For att automatiskt positionera tvarstaget och glidplattorna

1. Tryck pa Start pa surfplattan s& atergar tvarstaget och glidplattorna automatiskt till sina ursprungliga

lagen. Var uppmarksam pa sékerheten nér tvarstaget och glidplattorna ror sig.

2. Tryck p& Nasta pa surfplattan for att g till nasta granssnitt efter att tvarstaget och glidplattorna atergatt

till sina ursprungliga positioner.

Iesy Sutue

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Siiding block (L) v
Shding block (R) v

Figur 6-145 Automatisk positionering av tvérstaget

@ NOTERA

Se till att strémsladden langst ner pa kolonnen &r ansluten till ett eluttag och att strombrytaren &r paslagen.
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y For att forbereda fordonet

1. Placera hjulklossar for att férhindra att fordonet slirar.

Figur 6-146 Placera hjulklossarna

2. Styr framat, 1&s ratten, lagg véaxellddan i neutrallige och slapp

parkeringsbromsen.

Figur 6-147 Montera ratthallarens stativverktyg

y For att centrera kalibreringsramen framfor fordonet

1. Placera kalibreringsramen cirka 1,5 m framfor fordonet.

2. Justera kalibreringsramen s att den &r i linje med fordonets framre mitt.
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Figur 6-148 Centrera kalibreringsramen
y For att montera hjulklammorna (dackklammorna) och malen

Montera fyra hjulklammor (dackklammor) och maltavior pa hjulen (om de inte
installerades tidigare).

Figur 6-149 Montera hjulklammor (dackklammor) och mal
y For att utféra hjulruliningskompensation

1. Flytta hjulklossen bakét cirka 30 cm enligt anvisningarna pa skarmen och skjut
sedan fordonet i pilens riktning.

273



I
LV

Figur 6-150 Kompensation for hjulrullning 1
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Figur 6-151 Hjulrullningskompensation 2
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Figur 6-152 Hjulrullningskompensation 3

I XIE

STOP

P

Figur 6-153 Kompensation for hjulrulining 4

2. Om rullningskompensationen ar klar kommer surfplattan att ga till nasta skarm
automatiskt.
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@ oss!

Se till att det inte finns n&gra hinder som kan hindra tvarstangens rorelse under den automatiska justeringen.

y For att fasta och fixera maltavlan

1. Sank ner méltavieh&llarna (1) pa bada sidor om tvarstaget p&
AUTEL-CSC1000 kalibreringsram.

Figur 6-154 Forlang hallaren for maltavlan

2. Montera malkortet AUTEL-CSC0601/01 pa kalibreringsramen och fast det
maltavlan med hjalp av glidblocken (1) p& bada sidor om tvarstaget.

Figur 6-155 Fast maltavian
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y For att justera och fixera kalibreringsramen

1. Flytta kalibreringsramen sa att vardena for "Avstand", "Girning" och "Offset" ar

visas i gront.

2. Efter placering av kalibreringsramen, tryck ner de tv& bromsarna pa basen for att sakra kalibreringsramen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsramen &r klar. Tryck pd Nasta pa surfplattan.

for att komma in i nasta granssnitt.

Frame angle Offset

Distance
v

v

v

Target values: 1574 Taiget values 0.00 Target values

T .

Figur 6-156 Justera kalibreringsramen

y For att automatiskt flytta ribban till malpositionen

1. Tryck pa Start pa surfplattan sa flyttas tvarstaget automatiskt till malet

Var uppmarksam pa sékerheten nar ribban ror sig.

2. Tryck pd Nasta pa surfplattan for att 6ppna nasta granssnitt efter att tvarstdngen flyttats till

malpositionen.

Hom Standard
Frame angle 2.00
Roll angle 0.00
Pitch angle 0.00
Offset 0
Target distance 1574
Target height %93

Figur 6-157 Flytta tvarstaget till malpositionen
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3. Ta bort hjulklammorna (dackklammorna), hjulmalen och inriktningsmekanismen

hjalpa
y For att kalibrera frontkameran

1. Valj hjulhus och ange hojden pa vanster framhjul, hoger framhjul, vanster bakhjul och héger bakhjul.
Tryck pa OK efter att du har angett alla varden. Om vérdena ar korrekta trycker du pa Ja for att
fortsétta.

Whee! housing rim height (mm)
LF RF |
LR RR

Chuose whes! housing, inpot the
height

Figur 6-158 Ing&ende hjulhus, falghojd

2. Vanta tills skarmen visar "Kalibrering lyckad, inget fel” och tryck sedan p& OK for att slutfora
kalibreringen.

278



7 Underhall och service

7.1 Underhdllsinstruktioner

7.1.1 Underhall av kalibreringsram

7.1.1.1 Kameraunderhall

Hall hander och verktyg borta frdn kameralinsens omrade.

FORSOK INTE att rengéra kameralinsen med vanlig fonsterputs och en trasa, eller genom att bldsa p& den med
verkstadsluft. Om rengéring n&gonsin blir nédvandig bor det géras med speciell optisk rengéringsvétska och/eller
luft pa burk.

7.1.1.2 Kedjeunderhall

For att kalibreringsramen ska lyftas och falla smidigt, applicera rostskyddsolja pa bada kedjorna var sjatte manad.

) |GG R [ RO [ (RG]

Underhé&llsmetod: placera kedjorna genom springorna p& bada sidor av kalibreringsramen och

applicera rostskyddsolja langs kedjornas yta.
7.1.1.3 Finjustering av mekanismunderhall

For att finjusteringsmekanismen ska fungera smidigt, smorj in mekanismen var sjétte manad.
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Underhallsmetod: Anvéand en fettspruta for att rikta vertikalt in gangorna, lagren, kugghjulen
och andra arbetande delar pé finjusteringsmekanismens rattar och fyll dem. Rotera sedan
varje ratt fram och tillbaka 2 eller 3 g&nger for att sékerstélla att fettet ar jamnt fordelat.

7.1.1.4 Underhall av tvarstangsstyrskena

For att glidplattorna ska fungera smidigt, applicera rostskyddsolja pa tvarstangens styrskenor
var sjatte manad.
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Underhallsmetod: torka av styrskenorna med en torr trasa, applicera rostskyddsolja och flytta sedan glidplattan
fram och tillbaka 2 eller 3 ganger for att fordela oljan jamnt.

7.1.1.5 Underhall av glidplatta

For att glidplattan ska fungera smidigt och ljudlést, vanligen smdorj in den en gang om aret.

Underhallsmetod: Félj instruktionerna i "Servicehandboken" for att ta bort vanster och héger glidplattor. Ta sedan

bort plattans anslutningsenhet (1) for att komma &t kugghjulssatsen. Applicera fett p& kugghjulen och rotera
kugghjulet som sitter ovanfor kodaren och utanfor glidplattorna for att sékerstélla att fettet ar jamnt fordelat.

7.1.1.6 Underhall av fallmekanismen

For att fallmekanismen ska fungera smidigt och ljudidst, véanligen lagg till
smorjolja till den var sjatte manad.

Underhallsmetod: Applicera smoérjolja direkt p& mellanrummen i friktionsdelarna.

7.1.2 Malunderhall

ANVAND INTE harda foremal for att sla p& eller repa ytan p& mélet, vilket kan géra malet oidentifierat. Observera
att smuts, olja eller fett ocksa kan orsaka att malet skadas.
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identifieringsproblem.

P& malménstrets visningsskarm visas féljande roda ikon p& malménstret, vilket betyder att mélet kan behéva

rengoras.

® Rod ikon: Malet hittades inte.

Vid rengéring av malet rekommenderas det inte att anvanda handdukar eller trasor eftersom fibrerna haller kvar
fett, vilket kommer att avséttas tillbaka p& malets yta i en tunn hinna allt eftersom avtorkningen fortsatter.

Anvand en mild rengéringslésning och mjuka pappershanddukar for att torka av ytan p4 maltaviorna.

SPOLA INTE ner eller sank ner maltavlorna i vatten, och spraya INTE rengéringsmedel direkt pd maltavian.
Detta kan skada de optiska komponenterna. Torka av hela maltavlan noggrant vid rengéring.

7.2 Serviceprocedurer

Det har avsnittet presenterar information om felsékning, teknisk support, reparationsservice och ansékan om
reservdelar eller tillvalsdelar.

7.2.1 Egenkontroll

1. Efter att du trampat pa fotbromsen finns det en domkraft uppe eller s& &r bromsen inte atdragen.
y Kontrollera om marken &r jamn, om inte, flytta till en jamn plats;
2. Kalibreringsramens lyftmekanism fungerar inte.
y Kontrollera om stromsladden &r ordentligt ansluten;
y Kontrollera om strémbrytaren pa kalibreringsramen ar paslagen;
y Kontrollera om NODSTOPP-knappen &r paslagen;
y Kontrollera om tvarstdngens armar &r utfallda och Iasta;
y Kontrollera om du har vantat mer &n 5 sekunder pa att systemet ska slas p&;
y Kontrollera om kalibreringsramen nar det nedre/6vre granslaget.
3. Kalibreringsramens lyftmekanism &r svar att lyfta eller falla.

y Kontrollera om monterade ADAS-verktyg, mdnsterkort eller andra verktyg blockerar lyftmekanismen;

y Kontrollera om laddningssladdar eller andra sladdar ar trassliga.

y Kontrollera om stangen for att fasta monsterbradorna &r helt utdragen.
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y Kontrollera om skarmen ar installerad snett;
y Kontrollera om det finns hinder runt kalibreringsramen.

4. Tvarstangsarmarna kan inte eller ar svara att falla.

y Kontrollera om den inre réda kolumnen i kalibreringsramen &r i linje med varningssymbolen

tecken;

y Kontrollera om de monterade ADAS-verktygen, monsterkorten eller andra verktygen &r
borttagen;

y Kontrollera att glidplattan glider bort fran fallmekanismen;

y Kontrollera om det finns hinder runt kalibreringsramen.

5. Tvarstdngsarmarna kan inte eller &r svéra att falla ut.

y Kontrollera om den inre réda kolumnen i kalibreringsramen ar i linje med varningssymbolen

tecken;
y Kontrollera om vredet pa fallmekanismen &r vridet till gransen;
y Kontrollera om kedjan l6per smidigt eller ar skadad;
y Kontrollera om det finns hinder runt kalibreringsramen.
6. Glidplattorna kan inte eller &r svara att réra sig.
y Kontrollera om tvarstaget har fallit ner och ar ordentligt fastsatt;

y Kontrollera om det finns nagra frammande féremal i kedjekanalen inuti tvarstaget och
se till att kedjeskruvarna inte &r l6sa;

y Kontrollera om det finns nagra frammande féremal mellan glidplattorna och styrskenorna;
y Kontrollera om det finns ndgra frammande féremal mellan kugghjulen p& glidplattorna och kuggstangerna;
y Se till att sakerhetsremmarna pa glidplattorna &r inom sina angivna intervall;
y Vicka pa glidplattorna for att se om né&gra frammande foremal faller ut.
7. Glidplattorna sanks onormalt nar tvérstaget falls.
y Kontrollera om gallren &r l6sa;

y Kontrollera om kugghjulen har lossnat.

7.2.2 Eftermarknadstjanster

7.2.2.1 Underhall p& plats

1. Lyftmekanismen pa kalibreringsramen fungerar fortfarande inte efter egenkontroll.
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y Ga in i fabrikslage av kundservicepersonal for att kontrollera statusen for varje
sensor och motorbroms;

y Ta bort bakstycket for att kontrollera om kablarna &r 16sa, trasiga etc.

2. Lyftmekanismen pa kalibreringsramen ar fortfarande svar att lyfta eller falla efter sjalv-
inspektion.

y Kontrollera om kalibreringsramens struktur &r deformerad av eftermarknadspersonalen.
servicepersonal pa plats;

y Ga in i fabrikslage, kontrollera statusen for varje sensor och motorbroms;
y Ta bort bakstycket for att kontrollera om kablarna &r l6sa, trasiga etc.

3. Kalibreringsramen lyfts och faller med uppenbart onormalt ljud och fastnar.

y Ga in i fabrikslage av kundservicepersonal for att kontrollera statusen for varje
sensor och motorbroms;

y Ta bort bakstycket for att kontrollera om kablarna &r l6sa, trasiga etc.

4. Nar kalibreringsramen &r paslagen kan den inte sta stilla p& ndgon hojd eller sjunka ner av sig sjalv.
y Lat servicepersonalen g in i fabrikslage for att kontrollera motorbromsens tillstand,;

y Ta bort bakstycket for att kontrollera om kablarna &r l6sa, trasiga etc.
5. Kalibreringsramens viktigaste delar ar nagot losa.

y Inspektion pa plats av kundservicepersonal for att avgéra om det ar

normalt, eller om den behdver repareras eller bytas ut.
6. Andra problem som anvandare inte kan reparera genom egenkontroll.

7.2.2.2 Atervand till filialen

1. Fragan &r fortfarande olgst efter att kundservicepersonalen varit pa plats
inspektion.

y Filialpersonalen kommer att kontakta huvudkontorets FoU-avdelning for att kontrollera
kalibreringsramens struktur, hardvara och mjukvara etc., och tillsammans tillhandahélla
l6sningar.

7.2.2.3 Aterkomst till huvudkontoret

1. Fragan ar fortfarande oavgjord efter att eftermarknadspersonalen varit pa plats
inspektion.
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y Huvudkontorets utvecklingspersonal kommer att kontrollera kalibreringsramens struktur, hardvara och
mjukvara etc.

2. Nar kalibreringsramen &r avstangd kan den inte sta stilla p4 ndgon hojd utan kommer att sjunka ner av
sig sjalv.

y Huvudkontorets utvecklingspersonal kommer att kontrollera alla delar av kalibreringsramens struktur
for att felsdka.

3. Allvarlig lossning eller brott p& viktiga komponenter i kalibreringsramen.

y Huvudkontorets utvecklingspersonal kommer att kontrollera alla delar av kalibreringsramens struktur
for att felsdka.

7.2.3 Utbyte av delar
y De delar som anvandarna kan byta ut sjalva

1. Hjul
2. Fotbroms
3. Den framre kdpan pa den yttre kolonnen
4. Den framre luckan p& den inre kolonnen
5. Externa sladdar sdsom nétsladd, laddningssladd, skarmens sladdar etc.
6. Vanster och hoger glidplattor
7. Mittre glidplatta
8. Hallare fér monstertavla
9. Las for vikmekanismen
10. Stativ for surfplatta
11. Skérmfaste
12. Overvaka
13. Ovre locket pa den inre kolonnen

y Delarna maste bytas ut av kundservicepersonal

1. Bas
2. Baksida
3. Inuti sladdar

4. Intern hardvara
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5.12 V/24 V laddningsport

6. Handtag eller handtagshallare

7. Kontrollknappspanel

8. Kedja

9. Gangjarn pa vikmekanismen

10. Friktionsdelar i fallmekanismen

11. Kamera (omkalibrering kravs)
y Delarna maste returneras till filialen for utbyte

1. Elektrisk tryckstang eller motor

2. Kolumnsystem

3. Finjusteringsmekanism

4. Tvérstag

5. Huvudkontroll

6. Styrskena for innerpelare

7.2.4 Teknisk support

Om du har ndgra frgor eller problem med produktens anvéandning, vanligen kontakta oss (se féljande
kontaktuppgifter) eller din lokala distributor.

Kinas hogkvarters altare

y Telefon: +86 (0755) 8614-7779 (mandag—fredag, 9.00-18.00 Pekingtid) y E-post:

support@autel.com ¥ Adress: Vaning
2, Caihong Keji-byggnaden, 36 Hi-tech North Six Road, Songpingshan-omrédet, Xili-distriktet, Nanshan-distriktet,
Shenzhen City, Kina

y Webb: www.autel.com

Altar Nordamerika

y Telefon: 1-855-288-3587 (mandag—fredag, 9.00-18.00 Eastern Time) y E-post:

ussupport@autel.com y Adress: 36 Harbor
Park Drive, Port Washington, New York, USA 11050

y Webb: www.autel.com/us

Altar Europa
y Telefon: +49(0)89 540299608 (mandag-fredag, 9.00-18.00 Berlintid)
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y E-post: support.eu@autel.com Y Adress:
Landsberger Str. 408, 81241 Minchen, Tyskland

y Webb: www.autel.eu
APAC-altaret

Japan:

y Telefon: +81-045-548-6282

y E-post: support.jp@autel.com y Adress:
6th Floor, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033 Japan

Yy Webb: www.autel.com/jp

Australien:

y E-post: ausupport@autel.com V Adress:

Unit 5, 25 Veronica Street, Capalaba

IMEA Autel

y Telefon: +971 585 002709 (i Férenade

Arabemiraten) ¥ E-post: imea-support@autel.com
y Adress: 906-17, Preatoni Tower (Cluster L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubai,

y Webb: www.autel.com
Latinamerikanskt altare
Mexiko:

y Telefon: +52 33 1001 7880 (spanska i Mexiko) y E-post:

latsupport@autel.com V¥ Adress: Avenida

Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
Mexiko

Brasilien:

y E-post: brsupport@autel.com y Adress:
900, rum 32, Campinas, SP, Brasilien

y Webb: www.autel.com/br
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7.2.5 Reparationsservice
Om det blir nédvandigt att returnera din enhet for reparation, vanligen ladda ner reparationstjansten fran
www.autel.com och fyll i den. Féljande information maste inkluderas:
y Kontaktnamn
y Returadress

y Telefonnummer

y Produktnamn

y Fullstéandig beskrivning av problemet y Inkdpsbevis
for garantireparationer § Foredragen betalningsmetod
for reparationer utanfor garantin

@ oss

For reparationer utanfér garantin kan betalning géras med Visa, MasterCard eller med godkénda kreditvillkor.

Skicka enheten till din lokala ombud eller till adressen nedan:

Vaning 2, Caihong Keji-byggnaden, 36 Hi-tech North Six Road, Songpingshan-omradet,
Xili Sub-distrikt, Nanshan District, Shenzhen City, Kina

7.2.6 Andra tjanster

Du kan kopa tillvalstillbehor direkt frdn Autels auktoriserade verktygsleverantorer och/eller din lokala distributor

eller agent.
Din bestéllning bor innehalla foljande information:
y Kontaktinformation

y Produkt- eller delnamn y
Artikelbeskrivning y

Inkdpskvantitet
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8 Information om efterlevnad

FCC-efterlevnad FCC-ID: WQ8-DA2411

Denna utrustning har testats och befunnits uppfylla granserna for en digital enhet av klass B, i enlighet med del 15
i FCC-reglerna. Dessa granser ar utformade for att ge rimligt skydd mot skadlig storning i en bostadsinstallation.
Denna utrustning genererar, anvander och kan utstréla radiofrekvensenergi och kan, om den inte installeras och
anvands i enlighet med instruktionerna, orsaka skadlig storning av radiokommunikation. Det finns dock ingen
garanti for att stérningar inte kommer att uppsta i en viss installation. Om denna utrustning orsakar skadlig stérning
av radio- eller tv-mottagning, vilket kan faststéllas genom att stdnga av och sla pa utrustningen, uppmanas
anvandaren att férsoka korrigera stérningen genom en eller flera av féljande atgarder.

atgarder:
y Rikta om eller flytta mottagarantennen.
y Oka avstandet mellan utrustningen och mottagaren.

y Anslut utrustningen till ett uttag p& en annan krets &n den som den &r ansluten till.
mottagaren ar ansluten.

y Kontakta &terforsaljaren eller en erfaren radio-/TV-tekniker for hjalp.

Varning: Alla &ndringar eller modifieringar av denna enhet som inte uttryckligen godkéants av tillverkaren kan
upphéva din ratt att anvéanda denna utrustning.

Denna enhet uppfyller del 15 av FCC-reglerna. Anvandning ar underkastad féljande tva villkor:

(1) Denna enhet far inte orsaka skadliga stérningar, och (2) denna enhet maste acceptera alla

mottagen storning, inklusive stérning som kan orsaka odnskad drift.

Denna utrustning uppfyller FCC:s gransvéarden for stralningsexponering som anges for en okontrollerad
miljo. Denna utrustning boér installeras och anvéndas med ett minsta avstand p& 20 cm mellan radiatorn och din

kropp.
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ISED-uttalande

Svenska: Denna enhet innehdller licensundantagna sandare/mottagare som uppfyller Innovation, Science
and Economic Development Canadas licensundantagna RSS.
Driften &r understalld féljande tva villkor:

(1) Denna enhet far inte orsaka storningar.

(2) Denna enhet maste tolerera alla storningar, inklusive stérningar som kan orsaka oonskad funktion hos
enheten.

Den digitala apparaten uppfyller kraven i den kanadensiska standarden CAN ICES-3 (B)/NMB-3 (B).

Denna enhet innehaller licensundantagna sandare/mottagare som uppfyller Innovation, Science and Economic
Development Canadas licensundantagna RSS-standard(er).

Operationen &r foremal for foljande tva villkor:
(1) Denna enhet far inte orsaka storningar.

(2) Denna enhet maste tolerera alla stérningar, inklusive stérningar som kan orsaka odnskad funktion hos
enheten.

Kanadas kompatibel CIEM digital enhet kan - 3 (b) / nmb - 3 (b).

Denna enhet uppfyller undantaget fran granserna for rutinmassig utvéardering i avsnitt 6.3 i RSS 102 och
Sverensstammer med RSS 102 RF-exponering. Anvandare kan fa kanadensisk information om RF-exponering
och efterlevnad.

Denna enhet uppfyller undantaget fran de nuvarande utvéarderingsgranserna i avsnitt 6.3 i CNR-102 och
Gverensstammer med RSS 102 fér RF-exponering. Anvandare kan fa kanadensiska data om RF-faltexponering
och efterlevnad.

Denna utrustning uppfyller de kanadensiska gransvardena for stralningsexponering som anges for en
okontrollerad miljé.

Denna utrustning uppfyller de kanadensiska gransvardena for stralningsexponering som anges for en
okontrollerad miljé.
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Denna utrustning bor installeras och anvandas med ett minsta avstand p& 20 cm mellan radiatorn och din
kropp.

Denna utrustning bor installeras och anvandas med ett minsta avstand p& 20 cm mellan radiatorn och din
kropp.

Enheten for drift i bandet 5150-5250 MHz ar endast avsedd for inomhusbruk for att minska risken for skadlig
storning av mobila satellitsystem som anvander samma kanal.

Enheten som ar avsedd att fungera i bandet 5150-5250 MHz &r endast avsedd fér inomhusbruk for att minska
risken for skadliga stérningar.
mobila satellitsystem med gemensamma kanaler.

Denna radioséndare (ISED-certifieringsnummer: 10826A-DA2411) har godkéants av Industry Canada for att
anvandas med de antenntyper som anges i listan, med den maximalt tillatna forstarkningen som anges. Antenntyper
som inte ing&r i denna lista, och som aterigen har stérre forstarkning &n den angivna maximala forstarkningen for

den typen, ar strangt forbjudna att anvédnda med denna enhet.

Denna radiosandare (ISED-certifieringsnummer: 10826A-DA2411) har godkénts av Industry Canada for att
fungera med de antenntyper som anges nedan och ha en maximal tillaten forstarkning. Antenntyper som inte
ingdr i den hér listan, och vars forstarkning ar hogre an den angivna maximala forstarkningen, ar strangt
férbjudna for drift av sandaren.

CE-Overensstammelse

RED-direktivet 2014/53/EU

RoHS-efterlevnad

Denna enhet forsékras vara i 6verensstammelse med det europeiska RoHS-direktivet 2011/65/EU.
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| MechnaTeesmedpySoose
O Garanti

9.1 Begransad tvaarig garanti

Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (Foretaget) garanterar den ursprungliga kbparen av denna
enhet att om denna produkt eller ndgon del darav under normal konsumentanvandning och
forhallanden skulle bevisas vara defekt i material eller utférande som resulterar i produktfel inom en
tvaarsperiod fran inkdpsdatumet, kommer sadan/s&ddana defekter att repareras eller ersattas (med
nya eller ombyggda delar) med inkdpsbevis, efter Féretagets val, utan kostnad for delar eller arbete
som &r direkt relaterade till defekten/defekterna.

@ NOTERA

Om garantiperioden inte dverensstimmer med lokala lagar och férordningar, vanligen folj relevanta

lokala lagar och foérordningar.

Foretaget ansvarar inte for nagra oférutsedda skador eller féljdskador som uppstar till foljd av
anvandning, felaktig anvandning eller montering av enheten. Vissa stater tillater inte begransningar
av hur lange en underforstadd garanti géller, s& ovanstdende begransningar kanske inte galler dig.

Denna garanti galler inte for:

a) Produkter som utsatts for onormal anvandning eller onormala forhallanden, olyckor, felaktig hantering,
férsummelse, obehdriga &ndringar, felaktig anvandning, felaktig installation eller reparation eller felaktig forvaring;

b) Produkter vars mekaniska serienummer eller elektroniska serienummer har
borttagen, &ndrad eller vanstalld;

c) Skador orsakade av exponering for hoga temperaturer eller extrema miljéférhallanden
villkor;

d) Skada till f6ljd av anslutning till eller anvandning av tillbehor eller annan produkt som inte &r
godkand eller auktoriserad av foretaget;

e) Fel i utseende, kosmetiska, dekorativa eller strukturella féremal sdsom inramning och
icke-operativa delar.

f) Produkter som skadats av yttre orsaker sdsom brand, smuts, sand, batterilackage, trasig sakring,
stold eller felaktig anvandning av nagon elektrisk kélla.

o VIKTIG

Allt innehall i produkten kan raderas under reparationsprocessen. Du bér skapa en sékerhetskopia av allt innehall i

din produkt innan du levererar produkten fér garantiservice.
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