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Informagdes de seguranca

Para sua prépria seguranca e a seguranca de outras pessoas, e para evitar danos ao equipamento e aos
veiculos nos quais ele é utilizado, é importante que as instru¢des de seguranga apresentadas neste manual
sejam lidas e compreendidas por todas as pessoas que operam ou entram em contato com o equipamento.

Existem inGmeros procedimentos, técnicas, ferramentas e pecas necessarias para a manutengéo de
veiculos, bem como as habilidades da pessoa que realiza o trabalho. Devido ao grande nimero de
aplicacdes de teste e as variagGes nos produtos que podem ser testados com este equipamento, ndo
podemos prever ou fornecer recomendagdes ou mensagens de seguranga que abranjam todas as
circunstancias. E responsabilidade do técnico automotivo conhecer o sistema que esta sendo testado. E
crucial utilizar métodos de servigo e procedimentos de teste adequados. E essencial realizar os testes de
forma adequada e aceitavel, que nédo cologue em risco a sua seguranca, a seguranca de outras pessoas

na area de trabalho, o dispositivo em uso ou o veiculo em teste.

Antes de utilizar o equipamento, consulte e siga sempre as mensagens de seguranga e os procedimentos
de teste aplicaveis fornecidos pelo fabricante do veiculo ou equipamento a ser testado. Utilize o equipamento
somente conforme descrito neste manual. Certifique-se de ler, compreender e seguir todas as mensagens

e instru¢des de seguranga contidas neste manual.

Mensagens de seguranca

Mensagens de segurancga séo fornecidas para ajudar a evitar ferimentos pessoais e danos ao equipamento.

Todas as mensagens de seguranca sdo introduzidas por uma palavra de sinalizagéo que indica o nivel de perigo.

A PERIGO

Indica uma situagdo iminentemente perigosa que, se ndo for evitada, pode resultar em morte ou ferimentos

graves ao operador ou a espectadores.

AAVISO

Indica uma situagdo potencialmente perigosa que, se néo for evitada, pode resultar em morte ou ferimentos

graves ao operador ou a espectadores.

Instrucdes de seguranca

As mensagens de seguranca aqui contidas abrangem situacdes das quais a Autel tem conhecimento no momento da publicagao.
A Autel ndo pode conhecer, avaliar ou aconselha-lo sobre todos os perigos possiveis. Vocé deve certificar-
se de que qualquer condig&o ou procedimento de servigo encontrado ndo coloque sua seguranga pessoal

em risco.



/A PERIGO

Quando o motor estiver em funcionamento, mantenha a area de servico BEM VENTILADA ou instale um sistema

de exaustédo préprio para o sistema de exaustdo do motor. Os motores produzem mondxido de carbono, um gas

inodoro e téxico que causa tempo de reacéo mais lento e pode causar ferimentos graves ou morte.

A Né&o é aconselhavel usar fones de ouvido em volume alto

Ouvir em volumes altos por longos periodos de tempo pode resultar em perda de audigéo.

A Avisos de seguranga

y Sempre realize testes automotivos em um ambiente seguro.

y Use protecédo ocular de segurancga que atenda aos padrées ANSI.

Y Mantenha roupas, cabelos, maos, ferramentas, equipamentos de teste, etc. longe de qualquer objeto em movimento ou quente.
pecas do motor.

y Opere o veiculo em uma area de trabalho bem ventilada, pois os gases de escape sdo venenosos.

y Coloque a transmissdo em PARK (para transmisséo automatica) ou NEUTRAL (para transmiss@o manual)
transmisséo) e certifique-se de que o freio de estacionamento esteja acionado.

y Cologue blocos na frente das rodas motrizes e nunca deixe o veiculo sem vigilancia enquanto
testes.

y Tenha muito cuidado ao trabalhar perto da bobina de ignicéo, tampa do distribuidor, cabos de ignicéo e velas de

ignicdo. Esses componentes geram tensdes perigosas quando o motor esté funcionando.

y Mantenha um extintor de incéndio adequado para incéndios de gasolina, produtos quimicos e elétricos por perto.

y N&o conecte ou desconecte nenhum equipamento de teste enquanto a ignicéo estiver ligada ou o motor estiver
funcionando.

y Mantenha o equipamento de teste seco, limpo, livre de 6leo, 4gua ou graxa. Use um detergente neutro em um
pano limpo para limpar a parte externa do equipamento, conforme necessario.

y N&o dirija o veiculo e opere o equipamento de teste ao mesmo tempo. Qualquer distragdo pode causar um
acidente.

y Consulte o manual de servigo do veiculo em manutencéo e siga todos os procedimentos e precaugdes de
diagnéstico. A ndo observancia deste procedimento pode resultar em ferimentos pessoais ou danos ao
equipamento de teste.

y Para evitar danos ao equipamento de teste ou geracéo de dados falsos, certifique-se de que a bateria do veiculo
esteja totalmente carregada e que a conexado com o DLC do veiculo esteja limpa e
seguro.

y Né&o coloque o equipamento de teste no distribuidor do veiculo. Interferéncias eletromagnéticas fortes podem
danificar o equipamento.



RADIACAO LASER

Nunca aponte o feixe de laser para as pessoas, principalmente para o rosto ou os olhos.

LASER

2

O termo equipamento laser se refere a dispositivos, sistemas ou configuracdes de teste que
geram, transmitem ou empregam radiagao laser.

A classe do dispositivo laser indica o nivel de perigo potencial associado a radiagéo laser
acessivel. No caso de equipamentos laser de classe 2, a radiacdo laser acessivel esta na faixa
espectral visivel (400 nm a 700 nm).

As pélpebras oferecem protecéo suficiente para o contato ocular breve e inadvertido com essa radiagéo laser.
Dispositivos laser de Classe 2 podem, portanto, ser usados sem outras medidas de precaucéo se o usuario
definitivamente néo for obrigado a olhar para o laser intencionalmente por longos periodos (> 0,25 s) ou

repetidamente para o laser ou para a radiacéo laser refletida diretamente.

AAVISO

Tomar medicamentos ou consumir alcool retardara a agao reflexa das péalpebras.

Isso resulta em um risco especifico. O uso de 6culos de seguranga para laser com nivel de
protecdo R1 é recomendado para qualquer pessoa sob efeito de medicamentos.

Pessoas que ndo tenham sido treinadas para trabalhar com equipamentos a laser e sobre os perigos da radiagéo
laser ndo podem entrar em locais de trabalho onde o trabalho seja realizado com raios laser nem com dispositivos

emissores de laser.
Medidas de seguranga:

y O operador deve colocar o aviso “Aviso de feixe de laser” na altura dos olhos e de forma visivel
na estagao de medicao.
y N&o olhe diretamente para a fonte do laser.

y O operador deve respeitar o uso pretendido.



RADIAGCAO INFRAVERMELHA

Dispositivo infravermelho interno. Evite exposicéo direta aos olhos.
Superficie quente. Evite contato direto.
Medidas de seguranca:

y O operador deve colocar o aviso “Aviso de Radiagéo Infravermelha” ao nivel dos olhos e
de forma visivel na estagdo de medicéo.
y N&o olhe diretamente para a fonte de infravermelho.

y O operador deve respeitar o uso pretendido do produto.

USE CALCADOS DE SEGURANCA

E obrigatério o uso de calgados de seguranca.

Ao realizar trabalhos com risco de lesdes nos pés, é necessario avisar sobre a necessidade de usar calgados de
protecdo. Lesdes nos pés podem ser causadas, por exemplo, por quedas ou queda de ferramentas ou itens de trabalho,

entalamento dos pés, presenca de pregos ou lascas de metal nas solas, etc.

Medidas de seguranca:

y O operador deve colocar a placa obrigatéria “Usar calcados de seguranca” na altura dos olhos e de forma bem visivel

no posto de medigao.

y Os operadores devem sempre usar os calcados de protecdo recomendados.
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1 Usando este manual

Este manual contém instrug6es de uso do dispositivo.

Algumas ilustragdes apresentadas neste manual podem conter médulos e equipamentos opcionais que ndo estdo
incluidos no seu sistema. Entre em contato com seu representante de vendas para verificar a disponibilidade de

outros modulos e ferramentas ou acessorios opcionais.

1.1 Convencdes

As seguintes convengdes sdo usadas:

1.1.1 Texto em negrito
Texto em negrito é usado para destacar itens selecionaveis, como bot6es e opgdes de menu.
Exemplo:
y Toque em OK.

1.1.2 Notas e Mensagens Importantes

1.1.2.1 Notas

Uma NOTA fornece informagdes Uteis, como explica¢des adicionais, dicas e comentarios.

Exemplo:

@ OBSERVACAO

Baterias novas atingem capacidade maxima apds aproximadamente 3 a 5 ciclos de carga e descarga.

1.1.2.2 Importante

IMPORTANTE indica uma situagdo que, se néo for evitada, pode resultar em danos ao tablet ou ao veiculo.

Exemplo:

© vPORTANTE

Mantenha o cabo longe de calor, 6leo, bordas afiadas e pegas méveis. Substitua cabos danificados imediatamente.




1.1.3 Hiperlinks

Os hiperlinks estao disponiveis em documentos eletronicos. O texto em italico azul indica um hiperlink

selecionavel; o texto sublinhado azul indica um link para um site ou endereco de e-mail.

1.1.4 llustracbes

Como as ilustragdes utilizadas neste manual sdo apenas exemplos, a tela de teste real pode variar para cada
veiculo testado. Observe os titulos dos menus e as instru¢des na tela para selecionar a opgao correta.

As ilustracdes sdo baseadas nas configuragdes padrdo do ADAS e do Alinhador. Vocé pode alterar as
configuragdes de acordo com suas necessidades e situagdes reais. Para alterar as configura¢es padrao,

consulte as Configuracdes do Alinhador e do ADAS para obter mais detalhes.

As ilustragdes envolvendo grampos neste manual sdo baseadas no uso de grampos de pneus, e 0S

procedimentos para uso de grampos de pneus para calibragao séo ilustrados neste manual.

1.1.5 Procedimentos
Um icone de seta indica um procedimento.

Exemplo:

y Para usar a camera

1. Toque no botdo Camera . A tela da camera sera aberta.
2. Focalize a imagem a ser capturada no visor.

3. Toque no icone da camera no lado direito da tela. O visor agora mostra

a imagem capturada e salva automaticamente a foto tirada.
4. Toque na imagem em miniatura no canto superior direito da tela para visualizar os dados armazenados
imagem.

5. Toque no botdo Voltar ou Inicio para sair do aplicativo da camera.



Vet Tandeedmoode
2 Introducao Geral

O Sistema de Calibragdo e Alinhamento de Rodas ADAS Totalmente Automatizado IA1000 da Autel (doravante denominado
“IA1000WA") é um sistema totalmente automatizado para calibracédo de ADAS, diagndsticos avangados e alinhamento de
rodas. Com a ajuda do IAL000WA, os motoristas conseguem manter a dire¢cdo em linha reta, prever possiveis perigos com
antecedéncia, e assim por diante.

O IA1000WA fornece instrucdes passo a passo especificas do veiculo por meio do tablet de diagnéstico compativel,

permitindo que o técnico execute calibragdes eficientes e precisas nos veiculos.

N

1 Instrucdes e precaucdes de seguranca

=

. Verifique a fonte de alimentacgao, certifique-se de que a tenséo da fonte de alimentagéo esteja estavel e adequadamente

de castigo.

N

. Posicione o cabo com cuidado para que ele néo fique preso ou emaranhado.

w

. Para reduzir o risco de choque elétrico, ndo o utilize em solo chuvoso ou molhado.

N

. N&o utilize ou guarde o dispositivo em locais com muita fumaca, poeira e neblina.

o

Quando o quadro de calibragdo for movido para a posicdo desejada, vocé deve pressionar o

freio de pé para evitar que o quadro de calibracédo se mova.

[

. Evite usar o quadro de calibragdo em ambientes com vibragao forte e vento forte, pois um quadro de calibracéo instavel

levara a resultados de medicéo imprecisos.

~

. Leia e siga todos os avisos e etiquetas de adverténcia afixados na estrutura de calibragéo e em outras ferramentas. O

uso inadequado pode causar ferimentos e reduzir a vida Util da estrutura de calibragao.

©

. Siga as instrugdes deste manual para usar o quadro de calibracéo e outros

ferramentas.

2.2 Descricao do produto

2.2.1 Quadro de Calibracao

A estrutura de calibracédo IAL000WA é construida de forma estavel e confiavel. Possui posicionamento 6ptico de alvos,
posicionamento preciso de pontos cegos, ACC e AVM guiados por camera e laser, compensacéo de piso irregular e
validacéo e geracéo de relatérios abrangentes de alvos. O posicionamento robético de alvos LDW verticais e horizontais
em uma Unica etapa, por meio de alvos fisicos ou do painel de alvos digital de 27" disponivel, reduz significativamente o
tempo de operagdo manual e configuragéo. Ajustes robéticos automaticos de inclinagéo, rotacédo, guinada e ajuste fino de

frente para trés.



melhorar a preciséo e reduzir o erro humano.

@ OBSERVACAO

y Remova todos os obstaculos e acessorios antes de levantar ou dobrar a barra transversal.

y N&o posicione as placas deslizantes perto da junta dobravel ao dobrar.
y Por razdes de seguranga, ndo levante ou abaixe a barra transversal quando seus bracos estiverem dobrados.
y A estrutura pode ser elevada até uma altura méaxima de 9 pés e 1 pol. (109 pol.). Certifique-se de que

seu espaco de trabalho tem espaco suficiente para evitar danos.
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Figura 2-1 Quadro de Calibragdo AUTEL-CSC1000

@ OBSERVACAO

y Uma superficie limpa e nivelada medindo 4 m/13,2 pés de comprimento e 5,33 m/10,92 pés de largura
€ necessario para colocar o quadro de calibragdo.
§ E necesséria uma area de 10 m/32,8 pés de comprimento e 5 m/16,4 pés de largura para concluir todo o

alinhamento das rodas e a calibracdo do ADAS.

Tabela 2-1 Especificagdes do quadro de calibragcao

Item Descrig&o
Modelo AUTEL-CSC1000
Poténcia nominal 360 W
Fonte de energia 100-264 V, 50/60 Hz
Quadro de calibragéo dobrado
. - 800 x 1000 x 1900 mm (31,50 x 39,37 x 74,80 pol.)
Dimensdes
(L*A*P)



Item Descrigao

Comprimento desdobrado da barra transversal 2700 mm (106,30 pol.)

Comprimento dobrado da barra transversal 400 mm (15,75 pol.)

Altura do quadro de calibragédo
1670-2770 mm (65,75-109,06 pol.)

Faixa

Faixa de altura da barra transversal 300-2500 mm (11,18-98,43 pol.)
Nimeros de cameras 6

Pixel de camera Gnica 3072x2048

Temperatura de operagéo -10-50 y (14-122 °F)

Temperatura de armazenamento -20-60 Y (-4-140 °F)

Série MaxiSys Ultra Tablet (doravante denominado “MaxiSys

Tablet compativel
Ultra Tablet”)

Tabela 2-2 Explicagdes dos simbolos no quadro de calibragao

Simbolo Nome Explicacao

[ \ ACIMA Pressione para levantar a barra transversal.

f [ ) ABAIXO Pressione para abaixar a barra transversal.

PARADA DE EMERGENCIA Pressione-0 em caso de emergéncia.




Simbolo Nome Explicag&o

Interface USB Para conectar o cabo USB.

H D ml Interface HDMI Para conectar o cabo HDMI.

& Aviso de raio laser . Aviso de raio|laser.

CUIDADO Marca de adverténcia.

Dispositivo infravermelho dentro.

. . Marca de adverténcia.
Evite a exposicdo dos olhos.

Superficie quente. Evite
Marca de adverténcia.

contato.
Proteger da agua Marca de adverténcia.
Proteger da luz solar Marca de adverténcia.

PONTO DE APERTO.

Cuidado com as méos.
Marca de adverténcia.
Mantenha as méos afastadas

durante a operacéao.

N&o pise ou coloque

objetos pesados em cima do Marca de adverténcia.
quadro de calibragédo.




Simbolo Nome Explicag&o

Sinal Explosivo Marca de adverténcia.
Placa de inflamavel Marca de adverténcia.
Placa “NAO INCLINAR” Marca de adverténcia.

2.2.1.1 Mecanismo de Dobramento

Ha um mecanismo de dobramento para expandir ou dobrar os bracos esquerdo e direito da barra transversal.

Figura 2-2 Mecanismo de dobramento
2.2.1.2 Botdes de controle

Trés botdes de controle estdo disponiveis: botdo de PARADA DE EMERGENCIA, botdo PARA CIMA e botdo PARA
BAIXO. O botdo de PARADA DE EMERGENCIA ¢é usado para interromper a elevagéo e o abaixamento da barra
transversal em caso de emergéncia; o botdo PARA CIMA é usado para levantar a barra transversal, enquanto o
botdo PARA BAIXO é usado para abaixar a barra transversal.



Figura 2-3 Botdes de controle

1. Botdio de PARADA DE EMERGENCIA
2. Botéo PARA CIMA
3. Botéo PARA BAIXO

2.2.1.3 Freios de pé

Ha dois freios de pé na parte traseira da estrutura de calibragdo. Se quiser manter a estrutura de calibragdo
imoével, pressione os freios de pé com os pés.

= ‘$¥§“$

Figura 2-4 Dois freios de pé
2.2.1.4 Kit de camera
Uma camera central, uma unidade de camera direita e uma unidade de caAmera esquerda estdo instaladas na

barra transversal. O kit de camera é uma parte essencial para executar as fun¢des de calibracdo do ADAS e
alinhamento das rodas.



@ OBSERVACAO

Ao olhar para a frente do quadro de calibracéo, a unidade da camera esquerda fica no lado esquerdo, a

unidade da camera direita fica no lado direito.

y Camera central

A camera central é usada para identificar o alvo designado.

Figura 2-5 Camera Central AUTEL-CSC0500/18
1. Porta USB
2. Porta de alimentacéo
y Unidade de camera direita

A unidade de camera certa, com trés cameras, é usada para identificar seu alvo designado.

| :

—_

Figura 2-6 Unidade de Camera Direita AUTEL-CSC0500/18
1. Porta USB
2. Porta de alimentacéo

y Unidade de camera esquerda

A unidade de camera esquerda, com duas cameras, é usada para identificar seu alvo designado.



Figura 2-7 Unidade de Camera Esquerda AUTEL-CSC0500/18

1. Porta USB

2. Porta de alimentacédo

2.2.1.5 Cabo de alimentacéo externo 12 V/ 24 V

O cabo de alimentagdo externo de 12 V/24 V esta conectado a alga. Conecte uma extremidade do cabo a porta
de saida CC do quadro de calibragdo; conecte o cabo de entrada de 12 V a porta de entrada de energia do
tablet Autel ou do calibrador Autel NV para que o quadro de calibracéo os carregue.

Ou conecte o cabo de entrada de 24 V na porta de entrada de energia da caixa de calibra¢éo do radar; o quadro
de calibracéo também pode carregar a caixa de calibragdo do radar.

Figura 2-8 Cabo de alimentacdo externo de 12 V/24 V
2.2.1.6 Monitor LCD touchscreen de 24"

O monitor pode compartilhar a tela com o tablet automaticamente ap6s concluir a conexao Wi-Fi entre o quadro
de calibragao e o tablet.
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Figura 2-9 Monitor LCD touchscreen de 24"

y Para usar o monitor touchscreen

1. Remova a pelicula protetora ao redor do monitor touchscreen.
2. Ajuste 0 monitor em uma posi¢ao apropriada para visualizagéo.

@ OBSERVACAO

Apobs remover o revestimento de espuma e ligar o quadro de calibracéo, verifiqgue se o botéo de parada de

emergéncia foi pressionado inadvertidamente. Em caso afirmativo, gire o botdo no sentido horario para solta-lo.

3. Remova a pelicula protetora dos cabos.

4. Verifigue se o cabo de alimentagéo (1), o cabo HDMI (2) e o cabo USB (3) estéo firmemente conectados

as suas respectivas portas de entrada no monitor touchscreen.

5. A tela sensivel ao toque agora esta pronta para uso.
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3 Introducéo de acessorios

3.1 Acessorios Padrao

Tabela 3-1 Acessoérios padrdo na versdo com grampo de roda (grampo de aro)

Nome Modelo Quantidade

AUTEL-CSCO0500/19/LF

AUTEL-CSC0500/19/RF

Grampo de roda (aro AUTEL-CSCO0500/19/LR 4 pecas

Grampo)
AUTEL-CSCO0500/19/RR

AUTEL-CSCO0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Alvo 4 pecas
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Pedal de freio
AUTEL-CSC0500/26

1 peca

Depressor
Volante AUTEL-CSC0500/27 Lpeca
Suporte para ferramentas
Auxilio de alinhamento AUTEL-CSCO0500/08 1 peca
Chave hexagonal L (5 mm)

N/D 1 peca
Para instalar o Alinhamento Auxiliar
Calco de roda N/D 2 pecas
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Tabela 3-2 Acessorios padrédo na versdo com grampo de roda (grampo de pneu)

Nome Modelo Quantidade

AUTEL-CSC0500/17/LF

AUTEL-CSCO0500/17/RF

Grampo de roda (pneu AUTEL-CSCO500/17/LR 4 pecas

Grampo)
AUTEL-CSC0500/17RR

AUTEL-CSCO0500/16/LF
AUTEL-CSCO0500/16/RF
Alvo 4 pecas
AUTEL-CSCO0500/16/LR

AUTEL-CSCO0500/16/RR

Pedal de freio

AUTEL-CSC0500/26 1 peca
Depressor
Volante AUTEL-CSCO0500/27 1 peca
Suporte para ferramentas
Auxilio de alinhamento AUTEL-CSC0500/08 1 peca
Chave hexagonal L (5 mm)

N/D 1 peca
Para instalar o Alinhamento Auxiliar
Calgo de roda N/D 2 pecas
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3.1.1.1 Grampo de roda (grampo de aro)

Ao ser fixado verticalmente a roda do veiculo, o grampo de roda (grampo de aro) AUTEL-CSCO0500/19 é usado
para segurar o alvo designado AUTEL-CSC0500/16, para que o kit de camera possa identifica-lo.

Figura 3-1 Grampo de roda (grampo de aro) AUTEL-CSC0500/19
1. Ranhura do eixo de fixacdo — para inserir o eixo de fixagéo do alvo.
2. Parafuso de aperto — para apertar o eixo de fixagéo inserido no alvo.
3. Botdo de travamento — para apertar a bragadeira da roda (bragadeira do aro) na roda.
4. Ranhuras das linguetas — de acordo com o didmetro da roda, insira as linguetas nas ranhuras adequadas.
5. Catracas — para prender a bracadeira da roda (bracadeira do aro) a roda.

3.1.1.2 Grampo de roda (grampo de pneu)

O kit inclui quatro grampos de roda (grampos de pneu). Cada grampo de roda (grampo de pneu) deve ser
instalado no pneu correspondente. Para pneus com diametros diferentes, cada grampo de roda (grampo de
pneu) possui trés engrenagens para ajuste. Os diametros de pneu aplicaveis para cada engrenagem s&o 0s
seguintes:

y Primeira marcha: 19-27 polegadas
y Segunda marcha: 24-32 polegadas

y Terceira marcha: 30-37 polegadas

14



Figura 3-2 Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17

1. Botéo de controle
2. O grupo
3. Fenda da lingueta
4. Puxe a alga
5. Alca de elevagéo
6. Alga de travamento
7. Fixacéo do rasgo do eixo
8. Botdo de travamento
y Para montar a bracadeira da roda (bracadeira do pneu)
1. Segure a alavanca de elevagao (5), pressione o botdo de controle (1) na ranhura da lingueta (3).

2. Insira a lingueta correspondente no slot da lingueta.

©

OBSERVAGAO Certifique-se de instalar primeiro a lingueta com a alga de puxar e instala-la no slot da lingueta mais préximo da

alca de elevacdo e, em seguida, instale as outras duas linguetas da mesma maneira.

3. Quando a lingueta estiver totalmente inserida na ranhura da lingueta, solte o bot&o de controle —

a lingueta esta bem instalada.

4. Depois que todas as trés linguetas estiverem bem instaladas, vocé pode ajustar a engrenagem de acordo com
o diametro do pneu.

5. Pressione o botéo de controle, puxe as travas para cima ou para baixo para ajustar a engrenagem.

6. Quando vocé ouvir um “clique”, isso indica que a engrenagem foi ajustada

com sucesso. Vocé pode entdo soltar o bot&o de controle.
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@ NOTA:

Apbs o ajuste da marcha, quando nenhum ntimero for exibido, ela estara na primeira marcha, e vocé s podera puxar as

travas para fora; quando o nimero 2 for exibido, ela estard na segunda marcha; quando o nimero 3 for exibido, ela estara
na terceira marcha. Certifique-se de que as trés travas estejam na mesma marcha. Monte as outras trés travas de pneu
conforme descrito acima.

y Para instalar o alvo

1. Depois que a bracadeira da roda (bracadeira do pneu) estiver montada, retire o alvo que corresponde a bracadeira
do pneu.

2. Segure a alca de elevacgéo (5) e solte o botao de travamento (8).

3. Insira o pino de posicionamento do alvo no orificio de montagem correspondente para que o alvo possa ser
inserido na ranhura do eixo de fixagdo (7).

4. Aperte o botéo de travamento depois que o alvo estiver bem inserido.

@ nota:

A bragadeira da roda (bracadeira do pneu) e o alvo devem ser compativeis. Por exemplo, o alvo traseiro esquerdo deve

ser instalado na bracadeira da roda traseira esquerda (bracadeira do pneu).

y Para instalar a bragadeira da roda (bragadeira do pneu) em um pneu

1. Antes de instalar a bragadeira de roda (bragadeira de pneu) em um pneu, certifique-se de que o alvo esteja bem
instalado e que a engrenagem esteja ajustada de acordo com o didmetro do pneu.

2. Segure a alca de elevagéo (5) e levante a alca de puxar (4) para instalar a bragcadeira da roda (bragadeira do
pneu) no pneu correspondente.

3. Depois que todas as linguetas estiverem firmemente presas ao pneu, solte a alga de puxar e
travar a alavanca de travamento (6).

4. O grampo da roda (grampo do pneu) com alvo esta bem instalado.

3.1.1.3 Alvo

Existem quatro alvos. Os alvos dianteiros sdo inseridos nas bracadeiras das rodas dianteiras esquerda e direita, e os
alvos traseiros séo inseridos nas bragadeiras das rodas traseiras esquerda e direita. Todos os quatro alvos s&o usados

para ler com precisé@o os parametros de alinhamento das rodas.
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Figura 3-3 Alvo AUTEL-CSC0500/16

y Para instalar a bracadeira da roda (bracadeira do aro) e o alvo naroda
1. Remova as tampas das linguetas do grampo do aro.

2. Insira as linguetas nas ranhuras adequadas de acordo com o tamanho da roda (serve em rodas entre
14" e 23" de diametro).

3. Solte o botéo de travamento (3) para instalar a bragadeira da roda (bragadeira do aro) na roda.

4. Ajuste conforme necessario e aperte o botédo de travamento para que a bracadeira da roda (bragadeira

do aro) fique instalada com seguranga na roda.

5. Afrouxe o parafuso de aperto (2), insira o eixo de fixacdo do alvo na ranhura do eixo de fixagao (1),
com o pino de posicionamento do alvo inserido no orificio de montagem correspondente. Aperte o

parafuso de aperto apds o alvo estar bem instalado.

@ noTa:

A bracadeira da roda (bragadeira do aro) e o alvo devem ser compativeis. Por exemplo, o alvo traseiro esquerdo
deve ser instalado na bracadeira da roda traseira esquerda (bracadeira do aro).
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3.1.1.4 Depressor do pedal do freio

Auxilia a pressionar o pedal do freio.

Figura 3-4 Depressor do Pedal de Freio AUTEL-CSC0500/26
1. Gancho
2. Sistema de ajuste de liberagéo rapida
3. Suporte de contato do pedal do freio
y Para instalar o depressor do pedal do freio
1. Encaixe o pedal do freio no suporte de contato do pedal do freio.

2. Pressione com forga e ajuste o sistema de ajuste de liberagéo rapida para prender os ganchos no

assento, travando assim o pedal do freio.

3.1.1.5 Suporte para volante

A ferramenta de suporte de volante € usada para fixar a posi¢éo do volante e alinhar o veiculo.

Figura 3-5 Suporte para volante AUTEL-CSC0500/27
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1. Gancho

2. Boté&o de travamento

3. Sistema de ajuste de liberagéo rapida

y Para instalar a ferramenta de suporte do volante
1. Coloque o suporte do volante no assento.
2. Solte o botéo de travamento.

3. Ajuste o sistema de ajuste de liberagéo rapida de modo que os ganchos entrem em contato com o

volante, limitando assim a rotacéo do volante.
4. Aperte o botdo de travamento para fixa-lo.

3.1.1.6 Auxilio de alinhamento

O auxilio de alinhamento é usado para medir a distancia do quadro de calibracéo até cada posigéo da carroceria

do veiculo.

Figura 3-6 Auxilio de Alinhamento AUTEL-CSC0500/08
1. Alvo de medigéo de distancia
2. Bot&o de travamento

y Para instalar o auxiliar de alinhamento

1. Fixe a base e a haste com um parafuso e a chave sextavada L (5 mm) ao usa-la pela primeira vez.

2. Solte o botéo de travamento, prenda o alvo de medigdo de distancia a haste e, em seguida,

aperte o botdo de travamento.
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3.1.1.7 Calgo de roda

O calgo é colocado atras do volante para evitar que o veiculo saia andando.

Figura 3-7 Calgo da roda
y Para colocar o calgo daroda
1. Estacione o veiculo em um local plano.

2. Coloque o calco na roda conforme mostrado para evitar que a roda se mova.

rolando para longe.

Wheel Chock

3. Guarde ap6s 0 uso.

3.2 Outros acessorios necessarios (ndo equipados)

3.2.1 Para alinhamento de rodas e calibracdo ADAS

Tabela 3-3 para alinhamento de rodas e calibracdo ADAS

Nome Modelo

AUTEL-CSC0500/10

Barra de Calibragéo (para Grampo de Pneu)
AUTEL-CSC0500/12

Tablet MaxiSys Ultra N/D
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3.2.1.1 Barra de Calibragéo

A barra de calibragéo, com alta precisédo de medicéo, € uma ferramenta profissional para realizar o alinhamento de
rodas. Ao realizar a Calibragéo do Alinhador, a Verificagdo de Precisdo ou a Calibracéo do Alvo da Grampo da Roda,

€ necessaria uma barra de calibracéo.

Figura 3-8 Barra de Calibrag&o
y Para instalar a bragadeira da roda (bragcadeira do aro) na barra de calibragédo
1. Remova as tampas das linguetas da bracadeira da roda (bragadeira do aro).
2. Insira as linguetas nos slots de linguetas adequados de acordo com o tamanho da barra de calibragéo.

3. Solte o botéo de travamento da bragadeira da roda (bracadeira do aro) para instala-la no

barra de calibracéo.

4. Ajuste conforme necessario e aperte o botéo de travamento para fixar com seguranga o grampo da roda

(grampo do aro) na barra de calibragéo.
y Para instalar a bragadeira da roda (bragadeira do pneu) na barra de calibragéo

1. Segure a alca de elevagéo e levante a alga de puxar da bragadeira do pneu para instalar as linguetas

nas ranhuras da barra de calibragéo.

2. Quando a bragadeira da roda (bracadeira do pneu) estiver bem instalada na barra de calibracéo, gire a
alavanca de travamento para travar com seguranca a bragadeira da roda (bracadeira do pneu) na barra

de calibragéo.
3.2.1.2 Tablet MaxiSys Ultra

O IA1000WA precisa ser usado com o tablet MaxiSys Ultra. Vocé pode executar o alinhamento das rodas e a fungéo

de calibragédo do ADAS somente quando o IALOOOWA estiver conectado ao tablet MaxiSys Ultra.
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Figura 3-9 Tablet MaxiSys Ultra

y Ativacéo de software

Como o MaxiSys Ultra ndo tem a fungéo de alinhamento de rodas, antes de executar a fungéo de alinhamento
de rodas, vocé precisa ativar o aplicativo de alinhamento de rodas no tablet primeiro, depois de comprar um

cartdo de alinhamento de rodas e calibragdo ADAS em www.autel.com.

y Para ativar o aplicativo de alinhamento de rodas e calibracdo ADAS
1. Confirme se as atualizagdes no tablet MaxiSys Ultra registrado estéo disponiveis.
2. Selecione Configurac6es na tela principal do tablet.
3. Toque em Configuracdes do ADAS e do alinhador.

4. Selecione o quadro de calibragdo que vocé precisa vincular e insira o cédigo de validagdo do Cartédo de

Aplicacéo de Alinhamento de Rodas e Calibragdo ADAS.
5. Baixe o software do aplicativo de alinhamento de rodas e calibragédo ADAS.
y Conexdo do quadro de calibragéo

Para estabelecer uma comunicagéo entre o tablet e o IA1000WA, o tablet precisa se conectar ao quadro de

calibragéo conectando o Wi-Fi do IAL000WA.

@ OBSERVAGAO

Antes de conectar o quadro de calibracéo, verifique as configuracdes de pais/regido no sistema Android do tablet.

y Para conectar o tablet ao quadro de calibragcdo

1. Apés instalar o monitor, conecte o cabo de alimentacdo na parte inferior da coluna na tomada e ligue o

interruptor para ligar o quadro de calibragéo.

2. Ligue o tablet. Selecione Configuracdes na tela principal do tablet.
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3. Toque em Configuracdes do ADAS e do alinhador a esquerda da tela.

4. Toque em Conexdo do quadro de calibragéo a direita da tela.

@ Settings ADAS & Aligner Settings
E": ADAS & Aligner Settings
ﬂ Common Settings >
n OBFCM Upload
__t" Calibration Frame Connection Not Connected >

@ Network Configuration

- 1:‘) Update >
i‘ Battery Test
B Hand-held Inclinometer Update >
Country/Region Code
{é— Maintenance & Service

m Laws and Regulations

E System Settings :I: Wheel Alignment Software Settings >
Y e

Figura 3-10 Conecte IA1000WA via Wi-Fi 1

"} Alinnmant Drachank @aftiears Qattinae >

5. Encontre o nome do Wi-Fi do quadro de calibracéo e conecte-se.

6. Quando o tablet estiver conectado ao quadro de calibragéo, o status da comunicacédo
|é-se “Conectado”.

m Settings - Calibration Frame Connection

ADAS & Aligner Setlings
n DBFCM Upload |I

Vehicle List

Devices
EVDiag Box Settings

@ IAT000 Wi-Fi [ on @l
‘] Barttery Test % ADAS-S518R0701025 Not Connected
Country/Reglon Code “Su ADAS-S518ROC01007 Not Connected
m Loiid a FagLlamond 2N ADASS518ND401217 Not Connected

S ADAS-E518ROC01005 Not Connected
m Systern Settings
B mm 'I';m 10 connect or disconnect

Figura 3-11 Conecte IA1000WA via Wi-Fi 2
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y Configuracéo de rede

Depois que o tablet estiver conectado ao Wi-Fi IA1000WA, vocé precisara conecta-lo ao Wi-Fi acessivel a
Internet por meio das seguintes configuragdes.

y Para conectar o tablet a Internet Wi-Fi acessivel
1. Selecione Configurag@es na tela principal do tablet.
2. Toque em Configuragdes do ADAS e do alinhador a esquerda da tela.

3. Toque em Configuracéo de rede (certifiqgue-se de que o Wi-Fi IAL000WA esteja conectado, ou ele

ndo sera ativado).

4. Toque no bot&@o suspenso no lado direito da caixa de exibi¢do do nome do Wi-Fi para selecionar sua
rede Wi-Fi e, em seguida, digite a senha do Wi-Fi.

5. Toque em Conectar depois que o nome do Wi-Fi for selecionado e a senha for inserida.

™  Settings - Network Configuration
:-}: ADAS & Aligner Settings
- o Connected WP TestPrig (connected)
B osrem Uplosd W
=~
Q Vehicle List e . v

P d:
m EVDiag Box Settings S :

l‘ Battery Test

Disconnect
D Laws and Regulations

m System Settings
FY o
Figura 3-12 Conectar-se a Internet Wi-Fi acessivel

6. Toque no botdo Voltar para retornar a pagina anterior ou toque no botéo Inicio para sair da tela
Configuracdes do ADAS e do alinhador.

y Estabelecer comunicagédo com o veiculo

Antes de executar o alinhamento das rodas e a funcéo de calibragdo do ADAS, é necessario estabelecer uma
comunicagdo adequada entre o veiculo e o tablet MaxiSys Ultra.

y Para estabelecer uma comunicagéo adequada entre o veiculo e o tablet

1. Conecte o dispositivo VCI ao DLC do veiculo para comunicagao e alimentagdo
fonte.
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2. Conecte o dispositivo VCI ao tablet via emparelhamento Bluetooth, Wi-Fi ou USB
conexao.

3. Quando as etapas acima forem concluidas, verifique o botdo de navegagéo VCI na barra inferior da
tela. Se um icone verde BT, Wi-Fi ou USB for exibido no canto inferior direito, o tablet MaxiSys Ultra

estard pronto para executar o alinhamento das rodas e a fungdo de calibracdo do ADAS.

3.2.2 Para calibragdo ADAS

Tabela 3-4 para calibragdo ADAS

Nome Modelo

Refletor AUTEL-CSC0602/01
Mini Refletor AUTEL-CSC0602/07
Suporte de calibragédo AUTEL-CSC0800

Kit de acessorios | (para Japéo e

N/D
Veiculos da Coreia do Sul)
Kit de acessorios Il (para veiculos N/D
europeus e americanos)
Placa de alvo para saida de faixa N/D
Sistema de Alerta (LDW)
Calibrador de camera frontal AUTEL-CSC0701/23
Placa de Padréo (Para Sistema LDW) N/D
Kit de padrdes Il (para AVM (em torno de N/D

Ver Sistema de Monitoramento)
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Nome Modelo

Painel de Alvo Digital AUTEL-CSCO050A-16

Cabo de alimentagéo CC N/D

Haste de extens&o esquerda AUTEL-CSCO050A/18_L
Barra de extensdo direita AUTEL-CSCO050A/18_R
Laser de duas linhas esquerdo AUTEL-CSCO050A/15-L

Laser de duas linhas direito AUTEL-CSCO050A/15-R

AUTEL-CSCO050A/17

Placa de montagem

3.2.2.1 Refletor

O refletor é necessario para posicionar o quadro de calibracéo e calibrar o radar.

Figura 3-13 Refletor AUTEL-CSC0602/01

1. Orificio de passagem do laser

2. Superficie refletora

3. Alca

4. Gradiente

5. Botédo de engrenagem — para diferentes engrenagens, conforme necessario para diferentes calibragées.

6. Gancho
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3.2.2.2 Mini Refletor

Junto com o laser no quadro de calibragdo, o mini refletor € usado para ajustar o refletor no quadro de calibracéo

paralelo ao radar.

Figura 3-14 Mini Refletor AUTEL-CSC0602/07
3.2.2.3 Suporte de calibracdo

O suporte de calibragdo é usado para segurar o refletor de canto para calibragdo do radar.

3
&>

Figura 3-15 Suporte do calibrador AUTEL-CSC0800
1. Trava de fixagdo — para apertar o slot de montagem.

2. Ranhura de montagem — para montagem do eixo de fixagéo do refletor de canto ou outro

ferramentas de calibracéo.
3. Alca
4. Régua — para medir a altura.
5. Gradiente

6. Parafusos de ajuste horizontal — para ajuste da posicéo horizontal do bloco deslizante

altura.

3.2.2.4 Kit de acessorios | (para veiculos do Japédo e da Coreia do Sul)

y Placa de Calibragéo de Radar
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Fixada na placa deslizante do quadro de calibracéo, a Placa de Calibragdo de Radar AUTEL-CSC0602/02 é

usada para calibrar o radar Continental.

Figura 3-16 Placa de Calibracéo de Radar AUTEL-CSC0602/02
1. Superficie da placa
2. Gradiente
3. Alca
4. Gancho
5. Orificio de passagem do laser
y Refletor de canto

Fixado na placa deslizante do quadro de calibracédo, o Refletor de Canto AUTEL-CSC0802/01 é usado para
calibrar o radar de ondas milimétricas.

Figura 3-17 Refletor de Canto AUTEL-CSC0802/01
1. Placa de recepgéo de sinal triangular
2. 7# Bateria seca
3. Caixa de bateria

4. Fixacao do eixo
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5. Interruptor de energia

y Quadro de alvos ACC

A placa de destino ACC AUTEL-CSC0802/03 é usada para calibragdo do sistema de controle de cruzeiro

adaptativo em veiculos Nissan e Infiniti.

Figura 3-18 Placa Alvo ACC AUTEL-CSC0802/03

y Suporte de calibragédo

O suporte de calibragdo MaxiSys ADAS Autel-CSC0802 é usado para calibragéo de radar em veiculos Nissan e
Infiniti.

Figura 3-19 Suporte de calibracdo Autel-CSC0802
3.2.2.5 Kit de acessorios Il (para veiculos europeus e americanos)
y Calibrador NV (veiculos Volkswagen e GM)
Ao fixar na placa deslizante na barra transversal do quadro de calibracéo, o calibrador NV
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AUTEL-CSCO0603/01 é usado para calibragédo do sistema de visdo noturna da Volkswagen e GM
veiculos.

Figura 3-20 Calibrador NV AUTEL-CSC0603/01

=

. Gradiente

2. LED de energia (vermelho)

w

. LED de energia (verde)

4. Orificio de passagem do laser

5. Algca

(<2

. Interruptor de operagéo

~

. Interruptor de energia

[ec]

. Soquete de fusivel

9. Porta de entrada da fonte de alimentagdo CC

10. Gancho

y Calibrador NV (Benz)

O calibrador NV AUTEL-CSC0803/01 é usado para calibra¢éo do sistema de visdo noturna de veiculos Benz.
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Figura 3-21 Calibrador NV (Benz) AUTEL-CSC0803/01

1. Interruptor de energia

2. Soquete de fusivel

3. Porta de entrada da fonte de alimentagdo CC

4. Parafusos de ajuste horizontal

5. Gradiente

y Caixa de calibrag&o de radar

Fixada na placa deslizante na barra transversal do quadro de calibragéo, a caixa de calibracéo de radar CSC0605/01
é usada para calibragéo do sistema de detecgéo de ponto cego de veiculos Volkswagen.

17

T

~ L

Figura 3-22 Caixa de Calibragdo de Radar AUTEL-CSC0605/01
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1. LED de energia (verde)

2. LED de energia (vermelho)

3. Gradiente

4. Porta de entrada da fonte de alimentagéo CC
5. Soquete de fusivel

6. Interruptor de energia

7. Gancho

y Placa de Calibrac&o de Radar

Figura 3-23 Placa de Calibracdo de Radar AUTEL-CSC0602/08
1. Alca
2. Gradiente
3. Placa de Escala
4. Fivela de instalacéo
5. Furo de laser
y Quadro de alvos

Junto com o padrdo AUTEL-CSC0806/01, a placa alvo AUTEL-CSC0804/01 é usada para calibracéo do sistema

de monitoramento Around View de veiculos Volkswagen.
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Figura 3-24 Placa Alvo AUTEL-CSC0804/01
3.2.2.6 Placa de alvo e calibrador (para calibracédo do sistema LDW)
y Placa Alvo AUTEL-CSC0601/08-L

Placa alvo AUTEL-CSC0601/08-L, para calibragéo do sistema de alerta de saida de faixa em veiculos Honda.

Figura 3-25 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/08-L
y Placa Alvo AUTEL-CSC0601/08-R

Placa de destino AUTEL-CSC0601/08-R, para calibracéo do sistema de alerta de saida de faixa em veiculos
Honda.

Figura 3-26 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/08-R



y Quadro Alvo AUTEL-CSC0601/05

Placa alvo AUTEL-CSC0601/05, para calibragdo do sistema de alerta de saida de faixa em veiculos Honda.

Figura 3-27 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/05
y Quadro Alvo AUTEL-CSC0601/11

Placa alvo AUTEL-CSC0601/11, para calibracéo do sistema de alerta de saida de faixa em veiculos Toyota e
Lexus (1).

Figura 3-28 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/11

y Quadro Alvo AUTEL-CSC0601/15

Placa alvo AUTEL-CSC0601/15, para calibracéo do sistema de alerta de saida de faixa em veiculos Toyota (2).

Figura 3-29 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/15
y Quadro Alvo AUTEL-CSC0601/09

Placa-alvo AUTEL-CSC0601/09, para calibragéo do sistema de alerta de saida de faixa em veiculos Hyundai e
KIA.



_I_

Figura 3-30 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/09

y Quadro Alvo AUTEL-CSC0601/02

Placa-alvo AUTEL-CSC0601/02, para calibragédo do sistema de alerta de saida de faixa em veiculos Mercedes
Benz.

o + ©

Figura 3-31 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/02
y Quadro Alvo AUTEL-CSC0601/19

Placa alvo AUTEL-CSC0601/19, para calibragdo do sistema de alerta de saida de faixa em
veiculos Benz (2).

© + ©o

Figura 3-32 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/19
y Placa Alvo AUTEL-CSC0601/03-L

Placa alvo AUTEL-CSC0601/03-L, para calibracdo do sistema de alerta de saida de faixa
em veiculos Nissan (1).
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Figura 3-33 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/03-L

y Placa Alvo AUTEL-CSC0601/03-R

Placa alvo AUTEL-CSC0601/03-R, para calibragéo do sistema de alerta de saida de faixa

em veiculos Nissan (1).

Figura 3-34 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/03-R
y Placa Alvo AUTEL-CSC0601/04-L

Placa alvo AUTEL-CSC0601/04-L, para calibragao do sistema de alerta de saida de faixa em

veiculos Nissan (3).

Figura 3-35 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/04-L

y Placa Alvo AUTEL-CSC0601/04-R

Placa alvo AUTEL-CSC0601/04-R, para calibracéo do sistema de alerta de saida de faixa
em veiculos Nissan (3).
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Figura 3-36 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/04-R
y Placa Alvo AUTEL-CSC0601/06-L

Placa alvo AUTEL-CSC0601/06-L, para calibracédo do sistema de alerta de saida de faixa
em veiculos Nissan e Infiniti (2).

Figura 3-37 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/06-L

y Placa Alvo AUTEL-CSC0601/06-R

Placa alvo AUTEL-CSCO0601/06-R, para calibragdo do sistema de alerta de saida de faixa
em veiculos Nissan e Infiniti (2).

‘>

Figura 3-38 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/06-R
y Quadro Alvo AUTEL-CSC0601/12

Placa alvo AUTEL-CSC0601/12, para calibragdo do sistema de alerta de saida de faixa em
veiculos Mazda (1).
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Figura 3-39 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/12
y Placa alvo AUTEL-CSC0601/13-L

Placa alvo AUTEL-CSC0601/13-L, para calibragao do sistema de alerta de saida de faixa em
veiculos Mazda (2).

Figura 3-40 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/13-L
y Placa Alvo AUTEL-CSC0601/13-R

Placa alvo AUTEL-CSC0601/13-R, para calibracdo do sistema de alerta de saida de faixa
em veiculos Mazda (2).

Figura 3-41 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/13-R
y Placa alvo AUTEL-CSC0601/22-L

Placa de destino AUTEL-CSC0601/22-L, para calibragéo do sistema de alerta de saida de faixa em veiculos
Mitsubishi.

38



Figura 3-42 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/22-L

y Placa Alvo AUTEL-CSC0601/22-R

Placa alvo AUTEL-CSC0601/22-R, para calibragdo do sistema de alerta de saida de faixa em veiculos Mitsubishi.

Figura 3-43 Placa Alvo AUTEL-CSC0601/22-R

y Calibrador de camera frontal

Calibrador de camera frontal AUTEL-CSC0701/23, para calibragéo do sistema de alerta de saida de faixa em
veiculos Hyundai e KIA.

Figura 3-44 Calibrador de Camera Frontal AUTEL- CSC0701/23

3.2.2.7 Placa de Padréo (para Calibracdo do Sistema LDW)

y Placa Padrdo AUTEL-CSC0601/07
Placa de padrao AUTEL-CSC0601/07, para calibracéo do sistema de alerta de saida de faixa em
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Veiculos Hyundai e KIA (1). Suportes para placas de alvo usados para fixar a placa.

Figura 3-45 Placa Padrdo AUTEL-CSC0601/07

y Placa Padrdo AUTEL-CSC0601/01

Placa de Padrao AUTEL-CSC0601/01, usada para calibracéo do sistema de Assisténcia de Manutengdo em
Faixa (LKA) em veiculos Volkswagen e Porsche (1). Suportes para placa de alvo usados para fixar a placa.

Figura 3-46 Placa Padrdo AUTEL-CSC0601/01

y Placa Padrdo AUTEL-CSC0601/14-01

Placa de Padrdo AUTEL-CSC0601/14-01, usada para calibrar sistemas LKA em veiculos Subaru. Suportes para
placa de alvo usados para fixar a placa.

40



Figura 3-47 Placa Padrdo AUTEL-CSC0601/14-01
3.2.2.8 Kit de Padrdes Il (para Calibracdo do Sistema AVM)

y Padréo AUTEL-CSC0806/01

Padrdo AUTEL-CSC0806/01, usado para calibragéo do sistema de monitoramento Around View em veiculos
Volkswagen.

Figura 3-48 Padrdo AUTEL-CSC0806/01

y Padrdo AUTEL-CSC1004/02

Padrédo AUTEL-CSC1004/02, usado para calibragéo do sistema de monitoramento Around View em
determinados veiculos Honda (1).

Figura 3-49 Padrdo AUTEL-CSC1004/02

y Padréo AUTEL-CSC1004/03

Padrédo AUTEL-CSC1004/03, usado para calibra¢éo do sistema de monitoramento Around View em
determinados veiculos Honda (2).
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Figura 3-50 Padrdo AUTEL-CSC1004/03

y Padrdo AUTEL-CSC1004/01

Modelo AUTEL-CSC1004/01, utilizado para calibragdo do sistema Around View Monitoring em veiculos
Volkswagen (2).

I [
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Figura 3-51 Padrdo AUTEL-CSC1004/01

y Padrdo AUTEL-CSC1004/05

Padrdo AUTEL-CSC1004/05, usado para calibragdo do sistema de monitoramento de viséo ao redor em veiculos
Ford.
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Figura 3-52 Padréo AUTEL-CSC1004/05

y Padrdo AUTEL-CSC1004/06

Padrdo AUTEL-CSC1004/06, usado para calibragdo do sistema de monitoramento Around View em veiculos
Cadillac.

Figura 3-53 Padrdo AUTEL-CSC1004/06
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y Padrdo AUTEL-CSC1004/07

Padrédo AUTEL-CSC1004/07, usado para calibragdo do sistema Around View Monitoring em veiculos Porsche.

Figura 3-54 Padrdo AUTEL-CSC1004/07

y Padrdo AUTEL-CSC1004/08

Padrdo AUTEL-CSC1004/08, usado para calibragdo do sistema Around View Monitoring em veiculos PSA.

g
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Figura 3-55 Padrdo AUTEL-CSC1004/08

y Padréo AUTEL-CSC1006/03

Padrédo AUTEL-CSC1006/03, usado para calibragéo do sistema de monitoramento de visédo ao redor em veiculos
Nissan em &reas néo chinesas.

Figura 3-56 Padrédo AUTEL-CSC1006/03
y Padréo AUTEL-CSC1006/04

Padrdo AUTEL-CSC1006/04, usado para calibracdo do sistema Around View Monitoring em veiculos Nissan na
China.
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Figura 3-57 Padrédo AUTEL-CSC1006/04

y Padrdo AUTEL-CSC1006/01

Modelo AUTEL-CSC1006/01, usado para Sistema de Alerta de Colisdo Traseira em veiculos Benz.

4====,=

Figura 3-58 Padrdo AUTEL-CSC1006/01

3.2.2.9 Painel de Alvo Digital

O painel de alvo digital AUTEL-CSCO050A-16 é usado para calibracédo do sistema de aviso de saida de faixa.

Figura 3-59 Painel de Alvo Digital AUTEL-CSCO050A-16
3.2.2.10 Cabo de alimentagédo CC

O cabo de alimentacéo CC é usado para alimentar o painel de alvo digital conectando-o a placa deslizante no

quadro de calibracéo IA1000.

Figura 3-60 Cabo de alimentacéo CC
3.2.2.11 Haste de extensdo
y Haste de extensdo esquerda AUTEL-CSC050A/18_L

A haste de extensdo esquerda AUTEL-CSCO050A/18_L, quando instalada na placa deslizante esquerda (voltada
para a frente do quadro de calibragéo), é usada em conjunto com o laser de duas linhas esquerdo para

posicionamento.
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Figura 3-61 Haste de Extensdo Esquerda AUTEL-CSC050A/18_L
y Haste de extenséo direita AUTEL-CSC050A/18_R

A haste de extenséo direita AUTEL-CSCO050A/18_R, quando instalada na placa deslizante direita (voltada para a
frente do quadro de calibragdo), & usada em conjunto com o laser de duas linhas direito para posicionamento.

Figura 3-62 Haste de extens&o direita AUTEL-CSC050A/18_R
1. Botéo de fixacao
2. Ranhura de montagem magnética
3. Posicionamento do espaco
3.2.2.12 Laser de duas linhas

y Laser esquerdo de duas linhas AUTEL-CSCO50A/15-L

O laser esquerdo de duas linhas AUTEL-CSCO050A/15-L é usado para calibragdo do sistema de monitoramento de
visdo ao redor, instalando-o na haste de extensdo esquerda ou na placa deslizante esquerda (voltada para a frente

do quadro de calibragéo).
y Laser de duas linhas direito AUTEL-CSC050A/15-R

O laser de duas linhas direito AUTEL-CSCO050A/15-R é usado para calibrag@o do sistema de monitoramento de
visdo ao redor, instalando-o na haste de extenséo direita ou na placa deslizante direita (voltada para a frente do

quadro de calibrac&o).
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Figura 3-63 Laser de duas linhas a direita AUTEL-CSC050A/15-L/R
1. Interruptor de energia
2. Capa protetora para laser
3. Superficie de montagem
4. Cinta de seguranga
5. Botdo de ativagao do laser
6. Luzes Indicadoras
7. Porta USB Tipo C

3.2.2.13 Placa de montagem

A placa de montagem AUTEL-CSCO050A/17 é usada para calibragéo do sistema de aviso de saida de faixa em
veiculos Subaru.

Figura 3-64 Placa de Montagem AUTEL-CSCO050A/17
1. Ranhura de montagem magnética
2. Cinta de seguranca

3. Ranhura de montagem
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4 Funcao de alinhamento de rodas

As quatro rodas, o mecanismo de diregdo e os eixos dianteiro e traseiro do veiculo devem ter uma determinada
posicao relativa. Essa posigéo relativa € um valor padréo estabelecido pelo fabricante. No entanto, a posicéo
relativa pode mudar apés a reinstalagéo dos componentes relacionados ou ap6s a condugéo do veiculo por um
periodo prolongado. O procedimento de ajuste e restauragdo dessa posi¢do é chamado de alinhamento das rodas.
Ap6s o alinhamento das rodas, o veiculo pode ser conduzido em linha reta 0 maximo possivel, 0 que aumenta a
facilidade de controle da direcéo e reduz o desgaste adicional dos pneus e o consumo de energia. Portanto, é

necessario realizar o alinhamento das rodas antes de dirigir.

Neste capitulo, apresentaremos as especificacdes técnicas, precaucdes de uso, botdes de funcéo, preparacdes

para alinhamento de rodas e procedimentos de alinhamento de rodas, etc.

4.1 Especificagcbes Técnicas

As especificagdes técnicas sdo mostradas na tabela abaixo.

Tabela 4-1 Especificagdes Técnicas

Item Descricao

Trabalho recomendado

Distancia 2667 mm (105 pol.)

Distancia do eixo suportado 2032-%588 mm (80-220 pol.)

Roda Suportada

Distancia 1270-2490 mm (50-98,03 pol.)

Diametro do aro suportado
. 279-609 mm (11-24 pol.)
(Use bragadeira de aro)

Diametro do pneu suportado
482,6-939,8 mm (19-37 pol.)
(Use bragadeira de pneu)

Faixa de altura da barra transversal 300-2500 mm (11,18-98,43 pol.)

Frequéncia de medicéo (tipica) 9 vezes/s

Velocidade de elevacédo da barra transversal 50 mm/s
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Item Descricao
Temperatura de operagéo -10-50 y (14 °F-122 °F)
Temperatura de armazenamento -20-60 y ('4 °F-140 OF)

4.2 Precaucdes de uso

1. Quando o veiculo estiver no elevador, certifique-se de que a roda dianteira esteja no centro do

volante.

2. Ap6s o veiculo ser conduzido no elevador, calcos de roda devem ser colocados na parte dianteira e
traseira das duas rodas traseiras para evitar que o veiculo role para longe.

3. Tenha cuidado ao levantar o veiculo. Siga os procedimentos operacionais seguros para levantar
veiculos.

4. Quando o veiculo for elevado até a altura necessaria, o veiculo sé podera ser ligado apés
0 seguro esta em vigor e a seguranga esta garantida.

5. E estritamente proibido operar o elevador enquanto alguém estiver trabalhando.
6. Certifigue-se de que a lente da camera e o alvo estejam limpos.

7. Quando forem necessérias bragadeiras de roda, certifique-se de que as linguetas em cada bracadeira de roda estejam no lugar.

mesma engrenagem.

8. Siga rigorosamente os procedimentos e instru¢des do software para operar.

4.3 Telas e botbes de funcéo

Todos os aplicativos do tablet MaxiSys Ultra séo controlados por menus. Apoés a selegéo,
A tela correspondente sera exibida. Cada selegéo estreita o foco e leva ao desejado.
Os botdes de fungéo em cada tela podem orienta-lo a concluir os procedimentos de alinhamento das rodas

passo a passo.

4.3.1 Telas de funcdes

Todos os procedimentos de alinhamento das rodas sdo basicamente concluidos na tela a seguir.
Siga as instru¢des na tela para concluir os procedimentos de alinhamento das rodas na barra de navegacéo,

um por um.
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Figura 4-1 Tela de procedimentos de alinhamento de rodas inteiras
4.3.2 Botdes de funcao

Nesta secéo, apresentaremos alguns botdes de fun¢éo usados com frequéncia (nem todos os botdes de funcéo)

no tablet ao realizar o alinhamento das rodas.

Tabela 4-2 Botdes de funcéao

Botéo Nome Descrigéo

Next Préximo Toque para continuar.

- O tablet entrara na tela de Compensacéo
.!' Compensation Compensacéao apos concluir o Trabalho de Preparacéo.

P~y = o
@ Caster/SAl Caster/SAl Executar fungéo de medicéo de
angulo de caster/SAl.

== Measured i
== Resultado medido Toque para salvar o resultado medido

antes do alinhamento das rodas.

Alignment ) ) Orientar vocé a realizar o
Guide Guia de Alinhamento

alinhamento das rodas.
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Botao Nome Descrigéo
. . Exibir o relatério de revisédo apés o
Overhaul Report Relatério de revisdo i
alinhamento das rodas.
Save Report Salvar relatério Toque para salvar como relatorios.

Toque para sair dos procedimentos de

[‘ Exit Ahgnment Alinhamento de saida

alinhamento das rodas.

4.4 Antes do alinhamento das rodas

4.4.1 Trabalho Preparatorio

Antes de realizar o alinhamento das rodas, verifique e prepare:

1. O tablet esta conectado a rede Wi-Fi IALOOOWA e acessivel a Internet. Veja

Conexao do quadro de calibracdo e configuracéo de rede para obter detalhes.

2. Alignicéo é desligada e o IA1000WA é conectado ao carregador para evitar perda de energia da bateria,
pois todo o procedimento de alinhamento das rodas pode levar muito tempo.

3. Prepare as seguintes ferramentas:
Grampos de roda (grampos de aro), grampos de roda (grampos de pneu) e alvos
y Para instalar grampos de roda (grampos de aro) e alvos nas rodas, consulte Alvo.

y Para instalar grampos de roda (grampos de pneu) e alvos nos pneus, consulte Grampo de roda

(Bracadeira de pneu).

@ NOTA

Aqui selecionamos grampos de roda (grampos de pneu) para ilustracéo.

1) Prato giratério
2) Suporte para volante e abaixador do pedal do freio
3) Calco de roda

4) Nivel do volante
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4.4.2 Comunicacao e Selecédo de Veiculos

Toque em Alinhamento de rodas na tela principal do tablet MaxiSys Ultra, duas opgdes estdo
disponiveis: Alinhamento de rodas e Alinhamento avancado de rodas.

i
Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment

Perform the wheel alignment, steering

ERESTRYD 3037 SN SN M L angle reset and ADAS calibration.

Do not remind again, directly go to Whee! Alignment

Figura 4-2 Tela de entrada da fung¢éo de alinhamento de rodas

1) Ao tocar em Alinhamento de rodas, o tablet o guiara para executar apenas a funcéo de
alinhamento de rodas.

2) Ao tocar em Alinhamento avancado de rodas, o tablet o guiara para executar o alinhamento
das rodas, a redefinicao do angulo de direcdo e a fungdo de calibragdo do ADAS.

4.4.2.1 Alinhamento de rodas

1. Se vocé selecionar Alinhamento de rodas, a tela sera a seguinte:

'] m Al Favceies | Moy Amerca  Ewope | Ass Chine Q

Test GM Chevrolet
Ford Chrysler DODGE RAM JEEP
Tesla Volk Brazil M des-Benz LD Maserati Sasb

Figura 4-3 Tela de selecdo de veiculo (alinhamento de rodas)
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2. Estabelecer comunicacgé@o adequada entre o veiculo e o tablet conectando o
Dispositivo VCI para o DLC do veiculo.

3. Selecione e toque no fabricante do seu veiculo nos botdes correspondentes. Em seguida, siga as instrugées
na tela para selecionar as informagdes de configuragéo do seu veiculo, uma por uma.

Configuration information
Moded Polestas 1

2020-2021 3

Specs  Start  ESC

Figura 4-4 Tela de sele¢éo de configuracdo 1 (Alinhamento de rodas)

4. Ap6s preencher as informagdes de configuragéo, toque no botdo Especificagdes para verificar e editar as
especifica¢fes de alinhamento. Consulte Parametros de Alinhamento de Rodas.

5. Se os parametros relacionados ao alinhamento das rodas estiverem corretos, toque em Iniciar e siga as
etapas na tela para continuar. Por fim, acesse a tela de procedimentos de alinhamento completo das
rodas. Consulte a Figura 4-1 Tela de Procedimentos de Alinhamento Completo das Rodas.

4.4.2.2 Parametros de alinhamento de rodas

Ap6s selecionar as informagdes de configuragédo do veiculo, o botdo "Especificacdes" estara disponivel na
segdo de botdes de fungéo. Este botdo é usado para personalizar os parametros de alinhamento das rodas.

E adequado para veiculos cujos parametros sejam diferentes dos originais de fabrica ap6s a modificagdo do
chassi.

1. Toque no botéo Especificagdes para verificar todos os parametros de alinhamento das rodas.



Total toe

Left toe

Right 108

Left camber
Right camber
Cross cambar
Lefi caster
Right caster

path: Polestar

2. Se houver algum parametro que precise ser editado, toque no botéo Editar na fungéo

1/ 20202021 / Dutault specifications

108

oo’

543

5%

023

0

o042

507

507

Figura 4-5 Tela de especificagcdes de alinhamento

secao de botdes.

A5 nt

Total toe 007
Total toe {raised) =
Left oe 0°04'
Right e 004"
Cross e

Left camber 1708
Right camber 108
Cross camber 000
pathy Py it 1 7 20202021 7 Delault specifications

[ g V4

008

006

Rear spacifications

Unit
(SaveAs  gqpg St

Figura 4-6 Tela Editar Especificacfes de Alinhamento

3. Toque e exclua os parametros que precisam ser editados e insira os corretos

parametros. Em seguida, toque em Salvar ou Salvar como para acessar a tela Salvar especificagdes.
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Save Specifications

Title

Annotstion

Figura 4-7 Tela Salvar Especificagdes 1

4. Insira 0 modelo do veiculo e a anotagao das especificagdes, para que vocé possa distingui-
los e encontra-los melhor.

5. Apo6s inserir o modelo do veiculo e a anotacéo dos parametros, toque em OK para salvar
0s parametros.

Figura 4-8 Tela Salvar Especificagdes 2

6. Apés editar e salvar todos os parametros, o tablet retornara a tela Parametros de
alinhamento das rodas. Em seguida, toque no botéo ESC e os parametros salvos para
o veiculo serdo selecionados na tela de informag6es de configuragao.
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Configuration Information Specifications

(x

Mode Polestar 2 Q
Yeat 2021 Default spacifications

Equipment Dynamic = _, Test Spec

Specs start ESC

Figura 4-9 Tela de selecdo de configuracéo 2 (Alinhamento das rodas)

7. Em seguida, toque em Iniciar e siga as etapas na tela para continuar e, por fim, acesse a tela de

procedimentos de alinhamento de rodas. Consulte a Figura 4-1 Tela de Procedimentos de Alinhamento
de Rodas.

4.4.2.3 Alinhamento avancado de rodas

1. Se vocé selecionar Alinhamento avancado de rodas, a tela serd a seguinte (a mesma tela do aplicativo
Diagnéstico):

Qmumwmma

|

S

EOBD LT3

Rolls-Royce

Fiat Abarth Lancia Mercedes-Benz

BMW
Alfa

Mercedes-Benz LD Porsche FordEU Maserati

Figura 4-10 Tela de selecao de veiculo (alinhamento avancado de rodas)

2. Estabelecer comunicagéo adequada entre o veiculo e o tablet conectando o
Dispositivo VCI para o DLC do veiculo.
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3. Toque no botéo VID para conectar seu veiculo por detecgdo automatica de VIN, entrada manual de VIN ou
leitura de VIN/placa. Ou vocé pode tocar no fabricante do seu veiculo nos botdes do fabricante do
veiculo e, por fim, acessar a tela a seguir (a tela pode variar de acordo com o veiculo; consulte a tela

real do seu tablet).

(7 - Yashisbinbad Automatic selection

o Manual selection 3 m

"

- 0K ESC

Figura 4-11 Tela de aquisi¢éo de VIN (alinhamento avancado de rodas)

4. Aqui, selecionamos Selecao automatica para ilustrar, toque em Ler para obter as informagdes do VIN.
Apos a obtencéo do VIN, toque em OK para confirmar as informag6es do veiculo.
Em seguida, toque em OK para acessar a tela principal de fungdes e selecione Alinhamento de Rodas
na barra de navegagdo. Em seguida, selecione as situagdes que exigem o alinhamento das rodas no
lado direito da tela.

Wheel Alignment

R Auto scan
Perform the wheel alignment after following siuations ocour: %
XB Control unit
* wheel alignment being performed as routine maintenance V]
¥ Whest Aligriment
* Stearing and/or suspension components have besn serviced V]
) ADAS callorstion
* Abnormal tire wear or new tires installed V]
B3 Hol functions T
M . v
o PG Vehice palls to ane side, snd/or steering wheed is not centered
"J Custornization
+ Wheel alignment recommended/required prior to ADAS calibration V]
=% Retrofit
Not selectable o e O,
prombenzmi crangeatio
nsructions: e oK Cancel

 Selocted vot changestie [ Selected changestle
Figura 4-12 Tela de alinhamento de rodas (Alinhamento avancado de rodas)

5. Toque em OK depois que as situacdes forem selecionadas para concluir as informacdes de configuragao.
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AR Auto scan Configuration Information

87/RS7 1
X3 Control una Model Audh A7/S7/RST 201>
1201
3 el alignment Your 2011-2017
W) ADAS callbeation || SUaPension Alr Suspension
<38 Veicle profle e FRCode Heavy Duty Suspension (1BS)

J
" Driving Position LHD >

Specs  Stant ESC
| |

Figura 4-13 Informag6es completas de configuragdo (alinhamento avancado das rodas)

6. Apds preencher as informacdes de configuragéo, toque no botdo Especificacdes para verificar e editar os parametros

de alinhamento das rodas. Consulte Pardmetros de Alinhamento das Rodas.

7. Toque em Iniciar ap6s verificar e editar os parametros de alinhamento das rodas. Em seguida, siga as instru¢oes
passo a passo para continuar e, por fim, acesse a tela de procedimentos de alinhamento completo das rodas.

Consulte a Figura 4-1 Tela de Procedimentos de Alinhamento Completo das Rodas.

4.5 Procedimentos de alinhamento de rodas

4.5.1 Inspecéo de Veiculos

1. Antes de realizar o alinhamento das rodas, a condigéo e a profundidade da banda de rodagem do pneu devem ser

verificadas primeiro, pois anormalidades nos pneus afetaréo os resultados do teste de alinhamento das rodas.

2. Antes de realizar o alinhamento das rodas, a pressao dos pneus também precisa ser verificada e ajustada para o

valor padréo do veiculo. Isso ocorre porque o desvio da pressao afetara os resultados do teste de alinhamento
das rodas.

3. Os componentes do chassi podem ser inspecionados por tipo de falha ou vulnerabilidade.

@ vPoRTANTE

Antes de realizar os procedimentos de alinhamento das rodas, verifique as configuracdes em Configuracdes
-y Configuragdes do ADAS e do Alinhador -y Configuragdes do Software de Alinhamento de Rodas, vocé pode
alterar as configuragdes de acordo com suas necessidades e a situagéo real. Todos os procedimentos de alinhamento

de rodas neste manual sdo baseados nas configuragdes padrdo do ADAS e do Alinhador.




4.5.1.1 Inspecéo da banda de rodagem

a) Coluna de condigdo da banda de rodagem (observagéo permitida)

De acordo com a condi¢éo dos quatro pneus, toque na area de descrigdo do status da banda de rodagem para adicionar ou
editar cada status da banda de rodagem do veiculo. As condigdes da banda de rodagem incluem Normal, Desgaste externo,
Desgaste interno, Desgaste bilateral, Borda em pena, Desgaste localizado, Envelhecimento, Amassamento plano, Desgaste
excessivo, Saliéncia, Desgaste/furo, Banda de rodagem/marca diferente em um eixo, Envelhecimento da valvula do pneu,
Danos no aro e Pneu né@o autorizado. Observagdes podem ser adicionadas quando o pneu estiver anormal. Apés selecionar
as condicdes da banda de rodagem de todos os pneus, toque em OK. Em seguida, verifique a cor dos quatro pneus na tela.
Se a cor do pneu for vermelha ou amarela, substitua ou repare o pneu de acordo com a situagéo especifica antes de tocar em

Avangar.
b) Adicionar coluna de fotos

Para avaliar e visualizar melhor o status do piso, vocé pode tocar no icone da camera na coluna Adicionar fotos para adicionar

até trés fotos de cada piso, respectivamente.

e | rerce ] ————
Inspection

& Provanvon
waork
koL t
+% Compensation
1« >
T
= |
== " Right
et > ]
-,;. ert &
N Guide
P Clgros "
) a1
rear > O]
™) it
Overhaud Rapart
Latt
rear > 0]
[ Ext Alignment
-
e

Figura 4-14 Tela de inspegéo da banda de rodagem

4.5.1.2 Inspecéo de profundidade e pressédo da banda de rodagem

Ao realizar a verificagdo do veiculo, também é necessaério verificar a profundidade e a presséo dos sulcos.
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sﬂ Venicie Tread Inspection
Inspection

& Freovton 85
L Tonmsiog oo
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»Rie front
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OF rear
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Unit All Tread
Setting  Check  Next

Figura 4-15 Tela de inspegéo de presséo e profundidade da banda de rodagem 1
1. Inspecéo da presséo da banda de rodagem

a) Insira a presséo padrdo da banda de rodagem no campo correspondente. A presséo padrdo do pneu pode

ser encontrada na placa de informagdes sobre pneus e carga, normalmente localizada na coluna B.

Figura 4-16 Localizag&o do valor da pressdo padréo dos pneus

b) Para medir a presséo dos pneus, é necessario o dispositivo Autel da série ITS600 (doravante denominado
dispositivo ITS600) ou outras ferramentas de medi¢éo da pressdo dos pneus. Se vocé utilizar o dispositivo
ITS600 para medir a presséo dos pneus, os valores serdo exibidos automaticamente na caixa de entrada
correspondente; se utilizar outras ferramentas para medir a pressé@o dos pneus, serd necessario inserir

os valores manualmente na caixa de entrada correspondente.

NOTA:

Ao medir a presséo dos pneus, o dispositivo ITS600 (ndo incluido. Entre em contato com o revendedor local para
adquiri-lo) precisa estar conectado. A ferramenta de diagndstico pode reconhecer automaticamente os dados de

presséo dos pneus enviados. Os dados também podem ser sincronizados pressionando " Dados de Presséo de
Carga".
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Figura 4-17 Dispositivo ITS600 (nédo incluido) e diagrama de uso

y Para conectar com o dispositivo ITS600

1. Toque em Selecionar dispositivo de medig&o de presséo dos pneus em Configuragdes do ADAS e alinhador.
2. Toque no botdo ON/OFF a direita da tela para pesquisar dispositivos disponiveis.

3. Siga as instrucdes na tela para conectar o dispositivo ITS600 e a ferramenta de diagnéstico ao mesmo Wi-Fi.

TS600 Device Connection x

Asollsnie devee(s
No TS600 device found!

Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal 1o V1,82, and Sonnect 10 the same Wi-Fi as
the disgnestic tool. and keep the screen on,

Iree VAN Inlertace From Spatem settings or .k a=tting P et 10 (1G] WA 13 tu
e WA 9 e

Search Deyice

Figura 4-18 Conectar com o dispositivo MaxiTPMS TBE

4. Ap6s o dispositivo ITS600 e a ferramenta de diagndstico estarem conectados ao mesmo Wi-Fi, toque no
dispositivo desejado na lista de dispositivos disponiveis para conectar. Assim que o dispositivo ITS600

estiver conectado, o status da conexdo seré exibido como "Emparelhado".

5. Saia da tela de conex&o do ITS600 depois que o dispositivo ITS600 estiver conectado.

2. Inspecéo da profundidade da banda de rodagem

a) Existem os sistemas All Tread Check e Single Check para medir a profundidade da banda de rodagem. O

All Tread Check mede a profundidade da banda de rodagem em trés posi¢des, incluindo a externa,
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meio e dentro do pneu (mais proximo da carroceria do veiculo); enquanto a Verificagdo Unica serve
apenas para medir a profundidade da banda de rodagem em uma das seguintes posicées: fora, meio ou
dentro do pneu (mais préximo da carroceria do veiculo). Vocé pode tocar em Verificagdo Total da Banda

de Rodagem ou Verificagéo Unica para alterar o modo de verificagéo.

b) Para medir a profundidade do piso, é necessario o dispositivo Autel MaxiTPMS série TBE (doravante

denominado dispositivo TBE) ou outras ferramentas de medi¢éo de profundidade do piso.

Se vocé usar o dispositivo TBE para medir a profundidade do piso, os valores seréo exibidos
automaticamente na caixa de entrada correspondente. Se vocé usar outras ferramentas para medir a
profundidade do piso, precisara inserir os valores na caixa de entrada correspondente manualmente.

@ noTa

Apobs inserir todos os valores de profundidade da banda de rodagem e de presséo da banda de rodagem, verifique a

cor dos quatro pneus na tela e substitua ou repare o pneu de acordo com a situacdo especifica.

‘ Vehele Traad Inspecton Tread Depth & Pressure inspection Chassis Inspection
inapection
; b

Proparation
Work

*3* Compenaati
»¥, Compensation

= ‘ a feont o P | V. ¥
Wnar |}

Right
treot

ighs p—
) ADAS rear v — e

Overhawt Report 1 1 WK
Left rear 25 ba

[ Exit Alignment - >

Figura 4-19 Tela de inspecgé&o de presséo e profundidade da banda de rodagem 2

@ NOTA:

Ao medir a profundidade da banda de rodagem, o MaxiTPMS TBE200 (n&o incluido. Entre em contato com o
revendedor local para adquirir) precisa estar conectado, e a ferramenta de diagnéstico pode reconhecer
automaticamente os dados de profundidade da banda de rodagem carregados. Os dados também podem ser sincronizados pr

Carregar dados da banda de rodagem.
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Figura 4-20 Dispositivo MaxiTPMS TBE (n&o incluido) e diagrama de uso

y Para conectar com o dispositivo MaxiTPMS TBE

1. Togue em Conectar ferramenta de medig&o de piso em Configuragdes de ADAS e alinhador.
2. Toque no botdo ON/OFF a direita da tela para pesquisar dispositivos disponiveis.

3. Siga as instrugdes na tela para conectar o dispositivo TBE e a ferramenta de diagnostico ao
mesmo Wi-Fi.

TBE device connected x

NG TBE device four

Ensure that the TBE device and diagnostic tool are connected 1o the same Wi-F|

. ’ , .
waran 190N 1 ca sme #-FIas e

1. OpsE Sratom i

angs and arve 2 Emar WLAN an:

Search Device

Figura 4-21 Conexdo com o dispositivo MaxiTPMS TBE 1

4. Ap6s o dispositivo TBE e a ferramenta de diagndstico estarem conectados ao mesmo Wi-Fi, toque no
dispositivo desejado na lista de dispositivos disponiveis para conectar. Assim que o dispositivo
MaxiTPMS TBE estiver conectado, o status da conexdo sera exibido como "Emparelhado”.

5. Saia da tela de conexa@o do TBE depois que o dispositivo TBE estiver conectado.
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4.5.1.3 Inspec¢édo do Chassi

Realizar uma inspegéo do chassi pode solucionar falhas nos componentes do chassi de forma rapida e precisa,
além de registrar o processo de inspecéo do chassi.

A inspecéo do chassi consiste principalmente na inspe¢éo de oito sistemas, incluindo transmisséo, acessorios
do motor e transmisséo, suspenséo dianteira, suspensao traseira, freio dianteiro, cilindro mestre e servofreio,
freio traseiro e dire¢do. Cada sistema possui diversos itens de inspecéo subdivididos. Vocé pode seguir os
guias de operagdo no tablet para inspecionar todos os oito sistemas individualmente, e também pode filtrar
alguns itens. Toque em um dos itens de inspe¢éo e a descricdo do componente, os sintomas relacionados e o
método de reparo seréo exibidos na secéo principal. Além disso, alguns itens de inspe¢do possuem diagramas
esquematicos dos componentes.

‘@ Vehicle Traad inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Preparatic Defaedt (show all| v
& L;:i. i Related symptoms
o=t Body vibeaticn duning d Drivetrain -~
»%¢ Compensation mal noise during
>y Whesl bearng assertly 4
i@ Caster/SAl Repair method
sz, 1. Partorem thie vt inspection. i 11 1 bent. twisted or broku, 1eptsce the
=2 Resuit ¥ mponent

Porform the visus! inepection. i the hatfaule dust caver s damaged,

Guide

el oL etiasadidorin

0] ] Transmiasion o /
g Ovemaul Report Dive shalt 7

Engine and transmission v
B Exit Algnenant accessories
¢ Notinapected oK sggest Q) Requie | ¥
Figura 4-22 Tela de inspecéo do chassi 1
A 7
a) De acordo com o estado das pegas, vocé pode tocar no fcone para alterar o

status da inspec¢do. Para obter a explicagdo de cada icone de status da inspecgéo, toque no botdo
Ajuda para obter mais detalhes.

Tabela 4-3 Status da inspegéo

Icone Nome Explicagéo

Néo
{ /‘ J

. . A peca ainda néo foi inspecionada.
inspecionado

) OK A peca foi inspecionada e nenhum dano ou desgaste foi
o encontrado.
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Icone Nome Explicacédo

1. A peca esté proxima do fim de sua vida Gtil (um pouco acima
da especifica¢éo de descarte, uma falha pode ocorrer em

breve).

2. Para atender a uma necessidade, conveniéncia ou solicitagao
do cliente (melhorar o conforto do passeio, eliminar ruidos,

etc.).

3. Cumprir a manutencéo recomendada pelo Fabricante do
Sugerir Equipamento Original (OEM).

4. Recomendag6es do técnico baseadas em experiéncia
substancial e informada. (Observacéo: o servigo sugerido
deve ser sempre opcional.)

Todos os fatos devem ser apresentados ao cliente,

permitindo que ele tire suas proprias conclusdes.)

1. A peca ndo desempenha mais a funcéo pretendida

proposito.
2. A peca ndo atende a uma especificacéo de projeto.

0 Exigir 3. A peca esté faltando. (Observagao: quando um reparo for
necessario, a oficina deve apresentar todos os fatos ao
cliente e recusar a manutengéo parcial do sistema em
questdo, caso o reparo crie ou continue uma condi¢do

insegura.)

b) Toque no bo@na secdao principal para tirar e enviar até 5 fotos do componente em questdo. Observe
que o botédo desaparecera quando mais de 5 fotos forem tiradas. Toque no botéo para gravar e
enviar um video sobre o componente em questdo com d%‘;éo de 2 a 10 s. Observe que, se a
duracéo do video for inferior a 2 s, a gravacéo sera invalida. O botéo desaparecera apés a gravacgéo

do video.

¢) Toque na caixa suspensa no canto superior direito da tela, as partes que
precisam ser inspecionados podem ser exibidos em categorias.
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Figura 4-23 Tela de inspec¢&o do chassi 2

4.5.2 Trabalho de Preparacéo

Para realizar o alinhamento das rodas, o equipamento original de alguns modelos de veiculos possui requisitos
especiais. Para garantir a preciséo dos resultados da medigdo, os seguintes preparativos podem ser

necessarios antes da medicdo dos parametros relacionados ao alinhamento das rodas.

1. Notas de pré-alinhamento
2. Fungdes de diagnostico

3. Medigéo da altura do passeio

4.5.2.1 Notas de pré-alinhamento

A presenca do tanque de combustivel, do pneu reserva e do macaco no veiculo em seus devidos locais afetara
os resultados da medigdo durante o alinhamento das rodas. A desativacéo do sistema de conforto de alguns
modelos de veiculos avangados afetara a instalagéo do depressor do pedal do freio e do suporte do volante.
Os equipamentos originais (OE) tém requisitos rigorosos para esses itens. Portanto, € necessario verificar

cuidadosamente o estado do veiculo, de acordo com as notas de pré-alinhamento, antes de realizar o
alinhamento das rodas.

De acordo com o processo original, as notas de pré-alinhamento variam de acordo com o modelo do veiculo.
Voceé precisa ler e seguir atentamente as notas de pré-alinhamento.
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Amostra 1:

Verifique o estado do veiculo. Esta € uma etapa facil de ignorar, mas muito importante.

8] Vehicle Pre-alignment notes
inspection

‘ Praparation Ensute that the fust, the ergre cootart, and the iubncant are full Hand tocls. mats. spare tire and jack are in the
Work dedicated locatior

(o
o2 Compensation

,

Overhaul Report

[ Exit Alignmant

"
s Rt WASTER P

Figura 4-24 Notas de pré-alinhamento 1

Amostra 2:

Para veiculos Mercedes-Benz, os procedimentos operacionais para desativar a entrada e saida faceis
serdo listados na tela de notas de pré-alinhamento. Vocé precisa seguir as instrugdes para desativar a
fungdo de entrada e saida faceis antes de realizar o alinhamento das rodas.

7y Vehicle nment
é[ﬂ Inspection Pre-ahg Retes

Disable Easy entry & exit
‘ Proparation 4

Work 1he brake arpresaar and the steermg wherl helder Ao e removed before e |
»

- Otherwise, after the brake
2, Compensation Friove the i
3 1. Tum on the

> 4
e i

It M

W
-~

B Overtaut Report

Figura 4-25 Notas de pré-alinhamento 2
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4.5.2.2 Fungdes de diagnéstico

Para garantir a precisdo dos resultados da medi¢&o e que os procedimentos de alinhamento das rodas possam
ser realizados com sucesso, o0 processo OE de alguns modelos de veiculos exige a execugédo de fungdes de
diagnéstico relacionadas (como ajuste de altura, selecdo de modo, redefinicdo do RDC, etc.) antes de medir os

paréametros de alinhamento das rodas.

@ OBSERVAGAO

1. As fungBes de diagnostico sdo executadas somente quando vocé seleciona Alinhamento avangado de rodas
no aplicativo Alinhamento de rodas ou a fungéo Alinhamento de rodas no aplicativo Diagnéstico.

2. As funcdes de diagndstico variam de acordo com o modelo do veiculo. Ao executar a fungdo de diagnéstico,

voceé precisa ler atentamente as notas e seguir os passos mostrados na tela para opera-la.

y Ajuste de altura (tome veiculos BMW como exemplo):
O ajuste de altura é necessario antes de medir a altura do passeio no modo Carga.
y Para realizar o ajuste de altura

1. Siga as instru¢cdes mostradas na tela, certifique-se de que o seguinte
condigdes sao atendidas:

1) O abaixador do pedal do freio j& foi removido.
2) A ignicéo esta LIGADA.

3) O motor estd DESLIGADO.

4) O VCI esta conectado corretamente.

2. Se todas as condi¢Ges acima forem atendidas, toque em Avangcar para continuar. Como o
procedimento de ajuste da altura do veiculo é preciso e sensivel, erros de ajuste podem ser
causados até mesmo pelas menores influéncias perturbadoras que atuam no veiculo, afetando
negativamente a estabilidade e o conforto ao dirigir. Portanto, leia atentamente as precaucdes

para o ajuste da altura e opere conforme necessario:

1) O veiculo esta estacionado com as quatro rodas em um terreno plano.
2) O estado de carga do veiculo ndo deve ser alterado.

3) O veiculo nédo estéa elevado ou colocado em um elevador de veiculos.
4) As rodas dianteiras estao na posicao reta para a frente.

5) As portas ndo devem estar abertas.

6) O motor néo deve ser ligado.
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7) O carregador de bateria deve estar conectado.

S

‘ #roparation)
Work

Height adjustment

Note:

Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused
by even the slightest disturbing influences acting on the vehicie, which adversely affects
dnving stability and comfort.

Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
procedure:

* The vehicle is parked with all four wheels on a fiat ground

* The load status of the vehicle must not be changed.

* The vehicle is not raised or placed on a vehicle lifs.

* The front wheels are in the straight ahead position.

* The doars must nat be open.

* The engine must not be started.

* Battery charger should be connected

Next

Figura 4-26 Tela de ajuste de altura 1

3. Toque em Avangar para continuar se todas as condi¢des acima forem atendidas. O

tablet o guiard na medigéo e inserira o valor de altura do veiculo correspondente, de

acordo com a situagéo real.

$E

Height adjustment

‘ Preparation
Flease measure and enter the carresponding vehicle haight value according to the actual stuation H

@) I

"
HH

pensat

Measured values(mm)
A Left front Right front
[ o7 73 |

L,. | Lef rer Right rear
677 677

Cancel Next

Figura 4-27 Tela de ajuste de altura 2

4. Ap6s medir e inserir os valores de altura do veiculo, toque em Avancar para gravar 0os

valores na unidade de controle da Plataforma de Dinamica Vertical (VDP).
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I3 Height adjustment

In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
(VDP) control unit.

Press Continue to proceed service function

Figura 4-28 Tela de ajuste de altura 3

5. Toque em Avancar para continuar. Se o tablet exibir a tela a seguir, isso indica
0 ajuste da altura do passeio foi bem-sucedido.

£ | . Height adjustment

-

T

The ride height adjustment was successful.

Note:
A possible titing of the vehicle is adjusted by alr suspension after start-up of the engine.

Next

Figura 4-29 Tela de ajuste de altura 4

4.5.2.3 Medigdo da altura do passeio

A medicdo da altura do passeio precisa ser realizada quando as seguintes condi¢des existem no processo de
equipamento original de alguns modelos de veiculos:

1. Ha um valor padréo para a altura do passeio.

2. O valor da altura do passeio afeta o valor padrédo para alinhamento das rodas.

@ NoTA

Se o valor da altura de deslocamento medido néo estiver dentro da faixa do valor padrdo para altura de

deslocamento, vocé precisara verificar se a carroceria do veiculo ou o componente no chassi esta deformado
ou danificado.
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1. Mec¢a com fita ou outras ferramentas

a) Para alguns veiculos, como a Volkswagen, existe uma altura padréo. Vocé pode usar
uma fita métrica ou outras ferramentas para medir a altura e inserir os valores na
caixa de entrada correspondente.

§ Venee Ride Helght Measurement
Inspection
Proparation 1. Ensure that the fuel, the engine
Work codleril, and the kibreanm are Tl
wa 2 e (et foln, mala, 1018 b8 60
o Compensatica Jack aw (n e x cackcated
i locatong:
v ' 2 \ise the tape menture 1o
¢ ne ride height M from the
. PR e 111 30 S g G L
fl [<on
: Wee! a1eh (with ard without the
s ment M
N Gu bt
Vit ntG the conuspanding 1
‘ o
o ' ' Drl
=~ ADA
()
- rator
Overhaud Repart -
11Dm |
[® Exit Alignment

o o
Suog i |USeTapet | Mext

Figura 4-30 Medir a altura do passeio com fita 1

b) Para alguns veiculos, como o Renault, ndo ha um valor padréo para a altura do solo,
ou um Unico pneu precisa medir mais de um valor. Vocé também pode usar uma
fita métrica ou outras ferramentas para medir a altura do solo e inserir os valores na
caixa de entrada correspondente.

o) Venicle
<) N Ride Height Measuramant

& Preparation
Work Steps

1, Vo 1he tape muasure 1o myasurs the

_—
2, Compensation
o i AT, Angm |

e = - whonl s Y. And ro
@ S
et w1 mm - Wi grounci} and the hasgrt W frenr

subframe ta the lewel grount) Then

R enler A1, W1 and W2 it the
& Algvmen g} cotres pon NG text baess
i = ' . =4 P

ot
ke N MATT I 1

Overnaul Report

% Exit Algramenit

Figura 4-31 Medir a altura do passeio com fita 2
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2. Medir com alvo de altura de passeio

A altura do passeio pode ser medida com o alvo de altura do passeio se uma das seguintes condi¢des for
atendida:

a) Ha um valor padréo para a altura do passeio, e a altura do passeio é medida da borda inferior do
acabamento da roda até o centro do aro da roda.

b) Veiculos BMW cuja altura do passeio é medida da borda inferior do acabamento da roda até a borda
inferior do aro da roda, e o tamanho do aro é selecionado antes de entrar na tela de procedimentos
de alinhamento de rodas.

@ NOTA §

E necessario um alvo de altura de passeio dedicado para medir a altura do passeio, que pode ser
adquirido entrando em contato com o revendedor ou fabricante local.
y Apds medir a altura do passeio, tenha cuidado ao remover o alvo de altura do passeio, de modo a

evitar danos a carroceria do veiculo.

y Para instalar um alvo de altura de passeio para medi¢édo de altura de passeio

1. Siga o guia mostrado na tela, instale as bracadeiras de roda (bragadeiras de pneu), alvos de roda e alvos
de altura de deslocamento apds garantir que a distancia entre o quadro de calibragédo e o centro da
roda dianteira esteja entre 2,03 e 3,30 m (7,23 e 10,83 pés).

o) Vehicle Preparation Work
Inspection

Pregaration
Work

*3% Compensat
'y Compensation

1
=]
e i A
N
-
= :
= - -
(w) Enswe that the distance between the calibranion frame and Irstall the wheel targets s the ride heigh targets
e front whea! cemer is within 2032-3302 mm.
Reports
B £t Algnment

Figura 4-32 Instalar a altura alvo do passeio

2. Toque em Avangcar para acessar a tela a seguir. A altura da barra transversal sera ajustada
automaticamente para buscar os alvos. O valor da altura do percurso sera exibido automaticamente

na caixa de entrada correspondente.
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Ride Height Measurement

‘ 0 Vehick

nspection

Pragaration
Wock

=
% Compensation

Overhaul Report

0 mn
110 mm

508

Unit c
‘m" |

1. Ensve it the fus, the sngine
o hull
and

ceedan), and the adireas

Hani 100i8, mats, spare t
Jack o In e dedicatod

locanans

¥ the ride height tangets 1o
measite the ride heignt M (from
el 411 10 he canter of the

H should be within the range of

381401 mm. The oo ride helght

(UseTape  Next

Figura 4-33 Medir a altura do passeio com o alvo de altura do passeio

3. Indicado por angulos de inclinagédo

Para alguns veiculos, como o Mercedes-Benz, a altura do passeio € indicada pelos angulos de inclinagéo.

a) Use o sensor de inclinagdo (para Mercedes-Benz) para medir os angulos de inclinagdo dos componentes do

chassi correspondentes e insira os angulos de inclinagéo na caixa de entrada correspondente.

Vehicle
FO) specton

=
» Compensation

5 o "
i
A
B overhou Report
H2

B Exn Alignmeny

-
ot BaraM (104

Ride Height Measurement

Ry
i

1o messure and save the 1t onges

2 Enter the Hlt anghe into the
cormespanding tex bas

Figura 4-34 Medir e inserir &ngulos de inclinagdo
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4.5.3 Compensacao

Esta fungdo é usada principalmente para compensar erros causados durante a instalagdo de ferramentas como o grampo
da roda (grampo do aro/grampo do pneu) e o alvo.

@ NOTA y

Se a bracadeira da roda (bragadeira do aro/bragadeira do pneu) ou o alvo forem removidos ou afrouxados durante a

compensagao, os resultados da medigéo serdo imprecisos. Nesse caso, serd necessario realizar a compensagéo
novamente. ¥ N&o obstrua o alvo durante a

compensagao.

4.5.3.1 Compensacao Continua
1. Siga as instru¢des mostradas no tablet para concluir os seguintes preparativos:
y Insira os pinos da placa giratdria/placa deslizante e instale a ponte da placa giratéria.

y Dirija o veiculo no alinhamento e coloque calgos nas rodas para evitar movimento.

y Dirija para frente, trave o volante, coloque a transmissdo em ponto morto e solte o freio de estacionamento.

y Instale as bracadeiras de roda (bragadeiras de pneu) e alvos (se ndo estiverem instalados anteriormente).

50 Vehicle Compensation Preparsiion Roiling Compensation
= Inspection

e "<’

& o
Wwork

Gompensalion Complet
-
4 o D

g
= By et trgiace/aip plate pins anct estal  Drtwe e veticls on e aligrment ek Swer wtma lock sumring whawl, place
11 turplate bridge. 3 place e wheel chocks 10 prevest . FansTEason in veutial reiease perking
P 1
™= piscr
(=)
Repots
st the wheet clamps aod tangsts (1
B Ext Alignmant rut previousty instalied)
Ltng
compenucs  Next

Figura 4-35 Preparagdes para compensacao de rolamento (use grampo de pneu)

@ NOTA

1. Ao conduzir o veiculo até o elevador, a largura da ponte giratéria até cada roda deve ser a mesma, e a roda dianteira do
veiculo deve parar no centro da plataforma giratéria.

2. Para instalar a bragadeira da roda (bragadeira do pneu) e o alvo na roda, consulte Bragadeira da roda (bragadeira do pneu)
Grampo).
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2. Apos concluir os preparativos acima, toque em Avancar. A altura da barra transversal sera
ajustada automaticamente para pesquisar os alvos, e o tablet exibira a tela a seguir.

6] Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compeniatiog Sompleting
Inspection

& munm

Q Bl SR ——
= I_ i) j

=1
SHIRE

Figura 4-36 Compensacdo de inicio de rolamento 1 (Use grampo de pneu)

* Push the venicle in the
direction mdicated by the
arow

0B Vehicle Compansation Preparation Rolling Compensation Compensation Camplntion
Inspection
i -+H—-_—J * Push the vehicle in the
R o direction indicated by the
arrow.
§ o ' @ ’
== Moasured
EE o0
AN 3
g Postalignment
(%) Calibratior
B Rrepons ' .
B Exin Aligrmant
w
ino uring

Camera ,..,._.\ Next |

L

Figura 4-37 Compensacéo de inicio de rolamento 2 (Use grampo de pneu)
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§[ Vehicle Gompensation Preparstion Rolling Gompensation Sonmpensaton Compistion
Inspection
* Push the vehicle in the
Proparatk
é wr:n = direction indicated by the
affow,

‘i‘ ' ' '
= ‘ 3
() 20X
B fepons ' '

[ Exit Alignenent

=
2 CaMEnn | |commnn| | Mext

Figura 4-38 Compensacédo de inicio de rolamento 3 (Use grampo de pneu)

{7 Vehicle Compensation Preparstion Rolling Compansation SMpPanaAton Lompletion

88,
spection
&’ pmnm-mn . Stop pu!hlng the vehicle,

oty Compensstion

X Oulte STOP

=y Postakgrment

== ' '
"

Repocts

[ Exit Angoment

Camers | it | e

Figura 4-39 Compensacéao de inicio de rolamento 4 (Use grampo de pneu)

3. Siga as guias acima mostradas no tablet, empurre o veiculo para frente e para trds para completar a

compensacao.

@ NoTA
N&o toque nas bragadeiras e alvos das rodas ao empurrar o veiculo.

4. Apbs a compensacéo ser concluida, o tablet entrara na préxima tela
automaticamente. Siga a ilustracdo mostrada no tablet para colocar calgos na parte dianteira e

traseira da roda para evitar o movimento da mesma.
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Campensation Completion

tD ‘IJ'""; Campenaation Preparation Rolling Compensation
rspection

é Preparation
Work

=y Postwigoment
Disgrosis

@ Catbraton
a Reports

[ Exit Alignment

Flace whes! chocks £ prevent veticle mavement

Figura 4-40 Compensagé&o completa de rolamento (use grampo de pneu)

4.5.3.2 Compensacéao de elevacao
1. Siga as instru¢cdes mostradas no tablet para concluir os preparativos:

y Dirija para a frente, trave o volante, coloque a transmiss@o em ponto morto e libere o estacionamento
freio.

y Levante o veiculo.

¥ Instale as bracadeiras de roda (bracadeiras de pneu) e alvos (se ndo estiverem instalados anteriormente).

ot s oo
Inspection

Preparation
& Work

" o tion
¥4 Compenaati

e ,\, %
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= Result E

& Alignment
,\ .° . \1
& oo -alignment
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Cakheation

B repons

[ E2n AlgramEnt

Figura 4-41 Preparacdo para compensacao de elevagéo (use bragadeira de pneu)
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2. ApGs concluir os preparativos acima, toque em Avancar. A altura da barra transversal

serd ajustada automaticamente para pesquisar os alvos, e o tablet inserird o seguinte
tela.

0] Vehicle Compensation Praparation Compenzation Completion
= tnspection

& Preparation 4] . * Please rotate the tire to the
Work

collection range.
8 Coster/SAl
@ Coster/! 4 4
== Messird
g8 Mo e -
& Alignment u
‘\ Guide

& Postatgnment
Disgnosis
- ADAS

Calbration 4 4
B oveheu Report .

B £xit Alignment

e
Ity

Roling
VCam-‘a‘ Conpesenton, et

Figura 4-42 Compensacao de elevacéo inicial 1 (Use grampo de pneu)
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Figura 4-43 Compensacao de elevacao inicial 2 (Use grampo de pneu)
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0 Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Coimpensation Completion
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Figura 4-44 Compensacdao de elevacao inicial 3 (Use grampo de pneu)
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Figura 4-45 Compensacéao de elevagao inicial 4 (Use grampo de pneu)

3. Siga as guias acima mostradas no tablet, gire o pneu para o intervalo de coleta,
e entdo pare.

4. Ap6s a conclusédo da coleta, o tablet entrara automaticamente na seguinte tela. Siga as instrucdes
exibidas no tablet para concluir as seguintes operacdes:

Y Remova os pinos da placa giratéria/placa deslizante e remova a ponte da placa giratéria.
y Abaixe as rodas e sacuda o veiculo.

y Coloque calgos nas rodas para evitar o movimento do veiculo.
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s Vehile Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion
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Figura 4-46 Compensagédo de elevagdo completa (use grampo de pneu)

@ OBSERVAGCAO

y Certifique-se de que os quatro alvos instalados nas rodas estejam nivelados antes de abaixar o veiculo.
Se os alvos néo estiverem nivelados, os resultados medidos subsequentes e os resultados do alinhamento das
rodas poderdo ser afetados.

y Antes de abaixar o veiculo, a plataforma giratdria, os pinos da plataforma deslizante e a ponte da plataforma
giratdria devem ser removidos. Caso contréario, os resultados da medi¢éo podem ser imprecisos devido a forgca
n&o natural exercida sobre o veiculo.

y Antes de abaixar o veiculo, sacuda-o para que os componentes do

o chassi é tensionado uniformemente.

4.5.4 Medicédo do angulo de Caster/SAI/IA

Esta funcéo fornece orientacé@o para medir o angulo de Caster, o angulo SAI (Inclinagéo do Eixo de Dire¢éo), o angulo
IA (Angulo Incluido), a convergéncia em curvas e o angulo méaximo de direc&o. A medicdo desses angulos pode

ajudar a identificar problemas na suspenséo dianteira ou no sistema de dire¢ado de um veiculo.

4.5.4.1 Selecione o angulo de medigéo

a) O angulo Caster, o angulo SAl e o angulo 1A séo selecionados para medicdo por padrdo, pois esses angulos

devem ser medidos.

b) Se a divergéncia nas curvas for selecionada para medi¢ao, o angulo de Caster, o angulo SAl, o angulo IA e a

divergéncia nas curvas serdo medidos juntos.

c) Se o angulo méaximo de dire¢éo for selecionado para medicéo, o angulo de Caster, o angulo SAl, o angulo 1A e o

angulo méximo de dire¢do serdo medidos juntos.
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d) Se a divergéncia nas curvas e o angulo maximo de dire¢do forem selecionados para medi¢do ao mesmo
tempo, o angulo de Caster, o angulo SAl, o angulo IA, a divergéncia nas curvas e o angulo maximo de

direcdo serdo medidos juntos.
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* Ext Aligtvnant Temore turslaie tridge.

Figura 4-47 Medigé&o de Caster/ SAI/ 1A
4.5.4.2 Preparacéo para medi¢do de angulos
Siga as guias mostradas no tablet para concluir as seguintes operagdes:
1. Remova o suporte do volante para garantir que o volante possa ser girado.
2. Ligue o motor, instale o depressor do pedal do freio e depois desligue o motor.
3. Remova os pinos da placa giratéria/deslizante e remova a ponte do toca-discos.

4. Instale o angulo maximo de direcéo alvo nas rodas dianteiras (esta operacéo é necessaria

somente quando o angulo maximo de dire¢éo precisa ser medido).

@ OBSERVAGCAO

y Se o depressor do pedal do freio for instalado sem dar partida no veiculo, resultados de medigdo imprecisos
podem ser causados pelo fato de os freios ndo estarem travados.

y Os resultados medidos de divergéncia nas curvas e angulo maximo de diregdo seréo
exibido nas Listas de Resultados na secdo Resultado Medido.

4.5.4.3 Medig&o do angulo inicial

Apos concluir os preparativos acima, toque em Avancar para iniciar a medigdo do angulo. Em seguida, siga
as instrucdes exibidas no tablet e gire o volante para a esquerda ou direita até a faixa de coleta, passo a
passo. Apés a conclusdo dos procedimentos de medigao, a se¢édo "Resultado Medido" sera acessada

automaticamente.
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4 5.5 Resultado Medido

Esta sec¢ao ajuda em:

1. Visualizagdo dos resultados medidos sobre convergéncia, cambagem, caster, valor de simetria, angulo de

rolamento e assim por diante.
2. Visualizagao e alteragdo das especificacdes da roda.

4.5.5.1 Resultado Grafico

B Yonicle Grophical Result Rezuits List
Inspection —_—
Prepesation

Work

= Fost-alignment
Disgnosin

ADAS
Calibrstion

Revarts

B Esk asgoment

Figura 4-48 Tela de resultado medido (resultado gréfico)

a) Togue na imagem Unica na tela, a imagem selecionada sera ampliada. Veja como
segue.

Figura 4-49 Imagem ampliada
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b) Toque no b Clique no botéo na tela acima para abrir a tela do guia de ajuste. O guia de ajuste referente a
imagem selecionada sera exibido. Vocé pode seguir as instru¢des na tela para ajustar. Apds a concluséo do

ajuste, toque para sair da tela do guia de ajuste. x

¢) Toque nos botdes como 1 H na parte central da tela para visualizar o parametro

Descri¢Oes, que sdo apresentadas no Glossario.

botdes como Traseiro, H a direita da tela, vocé pode visualizar o Resultado Gréfico-d) Toque nos
Resultado Grafico-Frente, Resultado Gréafico-Valor de Simetria e Resultado Grafico-Diametro de Rolamento,

respectivamente.

e) Toque nos botdes Elevar Veiculo > Elevar Veiculo para elevar o veiculo para ajuste. Consulte

Levante o veiculo para obter detalhes.

f) Toque nos botdes Levantar veiculo > Ajuste de roda para remover o veiculo para
ajuste. Consulte Ajuste de roda livre para obter detalhes.

g) Toque no botdo Camera , vocé pode verificar as condigdes de funcionamento das cameras.

Camera Image Preview

S —

& Preoeon (o]
Work cosene
-
o+, Compensaticn
@ Cantor/SA
=z Meoasured
& Alignment A
N Guide - -
W e | P
= Postaligrment — i
Diagnosis
g Overhaul Regont ' .
[ Exit Algrment e bl
Normal tivget dota @& rabied camen B Abrormal camers
Drscription Description  Singleview  ESC
|

@ Abmarmesl 1erget/wpet dots (5] Mot anabled camen
Figura 4-50 Tela de visualizagdo da imagem da camera

y O botdo Camera esta sempre disponivel quando vocé precisa verificar as cameras

condigOes de funcionamento, néo limitado a esta tela.

y Toque em Descrigéo para verificar as explicagdes de cada icone exibido na tela.

tela. Consulte a Tabela 4-4 Descri¢cdes da camera para obter detalhes.

y Toque em Visualizagdo completa ou Visualizag&do Unica para alterar o método de visualizagio da cAmera

imagem.

y Togue em ESC para sair da tela de visualizagdo da imagem da camera.
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Tabela 4-4 Descrigdes das cameras

Icone Nome Explicacao

Normal

Os pontos alvo podem ser reconhecidos normalmente.
Pontos de alvo

Anormal
O alvo esté sujo ou bloqueado, limpe-o ou remova as obstrugdes.
Alvo/Alvo
Pontos
Habilitado
A A camera funciona normalmente.
Camera

N&o habilitado
A camera néo € usada pela funcéo atual.

BB O

Camera
A ferramenta de diagnéstico ndo consegue se comunicar com
as cameras. Siga 0s passos abaixo:
1. Verifique se a energia esta LIGADA;
m 2. Verifique se a conexdo atual da camera esta normal;
Anormal
Camera

3. Verifique se a ferramenta de diagnéstico esta conectada ao
Wi-Fi da camera;

4. Registre e envie logs. Preencha a descri¢do do problema
detalhadamente.

h) Toque em "Salvar antes do reparo"” para salvar as medi¢des antes do alinhamento. Se as medi¢bes
antes do reparo ja estiverem salvas, o tablet solicitard que vocé as substitua.

i) Toque em Tolerancia total ou Meia tolerancia para alterar o modo de exibicéo gréfica de Tolerancia total e
Meia tolerancia.

y Tolerancia total: igual a tolerancia da especificacéo OE.
y Metade da tolerancia: metade da tolerancia da especificagdo OE.
j) Toque em Configurag&o da unidade para alterar as unidades.

k) Toque em Avancar para acessar a se¢ao Guia de Alinhamento. Observe que, se as medidas antes do
reparo ndo forem salvas, o tablet perguntara se vocé deseja salvar essas especificagdes como medidas

antes do reparo.
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4.5.5.2 Levantar o veiculo

Esta funcéo é adequada para veiculos que precisam ser elevados para ajustar os parametros de
alinhamento das rodas.

y Para levantar o veiculo

1. Toque em Ajuste avancado > Elevar veiculo no Resultado medido
tela.

2. Siga as guias mostradas no tablet para levantar o veiculo:
1) Coloque o volante na posi¢do central. Trave o volante.
2) Ligue o motor, instale o depressor do pedal do freio e depois desligue o motor.

3) Eleve o veiculo e trave o elevador.

§ Vebicle Raise Vehicle Sart AdusTTIer Lows! Venicie

@ > b 3 » o 1 g 5/ P ¢ -
ﬂ“i“‘- T A ek

P - -

g Bt the stewring mheel 21 cemer cotion St e i, mtel the Srske pedal Raise the vehicle srd bk te It
= Lock the steering wheel. degreacer nd then sop the engine.

()

B
[ Exn Algrnent

Figura 4-51 Elevar o veiculo

3. Ap6s o veiculo ser levantado e o elevador travado, toque em Avancar para coletar dados e o tablet
entrard na tela "Iniciar Ajuste". Toque em Avancar para realizar o ajuste e o tablet entrara
automaticamente na tela "Abaixar o Veiculo".

y Para abaixar o veiculo
1. Abaixe o veiculo conforme mostrado nas guias na tela.
1) Remova os pinos da placa giratéria/placa deslizante e remova a ponte da placa giratéria.
2) Abaixe as rodas e sacuda o veiculo.

3) Coloque calgos nas rodas para evitar o movimento do veiculo.
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Semow tnplatnalo paie pins and Lowrar The whees st jowce the e Plicw sl chocks 1o provent velicie
remiave urplate bl mavement

 Fxit Adgrament

Done

Figura 4-52 Veiculo Inferior

2. Ap6s abaixar o veiculo, toque em Concluido e o tablet retornara a tela Medido
Tela de resultados.

4.5.5.3 Ajuste de roda desligada

Esta funcdo é adequada para veiculos que precisam remover as rodas para ajustar os parametros de
alinhamento das rodas.

y Para levantar o veiculo

1. Toque em Ajuste avangado > Botdes de ajuste de roda desligada no Medido
Tela de resultados.

2. Siga as guias mostradas no tablet para levantar o veiculo:
1) Coloque o volante na posigdo central. Trave o volante.
2) Ligue o motor, instale o depressor do pedal do freio e depois desligue o motor.

3) Eleve o veiculo e trave o elevador.
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&0 Ratze vehicle  NIBRESERIIE

A\

g i
& Postal v =
Hagnodl St the strering wheel ot cemer position St the engne, install the brake pedal

Lock the sieering whest degreasar and then stop the ergine
(=

Raise dhe rebicie and lock e 11

[ Exit Aligrment

Camera Exit Naxt

Figura 4-53 Elevar o veiculo

3. Ap6s o veiculo ser levantado e o elevador travado, toque em Avancar para coletar os dados. Ap6s
a coleta dos dados, o tablet entrara na tela "Remover Roda".

y Pararemover aroda
1. Ap6s levantar o veiculo, siga as instrug8es na tela para remover as rodas:
1) Remova as bragadeiras das rodas e os alvos.
2) Remova as rodas.
3) Instale os adaptadores do hub e os alvos.

2. Ap6s remover as rodas, toque em Avancar para coletar dados e o tablet entrara na tela "Iniciar

Ajuste”. Toque em Avancar na tela para realizar o ajuste e o tablet entrard automaticamente na
tela "Instalar Roda".

Rersov the wh el Clmps wed Lagecs B v T e Itk Uhe it idaptor's el taigens

¢ E3% Alignument

Camera Exit Next

Figura 4-54 Remover Roda
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y Parainstalar a roda

1. Instale as rodas conforme mostrado nas guias na tela:
1) Remova os alvos e os adaptadores do cubo.
2) Instale as rodas.
3) Instale as bragadeiras e os alvos das rodas.

4) Remova o abaixador do pedal do freio.

3= Muasured
Aemit g} Flomeve tha 1angets 570 Pd SdsparE trga ™ wheals. Irgnail the whesl #amps and targats.

~ -
a

'~ Wntee i A 1 [

® &,‘
Aeroe e brake edsl deprececr

[ Ext Alignment

Figura 4-55 Instalar a roda
2. Ap6s a instalagédo das rodas, toque em Avancar para entrar na tela Recompensar.
y Para realizar a compensacéo de elevacao

1. A altura da barra transversal sera ajustada automaticamente para pesquisar os alvos e
o tablet entrara na seguinte tela.

B ineoecvor
&’ (0] o e R, + Plasse rotate the tire 10 the

verh collection range.

Jeee i,

B costers

Messured
e
= Dsions

o 4 I‘. "\ 4
R - -

[ En Algnment

Camera Exit Mext

Figura 4-56 Compensagdo de levantamento inicial 1
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inats| Yool JESRLNZLECNS Lowe: yonicts

pE Yok FiptRa Vahicls Remave wheei  Sant Acuaiment
Inapection :
Proneton o ‘ﬁ—lﬂ_-__‘ * Please rotate the tire to the
& ik collection range.
e

sz Measured

Result

N G

4

A e
Ot |3 L' 'J 3
= - -

[ Exit Alignment

Camera Exit Next
J | i

Figura 4-57 Compensacéo de elevagdo inicial 2

ek m h.__.%l_-_.. + Please rotate the tre to the
4;4 work «collection range.

5 rieing.

21‘. "\2
I

\e-nn‘ E‘nl Next

Figura 4-58 Compensacéo de levantamento inicial 3
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0 Vehiicle Ralse Venicia | Rermove Whesl  Start Aduerment il Whod O Ol Lower Vehici

& Proantio o B S, & * Piease rotate the tire 1o the

eollection range.

[ Exst Alignmant

Figura 4-59 Compensacao de levantamento inicial 4

2. Siga as instrugdes acima mostradas no tablet, gire o pneu até a faixa de coleta e entdo pare.

3. Apds a concluséo da coleta, o tablet entrara na tela do Veiculo Inferior

automaticamente.
y Para abaixar o veiculo
1. Abaixe o veiculo conforme mostrado nas guias na tela:
1) Instale o depressor do pedal do freio.
2) Remova os pinos da placa giratéria/placa deslizante e remova a ponte da placa giratéria.
3) Abaixe as rodas e sacuda o veiculo.

4) Cologue calgos nas rodas para evitar o movimento do veiculo.
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Figura 4-60 Veiculo Inferior

2. Apés abaixar o veiculo, toque em Concluido e o tablet retornard ao modo Medido
Tela de resultados.

4.5.5.4 Lista de Resultados
Os resultados completos antes do reparo também podem ser exibidos em uma lista, como na

ilustracdo a seguir. Vocé pode salvar a lista antes do alinhamento. As operacdes dos botdes na
lista de Resultados s&o as mesmas da tela Resultados Gréficos.

Inspection

Preparation
Viork e y Total toe
T, Compensation || camner oor oo Cross camber
@ Castersal b oo sy 0 SIReaNEY
g3 Mesired sa z Cross SA1
Result
Km " anr Sot back 0ot
% Alghment Y
7% Guide Toe-0ut o LTS Wheeis straight sheed
Fost-aiignment
Dugnosts Left masimumm steer » =
@ ADAS Right meimum steer - .
~ Calibration
Rede Peght 411 mm 417 mm
E Regorts
S — Toe 154 182 Total toe
’ : Next

Figura 4-61 Tela de resultados medidos (lista de resultados)
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4.5.6 Guia de Alinhamento

Na se¢do Guia de Alinhamento, os procedimentos detalhados de alinhamento, com ilustragdes na tela, tornam o
ajuste das especificacdes das rodas mais pratico e rapido. Para melhor orientar os usudrios na operagéo, o guia

de alinhamento para alguns modelos de veiculos inclui animacéo de ajuste.

@ OBSERVACAO

1. Ao ajustar a convergéncia frontal, alguns modelos de veiculos possuem o Modo Normal e o Modo Guia. O Modo
Guia é usado por padrdo. Se desejar alterar o modo, toque em Modo Normal ou Modo Guia para alternar.

2. Para reduzir a influéncia na roda dianteira causada pelo ajuste de outras especificagdes, o angulo da roda
dianteira precisa ser remedido antes de ajustar a roda dianteira.

4.5.6.1 Procedimentos de Alinhamento

De acordo com os requisitos do processo OE, os procedimentos de alinhamento detalhados e completos serao
fornecidos para orienta-lo a ajustar as especificages das rodas.

§(@ Vehicle Rear Camber Rear Tos Flom Camber Front Castar Agpaent
inspection

& e i .

St
o%s Compensation

@ Castersal

=5 Measured
= Result j

= Post-alignment

P dizgn

(@) ADAS
= Calibration

1 the comber 10 the spetfied vhue { the maximsm adjustment ng= of the boit B

Hight from the conter pastion he ene postion 15 reached, 4o et mtats the vl

4 e puarts wil be tsrmogeed:

ces Tighten the nut A 10 95 Ny

Overhaud Repont
B 20t Aignment

™

Figura 4-62 Procedimentos de ajuste de parametros Tela 1

a) Siga a ordem na parte superior da tela principal para concluir todos os procedimentos de ajuste dos
parametros de alinhamento das rodas. A ordem de ajuste é muito importante caso os parametros de
alinhamento das rodas néo sejam ajustados de acordo com a ordem (Camber Traseiro - Convergéncia
Traseira - Caster Dianteiro - Convergéncia Dianteira -

Resultado do alinhamento) exibido na parte superior da segéo principal, pode resultar em operagées
repetidas.

b) Verifique as imagens vermelhas destacadas na tela e ajuste conforme mostrado na
guias de tela. Se os parametros do angulo forem ajustados para os valores corretos, as imagens
destacadas em vermelho se transformardo em imagens destacadas em verde. Em seguida, toque em
Avancar para ajustar os outros parametros da mesma forma.
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c) Para algumas especificacdes de rodas, o processo OE ndo fornece um ajuste
método. O tablet exibird como abaixo.

§@ Vehicle Rear Camber Rear Toe Front Camber JECTTRTEY Front Toe w7 i
Inspecuon
& Prevaton

work
%! Compensation
1 0n Frant caster ~
=
@ Costersal

Notes
Messured
anicle f the measwad value 15 not it the specifcamion chwok for

= Result n This value is not adjustable

Allgament

a Post-afigniment
Disgivosss

gamaged of bont suspeTGN compenents and vohicle body misakgament

ADAS
&) Calibraton

B overhiut Repon

[ Exit Alignment m

™

L Recheck Full

Figura 4-63 Procedimentos de ajuste de parametros Tela 2

d) Apo6s concluir todos os procedimentos de ajuste das especificacdes da roda, toque em Avancgar
Para acessar a tela de Resultado do Alinhamento, verifique a cor da imagem (que representa os
resultados do ajuste) e certifiqgue-se de que todas as imagens estejam verdes. Caso contrario, sera
necessario reajusta-la.

g Ve Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Fromt Toe
inspection esull

d&m‘mﬂ)ﬂ : R . }1
T g B

o 0°02'

—

+7 Compensation

@ Castersal k) W
o1’

e @ il oo

[~ > g r— ﬁ
001 p

& Postesgoment
Diagnosss.

ADAS
Calibration

B overhaui fepont

[ £xit Alignment

o
.

Figura 4-64 Tela de resultado do alinhamento

4.5.6.2 Modo de guia no dedo do pé da frente

Em alguns modelos de veiculos, existem dois modos para orienta-lo no ajuste da convergéncia dianteira: o
Modo Guia e o Modo Normal. O Modo Guia ajuda vocé a atingir o objetivo de ajustar a convergéncia dianteira
pelas barras de direcéo esquerda e direita, de forma muito mais facil e rapida.

O modo é usado por padréo.
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No Modo Guia, ha quatro etapas para ajustar o Front Toe: preparacéo, ajuste da barra de diregdo direita, ajuste da

barra de direcédo esquerda e diregdo centralizada.
1. Siga as instrugdes mostradas no tablet e complete os seguintes preparativos:

1) Coloque o volante na posi¢éo central (recomenda-se um volante nivelado).

2) Ligue o motor, instale o depressor do pedal do freio e depois desligue o motor.

@ NOTA

Se o depressor do pedal do freio for instalado sem dar partida no veiculo, resultados de medigdo imprecisos

poderdo ser causados pelo fato de os freios ndo estarem travados.

Rear Toe Front Cambar Frot Caster From Toe

© Castarrsal

s Messured
B8 pesut ™

=Sl

o3 Post-allgnment
R o

(@) ADAS
= calibration
Sat the cteerng whes! at center position (A steerng wheel S1art the engine. nstall e brake cedal depreseor and then

lewwl ia recamyneeded) sop e eogine
B overhact Raport

[ Exit Abgnment

. Normal

Figura 4-65 Preparacgéo para ajuste do dedo do pé dianteiro

2. Ap6s a concluséo dos preparativos acima, toque em Avancar para coletar dados e ajustar corretamente

barra de dire¢do conforme mostrado nas guias na tela.
1) Solte a porca de fixac&o e ajuste a barra de dire¢éo direita de acordo com a faixa de tolerancia.
2) Balance a parte dianteira do veiculo para deixar todos os componentes da parte inferior em estado natural.

3) Aperte a porca de segurancga.
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Figura 4-66 Ajuste da barra de direcéo direita

3. Se a barra de direcéo direita estiver bem ajustada, toque em Avancar para coletar dados e, em seguida, entre na tela do guia

de ajuste da barra de direcéo esquerda.

1) Solte a porca de fixagdo e ajuste a barra de diregdo esquerda de acordo com a faixa de tolerancia.

2) Balance a parte dianteira do veiculo para deixar todos os componentes da parte inferior em estado natural.

3) Aperte a porca de seguranca.

o Vehicle Rear Camber Rear Toe Front Camber  Front Caster Front Toe Algochant
8 inspection Besn

& ix::u(m

-
Compensation

0
o
—
) Coster/sal

ms Measured
Result

'\& Alignment

o POSt-alignment
= Diagnose

ADAS
=7 Calibration

Ovechaul Report

Logeen the lock nut anc adust the left e Jounce the from partof Me vehicle loset  Tigfhten the lock nut.
0 %0 B toleranes range. il Bottem ecemponents o el status.

B 0t Alignment

o

o Normal Full

Figura 4-67 Ajuste da barra de direcdo esquerda

4. Ap6s o ajuste correto da barra de diregdo esquerda, toque em " Avancar” para acessar a tela de guia de diregdo central. Siga

as instrugdes exibidas no tablet e ajuste as rodas para a frente. Se o volante néo estiver centralizado, toque em " Reajustar"

para ajustar a convergéncia dianteira novamente.
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Figura 4-68 Direcéo central

4.5.6.3 Verificar novamente o rodizio

Em alguns manuais de equipamento original, € necessario verificar novamente o angulo de caster apés ajustar

o caster dianteiro, para que ele esteja dentro da faixa padréo. Ao verificar novamente o caster, observe que a
barra transversal e o veiculo ndo devem ser levantados ou abaixados.

y Para verificar novamente o rodizio

1. Toque no botéo "Verificar Rodizio" na tela do Rodizio Frontal. Siga as instrugoes.

mostrado no tablet, complete as seguintes operagoes:

1) Remova a ferramenta de suporte do volante para garantir que o volante possa ser girado.

2) Ligue o motor, instale o depressor do pedal do freio e depois desligue o motor.

3) Remova os pinos da placa giratéria/placa deslizante e remova a ponte da placa giratéria.
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Figura 4-69 Verificagdo das preparacGes do rodizio
2. Ap6s concluir os preparativos acima, toque em Avancar para entrar na proxima tela.

3. Siga as instrugdes ilustradas no tablet e gire o volante para a esquerda ou direita até a faixa de coleta.
Se o volante estiver centralizado, pare de gird-lo e o tablet retornara automaticamente a tela do
Front Caster.
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Figura 4-70 Ajuste do volante

4.5.7 Diagnostico poés-alinhamento

Alguns veiculos precisam executar fun¢des de diagndstico relacionadas apds os parametros de alinhamento
das rodas serem ajustados, como a reinicializagdo do SAS.

4.5.7.1 Reinicializa¢d@o do sensor de angulo de dire¢do (SAS)

Apbs ajustar o angulo de impulso e o angulo de convergéncia, a reinicializacdo do SAS € necessaria em
algumas circunstancias. A ndo reinicializacdo do SAS pode afetar a funcionalidade de sistemas de seguranca
como VSC, ESC, TCS, etc.

y Para executar a reinicializagdo do SAS

1. Siga as guias mostradas no tablet para verificar se as seguintes condi¢cdes sdo
de:

1) O abaixador do pedal do freio j& foi removido.
2) A ignigao esta LIGADA.
3) O motor estd DESLIGADO.

4) O VCI esta conectado corretamente.

96



& 8AS Recet

Pregians Pl

& on

e

o

L)

m= Messice After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required
0

XN Gude I Please ensure that the following conditions are met:

* The brake pedal depressor is already ramoved;
* The ignition is ON;

* The engine is OFF;

B ovehasiRepor * The VC1 Is connected properly

Cancel Next

Figura 4-71 Tela de redefinicdo do SAS 1

2. Se as condi¢des acima forem atendidas, toque em Avancar para acessar a proxima tela. E siga
guia da tela, gire o volante lentamente para a posicéo central, coloque as rodas dianteiras em
linha reta e solte o volante.

8 SAS Reset
Pregare Porf

& o _—
- Tusn the steering wheel slewly 1o the

B
X center position, set the front wheels
- [ straght ahead, and release the steering
= b

Wik wheel
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StewrIng angle sensoe

Figura 4-72 Tela de redefinicdo do SAS 2

3. Em seguida, toque em Avancgar para continuar. Siga as instrugées na tela para girar o volante
para a direita por cerca de 30° e, em seguida, execute 0s seguintes passos:

1) Gire o volante lentamente até o batente esquerdo e segure por cercade 5 s;
2) Gire o volante lentamente até o batente final direito e segure por cercade 5's;

3) Gire o volante lentamente para a posi¢do central, cologue as rodas dianteiras retas a frente
e solte o volante.
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Pedorm
VR
" Tum the steering whea! to the nght
= for about 30° then perform the steps
= below:
= e
=~ 1 Turnthe steering wheel slowdy 1o the
= or 0*00' left end stop and hold For about 5s;
o Resul i 2 Turn the steering whee! slowly 1o the
A e Al night end stop and hold for about 5a;
% Guide 3 Turn the steering wheel slowly 1o
Post-alignment he center position, set frant wheels
sl Diagnoss straight ahead, and release the steering
wheel.
B oot Fepon 0
Steering sngle sensor
@ Eaut Aligment
w

Figura 4-73 Tela de redefinicdo do SAS 3

4. Se as operagdes acima forem concluidas, toque em Avancgar para entrar na tela de resultado de redefinicdo do SAS.
Se atela for exibida, 'iso indica que a reinicializacéo do SAS foi bem-sucedida; se for, isso indica
telas de exibigao, que a reinicializac@o do SAS falhou.

BV SAS Resat

, ronre Petarm Resu
paration

T - L —
- 1 ™ \

& )
% Guide
Post-alignment
Diagness.
B owhais 0.0°
SteerIng angie Seasor

Figura 4-74 Tela de redefinicdo do SAS 4

4.5.8 Calibracdo ADAS

Apbs realizar o alinhamento das rodas, para garantir a seguranca da conducéo do veiculo, algumas fungdes do
ADAS precisam ser recalibradas.

As operacdes especificas da calibragdo do ADAS serdo apresentadas no capitulo posterior sobre a Funcéo de

Calibragdo do ADAS. Para saber como realizar a calibragdo do ADAS, consulte a Fungdo de Calibracédo do
ADAS para obter detalhes.
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4.5.9 Relatério de reviséo
Nesta secdo, apds realizar o alinhamento das rodas, vocé podera:
1) Verifique o Relatério de Alinhamento das Rodas, os parametros de alinhamento das rodas, etc.
2) Salve relatérios e compartilhe-os na nuvem.

4.5.9.1 Preencha as informacg@es do cliente

Antes de inserir o Relatério de Reviséo, vocé precisa preencher as informacdes do cliente. Consulte a tabela
*
de informacgdes do cliente abaixo. Os itens marcados com devem ser preenchidos com as informagées

correspondentes.
Cancel Customer information Reset | S
Vehicle information Personal Info Q
“Licenseplate || & teme
“VIN WAUZZZAGTENTXXXXX 9 Mobile
* Year 2014 (E) Tel
* Make ADAS Emad
* Model Audi A7 2011> Company
* Odometer miles V¥ Address

Coelor
Work Order Information

* Technician h21313
Figura 4-75 Tabela de informagdes do cliente

4.5.9.2 Tipos de Relatério

Oito relatérios podem ser visualizados se todas as fungdes estiverem habilitadas durante todos os
procedimentos de alinhamento das rodas, incluindo Relatério de alinhamento das rodas, Relatério de pré e
po6s-reparo, Relatério de pré-reparo, Relatério de valores atuais, Relatério de valor de simetria, Relatério de
inspecdo do chassi, Relatério de inspec¢éo dos pneus e Relatério de altura do passeio.

1) Relatdrio de alinhamento de rodas: todos os resultados da inspegao, incluindo profundidade da banda de rodagem, pressado

dos pneus, didametro de rolamento, altura do passeio, especificagdes do eixo dianteiro e especificagdes traseiras.

@ OBSERVAGCAO

y Os valores de profundidade do piso e de presséo dos pneus estdo disponiveis apenas quando o piso
é realizada inspecéo de profundidade e presséo.

y Os valores de altura do passeio estéo disponiveis somente quando a medi¢éo da altura do passeio é
realizada.
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Figura 4-76 Tela do Relatério de Reviséo

2) Relatorio de pré e pos-reparo: Um grafico mostrando a comparacéo do pré-reparo
resultados e resultados p6s-reparo.

3) Relatorio de Pré-reparo: Um gréfico mostrando os resultados pré-reparo. Uma descri¢éo adicional dos sintomas

serd listada caso algum valor medido ndo atenda ao valor especificado.

4) Relatério de valores atuais: um grafico que mostra os resultados atuais do alinhamento das rodas.
Uma descri¢éo adicional dos sintomas sera listada se algum valor atual ndo atender ao valor
especificado.

5) Relatério de valor de simetria: Um grafico mostrando os eixos do veiculo, eixos das rodas, laterais

deslocamento, etc.

6) Relatério de Inspecéo do Chassi: Registre os dados de inspecéo do chassi. Observe que o Relatério
de Inspecgéo do Chassi estéa disponivel somente quando a inspegéo do chassi é realizada.

7) Relatério de Inspecéo de Pneus: Registre os dados de verificagio da condicdo da banda de rodagem, profundidade da
banda de rodagem e presséo dos pneus. Observe que o Relatério de Inspecéo de Pneus s6 esta disponivel quando a

inspecéo da profundidade e presséo da banda de rodagem é realizada.

8) Relatdrio de Altura de Percurso: Um gréafico que mostra a altura de percurso ou a diferenca de
altura. Observe que o Relatério de Altura de Percurso s6 esta disponivel quando a medicéo da
altura de percurso é realizada.
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4.5.10 Salvar relatorio e compartilhamento de relatério na nuvem

Ap6s realizar a inspegéo do veiculo e o alinhamento das rodas, vocé pode salvar os relatérios e compartilha-los
na nuvem e, em seguida, compartilhar o relatério na nuvem via cédigo QR, SMS ou e-mail com os clientes em

tempo real.

4.5.10.1 Salvar relatério
1. Na tela Relatério de alinhamento de rodas, toque em para B bot&o dos botdes da barra de ferramentas superior
abrir a lista suspensa.
] 2 .8 .9 8 B =

ADAS » Autorate: sebecter > Whms alignmes

1 vow £n000
B Take a Screenshaol =

g Vehicle - e
4= nspection —
2014 (| ADIS Audi A7 201 1> Wiher! Al
4 Preparation Ve bt e . y
Work Save current PDF file
: Fomment MTELE & 0
"% Compensation -
[
et o
e st v 1 R4 Save Report y zom
Caster/SAl > o
== Measured
. \T Fre mpalt Cutveot Vaipes
& Alignment |\
7% Guide
e
f=y Postaignment
Smey wn Smse
. L N |
'

[ Exit Alignment oy L S —

- Customer
|wformation Print

Figura 4-77 Tela Salvar Relatério 1

2. Toque no bot&o Salvar relatério na lista suspensa para entrar na tela de selecéo dos relatdrios que precisam

ser salvos.
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Cancel

Figura 4-78 Tela Salvar Relatério 2

3. Toque em OK apds selecionar os relatérios que precisam ser salvos. Se o tablet exibir
a tela a seguir, isso indica que os relatérios foram salvos com sucesso.

2

Vv

Repart saved successfully!

- G

Figura 4-79 Tela Salvar Relatorio 3
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4.5.10.2 Relatar compartilhamento de nuvem
1. Caminho correto do diretério

1) Toque em Exibir relatério (consulte a Figura 4-79 Tela Salvar relatério 3) apds salvar o relatério
com sucesso ou toque em Relatdrio do Gerenciador de dados para entrar na Lista de relatérios

tela.
- Report List Q 7/
I o
2014 (E)/ADAS/ Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle
Diagnostic Report Diagnostic Report Diagnostic Report

Figura 4-80 Tela da lista de relatorios

2) Na tela Lista de Relatérios, se o relatério for exibido, isso signif‘&me o relatério foi carregado na nuvem
com sucesso e vocé pode compartilhd-lo com outras pessoas. Se o relatério for exibido, isso significa
que o relatério nédo péae ser carregado na nuvem e ndo pode ser compartilhado com outras pessoas.

2. Relatar métodos de upload para a nuvem
1) Vocé compartilha o relatério na nuvem via cédigo QR, SMS ou e-mail com os clientes em tempo real.
3. Relatar procedimentos de upload para a nuvem

1) Selecione o relatério que foi carregado com sucesso na nuvem na Lista de Relatorios
tela, a seguinte tela sera exibida.
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Report sharing

@ Report cloud sharing

Figura 4-81 Tela de Compartilhamento de Nuvem de Relatério 1

2) Toque em Denunciar compartilhamento de nuvem, a tela a seguir seré exibida.

Pl

Scan the QR code to share

Figura 4-82 Método de compartilhamento de nuvem de relatérios

y Vocé pode escanear o QR Code para compartilhar o relatério diretamente. Certifique-se de que o QR Code para cada

relatério seja diferente.
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Scan the QR code to share

Figura 4-83 Método de compartilhamento de nuvem de relatério 1

y Ou vocé pode tocar em Enviar e-mail para exibir a tela a seguir e inserir o e-mail

endereco e toque em OK para compartilhar o relatério.

Send Email

Please onter emall address:

Figura 4-84 Método de Compartilhamento de Nuvem de Relatério 2

y Ou vocé pode tocar em Enviar SMS para exibir a tela a seguir e inserir o nimero de telefone

ndmero e toque em OK para compatrtilhar o relatério.
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Figura 4-85 Tela 3 de Compartilhamento de Nuvem de Relatério

4.6 Glossario

4.6.1 Linha central da geometria

Refere-se a intersecgdo do plano central longitudinal da carroceria e do plano horizontal dos eixos dianteiro e

traseiro (linha pontilhada azul).

4.6.2 Angulo de empuxo
y Definicdo

O angulo de impulso é o angulo entre o plano geométrico central longitudinal do veiculo e a linha de
impulso (o eixo de dire¢éo é a linha perpendicular ao centro do eixo traseiro). Conforme mostrado na

imagem abaixo.
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y Fungéo

Certifique-se de que o veiculo esteja sendo conduzido em linha reta.
y Efeitos do angulo de impulso anormal
y O volante € inclinado quando o veiculo é conduzido em linha reta.
y Os pneus estdo anormalmente gastos e o veiculo puxa para um lado.
4.6.3 Entéo
y Defini¢éo

A convergéncia é o angulo entre o plano central de rotagcdo da roda e o plano longitudinal do veiculo
(conforme mostrado na imagem abaixo).

y Fungédo

Elimine ou reduza o efeito adverso quando as extremidades dianteiras das duas rodas se abrem para
fora devido a cambagem durante a conducéo. Certifique-se de que as rodas néo rolem para fora.
Evita que as rodas deslizem lateralmente e reduz o desgaste dos pneus e o consumo de combustivel.

y Efeitos de dedos anormais

Yy Um lado do pneu esta anormalmente desgastado.
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y O veiculo apresenta vibragGes excessivas ao dirigir em alta velocidade.

y O volante fica inclinado ao dirigir em linha reta.

4.6.4 Dedo do pé total

A soma da convergéncia das rodas coaxiais esquerda e direita.

+

m 4 (]

|
f ‘
i us

e ol R
1

4.6.5 Cambagem

y Defini¢éo

A cambagem é o angulo entre o plano de rotacéo da roda e o plano longitudinal perpendicular ao plano
de direcao do veiculo. Se a parte superior da roda estiver inclinada para fora em relagcéo ao plano de

rotacéo, trata-se de cambagem positiva. Se a parte superior da roda estiver inclinada para dentro, trata-
se de cambagem negativa (como mostrado na imagem abaixo).

y Fungédo

Melhore a seguranca das rodas dianteiras e torne a dire¢do mais leve ao dirigir.

y Efeitos da curvatura anormal

Yy Quando a cambagem é muito grande, a parte externa da roda se desgasta. O veiculo
vibra excessivamente e o volante fica instavel em alta velocidade.
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y Quando a cambagem é muito pequena, o lado interno da roda se desgasta.

a diregédo é pesada e néo ha forga suficiente para retornar o volante automaticamente a
posicao central.

y Quando a cambagem esquerda e a cambagem direita ndo séo iguais, o veiculo desliza
lateralmente e desvia ao dirigir.

4.6.6 Rodizio Frontal
y Defini¢cdo

O pino mestre é o centro de rotagdo quando a roda esta girando. O caster é o angulo entre o eixo do
pino mestre e a linha perpendicular ao plano de dire¢éo do veiculo (como mostrado na imagem abaixo).

y Fungéo

Crie a forga para retornar o volante automaticamente para a posicéo central.
Garanta a estabilidade do veiculo ao dirigir em linha reta. E torne o volante mais leve e facil de retornar
apo6s o veiculo mudar de diregéo.

y Efeitos do conjurador anormal

y Quando o caster esquerdo e o caster direito ndo séo iguais, as rodas esquerdas nao estdo
sincronizadas com as rodas direitas quando o veiculo muda de dire¢&o. E o veiculo
desvia durante a condugé&o.

Yy Quando a roda é muito pequena, o volante fica instavel.

y Quando a roda traseira é muito grande, a diregao fica pesada.
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4.6.7 Inclinagéo do eixo de diregéo (SAl)
y Definicdo

A inclinagéo do eixo de diregdo é o angulo entre o eixo do pino mestre e a linha vertical no plano vertical
lateral do veiculo (conforme mostrado na imagem abaixo).

y Fungao

Quando as rodas se desviam da posicéo reta devido a uma forga externa, as rodas dianteiras retornam
automaticamente para a posigao reta.

y Efeitos da inclinagdo anormal do eixo de diregdo

V¥ Quando a inclinagéo do eixo de diregdo é muito grande, a forca de direcéo necessaria
fica maior e a direcéo fica dificil.

¥ Quando a inclinagéo do eixo de diregdo é muito pequena, o sistema de dire¢éo ndo consegue retornar
totalmente a posicéo central apds o veiculo fazer uma curva.

¥ Quando a inclinagéo do eixo de diregdo esquerdo e a inclinagéo do eixo de diregao direito séo
ndo for igual, o veiculo pode puxar para um lado.

4.6.8 Angulo Incluido (IA)
y Defini¢éo

O angulo incluido é o angulo Y entre o eixo do pino mestre e o eixo da roda. O valor do angulo incluido
€ a soma da inclinagdo do eixo de dire¢do y e da cambagem y (conforme mostrado na imagem abaixo).
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y Funcéo

O angulo incluido é usado para diagnosticar o desalinhamento do sistema de suspenséo e a deformacéo

dos componentes da suspensao.
y Efeitos do angulo incluido anormal

Y Quando o angulo incluido é muito pequeno, a inclinagéo do eixo de diregdo é normal e a curvatura é
muito pequena, o munh&o do eixo pode ficar torto.

Y Quando o angulo incluido é normal, a inclinacéo do eixo de direcdo é muito pequena e a curvatura é
muito grande, o braco de controle inferior pode estar dobrado.

Y Quando o angulo incluido é normal, a inclinagéo do eixo de direcdo € muito grande e a curvatura é
muito pequena, o brago de controle superior pode estar dobrado.

¥ Quando o angulo incluido é muito grande, a inclinagdo do eixo de diregédo é muito pequena e a curvatura
€ muito grande, o brago de controle inferior e 0 munh&o do eixo podem ficar tortos.

4.6.9 Convergéncia nas curvas
y Definicéo

O angulo de Ackerman é a diferenca entre o angulo de direcéo da roda externa e o angulo de diregdo da

roda interna quando o veiculo faz uma curva.
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y Fungao
Certifique-se de que as duas rodas dianteiras apontem para a direcdo correta para maior aderéncia.
y Efeitos do angulo de Ackerman anormal
y Os pneus podem apresentar condi¢cbes de empenamento.
y Os pneus podem deslizar lateralmente ou saltar ou fazer ruido anormal devido a aderéncia insuficiente

guando o veiculo faz uma curva.

4.6.10 Angulo maximo de diregéo
y Definicéo

O angulo maximo de direcdo é o angulo que o plano de rotagdo das rodas cobre quando as rodas
dianteiras giram da posicéo reta para a posicéo limite esquerda ou direita.

y Fungédo

Controle o raio minimo de giro e garanta a estabilidade de dire¢do e a manobrabilidade do veiculo.

y Efeitos do angulo méaximo de dire¢do anormal
y O veiculo pode deslizar durante a condugéo.

y Pode haver ruido quando o veiculo faz uma curva.
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y O volante pode tremer.

y A diregdo é pesada.

y Em casos extremos, o veiculo pode capotar.
4.6.11 Altura do passeio

A localizagdo e o método de ajuste da altura do passeio variam de acordo com o fabricante do veiculo. Veja
detalhes abaixo.

y Altura de rodagem de fabricantes de veiculos como Volkswagen, Audi, Porsche, etc.

y Altura de rodagem de fabricantes de veiculos como a BMW.

y Altura de passeio de fabricantes de veiculos como Mercedes-Benz, Maybach e etc., determinada pela medicéo
da inclinagdo dos componentes relacionados ao chassi.
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y Altura de rodagem de fabricantes de veiculos como Renault e Peugeot, mais de um valor que precisa ser
medido em uma posigdo do pneu.

4.6.12 Angulo de recuo
y Defini¢cdo

O angulo de recuo é o angulo entre a linha vertical da linha de conex&o do centro da roda e a linha de

impulso.
1
= H‘)
i
I
if
N
i
4'“‘
y Fungéo

Para diagnosticar a deformacé&o do eixo.
y Efeitos do angulo de recuo anormal

y O angulo de recuo leva a diferenca entre as distancias entre eixos esquerda e direita, e
o veiculo puxa para o lado de distancia entre eixos menor.

4.6.13 Roda em frente

Metade do valor da diferenga entre a convergéncia esquerda da roda dianteira menos a convergéncia direita.

4.6.14 Valor Simétrico

As dimensdes geométricas do veiculo geralmente sdo simétricas, o que serve para avaliar preliminarmente se
o veiculo sofreu um acidente e o estado de saude do chassi, além de auxiliar no alinhamento das quatro rodas.
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4.6.15 Diametro de laminacgao

O raio de rolamento R é igual a distancia do centro da roda ao solo.
O diametro de laminagéo é equivalente a dois raios de laminagéo R.

4.7 Executar funcado de diagndstico e calibracdo ADAS

4.7.1 Antes do alinhamento das rodas

Alguns veiculos com suspensao a ar exigem a execucdo de uma funcéo de diagnoéstico antes do alinhamento
das rodas. Somente quando o veiculo estiver na altura padréo, os parametros de alinhamento das rodas
poderdo ser medidos e ajustados com preciséo.

4.7.2 Ap6s o alinhamento das rodas

Muitos veiculos precisam realizar fungdes de diagndstico (por exemplo, calibragéo do sensor de angulo de
direcao, ajuste da direcéo hidraulica) apds o alinhamento das rodas, caso a convergéncia seja alterada.
Veiculos com sistemas ADAS, como cameras frontais, precisam calibrar os sistemas ADAS relevantes.
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5 Configuragdes do alinhador e ADAS

Antes de executar o alinhamento das rodas e a calibragdo do ADAS, algumas configura¢des, como ativagéo do
software, conex&@o Wi-Fi, calibragéo do alinhador, calibracéo da bragadeira e do alvo da roda e calibracdo do

sensor de inclinagéo, precisam ser realizadas.

5.1 Configuragdes comuns

As configurages comuns incluem configuracdes da unidade, configuracéo de exibicéo de resultados gréficos, selecéo do
tipo de grampo, conex&o da ferramenta de medig&o de piso, selecé@o do dispositivo de medi¢ao de pressédo dos pneus,
selecdo da ferramenta de medicéo de altura, ferramenta de medicdo de nivel do chassi Benz, configuracédo de bipe,
configuracdes de compartilhamento de tela, configuragées de parametros de calibragdo do ADAS e configuracdes da

ferramenta de calibragdo do ADAS.
t Settings - Common Settings

I I Printing Settings
Unit Settings >
e
Report Settings

Camber - Caster >
Toe

Graphical Result Display Setting

n Push Notifications
Select Clamp Type Tire clamp >
I:'-' ' Auto Update

Connect Tread Measuring Tool >
ra
2% ADAS & Aligner Settings
>

Select Tire Pressure Measuring Device
e 7-!_ OBFCM Upload

@ Vehicle List
@ EVDiag Box Setlings

5 Beep Setti
“ Battery Test il

Figura 5-1 Tela de configuragdes comuns

Select Height Measuring Tool Tape measure )

Benz Chassis Level Measuring Hand-held
]

nelinometar

5.1.1 Configurac8es da unidade

Em Configuragdes da unidade, vocé pode alterar o formato de exibi¢éo e a unidade dos valores padréo e medidos.
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t  Settings - Unit Settings

E ADAS & Aligner Settings

Tolerance & Accuracy Setting >
n OBFCM Upload

Angle (Camber, Caster, Thrust Angle..) cegree & minute >
e [

Toe degres & minute )
EVDiag Box Settings

L Ride Height mm ¥

“ Battery Test
T Tread Depth mm >
Country/Region Code

Track width & Wheelbase mm )
Laws and Regulations

Tire Pressure bar >
m System Settings

Weight kg >
(2 % 9

Figura 5-2 Tela de configuragdes da unidade
5.1.2 Configuragdo de exibicdo de resultados graficos
Esta configuragéo permite alterar o layout dos resultados medidos na fungdo de alinhamento de rodas. Ha trés

opgoes: Convergéncia-Camber-Caster, Camber-Caster-Convergéncia e Caster-Camber-Convergéncia.

@ Ssettings - Graphical Result Display Setting

E ADAS & Aligner Settings

P s ups ==
IS gy -
=] — b

Vehicle List

m EVDiag Box Settings

n Battery Test
Country/Region Code

[T Laws endmequiions e,
B Systemn Settings
]

Figura 5-3 Tela de configuragdo da exibicdo do resultado gréafico

Toe - Comber - Cogter
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5.1.3 Selecione o tipo de grampo

Selecione o tipo de grampo (grampo de aro ou grampo de pneu) para realizar a compensagao:

1) Ao selecionar a bragadeira do aro, o tablet o guiara para realizar o alinhamento das rodas

ou fungéo de calibragdo ADAS usando bracadeira de aro.

2) Ao selecionar a bragadeira do pneu, o tablet o guiaré para realizar o alinhamento das rodas ou

Funcéo de calibracdo do ADAS usando bragadeira de pneu.

@ noTA

A bracadeira do pneu é selecionada por padréo.

m Settings a3 Select Clamp Type

a ADAS & Aligner Settings

! ' OBFCM Upload

! = ! Vehicle List
EVDlag Box Settings
Rm clamp Tre champ

‘ ‘ Bartery Test ©

E Country/Region Code

m Laws and Regulations

B System Settings
B About

Figura 5-4 Selecione o tipo de grampo

5.1.4 Conectar a ferramenta de medicdo de piso

Esta configuragdo permite conectar o dispositivo TBE para medir a profundidade da banda de rodagem. A operacgéo
especifica de conex&o do dispositivo TBE foi apresentada na se¢éo anterior e ndo sera repetida aqui. Para obter detalhes,
consulte a se¢do "Inspecéo da profundidade da banda de rodagem” em “Inspec¢éo da profundidade e pressdo da banda

de rodagem".
5.1.5 Selecione o dispositivo de medic&o da pressdo dos pneus

Esta configuragao permite conectar o dispositivo ITS600 para medir a pressdo dos pneus. O procedimento especifico
para conectar o dispositivo ITS600 foi apresentado na se¢do anterior e ndo sera repetido aqui. Para obter detalhes,
consulte a secdo sobre inspec¢do da pressdo da banda de rodagem em Inspecgédo da Presséo e Profundidade da Banda

de Roda.
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5.1.6 Selecione a ferramenta de medi¢éo de altura

Esta secdo permite selecionar a ferramenta de medicéo da altura do passeio. Ha duas opc¢des: Fita métrica e

Alvo de altura do passeio.

1) Ao selecionar Fita métrica, vocé precisa medir a altura do percurso conforme mostrado nas guias da tela e
inserir os valores na caixa correspondente apds a medigdo. Para mais detalhes, consulte Medicéo da

Altura do Percurso.

2) Quando vocé seleciona Altura de percurso desejada, a altura da barra transversal sera ajustada
automaticamente e o alvo de pesquisa sera exibido na tela Medicéo de Altura de Percurso. Em seguida,
a altura de percurso sera calculada e exibida automaticamente na caixa de entrada correspondente.

Para mais detalhes, consulte Medicdo da altura do passeio.

@ NOTA

A fita métrica é selecionada por padréo.

M  settings i Select Height Measuring Tool

:ﬁ ADAS & Aligner Settings

B osrem upioad

FET] vencte st 3 4 @

@ EVDiag Box Settings

Tape messure Ride height Targer
“ Battery Test e

e Country/Reglon Code
m Laws and Regulations
m System Seltings
g About

Figura 5-5 Selecionar ferramenta de medicao de altura

5.1.7 Ferramenta de medicao de nivel de chassi Benz

Os veiculos Benz devem utilizar uma ferramenta especial para medir a altura do veiculo. A ndo medicédo da
altura do veiculo resultar4d em um valor de especificagdo indisponivel. Vocé pode usar o Inclindmetro Portatil

Autel ou outras ferramentas para medir a altura do veiculo.
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M Setlings s Benz Chassls Level Measuring Tool

[a Language

Select Tool

|. P ! Printing Settings
Report Settings
A» =
n Push Notifications B -
& 5—,, Auto Update
Harckheld Incinometes Romess inclnormets or othes lool
:-‘-T: ADAS & Aligner Settings °
= *Benz vehicies must use a special tool 1o measure the vehicle height. Failure 10

n maasure the vahicls height will result in no available sparification valus.
'% 1 0OBFCM Upload

Hand-held Inclinometer Calibration >

Vehicle List

m EVDiag Box Settings

Figura 5-6 Selecione a ferramenta de medi¢do do chassi Benz

Se o inclindbmetro portéatil estiver fornecendo medigées imprecisas devido a uma queda, vocé pode tocar no
botéo Calibracédo do inclindmetro portatil para executar as seguintes etapas para recalibra-lo.

y Para executar a calibragdo do inclindmetro portatil

1. Cologue o inclinémetro portatil em uma superficie plana e nivelada.

Figura 5-7 Executar calibragéo do inclindmetro portatil 1

2. Gire o inclinémetro portatil 180°.
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Figura 5-8 Executar calibragéo do inclindmetro portatil 2

3. Gire o inclindbmetro portéatil 180°.

Figura 5-9 Executar calibragéo do inclindmetro portatil 3

4. Gire o inclindmetro portéatil 180°. A calibragéo estara concluida.
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Figura 5-10 Executar calibragdo do inclindmetro portatil 4

5.1.8 Configuracgéo de bipe

Esta configuragéo permite que vocé ative ou ndo o sinal sonoro ao executar compensagao de rolamento,
compensagéo de elevacdo ou medi¢@o de Caster/SAl.

1) Alterne o botdo ON/OFF para ON e o bipe seré ativado. Havera um bipe durante a compensacéo de
rolamento, compensacéo de elevagado ou procedimentos de medicédo de Caster/SAl.

2) Cologue o botdo ON/OFF na posi¢do OFF e o bipe sera desativado. N&do havera bipe durante a
compensacao de rolamento, compensacao de elevagdo ou procedimentos de medigcao de Caster/
SAL

M  Settings - Beep Setiing

iZ5 ADAS & Aligner Settings
— Beep [o: @

‘I-. ~l OBFCM Upload

@ Vehicle List

ﬁ EVDiag Box Settings
‘_‘ Battery Test
Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Setlings
I o

Figura 5-11 Tela de configuracao de bipe
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5.1.9 Configurac8es de compartilhamento de tela

Esta configuragé@o permite que vocé habilite ou desabilite a transmissé@o automatica de tela do tablet para o monitor

digital no quadro de calibragéo.

1) Quando o botdo ON/OFF é colocado na posi¢do ON , a transmissdo automatica de tela é ativada, e a interface do
tablet ser& transmitida automaticamente para o monitor digital no quadro de calibra¢&o assim que o tablet for
conectado.

2) Quando o botdo ON/OFF é colocado na posi¢do OFF , a transmiss&o automatica da tela

esta desabilitado e a interface do tablet ndo sera transmitida automaticamente para o monitor digital no quadro
de calibragdo quando o tablet estiver conectado.

ﬁ Settings - Screen Sharing Settings

52 ADAS & Aligner Settings
=]

Automatic Cast Screen [ on
"% ¢ OBFCM Upload ~

m Vehicle List

m EVDiag Box Settings
l‘ Battery Test

E Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Settings
o P

Figura 5-12 Tela de configuragdo de compartilhamento de tela

5.1.10 ConfiguracGes de pardmetros de calibracdo do ADAS

Selecione as configuragdes de parametros de calibragdo do ADAS (parametros Autel ou parametros de fabrica) para

realizar o ajuste do quadro de calibragdo ao realizar a calibragéo do ADAS:

1) Ao selecionar a opgdo de parametros Autel , o tablet o guiara pelo processo de execugéo da funcéo de calibragcdo

do ADAS usando os parametros Autel.

2) Ao selecionar a opcédo Parametros de fabrica, o tablet o guiara pelo processo de execucéo da fungédo de calibragio

do ADAS usando parametros de fabrica.

@ OBSERVAGAO

Os parametros Autel sdo selecionados por padréo.
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t Seltings - ADAS Calibration Parameter Settings

E{ ADAS & Aligner Settings.

!—! 0OBFCM Upload
Venicle List !
m EVDiag Sox Settings

Autel parmenees Factory puremeters

ﬁ‘ Battery Test (]

Country/Region Cade
D Laws and Regulations
System Settings
Y oo

Figura 5-13 Tela de configuracdo de compartilhamento de tela

5.1.11 Configuragdes da ferramenta de calibracao ADAS

Esta configuracéo permite que vocé habilite ou desabilite o uso prioritario do painel de alvos
digitais ao executar a fungdo de calibragdo do ADAS em vez de alvos fisicos.

1) Quando o botdo ON/OFF é colocado na posigdo ON , o uso prioritario do painel de alvo
digital é habilitado ao executar a funcéo de calibracéo do ADAS.

2) Quando o botdo ON/OFF é colocado na posi¢do OFF , o uso prioritario do painel de alvos
digitais é desativado, e a interface do tablet o guiara pelo processo de execugao da
funcéo de calibragdo do ADAS usando alvos fisicos.
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B | Settings - ADAS Calibration Tool Settings

= ADAS & Allgner Settings

” OBFCM Upload

@ Vehicle List

@ EVDiag Box Settings
“ Battery Test
Country/Region Code
D Laws and Regulations
m System Settings
About

Figura 5-14 Tela de configuragdes da ferramenta de calibragdo ADAS

Prioritize digital target panel m

5.2 Conexéo do quadro de calibracéo

O método de conexdo do quadro de calibragéo foi apresentado na segdo anterior; ndo seré repetido aqui. Para

mais detalhes, consulte Conexao do Quadro de Calibracéo.

5.3 Configuracgéo de rede

A configuracgéo de rede foi apresentada na sec¢do anterior; ndo sera repetida aqui. Para mais detalhes, consulte

Configuragdo de Rede.

5.4 Atualizacéao

Depois que o quadro de calibragéo estiver conectado e a rede configurada, toque em Atualizar nas
configuragdes do ADAS e do alinhador para atualizar o quadro de calibragao.
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= l Printing Settings _—

= Report Settings

n Push Notifications

ADAS camena system current version: V01.09.01_¥01.10.01_1.06.06;

m Auto Update Latest versicn. V01.09.01_V01.96 27_v1.06.06
o
o ADAS B Aligner Settings

ﬂ OBFCM Upload
Vehicle List

Figura 5-15 Tela de atualizagéo

5.5 Atualizagéo do inclinbmetro portatil

Esta secdo permite que vocé baixe a versdo mais recente do inclindbmetro portatil apés conecta-
lo ao tablet por meio de um cabo USB. Para realizar a calibragéo do inclindmetro portatil, consulte
a Ferramenta de Medicéo de Nivel de Chassi Benz para obter mais detalhes.

th Settings - Hand-held Inclinometer Update

= 2
fory ADAS & Aligner Settings

Y os=cmupioad IZ[ [ '

Vehicle List Devices Hand-held Inclinormetsr

E EVDiag Box Settings Updzte

n Satiery Test

Country/Region Code
During the update, do rot leave the current interface. Update bskes about 20
B Laws and Regulations "

B System Seitings
£ e

Current versian:VD'l 00.0C; Latest varslon:V01.99.17

Figura 5-16 Tela de atualizagdo do inclindmetro portatil
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5.6 Manutencdo e Servi¢o

Esta secdo abrange Calibragdo e Inspec¢éo, Relatério de Registro de Calibracéo, Intervalo de Verificagio
de Preciséo e Intervalo de Limpeza de Alvo.

®  Ssettings - Maintenance & Service

15 ADAS & Aligner Settings

n i Calibration & inspection >
m Vehicle List Calibration record report >
EVDiag Box Settings Accuracy check interval Sikmonths >
“ Battery Test Target cleaning interval >

E Country/Region Code
Laws and Regulaticns
m System Settings
o [

Figura 5-17 Tela de Manutencéo e Servigo

5.6.1 Calibracgéo e Inspecéo
5.6.1.1 Calibragdo do alinhador
O alinhador precisa ser calibrado quando:

1. A camera foi desmontada.

2. A verificacéo de preciséo falhou.

@ NOTA:

Para realizar a calibracéo do alinhador, é necessaria uma ferramenta de calibracéo profissional (AUTEL-CSC0500/10;

AUTEL-CSC0500/12). Vocé pode entrar em contato com seu revendedor ou fabricante local para obter informagées
sobre a calibragéo.

y Para calibrar o alinhador
1. Selecione Configuragdes na tela principal do tablet.
2. Toque em Configuragcdes do ADAS e do alinhador a esquerda da tela.

3. Toque em Manutencéo e servico e selecione Calibrac&o e inspecédo > Calibragéo do
alinhador.
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@ OBSERVAGAO

Certifique-se de que o Wi-Fi do quadro de calibracéo esteja conectado, caso contrario, a funcdo de manutencéo

e servigo ndo podera ser ativada.

4. Posicione a barra de calibragdo a cerca de 2,2 m a frente do quadro de calibrac&o. Instale a
alvos da roda dianteira na barra de calibragéo, alinhe o pino de localizagdo com o orificio de
localizagéo e aperte a porca.

Calibration Preparation

. - * Move the calibration bar to the

l___l**‘z__. position about 2 2m directly in
front of the ADAS calibration

frame, and ensure the centers

of the celibration bar and the

calibration frame are aligned;

* Install the front wheel targets

o the calibeation bas, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut;

*The crossbar height will be

© adjusted sutomatically Ensure
there are no obstructions which
mary interfere with the movernent
of the crossbar.

Figura 5-18 Preparagao para calibrac&o do alinhador

5. Toque em "Avancar". A altura da barra transversal sera ajustada automaticamente, a busca pelo alvo
sera iniciada e a tela a seguir sera exibida. Siga as instru¢des na tela e mova a barra de calibracédo
para que os valores de "Deslocamento”, "Distancia L" e "Diferenca de Distancia" sejam exibidos em
verde.

Aligner calibration

Move the calibeation bar so

L-Distance

<
2107

Offret

that the values of ‘Offset’ 'L-

- — Distance, ‘R-Distance’, and
A ‘Distance Diff are displayed in
106 e

P ]
Distancn Diff
131

e

R-Dstance

2238,

Next Camera ESC

Figura 5-19 Calibragéo do alinhador 1



Aligner callbration

Ofaet Reagy!

ﬁ_
13

LOistance R{istarce

[ i

Destance DIff

9169 - o 2173"

Figura 5-20 Calibracdo do alinhador 2

6. Em seguida, toque em Avancar para acessar a tela a seguir. Gire a barra de calibracéo de
acordo com as instrugdes na tela para coletar dados. Quando as setas e as imagens dos
blocos indicados ficarem verdes, pare de girar a barra transversal.

Calibration

. - Rotate the 1arget 1 the collection
I_.:L*__‘:.__l position

———~

Figura 5-21 Tela de calibragdo 1
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Calibration

= Gollecting,
-—.:L*f:-._‘

Figura 5-22 Tela de calibragéo 2

7. Apds a coleta de dados, a tela de resultado da calibragéo sera exibida, conforme mostrado na tela. Isso
figura abaixo. Se a tela exibir , o resultado foi bem= indica que a calibragéo falhou e

sucedido; se a tela exibir, serd necessario Q ,
recalibrar.

Result

Calibration succeeded!

Tota! front toe 0.1,07)
Left front camber 01,07
Right front camber 01,07)
Total rear toe {01.,017)
Left rear camber 0 {01.,07)
Right rear camber 01,00

Recalibrate. ESC

Figura 5-23 Resultado da calibragéo

8. Remova os alvos das rodas dianteiras da barra de calibracéo e instale os alvos das rodas traseiras na
barra de calibracdo. Em seguida, posicione a barra de calibragéo a cerca de 5,4 m a frente da
estrutura de calibragdo. Conclua as etapas de calibragdo conforme mostrado nas guias de tela. Como
as etapas de calibracdo séo praticamente as mesmas e claramente ilustradas no tablet, elas ndo
serdo repetidas aqui.

5.6.1.2 Calibracao do alvo da bragadeira de roda
Quando a bracadeira da roda correspondente (bragadeira do aro/bragadeira do pneu) ou o alvo for substituido,
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a bragadeira da roda recém-montada (bracadeira do aro/bragadeira do pneu) ou alvo precisa ser recalibrada.

@ OBSERVAGAO

Como mencionado anteriormente, as ilustracdes envolvendo grampos neste manual baseiam-se no uso de
grampos de pneu. Aqui, selecionamos o grampo de pneu e o alvo para a ilustracdo de calibracéo.

1. Use a barra de calibragédo

y Para calibrar a bragadeira da roda (bracadeira do pneu) e o alvo usando a barra de calibragao

1. Prepare vocé mesmo uma ferramenta de calibracéo profissional — barra de calibracdo (AUTEL-
CSC0500/10; AUTEL-CSC0500/12).

2. Selecione Configuracdes na tela principal do tablet.
3. Toque em Configuragdes do ADAS e do alinhador a esquerda da tela.

4. Togque em Manutengéao e servigo e selecione Calibragédo e inspegdo > Calibragéo do alvo da

bracadeira de roda.

5. Selecione Calibragéo de alvo de fixagdo de roda — com a barra de calibragéo, o tablet lembrara

vocé das notas para fixagéo de roda (fixagdo de pneu) e calibragéo de alvo.

Wheel clamp target calibration

This function raqu ires a professional calibration ool (AUTEL-

€SC0500/10) which will change the callbration parameters of

the calibration equipment. These parameters will directly affect

the calibration results. It Is recommended to contact the local
or it for

Figura 5-24 Selecione o método de calibragéo

6. Apés ler atentamente as notas, toque em OK para selecionar o alvo para calibracédo. Aqui, selecionamos

o alvo daroda dianteira esquerda (que esta bem instalado na bragadeira do pneu dianteiro
esquerdo) para ilustracéo.
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Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear whee! target

Figura 5-25 Selecionar alvo para calibracao

7. O tablet exibird automaticamente os preparativos de calibracéo ap6s vocé selecionar o
alvo a ser calibrado. Siga as instru¢des na tela, mova a barra de calibragcdo para uma
posicédo a cerca de 2,2 m diretamente a frente do quadro de calibragdo do IA1000WA e
certifiqgue-se de que os centros da barra de calibragéo e do quadro de calibragao estejam
alinhados. Em seguida, instale a bragadeira da roda dianteira esquerda (bracadeira do
pneu) e o alvo dianteiro esquerdo na barra de calibracéo, alinhe o pino de fixacdo com
o furo de fixa¢éo e aperte a porca.

Calibration Preparation
- . * Move the calibration bar to the
23 e | * - ] position about 2.2m directly in
front of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers

of the calibration bar and the
calibration frame are aligned,

N * Install the left front wheel clamg
‘P_d target on the calibeation bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Figura 5-26 Preparacao para calibracao (Use a barra de calibracéo)

8. Apds concluir os preparativos acima, toque em Avancar para continuar. O tablet exibira a
distancia atual entre a bragadeira da roda (bragadeira do pneu) e o alvo e o kit da
camera, e informara que a distancia deve ser de 2,0 a 2,4 m. Se a distancia ndo estiver
dentro dessa faixa, mova a barra de calibracdo para ajustar a disténcia para a faixa
necessaria.
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Left front wheel clamp target calibration
The distance between the whee|

TR T S— clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current

distance: 2503 mm.

P e

N
o Next Camera ESC

Figura 5-27 Iniciar calibragdo (Usar barra de calibragdo) 1

9. Toque em Avancar quando a distancia for ajustada para o intervalo necessario, o tablet ird
avisa-lo de que tudo esté pronto para as operagdes posteriores.

Left front wheel clamp target calibration

CRNNSS T S——

Ready!

B ——

Figura 5-28 Iniciar calibragdo (Usar barra de calibragdo) 2

10. Toque em Avangar para continuar. Siga o guia na tela, gire a barra de calibragdo para que

os alvos estdo na posicéo de coleta.
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Left front wheel clamp target calibration

2 : Rotate the target 1o the collection
[P Y poatiion

—— —

Figura 5-29 Iniciar calibracdo (Usar barra de calibragéo) 3

Left front wheel clamp target calibration

- Rotate the target to the collection
PR ] sl

— —

Nasxt Camera ESC

Figura 5-30 Iniciar calibracao (Usar barra de calibragéo) 4

11. Quando as setas e as imagens dos blocos indicados ficarem verdes, pare de girar a barra
transversal. O tablet iniciar4 a coleta de dados automaticamente.
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Left front wheel clamp target calibration

. Cotlecting
‘—n#—.-:-—l

e

v
b

Next Camera ESC

Figura 5-31 Iniciar calibracéo (Usar barra de calibracéo) 5

12. Apos a coleta de dados, o tablet exibird o resultado da calibragdo automaticamente. Se a tela exibir ,
isso indica que a calibragéo-foi bem-sucedida; vocé pode pressionar ESC para sair da funcéo; se a
tela exibir , isso indica que a calibragéo falhou; vocé pode tocar alibrar para calibrar novamente.

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.50 0.50
Rotation center ¥ 257 2581
Rotgtion center Y 015 0.34
Rotation center Z 45.06 4501

Recalibrate ESC

Figura 5-32 Tela de resultado da calibragédo

2. Use o veiculo

y Para calibrar a bragadeira da roda (bracadeira do pneu) e o alvo usando o veiculo
1. Selecione Configurac6es na tela principal do tablet.
2. Toque em Configuracées do ADAS e do alinhador a esquerda da tela.

3. Toque em Manutencgéo e servigo e selecione Calibragao e inspegdo > Calibracdo do alvo da
bracadeira de roda.
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4. Selecione Calibrag&o do alvo da bragadeira da roda— com o veiculo a direita do

tela. Consulte a Figura 5-24 Selecionar método de calibragéo.

5. A tela a seguir sera exibida. Selecione o alvo que precisa ser calibrado.
Por exemplo, selecione o alvo da roda dianteira esquerda (que esta bem instalado na bragadeira do

pneu dianteiro esquerdo). Consulte a Figura 5-25 Selecionar Alvo para Calibrag&o.

6. Conforme mostrado nas guias na tela, dirija o veiculo até o elevador, vire a frente, trave a ferramenta de
suporte do volante, cologue a transmissdo em ponto morto e solte o freio de estacionamento. Em

seguida, instale a bracadeira da roda dianteira esquerda (bracadeira do pneu) e o suporte dianteiro
esquerdo na roda dianteira esquerda e eleve o eixo dianteiro.

Left front wheel clamp target calibration

o
»

Stner ahood, Iock s1aenng whoal, place trnamisaion in Ingnait ho loft frar whool target on laft fmmt wheel and rioe
neutral rebease parking brake. Tron dmte.

Figura 5-33 Preparacdo para calibragdo (Use veiculo) 1

7. Toque em Avancar para continuar. Siga as instrugdes na tela, posicione o quadro de calibragéo a cerca
de 2,2 m do centro da roda dianteira e certifique-se de que os centros do quadro de calibracédo e do
veiculo estejam alinhados. Em seguida, pressione PARA CIMA e PARA BAIXO .
botdes na parte traseira do quadro de calibragdo para ajustar a altura da barra transversal de modo
que ela fique aproximadamente na mesma altura do centro da roda dianteira.
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Left front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame sbaut 2200mm
from the center of the front wheel, and ensure
that the centers of the calibration frame snd
the vehicle are aligned,

‘Press UP and DOWN buttons on the back of
the calibration frame to adjust the crossbar
height so that the crosshar is roughly at the
same height as the center of the front wheel.

Cancel Next

Figura 5-34 Preparacao para calibracdo (Uso do veiculo) 2

8. Apds a concluséo das operacdes acima, toque em Avancgar para continuar. O tablet exibira
a distancia atual entre a bragadeira da roda (bracadeira do pneu) e o alvo e o kit da
camera, e informara que a distancia deve ser de 2,0 a 2,4 m. Se a distancia néo estiver
dentro dessa faixa, mova o quadro de calibragdo para ajustar a disténcia para a faixa
necessaria.

Left front wheel clamp target calibration

(e}l

The distance betwaen the wheel
clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current
distance: 2556 mm.

Q

Camera Cancel Next

Figura 5-35 Iniciar calibragdo (Usar veiculo) 1

9. Toque em Avancar quando a distancia for ajustada para o intervalo necessario e o tablet ira
avisa-lo de que tudo esté pronto para as operagdes posteriores.
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Left front wheel clamp target calibration

Q .« Ready!
i)
- “

Camera Cancel Next

Figura 5-36 Iniciar calibragdo (Usar veiculo) 2

10. Gire a roda conforme mostrado nas guias da tela.

Left front wheel clamp target calibration

Rotate the wheel as indicated by
the arow.

<)

Camera Cancel Next

Figura 5-37 Iniciar calibragao (Usar veiculo) 3

11. Quando as setas e as imagens dos blocos indicados ficarem verdes, pare de girar o
roda. O tablet comecara a coletar dados automaticamente.
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Left frant wheel clamp target calibration

Lt}

Collecting..,

Camera  Cancel Noxt

Figura 5-38 Iniciar calibragédo (Usar veiculo) 4

12. Apos a coleta de dados, o tablet exibira o resultado da calibragédo automaticamente. Se a tela exibir ,
isso indica que a calibragéofoi bem-sucedida; vocé pode pressionar ESC para sair da funcéo; se a

tela exibir , isso indica que a calibragéo falhou; vocé pode tocar alibrar para calibrar novamente.

Result

Calibration completed!

Rotation axis X 087 087
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis Z -0.50 -0.50
Rotation center X 257 2571
FRotation center Y 033 015
FRotation center Z 45.00 45.00

Recalibrat=.  ESC

Figura 5-39 Tela de resultado da calibracdo (Usar veiculo)

5.6.1.3 Verificagdo da precisdo do alinhador
A verificagdo da preciséo do alinhador é recomendada quando:
1. O alinhador sofreu uma coliséo de alta intensidade.
2. A verificagéo de preciséo néo foi realizada por mais de seis meses.

O software fornece trés tipos de métodos de verificacéo de precisdo: Verificagdo de precisdo do alinhador
(usar barra de calibragéo); Verificacédo de precisdo do alinhador (usar veiculo); Verificagdo rapida de preciséo.
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1. Use a barra de calibragao

Ao realizar a verificagio de precisdo com a barra de calibracdo, a preciséo geral do sistema de medigdo composto por

cameras, grampo de roda e alvo pode ser detectada com preciséo e confiabilidade.

y Para realizar a verificagdo de precisdo com a barra de calibragao
1. Selecione Configuracdes na tela principal do tablet.
2. Toque em ConfiguracGes do ADAS e do alinhador a esquerda da tela.

3. Toque em Manuteng&o e servigo e selecione Calibragéo e inspegéo >

Verificagdo de preciséo do alinhador.

@ OBSERVAGAO

Certifique-se de que o Wi-Fi do quadro de calibragdo esteja conectado, ou a fungéo de manutengéo e servigo ndo podera

ser ativada.

4. Selecione Verificagdo de precisdo —com a barra de calibragéo a direita da tela.

5. De acordo com as guias da tela, mova a barra de calibragdo para a posi¢éo cerca de 2,2 m diretamente a frente
do quadro de calibragéo. Instale as bragadeiras da roda dianteira (pneu
grampos) e alvos na barra de calibracéo, alinhe o pino de localizag&o com o orificio de localizag&do e aperte
a porca.
Accuracy check
2 = * Move the calitsation bar to the
.__‘amc._l position about 2.2m directly i
front of the ADAS calibeation
frame, and ensure the centers

of the callbration bar and the
calibration frame are aligned,

i * Install the front wheel clamp
*ww* targets on the calibeation bac align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut,

* The crossber height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may Interfere with the movement
of the crossbar,

Next ESC

Figura 5-40 Tela de verificagédo de precisdo (Usar barra de calibragéo) 1

6. Toque em "Avancar". A altura da barra transversal sera ajustada automaticamente e a tela a seguir sera exibida.
Conforme mostrado no guia de tela, mova a barra de calibragéo para que os valores de "Deslocamento”,

"Distancia L" e "Diferenga de Distancia" sejam exibidos em verde.
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Accuracy check

Move the calipration bar so

Offent that the values of 'Offset’, L-
e e R Distance’, 'RDistance, and
A ‘Distance Diff are dsplayed in
~110 s
LDistance #batance

[ ]

Distance Ditt

2481 g 4 2584
< ; >

Nex Camera ESC

Figura 5-41 Tela de verificagéo de precis@o (Usar barra de calibragéo) 2

Accuracy check

Ready!

Offaet
e ———

A
L Diatance A Datance

[ ]

Oistance D1

A2217| e 2257,

Next Camera ESC

Figura 5-42 Tela de verificagéo de precisdo (Usar barra de calibragdo) 3

7. Em seguida, toque em Avancar para acessar a tela a seguir. Gire a barra de calibragdo de
acordo com as instrugfes na tela para coletar dados. Quando as setas e as imagens dos
blocos indicados ficarem verdes, pare de girar a barra de calibrac&o.
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Accuracy check

- . Rotate the target to the collection
CR T S— e

4’“—@+4§
\ Y

Camera  ESC

Figura 5-43 Tela de verificagdo de precisdo (Usar barra de calibracao) 4

Accuracy check

2 Collecting..
R T S

A —

Figura 5-44 Tela de verificagdo de precisdo (Usar barra de calibracdo) 5

8. O sistema entrard automaticamente na préxima tela. Apés a coleta bem-sucedida dos
dados, o resultado da calibragéo sera exibido automaticamente. Se a tela exibir , indica
que a calibracdo foi‘bem-sucedida; se a tela exibir , indica que a calibragao falhou e
precisa sefrecalibrada.
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Result
Accuracy check passed!
Total front toe (-01.0.1)
Left front camber (01,0.1)
Right front camber (01,01)
Total rear toe 0.02 {-0.1,0.1)
Left rear camber (0.1,0.7)
Right rear camber it (01,01)
' Recheck ESC

Figura 5-45 Tela de resultado da verificacéo de precisao

2. Use o veiculo

Ao realizar a verificagdo de preciséo com o veiculo, a precisdo geral do sistema de medi¢&o, composto por
cameras, grampo de pneu e alvo, pode ser detectada por veiculos sem barra de calibragédo. No entanto, a
preciséo da inspecdo é afetada pelas condi¢6es do veiculo, por isso é recomendavel selecionar um veiculo
esportivo em boas condigbes para inspecéo.

y Para realizar a verificagédo de precisédo com o veiculo
1. Selecione Configuracgdes na tela principal do tablet.
2. Toque em Configuragcdes do ADAS e do alinhador a esquerda da tela.

3. Toque em Manutencéo e servigo e selecione Calibracao e inspegéo >

Verificagdo de preciséo do alinhador.

@ OBSERVAGAO

Certifique-se de que o Wi-Fi do quadro de calibragéo esteja conectado, ou a fungédo de manutengéo e servigo
nédo podera ser ativada.

4. Selecione Verificacdo de precisdo — com o veiculo a direita da tela.

5. Siga o guia na tela para definir o veiculo no status necessario.

143



Vehicle Praparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel ¢l and the between

are normail (| to usea wvehicle within 3 years and 50,000 km);
* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the vehicle;
* Place the wheal chocks before and after the left rear of right rear wheel to prevent movement;
* Center the steering wheel and ingtall the steering whee! holder. Release the parking brake and place the
transmission in neutral;
* Adjust the tire pressure to the specified value;
* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear to
perform the rolling compensation;
* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

.n.
e

Figura 5-46 Preparagéo do veiculo

6. Toque em Avancar se o veiculo estiver configurado para o status desejado. Em seguida, siga as
instrucdes exibidas na tela para posicionar a ferramenta auxiliar passo a passo.

Auxiliary Tool Positioning

P L]

Plae whee! chacks to prevent e vehicle Steer ahead, lock steering wheel slace Place the colbration frame sbout 1.5 m
from sligping, trasemission In neuval. relesse parking .. In frost of the vehicle. Adjust the crossb...

Install four clmps and targets on
the whee's {f ey wers ot iatalied o

e
s

Figura 5-47 Posicionamento da ferramenta auxiliar

9. Apés as ferramentas auxiliares estarem bem posicionadas, toque no botdo Avancar . A barra
transversal sera ajustada automaticamente e buscara o alvo, e o tablet exibira a tela a seguir.
Siga as instrugdes na tela para realizar a compensagao de rolagem da roda.
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Wheel Rolling Compensation

lul
Lo )

Figura 5-48 Compensacgédo de rolamento daroda 1

* Push the vehicle in the direction
indlicated by the arrow

o
e

Whee! Rolling Compensation
m *Move the rear whee| chock
backward for about 30 ¢my
* Push the vehica in the diraction
r 1 indicated by the anuw,
| -
Figura 5-49 Compensacédo de rolamento da roda 2
Wheel Rolling Compensation
@

* Push the vahicle in the direction
indicated by the amow

llll
Li' )

Figura 5-50 Compensacé&o de rolamento da roda 3
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Wheel Rolling Compensation

* Stop pushing the vehicle, please
walt.

]
L

Figura 5-51 Compensacao de rolamento daroda 4

Camera  ESC

10. Apbs a compensacao do rolamento da roda ser concluida, o tablet entrar4 automaticamente na préxima
tela. Em seguida, siga o guia de tela para concluir os procedimentos, que sdo semelhantes a operagao
anterior.

11. Apos a concluséo da operagao, o resultado da calibragédo sera exibido automaticamente. Isso indica
a calibracdo falhou e precisa ser que a calibrag&o foi bem-sucedida; se a tela exibir , isso indica que
, recalibrada.

3. Verificagéo rapida de precisédo

A verificagdo rapida de precisdo é realizada automaticamente a cada seis meses por padréo. O intervalo de
verificacdo de preciséo pode ser alterado nas configuracdes do software de alinhamento de rodas.

A verificagdo rapida de precisdo pode detectar problemas no sistema de medi¢cdo formado pela camera e pelo
alvo, mas nao inclui o grampo da roda ou do pneu.

y Para realizar uma verificagao rapida de precisao
1. Selecione Configurac6es na tela principal do tablet.
2. Toque em Configuragcées do ADAS e do alinhador a esquerda da tela.

3. Toque em Manutengéo e servigo e selecione Calibracédo e inspegéo >

Verificagcdo de preciséo do alinhador.

@ OBSERVACAO

Certifique-se de que o Wi-Fi do quadro de calibracdo esteja conectado, ou a fun¢éo de manutengéo e servigo ndo
podera ser ativada.

4. Selecione Verificagao rapida de precisao a direita da tela.

5. Siga o guia na tela para definir o veiculo no status necessario.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is a
minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Pace the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement,

* Center the steenng wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicie unloaded. Check if the coolant level and the engine oll level are correct. Check If the fuel tank is
full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

*If the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before performing the
measurement. The adjustment process may vary on differant models

Info Skip Exit

Figura 5-52 Guia de preparagéo do veiculo

6. Toque em Avancar se o veiculo estiver configurado com o status desejado. Em seguida, siga as instru¢des na tela.
guia para posicionar a ferramenta auxiliar passo a passo.

Auiliary Tool Positioning
Ly . .
2 x - 3
S
i ’

. RO

r
Fiace whee! chocks %o prevent the veticle Sreer ahead, lock steering wheel, place Flace the calibration frame about 1 5m
from slipging transrvasion n nauTal falaaes parkeq I Wore of tha vehicks. RSt the cesh.

Ingzal fowr clamps and targets o0
the wheals (I thoy were st installed pr_

Figura 5-53 Posicionamento da ferramenta auxiliar

7. Ap6s posicionar a ferramenta auxiliar, toque no botdo Avancar , a altura da barra transversal sera
ajustada automaticamente e o alvo sera buscado, e o seguinte sera inserido.
tela.
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Quick accuracy check

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the targets
can be detected

Figura 5-54 Verificagdo répida de precisédo

8. O resultado da verificagao rapida de preciséo sera exibido na tela ap6s a concluséo do andamento da
verificagdo. Se a tela exibir , indica que a calibraiéo foi bem=sucedida; se a tela exibir , indica que a
calibragédo falhou e precisa ser recalibrada.

Resuit
Accuracy check passed!
Anglel 006 01.0)
Angle? 0 (01,0.1)
Angle3 0.04 (0.1,0.1)
o
- 0K

Figura 5-55 Resultado da verificagdo rapida de precisao

5.6.1.4 Calibracdo do sensor de inclinagédo
O sensor de inclinagéo precisa ser calibrado quando:
1. Use o IA1000WA pela primeira vez.
2. A camera foi desmontada.

y Para calibrar o sensor de inclinagao
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1. Selecione Configurac6es na tela principal do tablet.
2. Toque em Configuragcdes do ADAS e do alinhador a esquerda da tela.

3. Toque em Manutencéo e servigo e selecione Calibragéo e inspec¢éo > Calibracdo do sensor de

inclinagéo.

@ NOTA

Certifique-se de que o Wi-Fi do quadro de calibragdo esteja conectado, ou a fungdo de manutengéo e servigo

ndo podera ser ativada.

4. Conforme mostrado no guia de tela, coloque o quadro de calibragéo em um local nivelado e pressione o
pedal para fixa-lo. Gire os botdes A e B para centralizar as bolhas de nivel de inclinagdo e rotagéo.

Crossbar Adjustment

* Place the main frame on the level ground and
depress the pedal 10 fix the mam frame,

* Rotate the buttons A and B to center the pitch
and roll level bubbles.

Figura 5-56 Ajuste da barra transversal 1

5. Toque em Avangar. O sensor de inclinacéo coletara dados e avangara automaticamente para a préxima
tela ap6s a concluséo da coleta. Gire o botdo B no sentido horario para rolar a barra transversal até o

limite esquerdo.
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floll Angle Adjustment

* Rotate the button B clockwise to roll the
crosshar to the left lirmit

: Next Exit

Figura 5-57 Ajuste do angulo de rotacéo 1

6. Toque em Avancar. O sensor de inclinagéo coletard dados e avangara automaticamente para a proxima
tela ap6s a concluséo da coleta. Siga as instrugdes na tela e gire o botdo B no sentido anti-horéario
para rolar a barra transversal para a direita.

Roll Angle Adjustment

* Rotate the button B counterclockwise to roll
the crosebar 1o the right

* The required angle is 0.00* and the current
angle is 0.03",

n Next Exit

Figura 5-58 Ajuste do angulo de rotacéo 2

7. Quando o angulo atual estiver ajustado para o angulo desejado, toque em Avancar. O sensor de
inclinagdo coletara os dados e entrard automaticamente na tela seguinte ap6s a concluséo da coleta.

Siga as instrugdes na tela e gire o botédo B para centralizar a bolha de nivel de inclinagéo.
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Crossbar Adjustment

* Rotate the button B to center the rolf level

bubble.
* The required angle is 0.00" and the current
angle is 0.01°

Next Exit

Figura 5-59 Ajuste da barra transversal 2

8. Apds a concluséo da operagdo, seguindo as instrucdes na tela, os resultados da calibragdo serdo
exibidos. Se a tela exibir , isso indica que a calibragdo foi bem-sucedida;‘se a tela exibir , isso indica
que a calibragéo falhou e precisa ser recalibrada. )

Result
Calibration succesded!
Angiel ! ©.0.1)
Angle2 1 {0,0.1)

Recalibrate  ESC

Figura 5-60 Tela de resultado da calibragcédo

5.6.1.5 Calibragéo e teste do mecanismo de ajuste fino

A calibragéo precisa ser realizada quando:

1. Use o IA1000WA pela primeira vez.

2. A camera foi desmontada.

y Para calibrar o mecanismo de ajuste fino
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1. Selecione Configuragdes na tela principal do tablet.
2. Toque em Configuragdes do ADAS e do alinhador a esquerda da tela.

3. Togque em Manutencéo e Servico e selecione Calibracdo e Teste do Mecanismo de Ajuste Fino. H&
oito pegas a serem calibradas, sendo que o Conjunto de Elevagdo da Barra Transversal, os Conjuntos
de Ajuste Fino Dianteiro e Traseiro, os Conjuntos de Ajuste Fino Esquerdo e Direito, o Conjunto de
Ajuste Fino de Rolagem, o Conjunto de Ajuste Fino de Inclinacédo e o Conjunto de Ajuste Fino de
Guinada séo calibrados automaticamente; enquanto o Conjunto de Movimento do Bloco Deslizante
Direito e o Conjunto de Movimento do Bloco Deslizante Esquerdo séo calibrados manualmente. Aqui,
selecionamos o Conjunto de Elevacdo da Barra Transversal e o Conjunto de Movimento do Bloco

Deslizante Direito para ilustragéo.

Fmetuning mechanism calibretion & test

Front and rear fine-tuning. Left and right fine-tLning

Crossbar lifting assembly ansemblies ot ligs Roll fine-tuning assembly
Pitch finetuning y Yaw fi " Right sh;ramnm Left :Iu:\g muﬂ;rmm

ESC

Figura 5-61 Tela de calibragé&o e teste do mecanismo de ajuste fino
y Para executar a calibragdo do conjunto de elevacao da barra transversal

Selecione a funcéo a ser executada. Pressione Calibragdo para executar a calibragcdo do médulo

de ajuste fino. Certifique-se de que ndo haja obstaculos dentro da faixa de movimento.
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Crossbar lifting assembly

# Press Calibration to parform the fine-tuning
madule calibration. Ensure there are ng
abstacies withan the motion range.

Figura 5-62 Tela do conjunto de elevagdo da barra transversal
y Para executar a calibragdo do conjunto de movimento do bloco deslizante direito

Selecione a funcéo a ser executada. Mova manualmente o bloco deslizante direito até a

marca de 600 mm na barra transversal. Em seguida, pressione Calibracdo para executar a

calibragdo do mddulo de ajuste fino. Certifique-se de que ndo haja obstaculos dentro da faixa
de movimento.

Right £licing block mation assembly

* Manually move 1he right shiciing block to the
&00mm mark en the crossbar.

* Press Calibratio n to parform the fne-tuning
module calibration. Ensura there are no
obstacles within the motion range

Caliration Exit

Figura 5-63 Tela do conjunto de movimento do bloco deslizante direito

5.6.1.6 Calibracgéo e verificacdo do laser AVM

A calibrag&o e verificagdo do laser AVM s&o necessérias antes de executar a fungéo de calibragdo do ADAS.

Esta secé&o visa realizar a calibragéo do laser, configurar o Bluetooth do laser e verificar o alinhamento da
linha do laser.

y Pararealizar a calibragéo do laser
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1. Selecione Configuragdes na tela principal do tablet.
2. Toque em Configuracdes do ADAS e do alinhador a esquerda da tela.

3. Toque em Manutencdo e Servigo e selecione Calibracdo e Inspegéo > Calibragéo e Verificagdo do
Laser AVM para acessar a tela. Em seguida, selecione Calibragéo do Laser.

4. Conforme mostrado na animagao, instale as duas hastes de extenséo e os lasers de duas linhas nas placas
deslizantes esquerda e direita, respectivamente. Em seguida, aperte os botdes nas hastes de extensao

e trave os ganchos de seguranca. Toque em Avangar na tela para prosseguir.

Laser Installation

MTILLSIN R

ATELCSEENT 3L
AUTEL TSCOT0R18L AUTELCICOSIN I8

+Wnstal % o exiareion (o3 and e two-Bia aers n 108 11 snd right
SHIng pleTes, espectivel 1e Tighten he kicbs on e exnenson rods
aned luck the sxfety snap hooks.

Figura 5-64 Instalar lasers de duas linhas

5. Toque em Iniciar e a barra transversal e a placa deslizante se moverédo automaticamente para suas
posicdes desejadas. Preste atencéo a seguranga quando a barra transversal e a placa deslizante

estiverem se movendo. Toque em Avancar para acessar a proxima interface.

Automatic Adjustment

tem Standaro Current Ut Statue
Roll angle a.00 0.02 e v
Pitch angle .00 0.03 5 v
Sieding block (L) 950 980 mm v
Sliding block (R) as0 980 mm v

* After the croasbar and sliding plate move to their target positions, press Next to enter the next int erface

& Stan Next Exit
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Figura 5-65 Mova a barra transversal para a posicao alvo

6. Certifique-se de que o laser de duas linhas esteja instalado corretamente e ligado
(pressione Ajuda para usar o laser de duas linhas). Apés ligar o laser de duas
linhas, a conexdo Bluetooth levara cerca de 5 segundos. Pressione Avancar
para continuar (o laser sera ativado, preste atengdo ao laser).

Laser Connection

Left sid e laser Right side laser

+ Preaz Mext to continue (the leser will activate, please pay attention to the kaser)

Help Next Exit

Figura 5-66 Conexao Bluetooth dos Lasers de Duas Linhas

7. Ajuste os lasers esquerdo e direito de forma que as duas linhas de laser se sobreponham. Antes de clicar

em "Préximo”, certifique-se de que as duas linhas de laser se sobreponham. Caso contrério, o laser ndo
ficara centralizado.

Laser Centering Adjustment

Adjust the left and right kasers so

that the two laser lines overleq

* Before preseing Next, ensure the
Iwo lager lines overap. Dhernise,
Ihe kaser will not be centerad.

Right Right
Left Forward  Left Reverse
Rotation(A] _ Retation (&) mem%q Nmm(lq Next Exit

Figura 5-67 Ajuste de centraliza¢ao do laser 1

8. Toque em Avancar para executar a calibracédo do laser e a tela exibira “Calibracédo
concluido!”, indicando que a calibragéo foi concluida.
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Luser Calibration

Calibration completed!

Exit

Figura 5-68 Ajuste de centralizac&o do laser 2
y Para configurar o Bluetooth do laser
1. Selecione Configuragdes na tela principal do tablet.
2. Toque em Configuragdes do ADAS e do alinhador a esquerda da tela.

3. Togque em Manutencao e Servico e selecione Calibragao e Inspe¢éo > Calibragéo e Verificagdo do

Laser AVM para acessar a tela. Em seguida, selecione Configurar Bluetooth do Laser.

4. Conforme mostrado no guia de tela, use um cabo de dados Tipo C para conectar o laser e a ferramenta de
diagnostico. Selecione o quadro de calibracéo Bluetooth a ser conectado e certifique-se de que o quadro
de calibracdo esteja ligado. Pressione Salvar para concluir a configuragéo. Ap6s a configuragéo bem-

sucedida do Bluetooth, o laser sera reiniciado.

156



Configure Laser Bluetooth
Configure Laser Blustooth

1. Use a Typs

the diagnastic tool

@ 8luetoath is currently not configured

Configurable Bluetooth:

powered on.

3, Presi Save b com

Figura 5-69 Ajuste de centralizacdo do laser 2
y Para executar a verificagdo do alinhamento da linha do laser
1. Selecione Configuragdes na tela principal do tablet.
2. Toque em Configuracdes do ADAS e do alinhador a esquerda da tela.

3. Toque em Manutencao e Servico e selecione Calibracéo e Inspecéo > Calibragéo e Verificagdo
do Laser AVM para entrar na tela. Em seguida, selecione Linha Laser.

Verificagdo de alinhamento.
4. Conforme mostrado no guia da tela, pressione Iniciar para iniciar o alinhamento (o laser ira

ativar ao iniciar, preste atengdo ao laser).

Laser Alignment

Left side |laser Right side laser
FO24FIFEFD22 FOZ4FIFEE98E
g

* Presa Start 1o begin alignment (the laser will activate upon starting, please pay attention 1o the laser)

Help start Exit

Figura 5-70 Tela de verificagdo de ajuste do laser
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5.6.1.7 Verificagdo da camera

A funcéo de verificagdo de camera é executada para verificar o status das seis cameras no quadro de calibragéo.

y Para realizar a verificagcdo da camera
1. Selecione Configurac6es na tela principal do tablet.
2. Toque em Configuragdes do ADAS e do alinhador a esquerda da tela.

3. Toque em Manutencéo e Servico e selecione Verificacdo da Camera. As visualizagGes e o status das
cameras, incluindo camera de medigao de distancia, camera de autocalibragdo, camera de alvo LF,
camera de alvo LR, camera de alvo RF e camera de alvo RR, seréo exibidos na tela. Toque em
Descrigéo para verificar as explicagdes de cada icone exibido na tela. Consulte a Tabela 4-4
Descrigdes das Cameras para obter mais detalhes.

5.6.1.8 Verificacdo de hardware

Esta secéo permite verificar o status de varios componentes do quadro de calibragéo 1A1000.

Informacdes da verséo 5.6.1.9

Esta secdo permite verificar as informacdes de versdo de varios componentes do quadro de calibragéo I1A1000.

5.6.2 Relatério de Registro de Calibracdo

Todos os registros de calibragdo sdo salvos aqui, vocé pode ver quando e que tipo de calibracéo o dispositivo foi
realizado.

5.6.3 Intervalo de verificacdo de preciséo

Esta funcéo permite definir os intervalos de verificagdo de precisdo. Quatro opgdes estdo disponiveis: trés meses,
seis meses, um ano e nunca. O intervalo padréo de verificag&o de precisdo é de seis meses.
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th Settings - Accuracy check interval

-~
£ ADAS & Aligner Settings

2| OBFCM Upload

2] v

COne year
E [EVDiag Box Settings
; Never
"‘ Battery Test

E Country/Region Code
m Laws and Regulations

Three months

Six months v

Figura 5-71 Tela de configurag&o do intervalo de verificacdo de precisdo

5.6.4 Intervalo de limpeza do alvo

Esta funcéo ajuda a lembrar o operador sobre a frequéncia de limpeza desejada, que pode ser selecionada em

termos de nimeros de alinhamento ou intervalos.

M  Settings 4 Target cleaning interval
5 ADAS & Aligner Settin
ﬂ, hgner 98 Remind the aperator about the target cleaning frequency, which can be selected in
terms af alignment numbers or intervals

ﬂ OBFCM Upload
Vehicle List

m EVDiag Box Settings h > \
n Battery Test

a CountryfRegion Code Every 540 Times alignments remind cleaning

m Laws and Reguletions Every 90 Day  remind cleaning
B System Settings
F3 e

Figura 5-72 Tela de configurag&o do intervalo de limpeza de destino
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5.7 Configuracdes do software de alinhamento de rodas

Inspecéo de veiculo, preparacdo de medicéo, resultados de medigéo, relatério de revisdo, gerenciamento de

especificagdes personalizadas e restauracéo de configuragcdes padréo estéo incluidos nesta secéo.

& Settings m Wheel Alignment Software Settings
:{?‘ ADAS & Aligner Settings
H Vehicle Inspection >
1.+ OBFCM Upload
Measurement Preparation >
!"! Vehicle List
il
Measurement Results >
{! EVDiag Box Settings
‘ Overhaul report >
3 Battery Test
E Country/Region Code Customized Specifications Management >
m Laws and Regulations Restore Default Settings

I ! System Settings
Y e

Figura 5-73 Configuragdes do software de alinhamento de rodas

5.7.1 Inspecéo de Veiculos
Esta funcéo permite que vocé:

1. Defina se deseja habilitar ou ndo a inspegéo dos pneus. Esta configuragéo determinara se o tablet o guiara para
realizar a Inspegéo de Presséo e Profundidade da Banda de Rodagem no procedimento de Verificagéo do Veiculo.
Se a Inspecédo do Veiculo estiver habilitada, o tablet o guiara para realizar a Inspecéo de Presséo e Profundidade
da Banda de Rodagem; se desabilitada, o tablet ndo o guiara para realizar a Inspecéo de Presséo e Profundidade
da Banda de Rodagem. Para saber como realizar a Inspecgédo de Presséo e Profundidade da Banda de Rodagem,

consulte Inspecéo de Pressao e Profundidade da Banda de Rodagem.
y Se a inspecéo dos pneus estiver ativada, vocé podera definir:
1) Método de medigdo da profundidade da banda de rodagem: Single Check ou All Tread Check.

2) Profundidade minima do sulco: quando a profundidade do sulco for menor que o valor minimo de

profundidade do sulco definido, o tablet solicitard que vocé substitua o pneu imediatamente.

3) Aviso de profundidade do piso: quando a profundidade do piso for menor que o valor definido, o tablet

emitird um aviso.
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2. Defina se deseja habilitar ou ndo a inspe¢do do chassi. Esta configuracéo determinara se o tablet
0 guiara para realizar a Inspecéo do Chassi no procedimento de Verificacéo do Veiculo.
Se a Inspecéo do Chassi estiver habilitada, o tablet o guiara para executar a Inspegéo do
Chassi; se desabilitada, o tablet ndo o guiara para executar a Inspegéo do Chassi.
Para saber como realizar a Inspe¢&o do Chassi, consulte Inspecéo do Chassi.

t Settings - Vehicle Inspection

52 ADAS & Aligner Sertings
- Tire Inspection { oN @

e ! 0BFCM Upload

Tread Depth Sample Number Single Check >
Vehicle List

Minimum Tread Depth 1.6mm >
m EVDiag Box Settings

Waming Tread Depth 32mm >

‘ ‘ Ballery Test
Country/Reglon Code Chassis Inspection [ on &

m Laws and Requlations
m System Settings
P

Figura 5-74 Tela de configuragdes de inspegéo do veiculo

5.7.2 Preparacéo para Medicéo

Esta funcéo determinara se o tablet o guiara para medir a altura do percurso. A opgéo Preparacdo
para Medigao é ativada por padrdo e ndo pode ser desativada pelos usuéarios. Quanto a opcéo
Medig&o da Altura do Percurso, se estiver ativada, o tablet o guiara para medir a altura do percurso;
se estiver desativada, o tablet ndo o guiara para medir a altura do percurso. Para saber como medir
a altura do percurso, consulte Medicéo da Altura do Percurso.
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M  Settings - Measurement Freparation

-
= ADAS & Aligner Settings

!: ! OBFCM Upload

@ Vehicle List

Ej EVDiag Box Settings
!‘ Battery Test
Country/Regicn Code
m Laws and Regulations
System Settings
Adout

Figura 5-75 Tela de configuracdo de preparacao de medicdo

Measurement preparation

[ on §
Ride Helght Measurement [ on @

5.7.3 Resultados da medicéo

@  Settings N Measurement Results
5 ADAS & Aligner Settings
= Center Steering Wheel When Saving Measured Con @)
n Result
"% & OBFCM Upload
Adjust to Half Tolerance [ on @

2] vevceu

a Country/Region Cocde
m Laws and Requlations
E System Settings
Y oo
Figura 5-76 Tela de configuracdo dos resultados da medig¢ao
Esta fungéo permite que vocé:
1. Se o volante deve ser centralizado ao salvar o resultado medido.

y Ative a funcéo

1) Se as rodas néo estiverem na posi¢do reta para a frente, toque em Salvar antes do reparo
na tela Resultado medido, e o guia para colocar as rodas na posi¢do reta para a frente
sera exibido na tela.
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Save Before Repalr

Tum the steering wheel to right to set the wheels straight afead

Figura 5-77 Tela Salvar antes do reparo 1

2) Quando as rodas estiverem na posicao reta, o tablet salvara os dados
automaticamente e exibir a seguinte tela.

Save Before Repair

Figura 5-78 Tela 2 Salvar antes do reparo

y Desative a fungéo: os dados serdo salvos imediatamente apds tocar em Salvar antes do
reparo na tela Resultado medido.

2. Se deve ou ndo mudar para 0 modo Meia Tolerancia.

1. Se 0o modo Meia Tolerancia estiver ativado, o Resultado Medido sera exibido no modo Meia
Tolerancia, e a tela ficard como na imagem abaixo.
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@ Vehicle
inspecton

& Preparation

#58 Rolling
== Compensation

6 Castar/SAI

-0°04'
& Alignment

N Gude

Post-alignment
a Disgnoe

@ iwton
Ovechau Report

o2 Mormens.

“w
AR M AT 01 4 TpThGE

Figura 5-79 Tela de resultado medido (meia tolerancia)

2. Se 0 modo Meia Tolerancia estiver desabilitado, o Resultado Medido sera exibido em Total

Modo de tolerancia, e a tela fica como na imagem abaixo.

o Vehicle
¥ Inspecton

4 W'lm
a5 Rolling "‘ i

% Compensation

Q Goster/SAl

c= Measured
& Alignment u

X Gutte

g Postagnment
™ Disgnoeie

@ ADAS v

Cahbraton
B owhaurepont

0'04'

B £t Abgoment

o
Irn Kok hadi 47 290 Lo et

ngj Lam J lmﬁ LM“J [ — S

Figura 5-80 Tela de resultado medido (tolerancia total)

5.7.4 Relatério de revisao

Esta configuracéo permite habilitar ou ndo a exibigdo do relatério de diagnéstico de seguranga do chassi na tela de
relatério apés a execugédo da funcéo de alinhamento das rodas. Se habilitada, um relatério de diagndstico de
segurancga do chassi sera exibido na tela de relatério apés a execugéo da funcéo de alinhamento das rodas; se
desabilitada, o relatério de diagndstico de seguranca do chassi ndo sera exibido na tela de relatério ap6s a execucéo
da fungéo de alinhamento das rodas. Consulte

Relatorio de revisdo e para mais detalhes.
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] Settings - Qverhaul report

15 ADAS & Alignersettings

!‘: »| OBFCM Upicad

@ Vehicle List

m EVDiag Box Seltings
‘:‘ Battery Test
Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Settings
oo

Chassis safety diagnostic report X

Figura 5-81 Tela de configuragédo do relatério de revisédo

5.7.5 Gerenciamento de Especificagdes Personalizadas

A funcéo permite visualizar ou excluir os dados de especificacéo personalizados armazenados para o veiculo.
Caso ndo tenha armazenado nenhum dado de especificagdo personalizado, a tela exibira que nenhum dado
estéa disponivel ao tocar no botédo "Gerenciamento de Especificagdes Personalizadas" .

G Customized Specs Management Q
Time vehicle Type
20250326 06:28:30 Eagle | Summit Coupe | 1985 |c . @

ESC

Figura 5-82 Tela de gerenciamento de especificagdes personalizadas

5.7.6 Restaurar configuracdes padrao

Esta fungéo permite restaurar as configura¢es padrao do software de alinhamento de rodas.
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Restore Default Settings

Do you want 10 restore the default settings of
wheel alignment saftware?

Figura 5-83 Tela Restaurar configuragdes padréo

As configuracdes padréo s&o as seguintes:

Tabela 5-1 Configuragdes padréo

Item Configuragdo padréo

Formato de exibicdo de angulo Grau e minuto

Formato de exibi¢cdo do dedo do pé Grau e minuto

Unidade de altura de passeio milimetros

Unidade de profundidade do piso milimetros

Unidade de largura de esteira e distancia entre eixos milimetros

Unidade de presséo dos pneus bar

Unidade de peso kg

Tipo de grampo Grampo de pneu

Conecte a ferramenta de medig&o de piso Habilitar pesquisa de dispositivo TBE
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Item Configuragdo padrédo

Selecione a ferramenta de medig&o de altura Fita métrica

Medigdo de nivel de chassi Benz

Sem ferramenta
Ferramenta

Configuragéo de bipe Ligar

Intervalo de verificagcdo de precisédo Seis meses

Vezes: 540 vezes
Intervalo de limpeza do alvo

Dias: 90 dias
Inspegao de Veiculos Ligar
Numero de amostra de profundidade do piso Cheque Unico
Profundidade minima do piso 1,6 milimetros
Aviso de profundidade do piso 3.2 milimetros
Inspegao de chassis Ligar
Preparagéo para Medicédo Ligar
Volante central quando Ligar
Salvando o resultado medido
Ajuste para meia tolerancia Ligar

5.8 Configurac8es do software de pré-verificagdo de alinhamento

5.8.1 Pré-verificagdo de alinhamento

Esta funcéo permite que vocé defina se deseja habilitar ou ndo a pré-verificagdo do alinhamento. Isso
determinara se o tablet o guiara durante a inspecao do veiculo (inspegdo de pneus e inspegdo do chassi) e
a medigao da altura do solo no procedimento de pré-verificacdo do alinhamento. Se a inspe¢éo do

alinhamento estiver ativada, vocé podera definir:

1. Inspecéo de pneus: se a inspecéo de pneus estiver habilitada, o tablet o guiara para realizar a inspegéo
de profundidade e pressdo da banda de rodagem; se desabilitado, o tablet ndo o guiara para realizar
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Inspegéo de Presséo e Profundidade da Banda de Rodagem. Consulte Inspecéo de Presséo e Profundidade da Banda de Rodagem para obter

mais detalhes.

2. Inspecao do Chassi: Se a inspegéo do chassi estiver habilitada, o tablet o guiara para realizar a Inspegao
do chassi; se desabilitada, o tablet ndo o guiara para realizar a Inspegdo do chassi. Consulte Inspegao

do Chassi para obter mais detalhes.

3. Medigéo da Altura do Veiculo: Vocé pode definir a medigao da altura do veiculo apenas para os requisitos
do fabricante do veiculo ou para todos os modelos de veiculo, ou definir a ndo medicéo da altura do

veiculo. Consulte Medigao da Altura do Veiculo para obter mais detalhes.

5.8.2 Caster/SAl

Esta funcéo determinara se o tablet o guiara para medir o angulo de Caster e o angulo SAI (Inclinagdo do
Eixo de Direc¢do). Se o botédo Caster/SAl estiver ativado, o tablet o guiara para medir o angulo de Caster e o
angulo SAI na fungdo Alinhamento das Rodas; se estiver desativado, o tablet ndo o guiara para medir o
angulo de Caster e 0 angulo SAl.

Veja Medicao do angulo de Caster/ SAI/ 1A para mais detalhes.

5.8.3 Restaurar as configurag8es padrédo do software de pré-verificagdo de alinhamento

Esta funcéo permite restaurar as configuragées padrdo da Pré-verificagdo de Alinhamento.

Restore Default Sertings

De you want to restore the defeult algnment
precheck software setongs?

Figura 5-84 Tela Restaurar configuracdes padrédo

As configuracdes padrédo sdo as seguintes:

168



Tabela 5-2 Configuragdes padréo

Item Configuragéo padréo
Pré-verificag&o de alinhamento Ligar
Inspecgdo de pneus Ligar
Inspecgéo de chassis Ligar
Unidade de profundidade do piso Ligar

L . Medicdo da altura do passeio (apenas
Medicé&o da altura do passeio . . .
Exigido pelo fabricante do veiculo)

Caster/SAl Ligar
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Vet Tandeedmoode
6 Funcao de calibracao ADAS

Apds conectar com IAL000WA, o tablet de diagnéstico MaxiSys ADAS permite que vocé execute
Funcéo de calibragdo ADAS utilizando varios sensores instalados no veiculo, incluindo
Controle de cruzeiro adaptativo (ACC), detecgéo de ponto cego (BSD), camera de visao traseira (RVC),

Assisténcia de Manutencéo de Faixa (LKA), Monitoramento de Visdo A Volta (AVM), Sistema de Visdo Noturna (NVS) e
breve.

Este capitulo descreve os procedimentos de calibragéo (tomando como exemplo o veiculo Audi A7 2011) de seis
funcdes diferentes de calibracdo do ADAS, a saber: calibragdo do ACC, calibragdo do assistente de mudanca de
faixa, calibragéo do sistema de camera de viséo traseira, calibracdo do HUD, calibragcéo da camera de visdo noturna
e calibracédo da camera de bordo. A situagdo que requer calibragéo, as ferramentas de calibracéo necesséarias, os
preparativos, as notas e os procedimentos de calibragdo séo apresentados em detalhes. Como os procedimentos
de calibragdo podem variar de acordo com o veiculo, siga as instru¢des passo a passo no tablet de diagnéstico
compativel para concluir a calibragéo.

6.1 Trabalho Preparatério

Antes de executar a fungdo de calibragdo do ADAS, vocé precisa conectar o IAL000WA ao tablet MaxiSys Ultra
primeiro, depois configurar a rede do tablet e conecta-lo ao veiculo por meio de um dispositivo VCI. Vocé pode
consultar o Tablet MaxiSys Ultra.

Em seguida, toque em Diagnéstico ou Alinhamento de rodas na tela principal e siga as instrugées passo a passo
para acessar a sec¢ao de calibracdo do ADAS. Para acessar a sec¢éo de calibracdo do ADAS, consulte Alinhamento
Avancado de Rodas.

6.2 Controle de cruzeiro adaptativo

O sistema ACC (Adaptive Cruise Control) permite que o motorista mantenha uma distancia calibrada do veiculo da
frente e, de acordo com a distancia e a velocidade do veiculo selecionado, o veiculo pode realizar desaceleracéo e
aceleracéo automaticas.

@ OBSERVACAO

y Aqui, usamos o Audi A7 2011 como exemplo para ilustragdo. Os procedimentos de calibracdo podem variar de

acordo com o veiculo. Siga as instru¢des especificas no seu tablet.

y Certifigue-se de que haja pelo menos um espaco de 1200 mm (47,24 pol) na frente do veiculo.
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6.2.1 Selecione uma situacdo que precisa de calibracéo
y Reparou ou substituiu a unidade de controle do sensor de radar do Controle de Cruzeiro Adaptativo (ACC).
y O angulo de desvio do sensor do radar ACC esté fora da faixa normal.
y Ajustou a posigéo do sensor do radar ACC na carroceria do veiculo.
y Reparou ou substituiu o para-choque ou a grade do radiador.

y Ajustou o chassi.

6.2.2 Ferramentas de calibragdo necessérias
y Quadro de Calibragdo AUTEL-CSC1000;
y Refletor AUTEL-CSC0602/01;
y Mini Refletor AUTEL-CSC0602/07;
y Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Grampo de Roda (Grampo de Pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Alvo AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Meta AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Auxilio de Alinhamento AUTEL-CSC0500/08;

y Chave sextavada AUTEL-CSC0602/06 ou outros ajustadores de radar (ndo incluidos).

41 4

Figura 6-1 Ferramentas de calibragdo necessarias
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6.2.3 Preparacdes de calibracao

@ OBSERVAGAO

y Antes de iniciar a calibracéo do sensor de radar do Controle de Cruzeiro Adaptativo (ACC), verifique se o veiculo esta

equipado com um sistema de visdo noturna.

y Se o veiculo estiver equipado com um sistema de viséo noturna, verifique se a calibragéo é necessaria com base nas
condicdes de calibracdo do sistema de visdo noturna na ferramenta de diagndstico. Se a calibracéo for necessaria,
primeiro conclua a calibracéo do sistema de visdo noturna de acordo com as instrucdes na ferramenta de diagnéstico.
Em seguida, calibre o radar ACC.
sensor.

y Se o veiculo ndo estiver equipado com um sistema de visdo noturna ou o sistema de viséo noturna néo precisar ser

calibrado, execute diretamente a calibracéo do sensor de radar ACC.

y Estacione o veiculo em superficie plana. Centralize o volante e mantenha as rodas dianteiras do veiculo em posicéo reta
(se necessario, faca o alinhamento das rodas primeiro). Certifique-se de que haja um espaco minimo de 3 m (118,11

pol) a frente do veiculo;

y Pare completamente o veiculo, confirme se o angulo de impulso traseiro esta alinhado e gire

a ignicdo desligada;

y Certifique-se de que o liquido de arrefecimento e o 6leo do motor do veiculo estejam nos niveis recomendados e que o
tanque de combustivel esteja cheio. O veiculo nédo deve transportar nenhuma carga adicional (como passageiros ou

carga);

y Encaixe o VCI no veiculo e conecte a ferramenta de diagnéstico ao VCI (se a ferramenta de diagnéstico e o VCI estiverem

conectados por meio de um cabo de diagnéstico, passe o cabo pela janela);

y Feche as portas do veiculo e desligue toda a iluminagédo externa;

y Ajuste a presséo dos pneus ao valor especificado;

y Se necessario, conecte o veiculo a um mantenedor de bateria para evitar a descarga da bateria;
y Para veiculos com suspens&o a ar, ative o “Modo Jack”;

y Geralmente, o sensor de radar ACC esté localizado na grade sob o emblema do veiculo, ou

atras do emblema do veiculo ou em ambos os lados do para-choque;

Yy Remova a grade do sensor do radar ACC para verificar se o sensor esta danificado ou firmemente fixado. Se estiver

danificado ou néo estiver bem preso, repare-o ou conserte-o;
y Certifique-se de que a superficie do sensor do radar esteja limpa.

@ OBSERVAGAO

y A localizacéo real do sensor varia de acordo com o veiculo.

y Toque em OK para concluir o posicionamento da ferramenta auxiliar.

y Toque em Cancelar para sair da calibragéo do Controle de Cruzeiro Adaptativo (ACC).
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6.2.4 Posicionamento da ferramenta auxiliar

y Para posicionar automaticamente a barra transversal e as placas deslizantes

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal e as placas deslizantes retornardo automaticamente
as suas posigoes iniciais. Preste atengdo a seguranca quando a barra transversal e as placas
deslizantes estiverem em movimento.

2. Pressione Avancar no tablet para entrar na proxima interface ap6s a barra transversal e deslizar
as placas retornam as suas posigdes iniciais.

Itern Status
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset
Front and rear

Crossbar helght

o[, 2l B S B o B S e SR

Sliding block (L)

sliding block (R) v

Figura 6-2 Posicionar automaticamente a barra transversal

OBSERVAGAO Certifique-se de que o cabo de alimentag&o na parte inferior da coluna esteja conectado a uma tomada elétrica e

que o interruptor esteja ligado.

y Para centralizar o quadro de calibragdo na frente do veiculo

1. Coloque o quadro de calibragéo cerca de 1,5 m na frente do veiculo.

2. Ajuste o quadro de calibragdo para que ele fique alinhado com o centro frontal do veiculo

Figura 6-3 Centralizar o quadro de calibracao
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y Para instalar as bragadeiras de roda (bracadeiras de pneu) e alvos

Instale duas bragadeiras de roda (bragadeiras de pneu) e alvos nas rodas traseiras (se néo tiverem sido
instalados anteriormente).

Figura 6-4 Instale as bracadeiras de roda (bragadeiras de pneu) e alvos

@ noTa

Durante o ajuste automatico, certifique-se de que néo haja obstru¢es que possam interferir no movimento da
barra transversal.

y Para colocar o auxilio de alinhamento

Posicione o auxiliar de alinhamento de modo que ele fique apontado para o centro do para-choque dianteiro.

S — — .

Figura 6-5 Posicione o Auxilio de Alinhamento
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@ OBSERVAGAO

Ap6s obter a posicdo do auxiliar de alinhamento, a tela exibira a solicitagéo para remové-lo. Toque em OK para

prosseguir.

y Para ajustar e fixar o quadro de calibragcéo

1. Mova o quadro de calibragcéo de modo que os valores de “Distancia”, “Guia” e “Deslocamento” sejam

exibido em verde.

2. Ap6s a colocagédo do quadro de calibragdo, pressione 2 freios na base para fixar a calibragao.

3. O ajuste aproximado do quadro de calibragdo esta concluido. Pressione Avancar no tablet.
para entrar na proxima interface.

Distance Frame angle Offset

}/ﬂ\_a
v

v v

Target values 1376 Target values 0.00 Target values; 0

..—a-'-.'i—-

Figura 6-6 Ajuste o quadro de calibragao

y Para mover automaticamente a barra transversal para a posigéo alvo

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal se movera automaticamente para o alvo

posigéo. Preste atencéo a seguranca quando a barra transversal estiver em movimento.

2. Pressione Avancar no tablet para entrar na préxima interface apés a barra transversal se mover para

a posicéo alvo.
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Tem Standard Cuirint Unit Status

Frame angle Q.00 oo & v

Rell angle .00 u.eo s v
Fitch angle 0.00 .00 . v
Offset 0 ] mm v
Target distance 1376 1376 mm v

Figura 6-7 Mova a barra transversal para a posi¢éo alvo

3. Remova as bracadeiras das rodas (bracadeiras dos pneus), os alvos das rodas e o alinhamento

ajuda.

@ OBSERVAGAO

Para garantir que o diagnéstico ocorra sem problemas, mantenha a tenséo de diagnéstico acima de 12
V. Se a tenséo for insuficiente, conecte o dispositivo ao carregador de bateria.

y Parainstalar e ajustar o refletor na placa deslizante esquerda

1. Instale o refletor AUTEL-CSC0602/01 na placa deslizante esquerda (sujeito a diregdo de
conducéo do veiculo) de modo que ele fique totalmente preso a placa deslizante.

2. Gire o bot&o (1) no refletor de modo que o lado marcado com 2 fique voltado para cima.

Figura 6-8 Ajuste do Refletor 1

3. Pressione Abrir no tablet para ligar o laser da placa deslizante.
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4. Ajuste a altura da barra transversal (2) e mova o refletor AUTEL-CSC0602/01 para a esquerda e para

a direita de modo que o feixe de laser (1) aponte para qualquer posi¢édo na superficie do sensor do
radar.

T IR

Figura 6-9 Ajuste o Refletor 2

@ NOTA:

O estilo e a posigao do sensor de radar podem ndo ser exatamente 0os mesmos mostrados na figura. Isso
depende da situagéo real.

5. Ajuste a bolha para que ela fique no centro do nivel de bolha.
y Pressione brevemente ou longamente A- no tablet para mover a bolha A para frente.
y Pressione brevemente ou longamente A+ no tablet para mover a bolha A para tras.
y Pressione brevemente ou longamente B- no tablet para mover a bolha B para a esquerda.

y Pressione rapidamente ou longamente B+ no tablet para mover a bolha B para a direita.
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Figura 6-10 Centralize a bolha no nivel de bolha

y Para alinhar o laser refletido a esquerda com o laser de origem

1. Ajuste a altura da barra transversal (2) e mova o refletor AUTEL-CSC0602/01 para a esquerda e
para a direita de modo que o feixe de laser (2) aponte para o mini refletor (3) no sensor do radar.

@ OBSERVAGAO

y A posicao do mini refletor pode néo ser exatamente a mesma mostrada na figura.
Isso esta sujeito a situacgao real.
y Se ndo houver mini refletor no sensor, conecte o mini refletor AUTEL-
CSC0602/07 em um ponto plano na superficie do radar e aponte o feixe de laser para este mini refletor.
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Figura 6-11 Alinhar laser com mini refletor

2. Use a chave sextavada AUTEL-CSC0602/06 ou outros ajustadores de radar (ndo incluidos)
para ajustar os parafusos do sensor A e B de modo que o ponto do laser refletido (1) coincida
com o centro alvo (2).

@ OBSERVAGAO

y A posicéo do parafuso de ajuste pode nédo ser exatamente a mesma mostrada na
figura. Isso esté sujeito a situacéo real.

y Ajuste os parafusos diagonais superior e inferior até que o ponto do laser refletido coincida com o
centro do alvo.

Figura 6-12 Alinhar o laser refletor com o laser de origem
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y Para calibrar o sensor de radar ACC esquerdo

1. Ajuste a altura da barra transversal (2) e mova o refletor AUTEL-CSC0602/01 para a esquerda e para
a direita de modo que o feixe de laser (1) aponte para o centro do radar.

2. Pressione Fechar no tablet para desligar o laser da placa deslizante.

Figura 6-13 Centralize o Laser

3. Gire o bot&o (A) no refletor AUTEL-CSC0602/01 de modo que o lado marcado como 1 fique voltado
para cima.

Figura 6-14 Ajuste do Refletor 1
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4. Gire o bot&o (A) no refletor AUTEL-CSC0602/01 de modo que o lado marcado como 2 fique
voltado para cima.

Figura 6-15 Ajuste do Refletor 2

5. Gire o botdo (A) no refletor AUTEL-CSC0602/01 de modo que o lado marcado com 3 fique
voltado para cima.

Figura 6-16 Ajuste o Refletor 3

6. Aguarde até que a tela indique que o médulo de controle de regulagdo de distancia J428
(Mestre) foi ajustado com sucesso e que o médulo de controle de regulagéo de distancia 2-
J850 (Escravo) foi ajustado. Em seguida, toque em OK para continuar.
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y Para instalar e ajustar o refletor na placa deslizante direita

1. Instale o refletor AUTEL-CSC0602/01 na placa deslizante direita (sujeito a dire¢do de conducéo do
veiculo) de modo que ele fique totalmente preso a placa deslizante.

2. Gire o botéo (1) no refletor de modo que o lado marcado com 2 fique voltado para cima.

Figura 6-17 Ajuste o Refletor 1

3. Pressione Abrir no tablet para ligar o laser da placa deslizante.

4. Ajuste a altura da barra transversal (2) e mova o refletor AUTEL-CSC0602/01 para a esquerda e para

a direita de modo que o feixe de laser (1) aponte para qualquer posi¢do na superficie do sensor
do radar.
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Figura 6-18 Ajuste o Refletor 2

@ NOTA:

O estilo e a posigdo do sensor de radar podem ndo ser exatamente os mesmos mostrados na figura. Isso
depende da situagédo real.

5. Ajuste a bolha para que ela fiqgue no centro do nivel de bolha.
y Pressione brevemente ou longamente A- no tablet para mover a bolha A para frente.
y Pressione brevemente ou longamente A+ no tablet para mover a bolha A para tras.
y Pressione brevemente ou longamente B- no tablet para mover a bolha B para a esquerda.

y Pressione rapidamente ou longamente B+ no tablet para mover a bolha B para a direita.
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Figura 6-19 Centralize a bolha no nivel de bolha

y Para alinhar o laser refletido direito com o laser de origem

1. Ajuste a altura da barra transversal (2) e mova o refletor AUTEL-CSC0602/01 para a esquerda e
para a direita de modo que o feixe de laser (2) aponte para o mini refletor (3) no sensor do radar.

@ OBSERVAGAO

y A posicéo do mini refletor pode ndo ser exatamente a mesma mostrada na figura.
Isso esta sujeito a situagao real.

y Se n&@o houver um mini refletor no sensor, fixe o mini refletor AUTEL-CSC0602/07 em um ponto plano na
superficie do radar e aponte o feixe de laser para este mini refletor.
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Figura 6-20 Alinhar laser com mini refletor

2. Use a chave sextavada AUTEL-CSC0602/06 ou outros ajustadores de radar (ndo
incluidos) para ajustar os parafusos do sensor A e B de modo que o ponto do laser
refletido (1) coincida com o centro do alvo (2).

@ OBSERVACAO

y A posicéo do parafuso de ajuste pode ndo ser exatamente a mesma mostrada na
figura. Isso esta sujeito a situacéo real.

y Ajuste os parafusos diagonais superior e inferior até que o ponto do laser refletido coincida
com o centro do alvo.

Figura 6-21 Alinhar o laser refletor com o laser de origem
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y Para calibrar o sensor de radar ACC correto

1. Ajuste a altura da barra transversal (2) e mova o refletor AUTEL-CSC0602/01 para a esquerda e para
a direita de modo que o feixe de laser (1) aponte para o centro do radar.

2. Pressione Fechar no tablet para desligar o laser da placa deslizante.

Figura 6-22 Centralize o laser

3. Gire 0 boté&o (A) no refletor AUTEL-CSC0602/01 de modo que o lado marcado como 1 fique voltado
para cima.

Figura 6-23 Ajuste o Refletor 1
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4. Gire o bot&o (A) no refletor AUTEL-CSC0602/01 de modo que o lado marcado como 2
fique voltado para cima.

Figura 6-24 Ajuste o Refletor 2

5. Gire o botdo (A) no refletor AUTEL-CSC0602/01 de modo que o lado marcado com 3
fique voltado para cima.

Figura 6-25 Ajuste o Refletor 3

6. Aguarde até que a tela indique que o modulo de controle de regulagdo de distancia 2-
0 J850 (Escravo) também foi ajustado com sucesso. A calibracéo do ACC foi concluida.

187



6.3 Assistente de mudanca de faixa

Como ha um ponto cego visual no espelho retrovisor do veiculo, o veiculo nesse ponto cego néo pode ser visto antes
da mudanca de faixa. Se houver um veiculo ultrapassando no ponto cego, pode ocorrer um acidente de coliséo ao
mudar de faixa. O sistema de detecgdo de ponto cego pode varrer o ponto cego do espelho retrovisor, evitando

acidentes durante a mudanca de faixa.

@ OBSERVACAO

y Aqui, usamos o Audi A7 2011 como exemplo para ilustracéo. Os procedimentos de calibracdo podem variar de

acordo com o veiculo. Siga as instrucdes especificas no seu tablet.

Yy H& um espaco minimo de 2400 mm (94,49 pol) do centro da roda traseira para tras.

6.3.1 Selecione uma situagdo que precisa de calibracdo
y Foi necessaria ou substituida a unidade de controle de assisténcia para mudanga de faixa.
V¥ Reparou ou substituiu o capd/porta-malas do para-choque traseiro.

y Ajustou a posigdo da unidade de controle de assisténcia para mudanga de faixa no veiculo.

6.3.2 Selecione a posi¢ao de estacionamento do veiculo

Figura 6-26 Selecione a posicéo de estacionamento do veiculo
y A: Terreno plano.

y B: O quadro de calibragéo e o veiculo nédo estdo no mesmo nivel (use uma fita métrica para medir o valor h).



Enter h Value

* Measure the height gap h between the two levels,
and enter the measured value (unit: mm).

Figura 6-27 Valor medido h

y C: Terreno irregular ou quadro de calibragado e veiculo ndo estdo no mesmo nivel (use a compensacéo para
reconhecer automaticamente a superficie de apoio do veiculo como referéncia para ajustar a altura, o
angulo de inclinagdo e o angulo de rolagem).

6.3.2.1 Ao selecionar A ou B
1. Ferramentas de calibragdo necesséarias

V¥ Quadro de Calibragdo AUTEL-CSC1000;
y Caixa de Calibragdo de Radar AUTEL-CSC0605/01;
y Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSCO0500/17-LF;
y Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Alvo AUTEL-CSCO0500/16-LF;
y Meta AUTEL-CSC0500/16-RF;

y Adaptador de energia de 24 V.
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Figura 6-28 Ferramentas de calibragdo necessarias (ao selecionar A ou B)

2. Preparagdes de calibragéo

y Estacione o veiculo em superficie plana. Centralize o volante e mantenha as rodas dianteiras do veiculo em
linha reta (se necessario, faga o alinhamento das rodas primeiro). Certifique-se de que haja um espaco
minimo de 4 m (157,48 pol.)

*

4 m (157,48 pol) atras do veiculo (comegando pelo eixo traseiro);

y Para veiculos com suspenséo a ar, defina a altura do chassi como média ou

automatico (mostrado no painel de instrumentos);

y Certifique-se de que o liquido de arrefecimento e o 6leo do motor do veiculo estejam nos niveis recomendados
e que o tanque de combustivel esteja cheio. O veiculo ndo deve transportar nenhuma carga adicional

(como passageiros ou carga);

y Conecte o VCI ao veiculo e conecte a ferramenta de diagnéstico ao VCI (se a ferramenta de diagnéstico e o

VCI estiverem conectados por meio de um cabo de diagnéstico, passe o cabo pela janela);

y Acione o freio de estacionamento e feche todas as portas. Néo deve haver ninguém dentro do veiculo;
y Ajuste a presséo dos pneus ao valor especificado;

y Se necessario, remova a etiqueta de enfeite na capa do para-choque.

@ OBSERVAGAO

y N&o abra ou feche portas durante a calibragao.

y Toque em OK para concluir o posicionamento da ferramenta auxiliar.

y Toque em Cancelar para sair da calibragdo do sistema Lane Change Assistant.
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3. Posicionamento da ferramenta auxiliar

y Para posicionar automaticamente a barra transversal e as placas deslizantes

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal e as placas deslizantes retornardo automaticamente as
suas posi¢des iniciais. Preste atengdo a seguranga quando a barra transversal e as placas deslizantes
estiverem em movimento.

2. Pressione Avangar no tablet para entrar na préxima interface apés a barra transversal e

as placas deslizantes retornam as suas posigoes iniciais.

Item Status
Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Figura 6-29 Posicionar automaticamente a barra transversal

@ OBSERVAGCAO

Certifique-se de que o cabo de alimentagdo na parte inferior da coluna esteja conectado a uma tomada elétrica e

que o interruptor esteja ligado.

y Para centralizar o quadro de calibrag@o na parte traseira do veiculo

1. Coloque o quadro de calibragdo cerca de 1,5 m atras do veiculo.

2. Ajuste o quadro de calibragéo para que ele fique alinhado com o centro traseiro do veiculo.
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Figura 6-30 Centralize o quadro de calibragéo

y Para instalar as bracadeiras de roda (bragadeiras de pneu) e alvos

Instale duas bracadeiras de roda (bracadeiras de pneu) e alvos nas rodas traseiras. Preste atencéo a
posicéo de instalagao.

€ Yoy

l I

AUTEL-CSCO500/17-RF l I -CSCO500/17-LF
AUTEL-CSCO500/16-RF %} 7 AUTEL-CSCOS00/16-LF

Figura 6-31 Instale as bracadeiras de roda (bracadeiras de pneu) e alvos

@ OBSERVAGCAO

Durante o ajuste automatico, certifique-se de que ndo haja obstrugdes que possam interferir no movimento da
barra transversal.

y Para ajustar e fixar o quadro de calibracao

1. Mova o quadro de calibracéo para que os valores de “Distancia”, “Guia” e “Deslocamento” sejam

exibidos em verde.
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2. Ap6s a colocagdo do quadro de calibragéo, pressione 2 freios na base para
fixe 0 quadro de calibragéo.

3. O ajuste aproximado do quadro de calibragéo esta concluido. Pressione Avangar no tablet.
para entrar na préxima interface.

Distance Frame angle Offset

v v v

Target values 2612 Target values: 0.00 Target values 0

e

Figura 6-32 Ajuste o quadro de calibragéao
y Para mover automaticamente a barra transversal para a posigéo alvo

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal e as placas deslizantes se moverdo automaticamente para
suas posicoes desejadas. Preste atengdo a seguranga ao mover a barra transversal.

2. Pressione Avancar no tablet para entrar na préxima interface apés a barra transversal e

as placas deslizantes movem-se para suas posi¢des alvo.

em Standard Gurram Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 T v
Roll angle 0.00 0.00 ¥ v
Pitch angle 0.00 0.00 - v
Offset Q [} mm v
Terget distance 2612 2612 mm v
Target helight 573 5§73 mm %
Sliding block (L) 700 700 mm v
Sliding block (R) 700 700 mm v

Figura 6-33 Mova a barra transversal para a posi¢ao alvo

3. Remova as bragadeiras das rodas (bragadeiras dos pneus) e os alvos das rodas.
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y Para instalar a caixa de calibragéo do radar na placa deslizante esquerda

1. Instale a caixa de calibracédo do radar AUTEL-CSC0605/01 na placa deslizante esquerda (sujeita a
diregdo de conducédo do veiculo) de modo que ela fique totalmente fixada na placa deslizante.

Figura 6-34 Instale a caixa de calibracéo do radar na placa deslizante esquerda
2. Ajuste a bolha para que ela fique no centro do nivel de bolha.
y Pressione brevemente ou longamente A- no tablet para mover a bolha A para frente.
y Pressione brevemente ou longamente A+ no tablet para mover a bolha A para trés.
y Pressione brevemente ou longamente B- no tablet para mover a bolha B para a esquerda.

y Pressione rapidamente ou longamente B+ no tablet para mover a bolha B para a direita.
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Figura 6-35 Centralize a bolha no nivel de bolha
y Para ligar a caixa de calibracdo do radar e calibrar a unidade de controle esquerda

1. Conecte o cabo de alimentag&o incluso na porta de alimentag&o (1). Ligue o interruptor (2) e o LED
vermelho (3) acendera. N&o prossiga para a proxima etapa até aproximadamente 10 segundos
depois, quando o LED verde (4) acender. H4 duas maneiras de conectar a fonte de alimentagéo:

y Utilize o adaptador de energia de 24 V compativel com a ferramenta de calibragéo.

y Utilize o cabo de alimentacéo de 24 V fornecido com o quadro de calibragéo.

Figura 6-36 Conectar energia
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2. Aguarde até que a tela exiba que a calibragdo na unidade de controle do assistente de mudanca de
faixa J769 foi bem-sucedida e toque em OK para inserir a calibracéo correta da unidade de controle.

y Para instalar a caixa de calibragéo do radar na placa deslizante direita

1. Instale a caixa de calibracédo do radar AUTEL-CSC0605/01 na placa deslizante direita (sujeita a
diregdo de conducéo do veiculo) de modo que ela fique totalmente fixada na placa deslizante.

Figura 6-37 Instale a caixa de calibracdo do radar na placa deslizante direita
2. Ajuste a bolha para que ela fique no centro do nivel de bolha.
y Pressione brevemente ou longamente A- no tablet para mover a bolha A para frente.
y Pressione brevemente ou longamente A+ no tablet para mover a bolha A para tras.
y Pressione brevemente ou longamente B- no tablet para mover a bolha B para a esquerda.

y Pressione rapidamente ou longamente B+ no tablet para mover a bolha B para a direita.
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Figura 6-38 Centralize a bolha no nivel de bolha
y Para ligar a caixa de calibragdo do radar e calibrar a unidade de controle correta

1. Conecte o cabo de alimentag&o incluso na porta de alimentag&o (1). Ligue o interruptor (2) e o LED
vermelho (3) acendera. N&o prossiga para a proxima etapa até aproximadamente 10 segundos
depois, quando o LED verde (4) acender. H4 duas maneiras de conectar a fonte de alimentagéo:

y Utilize o adaptador de energia de 24 V compativel com a ferramenta de calibragéo.

y Utilize o cabo de alimentacéo de 24 V fornecido com o quadro de calibragéo.

Figura 6-39 Conectar energia
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2. Siga as instrug8es na tela para operar passo a passo e, finalmente, entre na tela que exibe a
calibragdo das unidades de controle, -J769 e 2-J770, foi bem-sucedida.

6.3.2.2 Ao selecionar C
1. Ferramentas de calibragdo necesséarias

y Quadro de Calibracdo AUTEL-CSC1000;
y Caixa de Calibragdo de Radar AUTEL-CSC0605/01;
y Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Grampo de Roda (Grampo de Pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Alvo AUTEL-CSC0500/16-LF;
Yy Meta AUTEL-CSC0500/16-RF;
y Alvo AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Meta AUTEL-CSC0500/16-RR;

y Adaptador de energia 24 V;

e

y Suporte para volante;

y Calco de roda.

Figura 6-40 Ferramentas de calibragdo necessérias (ao selecionar C)
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2. Preparacdes de calibracao

y Estacione o veiculo em uma superficie plana com as rodas dianteiras em linha reta.

posicao.

y Coloque um calgo na frente e atras da roda dianteira esquerda ou direita para evitar que o veiculo se mova.

y Centralize o volante, instale a ferramenta de suporte do volante e solte
o freio de estacionamento e engate a marcha natural.

y Mantenha o veiculo sem carga. Certifique-se de que os niveis do liquido de arrefecimento e do 6leo do motor estejam

corretos e que o tanque de combustivel esteja cheio.
y Feche todas as portas e iluminagéo externa;
y Ajuste a presséo dos pneus ao valor especificado;

y Se o veiculo estiver equipado com suspenséao a ar, ajuste-a para 0 modo padréo antes de medir (isso pode
variar para diferentes modelos de veiculo).

y Certifique-se de que haja 4 m (157,48 pol) * 4 m (157,48 pol) ou mais de espaco atras do veiculo (comecando
pelo eixo traseiro);

y Conecte o VCI ao veiculo e conecte a ferramenta de diagnéstico ao VCI (se a ferramenta de diagndstico e
o VCI estiverem conectados por meio de um cabo de diagnéstico, passe o cabo pela janela);

y Certifiqgue-se de que nédo ha pessoas no carro.

y Se necessario, remova a etiqueta de enfeite na capa do para-choque.

@ OBSERVAGAO

y N&o abra ou feche portas durante a calibragéo.

y Toque em OK para concluir o posicionamento da ferramenta auxiliar.

y Toque em Cancelar para sair da calibragdo do sistema Lane Change Assistant.

3. Posicionamento da ferramenta auxiliar
y Para posicionar automaticamente a barra transversal e as placas deslizantes

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal e as placas deslizantes retornardo automaticamente as
suas posigoes iniciais. Preste atengéo a seguranca quando a barra transversal e as placas deslizantes

estiverem em movimento.

2. Pressione Avancar no tablet para entrar na préxima interface apds a barra transversal e

as placas deslizantes retornam as suas posigoes iniciais.
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Item Status

Frame angle v

Roll angle

<

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height
Sliding block (L)
Sliding block (R)

L W G e S S IS

Figura 6-41 Posicionar automaticamente a barra transversal

@ OBSERVAGAO

Certifigue-se de que o cabo de alimentagdo na parte inferior da coluna esteja conectado a uma tomada
elétrica e que o interruptor esteja ligado.

y Para preparar o veiculo

1. Coloque calgos nas rodas para evitar que o veiculo escorregue.

Figura 6-42 Coloque os cal¢os das rodas

2. Dirija para a frente, trave o volante, coloque a transmisséo em ponto morto e solte

freio de estacionamento.
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Figura 6-43 Instale a ferramenta de suporte do volante

y Para centralizar o quadro de calibragdo na parte traseira do veiculo

1. Coloque o quadro de calibragéo cerca de 1,5 m atras do veiculo.

2. Ajuste o quadro de calibragao para que ele fique alinhado com o centro traseiro do veiculo.

Figura 6-44 Centralizar o quadro de calibragdo

y Para instalar as bragadeiras de roda (bracadeiras de pneu) e alvos

Instale quatro grampos de roda (grampos de pneu) e alvos nas rodas. Preste atencéo a posicdo de
instalagao.
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AUTEL-CSCOS00/17-RR JTEL-CSCO500/17-LR

AUTEL-CSCO500/1

AUTEL-CSCO500/16-RF % ¥

el

Figura 6-45 Instalacé@o de grampos de roda (grampos de pneu) e alvos
y Para realizar a compensac¢éo do rolamento da roda

1. Conforme mostrado nas guias da tela, mova o calco da roda para tras por cerca de 30 cm
e, em seguida, empurre o veiculo na diregdo indicada pela seta.

Figura 6-46 Compensacao de rolamento daroda 1
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Figura 6-47 Compensacé&o de rolamento da roda 2
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Figura 6-48 Compensacé&o de rolamento daroda 3
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Figura 6-49 Compensagéo de rolamento da roda 4

2. Se a compensagcéo de rolamento for concluida, o tablet entrara na préxima tela

automaticamente.

@ OBSERVAGAO

Durante o ajuste automatico, certifique-se de que nédo haja obstru¢ées que possam interferir no movimento da
barra transversal.

y Para ajustar e fixar o quadro de calibragao

1. Mova o quadro de calibragédo de modo que os valores de “Distancia”, “Guia” e “Deslocamento” sejam

exibido em verde.

2. Ap6s a colocagéo do quadro de calibragéo, pressione os 2 freios na base para fixa-lo.

3. O ajuste aproximado do quadro de calibragéo esta concluido. Pressione Avangar no tablet.
para entrar na proxima interface.
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Distance Frame angle Offset

v v v

Target values 2612 Target values 0.00 Target values: 0

'—a."li.—-

Figura 6-50 Ajuste do quadro de calibracao
y Para mover automaticamente a barra transversal para a posi¢éo alvo

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal e as placas deslizantes se moverdo automaticamente para

suas posi¢des desejadas. Preste atengdo a seguranga ao mover a barra transversal e as placas deslizantes.

2. Pressione Avancar no tablet para entrar na préxima interface depois que a barra transversal e as placas

deslizantes se moverem para suas posi¢oes de destino.

tem Srandard Current Unit Status
Frame angle .00 0.00 s, v
Foll angle .00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 A ~
Offset 0 [} mm v
Targetdistance 2612 2612 mm v
> 0 Target height 573 573 mm v
Sliding block (L) 700 700 mm v
Slidking block (R) 700 700 mim v

Figura 6-51 Mova a barra transversal para a posicao alvo
3. Remova as bragadeiras das rodas (bracadeiras dos pneus) e os alvos das rodas.
y Para instalar a caixa de calibrag&o do radar na placa deslizante esquerda

1. Instale a caixa de calibragéo do radar AUTEL-CSC0605/01 na placa deslizante esquerda (sujeita a diregdo de

conducéo do veiculo) de modo que ela fique totalmente fixada na placa deslizante.
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Figura 6-52 Instale a caixa de calibracéo do radar na placa deslizante esquerda
2. Ajuste a bolha para que ela fiqgue no centro do nivel de bolha.
y Pressione brevemente ou longamente A- no tablet para mover a bolha A para frente.
y Pressione brevemente ou longamente A+ no tablet para mover a bolha A para tras.
y Pressione brevemente ou longamente B- no tablet para mover a bolha B para a esquerda.

y Pressione rapidamente ou longamente B+ no tablet para mover a bolha B para a direita.

Figura 6-53 Centralize a bolha no nivel de bolha
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y Para ligar a caixa de calibracdo do radar e calibrar a unidade de controle esquerda

1. Conecte o cabo de alimentagédo incluso na porta de alimentagédo (1). Ligue o interruptor (2) e o LED
vermelho (3) acendera. N&o prossiga para a proxima etapa até aproximadamente 10 segundos
depois, quando o LED verde (4) acender. Ha duas maneiras de conectar a fonte de alimentagéo:

y Utilize o adaptador de energia de 24 V compativel com a ferramenta de calibracéo.

y Utilize o cabo de alimentacdo de 24 V fornecido com o quadro de calibracéo.

Figura 6-54 Conectar energia

2. Aguarde até que a tela exiba que a calibragéo na unidade de controle do assistente de mudancga de faixa

J769 foi bem-sucedida e toque em OK para inserir a calibragdo correta da unidade de controle.

y Para instalar a caixa de calibragéo do radar na placa deslizante direita

1. Instale a caixa de calibragdo do radar AUTEL-CSC0605/01 na placa deslizante direita (sujeita a
direcdo de conducéo do veiculo) de modo que ela fique totalmente fixada na placa deslizante.
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Figura 6-55 Instale a caixa de calibracdo do radar na placa deslizante direita
2. Ajuste a bolha para que ela fique no centro do nivel de bolha.
y Pressione brevemente ou longamente A- no tablet para mover a bolha A para frente.
y Pressione brevemente ou longamente A+ no tablet para mover a bolha A para tras.
y Pressione brevemente ou longamente B- no tablet para mover a bolha B para a esquerda.

y Pressione rapidamente ou longamente B+ no tablet para mover a bolha B para a direita.

Figura 6-56 Centralize a bolha no nivel de bolha
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y Paraligar a caixa de calibragédo do radar e calibrar a unidade de controle correta

1. Conecte o cabo de alimentacao incluso na porta de alimentagdo (1). Ligue o interruptor (2) e o LED
vermelho (3) acendera. Nao prossiga para a proxima etapa até aproximadamente 10 segundos
depois, quando o LED verde (4) acender. Ha duas maneiras de conectar a fonte de alimentacéo:

y Utilize o adaptador de energia de 24 V compativel com a ferramenta de calibragéo.

y Utilize o cabo de alimentacéo de 24 V fornecido com o quadro de calibragéo.

Figura 6-57 Conectar energia

2. Siga as instrugdes na tela para operar passo a passo e, finalmente, entre na tela que exibe a calibracdo
das unidades de controle, -J769 e 2-J770, foi bem-sucedida.

6.4 Sistema de camera de visao traseira

O sistema de cameras panoramicas, com cameras que fornecem uma visao segura de 360°, pode transmitir as

imagens para a cabine em tempo real, para que o motorista possa compreender com preciséo as condigdes
ambientais de perto.

@ OBSERVACAO

Aqui, usamos o Audi A7 2011 como exemplo para ilustragdo. Os procedimentos de calibracéo podem variar de
acordo com o veiculo. Siga as instrugdes especificas no seu tablet.

6.4.1 Selecione uma situagcao que precisa de calibracdo
y Substituiu a camera panoramica.
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y Substituiu a unidade de controle do sistema de camera panoramica.
y Atualizou o software da unidade de controle do sistema de camera panoramica.
¥ Inseriu os novos dados na unidade de controle do sistema de camera panoramica.

y Reparados os componentes que estéo equipados com camera panoramica ou afetam
instalacéo de camera.

y Ajustou o chassi.
y Areas sobrepostas de imagens capturadas por cAmeras panoramicas sdo deslocadas.
y Ajustou a altura da carroceria do veiculo.

y Ajustou a posi¢édo da camera panoramica na carroceria do veiculo.

6.4.2 Selecionar ferramentas auxiliares de posicionamento

.
v

Figura 6-58 Selecione a posicéo de estacionamento do veiculo
y A: Barbante + fio de prumo (n&o incluso).
y B: Quadro de calibragdo + laser de duas linhas + haste de extens&o IA1000.
6.4.2.1 Ao selecionar um
1. Ferramentas de calibragdo necessarias:
§ Padrdo AUTEL-CSC1004/01 (x 2);

y Fita métrica (ndo incluida).
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2. Preparagdes de calibracao

y Estacione o veiculo em uma superficie plana. Centralize o volante e mantenha as rodas dianteiras do veiculo em
linha reta (se necessario, faca o alinhamento das rodas primeiro). Certifique-se de que haja espago ao redor do

veiculo;
y Estenda os espelhos retrovisores externos em ambos os lados do veiculo;
y Certifique-se de que todas as lentes da camera estejam limpas. Se necessario, limpe as lentes com um pano Umido;

y Verifique as respectivas imagens da camera no visor do console central; Substitua a cAmera se a imagem for afetada

devido a danos na camera; verifique e corrija a respectiva posi¢éo da camera se a imagem estiver em angulo;

y Certifique-se de que o liquido de arrefecimento e o éleo do motor do veiculo estejam nos niveis recomendados e que
o tanque de combustivel esteja cheio. O veiculo ndo deve transportar nenhuma carga adicional (como

passageiros ou carga);

y Conecte o VCI ao veiculo e conecte a ferramenta de diagndstico ao VCI (se a ferramenta de diagnéstico e o VCI

estiverem conectados por meio de um cabo de diagndstico, passe o cabo pela janela);

y Aplique o freio de estacionamento e feche todas as portas (capd) e o caminh&o;
y Ajuste a pressao dos pneus ao valor especificado;

y Conecte o veiculo a um mantenedor de bateria e certifique-se de que o mantenedor esteja fora da visdo da camera;

y Ligue a ignicéo;

y Pressione o botdo de imagem panoramica para mostrar a imagem panoramica no console central

mostrar;

y Para evitar erros de reconhecimento, certifique-se de que ndo haja objetos ao redor da area de calibragéo;

y Certifique-se de que a area de calibragéo esteja bem iluminada.

@ OBSERVAGCAO

y Toque em OK para concluir o posicionamento da ferramenta auxiliar.

y Toque em Cancelar para sair da calibragao.

3. Posicionamento da ferramenta auxiliar

y Para posicionar os padrdes

1. Coloque os dois padrdes AUTEL-CSC1004/01 em ambos os lados do veiculo e certifique-se de que a distancia seja

a = 2000 mm-2500 mm (78,74 pol-98,43 pol).
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y Certifique-se de que a seta (1) aponte a dire¢do de condugéo do veiculo e que a linha cruzada (2) esteja alinhada com o

centro da roda dianteira. Os padrées em ambos os lados do veiculo devem estar paralelos.

y Certifique-se de que o veiculo esteja estacionado entre os dois padrdes e as distancias

b e c sdo iguais.

W
‘1;"
&) Po
2] 2
< <F
(AUTEL-CSC1004/01 (]
| AUIEL=LOL IDUAIOY | AG1

Figura 6-59 Posicione os dois padrdes

@ OBSERVAGAO

y Certifique-se de que o molde AUTEL-CSC1004/01 esteja colocado corretamente e sua superficie esteja plana

e nao reflete luz.

y Certifique-se de que a ignicéo esteja ligada.

2. Siga as instrugcOes na tela para operar passo a passo e, finalmente, insira o
tela exibindo que a calibragéo foi realizada com sucesso.

6.4.2.2 Ao selecionar B
y Para selecionar a posicdo de estacionamento do veiculo:
1. A: Terreno plano.

2. B: Terreno irregular ou quadro de calibracéo e veiculo ndo estdo no mesmo nivel (use a compensagao
para reconhecer automaticamente a superficie de apoio do veiculo como referéncia para ajustar a
altura, a inclinagdo e o angulo de inclinacéo).
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Figura 6-60 Selecione a posicao do veiculo

A. Ao selecionar terreno plano
1. Ferramentas de calibracdo necessarias
y Quadro de Calibragcédo AUTEL-CSC1000;
y Padrdo AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
y Laser de Duas Linhas AUTEL-CSC50A/15-L;
y Laser de Duas Linhas AUTEL-CSC50A/15-R;
y Haste Extensao IA1000 AUTEL-CSC50A/18-L;
y Haste Extensdo IA1000 AUTEL-CSC50A/18-R;
y Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Grampo de Roda (Grampo de Pneu) AUTEL-CSCO0500/17-RR;
y Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Alvo de roda AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Roda Alvo AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Roda Alvo AUTEL-CSC0500/16-LF;

y Alvo de roda AUTEL-CSC0500/16-RF.
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Figura 6-61 Ferramentas de calibragdo necessarias

2. Preparagdes de calibracao

y Certifique-se de que um espaco de pelo menos 9,0 m (354,33 pol.) x 4,5 m (177,17 pol.) esteja

livre de materiais refletivos (como janelas, dispositivos de iluminacao e refletores) e que a
superficie esteja nivelada.

Figura 6-62 Preparag¢des do espago do veiculo

y Estacione o veiculo em uma superficie plana. Centralize o volante e mantenha as rodas dianteiras

do veiculo em linha reta (se necessario, faca o alinhamento das rodas primeiro). Certifique-se
de que haja espago ao redor do veiculo;
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y Estenda os espelhos retrovisores externos em ambos os lados do veiculo;

y Certifique-se de que todas as lentes da camera estejam limpas. Se necessario, limpe as lentes com agua

pano;

y Verifique as respectivas imagens das cameras no display do console central;
Substitua a camera se a imagem for afetada devido a danos na camera; verifique e corrija a posicéo da

camera se a imagem estiver em angulo;

y Certifique-se de que o liquido de arrefecimento e o 6leo do motor do veiculo estejam nos niveis recomendados
e que o tanque de combustivel esteja cheio. O veiculo ndo deve transportar nenhuma carga adicional

(como passageiros ou carga);

y Conecte o VCI ao veiculo e conecte a ferramenta de diagnéstico ao VCI (se a ferramenta de diagnéstico e o

VCI estiverem conectados por meio de um cabo de diagnéstico, passe o cabo pela janela);

y Aplique o freio de estacionamento e feche todas as portas (capd) e o caminhéo;
y Ajuste a presséo dos pneus ao valor especificado;

y Conecte o veiculo a um mantenedor de bateria e certifique-se de que o mantenedor esteja

fora da viséo da camera;
y Ligue a ignigéo;

y Pressione o botdo de imagem panoramica para mostrar a imagem panoramica no visor do console central;

y Para evitar erros de reconhecimento, certifique-se de que néo haja objetos ao redor da area de calibragéo;

y Certifique-se de que a area de calibragdo esteja bem iluminada.

@ OBSERVACAO

y Toque em OK para concluir o posicionamento da ferramenta auxiliar.

y Toque em Cancelar para sair da calibragéo.

3. Posicionamento da ferramenta auxiliar
y Para posicionar automaticamente a barra transversal e as placas deslizantes

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal e as placas deslizantes retornardo automaticamente as suas
posigoes iniciais. Preste atencéo a seguranca quando a barra transversal e as placas deslizantes estiverem

em movimento.

2. Pressione Avancar no tablet para entrar na proxima interface apés a barra transversal e

as placas deslizantes retornam as suas posicoes iniciais.
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ltesn Status

Frame angle v
Roll anghe -
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Stiding block (L) v
Shiding block (R) v

Figura 6-63 Posicionar automaticamente a barra transversal

@ OBSERVAGCAO

Certifique-se de que o cabo de alimentagé@o na parte inferior da coluna esteja conectado a uma tomada elétrica
e que o interruptor esteja ligado.

y Para centralizar o quadro de calibragéo na frente do veiculo

1. Coloque o quadro de calibragdo cerca de 1,5 m na frente do veiculo.

2. Ajuste o quadro de calibragao para que ele se alinhe com o centro frontal do
veiculo.

Figura 6-64 Centralizar o quadro de calibragdo

y Parainstalar as bragadeiras de roda (bragadeiras de pneu) e alvos

Instale quatro grampos de roda ( grampos de pneu) e alvos nas rodas (se néo foram instalados
anteriormente).
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Figura 6-65 Instalagdo de grampos de roda (grampos de pneu) e alvos

y Para instalar hastes de extenséo e lasers de duas linhas

1. Instale as duas hastes de extenséo e os dois lasers de linha & esquerda e a direita

placas deslizantes, respectivamente.

2. Aperte os botdes nas hastes de extenséo e trave os ganchos de segurancga.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCO50A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Figura 6-66 Instalar hastes de extensédo e lasers de duas linhas

@ nota

Durante o ajuste automatico, certifique-se de que néo haja obstru¢es que possam interferir no movimento da
barra transversal.
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y Para realizar o reconhecimento de alvos

1. Certifique-se de que a posi¢do do veiculo permanegca inalterada (engate a marcha P ou use
calgos nas rodas para prender o veiculo) e que ndo haja ninguém dentro do veiculo.

I—-—lAl—t—J
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Figura 6-67 Executar reconhecimento de alvo

2. Pressione Iniciar no tablet para iniciar o reconhecimento do alvo. Em seguida, o tablet entrara
na préxima tela automaticamente.

y Para ajustar e fixar o quadro de calibracao

1. Mova o quadro de calibracédo para que os valores de “Distancia”, “Guia” e “Deslocamento” sejam

exibidos em verde.

2. Apés a colocagéo do quadro de calibragéo, pressione 2 freios na base para
fixe o quadro de calibracéo.

3. O ajuste aproximado do quadro de calibragdo esta concluido. Pressione Avangar no
tablet para entrar na préxima interface.
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Figura 6-68 Ajuste do quadro de calibragéo
y Para mover automaticamente a barra transversal para a posi¢ao alvo

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal e as placas deslizantes se moverédo automaticamente
para suas posigoes desejadas. Preste atengdo a seguranca ao mover a barra transversal e as
placas deslizantes.

2. Pressione Avancar no tablet para entrar na préxima interface apés a barra transversal e

as placas deslizantes movem-se para suas posi¢des alvo.

Item Stancard Currant Joit Status

Frame angle 0.00 0.00 . v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 000 0.00 = v
Offset o o mm v
Target distance 2437 2437 mm ~
v 5. Target height 1200 1200 mm v
Sliding block (L) 835 835 mm v
Sliding block (R) 835 83s mm v

Figura 6-69 Mova a barra transversal para a posicao alvo
y Para realizar o alinhamento a laser

1. Se o alinhamento do laser ndo atender aos requisitos, pressione Realinhar no tablet para realinhar o
laser.

2. Assim que o alinhamento do laser atender aos requisitos, pressione Avancar no tablet
para continuar.

219



Left side laser Right side laser

CSCO605_00MACD CSCOA0S5.00MACT

Cones

* If the laser alignment does not meet the requirements, press Realign.
* Dnce the laser alignment meets the requirements, press Next to continue.
Figura 6-70 Executar alinhamento a laser
3. Remova as bragadeiras das rodas e os alvos das rodas.
y Para posicionar os padrées

1. Conforme mostrado na figura, coloque os dois padrées AUTEL-CSC1004/01 em ambos os lados
do veiculo de modo que as bordas frontais dos padrfes se alinhem com as linhas do laser (1)
e (4) e as bordas laterais dos padrfes se alinhem com as linhas do laser (2) e (3).

Figura 6-71 Posicione os dois padrdes

2. Desligue e remova o laser de duas linhas. Solte os freios da base e

mova o quadro de calibragdo para longe.
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@ NOTA

Certifique-se de que a ignigéo esteja ligada.

3. Siga as instrucBes na tela para operar passo a passo e, finalmente, acesse a tela que exibe que
a calibragéo foi realizada com sucesso.

@ NOTA:

Apbs concluir a fungéo atual usando o quadro de calibracéo, se nenhuma outra funcéo for necessaria, desligue
o laser de duas linhas.

B. Ao selecionar terrenos acidentados ou quadro de calibracdo e veiculo ndo estdo em
0 mesmo nivel

1. Ferramentas de calibragédo necessérias
y Estrutura de Calibragdo AUTEL-CSC1000;
§ Padrdo AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
y Laser de Duas Linhas AUTEL-CSC50A/15-L;
y Laser de Duas Linhas AUTEL-CSC50A/15-R;
y Haste de Extensédo IA1000 AUTEL-CSC50A/18-L;
y Haste de Extens&o IA1000 AUTEL-CSC50A/18-R;
Yy Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Yy Grampo de Roda (Grampo de Pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Yy Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Yy Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Alvo de roda AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Roda Alvo AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y Roda Alvo AUTEL-CSCO0500/16-LF;
y Alvo de roda AUTEL-CSC0500/16-RF;

y Suporte para volante;

y Calco de roda.
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Figura 6-72 Ferramentas de calibragdo necessarias
2. Preparagdes de calibracao

y Certifique-se de que um espaco de pelo menos 9,0 m (354,33 pol.) x 4,5 m (177,17 pol.) esteja

livre de materiais refletivos (como janelas, dispositivos de iluminacgao e refletores) e que a
superficie esteja nivelada.

Figura 6-73 Preparacdes do espago do veiculo

y Estacione o veiculo em terreno plano com as rodas dianteiras em linha reta.
posigéo.

222



y Coloqgue um calco de roda na frente e atras do banco dianteiro esquerdo ou direito.
roda para impedir que o veiculo se mova.

y Centralize o volante, instale o suporte do volante, solte o freio de estacionamento e engate a
marcha natural.

y Mantenha o veiculo sem carga. Certifique-se de que os niveis do liquido de arrefecimento e do éleo do motor estejam

corretos e que o tanque de combustivel esteja cheio.
y Feche todas as portas e iluminacéo externa;
y Ajuste a presséo dos pneus ao valor especificado;

y Se o veiculo estiver equipado com suspenséo a ar, ajuste a suspensao a ar para o modo padrdo
antes de medir (isso pode variar para diferentes modelos de veiculo);

y Abra os espelhos retrovisores externos de ambos os lados.

y Verifiqgue se a cAmera esta limpa e, se necessario, limpe-a com

lengos umedecidos.

y Verifigue a imagem da camera no visor do console central; se a imagem for afetada devido a
danos na camera, substitua a camera correspondente. Se a imagem estiver com defeito,
verifique a instalagdo da camera correspondente;

y Conecte a ferramenta de diagndstico ao veiculo. Se for utilizado um cabo, passe o

cabo de diagnéstico pela janela;

y Conecte o carregador de bateria. O carregador de bateria ndo deve estar no
campo de visdo da camera;

y Ligue a ignicéo;

y Pressione o botéo de visualizagéo ao redor para exibir a visualizag&o ao redor no visor do console

central;

y Certifique-se de que ndo haja objetos ao redor da area de calibragdo para evitar reconhecimento
incorreto da linha;

y A area de calibracéo deve estar bem iluminada.

@ OBSERVAGAO

y Toque em OK para concluir o posicionamento da ferramenta auxiliar.

y Toque em Cancelar para sair da calibragao.

223



3. Posicionamento da ferramenta auxiliar

y Para posicionar automaticamente a barra transversal e as placas deslizantes

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal e as placas deslizantes retornardo automaticamente
as suas posigdes iniciais. Preste atengdo a seguranga quando a barra transversal e as placas
deslizantes estiverem em movimento.

2. Pressione Avangar no tablet para entrar na préxima interface apés a barra transversal e

as placas deslizantes retornam as suas posicdes iniciais.

fem Stutug

Frame angle N
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
sliding bloek (L) v
Sliding block (R) v

Figura 6-74 Posicionar automaticamente a barra transversal

@ OBSERVAGAO

Certifique-se de que o cabo de alimentagéo na parte inferior da coluna esteja conectado a uma tomada elétrica e
que o interruptor esteja ligado.

y Para preparar o veiculo

1. Coloque calcos nas rodas para evitar que o veiculo escorregue.

"’"

Figura 6-75 Coloque os calgos das rodas
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2. Dirija para a frente, trave o volante, coloque a transmiss@o em ponto morto e

solte o freio de estacionamento.

Figura 6-76 Instale a ferramenta de suporte do volante

y Para centralizar o quadro de calibracéo na frente do veiculo

1. Coloque o quadro de calibragdo cerca de 1,5 m na frente do veiculo.

2. Ajuste o quadro de calibracéo para que ele se alinhe com o centro frontal do
veiculo.
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Figura 6-77 Centralizar o quadro de calibragéo
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y Para instalar as bragadeiras de roda ( bragadeiras de pneu) e alvos

Instale quatro grampos de roda (grampos de pneu) e alvos nas rodas (se néo foram instalados anteriormente).

Figura 6-78 Instalagéo de grampos de roda (grampos de pneu) e alvos

y Para instalar hastes de extenséo e lasers de duas linhas

1. Instale as duas hastes de extenséo e os dois lasers de linha a esquerda e a direita

placas deslizantes, respectivamente.

2. Aperte os botdes nas hastes de extenséo e trave os ganchos de seguranga.

AUTEL-CSCOS0A/15-L
AUTEL-CSCOS0A/18-L

AUTEL-CSCOS50A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Figura 6-79 Instalar hastes de extenséo e lasers de duas linhas
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y Para realizar a compensacgao do rolamento da roda

1. Conforme mostrado nas guias da tela, mova o calco da roda para tras por cerca de 30
cm e, em seguida, empurre o veiculo na direcéo indicada pela seta.

m -__-—IH_-—J
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Figura 6-80 Compensacao de rolamento daroda 1

() A - s

e
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Figura 6-81 Compensacao de rolamento da roda 2
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Figura 6-82 Compensacéo de rolamento daroda 3

JXEE

STOP

U

Figura 6-83 Compensagédo de rolamento daroda 4
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2. Se a compensacéo de rolamento for concluida, o tablet entrard na proxima tela

automaticamente.

@ OBSERVAGCAO

Durante o ajuste automatico, certifique-se de que nédo haja obstru¢ées que possam interferir no movimento da barra
transversal.

y Pararealizar o reconhecimento de alvos

1. Certifique-se de que a posicéo do veiculo permaneca inalterada (engate a marcha P ou use calgos
nas rodas para prender o veiculo) e que ndo haja ninguém dentro do veiculo.

e L .

L)

Figura 6-84 Executar reconhecimento de alvo

2. Pressione Iniciar no tablet para iniciar o reconhecimento do alvo. Em seguida, o tablet entrara na

proxima tela automaticamente.
y Para ajustar e fixar o quadro de calibragédo

1. Mova o quadro de calibragdo para que os valores de “Distancia”, “Guia” e “Deslocamento” sejam

exibidos em verde.

2. Ap6s a colocagéo do quadro de calibragéo, pressione os 2 freios na base para fixa-lo.

3. O ajuste aproximado do quadro de calibragéo foi concluido. Pressione Avangar no tablet para
acessar a proxima interface.
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Figura 6-85 Ajuste do quadro de calibragdo

y Para mover automaticamente a barra transversal para a posigédo alvo

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal e as placas deslizantes se moverdo automaticamente
para as posicOes desejadas. Preste atencdo a seguranga ao mover a barra transversal e as placas
deslizantes.

2. Pressione Avangcar no tablet para entrar na proxima interface ap6s a barra transversal e

as placas deslizantes se movem para suas posi¢des alvo.

hem Standard Current Uriit Status

Frame angle 0.00 0.00 . .
Roll angla 0.00 0.00 - v
Pitch angle 0. 0.00 > v
Offset o 0 mm v
Target distance 2437 2437 mm v
Target height 1200 1200 mm v
Siiding block (L) 35 835 mm v
Siiding block (R) 835 835 mm v

Figura 6-86 Mova a barra transversal para a posi¢éo alvo
y Para realizar o alinhamento a laser

1. Se o alinhamento do laser ndo atender aos requisitos, pressione Realinhar no tablet para realinhar o

laser.

2. Assim que o alinhamento do laser atender aos requisitos, pressione Avangar no tablet
para continuar.
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Left side laser Right side laser

CSC0605_00MACO CSC0605_00MACT

[ Comeated |

* If the laser afignment does not meet the requirements, press Realign,
* Once the laser alignment meats the requirements, press Next to continue.

Figura 6-87 Executar alinhamento a laser
3. Remova as bragadeiras das rodas e os alvos das rodas.
y Para posicionar os padrdes

1. Conforme mostrado na figura, coloque os dois padrdes AUTEL-CSC1004/01 em ambos os lados
do veiculo de modo que as bordas frontais dos padrdes se alinhem com as linhas do laser (1)
e (4) e as bordas laterais dos padrdes se alinhem com as linhas do laser (2) e (3).

2. Desligue e remova o laser de duas linhas. Solte os freios da base e

mova o quadro de calibracdo para longe.

Figura 6-88 Posicione os dois padrdes
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@ OBSERVAGAO

Certifique-se de que a igni¢&o esteja ligada.

3. Siga as instru¢des na tela para operar passo a passo e, finalmente, insira

a tela exibindo a calibragéo foi realizada com sucesso.

@ OBSERVACAO

Ap6s concluir a funcéo atual usando o quadro de calibragdo, se nenhuma outra fungéo for necessaria,
desligue o laser de duas linhas.

6.5 Head Up Display

Head Up Display é abreviado como HUD. O HUD é um display transparente ou em miniatura que exibe

dados do painel do veiculo, como velocidade e navegacao, no para-brisa, a frente do motorista, para que ele
possa visualizé-los facilmente sem olhar para baixo ou virar a cabeca, mantendo o foco na estrada a frente.

@ OBSERVAGAO

Aqui, usamos o Audi A7 2011 como exemplo para ilustra¢&o. Os procedimentos de calibragdo podem variar

de acordo com o veiculo. Siga as instrugdes especificas no seu tablet.

6.5.1 Selecione uma situagdo que precisa de calibracdo
Yy Médulo de controle do Head UP Display (HUD) substituido.
Yy Removido e instalado para-brisa.

y “Nenhuma configuragio/adaptacéo basica ou incorreta” € armazenada na memoria DTC.

6.5.2 Ferramentas de calibragdo necesséarias

y Placa de calibra¢&o do Head-up Display AUTEL-CSCO0707/06.

6.5.3 Preparacgdes de calibragéo
y Estacione o veiculo em uma superficie plana;
y Aplique o freio de estacionamento — o veiculo ndo deve se mover durante a calibrag&o;

y Dobre para baixo as palas de sol esquerda e direita, desmonte-as e mova-as para a
lado;

y Engate a placa de calibragdo do Head Up Display (HUD) AUTEL-CSC0707/06 no
suporte central (1) e (2) do quebra-sol.
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Figura 6-89 Posicione a placa de calibragdo do HUD

6.5.4 Iniciar calibragao

Siga o guia de ilustrag¢&o no tablet, toque no bot&o ou para Galibrats

©

OBSERVAGAO A imagem abaixo é apenas para ilustrag&o, a imagem do HUD varia de acordo com o veiculo, consulte a imagem real.

Step 1 10 50

4

vertical: 800(500~1200)

Figura 6-90 Correcdo de imagem do HUD
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6.5.5 Correcdo de imagem do Head-up Display

As imagens do head-up display podem se parecer com a ilustragédo abaixo, como Trapézio, Aimofada, Sorriso,

Cisalhamento, Cisalhamento horizontal assimétrico, Aimofada horizontal assimétrica e Rotagao.
Vocé pode escolher o mais similar para iniciar a calibragéo.

- =

Trapezium Cushion Smile Shear

Asymmetric she.. © Asymmetric cus.. @ Rotation

Figura 6-91 Selecdo de imagem do HUD

6.6 Sistema de visdao noturna

O sistema de visdo noturna com camera termografica contribui para otimizar a visibilidade durante a condugao

noturna, para que os motoristas possam ter mais consciéncia das condicdes da estrada, do veiculo e assim por
diante.

@ OBSERVAGAO

y Aqui, usamos o Audi A7 2011 como exemplo para ilustracédo. Os procedimentos de calibragdo podem variar de

acordo com o veiculo. Siga as instru¢des especificas no seu tablet.

y Certifique-se de que haja pelo menos uma area de 1200 mm (47,24 pol) na frente do veiculo.

6.6.1 Selecione uma situagdo que precisa de calibracéo

y Reparou ou substituiu a camera do Sistema de Vis&o Noturna (NVS).
Y Reparou ou substituiu o para-choque ou a grade do radiador.

Y Ajustou o chassi.

y Alterada a altura da carroceria do veiculo.

y Alterou a posicéo da camera NVS na carroceria do veiculo.
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6.6.2 Selecione a posi¢cdo do componente a ser calibrado
y A: Esquerda.

y B: Centro.

§ C: Certo.

Figura 6-92 Selecione a posicéo a ser calibrada
6.6.2.1 Ao selecionar A: Esquerda
1. Ferramentas de calibragdo necessérias
y Quadro de Calibragdo AUTEL-CSC1000;
y Calibrador NV AUTEL-CSC0603/01;
Yy Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSCO0500/17-LR;
Yy Grampo de Roda (Grampo de Pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Alvo AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Meta AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Auxilio de Alinhamento AUTEL-CSC0500/08;

y Adaptador de energia de 12 V.
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Figura 6-93 Ferramentas de calibragcdo necessarias

2. Preparagdes de calibragéo

y Centralize o volante e mantenha as rodas dianteiras do veiculo em uma posicéo reta (se necessario, faca
primeiro o alinhamento das rodas).

y Certifique-se de que o liquido de arrefecimento e o 6leo do motor do veiculo estejam nos niveis
recomendados e que o tanque de gasolina esteja cheio. O veiculo ndo deve transportar nenhuma carga

adicional (como passageiros ou carga).

y Conecte o VCI ao veiculo e conecte a ferramenta de diagnéstico ao VCI (se a ferramenta de diagnéstico e
o VCI estiverem conectados por meio de um cabo de diagndstico, passe o cabo
através da janela).

y Aplique o freio de estacionamento, feche todas as portas e desligue toda a iluminagéo externa.
y Ajuste a pressao dos pneus para o valor recomendado.
y Mantenha o veiculo em estado frio.

y Se necessario, conecte o veiculo a um mantenedor de bateria para evitar que a bateria

descarga.

y Verifique se a camera do Sistema de Visdo Noturna (NVS) esta dentro do suporte e se a visdo esta
desobstruida. (A cAmera NVS geralmente esta localizada perto da grade ou do

emblema frontal do veiculo.)

y Verifique se a janela de protegdo da camera NVS esta danificada. Em caso afirmativo,

substitui-lo.
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@ OBSERVAGCAO

y A localizagdo da camera pode variar de acordo com o veiculo.
y Toque em OK para concluir o posicionamento da ferramenta auxiliar.

y Toque em Cancelar para sair da calibragéo do sistema de viséo noturna.

3. Posicionamento da ferramenta auxiliar

y Para posicionar automaticamente a barra transversal e as placas deslizantes

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal e as placas deslizantes retornardo automaticamente as suas posi¢oes

iniciais. Preste aten¢éo a seguranca quando a barra transversal e as placas deslizantes estiverem em movimento.

2. Pressione Avangar no tablet para entrar na proxima interface depois que a barra transversal e as placas deslizantes

retornarem as suas posi¢des iniciais.

‘tem Swatus

Frame engle v
Roll angle v
Prch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Figura 6-94 Posicionar automaticamente a barra transversal

@ OBSERVACAO

Certifique-se de que o cabo de alimentagao na parte inferior da coluna esteja conectado a uma tomada elétrica e que o interruptor

esteja ligado.

y Para centralizar o quadro de calibragéo na frente do veiculo

1. Coloque o quadro de calibrag&o cerca de 1,5 m na frente do veiculo.

2. Ajuste o quadro de calibragdo para que ele se alinhe com o centro dianteiro do veiculo.
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Figura 6-95 Centralizar o quadro de calibragéo
y Para instalar as bracadeiras de roda (bragadeiras de pneu) e alvos

Instale duas bracadeiras de roda (bragadeiras de pneu) e alvos nas rodas traseiras (se nédo tiverem sido
instalados anteriormente).

Figura 6-96 Instale as bracadeiras de roda (bracadeiras de pneu) e alvos

@ OBSERVAGAO

Durante o ajuste automatico, certifique-se de que nédo haja obstrugées que possam interferir no movimento da
barra transversal.

y Para colocar o auxilio de alinhamento

Posicione o auxiliar de alinhamento de modo que ele fique apontado para o centro do para-choque dianteiro.
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Figura 6-97 Posicione o Auxilio de Alinhamento

@ OBSERVAGAO

Ap6s obter a posigao do auxiliar de alinhamento, a tela exibira a solicitagéo para remové-lo. Toque em OK
para prosseguir.

y Para colocar o calibrador NV

Instale o calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 na placa deslizante esquerda (sujeito a direcéo de
condugao do veiculo).

Figura 6-98 Posicione o calibrador NV
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y Para ajustar e fixar o quadro de calibragao

1. Mova o quadro de calibragdo de modo que os valores de “Distancia”, “Guia” e “Deslocamento” sejam

exibido em verde.

2. Ap6s a colocagédo do quadro de calibragéo, pressione os 2 freios na base para fixa-lo.

3. O ajuste aproximado do quadro de calibragdo esta concluido. Pressione Avancar no tablet.
para entrar na proxima interface.

Distance Frame angle Offset

S

v v v

Target values: 1316 Target values 0.00 Target valuas 0

.d"ﬁ_-

Figura 6-99 Ajuste o quadro de calibragdo
y Para mover automaticamente a barra transversal para a posi¢éo alvo

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal se movera automaticamente para o alvo

posigéo. Preste atencéo a seguranca quando a barra transversal estiver em movimento.

2. Pressione Avancar no tablet para entrar na préxima interface apds a barra transversal se mover para

a posigao alvo.
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Item Standard Current Unit Sttus

Frame angle 0.00 000 * v
Roll angle 0.00 0.00 = v
Pitch angle 0.00 0.00 b v
Offset 0 0 mm v
Target distance 1316 1316 mm v

Figura 6-100 Mova a barra transversal para a posigao alvo
y Para ligar o calibrador NV e centralizar o laser

1. Conecte o cabo de alimentag&o incluso na porta de alimentag&o (1). Ligue o interruptor (2) e o LED
vermelho (3) acendera. Ha duas maneiras de conectar a fonte de alimentagao:

y Utilize o adaptador de energia de 12 VV compativel com a ferramenta de calibragéo.

y Utilize o cabo de alimentagédo de 12 V fornecido com o quadro de calibracéo.

Figura 6-101 Conectar energia

2. Pressione Abrir no tablet para ligar o laser da placa deslizante.

3. Ajuste a altura da barra transversal (2) e mova o calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 para a
esquerda e para a direita de modo que o feixe de laser (1) aponte para qualquer posi¢éo na

superficie da camera do sistema de visdo noturna.
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Figura 6-102 Ajuste do calibrador NV
4. Ajuste a bolha para que ela fique no centro do nivel de bolha.
y Pressione brevemente ou longamente A- no tablet para mover a bolha A para frente.
y Pressione brevemente ou longamente A+ no tablet para mover a bolha A para tras.
y Pressione brevemente ou longamente B- no tablet para mover a bolha B para a esquerda.

y Pressione rapidamente ou longamente B+ no tablet para mover a bolha B para a direita.

Figura 6-103 Centralize a bolha no nivel de bolha
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5. Ajuste a altura da barra transversal e mova o calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 para a
esquerda e para a direita de modo que o feixe de laser (1) aponte para o centro da camera
do sistema de visdo noturna. Em seguida, pressione Fechar para desligar o laser da placa deslizante.

Figura 6-104 Centralizar o Laser
y Para calibrar a camera do sistema de visdo noturna

1. Pressione e segure o botdo (1) por 2 segundos e a campainha soara
intermitentemente. Apds cerca de 20 segundos, a lampada verde (2) acendera.

Figura 6-105 Iniciar o calibrador NV
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@ NOTA

y Apés 30 minutos, o calibrador NV AUTEL-CSCO0603/01 parara de funcionar automaticamente, a lampada verde

se apagara e o alarme soara por 1 segundo. Para reiniciar, pressione e segure o interruptor (1) por 2
segundos.

y Quando o calibrador NV estiver funcionando normalmente, pressione e segure o interruptor (1) por 2 segundos,
a lampada verde se apagara e o calibrador NV deixara de funcionar.

2. Remova as bragadeiras das rodas, os alvos das rodas e o auxiliar de alinhamento.

3. Siga as instru¢des na tela para operar passo a passo e, finalmente, concluir
a calibracédo automatica.

6.6.2.2 Ao selecionar B: Centro
1. Ferramentas de calibragcdo necessarias

¥ Quadro de Calibracdo AUTEL-CSC1000;
y Calibrador NV AUTEL-CSC0603/01;
Yy Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Yy Grampo de Roda (Grampo de Pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Alvo AUTEL-CSCO0500/16-LR;
y Meta AUTEL-CSC0500/16-RR;

¥ Auxilio de alinhamento AUTEL-CSC0500/08;

y Adaptador de energia de 12 V.

ol ‘; !

Figura 6-106 Ferramentas de calibragdo necessarias

244



2. Preparagdes de calibracao

y Centralize o volante e mantenha as rodas dianteiras do veiculo em uma posicéo reta (se necessario, faca primeiro o

alinhamento das rodas).

y Certifique-se de que o liquido de arrefecimento e o 6leo do motor do veiculo estejam nos niveis recomendados e que
o tanque de gasolina esteja cheio. O veiculo ndo deve transportar nenhuma carga adicional (como passageiros

ou carga).

y Conecte o VCI ao veiculo e conecte a ferramenta de diagnéstico ao VCI (se a ferramenta de diagnéstico e o VCI
estiverem conectados por meio de um cabo de diagndstico, passe o cabo

através da janela).
y Aplique o freio de estacionamento, feche todas as portas e desligue toda a iluminacéo externa.
y Ajuste a pressdo dos pneus para o valor recomendado.
y Mantenha o veiculo em estado frio.

y Se necessario, conecte o veiculo a um mantenedor de bateria para evitar que a bateria

descarga.

y Verifique se a camera do Sistema de Visdo Noturna (NVS) esta dentro do suporte e se a viséo esta desobstruida. (A
camera NVS geralmente esta localizada perto da grade ou do

emblema frontal do veiculo.)

y Verifique se a janela de protecdo da camera NVS esta danificada. Em caso afirmativo,

substitui-lo.

@ OBSERVACAO

y A localizacéo da camera pode variar de acordo com o veiculo.
y Toque em OK para concluir o posicionamento da ferramenta auxiliar.

y Toque em Cancelar para sair da calibragdo do sistema de visdo noturna.

3. Posicionamento da ferramenta auxiliar

y Para posicionar automaticamente a barra transversal e as placas deslizantes

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal e as placas deslizantes retornardo automaticamente as suas
posigdes iniciais. Preste atencéo a seguranga quando a barra transversal e as placas deslizantes estiverem em

movimento.

2. Pressione Avangar no tablet para entrar na préxima interface depois que a barra transversal e as placas deslizantes

retornarem as suas posigoes iniciais.
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Itam Status

Frarme angle v

Roll angle v
Pitch angle v
Offget v
Front and rear v
Crossbar hesght v
Shiding block (L) v
ssding block (R) v

Figura 6-107 Posicionar automaticamente a barra transversal

OBSERVAGAO Certifique-se de que o cabo de alimentagdo na parte inferior da coluna esteja conectado a uma tomada elétrica e

que o interruptor esteja ligado.

y Para centralizar o quadro de calibracdo na frente do veiculo

1. Coloque o quadro de calibragdo cerca de 1,5 m na frente do veiculo.

2. Ajuste o quadro de calibragdo para que ele se alinhe com o centro dianteiro do veiculo.

Figura 6-108 Centralizar o quadro de calibragéo

y Parainstalar as bragadeiras de roda (bracadeiras de pneu) e alvos

Instale duas bragadeiras de roda (bracadeiras de pneu) e alvos nas rodas traseiras (se néo tiverem sido
instalados anteriormente).
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Figura 6-109 Instale as bragadeiras de roda (bracadeiras de pneu) e alvos

@ OBSERVAGCAO

Durante o ajuste automatico, certifique-se de que néo haja obstru¢ées que possam interferir no movimento da
barra transversal.

y Para colocar o auxilio de alinhamento

Posicione o auxiliar de alinhamento de modo que ele fique apontado para o centro do para-choque dianteiro.

—m\_h_\
——

Figura 6-110 Posicione o Auxilio de Alinhamento

@ NOTA:

Ap6s obter a posicdo do auxiliar de alinhamento, a tela exibira a solicitagdo para remové-lo. Toque em OK para

prosseguir.
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y Para colocar o calibrador NV

Instale o calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 na placa deslizante esquerda (sujeito a diregdo de condugéo
do veiculo).

Figura 6-111 Posicione o calibrador NV

y Para ajustar e fixar o quadro de calibracéao

1. Mova o quadro de calibragdo de modo que os valores de “Distancia”, “Guia” e “Deslocamento” sejam

exibido em verde.

2. Ap6s a colocagado do quadro de calibragéo, pressione os 2 freios na base para fixa-lo.

3. O ajuste aproximado do quadro de calibragdo esta concluido. Pressione Avancar no tablet.
para entrar na proxima interface.
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Distance Frame angle Offset

}/ﬂ\_g
v

v v

Target values: 1316 Target values: 0.00 Target values; 0
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Figura 6-112 Ajuste do quadro de calibragéo
y Para mover automaticamente a barra transversal para a posi¢éo alvo

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal se movera automaticamente para a posi¢éo desejada.
Preste atengdo a seguranga ao mover a barra transversal.
2. Pressione Avancar no tablet para entrar na préxima interface apds a barra transversal se mover para

a posigao alvo.

e Standard Curvent unit Status

Frame angle 0.00 0.00 ’ v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 i v
Offset 0 0 mm ~
Target distance 1316 136 mm v

Figura 6-113 Mova a barra transversal para a posi¢ao alvo

y Paraligar o calibrador NV e centralizar o laser

1. Conecte o cabo de alimentacé&o incluso na porta de alimentagdo (1). Ligue o interruptor (2) e o LED

vermelho (3) acendera. Ha duas maneiras de conectar a fonte de alimentagéo:

y Utilize o adaptador de energia de 12 VV compativel com a ferramenta de calibragéo.
y Utilize o cabo de alimentagdo de 12 V fornecido com o quadro de calibragéo.
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Figura 6-114 Conectar energia
2. Pressione Abrir no tablet para ligar o laser da placa deslizante.

3. Ajuste a altura da barra transversal (2) e mova o calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 para a
esquerda e para a direita de modo que o feixe de laser (1) aponte para qualquer posi¢éo na
superficie da camera do sistema de visdo noturna.

Figura 6-115 Ajuste do calibrador NV

4. Ajuste a bolha para que ela fique no centro do nivel de bolha.
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y Pressione brevemente ou longamente A- no tablet para mover a bolha A para frente.
y Pressione brevemente ou longamente A+ no tablet para mover a bolha A para tras.
y Pressione brevemente ou longamente B- no tablet para mover a bolha B para a esquerda.

y Pressione rapidamente ou longamente B+ no tablet para mover a bolha B para a direita.

Figura 6-116 Centralize a bolha no nivel de bolha

5. Ajuste a altura da barra transversal e mova o calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 para a esquerda e
para a direita de modo que o feixe de laser (1) aponte para o centro da camera do sistema de visao
noturna. Em seguida, pressione Fechar para desligar o laser da placa deslizante.

Figura 6-117 Centralizar o Laser
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y Para calibrar a cAmera do sistema de visdo noturna

1. Pressione e segure o0 botéo (1) por 2 segundos, e a campainha soara intermitentemente. Apds cerca
de 20 segundos, a luz verde (2) acendera.

Figura 6-118 Iniciar o calibrador NV

@ NOTA

y Ap6s 30 minutos, o calibrador NV AUTEL-CSCO0603/01 parara de funcionar automaticamente, a lampada
verde se apagara e o alarme soara por 1 segundo. Para reiniciar, pressione e segure o interruptor (1) por
2 segundos.

y Quando o calibrador NV estiver funcionando normalmente, pressione e segure o interruptor (1) por 2
segundos, a lampada verde se apagara e o calibrador NV deixara de funcionar.

2. Remova as bragadeiras das rodas, os alvos das rodas e o auxiliar de alinhamento.

3. Siga as instrugOes na tela para operar passo a passo e, finalmente, concluir
a calibracédo automatica.

6.6.2.3 Ao selecionar C: Direita
1. Ferramentas de calibragdo necessarias
y Calibragdo de quadro AUTEL-CSC1000;
y Calibrador NV AUTEL-CSC0603/01;
y Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Grampo de Roda (Grampo de Pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR;

y Alvo AUTEL-CSCO0500/16-LR;
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y Meta AUTEL-CSC0500/16-RR;
¥ Auxilio de alinhamento AUTEL-CSC0500/08;

y Adaptador de energia de 12 V.

-

Figura 6-119 Ferramentas de calibracio necessarias
2. Preparac0es de calibracéo

y Centralize o volante e mantenha as rodas dianteiras do veiculo em uma posicéo reta (se necessario, faca
primeiro o alinhamento das rodas).

y Certifique-se de que o liquido de arrefecimento e o 6leo do motor do veiculo estejam nos niveis
recomendados e que o tanque de gasolina esteja cheio. O veiculo ndo deve transportar nenhuma carga
adicional (como passageiros ou carga).

y Conecte o VCI ao veiculo e conecte a ferramenta de diagnéstico ao VCI (se a ferramenta de diagnéstico e
0 VCI estiverem conectados por meio de um cabo de diagnoéstico, passe o cabo
através da janela).

y Aplique o freio de estacionamento, feche todas as portas e desligue toda a iluminagéo externa.
y Ajuste a pressao dos pneus para o valor recomendado.
y Mantenha o veiculo em estado frio.

¥ Se necessario, conecte o veiculo a um mantenedor de bateria para evitar que a bateria
descarga.

¥ Verifiqgue se a camera do Sistema de Visao Noturna (NVS) esta dentro do suporte e se a visdo esta
desobstruida. (A camera NVS geralmente esta localizada perto da grade ou do
emblema frontal do veiculo.)
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¥ Verifique se a janela de protegdo da camera NVS esta danificada. Em caso afirmativo,

substitui-lo.

@ OBSERVACAO

y A localizacéo da camera pode variar de acordo com o veiculo.
y Toque em OK para concluir o posicionamento da ferramenta auxiliar.

y Toque em Cancelar para sair da calibragéo do sistema de viséo noturna.

3. Posicionamento da ferramenta auxiliar

y Para posicionar automaticamente a barra transversal e as placas deslizantes

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal e as placas deslizantes retornardo automaticamente as suas posi¢des

iniciais. Preste atengdo a seguranga quando a barra transversal e as placas deslizantes estiverem em movimento.

2. Pressione Avancar no tablet para entrar na préxima interface depois que a barra transversal e as placas deslizantes

retornarem as suas posigoes iniciais.

hem Status

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shding block (R) v

Figura 6-120 Posicionar automaticamente a barra transversal

@ OBSERVAGAO

Certifique-se de que o cabo de alimentag&o na parte inferior da coluna esteja conectado a uma tomada elétrica e que o interruptor

esteja ligado.

y Para centralizar o quadro de calibragdo na frente do veiculo

1. Coloque o quadro de calibragéo cerca de 1,5 m na frente do veiculo.

2. Ajuste o quadro de calibragdo para que ele se alinhe com o centro dianteiro do veiculo.

254



Figura 6-121 Centralizar o quadro de calibragéo
y Para instalar as bragadeiras de roda (bracadeiras de pneu) e alvos

Instale duas bragadeiras de roda (bracadeiras de pneu) e alvos nas rodas traseiras (se nao tiverem sido
instalados anteriormente).

Figura 6-122 Instale as bracadeiras de roda (bragadeiras de pneu) e alvos

@ noTa

Durante o ajuste automatico, certifique-se de que néo haja obstru¢ées que possam interferir no movimento da
barra transversal.

y Para colocar o auxilio de alinhamento

Posicione o auxiliar de alinhamento de modo que ele fique apontado para o centro do para-choque dianteiro.
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Figura 6-123 Posicione o Auxilio de Alinhamento

@ OBSERVAGAO

Ap6s obter a posicéo do auxiliar de alinhamento, a tela exibira a solicitagdo para remové-lo. Toque em OK
para prosseguir.

y Para colocar o calibrador NV

Instale o calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 na placa deslizante direita (sujeito a dire¢do de condugéo
do veiculo).

Figura 6-124 Posicione o calibrador NV
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y Para ajustar e fixar o quadro de calibragao

1. Mova o quadro de calibragdo de modo que os valores de “Distancia”, “Guia” e “Deslocamento” sejam

exibido em verde.

2. Ap6s a colocagédo do quadro de calibragéo, pressione os 2 freios na base para fixa-lo.

3. O ajuste aproximado do quadro de calibragdo esta concluido. Pressione Avancar no tablet.
para entrar na proxima interface.

Distance Frame angle Offset
E4 i~ .
v

v v

Target values 1316 Target values 0.00 Target values, o]

'_"-'Iﬁ_-

Figura 6-125 Ajuste do quadro de calibragéo

y Para mover automaticamente a barra transversal para a posigéo alvo

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal se movera automaticamente para o alvo

posicéo. Preste atencéo a seguranga quando a barra transversal estiver em movimento.

2. Pressione Avancar no tablet para entrar na proxima interface apés a barra transversal se mover para

a posigao alvo.
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hem Standard

Frame angle 0.00
Rodl angle 0.00
Prich angle 0.00
Offset 0

Target distance 1316

Figura 6-126 Mova a barra transversal para a posigéo alvo

y Para ligar o calibrador NV e centralizar o laser

Current
0.00
0.00
0.00

o

1316

Jnit

mm

mm

Stams

1. Conecte o cabo de alimentag&o incluso na porta de alimentac&o (1). Ligue o interruptor (2) e o LED

vermelho (3) acendera. Ha duas maneiras de conectar a fonte de alimentagao:

y Utilize o adaptador de energia de 12 VV compativel com a ferramenta de calibragéo.

y Utilize o cabo de alimentagédo de 12 V fornecido com o quadro de calibracéo.

Figura 6-127 Conectar energia

2. Pressione Abrir no tablet para ligar o laser da placa deslizante.

3. Ajuste a altura da barra transversal (2) e mova o calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 para a

esquerda e para a direita de modo que o feixe de laser (1) aponte para qualquer posi¢&o na

superficie da camera do sistema de viséo noturna.

258



Figura 6-128 Ajuste do calibrador NV
4. Ajuste a bolha para que ela fique no centro do nivel de bolha.
y Pressione brevemente ou longamente A- no tablet para mover a bolha A para frente.
y Pressione brevemente ou longamente A+ no tablet para mover a bolha A para tras.
y Pressione brevemente ou longamente B- no tablet para mover a bolha B para a esquerda.

y Pressione rapidamente ou longamente B+ no tablet para mover a bolha B para a direita.

Figura 6-129 Centralize a bolha no nivel de bolha
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5. Ajuste a altura da barra transversal e mova o calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 para a
esquerda e para a direita de modo que o feixe de laser (1) aponte para o centro da camera
do sistema de visdo noturna. Em seguida, pressione Fechar para desligar o laser da placa deslizante.

Figura 6-130 Centralize o Laser
y Para calibrar a camera do sistema de visdo noturna

1. Pressione e segure o botdo (1) por 2 segundos e a campainha soara
intermitentemente. Apds cerca de 20 segundos, a lampada verde (2) acendera.

Figura 6-131 Iniciar o calibrador NV
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@ OBSERVAGCAO

y Apds 30 minutos, o calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 parara de funcionar automaticamente, a lampada verde

se apagara e o alarme soara por 1 segundo. Para reiniciar, pressione e segure o interruptor (1) por 2
segundos.
y Quando o calibrador NV estiver funcionando normalmente, pressione e segure o interruptor (1) por 2 segundos,

a lampada verde se apagara e o calibrador NV deixara de funcionar.

2. Remova as bragadeiras das rodas, os alvos das rodas e o auxiliar de alinhamento.

3. Siga as instrugdes na tela para operar passo a passo e, finalmente, concluir
a calibragdo automatica.

6.7 Camera de bordo

O sistema de cameras de bordo foi projetado para alertar o motorista quando o veiculo comeca a sair da faixa
em rodovias e vias arteriais. O sistema visa minimizar acidentes causados por erro do motorista, distra¢éo e
sonoléncia.

@ OBSERVACAO

y Aqui, usamos o Audi A7 2011 como exemplo para ilustrac@o. Os procedimentos de calibragdo podem variar de

acordo com o veiculo. Siga as instru¢des especificas no seu tablet.

y Certifique-se de que haja um espaco minimo de 1500 mm +/- 25 mm (59,06 pol +/- 0,98 pol) entre
o centro da roda dianteira e a frente do veiculo.

6.7.1 Selecione uma situagcao que precisa de calibracdo
y Reparou ou substituiu a camera de video frontal.
y Reparou ou substituiu o para-brisa dianteiro.
y Ajustou o chassi.
y Ajustou a altura da carroceria do veiculo.

y Reaprendi a altura do veiculo através do sensor de altura do veiculo.
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6.7.2 Selecione a posicao de estacionamento do veiculo

Figura 6-132 Selecione a posicdo de estacionamento do veiculo
y A: Terreno plano.

y B: O quadro de calibragdo e o veiculo ndo estdo no mesmo nivel (use uma fita métrica para medir o valor h).

Enter h Value

* Measure the height gap h between the two lavels, and enter the
measured value (unit: mm)

Figura 6-133 Valor medido h

y C: Terreno irregular ou quadro de calibragdo e veiculo ndo estdo no mesmo nivel (use a compensagéo para
reconhecer automaticamente a superficie de apoio do veiculo como referéncia para ajustar a altura, o
angulo de inclinagdo e o angulo de rolagem).

6.7.2.1 Ao selecionar A ou B
1. Ferramentas de calibra¢do necessérias

V¥ Quadro de Calibragdo AUTEL-CSC1000;
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y Quadro Alvo AUTEL-CSC0601/01;

y Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Grampo de Roda (Grampo de Pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Alvo AUTEL-CSCO0500/16-LR;

y Meta AUTEL-CSC0500/16-RR;

y Auxilio de Alinhamento AUTEL-CSC0500/08.

Figura 6-134 Ferramentas de calibragdo necessérias (ao selecionar A ou B)
2. Preparacdes de calibracao

y Estacione o veiculo em superficie plana. Centralize o volante e mantenha as rodas dianteiras
do veiculo em linha reta (se necessério, faga o alinhamento das rodas primeiro). Certifique-
se de que haja um espaco minimo de 3 m a frente do veiculo;

y Pare completamente o veiculo, confirme se o angulo de impulso traseiro esta alinhado e
desligue a ignicao;

y Certifique-se de que o liquido de arrefecimento e o 6leo do motor do veiculo estejam nos niveis recomendados
e que o tanque de combustivel esteja cheio. O veiculo ndo deve transportar nenhuma carga adicional

(como passageiros ou carga);

y Conecte o VCI ao veiculo e conecte a ferramenta de diagnéstico ao VCI (se a ferramenta de
diagnostico e o VCI estiverem conectados por meio de um cabo de diagndéstico, passe o
cabo pela janela);
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y Feche todas as portas e desligue toda a iluminacéo externa;
y Ajuste a pressdo dos pneus ao valor especificado;

y Se necessario, conecte o veiculo a um mantenedor de bateria para evitar que a bateria

descarga;
y Para veiculos com suspenséo a ar, ative o “modo macaco”;

y Certifique-se de que o para-brisa e as lentes da camera estejam limpos e que nédo haja obstaculos bloqueando a

vis&o da camera;
y Certifique-se de que a area de calibragéo esteja bem iluminada;

y Limpe o painel e remova quaisquer objetos estranhos que possam estar presentes.

causar reflexo no para-brisa.

@ OBSERVACAO

y Certifique-se de que néo haja reflexo no para-brisa (objetos refletivos podem ser cobertos com pano preto).

y Se o seu veiculo estiver equipado com suspenséo a ar ou se vocé tiver aumentado/diminuido a altura do

passeio, retorne o veiculo a altura do fabricante antes de prosseguir com a calibragdo.

y Toque em Verificagdo de iluminagéo ambiente para verificar as condicdes do ambiente, conforme solicitado.
y Toque em OK para concluir o posicionamento da ferramenta auxiliar.

y Toque em Cancelar para sair da fungdo de calibracdo da camera frontal.

3. Posicionamento da ferramenta auxiliar

y Para posicionar automaticamente a barra transversal e as placas deslizantes

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal e as placas deslizantes retornardo automaticamente as suas
posicdes iniciais. Preste atencéo a seguranca quando a barra transversal e as placas deslizantes estiverem em

movimento.

2. Pressione Avancar no tablet para entrar na proxima interface depois que a barra transversal e as placas deslizantes

retornarem as suas posi¢des iniciais.

e Status
Frame angla v
Raoll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
» B Crossbar height v
Shding block (L) v
Shiding block (R) v

Figura 6-135 Posicionar automaticamente a barra transversal
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OBSERVAGAO Certifique-se de que o cabo de alimentagéo na parte inferior da coluna esteja conectado a uma tomada elétrica e

que o interruptor esteja ligado.

y Para centralizar o quadro de calibragdo na frente do veiculo

1. Coloque o quadro de calibragéo cerca de 1,5 m na frente do veiculo.

2. Ajuste o quadro de calibragdo para que ele se alinhe com o centro dianteiro do veiculo.

Figura 6-136 Centralizar o quadro de calibragéo
y Para instalar as bragadeiras de roda (bracadeiras de pneu) e alvos

Instale duas bragadeiras de roda (bragadeiras de pneu) e alvos nas rodas traseiras (se néo tiverem sido
instalados anteriormente).

Figura 6-137 Instale as bragadeiras de roda (bracadeiras de pneu) e alvos
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@ OBSERVAGAO

Durante o ajuste automatico, certifique-se de que nédo haja obstru¢des que possam interferir no movimento da barra
transversal.

y Para colocar o auxilio de alinhamento

Posicione o auxiliar de alinhamento de modo que ele aponte para o centro da roda dianteira.

Figura 6-138 Posicione o Auxilio de Alinhamento

@ OBSERVAGAO

Apds obter a posicéo do auxiliar de alinhamento, a tela exibira a solicitagdo para remové-lo. Toque em OK para

prosseguir.

y Para fixar e fixar a placa alvo

1. Abaixe os suportes da placa de alvo (1) em ambos os lados da barra transversal do calibrador
quadro AUTEL-CSC1000.
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Figura 6-139 Estenda o suporte da placa de destino

2. Instale a placa alvo AUTEL-CSCO0601/01 na estrutura de calibracéo e prenda a placa alvo usando os
blocos deslizantes (1) em ambos os lados da barra transversal.

Figura 6-140 Fixacdo do quadro de alvos

y Para ajustar e fixar o quadro de calibragéo

1. Mova o quadro de calibragdo de modo que os valores de “Distancia”, “Guia” e “Deslocamento” sejam

exibido em verde.

2. Ap6s a colocagdo do quadro de calibragéo, pressione 2 freios na base para
fixe o quadro de calibragéo.
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3. O ajuste aproximado do quadro de calibragdo esta concluido. Pressione Avangar no tablet.
para entrar na proxima interface.

Distance Frame angle Offset

I"N—*
v

v v

larget values: 1574 larget values: ¢.0¢ larget velues; 0

r—'ﬂ—,-—.ﬁ—-

Figura 6-141 Ajuste do quadro de calibracao

y Para mover automaticamente a barra transversal para a posi¢ao alvo

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal se movera automaticamente para a posi¢éo desejada.

Preste atencdo a seguranga ao mover a barra transversal.

2. Pressione Avancar no tablet para entrar na proxima interface apés a barra transversal se mover para

a posigao alvo.

e Stancined Cuamrent Unit Status

Frame angle 0.00 0.00 . v
Rall angle 0.00 0.00 * v
Pitch angle 000 000 ¥ v
Offset o 0 mm v
Target distance 1574 1574 mm v
Target height 993 993 mm v

Figura 6-142 Mova a barra transversal para a posi¢ao alvo

3. Remova as bracadeiras das rodas (bracadeiras dos pneus), os alvos das rodas e o alinhamento

ajuda.
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y Para calibrar a camera frontal

1. Selecione a caixa de roda e insira a altura da roda dianteira esquerda, da roda dianteira
direita, da roda traseira esquerda e da roda traseira direita. Toque em OK apés inserir
todos os valores. Se os valores estiverem corretos, toque em Sim para prosseguir.

\ ——— Whee! housing rim height (mm)

i r " ‘
! I ! LF RF

-

Figura 6-143 Altura do aro da caixa da roda de entrada

RR

Chuose whee! housing, input the
height

2. Aguarde até que a tela exiba “Calibragcéo bem-sucedida, sem mau funcionamento” e toque
em OK para concluir a calibracéo.

6.7.2.2 Ao selecionar C

1. Ferramentas de calibracdo necessarias
Y Quadro de Calibragdo AUTEL-CSC1000;
V¥ Quadro Alvo AUTEL-CSC0601/01;
y Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSCO0500/17-LF;
Yy Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Grampo de roda (grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Grampo de Roda (Grampo de Pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Alvo AUTEL-CSCO0500/16-LF;
y Meta AUTEL-CSC0500/16-RF;
y Alvo AUTEL-CSCO0500/16-LR;
y Meta AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Calco de roda;

y Suporte para volante.
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Figura 6-144 Ferramentas de calibra¢@o necessarias

2. Preparagdes de calibragéo

y Estacione o veiculo em uma superficie plana com as rodas dianteiras em linha reta.
posicao;

y Coloque um calgo de roda na frente e atras da roda dianteira esquerda ou direita para evitar que o
veiculo se mova;

y Centralize o volante, instale a ferramenta de suporte do volante e solte
o freio de estacionamento e engate a marcha natural.

y Mantenha o veiculo sem carga. Certifique-se de que os niveis do liquido de arrefecimento e do 6leo do motor estejam corretos.

e o tanque de combustivel esta cheio.

y Feche todas as portas e iluminagéo externa;
y Ajuste a pressdo dos pneus ao valor especificado;

y Se o veiculo estiver equipado com suspensao a ar, ajuste-a para o modo padrao antes de medir
(isso pode variar para diferentes modelos de veiculo).

y Certifique-se de que haja 3 m ou mais de espaco na frente do veiculo.

y Pare completamente o veiculo, confirme se o angulo de impulso traseiro esta alinhado e
desligue a ignicéo;

y Conecte o VCI ao veiculo e conecte a ferramenta de diagnéstico ao VCI (se a ferramenta de
diagnostico e o VCI estiverem conectados por meio de um cabo de diagndstico, passe o cabo
pela janela);
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y Se necessario, conecte o veiculo a um mantenedor de bateria para evitar que a bateria

descarga;

y Certifique-se de que o para-brisa e as lentes da camera estejam limpos e que néo haja obstaculos bloqueando a viséo da

camera;
y Certifique-se de que a area de calibrag&o esteja bem iluminada;

y Limpe o painel e remova quaisquer objetos estranhos que possam estar presentes.

causar reflexo no para-brisa.

@ OBSERVAGAO

y Certifique-se de que néo haja reflexo no para-brisa (objetos refletivos podem ser cobertos com pano preto).

y Toque em Verificar iluminagdo ambiente para verificar as condi¢cdes de iluminagédo ambiente ao redor
conforme solicitado.
y Toque em OK para concluir o posicionamento da ferramenta auxiliar.

y Toque em Cancelar para sair da fungéo de calibracdo da camera frontal.

3. Posicionamento da ferramenta auxiliar
y Para posicionar automaticamente a barra transversal e as placas deslizantes

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal e as placas deslizantes retornardo automaticamente as suas posi¢oes

iniciais. Preste atengédo a seguranga quando a barra transversal e as placas deslizantes estiverem em movimento.

2. Pressione Avancar no tablet para entrar na préxima interface depois que a barra transversal e as placas deslizantes

retornarem as suas posicdes iniciais.

et Sute

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Siiding block (L) v
Shding block (R) v

Figura 6-145 Posicionar automaticamente a barra transversal

@ OBSERVAGAO

Certifique-se de que o cabo de alimentacéo na parte inferior da coluna esteja conectado a uma tomada elétrica e que o interruptor

esteja ligado.
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y Para preparar o veiculo

1. Coloque calcos nas rodas para evitar que o veiculo escorregue.
A\ {7

|
o’{

Wy

Figura 6-146 Coloque os cal¢os das rodas

2. Dirija para a frente, trave o volante, coloque a transmissdo em ponto morto e solte

freio de estacionamento.

5

Figura 6-147 Instale a ferramenta de suporte do volante

y Para centralizar o quadro de calibragéo na frente do veiculo

1. Coloque o quadro de calibragdo cerca de 1,5 m na frente do veiculo.

2. Ajuste o quadro de calibragéo para que ele se alinhe com o centro dianteiro do veiculo.
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Figura 6-148 Centralizar o quadro de calibragcédo
y Parainstalar as bragadeiras de roda (bracadeiras de pneu) e alvos

Instale quatro grampos de roda (grampos de pneu) e alvos nas rodas (se ndo foram instalados
anteriormente).

Figura 6-149 Instalacdo de grampos de roda (grampos de pneu) e alvos
y Para realizar a compensagé&o do rolamento da roda

1. De acordo com as guias da tela, mova o calgo da roda para trés por cerca de 30 cm e, em
seguida, empurre o veiculo na dire¢éo indicada pela seta.
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Figura 6-150 Compensacédo de rolamento daroda 1

Tre]
My

Figura 6-151 Compensacédo de rolamento da roda 2
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Figura 6-152 Compensacé&o de rolamento daroda 3

<) -t . s

b et

STOP

P

Figura 6-153 Compensacéao de rolamento daroda 4

2. Se a compensagcao de rolamento for concluida, o tablet entrara na préxima tela
automaticamente.
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@ NOTA

Durante o ajuste automatico, certifique-se de que néo haja obstru¢ées que possam interferir no movimento da
barra transversal.

y Para fixar e fixar a placa alvo

1. Abaixe os suportes do alvo (1) em ambos os lados da barra transversal do
Quadro de calibracdo AUTEL-CSC1000.

Figura 6-154 Estenda o suporte da placa de destino

2. Instale a placa alvo AUTEL-CSC0601/01 no quadro de calibracéo e fixe-a
0 alvo usando os blocos deslizantes (1) em ambos os lados da barra transversal.

Figura 6-155 Fixar o quadro de alvos
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y Para ajustar e fixar o quadro de calibragao

1. Mova o quadro de calibragdo de modo que os valores de “Distancia”, “Guia” e “Deslocamento” sejam

exibido em verde.

2. Ap6s a colocagado do quadro de calibragéo, pressione os 2 freios na base para fixa-lo.

3. O ajuste aproximado do quadro de calibragdo esta concluido. Pressione Avancar no tablet.

para entrar na proxima interface.

Frame angle Offset

A-A

Distance
v v v

Target values: 1574 Taiget values 0.00 Target values

Figura 6-156 Ajuste do quadro de calibragéo

y Para mover automaticamente a barra transversal para a posigéo alvo

1. Pressione Iniciar no tablet e a barra transversal se movera automaticamente para o alvo

posicéo. Preste atencé@o a seguranca quando a barra transversal estiver em movimento.

2. Pressione Avancar no tablet para entrar na proxima interface ap6s a barra transversal se mover para

a posigao alvo.

Hom Standard Currmnt Init
Frame angle 000 000
Roll angle 0.00 0.00
Pitch angle 0.00 0.00
Offset 0 o mm
Terget distance 1574 1574 mm
Target height %93 993 mm

Figura 6-157 Mover a barra transversal para a posigao alvo
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3. Remova as bragadeiras das rodas (bragadeiras dos pneus), os alvos das rodas e o alinhamento

ajuda

y Para calibrar a camera frontal

1. Selecione a caixa de roda e insira a altura da roda dianteira esquerda, da roda dianteira direita, da
roda traseira esquerda e da roda traseira direita. Toque em OK ap6s inserir todos os valores. Se
os valores estiverem corretos, toque em Sim para prossegulir.

Whee! housing rim height (mm)
LF RF
LR RR

Chuose whes! housing, inpot the
height

Figura 6-158 Altura do aro da caixa da roda de entrada

2. Aguarde até que a tela exiba “Calibragdo bem-sucedida, sem mau funcionamento” e toque em OK
para concluir a calibracéo.
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/ Manutencao e Servico

7.1 Instrugdes de manutencéo

7.1.1 Manutenc¢ao do Quadro de Calibracéo

7.1.1.1 Manutengdo da camera

Mantenha as méos e ferramentas longe da area da lente da camera.

NAO tente limpar a lente da cAmera com um limpador de vidros comum e um pano, nem soprando com ar

comprimido. Se a limpeza for necesséria, ela deve ser feita com um fluido especial para limpeza 6ptica e/ou ar
comprimido.

7.1.1.2 Manutengéo da Corrente

Para que o quadro de calibragdo suba e desga suavemente, aplique dleo antiferrugem em ambas as correntes a
cada seis meses.

, T [ 9
: |
g

,;«;“féT(g— ‘) §

Método de manutencao: localize as correntes através das aberturas em ambos os lados da estrutura

de calibragéo e aplique 6leo antiferrugem ao longo da superficie das correntes.

7.1.1.3 Manuteng&o do mecanismo de ajuste fino

Para que o mecanismo de ajuste fino funcione sem problemas, adicione graxa ao mecanismo a cada seis meses.
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Método de manutencgédo: use uma pistola de graxa para aplicar graxa verticalmente nas roscas, rolamentos,
engrenagens e outras pecas de trabalho dos botdes do mecanismo de ajuste fino e enché-los. Em seguida, gire

cada botéo para frente e para tras 2 ou 3 vezes para garantir que a graxa seja distribuida uniformemente.

7.1.1.4 Manutenc&o do trilho-guia da barra transversal

Para que as placas deslizantes funcionem suavemente, aplique 6leo antiferrugem nos trilhos-guia da barra

transversal a cada seis meses.
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Método de manutencéo: limpe os trilhos-guia com um pano seco, aplique 6leo antiferrugem e mova a
placa deslizante para frente e para tras 2 ou 3 vezes para distribuir o 6leo uniformemente.

7.1.1.5 Manutencéo da placa deslizante

Para que a placa deslizante funcione suavemente e sem ruido, adicione graxa a placa deslizante uma

vez por ano.

Método de manutencéo: siga as instrugdes do "Manual de Servigo Pds-Venda" para remover as placas

deslizantes esquerda e direita. Em seguida, remova o conjunto de conex&o das placas (1) para acessar o
conjunto de engrenagens. Aplique graxa nas engrenagens e gire a engrenagem localizada acima do codificador

e fora das placas deslizantes para garantir que a graxa seja distribuida uniformemente.

7.1.1.6 Manutencé@o do mecanismo de dobramento

Para que o mecanismo de dobramento funcione suavemente e sem ruido, adicione

6leo lubrificante a cada seis meses.

Método de manutencéo: aplique 6leo lubrificante diretamente nas folgas das pecas de friccao.

7.1.2 Manutencéo de Alvos

NAO use objetos duros para atingir ou arranhar a superficie do alvo, pois isso pode torna-lo
irreconhecivel. Observe que o acimulo de sujeira, 6leo ou graxa também pode causar danos ao alvo.
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problemas de identificag&o.

Na tela de exibi¢éo do padréo de alvo, o seguinte icone vermelho aparece no padréo de alvo, o que significa que o alvo

pode precisar de limpeza.

® icone vermelho: Alvo ndo encontrado.

Ao limpar o alvo, ndo é recomendado usar toalhas ou trapos, pois as fibras retém gordura, que sera depositada de volta na

superficie do alvo em uma pelicula fina conforme a limpeza continua.

Use uma solucéo de limpeza suave e toalhas de papel macias para limpar a superficie dos alvos.

NAO lave com mangueira nem mergulhe os alvos em 4gua, nem borrife limpador diretamente sobre eles. Isso pode

danificar os componentes 6pticos. Ao limpar, limpe todo o alvo completamente.

7.2 Procedimentos de servico

Esta sec¢do apresenta informagdes para solucéo de problemas, suporte técnico, servigo de reparo e solicitacdo de pecas

de reposi¢éo ou opcionais.

7.2.1 Autoinspecao
1. Apés pisar no freio de pé, hd um macaco levantado ou o freio ndo esté apertado.
y Verifique se o solo é nivelado, caso contrario, mova para um local plano;
2. O mecanismo de elevacéo do quadro de calibragéo néo funciona.
y Verifique se o cabo de alimentagao estd bem conectado;
y Verifique se o interruptor de alimentagdo do quadro de calibragdo esté ligado;
y Verifique se o botdo de PARADA DE EMERGENCIA est4 ligado;
y Verifique se os bracos da trave estdo desdobrados e travados;
¥ Verifique se vocé esperou mais de 5 segundos para o sistema ligar;
y Verifique se o quadro de calibrag&o atinge a posi¢ao limite inferior/posicéo limite superior.
3. O mecanismo de elevagéo do quadro de calibracéo é dificil de levantar ou cair.

y Verifique se as ferramentas ADAS montadas, placas de padrdes ou outras ferramentas estdo obstruindo o

mecanismo de elevagéo;
y Verifique se os cabos de carregamento ou outros cabos estdo emaranhados.

y Verifique se a haste para fixagdo das placas de molde esté totalmente expandida.
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y Verifique se o monitor esta instalado de forma torta;
y Verifique se ha obstaculos ao redor do quadro de calibragéo.
4. Os bragos da barra transversal ndo podem ou séo dificeis de dobrar.

y Verifique se a coluna vermelha interna do quadro de calibragéo esta alinhada com o aviso

sinal;

y Verifique se as ferramentas ADAS montadas, placas de padréo ou outras ferramentas estéo

removido;
y Verifique se a placa deslizante desliza para longe do mecanismo de dobragem;
y Verifique se ha obstaculos ao redor do quadro de calibragéo.
5. Os bragos da barra transversal ndo podem ou sé&o dificeis de desdobrar.

y Verifique se a coluna vermelha interna do quadro de calibragédo esta alinhada com o aviso

sinal;
y Verifique se o botdo do mecanismo de dobragem estéa girado até o limite;
y Verifique se a corrente funciona bem ou esté danificada;
y Verifique se h& obstaculos ao redor do quadro de calibragéo.
6. As placas deslizantes ndo podem ou séo dificeis de mover.
y Verifique se a barra transversal caiu e esta bem fixada;

y Verifique se ha objetos estranhos no canal da corrente dentro da barra transversal e

certifique-se de que os parafusos da corrente ndo estejam soltos;
y Verifique se ha objetos estranhos entre as placas deslizantes e os trilhos-guia;
y Verifique se ha objetos estranhos entre as engrenagens das placas deslizantes e cremalheiras;
y Certifique-se de que as correias de seguranca das placas deslizantes estejam dentro dos seus limites designados;

y Mexa as placas deslizantes para ver se algum objeto estranho cai.

7. As placas deslizantes caem anormalmente quando a barra transversal é dobrada.

y Verifique se os racks estdo soltos;

y Verifique se as engrenagens sairam.

7.2.2 Servigos p6s-venda

7.2.2.1 Manuteng&o no local

1. O mecanismo de elevagéo do quadro de calibragéo ainda nédo funciona apés a autoinspegao.
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y Entre no modo de fabrica pelo pessoal de servigo pés-venda para verificar o status de cada
sensor e freio motor;

y Remova a tampa traseira para verificar se os cabos estéo soltos, quebrados, etc.

2. O mecanismo de elevagéo do quadro de calibrag&o ainda é dificil de levantar ou cair apés a auto-
inspecao.

y Verifique se a estrutura do quadro de calibracéo esta deformada pelo pés-venda

pessoal de servigo no local;
y Entre no modo de fabrica, verifique o status de cada sensor e freio do motor;
Yy Remova a tampa traseira para verificar se os cabos estéo soltos, quebrados, etc.

3. O quadro de calibracéo sobe e desce com ruido anormal 6bvio e fica preso.

y Entre no modo de fabrica pelo pessoal de servigo pés-venda para verificar o status de cada
sensor e freio motor;

Yy Remova a tampa traseira para verificar se os cabos estéo soltos, quebrados, etc.

4. Quando o quadro de calibragéo é ligado, ele ndo pode ficar parado em nenhuma altura nem descer sozinho.

y Entre no modo de fabrica pelo pessoal de servigo pds-venda para verificar o estado do freio
do motor;

¥ Remova a tampa traseira para verificar se os cabos estéo soltos, quebrados, etc.
5. As pecas principais da estrutura de calibragéo estdo ligeiramente soltas.

y Inspecéo no local pelo pessoal de servigo pos-venda para determinar se é
normal ou se precisa ser reparado ou substituido.

6. Outros problemas que 0s usuarios ndo conseguem reparar por meio da autoinspecao.
7.2.2.2 Retornar a Filial

1. A questdo permanece sem solugéo apds a equipe de servigo pés-venda no local
inspegao.

y A equipe da filial entrard em contato com o departamento de P&D da sede para verificar a
estrutura do quadro de calibracéo, hardware e software, etc., e fornecer solu¢bes de
forma colaborativa.

7.2.2.3 Retorno a Sede

1. A questdo permanece sem solugéo apos a visita do pessoal de servigo pés-venda no local

inspegao.
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y O pessoal de P&D da sede verificara a estrutura do quadro de calibragéo, hardware e software, etc.

2. Quando o quadro de calibragéo é desligado, ele ndo consegue ficar parado em nenhuma altura e desce sozinho.

y O pessoal de P&D da sede verificara todas as partes da estrutura do quadro de calibracéo para

solucionar problemas.

3. Afrouxamento ou quebra grave de componentes-chave da estrutura de calibragéo.

y O pessoal de P&D da sede verificara todas as partes da estrutura do quadro de calibracéo para

solucionar problemas.

7.2.3 Substituicdo de pecas

y As pecas que 0s usuarios podem substituir por si préprios

1.

o

o

9.

Rodizios

. Freio de pé
. A capa frontal da coluna externa

. A capa frontal da coluna interna

Cabos externos, como cabo de alimentagao, cabo de carregamento, cabos do monitor, etc.
Placas deslizantes esquerda e direita

Placa deslizante central

. Suporte para placa de padrao

A fechadura do mecanismo de dobramento

10. Suporte para tablet

11. Suporte para monitor

12. Monitor

13. A tampa superior da coluna interna

Y As pecas precisam ser substituidas pelo pessoal do servico pés-venda

1. Base

2.

3.

4.

Contracapa
Cordas internas

Hardware interno
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5. Porta de carregamento 12 V/24 V

6. Alca ou suporte de alga

7. Painel de bot6es de controle
8. Corrente
9. Dobradiga do mecanismo de dobramento
10. Pecas de friccdo do mecanismo de dobramento
11. Camera (recalibragéo necessaria)
y As pegas precisam ser devolvidas a filial para substituicéo
1. Haste de pressdo ou motor elétrico
2. Sistema de colunas

3. Mecanismo de ajuste fino

4. Travessa
5. Controle mestre

6. Trilho guia para coluna interna

7.2.4 Suporte Técnico

Caso tenha alguma davida ou problema com o funcionamento do produto, entre em contato conosco (veja as

informacgGes de contato a seguir) ou com seu distribuidor local.
Altar da Sede da China

y Telefone: +86 (0755) 8614-7779 (segunda a sexta, das 9h as 18h, horario de Pequim) y E-mail:

support@autel.com ¢ Endereca: 2°

andar, Edificio Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, Comunidade de Songpingshan, Subdistrito de Xili,
Distrito de Nanshan, Cidade de Shenzhen, China

y Site: www.autel.com

Altar América do Norte

y Telefone: 1-855-288-3587 (segunda a sexta, das 9h as 18h, horéario do leste) y E-mail:

ussupport@autelcom y Endereco: 36
Harbor Park Drive, Port Washington, Nova York, EUA 11050

y Web: www.autel.com/us

Altar Europa
y Telefone: +49(0)89 540299608 (segunda a sexta, das 9h as 18h, horario de Berlim)
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y E-mail: suppart.eu@autel.com ¥ Endereco:
Landsberger Str. 408, 81241 Munique, Alemanha

y Site: www.autel.eu

Altar APAC

Japdo:
y Telefone: +81-045-548-6282
y E-mail: support.jp@autel.com V.

Endereco: 6° andar, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033
Japéo

y Site: www.autel.com/jp

Australia:

y E-mail: ausupport@autel.com ¥

Endereco: Unidade 5, Rua Veronica 25, Capalaba

IMEA Autel

y Telefone: +971 585 002709 (nos Emirados

Arabes Unidos) ¥ E-mail: imea-

support@autel.com y Enderecgo: 906-17, Preatoni Tower (Cluster L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubai,

y Site: www.autel.com

Altar da América Latina

México:

y Telefone: +52 33 1001 7880 (espanhol no México) § E-mail:

latsupport@autel.com ¥ Endereco: Avenida

Américas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
México

Brasil:

y Email: brsupport@autel.com y Address:

Avenida José de Souza Campos n° 900, sala 32 Nova Campinas Campinas — SP, Brazil

y Site: www.autel.com/br
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7.2.5 Servico de Reparo
Caso seja necessario devolver seu dispositivo para reparo, baixe o servico de reparo em www.autel.com e
preencha-o. As seguintes informacdes devem ser incluidas:
y Nome do contato
y Endereco de retorno

y NUmero de telefone

y Nome do produto

y Descricdo completa do problema y Comprovante
de compra para reparos em garantia y Método de

pagamento preferencial para reparos fora da garantia

OBSERVAGCAO: Para reparos fora da garantia, o pagamento pode ser feito com Visa, MasterCard ou com condigdes de crédito

aprovadas.

Envie o dispositivo para o seu agente local ou para o endere¢o abaixo:

2° andar, Edificio Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, Comunidade Songpingshan,
Subdistrito de Xili, distrito de Nanshan, cidade de Shenzhen, China

7.2.6 Outros Servigcos

Vocé pode comprar os acessorios opcionais diretamente dos fornecedores de ferramentas autorizados da
Autel e/ou do seu distribuidor ou agente local.

Seu pedido de compra deve incluir as seguintes informacdes:
y Informacgdes de contato

Yy Nome do produto ou pega y
Descri¢éo do item y

Quantidade de compra
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8 Informacgdes de conformidade

Conformidade com a FCC ID da FCC: WQ8-DA2411

Este equipamento foi testado e considerado em conformidade com os limites para um dispositivo digital Classe
B, de acordo com a Parte 15 das Normas da FCC. Esses limites foram elaborados para fornecer protecéo
razoavel contra interferéncias prejudiciais em instalagdes residenciais. Este equipamento gera, utiliza e pode
irradiar energia de radiofrequéncia e, se néo for instalado e utilizado de acordo com as instru¢des, pode causar
interferéncia prejudicial as comunicacdes de radio. No entanto, ndo ha garantia de que néo ocorrera
interferéncia em uma instalagao especifica. Se este equipamento causar interferéncia prejudicial a recepgao

de radio ou televisao, o que pode ser determinado ligando e desligando o equipamento, o usuario é incentivado
a tentar corrigir a interferéncia por meio de uma ou mais das seguintes medidas:

medidas:
y Reoriente ou reposicione a antena receptora.
y Aumentar a separagao entre 0 equipamento e o receptor.

y Conecte o equipamento em uma tomada de um circuito diferente daquele ao qual o
o receptor est& conectado.

y Consulte o revendedor ou um técnico de radio/TV experiente para obter ajuda.

Cuidado: Quaisquer alteracdes ou modificages neste dispositivo ndo explicitamente aprovadas pelo fabricante

podem anular sua autorizagdo para operar este equipamento.

Este dispositivo estd em conformidade com a Parte 15 das Normas da FCC. A operacéo esta sujeita as duas
condicdes a seguir:

(1) Este dispositivo ndo pode causar interferéncia prejudicial e (2) este dispositivo deve aceitar qualquer

interferéncia recebida, incluindo interferéncia que pode causar operacéo indesejada.

Este equipamento esta em conformidade com os limites de exposi¢édo a radiacdo da FCC estabelecidos para uma operagdo nédo controlada.
ambiente. Este equipamento deve ser instalado e operado com uma distancia minima de 20 cm entre o
radiador e o seu corpo.
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Declaracédo ISED

Este dispositivo contém transmissor(es)/receptor(es) isentos de licenca que estdo em conformidade com os RSS(s)
isentos de licenca do Ministério da Inovagao, Ciéncia e Desenvolvimento Econdmico do Canada.

A operagao esté sujeita as duas condi¢des seguintes:
(1) Este dispositivo ndo pode causar interferéncia.

(2) Este dispositivo deve aceitar qualquer interferéncia, incluindo interferéncia que possa causar operagéo indesejada

do dispositivo.

O aparelho digital estd em conformidade com a norma canadense CAN ICES-3 (B)/NMB-3(B).

Este dispositivo contém transmissores/receptores isentos de licenga que estdo em conformidade com os padrdes
RSS isentos de licenga do Ministério da Inovagéo, Ciéncia e Desenvolvimento Econémico do Canada.

A operagéo estd sujeita as duas condi¢des seguintes:
(1) Este dispositivo ndo pode causar interferéncia.

(2) Este dispositivo deve aceitar qualquer interferéncia, incluindo interferéncia que possa causar operagéo indesejada

do dispositivo.

Dispositivo digital CIEM compativel com o Canada pode - 3 (b) / nmb - 3 (b).

Este dispositivo atende a isencéo dos limites de avaliacédo de rotina na se¢édo 6.3 do RSS 102 e a conformidade
com a exposi¢do a RF do RSS 102. Os usuarios podem obter informagdes canadenses sobre exposi¢éo a RF e

conformidade.

Este dispositivo estd em conformidade com a isencéo dos limites de avaliagédo atuais na segdo 6.3 do CNR-102 e
com a conformidade com o RSS 102 para exposi¢édo a RF. Os usuarios podem obter dados de conformidade e

exposicdo de campo a RF canadense.

Este equipamento estd em conformidade com os limites de exposicéo a radiacdo do Canada estabelecidos para um
ambiente n&o controlado.

Este equipamento estd em conformidade com os limites canadenses de exposicéo a radiacéo estabelecidos para

um ambiente ndo controlado.

290



Este equipamento deve ser instalado e operado com uma distancia minima de 20 cm entre o
radiador e seu corpo.

Este equipamento deve ser instalado e operado com uma distancia minima de 20 cm entre o
radiador e seu corpo.

O dispositivo para operacéo na faixa de 5150-5250 MHz é somente para uso interno para reduzir
o potencial de interferéncia prejudicial aos sistemas mdveis de satélite co-canal.

O dispositivo destinado a operar na banda de 5150-5250 MHz destina-se apenas ao uso interno
para reduzir o potencial de interferéncia prejudicial
sistemas moveis de satélite co-canal.

Este transmissor de radio (nimero de certificacéo ISED: 10826A-DA2411) foi aprovado pela Industry Canada
para operar com os tipos de antena listados, com o ganho méximo permitido indicado. Tipos de antena néo
incluidos nesta lista, que tenham ganho superior ao maximo indicado para o tipo em questéo, séo estritamente
proibidos para uso com este dispositivo.

Este transmissor de radio (nimero de certificagdo ISED: 10826A-DA2411) foi aprovado pela
Industry Canada para operar com os tipos de antena listados abaixo e ter um ganho méaximo
permitido. Tipos de antena nao incluidos nesta lista e cujo ganho seja maior que o ganho maximo
indicado s&o estritamente proibidos para a operagao do transmissor.

Conformidade CE
Diretiva RED 2014/53/UE

Conformidade com RoHS

Este dispositivo é declarado em conformidade com a Diretiva Europeia RoHS 2011/65/UE.
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 MachineTransaeobyGooge
O Garantia

9.1 Garantia limitada de dois anos

A Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (a Empresa) garante ao comprador original deste dispositivo que, caso
este produto ou qualquer parte dele, durante o uso e as condicdes normais de consumo, apresente defeito de
material ou de fabricacéo que resulte em falha do produto dentro de um periodo de dois anos a partir da data da
compra, tal(is) defeito(s) sera(éo) reparado(s) ou substituido(s) (com pegas novas ou reconstruidas) com o
comprovante de compra, a critério da Empresa, sem cobranca de pecas ou méo de obra diretamente relacionadas
ao(s) defeito(s).

@ OBSERVAGAO

Se o periodo de garantia for inconsistente com as leis e regulamentacdes locais, cumpra as leis e regulamentacgdes

locais relevantes.

A Empresa néo se responsabiliza por quaisquer danos incidentais ou consequenciais decorrentes do uso, uso
indevido ou montagem do dispositivo. Alguns estados ndo permitem limitagdo quanto a duracédo de uma garantia

implicita, portanto, as limitagdes acima podem néo se aplicar a vocé.
Esta garantia néo se aplica a:
a) Produtos submetidos a uso ou condigdes anormais, acidente, manuseio incorreto, negligéncia, alteragdo nao

autorizada, uso indevido, instalagéo ou reparo inadequado ou armazenamento inadequado;

b) Produtos cujo nimero de série mecanico ou nimero de série eletrénico tenha sido
removido, alterado ou desfigurado;

c¢) Danos causados pela exposicédo a temperaturas excessivas ou condi¢gdes ambientais extremas
condigdes;

d) Danos resultantes da conexao ou uso de qualquer acessorio ou outro produto nao aprovado ou autorizado
pela Empresa;

e) Defeitos na aparéncia, cosméticos, decorativos ou estruturais, tais como enquadramento e
partes n&o operativas.

f) Produtos danificados por causas externas, como incéndio, sujeira, areia, vazamento de bateria, fusivel
gueimado, roubo ou uso indevido de qualquer fonte elétrica.

@ 'MPORTANTE

Todo o contetdo do produto podera ser excluido durante o processo de reparo. Vocé deve criar uma copia de
seguranga de todo o contetdo do seu produto antes de entregé-lo para o servigo de garantia.

292



AUTEL

Autel Tecnologia Inteligente Corp., Ltd.

www.autel.com

V1.1|2025.04



