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Patent

Ten produkt jest chroniony patentami w USA i gdzie indziej. Aby uzyska¢ wigcej informacji, odwiedz strone https://

autel.us/virtual-patents/.

Znaki towarowe

Autel® i MaxiSys® sg znakami towarowymi Autel Intelligent Technology Corp., Ltd., zarejestrowanymi w Chinach,
Stanach Zjednoczonych i innych krajach. Wszystkie inne znaki sg znakami towarowymi lub zarejestrowanymi znakami

towarowymi ich odpowiednich wtascicieli.

Informacje o prawach autorskich

Zadna cze$¢ niniejszej instrukgji nie moze by¢ powielana, przechowywana w systemie wyszukiwania ani przesytana w
jakiejkolwiek formie lub za pomoca jakichkolwiek srodkéw elektronicznych, mechanicznych, fotokopii, nagran ani w

zaden inny sposéb bez uprzedniej pisemnej zgody firmy Autel.

Zastrzezenie dotyczgce gwarancji i ograniczenie odpowiedzialnosci

Wszystkie informacje, specyfikacje i ilustracje zawarte w tym podreczniku opierajg sie na najnowszych informacjach

dostepnych w momencie druku.

Autel zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w dowolnym momencie bez powiadomienia. Chociaz informacje
zawarte w tej instrukgji zostaty starannie sprawdzone pod katem doktadnosci, nie udziela sie zadnej gwarancji

kompletnosci i poprawnosci tresci, w tym, ale nie wytacznie, specyfikacji, funkgji i ilustracji.

Firma Autel nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody bezposrednie, szczegdline, przypadkowe lub posrednie,

ani za jakiekolwiek szkody ekonomiczne (w tym utrate zyskéw) bedace wynikiem korzystania z tego sprzetu.

@ wazny

Przed przystapieniem do obstugi lub konserwacji urzadzenia prosimy o doktadne zapoznanie sie z niniejszg instrukcjg, zwracajac

szczeg6lng uwage na ostrzezenia i Srodki ostroznosci dotyczgce bezpieczenstwa.

Ustugi i wsparcie
@ pro.autel.com
Web
www.autel.com

1-855-288-3587 (Ameryka Pétnocna)

+86 (0755) 8614-7779 (Chiny)

[d B)

wsparcie@autel.com

Jesli potrzebujesz pomocy technicznej na pozostatych rynkach, zapoznaj sie z cze$cig Pomoc techniczna w tym
podreczniku.


http://www.autel.com/
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Dla wtasnego bezpieczenistwa i bezpieczenstwa innych oséb, a takze aby zapobiec uszkodzeniu sprzetu i pojazdéw, w ktérych jest on
uzywany, wazne jest, aby wszystkie osoby obstugujgce sprzet lub majace z nim styczno$¢ przeczytaty i zrozumiaty instrukcje

bezpieczenstwa zawarte w niniejszej instrukgji.

Istnieje wiele procedur, technik, narzedzi i cze$ci wymaganych do serwisowania pojazdéw, a takze umiejetnosci osoby wykonujacej
prace. Ze wzgledu na ogromna liczbe zastosowan testowych i odmian produktéw, ktére mozna testowac za pomoca tego sprzetu, nie
mozemy przewidzie¢ ani udzieli¢ porady lub komunikatéw dotyczacych bezpieczeristwa obejmujgcych kazdg okolicznos$é. Obowigzkiem
technika samochodowego jest znajomos¢ testowanego systemu. Istotne jest stosowanie wtasciwych metod serwisowych i procedur
testowych. Istotne jest przeprowadzanie testéw w odpowiedni i akceptowalny sposéb, ktéry nie naraza Twojego bezpieczenstwa,

bezpieczenstwa innych oséb w obszarze roboczym, uzywanego urzadzenia lub testowanego pojazdu.

Przed uzyciem sprzetu zawsze zapoznaj sie z komunikatami bezpieczenstwa i stosuj sig do nich oraz do odpowiednich procedur
testowych dostarczonych przez producenta pojazdu lub sprzetu poddawanego testowi. Uzywaj sprzetu wytgcznie zgodnie z opisem
w niniejszej instrukgji. Upewnij sie, ze przeczytates$, zrozumiates$ i przestrzegasz wszystkich komunikatéw bezpieczenstwa i instrukgji

zawartych w niniejszej instrukgji.

Wiadomosci dotyczace bezpieczerstwa

Aby poméc w zapobieganiu obrazeniom ciata i uszkodzeniom sprzetu, udostepniane sg komunikaty dotyczace bezpieczeristwa.

Wszystkie komunikaty dotyczace bezpieczeristwa rozpoczynaja sie stowem sygnatowym wskazujgcym poziom zagrozenia.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Oznacza bezposrednio niebezpieczng sytuacje, ktdra, jesli sie jej nie uniknie, moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia

operatora lub 0séb postronnych.

A OSTRZEZENIE

Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra, jesli sie jej nie uniknie, moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia

operatora lub 0séb postronnych.

Instrukcje bezpieczenstwa

Niniejsze komunikaty dotyczace bezpieczeristwa dotyczg sytuacji, o ktérych firma Autel wiedziata w momencie publikacji.
Autel nie moze wiedzie¢, ocenia¢ ani doradza¢ w kwestii wszystkich mozliwych zagrozer. Musisz mie¢ pewnoé¢, ze zaden napotkany

stan lub procedura serwisowa nie zagraza Twojemu bezpieczefistwu osobistemu.



A NIEBEZPIECZENSTWO

Gdy silnik pracuje, utrzymuj obszar serwisowy DOBRZE WENTYLOWANY lub podtacz system usuwania spalin z budynku do

uktadu wydechowego silnika. Silniki wytwarzaja tlenek wegla, bezwonny, trujgcy gaz, ktéry powoduje wolniejszy czas reakgji i

moze prowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub utraty zycia.

A Nie zaleca sig korzystania ze stuchawek przy wysokiej gtosnosci

Stuchanie muzyki na wysokim poziomie gtosnosci przez dtuzszy czas moze spowodowac utrate stuchu.

A Ostrzezenia dotyczace bezpieczefistwa

Zawsze wykonuj testy samochodowe w bezpiecznym srodowisku.

Stosuj okulary ochronne zgodne z normami ANSI.

Trzymaj odziez, wiosy, rece, narzedzia, sprzet testowy itp. z dala od wszelkich ruchomych lub gorgcych przedmiotéw.
czesci silnika.

Uzywaj pojazdu w dobrze wentylowanym miejscu pracy, poniewaz spaliny sg trujace.

Ustaw skrzynie biegéw w pozycji POSTOJOWE] (w przypadku automatycznej skrzyni biegdéw) lub NEUTRALNE] (w przypadku manualnej skrzyni biegéw).
skrzyni biegéw) i upewnij sie, ze hamulec postojowy jest zaciggniety.

Podktadaj klocki przed kota napedowe i nigdy nie pozostawiaj pojazdu bez nadzoru, gdy
testowanie.

Zachowaj szczegdlng ostroznos¢ podczas pracy przy cewce zaptonowej, kopule rozdzielacza, przewodach zaptonowych i

Swiecach zaptonowych. Elementy te wytwarzajg niebezpieczne napiecia, gdy silnik pracuje.

Trzymaj w poblizu gasnice przeznaczong do gaszenia pozardéw benzyny, substancji chemicznych i urzadzen elektrycznych.

Nie podiaczaj ani nie odtgczaj zadnego sprzetu testowego przy wtgczonym zaptonie lub pracujgcym silniku.

Utrzymuj sprzet testowy suchy, czysty, wolny od oleju, wody lub smaru. W razie potrzeby uzyj tagodnego detergentu na
czystej Sciereczce, aby wyczyscic¢ zewnetrzng czesc sprzetu.

Nie prowadz pojazdu i nie obstuguj sprzetu testowego w tym samym czasie. Kazde rozproszenie uwagi moze spowodowac
wypadek.

Zapoznaj sie z instrukcja serwisowg pojazdu, ktdry jest serwisowany, i przestrzegaj wszystkich procedur diagnostycznych i
$rodkéw ostroznosci. Niedopetnienie tego obowigzku moze skutkowac obrazeniami ciata lub uszkodzeniem sprzetu

testowego.

Aby unikna¢ uszkodzenia sprzetu testowego lub wygenerowania fatszywych danych, nalezy upewnic¢ sie, ze akumulator

pojazdu jest w petni natadowany, a potaczenie ze ztgczem DLC pojazdu jest czyste i

bezpieczny.

Nie umieszczaj sprzetu testowego na rozdzielaczu pojazdu. Silne zaktécenia elektromagnetyczne mogg uszkodzi¢ sprzet.



PROMIENIOWANIE LASEROWE

A

Nigdy nie kieruj wigzki lasera w strone ludzi, zwtaszcza w strone ich twarzy i oczu.

LASER

2

Termin ,sprzet laserowy” odnosi sie do urzadzen, systeméw lub stanowisk testowych generujacych, przesytajgcych

lub wykorzystujgcych promieniowanie laserowe.

Klasa urzadzenia laserowego wskazuje na poziom potencjalnego zagrozenia zwigzanego z dostepnym
promieniowaniem laserowym. W przypadku urzadzen laserowych klasy 2 dostepne promieniowanie laserowe

miesci sie w widzialnym zakresie widmowym (400 nm do 700 nm).

Powieki zapewniaja wystarczajacg ochrone przed przypadkowym, krétkim kontaktem oczu z takim
promieniowaniem laserowym. Urzadzenia laserowe klasy 2 mogg by¢ zatem uzywane bez dalszych Srodkéw
ostroznosci, jesli uzytkownik zdecydowanie nie musi celowo patrze¢ w laser przez dtuzszy czas (>0,25 s) lub

wielokrotnie patrzec¢ w laser lub bezpos$rednio odbite promieniowanie laserowe.

A OSTRZEZENIE
Przyjmowanie lekéw lub spozywanie alkoholu spowalnia odruchowe dziatanie powiek.
Powoduje to szczegéine ryzyko. Zaleca sie noszenie okularéw ochronnych przed laserem o poziomie ochrony R1
dla kazdego, kto jest pod wptywem lekéw.

Osoby, ktére nie zostaty przeszkolone w zakresie pracy z urzadzeniami laserowymi i zagrozen zwigzanych z promieniowaniem laserowym,
nie moga przebywac na stanowiskach pracy, na ktérych wykonywane sg prace z uzyciem wigzek laserowych lub urzagdzer emitujgcych

promieniowanie laserowe.
Srodki bezpieczenstwa:

Operator ma umiesci¢ ostrzezenie ,Ostrzezenie o wigzce laserowej” na wysokosci oczu, w widocznym miejscu
na stanowisku pomiarowym.

Nie patrze¢ bezposrednio w zrédto lasera.

Operator musi stosowac sie do zamierzonego sposobu uzytkowania.



PROMIENIOWANIE PODCZERWIENI

Urzadzenie na podczerwien w $rodku. Unikaj bezposredniego narazenia oczu.
Goraca powierzchnia. Unika¢ bezposredniego kontaktu.
Srodki bezpieczenstwa:

Operator powinien umiesci¢ ostrzezenie ,Ostrzezenie przed promieniowaniem podczerwonym®” na wysokosci oczu i
W sposéb widoczny na stanowisku pomiarowym.
Nie nalezy patrze¢ bezposrednio w zrédto

podczerwieni.  Operator musi przestrzega¢ przeznaczenia produktu.

NOSZ BUTY OCHRONNE

Nalezy nosi¢ obuwie robocze.

Podczas wykonywania prac, ktére wigzg sie z ryzykiem urazu stép, nalezy poinformowac o koniecznosci noszenia
obuwia ochronnego. Urazy stép moga by¢ na przyktad spowodowane upadkiem lub upadkiem narzedzi lub

przedmiotéw roboczych, uwiezieniem stopy, pojawieniem sie gwozdzi lub wiéréw metalowych w podeszwach itp.

Srodki bezpieczenstwa:

Operator ma obowigzek umiesci¢ na stanowisku pomiarowym na wysokosci oczu, w miejscu dobrze widocznym,

znak nakazujacy stosowanie obuwia ochronnego.

Operatorzy powinni zawsze nosi¢ zalecane obuwie ochronne.
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INTENCJONALNIE PUSTA STRONA



Korzystanie z tego podrecznika

Niniejsza instrukcja zawiera instrukcje dotyczace korzystania z urzadzenia.

Niektdre ilustracje pokazane w tym podreczniku moga zawiera¢ moduty i wyposazenie opcjonalne, ktére nie sg
zawarte w Twoim systemie. Skontaktuj sig ze swoim przedstawicielem handlowym, aby uzyska¢ informacje o

dostepnosci innych modutéw i opcjonalnych narzedzi lub akcesoriéw.

1.1 Konwencje

Stosowane sg nastepujace konwencje:

1.1.1 Pogrubiony tekst

Pogrubiony tekst stuzy do wyrdzniania elementéw mozliwych do wyboru, takich jak przyciski i opcje menu.
Przyktad:
Kliknij OK.
1.1.2 Uwagi i wazne komunikaty

1.1.2.1 Notatki

UWAGA zawiera przydatne informacje , takie jak dodatkowe wyjasnienia, wskazéwki i komentarze.

Przyktad:

@ NOTATKA

Nowe baterie osiggajg petng pojemnos¢ po okoto 3 do 5 cyklach tadowania i roztadowania.

1.1.2.2 Wazne

WAZNE oznacza sytuacje, ktéra, jesli sig jej nie uniknie, moze spowodowa¢ uszkodzenie tabletu lub pojazdu.

Przyktad:

o WAZNY

Trzymaj kabel z dala od ciepta, oleju, ostrych krawedzi i ruchomych czesci. Natychmiast wymien uszkodzone kable.




1.1.3 Hipertacza

Hipertacza sg dostepne w dokumentach elektronicznych. Niebieski tekst kursywa oznacza wybieralny
hipertacze; niebieski tekst podkreslony oznacza tgcze do witryny lub tgcze do adresu e-mail.

1.1.4 Ilustracje

Poniewaz ilustracje uzyte w tym podreczniku sg przyktadowe, rzeczywisty ekran testowy moze sie
rézni¢ w zaleznosci od testowanego pojazdu. Zwré¢ uwage na tytuty menu i instrukcje na ekranie, aby
dokona¢ wtasciwego wyboru opgiji.

Ilustracje sg oparte na domysinych ustawieniach w ADAS & Aligner Settings, mozesz zmieni¢ ustawienia
zgodnie ze swoimi potrzebami i rzeczywistymi sytuacjami. Aby zmieni¢ domysine ustawienia, zapoznaj
sie z Aligner & ADAS Settings, aby uzyska¢ szczegétowe informacje.

Ilustracje w tej instrukcji dotyczace zaciskdw dotyczg uzycia zaciskéw do opon, a procedury dotyczace
uzywania zaciskéw do opon w celu kalibracji sg réwniez zilustrowane w tej instrukgji.

1.1.5 Procedury
Ikona strzatki oznacza procedure.

Przyktad:

Aby korzysta¢ z aparatu

1. Stuknij przycisk Aparat . Otworzy sie ekran aparatu.

2. Ustaw ostros¢ obrazu, ktéry chcesz uchwyci¢, w wizjerze.

3. Dotknij ikony aparatu po prawej stronie ekranu. Teraz wizjer pokazuje
zrobione zdjecie i automatycznie je zapisuje.

4. Aby wyswietli¢ zapisane pliki, dotknij miniatury w prawym gérnym rogu ekranu.
obraz.

5. Aby wyj$¢ z aplikacji aparatu, nacisnij przycisk Wstecz lub Ekran gtéwny .



2 Wprowadzenie ogdlne

W petni zautomatyzowany system kalibracji ADAS i geometrii kot Autel IA1000 (zwany dalej ,,IJAT000WA”) to w petni
zautomatyzowany system do kalibracji ADAS, zaawansowanej diagnostyki i geometrii két. Dzieki IATO00WA kierowcy moga

jechac prosto, przewidywac z wyprzedzeniem mozliwe zagrozenia itd.

Urzadzenie IA1000WA oferuje szczegétowe instrukcje dotyczgce konkretnego pojazdu za posrednictwem kompatybilnego

tabletu diagnostycznego, dzieki czemu technik moze wykonywac wydajne i doktadne kalibracje pojazdéw.

2.1 Instrukcje bezpieczenstwa i sSrodki ostroznosci

1. Sprawdz zasilanie, upewnij sie, ze napiecie zasilania jest stabilne i prawidtowe

uziemiony.
2. Ostroznie utéz przewdd, aby sie nie zaplatat ani nie zahaczyt.
3. Aby ograniczy¢ ryzyko porazenia pragdem, nie nalezy uzywac urzadzenia na deszczu lub mokrym podtozu.
4. Nie nalezy uzywac i przechowywac urzadzenia w miejscach o duzym zadymieniu, zapyleniu lub mgle.

5. Po przesunieciu ramki kalibracyjnej do zgdanej pozycji nalezy nacisng¢ przycisk

hamulec nozny zapobiegajacy przesuwaniu sig ramy kalibracyjne;.

6. Nalezy unika¢ uzywania ramy kalibracyjnej w $rodowisku, w ktérym wystepuija silne wibracje i silny wiatr, gdyz chwiejna

rama kalibracyjna moze skutkowa¢ niedoktadnymi wynikami pomiaréw.

7. Przeczytaj i przestrzegaj wszystkich ostrzezen i etykiet ostrzegawczych umieszczonych na ramie kalibracyjnej i innych

narzedziach. Niewtasciwe uzycie moze spowodowac obrazenia ciata i skréci¢ zywotno$¢ ramy kalibracyjnej.

8. Aby korzystac z ramki kalibracyjnej i innych elementdéw, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami zawartymi w niniejszej instrukji.

narzedzia.

2.2 Opis produktu

2.2.1 Rama kalibracji

Rama kalibracyjna IAT000WA jest stabilna i niezawodna. Posiada optyczne rozmieszczenie celéw, precyzyjng kamere +
laserowo sterowane pozycjonowanie martwego pola, ACC i AVM, kompensacje nieréwnego podtoza oraz kompleksowg
walidacje i raportowanie celéw. Jednoetapowe rozmieszczenie celéw pionowych i poziomych LDW robota, za pomocg celéw
fizycznych lub dostepnego 27-calowego cyfrowego panelu celdw, znacznie skraca czas obstugi recznej i konfiguracji.

Automatyczne nachylenie, przechylenie, odchylenie i przéd-tyt dostrajajg robotyczne regulacje



zwiekszy¢ doktadnos¢ i zmniejszy¢ liczbe btedéw ludzkich.

(@) NOTATKA

Przed podniesieniem lub ztozeniem poprzeczki nalezy usung¢ wszystkie przeszkody i akcesoria.

Podczas sktadania nie nalezy umieszczac ptyt przesuwnych w poblizu ztgcza sktadanego.
Ze wzgleddw bezpieczenstwa nie nalezy podnosic ani opuszczac poprzeczki, gdy jej ramiona sg ztozone.
Rama moze by¢ podniesiona do maksymalnej wysokosci 9 stép 1 cala (109 cali). Upewnij sie, ze

Twoje miejsce pracy ma wystarczajgco duzo miejsca, by unikng¢ uszkodzen.
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Rysunek 2-1 Rama kalibracyjna AUTEL-CSC1000

(@) NoTATKA

Czysta i rowna powierzchnia o dtugosci 4 m/13,2 stopy i szerokosci 5,33 m/10,92 stopy
jest wymagany do umieszczenia ramki kalibracyjne;j.

Do wykonania petnej regulacji zbieznosci két i kalibracji systemoéw ADAS potrzebny jest obszar o
dtugosci 10 m/32,8 stopy i szerokosci 5 m/16,4 stopy.

Tabela 2-1 Specyfikacje ramy kalibracyjnej

Przedmiot OpiS
Model AUTEL-CSC1000
Moc znamionowa 360 W
Zasilacz 100-264 V, 50/60 Hz
Rama kalibracyjna ztozona
) 800 x 1000 x 1900 mm (31,50 x 39,37 x 74,80 cala)
Wymiary

(szer.*wys.*gt.)



Przedmiot Opis

Dtugos¢ roztozonej poprzeczki 2700 thm (106,30 cala)

Dtugos¢ ztozonej poprzeczki 400 mm (15,75 cala)

Wysokosc ramy kalibracyjne] 1670-2770 mm (65,75-109,06 cala)

Zakres

Zakres wysokosci poprzeczki 300-2500 mm (11,18-98,43 cala)
Numery kamer 6

Pojedynczy piksel aparatu 3072*2048

Temperatura pracy -10-50 °C (14-122 °F)

Temperatura przechowywania -20-60 °C (-4-140 °F)

Seria tabletéw MaxiSys Ultra (zwana dalej ,tabletem

Kompatybilny tablet
patybiiny MaxiSys Ultra”)

Tabela 2-2 Wyjasnienia symboli na ramce kalibracyjnej

Symbol Nazwa Wyjasnienie

W GORE Nacisnij, aby podnie$¢ poprzeczke.

W DOL Nacisnij, aby obnizy¢ poprzeczke.

, ZATRZYMANIE AWARYJNE Nacisnij ten przycisk w nagtym wypadku.




Symbol Nazwa Wyjasnienie

Interfejs USB Do podtgczenia kabla USB.

H D ml Interfejs HDMI Do podtaczenia kabla HDML.

& Ostrzezenie przed wigzka laserowg .

OSTROZNOSC Znak ostrzegawczy.

Wewnatrz znajduje sie urzadzenie na podczerwier.

o o Znak ostrzegawczy.
Unika¢ narazenia oczu.

Gorgca powierzchnia. Unika¢
Znak ostrzegawczy.

kontakt.

Chroni¢ przed woda Znak ostrzegawczy.
Chroni¢ przed $wiattem stonecznym Znak ostrzegawczy.
PUNKT SZCZELINSKI.

Uwazaj na swoje rece.
Znak ostrzegawczy.
Trzymaj rece z dala

w trakcie operacji.

Nie stawac i nie stawia¢

ciezkich przedmiotéw na gorze Znak ostrzegawczy.

ramy kalibracyjnej.




Symbol

Nazwa

Wyjasnienie

Znak wybuchowy

Znak ostrzegawczy.

Znak tatwopalny

Znak ostrzegawczy.

Znak ,NIE PRZECHYLAC”

Znak ostrzegawczy.

2.2.1.1 Mechanizm sktadania

Posiada mechanizm sktadania umozliwiajgcy rozktadanie lub sktadanie lewego i prawego ramienia poprzeczki.

2.2.1.2 Przyciski sterujgce

Dostepne sg trzy przyciski sterujgce: przycisk EMERGENCY STOP, przycisk UP i przycisk DOWN. Przycisk EMERGENCY

STOP stuzy do zatrzymania podnoszenia i opuszczania poprzeczki w nagtych wypadkach, przycisk UP stuzy do

Rycina 2-2 Mechanizm sktadania

podnoszenia poprzeczki, a przycisk DOWN stuzy do opuszczania poprzeczki.




Rysunek 2-3 Przyciski sterujace

1. Przycisk ZATRZYMANIA AWARYJNEGO
2. Przycisk W GORE
3. Przycisk W DOL

2.2.1.3 Hamulce nozne

Z tytu ramy kalibracyjnej znajduja sie dwa hamulce nozne. Jesli chcesz utrzymac rame kalibracyjng w bezruchu,

naci$nij hamulce nozne stopami.

= ‘$¥§“$

Rysunek 2-4 Dwa hamulce nozne

2.2.1.4 Zestaw kamer

Jedna kamera centralna, jedna prawa jednostka kamery i jedna lewa jednostka kamery sg zainstalowane na
poprzeczce. Zestaw kamer jest niezbedng czescig podczas wykonywania funkcji kalibracji ADAS i funkgji
zbieznosci két.



(@) NoTATKA

Patrzac na przéd ramki kalibracyjnej, lewa kamera znajduje sie po lewej stronie, a prawa kamera po prawej
stronie.

Kamera $rodkowa

Kamera centralna stuzy do identyfikacji wyznaczonego celu.

Rysunek 2-5 Kamera centralna AUTEL-CSC0500/18

1. Port USB
2. Gniazdo zasilania
Prawa jednostka kamery

Prawa kamera, sktadajaca sie z trzech kamer, stuzy do identyfikacji wyznaczonego celu.

———

Rysunek 2-6 Prawa kamera AUTEL-CSC0500/18

1. Port USB
2. Gniazdo zasilania

Lewa jednostka kamery

Lewa jednostka kamer, wyposazona w dwie kamery, stuzy do identyfikacji wyznaczonego celu.



Rysunek 2-7 Lewy modut kamery AUTEL-CSC0500/18

1. Port USB
2. Gniazdo zasilania

2.2.1.5 Przewdd zasilania zewnetrznego 12 V/24 V

Zewnetrzny przewdd zasilajgcy 12 V/24 V jest przymocowany do uchwytu. Podtgcz jeden koniec przewodu do
portu wyjsciowego DC w ramie kalibracyjnej; podigcz przewéd wejsciowy 12 V do portu wejsciowego zasilania
tabletu Autel lub kalibratora Autel NV, aby rama kalibracyjna mogta je natadowac.

Mozna tez podtgczy¢ przewdd wejsciowy 24 V do portu zasilania skrzynki kalibracyjnej radaru; rama kalibracyjna

moze réwniez tadowac skrzynke kalibracyjng radaru.

Rysunek 2-8 Przewdéd zasilajgcy zewnetrzny 12 V/24 V

2.2.1.6 24-calowy monitor dotykowy LCD

Monitor moze automatycznie udostepnia¢ ekran tabletowi po nawigzaniu potgczenia Wi-Fi miedzy ramka
kalibracyjna a tabletem.



Rysunek 2-9 Monitor dotykowy LCD 24"

Aby korzysta¢ z monitora dotykowego
1. Zdejmij folie ochronng wokét monitora dotykowego.

2. Ustaw monitor w pozycji odpowiedniej do ogladania.
@ NOTATKA

Po usunieciu piankowej wysciétki i uruchomieniu ramy kalibracyjnej sprawdz, czy przycisk Emergency Stop zostat

przypadkowo nacisniety. Jesli tak, obré¢ przycisk zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, aby go zwolnic.

3. Zdejmij folie ochronng z kabli.

4. Sprawd?, czy kabel zasilajacy (1), kabel HDMI (2) i kabel USB (3) sg prawidtowo podtgczone do odpowiednich

portéw wejsciowych monitora dotykowego.

5. Ekran dotykowy jest teraz gotowy do uzycia.
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3 Wprowadzenie do akcesoriéw

3.1 Akcesoria standardowe

Tabela 3-1 Akcesoria standardowe w wers;ji zacisku kota (zacisku obreczy)

Nazwa Model Tloé¢
AUTEL-CSC0500/19/LF
AUTEL-CSC0500/19/RF

Zacisk kota (obrec.

. (obrecz) AUTEL-CSCO500/19/LR 4 sot.

Zacisk)
AUTEL-CSC0500/19/RR
AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF

Cel 4 szt.
AUTEL-CSC0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR

Pedat hamulca
AUTEL-CSC0500/26 1 szt.

Depresor

Kierownica AUTEL-CSC0500/27 1 szt

Stojak na narzedzia

Pomoc w ustawianiu AUTEL-CSC0500/08 1 szt.

Klucz imbusowy L (5 mm)
Brak 1 szt.

Do montazu pomocy do ustawiania zbieznosci

Klin pod koto Brak 2 szt.

12



Tabela 3-2 Standardowe akcesoria w wersji zacisku kota (zacisku opony)

Nazwa Model Ilo&¢
AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSC0500/17/RF
Zacisk kota (opona) AUTEL-CSC0500/17/LR 4 szt
Zacisk)
AUTEL-CSC0500/17RR
AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Cel 4 szt.
AUTEL-CSC0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR
Pedat hamulca
AUTEL-CSC0500/26 1 szt.
Depresor
Kierownica AUTEL-CSC0500/27 1sat.
Stojak na narzedzia
Pomoc w ustawianiu AUTEL-CSC0500/08 1 szt.
Klucz imbusowy L (5 mm)
Brak 1 szt.
Do montazu pomocy do ustawiania zbieznosci
Klin pod koto Brak 2 szt.

13



3.1.1.1 Zacisk kota (zacisk obreczy)

Zacisk kota (zacisk obreczy) AUTEL-CSC0500/19 mocowany pionowo do kota pojazdu stuzy do przytrzymywania

wyznaczonego celu AUTEL-CSC0500/16, dzieki czemu zestaw kamer moze go zidentyfikowac.

Rysunek 3-1 Zacisk kota (zacisk obreczy) AUTEL-CSC0500/19
1. Szczelina na 0$ mocujacg — do wiozenia osi mocujacej tarczy.
2. Sruba dociskowa — stuzy do dokrecania wlozonej osi mocujacej tarcze.
3. Gatka blokujgca — do dokrecania zacisku kota (zacisku obreczy) na kole.
4. Szczeliny zapadkowe — w zaleznosci od Srednicy kota, wtéz zapadki w odpowiednie szczeliny zapadkowe.
5. Zapadki — stuzg do mocowania zacisku kota (obejmy obreczy) do kota.
3.1.1.2 Zacisk kota (zacisk opony)

W zestawie znajdujg sie cztery zaciski do két (zaciski do opon), kazdy zacisk do kot (zacisk do opon) nalezy
zamontowac¢ na odpowiedniej oponie. W przypadku opon o réznych $rednicach kazdy zacisk do két (zacisk do

opon) ma trzy biegi do regulacji. Obowigzujace $rednice opon dla kazdego biegu sg nastepujace:

Pierwszy bieg: 19-27 cali
Drugi bieg: 24-32 cale

Trzeci bieg: 30-37 cali



Rysunek 3-2 Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17

. Przycisk sterujacy

2. Grupa

w

. Szczelina zapadki

IN

. Uchwyt do ciggniecia

v

Uchwyt podnoszacy

o

Uchwyt blokujacy

~

. Mocowanie szczeliny osi

oo

. Gatka blokujgca
Montaz zacisku kota (zacisku opony)
1. Trzymajgc uchwyt podnosnika (5), nacisnij przycisk sterujacy (1) znajdujacy sie na gniezdzie zapadki (3).

2. WH6z pasujacg zapadke w szczeline zapadki.

@ UWAGA

Najpierw zamontuj zapadke z uchwytem do podnoszenia i umies¢ jg w gniezdzie zapadki znajdujgcym sie najblizej

uchwytu do podnoszenia, a nastepnie zamontuj w ten sam sposéb pozostate dwie zapadki.

3. Gdy zapadka zostanie catkowicie wsunigta do gniazda zapadki, zwolnij przycisk sterujgcy —

zapadka jest dobrze zamontowana.

4. Po prawidtowym zamontowaniu wszystkich trzech zapadek mozna wyregulowac przetozenie w zaleznosci od
Srednicy opony.

5. Naciénij przycisk sterujacy i pociggnij zapadki w gére lub w dét, aby wyregulowac bieg.

6. Gdy ustyszysz ,klik", oznacza to, ze bieg zostat wyregulowany

pomyslinie. Nastepnie mozesz zwolni¢ przycisk sterujacy.
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@ UWAGA

Po wyregulowaniu biegu, gdy nie wyswietla sie zaden numer, jest to pierwszy bieg i mozna tylko pociagna¢
zapadki na zewnatrz; gdy wyswietla sie numer 2, jest to drugi bieg; gdy wyswietla sie numer 3, jest to trzeci
bieg. Upewnij sie, ze trzy zapadki sg na tym samym biegu. Zmontuj pozostate trzy zaciski opon zgodnie z

powyzszym opisem.

Aby zainstalowac cel

1. Po ztozeniu zacisku na koto (zacisku na opone) wyjmij tarcze odpowiadajacg zaciskowi na opone.

2. Przytrzymaj uchwyt podnosnika (5) i zwolnij pokretto blokujgce (8).

3. WH6z kotek ustalajacy potozenie tarczy do odpowiedniego otworu montazowego, tak aby tarcze mozna

byto wiozy¢ do gniazda osi mocujacej (7).

4. Po prawidtowym wsunieciu tarczy dokre¢ pokretto blokujace.

@ uwaca

Zacisk kota (zacisk opony) i tarcza powinny by¢ dopasowane. Na przyktad lewy tylny cel powinien by¢

zainstalowany na lewym tylnym zacisku kota (zacisku opony).

Montaz zacisku kota (zacisku opony) na oponie

1. Przed zamontowaniem zacisku na kole (zacisku na oponie) na oponie, upewnij sie, ze tarcza jest
prawidtowo zamontowana, a przetozenie jest ustawione zgodnie ze Srednicg opony.

2. Przytrzymaj uchwyt podnosnika (5) i unie$ uchwyt ciggnacy (4), aby zamontowac zacisk kota (zacisk
opony) na odpowiedniej oponie.
3. Po doktadnym zamocowaniu wszystkich zapadek do opony, zwolnij uchwyt pociggowy i

zablokuj uchwyt blokujacy (6).

4. Zacisk kota (zacisk opony) z tarczg jest prawidtowo zamontowany.

3.1.1.3 Cel
Sa cztery tarcze. Przednie tarcze sa wktadane do zaciskéw lewego przedniego kota i zaciskéw prawego
przedniego kota, tylne tarcze sg wktadane do zaciskéw lewego tylnego kota i zaciskdw prawego tylnego kota.

Wszystkie cztery tarcze stuzg do doktadnego odczytu parametréw zbieznosci kot.



Rysunek 3-3 Cel AUTEL-CSC0500/16

Montaz zacisku kota (zacisku obreczy) i tarczy na kole
1. Zdja¢ ostony z zapadek zacisku obreczy.

2. WH6z zapadki w odpowiednie gniazda, zaleznie od rozmiaru kota (pasuje do két o Srednicy od 14" do 23").

3. Odkrec pokretto blokujace (3), aby zamontowac zacisk kota (zacisk obreczy) na kole.

4. Dopasuj wedtug potrzeb, a nastepnie dokrec¢ pokretto blokujace, aby zacisk kota (zacisk obreczy) zostat

pewnie zamontowany na kole.

5. Odkre¢ $rube mocujaca (2), wtéz o$ mocujacg tarczy do gniazda osi mocujacej (1) z kotkiem
pozycjonujgcym tarcze wtozonym do odpowiedniego otworu montazowego. Dokre¢ Srube mocujgca

po prawidtowym zainstalowaniu tarczy.

@ UWAGA

Zacisk kota (zacisk obreczy) i tarcza powinny by¢ dopasowane. Na przyktad lewa tylna tarcza powinna by¢

zainstalowana na lewym tylnym zacisku kota (zacisku obreczy).




3.1.1.4 Depresor pedatu hamulca

Pomaga wcisna¢ pedat hamulca.

Rysunek 3-4 Wciskacz pedatu hamulca AUTEL-CSC0500/26
1. Hak
2. System szybkiej regulacji zwalniania
3. Podpora styku pedatu hamulca
Aby zamontowac¢ depresator pedatu hamulca
1. Wcisnij pedat hamulca w mocowanie pedatu hamulca.

2. Nacis$nij mocno i wyreguluj system szybkiego zwalniania, aby haki zablokowaty sie w siedzeniu, blokujac

pedat hamulca.

3.1.1.5 Stojak na kierownice

Stojak na kierownice stuzy do ustalania potozenia kierownicy i ustawienia pojazdu.

Rysunek 3-5 Stojak na kierownice Narzedzie AUTEL-CSC0500/27
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1. Hak
2. Gatka blokujaca
3. System szybkiej regulacji zwalniania
Aby zainstalowac stojak na kierownice
1. Umies¢ stojak na kierownice na siedzeniu.

2. Odkre¢ pokretto blokujace.

3. Wyreguluj system regulacji szybkiego zwalniania tak, aby haki stykaty sie z kierownica,
ograniczajgc w ten sposéb obroét kierownicy.

4. Dokre¢ pokretto blokujace, aby je zamocowac.

3.1.1.6 Pomoc w ustawianiu
Przyrzad do pomiaru ustawienia stuzy do pomiaru odlegtosci od ramy kalibracyjnej do kazdej

pozycji nadwozia pojazdu.

Rysunek 3-6 Pomoc do ustawiania AUTEL-CSC0500/08

1. Cel pomiaru odlegtosci
2. Gatka blokujaca

Aby zainstalowa¢ pomoc w ustawianiu

1. Przy pierwszym uzyciu przykre¢ podstawe i pret Srubg i kluczem imbusowym L (5 mm).

2. Odkrec pokretto blokujace, przymocuj cel pomiaru odlegtosci do preta, a nastepnie
dokre¢ pokretto blokujace.
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3.1.1.7 Klin pod kota

Klin pod koto umieszcza sie za kotem, aby zapobiec stoczeniu sie pojazdu.

Rysunek 3-7 Klin pod kota

Aby umiesci¢ klin pod koto
1. Zaparkuj pojazd na ptaskiej powierzchni.

2. WH6z klin pod koto, jak pokazano na rysunku, aby zapobiec jego wypadnieciu.
odjezdzac.

Wheel Chock

3. Po uzyciu przechowywac.

3.2 Inne potrzebne akcesoria (nie sg na wyposazeniu)

3.2.1 Do kalibracji geometrii kot i systemow ADAS

Tabela 3-3 dotyczaca kalibracji geometrii két i systemoéw ADAS

Nazwa Model

AUTEL-CSC0500/10

Pret kalibracyjny (do zacisku na opone)
AUTEL-CSC0500/12

Tablet MaxiSys Ultra Brak
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3.2.1.1 Pasek kalibracyjny

Pret kalibracyjny o wysokiej precyzji pomiaru jest profesjonalnym narzedziem do wykonywania zbieznosci két.
Podczas wykonywania kalibracji alignera, kontroli doktadnosci lub kalibracji tarczy zacisku kota wymagany jest

pret kalibracyjny.

Rysunek 3-8 Pasek kalibracyjny
Montaz zacisku kota (zacisku obreczy) na drazku kalibracyjnym
1. Zdja¢ ostony z zapadek zacisku kota (zacisku obreczy).
2. Wtéz zapadki w odpowiednie gniazda, zaleznie od rozmiaru preta kalibracyjnego.

3. Odkre¢ pokretto blokujgce zacisku kota (zacisku obreczy), aby zamontowa¢ go na
pasek kalibracyjny.

4. Dokonaj regulacji zgodnie z potrzebami, a nastepnie dokrec¢ pokretto blokujgce, aby zacisk kota (zacisk

obreczy) zostat pewnie zamontowany na drgzku kalibracyjnym.
Montaz zacisku kota (zacisku opony) na drazku kalibracyjnym

1. Przytrzymaj uchwyt podnos$nika i unie$ uchwyt zacisku na opone, aby zamontowac zapadki.
do gniazd na pasku kalibracyjnym.

2. Gdy zacisk kota (zacisk opony) jest prawidtowo zamontowany na drazku kalibracyjnym, nalezy obréci¢
uchwyt blokujacy, aby pewnie zablokowa¢ zacisk kota (zacisk opony) na drazku kalibracyjnym.

3.2.1.2 Tablet MaxiSys Ultra

Urzadzenie JAT000WA nalezy stosowac z tabletem MaxiSys Ultra. Kalibracje geometrii két i systeméw ADAS mozna

wykona¢ wytgcznie po podtaczeniu urzagdzenia IAT000WA do tabletu MaxiSys Ultra.

21



Rysunek 3-9 Tablet MaxiSys Ultra

Aktywacja oprogramowania

Poniewaz MaxiSys Ultra nie ma funkcji geometrii két, przed wykonaniem tej funkgcji nalezy najpierw aktywowac

aplikacje geometrii k6t na tablecie po zakupieniu karty kalibracji geometrii kot i ADAS na stronie www.autel.com.

Aby aktywowac aplikacje do kalibracji geometrii k6t i ADAS
1. Sprawdz, czy aktualizacje dla zarejestrowanego tabletu MaxiSys Ultra sg dostepne.
2. Wybierz Ustawienia na ekranie gléwnym tabletu.
3. Kliknij opcje Ustawienia ADAS i Aligner.

4. Wybierz ramke kalibracyjna, ktérg chcesz powigza¢, a nastepnie wprowadz kod weryfikacyjny z karty

aplikacji kalibracji geometrii kot i ADAS.
5. Pobierz oprogramowanie do kalibracji geometrii két i systeméw ADAS.

Potaczenie ramy kalibracyjnej

Aby nawigza¢ komunikacje pomiedzy tabletem a IAT000WA, tablet musi potaczy¢ sie z ramka kalibracyjng za
pomocg Wi-Fi IAT000WA.

@ NOTATKA

Przed podtgczeniem ramki kalibracyjnej nalezy sprawdzi¢ ustawienia kraju/regionu w systemie Android tabletu.

Aby potaczy¢ tablet z ramkg kalibracyjng

1. Po zainstalowaniu monitora podtgcz przewdd zasilajgcy znajdujacy sie na spodzie kolumny do gniazdka

elektrycznego, a nastepnie wigcz przetgcznik zasilania, aby uruchomié¢ ramke kalibracyjna.

2. Wiacz tablet. Wybierz Ustawienia na ekranie gtéwnym tabletu.
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3. Kliknij opcje Ustawienia ADAS i Aligner po lewej stronie ekranu.

4. Kliknij opcje Potgczenie ramki kalibracyjnej po prawej stronie ekranu.

M Settings ADAS & Aligner Settings
:0?. ADAS 8 Aligner Settings
ﬂ Common Settings >
n OBFCM Upload
__t" Calibration Frame Connection Not Connected >
@ Vehicle List
:ﬂ’*\ Network Configuration >
@ EVDiag Box Settings
= Update >
I‘ Battery Test
B Hand-held Inclinometer Update >
E Country/Region Code
{é)— Maintenance & Service
m Laws and Regulations
m System Settings T Wheel Alignment Software Settings >
2t [
") Alinnmant Drachank Qaftuara Qattinae >

Rysunek 3-10 Podtgcz IA1000WA przez Wi-Fi 1

5. Znajdz nazwe Wi-Fi ramki kalibracyjnej i potacz sie.

6. Po podtaczeniu tabletu do ramki kalibracyjnej wyswietlany jest stan komunikacji
gtosi ,Potgczone”.

h  Settings - Calibration Frame Connection Refresh

ADAS & Aligner Setlings
a DBFCM Upload ||

Vehicle List

Devices
EVDiag Box Settings

@ IA1000 Wi-Fi Pon @)
i] Etiaryiant S ADAS-S518R0701025 Mot Coriniacted
Country/Reglon Code S ADASS518ROC01007 Nat Conneated
m Laws end Regulations N ADAS-S518ND4D1217 Not Connected

24 ADASS518R0C01005 Not Connected
m Systern Settings
ﬂ About Tap 1o connect or disconnect

Rysunek 3-11 Podtgcz IA1T000WA przez Wi-Fi 2
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Konfiguracja sieci

Po podtaczeniu tabletu do sieci Wi-Fi IAT000WA nalezy potaczy¢ tablet z siecig Wi-Fi z dostepem do Internetu,
korzystajac z ponizszych ustawien.

Aby potaczyc tablet z Internetem za pomocg dostepnej sieci Wi-Fi
1. Wybierz Ustawienia na ekranie gtéwnym tabletu.
2. Kliknij opcje Ustawienia ADAS i Aligner po lewej stronie ekranu.

3. Kliknij opcje Konfiguracja sieci (upewnij sie, ze sie¢ Wi-Fi IA1T000WA jest podtgczona, w przeciwnym razie

nie zostanie aktywowana).

4. Kliknij przycisk rozwijany po prawej stronie pola wy$wietlania nazwy sieci Wi-Fi, aby wybra¢ swoja sie¢ Wi-

Fi, a nastepnie wprowadz hasto sieci Wi-Fi.

5. Po wybraniu nazwy sieci Wi-Fi i wpisaniu hasta kliknij opcje Potagcz .

™  Settings - Network Configuration
:-}: ADAS & Aligner Settings
- o Connected WP TestPrig (connected)
B osrem Uplosd W
=~
Q Vehicle List e . v

P d:
m EVDiag Box Settings R

l‘ Battery Test

Disconnect
D Laws and Regulations

m System Settings
Y oo

Rysunek 3-12 Potacz sie z Internetem Dostepna sie¢ Wi-Fi

6. Nacisnij przycisk Wstecz , aby powréci¢ do poprzedniej strony lub naciénij przycisk Strona gtéwna , aby

zamkng¢ ekran Ustawienia ADAS i Aligner.

Nawigz komunikacje pojazdu

Przed wykonaniem regulacji zbieznosci két i kalibracji ADAS konieczne jest nawigzanie prawidtowej komunikacji

miedzy pojazdem a tabletem MaxiSys Ultra.
Aby nawigza¢ prawidtowa komunikacje pomiedzy pojazdem a tabletem

1. Podtgcz urzadzenie VCI do ztgcza DLC pojazdu w celu zapewnienia komunikacji i zasilania.
zrédto.
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2. Podtacz urzadzenie VCI do tabletu za pomocg parowania Bluetooth, Wi-Fi lub USB
potaczenie.

3. Po wykonaniu powyzszych czynnosci sprawdz przycisk nawigacji VCI na dolnym pasku ekranu. Jesli w
prawym dolnym rogu wys$wietla sie zielona ikona BT, Wi-Fi lub USB, tablet MaxiSys Ultra jest gotowy
do wykonania funkcji ustawiania zbieznosci két i kalibracji ADAS.

3.2.2 Do kalibracji ADAS

Tabela 3-4 Kalibracja ADAS

Nazwa Model

Reflektor AUTEL-CSC0602/01
Mini Reflektor AUTEL-CSC0602/07
Stojak kalibracyjny AUTEL-CSC0800

Zestaw akcesoriéw I (dla Japonii i

Brak
Pojazdy w Korei Potudniowej)
Zestaw akcesoriéw II (do pojazdédw Brak
europejskich i amerykanskich)
Tablica docelowa dla zjazdu z pasa ruchu Brak
System ostrzegawczy (LDW)
Kalibrator przedniej kamery AUTEL-CSC0701/23
Tablica wzorcowa (dla systemu LDW) Brak
Zestaw wzorow II (dla AVM (okoto) Brak

Wyswietl system monitoringu)
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Nazwa Model

Cyfrowy panel docelowy AUTEL-CSCO50A-16
Kabel zasilajgcy DC Brak

Lewy drazek przedtuzajacy AUTEL-CSCO50A/18_L
Prawy pret przedtuzajacy AUTEL-CSCO50A/18_R
Lewy dwuliniowy laser AUTEL-CSCO50A/15-L
Prawy dwuliniowy laser AUTEL-CSCO50A/15-R
Ptyta montazowa AUTEL-CSCO50A/17

3.2.2.1 Odbtysnik

Reflektor jest niezbedny do ustawienia ramy kalibracyjnej i kalibracji radaru.

Rysunek 3-13 Odbty$nik AUTEL-CSC0602/01

1. Otwor przelotowy lasera

2. Powierzchnia odblaskowa

3. Uchwyt

4. Gradient

5. Gatka zmiany biegéw — do réznych biegdw, zaleznie od potrzeb réznej kalibracji.

6. Hak
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3.2.2.2 Miniaturowy reflektor

Razem z laserem na ramie kalibracyjnej, mini reflektor stuzy do ustawienia reflektora na ramie kalibracyjnej

réwnolegle do radaru.

Rysunek 3-14 Minireflektor AUTEL-CSC0602/07

3.2.2.3 Stojak kalibracyjny

Podstawka kalibracyjna stuzy do trzymania reflektora naroznego podczas kalibracji radaru.

=
: l\ E
Rysunek 3-15 Stojak do kalibratora AUTEL-CSC0800

1. Blokada mocujgca — do dokrecania szczeliny montazowej.

2. Szczelina montazowa — do zamocowania osi mocujacej reflektora naroznego lub innego
narzedzia kalibracyjne.

3. Uchwyt
4. Linijka — do pomiaru wysokosci.
5. Gradient

6. Sruby regulacyjne poziome — do regulacji potozenia poziomego bloku przesuwnego

wysokos¢.
3.2.2.4 Zestaw akcesorioéw I (dla pojazdéw z Japonii i Korei Potudniowej)

Ptytka kalibracyjna radaru
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Ptytka kalibracyjna radaru AUTEL-CSC0602/02, przymocowana do przesuwnej ptyty na ramie kalibracyjnej, stuzy

do kalibracji radaru Continental.

Rysunek 3-16 Ptytka do kalibracji radaru AUTEL-CSC0602/02
1. Powierzchnia plyty
2. Gradient
3. Uchwyt
4. Hak
5. Otwor przelotowy lasera
Odbtysnik narozny

Reflektor narozny AUTEL-CSC0802/01 mocowany do przesuwnej ptyty ramy kalibracyjnej stuzy do kalibracji
radaru milimetrowego.

Rysunek 3-17 Odbtysnik narozny AUTEL-CSC0802/01
1. Tréjkatna ptytka odbiorcza sygnatu
2. 7# Bateria sucha
3. Skrzynka na baterie

4. Mocowanie osi

28



5. Wytgcznik zasilania
Tablica docelowa ACC

Ptytka ACC Target Board AUTEL-CSC0802/03 stuzy do kalibracji uktadu adaptacyjnego tempomatu w samochodach

marki Nissan i Infiniti.

Rysunek 3-18 Tablica docelowa ACC AUTEL-CSC0802/03

Stojak kalibracyjny

Stanowisko kalibracyjne MaxiSys ADAS Autel-CSC0802 stuzy do kalibracji radaréw w pojazdach marki Nissan i
Infiniti.

Rysunek 3-19 Stanowisko kalibracyjne Autel-CSC0802
3.2.2.5 Zestaw akcesoriéw II (dla pojazdéw europejskich i amerykanskich)
Kalibrator NV (samochody Volkswagen i GM)
Zamocowanie do ptyty przesuwnej na poprzeczce ramy kalibracyjnej umozliwia kalibrator NV
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AUTEL-CSC0603/01 stuzy do kalibracji systemdéw noktowizyjnych w samochodach marki Volkswagen i GM
pojazdy.

Rysunek 3-20 Kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01

1. Gradient

2. Dioda LED zasilania (czerwona)

3. Dioda LED zasilania (zielona)

4. Otwor przelotowy lasera

5. Uchwyt

6. Przetgcznik operacyjny

7. Wytacznik zasilania

8. Gniazdo bezpiecznika

9. Port wejsciowy zasilania prgdem statym

10. Hak

Kalibrator NV (Benz)

Kalibrator NV AUTEL-CSC0803/01 przeznaczony jest do kalibracji systeméw noktowizyjnych w pojazdach marki
Benz.
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Rysunek 3-21 Kalibrator NV (Benz) AUTEL-CSC0803/01
1. Wytacznik zasilania
2. Gniazdo bezpiecznika
3. Port wejsciowy zasilania prgdem statym

4. Sruby regulacyjne poziome

5. Gradient
Skrzynka do kalibracji radaru

Urzadzenie do kalibracji radaru CSC0605/01, mocowane do przesuwnej deski na poprzeczce ramy kalibracyjnej,

stuzy do kalibracji systemu wykrywania martwego pola w pojazdach marki Volkswagen.

i
Th

b | L

Rysunek 3-22 Skrzynka kalibracji radaru AUTEL-CSC0605/01
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1. Dioda LED zasilania (zielona)

2. Dioda LED zasilania (czerwona)

3. Gradient

4. Port wejsciowy zasilania pragdem statym
5. Gniazdo bezpiecznika

6. Wytacznik zasilania

7. Hak

Ptytka kalibracyjna radaru

Rysunek 3-23 Plytka do kalibracji radaru AUTEL-CSC0602/08
1. Uchwyt
2. Gradient
3. Tablica skali
4. Klamra montazowa
5. Otwor laserowy
Tablica docelowa

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0804/01 wraz ze wzorem AUTEL-CSC0806/01 stuzy do kalibracji systemu Around View

Monitoring w pojazdach marki Volkswagen.
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Rysunek 3-24 Tablica docelowa AUTEL-CSC0804/01
3.2.2.6 Plytka docelowa i kalibrator (do kalibracji systemu LDW)

Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/08-L

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/08-L, do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczaniu pasa ruchu w pojazdach
Honda.

Rysunek 3-25 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/08-L
Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/08-R

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/08-R, do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczaniu pasa ruchu w pojazdach
Honda.

Rysunek 3-26 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/08-R
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Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/05

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/05, do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczaniu pasa ruchu w pojazdach
Honda.

Rysunek 3-27 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/05

Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/11

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/11 do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczeniu pasa ruchu w pojazdach
Toyota i Lexus (1).

Rysunek 3-28 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/11

Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/15

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/15 do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczeniu pasa ruchu w pojazdach
Toyota (2).

Rysunek 3-29 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/15

Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/09

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/09 do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczaniu pasa ruchu w pojazdach
Hyundai i KIA.



Rysunek 3-30 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/09

Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/02

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/02, do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczaniu pasa ruchu w pojazdach
Mercedes Benz.

o + ©

Rysunek 3-31 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/02
Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/19

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/19 do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczeniu pasa ruchu w
pojazdach marki Benz (2).

© + ©o

Rysunek 3-32 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/19
Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/03-L

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/03-L do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczeniu pasa ruchu w
pojazdach marki Nissan (1).
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Rysunek 3-33 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/03-L

Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/03-R

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/03-R do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczeniu pasa ruchu w

"

Rysunek 3-34 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/03-R

pojazdach marki Nissan (1).

Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/04-L

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/04-L do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczeniu pasa ruchu w

"

Rysunek 3-35 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/04-L

pojazdach marki Nissan (3).

Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/04-R

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/04-R do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczeniu pasa ruchu w
pojazdach marki Nissan (3).
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Rysunek 3-36 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/04-R
Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/06-L

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/06-L do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczeniu pasa ruchu
w pojazdach Nissan i Infiniti (2).

Rysunek 3-37 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/06-L

Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/06-R

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/06-R do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczeniu pasa ruchu
w pojazdach Nissan i Infiniti (2).

“y

Rysunek 3-38 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/06-R
Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/12

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/12 do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczaniu pasa ruchu
w pojazdach Mazda (1).
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Rysunek 3-39 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/12
Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/13-L

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/13-L do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczeniu pasa ruchu
w pojazdach Mazda (2).

Rysunek 3-40 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/13-L
Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/13-R

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/13-R do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczeniu pasa ruchu
w pojazdach Mazda (2).

Rysunek 3-41 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/13-R
Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/22-L

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/22-L, do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczaniu pasa ruchu w pojazdach
Mitsubishi.
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Rysunek 3-42 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/22-L

Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/22-R

Ptytka docelowa AUTEL-CSC0601/22-R, do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczaniu pasa ruchu w pojazdach
Mitsubishi.

Rysunek 3-43 Tablica docelowa AUTEL-CSC0601/22-R

Kalibrator przedniej kamery

Kalibrator kamery przedniej AUTEL-CSC0701/23, do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczaniu pasa ruchu w

pojazdach Hyundai i KIA.

Rysunek 3-44 Kalibrator kamery przedniej AUTEL-CSC0701/23

3.2.2.7 Plytka wzorcowa (do kalibracji systemu LDW)
Ptytka wzorcowa AUTEL-CSC0601/07

Ptytka wzorcowa AUTEL-CSC0601/07 do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczeniu pasa ruchu
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Pojazdy Hyundai i KIA (1). Uchwyty tarczy tarczowej stuzg do mocowania tarczy.

Rysunek 3-45 Ptytka wzorcowa AUTEL-CSC0601/07

Ptytka wzorcowa AUTEL-CSC0601/01

Ptytka wzorcowa AUTEL-CSC0601/01, uzywana do kalibracji systemu Lane Keeping Assist (LKA) w pojazdach
Volkswagen i Porsche (1). Uchwyty ptytki docelowej stuzg do mocowania ptytki.

Rysunek 3-46 Ptytka wzorcowa AUTEL-CSC0601/01

Ptytka wzorcowa AUTEL-CSC0601/14-01

Ptytka wzorcowa AUTEL-CSC0601/14-01, uzywana do kalibracji systeméw LKA w pojazdach Subaru. Uchwyty ptytki

docelowej stuzg do mocowania ptytki.
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Rysunek 3-47 Ptytka wzorcowa AUTEL-CSC0601/14-01
3.2.2.8 Zestaw wzorcow II (do kalibracji systemu AVM)

Wzér AUTEL-CSC0806/01

Wz6r AUTEL-CSC0806/01, uzywany do kalibracji systemu Around View Monitoring w pojazdach
Volkswagen.

Rysunek 3-48 Wz6r AUTEL-CSC0806/01
Wzér AUTEL-CSC1004/02

Wzdér AUTEL-CSC1004/02, uzywany do kalibracji systemu monitorowania widoku wokét pojazdu w
niektérych pojazdach marki Honda (1).

Rysunek 3-49 Wzo6r AUTEL-CSC1004/02
Wzér AUTEL-CSC1004/03

Wz6r AUTEL-CSC1004/03, uzywany do kalibracji systemu Around View Monitoring w niektérych
pojazdach marki Honda (2).
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Rysunek 3-50 Wzér AUTEL-CSC1004/03

Wzér AUTEL-CSC1004/01

Wzér AUTEL-CSC1004/01, uzywany do kalibracji systemu Around View Monitoring w pojazdach Volkswagen (2).
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Rysunek 3-51 Wzér AUTEL-CSC1004/01

Wzér AUTEL-CSC1004/05

Wzér AUTEL-CSC1004/05, uzywany do kalibracji systemu Around View Monitoring w pojazdach marki Ford.
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Rysunek 3-52 Wzér AUTEL-CSC1004/05

Wzér AUTEL-CSC1004/06

Wzér AUTEL-CSC1004/06, uzywany do kalibracji systemu Around View Monitoring w pojazdach marki Cadillac.

Rysunek 3-53 Wzér AUTEL-CSC1004/06
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Wz6r AUTEL-CSC1004/07

Wzér AUTEL-CSC1004/07, uzywany do kalibracji systemu Around View Monitoring w pojazdach Porsche.

Rysunek 3-54 Wzér AUTEL-CSC1004/07

Wz6r AUTEL-CSC1004/08

Wzér AUTEL-CSC1004/08, uzywany do kalibracji systemu Around View Monitoring w pojazdach PSA.
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Rysunek 3-55 Wzér AUTEL-CSC1004/08

Wz6r AUTEL-CSC1006/03

Wzér AUTEL-CSC1006/03, uzywany do kalibracji systemu Around View Monitoring w pojazdach Nissan poza

obszarem Chin.

Rysunek 3-56 Wzér AUTEL-CSC1006/03

Wz6r AUTEL-CSC1006/04

Wzér AUTEL-CSC1006/04, uzywany do kalibracji systemu Around View Monitoring w pojazdach Nissan w Chinach.
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Rysunek 3-57 Wzér AUTEL-CSC1006/04

Wz6ér AUTEL-CSC1006/01

Wz6r AUTEL-CSC1006/01, stosowany w systemie ostrzegania przed kolizja z tytu w pojazdach marki Benz.
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Rysunek 3-58 Wzér AUTEL-CSC1006/01

3.2.2.9 Cyfrowy panel docelowy

Cyfrowy panel docelowy AUTEL-CSC050A-16 stuzy do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczeniu pasa ruchu.

Rysunek 3-59 Cyfrowy panel docelowy AUTEL-CSCO50A-16

3.2.2.10 Przewdd zasilajgcy pradu statego

Kabel zasilajgcy DC stuzy do zasilania cyfrowego panelu docelowego poprzez podtgczenie go do
przesuwnej ptyty na ramie kalibracyjnej IA1000.

Rysunek 3-60 Przewéd zasilajgcy DC

3.2.2.11 Pret przedtuzajacy
Lewy drazek przedtuzajgcy AUTEL-CSCO50A/18_L

Lewy drazek przedtuzajgcy AUTEL-CSCO50A/18_L, po zamontowaniu na lewej ptycie przesuwnej
(skierowanej do przodu ramy kalibracyjnej), jest uzywany w potgczeniu z lewym dwuliniowym laserem do
pozycjonowania.
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Rysunek 3-61 Lewy drazek przedtuzajacy AUTEL-CSCO50A/18_L
Prawy przedtuzacz AUTEL-CSCO50A/18_R

Prawy drazek przedtuzajacy AUTEL-CSCO50A/18_R, po zamontowaniu na prawej ptycie przesuwnej (skierowanej

do przodu ramy kalibracyjnej), jest uzywany w potgczeniu z prawym dwuliniowym laserem do pozycjonowania.

Rysunek 3-62 Prawy drazek przedtuzajacy AUTEL-CSCO50A/18_R
1. Gatka mocujaca
2. Magnetyczny rowek montazowy

3. Pozycjonowanie przestrzeni

3.2.2.12 Laser dwuliniowy
Laser dwuliniowy lewy AUTEL-CSC050A/15-L

Lewy laser dwuliniowy AUTEL-CSCO050A/15-L stuzy do kalibracji systemu monitorowania otoczenia poprzez

montaz na lewym drazku przedtuzajgcym lub lewej ptycie przesuwnej (skierowanej do przodu ramy kalibracyjnej).

Prawy dwuliniowy laser AUTEL-CSCO50A/15-R

Prawy laser dwuliniowy AUTEL-CSCO50A/15-R stuzy do kalibracji systemu monitorowania otoczenia poprzez
zainstalowanie na prawym drazku przedtuzajgcym lub prawej ptycie przesuwnej (skierowanej do przodu ramy

kalibracyjnej).
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Rysunek 3-63 Prawy dwuliniowy laser AUTEL-CSCO50A/15-L/R
1. Wytacznik zasilania
2. Ostona ochronna lasera
3. Powierzchnia montazowa
4. Pas bezpieczenstwa
5. Przycisk aktywacji lasera
6. Kontrolki
7. Port USB typu C
3.2.2.13 Plyta montazowa

Ptytka montazowa AUTEL-CSCO050A/17 stuzy do kalibracji systemu ostrzegania o opuszczaniu pasa ruchu w
pojazdach Subaru.

Rysunek 3-64 Plyta montazowa AUTEL-CSCO50A/17
1. Magnetyczny rowek montazowy
2. Pas bezpieczenstwa

3. Rowek montazowy
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4 Funkcja ustawiania geometrii kot

Cztery kota pojazdu, mechanizm kierowniczy oraz osie przednia i tylna powinny mie¢ okres$lone potozenie
wzgledne, to potozenie wzgledne jest wartoscig standardowg ustalong przez producenta. Jednakze potozenie
wzgledne moze ulec zmianie po ponownym zainstalowaniu odpowiednich komponentéw lub prowadzeniu
pojazdu przez pewien czas, procedura regulacji i przywracania tego potozenia nazywana jest zbieznoscia

koét. Po zbieznosci két pojazd moze by¢ prowadzony w linii prostej tak bardzo, jak to mozliwe, tatwo$¢
sterowania zostanie zwiekszona, dodatkowe zuzycie opon i zuzycie energii zostang zmniejszone. Dlatego

konieczne jest wykonanie zbieznosci kot przed jazda.

W tym rozdziale przedstawimy specyfikacje techniczne, $rodki ostroznosci, przyciski funkcyjne, przygotowania

do ustawienia geometrii két i procedury ustawiania geometrii kot itp.

4.1 Specyfikacje techniczne

Dane techniczne znajdujg sie w tabeli ponizej.

Tabela 4-1 Specyfikacje techniczne

Przedmiot Opis

Zalecane dziatanie

Dystans 2667 mm (105 cali)

Obstugiwana odlegto$¢ osi 2032-5588 mm (80-220 cali)

Obstugiwane koto

1270-2490 mm (50-98,03 cala)
Dystans

Obstugiwana $rednica obreczy .
o 279-609 mm (11-24 cali)
(Uzyj zacisku obreczy)

Obstugiwana $rednica opony .
T 482,6-939,8 mm (19-37 cali)
(Uzyj zacisku na oponeg)

Zakres wysokosci poprzeczki 300-2500 mm (11,18-98,43 cala)
Czestotliwo$¢ pomiaru (typ.) 9 razy/sek
Predkos¢ podnoszenia poprzeczki 50 mm/s
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Przedmiot OpiS
Temperatura pracy -10-50 °C (14°F-122°F)
Temperatura przechowywania -20-60 °C (-4 °F-140 °F)

4.2 Srodki ostroznosci podczas uzytkowania

1. Gdy pojazd znajduje sie na podnosniku, upewnij sie, ze przednie koto znajduje sie na $rodku

kierownica.

2. Po wjechaniu pojazdem na podnosnik, nalezy podtozy¢ kliny pod przednie i tylne kota dwéch tylnych két,

aby zapobiec stoczeniu sie pojazdu.

3. Zachowaj ostroznos¢ podczas podnoszenia pojazdu. Postepuj zgodnie z bezpiecznymi procedurami obstugi, aby podnies¢ pojazd.
pojazdy.

4. Po podniesieniu pojazdu na wymagang wysokos$¢, mozna go uruchomic¢ dopiero po

Ubezpieczenie jest wazne i bezpieczeristwo zapewnione.
5. Zabrania sie uzywania windy w czasie, gdy kto$ pracuje.
6. Sprawdz, czy obiektyw i cel aparatu sg czyste.

7. W przypadku koniecznosci uzycia zaciskéw na kota nalezy upewnic sie, ze zapadki na kazdym zacisku na kota s3 w odpowiednim potozeniu.

ten sam sprzet.

8. Postepuj $cisle wedtug procedur i polecen oprogramowania, aby korzysta¢ z oprogramowania.

4.3 Ekrany funkcji i przyciski

Wszystkie aplikacje w tablecie MaxiSys Ultra sg sterowane za pomocg menu. Po dokonaniu wyboru,
wyswietli sie powigzany ekran. Kazdy wybor zaweza skupienie i prowadzi do pozadanego.

Przyciski funkcyjne na kazdym ekranie poprowadzg Cie krok po kroku przez procedure ustawiania zbieznosci
kot.

4.3.1 Ekrany funkdji

Cata procedura regulacji zbieznosci két jest zasadniczo wykonywana na ponizszym ekranie.
Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby kolejno wykona¢ procedure ustawienia
zbieznosci kot na pasku nawigacyjnym.
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Rysunek 4-1 Ekran procedur ustawiania zbieznosci kot

4.3.2 Przyciski funkcyjne

W tej sekcji przedstawimy niektére czesto uzywane przyciski funkcyjne (nie wszystkie) na tablecie podczas

wykonywania regulacji zbieznosci két.

Tabela 4-2 Przyciski funkcyjne

Przycisk Nazwa Opis

Next Nastepny Kliknij, aby kontynuowac.

Po zakonczeniu prac przygotowawczych na

bod ‘
3 Compensation

Odszkodowanie tablecie zostanie wyswietlony ekran
Kompensacji.
@ Caster/SAl Caster/SAI Wykonuje pomiar kata pochylenia
0si/SAL
== Measured iknii isa¢ wyni i
Sy Wynik pomiaru Kliknij, aby zapisa¢ wynik pomiaru

przed ustawieniem zbieznosci kot.

& Alignment Pomozemy Ci wykona¢ regulacje
7N Guide Przewodnik po wyréwnaniu o
geometrii kot.

49



Przycisk Nazwa Opis
Wyswietl raport z przegladu po ustawieniu
Overhaul Report Raport z przegladu y P preegiadu p
geometrii kot
Save Report Zapisz raport Kliknij, aby zapisa¢ jako raport.

T Kliknij, aby wyj$¢ z procedury ustawiania
[‘ Exit Alignment Wyjécie wyréwnania ) abylseep y

zbieznosci kot.

4.4 Przed ustawieniem zbieznosci kot

4.4.1 Prace przygotowawcze

Przed wykonaniem regulacji zbieznosci két nalezy sprawdzi¢ i przygotowac:

1. Tablet jest podtgczony do sieci Wi-Fi IAT000WA i dostepnej sieci internetowej. Zobacz

Szczegoty dotyczace potgczenia ramki kalibracyjnej i konfiguracji sieci .

2. Wytgcz zapton i podtgcz urzadzenie IA1000WA do tadowarki, aby zapobiec utracie mocy akumulatora, poniewaz

cata procedura ustawiania zbieznosci két moze potrwac dtuzszy czas.
3. Przygotuj nastepujace narzedzia:
Zaciski na kota (zaciski na obrecze), zaciski na kota (zaciski na opony) i tarcze
Aby zamontowac zaciski k6t (zaciski obreczy) i tarcze na kotach, patrz Tarcza.

Aby zamontowac zaciski na kota (zaciski na opony) i tarcze na oponach, zobacz Zaciski na kota

(Zacisk na opone).

@ uwaca

W tym miejscu w celach ilustracyjnych wybrano zaciski na kota (zaciski na opony).

1) Ptyta obrotowa
2) Stojak na kierownice i narzedzie do naciskania pedatu hamulca
3) Klin pod koto

4) Poziom kierownicy
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4.4.2 Komunikacja i wybor pojazdu

Kliknij opcje Geometria két na ekranie gtéwnym tabletu MaxiSys Ultra. Dostepne sg dwie opcje: Geometria

kot i Zaawansowana geometria koét.

-#4.
i

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment

Perform the wheel alignment, steering

Pesioan the wises alignment ONCY: angle reset and ADAS calibration.

Do not remind again, directly go to Whee! Alignment

Rysunek 4-2 Ekran wejsciowy funkcji ustawiania geometrii kot

1) Po kliknieciu opcji Geometria kot tablet poprowadzi Cie wytacznie przez procedure ustawienia geometrii
kot.

2) Po kliknieciu opcji Zaawansowana geometria kot tablet poprowadzi Cie przez proces regulacji geometrii
kot, resetu kata skretu i kalibracji ADAS.

4.4.2.1 Geometria ko6t

1. Jesli wybierzesz opcje Geometria két, ekran bedzie wygladat nastepujgco:

'] m Al Foveies Moy | Amedca  Euope | Avs China Q

EOBD GM Brazil Test GM Chevrolet

Ford Chrysler DODGE RAM JEEP

Tesla Volk Brazil M des-Benz LD Maserati Sasb

Rysunek 4-3 Ekran wyboru pojazdu (ustawienie geometrii kot)
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2. Nawigzanie prawidtowej komunikacji pomiedzy pojazdem a tabletem poprzez potgczenie
Urzadzenie VCI podtaczone do ztgcza DLC pojazdu.

3. Wybierz i stuknij producenta swojego pojazdu z przyciskdw producenta pojazdu. Nastepnie
postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby wybrac informacje o
konfiguracji pojazdu, jeden po drugim.

Configuration Information
Model

Polestar 1

Yo 20202071 3

Specs  Start  ESC

Rysunek 4-4 Wybierz ekran konfiguracji 1 (ustawienie geometrii két)

4. Po zakonczeniu konfiguracji dotknij przycisku Specs , aby sprawdzi¢ i edytowac specyfikacje
ustawienia kot. Zobacz Parametry ustawienia kot.

5. Jesli parametry zwigzane z ustawieniem kot sg prawidtowe, dotknij Start i postepuj zgodnie
z instrukcjami na ekranie, aby kontynuowa¢, a na koniec przejdz do catego ekranu
procedur ustawienia koét. Zobacz Rysunek 4-1 Caty ekran procedur ustawienia koét.

4.4.2.2 Parametry ustawienia kot
Po wybraniu informacji o konfiguracji pojazdu, przycisk Specs jest dostepny w sekgji przyciskow
funkcyjnych. Ten przycisk stuzy do dostosowywania parametréw zbieznosci kot, jest odpowiedni

dla pojazdéw, ktérych parametry réznig sie od tych w oryginalnej fabryce po modyfikacji
podwozia.

1. Kliknij przycisk Specyfikacje , aby sprawdzi¢ wszystkie parametry ustawienia kot.
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Total toe et -2'05 015
Lefitoe oros’ 002 o0
Right 108 o4 002 10
Left camber 105 023 1'47
Right cambes 108 0z 1447
Cross cambar oo’ 004 04z
Lefi caster 543 507 6y
Right caster 543 507 MY
path Polastar 1 Detault spectficativas

Rysunek 4-5 Ekran specyfikacji wyréwnania

2. Jesdli istniejq jakie$ parametry, ktére nalezy edytowac, naciénij przycisk Edytuj w funkgcji
sekcja przyciskow.

Front speeifi Rear spacifications

3 i nt Measutement Adjicatrmerit l
Total toe 007 "z 1z - -
Total toe {raised) - - - = =
Leftie 004" 006 008 - -
Right toe 004" 0°06 908
Cross e
Left camber o8 raz 04z
Right camber 105" raz 04z -
Cross camber 000 raz 04z - -
patly Pobestar 17 20202021 / Delaull specifications

Rysunek 4-6 Ekran edycji specyfikacji wyréwnania

3. Dotknij i usun parametry, ktére nalezy edytowac, a nastepnie wprowadz prawidtowe

parametry. Nastepnie dotknij Zapisz lub Zapisz jako, aby przejs¢ do ekranu Zapisz specyfikacje.
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Save Specifications

Title

Annotstion

Rysunek 4-7 Ekran zapisywania specyfikacji 1

4. Wprowadz model pojazdu i opis specyfikacji, dzieki czemu bedziesz mdgt je tatwiej rozréznic
i znalez¢.

5. Po wprowadzeniu modelu pojazdu i adnotacji parametréw nacisnij przycisk OK, aby zapisa¢
parametry.

Rysunek 4-8 Ekran zapisywania specyfikacji 2

6. Po edytowaniu i zapisaniu wszystkich parametréw tablet powrdci do ekranu parametréw
geometrii két. Po nacisnieciu przycisku ESC zapisane parametry pojazdu zostang wybrane
na ekranie informacji o konfiguracji.
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Configuration Information Specifications

(x

Mode Polestar 2 Q
Yeat 2021 Default spacifications

Equipment Dynamic = _, Test Spec

Specs start ESC

Rysunek 4-9 Ekran wyboru konfiguracji 2 (ustawienie geometrii két)

7. Nastepnie dotknij Start i postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby kontynuowa¢, a na koniec przejdz

do catego ekranu procedur ustawiania zbieznosci két. Zobacz Rysunek 4-1 Caty ekran procedur ustawiania
zbieznosci kot.

4.4.2.3 Zaawansowana geometria kot

1. Jedli wybierzesz opcje Zaawansowana geometria két, ekran bedzie wygladat nastepujaco (taki sam jak ekran
w aplikacji Diagnostyka):

Qmumwmma

|

S

EOBD LT3

Rolls-Royce

Fiat Abarth Lancia Mercedes-Benz

BMW
Alfa

Mercedes-Benz LD Porsche FordEU Maserati

Rysunek 4-10 Ekran wyboru pojazdu (zaawansowana geometria két)

2. Nawigzanie prawidtowej komunikacji pomiedzy pojazdem a tabletem poprzez potaczenie
Urzadzenie VCI podtgczone do ztgcza DLC pojazdu.
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3. Stuknij przycisk VID , aby potgczy¢ pojazd za pomocg automatycznego wykrywania numeru VIN,
recznego wprowadzania numeru VIN lub skanowania numeru VIN/licencji. Mozesz tez stukng¢
producenta pojazdu z przyciskéw producenta pojazdu i na koniec przej$¢ do nastepujgcego ekranu
(ekran moze sie rézni¢ w zaleznosci od pojazdu, zapoznaj sie z rzeczywistym ekranem na tablecie).

(7 - Yashisbinbad Automatic selection

o Manual selection 3 m

OK ESC

Rysunek 4-11 Ekran pobierania numeru VIN (zaawansowana geometria koét)

4. Tutaj wybieramy Automatyczny wybér dla ilustracji, stuknij Odczyt, aby uzyskac informacje o numerze
VIN. Po uzyskaniu numeru VIN stuknij OK, aby potwierdzi¢ informacje o pojezdzie.
Nastepnie dotknij OK, aby przejs¢ do gtéwnego ekranu funkcji, wybierz Wheel Alignment na pasku
nawigacyjnym. Nastepnie wybierz sytuacje, w ktérych nalezy wykona¢ ustawienie két po prawej
stronie ekranu.

Wheel Alignment

R Auto scan
Perform the wheel alignment after following siuations ocour: %
XB Control unit
* wheel alignment being performed as routine maintenance V]
¥ Whest Aligriment
* Stearing and/or suspension components have besn serviced V]
") ADAS callbration
* Abnormal tire wear or new tires installed V]
B3 Hol functions T
M "~
o PG Vehice palls to ane side, snd/or steering wheed is not centered
"J Custornization
+ Wheel alignment recommended/required prior to ADAS calibration V]
=% Retrofit
Not selectable o Not selecked, changeabl
prombenzmi saectod, crangsania
nsructions: e oK Cancel

 Selocted vot changestie [ Selected changestle
Rysunek 4-12 Ekran geometrii két (zaawansowana geometria koét)

5. Po wybraniu sytuacji kliknij przycisk OK , aby zakonczy¢ konfiguracje.
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AR Auto scan Configuration Information

87/RS7 1

XE3 Control unt ot Audh A7/S7/RST 201>

1201

3 el alignment Your 2011-2017
- ir

W) ADAS callbeation || SUaPension Air Suspension

28 venicleprcfle g O Heavy Duty Suspension (1BS)

J
| Driving Positon LHD >

Specs  Start | ESC

|
Rysunek 4-13 Petne informacje o konfiguracji (zaawansowane ustawianie geometrii két)

6. Po zakonczeniu konfiguracji dotknij przycisku Specs , aby sprawdzi¢ i edytowa¢ parametry ustawienia
két. Zobacz Parametry ustawienia kot.

7. Po sprawdzeniu i edycji parametréw ustawienia két nacisnij przycisk Start . Nastepnie postepuj zgodnie
z instrukcjami na ekranie, aby kontynuowac, a na koniec przejdz do catego ekranu procedur
ustawienia két. Zobacz Rysunek 4-1 Caty ekran procedur ustawienia kot.

4.5 Procedury ustawiania geometrii kot

4.5.1 Przeglad pojazdu

1. Przed wykonaniem pomiaru zbieznosci két nalezy sprawdzi¢ stan bieznika opon i jego gtebokos,

poniewaz nieprawidtowosci w oponach mogg mie¢ wptyw na wyniki pomiaru zbieznosci két.

2. Przed wykonaniem ustawienia zbieznosci két nalezy réwniez sprawdzi¢ ci$nienie w oponach i dostosowac
je do standardowej wartosci dla pojazdu. Wynika to z faktu, ze odchylenie ci$nienia bedzie miato
wptyw na wyniki testu ustawienia zbieznosci két.

3. Elementy podwozia mozna kontrolowa¢ pod katem typu usterki lub podatnosci na atak.

© wainy

Przed przystapieniem do procedury ustawiania zbieznosci két nalezy sprawdzi¢ ustawienia w Ustawieniach
- Ustawienia ADAS i Aligner - Ustawienia oprogramowania do ustawiania geometrii két, mozesz zmieni¢
ustawienia zgodnie ze swoimi potrzebami i rzeczywistg sytuacja. Wszystkie procedury ustawiania geometrii
kot w tym podreczniku sg oparte na domysinych ustawieniach w ADAS i Aligner.




4.5.1.1 Kontrola bieznika
a) Kolumna ,Stan bieznika” (uwaga dozwolona)

W zaleznosci od stanu czterech opon dotknij obszaru opisu stanu bieznika, aby dodac¢ lub edytowa¢ kazdy
stan bieznika pojazdu. Stan bieznika obejmuje Normalny, Zuzycie zewnetrzne, Zuzycie wewnetrzne,
Zuzycie obustronne, Piéro na krawedzi, Zuzycie punktowe, Starzenie, Zgniecenie ptaskie, Nadmierne
zuzycie, Wybrzuszenie, Zuzycie/przebicie, Inny bieznik/marka na jednej osi, Starzenie sie zaworu opony,
Uszkodzenie felgi i Nieautoryzowana opona. Uwagi mozna doda¢, gdy opona jest nienormalna. Po
wybraniu stanu bieznika wszystkich opon dotknij OK. Nastepnie sprawdz kolor czterech opon na ekranie,
jesli kolor opony jest czerwony lub z6tty, wymien lub napraw opone zgodnie ze szczegdlng sytuacja przed
dotknieciem Dalej.

b) Dodaj kolumne ze zdjeciami

Aby lepiej oceni¢ i obejrzec stan bieznika, mozesz dotkng¢ ikony aparatu w kolumnie ,,Dodaj zdjecia”, aby
doda¢ maksymalnie trzy zdjecia kazdego bieznika.
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Rysunek 4-14 Ekran kontroli bieznika
4.5.1.2 Kontrola gtebokosci bieznika i cisnienia

Podczas kontroli pojazdu nalezy réwniez sprawdzi¢ gtebokos¢ bieznika i ciSnienie w oponach.
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Rysunek 4-15 Ekran kontroli gtebokosci bieznika i ci$nienia 1

1. Kontrola ci$nienia bieznika

a) Wprowadz standardowe ci$nienie bieznika do odpowiedniego pola wprowadzania. Standardowe
ci$nienie w oponach znajduje sie na tabliczce informacyjnej o oponach i obcigzeniu, zwykle
umieszczonej na stupku B.

Rysunek 4-16 Lokalizacja standardowej wartosci ci$nienia w oponach

b) Do pomiaru ci$nienia w oponach wymagane jest urzadzenie Autel serii ITS600 (zwane dalej urzadzeniem
ITS600) lub inne narzedzia do pomiaru ci$nienia w oponach. Jesli do pomiaru ci$nienia w oponach
uzywasz urzadzenia ITS600, wartosci zostang automatycznie wyswietlone w odpowiednim polu
wprowadzania; jesli do pomiaru ci$nienia w oponach uzywasz innych narzedzi, musisz recznie

wprowadzi¢ wartosci do odpowiedniego pola wprowadzania.

UWAGA

Podczas pomiaru ci$nienia w oponach urzadzenie ITS600 (nie jest dotgczone. W celu zakupu skontaktuj sig z
lokalnym dealerem) musi by¢ podtgczone, narzedzie diagnostyczne moze automatycznie rozpoznac przestane
dane dotyczace cisnienia w oponach. Dane mozna réwniez zsynchronizowa¢, naciskajac Load Pressure Data.
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Rysunek 4-17 Urzadzenie ITS600 (nie dotaczone) i schemat uzytkowania

Aby potaczy¢ sie z urzagdzeniem ITS600
1. Kliknij opcje Wybierz urzadzenie do pomiaru ci$nienia w oponach w ustawieniach ADAS i geometrii két.
2. Nacisnij przycisk WE./WYL. po prawej stronie ekranu, aby wyszuka¢ dostepne urzadzenia.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby podtaczy¢ urzadzenie ITS600 i narzedzie diagnostyczne
do tej samej sieci Wi-Fi.

TS600 Device Connection x

Asollsnie devee(s
No TS600 device found!

Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal 1o V1,82, and Sonnect 10 the same Wi-Fi as
the disgnestic tool. and keep the screen on,

e VAR IMlertace Fiom Spatem settings or gk setting P Eascae e (1 GHOC WA 13 turmad en and connectad b The
e WA 9 1 ey Bk,

Search Deyice

Rysunek 4-18 taczenie z urzgdzeniem MaxiTPMS TBE

4. Po potgczeniu urzgdzenia ITS600 i narzedzia diagnostycznego z ta samg siecig Wi-Fi dotknij urzadzenia,
ktére chcesz potgczy¢ na liscie dostepnych urzadzen. Po potgczeniu urzgdzenia ITS600 status

potaczenia wyswietla sie jako ,Sparowane”.

5. Po podtaczeniu urzadzenia ITS600 wyjdz z ekranu potaczenia ITS600.

2. Kontrola gtebokosci bieznika

a) Istniejg All Tread Check i Single Check do pomiaru gtebokosci bieznika. All Tread Check, mierzacy

gtebokos¢ bieznika w trzech pozycjach, w tym na zewnatrz,
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$rodek i wnetrze opony (najblizej nadwozia pojazdu); podczas gdy Single Check stuzy jedynie do
pomiaru gtebokosci bieznika w jednej z nastepujacych pozycji: na zewnatrz, w $rodku lub wewnatrz
opony (najblizej nadwozia pojazdu). Mozesz dotknag¢ All Tread Check lub Single Check , aby zmieni¢
tryb sprawdzania.

b) Do pomiaru gtebokosci bieznika wymagane jest urzadzenie Autel MaxiTPMS serii TBE (zwane dalej
urzgdzeniem TBE) lub inne narzedzia do pomiaru gtebokosci bieznika.
Jesli do pomiaru gtebokosci bieznika uzywasz urzadzenia TBE, warto$ci zostang automatycznie
wyséwietlone w odpowiednim polu wejSciowym. Jesli do pomiaru gtebokosci bieznika uzywasz innych
narzedzi, musisz recznie wprowadzi¢ wartosci do odpowiedniego pola wejsciowego.

@ uwaca

Po wprowadzeniu wszystkich wartosci gtebokosci bieznika i ci$nienia w biezniku nalezy sprawdzi¢ kolor czterech

opon na ekranie i w zalezno$ci od sytuacji wymieni¢ lub naprawi¢ opone.
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Rysunek 4-19 Ekran kontroli gtebokosci bieznika i cisnienia 2

UWAGA

Podczas pomiaru gtebokosci bieznika nalezy podtaczy¢ MaxiTPMS TBE200 (nie wchodzi w sktad zestawu. W celu
zakupu skontaktuj sie z lokalnym dealerem), narzedzie diagnostyczne moze automatycznie rozpoznac przestane

dane dotyczace gtebokosci bieznika. Dane mozna réwniez zsynchronizowad¢, naciskajac
Weczytaj dane o biezniku.
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Rysunek 4-20 Urzadzenie MaxiTPMS TBE (nie dotaczone) i schemat uzytkowania

Aby potaczy¢ sie z urzagdzeniem MaxiTPMS TBE
1. Kliknij opcje Podtacz narzedzie do pomiaru bieznika w ustawieniach ADAS i Aligner.
2. Nacis$nij przycisk WE./WYL. po prawej stronie ekranu, aby wyszuka¢ dostepne urzadzenia.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby podtgczy¢ urzadzenie TBE i narzedzie diagnostyczne do
to samo Wi-Fi.

TBE device connected x

NG TBE device four

Ensure that the TBE device and diagnostic tool are connected 1o the same Wi-F|

. ’ l ] .
1. Opsn § 1o wms #-Fias e

2ang md o 2 Emer WLAN 30 oz 18 GN
Search Device

Rysunek 4-21 taczenie z urzagdzeniem MaxiTPMS TBE 1

4. Po potgczeniu urzadzenia TBE i narzedzia diagnostycznego z tg sama siecig Wi-Fi dotknij urzadzenia,
ktérego potrzebujesz na liscie dostepnych urzadzen, aby sie potgczy¢. Po podtaczeniu urzadzenia
MaxiTPMS TBE status potaczenia wyswietla sie jako ,Sparowane”.

5. Po podtgczeniu urzadzenia TBE wyjdz z ekranu potaczenia TBE.
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4.5.1.3 Kontrola podwozia

Przeprowadzenie przeglagdu podwozia pozwala szybko i doktadnie zdiagnozowac awarie podzespotéw
podwozia oraz zapisa¢ przebieg przeglgdu podwozia.

Kontrola podwozia polega gtéwnie na sprawdzeniu o$miu uktadéw, w tym uktadu napedowego,
akcesoriéw silnika i skrzyni biegéw, zawieszenia przedniego, zawieszenia tylnego, hamulca przedniego,
cylindra gtéwnego i wspomagania, hamulca tylnego i uktadu kierowniczego. Kazdy uktad ma kilka
podzielonych elementéw kontroli. Mozesz postepowac zgodnie z instrukcjami obstugi na tablecie, aby
sprawdzi¢ wszystkie osiem uktadéw jeden po drugim, a takze mozesz sprawdzi¢ niektére elementy,
filtrujac je. Dotknij jednego z elementéw kontroli, wprowadzenie do komponentu, powigzane objawy i
metoda naprawy zostang wyswietlone w sekgcji gtéwnej. Ponadto niektére elementy kontroli majg
schematyczne diagramy komponentéw.

Trasd inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
‘A E;:gl'lﬂm‘ Related symptoms Def st (show all] -
P Body vibeaticn duning driding: steenng wheed v during acceleration Drivetrain ~
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o Measired 1. Park J g 01T b end twiated o brokan fopd w Wheat hut 4
=2 Resilt 1
% At L§ 2 Portorm the vieust inepection. i the hatlaale duat caver s damagec
N Guide epiace R
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® Cavrstion (0] - Transsnission o 4
Q Dvemaul Report Diwe snaft 7
Engine and transmission v
B Exit Alignenant accessories
# Mot mapected oK sggest Q) Requie ¥
Rysunek 4-22 Ekran inspekcji podwozia 1
a) W zaleznosci od stanu cze$ci mozna je stukng¢ 4 ikona, aby zmieni¢

status inspekgji. Aby uzyska¢ wyjasnienie kazdej ikony statusu inspekcji, mozesz dotkng¢
przycisku Pomoc, aby uzyskac¢ szczegéty.

Tabela 4-3 Status kontroli

Ikona Nazwa Wyjasnienie
Nie
\ Z) Czes¢ nie zostata jeszcze sprawdzona.
= sprawdzony
: OK Czes¢ zostata sprawdzona i nie stwierdzono uszkodzen ani
= zuzycia.
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Ikona Nazwa Wyjasnienie

1. Cze$¢ zbliza sie do korica swojego okresu uzytkowania (tuz
powyzej terminu przydatnosci do uzycia, wkrétce moze

nastgpi¢ awaria).

2. Aby spetni¢ potrzeby, wygode lub prosbe klienta (poprawa

komfortu jazdy, wyeliminowanie hatasu itp.).

3. Przestrzegac zalecen konserwacyjnych producenta
Sugerowac oryginalnego sprzetu (OEM).

4. Zalecenia technika oparte na znaczacym i $wiadomym
doswiadczeniu. (Uwaga: sugerowana ustuga powinna by¢
zawsze opcjonalna.

Klientowi nalezy przedstawi¢ wszystkie fakty, pozwalajac

mu wyciggna¢ wiasne wnioski.)

1. Cze$¢ nie spetnia juz zamierzonego zadania

zamiar.
2. Cze$¢ nie spetnia specyfikacji projektowe;j.

0 Wymagac 3. Brakuje czeéci. (Uwaga: gdy wymagana jest naprawa,
warsztat musi przedstawi¢ klientowi wszystkie fakty i
odmoéwic czesciowej obstugi danego systemu, jesli

naprawa stwarza lub utrzymuje niebezpieczny stan.)

b) Stuknij przyc@w sekcji gtéwnej, mozesz zrobic i przesta¢ do 5 zdje¢ powigzanego komponentu.
Pamietaj jednak, ze przycisk zniknie, gdy zostanie zrobionych wiecej niz 5 zdjec. Stuknij przycisk,
mozesz zrobi¢ i przestac film o powigzanym komponen!'o dtugosci od 2 do 10 sekund. Pamietaj,
ze jesli czas trwania filmu jest krétszy niz 2 sekundy, nagranie wideo jest nieprawidtowe. Przycisk

zniknie po nagraniu filmu.

) Kliknij pole rozwijane w prawym gérnym rogu ekranu, aby wyswietli¢ czesci, ktére chcesz

wymagajace sprawdzenia moga by¢ wyswietlane w kategoriach.
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Rysunek 4-23 Ekran inspekcji podwozia 2

4.5.2 Prace przygotowawcze

W przypadku wykonywania ustawienia két, OE niektérych modeli pojazdéw ma specjalne wymagania.
Aby zapewni¢ doktadno$¢ wynikéw pomiaru, przed pomiarem parametréw zwigzanych z ustawieniem

két moga by¢ wymagane nastepujace przygotowania.

1. Notatki przed ustawieniem
2. Funkcje diagnostyczne

3. Pomiar wysokosci jazdy

4.5.2.1 Notatki przed ustawieniem

To, czy zbiornik paliwa pojazdu, koto zapasowe i podnosnik znajduja sie w wyznaczonych miejscach,
wplynie na wyniki pomiaru podczas ustawiania zbieznosci két. To, czy system komfortu niektérych
zaawansowanych modeli pojazdéw jest wytgczony, wptynie na instalacje depresora pedatu hamulca i
stojaka na kierownice. OE ma wobec nich surowe wymagania. Dlatego tez konieczne jest doktadne
sprawdzenie stanu pojazdu zgodnie z notatkami dotyczgcymi ustawiania zbieznosci ko6t przed
wykonaniem ustawiania zbieznosci kot.

Zgodnie z procesem OE, notatki dotyczace wstepnego ustawienia zbieznosci réznig sie w zaleznosci od modelu pojazdu. Nalezy uwaznie

przeczytad i przestrzegac notatek dotyczacych wstepnego ustawienia zbieznosci.
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Prébka 1:

Sprawdz status pojazdu - to fatwy do przeoczenia, ale bardzo wazny krok.

8] Vehicle Pre-alignment notes
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-
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s Rt WASTER P

Rysunek 4-24 Uwagi przed ustawieniem 1

Prébka 2:

W przypadku pojazdéw Mercedes-Benz procedury operacyjne wytgczania tatwego wsiadania i wysiadania zostang

wymienione na ekranie notatek przed ustawieniem zbieznosci. Przed wykonaniem ustawienia zbieznosci két nalezy

postepowac zgodnie z instrukcjami, aby wytaczy¢ funkcje tatwego wsiadania i wysiadania.

B Velice Pre-alignment notes
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Rysunek 4-25 Notatki przed ustawieniem 2
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4.5.2.2 Funkcje diagnostyczne

Aby zapewni¢ doktadno$¢ wynikéw pomiaréw i umozliwi¢ pomysine przeprowadzenie procedury ustawiania
geometrii két, proces OE niektérych modeli pojazdéw wymaga wykonania odpowiednich funkgji
diagnostycznych (takich jak regulacja wysokosci, wybér trybu, reset RDC itp.) przed zmierzeniem
parametréw ustawienia kot

@ NOTATKA

1. Funkcje diagnostyczne sg wykonywane tylko po wybraniu opcji Zaawansowana geometria két w aplikacji
Geometria kot lub funkcji Geometria k6t w aplikacji Diagnostyka.

2. Funkcje diagnostyczne réznig sie w zaleznosci od modelu pojazdu. Podczas wykonywania funkcji
diagnostycznej nalezy uwaznie przeczyta¢ uwagi i postepowac zgodnie z krokami wyswietlanymi na
ekranie, aby jg uruchomic.

Regulacja wysokosci (na przyktadzie pojazdéw BMW):
Regulacja wysokosci jest wymagana przed pomiarem wysokosci jazdy w trybie obcigzenia.
Aby wykonac regulacje wysokosci

1. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, upewnij sie, ze:
spetnione sg warunki:

1) Depresor pedatu hamulca jest juz zdemontowany.
2) Zapton jest wtgczony.

3) Silnik jest WYLACZONY.

4) VCI jest prawidtowo podtaczony.

2. Jesli wszystkie powyzsze warunki sg spetnione, dotknij Dalej, aby kontynuowac. Poniewaz
procedura regulacji wysokosci jazdy jest precyzyjna i wrazliwa, btedy regulacji moga by¢
spowodowane nawet najmniejszymi zaktécajgcymi wptywami dziatajgcymi na pojazd, co
negatywnie wptywa na stabilnos¢ i komfort jazdy, dlatego nalezy uwaznie przeczytac

Srodki ostroznosci dotyczgce regulacji wysokosci i postepowac zgodnie z wymaganiami:

1) Pojazd jest zaparkowany wszystkimi czterema kotami na ptaskim podtozu.
2) Stan natadowania pojazdu nie moze ulec zmianie.

3) Pojazd nie jest podniesiony lub umieszczony na podnosniku.

4) Kofa przednie sg ustawione w pozycji do jazdy na wprost.

5) Drzwi nie moga by¢ otwarte.

6) Nie wolno uruchamiac silnika.
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7) tadowarka akumulatora powinna by¢ podtaczona.

@ Ve Height adjustment

Note:
fe Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused
by even the slightest disturbing influences acting on the vehicie, which adversely affects
< dnving stability and comfort.
i Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
procedure:
* The vehicle is parked with all four wheels on a fiat ground
* The load status of the vehicle must not be changed.
~ * The vehicle is not raised or placed on a vehicle lifs.
= Golibrat * The front wheels are in the straight ahead position.
* The doars must nat be open.
B overt for * The engine must not be started.
* Battery charger should be connected

=y

Next

Rysunek 4-26 Ekran regulacji wysokosci 1

3. Kliknij Dalej, aby kontynuowa, jesli wszystkie powyzsze warunki sg spetnione. Tablet poprowadzi

Cie przez pomiar i wprowadz odpowiednig warto$¢ wysokosci pojazdu zgodnie z rzeczywistg

sytuacjg.
o Height adjustment
Flease measure and enter the carresponding vehicle haight value according to the actual stuation H
13y Compensat
Measured values(mm)
T A
Left front Right front
i [ em 73 |
—N
- ¢
7N i
= Lef raer Right rear
— 677 677 ‘
B owtmir
o -
o
™

Cancel Next
Rysunek 4-27 Ekran regulacji wysokosci 2

4. Po zmierzeniu i wprowadzeniu wartosci wysokosci pojazdu dotknij przycisku Dalej, aby zapisa¢
wartosci w jednostce sterujacej Platformy Dynamiki Pionowej (VDP).
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I3 Height adjustment

In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
(VDP) control unit.

Press Continue to proceed service function

Rysunek 4-28 Ekran regulacji wysokosci 3

5. Stuknij Dalej , aby kontynuowac. Jesli tablet wyswietli nastepujacy ekran, oznacza to, ze
regulacja wysokosci jazdy przebiegta pomysinie.

£ : Height adjustment

¥ "

The ride height adjustment was successful.

Note:
A possible titing of the vehicle is adjusted by alr suspension after start-up of the engine.

Next

Rysunek 4-29 Ekran regulacji wysokosci 4

4.5.2.3 Pomiar wysokosci jazdy

Pomiar wysokosci jazdy nalezy wykonac, jezeli w procesie produkcji niektérych modeli pojazdéw wystepuija
nastepujgce warunki:

1. Istnieje standardowa warto$¢ wysokosci jazdy.

2. Wartos$¢ wysokosci jazdy ma wptyw na standardowg wartos$¢ ustawienia kot.

@ uwaca

Jezeli zmierzona wartos$¢ wysokosci jazdy nie miesci sie w zakresie standardowych wartosci wysokosci jazdy,

nalezy sprawdzi¢, czy nadwozie pojazdu lub ktérys z elementéw podwozia nie ulegt odksztatceniu lub

uszkodzeniu.
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1. Zmierz tadma lub innymi narzedziami

a) W przypadku niektérych pojazdéw, takich jak Volkswagen, istnieje standardowa wysokos¢ jazdy.
Mozesz uzy¢ miarki krawieckiej lub innych narzedzi, aby zmierzy¢ wysokos$¢ jazdy i wprowadzic¢
wartosci do odpowiedniego pola wprowadzania.
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Rysunek 4-30 Pomiar wysokosci jazdy za pomocg tasmy 1

b) W przypadku niektérych pojazdéw, takich jak Renault, nie ma standardowej wartosci dla wysokosci
jazdy lub pojedyncza opona musi mierzy¢ wiecej niz jedng warto$¢. Mozesz réwniez uzy¢ miarki
tasmowej lub innych narzedzi do pomiaru wysokosci jazdy i wprowadzi¢ wartosci do
odpowiedniego pola wprowadzania.
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Rysunek 4-31 Pomiar wysokosci jazdy za pomocg tasmy 2
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2. Zmierz z docelowg wysokoscig jazdy

Wysoko$¢ jazdy mozna zmierzy¢ za pomocg docelowej wysokosci jazdy, jeéli spetniony jest jeden z
nastepujacych warunkéw:

a) Istnieje standardowa warto$¢ wysokosci jazdy, mierzona od dolnej krawedzi ostony kota do $rodka
obreczy kota.

b) Samochody BMW, w ktérych wysokos$¢ jazdy mierzona jest od dolnej krawedzi kotpaka kota do dolnej
krawedzi obreczy kota, a rozmiar obreczy wybiera sie przed przejsciem do ekranu procedur regulacji
zbieznosci kot.

@ UWAGA

Do pomiaru wysokosci jazdy wymagany jest specjalny cel wysokosci jazdy, ktéry mozna
mozna naby¢ kontaktujac sie z lokalnym dealerem lub producentem.
Po zmierzeniu wysokosci jazdy nalezy pamietac o usunieciu celu wysokosci jazdy, aby

unikng¢ uszkodzenia nadwozia pojazdu.

Zainstalowanie celu pomiaru wysokosci jazdy

1. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, zamontuj zaciski két (zaciski opon), tarcze kot
i tarcze wysokosci jazdy po upewnieniu sig, ze odlegto$¢ miedzy rama kalibracyjng a Srodkiem
przedniego kota wynosi 2,03-3,30 m (7,23-10,83 ft).
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u) SX0s Erware that the distance between the calibration frame and Iratall the wheel targets wd the nde Feight targets
e front whea! cemer is within 2032-3302 mm.
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B £t Algnment

Rysunek 4-32 Instalacja docelowej wysokosci jazdy

2. Stuknij Dalej , aby przej$¢ do nastepujacego ekranu. Wysoko$¢ poprzeczki zostanie automatycznie
dostosowana do wyszukiwania celéw. Warto$¢ wysokosci jazdy zostanie automatycznie wy$wietlona

w odpowiednim polu wprowadzania.
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Rysunek 4-33 Pomiar wysokosci jazdy z docelowg wysokoscig jazdy

3. Wskazane przez katy nachylenia

W przypadku niektérych pojazdéw, np. Mercedes-Benz, wysokos¢ jazdy jest okreslana za pomoca katow

nachylenia.

a) Za pomocg czujnika nachylenia (dla Mercedes-Benz) zmierz katy nachylenia odpowiednich elementéw

podwozia i wprowadz katy nachylenia do odpowiedniego pola wprowadzania danych.
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Rysunek 4-34 Pomiar i wprowadzanie katéw pochylenia
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4.5.3 Odszkodowanie

Funkcja ta stuzy gtéwnie do kompensacji btedéw powstatych podczas montazu narzedzi, takich jak zacisk kota
(zacisk felgi/zacisk opony) i tarcza.

@ uwaca

Jesli zacisk kota (zacisk obreczy/zacisk opony) lub cel zostanie usuniety lub poluzowany podczas kompensacji,

spowoduje to niedoktadne wyniki pomiaru. W takim przypadku nalezy ponownie wykona¢ kompensacje.

Nie zastaniaj celu podczas kompensacji.

4.5.3.1 Kompensacja toczaca sie

1. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, aby wykona¢ nastepujace przygotowania:
Wi6z sworznie ptyty obrotowej/ptyty $lizgowej i zamontuj mostek ptyty obrotowej.

Ustaw pojazd na stupku kontrolnym i podtéz kliny pod kota, aby zapobiec jego przesuwaniu.

Skrec¢ do przodu, zablokuj kierownice, ustaw skrzynie biegéw w potozeniu neutralnym, zwolnij

hamulec postojowy.

Zamontuj zaciski na kota (zaciski na opony) i tarcze (jesli nie zostaty zamontowane wczesniej).
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Rysunek 4-35 Przygotowania do kompensacji toczenia (uzywajac zacisku na opone)

@ UWAGA

1. Podczas wjezdzania pojazdem na podnosnik, szerokos$¢ od mostu obrotowego do kazdego kota powinna by¢
taka sama, a przednie koto pojazdu powinno zatrzymywac sie na Srodku ptyty obrotowej.

2. Aby zainstalowac zacisk kota (zacisk opony) i tarcze na kole, patrz Zacisk kota (zacisk opony)
Zacisk).
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2. Jesli powyzsze przygotowania zostaty ukoriczone, stuknij Dalej. Wysoko$¢ poprzeczki zostanie
automatycznie dostosowana w celu przeszukania celéw, a tablet przejdzie do nastepujgcego
ekranu.

6] Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compeniatiog Sompleting
Inspection

* Push the venicle in he
P
é eparation direction mdicated by the

arow.

Rysunek 4-36 Rozpoczecie kompensacji toczenia 1 (Uzyj zacisku na opone)
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Rysunek 4-37 Rozpoczecie kompensacji toczenia 2 (Uzyj zacisku na opone)
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Rysunek 4-38 Rozpoczecie kompensacji toczenia 3 (Uzyj zacisku na opone)
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Rysunek 4-39 Rozpoczecie kompensacji toczenia 4 (Uzyj zacisku na opone)

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, pchnij pojazd do tytu i do przodu, az do

catkowitego skompensowania.

@ uwaca

Nie dotykaj zaciskéw kot i tarcz podczas pchania pojazdu.

4. Po zakonczeniu kompensacji tablet przejdzie do nastepnego ekranu
automatycznie. Postepuj zgodnie z ilustracjg pokazang na tablecie, aby umiesci¢ kliny pod kota z

przodu i z tytu kota, aby zapobiec jego przesuwaniu.
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Rysunek 4-40 Catkowita kompensacja toczenia (uzyj zacisku na opone)

4.5.3.2 Kompensacja podnoszenia
1. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, aby dokoriczy¢ przygotowania:

Skrec¢ do przodu, zablokuj kierownice, ustaw skrzynie biegéw w potozeniu neutralnym, zwolnij dzwignie parkowania
hamulec.

Podnies$ pojazd.

Zamontuj zaciski na kota (zaciski na opony) i tarcze (jesli nie zostaty zamontowane wczeéniej).
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Rysunek 4-41 Przygotowanie do kompensacji podnoszenia (uzycie zacisku na opone)
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2. Jedli powyzsze przygotowania zostaty ukoriczone, stuknij Dalej. Wysoko$¢ poprzeczki zostanie automatycznie

dostosowana w celu przeszukania celéw, a tablet wprowadzi nastepujgce dane
ekran.
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Rysunek 4-42 Rozpoczecie podnoszenia Kompensacja 1 (Uzyj zacisku na opone)
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Rysunek 4-43 Rozpoczecie podnoszenia kompensacji 2 (uzyj zacisku na opone)
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Rysunek 4-44 Rozpoczecie podnoszenia kompensacji 3 (Uzyj zacisku na opone)
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Rysunek 4-45 Rozpoczecie podnoszenia kompensacji 4 (Uzyj zacisku na opong)

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami powyzej, pokazanymi na tablecie, obré¢ opone do zakresu zbiorczego,

i wtedy sie zatrzymaj.

4. Po zakonczeniu zbierania danych tablet automatycznie przejdzie do nastepujgcego ekranu. Postepuj zgodnie

z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, aby wykona¢ nastepujace operacje:

Zdejmij sworznie ptyty obrotowej/ptyty $lizgowej i zdejmij mostek ptyty obrotowe;j.
Opus¢ kota i potrzas$nij pojazdem.

Podtoéz kliny pod kota, aby zapobiec przemieszczaniu sie pojazdu.
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Rysunek 4-46 Catkowita kompensacja podnoszenia (uzyj zacisku na opone)

@ NOTATKA

Przed opuszczeniem pojazdu nalezy upewnic sig, ze wszystkie cztery tarcze zamontowane na kotach sa wypoziomowane.
Jezeli cele nie s wypoziomowane, pézniejsze wyniki pomiaréw oraz wyniki pomiaru zbieznosci két moga by¢
zaktécone.

Przed opuszczeniem pojazdu nalezy usung¢ ptyte obrotowg, sworznie ptyty slizgowej i most ptyty obrotowej. W

przeciwnym razie wyniki pomiaru moga by¢ niedoktadne ze wzgledu na nienaturalng site dziatajgcg na pojazd.

Przed opuszczeniem pojazdu nalezy nim wstrzasna¢, aby elementy pojazdu sie nie poluzowaty.

podwozie jest rownomiernie obcigzone.

4.5.4 Pomiar kata pochylenia osi/SAI/IA

Ta funkcja zapewnia wskazéwki dotyczgce pomiaru kata pochylenia sworznia zwrotnicy, kata pochylenia osi skretu (SAI),
kata pochylenia osi skretu (IA), rozbieznosci na zakretach i maksymalnego kata skretu. Pomiar tych katéw moze poméc w

okresleniu probleméw z przednim zawieszeniem lub uktadem kierowniczym pojazdu.

4.5.4.1 Wybierz kat pomiaru

a) Kat pochylenia osi sworznia zwrotnicy, kat SAL i kat IA s3 domysinie wybrane do pomiaru, poniewaz te katy muszg zostac

zmierzone.

b) Jezeli do pomiaru wybrano rozbieznos¢ na zakretach, kat pochylenia osi sworznia zwrotnicy, kat SAI, kat IA oraz

rozbiezno$¢ na zakretach bedg mierzone razem.

c) Jesli do pomiaru wybrano maksymalny kat skretu, kat pochylenia osi sworznia zwrotnicy, kat SAL kat IA i maksymalny kat

skretu zostang zmierzone razem.
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d) Jezeli do pomiaru w tym sa

mym czasie wybrano rozbieznos¢ két na zakretach i maksymalny kat skretu, kat

pochylenia osi sworznia zwrotnicy, kat SAI kat IA, rozbiezno$¢ két na zakretach i maksymalny kat skretu

beda mierzone razem.
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Rysunek 4-47 Pomiar Caster/SAI/IA

4.5.4.2 Przygotowanie do pomiaru kata

Aby wykona¢ nastepujace czynnosci, postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie:

1. Zdejmij uchwyt kierownicy,

, aby upewnic sie, ze mozna nig obracac.

2. Uruchom silnik, zamontuj depresator pedatu hamulca, a nastgpnie zatrzymaj silnik.

3. Wyjmij sworznie plyty obrotowej/ptyty Slizgowej i zdejmij mostek ptyty obrotowej.

4. Zamontuj maksymalny kat

tylko wtedy, gdy trzeba

skretu na przednich kotach (Ta operacja jest wymagana

zmierzy¢ maksymalny kat skretu).

@ NOTATKA

Jezeli depresator pedatu h
niedoktadne uzyskanie

amulca zostanie zamontowany bez uruchamiania pojazdu, przyczyng moze by¢
wynikéw pomiaru, poniewaz hamulce nie s zablokowane.

Zmierzone wyniki rozbieznosci na zakretach i maksymalnego kata skretu bedg

wyswietlane na liscie wynikéw w sekcji Wynik pomiaru.

4.5.4.3 Pomiar kata pocz

atkowego

Po pomysinym wykonaniu powyzszych przygotowan dotknij Dalej, aby rozpocza¢ pomiar kata. Nastepnie

postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, obracaj kierownica w lewo lub w prawo, aby krok

po kroku ustawic¢ zakres pomiaru. Po zakoriczeniu procedur pomiaru automatycznie przejdzie do sekcji Wynik

pomiaru.

80



4.5.5 Wynik pomiaru

Ta sekcja pomaga w:

1. Przegladanie wynikéw pomiaréw dotyczacych zbieznosci, pochylenia két, pochylenia sworznia zwrotnicy, wartosci

symetrii, kata przechytu itp.
2. Przegladanie i zmiana specyfikacji kota.

4.5.5.1 Wynik graficzny
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Rysunek 4-48 Ekran wynikéw pomiaréw (wynik graficzny)

a) Dotknij pojedynczego obrazu na ekranie, wybrany obraz zostanie powiekszony. Zobacz jako
nastepuje.

Rysunek 4-49 Powigkszenie obrazu
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.

b) Stuknij “ przycisk na powyzszym ekranie, aby otworzy¢ ekran przewodnika po regulacji, przewodnik po
regulacji dotyczacy obrazu wybranego obrazu zostanie wyswietlony, mozesz postepowac zgodnie z
przewodnikami na ekranie, aby dokona¢ regulacji. Jesli regulacja zostata zakoriczona, dotknij, aby wyj$¢ %
ekranu przewodnika po regulacji.

¢) Kliknij przyciski takie jak 2y w srodkowej czesci ekranu, aby wyswietli¢ Parametr
Opisy wprowadzane w stowniku.

odpowiednio przyciskéw: H po prawej stronie ekranu mozesz zobaczy¢ Wynik Graficzny. d) Dotknij

Tyt, Wynik Graficzny - Przéd, Wynik Graficzny - Warto$¢ Symetrii i Wynik Graficzny - Srednica Toczenia.

e) Stuknij przyciski Podnie$ pojazd > Podnie$ pojazd, aby podnie$¢ pojazd w celu regulacji. Zobacz

Podnies$ pojazd , aby zobaczy¢ szczegéty.

f) Nacisnij przyciski Podnie$ pojazd > Regulacja kota, aby usung¢ pojazd.
regulacja. Szczegoty w czesci Regulacja odtgczenia kota .
g) Kliknij przycisk Aparat , aby sprawdzi¢ stan dziatania kamer.
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Rysunek 4-50 Ekran podgladu obrazu z kamery

Przycisk Aparat jest zawsze dostepny, gdy trzeba sprawdzi¢ stan kamer.

stan roboczy, nie ograniczajacy sie do tego ekranu.

Dotknij opcji Opis , aby sprawdzi¢ wyjasnienia kazdej ikony wyswietlanej na ekranie.

ekran. Zobacz Tabele 4-4 Opisy kamer, aby uzyska¢ szczegdétowe informacje.

Dotknij opcji Petny widok lub Pojedynczy widok , aby zmieni¢ metode podglagdu kamery

obraz.

Nacisnij ESC, aby wyj$¢ z ekranu podgladu obrazu z kamery.
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Tabela 4-4 Opisy kamer

Ikona Nazwa Wyjasnienie

Normalna

Punkty docelowe mozna normalnie rozpoznac.
Punkty docelowe

Nieprawidtowy
Cel/Cel Cel jest brudny lub zablokowany. Wyczy$¢ go lub usun przeszkody,
el/Ce

Kropki

Wiaczony

Kamera dziata normalnie.
Kamera

Nie wtgczono

BB O

Kamera Aparat nie jest uzywany przez biezaca funkgcje.

Narzedzie diagnostyczne nie moze nawigza¢ komunikacji z

kamerami. Wykonaj ponizsze kroki:

1. Sprawdz, czy zasilanie jest wtgczone;

2. Sprawdz czy obecne potaczenie z kamera jest prawidtowe;

Nieprawidtowy
Kamera
3. Sprawdyz, czy narzedzie diagnostyczne jest potgczone z siecig
Wi-Fi kamery;

4. Rejestruj i przesytaj logi. Wypetnij szczegétowy opis problemu.

h) Stuknij Zapisz przed naprawg , aby zapisa¢ pomiary przed wyréwnaniem. Jesli pomiary przed naprawg sg juz

zapisane, tablet wyswietli monit i zapyta, czy chcesz je nadpisac.

i) Dotknij opcji Petna tolerancja lub Potowa tolerancji, aby zmieni¢ tryb wyswietlania graficznego z Petnej tolerancji
na Potowe tolerancji.

Petna tolerancja: réwna sie tolerancji specyfikacji OE.
Potowa tolerancji: potowa tolerancji podanej w specyfikacji OE.
j) Kliknij Ustawienia jednostek , aby zmieni¢ jednostki.

k) Stuknij Dalej , aby przej$¢ do sekcji Przewodnika po wyréwnaniu. Nalezy pamieta¢, ze jesli pomiary przed

naprawg nie zostang zapisane, tablet zapyta, czy zapisac te specyfikacje jako pomiary przed naprawa.
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4.5.5.2 Podnoszenie pojazdu

Funkcja ta jest przydatna w przypadku pojazdéw, ktére wymagaja podniesienia w celu regulacji parametréw
zbieznosci koét.
Podnoszenie pojazdu

1. Naci$nij przycisk Zaawansowana regulacja > Podnie$ pojazd w wynikach pomiaru
ekran.

2. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, aby podnie$¢ pojazd:
1) Ustaw kierownice w pozycji Srodkowej. Zablokuj kierownice.
2) Uruchom silnik, zamontuj dZzwignie depresora pedatu hamulca, a nastepnie zatrzymaj silnik.

3) Podnie$ pojazd i zablokuj podno$nik.

§ Vebicle Raise Vehicle Sart AdusTTIer Lows! Venicie

\

3

@ > ) 3 » o 1 ’ 3 =
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4 Set the steering whel 1 cemer position Strt e emgine. rtel the beske pedol Faive the vehic: snd fock e 1t
Lock e steering wheel. degeeasor end then stop the engine.

[ Exn Algrnent

Rysunek 4-51 Podnoszenie pojazdu

3. Po podniesieniu pojazdu i zablokowaniu podnosnika dotknij Dalej , aby zebra¢ dane, a tablet przejdzie
do ekranu Rozpocznij regulacje. Dotknij Dalej, aby wykona¢ regulacje, a tablet automatycznie

przejdzie do ekranu Opus¢ pojazd.
Aby obnizy¢ pojazd
1. Opusc pojazd zgodnie z instrukcjami na ekranie.
1) Wyjmij sworznie ptyty obrotowej/ptyty Slizgowej i zdejmij mostek ptyty obrotowej.
2) Opusc¢ kota i potrzasnij pojazdem.

3) Podtéz kliny pod kota, aby zapobiec przemieszczaniu sie pojazdu.
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Rysunek 4-52 Dolny pojazd

2. Po opuszczeniu pojazdu naci$nij Gotowe, a tablet powrdéci do ekranu Pomiary.
Ekran wynikéw.

4.5.5.3 Regulacja kota

Funkcja ta jest przydatna w przypadku pojazdéw, w ktérych w celu regulacji parametréw zbieznosci két konieczne
jest zdjecie kot.

Podnoszenie pojazdu

1. Naciénij przyciski Zaawansowana regulacja > Regulacja bez kota na ekranie Pomiary
Ekran wynikéw.

2. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, aby podnie$¢ pojazd:
1) Ustaw kierownice w pozycji Srodkowej. Zablokuj kierownice.

2) Uruchom silnik, zamontuj dzwignie depresora pedatu hamulca, a nastepnie zatrzymaj silnik.

3) Podnie$ pojazd i zablokuj podnos$nik.
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Rysunek 4-53 Podnoszenie pojazdu

3. Po podniesieniu pojazdu i zablokowaniu podnosnika dotknij Dalej , aby zebra¢ dane. Po zebraniu danych
tablet przejdzie do ekranu Remove Wheel.

Aby zdja¢ koto

1. Po podniesieniu pojazdu postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby zdjg¢ kota:
1) Zdejmij zaciski két i tarcze.
2) Zdejmij kota.
3) Zainstaluj adaptery i tarcze.

2. Po usunieciu kétek dotknij Dalej, aby zebra¢ dane, a tablet przejdzie do ekranu Rozpocznij regulacje.
Dotknij Dalej na ekranie, aby wykona¢ regulacje, a tablet automatycznie przejdzie do ekranu Zainstaluj

koto.
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Rysunek 4-54 Zdejmowanie kota
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Aby zainstalowac koto

1. Zamontuj kota zgodnie z instrukcjami na ekranie:
1) Zdejmij tarcze i adaptery piasty.
2) Zamontuj kota.
3) Zamontuj zaciski kot i tarcze.

4) Zdejmij dzwignie depresora pedatu hamulca.

g5 Mwsund
Result } Rormews the 1ngets B had SdSPE. ingad Mo whesle. Irgnal e whesl &amps ard targats
N Guid ——
a .
Az | g ®
@ &,ﬁ
Bermen U beabe pedsd deprosscr
[ Ext Alignment
Exit Next

Rysunek 4-55 Montaz kota
2. Po zamontowaniu két nacisnij Dalej , aby przej$¢ do ekranu Rekompensata.
Aby wykona¢ kompensacje podnoszenia

1. Wysoko$¢ poprzeczki zostanie automatycznie dostosowana w celu wyszukiwania celéw, a

tablet wyswietli ponizszy ekran.
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= 4 I‘. "\ 4
o - -

Rysunek 4-56 Rozpoczecie podnoszenia kompensacji 1
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Rysunek 4-57 Rozpoczecie podnoszenia kompensacji 2

ek m h.__.%l_-_.. + Please rotate the tre to the
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5 rieing.

21‘. "\2
I

Camera Exit Next

Rysunek 4-58 Rozpoczecie podnoszenia kompensacji 3
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Rysunek 4-59 Rozpoczecie podnoszenia kompensacji 4

2. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, obré¢ opone do zakresu zbiorczego, a
nastepnie zatrzymaj sie.

3. Po zakonczeniu zbierania danych tablet przejdzie do ekranu Dolny pojazd

automatycznie.
Aby obnizy¢ pojazd
1. Opus¢ pojazd zgodnie z instrukcjami na ekranie:
1) Zamontuj depresator pedatu hamulca.
2) Wyjac sworznie ptyty obrotowej/ptyty $lizgowej i zdjg¢ mostek ptyty obrotowe;j.
3) Opus¢ kota i potrzasnij pojazdem.

4) Podtéz kliny pod kota, aby zapobiec przemieszczaniu sie pojazdu.
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Rysunek 4-60 Dolny pojazd

2. Po opuszczeniu pojazdu naci$nij Gotowe, a tablet powrdéci do ekranu Zmierzone
Ekran wynikéw.

4.5.5.4 Lista wynikéw

Cato$¢ wynikéw przed naprawg mozna réwniez wyswietli¢ na liscie, ktéra wyglada jak na ponizszej ilustracji.
Mozesz zapisac liste przed wyréwnaniem. Operacje przyciskéw na liscie wynikéw sg takie same jak na ekranie
wynikéw graficznych.

Inspection

" n gt ¥ 1 earvd

ﬁ Preparation

o Toe J 02 Total toe.
'3 Compena:
e COmpensation 1 coamber oo oo Cross eambar
@ Castersal Coster 019 wa2r Crozs caster
g5 Messured . : Cross SA1

Result

K‘fu‘ 17 anr Sot bock oo

\t Alignment )
e Toe-0ut on LTS Wheets suraigh! dheed

Post-alignment

Diarioets Laft maskmurm steer - 5
O Right meimum steer - -
“ Calibration

Rede heght 417 mm 417 mm
E Aegors
[® Exit Abgnmant Toe 154 k- Total toe
Save
Half Unit
Camera Before L ince Next
Repair.| |IT200%2 |

Rysunek 4-61 Ekran zmierzonych wynikéw (lista wynikéw)
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4.5.6 Przewodnik po wyréwnaniu

W sekcji Przewodnik po wyréwnaniu szczegétowe procedury wyréwnania z ilustracjami na ekranie sprawiaja, ze
regulacja specyfikacji kot jest wygodniejsza i szybsza. Aby lepiej poprowadzi¢ uzytkownikéw przez obstuge,

przewodnik po wyréwnaniu dla niektérych modeli pojazdéw zawiera animacje regulacji.

(@) noraTka

1. Podczas regulacji zbieznosci kot przednich niektére modele pojazdéw majg zaréwno tryb Normal Mode, jak i
Guide Mode. Tryb Guide Mode jest uzywany domysinie. Jedli chcesz zmienic tryb, dotknij Normal Mode lub
Guide Mode, aby przetaczy¢.

2. Aby zmniejszy¢ wptyw na pochylenie kota przedniego spowodowany regulacjg innych parametréw, przed

regulacjg pochytu kota przedniego nalezy ponownie zmierzy¢ kat pochytu kota.

4.5.6.1 Procedury wyréwnywania

Zgodnie z wymogami procesu OE, dostarczone zostang szczegétowe i kompletne procedury ustawiania

zbieznosci, ktére pomogg Ci dostosowac specyfikacje kota.
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1 AT o) the cotver panal e ene postion 12 reached,

45 the s wil be cormoged

ces Tighten the nut A 10 95 Nm

Overhaud Repont
B 20t Aignment

™

Rysunek 4-62 Ekran Procedury regulacji parametréw 1

a) Postepuj zgodnie z kolejnoscig na gérze gtdwnej sekcji ekranu, aby ukonczy¢ wszystkie procedury
regulacji parametréw zbieznosci két. Kolejno$¢ regulacji jest bardzo wazna, jesli parametry zbieznosci
kot nie s regulowane zgodnie z kolejnoscig (Pochylenie két tylnych - Zbiezno$¢ két tylnych -
Pochylenie két przednich - Zbiezno$¢ két przednich -

Wynik wyréwnania) wyswietlany na gérze sekgcji gtéwnej, moze to spowodowac koniecznos¢

powtérzenia operacji.

b) Sprawdz podswietlone na czerwono obrazy na ekranie i dostosuj je zgodnie z ponizszym rysunkiem.
przewodniki ekranowe. Jesli parametry kata zostang dostosowane do prawidtowych wartosci,
podswietlone czerwone obrazy stang sie pod$wietlonymi zielonymi obrazami. Nastepnie dotknij

Dalej, aby dostosowac inne parametry w ten sam sposéb.
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c) W przypadku niektdrych specyfikacji kot proces OE nie zapewnia regulacji
metoda. Tablet wyswietli sie jak ponizej.
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Rysunek 4-63 Ekran Procedury regulacji parametréw 2

d) Po zakonczeniu wszystkich procedur regulacji specyfikacji kota nacisnij Dalej
aby wej$¢ na ekran Wyniku Wyréwnania, sprawdz kolor obrazu (reprezentujgcy wyniki regulacji) i

upewnij sie, ze wszystkie obrazy sg zielone. W przeciwnym razie nalezy dokona¢ ponownej regulacji.

g Ve Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Fromt Toe
inspection esull

Preparation I '
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o
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Rysunek 4-64 Ekran wynikéw wyréwnania
4.5.6.2 Tryb przewodnika na przednim palcu
W przypadku niektérych modeli pojazdéw dostepne sg dwa tryby, ktére pomoga Ci wyregulowac zbiezno$¢ kot

przednich, mianowicie Guide Mode i Normal Mode. Tryb Guide Mode pomaga Ci osiaggna¢ cel regulacji

zbieznosci két przednich za pomoca lewego i prawego drazka kierowniczego, znacznie tatwiej i szybciej, wiec tryb Guide
Tryb jest uzywany domysinie.
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W trybie przewodnika regulacja zbieznosci két przednich sktada sie z czterech krokéw: przygotowanie, regulacja prawego drazka kierowniczego,

regulacja lewego drazka kierowniczego i centrowanie uktadu kierowniczego.

1. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie i wykonaj nastepujgce czynnosci przygotowawcze:

1) Ustaw kierownice w pozycji srodkowej (zaleca sig ustawienie kierownicy na poziomie).

2) Uruchom silnik, zamontuj dZzwignie depresora pedatu hamulca, a nastepnie zatrzymaj silnik.

@ UWAGA

Jezeli depresator pedatu hamulca zostanie zamontowany bez uruchamiania pojazdu, przyczyng moze by¢ niedoktadny wynik
pomiaru, poniewaz hamulce nie sg zablokowane.
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Rycina 4-65 Przygotowanie do regulacji palcéw u stép

2. Po zakonczeniu powyzszych przygotowar dotknij przycisku Dalej, aby zebra¢ dane i dostosowa¢ ustawienia.

drazek kierowniczy zgodnie z instrukcjami na ekranie.

1) Poluzuj nakretke zabezpieczajgcg i wyreguluj prawy drazek kierowniczy zgodnie z zakresem tolerangji.

2) Wstrza$nij przednia czescig pojazdu, aby wszystkie dolne podzespoty powrdcity do stanu naturalnego.

3) Dokrec nakretke zabezpieczajaca.
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Rysunek 4-66 Regulacja prawego drazka kierowniczego

3. Jesli prawy drazek kierowniczy jest prawidtowo wyregulowany, kliknij Dalej , aby zebra¢ dane, a nastepnie przejdz do ekranu przewodnika

po regulacji lewego drazka kierowniczego.

1) Odkrec nakretke zabezpieczajaca i wyreguluj lewy drazek kierowniczy zgodnie z zakresem tolerangji.
2) Wstrzasnij przednig czescig pojazdu, aby wszystkie dolne podzespoty powrdcity do stanu naturalnego.
3) Dokrec¢ nakretke zabezpieczajaca.
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Rysunek 4-67 Regulacja lewego drazka kierowniczego

4. Po odpowiednim wyregulowaniu lewego drazka kierowniczego dotknij Dalej, aby przej$¢ do ekranu $rodkowego przewodnika uktadu
kierowniczego. Postepuj zgodnie z przewodnikiem wy$wietlanym na tablecie, ustaw kota prosto. Jesli kierownica nie jest wysrodkowana,

dotknij Ponownie wyreguluj , aby ponownie wyregulowac zbiezno$¢ két przednich.
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Rysunek 4-68 Centralny ukfad kierowniczy

4.5.6.3 Sprawdz ponownie Caster

W niektdrych instrukcjach OE nalezy ponownie sprawdzi¢ kat pochylenia po wyregulowaniu przedniego pokretta, aby kat

pochylenia miescit sie w zakresie standardowym. Podczas ponownego sprawdzania pokretta nalezy pamieta¢, ze poprzeczka
i pojazd nie powinny by¢ podnoszone ani opuszczane.

Aby ponownie sprawdzi¢ pochylenie kot

1. Stuknij przycisk Recheck Caster na ekranie Front Caster. Postepuj zgodnie z instrukcjami

pokazane na tablecie, wykonaj nastepujgce czynnosci:

1) Zdejmij podstawke uchwytu kierownicy, aby upewnic sie, ze kierownica mozna obracac.

2) Uruchom silnik, zamontuj dZzwignie depresora pedatu hamulca, a nastepnie zatrzymaj silnik.

3) Zdejmij sworznie plyty obrotowej/ptyty $lizgowej i zdejmij mostek ptyty obrotowe;.
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Rysunek 4-69 Ponowna kontrola przygotowan két zebatych
2. Po zakonczeniu powyzszych przygotowan dotknij Dalej, aby przej$¢ do nastepnego ekranu.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami ilustracyjnymi wyswietlanymi na tablecie, obré¢
kierownice w lewo lub w prawo do zakresu zbierania. Jedli kierownica jest
wys$rodkowana, przestan obracac kierownicg, tablet automatycznie powréci do ekranu Front (

. Vehic Alignment
RO [PeTe———— ... WSO

Pr ton * Stop tuming the steering
ez |O e o k.
—
o1 Compensition
017
~

B Exa Alignment

Camera  Cancel Nt
Rysunek 4-70 Regulacja kierownicy

4.5.7 Diagnostyka po ustawieniu zbieznosci

W niektérych pojazdach po ustawieniu parametréw zbieznosci két konieczne jest przeprowadzenie odpowiednich

czynnosci diagnostycznych, np. zresetowanie uktadu SAS.
4.5.7.1 Reset czujnika kata skretu (SAS)

Po dostosowaniu kata ciggu i kata palcéw, w niektérych okolicznosciach wymagane jest
zresetowanie SAS. Niewykonanie resetu SAS moze wptyna¢ na funkcjonalnos¢ systeméw
bezpieczenstwa, takich jak VSC, ESC, TCS itp.

Aby wykonac reset SAS

1. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, aby sprawdzi¢, czy spetnione sg nastepujace warunki.
Z.

1) Depresor pedatu hamulca jest juz zdemontowany.
2) Zapton jest wigczony.
3) Silnik jest WYLACZONY.

4) VCI jest prawidtowo podtgczony.
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& 8AS Recet

Prepare P

= Messicec After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required

Please ensure that the following conditions are met:

oy e * The brake pedal depressor is already ramoved;
* The ignition is ON;
g * The engine is OFF;
B ovehasiRepor * The VC1 Is connected properly

Rysunek 4-71 Ekran resetowania SAS 1

2. Jedli powyzsze warunki sg spetnione, dotknij Dalej, aby przejs¢ do nastepnego ekranu. I postepuj zgodnie z
postepujac zgodnie z instrukcjami na ekranie, powoli obré¢ kierownice do pozycji Srodkowej, ustaw

przednie kota na wprost i pus¢ kierownice.

8 SAS Reset
. Pregare Perlc
& o —_—
- Tusn the steering wheel slewly 1o the
- o
X center position, set the front wheals
= straight ahead, and release the steering
@
. BT wheel
P
A
: 1.0°

Steesing angle sensoe

Rysunek 4-72 Ekran resetowania SAS 2

3. Nastepnie dotknij Dalej , aby kontynuowac. Postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby obréci¢

kierownice w prawo o okoto 30°, a nastepnie wykonaj nastepujace czynnosci:
1) Powoli obré¢ kierownice do lewego skrajnego potozenia i przytrzymaj przez okoto 5 sekund;
2) Powoli obré¢ kierownice do prawego skrajnego potozenia i przytrzymaj przez okoto 5 sekund;

3) Powoli obré¢ kierownice do pozycji Srodkowej, ustaw przednie kota na wprost i pus¢ kierownice.
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Rysunek 4-73 Ekran resetowania SAS 3

4. Po zakonczeniu powyzszych operagji kliknij Dalej, aby przej$¢ do ekranu z wynikami resetowania SAS.

Jezeli na ekranie WyéwiEEIi sie , 0znacza to, ze resetowanie SAS zakonczyto sie¢ powodzeniem,; jezeli, oznacza

wyswietlacze ekranowe®  to, ze resetowanie SAS nie powiodto sie.

50V SAS Raset

Prennre Petarm Resu

& tion

.

2 - g |
(

% Guide

Poat-signment
Disgness

)

0.0°

Steering angie sensor

Rysunek 4-74 Ekran resetowania SAS 4

4.5.8 Kalibracja ADAS

Po wykonaniu ustawienia két, w celu zapewnienia bezpieczenstwa jazdy pojazdem, konieczna jest ponowna kalibracja
niektérych funkgji systemu ADAS.

Szczego6towe operacje kalibracji ADAS zostang przedstawione w p6Zniejszym rozdziale ADAS Calibration Function. Aby

dowiedziec¢ sie, jak wykonac kalibracje ADAS, zapoznaj si¢ ze szczeg6towymi informacjami w ADAS Calibration Function .
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4.5.9 Raport z przegladu
W tej sekgji, po wykonaniu ustawienia két, mozesz:
1) Sprawdz raport z ustawienia ko, parametry ustawienia kot itp.
2) Zapisywanie raportéw i udostepnianie ich w chmurze.

4.5.9.1 Wypetnij dane klienta

Przed wejsciem do Raportu remontu, musisz uzupetni¢ informacje o kliencie. Zobacz tabele informacji o kliencie
*
ponizej, elementy oznaczone muszg wypetni¢ odpowiednie informacje.

Cancel Customer information Reset “
Vehicle information Personal Info Q
*Ucenseplate || & teme
“VIN WAUZZZAGTENTXXXXX @ Mobile
* Year 2014 (E) Tel
* Make ADAS Emall
* Model Audi A7 2011> Company
* Odometer miles ¥ Address

Color
‘Work Order Information
* Technician h21313

Rysunek 4-75 Tabela informacji o kliencie

4.5.9.2 Typy raportéw

Jesli podczas catej procedury ustawiania geometrii kot wigczy sie wszystkie funkcje, mozna wyswietli¢ osiem
raportéw, w tym: raport z ustawienia geometrii kdt, raport przed naprawg i po naprawie, raport przed naprawa,
raport wartosci biezacych, raport wartosci symetrii, raport z przegladu podwozia, raport z przegladu opon i
raport dotyczacy wysokosci jazdy.

1) Raport dotyczacy ustawienia két: Wszystkie wyniki kontroli, w tym gtebokos$¢ bieznika, ciSnienie w oponach,
$rednica toczna, wysokosc jazdy, specyfikacje osi przedniej i tylnej.

@ NOTATKA

Wartosci gtebokosci bieznika i ci$nienia w oponach sa dostepne tylko wtedy, gdy bieznik jest
przeprowadza sie kontrole gtebokosci i ci$nienia.

Wartos$ci wysokosci jazdy sg dostepne tylko wtedy, gdy pomiar wysokosci jazdy jest
wykonano.
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Rysunek 4-76 Ekran raportu przegladu

2) Raport przed naprawa i po naprawie: Wykres przedstawiajgcy poréwnanie stanu przed naprawg
wyniki i efekty po naprawie.

3) Raport przed naprawa: Wykres pokazujgcy wyniki przed naprawa. Jesli ktérakolwiek z mierzonych wartoéci nie

spetnia wartosci specyfikacji, zostanie podany dodatkowy opis objawéw.

4) Raport biezgcych wartosci: wykres pokazujacy biezace wyniki pomiaru zbieznosci két.
Jesli ktérakolwiek z biezgcych wartosci nie spetnia wartos$ci podanej w specyfikacji, zostanie podany

dodatkowy opis objawu.

5) Raport wartosci symetrii: wykres przedstawiajgcy osie pojazdu, osie két, przesuniecia boczne

przesuniecie itp.

6) Raport z inspekcji podwozia: Rejestruj dane z inspekcji podwozia. Nalezy pamietac, ze raport z
inspekcji podwozia jest dostepny tylko wtedy, gdy przeprowadzana jest inspekcja podwozia.

7) Raport z inspekcji opon: Rejestruj dane kontrolne stanu bieznika, gtebokosci bieznika i ci$nienia w
oponach. Nalezy pamieta¢, ze raport z inspekgji opon jest dostepny tylko wtedy, gdy przeprowadzana
jest inspekcja gtebokosci bieznika i ciSnienia w oponach.

8) Ride Height Report: Wykres pokazujgcy wysokos¢ jazdy lub réznice wysokosci jazdy. Nalezy pamietac,
ze Ride Height Report jest dostepny tylko wtedy, gdy wykonywany jest pomiar wysokosci jazdy.
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4.5.10 Zapisywanie raportu i udostepnianie raportu w chmurze

Po wykonaniu kontroli pojazdu i ustawienia geometrii két mozesz zapisac raporty i udostepni¢ je w chmurze, a

nastepnie udostepni¢ raport w chmurze klientom w czasie rzeczywistym za pomocg kodu QR, SMS-a lub poczty e-
mail.

4.5.10.1 Zapisz raport

1. Na ekranie Raport o geometrii két nacisnij przycisk , aby B przycisk z gérnego paska narzedzi

otworzy¢ liste rozwijana.

ADAS g - o
e a = o & 8 B 8
ADAS > Autarate: sslecton » Wiee! alignme: 1o vom ca00y
B Take a Screenshaol -y
g Vehicle
2014 (| ADIS Audi A7 201 1> Wiher! Al 3
4 Preparation Ve bt e . y
Work Py Save current PDF file
- . Vot P & 108
E Compensation -
B WAy —
& caster's e g o B8 Save Report y zom
g Caster/SAl > o
== Messured
== Result iy Fremsat  Suneod Vabves
& Alignment B
7% Guide
f=y Postafignmant
Diagnoses

-

Sy wns S
Bl
'

-

[ Exit Alignment oy L S —

‘mm Priet
Rysunek 4-77 Ekran zapisywania raportu 1

2. Kliknij przycisk Zapisz raport na liscie rozwijanej, aby przej$¢ do ekranu wyboru raportéw, ktére majg zostac
zapisane.
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Cancel

Rysunek 4-78 Ekran zapisywania raportu 2

3. Stuknij OK po wybraniu raportéw, ktére maja zostac zapisane. Jesli tablet wyswietli ponizszy ekran,
oznacza to, ze raporty zostaty pomysinie zapisane.

2

4

Report saved successfully!

coe ki

Rysunek 4-79 Ekran zapisywania raportu 3
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4.5.10.2 Raportowanie udostepniania w chmurze
1. Prawidtowa $ciezka katalogu

1) Po pomysinym zapisaniu raportu dotknij opcji Wy$wietl raport (patrz Rysunek 4-79 Ekran Zapisz raport 3) lub

dotknij opcji Raport w Menedzerze danych , aby przej$¢ do listy raportéw.
ekran.

- Report List Q 7/
[ . [e—
2014 (E)/ADAS/ Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle
Diagnostic Report Diagnostic Report Diagnostic Report

XS/ AU A7 2017

2074 (E) ADASS Audi A7 2011 » 2014 (E)/ ADAS/ Auds A7 2011 » AD
R akw 5LFSH/ 150w

CLYR 254 7517 150kW CLXBZ 5L FSI/ 1S0RW

"

Rysunek 4-80 Ekran listy raportéw

2) Jesli na ekranie Lista raportéw wyswietli sie raport, co oznacza, i@)stal on pomyslinie przestany do
chmury i mozesz udostepni¢ go innym osobom. Jesli natomiast wyswietli sie raport, oznacza to, ze nie

udato sig przestac rap’értu,do chmury i nie mozna go udostgpni¢ innym osobom.

2. Metody przesytania raportéw do chmury
1) Udostepniasz klientom raport w chmurze w czasie rzeczywistym za posrednictwem kodu QR, SMS-a lub poczty e-mail.
3. Procedury przesytania raportéw do chmury

1) Wybierz raport, ktéry zostat pomysinie przestany do chmury na liscie raportéw

ekranie, wyswietli sie ponizszy ekran.
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Report sharing

@ Report cloud sharing

Rysunek 4-81 Ekran 1 udostepniania raportu w chmurze

2) Kliknij opcje Zgto$ udostepnianie w chmurze. Wyswietli sie nastepujacy ekran.

Pl

Scan the QR code to share

Rysunek 4-82 Metoda udostepniania w chmurze raportu

Mozesz zeskanowac kod QR, aby udostepni¢ raport bezposrednio. Upewnij sie, ze kod QR dla kazdego
raportu jest inny.
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Scan the QR code to share

Rysunek 4-83 Raport Metoda udostepniania w chmurze 1

Mozesz tez nacisng¢ Wyslij e-mail , aby wyswietli¢ nastepujacy ekran i wprowadzi¢ adres e-mail.

adres, a nastepnie stuknij OK , aby udostepni¢ raport.

Send Email

Please onter emall address:

Rysunek 4-84 Raport Metoda udostepniania w chmurze 2

Mozesz tez nacisng¢ Wyslij SMS , aby wyswietli¢ ponizszy ekran i wprowadzi¢ numer telefonu

numer, a nastepnie stuknij OK, aby udostepnic raport.



Rysunek 4-85 Ekran 3 udostepniania w chmurze raportu

4.6 Stownik

4.6.1 O$ geometrii

Oznacza przecigcie sie ptaszczyzny $rodkowej wzdtuznej nadwozia i ptaszczyzny poziomej przedniej i tylnej osi

(niebieska linia przerywana).

4.6.2 Kat ciggu
Definicja

Kat ciggu to kat miedzy podtuzng geometryczng ptaszczyzng $rodkowg pojazdu a linig ciggu (0$ napedowa
to linia prostopadta do $rodka tylnej osi). Jak pokazano na ponizszym rysunku.

106



Funkcja
Upewnij sie, ze pojazd jest prowadzony prosto.
Skutki nieprawidtowego kata ciggu
Kierownica jest pochylona, gdy pojazd jedzie prosto.
Opony sg nienormalnie zuzyte, a pojazd $cigga na jedna strone.
4.6.3 Nastepnie
Definicja

Palec u nogi to kat zawarty miedzy ptaszczyzng srodkowga obrotu kota a ptaszczyzng wzdtuzng pojazdu (jak

pokazano na rysunku ponizej).

+ 1+

— ot -

m 4 (M

Lo

Funkcja

Wyeliminuj lub zmniejsz niekorzystny efekt, gdy przednie korice dwdch két rozchodzg sie na zewnatrz z
powodu pochylenia podczas jazdy. Upewnij sig, ze kota nie toczg sie na zewnatrz.

Zapobiegaj $lizganiu sie kot na boki. I zmniejszaj zuzycie opon i paliwa.

Skutki nieprawidtowego palca u nogi

Jedna strona opony jest nienormalnie zuzyta.
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Pojazd ma nadmierne wibracje podczas jazdy z duza predkoscia.

Kierownica jest pochylona podczas jazdy na wprost.
4.6.4 Catkowity palec u nogi

Suma zbieznosci wspétosiowych kot lewego i prawego.

m 4 (]

|
|
i us

+ I+ie
i

4.6.5 Pochylenie
Definicja

Pochylenie to kat miedzy ptaszczyzng obrotu kota a ptaszczyzng podtuzng prostopadta do ptaszczyzny
tozyska pojazdu. Jesli gérna czes¢ kota jest pochylona na zewnatrz wzgledem ptaszczyzny obrotu, jest to
dodatnie pochylenie. Jedli gérna cze$¢ kota jest pochylona do wewnatrz, jest to ujemne pochylenie (jak

pokazano na ponizszym rysunku).

Funkcja
Poprawia bezpieczenstwo przednich két i sprawia, ze kierowanie podczas jazdy staje sie tatwiejsze.
Skutki nieprawidtowego pochylenia kot

Gdy pochylenie jest zbyt duze, zewnetrzna strona kota jest zuzyta. Pojazd ma
nadmierne wibracje, a kierownica jest niestabilna podczas jazdy z duzg
predkoscia.
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Gdy pochylenie jest zbyt mate, wewnetrzna strona kota jest zuzyta.
kierownica obraca sie ciezko i nie ma wystarczajacej sity, aby automatycznie przywrécic

kierownice do potozenia srodkowego.

Gdy pochylenie lewej i prawej strony kota nie jest réwne, pojazd $lizga sie na boki i zbacza z
toru jazdy.

4.6.6 Przedni watek napedowy
Definicja

Sworzen krélewski jest Srodkiem obrotu, gdy koto sie obraca. Pochylenie sworznia zwrotnicy jest kagtem
migdzy osig sworznia krélewskiego a prostopadta linig ptaszczyzny tozyska pojazdu (jak pokazano na

ponizszym rysunku).

Funkcja

Stworz site, ktéra automatycznie powréci kierownice do pozycji Srodkowe;j.
Zapewnij stabilno$¢ pojazdu podczas jazdy na wprost. I spraw, aby kierownica byta Izejsza i tatwiejsza do
powrotu po zmianie kierunku jazdy.

Skutki nieprawidtowego rzutu

Gdy lewy i prawy sworzen zwrotnicy nie sg réwne, lewe kota nie sg zsynchronizowane z prawymi
kotami, gdy pojazd zmienia kierunek. A pojazd zbacza z kursu podczas jazdy.

Gdy kat pochylenia kot jest zbyt maty, kierownica jest niestabilna.

Gdy kat pochylenia kot jest za duzy, kierowanie staje sie ciezkie.
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4.6.7 Pochylenie osi kierowniczej (SAI)
Definicja

Pochylenie osi skretu to kat zawarty miedzy osig sworznia zwrotnicy a linig pionowg w ptaszczyZznie bocznej

pojazdu (jak pokazano na rysunku ponizej).

Funkcja

Gdy kota zaczynajg odchylac sie od pozycji jazdy na wprost pod wptywem sity zewnetrznej, kota przednie

automatycznie powracajg do pozycji jazdy na wprost.
Skutki nieprawidtowego pochylenia osi kierowniczej

Gdy pochylenie osi skretu jest zbyt duze, wymagana sita skretu

staje sie wiekszy i sterowanie staje sie trudniejsze.

Gdy pochylenie osi skretu jest zbyt mate, uktad kierowniczy nie moze powrdcic¢ catkowicie do potozenia

Srodkowego po wykonaniu przez pojazd skretu.

Gdy pochylenie lewej osi skretu i pochylenie prawej osi skretu sg

nie jest réwny, pojazd moze $ciggac na jedna strone.
4.6.8 Kat zawarty (IA)
Definicja

Kat zawarty to kat Y miedzy osig sworznia zwrotnicy a osig kota. Warto$¢ kata zawartego to suma
nachylenia osi skretu a i pochylenia B (jak pokazano na ponizszym rysunku).
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Funkcja

Kat zawarty stuzy do diagnozowania rozbieznosci uktadu zawieszenia oraz odksztatcen jego elementdéw.

Skutki nieprawidtowego kata zawartego

Gdy kat miedzyzebienia jest zbyt maty, pochylenie osi skretnej jest normalne, a pochylenie jest zbyt

mate, czop watu moze by¢ wygiety.

Gdy kat rozwarcia jest normalny, pochylenie osi skretu jest zbyt mate, a pochylenie zbyt duze, dolne

ramie sterujgce moze by¢ wygiete.

Gdy kat rozwarcia jest normalny, pochylenie osi skretu jest zbyt duze, a pochylenie zbyt mate, gérne

ramie sterujgce moze by¢ wygiete.

Gdy kat rozwarcia jest zbyt duzy, pochylenie osi skretnej jest zbyt mate, a pochylenie kot jest zbyt duze,

dolne ramig sterujgce i czop watu mogg ulec wygieciu.

4.6.9 Wychodzenie zza zakretéw
Definicja

Kat Ackermana to réznica miedzy katem skretu kot zewnetrznych i katem skretu két wewnetrznych w

momencie wykonywania skretu.



Funkcja
Aby zapewni¢ wiekszg przyczepnos¢, upewnij sie, ze dwa przednie kota sg skierowane we wtasciwym kierunku.
Skutki nieprawidtowego kata Ackermana
Opony mogg mie¢ oznaki zuzycia.

Opony moga sie $lizga¢ na boki, podskakiwa¢ lub wydawac nietypowy hatas z powodu niewystarczajgcej

przyczepnosci podczas pokonywania zakretéw.
4.6.10 Maksymalny kat skretu
Definicja

Maksymalny kat skretu to kat, jaki pokonuje ptaszczyzna obrotu két, gdy kota przednie skrecaja z potozenia

do jazdy na wprost do potozenia granicznego w lewo lub w prawo.

Funkcja

Kontroluj minimalny promien skretu i zapewnij stabilnos$¢ oraz zwrotnos¢ pojazdu podczas jazdy.

Skutki nieprawidtowego maksymalnego kata skretu
Podczas jazdy pojazd moze wpas¢ w poslizg.

Podczas skrecania pojazd moze wydawac hatas.
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Kierownica moze sie trzasc.
Uktad kierowniczy jest ciezki.

W skrajnych przypadkach moze doj$¢ do przewrécenia pojazdu.

4.6.11 Wysoko$¢ jazdy

Lokalizacja i sposéb ustawienia wysokosci jazdy réznia sie w zaleznosci od producenta pojazdu. Szczegéty ponizej.

Wysoko$¢ zawieszenia w pojazdach takich producentéw jak Volkswagen, Audi, Porsche itp.

Wysoko$¢ zawieszenia pojazdéw takich producentéw jak BMW.

Wysoko$¢ jazdy pojazddw réznych producentdw, takich jak Mercedes-Benz, Maybach itp., okre$lana poprzez

pomiar nachylenia elementéw podwozia.
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Wysokos¢ zawieszenia w pojazdach takich producentéw jak Renault, Peugeot, ma wiecej niz jedng wartos¢,

ktéra nalezy zmierzy¢ na jednej pozycji opony.

4.6.12 Kat odchylenia
Definicja

Kat odchylenia to kat zawarty miedzy pionowa linig taczaca Srodki kot i linig ciggu.

Funkcja

Aby zdiagnozowa¢ odksztatcenie osi.
Skutki nieprawidtowego kata odchylenia

Kat odchylenia powoduje réznice pomiedzy rozstawem osi po lewej i prawej stronie, a

pojazd $cigga na strone o krétszym rozstawie osi.

4.6.13 Koto prosto do przodu

Potowa réznicy wartosci miedzy palcem lewego kota przedniego a palcem prawego kota.

4.6.14 Wartos¢ symetryczna

Wymiary geometryczne pojazdu sg zazwyczaj symetryczne, co pozwala wstepnie ocenic, czy pojazd miat

wypadek, a takze oceni¢ stan podwozia i pomdc w ustawieniu zbieznosci wszystkich koét.
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4.6.15 Srednica walcowania

Promien toczenia R jest réwny odlegtosci od Srodka kota do podtoza.

Srednica toczenia réwna jest dwém promieniom toczenia R.

4.7 Wykonaj funkcje diagnostyczng i kalibracje ADAS

4.7.1 Przed ustawieniem zbieznosci kot

Niektére pojazdy z zawieszeniem pneumatycznym wymagajg wykonania funkcji diagnostycznej przed
wykonaniem zbieznosci két. Tylko wtedy, gdy pojazd jest ustawiony na standardowg wysokos¢, parametry
zbieznosci két mozna doktadnie zmierzy¢ i wyregulowac.

4.7.2 Po ustawieniu geometrii kot

Wiele pojazddw wymaga wykonania funkcji diagnostycznych (np. kalibracji czujnika kata skretu, ustawienia
przektadni kierowniczej ze wspomaganiem) po ustawieniu zbieznosci két, jesli zmieniono zbieznos¢. Pojazdy

z systemami ADAS, takimi jak przednie kamery, wymagaja kalibracji odpowiednich systeméw ADAS.
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| MechboTerlodbySooe
5 ustawien Alignera i ADAS

Przed wykonaniem funkcji kalibracji zbieznosci k6t i ADAS. Niektdre ustawienia, takie jak aktywacja
oprogramowania, potaczenie Wi-Fi, kalibracja alignera, zacisk kota i kalibracja celu, kalibracja czujnika nachylenia,

muszg zostac¢ wykonane.

5.1 Ustawienia wspolne

Typowe ustawienia obejmujg: Ustawienia jednostki, Ustawienia graficznego wys$wietlania wynikéw, Wybér typu
zacisku, Podtaczenie narzedzia do pomiaru bieznika, Wybdér urzadzenia do pomiaru ci$nienia w oponach, Wybér
narzedzia do pomiaru wysokosci, Narzedzie do pomiaru poziomu podwozia Benz, Ustawienia sygnatu
dzwiekowego, Ustawienia udostepniania ekranu, Ustawienia parametréw kalibracji ADAS i Ustawienia narzedzia
kalibracji ADAS.

t Settings - Common Settings

I ! Printing Settings
Unit Settings >
Report Settings

Graphical Result Display Setting fbeE Cas:'e'; >
n Push Notifications
Select Clamp Type Tire clamp >

I-'—’- " Auto Update

Connect Tread Measuring Tool
ra
4% ADAS & Aligner Settings
>

Select Tire Pressure Measuring Device

!!-' ! OBFCM Upload
Select Height Measuring Tool Tape measure )
@ Vehicle List
— Benz Chassis Level Measuring Hand-held
o nelinometer
@ EVDiag Box Setlings
5 Beep Setting >
[‘ Battery Test

Rysunek 5-1 Ekran ustawief wspdlnych

5.1.1 Ustawienia jednostki

W Ustawieniach jednostek mozna zmieni¢ format wys$wietlania oraz jednostki wartosci standardowych i wartosci
mierzonych.
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t  Settings - Unit Settings

E ADAS & Aligner Settings

Tolerance & Accuracy Setting >
n OBFCM Upload

Angle (Camber, Caster, Thrust Angle..) cegree & minute >
e [

Toe degres & minute )
EVDiag Box Settings

L Ride Height mm ¥

“ Battery Test
T Tread Depth mm >
Country/Region Code

Track width & Wheelbase mm )
Laws and Regulations

Tire Pressure bar >
m System Settings

Weight kg >
(2 % 9

Rysunek 5-2 Ekran ustawien jednostki

5.1.2 Ustawienia graficznego wyswietlania wynikow

To ustawienie umozliwia zmiane uktadu wynikéw pomiaru w funkcji zbieznosci két. Dostepne s3 trzy opcje: Toe-

Camber-Caster, Camber-Caster-Toe i Caster-Camber-Toe.

@ Ssettings - Graphical Result Display Setting

E ADAS & Aligner Seftings
OBFCM Upload

E3 i B3 e 3
[ | [ ]

Vehicle List [T | [T |

m EVDiag Box Settings

n Battery Test

Country/Region Code

[T Laws endmequiions e,
B Systemn Settings
]

Rysunek 5-3 Ekran ustawien graficznego wyswietlania wynikéw

Toe - Comber - Cogter




5.1.3 Wybierz typ zacisku

Wybierz typ zacisku (zacisk na felge lub zacisk na opone) w celu wykonania kompensacji:

1) Po wybraniu opcji Zacisk obreczy tablet poprowadzi Cie przez proces ustawiania zbieznosci két

lub funkcja kalibracji ADAS za pomoca zacisku na obrecz.

2) Po wybraniu opcji Zacisk na opone tablet poprowadzi Cie przez proces ustawiania zbieznosci két lub

Funkcja kalibracji ADAS za pomocg zacisku na oponach.

@ uwaca

Zacisk na opone jest wybrany domyslinie.

m Settings a3 Select Clamp Type

a ADAS & Aligner Settings

! ' OBFCM Upload

!*. ! Vehicle List
EVDlag Box Settings
: T= champ

: e clan
‘,‘ ‘ Bartery Test P ©

E Country/Region Code

m Laws and Regulations

L /| System Settings
B About
Rysunek 5-4 Wybierz typ zacisku
5.1.4 Podiacz narzedzie do pomiaru bieznika

To ustawienie umozliwia podtgczenie urzgdzenia TBE do pomiaru bieznika. Szczegétowe informacje dotyczace
podtaczania urzadzenia TBE zostaty przedstawione w poprzedniej sekcji i nie bedg tutaj powtarzane. Aby uzyskac
szczegdtowe informacje, zapoznaj sie z sekcja dotyczaca kontroli gtebokosci bieznika w czesci Kontrola gtebokosci

bieznika i ci$nienia.
5.1.5 Wybierz urzadzenie do pomiaru ciSnienia w oponach

To ustawienie umozliwia podtgczenie urzgdzenia ITS600 w celu pomiaru ci$nienia w oponach. Szczegétowe
informacje dotyczace podtaczania urzadzenia ITS600 zostaty przedstawione w poprzedniej sekcji i nie beda tutaj
powtarzane. Aby uzyskac szczegdtowe informacje, zapoznaj sie z sekcjg dotyczacg kontroli ci$nienia bieznika w

dokumencie Tread Depth & Pressure Inspection.
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5.1.6 Wybierz narzedzie do pomiaru wysokosci

Ta sekcja umozliwia wybér narzedzia do pomiaru wysokosci jazdy. Dostepne sg dwie opcje: TaSma miernicza i

Cel wysokosci jazdy.

1) Po wybraniu opcji Miara tasmowa nalezy zmierzy¢ wysokos¢ jazdy, jak pokazano na ekranowych
przewodnikach, a nastepnie wprowadzi¢ wartosci do odpowiedniego pola po dokonaniu pomiaru. Aby

uzyskac wiecej szczegotdw, zapoznaj sie z sekcjg Pomiar wysokosci jazdy.

2) Po wybraniu opcji Docelowa wysoko$¢ jazdy wysokos$¢ poprzeczki zostanie automatycznie dostosowana. Po
wyszukaniu celu na ekranie Pomiar wysokosci jazdy wysokos¢ jazdy zostanie obliczona i automatycznie
wyswietlona w odpowiednim polu wprowadzania.

Wiecej szczegbtdw znajdziesz w czesci Pomiar wysokosci jazdy.

@ UWAGA

Domyslnie wybrana jest miarka krawiecka .

M  settings - Select Height Measuring Tool
E ADAS & Aligner Settings

1 osremupload

[ v A @

m EVDiag Box Settings

Tape messure Ride hekght Target

n Battery Test )

E Country/Reglon Code

Rysunek 5-5 Wybierz narzedzie do pomiaru wysokosci

5.1.7 Narzedzie do pomiaru poziomu podwozia Benz

Pojazdy Benz muszg uzywac specjalnego narzedzia do pomiaru wysokosci pojazdu. Brak pomiaru wysokosci
pojazdu spowoduje brak dostepnej wartosci specyfikacji. Mozesz wybrac¢ reczny inklinometr Autel lub inne

narzedzia do pomiaru wysokosci pojazdu.
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M Setlings - Benz Chassis Level Measuring Tool

(@) o

: Select Tool
| l Prirting Settings
Report Settings
/o -
n Push Notifications & ©
!"‘f! Auto Update
Harckheld Incinometes Romess inclinormete or othes fcol
E ADAS & Aligner Settings °
= *Benz vehicies must use a special tool 10 measure the vehicle height. Failure 10
n maasure the vahicls height will result in no available sparification valus.
'% 1 0OBFCM Upload
Hand-held Inclinometer Calibration >
vehicle List

m EVDiag Box Settings

Rysunek 5-6 Wybierz narzedzie pomiarowe podwozia Benz

Jesli reczny inklinometr podaje niedoktadne pomiary z powodu upuszczenia, mozesz nacisna¢ przycisk Kalibracja

recznego inklinometru, aby wykona¢ ponizsze czynnosci w celu ponownej kalibracji.

Aby wykonac kalibracje recznego inklinometru

1. Umies$¢ inklinometr reczny na ptaskiej i rownej powierzchni.

Rysunek 5-7 Wykonaj kalibracje recznego inklinometru 1

2. Obré¢ reczny inklinometr o 180°.
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Rysunek 5-8 Wykonaj kalibracje recznego inklinometru 2

3. Obré¢ reczny inklinometr o 180°.

Rysunek 5-9 Wykonaj kalibracje recznego inklinometru 3

4. Obré¢ reczny inklinometr o 180°. Nastepnie kalibracja jest zakoriczona.
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mowtolemb o

Rysunek 5-10 Wykonaj kalibracje recznego inklinometru 4

5.1.8 Ustawienie sygnatu dZzwiekowego

To ustawienie pozwala wtgczy¢ lub wytgczy¢ sygnat dzwiekowy podczas wykonywania kompensacji przechytu bocznego,

kompensacji podnoszenia lub pomiaru pochylenia osi podtuznej/SAIL

1) Przetacz przycisk ON/OFF na ON, a sygnat dzwiekowy zostanie wigczony. Podczas kompensacji przechytu, kompensacji

podnoszenia lub procedur pomiaru pochylenia osi/SAI bedzie stycha¢ sygnat dzwiekowy.

2) Przetacz przycisk ON/OFF na OFF, a sygnat dZzwiekowy zostanie wytgczony. Nie bedzie dzwieku sygnatu dzwiekowego

podczas kompensacji przechytu, kompensacji podnoszenia lub procedur pomiaru pochylenia osi/SAIL

0 | Settings - Beep Setiing
E—f‘ ADAS & Aligner Settings

l‘ 1 ~l OBFCM Upload

Vehicle List
E EVDiag Box Settings
BV sacery vem

Country/Region Code

Rysunek 5-11 Ekran ustawien sygnatu dzwiekowego
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5.1.9 Ustawienia udostepniania ekranu

To ustawienie umozliwia wtaczenie lub wytgczenie automatycznego przesytania obrazu z tabletu na monitor

cyfrowy w ramce kalibracyjnej.

1) Po przetagczeniu przycisku WE./WYL. na pozycje Wk . automatyczne przesytanie ekranu jest wiaczone, a interfejs

tabletu zostanie automatycznie przestany na monitor cyfrowy w ramce kalibracyjnej po podtagczeniu tabletu.

2) Po przetaczeniu przycisku WE./WYL. na pozycje WYL. , nastapi automatyczne przesytanie ekranu.

jest wytgczona, a interfejs tabletu nie bedzie automatycznie przesytany do monitora cyfrowego w ramce
kalibracyjnej po podtaczeniu tabletu.

ﬁ Settings - Screen Sharing Settings

o ADAS & Aligner Settings
=]
— [ on ¢

Automatic Cast Screen
1, 0BFCM Upload

m Vehicle List

m EVDiag Box Settings
l‘ Battery Test

E Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Settings
o P

Rysunek 5-12 Ekran ustawierh udostepniania ekranu

5.1.10 Ustawienia parametréw kalibracji ADAS

Wybierz Ustawienia parametréw kalibracji ADAS (parametry Autel lub parametry fabryczne), aby wykona¢ regulacje
ramki kalibracji podczas kalibracji ADAS:

1) Po wybraniu opcji parametréw Autel tablet poprowadzi Cie przez proces kalibracji systemu ADAS przy uzyciu

parametréw Autel.

2) Po wybraniu opcji Parametry fabryczne tablet poprowadzi Cie przez proces wykonywania kalibracji ADAS przy

uzyciu parametréw fabrycznych.

@ NOTATKA

Parametry Autel sg wybrane domysinie.
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t Seltings - ADAS Calibration Parameter Settings

E{ ADAS & Aligner Settings.

!—! OBFCM Upload
Venicle List
m EVDiag Sox Settings

; Autel pamemetees Factory purametery
ﬁ‘ Battery Test v
Country/Region Cade
D Laws and Regulations

System Settings
P

Rysunek 5-13 Ekran ustawien udostepniania ekranu

5.1.11 Ustawienia narzedzia kalibracji ADAS

To ustawienie umozliwia wtgczenie lub wytgczenie priorytetowego uzycia cyfrowego panelu
docelowego podczas wykonywania funkgji kalibracji ADAS zamiast celéw fizycznych.

1) Po przetaczeniu przycisku WE./WYt. do pozycji Wt. , podczas wykonywania funkgji kalibracji
ADAS wigczone zostaje priorytetowe uzycie cyfrowego panelu docelowego.

2) Po przetaczeniu przycisku WE./WYt. na pozycje WYL . priorytetowe korzystanie z cyfrowego
panelu docelowego zostaje wytgczone, a interfejs tabletu poprowadzi uzytkownika przez
proces wykonywania funkgji kalibracji ADAS przy uzyciu fizycznych celéw.
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B | Settings - ADAS Calibration Tool Settings

= ADAS & Allgner Settings

” OBFCM Upload

@ Vehicle List

@ EVDiag Box Settings
“ Battery Test
Country/Region Code
D Laws and Regulations
m System Settings
About

Rysunek 5-14 Ekran ustawien narzedzia kalibracji ADAS

Prioritize digital target panel m

5.2 Potgczenie ramy kalibracyjnej

Metoda potgczenia ramki kalibracji zostata przedstawiona w poprzedniej sekgji; nie bedzie tutaj
powtarzana. Aby uzyskac¢ szczegétowe informacje, zobacz Potgczenie ramki kalibracji.

5.3 Konfiguracja sieci

Konfiguracja sieci zostata wprowadzona w poprzedniej sekcji; nie bedzie tutaj powtarzana. Aby
uzyskac szczegdtowe informacje, zobacz Konfiguracja sieci.

5.4 Aktualizacja

Po podtaczeniu ramki kalibracyjnej i skonfigurowaniu sieci dotknij opcji Aktualizuj w ustawieniach
ADAS i Aligner, aby zaktualizowa¢ ramke kalibracyjna.
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= l Printing Settings _—

= Report Settings

! 1 ! Push Notifications
ADAS camena system current version: V01.09.01_¥01.10.01_1.06.06;
m Auto Update Latest versicn. V01.09.01_V01.96 27_v1.06.06

-
._':‘. ADAS B Aligner Settings

ﬂ OBFCM Upload

Vehicle List

Rysunek 5-15 Ekran aktualizacji

5.5 Aktualizacja recznego inklinometru

Sekcja umozliwia pobranie najnowszej wersji recznego inklinometru po podtgczeniu recznego
inklinometru do tabletu za pomoca kabla USB. Aby wykonac kalibracje recznego inklinometru,
zapoznaj sie ze szczegotowymi informacjami w Benz Chassis Level Measuring Tool .

th Settings - Hand-held Inclinometer Update

= 2
fory ADAS & Aligner Settings

Y os=cmupioad IZ[ [ '

Vehicle List Devices Hand-held Inclinormetsr

E EVDiag Box Settings Updzte

n Satiery Test

Country/Region Code
During the update, do rot leave the current interface. Update bskes about 20
B Laws and Regulations "

B System Seitings
£ e

Rysunek 5-16 Ekran aktualizacji recznego inklinometru

Current versian:VD'l 00.0C; Latest varslon:V01.99.17
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5.6 Konserwacja i serwis

W tej sekcji oméwiono kalibracje i kontrole, raport z rejestru kalibracji, czestotliwo$¢ kontroli
doktadnosci oraz czestotliwos$¢ czyszczenia tarczy.

Ssettings - Maintenance & Service
n i Calibration & inspection >
m Vehicle List Calibration record report >
EVDiag Box Settings Accuracy check interval Sikmonths >
“ Battery Test Target cleaning interval >

E Country/Region Code
Laws and Regulations

Rysunek 5-17 Ekran konserwacji i serwisu

5.6.1 Kalibracja i kontrola
5.6.1.1 Kalibracja alignera
Kalibracje naktadki nalezy przeprowadzi¢, gdy:

1. Kamera zostata rozmontowana.

2. Kontrola doktadnosci nie powiodta sie.

@ UWAGA

Aby wykonac kalibracje Aligner, wymagane jest profesjonalne narzedzie kalibracyjne (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-

CSC0500/12). W celu przeprowadzenia kalibracji mozesz skontaktowac sie z lokalnym dealerem lub producentem.

Aby skalibrowa¢ naktadke
1. Wybierz Ustawienia na ekranie gtéwnym tabletu.
2. Kliknij opcje Ustawienia ADAS i Aligner po lewej stronie ekranu.

3. Kliknij opcje Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kalibracja i kontrola > Kalibracja
alignera.
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@ NOTATKA

Upewnij sie, ze ramka kalibracyjna jest podtgczona do sieci Wi-Fi, w przeciwnym razie nie bedzie mozna

aktywowac funkcji konserwaciji i serwisu.

4. Umies$¢ pret kalibracyjny okoto 2,2 m przed rama kalibracyjna. Zainstaluj
Ustaw tarcze przedniego kota na pasku kalibracyjnym, wyréwnaj kotek ustalajacy z otworem
ustalajgcym i dokre¢ nakretke.
Calibration Preparation
* Move the calibration bar to the

.._.n‘.‘*.,‘.'._l position about 2 2m directly in

fronit of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned;

; * Install the front wheel targets
M on the calibration bae, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut;
+The crossbar height will be
o adjusted sutomatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the moverment
of the crossbar.

Rysunek 5-18 Przygotowanie do kalibracji alignera

5. Kliknij Dalej, wysoko$¢ poprzeczki zostanie automatycznie dostosowana i wyszuka cel, a nastepnie
zostanie wyswietlony nastepujacy ekran. Postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, przesun pasek
kalibracji tak, aby wartosci ,Offset”, ,L-Distance” i ,Distance Diff" byly wyswietlane na zielono.

Aligner calibration

Offret Move the calibation bar so
iy that the vahues of Offset’, L-

e Distance’, 'R-Distance’, and

A ‘Distance Diff are displayed in
106 ... o
L-Distance: A-Dstance
[ ]
Distarcs DIt
b, =131 ;

. Nest Camera ESC

Rysunek 5-19 Kalibracja alignera 1
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Aligner callbration

Ofaet Reagy!

ﬁ_
13

LOistance R{istarce

Destance DIff

9169 - o 2173"

Rysunek 5-20 Kalibracja alignera 2

6. Nastepnie dotknij Dalej, aby przej$¢ do nastepujgcego ekranu. Obré¢ pasek kalibracji
zgodnie z monitami na ekranie, aby zebrac dane. Gdy strzatki i wskazane obrazy
blokéw stang sie zielone, zatrzymaj obracanie poprzeczki.

Calibration

. - Rotate the 1arget 1 the collection
I_.:L*__‘:.__l position

———~

Rysunek 5-21 Ekran kalibracji 1
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Calibration

ol Gollecting,

N —

Rysunek 5-22 Ekran kalibracji 2

7. Po zebraniu danych wyswietli sie ekran z wynikami kalibracji, jak pokazano na rysunku, co oznacza, ze
rysunek ponizej. Jesli ekran wyswietla , pomysinie; jesli kalibracja sig nie powiodta, a
ekran wyswietla wymaga ponownej
kalibracji.
Result

Calibration succeeded!

Tota! front toe 0.1,07)
Left front camber 01,0
Right front camber 01,07)
Total rear toe 01,07)
Left rear camber o {01.,07)
Right rear camber 1 (01,07

Recalibrate. ESC

Rysunek 5-23 Wynik kalibracji

8. Zdejmij tarcze przedniego kota z paska kalibracyjnego i zamontuj tarcze tylnego kota na pasku
kalibracyjnym. Nastepnie umie$¢ pasek kalibracyjny okoto 5,4 m przed ramga kalibracyjna. Wykonaj
kroki kalibracji, jak pokazano na przewodnikach ekranowych. Poniewaz kroki kalibracji s mniej wigcej

takie same i wyraznie zilustrowane na tablecie, nie beda tutaj powtarzane.

5.6.1.2 Kalibracja celu zacisku kota

W przypadku wymiany pasujgcego zacisku kota (zacisku obreczy/zacisku opony) lub tarczy,
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Nowo zmontowany zacisk kota (zacisk felgi/zacisk opony) lub tarcza wymagajg ponownej kalibracji.

@ notatka

Jak wspomniano wczeéniej, ilustracje dotyczace zaciskéw w tym podreczniku s oparte na uzyciu zaciskéw do

opon. Tutaj wybieramy zacisk do opon i cel do ilustracji kalibracji.

1. Uzyj paska kalibracyjnego

Kalibracja zacisku kota (zacisku opony) i tarczy za pomoca preta kalibracyjnego

1. Przygotuj samodzielnie profesjonalne narzedzie kalibracyjne — pret kalibracyjny (AUTEL-CSC0500/10;
AUTEL-CSC0500/12).

2. Wybierz Ustawienia na ekranie gtéwnym tabletu.
3. Kliknij opcje Ustawienia ADAS i Aligner po lewej stronie ekranu.

4. Kliknij opcje Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kalibracja i przeglad > Kalibracja celu zacisku

kota.

5. Wybierz opcje Kalibracja docelowa zacisku kota — dzieki paskowi kalibracji tablet przypomni Ci o uwagach

dotyczacych zacisku kota (zacisku opony) i kalibracji docelowe;j.

Wheel clamp target calibration

This function raqu ires a professional calibration ool (AUTEL-

€SC0500/10) which will change the callbration parameters of

the calibration equipment. These parameters will directly affect

the calibration results. It Is recommended to contact the local
or it for

Rysunek 5-24 Wybierz metode kalibracji

6. Po uwaznym przeczytaniu notatek, stuknij OK , aby wybra¢ cel do kalibracji. Tutaj wybieramy cel lewego
przedniego kota (ktéry jest dobrze zainstalowany na zacisku lewej przedniej opony) dla ilustracji.
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Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear whee! target

Rysunek 5-25 Wybierz cel do kalibracji

7. Tablet automatycznie wyswietli przygotowania do kalibracji po wybraniu celu, ktéry
wymaga kalibracji. Postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, przesun pasek
kalibracji do pozycji okoto 2,2 m bezposrednio przed rama kalibracji IAT000WA i
upewnij sie, ze Srodki paska kalibracji i ramki kalibracji s wyréwnane. Nastepnie
zamontuj zacisk lewego przedniego kota (zacisk opony) i lewy przedni cel na pasku
kalibracji, wyréwnaj kotek ustalajgcy z otworem ustalajgcym i dokre¢ nakretke.

Calibration Preparation

- . * Move the calibration bar to the

23 e | * - ] position about 2.2m directly in
front of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned,

N * Install the left front wheel clamg
‘P_d target on the calibeation bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Rysunek 5-26 Przygotowanie kalibracji (uzyj paska kalibracyjnego)

8. Po zakonczeniu powyzszych przygotowan dotknij Dalej, aby kontynuowad. Tablet
wyswietli aktualng odlegto$¢ miedzy zaciskiem kota (zaciskiem opony) i celem a
zestawem kamery i wyswietli monit, ze odlegto$¢ powinna wynosi¢ od 2,0 do 2,4 m.
Jesli odlegto$¢ nie miesci sie w tym zakresie, przesun pasek kalibracji, aby dostosowac
odlegto$¢ do wymaganego zakresu.
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Left front wheel clamp target calibration
The distance between the whee|

il ., clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current

distance: 2503 mm.

P e

e
o Next Camera ESC

Rysunek 5-27 Rozpocznij kalibracje (uzyj paska kalibracji) 1

9. Po ustawieniu odlegto$ci na wymaganym poziomie, naci$nij przycisk Dalej. Tablet uruchomi sie.
informuje, ze wszystko jest gotowe do péZniejszych operaciji.

Left front wheel clamp target calibration

LN |

Ready!

B ——

Rysunek 5-28 Rozpocznij kalibracje (uzyj paska kalibracji) 2
10. Kliknij Dalej, aby kontynuowac. Postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, obré¢ pasek kalibracji, aby

cele znajduja sie w pozycji zbiorczej.
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Left front wheel clamp target calibration

2 : Rotate the target 1o the collection
[P Y poatiion

—— —

Rysunek 5-29 Rozpoczecie kalibracji (uzyj paska kalibracji) 3

Left front wheel clamp target calibration

- Rotate the target to the collection
PR ] sl

— —

Next Camera ESC

Rysunek 5-30 Rozpoczecie kalibracji (uzyj paska kalibracji) 4

11. Gdy strzatki i wskazane obrazy blokéw stang sie zielone, przestan obraca¢ poprzeczke.
Tablet automatycznie rozpocznie zbieranie danych.
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Left front wheel clamp target calibration

. Cotlecting
‘—n#—.-:-—l

e

Next Camera ESC

Rysunek 5-31 Rozpoczecie kalibracji (uzyj paska kalibracji) 5

12. Po zebraniu danych tablet automatycznie wyswietli wynik kalibracji. Jedli na ekranie wyswietli sie ,
oznacza to, ze kalibracja zakonczyta sie powodzeniem, mozesz nacisng¢ ESC, aby wyjs¢ z funkgji; jesli

na ekranie wys$wietli sie , oznacza to, ze kalibracja sie nie powion@,mozesz nacisng¢ Recalibrate , aby
ponownie skalibrowac.

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.50 0.50
Rotation center ¥ 257 2581
Rotgtion center Y 015 0.34
Rotation center Z 45.06 4501

Rysunek 5-32 Ekran wynikéw kalibracji
2. Uzyj pojazdu
Kalibracja zacisku kota (zacisku opony) i celu za pomoca pojazdu
1. Wybierz Ustawienia na ekranie gtéwnym tabletu.
2. Kliknij opcje Ustawienia ADAS i Aligner po lewej stronie ekranu.

3. Kliknij opcje Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kalibracja i przeglad > Kalibracja celu zacisku
kota.
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4. Wybierz opcje Kalibracja docelowa zacisku kota — w pojezdzie z prawej strony
ekran. Zobacz Rysunek 5-24 Wybierz metode kalibracji.

5. Wyswietli sie ponizszy ekran. Wybierz cel, ktéry chcesz skalibrowac.
Na przyktad wybierz cel lewego przedniego kota (ktdry jest dobrze zainstalowany na zacisku
lewego przedniego kota). Zobacz Rysunek 5-25 Wybierz cel do kalibracji.

6. Jak pokazano na ekranowych przewodnikach, wjedz pojazdem na podnosnik, skre¢ do przodu, zablokuj
narzedzie do mocowania uchwytu kierownicy, ustaw skrzynie biegéw w potozeniu neutralnym, zwolnij
hamulec postojowy. Nastepnie zamontuj zacisk lewego przedniego kota (zacisk opony) i lewy przedni
cel na lewym przednim kole i podnie$ przednig os$.

Left front wheel clamp target calibration

b e
12 2 -
. \ \ ik \
'
J X h
#‘ ' "1 X, @
ner ahos (ock atoerng whoel, ploce tranamision in Inansit the loft fronz whoek targat o afr fmr wheed and riae
neutral rebease parking brake. Tron dmte.
"
Cancel Next

Rysunek 5-33 Przygotowanie kalibracji (uzyj pojazdu) 1

7. Stuknij Dalej , aby kontynuowa¢. Postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, umies¢ ramke
kalibracyjna okoto 2,2 m od $rodka przedniego kota i upewnij sie, ze Srodki ramki
kalibracyjnej i pojazdu sg wyréwnane. Nastepnie nacisnij UP i DOWN
przyciski z tytu ramy kalibracyjnej, aby dostosowa¢ wysoko$¢ poprzeczki tak, aby znajdowata
sie mniej wiecej na tej samej wysokosci co srodek przedniego kota.
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Left front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame sbaut 2200mm
from the center of the front wheel, and ensure
that the centers of the calibration frame snd
the vehicle are aligned,

*Press UP and DOWN buttons on the back of
the calibration frame to adjust the crossbar
height so that the crosshar is roughly at the
same height as the center of the front wheel.

_______ UG

201m

w

Cancel Next

Rysunek 5-34 Przygotowanie kalibracji (uzyj pojazdu) 2

8. Jesli powyzsze czynnosci zostaty zakonczone, stuknij Dalej, aby kontynuowac. Tablet wyswietli aktualng
odlegto$¢ miedzy zaciskiem kota (zaciskiem opony) i celem a zestawem kamery i wyswietli monit, ze
odlegto$¢ powinna wynosic¢ od 2,0 do 2,4 m. Jesli odlegto$¢ nie miesci sie w tym zakresie, przesuh ramke

kalibracji, aby dostosowac¢ odlegto$¢ do wymaganego zakresu.

Left front wheel clamp target calibration

(e}l

- -

The distance betwaen the wheel
clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current
distance: 2556 mm.

I

Camera Cancel Next

Rysunek 5-35 Rozpoczecie kalibracji (uzyj pojazdu) 1

9. Po ustawieniu odlegtosci na wymaganym poziomie dotknij opcji Dalej, a tablet automatycznie jg uruchomi.

informuje, ze wszystko jest gotowe do pézniejszych operacji.



Left front wheel clamp target calibration

L]
#

Camera Cancel Next

Rysunek 5-36 Rozpoczecie kalibracji (uzyj pojazdu) 2

10. Obré¢ koto zgodnie z instrukcjami na ekranie.

Left front wheel clamp target calibration

el
(3

Rotate the wheel as indicated by
the arow.

<)

Camera Cancel Next

Rysunek 5-37 Rozpoczecie kalibracji (uzyj pojazdu) 3

11. Gdy strzatki i wskazane bloki stang sie zielone, przestan obracac
koto. Tablet rozpocznie zbieranie danych automatycznie.

138



Left frant wheel clamp target calibration

Lt}

Collecting..,

Camera  Cancel Noxt

Rysunek 5-38 Rozpoczecie kalibracji (uzyj pojazdu) 4

12. Po zebraniu danych tablet automatycznie wyswietli wynik kalibracji. Jesli na ekranie wys$wietli sie ,
oznacza to, ze kalibracja zakenczyta sie powodzeniem, mozesz nacisng¢ ESC, aby wyjs¢ z funkgji; jesli
na ekranie wys$wietli sie , oznacza to, ze kalibracja sie nie powiodf@#mozesz nacisng¢ Recalibrate , aby
ponownie skalibrowac.

Result

Calibration completed!

Rotation axis X 087 087
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis Z -0.50 -0.50
Rotation center X 257 2571
FRotation center Y 033 015
FRotation center Z 45.00 45.00

Recalibrate  ESC
Rysunek 5-39 Ekran wynikéw kalibracji (uzyj pojazdu)
5.6.1.3 Kontrola doktadnosci alignera
Zaleca sie sprawdzenie doktadnosci naktadek, gdy:
1. Naktadka ulegta uderzeniu o duzej sile.
2. Kontrola doktadnosci nie byta przeprowadzana od ponad szesciu miesiecy.

Oprogramowanie oferuje trzy rodzaje metod kontroli doktadnosci: kontrola doktadnosci alignera (za pomoca

paska kalibracyjnego); kontrola doktadnosci alignera (za pomoca pojazdu); szybka kontrola doktadnosci.
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1. Uzyj paska kalibracyjnego

Przeprowadzajac kontrole doktadnosci za pomoca paska kalibracyjnego, mozna doktadnie i niezawodnie wykry¢

0go6lIng doktadnos¢ systemu pomiarowego sktadajgcego sie z kamer, zacisku kota i tarczy.

Aby wykona¢ kontrole doktadnosci za pomocg paska kalibracyjnego
1. Wybierz Ustawienia na ekranie gléwnym tabletu.
2. Kliknij opcje Ustawienia ADAS i Aligner po lewej stronie ekranu.

3. Kliknij Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz Kalibracja i kontrola >

Kontrola doktadnosci naktadek.

@ NOTATKA

Sprawdz, czy ramka kalibracyjna Wi-Fi jest podtaczona, w przeciwnym razie funkcja konserwacji i serwisu nie bedzie

mogta zosta¢ aktywowana.

4. Wybierz opcje Kontrola doktadnosci - za pomoca paska kalibracji po prawej stronie ekranu.

5. Zgodnie z instrukcjami na ekranie przesun drazek kalibracyjny na pozycje okoto 2,2 m bezposrednio
przed rama kalibracyjng. Zamontuj zaciski na przednie kota (opony
zaciskow) i tarcz na pasku kalibracyjnym, wyréwnaj kotek ustalajacy z otworem ustalajgcym i dokrec
nakretke.
Accuracy check
2 » * Move the calitsation bar to the
-__‘znl,*.,.c._.l position about 2.2m directly i
tront of the ADAS calibeation
frarme, and ensure the centers

of the callbration bar and the
calibration frame are aligned,

4 * Install the front wheel clamp
*h;ﬁ~ targets on the calibeation bac align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut,

* The crossber height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may Interfere with the movement
of the crossbar

Next ESC

Rysunek 5-40 Ekran sprawdzania doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 1

6. Kliknij Dalej, wysoko$¢ poprzeczki zostanie automatycznie dostosowana i pojawi sie nastgpujgcy ekran.
Jak pokazano w przewodniku ekranowym, przesun pasek kalibracji tak, aby wartosci ,Offset”, ,L-

Distance” i ,Distance Diff” byty wyswietlane na zielono.
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Accuracy check

PO Move the calipration bar so
& that the values of 'Offset’, 'L-
e Distance’, RDistance, and

A ‘Distance Diff are displayed in

-110 reen

LDistance #betance
[ ]

Distance Ditt :
2481 e—— . 2584
< ; | 2

Rysunek 5-41 Ekran sprawdzania doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 2
Accuracy check

Ready!

Offaet
e ———

A
-1

LDiatance i Datance
[ ]

Oistance D1

A2217| e 2257,

Next Camera ESC

|

Rysunek 5-42 Ekran sprawdzania doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 3

7. Nastepnie dotknij Dalej, aby przejs¢ do nastepujgcego ekranu. Obré¢ pasek kalibracji
zgodnie z monitami na ekranie, aby zebra¢ dane. Gdy strzatki i wskazane obrazy
blokéw stang sie zielone, zatrzymaj obracanie paska kalibracji.
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Accuracy check

- . Rotate the target to the collection
CR T S— e

m——

v
e

Rysunek 5-43 Ekran sprawdzania doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 4

Accuracy check

2 Collecting..
R T S

Al —

™

Rysunek 5-44 Ekran sprawdzania doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 5

8. System automatycznie przejdzie do nastepnego ekranu. Po pomysinym zebraniu danych wynik kalibracji
zostanie wy$wietlony automatycznie. Jesli na ekranie pojawi sie , oznacza to, ze kalibracja zakonczyta sie
powodzeniem; jesli na'ekranie pojawi sie , oznacza to, ze kalibracja sie nie powiodta i nalezy ja ponownie

skalibrowac. .
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Result
Accuracy check passed!
Total front toe (-01.0.1)
Left front camber (01,0.1)
Right front camber (01,01)
Total rear toe 0.02 {-0.1,0.1)
Left rear camber (0.1,0.7)
Right rear camber i (01,01)

Recheck ESC

Rysunek 5-45 Ekran wynikéw kontroli doktadnosci

2. Uzyj pojazdu

Przeprowadzajac kontrole doktadnosci pojazdu, ogélna doktadnos$¢ systemu pomiarowego sktadajgcego
sie z kamer, zacisku do opon i tarczy moze zosta¢ wykryta przez pojazdy bez preta kalibracyjnego.
Jednak doktadnos¢ kontroli zalezy od stanu pojazdu, dlatego zaleca sie wybranie pojazdu sportowego

w dobrym stanie do kontroli.

Aby wykona¢ kontrole doktadnosci pojazdu
1. Wybierz Ustawienia na ekranie gtéwnym tabletu.
2. Kliknij opcje Ustawienia ADAS i Aligner po lewej stronie ekranu.

3. Kliknij Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz Kalibracja i kontrola >
Kontrola doktadnosci naktadek.

@ NOTATKA

Sprawdz, czy ramka kalibracyjna Wi-Fi jest podtaczona, w przeciwnym razie funkcja konserwacji i serwisu nie bedzie
mogta zostac¢ aktywowana.

4. Wybierz opcje Kontrola doktadnosci — majac pojazd po prawej stronie ekranu.

5. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby ustawi¢ pojazd w wymaganym stanie.
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Vehicle Praparation
* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel ¢l and the between
are normal (| to use a vehicle within 3 years and 50,000 km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the vehicle;
* Place the wheal chocks before and after the left rear of right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and ingtall the steering whee! holder. Release the parking brake and place the
transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear to
perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

™
e

Rysunek 5-46 Przygotowanie pojazdu

6. Kliknij Dalej, jesli pojazd jest ustawiony na wymagany status. Nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami

wyswietlanymi na ekranie, aby krok po kroku ustawi¢ narzedzie pomocnicze.

Auxiliary Tool Positioning

8% 'y
- SOl

Place whee! chacks 1o prevent fe vahicle Steer ahend, lock steering wheel ploce Flace the colibartion frame sbot 1.5 m
from shigpirg. tranemission In neuval, relesse parking .. In frost of the vehicle. Adjust the crossb...
4
412
£EZ

-

Install for clamps and targets on
the whees {f ey wers ot imatalled o

e
s

Rysunek 5-47 Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych

9. Po odpowiednim ustawieniu narzedzi pomocniczych nacisnij przycisk Dalej , poprzeczka zostanie
automatycznie wyregulowana i wyszuka cel, a tablet przejdzie do nastepujgcego ekranu. Postepuj

zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby wykona¢ kompensacje toczenia sie két.
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Wheel Rolling Compensation

(4] . R, *Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

Rysunek 5-48 Kompensacja toczenia sie kot 1
Whee! Rolling Compensation

(<] L s S | *Move the resr whee| chock
backward for abaut 30 ¢my

* Push the vehicls in the diraction

indicated by the amow.

| Camera ESC

Rysunek 5-49 Kompensacja toczenia sie kot 2

Wheel Rolling Compensation

(o] LI Y ] * Push the vahicie in the direction

indicated by the amow

Rysunek 5-50 Kompensacja toczenia sie kot 3
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Wheel Rolling Compensation

* Stop pushing the vehicle, please
walt.

]
L

Rysunek 5-51 Kompensacja toczenia sig k6t 4

Camera  ESC

10. Po zakonczeniu kompensacji toczenia sie két tablet automatycznie przejdzie do nastepnego ekranu.
Nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami ekranowymi, aby ukoriczy¢ procedury, ktére sg podobne do

poprzedniej operacji.

11. Po zakoriczeniu operacji automatycznie wyswietli sie wynik kalibracji. Oznacza to, ze kalibracja zakonczyta
kalibracja sie nie powiodta i sie powodzeniem. Jezeli na ekranie wyswietli sig , oznacza to, ze

o , nalezy jg ponownie skalibrowac.

3. Szybka kontrola doktadnosci

Szybka kontrola doktadnosci jest domysinie wykonywana automatycznie co sze$¢ miesiecy. Interwat kontroli
doktadnosci mozna zmieni¢ za pomocg ustawien oprogramowania do ustawiania geometrii kot.
Szybka kontrola doktadnosci pozwala wykry¢ problemy w uktadzie pomiarowym utworzonym przez kamere i cel, z

wytgczeniem zacisku kota lub zacisku do opony.
Aby wykona¢ szybka kontrole doktadnosci
1. Wybierz Ustawienia na ekranie gléwnym tabletu.
2. Kliknij opcje Ustawienia ADAS i Aligner po lewej stronie ekranu.

3. Kliknij Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz Kalibracja i kontrola >

Kontrola doktadnosci naktadek.

@ NOTATKA

Sprawdz, czy ramka kalibracyjna Wi-Fi jest podtgczona, w przeciwnym razie funkcja konserwacji i serwisu nie bedzie
mogta zostaé aktywowana.

4. Wybierz opcje Szybkie sprawdzenie doktadnosci po prawej stronie ekranu.

5. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby ustawi¢ pojazd w wymaganym stanie.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is a
minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Pace the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement,

* Center the steenng wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicie unloaded. Check if the coolant level and the engine oll level are correct. Check If the fuel tank is
full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

*If the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before performing the
measurement. The adjustment process may vary on differant models

Infex

Rysunek 5-52 Instrukcja przygotowania pojazdu

6. Kliknij Dalej, jedli pojazd jest ustawiony na wymaganym statusie. Nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie
przewodnik krok po kroku dotyczacy pozycjonowania narzedzia pomocniczego.

Awiliary Tool Positioning

b, b Vg
2

Fiace whee! chocks %o prevent the veticle Sreer ahead, lock steering wheel, place Flace the calibration frame about 1 5m
from slipging transrvasion n nauTal falaaes parkeq I Wore of tha vehicks. RSt the cesh.

Inﬂlhudmlnﬂ
the wheals (it mo,-uamuu P

Rysunek 5-53 Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych

7. Po ustawieniu narzedzia pomocniczego. Naci$nij przycisk Dalej, wysoko$¢ poprzeczki zostanie automatycznie

dostosowana i wyszukany zostanie cel, a nastepnie zostanie wprowadzony nastepujacy
ekran.
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Quick accuracy check

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the targets
can be detected

Rysunek 5-54 Szybka kontrola doktadnosci

8. Wynik szybkiej kontroli doktadnosci zostanie wyswietlony na ekranie po zakoriczeniu sprawdzania. Jesli
na ekranie wyswietli sie , oznacza to, ze kalibrac!e\ﬁakoﬁczyba sie powodzeniem; jesli na ekranie

wyswietli sie , oznacza to, ze kalibracja nie powio®ta sie i nalezy jg ponownie skalibrowac.

Resuit
Accuracy check passed!
Anglel 0.0¢ 1.07)
Angle? 0 (01,0.1)
Angle3 0.04 (0.1,0.1)
w
. oK

Rysunek 5-55 Wynik szybkiej kontroli doktadnosci

5.6.1.4 Kalibracja czujnika nachylenia
Czujnik nachylenia nalezy skalibrowad¢, gdy:
1. Uzyj IATOOOWA po raz pierwszy.
2. Kamera zostata rozmontowana.

Aby skalibrowa¢ czujnik nachylenia
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1. Wybierz Ustawienia na ekranie gléwnym tabletu.
2. Kliknij opcje Ustawienia ADAS i Aligner po lewej stronie ekranu.

3. Kliknij opcje Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kalibracja i przeglad > Kalibracja czujnika

nachylenia.

@ uwaca

Upewnij sie, ze ramka kalibracyjna Wi-Fi jest podtaczona, w przeciwnym razie nie bedzie mozna aktywowa¢ funkgji

konserwacji i serwisu.

4. Jak pokazano w przewodniku ekranowym, umie$¢ rame kalibracyjng na réwnym podtozu i naci$nij pedat,
aby zamocowac rame kalibracyjng. Obré¢ przyciski A i B, aby wysrodkowac pecherzyki poziomu pitch

iroll.
Crossbar Adjustment

* Place the main frame on the level ground and
depress the pedal 10 fix the mam frame,

* Rotate the buttons A and B to center the pitch
and roll level bubbles.

Next Exit

Rysunek 5-56 Regulacja poprzeczki 1

5. Stuknij Dalej. Czujnik nachylenia zbierze dane i automatycznie przejdzie do nastepnego ekranu po
zakonczeniu zbierania. Obré¢ przycisk B zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, aby obréci¢ poprzeczke

do lewego limitu.
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floll Angle Adjustment

* Rotate the button B clockwise to roll the
crosshar to the left lirmit

Rysunek 5-57 Regulacja kata przechytu 1

6. Stuknij Dalej. Czujnik nachylenia zbierze dane i automatycznie przejdzie do nastepnego ekranu po
zakonczeniu zbierania. Postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, obré¢ przycisk B przeciwnie do
ruchu wskazéwek zegara, aby przesuna¢ poprzeczke w prawo.

Roll Angle Adjustment

* Rotate the button B counterclockwise to roll

the crossbar 1o the right
* The required angle is 0.00* and the current
angle is 0.03",
"
"
Next Exit

Rysunek 5-58 Regulacja kata przechytu 2

7. Gdy aktualny kat zostanie dostosowany do wymaganego kata, dotknij Dalej, czujnik nachylenia zbierze
dane i automatycznie przejdzie do nastepujgcego ekranu po zakoriczeniu zbierania. Nastepnie

postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, obracajac przycisk B, aby wysrodkowa¢ babelek poziomu

rolki.
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Crossbar Adjustment

* Rotate the button B to center the rolf level
bubble.

* The required anghe is 0.00" and the current
angle is 0.01°

Rysunek 5-59 Regulacja poprzeczki 2

8. Po zakonczeniu operacji zgodnie z instrukcjami na ekranie, pojawig sie wyniki kalibracji. Jesli na ekranie
wyswietli sie , oznacza to, ze kalibracja zakonczyta sie powodzeniem; jeslina ekranie wyswietli sie ,

oznacza to, ze kalibracja sie nie powiodta i nalezy ja ponownie ibrowac.

Result
Calibration succesded!
Anglel ! ©.0.1)
Angle2 1 {0,0.1)

Recalibrate  ESC

Rysunek 5-60 Ekran wynikéw kalibracji

5.6.1.5 Kalibracja i test mechanizmu precyzyjnego dostrajania

Kalibracje nalezy wykona¢, gdy:
1. Uzyj IATOOOWA po raz pierwszy.

2. Kamera zostata rozmontowana.

Aby skalibrowa¢ mechanizm dostrajania precyzyjnego



1. Wybierz Ustawienia na ekranie gtéwnym tabletu.
2. Kliknij opcje Ustawienia ADAS i Aligner po lewej stronie ekranu.

3. Stuknij w Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz Kalibracja i test mechanizmu precyzyjnego
dostrajania. Osiem cze$ci wymaga kalibracji, w tym zespét podnoszenia poprzeczki, zespoty
precyzyjnego dostrajania z przodu i z tytu, zespoty precyzyjnego dostrajania z lewej i prawej strony,
zespot precyzyjnego dostrajania przechytu, zespét precyzyjnego dostrajania skoku i zespot
precyzyjnego dostrajania odchylenia sg kalibrowane automatycznie; podczas gdy zespét ruchu
prawego bloku przesuwnego i zespét ruchu lewego bloku przesuwnego sg kalibrowane recznie.
Tutaj wybieramy zesp6t podnoszenia poprzeczki i zespét ruchu prawego bloku przesuwnego w celach

ilustracyjnych.
Fmnetuning mechenism calibretion & test
Crossbar lifting assembly Front '2:;;‘"&"".:;'““ Left 'fnm::mm Roll fine-tuning assembly
Pitch finetuning y Yaw fi " Nmﬁnmm Left :Iur\g muﬂ;{rmm
5 ESC

Rysunek 5-61 Ekran kalibracji i testu mechanizmu dostrajania
Aby wykonac kalibracje zespotu podnoszenia poprzeczki

Wybierz funkcje, ktéra ma zosta¢ wykonana. Naci$nij Calibration, aby wykona¢ kalibracje

modutu dostrajania. Upewnij sie, ze w zakresie ruchu nie ma zadnych przeszkéd.
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Crossbar lifting assembly

* Pregs Calibration to pafoam the fine-tuning
madule calibration. Ensure there are ng
obstacies withan the motion range.

Calibration Exit

Rysunek 5-62 Ekran zespotu podnoszenia poprzeczki
Aby wykonac kalibracje prawego zespotu ruchu przesuwnego bloku

Wybierz funkcje, ktéra ma zosta¢ wykonana. Recznie przesun prawy blok
przesuwny do znacznika 600 mm na poprzeczce. Nastepnie nacisnij Calibration,

aby wykonac kalibracje modutu dostrajania. Upewnij sie, ze w zakresie ruchu nie
ma zadnych przeszkéd.
Right £licing block mation assembly
* Manually move ihe right shicling block to the
G00mn mark on the crossbar
* Press Caliibratio n to perform the fine-tuning

module callbration. Enaura there are no
obstacles within the motion range

Caliration Exit

Rysunek 5-63 Prawy ekran zespotu ruchu bloku przesuwnego
5.6.1.6 Kalibracja i kontrola lasera AVM

Kalibracja i kontrola lasera AVM jest konieczna przed wykonaniem funkgji kalibracji ADAS. Ta
sekcja ma na celu przeprowadzenie kalibracji lasera, skonfigurowanie Bluetooth lasera i
sprawdzenie wyréwnania linii lasera.

Aby wykona¢ kalibracje lasera
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1. Wybierz Ustawienia na ekranie gtéwnym tabletu.
2. Kliknij opcje Ustawienia ADAS i Aligner po lewej stronie ekranu.

3. Stuknij w Maintenance & Service i wybierz Calibration & inspection > AVM Laser Calibration & Check,
aby wejs¢ na ekran. Nastepnie wybierz Laser Calibration.

4. Jak pokazano w przewodniku animacji, zamontuj dwa prety przedtuzajace i lasery dwuliniowe
odpowiednio na lewej i prawej ptycie przesuwnej. Nastepnie dokre¢ pokretta na pretach
przedtuzajgcych i zablokuj karabifnczyki zabezpieczajace. Stuknij Dalej na ekranie, aby kontynuowac.

Laser Installation

MTILLSIN R

ATELCSEENT 3L
AUTEL TSCOT0R18L AUTELCICOSIN I8

+Wnstal % o exiareion (o3 and e two-Bia aers n 108 11 snd right
SHIng pleTes, espectivel 1e Tighten he kicbs on e exnenson rods
aned luck the sxfety snap hooks.

Rysunek 5-64 Instalacja laseréw dwuliniowych

5. Stuknij Start, a poprzeczka i ptyta przesuwna automatycznie przesunga sie do pozycji docelowych. Zwré¢
uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka i ptyta przesuwna sie poruszaja. Stuknij Dalej , aby
przej$¢ do nastepnego interfejsu.

Automatic Adjustment

tem Standaro Current Ut Statue
Roll angle a.00 0.02 e v
Pitch angle .00 0.03 5 v
Sieding block (L) 950 980 mm v
Sliding block (R) as0 980 mm v

* After the croasbar and sliding plate move to their target positions, press Next to enter the next int erface
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Rysunek 5-65 Przesun poprzeczke do pozycji docelowej

6. Upewnij sie, ze dwuliniowy laser zostat zainstalowany prawidtowo i wigczony (nacisnij
Pomoc, aby skorzystac¢ z dwuliniowego lasera). Po wtgczeniu dwuliniowego lasera
potaczenie Bluetooth trwa okoto 5 sekund. Nacisnij Dalej , aby kontynuowac (laser
zostanie aktywowany, zwré¢ uwage na laser).

Laser Connection

Left sid e laser Right side laser

*Preas Next to continue (the leser will activate, please pay attention to the kser)

Help Next Exit
Rysunek 5-66 Potgczenie Bluetooth laseréw dwuliniowych

7. Wyreguluj lewy i prawy laser tak, aby dwie linie lasera nachodzity na siebie. Przed naciénieciem Dalej

upewnij sie, ze dwie linie lasera nachodza na siebie. W przeciwnym razie laser nie bedzie wy$rodkowany.

Laser Centering Adjustment

Adjust the left and right kasers so

that the two laser lines overleq

* Before pressing Next, ensume the
two laser lines overlap. Dthernvise,
Ihe kaser will not be centerad.

Right Right
Left Forward  Left Reverse
Rotation(A)  Retation (B) memgq Nmm&» Next Exit

Rysunek 5-67 Regulacja centrowania lasera 1

8. Kliknij Dalej , aby wykona¢ kalibracje lasera, a na ekranie pojawi sie¢ komunikat ,Kalibracja
.Zakonczono!”, co oznacza, ze kalibracja zostata ukonczona.
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Luser Calibration

Calibration completed!

Exit

Rysunek 5-68 Regulacja centrowania lasera 2
Aby skonfigurowac Bluetooth laserowy
1. Wybierz Ustawienia na ekranie gtéwnym tabletu.
2. Kliknij opcje Ustawienia ADAS i Aligner po lewej stronie ekranu.

3. Stuknij w Maintenance & Service i wybierz Calibration & inspection > AVM Laser Calibration & Check, aby

wej$¢ na ekran. Nastepnie wybierz Configure Laser Bluetooth.

4. Jak pokazano na ekranie przewodnika, uzyj kabla danych typu C, aby podtgczy¢ laser i narzedzie
diagnostyczne. Wybierz ramke kalibracyjng Bluetooth, ktéra ma zosta¢ podtgczona i upewnij sie, ze
ramka kalibracyjna jest wkgczona. Nastepnie nacisnij Zapisz , aby zakonczy¢ konfiguracje. Po pomysinym

skonfigurowaniu Bluetooth laser zostanie uruchomiony ponownie.
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Configure Laser Bluetooth
Configure Laser Blustooth
T, U 3 Ty tiata cabls 1 conmesct ihe taper s

the diagnastic tool

@ slustoath is currently not confioured A < 1
e

Configurable Bluetooth:

calbrabon frame is

the conhiguratan,

4. Aner the Bluetact

the lnder wil resort

figared spcosssfully

Exit

Rysunek 5-69 Regulacja centrowania lasera 2
Aby wykona¢ kontrole ustawienia linii laserowej
1. Wybierz Ustawienia na ekranie gtéwnym tabletu.
2. Kliknij opcje Ustawienia ADAS i Aligner po lewej stronie ekranu.

3. Stuknij w Maintenance & Service, a nastepnie wybierz Calibration & inspection > AVM Laser Calibration
& Check, aby wejs¢ na ekran. Nastepnie wybierz Laser Line
Kontrola ustawienia.

4. Zgodnie z tym, co pokazano na ekranie, naciénij przycisk Start, aby rozpocza¢ wyréwnywanie (laser zacznie dziatac).

(aktywuj przy uruchomieniu, zwré¢ uwage na laser).

Laser Alignment
Left side |laser Right side laser
FO24FIFEFD22 FO24FIFESISE

* Presa Start 1o begin alignment (the laser will activate upon starting, please pay attention 1o the laser)

Help  Stant  Exit

Rysunek 5-70 Ekran kontroli regulacji lasera
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5.6.1.7 Kontrola kamery

Funkcja kontroli kamery stuzy do sprawdzenia stanu sze$ciu kamer znajdujgcych sie na ramce kalibracyjnej.

Aby wykona¢ kontrole kamery
1. Wybierz Ustawienia na ekranie gtéwnym tabletu.
2. Kliknij opcje Ustawienia ADAS i Aligner po lewej stronie ekranu.

3. Stuknij w Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz Kontrola kamery. Widoki i stan kamer, w tym kamery
do pomiaru odlegtosci, kamery samokalibrujacej, kamery docelowej LF, kamery docelowej LR, kamery
docelowej RF i kamery docelowej RR, zostang wy$wietlone na ekranie. Stuknij w Opis , aby sprawdzi¢
wyjasnienia dla kazdej ikony wyswietlanej na ekranie. Wiecej szczeg6téw znajdziesz w Tabeli 4-4
Opisy kamer .

5.6.1.8 Sprawdzanie sprzetu

Sekcja ta umozliwia sprawdzenie statusu réznych komponentéw ramki kalibracyjnej IA1000.

5.6.1.9 Informacje o wersji

Sekcja ta umozliwia sprawdzenie informacji o wersji réznych komponentéw ramki kalibracyjnej IA1000.

5.6.2 Raport z rejestru kalibracji

Tutaj zapisywane sg wszystkie rekordy kalibracji. Mozesz zobaczy¢, kiedy i jakiego typu kalibracja urzadzenia

zostata wykonana.

5.6.3 Interwat kontroli doktadnosci

Ta funkcja umozliwia ustawienie interwatéw kontroli doktadnosci, dostepne sg cztery opcje: trzy miesigce, sze$¢

miesiecy, rok, nigdy. Domysiny interwat kontroli doktadnos$ci wynosi sze$¢ miesiecy.
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th Settings - Accuracy check interval

-~
£ ADAS & Aligner Settings

(2| OBFCM Upload

2] v

COne year

E [EVDiag Box Settings

- Never
i‘ Battery Test
E Country/Region Code
m Laws and Regulations
E System Settings
s I

Rysunek 5-71 Ekran ustawiania interwatu kontroli doktadnosci

Three months

Six months v

5.6.4 Interwat czyszczenia celu

Funkcja ta przypomina operatorowi o docelowej czestotliwosci czyszczenia, ktérg mozna wybrac
za pomoca liczby wyréwnywan lub interwatéw.

M  Settings 4 Target cleaning interval
55 ADAS & Aligner Sett
ﬂ, igner ings Remind the aperator about the target cleaning frequency, which can be selected in
terms af alignment numbers or intervals

ﬂ OBFCM Upload

Vehicle List h
m EVDiag Box Settings > \

n Battery Test
E Country/Reglon Code Every 540 Times alignments remind cleaning
m Laws and Regulations Every |90  Day remindcleaning
B System Settings

2 I

Rysunek 5-72 Ekran ustawiania interwatu czyszczenia celu
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5.7 Ustawienia oprogramowania do ustawiania geometrii kot

W tej sekcji znajdziesz informacje na temat przegladu pojazdu, przygotowania pomiaréw, wynikéw pomiaréw,

raportu z przegladu, zarzadzania niestandardowymi specyfikacjami i przywracania ustawiers domysinych.

& Settings m Wheel Alignment Software Settings
:{?‘ ADAS & Aligner Settings
H Vehicle Inspection >
1.+ OBFCM Upload
Measurement Preparation >
!"! Vehicle List
il
Measurement Results >
{! EVDiag Box Settings
‘ Overhaul report >
3 Battery Test
E Country/Region Code Customized Specifications Management >
m Laws and Regulations Restore Default Settings

I ® ! System Settings
Y e

Rysunek 5-73 Ustawienia oprogramowania do ustawiania geometrii kot

5.7.1 Przeglad pojazdu
Funkcja ta umozliwia:

1. Ustaw, czy witgczy¢ kontrole opon. To ustawienie bedzie miato wptyw na to, czy tablet poprowadzi Cie do
wykonania kontroli gtebokosci bieznika i ci$nienia w procedurze kontroli pojazdu. Jesli kontrola pojazdu
jest wigczona, tablet poprowadzi Cie do wykonania kontroli gtebokosci bieznika i ci$nienia; jesli jest
wytgczona, tablet nie poprowadzi Cie do wykonania kontroli gtebokosci bieznika i ciSnienia. Aby dowiedzie¢
sie, jak wykonac kontrole gtebokosci bieznika i ci$nienia, zapoznaj sie z kontrola gtebokosci bieznika i

ci$nienia.
Jesli kontrola opon jest aktywna, mozesz ustawi¢:
1) Metoda pomiaru gtebokosci bieznika: kontrola pojedyncza lub kontrola catego bieznika.

2) Minimalna gtebokos¢ bieznika: jesli gtebokos¢ bieznika jest mniejsza od ustawionej wartosci

minimalnej, tablet wyswietli monit o natychmiastowg wymiane opony.

3) Ostrzezenie o gtebokosci bieznika: gdy gtebokos¢ bieznika jest mniejsza od ustawionej wartosci,

tablet wyswietli ostrzezenie.
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2. Ustaw, czy wiaczy¢ inspekcje podwozia. To ustawienie wptynie na to, czy tablet poprowadzi Cie do wykonania Chassis
Inspection w procedurze Vehicle Check.
Jesli opcja Inspekcja podwozia jest wigczona, tablet poprowadzi Cie przez procedure przeprowadzenia Inspekgji
podwozia. Jesli ta opcja jest wytgczona, tablet nie poprowadzi Cie przez procedure przeprowadzenia Inspekcji podwozia.

Aby uzyskac¢ informacje na temat sposobu przeprowadzania kontroli podwozia, zapoznaj sie z dokumentem Kontrola podwozia.

_E.L Settings - Vehicie Inspection

Tire Inspection X
n 0BFCM Upload

Tread Depth Sample Number Single Check >
Vehicle List

Minimum Tread Depth 1.6mm »
m EVDiag Box Settings

Waming Tread Depth 32mm >

"\ [

Country/Reglon Code Chassis Inspection [ on &

m Laws and Requlations
m System Settings
-

Rysunek 5-74 Ekran ustawien przeglgdu pojazdu

5.7.2 Przygotowanie pomiaru

Ta funkcja bedzie miata wptyw na to, czy tablet poprowadzi Cie przez pomiar wysokosci jazdy. Opcja Przygotowanie
pomiaru jest domy$lnie wigczona i nie moze zosta¢ wytgczona przez uzytkownikéw. Jesli chodzi o opcje Pomiar wysokosci
jazdy, jesli jest wigczona, tablet poprowadzi Cie przez pomiar wysokosci jazdy; jesli jest wytaczona, tablet nie poprowadzi

Cie przez pomiar wysokosci jazdy. Aby dowiedziec sig, jak zmierzy¢ wysokos¢ jazdy, zapoznaj sie z Pomiar wysokosci jazdy.
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M  Settings - Measurement Freparation

-
= ADAS & Aligner Settings

!? OBFCM Upload

@ Vehicle List
Ej EVDiag Box Settings
!‘ Battery Test
Country/Regicn Code

Measurement preparation

[ on §
Ride Helght Measurement [ on @

Rysunek 5-75 Ekran ustawien przygotowania pomiaru
5.7.3 Wyniki pomiaréw

@  Settings N Measurement Results

5 ADAS & Aligner Settings
Center Steering Wheel When Saving Measured Con @)

n Result
"% & OBFCM Upiocad

2] vevceu

Adjust to Half Tolerance [ on @

Rysunek 5-76 Ekran ustawiert wynikéw pomiaréw
Funkcja ta umozliwia:

1. Czy centrowac kierownice podczas zapisywania wyniku pomiaru.
Wiacz funkcje
1) Jesli kota nie znajduja sie w pozycji do jazdy na wprost, dotknij opcji Zapisz przed naprawa na ekranie

Wynik pomiaru, a na ekranie wyswietli sie przewodnik dotyczacy ustawienia két w pozycji do jazdy

na wprost.
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Save Before Repalr

Tum the steering wheel to right to set the wheels straight afead

Rysunek 5-77 Zapisz przed naprawg Ekran 1

2) Gdy kota znajduja sie w pozycji prostej, tablet zapisze dane
automatycznie i wyswietli ponizszy ekran.

Save Before Repair

Rysunek 5-78 Zapisz przed naprawg Ekran 2

Wytacz te funkcje: dane zostang zapisane bezposrednio po dotknieciu opcji Zapisz przed
naprawa na ekranie Wynik pomiaru.

2. Czy zmieni¢ na tryb potowy tolerancji.

1. Jezeli wigczony jest tryb Potowa tolerancji, wynik pomiaru zostanie wyswietlony w trybie
Potowa tolerancji, a ekran bedzie wyglgdat jak na ponizszej ilustracji.
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e Vehicle

’@ Inspecuon

& Dropain
Wark

e Rolling
== Compensation

6 Castar/SAl

Post-alignment
a Disgnoe

@ iwton
Ovechau Report

o2 Mormens.

“w
AR M AT 01 4 TpThGE

Rysunek 5-79 Ekran zmierzonych wynikéw (potowa tolerancji)

2. Jesli tryb Potowa tolerancji jest wytaczony, wynik pomiaru bedzie wyswietlany w petnej rozdzielczosci.
Tryb tolerangji, a ekran wyglada jak na obrazku ponizej.

o Vehicle
¥ Inspecton

Q Wr-m
% Rolling "‘ i

#=+ Compensation

= has—]
g CosterSAl Cumbe
-0°04'
Measured Cd
== mesult
'
& Alignment u
N Gjﬂe I
gy Postaignment

Disgnosis
® ADAS "
Cahbraton u

B owhaurepont

B & Abgoment | 0°04

Ik AN A ATtk Raise Half Unit
Before Satting. Next

ol | L 2 |k i

Rysunek 5-80 Ekran zmierzonych wynikéw (petna tolerancja)

5.7.4 Raport z przegladu

To ustawienie umozliwia wtaczenie lub wytaczenie wyswietlania raportu diagnostycznego bezpieczehstwa
podwozia na ekranie raportu po wykonaniu funkcji ustawienia két. Jesli wtgczone, raport diagnostyki
bezpieczenstwa podwozia zostanie wyswietlony na ekranie raportu po wykonaniu funkgji ustawienia két;
jesli wytgczone, raport diagnostyki bezpieczerstwa podwozia nie zostanie wyswietlony na ekranie raportu po
wykonaniu funkgji ustawienia két. Zobacz

Raport z przegladu i szczegoty.
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] Settings - Qverhaul report

ADAS & Aligner Settings

!‘: '-" OBFCM Upiocad

"'; ! Vehicle List

e

EVDiag Box Settings
‘:‘ Battery Test
Country/Region Code
I § ! Laws and Regulations
m System Settings
Aot

Rysunek 5-81 Ekran ustawien raportu przegladu

Chassis safety diagnostic report X

5.7.5 Zarzadzanie niestandardowymi specyfikacjami

Funkcja ta umozliwia przegladanie lub usuwanie niestandardowych danych specyfikacji, ktére zostaty
zapisane dla pojazdu. Jesli nie zapisate$ zadnych niestandardowych danych specyfikacji, ekran wyswietli
komunikat, ze zadne dane nie sg dostepne po dotknieciu przycisku Customized Specification Management .

C’J Customized Specs Management Q
Time vehicle Type
20250326 06:28:30 Eagle | Summit Coupe | 1985 |c . @

lESO

Rysunek 5-82 Ekran zarzadzania niestandardowymi specyfikacjami

5.7.6 Przywré¢ ustawienia domysine

Funkcja ta umozliwia przywrécenie domysinych ustawier oprogramowania do regulacji geometrii kot.
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Restore Default Settings

Do you want 10 restore the default settings of
wheel alignment saftware?

Rysunek 5-83 Ekran przywracania ustawiert domysinych
Domyslne ustawienia sg nastepujace:

Tabela 5-1 Ustawienia domysine

et Ustawienie domysine

Format wyswietlania kata Stopien i minuta

Format wyswietlania palca u nogi Stopien i minuta

Jednostka wysokosci jazdy mm

Jednostka gtebokosci bieznika mm

Szeroko$¢ toru i jednostka rozstawu osi mm

Jednostka ci$nienia w oponach bar

Jednostka wagi kg

Typ zacisku Zacisk do opon

Podtgcz narzedzie do pomiaru bieznika Wigcz wyszukiwanie urzadzen TBE
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Przedmiot Ustawienie domysine

Wybierz narzedzie do pomiaru wysokosci Tasma miernicza

Pomiar poziomu podwozia Benz
Brak narzedzia

Narzedzie

Wigczy¢ co$

Ustawienie sygnatu diwigkowego

Interwat kontroli doktadnosci Szes¢ miesigcy

Czasy: 540 razy

Interwat czyszczenia celu

Dni: 90 dni
Przeglad pojazdu Wiaczy¢ cos
Numer prébki gtebokosci bieznika Pojedynczy czek
Minimalna gteboko$¢ bieznika 1,6 mm
Ostrzezenie o gtgbokosci bieznika 32mm
Inspekcja podwozia Wigczy¢ cos
Przygotowanie do pomiaru Wihaczy¢ cos

Srodkowa kierownica Kiedy Whacayé cos

Zapisywanie zmierzonego wyniku

Dostosuj do potowy tolerancji Wigczy¢ co$

5.8 Ustawienia oprogramowania wstepnej kontroli wyréwnania

5.8.1 Wstepna kontrola wyréwnania

Ta funkcja umozliwia ustawienie, czy wtaczy¢ wstepng kontrole zbieznosci, czy nie. Bedzie ona miata wptyw na to, czy tablet
poprowadzi Cie przez procedure wstepnej kontroli zbieznosci pojazdu (kontrola opon i kontrola podwozia) oraz pomiaru

wysokosci jazdy. Jesli kontrola zbieznosci jest aktywowana, mozesz ustawic:

1. Kontrola opon: Jesli wtgczona jest funkcja kontroli opon, tablet poprowadzi Cie przez proces kontroli gtebokosci bieznika i

ci$nienia; jesli wytaczona, tablet nie poprowadzi Cie przez proces kontroli.
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Gtebokos¢ bieznika i kontrola ci$nienia. Szczegdty mozna znalez¢ w Gtebokos¢ bieznika i kontrola ci$nienia .

2. Kontrola podwozia: Jesli kontrola podwozia jest wigczona, tablet poprowadzi Cie przez kontrole podwozia; jesli jest
wytgczona, tablet nie poprowadzi Cig przez kontrole podwozia. Wiecej szczegétdw mozna znalez¢é w czesci Kontrola

podwozia .

3. Pomiar wysokosci jazdy: Mozesz ustawi¢ wykonywanie pomiaru wysokosci jazdy tylko wymaganego przez producenta
pojazdu lub dla wszystkich modeli pojazdéw, lub ustawi¢ niewykonywanie pomiaru wysokosci jazdy. Wiecej

szczegdtdw mozna znalezé w Pomiarze wysokosci jazdy .

5.8.2 Caster/SAI

Ta funkcja bedzie miata wptyw na to, czy tablet poprowadzi Cie przez pomiar kata pochylenia osi i kata SAI (Steering Axis
Inclination). Jesli przycisk Caster/SAI jest wigczony, tablet poprowadzi Cie przez pomiar kata pochylenia osi i kata SAT w

funkcji Wheel Alignment; jesli jest wytgczony, tablet nie poprowadzi Cie przez pomiar kata pochylenia osi i kata SAL

Wiecej szczegdtéw mozna znalez¢é w czedci Pomiar kata Caster/SAI/IA .

5.8.3 Przywré¢ domysine ustawienia oprogramowania wstepnej kontroli wyréwnania

Funkcja ta umozliwia przywrécenie domysinych ustawien wstepnej kontroli wyréwnania.

Restore Default Sertings

De you want to restore the defeult algnment
precheck software setongs?

Rysunek 5-84 Ekran przywracania ustawiert domysinych

DomysIne ustawienia sg nastepujace:
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Tabela 5-2 Ustawienia domysine

Preedmiot Ustawienie domysine
Wstepna kontrola wyréwnania Wiaczy¢ co$
Kontrola opon Wigczy¢ cos
Inspekcja podwozia Wiaczy¢ cos
Jednostka gtebokosci bieznika Wiaczy¢ co$

Pomi Kodci iazd Pomiar wysokosci jazdy (tylko
omiar wysokosci jazdy
Wymagane przez producenta pojazdu)

Caster/SAI Wigczy¢ co$
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| MechboTerlodbySooe
6 Funkcja kalibracji ADAS

Po potaczeniu z IAT000WA tablet diagnostyczny MaxiSys ADAS umozliwia wykonanie
Funkcja kalibracji ADAS wykorzystuje rézne czujniki zainstalowane w pojezdzie, w tym:
Adaptacyjny tempomat (ACC), wykrywanie martwego pola (BSD), kamera cofania (RVC),

Asystent utrzymania pasa ruchu (LKA), system monitorowania otoczenia (AVM), system widzenia nocnego (NVS) i
Wkrétce.

W tym rozdziale opisano procedury kalibracji (na przyktadzie Audi A7 2011) sze$ciu réznych funkcji kalibracji
ADAS, a mianowicie kalibracji ACC, kalibracji asystenta zmiany pasa ruchu, kalibracji widoku z tytu kamery,
kalibracji HUD, kalibracji kamery noktowizyjnej i kalibracji kamery poktadowej. W przypadku sytuacji, w ktérych
wymagana jest kalibracja, szczegétowo przedstawiono wymagane narzedzia kalibracyjne, przygotowania do
kalibracji, uwagi i procedury. Poniewaz procedury kalibracji mogg sie rézni¢ w zaleznosci od pojazdu, nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami krok po kroku na kompatybilnym tablecie diagnostycznym, aby ukonczy¢

kalibracje.

6.1 Prace przygotowawcze

Przed wykonaniem funkcji kalibracji ADAS, musisz najpierw podtaczy¢ IAT000WA do tabletu MaxiSys Ultra, a
nastepnie skonfigurowac sie¢ tabletu i potaczy¢ tablet z pojazdem za pomocg urzgdzenia VCI. Mozesz zapoznac
sie z MaxiSys Ultra Tablet.

Nastepnie mozesz dotkng¢ Diagnostics lub Wheel Alignment z gtéwnego ekranu i postepowac zgodnie z
instrukcjami na ekranie, aby przej$¢ do sekcji ADAS Calibration. Aby przej$¢ do sekcji ADAS Calibration, zapoznaj
sie z Advanced Wheel Alignment.

6.2 Adaptacyjny tempomat

System ACC (Adaptive Cruise Control) umozliwia kierowcy utrzymanie skalibrowanej odlegtosci od pojazdu
jadacego z przodu. Na podstawie odlegtosci i predkosci wybranego pojazdu moze on automatycznie zwalnia¢ i
przyspieszac.

@ NOTATKA

Tutaj bierzemy jako przyktad pojazd Audi A7 2011. Procedury kalibracji mogg sie rézni¢ w zaleznosci od pojazdu.

Postepuj zgodnie ze szczeg6towymi instrukcjami na tablecie.

Upewnij sie, ze przed pojazdem jest co najmniej 1200 mm (47,24 cala) wolnej przestrzeni.

170



6.2.1 Wybierz sytuacje wymagajaca kalibracji
Naprawa lub wymiana jednostki sterujacej radarowego czujnika adaptacyjnego tempomatu (ACC).
Kat odchylenia czujnika radaru ACC jest poza normalnym zakresem.
Dostosowano potozenie czujnika radarowego ACC na nadwoziu pojazdu.
Naprawa lub wymiana zderzaka lub ostony chtodnicy.

Wyregulowano podwozie.

6.2.2 Wymagane narzedzia kalibracyjne
Ramka kalibracyjna AUTEL-CSC1000;
Odbty$nik AUTEL-CSC0602/01;
Mini Reflektor AUTEL-CSC0602/07;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Zacisk do kota (zacisk do opony) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cel AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cel AUTEL-CSC0500/16-RR;
Pomoc do ustawiania AUTEL-CSC0500/08;

Klucz imbusowy AUTEL-CSC0602/06 lub inne regulatory radarowe (nie dotgczone).

Rysunek 6-1 Wymagane narzedzia kalibracyjne
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6.2.3 Przygotowania do kalibracji
@ NOTATKA

Przed rozpoczeciem kalibracji czujnika radarowego adaptacyjnego tempomatu (ACC) sprawdz, czy pojazd jest

wyposazony w system widzenia w nocy.

Jesli pojazd jest wyposazony w system noktowizyjny, sprawdz, czy kalibracja jest wymagana na podstawie warunkéw
kalibracji systemu noktowizyjnego w narzedziu diagnostycznym. Jesli kalibracja jest wymagana, najpierw wykonaj
kalibracje systemu noktowizyjnego zgodnie z instrukcjami w narzedziu diagnostycznym. Nastepnie skalibruj radar
ACC

transduktor.

Jezeli pojazd nie jest wyposazony w system noktowizyjny lub nie ma koniecznosci kalibracji systemu noktowizyjnego,

nalezy bezposrednio przeprowadzi¢ kalibracje czujnika radarowego ACC.

Zaparkuj pojazd na réwnej powierzchni. Wysrodkuj kierownice i utrzymuj przednie kota pojazdu w pozycji prostej (w razie
potrzeby najpierw wykonaj ustawienie zbieznosci két). Upewnij sig, ze przed pojazdem jest co najmniej 3 m (118,11

cala) wolnej przestrzeni;

Zatrzymaj pojazd catkowicie, sprawdz, czy kat ciggu tylnego jest ustawiony prawidtowo i obré¢

zapton wytaczony;

Upewnij sie, ze poziom ptynu chtodzgcego i oleju silnikowego pojazdu jest na zalecanym poziomie, a zbiornik paliwa jest

petny. Pojazd nie powinien przewozi¢ zadnego dodatkowego tadunku (takiego jak pasazerowie lub tadunek);

Podtacz VCI do pojazdu i podtacz narzedzie diagnostyczne do VCI (jedli narzedzie diagnostyczne i VCI sg potaczone za

pomoca kabla diagnostycznego, poprowadz kabel przez okienko);

Zamknij drzwi pojazdu i wytgcz wszystkie Swiatta zewnetrzne;

Dostosuj ci$nienie w oponach do wymaganej wartosci;

W razie potrzeby podtacz pojazd do urzadzenia podtrzymujgcego akumulator, aby zapobiec roztadowaniu akumulatora;
W przypadku pojazdéw z zawieszeniem pneumatycznym nalezy wigczy¢ , Tryb podnosnika”;

Czujnik radarowy ACC znajduje sie zazwyczaj na ostonie chtodnicy pod emblematem pojazdu lub

za emblematem pojazdu lub po obu stronach zderzaka;

Zdejmij kratke z czujnika radarowego ACC, aby sprawdzi¢, czy czujnik jest uszkodzony lub mocno przymocowany. Jesli

jest uszkodzony lub nie jest dobrze zamocowany, napraw go lub napraw;
Upewnij sie, ze powierzchnia czujnika radarowego jest czysta.

@ NOTATKA

Rzeczywista lokalizacja czujnika rézni sie w zaleznosci od pojazdu.

Kliknij OK , aby zakornczy¢ umieszczanie narzedzi pomocniczych.

Kliknij Anuluj , aby wyjsé¢ z kalibracji adaptacyjnego tempomatu (ACC).
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6.2.4 Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych

Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki i ptyt przesuwnych

1. Nacisnij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka i ptyty przesuwne automatycznie powrécg do swoich

poczatkowych pozycji. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka i ptyty przesuwne sie poruszaja.

2. Naciénij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po przejsciu przez krzyzyk i przesunieciu
ptyty powracajg do swoich pierwotnych pozycji.

Item Status
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset
Front and rear

Crossbar helght

o[, 2l B S B o B S e SR

Sliding block (L)

sliding block (R) v

Rysunek 6-2 Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki

@ UWAGA

Upewnij sie, ze przewdd zasilajgcy znajdujacy sie u dotu kolumny jest podtgczony do gniazdka elektrycznego, a

przetacznik zasilania jest wigczony.

Aby wysrodkowac ramke kalibracyjng z przodu pojazdu

1. Umie$¢ rame kalibracyjng okoto 1,5 m przed pojazdem.

2. Wyreguluj rame kalibracyjna tak, aby byta wyréwnana z przednim $rodkiem pojazdu.

Rysunek 6-3 Wysrodkuj ramke kalibracyjna
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Montaz zaciskéw na kota (zaciskéw na opony) i tarcz

Zamontuj dwa zaciski na kota (zaciski na opony) i tarcze na tylnych kotach (jesli nie zostaty zamontowane

wczesdniej).

Rysunek 6-4 Montaz zaciskéw két (zaciskéw opon) i tarcz

(@) uwaca

Podczas automatycznej regulacji nalezy upewnic sie, ze nie ma zadnych przeszkéd, ktére mogtyby utrudniaé
ruch poprzeczki.

Aby umiesci¢ pomoc w ustawianiu

Umies$¢ przyrzad do ustawiania potozenia tak, aby byt skierowany na $rodek przedniego zderzaka.

S — — .

Rysunek 6-5 Umie$¢ pomoc w wyréwnywaniu
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@ NOTATKA

Po uzyskaniu pozycji pomocy wyréwnujacej na ekranie pojawi sie monit o usuniecie pomocy wyréwnujacej. Stuknij

OK, aby kontynuowac.

Aby wyregulowac i zamocowac¢ rame kalibracyjng

1. Przesun ramke kalibracji tak, aby wartosci ,Odlegto$¢”, ,Odchylenie” i ,Przesuniecie” byty

wys$wietlane na zielono.

2. Po umieszczeniu ramy kalibracyjnej nacisnij 2 hamulce na podstawie, aby zabezpieczy¢ kalibracje.

3. Zakonczono wstepng regulacje ramki kalibracyjnej. Nacisnij Dalej na tablecie.

aby przejs$¢ do nastepnego interfejsu.

Distance Frame angle Offset

}/ﬂ\_a
v

v v

Target values 1376 Target values 0.00 Target values; 0

rﬂ-'--ﬁ_-

Rysunek 6-6 Dostosuj ramke kalibracji

Aby automatycznie przesung¢ poprzeczke do pozycji docelowej

1. Naciénij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka automatycznie przesunie sie na cel

pozycja. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka sie porusza.

2. Naciénij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po przesunieciu sie paska poprzecznego.

pozycja docelowa.
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e Standard Curtent Unilt Status

Frame angle Q.00 uoo ' v
Rell angle .00 u.eo s v
Fitch angle 0.00 .00 . v
Offset 0 ] mm v
Target distance 1376 1376 mm v

Rysunek 6-7 Przesun poprzeczke do pozycji docelowej

3. Zdejmij zaciski na kota (zaciski na opony), tarcze két i przyrzad do ustawiania zbieznosci.

pomoc.

@ NOTATKA

Aby mie¢ pewnos¢, ze diagnostyka przebiega prawidtowo, utrzymuj napiecie diagnostyczne wyzsze niz 12 V.

Jedli napiecie jest niewystarczajgce, podtgcz urzadzenie do tadowarki akumulatora.

Aby zamontowac i wyregulowac reflektor na lewej ptycie przesuwnej

1. Zamontuj reflektor AUTEL-CSC0602/01 na lewej ptycie przesuwnej (zaleznie od kierunku jazdy pojazdu)

tak, aby byt catkowicie przymocowany do ptyty przesuwne;.

2. Obré¢ pokretto (1) na reflektorze tak, aby strona oznaczona cyfrg 2 byta skierowana do géry.

Rysunek 6-8 Regulacja reflektora 1

3. Nacisnij przycisk Otworz na tablecie, aby wiaczy¢ laser ptyty przesuwnej.
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4. Wyreguluj wysoko$¢ poprzeczki (2) i przesun reflektor AUTEL-CSC0602/01 w lewo i prawo tak, aby

wigzka lasera (1) byta skierowana w dowolne miejsce na powierzchni czujnika radarowego.

Rysunek 6-9 Regulacja reflektora 2

@ UWAGA

Styl i potozenie maty czujnika radarowego nie beda doktadnie takie same, jak pokazano na rysunku. Zalezy to

od rzeczywistej sytuacji.

5. Ustaw babelek tak, aby znajdowat sie w $rodku poziomicy.
Naciénij krétko lub dtugo przycisk A- na tablecie, aby przesung¢ babelek A do przodu.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk A+ na tablecie, aby przesuna¢ babelek A do tytu.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk B- na tablecie, aby przesung¢ barke B w lewo.

Nacisnij krétko lub dtugo przycisk B+ na tablecie, aby przesung¢ banke B w prawo.
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Rysunek 6-10 Wysrodkuj babelek na poziomicy

Aby wyréwnac lewy odbity laser z laserem poczatkowym

1. Wyreguluj wysoko$¢ poprzeczki (2) i przesun reflektor AUTEL-CSC0602/01 w lewo i prawo tak, aby
wigzka lasera (2) byta skierowana na mini reflektor (3) na czujniku radarowym.

@ NOTATKA

Potozenie mini reflektora moze nie by¢ doktadnie takie samo, jak pokazano na rysunku.
Zalezy to od konkretnej sytuacji.
Jezeli na czujniku nie ma mini reflektora, nalezy przymocowa¢ mini reflektor AUTEL-

Ustaw CSC0602/07 w ptaskim punkcie na powierzchni radaru i skieruj wigzke lasera na ten miniaturowy
reflektor.
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Rysunek 6-11 Wyréwnanie lasera z minireflektorem

2. Za pomocg klucza imbusowego AUTEL-CSC0602/06 lub innych regulatoréw radaru (brak w zestawie)
wyreguluj Sruby czujnika A i B tak, aby odbity punkt lasera (1) pokrywat sie
ze $rodkiem docelowym (2).

@ NOTATKA

Potozenie $ruby regulacyjnej moze nie by¢ doktadnie takie samo, jak pokazano na rysunku.
rysunek. Zalezy to od rzeczywistej sytuacji.
Wyreguluj gérne i dolne $ruby ukos$ne, az odbity punkt lasera pokryje sie ze Srodkiem celu.

Rysunek 6-12 Wyréwnanie lasera reflektora z laserem poczgtkowym
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Aby skalibrowa¢ lewy czujnik radarowy ACC

1. Wyreguluj wysoko$¢ poprzeczki (2) i przesun reflektor AUTEL-CSC0602/01 w lewo i prawo tak, aby wigzka

lasera (1) byta skierowana na $rodek radaru.

2. Naciénij przycisk Zamknij na tablecie, aby wytgczy¢ laser ptyty przesuwne;j.

AUTEL-CSCOG02/01 |

Rysunek 6-13 Wys$rodkuj laser

3. Obré¢ pokretto (A) na reflektorze AUTEL-CSC0602/01 tak, aby strona oznaczona cyfra 1 byta skierowana
do gory.

Rysunek 6-14 Regulacja reflektora 1
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4. Obro¢ pokretto (A) na reflektorze AUTEL-CSC0602/01 tak, aby strona oznaczona cyfra 2 byta
skierowana do gory.

Rysunek 6-15 Regulacja reflektora 2

5. Obré¢ pokretto (A) na reflektorze AUTEL-CSC0602/01 tak, aby strona oznaczona cyfrg 3 byta
skierowana do géry.

Rysunek 6-16 Regulacja reflektora 3

6. Poczekaj, az na ekranie pojawi sie informacja, ze modut sterowania regulacjg odlegtosci-j428
(Master) zostat pomysinie wyregulowany, a modut sterowania regulacjg odlegtosci 24850
(Slave) zostat wyregulowany. Nastepnie dotknij OK, aby kontynuowac.
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Aby zamontowac i wyregulowac reflektor na prawej plycie przesuwnej

1. Zamontuj reflektor AUTEL-CSC0602/01 na prawej ptycie przesuwnej (zaleznie od kierunku jazdy
pojazdu) tak, aby byt catkowicie przymocowany do plyty przesuwne;.

2. Obré¢ pokretto (1) na reflektorze tak, aby strona oznaczona cyfrg 2 byta skierowana do géry.

Rysunek 6-17 Regulacja reflektora 1

3. Naciénij przycisk Otwoérz na tablecie, aby wiaczy¢ laser plyty przesuwne;.

4. Wyreguluj wysokos$¢ poprzeczki (2) i przesun reflektor AUTEL-CSC0602/01 w lewo i prawo tak, aby
wigzka lasera (1) byta skierowana w dowolne miejsce na powierzchni czujnika radarowego.
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Rysunek 6-18 Regulacja reflektora 2

(@) UWAGA

Styl i potozenie maty czujnika radarowego nie bedg dokfadnie takie same, jak pokazano na rysunku. Zalezy to

od rzeczywistej sytuagji.

5. Ustaw babelek tak, aby znajdowat sie w $rodku poziomicy.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk A- na tablecie, aby przesuna¢ babelek A do przodu.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk A+ na tablecie, aby przesuna¢ babelek A do tytu.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk B- na tablecie, aby przesuna¢ barke B w lewo.

Nacisnij krétko lub dtugo przycisk B+ na tablecie, aby przesuna¢ barike B w prawo.
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Rysunek 6-19 Wysrodkuj babelek na poziomicy

Aby wyréwnac¢ prawy odbity laser z laserem poczgtkowym

1. Wyreguluj wysokos¢ poprzeczki (2) i przesun reflektor AUTEL-CSC0602/01 w lewo i prawo tak, aby
wigzka lasera (2) byta skierowana na mini reflektor (3) na czujniku radarowym.

@ NOTATKA

Potozenie mini reflektora moze nie by¢ doktadnie takie samo, jak pokazano na rysunku.
Zalezy to od konkretnej sytuacji.
Jesli na czujniku nie ma mini reflektora, nalezy przymocowa¢ mini reflektor AUTEL-CSC0602/07 do ptaskiego

punktu na powierzchni radaru i skierowac¢ wigzke lasera na ten mini reflektor.
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Rysunek 6-20 Wyréwnanie lasera z minireflektorem

2. Za pomoca klucza imbusowego AUTEL-CSC0602/06 lub innych regulatoréw radaru (brak w zestawie)
wyreguluj sruby czujnika A i B tak, aby odbity punkt lasera (1) pokrywat sie ze Srodkiem celu (2).

@ NOTATKA

Potozenie $ruby regulacyjnej moze nie by¢ doktadnie takie samo, jak pokazano na rysunku.
rysunek. Zalezy to od rzeczywistej sytuacji.
Wyreguluj gérne i dolne $ruby ukos$ne, az odbity punkt lasera pokryje sie ze $rodkiem celu.

Rysunek 6-21 Wyréwnanie lasera reflektora z laserem poczatkowym
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Aby skalibrowa¢ prawy czujnik radarowy ACC

1. Wyreguluj wysokos¢ poprzeczki (2) i przesun reflektor AUTEL-CSC0602/01 w lewo i prawo tak, aby

wigzka lasera (1) byta skierowana na $rodek radaru.

2. Nacisnij przycisk Zamknij na tablecie, aby wytgczy¢ laser ptyty przesuwne;j.

Rysunek 6-22 Wys$rodkuj laser

3. Obré¢ pokretto (A) na reflektorze AUTEL-CSC0602/01 tak, aby strona oznaczona cyfra 1 byta skierowana
do gory.

Rysunek 6-23 Regulacja reflektora 1
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4. Obro¢ pokretto (A) na reflektorze AUTEL-CSC0602/01 tak, aby strona oznaczona cyfra 2 byta
skierowana do géry.

Rysunek 6-24 Regulacja reflektora 2

5. Obro¢ pokretto (A) na reflektorze AUTEL-CSC0602/01 tak, aby strona oznaczona cyfrg 3 byta
skierowana do géry.

Rysunek 6-25 Regulacja reflektora 3

6. Poczekaj, az na ekranie wyswietli sie informacja o module sterowania regulacjg odlegtosci 2-
850 (Slave) zostat réwniez pomysinie wyregulowany. Kalibracja ACC zostata ukonczona.
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6.3 Asystent zmiany pasa ruchu

Poniewaz w lusterku wstecznym pojazdu znajduje sie martwy punkt, pojazd w martwym punkcie nie moze by¢
widoczny przed zmiang pasa ruchu. Jesli w martwym punkcie znajduje sie wyprzedzajacy pojazd, moze dojs¢ do
wypadku kolizyjnego podczas zmiany pasa ruchu. System wykrywania martwego pola moze usung¢ martwy punkt

w lusterku wstecznym, aby unikng¢ wypadkéw podczas zmiany pasa ruchu.

(@) NoTATKA

Tutaj bierzemy jako przyktad pojazd Audi A7 2011. Procedury kalibracji mogg sie rézni¢ w zaleznosci od pojazdu.

Postepuj zgodnie ze szczeg6towymi instrukcjami na tablecie.

Minimalna odlegto$¢ miedzy Srodkiem tylnego kota a tytem wynosi 2400 mm (94,49 cala).

6.3.1 Wybierz sytuacje wymagajaca kalibracji
Wymagana lub wymieniona jednostka sterujgca asystenta zmiany pasa ruchu.
Naprawa lub wymiana tylnego zderzaka/maski bagaznika.

Dostosowano potozenie jednostki sterujgcej asystenta zmiany pasa ruchu w pojezdzie.

6.3.2 Wybierz miejsce parkowania pojazdu

Rysunek 6-26 Wybierz pozycje parkowania pojazdu

A: Réwny teren.

B: Rama kalibracyjna i pojazd nie znajduja sie na tym samym poziomie (do pomiaru wartosci h nalezy uzy¢ tasmy

mierniczej).
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Enter h Value

* Measure the height gap h between the two levels,
and enter the measured value (unit: mm).

Rysunek 6-27 Zmierzona wartos¢ h

C: Nieréwne podtoze lub rama kalibracyjna i pojazd nie znajdujg sie na tym samym poziomie
(nalezy uzy¢ kompensacji, aby automatycznie rozpozna¢ powierzchnie nosng pojazdu jako
punkt odniesienia w celu dostosowania wysokosci, kata pochylenia i kata przechytu).

6.3.2.1 Wybierajgc A lub B
1. Wymagane narzedzia kalibracyjne

Ramka kalibracyjna AUTEL-CSC1000;

Skrzynka do kalibracji radaru AUTEL-CSC0605/01;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Cel AUTEL-CSC0500/16-LF;

Cel AUTEL-CSC0500/16-RF;

Zasilacz 24 V.
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i
H
H

Rysunek 6-28 Wymagane narzedzia kalibracyjne (po wybraniu opgji A lub B)

2. Przygotowania do kalibracji

Zaparkuj pojazd na réwnej powierzchni. Wysrodkuj kierowniceg i utrzymuj przednie kota pojazdu w pozycji do
jazdy na wprost (w razie potrzeby najpierw wykonaj ustawienie zbieznosci két). Upewnij sie, ze jest
minimalna przestrzen 4 m (157,48 cala)

*

4 m (157,48 cala) za pojazdem (liczac od tylnej osi);

W przypadku pojazdéw z zawieszeniem pneumatycznym nalezy ustawi¢ wysoko$¢ podwozia na $rednia lub

automatyczny (pokazany na desce rozdzielczej);

Upewnij sig, ze poziom ptynu chtodzacego i oleju silnikowego pojazdu jest na zalecanym poziomie, a zbiornik
paliwa jest petny. Pojazd nie powinien przewozi¢ zadnego dodatkowego tadunku (takiego jak pasazerowie
lub tadunek);

Podtacz VCI do pojazdu i podigcz narzedzie diagnostyczne do VCI (jesli narzedzie diagnostyczne i VCI sq

potaczone za pomoca kabla diagnostycznego, poprowadz kabel przez okienko);

Zaciagnij hamulec postojowy i zamknij wszystkie drzwi. Nikt nie powinien znajdowac sie wewnatrz pojazdu;
Dostosuj ci$nienie w oponach do wymaganej wartosci;

W razie potrzeby usun naklejke ozdobng z pokrywy zderzaka.

@ NOTATKA

Nie otwieraj i nie zamykaj drzwi podczas kalibracji.
Kliknij OK , aby zakoriczy¢ umieszczanie narzedzi pomocniczych.

Kliknij Anuluj , aby wyjs¢ z kalibracji systemu asystenta zmiany pasa ruchu.
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3. Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych

Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki i ptyt przesuwnych

1. Nacisnij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka i ptyty przesuwne automatycznie powrécg do swoich
poczatkowych pozycji. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka i ptyty przesuwne sie
poruszaja.

2. Naciénij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po pasku poprzecznym i

plyty przesuwne powracajg do swoich poczatkowych pozycji.

Item Status
Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Rysunek 6-29 Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki

@ NOTATKA

Upewnij sie, ze przewdd zasilajgcy znajdujacy sie na spodzie kolumny jest podtaczony do gniazdka elektrycznego,

a przetacznik zasilania jest wtgczony.

Aby wysrodkowac¢ ramke kalibracyjna z tytu pojazdu
1. Umies¢ rame kalibracyjng okoto 1,5 m za pojazdem.

2. Wyreguluj rame kalibracyjng tak, aby byta wyréwnana ze $rodkiem tytu pojazdu.



Rysunek 6-30 Wysrodkuj ramke kalibracji

Montaz zaciskéw na kota (zaciskéw na opony) i tarcz

Zamontuj dwa zaciski két (zaciski opon) i tarcze na tylnych kotach. Zwré¢ uwage na potozenie instalacji.

€ Yoy

l I

AUTEL-CSCO500/17-RF l l -CSC0500/17-LF
AUTEL-CSCO500/16-RF %} 7 AUTEL-CSCOS500/16-LF

Rysunek 6-31 Montaz zaciskéw két (zaciskéw opon) i tarcz

@ NOTATKA

Podczas automatycznej regulacji upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkdd, ktére mogtyby utrudniac¢ ruch
poprzeczki.

Aby wyregulowac i zamocowac rame kalibracyjna

1. Przesun ramke kalibracji tak, aby wartosci ,Odlegtos¢”, ,Odchylenie” i ,Przesunigcie” byty wyswietlane

na zielono.
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2. Po umieszczeniu ramy kalibracyjnej naci$nij 2 hamulce na podstawie, aby
Zabezpiecz rame kalibracyjna.

3. Zakonczono wstepng regulacje ramki kalibracyjnej. Nacisnij Dalej na tablecie.
aby przejs¢ do nastepnego interfejsu.

Distance Frame angle Offset

TN e

v v v

Target values 2612 Target values: 0.00 Target values 0

e

Rysunek 6-32 Dostosowanie ramki kalibracyjnej
Aby automatycznie przesuna¢ poprzeczke do pozycji docelowej

1. Naciénij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka i ptyty przesuwne automatycznie przesung sie do

pozycji docelowych. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka sie porusza.

2. Naciénij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po pasku poprzecznym i

ptyty przesuwne przesuwajg sie do pozycji docelowych.

em Standard Gurram Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 T v
Roll angle 0.00 0.00 ¥ v
Pitch angle 0.00 0.00 - v
Offset Q [} mm v
Terget distance 2612 2612 mm v
Target helight 573 5§73 mm %
Sliding block (L) 700 700 mm v
Sliding block (R) 700 700 mm v

Rysunek 6-33 Przesun poprzeczke do pozycji docelowej

3. Zdejmij zaciski na kota (zaciski na opony) i tarcze na kota.
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Aby zainstalowac skrzynke kalibracji radaru na lewej ptycie przesuwnej

1. Zamontuj skrzynke kalibracji radaru AUTEL-CSC0605/01 na lewej ptycie przesuwnej (zaleznie od
kierunku jazdy pojazdu) tak, aby byta catkowicie przymocowana do ptyty przesuwne;j.

Rysunek 6-34 Montaz skrzynki kalibracji radaru na lewej ptycie przesuwnej
2. Ustaw babelek tak, aby znajdowat sie w $rodku poziomicy.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk A- na tablecie, aby przesuna¢ babelek A do przodu.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk A+ na tablecie, aby przesung¢ babelek A do tytu.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk B- na tablecie, aby przesung¢ banke B w lewo.

Nacisnij krétko lub dtugo przycisk B+ na tablecie, aby przesung¢ banke B w prawo.
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Rysunek 6-35 Wysrodkuj babelek na poziomicy
Aby wiaczy¢ skrzynke kalibracji radaru i skalibrowac lewg jednostke sterujaca

1. Podtgcz dotgczony przewdd zasilajgcy do portu zasilania (1). Wacz przetgcznik (2), a czerwona dioda
LED (3) zaswieci sie. Nie przechodZ do nastepnego kroku, dopéki nie minie okoto 10 sekund, a
zielona dioda LED (4) sie nie zaswieci. Istniejg dwa sposoby podtagczenia zasilania:

Nalezy uzywac zasilacza 24 V odpowiedniego do narzedzia kalibracyjnego.

Nalezy uzywa¢ przewodu zasilajgcego 24 V dotgczonego do ramki kalibracyjnej.

Rysunek 6-36 Podtacz zasilanie
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2. Poczekaj, az na ekranie zostanie wyswietlony komunikat informujacy o pomysinym zakornczeniu kalibracji w jednostce

sterujgcej asystenta zmiany pasa ruchu J769, a nastepnie nacisnij przycisk OK, aby przejs¢ do kalibracji wtasciwej

jednostki sterujgcej.

Aby zainstalowac skrzynke kalibracji radaru na prawej ptycie przesuwnej

1. Zamontuj skrzynke kalibracji radaru AUTEL-CSC0605/01 na prawej ptycie przesuwnej (zaleznie od
kierunku jazdy pojazdu) tak, aby byta catkowicie przymocowana do ptyty przesuwne;j.

Rysunek 6-37 Montaz skrzynki kalibracji radaru na prawej ptycie przesuwnej

2. Ustaw babelek tak, aby znajdowat sie w $rodku poziomicy.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk A- na tablecie, aby przesung¢ babelek A do przodu.
Naciénij krétko lub dtugo przycisk A+ na tablecie, aby przesung¢ babelek A do tytu.
Naciénij krétko lub dtugo przycisk B- na tablecie, aby przesuna¢ barke B w lewo.

Naciénij krétko lub dtugo przycisk B+ na tablecie, aby przesung¢ barike B w prawo.
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Rysunek 6-38 Wysrodkuj babelek na poziomicy
Aby wiagczy¢ skrzynke kalibracji radaru i skalibrowa¢ prawg jednostke sterujgcg

1. Podtgcz dotgczony przewdd zasilajgcy do portu zasilania (1). Wacz przetgcznik (2), a czerwona dioda
LED (3) zaswieci sie. Nie przechodz do nastepnego kroku, dopéki nie minie okoto 10 sekund, a
zielona dioda LED (4) sie nie zaswieci. Istniejg dwa sposoby podtgczenia zasilania:

Nalezy uzywac zasilacza 24 V odpowiedniego do narzedzia kalibracyjnego.

Nalezy uzywa¢ przewodu zasilajgcego 24 V dotgczonego do ramki kalibracyjnej.

Rysunek 6-39 Podtacz zasilanie
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2. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby wykona¢ operacje krok po kroku. Na
koniec przejdz do ekranu wys$wietlajgcego informacje o pomysinej kalibracji jednostek sterujgcych
-J769i2-770.

6.3.2.2 Podczas wybierania C
1. Wymagane narzedzia kalibracyjne

Ramka kalibracyjna AUTEL-CSC1000;
Skrzynka do kalibracji radaru AUTEL-CSC0605/01;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Zacisk do kota (zacisk do opony) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cel AUTEL-CSC0500/16-LF;
Cel AUTEL-CSC0500/16-RF;
Cel AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cel AUTEL-CSC0500/16-RR;
Zasilacz 24 V;

Stojak na kierownice;

e

Klin pod kota.

Rysunek 6-40 Wymagane narzedzia kalibracyjne (po wybraniu opcji C)
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2. Przygotowania do kalibracji

Zaparkuj pojazd na réwnej powierzchni, ustawiajgc przednie kota na wprost.

pozycja.

Podtéz kliny pod kota przed i za lewym przednim lub prawym przednim kotem, aby zapobiec poruszaniu sig

pojazdu.

Wysrodkuj kierownice, zamontuj stojak na kierownice, zwolnij

zaciggnij hamulec postojowy i wiacz bieg naturalny.

Utrzymuj pojazd bez tadunku. Upewnij sie, ze poziom ptynu chtodzacego i oleju silnikowego jest prawidtowy,

a zbiornik paliwa jest petny.
Zamknij wszystkie drzwi i o$wietlenie zewnetrzne;
Dostosuj ci$nienie w oponach do wymaganej wartosci;

Jezeli pojazd jest wyposazony w zawieszenie pneumatyczne, przed dokonaniem pomiaru nalezy ustawic je w

trybie standardowym (moze sie to rézni¢ w zaleznosci od modelu pojazdu).

Upewnij sie, ze za pojazdem jest 4 m (157,48 cala) * 4 m (157,48 cala) lub wiecej wolnej przestrzeni (liczac od

tylnej osi);

Podtgcz VCI do pojazdu i podtgcz narzedzie diagnostyczne do VCI (jesli narzedzie diagnostyczne i VCI sg

potaczone za pomocg kabla diagnostycznego, poprowadz kabel przez okienko);

Upewnij sig, ze w samochodzie nie ma ludzi.

W razie potrzeby usun naklejke ozdobng z pokrywy zderzaka.

@ NOTATKA

Nie otwieraj i nie zamykaj drzwi podczas kalibracji.

Kliknij OK , aby zakorfczy¢ umieszczanie narzedzi pomocniczych.

Kliknij Anuluj , aby wyjs¢ z kalibracji systemu asystenta zmiany pasa ruchu.

3. Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych
Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki i ptyt przesuwnych

1. Nacisnij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka i ptyty przesuwne automatycznie powrécg do swoich

poczatkowych pozycji. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka i ptyty przesuwne sie poruszaja.

2. Naciénij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po pasku poprzecznym i

plyty przesuwne powracajg do swoich poczatkowych pozycji.
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Rysunek 6-41 Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki

Item

Frame angle
Roll angle

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height
Sliding block (L)
Sliding block (R)

<

R 'K PR &K

@ NOTATKA

Upewnij sie, ze przewod zasilajacy znajdujacy sie na spodzie kolumny jest podtaczony do gniazdka elektrycznego, a

przetacznik zasilania jest wigczony.

Przygotowanie pojazdu

1. Podtéz kliny pod kota, aby zapobiec $lizganiu sie pojazdu.

2. Skre¢ do przodu, zablokuj kierownice, ustaw skrzynie biegéw w potozeniu neutralnym i zwolnij.

hamulec postojowy.

B T o

Rysunek 6-42 Umieszczanie klinédw pod kota
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Rysunek 6-43 Montaz narzedzia do mocowania uchwytu na kierownice
Aby wysrodkowac ramke kalibracyjng z tytu pojazdu

1. Umies¢ rame kalibracyjng okoto 1,5 m za pojazdem.

2. Wyreguluj rame kalibracyjng tak, aby byta wyréwnana ze $rodkiem tytu pojazdu.

Rysunek 6-44 Wysrodkuj ramke kalibracyjng

Montaz zaciskéw na kota (zaciskéw na opony) i tarcz

Zamontuj cztery zaciski na kota (zaciski na opony) i tarcze na kotach. Zwré¢ uwage na potozenie instalacji.
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AUTEL-CSCO500/17-RR TEL-CSCO500/17-LR
AUTEL-CSC0500/16-RR 7 AUTEL-CSC0500/16-LR

AUTEL-CSCO500/17 1l , AUTEL-CSC0500/17-LF
AUTEL-CSCO500/16-RF % WP AUTEL-CSCO500/16-LF

Rysunek 6-45 Montaz zaciskéw na kota (zaciskéw na opony) i tarcz
Aby wykona¢ kompensacje toczenia sie kot

1. Zgodnie z instrukcjami na ekranie przesun klin pod koto do tytu o okoto 30 cm, a
nastepnie pchnij pojazd w kierunku wskazanym strzatka.

Rysunek 6-46 Kompensacja toczenia sie kot 1
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Rysunek 6-47 Kompensacja toczenia sie kot 2

Tl
L

Rysunek 6-48 Kompensacja toczenia sie két 3
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Rysunek 6-49 Kompensacja toczenia sig kot 4

2. Jesli kompensacja toczenia zostanie ukoriczona, tablet przejdzie do nastepnego ekranu

automatycznie.

@ NOTATKA

Podczas automatycznej regulacji upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkdd, ktére mogtyby utrudniac¢ ruch
poprzeczki.

Aby wyregulowac¢ i zamocowac rame kalibracyjng

1. Przesun ramke kalibracji tak, aby wartosci ,Odlegtos¢”, ,Odchylenie” i ,Przesuniecie” byty

wyswietlane na zielono.

2. Po umieszczeniu ramy kalibracyjnej nacisnij 2 hamulce na podstawie, aby zabezpieczy¢ rame kalibracyjna.

3. Zakonczono wstepna regulacje ramki kalibracyjnej. Nacisnij Dalej na tablecie.
aby przejs¢ do nastepnego interfejsu.
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Distance Frame angle Offset

TN s

v v v

Target values 2612 Target values 0.00 Target values: 0

'—a-"li—-

Rysunek 6-50 Dostosuj ramke kalibracji
Aby automatycznie przesung¢ poprzeczke do pozycji docelowej

1. Naci$nij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka i ptyty przesuwne automatycznie przesung sie do
pozycji docelowych. Zwré¢ uwage na bezpieczefstwo, gdy poprzeczka i ptyty przesuwne sie
poruszajg.

2. Nacisnij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po przesunieciu poprzeczki
i ptyt przesuwnych do pozycji docelowych.

tem Srandard Current Unit Status
Frame engle ooo 0.00 , v
Foll angle .00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 A ~
Offset o [} mm v
Targetdistance 2612 2612 mm v
- Target height 573 573 mm v
Sliding block (L) 700 700 mm v
Slidking block (R) 700 700 mim v

Rysunek 6-51 Przesun poprzeczke do pozycji docelowej
3. Zdejmij zaciski na kota (zaciski na opony) i tarcze na kota.
Aby zainstalowac skrzynke kalibracji radaru na lewej ptycie przesuwnej

1. Zamontuj skrzynke kalibracji radaru AUTEL-CSC0605/01 na lewej ptycie przesuwnej (zaleznie od
kierunku jazdy pojazdu) tak, aby byta catkowicie przymocowana do ptyty przesuwnej.
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Rysunek 6-52 Montaz skrzynki kalibracji radaru na lewej ptycie przesuwnej
2. Ustaw babelek tak, aby znajdowat sie w $rodku poziomicy.
Nacisénij krétko lub dtugo przycisk A- na tablecie, aby przesuna¢ babelek A do przodu.
Nacis$nij krétko lub dtugo przycisk A+ na tablecie, aby przesuna¢ babelek A do tytu.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk B- na tablecie, aby przesung¢ barike B w lewo.

Nacisnij krétko lub dtugo przycisk B+ na tablecie, aby przesung¢ barke B w prawo.

Rysunek 6-53 Wysrodkuj babelek na poziomicy
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Aby wiagczy¢ skrzynke kalibracji radaru i skalibrowac lewg jednostke sterujgcg

1. Podtgcz dotgczony przewdd zasilajgcy do portu zasilania (1). Wigcz przetacznik (2), a czerwona dioda
LED (3) zadwieci sie. Nie przechodz do nastepnego kroku, dopdki nie minie okoto 10 sekund, a
zielona dioda LED (4) sie nie zaswieci. Istniejg dwa sposoby podtaczenia zasilania:

Nalezy uzywac zasilacza 24 V odpowiedniego do narzedzia kalibracyjnego.

Nalezy uzywa¢ przewodu zasilajgcego 24 V dotgczonego do ramki kalibracyjnej.

Rysunek 6-54 Podtgczanie zasilania

2. Poczekaj, az na ekranie zostanie wyswietlony komunikat informujgcy o pomysinym zakonczeniu kalibracji w jednostce

sterujgcej asystenta zmiany pasa ruchu J769, a nastepnie nacisnij przycisk OK, aby przej$¢ do kalibracji wtasciwej

jednostki sterujacej.

Aby zainstalowac skrzynke kalibracji radaru na prawej ptycie przesuwnej

1. Zamontuj skrzynke kalibracji radaru AUTEL-CSC0605/01 na prawej ptycie przesuwnej (zaleznie od
kierunku jazdy pojazdu) tak, aby byta catkowicie przymocowana do ptyty przesuwnej.
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Rysunek 6-55 Montaz skrzynki kalibracji radaru na prawej ptycie przesuwnej
2. Ustaw babelek tak, aby znajdowat sie w $rodku poziomicy.
Naciénij krétko lub dtugo przycisk A- na tablecie, aby przesuna¢ babelek A do przodu.
Nacisénij krétko lub diugo przycisk A+ na tablecie, aby przesuna¢ babelek A do tytu.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk B- na tablecie, aby przesunag¢ banke B w lewo.

Nacisnij krétko lub dtugo przycisk B+ na tablecie, aby przesung¢ barike B w prawo.

Rysunek 6-56 Wysrodkuj babelek na poziomicy
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Aby wigczy¢ skrzynke kalibracji radaru i skalibrowa¢ prawg jednostke sterujgca

1. Podtacz dotaczony przewdd zasilajacy do portu zasilania (1). Wigcz przetacznik (2), a czerwona dioda
LED (3) zaswieci sie. Nie przechodz do nastepnego kroku, dopéki nie minie okoto 10 sekund, a zielona

dioda LED (4) sig nie zaswieci. Istniejg dwa sposoby podtaczenia zasilania:

Nalezy uzywac zasilacza 24 V odpowiedniego do narzedzia kalibracyjnego.

Nalezy uzywa¢ przewodu zasilajgcego 24 V dotgczonego do ramki kalibracyjne;j.

Rysunek 6-57 Podtgczanie zasilania

2. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby wykonac operacje krok po kroku. Na

koniec przejdz do ekranu wyswietlajgcego informacje o pomysinej kalibracji jednostek sterujacych
-J769 i 24770.

6.4 Widok z tytu systemu kamer

Panoramiczny system kamer, sktadajacy sie z kamer zapewniajacych bezpieczny widok 360°, moze przesyta¢
obrazy dookota kabiny w czasie rzeczywistym, dzieki czemu kierowca moze doktadnie oceni¢ warunki otoczenia
z bliska.

@ NOTATKA

Tutaj bierzemy jako przyktad pojazd Audi A7 2011. Procedury kalibracji moga sie rézni¢ w zaleznosci od pojazdu.

Prosze postepowac zgodnie ze szczegétowymi instrukcjami na tablecie.

6.4.1 Wybierz sytuacje wymagajaca kalibracji
Wymieniono kamere panoramiczng.
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Wymieniono jednostke sterujgcg systemem kamery panoramicznej.
Odswiezono oprogramowanie jednostki sterujgcej systemem kamery panoramicznej.
Wprowadzono nowe dane do jednostki sterujgcej systemem kamer panoramicznych.

Naprawiono elementy, ktére sa wyposazone w kamere panoramiczng lub majg wptyw
instalacja kamery.

Wyregulowano podwozie.
Naktadajgce sie na siebie obszary obrazéw wykonanych kamerami panoramicznymi sg przesuniete.
Dostosowano wysoko$¢ nadwozia pojazdu.

Dostosowano potozenie kamery panoramicznej na karoserii pojazdu.

6.4.2 Wybierz pomocnicze narzedzia pozycjonujgce

.
v

Rysunek 6-58 Wybierz pozycje parkowania pojazdu
A: Sznurek + pion (nie sg dotgczone).
B: Rama kalibracyjna + laser dwuliniowy + pret przedtuzajacy IA1000.
6.4.2.1 Podczas wybierania A
1. Wymagane narzedzia kalibracyjne:
Wzér AUTEL-CSC1004/01 (x 2);

Miarka krawiecka (brak w zestawie).
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2. Przygotowania do kalibracji

Zaparkuj pojazd na réwnej powierzchni. Wysrodkuj kierownice i utrzymuj przednie kota pojazdu w pozycji do
jazdy na wprost (w razie potrzeby najpierw wykonaj ustawienie zbieznosci két). Upewnij sie, ze wokot

pojazdu jest miejsce;
Roztozy¢ zewnetrzne lusterka wsteczne po obu stronach pojazdu;
Upewnij sie, ze wszystkie obiektywy aparatu sg czyste. W razie potrzeby wyczys¢ obiektywy wilgotng $ciereczka;

Sprawdz odpowiednie obrazy z kamer na wyswietlaczu konsoli Srodkowej; wymiers kamere, jesli obraz jest
zaktécony z powodu jej uszkodzenia; sprawdz i skoryguj odpowiednie potozenie kamery, jesli obraz jest

pod katem;

Upewnij sig, ze poziom ptynu chtodzacego i oleju silnikowego pojazdu jest na zalecanym poziomie, a zbiornik
paliwa jest petny. Pojazd nie powinien przewozi¢ zadnego dodatkowego tadunku (takiego jak pasazerowie
lub tadunek);

Podtacz VCI do pojazdu i podigcz narzedzie diagnostyczne do VCI (jesli narzedzie diagnostyczne i VCI sq

potaczone za pomoca kabla diagnostycznego, poprowadz kabel przez okienko);

Zaciggnij hamulec postojowy i zamknij wszystkie drzwi (maske) oraz samochéd ciezarowy;
Dostosuj cisnienie w oponach do wymaganej wartosci;

Podtacz pojazd do podtrzymujgcego akumulator urzadzenia i upewnij sie, ze znajduje sie ono poza polem

widzenia kamery;
Wiacz zapton;

Nacisnij przycisk obrazu panoramicznego, aby wyswietli¢ obraz panoramiczny na konsoli Srodkowej

wyswietlacz;

Aby unikng¢ btedéw rozpoznawania, upewnij sie, ze wokét obszaru kalibracji nie ma zadnych obiektéw;

Upewnij sie, ze obszar kalibracji jest dobrze oswietlony.

@ NOTATKA

Kliknij OK , aby zakorfczy¢ umieszczanie narzedzi pomocniczych.

Kliknij Anuluj , aby wyjs¢ z kalibracji.

3. Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych
Aby ustawi¢ wzory

1. Umie$¢ dwa wzory AUTEL-CSC1004/01 po obu stronach pojazdu i upewnij sie, ze odlegto$¢ wynosi a = 2000
mm-2500 mm (78,74 cala-98,43 cala).
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Upewnij sig, ze strzatka (1) wskazuje kierunek jazdy pojazdu, a linia poprzeczna (2) jest wyréwnana ze

$rodkiem przedniego kota. Wzory po obu stronach pojazdu powinny leze¢ réwnolegle.

Upewnij sie, ze pojazd jest zaparkowany pomiedzy dwoma wzorcami i zachowaj odpowiednie odlegtosci

b i c sg takie same.

4 1 £%

e @

o £

¢ 2
A ITEL PRPADNAIDY
 AUTEL-CSC1004/01]

Rysunek 6-59 Pozycjonowanie dwéch wzoréw

@ NOTATKA

Upewnij sig, ze wzdér AUTEL-CSC1004/01 jest umieszczony prawidtowo i jego powierzchnia lezy ptasko
i nie odbija Swiatta.
Sprawdz, czy zapton jest wtgczony.

2. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby wykona¢ operacje krok po kroku, a na koniec wprowadz

ekran wyswietlajgcy informacje, ze kalibracja zostata przeprowadzona pomysinie.
6.4.2.2 Wybierajac B
Aby wybra¢ miejsce parkowania pojazdu:
1. A: Réwne podtoze.

2. B: Nieréwne podtoze lub rama kalibracyjna i pojazd nie znajdujg sie na tym samym poziomie (nalezy uzy¢
kompensacji, aby automatycznie rozpozna¢ powierzchnie no$ng pojazdu jako punkt odniesienia w celu

dostosowania wysokosci, pochylenia i kata przechytu).
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Rysunek 6-60 Wybierz pozycje pojazdu

A. Wybierajac réwny teren
1. Wymagane narzedzia kalibracyjne

Ramka kalibracyjna AUTEL-CSC1000;
Wz6r AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
Laser dwuliniowy AUTEL-CSC50A/15-L;
Laser dwuliniowy AUTEL-CSC50A/15-R;
Przedtuzacz IA1000 AUTEL-CSC50A/18-L;
Przedtuzacz IA1000 AUTEL-CSC50A/18-R;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Zacisk do kota (zacisk do opony) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Tarcza kota AUTEL-CSC0500/16-LR;
Tarcza kotowa AUTEL-CSC0500/16-RR;
Tarcza kotowa AUTEL-CSC0500/16-LF;

Tarcza kota AUTEL-CSC0500/16-RF.
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Rysunek 6-61 Wymagane narzedzia kalibracyjne
2. Przygotowania do kalibracji

Upewnij sie, ze przestrzer o wymiarach co najmniej 9,0 m (354,33 cala) x 4,5 m (177,17 cala) jest
wolna od materiatéw odblaskowych (takich jak okna, urzadzenia oswietleniowe i reflektory), a
powierzchnia jest réwna.

4| OT—
Y 45 m (177.47 in) |
v g

Rysunek 6-62 Przygotowania przestrzeni pojazdu

Zaparkuj pojazd na réwnej powierzchni. Wysrodkuj kierownice i utrzymuj przednie kota pojazdu
w pozycji do jazdy na wprost (w razie potrzeby najpierw wykonaj ustawienie zbieznosci kot).
Upewnij sie, ze wokét pojazdu jest miejsce;
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Roztozy¢ zewnetrzne lusterka wsteczne po obu stronach pojazdu;

Upewnij sie, ze wszystkie obiektywy aparatu sg czyste. W razie potrzeby wyczys$¢ obiektywy wilgotna Sciereczka.

ptétno;

SprawdzZ obrazy z odpowiednich kamer na wyswietlaczu konsoli Srodkowej;
Wymien kamere, jezeli obraz jest zaktdcony z powodu jej uszkodzenia; sprawdz i skoryguj odpowiednie

potozenie kamery, jezeli obraz jest pod katem;

Upewnij sig, ze poziom ptynu chtodzacego i oleju silnikowego pojazdu jest na zalecanym poziomie, a zbiornik
paliwa jest petny. Pojazd nie powinien przewozi¢ zadnego dodatkowego tadunku (takiego jak pasazerowie

lub tadunek);

Podtacz VCI do pojazdu i podtgcz narzedzie diagnostyczne do VCI (jesli narzedzie diagnostyczne i VCI sg

potaczone za pomoca kabla diagnostycznego, poprowadz kabel przez okienko);

Zaciggnij hamulec postojowy i zamknij wszystkie drzwi (maske) oraz samochdd ciezarowy;
Dostosuj ci$nienie w oponach do wymaganej wartosci;

Podtacz pojazd do urzadzenia podtrzymujgcego akumulator i upewnij sig, ze urzadzenie podtrzymujace jest

poza zasiggiem kamery;
Wiacz zapton;

Naci$nij przycisk obrazu panoramicznego, aby wyswietli¢ obraz panoramiczny na wyswietlaczu konsoli

Srodkowej;

Aby unikna¢ btedéw rozpoznawania, upewnij sie, ze wokét obszaru kalibracji nie ma zadnych obiektéw;

Upewnij sie, ze obszar kalibracji jest dobrze o$wietlony.

@ NOTATKA

Kliknij OK , aby zakorfczy¢ umieszczanie narzedzi pomocniczych.

Kliknij Anuluj , aby wyjs¢ z kalibracji.

3. Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych

Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki i ptyt przesuwnych

1. Nacisnij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka i ptyty przesuwne automatycznie powrdcg do swoich

poczatkowych pozycji. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka i ptyty przesuwne si¢ poruszaja.

2. Nacisnij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po pasku poprzecznym i

ptyty przesuwne powracajg do swoich poczatkowych pozycji.
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ltesn Status

Frame angle v
Roll anghe -
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Stiding block (L) v
Shiding block (R) v

Rysunek 6-63 Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki

@ NOTATKA

Upewnij sig, ze przewdd zasilajacy znajdujacy sie na spodzie kolumny jest poditgczony do gniazdka elektrycznego,

a przetgcznik zasilania jest wigczony.

Aby wysrodkowac¢ ramke kalibracyjng z przodu pojazdu

1. Umie$¢ rame kalibracyjng okoto 1,5 m przed pojazdem.

2. Wyreguluj ramke kalibracyjna tak, aby byta wyréwnana z przednim $rodkiem
pojazd.

Rysunek 6-64 Wysrodkuj ramke kalibracji

Montaz zaciskéw na kota (zaciskéw na opony) i tarcz

Zamontuj cztery zaciski na kota ( zaciski na opony) i tarcze na kotach (jesli nie zostaty zamontowane

wczesniej).
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Rysunek 6-65 Montaz zaciskéw na kota (zaciskéw na opony) i tarcz

Do montazu przedtuzaczy i laseréw dwuliniowych

1. Zamontuj dwa przedtuzacze i dwa lasery liniowe po lewej i prawej stronie

odpowiednio ptyt przesuwnych.

2. Dokre¢ pokretta na pretach przedtuzajacych i zablokuj karabinczyki zabezpieczajace.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCO50A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Rysunek 6-66 Montaz pretéw przedtuzajacych i laseréw dwuliniowych

@ UWAGA

Podczas automatycznej regulacji nalezy upewnic sie, ze nie ma zadnych przeszkéd, ktére mogtyby zaktéci¢ ruch
poprzeczki.
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Aby wykonac rozpoznanie celu

1. Upewnij sig, ze pozycja pojazdu pozostaje niezmienna (wtgcz bieg P lub uzyj klinéw pod kota, aby

zabezpieczy¢ pojazd) i ze w pojezdzie nie ma nikogo.

I—-—lAl—t—J

[ ool
AN

Rysunek 6-67 Wykonaj rozpoznawanie celu

2. Naciénij Start na tablecie, aby rozpocza¢ rozpoznawanie celu. Nastepnie tablet automatycznie
przejdzie do nastepnego ekranu.

Aby wyregulowac i zamocowac rame kalibracyjng

1. Przesun ramke kalibracji tak, aby wartosci ,Odlegtos¢”, ,Odchylenie” i ,Przesuniecie” byty

wyswietlane na zielono.

2. Po umieszczeniu ramy kalibracyjnej naci$nij 2 hamulce na podstawie, aby
Zabezpiecz rame kalibracyjna.

3. Wstepna regulacja ramy kalibracyjnej zostata zakoriczona. Nacisnij Dalej na
tabletu, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu.
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Distance Frame angle Offset
E< '
——
v

v v

Target values: 2437 Target values: 0.00 Target values 0
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Rysunek 6-68 Dostosuj ramke kalibracji
Aby automatycznie przesung¢ poprzeczke do pozycji docelowej

1. Naci$nij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka i ptyty przesuwne automatycznie przesung sie do
pozycji docelowych. Zwré¢ uwage na bezpieczefnstwo, gdy poprzeczka i ptyty przesuwne sie
poruszaja.

2. Nacisnij przycisk Dalej na tablecie, aby przejs¢ do nastepnego interfejsu po pasku poprzecznym i

ptyty przesuwne przesuwaja sig do pozycji docelowych.

Item Standard Currant Joit Status

Frame angle 0.00 0.00 = v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 000 0.00 = v
Offset o o mm v
Target distance 2437 2437 mm ~
Target height 1200 1200 mm v
Sliding block (L) 835 835 mm v
Sliding block (R) 835 83s mm v

Rysunek 6-69 Przesun poprzeczke do pozycji docelowej
Aby wykonac regulacje laserowa

1. Jedli ustawienie lasera nie spetnia wymagan, nacisnij przycisk Realign na tablecie, aby ponownie

ustawic laser.

2. Gdy ustawienie lasera spetni wymagania, nacisnij przycisk Dalej na tablecie

aby kontynuowac.
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Left side laser Right side laser

CSCO605_00MACD CSCOA0S5.00MACT

Cones

* If the laser alignment does not meet the requirements, press Realign.
* Dnce the laser alignment meets the requirements, press Next to continue.

Rysunek 6-70 Wykonaj ustawienie laserowe
3. Zdejmij zaciski kot i tarcze kot.
Aby ustawi¢ wzory

1. Umie$¢ dwa wzory AUTEL-CSC1004/01 po obu stronach pojazdu, tak jak pokazano na rysunku,
tak aby przednie krawedzie wzoréw byty wyréwnane z liniami laserowymi (1) i (4), a boczne

krawedzie wzoréw byty wyréwnane z liniami laserowymi (2) i (3).

Rysunek 6-71 Pozycjonowanie dwéch wzoréw

2. Wytacz i wyjmij dwuliniowy laser. Zwolnij hamulce na podstawie i

odsun ramke kalibracyjna.
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@ UWAGA

Upewnij sie, ze zapton jest wigczony.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby wykonac operacje krok po kroku, a na koniec

przejdz do ekranu wyswietlajacego komunikat o pomysinym przeprowadzeniu kalibracji.

@ uwaca

Po zakonczeniu biezgcej funkcji przy uzyciu ramki kalibracyjnej, jezeli nie s wymagane zadne inne funkcje,

nalezy wytgczy¢ dwuliniowy laser.

B. Wybierajgc nieréwne podtoze lub rame kalibracyjng i pojazd nie sg
ten sam poziom

1. Wymagane narzedzia kalibracyjne
Rama kalibracyjna AUTEL-CSC1000;
Wz6ér AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
Laser dwuliniowy AUTEL-CSC50A/15-L;
Laser dwuliniowy AUTEL-CSC50A/15-R;
Przedtuzacz IA1000 AUTEL-CSC50A/18-L;
Przedtuzacz IA1000 AUTEL-CSC50A/18-R;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Zacisk do kota (zacisk do opony) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Tarcza kota AUTEL-CSC0500/16-LR;
Tarcza kotowa AUTEL-CSC0500/16-RR;
Tarcza kotowa AUTEL-CSC0500/16-LF;
Tarcza kota AUTEL-CSC0500/16-RF;

Stojak na kierownice;

Klin pod kota.
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Rysunek 6-72 Wymagane narzedzia kalibracyjne
2. Przygotowania do kalibracji

Upewnij sie, ze przestrzen o wymiarach co najmniej 9,0 m (354,33 cala) x 4,5 m (177,17 cala) jest
wolna od materiatéw odblaskowych (takich jak okna, urzadzenia oswietleniowe i reflektory), a
powierzchnia jest réwna.

Rysunek 6-73 Przygotowania przestrzeni pojazdu

Zaparkuj pojazd na réwnym podtozu, ustawiajac przednie kota na wprost.

pozycja.
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Podtéz klin pod kota przed i za lewym przednim lub prawym przednim kotem.

koto, aby zapobiec poruszaniu sie pojazdu.

Wysrodkuj kierownice, zamontuj stojak na kierownice, zwolnij hamulec postojowy i wigcz naturalny

bieg.

Utrzymuj pojazd bez tadunku. Upewnij sie, ze poziom ptynu chtodzacego i oleju silnikowego jest
prawidtowy, a zbiornik paliwa jest petny.

Zamknij wszystkie drzwi i o$wietlenie zewnetrzne;
Dostosuj ci$nienie w oponach do wymaganej wartosci;

Jezeli pojazd jest wyposazony w zawieszenie pneumatyczne, przed dokonaniem pomiaru nalezy

ustawi¢ je w trybie standardowym (moze sig to rézni¢ w zaleznosci od modelu pojazdu);

Rozt6z lusterka zewnetrzne po obu stronach.

Sprawdz, czy kamera jest czysta i w razie potrzeby wyczys¢ jg za pomocg

chusteczki

Sprawdz obraz kamery na wyswietlaczu konsoli srodkowej; jesli obraz jest uszkodzony z powodu
uszkodzenia kamery, wymier odpowiednig kamere. Jesli obraz jest zatytutowany, sprawdz
instalacje odpowiedniej kamery;

Podtacz narzedzie diagnostyczne do pojazdu. Jesli uzywany jest kabel, przeprowadz

kabel diagnostyczny przez okno;

Podtacz tadowarke akumulatora. tadowarka akumulatora nie powinna znajdowac sie w

pole widzenia kamery;
Wiacz zapton;

Naciénij przycisk widoku dookota, aby wyswietli¢ widok dookota na wyswietlaczu konsoli Srodkowej;

Upewnij sig, ze w poblizu obszaru kalibracji nie ma zadnych obiektéw, aby unikna¢ nieprawidtowego

rozpoznania linii;

Miejsce kalibracji musi by¢ dobrze oswietlone.

@ NOTATKA

Kliknij OK , aby zakonczy¢ umieszczanie narzedzi pomocniczych.

Kliknij Anuluj , aby wyjé¢ z kalibracji.
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3. Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych

Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki i ptyt przesuwnych

1. Nacisnij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka i ptyty przesuwne automatycznie powrdcg do swoich

poczatkowych pozycji. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka i ptyty przesuwne sie poruszaja.

2. Naciénij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po pasku poprzecznym i
plyty przesuwne powracaja do swoich poczatkowych pozyciji.

tem Stutus
Frame angle
Roll angle

) S K. N L 3

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height
sliding block (L)

o B i, 8, A R

Sliding block (R)

Rysunek 6-74 Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki

@ NOTATKA

Upewnij sig, ze przewdd zasilajacy znajdujacy sie na spodzie kolumny jest podtgczony do gniazdka elektrycznego, a

przetacznik zasilania jest wigczony.

Przygotowanie pojazdu

1. Podtéz kliny pod kota, aby zapobiec $lizganiu sie pojazdu.

Rysunek 6-75 Umieszczanie klinéw pod kota
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2. Skre¢ do przodu, zablokuj kierownice, ustaw skrzynie biegéw w potozeniu neutralnym i

zwolnij hamulec postojowy.

Rysunek 6-76 Montaz narzedzia do montazu uchwytu na kierownice

Aby wysrodkowac¢ ramke kalibracyjng przed pojazdem

1. Umie$¢ rame kalibracyjng okoto 1,5 m przed pojazdem.

2. Wyreguluj ramke kalibracyjna tak, aby byta wyréwnana z przednim $rodkiem
pojazd.

Rysunek 6-77 Wysrodkuj ramke kalibracji
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Montaz zaciskéw na kota ( zaciskéw na opony) i tarcz

Zamontuj cztery zaciski na kota (zaciski na opony) i tarcze na kotach (jesli nie zostaty zamontowane

wczesniej).

Rysunek 6-78 Montaz zaciskdéw na kota (zaciskdw na opony) i tarcz

Do montazu przedtuzaczy i laseréw dwuliniowych

1. Zamontuj dwa przedtuzacze i dwa lasery liniowe po lewej i prawej stronie
odpowiednio ptyt przesuwnych.

2. Dokre¢ pokretta na pretach przedtuzajacych i zablokuj karabinczyki zabezpieczajace.

AUTEL-CSCOS0A/15-L
AUTEL-CSCOS0A/18-L

AUTEL-CSCOS50A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Rysunek 6-79 Montaz pretéw przedtuzajacych i laseréw dwuliniowych
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Aby wykona¢ kompensacje toczenia sie két

1. Zgodnie z instrukcjami na ekranie przesun klin pod koto do tytu o okoto 30
cm, a nastepnie pchnij pojazd w kierunku wskazanym strzatka.

I
INE

Rysunek 6-80 Kompensacja toczenia sie kot 1

Rysunek 6-81 Kompensacja toczenia sie kot 2
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i)
LV

Rysunek 6-82 Kompensacja toczenia sie két 3

e

STOP

U

Rysunek 6-83 Kompensacja toczenia sie két 4
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2. Jesli kompensacja toczenia zostanie ukonczona, tablet przejdzie do nastepnego ekranu
automatycznie.

@ noratka

Podczas automatycznej regulacji upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkdd, ktére mogtyby zaktéci¢ ruch
poprzeczki.

Aby wykonac rozpoznanie celu

1. Upewnij sig, ze pozycja pojazdu pozostaje niezmienna (wkgcz bieg P lub uzyj klinéw pod kota, aby

zabezpieczy¢ pojazd) i ze w pojezdzie nie ma nikogo.

e L .

L)

Rysunek 6-84 Wykonaj rozpoznawanie celu

2. Naciénij Start na tablecie, aby rozpocza¢ rozpoznawanie celu. Nastepnie tablet automatycznie
przejdzie do nastepnego ekranu.

Aby wyregulowac i zamocowac rame kalibracyjng

1. Przesun ramke kalibracji tak, aby wartosci ,Odlegto$¢”, ,Odchylenie” i ,Przesuniecie” byty

wyswietlane na zielono.

2. Po umieszczeniu ramy kalibracyjnej naci$nij 2 hamulce na podstawie, aby zabezpieczy¢ rame
kalibracyjna.

3. Zakonczono wstepna regulacje ramki kalibracyjnej. Nacisnij przycisk Dalej na tablecie, aby przejs¢
do nastepnego interfejsu.
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Distance Frame angle Offset

E«/N_A
v

v v

Target values: 2437 Target values: 0.00 Target values 0

Rysunek 6-85 Dostosowywanie ramki kalibracyjnej

Aby automatycznie przesuna¢ poprzeczke do pozycji docelowej

1. Nacisnij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka i ptyty przesuwne automatycznie przesung sie do
pozycji docelowych. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka i ptyty przesuwne sie
poruszaja.

2. Naciénij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po pasku poprzecznym i

przesuwaja sie do pozycji docelowej.

hem Standard Current Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 . .
Roll angla 0.00 0.00 - v
Pitch angle 0. 0.00 > v
Offset o 0 mm v
Target distance 2437 2437 mm v
Target height 1200 1200 mm v
Siiding block (L) 35 835 mm v
Shiding block (R) E3s 835 mm .

Rysunek 6-86 Przesun poprzeczke do pozycji docelowej
Aby wykonac regulacje laserowg

1. Jedli ustawienie lasera nie spetnia wymagan, nacisnij przycisk Realign na tablecie, aby ponownie

ustawic laser.

2. Gdy ustawienie lasera spetni wymagania, nacisnij przycisk Dalej na tablecie
aby kontynuowac.
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Left side laser Right side laser

CSC0605_00MACO CSC0605_00MACT

[ comeaed |

* If the laser afignment does not meet the requirements, press Realign,
* Once the laser alignment meats the requirements, press Next to continue.

Rysunek 6-87 Wykonaj wyréwnanie laserowe
3. Zdejmij zaciski kot i tarcze kot.
Aby ustawi¢ wzory

1. Umies$¢ dwa wzory AUTEL-CSC1004/01 po obu stronach pojazdu, tak jak pokazano na rysunku,
tak aby przednie krawedzie wzoréw byly wyréwnane z liniami laserowymi (1) i (4), a boczne

krawedzie wzoréw byly wyréwnane z liniami laserowymi (2) i (3).

2. Wytacz i wyjmij dwuliniowy laser. Zwolnij hamulce na podstawie i

odsun ramke kalibracyjna.

Rysunek 6-88 Pozycjonowanie dwéch wzoréw
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@ NOTATKA

Sprawdz, czy zapton jest wtgczony.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi na ekranie, aby wykonac¢ operacje krok po kroku, a na koniec wprowadz

ekran wyswietlajacy kalibracje zakonczyt sie pomysinie.

@ notaTka

Po zakonczeniu biezacej funkgji przy uzyciu ramki kalibracyjnej, jezeli nie s wymagane zadne inne funkcje, nalezy wytgczy¢

dwuliniowy laser.

6.5 Wyswietlacz przezierny

Wyséwietlacz przezierny w skrécie HUD. HUD to przezroczysty lub miniaturowy wyswietlacz stuzacy do prezentacji danych z
deski rozdzielczej pojazdu, takich jak predkosc¢ i nawigacja, na przedniej szybie przed kierowca, dzieki czemu kierowca

moze je tatwo zobaczy¢ bez patrzenia w dét lub odwracania gtowy i moze skupic sie na drodze przed soba.

@ NOTATKA

Tutaj bierzemy jako przyktad pojazd Audi A7 2011. Procedury kalibracji moga sie rézni¢ w zaleznosci od pojazdu. Prosze

postepowac zgodnie ze szczegétowymi instrukcjami na tablecie.

6.5.1 Wybierz sytuacje wymagajacg kalibracji

Wymieniono modut sterowania wyswietlaczem Head UP Display (HUD).

Wymontowano i zamontowano przednig szybe.

W pamieci DTC zapisywany jest komunikat ,Brak lub nieprawidtowe ustawienie podstawowe/adaptacja”.

6.5.2 Wymagane narzedzia kalibracyjne

Plytka kalibracyjna wyswietlacza przeziernego AUTEL-CSC0707/06.

6.5.3 Przygotowania do kalibracji
Zaparkuj pojazd na réwnej powierzchni;
Zaciggnij hamulec postojowy — pojazd nie moze poruszac sig¢ podczas kalibracji;

Zt6z ostony przeciwstoneczne z lewej i prawej strony, odtacz je i przesun w strone

strona;

Podtacz ptyte kalibracji wyswietlacza przeziernego (HUD) AUTEL-CSC0707/06 do

$rodkowe podparcie (1) i (2) ostony przeciwstonecznej.
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Rysunek 6-89 Umies$¢ ptyte kalibracji HUD

6.5.4 Rozpoczecie kalibracji

Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, dotkmj przyﬁsku lub , aby skalibrowac.

@ UWAGA

Ponizszy obraz ma charakter pogladowy, wyglagd HUD-a moze sig rézni¢ w zaleznosci od pojazdu, nalezy zapoznac sie z

rzeczywistym obrazem.

Step

4

vertical: 800(500~1200)

Rysunek 6-90 Korekta obrazu HUD
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6.5.5 Korekcja obrazu wyswietlacza przeziernego

Obrazy wys$wietlane na wyswietlaczu przeziernym moga przypominac ilustracje ponizej, np. Trapez, Poduszka,
Usémiech, Scinanie, Asymetryczne $cinanie poziome, Asymetryczna poduszka pozioma i Obroét.
Mozesz wybra¢ najbardziej podobny, aby rozpocza¢ kalibracje.

- =

Trapezium Cushion Smile Shear

Asymmetric she.. © Asymmetric cus.. @ Rotation

Rysunek 6-91 Wybér obrazu HUD

6.6 System widzenia nocnego

System noktowizyjny z kamerg termograficzng przyczynia sie do optymalizacji widocznosci podczas jazdy noca,

dzieki czemu kierowcy moga lepiej zorientowac sie w stanie drogi, stanie pojazdu itp.

@ NOTATKA

Tutaj bierzemy jako przyktad pojazd Audi A7 2011. Procedury kalibracji moga sie rézni¢ w zaleznosci od pojazdu.

Postepuj zgodnie ze szczegdtowymi instrukcjami na tablecie.

Upewnij sie, ze przed pojazdem znajduje sie co najmniej 1200 mm (47,24 cala) wolnej przestrzeni.

6.6.1 Wybierz sytuacje wymagajaca kalibracji
Naprawa lub wymiana kamery systemu widzenia nocnego (NVS).
Naprawa lub wymiana zderzaka lub ostony chtodnicy.
Wyregulowano podwozie.
Zmieniono wysoko$¢ nadwozia pojazdu.

Zmieniono potozenie kamery NVS na karoserii pojazdu.
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6.6.2 Wybierz pozycje komponentu, ktéry ma zostac skalibrowany
A: W lewo.

B: Srodek.

C: Dobrze.

Rysunek 6-92 Wybierz pozycje do kalibracji
6.6.2.1 Wybierajgc A: Lewo
1. Wymagane narzedzia kalibracyjne
Ramka kalibracyjna AUTEL-CSC1000;
Kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Zacisk do kofa (zacisk do opony) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cel AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cel AUTEL-CSC0500/16-RR;
Pomoc do ustawiania AUTEL-CSC0500/08;

Zasilacz 12 V.
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Rysunek 6-93 Wymagane narzedzia kalibracyjne

2. Przygotowania do kalibracji

Ustaw kierownice na srodku i utrzymuj przednie kota pojazdu w pozycji do jazdy na wprost (w razie

potrzeby najpierw wykonaj ustawienie zbieznosci két).

Upewnij sie, ze poziom ptynu chtodzacego i oleju silnikowego pojazdu jest na zalecanym poziomie, a
zbiornik paliwa jest petny. Pojazd nie powinien przewozi¢ zadnego dodatkowego fadunku (takiego

jak pasazerowie lub tadunek).

Podtacz VCI do pojazdu i podigcz narzedzie diagnostyczne do VCI (jesli narzedzie diagnostyczne i VCI
sg potaczone za pomocg kabla diagnostycznego, poprowadz kabel

przez okno).
Zaciggnij hamulec postojowy, zamknij wszystkie drzwi i wytgcz wszystkie Swiatta zewnetrzne.
Dostosuj ci$nienie w oponach do zalecanej wartosci.
Utrzymuj pojazd w stanie zimnym.

W razie potrzeby podtacz pojazd do urzadzenia podtrzymujgcego akumulator, aby zapobiec roztadowaniu akumulatora.
wypisac.

Sprawdz, czy kamera systemu noktowizyjnego (NVS) znajduje sie w uchwycie i czy widoczno$¢ jest
niezaktécona. (Kamera NVS zazwyczaj znajduje sie w poblizu kratki lub

(przedni emblemat pojazdu.)

Sprawdz, czy okienko ochronne kamery NVS jest uszkodzone. Jedli tak, prosze
Wymien to.
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@ NOTATKA

Lokalizacja kamery moze sig rézni¢ w zaleznosci od pojazdu.

Kliknij OK, aby zakonczy¢ umieszczanie narzedzi pomocniczych.

Kliknij Anuluj , aby wyj$¢ z kalibracji systemu widzenia nocnego.

3. Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych

Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki i ptyt przesuwnych

1. Nacisnij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka i ptyty przesuwne automatycznie powréca do swoich

poczatkowych pozycji. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka i ptyty przesuwne sie poruszajg.

2. Nacisnij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po powrocie poprzeczki i ptyt

przesuwnych do ich poczgtkowych pozycji.

tem
Frame engle
Roll angle

Prch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height
Sliding block (L)
Sliding block (R)

Rysunek 6-94 Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki

Swtus

v

@ NOTATKA

Upewnij sieg, ze przewéd zasilajacy znajdujacy sie na spodzie kolumny jest podtgczony do gniazdka elektrycznego, a

przetgcznik zasilania jest wigczony.

Aby wysrodkowac ramke kalibracyjng przed pojazdem

1. Umie$¢ rame kalibracyjng okoto 1,5 m przed pojazdem.

2. Wyreguluj rame kalibracyjng tak, aby byta wyréwnana ze srodkiem przodu pojazdu.



Rysunek 6-95 Wysrodkuj ramke kalibracji
Montaz zaciskéw na kota (zaciskéw na opony) i tarcz

Zamontuj dwa zaciski na kota (zaciski na opony) i tarcze na tylnych kotach (jesli nie zostaty zamontowane
wczesdniej).

Rysunek 6-96 Montaz zaciskéw kot (zaciskéw opon) i tarcz

@ NOTATKA

Podczas automatycznej regulacji upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkéd, ktére mogtyby utrudniac ruch
poprzeczki.

Aby umiesci¢ pomoc w ustawianiu

Umie$¢ przyrzad do ustawiania potozenia tak, aby byt skierowany na $rodek przedniego zderzaka.
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Rysunek 6-97 Umie$¢ pomoc w wyréwnywaniu

@ NOTATKA

Po uzyskaniu pozycji pomocy wyréwnujgcej na ekranie pojawi sie monit o usuniecie pomocy wyréwnujace;.
Stuknij OK,, aby kontynuowac.

Aby umiesci¢ kalibrator NV

Zamontuj kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 na lewej plycie przesuwnej (zaleznie od kierunku jazdy
pojazdu).

Rysunek 6-98 Umies¢ kalibrator NV
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Aby wyregulowac i zamocowac rame kalibracyjna

1. Przesun ramke kalibracji tak, aby wartosci ,Odlegtos¢”, ,Odchylenie” i ,Przesuniecie” byty

wyswietlane na zielono.

2. Po umieszczeniu ramy kalibracyjnej nacisnij 2 hamulce na podstawie, aby zabezpieczy¢ rame kalibracyjna.

3. Zakonhczono wstepna regulacje ramki kalibracyjnej. Nacisnij Dalej na tablecie.
aby przej$¢ do nastepnego interfejsu.

Distance Frame angle Offset

S

v v v

Target values: 1316 Target values 0.00 Target valuas 0

.d"ﬁ_-

Rysunek 6-99 Dostosuj ramke kalibracji
Aby automatycznie przesung¢ poprzeczke do pozycji docelowej

1. Nacisnij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka automatycznie przesunie sig na cel

pozycja. Zwr6¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka sie porusza.

2. Naciénij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po przesunieciu sie paska poprzecznego.

pozycja docelowa.
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tem Standard Current Unat Stutua

Frame angle 0.00 000 * v
Roll angle 0.00 0.00 o v
Pitch angle 0.00 0.00 b v
Offset 0 0 mm v
Target distance 1316 1316 mm v

Rysunek 6-100 Przesun poprzeczke do pozycji docelowej
Aby wiaczy¢ kalibrator NV i wysrodkowac laser

1. Podtgcz dotgczony przewdd zasilajgcy do portu zasilania (1). Wiacz przetgcznik zasilania (2), a
czerwona dioda LED (3) zaswieci sie. Istniejg dwa sposoby podtaczenia zasilania:

Nalezy uzywac zasilacza 12 V odpowiedniego do narzedzia kalibracyjnego.

Nalezy uzywa¢ przewodu zasilajgcego 12 V dotgczonego do ramki kalibracyjnej.

Rysunek 6-101 Podtacz zasilanie

2. Nacisnij przycisk Otwoérz na tablecie, aby wiaczy¢ laser ptyty przesuwne;j.

3. Wyreguluj wysokos¢ poprzeczki (2) i przesun kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 w lewo i prawo tak,
aby wiazka lasera (1) byta skierowana w dowolne miejsce na powierzchni kamery systemu

noktowizyjnego.
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Rysunek 6-102 Regulacja kalibratora NV
4. Ustaw babelek tak, aby znajdowat sie w $rodku poziomicy.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk A- na tablecie, aby przesung¢ babelek A do przodu.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk A+ na tablecie, aby przesung¢ babelek A do tytu.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk B- na tablecie, aby przesunac¢ barke B w lewo.

Naciénij krétko lub dtugo przycisk B+ na tablecie, aby przesung¢ barike B w prawo.

Rysunek 6-103 Wysrodkuj babelek na poziomicy
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5. Wyreguluj wysoko$¢ poprzeczki i przesun kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 w lewo i prawo,
tak aby wigzka lasera (1) byta skierowana na $rodek kamery systemu noktowizyjnego.
Nastepnie naci$nij przycisk Zamknij , aby wytgczy¢ laser ptyty przesuwnej.

Rysunek 6-104 Wysrodkuj laser
Aby skalibrowa¢ kamere systemu noktowizyjnego

1. Naciénij i przytrzymaj przycisk (1) przez 2 sekundy, a ustyszysz sygnat dzwiekowy.
przerywanie. Po okoto 20 sekundach zapali sie zielona lampka (2).

Rysunek 6-105 Uruchomienie kalibratora NV
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@ UWAGA

Po 30 minutach kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 automatycznie przestanie dziata¢, zielona lampka zgasnie,

a brzeczyk bedzie wydawat dzwiek przez 1 sekunde. Aby ponownie uruchomi¢, nacisnij i przytrzymaj
przetacznik (1) przez 2 sekundy.

Gdy kalibrator NV pracuje normalnie, nacisnij i przytrzymaj przetacznik (1) przez 2 sekundy,
zielona lampka zgasnie, a kalibrator NV przestanie dziata¢.

2. Zdejmij zaciski koét, tarcze két i przyrzad pomocniczy do ustawiania zbieznosci.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby wykonac operacje krok po kroku, a na koniec jg ukonczy¢.

automatyczna kalibracja.
6.6.2.2 Wybierajac B: Centrum
1. Wymagane narzedzia kalibracyjne
Ramka kalibracyjna AUTEL-CSC1000;
Kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Zacisk do kota (zacisk do opony) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cel AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cel AUTEL-CSC0500/16-RR;
Pomoc do ustawiania AUTEL-CSC0500/08;

Zasilacz 12 V.

ol ‘; !

Rysunek 6-106 Wymagane narzedzia kalibracyjne
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2. Przygotowania do kalibracji

Ustaw kierownice na $rodku i utrzymuj przednie kota pojazdu w pozycji do jazdy na wprost (w razie potrzeby

najpierw wykonaj ustawienie zbieznosci ko).

Upewnij sie, ze poziom ptynu chtodzacego i oleju silnikowego pojazdu jest na zalecanym poziomie, a zbiornik
paliwa jest petny. Pojazd nie powinien przewozi¢ zadnego dodatkowego tadunku (takiego jak pasazerowie
lub tadunek).

Podtacz VCI do pojazdu i podtacz narzedzie diagnostyczne do VCI (jesli narzedzie diagnostyczne i VCI sg
potaczone za pomoca kabla diagnostycznego, poprowadz kabel

przez okno).
Zaciggnij hamulec postojowy, zamknij wszystkie drzwi i wytgcz wszystkie Swiatta zewnetrzne.
Dostosuj ci$nienie w oponach do zalecanej wartosci.
Utrzymuj pojazd w stanie zimnym.

W razie potrzeby podtacz pojazd do urzadzenia podtrzymujgcego akumulator, aby zapobiec roztadowaniu akumulatora.

wypisac.

Sprawdz, czy kamera systemu noktowizyjnego (NVS) znajduje sie w uchwycie i czy widocznos¢ jest niezaktécona.
(Kamera NVS zazwyczaj znajduje sie w poblizu kratki lub

(przedni emblemat pojazdu.)

Sprawdz, czy okienko ochronne kamery NVS jest uszkodzone. Jesli tak, prosze

Wymien to.

@ NOTATKA

Lokalizacja kamery moze sie rézni¢ w zaleznosci od pojazdu.
Kliknij OK , aby zakonczy¢ umieszczanie narzedzi pomocniczych.

Kliknij Anuluj , aby wyjé¢ z kalibracji systemu widzenia nocnego.

3. Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych
Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki i ptyt przesuwnych

1. Nacisnij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka i ptyty przesuwne automatycznie powréca do swoich

poczatkowych pozycji. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka i ptyty przesuwne sie poruszajg.

2. Nacisnij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po powrocie poprzeczki i ptyt

przesuwnych do ich poczgtkowych pozycji.
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Itam

Frame angle
Roll angle
Pitch angle

Offget

Front and rear
Crossbar hesght
Shiding block (L)
ssding block (R)

Rysunek 6-107 Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki

Status

v

v

v

@ UWAGA

Upewnij sie, ze przewdd zasilajacy znajdujacy sie u dotu kolumny jest podtgczony do gniazdka elektrycznego, a

przetagcznik zasilania jest wigczony.

Aby wysrodkowac ramke kalibracyjng przed pojazdem

1. Umie$¢ rame kalibracyjng okoto 1,5 m przed pojazdem.

2. Wyreguluj rame kalibracyjng tak, aby byta wyréwnana ze srodkiem przodu pojazdu.

Rysunek 6-108 Wysrodkuj ramke kalibracji

Montaz zaciskéw na kota (zaciskéw na opony) i tarcz

Zamontuj dwa zaciski na kota (zaciski na opony) i tarcze na tylnych kotach (jesli nie zostaty zamontowane

wczesdniej).
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Rysunek 6-109 Montaz zaciskéw kot (zaciskéw opon) i tarcz

@ NOTATKA

Podczas automatycznej regulacji upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkdd, ktére mogtyby utrudniac¢ ruch
poprzeczki.

Aby umiesci¢ pomoc w ustawianiu

Umies¢ przyrzad do ustawiania potozenia tak, aby byt skierowany na $rodek przedniego zderzaka.

—m\_h_\
——

Rysunek 6-110 Umies¢ pomoc w wyréwnywaniu

@) uwaca

Po uzyskaniu pozycji pomocy wyréwnujgcej na ekranie pojawi sie monit o usunigcie pomocy wyréwnujace;j.

Stuknij OK , aby kontynuowac.
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Aby umiesci¢ kalibrator NV

Zamontuj kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 na lewej ptycie przesuwnej (zaleznie od kierunku jazdy pojazdu).

Rysunek 6-111 Umies¢ kalibrator NV

Aby wyregulowac i zamocowac rame kalibracyjng

1. Przesun ramke kalibracji tak, aby wartosci ,Odlegtos¢”, ,Odchylenie” i ,Przesuniecie” byty

wyswietlane na zielono.

2. Po umieszczeniu ramy kalibracyjnej nacis$nij 2 hamulce na podstawie, aby zabezpieczy¢ rame kalibracyjna.

3. Zakonczono wstepna regulacje ramki kalibracyjnej. Naci$nij Dalej na tablecie.
aby przej$¢ do nastepnego interfejsu.
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Distance Frame angle Offset

|~

v v

Target values: 1316 Target values: 0.00 Target values; 0

rdr-1i—-

Rysunek 6-112 Dostosowywanie ramki kalibracyjnej

Aby automatycznie przesung¢ poprzeczke do pozycji docelowej

1. Naci$nij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka automatycznie przesunie sie do pozycji docelowe;.
Zwr6¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka sie porusza.
2. Naciénij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po przesunieciu sie paska poprzecznego.

pozycja docelowa.

ften Standard Current Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 ’ v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 i v
Offset 0 0 mm ~
Target distance 1316 136 mm v

Rysunek 6-113 Przesun poprzeczke do pozycji docelowej
Aby wiaczy¢ kalibrator NV i wycentrowac laser

1. Podtgcz dotgczony przewdd zasilajgcy do portu zasilania (1). Wiacz przetgcznik zasilania (2), a
czerwona dioda LED (3) zaswieci sig. Istniejg dwa sposoby podtaczenia zasilania:

Nalezy uzywac zasilacza 12 V odpowiedniego do narzedzia kalibracyjnego.
Nalezy uzywa¢ przewodu zasilajgcego 12 V dotgczonego do ramki kalibracyjnej.
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Rysunek 6-114 Podtacz zasilanie
2. Nacisnij przycisk Otworz na tablecie, aby witgczy¢ laser ptyty przesuwnej.

3. Wyreguluj wysokos$¢ poprzeczki (2) i przesun kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 w lewo i prawo
tak, aby wigzka lasera (1) byta skierowana w dowolne miejsce na powierzchni kamery
systemu noktowizyjnego.

Rysunek 6-115 Regulacja kalibratora NV

4. Ustaw babelek tak, aby znajdowat sie w Srodku poziomicy.
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Nacisnij krétko lub dtugo przycisk A- na tablecie, aby przesuna¢ babelek A do przodu.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk A+ na tablecie, aby przesung¢ babelek A do tytu.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk B- na tablecie, aby przesung¢ barke B w lewo.

Nacisnij krétko lub dtugo przycisk B+ na tablecie, aby przesung¢ banke B w prawo.

Rysunek 6-116 Wysrodkuj babelek na poziomicy

5. Wyreguluj wysoko$¢ poprzeczki i przesun kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 w lewo i prawo, tak
aby wigzka lasera (1) byta skierowana na srodek kamery systemu noktowizyjnego. Nastepnie
naciénij przycisk Zamknij , aby wytgczy¢ laser ptyty przesuwne;j.

Rysunek 6-117 Wysrodkuj laser
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Aby skalibrowa¢ kamere systemu noktowizyjnego

1. Naciénij i przytrzymaj przycisk (1) przez 2 sekundy, a brzeczyk bedzie wydawat przerywany
dzwiek. Po okoto 20 sekundach zapali sie zielona lampka (2).

Rysunek 6-118 Uruchomienie kalibratora NV

@ UWAGA

Po 30 minutach kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 automatycznie przestanie dziata¢, zielona lampka zgasnie,
a brzeczyk bedzie wydawat dzwiek przez 1 sekunde. Aby ponownie uruchomié¢, nacisnij i przytrzymaj
przetacznik (1) przez 2 sekundy.

Gdy kalibrator NV pracuje normalnie, naci$nij i przytrzymaj przetacznik (1) przez 2 sekundy, zielona
lampka zgasnie, a kalibrator NV przestanie dziatac.

2. Zdejmij zaciski kot, tarcze két i przyrzad pomocniczy do ustawiania zbieznosci.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby wykona¢ operacje krok po kroku, a na koniec jg ukonczy¢.

automatyczna kalibracja.
6.6.2.3 Po wybraniu C: W prawo
1. Wymagane narzedzia kalibracyjne
Kalibracja ramki AUTEL-CSC1000;
Kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Zacisk do kota (zacisk do opony) AUTEL-CSC0500/17-RR;

Cel AUTEL-CSC0500/16-LR;
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Cel AUTEL-CSC0500/16-RR;
Pomoc do ustawiania AUTEL-CSC0500/08;

Zasilacz 12 V.

-

2= .1

Rysunek 6-119 Wymagane narzedzia kalibracyjne

2. Przygotowania do kalibracji

Ustaw kierownice na srodku i utrzymuj przednie kota pojazdu w pozycji do jazdy na wprost
(w razie potrzeby najpierw wykonaj ustawienie zbieznosci két).

Upewnij sie, ze poziom ptynu chtodzacego i oleju silnikowego pojazdu jest na zalecanym poziomie, a
zbiornik paliwa jest petny. Pojazd nie powinien przewozi¢ zadnego dodatkowego tadunku (takiego
jak pasazerowie lub tadunek).

Podtacz VCI do pojazdu i podtgcz narzedzie diagnostyczne do VCI (jesli narzedzie
diagnostyczne i VCI sg potgczone za pomocg kabla diagnostycznego, poprowadz kabel
przez okno).

Zaciagnij hamulec postojowy, zamknij wszystkie drzwi i wytgcz wszystkie Swiatta zewnetrzne.
Dostosuj cisnienie w oponach do zalecanej wartosci.
Utrzymuj pojazd w stanie zimnym.

W razie potrzeby podtacz pojazd do urzadzenia podtrzymujacego akumulator, aby zapobiec roztadowaniu akumulatora.

wypisac.

Sprawdz, czy kamera systemu noktowizyjnego (NVS) znajduje sie w uchwycie i czy widocznos$¢
jest niezakitécona. (Kamera NVS zazwyczaj znajduje sie w poblizu kratki lub
(przedni emblemat pojazdu.)
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Sprawdz, czy okienko ochronne kamery NVS jest uszkodzone. Jesli tak, prosze

Wymien to.

@ NOTATKA

Lokalizacja kamery moze sie rézni¢ w zaleznosci od pojazdu.
Kliknij OK, aby zakonczy¢ umieszczanie narzedzi pomocniczych.

Kliknij Anuluj , aby wyjé¢ z kalibracji systemu widzenia nocnego.

3. Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych
Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki i ptyt przesuwnych

1. Nacisnij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka i ptyty przesuwne automatycznie powrécg do swoich

poczatkowych pozycji. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka i ptyty przesuwne sie poruszaja.

2. Nacis$nij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po powrocie poprzeczki i ptyt

przesuwnych do ich poczgtkowych pozycji.

hem Status

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shding block (R) v

Rysunek 6-120 Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki

@ NOTATKA

Upewnij sig, ze przewéd zasilajacy znajdujacy sie na spodzie kolumny jest podtaczony do gniazdka elektrycznego, a

przetacznik zasilania jest wkaczony.

Aby wysrodkowac ramke kalibracyjna przed pojazdem

1. Umie$¢ rame kalibracyjng okoto 1,5 m przed pojazdem.

2. Wyreguluj rame kalibracyjna tak, aby byta wyréwnana ze $rodkiem przodu pojazdu.
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Rysunek 6-121 Wysrodkuj ramke kalibracji
Montaz zaciskéw na kota (zaciskéw na opony) i tarcz

Zamontuj dwa zaciski na kota (zaciski na opony) i tarcze na tylnych kotach (jesli nie zostaty zamontowane

wczesdniej).

Rysunek 6-122 Montaz zaciskéw kot (zaciskéw opon) i tarcz

@ uwaca

Podczas automatycznej regulacji nalezy upewnic sie, ze nie ma zadnych przeszkéd, ktére mogtyby utrudniaé
ruch poprzeczki.

Aby umiesci¢ pomoc w ustawianiu

Umies$¢ przyrzad do ustawiania potozenia tak, aby byt skierowany na $rodek przedniego zderzaka.
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Rysunek 6-123 Umie$¢ pomoc w wyréwnywaniu

@ NOTATKA

Po uzyskaniu pozycji pomocy wyréwnujgcej na ekranie pojawi sie monit o usuniecie pomocy
wyréwnujacej. Stuknij OK, aby kontynuowac.

Aby umiesci¢ kalibrator NV

Zamontuj kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 na prawej ptycie przesuwnej (zaleznie od kierunku
jazdy pojazdu).

Rysunek 6-124 Umies¢ kalibrator NV
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Aby wyregulowac i zamocowac rame kalibracyjna

1. Przesun ramke kalibracji tak, aby wartosci ,Odlegtos¢”, ,Odchylenie” i ,Przesuniecie” byty

wyswietlane na zielono.

2. Po umieszczeniu ramy kalibracyjnej nacisnij 2 hamulce na podstawie, aby zabezpieczy¢ rame kalibracyjna.

3. Zakonczono wstepng regulacje ramki kalibracyjnej. Nacisnij Dalej na tablecie.
aby przejs$¢ do nastepnego interfejsu.

Distance Frame angle Offset
E4 i~ .
v

v v

Target values 1316 Target values 0.00 Target values, o]

Rysunek 6-125 Dostosowywanie ramki kalibracyjnej

Aby automatycznie przesung¢ poprzeczke do pozycji docelowej

1. Nacisnij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka automatycznie przesunie sig na cel

pozycja. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka sig porusza.

2. Naciénij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po przesunieciu sie paska poprzecznego.

pozycja docelowa.
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hem Standard

Frame angle 0.00
Rodl angle 0.00
Prich angle 0.00
Offset 0

Target distance 1316

Current
0.00
0.00
0.00
o

1316

Rysunek 6-126 Przesur poprzeczke do pozycji docelowej

Aby wiaczy¢ kalibrator NV i wycentrowac laser

Jnit

mm

mm

Stams

1. Podtgcz dotgczony przewdd zasilajgcy do portu zasilania (1). Wiacz przetgcznik zasilania (2), a

czerwona dioda LED (3) zaswieci sig. Istniejg dwa sposoby podtaczenia zasilania:

Nalezy uzywac zasilacza 12 V odpowiedniego do narzedzia kalibracyjnego.

Nalezy uzywa¢ przewodu zasilajgcego 12 V dotgczonego do ramki kalibracyjnej.

Rysunek 6-127 Podtacz zasilanie

2. Nacisnij przycisk Otwoérz na tablecie, aby wiaczy¢ laser ptyty przesuwne;j.

3. Wyreguluj wysoko$¢ poprzeczki (2) i przesun kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 w lewo i prawo tak,

aby wigzka lasera (1) byta skierowana w dowolne miejsce na powierzchni kamery systemu

noktowizyjnego.
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Rysunek 6-128 Regulacja kalibratora NV
4. Ustaw babelek tak, aby znajdowat sie w $rodku poziomicy.
Naciénij krétko lub dtugo przycisk A- na tablecie, aby przesung¢ babelek A do przodu.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk A+ na tablecie, aby przesung¢ babelek A do tytu.
Nacisnij krétko lub dtugo przycisk B- na tablecie, aby przesung¢ barke B w lewo.

Nacisnij krétko lub dtugo przycisk B+ na tablecie, aby przesung¢ barke B w prawo.

Rysunek 6-129 Wysrodkuj babelek na poziomicy
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5. Wyreguluj wysoko$¢ poprzeczki i przesun kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 w lewo i prawo,
tak aby wigzka lasera (1) byta skierowana na $rodek kamery systemu noktowizyjnego.
Nastepnie naci$nij przycisk Zamknij , aby wytgczy¢ laser ptyty przesuwnej.

AUTEL-£5C0503/01

Rysunek 6-130 Wysrodkuj laser
Aby skalibrowa¢ kamere systemu noktowizyjnego

1. Naciénij i przytrzymaj przycisk (1) przez 2 sekundy, a ustyszysz sygnat dzwiekowy.
przerywanie. Po okoto 20 sekundach zapali sie zielona lampka (2).

Rysunek 6-131 Uruchomienie kalibratora NV
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@ NOTATKA

Po 30 minutach kalibrator NV AUTEL-CSC0603/01 automatycznie przestanie dziata¢, zielona lampka zgasnie, a

brzeczyk bedzie wydawat dzwiek przez 1 sekunde. Aby ponownie uruchomi¢, nacisnij i przytrzymaj przetacznik
(1) przez 2 sekundy.

Gdy kalibrator NV pracuje normalnie, nacisnij i przytrzymaj przetacznik (1) przez 2 sekundy, zielona lampka
zgasnie, a kalibrator NV przestanie dziata¢.

2. Zdejmij zaciski kot, tarcze két i przyrzad pomocniczy do ustawiania zbieznosci.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby wykonac operacje krok po kroku, a na koniec jg ukonczy¢.
automatyczna kalibracja.

6.7 Kamera poktadowa

System kamer poktadowych ma ostrzega¢ kierowce, gdy pojazd zaczyna zjezdzac ze swojego pasa na autostradach

i drogach gtéwnych. System ma na celu minimalizacje wypadkéw spowodowanych btedem kierowcy, rozproszeniem
uwagi i sennoscig.

@ NOTATKA

Tutaj bierzemy jako przyktad pojazd Audi A7 2011. Procedury kalibracji mogg sie rézni¢ w zaleznosci od pojazdu.
Postepuj zgodnie ze szczegétowymi instrukcjami na tablecie.

Upewnij sig, ze migdzy elementami znajduje sie co najmniej 1500 mm +/-25 mm (59,06 cala +/- 0,98 cala) wolnej przestrzeni.
$rodek przedniego kota i przéd pojazdu.

6.7.1 Wybierz sytuacje wymagajaca kalibracji
Naprawa lub wymiana przedniej kamery wideo.
Naprawa lub wymiana przedniej szyby.
Wyregulowano podwozie.

Dostosowano wysokos$¢ nadwozia pojazdu.

Ponowne odczytanie wysokosci pojazdu za pomocg czujnika wysokosci pojazdu.
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6.7.2 Wybierz miejsce parkowania pojazdu

Rysunek 6-132 Wybierz pozycje parkowania pojazdu
A: Réwny teren.

B: Rama kalibracyjna i pojazd nie znajdujg sie na tym samym poziomie (do pomiaru wartosci h nalezy
uzy¢ taSmy mierniczej).

Enter h Value

* Measure the height gap h between the two lavels, and enter the
measured value (unit: mm)

Rysunek 6-133 Zmierzona wartos¢ h

C: Nieréwne podtoze lub rama kalibracyjna i pojazd nie znajduja sie na tym samym poziomie (nalezy
uzy¢ kompensacji, aby automatycznie rozpozna¢ powierzchnie nosng pojazdu jako punkt odniesienia
w celu dostosowania wysokosci, kata pochylenia i kata przechytu).

6.7.2.1 Wybierajagc A lub B
1. Wymagane narzedzia kalibracyjne

Ramka kalibracyjna AUTEL-CSC1000;
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Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/01;

Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Zacisk do kota (zacisk do opony) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cel AUTEL-CSC0500/16-LR;

Cel AUTEL-CSC0500/16-RR;

Pomoc do ustawiania AUTEL-CSC0500/08.

Rysunek 6-134 Wymagane narzedzia kalibracyjne (po wybraniu opcji A lub B)

2. Przygotowania do kalibracji

Zaparkuj pojazd na réwnej powierzchni. Wysrodkuj kierownice i utrzymuj przednie kota
pojazdu w pozycji do jazdy na wprost (w razie potrzeby najpierw wykonaj ustawienie
zbieznosci két). Upewnij sie, ze przed pojazdem jest co najmniej 3 m przestrzeni;

Zatrzymaj pojazd catkowicie, sprawdz, czy kat ciggu tylnego jest ustawiony prawidtowo i
wylacz zapton;

Upewnij sig, ze poziom ptynu chtodzacego i oleju silnikowego pojazdu jest na zalecanym poziomie, a
zbiornik paliwa jest petny. Pojazd nie powinien przewozi¢ zadnego dodatkowego tadunku (takiego
jak pasazerowie lub tadunek);

Podtacz VCI do pojazdu i podtgcz narzedzie diagnostyczne do VCI (jesli narzedzie
diagnostyczne i VCI sg potgczone za pomocg kabla diagnostycznego, poprowadz kabel
przez okienko);
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Zamknij wszystkie drzwi i wytgcz cate owietlenie zewnetrzne;
Dostosuj ci$nienie w oponach do wymaganej wartosci;

W razie potrzeby podtacz pojazd do urzadzenia podtrzymujacego akumulator, aby zapobiec roztadowaniu akumulatora.

wypisa¢;
W przypadku pojazdéw z zawieszeniem pneumatycznym nalezy wigczy¢ ,tryb podnosnika”;

Upewnij sig, ze szyba przednia i obiektywy kamery sg czyste i nie ma zadnych przeszkdd blokujgcych widocznos¢

kamery;
Upewnij sig, ze obszar kalibracji jest dobrze o$wietlony;

Wyczys¢ deske rozdzielczg i usun z niej wszelkie ciata obce, ktére moga

powodowac oslepianie przez przednia szybe.

@ NOTATKA

Upewnij sig, ze na szybie nie ma zadnych odbi¢ (odblaskowe przedmioty mozna zakry¢ czarng tkaning).

Jesli Twdj pojazd jest wyposazony w zawieszenie pneumatyczne lub podniostes$/obnizytes wysokos¢ jazdy,
przywrdé¢ pojazdowi wysoko$¢ jazdy ustawiong przez producenta przed przystgpieniem do kalibracji.

Kliknij opcje Sprawdz odwietlenie otoczenia , aby sprawdzi¢ warunki otoczenia zgodnie z wyswietlanymi monitami.
Kliknij OK , aby zakonczy¢ umieszczanie narzedzi pomocniczych.

Kliknij Anuluj, aby wyjs¢ z funkgji kalibracji przedniej kamery.

3. Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych
Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki i ptyt przesuwnych

1. Naciénij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka i ptyty przesuwne automatycznie powrécg do swoich poczatkowych

pozycji. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka i ptyty przesuwne sie poruszajg.

2. Nacisnij przycisk Dalej na tablecie, aby przejs¢ do nastepnego interfejsu po powrocie poprzeczki i ptyt przesuwnych

do ich poczatkowych pozycji.

e Status
Frame angla v
Raoll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
= Crossbar height v
Shding block (L) v
Shiding block (R) v

Rysunek 6-135 Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki
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@ UWAGA

Upewnij sie, ze przewdd zasilajacy znajdujacy sie u dotu kolumny jest podtaczony do gniazdka elektrycznego, a

przetacznik zasilania jest wigczony.

Aby wysrodkowac ramke kalibracyjng przed pojazdem

1. Umie$¢ rame kalibracyjng okoto 1,5 m przed pojazdem.

2. Wyreguluj rame kalibracyjna tak, aby byta wyréwnana ze $rodkiem przodu pojazdu.

Rysunek 6-136 Wysrodkuj ramke kalibracji
Montaz zaciskéw na kota (zaciskéw na opony) i tarcz

Zamontuj dwa zaciski na kota (zaciski na opony) i tarcze na tylnych kotach (jesli nie zostaty zamontowane

wczesdniej).

Rysunek 6-137 Montaz zaciskéw koét (zaciskdw opon) i tarcz

265



@ NOTATKA

Podczas automatycznej regulacji upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkéd, ktére mogtyby utrudnia¢ ruch
poprzeczki.

Aby umiesci¢ pomoc w ustawianiu

Umies$¢ przyrzad do ustawiania kot tak, aby byt skierowany na srodek przedniego kota.

Rysunek 6-138 Umie$¢ pomoc w wyréwnywaniu

@ NOTATKA
Po uzyskaniu pozycji pomocy wyréwnujacej na ekranie pojawi sie monit o usuniecie pomocy wyréwnujgcej.
Stuknij OK , aby kontynuowac.

Do przymocowania i zamocowania planszy docelowej

1. Opusci¢ uchwyty tarczy celowniczej (1) po obu stronach poprzeczki kalibracyjnej
rama AUTEL-CSC1000.
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Rysunek 6-139 Rozszerz uchwyt ptytki docelowej

2. Zamontuj ptytke docelowg AUTEL-CSC0601/01 w ramie kalibracyjnej i zabezpiecz ptytke docelowg za
pomocg blokéw przesuwnych (1) po obu stronach poprzeczki.

Rysunek 6-140 Naprawa planszy docelowej

Aby wyregulowac i zamocowac rame kalibracyjng

1. Przesun ramke kalibracji tak, aby wartosci ,Odlegtos$¢”, ,Odchylenie” i ,Przesuniecie” byty

wyswietlane na zielono.

2. Po umieszczeniu ramy kalibracyjnej nacisnij 2 hamulce na podstawie, aby
Zabezpiecz rame kalibracyjng.
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3. Zakonczono wstepna regulacje ramki kalibracyjnej. Naci$nij Dalej na tablecie.

aby przejs$¢ do nastepnego interfejsu.

Distance Frame angle

I"N—*
v

v

larget values: 1574 larget values:

v

¢.0¢ larget velues;

r—'ﬂ—,-—.ﬁ—-

Rysunek 6-141 Dostosuj ramke kalibracji

Aby automatycznie przesung¢ poprzeczke do pozycji docelowej

1. Nacisnij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka automatycznie przesunie sie do pozycji

docelowej. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka sie porusza.

2. Naciénij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po przesunieciu sie paska poprzecznego.

pozycja docelowa.

3. Zdejmij zaciski na kota (zaciski na opony), tarcze két i przyrzad do ustawiania zbieznosci.

pomoc.

em
Frame angle
Rall angle
Pitch angle
Offget

Target distance

Target height

Stancined
0.00
000
000

1574

993

000

0.00

E

E|

E

Rysunek 6-142 Przesun poprzeczke do pozycji docelowej
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Aby skalibrowa¢ przednig kamere

1. Wybierz nadkole i wprowadz wysokos¢ lewego przedniego kota, prawego przedniego
kota, lewego tylnego kota i prawego tylnego kota. Stuknij OK po wprowadzeniu
wszystkich wartosci. Jedli wartosci sa prawidtowe, stuknij Tak, aby kontynuowac.

\ —y Whee! housing rim height (mm)

i | r : ‘
! I ! LF RF

-

Rysunek 6-143 Wysoko$¢ obreczy obudowy kota wejsciowego

|
i |

Chuose whee! housing, input the
height

2. Poczekaj, az na ekranie pojawi sie komunikat ,Kalibracja zakoriczona powodzeniem, brak usterek”, a nastepnie

naciénij przycisk OK, aby zakonczy¢ kalibracje.
6.7.2.2 Podczas wybierania C
1. Wymagane narzedzia kalibracyjne
Ramka kalibracyjna AUTEL-CSC1000;
Tablica celownicza AUTEL-CSC0601/01;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Zacisk do kota (zacisk do opony) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cel AUTEL-CSC0500/16-LF;
Cel AUTEL-CSC0500/16-RF;
Cel AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cel AUTEL-CSC0500/16-RR;
Klin pod kota;

Stojak na kierownice.
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Rysunek 6-144 Wymagane narzedzia kalibracyjne

2. Przygotowania do kalibracji

Zaparkuj pojazd na réwnej powierzchni, ustawiajac przednie kota na wprost.

pozycja;

Podtozy¢ klin pod kota przed i za lewym przednim lub prawym przednim kotem, aby zapobiec

poruszaniu sie pojazdu;

Wysrodkuj kierownice, zamontuj stojak na kierownice, zwolnij

zaciggnij hamulec postojowy i wigcz bieg naturalny.

Utrzymuj pojazd bez tadunku. Upewnij sig, ze poziom ptynu chtodzacego i oleju silnikowego jest prawidtowy,
a zbiornik paliwa jest petny.

Zamknij wszystkie drzwi i o$wietlenie zewnetrzne;
Dostosuj ci$nienie w oponach do wymaganej wartosci;

Jezeli pojazd jest wyposazony w zawieszenie pneumatyczne, przed dokonaniem pomiaru nalezy ustawic¢

je w trybie standardowym (moze sie to rézni¢ w zaleznosci od modelu pojazdu).
Upewnij sie, ze przed pojazdem jest co najmniej 3 metry wolnej przestrzeni.

Zatrzymaj pojazd catkowicie, sprawdz, czy kat ciggu tylnego jest ustawiony prawidtowo i

wytgcz zapton;

Podtacz VCI do pojazdu i podtacz narzedzie diagnostyczne do VCI (jedli narzedzie diagnostyczne i VCI

sg potgczone za pomocg kabla diagnostycznego, poprowadz kabel przez okienko);
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W razie potrzeby podtacz pojazd do urzadzenia podtrzymujacego akumulator, aby zapobiec roztadowaniu akumulatora.

wypisa¢;

Upewnij sie, ze szyba przednia i obiektywy kamery sg czyste i nie ma zadnych przeszkdd blokujgcych widocznos¢

kamery;
Upewnij sie, ze obszar kalibracji jest dobrze oswietlony;

Wyczys¢ deske rozdzielczg i usun z niej wszelkie ciata obce, ktére moga

powodowac oélepianie przez przednig szybe.

@ NOTATKA

Upewnij sig, ze na szybie nie ma zadnych odbi¢ (odblaskowe przedmioty mozna zakry¢ czarng tkaning).

Kliknij opcje Sprawdz oéwietlenie otoczenia, aby sprawdzi¢ warunki owietlenia otoczenia.
zgodnie z monitami.
Kliknij OK , aby zakonczy¢ umieszczanie narzedzi pomocniczych.

Kliknij Anuluj , aby wyjs¢ z funkgji kalibracji przedniej kamery.

3. Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych
Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki i ptyt przesuwnych

1. Naciénij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka i ptyty przesuwne automatycznie powrécg do swoich poczatkowych

pozycji. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka i ptyty przesuwne sie poruszajg.

2. Nacisnij przycisk Dalej na tablecie, aby przejs¢ do nastepnego interfejsu po powrocie poprzeczki i ptyt przesuwnych

do ich poczatkowych pozycji.

Iesy Sutue

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Siiding block (L) v
Shding block (R) v

Rysunek 6-145 Automatyczne pozycjonowanie poprzeczki

@ NOTATKA

Upewnij sie, ze przewdd zasilajgcy znajdujacy sie na spodzie kolumny jest podtgczony do gniazdka elektrycznego, a

przetacznik zasilania jest wigczony.
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Przygotowanie pojazdu

1. Podtéz kliny pod kota, aby zapobiec élizganiu sie pojazdu.
a4
o’{

) O

N

Rysunek 6-146 Umieszczanie klinéw pod kota

2. Skre¢ do przodu, zablokuj kierownice, ustaw skrzynie biegéw w potozeniu neutralnym i zwolnij.

hamulec postojowy.

5

Rysunek 6-147 Montaz narzedzia do mocowania uchwytu na kierownice

Aby wysrodkowac ramke kalibracyjng przed pojazdem

1. Umie$¢ rame kalibracyjng okoto 1,5 m przed pojazdem.

2. Wyreguluj rame kalibracyjna tak, aby byta wyréwnana ze $rodkiem przodu pojazdu.
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Rysunek 6-148 Wys$rodkuj ramke kalibracji
Montaz zaciskdw na kota (zaciskéw na opony) i tarcz

Zamontuj cztery zaciski na kota (zaciski na opony) i tarcze na kotach (jesli nie zostaty
zamontowane wczesniej).

Rysunek 6-149 Montaz zaciskéw na kota (zaciskéw na opony) i tarcz
Aby wykona¢ kompensacje toczenia sie kot

1. Zgodnie ze wskazéwkami na ekranie przesun klin pod koto do tytu o okoto 30 cm, a
nastepnie pchnij pojazd w kierunku wskazanym strzatka.
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I
LV

Rysunek 6-150 Kompensacja toczenia sie kot 1

Tre]
My

Rysunek 6-151 Kompensacja toczenia sie két 2
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() R,

0

L

Rysunek 6-152 Kompensacja toczenia sie kot 3

<) -t . s

b et

STOP

P

Rysunek 6-153 Kompensacja toczenia sie kot 4

2. Jesli kompensacja toczenia zostanie ukonczona, tablet przejdzie do nastepnego ekranu
automatycznie.
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@ UWAGA

Podczas automatycznej regulacji nalezy upewnic sie, ze nie ma zadnych przeszkéd, ktére mogtyby utrudniac
ruch poprzeczki.

Do przymocowania i zamocowania planszy docelowej

1. Opusci¢ uchwyty tarczy celowniczej (1) po obu stronach poprzeczki
Ramka kalibracyjna AUTEL-CSC1000.

Rysunek 6-154 Rozszerz uchwyt ptytki docelowej

2. Zamontuj ptytke docelowg AUTEL-CSC0601/01 na ramie kalibracyjnej i zabezpiecz

tarcze docelowg za pomocg blokéw przesuwnych (1) znajdujacych sig po obu stronach poprzeczki.

Rysunek 6-155 Zamocuj plansze docelowg
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Aby wyregulowac i zamocowac rame kalibracyjna

1. Przesun ramke kalibracji tak, aby wartosci ,Odlegtos¢”, ,Odchylenie” i ,Przesuniecie” byty

wyswietlane na zielono.

2. Po umieszczeniu ramy kalibracyjnej nacisnij 2 hamulce na podstawie, aby zabezpieczy¢ rame kalibracyjna.

3. Zakonhczono wstepna regulacje ramki kalibracyjnej. Nacisnij Dalej na tablecie.

aby przej$¢ do nastepnego interfejsu.

Frame angle

Distance
v v

Target values: 1574 Taiget values 0.00

T .

Rysunek 6-156 Dostosowywanie ramki kalibracyjnej

Offset

Aby automatycznie przesunaé poprzeczke do pozycji docelowej

A-A

v

Target values

1. Nacisnij przycisk Start na tablecie, a poprzeczka automatycznie przesunie sie na cel

pozycja. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo, gdy poprzeczka sie porusza.

2. Naciénij przycisk Dalej na tablecie, aby przej$¢ do nastepnego interfejsu po przesunieciu sie paska poprzecznego.

pozycja docelowa.

Hom
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset

Terget distance

Target height

Standard
000
0.00
0.00

0

1574

993

Carrent

000

0.00

0.00

Rysunek 6-157 Przesunh poprzeczke do pozycji docelowej
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3. Zdejmij zaciski na kota (zaciski na opony), tarcze két i przyrzad do ustawiania zbieznosci.

pomoc
Aby skalibrowac przednig kamere

1. Wybierz nadkole i wprowadz wysoko$¢ lewego przedniego kota, prawego przedniego kota, lewego tylnego
kota i prawego tylnego kota. Stuknij OK po wprowadzeniu wszystkich wartosci. Jesli wartosci sa prawidtowe,

stuknij Tak, aby kontynuowac.

Whee! housing rim height (mm)
LF RF |
LR RR

Chuose whes! housing, inpot the
height

Rysunek 6-158 Wysoko$¢ obreczy obudowy kota wejsciowego

2. Poczekaj, az na ekranie pojawi sie komunikat ,Kalibracja zakoficzona powodzeniem, brak usterek”, a nastgpnie

nacisnij przycisk OK, aby zakorczy¢ kalibracje.



| MechboTerlodbySooe
/7 Konserwacja i serwis

7.1 Instrukcje dotyczace konserwacji

7.1.1 Konserwacja ramy kalibracyjnej

7.1.1.1 Konserwacja kamery

Trzymaj rece i narzedzia z dala od obiektywu aparatu.

NIE prébuj czysci¢ obiektywu aparatu standardowym ptynem do czyszczenia okien i $ciereczkg ani dmuchajgc na
niego sprezonym powietrzem. Jesli czyszczenie kiedykolwiek okaze sie konieczne, nalezy je wykona¢ specjalnym

ptynem do czyszczenia optyki i/lub sprezonym powietrzem.

7.1.1.2 Konserwacja tancucha

Aby rama kalibracyjna podnosita sie i opadata ptynnie, nalezy co pét roku naktada¢ na oba taricuchy olej
antykorozyjny.

) |GG R [ RO [ (RG]

Metoda konserwacji: umies¢ taricuchy w szczelinach po obu stronach ramy kalibracyjnej i nanie$ olej

antykorozyjny na powierzchnie taricuchéw.
7.1.1.3 Mechanizm dostrajania Konserwacja

Aby mechanizm precyzyjnej regulacji dziatat sprawnie, nalezy co p6t roku uzupetnia¢ smar w mechanizmie.
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Metoda konserwacji: uzyj pistoletu smarowego, aby pionowo namierzy¢ gwinty, fozyska, kota zebate i
inne czesci robocze pokretet mechanizmu precyzyjnego dostrajania i napetic je. Nastepnie obré¢ kazde
pokretto tam i z powrotem 2 lub 3 razy, aby upewnic sie, ze smar jest rGwnomiernie rozprowadzony.

7.1.1.4 Konserwacja szyny prowadzgcej poprzeczke

Aby zapewni¢ ptynng prace ptyt przesuwnych, nalezy co pét roku pokry¢ prowadnice poprzeczki olejem

antykorozyjnym.
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Metoda konserwacji: przetrze¢ prowadnice suchg szmatka, nanie$¢ olej antykorozyjny, a nastepnie przesung¢

ptyte przesuwng tam i z powrotem 2 lub 3 razy, aby réwnomiernie rozprowadzic olej.

7.1.1.5 Konserwacja ptyty przesuwnej

Aby ptyta przesuwna dziatata ptynnie i bezgtosnie, nalezy raz w roku uzupetnic¢ jej smar.

Metoda konserwacji: postepuj zgodnie z instrukcjami w ,Instrukcji obstugi posprzedazowej”, aby usuna¢ lewg i

prawa ptyte przesuwng. Nastepnie usun zespot taczacy ptyte (1), aby uzyskac dostep do zestawu przektadni.
Nat6z smar na kota zebate i obré¢ koto zgbate znajdujace si¢ nad enkoderem i na zewnatrz ptyt przesuwnych,

aby zapewni¢ réwnomierne rozprowadzenie smaru.
7.1.1.6 Konserwacja mechanizmu sktadania

Aby mechanizm sktadania dziatat ptynnie i bezgtosnie, nalezy doda¢

smarujac go olejem co pét roku.

Metoda konserwacji: bezposrednie naktadanie oleju smarujacego na szczeliny miedzy elementami ciernymi.

7.1.2 Utrzymanie celu

NIE uzywaj twardych przedmiotéw do uderzania lub zarysowywania powierzchni celu, co moze spowodowac, ze cel

bedzie niemozliwy do zidentyfikowania. Zwré¢ uwage, ze nagromadzenie brudu, oleju lub smaru moze réwniez spowodowac
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problemy z identyfikacja.

Na ekranie wyswietlania wzoru docelowego na wzorze docelowym pojawia sie nastepujaca czerwona ikona, co oznacza,

ze cel moze wymagac czyszczenia.

® Czerwona ikona: Cel nie zostat znaleziony.

Do czyszczenia tarczy nie zaleca sie uzywania $ciereczek lub szmatek, poniewaz ich wtékna zatrzymujg thuszcz, ktéry w

miare dalszego wycierania bedzie odktadat sie na powierzchni tarczy w postaci cienkiej warstwy.
Do wycierania powierzchni tarcz nalezy uzywac tagodnego $rodka czyszczacego i miekkich recznikéw papierowych.
NIE polewaj ani nie zanurzaj celéw w wodzie, ani nie spryskuj ich srodkiem czyszczagcym bezposrednio na cel. Moze to

uszkodzi¢ elementy optyczne. Podczas czyszczenia wytrzyj caty cel.

7.2 Procedury serwisowe

W tej sekcji przedstawiono informacje dotyczace rozwigzywania probleméw, pomocy technicznej, ustug naprawczych i

sktadania wnioskéw o czesci zamienne lub opcjonalne.

7.2.1 Samokontrola

1. Po naci$nieciu hamulca noznego samochéd podnosi sie lub hamulec nie jest wystarczajgco mocno zacisnigty.
Sprawdz, czy podtoze jest réwne, jezeli nie, przenies sie na réwne miejsce;
2. Mechanizm podnoszacy rame kalibracyjng nie dziata.
Sprawdz, czy przewdd zasilajgcy jest dobrze podigczony;
Sprawdz, czy wylgcznik zasilania ramy kalibracyjnej jest wigczony;
Sprawdz, czy przycisk ZATRZYMANIA AWARYJNEGO jest wigczony;
Sprawdz, czy ramiona poprzeczki s roztozone i zablokowane;
Sprawdz, czy czekate$ dtuzej niz 5 sekund na wtgczenie systemu;
Sprawdz, czy rama kalibracyjna osiggneta dolna/gérna pozycje graniczna.
3. Mechanizm podnoszgcy rame kalibracyjng jest trudny do podniesienia lub upadku.

Sprawdz, czy zamontowane narzedzia ADAS, tablice wzorcowe lub inne narzedzia nie blokujg mechanizmu

podnoszacego;
Sprawdz, czy kable tadujace lub inne kable nie sg splatane.

Sprawdz, czy pret do mocowania desek jest catkowicie roztozony.
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Sprawdz, czy monitor nie jest zainstalowany krzywo;
Sprawdz, czy wokét ramki kalibracyjnej nie ma przeszkéd.
4. Ramiona poprzeczki nie dajg sie ztozy¢ lub jest to utrudnione.

Sprawdz, czy wewnetrzna czerwona kolumna ramki kalibracji jest wyréwnana z ostrzezeniem

podpisac;

Sprawdz, czy zamontowane narzedzia ADAS, tablice wzorcowe lub inne narzedzia sg

REMOVED;
Sprawdz, czy ptyta przesuwna odsuwa sie od mechanizmu sktadania;
Sprawdz, czy wokét ramki kalibracyjnej nie ma przeszkéd.
5. Ramiona poprzeczki nie rozktadajg sie lub rozktadajg sie z trudem.

Sprawdz, czy wewnetrzna czerwona kolumna ramki kalibracji jest wyréwnana z ostrzezeniem

podpisat;
Sprawdz, czy pokretto mechanizmu sktadania jest obrécone do oporu;
Sprawdz, czy taficuch porusza sie ptynnie, czy tez jest uszkodzony;
Sprawdz, czy wokét ramki kalibracyjnej nie ma przeszkéd.

6. Ptyty przesuwne nie dajg sie przesuwac lub przesuwanie jest utrudnione.
Sprawdz, czy poprzeczka opadta i jest dobrze zamocowana;

Sprawdz, czy w kanale taricucha wewnatrz poprzeczki nie ma zadnych ciat obcych i

sprawdz, czy $ruby taficucha nie sg poluzowane;
Sprawdz, czy pomiedzy ptytami przesuwnymi a prowadnicami nie znajduja sie zadne ciata obce;
Sprawdz, czy miedzy kotami zebatymi ptyt przesuwnych i listwami zebatymi nie znajduja sie zadne ciata obce;
Upewnij sie, ze pasy bezpieczenstwa ptyt przesuwnych znajdujg si¢ w wyznaczonych zakresach;

Poruszaj ptytkami przesuwnymi, aby sprawdzi¢, czy nie wypadng z nich zadne ciata obce.

7. Plyty przesuwne opadajg nieprawidtowo, gdy poprzeczka jest ztozona.

Sprawdz, czy zebatki nie sg luzne;

Sprawdz, czy kota zgbate nie odpadlty.

7.2.2 Ustugi posprzedazowe

7.2.2.1 Konserwacja na miejscu

1. Mechanizm podnoszacy rame kalibracyjna nadal nie dziata po przeprowadzeniu samokontroli.

283



W celu sprawdzenia stanu kazdego urzadzenia personel serwisu posprzedazowego powinien przej$¢ do trybu fabrycznego.

czujnik i hamulec silnika;

Zdejmij tylng pokrywe i sprawdz, czy kable nie sa poluzowane, uszkodzone itp.

2. Mechanizm podnoszacy ramy kalibracyjnej nadal jest trudny do podniesienia lub upadku po samoczynnym

kontrola.

Sprawdz, czy konstrukcja ramy kalibracyjnej nie ulegta deformacji w wyniku obstugi posprzedazowej

personel serwisowy na miejscu;
Wejdz do trybu fabrycznego, sprawdz stan kazdego czujnika i hamulca silnika;
Zdejmij tylng pokrywe i sprawdz, czy kable nie sg poluzowane, uszkodzone itp.
3. Rama kalibracyjna unosi sie i opada z wyraznym nietypowym hatasem i zacina sie.

W celu sprawdzenia stanu kazdego urzadzenia personel serwisu posprzedazowego powinien przejs¢ do trybu fabrycznego.

czujnik i hamulec silnika;

Zdejmij tylng pokrywe i sprawdz, czy kable nie sg poluzowane, uszkodzone itp.

4. Po wiaczeniu rama kalibracyjna nie moze pozostac¢ nieruchoma na zadnej wysokosci ani samodzielnie opasc¢.

Wprowadz ustawienia fabryczne za pomocg personelu serwisu posprzedazowego, aby sprawdzi¢
stan hamulca silnika;

Zdejmij tylng pokrywe i sprawdz, czy kable nie sg poluzowane, uszkodzone itp.

5. Kluczowe czesci ramki kalibracyjnej sg lekko luzne.
Kontrola na miejscu przez personel serwisu posprzedazowego w celu ustalenia, czy

normalne, czy tez konieczna jest naprawa lub wymiana.

6. Inne problemy, ktérych uzytkownicy nie mogg naprawi¢ poprzez samodzielng inspekcje.

7.2.2.2 Powrét do oddziatu

1. Pytanie nadal pozostaje nierozwigzane po przybyciu na miejsce personelu obstugi posprzedazowe;j

kontrola.

Pracownicy oddziatu skontaktuja sie z dziatem badawczo-rozwojowym siedziby gtéwnej w celu
sprawdzenia struktury ramy kalibracyjnej, sprzetu, oprogramowania itp. i wspélnego

zaproponowania rozwigzan.

7.2.2.3 Powrét do siedziby gtéwnej

1. Pytanie pozostaje nierozstrzygniete po przybyciu na miejsce personelu obstugi posprzedazowej

kontrola.
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Pracownicy dziatu badawczo-rozwojowego w siedzibie gtéwnej sprawdzg strukture ramy kalibracyjnej,
sprzet, oprogramowanie itp.

2. Po wytgczeniu zasilania rama kalibracyjna nie moze pozosta¢ nieruchoma na zadnej wysokosci i opadnie sama.

Pracownicy dziatu badawczo-rozwojowego w siedzibie gtéwnej sprawdzg wszystkie czesci konstrukgji
ramy kalibracyjnej w celu usunigcia usterek.

3. Powazne poluzowanie lub uszkodzenie kluczowych elementéw ramy kalibracyjnej.

Pracownicy dziatu badawczo-rozwojowego w siedzibie gtéwnej sprawdzg wszystkie czesci konstrukcji
ramy kalibracyjnej w celu usunigcia usterek.

7.2.3 Wymiana czesci
Czesci, ktére uzytkownicy moga wymieni¢ sami
1. Kétka
2. Hamulec nozny
3. Przednia ostona kolumny zewnetrznej
4. Przednia ostona kolumny wewnetrznej
5. Kable zewnetrzne, takie jak kabel zasilajacy, kabel tadowania, kable monitora itp.
6. Plytki przesuwne lewa i prawa
7. Srodkowa ptyta przesuwna
8. Uchwyt na tablice wzorcowg
9. Blokada mechanizmu sktadania
10. Podstawka pod tablet
11. Uchwyt monitora
12. Monitor
13. Gérna pokrywa kolumny wewnetrznej

Czesci muszg zosta¢ wymienione przez personel serwisu posprzedazowego

1. Podstawa
2. Oktadka tylna
3. Sznurki wewnegtrzne

4. Sprzet wewnetrzny
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5. Port tadowania 12 V/24V

6. Uchwyt lub uchwyt uchwytu

7. Panel przyciskéw sterujgcych

8. tancuch

9. Zawias mechanizmu sktadania

10. Czesci cierne mechanizmu sktadania

11. Kamera (wymagana ponowna kalibracja)
Czes$ci muszg zostac zwrdcone do oddziatu w celu wymiany

1. Popychacz elektryczny lub silnik

2. System kolumnowy

3. Mechanizm dostrajania precyzyjnego

4. Poprzeczka

5. Sterowanie gtéwne

6. Szyna prowadzaca kolumny wewnetrznej

7.2.4 Wsparcie techniczne

Jesli masz jakiekolwiek pytania lub problemy zwigzane z dziataniem produktu, skontaktuj sie z nami (dane

kontaktowe ponizej) lub z lokalnym dystrybutorem.
Ottarz Kwatery Gtéwnej Chin

Telefon: +86 (0755) 8614-7779 (od poniedziatku do pigtku, 9:00-18:00 czasu pekinskiego)  E-
mail: support@autel com  Adres:
Pietro 2, Budynek Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, Spoteczno$¢ Songpingshan, Poddzielnica Xili,

Dzielnica Nanshan, Miasto Shenzhen, Chiny

Strona internetowa: www.autel.com

Ottarz Ameryka Pétnocna

Telefon: 1-855-288-3587 (od poniedziatku do pigtku, 9:00-18:00 czasu wschodniego)
E-mail: ussuppart@autel com  Adres: 36
Harbor Park Drive, Port Washington, Nowy Jork, USA 11050

Strona internetowa: www.autel.com/us

Ottarz Europy
Telefon: +49(0)89 540299608 (od poniedziatku do piatku, 9:00-18:00 czasu berlinskiego)
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E-mail: support.eu@autel.com Adres:
Landsberger Str. 408, 81241 Monachium, Niemcy

Strona internetowa: www.autel.eu

Ottarz APAC

Japonia:
Telefon: +81-045-548-6282

E-mail: suppaort.jp@autel.com  Adres: 6
pietro, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033 Japonia

Strona internetowa: www.autel.com/jp

Australia:

E-mail: ausupport@autel.com _ Adres:

Jednostka 5, ulica Veronica 25, Capalaba

IMEA Autel

Telefon: +971 585 002709 (w Zjednoczonych

Emiratach Arabskich) E-mail: imea-

support@autel.com  Adres: 906-17, Preatoni Tower (Cluster L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubaj,
ZEA

Strona internetowa: www.autel.com
Ottarz Ameryki tacinskiej

Meksyk:

Telefon: +52 33 1001 7880 (hiszpariski w Meksyku)  E-mail:

latsupport@autel.com __Adres: Avenida

Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
Meksyk

Brazylia:

E-mail: brsupport@autel.com _Adres:
900, pokdj 32, Campinas, SP, Brazylia

Strona internetowa: www.autel.com/br
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7.2.5 Ustuga naprawy
Jedli zajdzie konieczno$¢ zwrotu urzgdzenia do naprawy, pobierz ustuge naprawy ze strony www.autel.com i
wypetnij ja. Nalezy uwzgledni¢ nastepujgce informacje:
Nazwa kontaktu
Adres zwrotny

Numer telefonu

Nazwa produktu

Petny opis problemu  Dowdd zakupu w
przypadku napraw gwarancyjnych ~ Preferowana

metoda ptatnosci w przypadku napraw pozagwarancyjnych

@ uwaca

W przypadku napraw nieobjetych gwarancjg, ptatnosci mozna dokona¢ kartg Visa, Master Card lub przy uzyciu

uznanych kart kredytowych.

Wyslij urzgdzenie do lokalnego agenta lub na ponizszy adres:
Pietro 2, budynek Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, spoteczno$¢ Songpingshan,
Podokreg Xili, dystrykt Nanshan, miasto Shenzhen, Chiny

7.2.6 Inne ustugi
Opcjonalne akcesoria mozna naby¢ bezposrednio od autoryzowanych dostawcédw narzedzi Autel i/lub u lokalnego
dystrybutora lub agenta.
Twoje zamodwienie powinno zawiera¢ nastepujace informacje:
Informacje kontaktowe

Nazwa produktu lub czesci
Opis przedmiotu  Ilo$¢

zakupu
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8 Informacje o zgodnosci

Zgodnos¢ z FCC Identyfikator FCC: WQ8-DA2411

To urzadzenie zostato przetestowane i uznane za zgodne z limitami dla urzadzen cyfrowych klasy B, zgodnie z
czescig 15 przepiséw FCC. Limity te majg na celu zapewnienie rozsagdnej ochrony przed szkodliwymi zaktéceniami
w instalacjach mieszkalnych. To urzgdzenie generuje, wykorzystuje i moze emitowac energie o czestotliwosci
radiowej i jesli nie zostanie zainstalowane i uzywane zgodnie z instrukcjg, moze powodowac szkodliwe zaktécenia
w komunikacji radiowej. Nie ma jednak gwarancji, ze zaktécenia nie wystgpig w konkretnej instalacji. Jesli to
urzadzenie powoduje szkodliwe zaktécenia w odbiorze radia lub telewizji, co mozna ustali¢, wytgczajac i wigczajac
urzadzenie, zachegca sie uzytkownika do podjgcia préby skorygowania zaktécer za pomocg jednego lub kilku z
nastepujgcych
Srodki:

Zmien orientacje lub potozenie anteny odbiorczej.

Zwigksz odlegto$¢ miedzy sprzetem i odbiornikiem.

Podtaczaj urzadzenie do gniazdka w innym obwodzie niz ten, do ktérego jest podtaczone.
Odbiornik jest podtaczony.

Skonsultuj sie ze sprzedawca lub doswiadczonym technikiem RTV, aby uzyska¢ pomoc.

Uwaga: Wszelkie zmiany lub modyfikacje tego urzadzenia, ktére nie zostaty wyraznie zatwierdzone przez

producenta, moga spowodowac uniewaznienie pozwolenia na korzystanie z tego sprzetu.

To urzadzenie jest zgodne z czescig 15 przepiséw FCC. Eksploatacja podlega nastepujgcym dwdm warunkom:

(1) Urzgdzenie to nie moze powodowac szkodliwych zaktécen i (2) musi akceptowac wszelkie

odbierane zaktécenia, w tym zaktécenia mogace powodowac niepozadane dziatanie.

To urzadzenie jest zgodne z limitami narazenia na promieniowanie FCC okreslonymi dla niekontrolowanego
Srodowisko. Sprzet ten powinien by¢ zainstalowany i obstugiwany z zachowaniem minimalnej odlegtosci 20 cm

miedzy grzejnikiem a ciatem.
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Oswiadczenie ISED

To urzadzenie zawiera nadajniki/odbiorniki zwolnione z obowigzku posiadania licencji, ktére sg zgodne z wytycznymi RSS
Ministerstwa Innowacji, Nauki i Rozwoju Gospodarczego Kanady dotyczacymi urzgdzen zwolnionych z obowigzku posiadania licencji.

Eksploatacja podlega nastepujgcym dwém warunkom:
(1) Urzadzenie to nie moze powodowac zaktdcen.

(2) Urzadzenie to musi by¢ odporne na wszelkie zaktécenia, w tym zaktécenia moggce powodowac
jego niepozadane dziatanie.

Aparat cyfrowy jest zgodny z kanadyjska normg CAN ICES-3 (B)/NMB-3(B).

To urzadzenie zawiera nadajniki/odbiorniki nieobjete licencja, zgodne ze standardami RSS
Ministerstwa Innowacji, Nauki i Rozwoju Gospodarczego Kanady, ktére nie wymagaja licencji.

Operacja podlega nastepujgcym dwém warunkom:
(1) Urzadzenie to nie moze powodowac zaktécen.

(2) Urzadzenie to musi by¢ odporne na wszelkie zaktécenia, w tym zaktécenia mogace powodowac
jego niepozadane dziatanie.

Zgodne z normami kanadyjskimi urzadzenie cyfrowe CIE - 3 (b) / nmb - 3 (b).

To urzadzenie spetnia wymogi zwolnienia z limitéw rutynowej oceny okreslone w sekcji 6.3 normy RSS 102 i jest zgodne
z norma RSS 102 dotyczgcq narazenia na fale radiowe; uzytkownicy moga uzyska¢ kanadyjskie informacje na temat

narazenia na fale radiowe i zgodnosci z przepisami.

To urzadzenie jest zgodne z wytgczeniem obowigzujacych limitéw oceny okredlonych w sekcji 6.3
CNR-102 i jest zgodne z normga RSS 102 dotyczacg narazenia na dziatanie fal radiowych; uzytkownicy
mog3a uzyska¢ kanadyjskie dane dotyczace narazenia na pole RF i zgodnosci z przepisami.

Sprzet ten jest zgodny z kanadyjskimi limitami narazenia na promieniowanie, okreslonymi dla
niekontrolowane srodowisko.

Sprzet ten jest zgodny z kanadyjskimi limitami narazenia na promieniowanie w $rodowisku
niekontrolowanym.
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Urzadzenie to nalezy instalowac i obstugiwac¢ zachowujgc minimalng odlegto$¢ 20 cm miedzy grzejnikiem a ciatem

uzytkownika.

Urzadzenie to nalezy instalowac i obstugiwa¢ w odlegtosci co najmniej 20 cm miedzy grzejnikiem a ciatem

uzytkownika.

Urzadzenie przeznaczone jest do pracy w pasmie 5150-5250 MHz i przeznaczone jest wytgcznie do uzytku wewnatrz pomieszczen w

celu ograniczenia ryzyka wystgpienia szkodliwych zaktdcer w pracy wspétkanatowych systeméw satelitarnych.

Urzadzenie przeznaczone do pracy w pasmie 5150-5250 MHz przeznaczone jest wytgcznie do uzytku wewnatrz
pomieszczen w celu ograniczenia ryzyka wystapienia szkodliwych zaktécen.

wspotkanatowych systeméw satelitarnych dla urzadzen mobilnych.

Ten nadajnik radiowy (numer certyfikacji ISED: 10826A-DA2411) zostat zatwierdzony przez Industry Canada do
pracy z typami anten wymienionymi z maksymalnym dozwolonym wzmocnieniem wskazanym. Typy anten
nieujete na tej lidcie, majgce ponownie wieksze niz maksymalne wzmocnienie wskazane dla tego typu, sg surowo

zabronione do stosowania z tym urzadzeniem.

Ten nadajnik radiowy (numer certyfikacji ISED: 10826A-DA2411) zostat zatwierdzony przez Industry Canada do
pracy z typami anten wymienionymi ponizej i charakteryzuje sie maksymalnym dopuszczalnym wzmocnieniem.
Anteny nieujete na tej liscie, ktérych wzmocnienie jest wieksze od podanego maksymalnego wzmocnienia, sg

surowo zabronione do stosowania w nadajniku.

Zgodnosc¢ z CE

Dyrektywa RED 2014/53/UE

Zgodnos¢ z RoHS

Urzadzenie to uznaje sie za zgodne z europejska dyrektywa RoHS 2011/65/UE.
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9 Gwarancja

9.1 Ograniczona dwuletnia gwarancja

Firma Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (Spétka) gwarantuje pierwotnemu nabywcy detalicznemu tego
urzadzenia, ze jesli w trakcie normalnego uzytkowania w normalnych warunkach konsumenckich ten produkt lub
jakakolwiek jego czeé¢ okaze sie wadliwa pod wzgledem materiatowym lub wykonawczym, co spowoduje awarie
produktu w ciggu dwdch lat od daty zakupu, to taka wada(y) zostanie(g) naprawiona(e) lub wymieniona(e) (na
nowe lub odnowione czesci) na podstawie dowodu zakupu, wedtug uznania Spétki, bez optat za czesci lub

robocizne bezpos$rednio zwigzane z wada(ami).

@ NOTATKA

Jezeli okres gwarancji jest niezgodny z lokalnymi przepisami i regulacjami, nalezy zastosowac sie do odpowiednich

lokalnych przepiséw i regulacji.

Firma nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne szkody przypadkowe lub wynikowe wynikajgce z uzytkowania,
niewtasciwego uzytkowania lub montazu urzadzenia. Niektére stany nie zezwalajg na ograniczenie czasu trwania

gwarancji dorozumianej, wiec powyzsze ograniczenia moga nie mie¢ zastosowania w Twoim przypadku.
Niniejsza gwarancja nie ma zastosowania do:
a) Produkty poddane nietypowemu uzytkowaniu lub warunkom, wypadkom, niewtasciwemu obchodzeniu sie, zaniedbaniu,
nieautoryzowanym przerébkom, niewtasciwemu uzytkowaniu, niewtasciwej instalacji lub naprawie lub niewtasciwemu przechowywaniu;

b) Produkty, ktérych mechaniczny lub elektroniczny numer seryjny zostat

usuniete, zmienione lub zniszczone;

) Uszkodzenia powstate w wyniku narazenia na nadmierne temperatury lub ekstremalne warunki $srodowiskowe
warunki;

d) Uszkodzenia powstate w wyniku podtgczenia lub uzytkowania akcesoriéw lub innych produktéw
niezatwierdzonych lub nieautoryzowanych przez Spoétke;

e) Wady wygladu, kosmetyczne, dekoracyjne lub konstrukcyjne, takie jak ramy i elementy
czesci nieoperacyjne.

f) Produkty uszkodzone na skutek czynnikéw zewnetrznych, takich jak ogien, brud, piasek, wyciek z baterii,
przepalony bezpiecznik, kradziez lub niewtasciwe uzycie Zzrédta energii elektrycznej.

© vy

Cata zawarto$¢ produktu moze zosta¢ usunieta podczas procesu naprawy. Przed dostarczeniem produktu do

serwisu gwarancyjnego nalezy utworzy¢ kopie zapasowg wszelkiej zawartosci produktu.
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