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Sikkerhetsinformasjon

For din egen og andres sikkerhet, og for & forhindre skade pa utstyret og kjgretayene det brukes
pa, er det viktig at sikkerhetsinstruksjonene som presenteres i denne handboken leses og forstas
av alle personer som bruker eller kommer i kontakt med utstyret.

Det kreves en rekke prosedyrer, teknikker, verktay og deler for & utfgre service pa kjgretay, i
tillegg til ferdighetene til personen som utfgrer arbeidet. P& grunn av det store antallet
testapplikasjoner og variasjoner i produktene som kan testes med dette utstyret, kan vi ikke
forutse eller gi réd eller sikkerhetsmeldinger som dekker alle omstendigheter. Det er bilteknikerens
ansvar & veere kjent med systemet som testes. Det er avgjarende a bruke riktige servicemetoder
og testprosedyrer. Det er viktig & utfgre tester p& en passende og akseptabel mate som ikke
setter din sikkerhet, andres sikkerhet i arbeidsomradet, enheten som brukes eller kjeretgyet som
testes i fare.

Far du bruker utstyret, ma du alltid lese og felge sikkerhetsmeldingene og gjeldende testprosedyrer
fra produsenten av kjgretgyet eller utstyret som testes. Bruk utstyret kun som beskrevet i denne
handboken. Sarg for & lese, forstd og falge alle sikkerhetsmeldinger og instruksjoner i denne
handboken.

Sikkerhetsmeldinger

Sikkerhetsmeldinger gis for & bidra til & forhindre personskade og skade pé utstyr.
Alle sikkerhetsmeldinger introduseres med et signalord som angir farenivaet.

AFARE

Angir en overhengende farlig situasjon som, hvis den ikke unngas, kan fare til ded eller alvorlig
skade pé fgreren eller tilskuere.

AADVARSEL
Indikerer en potensielt farlig situasjon som, hvis den ikke unngas, kan fare til ded eller alvorlig
skade pé fgreren eller tilskuere.

Sikkerhetsinstruksjoner

Sikkerhetsmeldingene her dekker situasjoner Autel er klar over pa publiseringstidspunktet.
Autel kan ikke vite, evaluere eller gi deg rad om alle mulige farer. Du ma veere sikker pa at
eventuelle forhold eller serviceprosedyrer som oppstar ikke setter din personlige sikkerhet i fare.



/SN FARE

Nar en motor er i gang, hold serviceomrddet GODT VENTILERT eller monter et eksosfjerningssystem i

bygningen til motorens eksosanlegg. Motorer produserer karbonmonoksid, en luktfri, giftig gass som forarsaker
langsommere reaksjonstid og kan fare til alvorlig personskade eller tap av liv.

A Det anbefales ikke & bruke hodetelefoner pa hgyt volum

A lytte pd hagyt volum over lengre tid kan fare til hgrselstap.
A Sikkerhetsadvarsler

y Utfer alltid biltester i et trygt milja.
y Bruk vernebriller som oppfyller ANSI-standardene.

y Hold kleer, har, hender, verktay, testutstyr osv. unna alle bevegelige eller varme
motordeler.

y Bruk kjgretayet i et godt ventilert arbeidsomrade, da eksosgasser er giftige.

y Sett girkassen i PARK (for automatgir) eller NGYTRAL (for manuell girkasse)
girkasse) og s@rg for at parkeringsbremsen er aktivert.

y Plasser klosser foran drivhjulene og la aldri kjgretgyet veere uten tilsyn mens
testing.

y Veer ekstra forsiktig nar du arbeider rundt tenningsspolen, fordelerhetten, tenningskablene og tennpluggene.
Disse komponentene skaper farlig spenning nar motoren gar.

y Ha et brannslukningsapparat som er egnet for bensin-, kiemikalie- og elektriske branner i naerheten.

y Ikke koble til eller fra testutstyr mens tenningen er pa eller motoren gar.

y Hold testutstyret tart, rent og fritt for olje, vann eller fett. Bruk et mildt vaskemiddel pa en ren klut til & rengjare
utsiden av utstyret etter behov.

¥ Ikke Kjar kjgretayet og bruk testutstyret samtidig. Enhver distraksjon kan forarsake en ulykke.

y Se servicehandboken for kjgretgyet som skal utferes service pd, og felg alle diagnostiske prosedyrer og
forholdsregler. Unnlatelse av & gjare dette kan fare til personskade eller skade pa testutstyret.

y For & unnga & skade testutstyret eller generere feil data, ma du sgrge for at bilbatteriet er fulladet og at

forbindelsen til bilens DLC er ren og
sikker.

¥ Ikke plasser testutstyret pa kjgretayets fordeler. Sterk elektromagnetisk interferens kan skade utstyret.



LASERSTRALING

Rett aldri laserstrdlen mot mennesker, spesielt ikke mot ansiktet eller gynene deres.

LASER

2

Begrepet laserutstyr refererer til enheter, systemer eller testoppsett som genererer, sender eller bruker
laserstraling.

Laserenhetens klasse angir nivaet av potensiell fare foroundet med den tilgjengelige laserstralingen. For
laserutstyr i klasse 2 er den tilgjengelige laserstrélingen i det synlige spektralomradet (400 nm til 700 nm).

@yelokkene gir tilstrekkelig beskyttelse mot utilsiktet kort gyekontakt med slik laserstréling. Laserenheter i klasse 2
kan derfor brukes uten ytterligere forholdsregler dersom brukeren absolutt ikke er palagt & enten se inn i laseren
med vilje over lengre tid (>0,25 s) eller gjentatte ganger se inn i laseren eller pa direkte reflektert laserstraling.

AADVARSEL

A ta medisiner eller drikke alkohol vil bremse gyelokkenes refleksaksjon.
Dette medfarer en spesiell risiko. Det anbefales & bruke laserbriller med beskyttelsesniva R1 for alle som
er pavirket av medisiner.

Personer som ikke er oppleert i & arbeide med laserutstyr og er oppleert i farene ved laserstraling, har ikke
lov til & ga inn pa arbeidsplasser der det arbeides med laserstraler eller laserstraler.

Sikkerhetstiltak:

y Operatgren skal plassere advarselen «Advarsel om laserstrale» i gyehgyde og synlig pa malestasjonen.

y Ikke se direkte inn i laserkilden. y Brukeren m&

overholde anvisningene for tiltenkt bruk.



INFRAR@D STRALING

Infrargd enhet inni. Unnga direkte kontakt med gynene.
Varm overflate. Unnga direkte kontakt.
Sikkerhetstiltak:

y Operatgren skal plassere advarselen «Advarsel om infrargd straling» i gyehgyde og
pa en synlig mate p& mélestasjonen.

y Ikke se direkte inn i IR-kilden. ¥

Brukeren mé overholde produktets tiltenkte bruk.

BRUK VERNESKO

Sikkerhetssko ma brukes.

Ved arbeid med risiko for skade pa fotter ma det gis beskjed om ngdvendigheten av & bruke
vernesko. Fotskader kan for eksempel skyldes fall eller fallende verktgy eller arbeidsgjenstander,
at foten setter seg fast, at spiker eller metallspon kommer i fotsélene osv.

Sikkerhetstiltak:

y Operataren skal plassere det obligatoriske skiltet «Bruk vernesko» i gyehgyde og pa en
godt synlig mate ved malestasjonen.

y Operatgrer skal alltid bruke anbefalte vernesko.



INNHOLD
1 BRUK AV DENNE HANDBOKEN..........cocetiiiieteteteieteteteieteteieee e et seaesesssesesesesesesesssssesssneees 1
1.1 KONVENSJIONER ... .oiiiiiiiiiiee ettt ettt e st e s e e e nnnee s 1
111 FOULEKST .. e 1
112 Merknader 0g Viktige MeldiNger................oriurrerreerresreeseesreeeseeneeees 1
113 HYPEIENKET.........eooeooeraiis sttt 2
1.1.4 HTUSEFASJONET ...ttt ettt et e e neas 2
1.1.5 PrOSEAYIEN ...ttt ettt ettt e 2
2 GENERELL INNLEDNING.... ..ottt e s 3
2.1 SIKKERHETSINSTRUKSJONER OG FORHOLDSREGLER ......ccooviiiiiiiciciiicicceeeeseeen e 3
2.2 PRODUKTBESKRIVELSE ...ttt e e 3
221 KaliDreriNgSIramIME .......ooiiiiiieeee et e e b e 3
3 INTRODUKSJION AV TILBEH@IR.......ooiiiiiiiieiiieitieee e 12
3.1 STANDARDTILBEHDIR ....cvieiieiiieiie ettt ettt sae e snee s 12
3.2 ANNET NZDVENDIG TILBEHZR (IKKE MEDLEMMET) ....ccoviiiiiiiiiieniieiicerceie e 20
321 For hjuljustering og ADAS-kalibrering
3.2.2 FOr ADAS-KAIDIEIING ....couviiiiiiieiee e 25
4-HJULS INSTILLINGSFUNKSJION ....oiiiiiiiiiiiiiieeiee ittt sne e nine e 47
4.1 TEKNISKE SPESIFIKASIONER.......cccttiiiiiiiiiiieeiee et 47
4.2 FORHOLDSREGLER VED BRUK ...ttt 48
4.3 FUNKSJONSKJERMER OG KNAPPER .....cooiiiiiiiiie e 48
43.1 FUNKSJONSSKIErMDIIAEr.........coviiieiiiiec e 48
43.2 Funksjonsknapper
4.4 FOR HIULINNSTILLING ..ottt st 50
441 Forberedende arbeid
442 Kjgretaykommunikasjon 0g -Valg ...........ccooeriiieiiiiiieiiee e 51
4,5 HJIULINNSTILLINGSPROSEDYRER .....ooiiiiiiiiiiciece et 57
451 KIBrEtBYINSPEKSION .....ovvvvevereeesreseeseseee s ees s ssesses s 57

vi



452 Forberedelsesarbeid
453 KOMPENSASION ... ee e enesees 73
454 MAIING AV NjUI/SAIIAVINKEL........cvoveeeeeeeeeeeeeeeeeeeersees s ienees s 79
455 MAIE TESUIAL ...ttt 81
4.5.6 JUSLENNGSVEIIRANING ......ovoeeiieiieeei st 91
4.5.7 DiagNOSE EHET JUSLETING .......vvurveiririeieseesessese e sses s ensees 96
4.5.8 ADAS-KAIDIEING. ... veeteetieitie ettt 98
4.5.9 OVETNAIINGSTAPPOM ..o eeree e s sneseeen 99
4.5.10 Lagre rapport og rapportdeling i SKYen ...........c.ccocevriiiinininiiiiiene, 101

4.6 ORDLISTE ...ttt ettt e bt e e e e e 106
461 GEOMELTISK SENEEIINIE.......vvveieieceici ettt 106
4.6.2 SKYVEVINKE] ....cvoeieieietceseeise st 106
4.6.3 S8 ittt ettt bbbt et r et s ettt ae et ne ettt ene e ens 107
4.6.4 TOUAI T8 1ttt ettt 108
4.6.5 KaMDET ... 108
4.6.6 FOTNJUL e 109
4.6.7 Styreaksens NEliNG (SAL) ....v.veveeeeeeeeeeeeeeeeee oo 110
4.6.8 INKIUAEIE VINKE! (A). ..o 110
4.6.9 TA UL T SVINQET .ttt 111
4.6.10 Maksimal StyreVINKel..........ooiuiiiieie e 112
4.6.11 KIBIENBY . .......oceoeeveeeee et 113
4.6.12 TilDAKESIAGSVINKEN ..ottt 114
4.6.13 HjUl FOIE fTOM...ceiiiiiee et 114
4.6.14 SYMMELNSK VEITi.....couiiiiiiieiieiie e 114
4.6.15 RUNEIAMELET..........cvocveeieieie e ee 115

4.7 UTFZR DIAGNOSTISK FUNKSJON OG ADAS- KALIBRERING ........coocviiieieniceieeen 115
471 F@r NJUUSTEIING. ...t 115
4.7.2

Etter hjuljustering



5 ALIGNER- OG ADAS-INNSTILLINGER ......ccoiiiiiiiiiiiiiici e 116

51 VANLIGE INNSTILLINGER.....coitiiiiieeee e 116
511 ENNELSINNSHIINGET ... 116
5.1.2 Innstilling for grafisk reSURALVISNING ...........cc.cevveereeeieeeereeeeeeee s 117
513 VeI KIBMMELYPE ... 118
5.1.4 Connect-verktgy for Maling av SIEDANE .............ccovviveveeeeeceee e 118
5.15 Velg deKKIrYKKMAIET............ovoeveeeieseeeesieeeeeees s 118
5.1.6 Velg hBYAeMAIEVEIKIBY.............ovveeeeeeeeeereeeeee e e sesien e 119
5.1.7 Benz chassis NIVAMAlINGSVEIKIBY..............ccveveevevveeeeeeesieieeeees e 119
518 INNSHIING AV PIPEIYG. .. ..o 122
5.1.9 Innstillinger for SKIErMAENNG ...........o.ovivivereeeieeeeee e 123
5.1.10 Innstillinger for ADAS-kalibreringsparametere ............ccccoovveveriiieenienieeseeee e 123
5.1.11 Innstillinger for ADAS-kalibreringsverkt@y............c.ccoveiieiiiiiienc e 124
5.2 KALIBRERINGSRAMMEKOBLING ....ccoiiiiiiiiiiiiiaeiiieeee et 125
5.3 NETTVERKSKONFIGURASJION ....coitiiiiiiiiiiie ettt sttt ee e s stba e s snbaeeessnnaeeaeas 125
54 OPPDATERING ....ooiiiiiiiii ettt ettt e et e e e e b ae e s anbbb e e e e snbaeeeeannnes 125
55 OPPDATERING AV HANDHOLDT HELLINGSMALERE ........oiviiiviiireeeeeeee e ven s 126
5.6 VEDLIKEHOLD OG SERVICE.......uitiiiiiiiiiiiii ettt 127
5.6.1 Kalibrering 0g iNSPEKSION...........vveieiuieeeeeeestceeeee et est s en s s e 127
5.6.2 KaliDIrEIINGSTAPPONT ...ttt eeeenen 158
5.6.3 Intervall for n@yaktighetsKONTOll................ccvuevrivieeieeieeeie e 158
5.6.4 MAI for rengj@ringSiNErVAll ..............coocuevrireveiieiisiieeie e sesees 159
5.7 INNSTILLINGER FOR HJULINNSTILLINGSPROGRAMVARE .......cocoiiiiiiiieiiiiciee e 160
571 KIBIEtBYINSPEKSION ....v.viveieeeeieeeeeee ettt ena e 160
5.7.2 MBIEFOrDEIEARISE ..........ecvvereeeecireieieiis e 161
5.7.3 MAIEFESUILALET. .......veeieiisr ettt 162
5.7.4 OVETNAlINGSTAPPONT ...ttt 164
575 Handtering av tilpassede Spesifikasjoner.............coco.vvvevervevsveeereenens 165

Viii



5.7.6 Gjenopprett StandardinnSHIINGET............cc.oc.evveveeveererreeeseeeeeesesesessessessesaessesnsens 165

58 INNSTILLINGER FOR FORHANDSKONTROLL AV JUSTERINGSPROGRAMVARE .........covvvvvrreerereneerrnneeee 167
5.8.1 FOrhANASSJEKK @V JUSLEIING. ........v.ovveeieieecisirieeise et 167
5.8.2 CASLEI/SAL ..ot 168
583 Gjenopprett standardjustering Forh&ndssjekk programvareinnstillinger ..................co........ 168

6 ADAS-KALIBRERINGSFUNKSJION......cciiiiiiiiiiiiieciiceies st 170

6.1 FORBEREDENDE ARBEID........cotiiiiiiiiiiiiic et 170

6.2 ADAPTIV FARTSHOLDER ......ouiitiiiiiiiiiiiiieee ettt a e e e e e e e s ssennaaneees 170
6.2.1 Velg en situasjon som trenger Kalibrering ..........c.cccooeiieniiiiiiicicieeee 171
6.2.2 Ngdvendige KalibreriNGSVEIKIBY ............ccocvvevreeieerereesseriesessssessssessssenseens 171
6.2.3 Kalibreringsforberedelser
6.2.4 Plassering av hjelpeVerki@y.............coccoeuiureriieeceeiseeeree e eseneees 173

6.3 KIBRETILSBYTTEASSISTENT ..oiiiiiiiiie ettt s st e e s eivae e e e entaaaaeeannaeaeas 188
6.3.1 Velg en situasjon som trenger kalibrering ...........cccccocvviniiiiiicce, 188
6.3.2 Velg parkeringsposisjon fOr KIBIetdy .............c.cocooevereereverioeiereessessessessesiessensens 188

6.4 KAMERASYSTEM BAKVISNING .....cooiiiiiiiti ettt a e e e 209
6.4.1 Velg en situasjon som trenger Kalibrering ...........cccccooeieiieiieiiicie e 209
6.4.2 Velg hjelpeposiSioNeriNGSVETKIBY...............coovururreirsesrsiseiseessesessessessensens 210

6,5 HEAD —UP -DISPLAY ...ttt ettt e e e e e e e aaaeaeaeeeas 232
6.5.1 Velg en situasjon som trenger Kalibrering ...........cccccooeieiieiieiiicicnec e 232
6.5.2 Ngdvendige KalibreringSVErkt@y ............cccoceveuevreereeerieeieseeesiesssesesse e 232
6.5.3 KalibreringSforberdelSer ............coovueviueveeeieeecieeecieseeieseeae e 232
6.5.4 Start kalibrering
6.5.5 Bildekorrigering for head-Up-diSplay.............ccc.evuiviveerierecieisses s 234

6.6 NATTESYNSSYSTEM ..ottt e e 234
6.6.1 Velg en situasjon som trenger Kalibrering ............cccooevveiiiiiniinec e 234
6.6.2 Velg posisjonen til komponenten som skal kalibreres ................cccc........ 235

6.7 INNEBYGD KAMERA. ... ..ottt e e e e e e e e st e e e s e e nraeeaeaennes 261



6.7.1 Velg en situasjon som trenger Kalibrering ............cccecevvvniiiiiiinininie, 261
6.7.2 Velg parkeringsposisjon for Ki@retayet ... 262
7 VEDLIKEHOLD OG SERVICE.........cciiiiiiiieiieeee et 279
7.1 VEDLIKEHOLDSANVISNINGER .....ooiiiiiiiiiiiiie e 279
7.1.1 Vedlikehold av KalibreringSramme.............cccooiviiieeiieiieceee e 279
712 MEIVEATKENOIG. . ..... oo 281
7.2 SERVICEPROSEDYRER .....oiiiiiiii e 282
721 EQENKONMION ..o eee s enaen e aeneen s 282
7.2.2 EHErsalgSteNeSter.....couviiiiii et 283
723 ULSKIfiING Y AEIET ......eoveeeeeceeee et 285
724 Teknisk stgtte
7.25 REPAIASJONSSEIVICE ......vovveeeeeeereeeeeeeeeeseeseeeseeseeeeees e s s eeeeeene e s e seeeenneas 288
7.2.6 ANAIE HENESTET. ...ttt 288
8 SAMSVARSINFORMASJION......oiiiiiiiieiiite ettt sttt ettt enis 289
9 GARANT L ottt ekttt ettt 292

9.1



BEVISST BLANK SIDE



1 Bruk av denne handboken

Denne handboken inneholder instruksjoner for bruk av enheten.

Noen illustrasjoner som vises i denne handboken kan inneholde moduler og tilleggsutstyr som
ikke er inkludert i systemet ditt. Kontakt din salgsrepresentant for tilgjengelighet av andre moduler
og tilleggsverktay eller tilbehar.

1.1 Konvensjoner

Falgende konvensjoner brukes:

1.1.1 Fet tekst
Fet tekst brukes til & utheve valgbare elementer som knapper og menyalternativer.
Eksempel:

y Tap OK.

1.1.2 Merknader og viktige meldinger
1.1.2.1 Merknader

Et MERKNAD gir nyttig informasjon, som ytterligere forklaringer, tips og kommentarer.

Eksempel:

@ NOTE

Nye batterier ndr full kapasitet etter omtrent 3 til 5 lade- og utladingssykluser.

1.1.2.2 Viktig

VIKTIG indikerer en situasjon som, hvis den ikke unngés, kan fare til skade pa nettbrettet eller kjgretoyet.

Eksempel:

O vkTIG
Hold kabelen unna varme, olje, skarpe kanter og bevegelige deler. Skift ut skadede kabler
umiddelbart.




1.1.3 Hyperlenker

Hyperlenker er tilgjengelige i elektroniske dokumenter. BI& kursiv tekst indikerer en valgbar
hyperlenke, bla understreket tekst indikerer en nettstedslenke eller en e-postadresselenke.

1.1.4 lllustrasjoner

Siden illustrasjonene som brukes i denne handboken er eksempler, kan den faktiske testskjermen
variere for hvert kjgretey som testes. Faglg menytitlene og instruksjonene pa skjermen for & gjgre
riktig valg.

lllustrasjonene er basert pa standardinnstillingene i ADAS- og Aligner-innstillinger. Du kan
endre innstillingene i henhold til dine behov og faktiske situasjoner. Hvis du vil endre
standardinnstillingene, kan du se Aligner- og ADAS-innstillinger for detaljer.

lllustrasjonene som involverer klemmer i denne hndboken er basert pa bruk av dekkklemmer, og
prosedyrene for bruk av dekkklemmer til kalibrering er illustrert i denne handboken.

1.1.5 Prosedyrer

Et pilikon indikerer en prosedyre.

Eksempel:

y For & bruke kameraet

1. Trykk pd Kamera -knappen. Kameraskjermen apnes.
2. Fokuser bildet som skal tas i sgkeren.

3. Trykk p& kameraikonet pa hgyre side av skjermen. Sgkeren viser na
det tatte bildet og lagrer det automatisk.

4. Trykk pa miniatyrbildet gverst til hgyre pa skjermen for & se det lagrede
bilde.

5. Trykk pa Tilbake- eller Hjem -knappen for & avslutte kameraapplikasjonen.



2 Generell introduksjon

Autel helautomatiske ADAS-kalibrerings- og hjulinnstillingssystem 1A1000 (heretter referert til som «|lA1000WA») er

et helautomatisk system for ADAS-kalibrering, avansert diagnostikk og hjulinnstilling. Ved hjelp av IAL0O0O0WA kan

sjaferer fortsette & kjare i en rett linje, forutse mulige farer pa forhand og sa videre.

IA1000WA gir kjgretayspesifikke, trinnvise instruksjoner gjennom det kompatible diagnostiske nettbrettet, slik at

teknikeren kan utfere effektive og neyaktige kalibreringer pa kjgretay.

2.1

Sikkerhetsinstruksjoner og forholdsregler

[y

w

[$2]

(<2

~

o2

2.2

. Sjekk strgmforsyningen, sgrg for at stremforsyningsspenningen er stabil og riktig

jordet.

. Plasser ledningen forsiktig slik at den ikke hektes eller floker seg.
. For & redusere risikoen for elektrisk stat, ikke bruk den pa regnfull eller vat grunn.
. Ikke bruk eller oppbevar enheten pa steder med mye rgyk, stagv og take.

. Nar kalibreringsrammen er flyttet til @nsket posisjon, bar du trykke ned

fotbremsen for & hindre at kalibreringsrammen beveger seg.

. Unnga a bruke kalibreringsrammen i omgivelser med sterk vibrasjon og sterk vind, da en uste kalibreringsramme

vil fare til ungyaktige méaleresultater.

. Les og felg alle forholdsregler og advarselsetiketter som er festet til kalibreringsrammen og andre verktay. Feil

bruk kan forarsake personskade og forkorte levetiden til kalibreringsrammen.

. Folg instruksjonene i denne h&ndboken for & bruke kalibreringsrammen og andre

verktay.

Produktbeskrivelse

2.2.1 Kalibreringsramme

IA1000WA-kalibreringsrammen er stabil og palitelig konstruert. Den har optisk malplassering, presis kamera- +

laserstyrt blindsone-, ACC- og AVM-mgnsterposisjonering, kompensasjon for ujevnt gulv og omfattende malvalidering

og rapportering. Ett-trinns robotisk vertikal og horisontal LDW-malplassering, via fysiske mal eller tilgjengelig 27-

tommers digitalt malpanel, reduserer manuell betjening og oppsettstid betydelig. Automatisk finjustering av pitch,

roll, yaw og front-to-back for robotjusteringer.



forbedre ngyaktigheten og redusere menneskelige feil.

@ NOTE

y Fjern alle hindringer og tilbehgr far du lafter eller folder tverrstangen.

y Ikke plasser glideplatene nzer foldeleddet nar de foldes sammen.
y Av sikkerhetsmessige &rsaker ma du ikke heve eller senke tverrstangen nar armene er foldet.
y Rammen kan heves opp til en maksimal hagyde pa 9 fot 1 tomme (109 tommer). Sgrg for at

Arbeidsplassen din har god plass til & unnga skade.

_
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Figur 2-1 Kalibreringsramme AUTEL-CSC1000

@ NOTE
y En Kklar og jevn overflate som maler 4 m/13,2 fot i lengde og 5,33 m/10,92 fot i bredde
er ngdvendig for & plassere kalibreringsrammen.
y Det kreves et omréde pa 10 m/32,8 fot langt og 5 m/16,4 fot bredt for & fullfere hele hjulinnstillingen og ADAS-

kalibreringen.

Tabell 2-1 Spesifikasjoner for kalibreringsramme

Punkt Beskrivelse
Modell AUTEL-CSC1000
Nominell effekt 360 W
Stremforsyning 100-264 V, 50/60 Hz
Kalibreringsramme foldet
. . 800 x 1000 x 1900 mm (31,50 x 39,37 x 74,80 tommer)
Dimensjoner

(B*H*D)



Punkt Beskrivelse

Tverrstang utbrettet lengde 2700 (hm (106,30 tommer)

Tverrstang foldet lengde 400 mm (15,75 tommer)

Kalibreringsrammehgyde
1670-2770 mm (65,75—-109,06 tommer)

Spekter

Hgydeomrade for tverrstang 300-2500 mm (11,18-98,43 tommer)
Kameranumre 6

Enkelt kamerapiksel 3072*2048

Driftstemperatur -10-50 ¥ (14-122 °F)
Lagringstemperatur -20-60 y (-4-140 °F)

MaxiSys Ultra Tablet-serien (heretter referert til som

Kompatibelt nettbrett .
«MaxiSys Ultra Tablet»)

Tabell 2-2 Forklaring av symboler pd kalibreringsrammen

Symbol Navn Forklaring

( \\ oPP Trykk p& den for & lgfte tverrstangen.

NED Trykk pa den for & senke tverrstangen.

N@DSTOPP Trykk pé den i en ngdsituasjon.




Symbol Navn Forklaring

.e’ USB-grensesnitt For & koble il USB-kabel.

HoImii HDMI-grensesnitt For tilkobling av HDMI-kabel.

& Advarsel om laserstrale. Advargelsmerke.

FORSIKTIGHET Advarselsmerke.

Infrargd enhet inni.

. Advarselsmerke.
Unngé kontakt med gynene.

Varm overflate. Unnga
Advarselsmerke.

kontakt.
Beskytt mot vann Advarselsmerke.
Beskytt mot sollys Advarselsmerke.

KLYPEPUNKT.

Pass pa hendene dine.
Advarselsmerke.
Hold hendene unna

under drift.

Ikke trékk pa eller plasser
tunge gjenstander oppa Advarselsmerke.
kalibreringsrammen.




Symbol Navn Forklaring
Eksplosivt skilt Advarselsmerke.
Brannfarlig skilt Advarselsmerke.
«IKKE VIPP»-skilt Advarselsmerke.

2.2.1.1 Foldemekanisme

Det er en foldemekanisme for & utvide eller folde venstre og hgyre arm pa tverrstangen.

Figur 2-2 Foldemekanisme

2.2.1.2 Kontrollknapper

Tre kontrollknapper er tilgjengelige: N@DSTOPP-knapp, OPP-knapp og NED-knapp. NGDSTOPP-
knappen brukes til & stoppe tverrstangen fra & heves og senkes i en ngdsituasjon, OPP-knappen
brukes til & heve tverrstangen, mens NED-knappen brukes til & senke tverrstangen.



Figur 2-3 Kontrollknapper

1. N@DSTOPP-knapp
2. OPP-knapp
3. NED-knapp

2.2.1.3 Fotbremser

Det er to fotbremser p& baksiden av kalibreringsrammen. Hvis du vil holde kalibreringsrammen i ro, trékker du
ned fotbremsene med fgttene.

= &\%@“@ —
Y

Figur 2-4 To fotbremser
2.2.1.4 Kamerasett

Ett senterkamera, én hgyre kameraenhet og én venstre kameraenhet er installert pa tverrstangen. Kamerasettet
er en viktig del ndr man utfgrer ADAS-kalibreringsfunksjonen og hjulinnstillingsfunksjonen.



@ NOTE

Nar du vender mot forsiden av kalibreringsrammen, er den venstre kameraenheten pa venstre side og den

hayre kameraenheten pa hgyre side.

y Senterkamera

Det midtre kameraet brukes til & identifisere det angitte malet.

Figur 2-5 Senterkamera AUTEL-CSC0500/18

1. USB-port

2. Strgmport

y Hoyre kameraenhet

Den hgyre kameraenheten, med tre kameraer, brukes til & identifisere det angitte mélet.

Figur 2-6 Hayre kameraenhet AUTEL-CSC0500/18

1. USB-port
2. Stremport

y Venstre kameraenhet

Den venstre kameraenheten, med to kameraer, brukes til & identifisere det angitte malet.



Figur 2-7 Venstre kameraenhet AUTEL-CSC0500/18

1. USB-port
2. Strgmport
2.2.1.512 V/24 V ekstern strgmledning

Den eksterne 12 V/24 V stremledningen er festet pd handtaket. Koble den ene enden av ledningen til DC-
utgangsporten i kalibreringsrammen; koble 12 V-inngangsledningen til straminngangsporten p& Autel-nettbrettet
eller Autel NV-kalibratoren for & la kalibreringsrammen lade dem.

Eller koble 24 V-inngangsledningen til streminngangsporten pa radarkalibreringsboksen; kalibreringsrammen kan

ogsa lade radarkalibreringsboksen.

Figur 2-8 12 VV/ 24 V ekstern stremledning

2.2.1.6 24" LCD-bergringsskjerm

Skjermen kan dele skjermen med nettbrettet automatisk etter at Wi-Fi-tilkoblingen mellom kalibreringsrammen og
nettbrettet er fullfort.
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Figur 2-9 24-tommers LCD-bergringsskjerm

y Slik bruker du bergringsskjermen
1. Fjern beskyttelsesfilmen rundt bergringsskjermen.
2. Juster skjermen til en passende posisjon for visning.

@ NOTE

Etter at du har fjernet skumpolstringen og startet kalibreringsrammen, sjekk om ngdstoppknappen er trykket ned

utilsiktet. Hvis det er tilfelle, roter knappen med klokken for & Igsne den.

3. Fjern beskyttelsesfilmen fra kablene.

4. Kontroller at stramkabelen (1), HDMI-kabelen (2) og USB-kabelen (3) er ordentlig koblet til de respektive

inngangsportene pa bergringsskjermen.

5. Bergringsskjermen er na klar til bruk.
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MeeTmnsaedbyowde
3 Introduksjon til tilbehar

3.1 Standardtilbehar

Tabell 3-1 Standardtilbehgr i hjulklemmeversjon (felgklemme)

Navn Modell Mengde

AUTEL-CSC0500/19/LF

AUTEL-CSCO0500/19/RF

Hjulklemme (felg

AUTEL-CSCO0500/19/LR 4 stk
Klemme)

AUTEL-CSCO0500/19/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Mal 4 stk
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Bremsepedal

AUTEL-CSC0500/26 1 stk
Depressiv
Ratt AUTEL-CSC0500/27 1 stk
Holderstativverktay
Justeringshjelp AUTEL-CSC0500/08 1 stk
Unbrako-L-ngkkel (5 mm)

IKke akduelt 1 stk
For montering av justeringshjelpemiddel
Hjulkloss e aauet 2 stk
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Tabell 3-2 Standardtilbehgr i hjulklemmeversjon (dekkklemme)

Navn Modell Mengde
AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSC0500/17/RF

Hjulklemme (dekk AUTEL-CSC0500/17/LR 4 stk

Klemme)
AUTEL-CSC0500/17RR
AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF

Mal 4 stk
AUTEL-CSC0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR

Bremsepedal

) AUTEL-CSC0500/26 1 stk

Depressiv

Ratt AUTEL-CSC0500/27 1 stk

Holderstativverktay

Justeringshijelp AUTEL-CSC0500/08 1 stk

Unbrako-L-ngkkel (5 mm)
Ikke aktuelt 1 stk

For montering av justeringshjelpemiddel

Hjulkloss e auet 2 stk
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3.1.1.1 Hjulklem (felgklemme)

Ved & feste hjulklemmen (felgklemmen) AUTEL-CSCO0500/19 vertikalt til kjgretayets hjul, brukes den til & holde
det angitte malet AUTEL-CSC0500/16, slik at kamerasettet kan identifisere det.

Figur 3-1 Hjulklem (felgklemme) AUTEL-CSC0500/19
1. Spor for festeaksel — for & sette inn festeakselen til mélet.
2. Strammeskrue — for & stramme den innsatte festeakselen p4 malet.
3. Laseknapp — for & stramme hjulklemmen (felgklemmen) pa hjulet.
4. Spor for sperrehake — sett sperrehakene inn i passende spor, avhengig av hjuldiameteren.
5. Paler — for & feste hjulklemmen (felgklemmen) til hjulet.

3.1.1.2 Hjulklem (dekkklemme)

Det er fire hjulklemmer (dekkklemmer) i et sett, hver hjulklemme (dekkklemme) skal monteres pa det matchende
dekket. For dekk med ulik diameter har hver hjulklemme (dekkklemme) tre gir & justere. De gjeldende

dekkdiametrene for hvert gir er som falger:

y Farste gir: 19-27 tommer
y Andre gir: 24-32 tommer

y Tredje gir: 30-37 tommer
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Figur 3-2 Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17

1. Kontrollknapp
2. Gruppen
3. Spor for sperrehake
4. Trekk i handtaket
5. Left handtaket
6. Lasehandtak
7. Feste av akselspor
8. Laseknapp
y For & montere hjulklemmen (dekkklemmen)
1. Hold lgftehandtaket (5), og trykk pa kontrollknappen (1) p& sperrehakesporet (3).

2. Sett den tilhgrende sperrehaken inn i sperrehakesporet.

MERK

Sarg for & montere sperren med trekkhandtaket ferst, og monter den i sperredpningen naermest lgftehandtaket.

Monter deretter de to andre sperrene pad samme mate.

3. Nar sperrehaken er helt satt inn i sperrehakesporet, slipp kontrollknappen —
sperren er godt montert.

4. Etter at alle de tre sperrehakene er godt montert, kan du justere giret i henhold til dekkets diameter.

5. Trykk pa kontrollknappen, dra sperrehakene opp eller ned for & justere giret.

6. Nar du harer et «klikk», indikerer det at giret er justert.

vellykket. Du kan deretter slippe kontrollknappen.
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@ MERK

Etter justering av giret, nar det ikke vises noe tall, er den i fgrste gir, og du kan bare trekke sperrehakene utover.

Nar tallet 2 vises, er den i andre gir; nar tallet 3 vises, er den i tredje gir. Sgrg for at de tre sperrehakene er i

samme gir. Monter de tre andre dekkklemmene som beskrevet ovenfor.

y For & installere méalet

1. Na&r hjulklemmen (dekkklemmen) er montert, ta ut malet som matcher dekkklemmen.

2. Hold Igfteh&ndtaket (5) og slipp l&seknappen (8).

3. Sett inn malposisjoneringspinnen i det tilsvarende monteringshullet slik at malet kan settes inn i sporet pa

festeakselen (7).

4. Stram laseknappen etter at malet er godt satt inn.

(@ MERK

Hjulklemmen (dekkklemmen) og malet skal passe sammen. For eksempel skal det venstre bakre malet monteres

p& den venstre bakre hjulklemmen (dekkklemmen).

y For & montere hjulklemme (dekkklemme) pa et dekk

1. Fgr du monterer hjulklemmen (dekkklemmen) p& et dekk, ma du serge for at malet er riktig montert, og
at giret er justert i henhold til dekkets diameter.

2. Hold Igfteh&ndtaket (5), og lgft trekkhandtaket (4) for & montere hjulkliemmen (dekkklemmen) pa det
tilsvarende dekket.

3. Etter at alle sperrene er godt festet til dekket, slipp trekkhandtaket og
1as lasehandtaket (6).

4. Hjulklemmen (dekkklemmen) med mal er godt installert.

3.1.1.3 Mal

Det er fire mal. De fremre mélene settes inn i venstre forhjulsklemme og hayre forhjulsklemme, de bakre malene
settes inn i venstre bakhjulsklemme og hgyre bakhjulsklemme. Alle de fire malene brukes til & lese

hjulinnstillingsparametrene ngyaktig.
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Figur 3-3 Mal AUTEL-CSC0500/16

y For & montere hjulklemme (felgklemme) og mal pa hjulet
1. Fjern dekslene fra palhakene pa felgklemmen.
2. Sett sperrehakene inn i passende sperrehakespor i henhold til hjulstgrrelsen (passer til hjul med
en diameter p& mellom 14 og 23 tommer).
3. Lasne laseknappen (3) for & montere hjulklemmen (felgklemmen) pa hjulet.
4. Juster etter behov, og stram deretter I&seknotten for & feste hjulklemmen (felgklemmen) ordentlig pa
hjulet.

5. Lgsne strammeskruen (2), sett inn festeakselen til malet i festeakselsporet (1) med malposisjoneringspinnen

satt inn i det tilsvarende monteringshullet. Stram strammeskruen etter at méalet er godt montert.

@ MERK

Hjulklemmen (felgklemmen) og malet skal passe sammen. For eksempel skal det venstre bakre malet monteres

_pa den venstre bakre hjulklemmen (felgklemmen).
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3.1.1.4 Bremsepedaltrykker

Den hjelper med & trdkke ned bremsepedalen.

Figur 3-4 Bremsepedaldepressor AUTEL-CSC0500/26
1. Krok
2. Hurtigutlgserjusteringssystem
3. Kontaktstgtte for bremsepedal
y For & montere bremsepedaltrykkeren
1. Klikk bremsepedalen inn i bremsepedalens kontaktbgyle.

2. Trykk hardt ned, og juster hurtigutizsersystemet slik at krokene sitter fast i setet, og dermed laser

bremsepedalen.
3.1.1.5 Verktay for stativ for rattholder

Rattholderverktayet brukes til & fikse rattets posisjon og justere kjgretgyet.

(1} 2
\ ' i\f/g

1

Figur 3-5 Verktgy for rattholder AUTEL-CSC0500/27
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1. Krok

2. Laseknapp

3. Hurtigutlgserjusteringssystem

y For & montere verktgyet for rattholderstativet
1. Plasser rattholderverktgyet pa setet.

2. Lgsne laseknappen.

3. Juster hurtigkoblingssystemet slik at krokene bergrer rattet, og dermed begrenser
rattets rotasjon.

4. Stram laseknappen for & feste den.
3.1.1.6 Justeringshjelpemiddel

Justeringshjelpemiddelet brukes til & male avstanden fra kalibreringsrammen til hver
posisjon pa kjaretgyets karosseri.

=0l
loooo!

T 4

Figur 3-6 Justeringshjelp AUTEL-CSC0500/08

1. Avstandsmalingsmal
2. Laseknapp

y For & installere justeringshjelpemiddelet

1. Fest basen og stangen med en skrue og unbrakongkkelen (5 mm) nar du bruker
den for farste gang.

2. Lasne laseknappen, fest avstandsmalemalet til stangen, og
stram laseknappen.
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3.1.1.7 Hjulkloss

Hjulklossen er plassert bak rattet for & hindre at kjgretgyet ruller av garde.

Figur 3-7 Hjulkloss

y For & plassere hjulklossen
1. Parker kjgretgyet pa et flatt underlag.

2. Fest hjulklossen til hjulet som vist for & hindre at hjulet
ruller bort.

Wheel Chock

3. Oppbevares vekk etter bruk.

3.2 Annet ngdvendig tilbehar (ikke utstyrt)

3.2.1 For hjulinnstilling og ADAS-kalibrering

Tabell 3-3 For hjuljustering og ADAS-kalibrering

Navn Modell

AUTEL-CSC0500/10

Kalibreringssgyle (for dekkklemme)
AUTEL-CSC0500/12

MaxiSys Ultra-nettbrett
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3.2.1.1 Kalibreringslinje

Kalibreringslinjen, med hgy malepresisjon, er et profesjonelt verktgy for & utfere hjuljustering. Nar du utferer
kalibrering av hjuljustering, ngyaktighetskontroll eller malkalibrering av hjulklemme, kreves det en kalibreringslinje.

Figur 3-8 Kalibreringslinje
y For & montere hjulklemmen (felgklemmen) p& kalibreringsstangen
1. Fjern dekselene fra sperrehakene pa hjulklemmen (felgklemmen).
2. Sett sperrehakene inn i passende sperrehakespor i henhold til stgrrelsen pa kalibreringsstangen.

3. Lgsne laseknappen pa hjulkliemmen (felgklemmen) for & montere den pa
kalibreringslinje.

4. Juster etter behov, og stram deretter laseknappen for & feste hjulklemmen (felgklemmen) ordentlig pa

kalibreringsstangen.
y For & montere hjulklemmen (dekkklemmen) pa kalibreringsstangen

1. Hold Igftehandtaket, og lgft trekkhandtaket p& dekkklemmen for & montere sperrehakene.
inn i sporene pa kalibreringslinjen.

2. Nar hjulklemmen (dekkklemmen) er godt installert pa kalibreringsstangen, roter Iasehandtaket for & lase

hjulklemmen (dekkklemmen) sikkert pa kalibreringsstangen.
3.2.1.2 MaxiSys Ultra-nettbrett

IA1000WA mé brukes med MaxiSys Ultra-nettbrettet. Du kan bare utfare hjulinnstilling og ADAS-kalibrering nér
IA1000WA er koblet til MaxiSys Ultra-nettbrettet.
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Figur 3-9 MaxiSys Ultra-nettbrett

y Programvareaktivering

Siden MaxiSys Ultra ikke har hjulinnstillingsfunksjon, m& du aktivere hjulinnstillingsapplikasjonen pa nettbrettet fer
du utfgrer hjulinnstillingsfunksjonen etter & ha kjgpt et hjulinnstillings- og ADAS-kalibreringskort fra www.autel.com.

y For & aktivere hjulinnstillings- og ADAS-kalibreringsapplikasjonen
1. Bekreft at oppdateringene pa det registrerte MaxiSys Ultra-nettbrettet er tilgjengelige.
2. Velg Innstillinger pé nettbrettets hovedskjerm.
3. Trykk p& ADAS- og alignerinnstillinger.

4. Velg kalibreringsrammen du ma binde, og skriv deretter inn valideringskoden fra applikasjonskortet for
hjulinnstilling og ADAS-kalibrering.

5. Last ned programvaren for hjulinnstilling og ADAS-kalibrering.

y Tilkobling av kalibreringsramme

For & opprette kommunikasjon mellom nettbrettet og IAL000WA, ma nettbrettet kobles til kalibreringsrammen ved &
koble til IALOOOWA Wi-Fi.

@ notE

Far du kobler til kalibreringsrammen, sjekk lands-/regionsinnstillingene fra Android-systemet pa nettbrettet.

y For & koble nettbrettet til kalibreringsrammen
1. Etter at du har installert skjermen, kobler du stremledningen nederst pa saylen til et stremuttak, og slar

deretter pa strambryteren for & sl& pa kalibreringsrammen.

2. Sl& pa nettbrettet. Velg Innstillinger pa nettbrettets hovedskjerm.
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3. Trykk p& ADAS- og alignerinnstillinger til venstre pa skjermen.

4. Trykk pa Kalibreringsrammetilkobling til hgyre pa skjermen.

@ Settings ADAS & Aligner Settings
E": ADAS & Aligner Settings
ﬂ Common Settings >
n OBFCM Upload
__t" Calibration Frame Connection Not Connected >

@ Network Configuration

2 Update >

i‘ Battery Test

B Hand-held Inclinometer Update >
Country/Region Code

£ Maintenance & Service
m Laws and Regulations
E System Settings T Wheel Alignment Software Settings >
2t [

") Alinnmant Drachank Qaftuara Qattinae >

Figur 3-10 Koble til IALI000WA via Wi-Fi 1

5. Finn Wi-Fi-navnet til kalibreringsrammen og koble til.

6. Nar nettbrettet er koblet til kalibreringsrammen, vises kommunikasjonsstatusen
stér det «Tilkoblet».

m Settings - Calibration Frame Connection

ADAS & Aligner Setlings
n DBFCM Upload |I

Vehicle List
Devices
EVDiag Box Settings

@ IAT000 Wi-Fi [ on @&
‘] Barttery Test % ADAS-S518R0701025 Not Connected
Country/Reglon Code “Su ADAS-S518ROC01007 Nat Connected
m Laive mid Raguseiang . ADAS-S518ND401217 Not Connected

S ADAS-E518ROC01005 Not Connected

m Systern Settings

Tap to connect or disconnact
BMm ap 10 conne: 00N N6

Figur 3-11 Koble til IAI000WA via Wi-Fi 2
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y Nettverkskonfigurasjon

Etter at nettbrettet er koblet til IALOOOWA Wi-Fi, m& du koble nettbrettet til et Wi-Fi-nettverk med internettilgjengelighet
gjennom fglgende innstillinger.

y For & koble nettbrettet til internett Tilgjengelig Wi-Fi
1. Velg Innstillinger pa hovedskjermen til nettbrettet.
2. Trykk p&d ADAS- og alignerinnstillinger til venstre pa skjermen.

3. Trykk p& Nettverkskonfigurasjon (sgrg for at IALOOOWA Wi-Fi er tilkoblet, ellers vil den ikke bli aktivert).

4. Trykk p& rullegardinmenyen pa hgyre side av visningsboksen for Wi-Fi-navn for & velge Wi-Fi-nettverket
ditt, og skriv deretter inn Wi-Fi-passordet.

5. Trykk p& Koble til ndr Wi-Fi-navnet er valgt og passordet er skrevet inn.

™  Settings - Network Configuration
:-}: ADAS & Aligner Settings
- o Connected WP TestPrig (connected)
B osrem Uplosd W
=~
Q Vehicle List e . v

P d:
m EVDiag Box Settings R

l‘ Battery Test

Disconnect
D Laws and Regulations

m System Settings
Y oo

Figur 3-12 Koble til internett Tilgjengelig Wi-Fi

6. Trykk pa Tilbake -knappen for & ga tilbake til forrige side, eller trykk p& Hjem -knappen for & avslutte
skjermbildet for ADAS- og alignerinnstillinger.

y Opprett kjgretgykommunikasjon

Far hjulinnstilling og ADAS-kalibrering utfgres, ma det opprettes riktig kommunikasjon mellom kjaretgyet og
MaxiSys Ultra-nettbrettet.

y For & etablere god kommunikasjon mellom kjgretgy og nettbrett

1. Koble VCl-enheten til kjgretgyets DLC for bade kommunikasjon og stremforsyning
kilde.
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2. Koble VCl-enheten til nettbrettet via Bluetooth-paring, Wi-Fi eller USB
forbindelse.

3. Nar trinnene ovenfor er fullfgrt, sjekk VCl-navigasjonsknappen nederst pa skjermen. Hvis et grant BT-,
Wi-Fi- eller USB-ikon vises nederst til hayre, er MaxiSys Ultra-nettbrettet klart til & utfere hjuljustering
og ADAS-kalibrering.

3.2.2 For ADAS-kalibrering

Tabell 3-4 For ADAS-kalibrering

Navn Modell

Reflektor AUTEL-CSC0602/01
Minireflektor AUTEL-CSC0602/07
Kalibreringsstativ AUTEL-CSC0800

Tilbehgrssett | (For Japan og

Ikke aktuelt

Sgr-Koreanske kjgretay)

Tilbehgrssett Il (for europeiske og

Ikke aktuelt

amerikanske kjgretay)

Maltavle for filskifte

Ikke aktuelt

Varslingssystem (LDW)

Kalibrator for frontkamera AUTEL-CSC0701/23

Mgnsterkort (for LDW-system)

Mgnstersett Il (For AVM (Rundt
Vis overvakingssystem)

Ikke aktuelt
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Navn Modell

Digitalt malpanel AUTEL-CSCO050A-16

DC-strgmkabel W akuel
Venstre forlengelsesstang AUTEL-CSC050A/18_L
Hoyre forlengelsesstang AUTEL-CSC050A/18_R
Venstre tolinjers laser AUTEL-CSCO050A/15-L

Hayre tolinjers laser AUTEL-CSCO050A/15-R

Monteringsplate AUTEL-CSCO050A/17

3.2.2.1 Reflektor

Reflektoren er ngdvendig for & posisjonere kalibreringsrammen og kalibrere radaren.

Figur 3-13 Reflektor AUTEL-CSC0602/01

1. Lasergjennomgangshull

2. Reflektoroverflate

3. Handtak

4. Gradienter

5. Girkule — for forskjellige gir etter behov for ulik kalibrering.

6. Grytekrok
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3.2.2.2 Minireflektor

Sammen med laser p& kalibreringsrammen brukes en minireflektor til & justere reflektoren pa kalibreringsrammen

parallelt med radaren.

Figur 3-14 Minireflektor AUTEL-CSC0602/07

3.2.2.3 Kalibreringsstativ

Kalibreringsstativet brukes til & holde hjgrnereflektoren for radarkalibrering.

3
&>

Figur 3-15 Kalibratorstativ AUTEL-CSC0800
1. Festelas — for & stramme monteringssporet.

2. Monteringsspor — for montering av festeakselen til hjgrnereflektoren eller annet
kalibreringsverktgy.

3. Handtak
4. Linjal — for & male hgyden.
5. Gradienter

6. Horisontale justeringsskruer — for horisontal justering av glideblokken

hgyde.

3.2.2.4 Tilbehgrssett | (for kjgretgy fra Japan og Sgr-Korea)
y Radarkalibreringsplate
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Radarkalibreringsplaten AUTEL-CSC0602/02 festes til glidebrettet pa kalibreringsrammen

og brukes til & kalibrere Continental-radaren.

/‘
Figur 3-16 Radarkalibreringsplate AUTEL-CSC0602/02
1. Plateoverflate
2. Gradienter
3. Handtak
4. Grytekrok
5. Lasergjennomgangshull

y Hjgrnereflektor

Ved 4 feste til glidebrettet pa kalibreringsrammen brukes hjgrnereflektor AUTEL-
CSC0802/01 til & kalibrere millimeterbglgeradaren.

Figur 3-17 Hjgrnereflektor AUTEL-CSC0802/01
1. Trekantet signalmottakskort
2. T# tort batteri
3. Batteriboks

4. Feste aksel
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5. Strgmbryter

y ACC-maltavle

ACC-malkortet AUTEL-CSC0802/03 brukes til kalibrering av adaptiv cruisekontroll pa Nissan- og Infiniti-biler.

1

Figur 3-18 ACC Target Board AUTEL-CSC0802/03

y Kalibreringsstativ

MaxiSys ADAS-kalibreringsstativ Autel-CSC0802 brukes til radarkalibrering pa Nissan- og Infiniti-biler.

Figur 3-19 Kalibreringsstativ Autel-CSC0802
3.2.2.5 Tilbehgrssett Il (for europeiske og amerikanske kjgretay)
y NV-kalibrator (Volkswagen- og GM-biler)
Ved & feste til glidebrettet pa tverrstangen til kalibreringsrammen, NV-kalibrator
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AUTEL-CSC0603/01 brukes til kalibrering av nattsynssystemer for Volkswagen og GM
kjaretay.

Figur 3-20 NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01

=

. Gradienter

2. Strem-LED (red)

w

. Strem-LED (gregnn)

4. Lasergjennomgangshull

[$2]

. Handtak

(<2

. Driftsbryter

~

. Streambryter

8. Sikringsuttak

9. Inngangsport for likestremsstramforsyning

10. Grytekrok

y NV-kalibrator (Benz)

NV-kalibratoren AUTEL-CSCO0803/01 brukes til kalibrering av nattsynssystemer i Benz-kjgretay.
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Figur 3-21 NV Kalibrator (Benz) AUTEL-CSC0803/01

1. Strgmbryter
2. Sikringsuttak
3. Inngangsport for likestremsstremforsyning

4. Horisontale justeringsskruer

5. Gradienter

y Radarkalibreringsboks

Radarkalibreringshoks CSC0605/01 festes til glidebrettet pa tverrstangen til kalibreringsrammen, og brukes til
kalibrering av blindsonedeteksjonssystemet i Volkswagen-kjgretay.

17

T

~ L

Figur 3-22 Radarkalibreringsboks AUTEL-CSC0605/01
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1. Strem-LED (grenn)

2. Strgm-LED (red)

3. Gradienter

4. Inngangsport for likestrgmsstrgmforsyning
5. Sikringsuttak

6. Streambryter

7. Grytekrok

y Radarkalibreringsplate

&)

Figur 3-23 Radarkalibreringsplate AUTEL-CSC0602/08
1. Handtak
2. Gradienter
3. Skalabrett
4. Monteringsspenne
5. Laserhull

y Méltavle

Sammen med mensteret AUTEL-CSCO0806/01 brukes mélkortet AUTEL-CSCO0804/01 til kalibrering av Around

View Monitoring-systemet for Volkswagen-kjgretay.
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Figur 3-24 Maltavle AUTEL-CSC0804/01
3.2.2.6 Maltavle og kalibrator (for LDW-systemkalibrering)
§ Méltavle AUTEL-CSC0601/08-L

Maltavle AUTEL-CSC0601/08-L, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Honda-kjaretay.

Figur 3-25 Méaltavle AUTEL-CSC0601/08-L
y Maltavle AUTEL-CSCO0601/08-R

Maltavle AUTEL-CSC0601/08-R, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Honda-kjgretay.

Figur 3-26 Maltavle AUTEL-CSC0601/08-R



y Maltavle AUTEL-CSC0601/05

Maltavle AUTEL-CSC0601/05, for kalibrering av filskiftevarslingssystem p& Honda-kjaretay.

Figur 3-27 Méaltavle AUTEL-CSC0601/05
§ Maltavle AUTEL-CSCO0601/11

Malkort AUTEL-CSC0601/11, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Toyota- og Lexus-kjaretay (1).

Figur 3-28 Maltavle AUTEL-CSC0601/11
y Maltavle AUTEL-CSCO0601/15

Malkort AUTEL-CSC0601/15, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Toyota-kjgretay (2).

Figur 3-29 Maltavle AUTEL-CSC0601/15
y Maltavle AUTEL-CSCO0601/09

Maltavle AUTEL-CSC0601/09, for kalibrering av filskiftevarslingssystem p& Hyundai- og KIA-kjaretay.



_I_

Figur 3-30 Maltavle AUTEL-CSC0601/09

¥ Maltavle AUTEL-CSC0601/02

Malkort AUTEL-CSC0601/02, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Mercedes Benz-kjgretay.

o + ©

Figur 3-31 Maltavle AUTEL-CSC0601/02
¥ Maltavle AUTEL-CSC0601/19
Malkort AUTEL-CSC0601/19, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Benz-kjaretay (2).

© + ©o

Figur 3-32 Maltavle AUTEL-CSC0601/19
y Malkort AUTEL-CSC0601/03-L

Maltavle AUTEL-CSC0601/03-L, for kalibrering av filskiftevarslingssystem p& Nissan-
kjgretay (1).
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Figur 3-33 Malkort AUTEL-CSC0601/03-L

¥ Malkort AUTEL-CSC0601/03-R

Malkort AUTEL-CSC0601/03-R, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Nissan-

kjgretay (1).

Figur 3-34 Malkort AUTEL-CSCO0601/03-R
¥ Malkort AUTEL-CSC0601/04-L

Malkort AUTEL-CSC0601/04-L, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Nissan-kjgretgy

@)

Figur 3-35 Maltavle AUTEL-CSC0601/04-L

y Malkort AUTEL-CSC0601/04-R

Malkort AUTEL-CSC0601/04-R, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Nissan-
kjgretay (3).
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Figur 3-36 Malkort AUTEL-CSC0601/04-R
¥ Malkort AUTEL-CSC0601/06-L

Maltavle AUTEL-CSC0601/06-L, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Nissan- og
Infiniti-biler (2).

Figur 3-37 Maltavle AUTEL-CSC0601/06-L

y Malkort AUTEL-CSC0601/06-R

Maltavle AUTEL-CSC0601/06-R, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Nissan- og
Infiniti-biler (2).

‘>

Figur 3-38 Malkort AUTEL-CSC0601/06-R
y Maltavle AUTEL-CSC0601/12

Malkort AUTEL-CSC0601/12, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Mazda-kjgretgy
(1)
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Figur 3-39 Maltavle AUTEL-CSC0601/12
y Malkort AUTEL-CSC0601/13-L

Malkort AUTEL-CSCO0601/13-L, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Mazda-kjgretgy
).

Figur 3-40 Malkort AUTEL-CSC0601/13-L
y Malkort AUTEL-CSC0601/13-R

Malkort AUTEL-CSCO0601/13-R, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Mazda-kjgretagy
2).

Figur 3-41 Malkort AUTEL-CSC0601/13-R
y Malkort AUTEL-CSC0601/22-L

Maltavle AUTEL-CSC0601/22-L, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Mitsubishi-kjgretay.
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Figur 3-42 Malkort AUTEL-CSC0601/22-L

y Malkort AUTEL-CSC0601/22-R

Maltavle AUTEL-CSC0601/22-R, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Mitsubishi-kjeretay.

Figur 3-43 Malkort AUTEL-CSC0601/22-R

y Kalibrator for frontkamera

Frontkamerakalibrator AUTEL-CSC0701/23, for kalibrering av filskiftevarslingssystem pa Hyundai- og KIA-kjaretgy.

Figur 3-44 Frontkamerakalibrator AUTEL- CSC0701/23

3.2.2.7 Mgnsterkort (for LDW-systemkalibrering)

y Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/07
Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/07, for kalibrering av filskiftevarslingssystem p&
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Hyundai- og KIA-kjaretay (1). Holdere for malbrett brukes til & feste brett.

Figur 3-45 Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/07

y Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/01

Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/01, brukes til kalibrering av filskifteassistent (LKA) pa Volkswagen- og Porsche-biler

(1). Holdere for méalkort brukes til & feste kortet.

Figur 3-46 Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/01

y Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/14-01

Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/14-01, brukes til kalibrering av LKA-systemer pa Subaru-kjgretgy. Holdere for méalkort

brukes til & feste kortet.
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Figur 3-47 Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/14-01
3.2.2.8 Mgnstersett Il (for AVM-systemkalibrering)

y Mgnster AUTEL-CSC0806/01

Mgnster AUTEL-CSC0806/01, brukt til kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa Volkswagen-kjeretay.

Figur 3-48 Mgnster AUTEL-CSC0806/01

y M@nster AUTEL-CSC1004/02

Mgnster AUTEL-CSC1004/02, brukt til kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa visse Honda-

kjgretay (1).

Figur 3-49 Mgnster AUTEL-CSC1004/02

y Mgnster AUTEL-CSC1004/03

Mgnster AUTEL-CSC1004/03, brukt til kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa visse Honda-
kjgretay (2).
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Figur 3-50 Mgnster AUTEL-CSC1004/03

y Mgnster AUTEL-CSC1004/01

Mgnster AUTEL-CSC1004/01, brukt til kalibrering av Around View Monitoring-systemet p& Volkswagen-kjgretay (2).
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Figur 3-51 Mgnster AUTEL-CSC1004/01

y Mgnster AUTEL-CSC1004/05

Mgnster AUTEL-CSC1004/05, brukt til kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa Ford-kjaretay.
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Figur 3-52 Mgnster AUTEL-CSC1004/05

y Mgnster AUTEL-CSC1004/06

Mgnster AUTEL-CSC1004/06, brukt til kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa Cadillac-kjeretay.

Figur 3-53 Mgnster AUTEL-CSC1004/06
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y Mgnster AUTEL-CSC1004/07

Mgnster AUTEL-CSC1004/07, brukt til kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa Porsche-kjaretay.

Figur 3-54 Mgnster AUTEL-CSC1004/07

y Mgnster AUTEL-CSC1004/08

Mgnster AUTEL-CSC1004/08, brukt til kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa PSA-kjeretay.
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Figur 3-55 Mgnster AUTEL-CSC1004/08

y Mgnster AUTEL-CSC1006/03

Mgnster AUTEL-CSC1006/03, brukt til kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa Nissan-kjgretay i ikke-

kinesiske omréader.

Figur 3-56 Mgnster AUTEL-CSC1006/03

y Mgnster AUTEL-CSC1006/04

Mgnster AUTEL-CSC1006/04, brukt til kalibrering av Around View Monitoring-systemet pa Nissan-kjgretay i Kina.
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Figur 3-57 Mgnster AUTEL-CSC1006/04

y Mgnster AUTEL-CSC1006/01

Mgnster AUTEL-CSC1006/01, brukt for varslingssystem for kollisjon bak pa Benz-kjgretay.

4====,=

Figur 3-58 Mgnster AUTEL-CSC1006/01

3.2.2.9 Digitalt malpanel

Digitalt malpanel AUTEL-CSCO050A-16 brukes til kalibrering av filskiftevarslingssystemet.

Figur 3-59 Digitalt malpanel AUTEL-CSCO050A-16
3.2.2.10 DC-strgmkabel

Likestremskabelen brukes til & drive det digitale malpanelet ved & koble det til glideplaten p& 1A1000-

kalibreringsrammen.

Figur 3-60 Likestrgmskabel

3.2.2.11 Forlengelsesstang

y Venstre forlengelsesstang AUTEL-CSCO050A/18_L

Venstre forlengelsesstang AUTEL-CSCO050A/18_L brukes sammen med den venstre tolinjelaseren til posisjonering

nar den er montert pa den venstre glideplaten (vendt mot forsiden av kalibreringsrammen).
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Figur 3-61 Venstre forlengelsesstang AUTEL-CSC050A/18_L
y Hayre forlengelsesstang AUTEL-CSCO050A/18 R

Hayre forlengelsesstang AUTEL-CSCO050A/18_R brukes sammen med den hgyre tolinjelaseren til posisjonering
nar den er montert pa den hgyre glideplaten (vendt mot forsiden av kalibreringsrammen).

Figur 3-62 Hagyre forlengelsesstang AUTEL-CSCO50A/18_R
1. Festeknapp
2. Magnetisk monteringsspor
3. Posisjoneringsrom

3.2.2.12 To-linjers laser

y Venstre to-linje laser AUTEL-CSCO50A/15-L

Venstre tolinjers laser AUTEL-CSCO050A/15-L brukes til kalibrering av Around View Monitoring-systemet ved &
montere den pa venstre forlengelsesstang eller venstre glideplate (vendt mot forsiden av kalibreringsrammen).

y Hayre tolinjers laser AUTEL-CSCO050A/15-R

Hayre tolinjers laser AUTEL-CSCO050A/15-R brukes til kalibrering av Around View Monitoring-systemet ved &
montere den pa hgyre forlengelsesstang eller hayre glideplate (vendt mot forsiden av kalibreringsrammen).
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Figur 3-63 Hayre tolinjers laser AUTEL-CSCO50A/15-L/R

=

Strembryter

2. Laserbeskyttelsesdeksel

w

. Monteringsflate

4. Sikkerhetsstropp

[$2]

. Laseraktiveringsknapp

6. Indikatorlamper
7. USB Type-C-port

3.2.2.13 Monteringsplate

Monteringsplate AUTEL-CSCO050A/17 brukes til kalibrering av filskiftevarslingssystemet p& Subaru-kjgretay.

Figur 3-64 Monteringsplate AUTEL-CSCO50A/17
1. Magnetisk monteringsspor
2. Sikkerhetsstropp

3. Monteringsspor
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4 Hjuljusteringsfunksjon

Kjaretgyets fire hjul, styremekanisme og for- og bakaksler bgr ha en viss relativ posisjon. Denne
relative posisjonen er en standardverdi fastsatt av produsenten. Den relative posisjonen kan
imidlertid endres etter at de tilhgrende komponentene er montert pa nytt eller etter at kjgretayet
har blitt kjgrt en stund. Prosedyren for & justere og gjenopprette denne posisjonen kalles
hjulinnstilling. Etter hjulinnstilling kan kjgretgyet kjgres i en rett linje s& mye som mulig. Styringen
vil bli enklere, og det vil bli mindre slitt pa dekkene og strgmforbruket. Derfor er det ngdvendig &
utfgre hjulinnstillingen far kjgring.

| dette kapittelet vil vi introdusere de tekniske spesifikasjonene, forholdsregler i bruk,
funksjonsknapper, forberedelser og prosedyrer for hjulinnstilling, osv.

4.1 Tekniske spesifikasjoner

De tekniske spesifikasjonene er vist i tabellen nedenfor.

Tabell 4-1 Tekniske spesifikasjoner

Punkt Beskrivelse

Anbefalt arbeid

Avstand 2667 mm (105 tommer)

Stottet akselavstand 2032-5588 mm (80—220 tommer)

Stattet hjul

Avstand 1270-2490 mm (50-98,03 tommer)

Stottet felgdiameter

279-609 mm (11-24 tommer
(Bruk felgklemme) ( )

Stattet dekkdiameter

482,6-939,8 19-37 t
(Bruk dekkklemme) mm ( ommer)

Hegydeomrade for tverrstang | 300-2500 mm (11,18-98,43 tommer)

Malefrekvens (typisk) 9 ganger/s

Leftehastighet pé tverrstangen 50 mm/s
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Punkt Beskrivelse
Driftstemperatur -10-50 ¥ (14 °F-122 °F)
Lagringstemperatur -20-60 Y (-4 °F-140 °F)

4.2 Forholdsregler ved bruk

1. Nar kjeretayet er pa heisen, serg for at forhjulet er i midten av

ratt.

2. Etter at kjgretagyet er kjgrt pa liften, bar det plasseres hjulklosser foran og bak pa de to bakhjulene for &
hindre at kjgretayet ruller av garde.

3. Veer forsiktig nar du lgfter kjgretayet. Falg de sikre driftsprosedyrene for lgfting.
kjaretay.

4. Nar kjgretayet er lgftet til gnsket hgyde, kan kjgretayet farst startes etter at
Forsikringen er i kraft og sikkerheten er ivaretatt.

5. Det er strengt forbudt & bruke heisen mens noen arbeider.
6. Sarg for at kameralinsen og mélet er rene.

7. Nar hjulklemmer er ngdvendige, serg for at sperrehakene pa hver hjulklemme er i riktig retning
samme gir.

8. Falg programvareprosedyrene og instruksjonene ngye for & bruke den.

4.3 Funksjonsskjermer og knapper

Alle applikasjonene i MaxiSys Ultra-nettbrettet er menystyrte. Etter at et valg er gjort,
Det tilhgrende skjermbildet vil vises. Hvert valg snevrer inn fokuset og farer til det gnskede.

Funksjonsknappene pa hver skjerm kan veilede deg i & fullfgre hjuljusteringsprosedyrene trinn for trinn.

4.3.1 Funksjonsskjermer

Hele hjuljusteringsprosedyren er i hovedsak fullfart pa falgende skjermbilde.

Falg instruksjonene pa skjermen for & fullfare hjuljusteringsprosedyrene pa navigasjonslinjen én etter én.
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Figur 4-1 Skjermbilde for prosedyrer for helhjulsjustering
4.3.2 Funksjonsknapper

| denne delen skal vi introdusere noen ofte brukte funksjonsknapper (ikke alle funksjonsknapper) pa nettbrettet
nar du utfgrer hjuljustering.

Tabell 4-2 Funksjonsknapper

Knapp Navn Beskrivelse

Next Neste Trykk for & fortsette.

-4 Nettbrettet vil ga inn i kompensasjonsskjermen
o Compensation Kompensasjon etter at forberedelsesarbeidet er fullfart.

@ Caster/SAl Caster/SAl Utfar malefunksjonen for caster/
SAl-vinkel.
== Measured MAlt resultat Trykk for & lagre méleresultatet far
Result hjuljustering.
& Alignment . . Veilede deg til & utfgre hjuljustering.
/N Guide Justeringsguide
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Knapp Navn Beskrivelse
Overhalingsrapport Vis overhalingsrapporten etter hjuljustering.
Save Report Lagre rapport Trykk for & lagre som rapporter.
[. Biit A"gnmem - Utgangslinje ;jr:llljtsftzrrii;:;rlztst:dyrene.

4.4 For hjulinnstilling

4.4.1 Forberedende arbeid

Far du utferer hjuljustering, ma du kontrollere og forberede:

1. Nettbrettet er koblet til IAJ000WA Wi-Fi og et tilgjengelig internettnettverk. Se

Se tilkobling til kalibreringsramme og nettverkskonfigurasjon for detaljer.

2. Tenningen slas av, og IALOOOWA kobles til laderen for & unnga tap av batteristrgm, da hele

hjulinnstillingsprosedyren kan ta lang tid.
3. Forbered fglgende verktay:
Hjulklemmer (felgklemmer), hjulklemmer (dekkklemmer) og mal
y For & montere hjulklemmer (felgklemmer) og mal pa hjul, se Mal.

y For & montere hjulklemmer (dekkklemmer) og mal pa dekk, se Hjulklem
(Dekkklemme).

(@ MERK

Her velger vi hjulklemmer (dekkklemmer) som illustrasjon.

1) Dreieplate
2) Rattholderverktay og bremsepedaltrykker
3) Hjulkloss

4) Rattniv&
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4.4.2 Kjgretaykommunikasjon og -valg

Trykk p& Hjuljustering pa hovedskjermen til MaxiSys Ultra-nettbrettet. To alternativer er
tilgjengelige: Hjuljustering og Avansert hjuljustering.

: 3 .
[ o | @ =
Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment

Perform the wheel alignment, steering

ERESTRYD 3037 SN SN M L angle reset and ADAS calibration.

Do not remind again, directly go to Whee! Alignment

Figur 4-2 Inngangsskjerm for hjulinnstillingsfunksjon

1) Nar du trykker pa Hjuljustering, vil nettbrettet veilede deg i & utfgre hjuljusteringsfunksjonen.

2) Nar du trykker pa Avansert hjulinnstilling, vil nettbrettet veilede deg i & utfare
hjulinnstillingen, tilbakestilling av styrevinkel og ADAS-kalibreringsfunksjonen.

4.4.2.1 Hjulinnstilling

1. Hvis du velger Hjuljustering, ser skjermbildet slik ut:

'] m Al Fovormes | Moy  America  Eurape Asia Chine Q

\iley
- - Gm
=®= BRAZIL |
i

|
EOBD GM Brazil Test GM Chevrolet

Ford Chrysler DODGE RAM JEEP
BRAXIL \
Tesla Volk Brazil M des-Benz LD Maserati Sasb

Figur 4-3 Skjermbilde for valg av kjgretgy (hjuljustering)
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2. Opprettelse av riktig kommunikasjon mellom kjaretgy og nettbrett ved & koble til
VCl-enhet til kjgretgyets DLC.

3. Velg og trykk pd produsenten av kjgretayet ditt fra bilprodusentknappene. Fglg deretter instruksjonene p&
skjermen for & velge konfigurasjonsinformasjonen for kjgretayet ditt €n etter én.

Configuration information
Moded Polestas 1

2020-2071 >

Specs  Start  ESC

Figur 4-4 Velg konfigurasjonsskjerm 1 (hjuljustering)

4. Nar konfigurasjonsinformasjonen er fullfart, trykker du pa Spesifikasjoner -knappen for & sjekke og redigere
spesifikasjonene for hjuljustering. Se Parametere for hjuljustering.

5. Hvis parameterne knyttet til hjulinnstilling er riktige, trykk pa Start og fglg skjermen trinn for trinn for &

fortsette. Til slutt gar du inn i skjermbildet for hele hjulinnstillingsprosedyren. Se figur 4-1 Skjermbilde for
hele hjulinnstillingsprosedyrer.

4.4.2.2 Hjuljusteringsparametere

Etter at du har valgt informasjon om kjgretgyets konfigurasjon, er knappen Spesifikasjoner tilgjengelig i
funksjonsknappseksjonen. Denne knappen brukes til & tilpasse hjulinnstillingsparametrene, og den er egnet for
kjgretay der parametrene er forskjellige fra de originale fabrikkinnstillingene etter chassismodifisering.

1. Trykk pa Spesifikasjoner -knappen, sa kan du sjekke alle hjulinnstillingsparametrene.



Total toe

Left toe

Right 108

Left camber
Right camber
Cross cambar
Lefi caster
Right caster

path: Polestar

2. Hvis det er noen parametere som ma redigeres, trykk pd Rediger -knappen pa funksjonsmenyen.

knappeseksjone

A5 nt

108

oo’

543

5%

1/ 20202021 / Dutault specifications

023

0

o042

507

507

Figur 4-5 Skjermbilde for justeringsspesifikasjoner

n.

Total toe 007 "z
Total toe {raised) - -
Left oe 0°04' 006
Right toe 004" 06’
Cross e

Left camber 170% oraz
Right camber 105 raz
Cross camber 000 raz
pathy Py it 1 7 20202021 7 Delault specifications

Rear spacifications

Unit
(SaveAs  gqpg St

04z

el

MY

ESC

Figur 4-6 Skjermbilde for redigering av justeringsspesifikasjoner

3. Trykk p& og slett parameterne som ma redigeres, og skriv inn riktig

parametere. Trykk deretter p& Lagre eller Lagre som for & g& inn i skjermbildet Lagre spesifikasjoner.
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Save Specifications

Title

Annotstion

Figur 4-7 Lagre spesifikasjoner Skjerm 1

4. Skriv inn kjgretgymodellen og merknadene for spesifikasjonene, slik at du bedre kan skille dem fra
hverandre og finne dem.

5. Etter at du har angitt kjgretaymodellen og annoteringen for parameterne, trykker du pa OK for & lagre.
parameterne.

Figur 4-8 Lagre spesifikasjoner Skjerm 2

6. Etter at alle parameterne er redigert og lagret, gar nettbrettet tilbake til skjermbildet for
hjulinnstillingsparametere. Trykk deretter pa ESC- knappen. De lagrede parameterne for kjgretgyet
velges pa konfigurasjonsinformasjonsskjermen.
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Configuration Information Specifications

(x

Mode Polestar 2 Q
Yeat 2021 Default spacifications

Equipment Dynamic = _, Test Spec

Specs start ESC

Figur 4-9 Velg konfigurasjonsskjerm 2 (hjuljustering)

7. Trykk deretter p& Start og felg skjermen trinn for trinn for & fortsette, og ga til slutt inn i skjermbildet for
prosedyrer for hele hjuljusteringen. Se figur 4-1 Skjermbilde for prosedyrer for hele hjuljusteringen.
4.4.2.3 Avansert hjulinnstilling

1. Hvis du velger Avansert hjulinnstilling, ser skjermbildet slik ut (det samme som skjermbildet i
diagnostikkapplikasjonen):

S

EOBD LT3 BMW MINI Rolls-Royce

Fiat Abarth Mercedes-Benz

Mercedes-Benz LD Smart

Figur 4-10 Skjermbilde for valg av kjgretgy (avansert hjulinnstilling)

2. Opprettelse av riktig kommunikasjon mellom kjgretay og nettbrett ved & koble til
VCl-enhet til kjgretayets DLC.
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3. Trykk pa VID -knappen for & koble til kjgretayet ditt via automatisk VIN-deteksjon, manuell
VIN-inntasting eller VIN-/fgrerkortskanning. Eller du kan trykke pa kjaretayprodusenten
fra kjeretgyprodusentknappene og til slutt ga inn pa falgende skjermbilde (skjermbildet
kan variere fra kjgretay til kjgretgy, se den faktiske skjermen pa nettbrettet ditt).

- Automatic selection
ﬁm

o Manual selection 3 m

Ok ESC

Figur 4-11 Skjermbilde for innhenting av VIN (avansert hjulinnstilling)

4. Her velger vi Automatisk valg som illustrasjon, og trykker pa Les for & hente VIN-
informasjon. Etter at VIN-nummeret er hentet, trykker du p& OK for & bekrefte kjgretgyinformasjor
Trykk deretter pa OK for & ga inn i hovedfunksjonsskjermen, velg Hjuljustering i
navigasjonslinjen. Deretter velger du situasjonene som krever hjuljustering til hayre pa

skjermen.
R Auto scan Whee! Alignment
Perform the wheel alignment after following situations ocour; V]
XBA Control unit - i
m *Vineel alignment being performed as routine maintenance V]
* Stearing and/or suspension components have besn seviced (V]
) ADAS callorstion
* Abnormal tire wear o new tires installed =
B3 Hol functions
A . 1
iz Promming Vehicke palls to ane side, and/or steering whee is not centered
Custornization
* Wheel alignment recommended)/required prior to ADAS callbration V]
=% Retrofit
Not saectod, changsaoka
oK Cancel

nructions:
ot changesbie  [ig Selected, charigeshle

v s

Figur 4-12 Hjuljusteringsskjerm (avansert hjuljustering)

5. Trykk pa OK etter at situasjonene er valgt for a fullfere konfigurasjonsinformasjonen.
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Configuration Information

AR Auto scan

A /87/RS7 2011
X3 Control una Model udl A7/S7/RS7 2017>
s b 20112017
g Mhesd alignment
W) ADAS callbeation || SUaPension Alr Suspension

PR Code Heavy Duty Sespension (1BS)

‘\
" Driving Positon LHD >

fedB) Veshicla prefile

Specs  Stat  ESC

Figur 4-13 Fullstendig konfigurasjonsinformasjon (avansert hjulinnstilling)

6. Nar konfigurasjonsinformasjonen er fullfgrt, trykk p& Spesifikasjoner -knappen for &
sjekke og redigere hjulinnstillingsparametrene. Se Hjulinnstillingsparametre.

7. Trykk pa Start etter at du har kontrollert og redigert hjuljusteringsparametrene. Falg
deretter skjermbildet trinn for trinn for & fortsette, og ga til slutt inn i skjermbildet for
hele hjuljusteringsprosedyren. Se figur 4-1 Skjermbilde for hele hjuljusteringsprosedyrer.

4.5 Hjuljusteringsprosedyrer

4.5.1 Kjgretgyinspeksjon

1. Fer hjulinnstilling bar dekkets slitebanetilstand og mgnsterdybde kontrolleres farst, da
unormale dekkforhold vil pavirke resultatene av hjulinnstillingstesten.

2. Far hjulinnstilling ma dekktrykket ogsa kontrolleres og justeres til standardverdien for
kiaretgyet. Dette er fordi avviket i trykket vil pavirke resultatene av hjulinnstillingstesten.

3. Chassiskomponenter kan inspiseres etter feiltype eller sarbarhet.

O vikTic
Far du utfgrer hjuljusteringsprosedyrer, vennligst sjekk innstillingene fra Innstillinger
-y ADAS- og justeringsinnstillinger -y Hjuljusteringsprogramvareinnstillinger. Du kan
endre innstillingene i henhold til dine behov og den faktiske situasjonen. Alle
hjuljusteringsprosedyrene i denne handboken er basert p& standardinnstillingene i ADAS-
0g justeringsinnstillinger.
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4.5.1.1 Inspeksjon av slitebane
a) Kolonne for slitebanetilstand (merknad tillatt)

I henhold til tilstanden til de fire dekkene, trykk p& beskrivelsesomradet for slitebanestatus for & legge til
eller redigere hver slitebanestatus for kjgretgyet. Slitebanetilstanden inkluderer Normal, Utvendig slitasje,
Innvendig slitasje, Tosidig slitasje, Fjeerkant, Punktslitasje, Aldring, Punktering, Overdreven slitasje, Bule,
Slitasje/Punktering, Ulikt slitebane/merke pa én aksel, Aldring av dekkventil, Felgskade og Uautorisert
dekk. Merknader kan legges til n&r dekket er unormalt. Nar slitebanetilstanden til alle dekkene er valgt,
trykk p& OK. Sjekk deretter fargen pa de fire dekkene pé skjermen. Hvis dekkets farge er rgd eller gul, bytt
ut eller reparer dekket i henhold til den spesifikke situasjonen far du trykker pa Neste.

b) Legg til fotokolonne

For & bedre kunne bedemme og se statusen til slitebanen, kan du trykke p& kameraikonet i kolonnen «legg
til bilder» for & legge til opptil tre bilder av hvert slitebanetrinn.

e xzcu Tread Depth & Pressure inspection Chaseis Ingpection

& Provaton
waork

e
+% Compensation

= e
\ . |
&= : " Right

et >
w
N
B pirgross i
, gm
resr > C]
- .
Overhaud Raport Lk
resr > (o]
[ Exit Alignment
™
rte
Next

Figur 4-14 Skjermbilde for inspeksjon av slitebane

4.5.1.2 Inspeksjon av mgnsterdybde og -trykk

Nar du utferer en kjeretaykontroll, er det ogsa nagdvendig & kontrollere mgnsterdybden og -trykket.
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Venicle

é Preparation
Wiork

e
oty Compensation

i Cost

S T [N =
N I frert
=]
R :
= rear
Reports
Leftrear har
[ Extt Algnment .. o
o e Unit All Tread

Seting  Check  Nex!
Figur 4-15 Inspeksjon av mgnsterdybde og -trykk, skjermbilde 1
1. Inspeksjon av slitebanetrykk

a) Skriv inn standard dekktrykk i den tilhgrende inndataboksen. Standard dekktrykk finnes p& dekk- og

lastinformasjonsskiltet, som vanligvis er plassert p& B-stolpen.

Figur 4-16 Plassering av standard dekktrykkverdi

b) For & male dekktrykket kreves en Autel ITS600-serieenhet (heretter kalt ITS600-enhet) eller andre verktgy
for maling av dekktrykk. Hvis du bruker ITS600-enheten til & male dekktrykket, vises verdiene
automatisk i den tilherende inndataboksen. Hvis du bruker andre verktgy for & male dekktrykket, ma
du legge inn verdiene manuelt i den tilhgrende inndataboksen.

MERK
@

Nar du méler dekktrykket, ma ITS600-enheten (ikke inkludert. Kontakt lokale forhandlere for kjgp) veere koblet til.
Diagnostikkverktgyet kan automatisk gjenkjenne de opplastede dekktrykkdataene. Dataene kan ogsa synkroniseres
ved & trykke pé Last inn trykkdata.
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Figur 4-17 ITS600-enhet (ikke inkludert) og bruksdiagram

y For & koble til ITS600-enheten

1. Trykk pa Velg dekktrykkmaler fra ADAS- og aligner-innstillinger.
2. Trykk p& AV/PA -knappen til hgyre p& skjermen for & sgke etter tilgjengelige enheter.

3. Falg skjermveiledningene for & koble ITS600-enheten og diagnoseverktgyet til samme Wi-Fi.

TS600 Device Connection x

Asollsnie devee(s
No TS600 device found!

Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal 1o V1,82, and Sonnect 10 the same Wi-Fi as
the disgnestic tool. and keep the screen on,

e VAR IMlertace Fiom Spatem settings or gk setting P Eascae e (1 GHOC WA 13 turmad en and connectad b The
e WA 9 1 ey Bk,

Search Deyice

Figur 4-18 Koble til MaxiTPMS TBE-enhet

4, Etter at ITS600-enheten og diagnoseverktayet er koblet til samme Wi-Fi-nettverk, trykker du p& enheten
du trenger i listen over tilgjengelige enheter for & koble til. Nar ITS600-enheten er koblet til, vises
tilkoblingsstatusen som «Paret».

5. G4 ut av tilkoblingsskjermen for ITS600 etter at ITS600-enheten er koblet til.

2. Inspeksjon av magnsterdybde

a) Det finnes en sjekk av alle mgnsterdybder og en enkelt sjekk for maling av mansterdybde. En sjekk av alle
megnsterdybder, som méler mgnsterdybden pa tre posisjoner, inkludert utsiden,
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midten og innsiden av dekket (neermest kjgretgyets karosseri); mens enkeltsjekk kun skal male
megnsterdybden p& en av fglgende posisjoner: utsiden, midten eller innsiden av dekket (nsermest

kigretayets karosseri). Du kan trykke p& All Tread Check eller Single Check for & endre kontrolimodus.

b) For & male mgnsterdybden kreves det en Autel MaxiTPMS TBE-serieenhet (heretter kalt TBE-enhet) eller
andre verktgy for maling av megnsterdybde.
Hvis du bruker en TBE-enhet til & male mensterdybden, vises verdiene automatisk i den tilhgrende
inndataboksen. Hvis du bruker andre verktgy til & male megnsterdybden, ma du legge inn verdiene
manuelt i den tilhgrende inndataboksen.

@ MERK

Etter at du har angitt alle verdiene for mgnsterdybde og menstertrykk, sjekk fargen pa de fire dekkene pa
skjermen, og bytt ut eller reparer dekket i henhold til den spesifikke situasjonen.

Proparation
Work

Traad Inspecton Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
inapection

% Compensation
Of penaat

"y

. Lett
r ' a tecat P ¥ V.
(| Aight - . s 25 1
& Allgnmar () 5 b
N B o frent - pARRERR
Right
- 25 ¢
a 3 rear . E—— ...
Overhawt Report 1 £l 9 - [ 1
Left rear 25 b
. O
[ Ext Alignment [rom—

Unit Single
Setting | Check  Next

Figur 4-19 Skjermbilde 2 for inspeksjon av mgnsterdybde og -trykk

MERK

Nar du maler mgnsterdybde, m& MaxiTPMS TBE200 (ikke inkludert. Kontakt lokale forhandlere for kjep) veere
koblet til. Diagnostikkverktayet kan automatisk gjenkjenne de opplastede mgnsterdybdedataene. Dataene kan

ogsé synkroniseres ved 3 trykke p&
Last inn slitebanedata.
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Figur 4-20 MaxiTPMS TBE-enhet (ikke inkludert) og bruksdiagram

y For & koble til MaxiTPMS TBE-enheten

1. Trykk p& Koble til slitebanemaler fra ADAS- og aligner-innstillinger.
2. Trykk p& AV/PA -knappen til hgyre pa skjermen for & sgke etter tilgjengelige enheter.

3. Felg skjermveiledningene for & koble TBE-enheten og diagnoseverktgyet til
samme Wi-Fi.

TBE device connected x

NG TBE device four

Ensure that the TBE device and diagnostic tool are connected 1o the same Wi-F|

. ’ l ] .
1. Opsn § 1o wms #-Fias e

2ang md o 2 Emer WLAN 30 oz 18 GN
Search Device

Figur 4-21 Koble til MaxiTPMS TBE-enhet 1

4. Etter at TBE-enheten og diagnoseverktayet er koblet til samme Wi-Fi-nettverk, trykker du pa enheten du
trenger i listen over tilgjengelige enheter for & koble til. Nar MaxiTPMS TBE-enheten er koblet til, vises
tilkoblingsstatusen som «Paret».

5. Ga ut av TBE-tilkoblingsskjermen etter at TBE-enheten er koblet til.
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4.5.1.3 Chassiskontroll

A utfgre en chassis-inspeksjon kan raskt og ngyaktig feilsgke feil i chassiskomponenter, og registrere chassis-
inspeksjonsprosessen.

Inspeksjon av chassiset bestar hovedsakelig av atte systemer, inkludert drivverk, motor- og girkassetilbehar,
forhjulsoppheng, bakhjulsoppheng, forbrems, hovedsylinder og booster, bakbrems og styring. Hvert system
har flere underinndelte inspeksjonspunkter. Du kan fglge bruksanvisningene pa nettbrettet for & inspisere alle
de atte systemene ett etter ett, og du kan ogsa inspisere noen av punktene ved & filtrere. Trykk pa ett av
inspeksjonspunktene, sa vises komponentinnfgringen, relaterte symptomer og reparasjonsmetoden i
hoveddelen. | tillegg har noen inspeksjonspunkter skjematiske diagrammer for komponenter.

Traad inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
‘A E;;S..'-ﬂm‘ Related symptoms Def sdt (show all] -
o=t Body viheation duning drrn Drivetrain ~
+%4 Compensation narmal noise during
- Wheel beariy asverrtdy .
i Caster/sal Repair method
= Measured 1. Parform the Inspection. M1 Dent twinted o broken ept w Wheat hud 4
== Result w nponent
A& Alignment I
7% Guide epioce t Ciffare o
o | sl s s G
(aa) ADAS
@) Coerscn 0] L] L r— /
g Dvernaul Report Drive shaft 7
Engine and transmission v
B Exit Algnenant accessories
¢ Notinapected oK sggest Q) Requie | ¥
Figur 4-22 Chassisinspeksjonsskjerm 1
. . o &L A
a) Avhengig av delenes tilstand kan du trykke pa ikonet for a endre

inspeksjonsstatusen. For forklaring av hvert inspeksjonsstatusikon kan du trykke p& Hjelp -knappen
for detaljer.

Tabell 4-3 Inspeksjonsstatus

lkon Navn Forklaring
Ikke
‘_/.,‘ . . Delen er ikke inspisert enna.
2 inspisert
; oK Delen er inspisert, og det er ikke funnet noen skader eller
= slitasje.
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Ikon Navn Forklaring

1. Delen er neer slutten av sin levetid (like over
spesifikasjonen for kassering, det kan oppsta en
feil snart).

2. For & imgtekomme et kundebehov, en bekvemmelighet
eller en forespgrsel (forbedre kjgrekomforten,
eliminere stay osv.).

3. For & overholde vedlikeholdsreglene som er
Foresla anbefalt av originalutstyrsprodusenten (OEM).

4. Teknikerens anbefalinger basert p& betydelig og informert

erfaring. (Merk: foreslatt service ber alltid veere valgfri.)

Alle fakta bgr presenteres for kunden, slik at
kunden kan trekke sine egne konklusjoner.)

1. Delen utfarer ikke lenger den tiltenkte funksjonen
hensikt.

2. Delen oppfyller ikke en designspesifikasjon.

e Krev 3. Delen mangler. (Merk: Nar en reparasjon er
nadvendig, m& verkstedet presentere alle fakta
for kunden og nekte delvis service pa det
aktuelle systemet, hvis reparasjonen skaper eller
fortsetter en usikker tilstand.)

b) Trykk pa kﬂppen i hoveddelen, s& kan du ta og laste opp opptil 5 bilder av den
relaterte komponenten. Veer imidlertid oppmerksom pa at knappen forsvinner nar
det tas mer enn 5 bilder. Trykk pd knappen, s& R du ta og laste opp en video om
den relaterte komponenten med en varighet pa 2 til 10 sekunder. Vaer oppmerksom
pa at hvis videoens varighet er mindre enn 2 sekunder, er videoopptaket ugyldig.
Knappen forsvinner etter at du har tatt opp en video.

c) Trykk pa rullegardinmenyen gverst til hgyre pa skjermen, delene som
som ma inspiseres kan vises i kategorier.
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Figur 4-23 Chassisinspeksjonsskjerm 2

4.5.2 Forberedende arbeid

For & utfgre hjulinnstilling har originalutstyret til noen kjgretaymodeller spesielle krav. For &
sikre ngyaktigheten av maleresultatene kan fglgende forberedelser veere ngdvendige far
maling av parameterne knyttet til hjulinnstilling.

1. Merknader far justering

2. Diagnostiske funksjoner

3. Maling av kjgrehgyde
4.5.2.1 Merknader far justering

Hvorvidt kjgretayets drivstofftank, reservehjul og jekk er pa sine dedikerte plasser, vil

pavirke maleresultatene under hjuljustering. Hvorvidt komfortsystemet p& noen avanserte
kigretgymodeller er slatt av, vil pavirke monteringen av bremsepedalpedalen og rattholderen.
OEM-en har strenge krav til dem. Derfor er det ngdvendig & kontrollere kjgretgyets status
ngye i henhold til merknadene fgr hjuljustering fgr du utfgrer hjuljustering.

| henhold til OE-prosessen varierer merknadene fgr justering avhengig av kjgretgymodellen.
Du ma lese og falge merknadene fer justering ngye.
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Eksempel 1:

Sjekk kjgretgyets status. Dette er et enkelt, men sveert viktig trinn.

8] Vehicle Pre-alignment notes
inspection

£ Crrenmson Ensure that the fuel, the engime cootant, and the Aibricant are full. Hand toofs, rmiat. spare fire and jack a1e in the

(o
o2 Compensation

Overhaul Report

[ Exit Alignmant

"

A R MASTES o
Next

Figur 4-24 Merknader far justering 1

Eksempel 2:

For Mercedes-Benz-biler vil fremgangsmaten for & deaktivere enkel inn- og utstigning vises pa
skjermbildet for merknader far hjuljustering. Du ma fglge instruksjonene for & deaktivere funksjonen
for enkel inn- og utstigning far du utfgrer hjuljustering.

Pre-alignment notes

7 Vehicle
B 1nepection

Disable Easy entry & exit
‘ Preparation g =
Work

Otherwise, after the brake dey

-
»2, Compensation
> 4

e i

| 2 Fosssor-bustontosainer ¢
" A

W
-~

B Overtaut Report

s B (10
Next

Figur 4-25 Merknader far justering 2
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4.5.2.2 Diagnostiske funksjoner

For & sikre ngyaktigheten av méleresultatene og at hjulinnstillingsprosedyrene kan utfgres pa en vellykket
mate, krever OE-prosessen for noen kjeretaymodeller at det utferes relaterte diagnostiske funksjoner (som

hgydejustering, modusvalg, RDC-nullstilling osv.) far maling av hjulinnstillingsparametere.

@ NOTE

1. Diagnostikkfunksjonene utfgres bare nar du velger Avansert hjulinnstilling i hjulinnstillingsprogrammet,
eller hjulinnstillingsfunksjonen i diagnostikkprogrammet.

2. Diagnostikkfunksjonene varierer avhengig av kjgretaymodell. Nar du utfgrer diagnosefunksjonen, ma du
lese merknadene ngye og faglge trinnene som vises pa skjermen for & bruke den.

y Haydejustering (ta BMW-biler som et eksempel):
Hgydejusteringen er ngdvendig far maling av kjgrehgyde i lastemodus.
y For & utfare hgydejustering

1. Falg veiledningen som vises pa skjermen, og serg for at fglgende
vilkarene er oppfylt:

1) Bremsepedaltrykkeren er allerede fiernet.
2) Tenningen er PA.

3) Motoren er AV.

4) VCl-en er riktig tilkoblet.

2. Hvis alle betingelsene ovenfor er oppfylt, trykk pa Neste for a fortsette. Siden
kigrehgydejusteringsprosedyren er presis og falsom, kan justeringsfeil forarsakes av selv
de minste forstyrrende pavirkninger som virker pa kjeretgyet, noe som pavirker
kjarestabilitet og komfort negativt. Les derfor forholdsreglene for hgydejustering ngye og
utfer felgende:

1) Kjaretayet er parkert med alle fire hjul pa et flatt underlag.
2) Kjaretayets lastestatus ma ikke endres.

3) Kjaretayet er ikke hevet eller plassert pa en bilheis.

4) Forhjulene er i rett frem-posisjon.

5) Dgrene ma ikke veere apne.

6) Motoren ma ikke startes.
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7) Batteriladeren skal veere tilkoblet.

S

‘ #roparation)
Work

Height adjustment

Note:
Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused
by even the slightest disturbing influences acting on the vehicie, which adversely affects
dnving stability and comfort.
4 Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
1| procedure:
* * The vehicle is parked with all four wheels on a fiat ground
* The load status of the vehicle must not be changed
* The vehicle is not raised or placed on a vehicle lifs.
* The front wheels are in the straight ahead position.
* The doars must nat be open.
* The engine must not be started.
* Battery charger should be connected

Next

Figur 4-26 Hoydejusteringsskjerm 1

3. Trykk pa Neste for & fortsette hvis alle betingelsene ovenfor er oppfylt. Nettbrettet
vil veilede deg i & méle og angi den tilsvarende kjgretgyhgydeverdien i henhold
til den faktiske situasjonen.

L

Height adjustment

‘ Preparation
Flease measure and enter the carresponding vehicle haight value according to the actual stuation H

' pensat

Measured values(mm)
A Left front Right front
i [ e 73 |

A -

L,. i Leh rear Right rear
677 677 ‘

Cancel Next

Figur 4-27 Hoydejusteringsskjerm 2

4. Etter at du har malt og lagt inn kjareteyets hgydeverdier, trykker du pa Neste for &
skrive verdiene til Vertical Dynamics Platform (VDP)-kontrollenheten.

68



Height adjustment

& Draren
Work
S
In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
& (VDP) control unit.
~
Press Continue to proceed service function
W) A
| I

Figur 4-28 Hgydejusteringsskjerm 3

5. Trykk pa Neste for & fortsette. Hvis nettbrettet viser falgende skjermbilde, indikerer det
Justeringen av kjgrehgyden var vellykket.

£ Height adjustment

The ride height adjustment was successful.

Note:
A possible titing of the vehicle is adjusted by alr suspension after start-up of the engine.

Figur 4-29 Hgydejusteringsskjerm 4
4.5.2.3 Maling av kjgrehgyde

Maling av kjigrehgyde ma utfgres nar falgende forhold foreligger i OE-prosessen for enkelte
kjgretgymodeller:

1. Det finnes en standardverdi for kjgrehgyden.

2. Kjgrehgydeverdien pavirker standardverdien for hjulinnstilling.

@ MERK

Hvis den malte kjgrehgyden ikke er innenfor standardverdien for kjgrehgyde, ma du kontrollere om kjgretayets

karosseri eller komponenten pa chassiset er deformert eller skadet.
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1. Mal med maleband eller andre verktay

a) For noen kjgretagy, som for eksempel Volkswagen, finnes det en standard kjgrehgyde. Du
kan bruke maleband eller andre verktgy for & male kjgrehgyden og legge inn verdiene i
den tilhgrende inndataboksen.

0 iv.rn» Ride Helght Measurement
nspestion
Proparation 1. Ensure that the fuel, the engine
Work coclenit, and the kibreanm ore ful
o & v o ks, mats, soare b and
o2 Compensation Jack arw n e w cacicated
oo locationg:
v ’ 2 Uine the tape menture
e messure the nds height M from the
" ke b d e 30 S -
p N o venter of 1w 1im e of the

wivee! Sfeh twith and without she

N Gy : wiwal wich kits), Them anter the

villau Il the CoruspONGIng text
. T
o ' ' D:I
=~ ADA
()
-~ fator

Overhaud Repart
10

[® Ext Alignment

—
Suog i |USeTapet | Mext

Figur 4-30 Mal kjgrehgydemed maleband 1

b) For noen kjgretgy, som for eksempel Renault, finnes det ingen standardverdi for
kigrehgyden, eller et enkelt dekk m& male mer enn én verdi. Du kan ogsa bruke
maleband eller andre verktay for & méle kjgrehgyden og legge inn verdiene i den
tilhgrende inndataboksen.

G Venicle Ride Height Measurement
88 jncpecion i tioiohe Moo

4 Preparation
Work Steps

1, Uso Ihe tape measurs 10 maasurs the

_—
2, Compensation
" i AV, Ang m |

e = - whonl s Y. And ro
@ S
et w1 mm - Wi groundi} and the hasgrt W2 frear

N G
Overnaul Report
e . ' |
[ Exit Algriment
-
Mo Na AT 11 Unit Next
Setting d
eTtr |

Figur 4-31 Mal kjgrehgydemed maleband 2
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2. Mal med kjgrehgydemal

Kjerehgyden kan males med kjgrehgydemalet hvis én av fglgende betingelser er oppfyit:

a) Det finnes en standardverdi for kjgrehgyden, og kjgrehgyden males fra underkanten av hjulkapselen til
midten av felgen.

b) BMW-kjaretay der kjgrehgyden males fra den nedre kanten av hjulkapselen til den nedre kanten av felgen,
og felgsterrelsen velges fer hele skjermbildet for hjuljusteringsprosedyrer apnes.

(@ MERK

y Det kreves et dedikert kjgrehgydemal for & male kjsrehgyden, som kan
kjgpt ved & kontakte den lokale forhandleren eller produsenten.

y Etter at du har malt kjgrehgyden, ma du forsiktig fierne malet for kjgrehgyden, slik at
unnga skade pa kjgretgyets karosseri.

y For & installere et kjgrehgydemal for méaling av kjgrehayde

1. Falg veiledningen som vises pa skjermen, og monter hjulkliemmene (dekkklemmer), hjuimalene og
kigrehaydemalene etter at du har sgrget for at avstanden mellom kalibreringsrammen og forhjulets
sentrum er innenfor 2,03-3,30 m (7,23-10,83 fot).

0 Vehicle Preparation Work
Inspection

Pregaration
& Yo

*3% Compensation
'y Compensatior

e |
N
-
™.
= - -
u) SX0s Erware that the distance between the calibration frame and Iratall the wheel targets wd the nde Feight targets
e front whea! cemer is within 2032-3302 mm.
é Reports
B £t Algnment

Figur 4-32 Installer kjgrehgydemal

2. Trykk pa Neste for & g& inn i falgende skjermbilde. Tverrstanghgyden justeres automatisk for & sgke etter
malene. Kjerehgyden vises automatisk i den tilhgrende inndataboksen.
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0 Ve Ride Height Measurement

nspection

Pragaration
Wock

™
»% Compansation

the s 9o e

L ¢

(

W
N Gui

-

- -
BN Dverhaul Report
H shoulkd e within the ran

[ £t Alignment

381401 mm. The oo ride helght

- soting | Camera UseTape  Next
Figur 4-33 Maling av kjgrehgydemed kjgrenhgydemal
3. Indikert av hellingsvinkler

For noen kjgretay, som Mercedes-Benz, angis kjgrehgyden av helningsvinklene.

a) Bruk hellingssensoren (for Mercedes-Benz) til & male hellingsvinklene til de
tilsvarende chassiskomponentene, og skriv inn hellingsvinklene i den tilhgrende
inndataboksen.

¢ Vehicle
0 s s Ride Height Measurement

Preparstion 10 measure and save the i angies
d Wark 2. Enter the it angle 1o the

— conrespanding text bas

» Compensation

s 18 ) . 5

H2 w | o |
o= =)

B Exn Alignmeny

-
ef BaraM (164

Figur 4-34 Mal og skriv inn helningsvinkler
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4.5.3 Kompensasjon

Denne funksjonen brukes hovedsakelig til & kompensere for feil som oppstér ved montering av verktgy som
hjulklemme (felgklemme/dekkklemme) og mal.

@ MERK

y Hvis hjulklemmen (felgklemme/dekkklemme) eller malet fiernes eller Igsnes under kompensasjon, vil det fere til

ungyaktige méaleresultater. | dette tilfellet ma du utfgre kompensasjonen pa nytt. i Ikke blokker malet under
kompensasjonen.

4.5.3.1 Rullekompensasjon
1. Felg veiledningene som vises pa nettbrettet for & fullfgre falgende forberedelser:
y Sett inn pinnene pa dreieplaten/glideplaten og monter dreieplatebroen.

y Kjar kjgretayet pa justeringspunktet og plasser hjulklosser for & hindre bevegelse.
y Styr fremover, |1as rattet, sett girkassen i ngytral, slipp parkeringsbremsen.

y Monter hjulkliemmene (dekkklemmene) og méalene (hvis de ikke er montert fra far).

%8} Vehicle Compensation Preparsiion Roiling Compensation
= Inspection

Compen s t
& Froovraen - } 2 1
Work 1 2 v \" 3 A .
- g "
'%) Compenastion ot *{‘ ¥ .h
o s - A L 4
® e
a8 - !
== oy taseet Larrgaacer akip plats s and ieatal Cetwe tw raticie o D aligrerent iack Ser atwad lock suedng whesi, place
1 trlate bde @ place e whreel chocks 1o peevest .. Fansemission in meutral riease perking -
N o
- { agr
(=) o5
Reports
oot the whael chamgs aed targets 0
B Exit Algnmant ot previousty Instalied)
comomnnl 1o Naxt

Figur 4-35 Forberedelser for rullekompensasjon (bruk dekkklemme)

(@ MERK

1. Nar kjgretayet kjgres opp pa heisen, skal bredden fra dreiebordbroen til hvert hjul veere den samme, og
kjaretayets forhjul skal stoppe i midten av dreieplaten.

2. For & montere hjulklemmen (dekkklemme) og malet p& hjulet, se Hjulklemme (Dekk)
Klemme).
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2. Hvis forberedelsene ovenfor er fullfart, trykker du p& Neste. Hgyden pa tverrstangen
justeres automatisk for & sgke etter malene, og nettbrettet apner falgende

skjermbilde.
0 Iv-nme Compengation Preparation Rolling Compensation Compenestion Semgletion
nspection
* Push the venicle in the
Py
ﬁ eparation dureq»n mdicated by the
't ‘ ' .
\& Algnme
™~ 3
» Postalignmen
= Diagr
= Calibration
B resors
[ St Aligrement
"
s Uty
Camera J Compessaton 11!
k e |

Figur 4-36 Kompensering for startrulling 1 (bruk dekkklemme)

0B Vehicle Compensation Preparation Rolling Cormpensation Compenaation Campletion
Ingpection
* Push the vehicle in the
R arection ndecated by the
i
7' . ’
W A
N
Reparts r ' . 1
B Exin Aligrmant
w
uring

into Camera ,u,’-""-" \ Next ‘

Figur 4-37 Kompensering for startrulling 2 (bruk dekkklemme)
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[ Vohicle Gompensation Preparstion Rolling Gompensation Senmensaten Campistion
Inspection
é Frppnntm * Push the vehicle in the

direction indicated by the

arrow
L' ',I

R oy

B fepons ' '

o

Figur 4-38 Kompensering for startrulling 3 (bruk dekkklemme)

l\’_‘l Vehicle Compensation Preparstion Rolling Compansation SMPenRAtion Compiation
Inspection

& Pmnm‘mr« ‘Stop pv!hlnglhn vehicle,
"v H E‘ ' ' >’

N oda” STOP

=y Post gt

(I

B repos

[ Exit Augnment

I

Camens | | cummmmisa| | et

Figur 4-39 Kompensering for startrulling 4 (bruk dekkklemme)

3. Felg veiledningene ovenfor som er vist pa nettbrettet, og skyv kjgretayet bakover og fremover for &
fullfgre kompensasjonen.

@ MERK

Ikke bergr hjulklemmene og mélene nér du skyver kjaretgyet.

4. Etter at kompensasjonen er fullfgrt, vil nettbrettet ga inn i neste skjermbilde
automatisk. Falg illustrasjonen som vises pé nettbrettet for & plassere hjulklosser foran og bak pa
hjulet for & forhindre hjulbevegelse.
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Campensation Completion

tD ‘IJ'""; Campenaation Preparation Rolling Compensation
rspection

é Preparation
Work

=y Postwigoment
Disgrosis

@ Catbraton
a Reports

[ Exit Alignment

Flace whes! chocks £ prevent veticle mavement

Figur 4-40 Fullstendig rullekompensasjon (bruk dekkklemme)

4.5.3.2 Lagftekompensasjon
1. Fglg veiledningen som vises p& nettbrettet for & fullfgre forberedelsene:

y Styr fremover, I3s rattet, sett girkassen i ngytral, slipp parkeringsgiret
bremse.

y Hev kjoretayet.

y Monter hjulklemmene (dekkklemmene) og mélene (hvis de ikke er montert fra far).

fare P —
Inspection

Preparation
& Work

" o tion
¥4 Compenaati

e \,

== Messured

= Result
l. A\lpr-mm E !
{5y Postalgnment

J"GW-W i §ock staerkg whesl, place Rk e welbicds, Inetadl e whew climps 4 targess (1
o— rmutral ivkase parkd g ot pratously inmlated)
@) \DAS brake.
Cakheation

B repons

[ E2n AlgramEnt

Figur 4-41 Forberedelse av lgftekompensasjon (bruk dekkklemme)
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2. Hvis forberedelsene ovenfor er fullfart, trykker du pa Neste. Hgyden pa tverrstangen justeres
automatisk for & sgke etter malene, og nettbrettet vil angi falgende

skjerm.

0] Vehicle Compensation Praparation Compenzation Completion
= tnspection

& Preparation 4] . * Please rotate the tire to the
Work

collection range.
o rfehn
- -

== Resun
& Alignment B
‘\ Guide

Post-aignment

= Disgnosis
% |4 P L 49 W
B oveheu Report

[ it Alignment

e
Ity

Roling

Figur 4-42 Kompensasjon for startlgft 1 (bruk dekkklemme)
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Calibration 3 3
B overhoul Repart
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Figur 4-43 Kompensasjon for startlgft 2 (bruk dekkklemme)
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e} :\::;:g i Compensation Preparation Lifting Compensation Coimpensation Completion

& Prepwistion (41} [ S ST N— ] * Pigase mtate the tire to tha
Work
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N Guide
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ADAS
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Camern | comchi, | Mext

Figur 4-44 Kompensasjon for startlgft 3 (bruk dekkklemme)
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Figur 4-45 Kompensasjon for startlgft 4 (bruk dekkklemme)

3. Falg veiledningen ovenfor som er vist pa nettbrettet, roter dekket til oppsamlingsomradet,
og s& stoppe.

4, Etter at innsamlingen er fullfgrt, vil nettbrettet automatisk ga inn i falgende skjermbilde. Felg
veiledningen som vises pa nettbrettet for & fullfere fglgende operasjoner:

y Fjern pinnene pa dreieplaten/glideplaten og fiern dreieplatebroen.
y Senk hjulene og fa kjgretgyet til & bikke til.

y Plasser hjulklosser for & hindre kjgretgyet i & bevege seg.
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s Vehile Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion
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Figur 4-46 Fullstendig Igftekompensasjon (bruk dekkklemme)

@ NOTE

y Sarg for at de fire malene som er montert pa hjulene er i vater far du senker kjgretayet.
Hvis malene ikke er i vater, kan de pafalgende maleresultatene og
hjulinnstillingsresultatene bli pavirket.

y For kjgretoyet senkes, ma dreieplaten, glideplatens pinner og dreieplatebroen fiernes. Ellers kan maleresultatene

bli ungyaktige pa grunn av unaturlig kraft p& kjeretayet.

y Far du senker kjgretayet, ma du riste det slik at komponentene i
chassiset er jevnt belastet.

4.5.4 Maling av hjul-/SAI-/IA-vinkel

Denne funksjonen gir veiledning for maling av castervinkel, SAl-vinkel (styringsaksens
helling), IA-vinkel (inkludert vinkel), toe-out i svinger og maksimal styrevinkel. Maling av
disse vinklene kan bidra til & avgjare problemer med forhjulsopphenget eller styresystemet
pa et kjgretay.

4.5.4.1 Velg malevinkel

a) Hjulvinkelen, SAl-vinkelen og IA-vinkelen er valgt for maling som standard, da disse
vinklene ma méles.

b) Hvis toe-out i svinger er valgt for maling, vil Caster-vinkelen, SAl-vinkelen, IA-vinkelen
og toe-out i svinger males sammen.

c) Hvis maksimal styrevinkel er valgt for maling, vil castervinkelen, SAl-vinkelen, IA-vinkelen
og maksimal styrevinkel males sammen.
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d) Hvis toe-out i svinger og maksimal styrevinkel velges for maling samtidig, vil Caster-
vinkelen, SAl-vinkelen, IA-vinkelen, toe-out i svinger og maksimal styrevinkel méales
sammen.

| Compeneation Preparation CasterSA1

& Preparation L Select messurement angle:
Work -
\ v Caster/SAl/IA
7%, Compensation h o

Toe-aut on turms

ﬂ Maximum steering angle

ss lAu wred
ailt 1y Remove the stzering whee hokder t Sart the veticle. Fally desreas the
' ensue st the steenng beelcnbe % broke pedal and isstalf the brake pecel

& Alignment

" Guide & 4
3

g Postasgrment

Diagnosis

(@) ADAS

& Catation

o |
Remove b npeteislp plete pins o

[* Esk Alignment temore sl tridge

Figur 4-47 Maling av hjul/ SAI/ 1A
4.5.4.2 Forberedelse av vinkelmaling
Folg veiledningene som vises pa nettbrettet for & fullfare falgende operasjoner:
1. Fjern rattholderen for & sikre at rattet kan dreies.
2. Start motoren, monter bremsepedaltrykkeren og stopp deretter motoren.
3. Fjern pinnene pa dreieplaten/glideplaten og fiern dreieskivenbroen.

4. Installer maksimal styrevinkelmal pa forhjulene (Denne operasjonen er ngdvendig
bare nar den maksimale styrevinkelen m& males).

@ NOTE

y Hvis bremsepedaltrykkeren monteres uten at kjgretgyet startes, kan det fgre til ungyaktige
maleresultater fordi bremsene ikke er Iast.

y De malte resultatene av toe-out i svinger og maksimal styrevinkel vil veere
vises pa resultatlistene i delen Malte resultater.

4.5.4.3 Start vinkelmaling

Etter at forberedelsene ovenfor er fullfart, trykk pa Neste for & starte vinkelmalingen. Folg
deretter veiledningen som vises pa nettbrettet, og vri rattet til venstre eller hgyre til
maleomradet trinn for trinn. Nar maleprosedyrene er fullfert, vil den automatisk ga inn i delen
Malt resultat.
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4.5.5 Malt resultat

Denne delen hjelper med:

1. Visning av maleresultatene for t&, camber, caster, symmetriverdi, rullevinkel og sa videre.

2. Vise og endre hjulspesifikasjonene.

4.5.5.1 Grafisk resultat
@155 -

& Diseseion
iork

Y v——
88 o

= Fost-alignment
Diagnosin

ADAS
Calibrstion

B recons
B e A

Figur 4-48 Skjermbilde for malte resultater (grafisk resultat)

a) Trykk p& det enkelte bildet pa skiermen, sd zoomes det valgte bildet inn. Se som
falger.

Figur 4-49 Zoom-inn-bilde
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.

b) Trykk p& “ -knappen pa skjermen ovenfor for & &pne justeringsveiledningen. Justeringsveiledningen for det

valgte bildet vises. Du kan fglge veiledningene pa skjermen for & justere. Huvis justeringen er fullfart, trykker du

pa for & g ut av justeringsveiledningen. x

c) Trykk pa knappene som 1 Ha i midten av skjermen for & se parameteren

Beskrivelser, som er introdusert i ordlisten.

knappene som henholdsvis H Til hgyre pa skjermen kan du se det grafiske resultatet — d) Trykk pa

Bak, Grafisk resultat — Foran, Grafisk resultat — Symmetriverdi og Grafisk resultat — Rullediameter.

e) Trykk pa knappene Hev kjgretay > Hev kjgretgy for & heve kjeretayet for justering. Se
Hev kjgretgyet for detaljer.

f) Trykk pa knappene Lgft kjgretay > Justering av hjul av for & fierne kjgretayet

justering. Se Justering av hjulet for detaljer.
g) Trykk pd Kamera -knappen, sa kan du sjekke kameraenes driftstilstand.

B Yehicle Camera Image Preview
Inspection

& Preparation 0
2 work
o ‘ %
o+, Compensaticn
@ Castor/SA 2 6 I
=z Meoasured 3 BL
== Result *

& Alignment
N Guide

g
& e

aum
= Postaligrment e
Diagnosis
g Overhaul Regont ' .
LC]

Uhtaget @ o

[ Exit Abgrmont

Descript

Normal tivget dota @& rabied camen (8 Abmormal camens
Description  Single view ESC
|

2 @ Abmarmesl 1re wepet dote (5] Mot anabied camen
Figur 4-50 Forhandsvisningsskjerm for kamerabilde

y Kameraknappen er alltid tilgjengelig nar du trenger & sjekke kameraenes
fungerende tilstand, ikke begrenset til denne skjermen.

y Trykk p& Beskrivelse for & se forklaringene for hvert ikon som vises p&

skjerm. Se tabell 4-4 Kamerabeskrivelser for detaljer.

y Trykk p& Fullvisning eller Enkeltvisning for & endre forh&ndsvisningsmetoden for kameraet.

bilde.

y Trykk pd ESC for & g& ut av forhandsvisningsskjermen for kamerabilde.
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Tabell 4-4 Kamerabeskrivelser

lkon Navn Forklaring
Normal
o Malprikker kan gjenkjennes normailt.
Malprikker
Unormal
. Hvis malet er skittent eller blokkert, rengjer det eller fiern
Mal/mal N
hindringene.
Prikker
m Aktivert
Kamera Kameraet fungerer normalt.
m Ikke aktivert
Kamera Kameraet brukes ikke av den gjeldende funksjonen.
Diagnostikkverktayet kommuniserer ikke med kameraene.
Folg trinnene nedenfor:
1. Sjekk om strgmmen er PA;
m 2. Sjekk om den naveerende kameratilkoblingen er normal;
Unormal
Kamera

3. Sjekk om diagnoseverktayet er koblet til kameraets Wi-Fi;

4. Registrer og last opp logger. Fyll ut problembeskrivelsen i
detalj.

h) Trykk pa Lagre far reparasjon for & lagre malingene far justering. Hvis malingene fer reparasjon allerede
er lagret, vil nettbrettet sparre deg om du vil overskrive dem.

i) Trykk pa Full toleranse eller Halv toleranse for & endre den grafiske visningsmodusen fra Full toleranse og
Halv toleranse.

y Full toleranse: tilsvarer toleransen i OE-spesifikasjonen.
y Halv toleranse: halvparten av OE-spesifikasjonens toleranse.
j) Trykk p& Enhetsinnstilling for & endre enhetene.

k) Trykk p& Neste for & g& inn i delen for justeringsveiledning. Vaer oppmerksom pé& at hvis malingene for
reparasjon ikke lagres, vil nettbrettet sperre deg om du vil lagre disse spesifikasjonene som mal far
reparasjon.
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4.5.5.2 Hev kjgretgyet

Denne funksjonen er egnet for kjgretay som ma heves for & justere hjulinnstillingsparametrene.

y For & heve kjgretgyet

1. Trykk p& Avansert justering > Laft kjgretay -knappene p& maleresultatet.

skjerm.

2. Fglg veiledningen som vises pa nettbrettet for & heve kjeretayet:
1) Sett rattet i midtstilling. L8s rattet.
2) Start motoren, monter bremsepedaltrykkeren og stopp deretter motoren.

3) Hev kjaretgyet og I&s heisen.

§ Vebicle Raise Vehicle Sart AdusTTIer Lows! Venicie

@ > by 3 » o 2 ’ 3 —
.:gﬂ_‘vi“‘ gl < s

Set the steering whel 1 cemer position Strt e emgine. rtel the beske pedol Faive the vehic: snd fock e 1t
Lock e steering wheel. degeeasor end then stop the engine.

[ Exn Algrnent

Figur 4-51 Hev kjgretgyet

3. Etter at kjgretgyet er hevet og heisen er last, trykk pa Neste for & samle inn data, og nettbrettet vil ga til
skjermbildet Start justering. Trykk pa Neste for & utfare justering, og nettbrettet vil automatisk ga til

skjermbildet Senk kjgretay.
y For & senke kjaretayet
1. Senk kjgretayet som vist i veiledningene pa skjermen.
1) Fjern pinnene pa dreieplaten/glideplaten og fiern dreieplatebroen.
2) Senk hjulene og fa kjeretayet til & sette fart.

3) Plasser hjulklosser for & hindre kjaretgyet i & bevege seg.
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Figur 4-52 Senk kjgretgyet

Resultatskjerm.

4.5.5.3 Justering av hjulavstand

y For & heve kjgretgyet

Resultatskjerm.

1) Sett rattet i midtstilling. L3s rattet.

Plicw sl chocks 1o provent velicie
mavement

Done

2. Etter at du har senket kjaretayet, trykker du pa Ferdig, sa gar nettbrettet tilbake til Malt

Denne funksjonen er egnet for kjgretay som ma fierne hjul for & justere hjulinnstillingsparametrene.

1. Trykk pa knappene Avansert justering > Hjul av-justering pa den malte

2. Felg veiledningen som vises pa nettbrettet for & heve kjgretayet:

2) Start motoren, monter bremsepedaltrykkeren og stopp deretter motoren.

3) Hev kjaretayet og 1as heisen.
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Figur 4-53 Hev kjoretayet

Camera Exit Naxt

3. Etter at kjgretoyet er hevet og heisen er 1ast, trykk pa Neste for & samle inn data. Etter at dataene er

samlet inn, vil nettbrettet ga inn i skjermbildet Fjern hjul.

y For & fjerne hjulet

1. Etter at du har hevet kjgretayet, falg veiledningene pa skjermen for & fierne hjulene:

1) Fjern hjulklemmene og malene.
2) Fjern hjulene.

3) Installer hubadapterne og malene.

2. Etter at hjulene er fiernet, trykk pa Neste for & samle inn data, og nettbrettet vil ga til skjermbildet Start

justering. Trykk pa Neste pa skjermen for & utfere justeringen, og nettbrettet vil automatisk ga til

skjermbildet Installer hjul.

g Vet Ralas Vel

Remove Wheel IR

0 ¥

o t

& Alg
NGl

L

Rersov the wh el Clmps wed Lagecs B v T e

2

¢ E3% Alignument

Figur 4-54 Fjerne hjulet
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y For & montere hjulet

1. Monter hjulene som vist i veiledningene pa skjermen:
1) Fjern malene og navadapterne.
2) Monter hjulene.
3) Monter hjulklemmene og malene.

4) Fjern bremsepedaltrykkeren.

a5 1 - 2 3 o
: "
e / = N
ole Compensati /% - |,
~
N ., '\
& Couturs l
3= Muwa sured
Ansult j Rormeve the 1argets B Pab adspars. Irgien ™0 whesle. Irenall o whesl @lamps and targets
gy
N G -
x 4
= Dot algnmer A 1 &
@9, £v¢
Berrey e boake sedol Seprececr
[ Ext Alignment

Exit Next
Figur 4-55 Monter hjul
2. Etter at hjulene er montert, trykk pa Neste for & g inn i skjermbildet for kompensering.

y For & utfare Igftekompensasjon

1. Hayden pa tverrstangen justeres automatisk for & sgke etter malene, og
Nettbrettet vil ga inn i falgende skjermbilde.

# hicie Radye Vahicie Retoove Whes!  Stwi Adiustmasnt  Instal) Wheet Recompensate Lowet VehaChe
= nzoecor
T e R, & * Plasse rotate the tire 10 the
& ks collection range.

4 [‘.Q." 4

Az

4 I‘. "\ 4
. - -

[ £y Algnment

Figur 4-56 Kompensasjon for startlgft 1
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Camera Exit | Next
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Figur 4-57 Kompensasjon for startlgft 2

wicle Amae Votils | Jismove Wheal, | Siart Adustment | inatad wheal  JEICRUISUSEESS Lo e vehicia
Preparation Q L—*—-—-‘ * Please rotate the tire 1o the

el e Y,
- 3

{

Exit | Next

I

Figur 4-58 Kompensasjon for startlgft 3
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Figur 4-59 Kompensasjon for startlgft 4

2. Falg veiledningen ovenfor som er vist pa nettbrettet, roter dekket til oppsamlingsomradet,
og stopp deretter.

3. Etter at innsamlingen er fullfart, vil nettbrettet g& inn i skjermbildet for nedre kjgretgy
automatisk.

y For & senke kjgretayet
1. Senk kjagretayet som vist i veiledningene pa skjermen:
1) Monter bremsepedaltrykkeren.
2) Fjern pinnene pa dreieplaten/glideplaten og fiern dreieplatebroen.
3) Senk hjulene og fa kjgretgyet til & bikke til.

4) Plasser hjulklosser for & hindre kjeretgyet i & bevege seg.
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Figur 4-60 Senk kjaretgy

2. Etter at du har senket kjaretayet, trykker du pa Ferdig, sa gar nettbrettet tilbake til Malt modus.
Resultatskjerm.

4.5.5.4 Resultatliste

Hele resultatene fgr reparasjon kan ogsa vises i en liste, som ser ut som i illustrasjonen nedenfor. Du kan
lagre listen far justering. Knappenes funksjoner i resultatlisten er de samme som i skjermbildet for grafiske

resultater.
Graphical Resuli

LE] Inspection

fl gt v 1
ﬁ Preparation
Viork.

e t
Ty Compensation
@) Caster/sAl
]
Alignment
R cie

Post-alignment
Diagnosis

ADAS
@ Calibration

E FAegons

[ Exit Alignmant

Toe

Comber

Caster

sa

(g

Toe-0ut O LTS
Laft maskmurm steer
Right meimum steer

Rede heght

Toe

0y 0% Total toe

os (b Cross eamoer

1y 2 Croas caster
Cross SA

"7 a Sot back oot
Whee's straigh! heed

411 mm 411 mm

15 vz Total toe

Save
Half Unit
Camera Mﬂ-ﬁw‘w Setting Next

Figur 4-61 Skjermbilde for malte resultater (resultatliste)
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4.5.6 Justeringsguide

| delen om justeringsveiledning gjer de detaljerte justeringsprosedyrene med illustrasjoner p& skjermen justeringen
av hjulspesifikasjonene enklere og raskere. For & bedre veilede brukerne i betjeningen, inkluderer
justeringsveiledningen for noen kjgretaymodeller justeringsanimasjon.

@ NOTE

1. Nar du justerer fortden, har noen bilmodeller bdde normal modus og guidemodus. Guidemodus brukes som
standard. Hvis du vil endre modus, trykker du pa Normal modus eller Guidemodus for & bytte.

2. For & redusere pavirkningen pa forhjulene forarsaket av justering av andre spesifikasjoner, ma hjulvinkelen
males pa nytt far forhjulene justeres.

4.5.6.1 Justeringsprosedyrer

| henhold til kravene til OE-prosessen vil detaljerte og fullstendige justeringsprosedyrer bli gitt for & veilede deg i
justeringen av hjulspesifikasjonene.

@ Venicle Rear Camber Resr Toe Flont Camber  Front Caster Front Toe Agpaent
Inspectior

& e i .

=

o7y Compensation

Ftws canbes >

@ Castersal

Measured
= Result

= Post-alignment e, o

P dizgn

(@) ADAS
= Calibration

masimum adjustment cang= of the bolt §

1 AT o) the cotver panal e ene postion 12 reached,

45 the s wil be cormoged

ces Tighten the nut A 10 95 Nm

Overhaud Repont
B 20t Aignment

™

Figur 4-62 Parameterjusteringsprosedyrer Skjerm 1

a) Folg rekkefglgen gverst i hoveddelen av skjermen for & fullfere alle justeringsprosedyrene for
hjulinnstillingsparametrene. Justeringsrekkefalgen er ganske viktig hvis hjulinnstillingsparametrene
ikke justeres i henhold til rekkefelgen (Bakre camber -y Bakre ta -y Forhjul -y Forreste ta -y

Justeringsresultat) som vises gverst i hoveddelen, kan det fare til gjentatte operasjoner.

b) Sjekk de uthevede rgde bildene pa skjermen, og juster som vist i
skjermguider. Hvis vinkelparametrene justeres til riktige verdier, vil de markerte rgde bildene bli
markerte gregnne. Trykk deretter p& Neste for & justere andre parametere pad samme mate.

91



c) For noen hjulspesifikasjoner gir ikke OE-prosessen en justering
metode. Nettbrettet vil vises som vist nedenfor.

60 Yeneke Rear Camber Rear Toe Front Caster Front Toe o deci

Front Camber
Wi

Frant caster w

=
@ Cester/Sal

Notes
Messured

= Result n
Allgament

a Post-afigniment
Disgivosss

This walue is not adjustable an

ahiche, i the measwed value |s not witrw the specificadlan, chieck for

gamaged of bont sLEPIIE

porents and vobicle body

ralgument.

ADAS
&) Calibraton

B overhiut Repon

[ Exit Alignment m

™

L Recheck Full

Figur 4-63 Parameterjusteringsprosedyrer Skjerm 2

d) Etter at du har fullfart alle justeringsprosedyrene for hjulspesifikasjonene, trykker du p& Neste
For & ga inn i skjermbildet for justeringsresultater, sjekk bildefargen (som representerer
justeringsresultatene) og sgarg for at alle bildene er grgnne. Ellers ma det justeres pa nytt.

g Ve Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Fromt Toe

napectan Result

& Preparation I rr=y;
Work

"t q
+7 Compensation

22l ooz

@ Castersal e )

== Measured
== resunt

. 'L oor
y

& Postaigument
Diagnosss.

ADAS
Calibration

B overhaui fepont

[ £xit Alignment

o
.

Figur 4-64 Skjermbilde for justeringsresultater

4.5.6.2 Styringsmodus pa forta

For noen bilmodeller finnes det to moduser som veileder deg i justeringen av fortden, nemlig Guide-
modus og Normal-modus. Guide-modusen hjelper deg med & justere fortden med venstre og hayre
styrestag, mye enklere og raskere, slik at Guide-modusen

Modus brukes som standard.
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| guidemodus er det fire trinn for & justere fronttden: forberedelse, justering av hayre styrestag, justering av

venstre styrestag og midtstyring.

1. Felg veiledningene som vises pa nettbrettet, og fullfer falgende forberedelser:

1) Sett rattet i midtstilling (det anbefales at rattet star i vater).

2) Start motoren, monter bremsepedaltrykkeren og stopp deretter motoren.

@ MERK

Hvis bremsepedaltrykkeren monteres uten at kjeretayet startes, kan det fgre til ungyaktige méaleresultater fordi

bremsene ikke er I3st.

78} Vehiche Rear Camber Rear Toe
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e
o Compensation
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B2 Resut
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By Overhadt Raport
[ Exit Alignment
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- — Abgnment
ront Caster ron Toe I

Sirt the engine. netall e brake podal depreseor and then
stap the segine

Figur 4-65 Forberedelse av justering av fortden

2. Etter at forberedelsene ovenfor er fullfert, trykk p& Neste for & samle inn data og justere til hayre

styrestaget som vist i veiledningene pa skjermen.

1) Lgsne lasemutteren og juster hgyre strekkstang til toleranseomradet.

2) Beveg den fremre delen av kjgretayet for & sette alle bunnkomponenter i naturlig tilstand.

3) Stram lasemutteren.
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Figur 4-66 Juster hgyre styrestag

3. Hvis heyre styrestag er justert riktig, trykk pa Neste for & samle inn data og g& deretter inn i skjermbildet for
justeringsveiledning for venstre styrestag.

1) Lesne lasemutteren og juster venstre styrestag til toleranseomradet.

2) Beveg den fremre delen av kjgretgyet for & sette alle bunnkomponenter i naturlig tilstand.

3) Stram lasemutteren.
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Figur 4-67 Juster venstre styrestag

4, Etter at venstre styrestag er godt justert, trykk pa Neste for & g& inn i skjermbildet for midtre
styreveiledning. Falg veiledningen som vises pa nettbrettet, og plasser hjulene rett frem. Hvis
rattet ikke er sentrert, trykk pa Juster pa nytt for & justere forhjulsspissen igjen.
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4.5.6.3 Sjekk hjulet pa nytt

I noen originalh&ndbgker m& du kontrollere hjulvinkelen p& nytt etter at du har justert det fremre hjulet, slik at

hjulvinkelen er innenfor standardomrédet. Nar du kontrollerer hjulet p& nytt, m& du veere oppmerksom pé at
tverrstangen og kjgretayet ikke skal heves eller senkes.

y For & sjekke hjulet p& nytt

1. Trykk pa knappen Sjekk hjul p& nytt pa skjermen for fremre hjul. Fglg veiledningene
vist p& nettbrettet, fullfar falgende operasjoner:

1) Fjern verktgyet til rattholderen for & sikre at rattet kan dreies.

2) Start motoren, monter bremsepedaltrykkeren og stopp deretter motoren.

3) Fjern pinnene péa dreieplaten/glideplaten og fiern dreieplatebroen.
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Figur 4-69 Kontroller forberedelsene til hjulene pa nytt
2. Etter at du har fullfert forberedelsene ovenfor, trykker du p& Neste for & g& inn i neste skjermbilde.

3. Falg illustrasjonsveiledningene som vises pa nettbrettet, og vri rattet til venstre eller hgyre til
innsamlingsomradet. Hvis rattet er sentrert, slutt & vri pa rattet, og nettbrettet vil automatisk ga
tilbake til skjermbildet for fremre hjul.

2 Vehicle Eront C: T Alignment
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Camera  Cancel Mext

Figur 4-70 Justering av ratt

4.5.7 Diagnhose etter justering

Noen kjgretgy ma utfgre relaterte diagnostiske funksjoner etter at hjulinnstillingsparametrene er justert, for
eksempel SAS-nullstilling.

4.5.7.1 Tilbakestilling av styringsvinkelsensor (SAS)

Etter justering av skyvevinkel og tavinkel er SAS-tilbakestilling nedvendig under visse omstendigheter. Hvis
SAS-tilbakestilling ikke utfares, kan det pavirke funksjonaliteten til sikkerhetssystemer som VSC, ESC, TCS

0osV.
y For & utfgre SAS-tilbakestilling

1. Falg veiledningene som vises pa nettbrettet for & sjekke om falgende forhold er oppfylt
av:

1) Bremsepedaltrykkeren er allerede fjernet.
2) Tenningen er PA.
3) Motoren er AV.

4) VCl-en er riktig tilkoblet.

96



& 8AS Recet

Preiare Perarm

== Miessicec After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required

7N Guide | Please ensure that the following conditions are met:
PP * The brake pedal depressor is already ramoved;
= oy # The ignition is ON;
g * The engine is OFF;
B ovehasiRepor * The VC1 Is connected properly

Cancel Next

Figur 4-71 SAS-tilbakestillingsskjerm 1

2. Hvis betingelsene ovenfor er oppfylt, trykk pa Neste for & g& inn i neste skjermbilde. Falg deretter
skjermguiden, vri rattet sakte til midtposisjon, plasser forhjulene rett frem og slipp

rattet.
8 SAS Reset
/ . Prep: i
2 Work
- Tusn the steering wheel slewly 1o the
B
X center position, set the front wheals
- L strasght ahead, and release the steering
- e g i oo
Eg Ve 0°00'
bR ok
Post-alignment
= Dingnosie
Mok
1.0°

Stexsing angle sensoc
‘ Camera Next
Figur 4-72 SAS-tilbakestillingsskjerm 2

3. Trykk deretter p& Neste for & fortsette. Fglg instruksjonene péa skjermen for & vri
rattet til hgyre i omtrent 30°, og utfar deretter fglgende trinn:

1) Vri rattet sakte til venstre endestopp og hold det i omtrent 5 sekunder;
2) Vri rattet sakte til hgyre endestopp og hold det i omtrent 5 sekunder;

3) Vri rattet sakte til midtposisjon, plasser forhjulene rett frem og slipp rattet.
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Figur 4-73 SAS-tilbakestillingsskjerm 3

4. Hvis operasjonene ovenfor er fullfart, trykk p& Neste for & ga inn i skjermbildet for tilbakestillingsresultater for SAS.

Hvis skjermen vises, betyr detat SAS-tilbakestillingen var vellykket. Hvis vises, betyr det at SAS-

skjermvisninger, tilbakestillingen mislyktes.
pE SAS Reset
& Propwaon ranre perorm Resutt
2 Work

y "

@)
i

== 1 " \
(
W e
78 Guide
Post-alignment
Disgness
B overhau Bapont 0.0°
Steering angie sensor

Figur 4-74 SAS-tilbakestillingsskjerm 4
4.5.8 ADAS-kalibrering

Etter at hjulinnstillingen er utfgrt, ma noen ADAS-funksjoner kalibreres p& nytt for & sikre sikkerheten ved kjgring.

De spesifikke operasjonene for ADAS-kalibrering vil bli introdusert i det senere kapittelet om ADAS-

kalibreringsfunksjonen. For & vite hvordan du utfgrer ADAS-kalibrering, se ADAS-kalibreringsfunksjonen for
detaljer.
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4.5.9 Overhalingsrapport
| denne delen, etter & ha utfart hjuljustering, kan du:
1) Sjekk hjulinnstillingsrapporten, hjulinnstillingsparametrene osv.
2) Lagre rapporter og del rapporter i skyen.

4.5.9.1 Fyll ut kundeinformasjon

Far du legger inn overhalingsrapporten, ma du fylle ut kundeinformasjonen. Se kundeinfo*rmasjonstabellen
nedenfor. Elementene merket med ma fylle ut tilsvarende informasjon.

Cancel Customer information Reset “
Vehicle information Personal Info Q
*Ucenseplate || & teme
“VIN WAUZZZAGTENTXXXXX @ Mobile
* Year 2014 (E) Tel
* Make ADAS Emall
* Model Audi A7 2011> Company
* Odometer miles ¥ Address

Coelor
Work Order Information

* Technician h21313
Figur 4-75 Kundeinformasjonstabell

4.5.9.2 Rapporttyper

Atte rapporter kan sees hvis alle funksjonene er aktivert under hele hjulinnstillingsprosedyren, inkludert
hjulinnstillingsrapport, rapport far og etter reparasjon, rapport fgr reparasjon, rapport om gjeldende verdier,
rapport om symmetriverdier, rapport om chassisinspeksjon, rapport om dekkinspeksjon og rapport om
kjgrehgyde.

1) Hjulinnstillingsrapport: Alle inspeksjonsresultater, inkludert mgnsterdybde, dekktrykk, rullediameter,
kjgrehayde, spesifikasjoner for foraksel og spesifikasjoner for bakaksel.

@ NOTE

y Magnsterdybdeverdiene og dekktrykkverdiene er bare tilgjengelige n&r mgnsteret
Dybde- og trykkinspeksjon utfgres.
y Kjgrehgydeverdiene er bare tilgjengelige nar kjgrehgydemalingen er

utfart.
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Figur 4-76 Skjermbilde for overhalingsrapport

2) Rapport far og etter reparasjon: En graf som viser sammenligningen av fgr reparasjon
resultater og resultater etter reparasjon.

3) Rapport fgr reparasjon: En graf som viser resultatene fgr reparasjon. Ytterligere beskrivelse av symptomer vil bli
listet opp hvis noen av de malte verdiene ikke oppfyller spesifikasjonsverdien.

4) Gjeldende verdirapport: En graf som viser de naveerende resultatene av hjulinnstillingen.
Ytterligere beskrivelser av symptomer vil bli listet opp hvis noen av de gjeldende verdiene ikke oppfyller
spesifikasjonsverdien.

5) Symmetriverdirapport: En graf som viser kjgretgyets aksler, hjulaksler, sideveis
forskyvning, osv.

6) Chassiskontrollrapport: Registrer chassiskontrolldata. Vaer oppmerksom pa at chassiskontrollrapporten kun er
tilgjengelig nar chassiskontrollen er utfert.

7) Dekkkontrollrapport: Registrer kontrolldata for slitebanens tilstand, mgnsterdybde og dekktrykk. Veer
oppmerksom pé at dekkkontrollrapporten kun er tilgjengelig nér mgnsterdybde- og trykkkontrollen er utfart.

8) Kjgrehgyderapport: En graf som viser kjgrehgyden eller kjgrehgydeforskjellen. Veer oppmerksom pa at
kigrehgyderapporten bare er tilgjengelig nar kjgrehgydemalingen er utfert.
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4.5.10 Lagre rapport og rapportdeling i skyen

Etter at du har utfart kjgretayinspeksjon og hjulinnstilling, kan du lagre rapportene og dele dem i skyen, og
deretter dele skyrapporten via QR-kode, SMS eller e-post med kunder i sanntid.
4.5.10.1 Lagre rapport

1. | skjermbildet Hjuljusteringsrapport trykker du pa for &

B knapp fra de gverste verktaylinjens knapper
apne rullegardinlisten.

ADAS e - o
oo a = o & 8 B 8
ADAS » Autormabc aslecton » Wtwe! alignme: 1o vom ca00y
g Venicle g e B Take s Screenshot

4= inspection = e

2014 (£| ADAS Audi A7 201> Wihest Al F3:
# Praparation W st S I .

Work Save current PDF file
- Fomment MTELE & 0

"3 Compensation -
o

B WAy —
@ casteysal Save Report 02 |zom
== Measured
== Result ‘D‘ Pre e utveot Vol pes

& Alignmert \
N Gurdo 33
il -
f=y Postaignment oo .
Bl

=\ A, ey v S
&) Cuibraton
‘ Ovachad Raport = : " :
£ Exic Alignment i et A

|wformation Print

Figur 4-77 Lagre rapport Skjermbilde 1

2. Trykk pa Lagre rapport -knappen fra rullegardinlisten for & g& inn i skjermbildet for & velge rapportene som
skal lagres.
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Please check the report need saved

{ EER |
3 |
1]

Shawmaction  Tielupesen Ade Hegn!

Cancel

Figur 4-78 Lagre rapport Skjerm 2

3. Trykk pa OK etter at rapportene som ma lagres er valgt. Hvis nettbrettet viser fglgende
skjermbilde, indikerer det at rapportene er lagret.

b d

Repart saved successfully!

- G

Figur 4-79 Lagre rapport Skjerm 3
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4.5.10.2 Deling av rapporter i skyen

1. Riktig katalogsti

1) Trykk p& Vis rapport (se figur 4-79 Lagre rapport skjerm 3) etter at rapporten er lagret, eller trykk pa
Rapport fra Databehandling for & pne rapportlisten.

skjerm.

- Report List Q 7/
[ . [e—
2014 (E)/ADAS/Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle
Diagnostic Report Diagnostic Report Diagnostic Report
2014 (E) ADASY Audh A7 2011 » 2014 (] ADAS! Audh A7 2017
CLXBZ 5L FSI/ 1506 CLXB 75 FS1/ 150k

Figur 4-80 Skjermbilde for rapportliste

2) Hvis rapporten vises pa skjermbildet Rapportliste, som betyr at ré%onen er lastet opp til skyen, kan du
dele rapporten med andre. Hvis rapporten vises, betyr det at rapporten ikke kunne lastes opp til skyen,
og den kan ikke deleé’med andre.

2. Metoder for rapportopplasting til skyen
1) Du deler skyrapporten via QR-kode, SMS eller e-post med kunder i sanntid.
3. Prosedyrer for opplasting av rapporter til skyen

1) Velg rapporten som er lastet opp til skyen i rapportlisten.

skjermbildet, vil felgende skjermbilde vises.
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Report sharing

@ Report cloud sharing

Figur 4-81 Skjermbilde 1 for rapportdeling i skyen

2) Trykk p& Rapporter skydeling. Falgende skjermbilde vises.

Pl

Scan the QR code to share

Figur 4-82 Metode for deling av rapporter i skyen

y Du kan skanne QR-koden for & dele rapporten direkte. Sgrg for at QR-koden for hver
rapport er forskjellig.
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Scan the QR code to share

Figur 4-83 Rapportdeling i skyen Metode 1

y Eller du kan trykke pa Send e-post for & vise fglgende skjermbilde og skrive inn e-postadressen
adresse, og trykk deretter pd OK for rapportdeling.

Send Email

Please onter emall address:

Figur 4-84 Rapportdeling i skyen Metode 2

y Eller du kan trykke p& Send SMS for & vise fglgende skjermbilde og angi telefonnummeret
nummeret, og trykk deretter p& OK for rapportdeling.
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Figur 4-85 Rapport Cloud-deling Skjerm 3

4.6 Ordliste

4.6.1 Geometrisk senterlinje

Refererer til skjeeringspunktet mellom karosseriets langsgéende midtplan og det horisontale planet til for- og

bakakslene (bl& stiplet linje).

4.6.2 Skyvevinkel
y Definisjon

Skyvevinkelen er vinkelen mellom kjeretayets langsgdende geometriske midtplan og skyvelinjen
(drivaksen er den vinkelrette linjen til bakakselens sentrum). Som vist pa bildet nedenfor.
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y Funksjon

Sarg for at kjgretayet kjares rett frem.

y Effekter av unormal skyvevinkel
y Rattet er vippet nar kjgreteyet kjgres rett frem.
y Dekkene er unormalt slitte, og kjgretayet drar til den ene siden.

4.6.3 Deretter

y Definisjon

T&en er vinkelen mellom hjulrotasjonens midtplan og kjaretayets lengdeplan (som vist pa bildet nedenfor).

y Funksjon

Eliminer eller reduser den negative effekten nar forendene av de to hjulene sprer seg utover pa grunn av
camber under kjgring. Sgrg for at hjulene ikke ruller utover.

Forhindre at hjulene glir sidelengs. Og reduser dekkslitasje og drivstofforbruk.

y Effekter av unormal t&

y Den ene siden av dekket er unormalt slitt.
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y Kjgretayet har store vibrasjoner ved kjgring i hgy hastighet.

y Rattet er pa skra nar du kjarer rett frem.

4.6.4 Total ta

Summen av toe-in-bevegelsen til de koaksiale venstre og hgyre hjulene.

PR

+
-

NN

[ 1] \
J L,J

1+
1

F\

4.6.5 Camber
y Definisjon
Camberen er vinkelen mellom hjulets rotasjonsplan og det langsgéende planet vinkelrett pa kjgretgyets

lagerplan. Hvis den gvre delen av hjulet er vippet utover i forhold til rotasjonsplanet, er det positiv
camber. Hvis den gvre delen av hjulet er vippet innover, er det negativ camber (som vist pa bildet

nedenfor).

y Funksjon

Forbedre sikkerheten til forhjulene og gjer styringen lettere under kjaring.

y Effekter av unormal camber
y Nar camberen er for stor, er yttersiden av hjulet slitt. Kjgretgyet vibrerer kraftig, og
rattet er ustabilt ved kjaring i hgy hastighet.

108



y Nar camberen er for liten, er innsiden av hjulet slitt.

Styringen er tung, og det er ikke nok kraft til & automatisk returnere rattet til midtposisjon.
y Nar venstre og hgyre camber ikke er like, glir kjgretayet sidelengs og avviker under
kjaring.
4.6.6 Forhjul
y Definisjon

Kingpin er rotasjonssenteret nar hjulet dreier. Caster er vinkelen mellom kingpinens akse og den
vinkelrette linjen i kjgretgyets lagerplan (som vist pa bildet nedenfor).

y Funksjon

Skap kraften som automatisk farer rattet tilbake til midtposisjon.
Serg for kjgretgyets stabilitet nér du kjarer rett frem. Og gjer rattet lettere og enklere & sette tilbake etter
at kjgretgyet har endret retning.

y Effekter av unormale hjul

y Nar venstre og hgyre hjul ikke er like, er ikke venstre hjul synkronisert med hgyre hjul
nar kjgretgyet endrer retning. Og kjgretayet avviker under kjaring.

y Nar hjulet er for lite, er rattet ustabilt.

y Nar hjulet er for stort, er styringen tung.
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4.6.7 Styreaksens helling (SAI)
y Definisjon

Styreaksens helling er vinkelen mellom kingboltens akse og den vertikale linjen i kjgretayets laterale
vertikalplan (som vist pa bildet nedenfor).

y Funksjon

Nar hjulene avviker fra rett frem-posisjonen pa grunn av ytre kraft, vil forhjulene automatisk ga tilbake til
rett frem-posisjonen.

y Effekter av unormal styreaksehelling

y Nar styreaksens helling er for stor, er den ngdvendige styrekraften
blir starre og styringen blir vanskeligere.

y Nar styreaksens helning er for liten, kan ikke styresystemet ga helt tilbake til midtposisjonen etter at
kjaretayet har svingt.

y Nar venstre styreaksehelning og hgyre styreaksehelning er
ikke lik, kan kjgretayet trekke til én side.

4.6.8 Inkludert vinkel (1A)
y Definisjon

Den inkluderte vinkelen er vinkelen Y mellom kingpin-aksen og hjulaksen. Verdien av den inkluderte
vinkelen er summen av styreaksens helning ¥ og camberen y (som vist pa bildet nedenfor).
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y Funksjon

Den inkluderte vinkelen brukes til & diagnostisere feiljustering av fjseringssystemet og deformasjon av

fjeeringskomponenter.
y Effekter av unormal inkludert vinkel

§ Nar den inkluderte vinkelen er for liten, styreaksens helning er normal og camberen er for liten, kan

akseltappen veere bgyd.

y N&r den inkluderte vinkelen er normal, styreaksens helling er for liten og camberen er for stor, kan den
nedre kontrollarmen vaere bgyd.

y Nar den inkluderte vinkelen er normal, er styreaksens helling for stor og camberen for liten, den gvre

kontrollarmen kan veere bgyd.

y Nar den inkluderte vinkelen er for stor, styreaksens helling er for liten og camberen er for stor, kan den

nedre kontrollarmen og akseltappen veere bgyd.
4.6.9 Ta uti svinger

y Definisjon

Ackerman-vinkelen er forskjellen mellom den ytre hjulvinkelen og den indre hjulvinkelen nar kjgreteyet svinger.
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y Funksjon

Sgrg for at de to forhjulene peker i riktig retning for bedre grep.
y Effekter av unormal Ackerman-vinkel
y Dekkene kan ha fjeeringstilstand.

y Dekkene kan gli sidelengs eller hoppe eller lage unormal lyd p& grunn av utilstrekkelig grep nér
kjgretayet svinger.

4.6.10 Maksimal styrevinkel
y Definisjon

Maksimal styrevinkel er vinkelen som hjulrotasjonsplanet dekker nar forhjulene dreier fra rett frem-
posisjon til venstre eller hgyre grenseposisjon.

y Funksjon

Kontroller minimum svingradius og sgrg for kjgretayets kjgrestabilitet og mangvrerbarhet.

y Effekter av unormal maksimal styrevinkel
y Kjoretayet kan skli under kjgring.

y Det kan veere stgy nar kjgretayet svinger.
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y Rattet kan riste.
y Styringen er tung.

y | ekstreme tilfeller kan kjgretgyet velte.

4.6.11 Kjgrehgyde

Plassering og metode for kjgrehgyde varierer fra bilprodusent til bil. Se nedenfor for detaljer.

y Kjgrehgyde for bilprodusenter som Volkswagen, Audi, Porsche osv.

y Kjgrehgyde for bilprodusenter som BMW.

y Kjgrehgyde for bilprodusenter som Mercedes-Benz, Maybach osv., bestemt ved & male helningen til
chassisrelaterte komponenter.

)
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y Kjgrehgyde for bilprodusenter som Renault, Peugeot, mer enn én verdi som ma males pa én dekkposisjon.

4.6.12 Tilbakeslagsvinkel
y Definisjon

Tilbakeslagsvinkelen er vinkelen mellom den vertikale linjen til hjulsenterets forbindelseslinje og

skyvelinjen.
T e — .
—)
a I = u')
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:' 7/‘1'}] == i /A‘ij} La
| L |
I
y Funksjon

For & diagnostisere akseldeformasjonen.
y Effekter av unormal tilbakeslagsvinkel

y Tilbakeslagsvinkelen farer til forskjellen mellom venstre og hgyre akselavstand, og
kjaretayet trekker til siden av den kortere akselavstanden.

4.6.13 Hjul rett frem

Halvparten av differansen mellom venstre ta pa forhjulet minus hgyre ta.

4.6.14 Symmetrisk verdi

Kjgretgyets geometriske dimensjoner er vanligvis symmetriske, noe som brukes til & forelgpig bedgmme om
kjoretayet har hatt en ulykke og chassisets helsetilstand, og hjelpe til med firehjulsinnstillingen.
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4.6.15 Rullediameter

Rulleradiusen R er lik avstanden fra hjulets sentrum til bakken.
Valsediameteren tilsvarer to valseradiuser R.

4.7 Utfgr diagnostisk funksjon og ADAS-kalibrering

4.7.1 Far hjulinnstilling

Noen kjgretay med luftfjeering krever at man utfagrer en diagnostisk funksjon far hjulinnstilling
utfgres. Hjulinnstillingsparametrene kan bare méles og justeres ngyaktig nar kjaretayet er
satt til standardhgyden.

4.7.2 Etter hjuljustering

Mange kjgretay ma utfere diagnostiske funksjoner (f.eks. kalibrering av rattvinkelsensor,
innstilling av servostyring) etter hjulinnstilling hvis hjulspissen endres. Kjgretay med ADAS-
systemer, som for eksempel frontkameraer, ma kalibrere de relevante ADAS-systemene.
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MeeTmnsaedbyowde
5 Aligner- og ADAS-innstillinger

For du utfarer hjuljustering og ADAS-kalibrering. Noen innstillinger som programvareaktivering, Wi-Fi-tilkobling,
kalibrering av hjuljusteringen, kalibrering av hjulklemme og mal, samt kalibrering av hellingssensor ma utfgres.

5.1 Vanlige innstillinger

Vanlige innstillinger inkluderer enhetsinnstillinger, innstilling for grafisk resultatvisning, valg av klemmetype, tilkobling
av slitebanemaler, valg av dekktrykkmaler, valg av hgydemaler, Benz-chassisnivamaler, pipelydinnstilling,
skjermdelingsinnstillinger, ADAS-kalibreringsparameterinnstillinger og ADAS-kalibreringsverktayinnstillinger.

t Settings - Common Settings

I I Printing Settings
Unit Settings >
e
Report Settings

Camber - Caster >
Toe

Graphical Result Display Setting

n Push Notifications
Select Clamp Type Tire clamp >
I:'-' ' Auto Update

Connect Tread Measuring Tool >
ra
2% ADAS & Aligner Settings
>

Select Tire Pressure Measuring Device

!.-,-!_ OBFCM Upload
Select Height Measuring Tool Tape measure )
@ Vehicle List
- Benz Chassis Level Measuring Hand-held
o nelinometer
@ EVDiag Box Setlings
3 Beep Setting >
“ Battery Test

Figur 5-1 Skjermbilde for vanlige innstillinger

5.1.1 Enhetsinnstillinger

| Enhetsinnstillinger kan du endre visningsformat og enhet for standardverdier og maleverdier.
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@  Settings - Unit Settings
E ADAS & Aligner Settings
Tolerance & Accuracy Setting >
n 0BFCM Upload
Angle (Camber, Caster, Thrust Angle..) cegree & minute >
@ Vehicle List
Toe degres & minute )
EVDiag Box Settings
L Ride Height mm ¥
“ Battery Test
T Tread Depth mm >
Country/Region Code
Track width & Wheelbase mm )
Laws and Regulations
Tire Pressure bar >
m System Settings

Weight kg >
(2 % 9

Figur 5-2 Skjermbilde for enhetsinnstillinger

5.1.2 Innstilling for grafisk resultatvisning

Denne innstillingen lar deg endre oppsettet til méleresultatene i hjuljusteringsfunksjonen. Det er tre alternativer:
Toe-Camber-Caster, Camber-Caster-Toe og Caster-Camber-Toe.

) Ssettings - Graphical Result Display Setting
E ADAS & Aligner Settings
B3 oarom upoas == N e
| - | | | [ oo | [ cote |
Vehicle List = (=] =n EE
Toe - Comber - Coster Corvbe - Comer - Toe
m EVDiag Box Settings s °

n Battery Test
Country/Region Code

m Laws and Regulations Caster - Camber - Toe
B Systern Settings
FY o

Figur 5-3 Skjermbilde for innstilling av grafisk resultatvisning
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5.1.3 Velg klemmetype
Velg klemmetype (felgklemme eller dekkklemme) for & utfgre kompensasjon:

1) Nar du velger Felgklemme, vil nettbrettet veilede deg i hjuljusteringen.
eller ADAS-kalibreringsfunksjon ved hjelp av felgklemme.

2) Nar du velger Dekkklemme, vil nettbrettet veilede deg til & utfgre hjuljustering eller
ADAS-kalibreringsfunksjon ved bruk av dekkklemme.

@ MERK

Dekkklemme er valgt som standard.

m Settings a3 Select Clamp Type

a ADAS & Aligner Settings

! ' OBFCM Upload

! = ! Vehicle List
EVDlag Box Settings
Rm clamp Tre champ

‘ ‘ Bartery Test ©

E Country/Region Code

m Laws and Regulations

84 System Settings
P e
Figur 5-4 Velg klemmetype

5.1.4 Koble til slitebanemaler

Denne innstillingen lar deg koble til en TBE-enhet for méling av slitebane. Den spesifikke fremgangsmaten
for tilkobling av TBE-enheten ble introdusert i forrige avsnitt, og den vil ikke bli gjentatt her. For detaljer, se
avsnittet om inspeksjon av slitebanedybde i Inspeksjon av slitebanedybde og -trykk.

5.1.5 Velg dekktrykkmaler

Denne innstillingen lar deg koble til ITS600-enheten for maling av dekktrykk. Den spesifikke fremgangsmaten
for tilkobling av ITS600-enheten er introdusert i forrige avsnitt, og den vil ikke bli gjentatt her. For detaljer, se
avsnittet om inspeksjon av mgnstertrykk i Inspeksjon av mgnsterdybde og -trykk.
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5.1.6 Velg hgydemaleverktay

| denne delen kan du velge et verktagy for maling av kjgrehgyde. Det finnes to alternativer: Maleband og

kigrehgydemal.

1) Nar du velger Maleb&nd, méa du male kjgrehgyden som vist i skjermguidene, og legge inn verdiene i den

tilhgrende boksen etter maling. For mer informasjon, se Maling av kjgrehgyde.

2) Nar du velger Mal for kjgrehgyde, justeres tverrstangens hgyde automatisk, og malet sgkes i skjermbildet for
maling av kjerehgyde. Deretter beregnes kjgrehgyden og vises automatisk i det tilsvarende inndatafeltet.

For mer informasjon, se Maling av kjgrehgyde.

@ MERK

Maleband er valgt som standard.

M  settings - Select Height Measuring Tool
E ADAS & Aligner Settings

1 osremupload

] venctos 3 : @

m EVDiag Box Settings

Tape messure Ride hekght Target

n Battery Test )

E Country/Reglon Code

Figur 5-5 Velg hgydemaleverktay

5.1.7 Benz chassis nivamalingsverktgy

Benz-kjgretay ma bruke et spesialverktay for & male kjgretayets hgyde. Hvis kjaretayets hgyde ikke males, vil
ingen spesifikasjonsverdi bli tilgjengelig. Du kan velge Autel hdndholdt hellingsmaler eller andre verktay for & male

kjaretayets hagyde.
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M Setlings s Benz Chassls Level Measuring Tool

[a Language

Select Tool

|. P ! Printing Settings
Report Settings
A» =
n Push Notifications B -
& 5—,, Auto Update
Harckheld Incinometes Romess inclnormets or othes lool
:-‘-T: ADAS & Aligner Settings °
= *Benz vehicies must use a special tool 1o measure the vehicle height. Failure 10

n maasure the vahicls height will result in no available sparification valus.
'% 1 0OBFCM Upload

Hand-held Inclinometer Calibration >

Vehicle List

m EVDiag Box Settings

Figur 5-6 Select Benz chassis maleverktgy

Hvis det handholdte inklinometeret gir ungyaktige méalinger p& grunn av et fall, kan du trykke p& knappen for
kalibrering av handholdt inklinometer for & utfgre fglgende trinn for & kalibrere det p& nytt.

y For & utfere kalibrering av hdndholdt inklinometer

1. Plasser den handholdte inklinometeret pa en flat og jevn overflate.

Figur 5-7 Utfar kalibrering av handholdt inklinometer 1

2. Drei den handholdte inklinometeret 180°.
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Figur 5-8 Utfer kalibrering av handholdt inklinometer 2
3. Rull den handholdte inklinometeret 180°.

Figur 5-9 Utfar kalibrering av handholdt inklinometer 3

4. Drei den handholdte inklinometeret 180°. Kalibreringen er deretter fullfgrt.
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Figur 5-10 Utfar kalibrering av handholdt inklinometer 4

5.1.8 Innstilling av pipelyd

Denne innstillingen lar deg aktivere eller ikke pipelyd nar du utfgrer rullekompensasjon, Igftekompensasjon
eller Caster/SAl-maling.

1) Sett AV/PA- knappen til PA, s& aktiveres pipelyden. Det vil veere en pipelyd under rullekompensasjon,
loftekompensasjon eller maleprosedyrer for caster/SAl.

2) Sett AV/PA -knappen til AV, sa deaktiveres pipelyden. Det vil ikke veere noen pipelyd under
rullekompensasjon, lgftekompensasjon eller maleprosedyrer for hjul/SAl.

M  Settings - Beep Setiing

i ADAS & Aligner Settings
Beep [ on §

‘I-. ~l OBFCM Upload

) [
ﬁ EVDiag Box Settings
) [

Country/Region Code

Figur 5-11 Skjermbilde for pipelydinnstilling
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5.1.9 Innstillinger for skjermdeling

Denne innstillingen lar deg aktivere eller deaktivere automatisk skjermcasting fra nettbrettet til den digitale skjermen

p& kalibreringsrammen.

1) N&r AV/PA -knappen settes til PA- posisjon, aktiveres automatisk skjermcasting, og nettbrettets grensesnitt vil automatisk vises pa

den digitale skjermen pa kalibreringsrammen nér nettbrettet er tilkoblet.

2) Nar PA/AV- knappen er satt til AV- posisjon, vil automatisk skjermcasting
er deaktivert, og nettbrettets grensesnitt vil ikke automatisk bli overfert til den digitale skjermen pa
kalibreringsrammen nar nettbrettet er tilkoblet.

ﬁ Settings - Screen Sharing Settings
15 ADAS & Aligner Settings
— Automatic Cast Screen [ on
% 1 OBFCM Upload —

m Vehicle List

m EVDiag Box Settings
“‘ Battery Test

e Country/Region Code
E Laws and Regulations
m System Settings

mAbwr

Figur 5-12 Skjermbilde for innstillinger for skjermdeling

5.1.10 Innstillinger for ADAS-kalibreringsparametere

Velg ADAS-kalibreringsparameterinnstillingene (Autel-parametere eller fabrikkparametere) for & justere

kalibreringsrammen nar du utferer ADAS-kalibrering:

1) Nar du har valgt alternativet Autel-parametere , vil nettbrettet veilede deg gjennom prosessen med a utfare

ADAS-kalibreringsfunksjonen ved hjelp av Autel-parametere.

2) Nar du har valgt alternativet Fabrikkparametere , vil nettbrettet veilede deg gjennom prosessen med & utfgre

ADAS-kalibreringsfunksjonen ved hjelp av fabrikkparametere.

@ noTE

Autel-parametere er valgt som standard.

123



ﬁ Seltings - ADAS Calibration Parameter Settings

50 ADAS & Aligner Settings

n 0OBFCM Upload
Venicle List

m EVDiag Sox Settings
Autel pamemetees Factory purametery

&‘ Battery Test (]

Country/Region Codle
u Laws and Regulations

Figur 5-13 Skjermbilde for innstillinger for skjermdeling
5.1.11 Innstillinger for ADAS-kalibreringsverktay

Denne innstillingen lar deg aktivere eller deaktivere prioritert bruk av digitalt malpanel nar du utferer ADAS-
kalibreringsfunksjonen i stedet for fysiske mal.

1) N&r PA/AV- knappen er satt til PA -posisjon, aktiveres prioritert bruk av digitalt mélpanel nar ADAS-
kalibreringsfunksjonen utfgres.

2) Nar AV/PA -knappen er satt til AV- posisjon, deaktiveres prioritert bruk av digitalt mélpanel, og nettbrettets
grensesnitt vil veilede deg gjennom prosessen med a utfgre ADAS-kalibreringsfunksjonen ved hjelp
av fysiske mal.
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B | Settings - ADAS Calibration Tool Settings

ADAS & Aligner Settings

” OBFCM Upload

@ Vehicle List

@ EVDiag Box Settings
“ Battery Test
Country/Region Code
D Laws and Regulations
m System Settings
About

Figur 5-14 Skjermbilde for innstillinger for ADAS-kalibreringsverktayet

Prioritize digital target panel m

5.2 Tilkobling av kalibreringsramme

Tilkoblingsmetoden for kalibreringsrammen ble introdusert i forrige avsnitt; den vil ikke bli gjentatt her. Se
Tilkobling av kalibreringsramme for detaljer.

5.3 Nettverkskonfigurasjon

Nettverkskonfigurasjonen ble introdusert i forrige avsnitt; den vil ikke bli gjentatt her. Se Nettverkskonfigurasjon
for detaljer.

5.4 Oppdatering

Etter at kalibreringsrammen er tilkoblet og nettverket er konfigurert, trykker du p& Oppdater fra ADAS- og
alignerinnstillinger for & oppdatere kalibreringsrammen.
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A  Settings - Update

£ =
@ Language ((««@.»m | vo
= Printing settings _—

f lReponScnings

! 1 ‘ Push Notifications
ADAS camera system curremt version; V01.09.01_V01.10.01_¥1.06.06;
m Auto Update Latest versicn. V01.09.01_V01.96 27_v1.06.06

by —
= ADAS B Aligner Settings

H OBFCM Upload
Vehicle List

Figur 5-15 Oppdateringsskjerm

5.5 Oppdatering av handholdt hellingsmaler

I denne delen kan du laste ned den nyeste versjonen av det handholdte inklinometeret etter at
du har koblet det handholdte inklinometeret til nettbrettet via en USB-kabel. For & utfare
kalibrering av det handholdte inklinometeret, se Benz Chassis Level Measuring Tool for detaljer.

th Settings - Hand-held Inclinometer Update

= 2
fory ADAS & Aligner Settings

Boeee ~ [] o m

Vehicle List Devices Hand-held Inclinarmeter

E EVDiag Box Settings Updzte
n Batiery Test
Country/Region Code
D Laws and Regulations
m System Seitings
ﬂ About

Figur 5-16 Oppdateringsskjerm for hdndholdt inklinometer

Current versian:VD'l 00.0C; Latest varslon:V01.99.17

During the update, do not leave he current interface. Update Lakes about 20
x
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5.6 Vedlikehold og service

Denne delen dekker kalibrering og inspeksjon, kalibreringsrapport, ngyaktighetskontrollintervall og
malrengjgringsintervall.

®  Ssettings - Maintenance & Service

15 ADAS & Aligner Settings

n i Calibration & inspection >
m Vehicle List Calibration record report >
EVDiag Box Settings Accuracy check interval Sikmonths >
“ Battery Test Target cleaning interval >

E Country/Region Code
Laws and Regulaticns
m System Settings
o [

Figur 5-17 Vedlikehold og serviceskjerm
5.6.1 Kalibrering og inspeksjon
5.6.1.1 Kalibrering av aligner

Justeringsenheten ma kalibreres nar:

1. Kameraet har blitt demontert.

2. Ngyaktighetskontrollen mislyktes.

@) MERK

For & utfere kalibrering av aligneren kreves et profesjonelt kalibreringsverktey (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-
CSC0500/12). Du kan kontakte din lokale forhandler eller produsent for kalibrering.

y For & kalibrere justeringen
1. Velg Innstillinger p& hovedskjermen til nettbrettet.
2. Trykk p& ADAS- og alignerinnstillinger til venstre p& skjermen.

3. Trykk p& Vedlikehold og service, og velg deretter Kalibrering og inspeksjon > Kalibrering
av aligner.
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@ NoTE

Sarg for at kalibreringsrammens Wi-Fi er tilkoblet, ellers kan ikke vedlikeholds- og servicefunksjonen aktiveres.

4. Plasser kalibreringsstangen omtrent 2,2 m foran kalibreringsrammen. Installer
forhjulsmalene pa kalibreringslinjen, juster posisjoneringspinnen med posisjoneringshullet og stram
mutteren.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

.._.n‘.‘*.,‘.'._l position about 2 2m directly in

fronit of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned;

; * Install the front wheel targets
M on the calibration bae, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut;
+The crossbar height will be
o adjusted sutomatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the moverment
of the crossbar.

Figur 5-18 Forberedelse av kalibrering av aligneren

5. Trykk p& Neste. Tverrstanghgyden justeres automatisk, sgket etter malet vil ga til felgende skjermbilde.
Falg skjermveiledningen og flytt kalibreringslinjen slik at verdiene for «Offset», «L-avstand» og
«Distance Diff» vises i grant.

Aligner calibration

Offret Move the calibation bar so
iy that the vahues of Offset’, L-

e Distance’, 'R-Distance’, and

A ‘Distance Diff are displayed in
106 ... o
L-Distance: A-Dstance
[ ]
Distarcs DIt
b, =131 ;

. Nest Camera ESC

Figur 5-19 Kalibrering av justeringsanordning 1
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Aligner callbration

Oftset Reagy!

ﬁ_
13

LOistance R{istarce

[ i

Destance DIff

9169 - o 2173"

Figur 5-20 Kalibrering av justeringsanordning 2

6. Trykk deretter pa Neste for & ga inn i falgende skjermbilde. Roter kalibreringslinjen i
henhold til instruksjonene pa skjermen for & samle inn data. Nar pilene og de
angitte blokkbildene blir grenne, slutt & rotere tverrlinjen.

Calibration

e Rotate the 1arget 1o the collection
-_.:L*__:.__l position

4&-@—"—%

Figur 5-21 Kalibreringsskjerm 1
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Calibration

= Gollecting,
-—.:L*f:-._‘

Figur 5-22 Kalibreringsskjerm 2

7. Etter at dataene er samlet inn, vises skjermbildet for kalibreringsresultatet, som vist pa det som indikerer at

figuren nedenfor. Hvis skjermen viser , er ve%ket; kalibreringen er det som indikerer at
hvis skjermens visninger ma kalibreres p& , kalibreringen har mislyktes, og
nytt.

Result

Calibration succeeded!

Tota! front toe 0.1,07)
Left front camber 01,07
Right front camber 01,07)
Total rear toe {01.,017)
Left rear camber 0 {01.,07)
Right rear camber 01,00

Recalibrate. ESC

Figur 5-23 Kalibreringsresultat

8. Fjern forhjulsmalene fra kalibreringslinjen og monter bakhjulsméalene pa kalibreringslinjen. Plasser deretter
kalibreringslinjen omtrent 5,4 m foran kalibreringsrammen. Fullfgr kalibreringstrinnene som vist i
skjermguidene. Siden kalibreringstrinnene er omtrent de samme og tydelig illustrert pa nettbrettet, vil
de ikke bli gjentatt her.

5.6.1.2 Kalibrering av hjulklemmemal
Nar den matchende hjulklemmen (felgklemme/dekkklemme), eller malet er byttet ut,
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Den nymonterte hjulklemmen (felgklemme/dekkklemme) eller malet ma kalibreres pa nytt.

@ NOTE

Som nevnt tidligere er illustrasjonene som involverer klemmer i denne handboken basert pa bruk av dekkklemmer.

Her velger vi dekkklemme og mal for kalibreringsillustrasjonen.

1. Bruk kalibreringslinjen

y Kalibrere hjulklemme (dekkklemme) og méal ved hjelp av kalibreringslinjen

1. Klargjer et profesjonelt kalibreringsverktay — kalibreringsstang (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-CSC0500/12)

selv.
2. Velg Innstillinger p& nettbrettets hovedskjerm.
3. Trykk pd ADAS- og alignerinnstillinger til venstre pa skjermen.

4. Trykk p& Vedlikehold og service, og velg deretter Kalibrering og inspeksjon > Kalibrering av
hjulklemmemal.

5. Velg Hjulklemme-malkalibrering — med kalibreringslinjen vil nettbrettet minne deg p& merknadene for
hjulklemme (dekkklemme) og malkalibrering.

Wheel clamp target calibration

This function raqu ires a professional calibration ool (AUTEL-

€SC0500/10) which will change the callbration parameters of

the calibration equipment. These parameters will directly affect

the calibration results. It Is recommended to contact the local
or it for

Figur 5-24 Velg kalibreringsmetode

6. Etter & ha lest merknadene ngye, trykk p& OK for & velge mal for kalibrering. Her velger vi venstre
forhjulsmal (som er godt installert pa venstre forhjulklemme) som illustrasjon.
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Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear whee! target

Figur 5-25 Velg mal for kalibrering

7. Nettbrettet vil automatisk vise kalibreringsforberedelsene etter at du har valgt mélet som
trenger kalibrering. Fglg skjermens veiledninger, flytt kalibreringslinjen til posisjonen
omtrent 2,2 m rett foran IAL000WA-kalibreringsrammen, og serg for at sentrene pa
kalibreringslinjen og kalibreringsrammen er justert. Monter deretter venstre
forhjulklemme (dekkklemme) og venstre formal pa kalibreringslinjen, juster
plasseringspinnen med plasseringshullet, og stram mutteren.

Calibration Preparation

- . * Move the calibration bar to the

23 e | * - ] position about 2.2m directly in
front of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned,

N * Install the left front wheel clamg

‘P_d target on the calibeation bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Figur 5-26 Kalibreringsforberedelse (bruk kalibreringslinjen)

8. Etter at forberedelsene ovenfor er fullfart, trykk p& Neste for & fortsette. Nettbrettet vil
vise gjeldende avstand mellom hjulklemmen (dekkklemmen) og mélet og kamerasettet,
og be deg om at avstanden skal veere 2,0 til 2,4 m. Hvis avstanden ikke er innenfor
dette omradet, flytt kalibreringslinjen for & justere avstanden til gnsket omréde.
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Left front wheel clamp target calibration
The distance between the whee|

TR T S— clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current

distance: 2503 mm.

—

Figur 5-27 Start kalibrering (bruk kalibreringslinjen) 1

9. Trykk pa Neste nar avstanden er justert til @nsket rekkevidde, vil nettbrettet
varsle deg om at alt er klart for senere operasjoner.

Left front wheel clamp target calibration

CRNNSS T S——

Readyt

B —

Figur 5-28 Start kalibrering (bruk kalibreringslinjen) 2

10. Trykk pa Neste for & fortsette. Fglg skjermveiledningen, roter kalibreringslinjen slik at

malene er i innsamlingsposisjon.
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Left front wheel clamp target calibration

2 : Rotate the target 1o the collection
[P Y poatiion

—— —

Figur 5-29 Start kalibrering (bruk kalibreringslinjen) 3

Left front wheel clamp target calibration

- Rotate the target to the collection
PR ] sl

— —

Nasxt Camera ESC

Figur 5-30 Start kalibrering (bruk kalibreringslinjen) 4

11. Nar pilene og de angitte blokkbildene blir grenne, slutt & rotere tverrstangen.
Nettbrettet vil starte datainnsamlingen automatisk.
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Left front wheel clamp target calibration

. Cotlecting
‘—n#—.-:-—l

e

Next Camera ESC

Figur 5-31 Start kalibrering (bruk kalibreringslinjen) 5

12. Etter datainnsamlingen vil nettbrettet vise kalibreringsresultatet automatisk. Hvis skjermen viser , indikerer
det at kalibreringen er vellykket. Du kan trykke p& ESC for & avslutte funksjonen. Hvis skjermen viser ,

indikerer det at kalibreringen har mislyktes. Du kan trykke p& Kal&r, pa nytt for & kalibrere pa nytt.

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.50 0.50
Rotation center ¥ 257 2581
Rotgtion center Y 015 0.34
Rotation center Z 45.06 4501

Figur 5-32 Skjermbilde for kalibreringsresultat

2. Bruk kjgretgy

y For & kalibrere hjulklemmen (dekkklemmen) og mélet ved hjelp av kjgretgyets
1. Velg Innstillinger p& hovedskjermen til nettbrettet.
2. Trykk pd ADAS- og alignerinnstillinger til venstre pa skjermen.

3. Trykk pa Vedlikehold og service, og velg deretter Kalibrering og inspeksjon > Kalibrering av
hjulklemmemal.
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4. Velg Kalibrering av hjulklemmemal — med kjgretayet fra hgyre side av
skjerm. Se figur 5-24 Velg kalibreringsmetode.

5. Fglgende skjermbilde vises. Velg deretter malet som ma kalibreres.
For eksempel, velg venstre forhjulsmal (som er godt installert pa venstre forhjulklemme). Se figur 5-25
Velg mal for kalibrering.

6. Som vist i skjermguidene, kjar kjgretayet opp pa heisen, styr fremover, I&s rattholderstativet, sett girkassen
i ngytral, slipp parkeringsbremsen. Monter deretter venstre forhjulsklemme (dekkklemme) og venstre
forhjuls mal p& venstre forhjul og Igft forakselen.

Left front wheel clamp target calibration

o
»

B -

Sner ahone, |ock s1oenng whoel, place tranamisaion in Ingnehl ho loft fron whoel targat on lafr fmrt wheel and mise
neutral rebease parking brake. e from amie.

Cancel Next

Figur 5-33 Kalibreringsforberedelse (bruk kjgretay)1

7. Trykk pa Neste for & fortsette. Falg skjermveiledningene, plasser kalibreringsrammen omtrent 2,2 m fra
midten av forhjulet, og sgrg for at midten av kalibreringsrammen og kjeretayet er pa linje. Trykk deretter
p& OPP og NED.
knappene pa baksiden av kalibreringsrammen for & justere hgyden pa tverrstangen slik at tverrstangen

er omtrent i samme hgyde som midten av forhjulet.
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Left front wheel clamp target calibration

* Place the calibrstion frame sbout 2200mm
from the center of the front wheel, and ensure
that the centers of the calibration frame snd
the vehicle are aligned,

*Press UP and DOWN buttons on the back of
the calibration frame to adjust the crossbar
height so that the crosshar is roughly at the
same height as the center of the front wheel.

Cancel Next

Figur 5-34 Kalibreringsforberedelse (bruk kjgretay)?2

8. Hvis operasjonene ovenfor er fullfart, trykk pa Neste for & fortsette. Nettbrettet vil
vise gjeldende avstand mellom hjulklemmen (dekkklemmen) og malet og
kamerasettet, og be deg om at avstanden skal veere 2,0 til 2,4 m. Hvis avstanden

ikke er innenfor dette omradet, flytt kalibreringsrammen for 4 justere avstanden til
gnsket omrade.

Left front wheel clamp target calibration

(e}l

Q

The distance betwaen the wheel
clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current
distance: 2556 mm.

Camera Cancel Next

Figur 5-35 Start kalibrering (bruk kjaretay)1

9. Trykk pa Neste nar avstanden er justert til gnsket rekkevidde, og nettbrettet vil
varsle deg om at alt er klart for senere operasjoner.
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Left front wheel clamp target calibration

L]
#

Camera Cancel Next

Figur 5-36 Start kalibrering (bruk kjgretay)?2

10. Drei hjulet som vist i skjermguidene.

Left front wheel clamp target calibration

@)

Rotate the wheel as indicated by
the arow.

<)

Camera Cancel Next

Figur 5-37 Start kalibrering (bruk kjgretay)3

11. Nar pilene og de angitte blokkbildene blir grgnne, slutt & vri pa
hjulet. Nettbrettet vil starte datainnsamlingen automatisk.
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Left frant wheel clamp target calibration

Lt}

Collecting..,

Camera  Cancel Noxt

Figur 5-38 Start kalibrering (bruk kjeretay)4

12. Etter datainnsamlingen vil nettbrettet vise kalibreringsresultatet automatisk. Hvis skjermen viser , indikerer
det at kalibreringen er vellykket. Du kan trykke p& ESC for & avslutte funksjonen. Hvis skjermen viser ,

indikerer det at kalibreringen har mislyktes. Du kan trykke p& Kalar, pa nytt for & kalibrere pa nytt.

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 087
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis 2 -0.50 -0.50
Rotation center X 257 2571
FRotation center Y <033 015
FRotation center Z 45.00 45.00

Recalibrate ESC
Figur 5-39 Skjermbilde for kalibreringsresultat (bruk kjgretgy)
5.6.1.3 Kontroll av justeringsngyaktighet
Kontroll av alignerens ngyaktighet anbefales nar:
1. Aligneren ble utsatt for en kollisjon med hgy intensitet.
2. Ngyaktighetskontrollen har ikke blitt utfgrt p& mer enn seks maneder.

Programvaren tilbyr tre typer ngyaktighetskontrolimetoder: Ngyaktighetskontroll av justeringsverktayet (bruk

kalibreringslinjen), ngyaktighetskontroll av justeringsverktayet (bruk kjgretgyet), og rask ngyaktighetskontroll.
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1. Bruk kalibreringslinjen

Ved & utfgre ngyaktighetskontroll med kalibreringslinjen kan den totale ngyaktigheten til malesystemet som bestar

av kameraer, hjulklemme og mal, oppdages ngyaktig og palitelig.

y For & utfgre ngyaktighetskontroll med kalibreringslinjen
1. Velg Innstillinger pa hovedskjermen til nettbrettet.
2. Trykk p& ADAS- og alignerinnstillinger til venstre pa skjermen.

3. Trykk pa Vedlikehold og service, og velg deretter Kalibrering og inspeksjon >

Kontroll av justeringsngyaktighet.

@ NOTE

Serg for at kalibreringsrammens Wi-Fi er tilkoblet, ellers kan ikke vedlikeholds- og servicefunksjonen aktiveres.

4. Velg Ngyaktighetstest — med kalibreringslinjen til hgyre pa skjermen.

5. Flytt kalibreringslinjen til posisjonen omtrent 2,2 m rett foran kalibreringsrammen i henhold til skjermguidene.
Monter forhjulsklemmene (dekk
klemmer) og mal pa kalibreringsstangen, juster lokaliseringsstiften med lokaliseringshullet og stram

mutteren.

Accuracy check

: o * Move the caliteation bar to the
h__‘z;l*,.c._.l pasition aboLit 2.2m directly in
tront of the ADAS caiibation
frarme, and ensure the centers
of the callbration bar and the
calibration frame are aligned,

= 4 * Install the front wheel clamp

*h~~ 1argets on the calibeation bac align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut,
* The crossber height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may Interfere with the movement
of the crossbar

Next ESC

Figur 5-40 Skjermbilde for ngyaktighetskontroll (bruk kalibreringslinjen) 1

6. Trykk pa Neste. Tverrstanghgyden justeres automatisk, og fglgende skjermbilde vises. Flytt kalibreringslinjen,

som vist i skjermguiden, slik at verdiene for «Offset», «L-avstand» og «Distance Diff» vises i grgnt.
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Accuracy check

Move the calipration bar so

Offent that the values of 'Offset’, L-
e e R Distance’, 'RDistance, and
A ‘Distance Diff are dsplayed in
~110 s
LDistance #batance

[ ]

Distance Ditt :
2481 e—— . 2584
< ; | 2

Figur 5-41 Skjermbilde for ngyaktighetskontroll (bruk kalibreringslinjen) 2

Accuracy check

Ready!

Offaet
e ———

A
-1

LDiatance i Datance
[ ]

Oistance D1

A2217| e 2257,

Next Camera ESC

|

Figur 5-42 Skjermbilde for ngyaktighetskontroll (bruk kalibreringslinjen) 3

7. Trykk deretter p& Neste for & ga inn i fglgende skjermbilde. Roter kalibreringslinjen i henhold
til instruksjonene pa skjermen for & samle inn data. Nar pilene og de angitte blokkbildene
blir granne, slutt & rotere kalibreringslinjen.
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Accuracy check

- . Rotate the target to the collection
CR T S— e

4’“—@+4§
\ Y

Camera  ESC

Figur 5-43 Skjermbilde for ngyaktighetskontroll (bruk kalibreringslinjen) 4

Accuracy check

2 Collecting..
R T S

A —

Figur 5-44 Skjermbilde for ngyaktighetskontroll (bruk kalibreringslinjen) 5

8. Systemet vil automatisk ga inn i neste skjermbilde. Etter at dataene er samlet inn, vises
kalibreringsresultatet automatisk. Hvis skjermen viser , indikerer det at kalibreringen er
vellykket. Hvis skjermen viser , indikerer det at kalibreringen har mislyktes og ma kalibreres
pa nytt. ,
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Result
Accuracy check passed!
Total front toe (-01.0.1)
Left front camber (01,0.1)
Right front camber (01,01)
Total rear toe 0.02 {-0.1,0.1)
Left rear camber (0.1,0.7)
Right rear camber it (01,01)
' Recheck ESC

Figur 5-45 Skjermbilde for resultat av ngyaktighetskontroll

2. Bruk kjgretay

Nar man utfgrer en ngyaktighetskontroll med kjeretayet, kan den totale ngyaktigheten til malesystemet som
bestar av kameraer, dekkklemme og mal oppdages av kjgretay uten kalibreringssayle. Ngyaktigheten av
inspeksjonen pavirkes imidlertid av kjeretayets tilstand, s& det anbefales & velge et sportsbil i god stand for
inspeksjon.

y For & utfgre ngyaktighetskontroll med kjaretay
1. Velg Innstillinger pa hovedskjermen til nettbrettet.
2. Trykk p& ADAS- og alignerinnstillinger til venstre p& skjermen.

3. Trykk pa Vedlikehold og service, og velg deretter Kalibrering og inspeksjon >
Kontroll av justeringsngyaktighet.

@ noTE

Sgrg for at kalibreringsrammens Wi-Fi er tilkoblet, ellers kan ikke vedlikeholds- og servicefunksjonen aktiveres.

4. Velg Ngyaktighetskontroll — med kjaretgyet til hayre pa skjermen.

5. Felg skjermveiledningen for & sette kjgretayet i gnsket status.
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Vehicle Praparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel cl and the between st
are normal (R to usea wvehicle within 3 years and 50,000 km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the vehicle;

* Place the wheal chocks before and after the left rear of right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and ingtall the steering whee! holder. Release the parking brake and place the

transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear to

perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

Figur 5-46 Klargjaring av kjgretgy

6. Trykk pa& Neste hvis kjgretayet er satt til gnsket status. Fglg deretter veiledningene
som vises pa skjermen for a plassere hjelpeverktgyet trinn for trinn.

Auxiliary Tool Positioning

Plae whee! chacks to prevent e vehicle Steer ahend, lock steering wheel sloce Place the calibtion frame sbout 1.5 m
from sligping, trasemission In neuval. relesse parking .. In frost of the vehicle. Adjust the crossb...

Install foar clamps and targets oo
the whees {f ey wers ot imatalled o

Figur 5-47 Plassering av hjelpeverktay

9. Etter at hjelpeverktgyene er riktig plassert, trykk pa Neste- knappen. Tverrstangen
justeres automatisk og sgker etter malet, og nettbrettet gar inn i falgende
skjermbilde. Fglg skjermveiledningen for & utfgre hjulrullingskompensasjon.
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Wheel Rolling Compensation

(4] . R, *Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

Figur 5-48 Kompensasjon for hjulrulling 1
Whee! Rolling Compensation

(<] L s S | *Move the resr whee| chock
backward for abaut 30 ¢my

* Push the vehicls in the diraction

indicated by the amow.

| Camera ESC

Figur 5-49 Kompensasjon for hjulrulling 2

Wheel Rolling Compensation

(o] LI Y ] * Push the vahicie in the direction

indicated by the amow

Figur 5-50 Kompensasjon for hjulrulling 3
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Wheel Rolling Compensation

* Stop pushing the vehicle, please
walt.

]
L

Figur 5-51 Kompensasjon for hjulrulling 4

Camera  ESC

10. Etter at hjulrullingskompensasjonen er fullfrt, vil nettbrettet automatisk ga til neste skjermbilde. Fglg

deretter skjermveiledningen for & fullfere prosedyrene, som ligner pa den forrige operasjonen.

11. Etter at operasjonen er fullfart, vises kalibreringsresultatet automatisk. Det indikerer at kalibreringen er
mislyktes og ma kalibreres pa nytt. vellykket. Hvis skjermen viser , indikerer det at kalibreringen

3. Rask ngyaktighetskontroll

Hurtig ngyaktighetskontroll utfgres automatisk hver sjette maned som standard. Ngyaktighetskontrollintervallet
kan endres via innstillingene for hjulinnstillingsprogramvaren.
Rask ngyaktighetssjekk kan oppdage problemer i malesystemet som dannes av kameraet og méalet, men ikke

inkludert hjulklemmen eller dekkklemmen.
y For & utfare en rask ngyaktighetskontroll
1. Velg Innstillinger p& hovedskjermen til nettbrettet.
2. Trykk p& ADAS- og alignerinnstillinger til venstre p& skjermen.

3. Trykk pa Vedlikehold og service, og velg deretter Kalibrering og inspeksjon >

Kontroll av justeringsngyaktighet.

@ NOTE

Sarg for at kalibreringsrammens Wi-Fi er tilkoblet, ellers kan ikke vedlikeholds- og servicefunksjonen aktiveres.

4. Velg Rask ngyaktighetskontroll til hgyre pa skjermen.

5. Folg skjermveiledningen for & sette kjgretayet i gnsket status.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is a
minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Pace the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement,

* Center the steenng wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicie unloaded. Check if the coolant level and the engine oll level are correct. Check If the fuel tank is
full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

*If the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before performing the
measurement. The adjustment process may vary on differant models

Infa

Skip | Next | Exit

Figur 5-52 Veiledning for klargjering av kjgretay

6. Trykk pa Neste hvis kjgretayet er satt til gnsket status. Falg deretter instruksjonene pa skjermen.
veiledning for & plassere hjelpeverktgyet trinn for trinn.

Auiliary Tool Positioning

Faoe wheel chacks % prevent the vesicle Steer mhend, Iock stoering wheel, place Fiace the callbraten frame sbout 1.5m

from slipging. tranermaeion i netral 1aleied parkeg In front of 1ha vehcs. Acust ihe cmeab.
4

Ingzal fowr clamps and targets o0

the wheals (I thoy were st installed pr_

Figur 5-53 Plassering av hjelpeverktgy

7. Etter at du har plassert hjelpeverktayet, trykker du pa Neste- knappen. Tverrstanghgyden
justeres automatisk, sgker etter malet og legger inn falgende.

skjerm.
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Quick accuracy check

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the targets
can be detected

Figur 5-54 Rask ngyaktighetskontroll

8. Resultatet av den raske ngyaktighetskontrollen vises pa skjermen etter at kontrollfremdriften er fullfert. Hvis
skjermen viser , indikerer det at kalibreringen er vellykket. Hvis skjermen viser , indikerer det at
kalibreringen har mislyktes og ma kalibreres pa fyit.

Resuit
Accuracy check passed!
Anglel 0.0¢ 1.07)
Angle? 0 (01,0.1)
Angle3 0.04 (0.1,0.1)
w
. oK

Figur 5-55 Resultat av rask ngyaktighetskontroll

5.6.1.4 Kalibrering av hellingssensor
Helningssensoren ma kalibreres nar:
1. Bruk IA1000WA for fagrste gang.
2. Kameraet har blitt demontert.

y Kalibrering av hellingssensor
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1. Velg Innstillinger p& hovedskjermen til nettbrettet.
2. Trykk pd ADAS- og alignerinnstillinger til venstre p& skjermen.

3. Trykk pa Vedlikehold og service, og velg deretter Kalibrering og inspeksjon > Kalibrering av

hellingssensor.

@ MEerk

Sarg for at kalibreringsrammens Wi-Fi er tilkoblet, ellers kan ikke vedlikeholds- og servicefunksjonen aktiveres.

4. Som vist i skiermguiden, plasser kalibreringsrammen pa et flatt underlag og trykk ned pedalen for & feste
kalibreringsrammen. Roter knappene A og B for & sentrere boblene for helling og rulleniva.

Crossbar Adjustment

* Place the main frame on the level ground and
depress the pedal 10 fix the mam frame,

* Rotate the buttons A and B to center the pitch
and roll level bubbles.

Figur 5-56 Justering av tverrstang 1

5. Trykk pa Neste. Helningssensoren samler inn data og gar automatisk til neste skjermbilde etter at
innsamlingen er fullfart. Roter knapp B med klokken for & rulle tverrstangen til venstre grense.
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floll Angle Adjustment

* Rotate the button B clockwise to roll the
crosshar to the left lirmit

Figur 5-57 Justering av rullevinkel 1

6. Trykk pa Neste. Helningssensoren samler inn data og gar automatisk til neste skjermbilde etter at

innsamlingen er fullfart. Falg skjermguidene, roter knapp B mot klokken for & rulle tverrstangen til hgyre.

Roll Angle Adjustment

* Rotate the button B counterclockwise to roll

the crosebar 1o the right
* The required angle is 0.00* and the current
angle is 0.03",
"
"
Next Exit

Figur 5-58 Justering av rullevinkel 2

7. Nar gjeldende vinkel er justert til @nsket vinkel, trykk pa Neste. Hellingssensoren vil samle inn data og
automatisk ga til felgende skjermbilde etter at innsamlingen er fullfart. Falg skjermveiledningen og roter

knapp B for & sentrere rullenivaboblen.

150



Crossbar Adjustment

* Rotate the button B to center the rolf level
bubble.

* The required anghe is 0.00" and the current
angle is 0.01°

Figur 5-59 Justering av tverrstang 2

8. Etter at operasjonen er fullfart ved a falge instruksjonene pa skjermen, vil kalibreringsresultatene vises.
Hvis skjermen viser , indikerer det at kalibreringen er vellykket. Hvis skjermen viser , indikerer det at
kalibreringen har mislyktes og ma kalibreres pa nytt. )

Result
Calibration succesded!
Anglel ! ©.0.1)
Angle2 1 {0,0.1)

Recalibrate  ESC

Figur 5-60 Skjermbilde for kalibreringsresultat
5.6.1.5 Finjustering av mekanismekalibrering og testing

Kalibreringen ma utfares nar:

1. Bruk IAL000WA for farste gang.

2. Kameraet har blitt demontert.

y Kalibrering av finjusteringsmekanisme
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1. Velg Innstillinger pa hovedskjermen til nettbrettet.
2. Trykk pad ADAS- og alignerinnstillinger til venstre pa skjermen.

3. Trykk p& Vedlikehold og service, og velg deretter Kalibrering og test av finjusteringsmekanisme. Det
er atte deler som ma kalibreres: Lgfteenhet for tverrstang, finjusteringsenheter for fremre og bakre,
finjusteringsenheter for venstre og hayre, finjusteringsenhet for rulling, finjusteringsenhet for stigning
og finjusteringsenhet for giring kalibreres automatisk, mens bevegelsesenhet for hgyre glideblokk og
bevegelsesenhet for venstre glideblokk kalibreres manuelt. Her velger vi Igfteenhet for tverrstang og

bevegelsesenhet for hgyre glideblokk som illustrasjon.

Fmnetuning mechenism calibretion & test

Crossbar lifting assembly Front '2:;;‘"&"".:;'““ Left w:iﬂr-uhi f::;“"""q Roll fine-tuning assembly
Pitch finetuning y Yaw fi " Nmﬁnmm Left :Iur\g muﬂ;{rmm

ESC

Figur 5-61 Skjermbilde for finjusteringsmekanismekalibrering og testing
y For & utfere kalibrering av tverrstanglgfteenheten

Velg funksjonen som skal utfares. Trykk pa Kalibrering for & utfare finjusteringskalibreringen av

modulen. Serg for at det ikke er noen hindringer innenfor bevegelsesomradet.
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Crossbar lifting assembly

* Pregs Calibration to pafoam the fine-tuning
madule calibration. Ensure there are ng
obstacies withan the motion range.

Calibration Exit

Figur 5-62 Skjermbilde for montering av tverrstanglgfting
y For & utfgre kalibrering av hgyre glideblokkbevegelsesenhet

Velg funksjonen som skal utfgres. Flytt den hgyre glideblokken manuelt til 600 mm-
merket pa tverrstangen. Trykk deretter pa Kalibrering for & utfere
finjusteringsmodulkalibreringen. Sgrg for at det ikke er noen hindringer innenfor
bevegelsesomradet.

Right £licing block mation assembly

* Manually move 1he right shiciing block to the
GO0 mark on the crossbar.

* Press Calibratio n to parform the fne-tuning
module callbration. Enaura there are no
obstacles within the motion range

Caliration Exit

Figur 5-63 Skjermbilde for montering av hgyre glideblokkbevegelse
5.6.1.6 AVM-laserkalibrering og -kontroll

AVM:-laserkalibrering og -kontroll er ngdvendig far ADAS-kalibreringsfunksjonen utfgres. Denne
delen tar sikte pa & utfere laserkalibrering, konfigurere laser-Bluetooth og kontrollere laserlinjejustering.

y For & utfare laserkalibrering
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1. Velg Innstillinger p& hovedskjermen til nettbrettet.
2. Trykk pd ADAS- og alignerinnstillinger til venstre pa skjermen.

3. Trykk pa Vedlikehold og service, og velg Kalibrering og inspeksjon > AVM-laserkalibrering og
-kontroll for & ga inn i skjermbildet. Velg deretter Laserkalibrering.

4. Som vist i animasjonsveiledningen, monter de to forlengelsesstengene og de to linjelaserne pa
henholdsvis venstre og hgyre glideplate. Stram deretter knottene pa forlengelsesstengene og las
sikkerhetskrokene. Trykk pa Neste pa skjermen for a fortsette.

Laser Installation

MTILLSIN R

ATELCSEENT 3L
AUTEL TSCOT0R18L AUTELCICOSIN I8

+Wnstal % o exiareion (o3 and e two-Bia aers n 108 11 snd right
SHIng pleTes, espectivel 1e Tighten he kicbs on e exnenson rods
aned luck the sxfety snap hooks.

Figur 5-64 Installer tolinjelasere

5. Trykk pa Start, s& vil tverrstangen og glideplaten automatisk bevege seg til malposisjonene. Veer
oppmerksom pa sikkerheten nar tverrstangen og glideplaten beveger seg. Trykk pa Neste for & g&
inn i det neste grensesnittet.

Automatic Adjustment

tem Standaro Current Ut Statue
Roll angle a.00 0.02 e v
Pitch angle .00 0.03 5 v
Sieding block (L) 950 980 mm v
Sliding block (R) as0 980 mm v

* After the croasbar and sliding plate move to their target positions, press Next to enter the next int erface
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Figur 5-65 Flytt tverrstangen til malposisjonen

6. Sarg for at tolinjelaseren er riktig installert og slatt pa (trykk pa Hjelp for bruk av
tolinjelaseren). Etter at tolinjelaseren er slatt pd, tar det omtrent 5 sekunder fagr
Bluetooth-tilkoblingen opprettes. Trykk p& Neste for & fortsette (laseren aktiveres,
veer oppmerksom pa laseren).

Laser Connection

Left sid e laser Right side laser

+ Preaz Mext to continue (the leser will activate, please pay attention to the kaser)

Help Next Exit

Figur 5-66 Bluetooth-tilkobling av tolinjelasere

7. Juster venstre og hayre laser slik at de to laserlinjene overlapper hverandre. Far du trykker pa Neste, m&

du sgrge for at de to laserlinjene overlapper hverandre. Ellers vil ikke laseren veere sentrert.

Laser Centering Adjustment

Adjust the left and right kasers so

that the two laser lines overleq

* Before preseing Next, ensure the
Iwo lager lines overap. Dhernise,
Ihe kaser will not be centerad.

Right Right
Left Forward  Left Reverse
Rotation(A] _ Retation (&) mem%q Nmm(lq Next Exit

Figur 5-67 Justering av lasersentrering 1

8. Trykk pa Neste for & utfgre laserkalibrering, og skjermen viser «Kalibrering
fullfart!», som indikerer at kalibreringen er fullfart.
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Luser Calibration

Calibration completed!

Exit

Figur 5-68 Justering av lasersentrering 2
y Slik konfigurerer du laser-Bluetooth
1. Velg Innstillinger pa hovedskjermen til nettbrettet.
2. Trykk pd ADAS- og alignerinnstillinger til venstre pa skjermen.

3. Trykk pa Vedlikehold og service, og velg Kalibrering og inspeksjon > AVM-laserkalibrering og -kontroll
for & g& inn i skjermbildet. Velg deretter Konfigurer laser Bluetooth.

4. Som vist pa skjermguiden, bruk en Type-C-datakabel for & koble laseren til diagnoseverktayet. Velg Bluetooth-
kalibreringsrammen som skal kobles til, og serg for at kalibreringsrammen er slatt pa. Trykk deretter pa

Lagre for & fullfgre konfigurasjonen. Etter at Bluetooth er konfigurert, vil laseren starte pa nytt.
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Configure Laser Bluetooth
Configure Laser Blustooth

1. Usg 2 Typs.C o

the diagaastic ool

@ 8luetoath is currently not configured

Configurable Bluetooth:

powered on.

3, Presi Save b com the conhiguratan,
4. Aner the Bluetact

the lnder wil resort

figared spcosssfully

Exit

Figur 5-69 Justering av lasersentrering 2
y For & utfare kontroll av laserlinjejustering
1. Velg Innstillinger p& hovedskjermen til nettbrettet.
2. Trykk pd ADAS- og alignerinnstillinger til venstre pa skjermen.

3. Trykk pa Vedlikehold og service, og velg Kalibrering og inspeksjon > AVM-laserkalibrering og
-kontroll for & g& inn i skjermbildet. Velg deretter Laserlinje.

Justeringssjekk.

4. Som vist pa skjermguiden, trykk Start for & starte justeringen (laseren vil
aktiveres ved oppstart, vaer oppmerksom pa laseren).

Laser Alignment

Left side |laser Right side laser
FO24FIFEFD22 FOZ4FIFEE98E

* Presa Start 1o begin alignment (the laser will activate upon starting, please pay attention 1o the laser)

Help  Stant  Exit

Figur 5-70 Skjermbilde for kontroll av laserjustering
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5.6.1.7 Kamerasjekk

Kamerasjekkfunksjonen utfares for & sjekke statusen til de seks kameraene pa kalibreringsrammen.

y For & utfgre kamerasjekk
1. Velg Innstillinger pa hovedskjermen til nettbrettet.
2. Trykk pd ADAS- og alignerinnstillinger til venstre pa skjermen.

3. Trykk pa Vedlikehold og service, og velg deretter Kamerasjekk. Visningene og statusen til kameraene,
inkludert avstandsmalingskamera, selvkalibreringskamera, venstre mélkamera, venstre malkamera,
hayfrekvent malkamera og hgyre malkamera, vises pa skjermen. Trykk pa Beskrivelse for & se

forklaringene for hvert ikon som vises pa skijermen. Se tabell 4-4 Kamerabeskrivelser for detaljer.

5.6.1.8 Maskinvarekontroll

Denne delen lar deg sjekke statusen til ulike komponenter i IA1000-kalibreringsrammen.

5.6.1.9 Versjonsinformasjon

Denne delen lar deg sjekke versjonsinformasjonen til ulike komponenter i IA1000-kalibreringsrammen.

5.6.2 Kalibreringsrapport

Alle kalibreringsoppfaringene lagres her, og du kan se nar og hvilken type kalibrering enheten ble utfart.
5.6.3 Intervall for ngyaktighetskontroll

Denne funksjonen lar deg angi intervallene for ngyaktighetskontroll. Fire alternativer er tilgjengelige: tre méaneder,
seks maneder, ett &r og aldri. Standardintervallet for ngyaktighetskontroll er seks maneder.
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th Settings - Accuracy check interval

-~
£ ADAS & Aligner Settings

(2| OBFCM Upload

2] v

COne year
E [EVDiag Box Settings
; Never
i‘ Battery Test

E Country/Region Code
m Laws and Regulations

Three months

Six months v

Figur 5-71 Skjermbilde for innstilling av ngyaktighetskontrollintervall

5.6.4 Mal for rengjaringsintervall

Denne funksjonen hjelper operateren med & minne om gnsket rengjgringsfrekvens, som kan velges i form
av justeringsnumre eller intervaller.

M  Settings 4 Target cleaning interval
5 ADAS & Aligner Sett
ﬂ, igner ings operator about the target cleaning frequency, which can be selected |1
nenant numbexs or intervals

ﬂ OBFCM Upload

= |7 vehicle List
=

m EVDiag Box Settings > \
n Battery Test
E Rountry/fegion Code Every 540 Times  alignments remind cleaning
D Laws and Regulstions Every 90 Day  remind cleaning
B System Settings

P seow

Figur 5-72 Skjermbilde for innstilling av malrengjgringsintervall
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5.7 Innstillinger for hjuljusteringsprogramvare

Kjeretayinspeksjon, maleforberedelse, maleresultater, overhalingsrapport, handtering av tilpassede spesifikasjoner

0g gjenoppretting av standardinnstillinger er inkludert i denne delen.

ﬁ Settings S Wheel Alignment Software Settings
_g‘ ADAS £ Aligner Settings
el Vehicle Inspection >
¢ OBFCM Upload
Measurement Preparation >
I ; ! Vehicle List
Measurement Results >
i_§ EVDiag Box Settings
i
‘ Overhaul report >
Battery Test
E Country/Region Code Customized Specifications Management >
[ A_‘.,! Laws and Regulations Restore Default Settings

I'f ’ System Settings
P o

Figur 5-73 Innstillinger for hjuljusteringsprogramvare

5.7.1 Kjgretgyinspeksjon

Denne funksjonen lar deg:

1. Angi om dekkkontroll skal aktiveres eller ikke. Denne innstillingen vil pavirke om nettbrettet
vil veilede deg til & utfgre inspeksjon av mgnsterdybde og -trykk i kjgretgykontrollprosedyren.
Hvis kjgretayinspeksjon er aktivert, vil nettbrettet veilede deg til & utfare inspeksjon av
mensterdybde og -trykk. Hvis den er deaktivert, vil ikke nettbrettet veilede deg til & utfere
inspeksjon av mgnsterdybde og -trykk. For hvordan du utfarer inspeksjon av mgnsterdybde
og -trykk, se Inspeksjon av mgnsterdybde og -trykk.

¥ Hvis dekkkontrollen er aktivert, kan du angi:
1) Malemetode for mgnsterdybde: Enkeltsjekk eller sjekk av hele mansteret.

2) Minimum mgnsterdybde: Nar mgnsterdybden er mindre enn den minste
megnsterdybden du har angitt, vil nettbrettet be deg om a bytte dekk umiddelbart.

3) Advarsel om mgnsterdybde: Nar mgnsterdybden er mindre enn verdien du har
angitt, vil nettbrettet gi en advarsel.
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2. Angi om chassis-inspeksjon skal aktiveres eller ikke. Denne innstillingen vil pavirke om nettbrettet vil
veilede deg til & utfare chassis-inspeksjon i kjgretaykontrollprosedyren.
Hvis chassisinspeksjon er aktivert, vil nettbrettet veilede deg i & utfare chassisinspeksjon. Hvis den
er deaktivert, vil ikke nettbrettet veilede deg i & utfgre chassisinspeksjon.
For hvordan du utfgrer chassiskontroll, se Chassiskontroll.

_@_, Settings - Vehicle Inspection

52 ADAS & Aligner Sertings
Tire Inspection L on @

n 0BFCM Upload

Tread Depth Sample Number Single Check >
Vehicle List
‘ Minimum Tread Depth 1.6mm >
E EVDiag Box Settings

Waming Tread Depth 32mm >

"y (P

Country/Reglon Code Chassis Inspection [ on &

m Laws and Requlations
m System Settings
P

Figur 5-74 Skjermbilde for innstillinger for kjgretgyinspeksjon

5.7.2 Forberedelse av maling

Denne funksjonen vil pavirke om nettbrettet vil veilede deg til & male kjgrehgyden. Alternativet
Malingsforberedelse er slatt p4 som standard og kan ikke slas av av brukere. Nar det gjelder alternativet
Maling av kjgrehayde, vil nettbrettet veilede deg til & méale kjgrehayden hvis det er slatt p&. Hvis det er
slatt av, vil ikke nettbrettet veilede deg til & méale kjgrehgyden. For hvordan du maler kjgrehgyden, se
Maling av kjgrehgyde.
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M  Settings - Measurement Freparation

-
= ADAS & Aligner Settings

Measurement preparation m
g. ! OBFCM Upload
Ride Helght Measurement [ on @
2] vt
Ej EVDiag Box Settings
!‘ Battery Test
Courtry/Regicn Code
m Laws and Regulations
m System Settings
£ e
Figur 5-75 Skjermbilde for innstilling av maleforberedelse
o
5.7.3 Maleresultater
@  Settings N Measurement Results
5 ADAS & Aligner Settings
Center Steering Wheel When Saving Measured Con @)
n Result
. § OBFCM Upload
Adjust to Half Tolerance [ on @

2] vevceu

E Country/Reglon Coce
m Laws and Requlations
m System Settings
o P

Figur 5-76 Skjermbilde for innstilling av méaleresultater
Denne funksjonen lar deg:
1. Om rattet skal sentreres nar maleresultatet lagres.

y Sla pa funksjonen

1) Hvis hjulene ikke er i rett frem-posisjon, trykk pa Lagre fer reparasjon i skjermbildet Maleresultat, og
veiledningen for & stille hjulene rett frem vil vises pa skjermen.
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Save Before Repalr

Tum the steering wheel to right to set the wheels straight afead

Figur 5-77 Lagre f@r reparasjon Skjerm 1

2) Nar hjulene er i rett frem-posisjon, lagrer nettbrettet dataene
automatisk og vise fglgende skjermbilde.

Save Before Repair

Figur 5-78 Lagre f@r reparasjon Skjerm 2

y Sla av funksjonen: dataene lagres direkte etter at du har trykket pa Lagre far
reparasjon i skjermbildet for maleresultater.

2. Om man skal endre til halv toleransemodus.

1. Hvis halv toleransemodus er aktivert, vises det malte resultatet i halv toleransemodus,
og skjermen ser ut som pa bildet nedenfor.
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Figur 5-79 Skjermbilde for mélt resultat (halv toleranse)

2. Hvis halv toleransemodus er deaktivert, vises det méalte resultatet i full

Toleransemodus, og skjermen ser ut som pa bildet nedenfor.
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Figur 5-80 Skjermbilde for malt resultat (full toleranse)

5.7.4 Overhalingsrapport

Denne innstillingen lar deg aktivere visning av sikkerhetsdiagnostikkrapporten for chassis pa
rapportskjermen etter at hjuljusteringsfunksjonen er utfart. Hvis den er aktivert, vises en

rapport om sikkerhetsdiagnostikk for chassis pa rapportskjermen etter at hjuljusteringsfunksjonen
er utfgrt. Hvis den er deaktivert, vises ikke rapporten om sikkerhetsdiagnostikk for chassis pa

rapportskjermen etter at hjuljusteringsfunksjonen er utfart. Se
Overhalingsrapport og for detaljer.
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] Settings - Qverhaul report

ADAS & Aligner Settings

!‘: '-" OBFCM Upiocad

"'; ! Vehicle List

e

EVDiag Box Settings
‘:‘ Battery Test
Country/Region Code
I § ! Laws and Regulations
m System Settings
Aot

Chassis safety diagnostic report X

Figur 5-81 Skjermbilde for innstilling av overhalingsrapport

5.7.5 Handtering av tilpassede spesifikasjoner

Funksjonen lar deg vise eller slette tilpassede spesifikasjonsdata som er lagret for kjgretayet. Hvis du ikke har
lagret noen tilpassede spesifikasjonsdata, vil skjermen vise at ingen data er tilgjengelige nar du trykker pa
knappen Administrasjon av tilpassede spesifikasjoner .

C’J Customized Specs Management Q
Time vehicle Type
20250326 06:28:30 Eagle | Summit Coupe | 1985 |c . @

lESO

Figur 5-82 Skjermbilde for administrasjon av tilpassede spesifikasjoner

5.7.6 Gjenopprett standardinnstillinger

Denne funksjonen lar deg gjenopprette standardinnstillingene til hjulinnstillingsprogramvaren.
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Restore Default Settings

Do you want 10 restore the default settings of

wheel alignment saftware?

Figur 5-83 Skjermbilde for gjenoppretting av standardinnstillinger

Standardinnstillingene er som fglger:

Tabell 5-1 Standardinnstillinger

Punkt

Standardinnstilling

Vinkelvisningsformat

Grad og minutt

Tavisningsformat

Grad og minutt

Enhet for kjgrehgyde mm

Enhet for mgnsterdybde mm
Sporbredde og akselavstandsenhet mm
Dekktrykkenhet bar
Vektenhet kg
Klemmetype Dekkklemme

Connect slitebanemaéler

Aktiver TBE-enhetssgk
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Punkt Standardinnstilling

Velg hgydemaleverktay Maleband

Benz Chassis Nivamaling

Ingen verktay
Verktay
Innstilling av pipelyd Sla pa
Intervall for ngyaktighetskontroll Seks maneder

Ganger: 540 ganger
Mal rengjeringsintervall
Dager: 90 dager

Kjeretgyinspeksjon Sl& pa
Prgvenummer for mgnsterdybde Enkeltsjekk
Minimum mensterdybde 1,6 mm
Advarsel om mgnsterdybde 3.2mm
Chassisinspeksjon Sla pa
Maleforberedelse SIa p&
Midtre ratt nar Sl pa
Lagring av malt resultat

Juster til halv toleranse Sla pa

5.8 Programvareinnstillinger for forhandssjekk av justering

5.8.1 Forhandssjekk av justering

Denne funksjonen lar deg angi om forhandssjekk av justering skal aktiveres eller ikke. Det vil pavirke om
nettbrettet vil veilede deg til & utfare kjgretayinspeksjon (dekkinspeksjon og chassisinspeksjon) og maling av
kigrehgyde i forhdndssjekkprosedyren for justering. Hvis justeringsinspeksjonen er aktivert, kan du angi:

1. Dekkkontroll: Hvis dekkkontroll er aktivert, vil nettbrettet veilede deg til & utfgre inspeksjon av mgnsterdybde
og -trykk. Hvis deaktivert, vil ikke nettbrettet veilede deg til & utfare
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Inspeksjon av mgnsterdybde og -trykk. Se Inspeksjon av mgnsterdybde og -trykk for detaljer.

2. Chassisinspeksjon: Hvis chassisinspeksjon er aktivert, vil nettbrettet veilede deg til & utfare chassisinspeksjon.
Hvis den er deaktivert, vil ikke nettbrettet veilede deg til & utfere chassisinspeksjon. Se Chassisinspeksjon
for detaljer.

3. Maling av kjgrehgyde: Du kan angi at kjgrehgydemaling kun skal utfares som kreves av bilprodusenten eller
for alle bilmodeller, eller angi at kjgrehgydemaling ikke skal utfares. Se Maling av kjgrehgyde for detaljer.

5.8.2 Caster/SAl

Denne funksjonen vil pavirke om nettbrettet vil veilede deg til & male Caster-vinkelen og SAl-vinkelen (styreaksens
helling). Hvis Caster/SAl-knappen er slatt pa, vil nettbrettet veilede deg til & male Caster-vinkelen og SAl-vinkelen
i hjuljusteringsfunksjonen. Hvis den er slatt av, vil ikke nettbrettet veilede deg til & male Caster-vinkelen og SAI-
vinkelen.

Se Caster/ SAl/ 1A-vinkelmaling for detaljer.

5.8.3 Gjenopprett standardinnstillinger for justering i programvaren for forhandssjekk

Denne funksjonen lar deg gjenopprette standardinnstillingene for forndndskontroll av justering.

Restore Default Sertings

De you want to restore the defeult algnment
precheck software setongs?

Figur 5-84 Skjermbilde for gjenoppretting av standardinnstillinger

Standardinnstillingene er som fglger:
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Tabell 5-2 Standardinnstillinger

Punkt Standardinnstilling
Forhandssjekk av justering Sl& pa
Dekkkontroll Sla p&
Chassisinspeksjon Sl& pa
Enhet for mgnsterdybde Sla pé

. ) Maling av kjgrehgyde (kun
Maling av kjgrehgyde .
Kreves av kjgretgyprodusenten)

Caster/SAl Sla pa
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MeeTmnsaedbyowde
6 ADAS-kalibreringsfunksjon

Etter tilkobling til IALOOOWA, lar MaxiSys ADAS diagnostisk nettbrett deg utfare
ADAS-kalibreringsfunksjon ved & bruke forskjellige sensorer installert pa kjaretayet, inkludert
Adaptiv cruisekontroll (ACC), blindsonevarsling (BSD), ryggekamera (RVC),
Filskifteassistent (LKA), Rundsiktovervaking (AVM), Nattsynssystem (NVS) og

sd videre.

Dette kapittelet beskriver kalibreringsprosedyrene (ta en Audi A7 2011 som et eksempel) for seks forskjellige ADAS-
kalibreringsfunksjoner, nemlig ACC-kalibrering, filskiftassistentkalibrering, ryggekamerakalibrering, HUD-kalibrering,
nattkamerakalibrering og innebygd kamerakalibrering. Hvilke situasjoner som trenger kalibrering, ngdvendige
kalibreringsverktay, kalibreringsforberedelser, merknader og prosedyrer presenteres i detalj. Siden
kalibreringsprosedyrene kan variere fra kjgretay til kjgretay, ma du falge trinnvise instruksjoner pa det kompatible

diagnostiske nettbrettet for & fullfare kalibreringen.

6.1 Forberedende arbeid

For du utfgrer ADAS-kalibreringsfunksjonen, mé du farst koble IALOOOWA til MaxiSys Ultra-nettbrettet, deretter

konfigurere nettbrettets nettverk og koble nettbrettet til kjgretayet via VCI-enhet. Du kan se MaxiSys Ultra-nettbrett.

Etter det kan du trykke p& Diagnostikk eller Hjuljustering fra hovedskjermen og falge skjermen trinn for trinn for &
gd inn i ADAS-kalibreringsdelen. For & g& inn i ADAS-kalibreringsdelen, se Avansert hjuljustering.

6.2 Adaptiv cruisekontroll

ACC-systemet (Adaptive Cruise Control) gjer det mulig for fareren & holde en kalibrert avstand til kjeretayet foran,
og i henhold til avstanden og hastigheten til det valgte kjgretayet kan kjgretayet realisere automatisk nedbremsing
og akselerasjon.

@ NOTE

y Her tar vi et Audi A7 2011-kjgretgy som et eksempel for illustrasjon. Kalibreringsprosedyrene kan variere fra

kigretay til kjgretay. Falg de spesifikke instruksjonene pa nettbrettet ditt.

y Sgrg for at det er minst 1200 mm (47,24 tommer) klaring foran kjgretayet.
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6.2.1 Velg en situasjon som trenger kalibrering

V Reparerte eller byttet ut radarsensorkontrollenheten for adaptiv cruisekontroll (ACC).
y ACC-radarsensorens avviksvinkel er utenfor normalt omrade.

y Justerte plasseringen av ACC-radarsensoren pa kjgretgyets karosseri.

V Reparerte eller byttet ut statfangeren eller radiatorgrillen.

y Justerte chassiset.

6.2.2 Ngdvendige kalibreringsverktgy
y AUTEL-CSC1000 kalibreringsramme;
y Reflektor AUTEL-CSC0602/01;
y Minireflektor AUTEL-CSC0602/07;
§ Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Hjulklemme (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
§ Mal AUTEL-CSC0500/16-LR;
§ Mal AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Justeringshjelp AUTEL-CSC0500/08;

y Unbrakongkkel AUTEL-CSC0602/06 eller andre radarjusterere (ikke inkludert).

41

Figur 6-1 Ngdvendige kalibreringsverktgy
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6.2.3 Kalibreringsforberedelser

@ NOTE
y

Far du starter kalibreringen av radarsensoren for den adaptive cruisekontrollen (ACC), ma du

kontrollere om kjgretgyet er utstyrt med et nattsynssystem.

y Hvis kjgretayet er utstyrt med et nattsynssystem, sjekk om kalibrering er ngdvendig basert pa
kalibreringsbetingelsene for nattsynsystemet p& diagnoseverktgyet. Hvis kalibrering er ngdvendig,
fullfar farst kalibreringen av nattsynsystemet i henhold til instruksjonene pa diagnoseverktayet.
Kalibrer deretter ACC-radaren.
sensoren.

y Hvis kjgretayet ikke er utstyrt med et nattsynssystem, eller nattsynssystemet ikke trenger &

kalibreres, utfer ACC-radarsensorkalibrering direkte.

y Parker kjaretgyet pa et plant underlag. Sentrer rattet, og hold forhjulene pa kjaretayet i rett posisjon (Utfar
hjuljustering farst om ngdvendig). Sgrg for at det er minst 3 m (118,11 tommer) plass foran kjgretayet;

y Stopp kjgretayet helt, kontroller at bakre skyvevinkel er justert og vri
tenningen av;

y Sarg for at kjgretgyets kjglevaeske og motorolje har anbefalt niva, og at bensintanken er full. Kjaretayet
skal ikke ha ekstra last (som passasjerer eller last);

y Koble VCl-en til kjgretgyet og koble diagnoseverktayet til VCI-en (hvis diagnoseverktayet og VCl-en er
koblet til via en diagnosekabel, fgr kabelen gjennom vinduet);

y Lukk bilderene og sla av all utvendig belysning;

y Juster dekktrykket til den angitte verdien;

y Om ngdvendig, koble kjgretayet til en batterivedlikeholder for & forhindre utlading av batteriet;
y For kjgretgy med luftfjeering, aktiver «Jekkmodus»;

y Vanligvis er ACC-radarsensoren plassert pa grillen under kjgretayets emblem, eller
bak kjgretayets emblem, eller p& hver side av stgtfangeren;

y Fjern grillen pd ACC-radarsensoren for & sjekke om sensoren er skadet eller sitter godt fast. Hvis den er
skadet eller ikke er festet, ma du reparere eller fikse den;

y Sarg for at overflaten pa radarsensoren er ren.

(@) NOTE

y Den faktiske plasseringen av sensoren varierer fra kjgretgy til kjgretay.

y Trykk p& OK for & fullfgre plasseringen av hjelpeverktgyet.
y Trykk pa Avbryt for & avslutte kalibreringen av den adaptive cruisekontrollen (ACC).
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6.2.4 Plassering av hjelpeverktgy

y For & automatisk posisjonere tverrstangen og glideplatene

1. Trykk Start p& nettbrettet, sa vil tverrstangen og glideplatene automatisk ga tilbake til utgangsposisjonene.
Veer oppmerksom pa sikkerheten nar tverrstangen og glideplatene beveger seg.

2. Trykk p& Neste pa nettbrettet for & ga inn i neste grensesnitt etter tverrstangen og skyveknappen
platene gar tilbake til sine opprinnelige posisjoner.

Item Status
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset
Front and rear

Crossbar helght

o[, 2l B S B o B S e SR

Sliding block (L)

sliding block (R) v

Figur 6-2 Automatisk plassering av tverrstangen

@ merk

Sarg for at stramledningen nederst p& sgylen er koblet til en stikkontakt, og at strembryteren er slatt pa.

y For & sentrere kalibreringsrammen foran pa kjeretgyet

1. Plasser kalibreringsrammen omtrent 1,5 m foran kjgretayet.

2. Juster kalibreringsrammen slik at den er p& linje med kjeretayets fremre midtpunkt.

Figur 6-3 Sentrer kalibreringsrammen
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y For & montere hjulklemmer (dekkklemmer) og mal

Monter to hjulklemmer (dekkklemmer) og mal p& bakhjulene (hvis de ikke ble montert tidligere).

Figur 6-4 Monter hjulklemmene (dekkklemmene) og méalene

@ merk

Under den automatiske justeringen mé du sgrge for at det ikke er noen hindringer som kan komme i kontakt med
tverrstangens bevegelse.

y For & plassere justeringshjelpemiddelet

Plasser justeringshjelpemiddelet slik at det sikter mot midten av den fremre stgtfangeren.

S — — .

Figur 6-5 Plasser justeringshjelpemiddelet
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@ notE

Nar posisjonen til justeringshjelpemiddelet er funnet, vises en melding pa skjermen om & fierne

justeringshjelpemiddelet. Trykk p& OK for & fortsette.

y For & justere og fikse kalibreringsrammen

1. Flytt kalibreringsrammen slik at verdiene for «Avstand», «Giring» og «Offset» er

vist i grgnt.

2. Etter at kalibreringsrammen er plassert, trykk ned 2 bremser pa basen for & sikre kalibreringen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsrammen er fullfgrt. Trykk p& Neste pa nettbrettet.
for & g& inn i neste grensesnitt.

Distance Frame angle Offset

}/ﬂ\_a
v

v v

Target values 1376 Target values 0.00 Target values; 0

rﬂ-'--ﬁ_-

Figur 6-6 Juster kalibreringsrammen

y For & automatisk flytte tverrstangen til malposisjonen

1. Trykk Start pa nettbrettet, sa flyttes tverrstangen automatisk til malet
posisjon. Vaer oppmerksom pa sikkerheten nar tverrstangen beveger seg.

2. Trykk pa Neste pa nettbrettet for & ga inn i neste grensesnitt etter at tverrstangen flyttes til

malposisjonen.
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e Standard Curtent Unilt Status

Frame angle Q.00 uoo ' v
Rell angle .00 u.eo s v
Fitch angle 0.00 .00 . v
Offset 0 ] mm v
Target distance 1376 1376 mm v

Figur 6-7 Flytt tverrstangen til malposisjonen

3. Fjern hjulklemmene (dekkklemmer), hjulmélene og justeringsmekanismen

bistand.

@ NOTE

For & sikre at diagnosen gar knirkefritt, ma du holde diagnosespenningen hgyere enn 12 V. Hvis spenningen
er utilstrekkelig, ma du koble enheten til batteriladeren.

y For & installere og justere reflektoren pa venstre skyveplate

1. Monter reflektoren AUTEL-CSC0602/01 pa venstre glideplate (avhengig av kjeretayets kjgreretning)
slik at den er helt festet til glideplaten.

2. Drei knotten (1) pa reflektoren slik at siden merket med 2 vender opp.

Figur 6-8 Juster reflektoren 1

3. Trykk p& Apne pé nettbrettet for & sl& p& skyveplatelaseren.
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4. Juster hgyden pa tverrstangen (2) og flytt reflektoren AUTEL-CSC0602/01 til venstre og hgyre slik at
laserstrélen (1) retter seg mot en hvilken som helst posisjon p& radarsensorens overflate.

Figur 6-9 Juster reflektoren 2

@ MERK

Stilen og plasseringen av radarsensormatten er ikke ngyaktig den samme som vist pa figuren. Dette avhenger av
den faktiske situasjonen.

5. Juster boblen slik at den er i midten av vateret.
y Trykk kort eller langt pd A- pé nettbrettet for & flytte boblen A fremover.
y Kort trykk eller langt trykk pa A+ pé nettbrettet for & flytte boble A bakover.
y Trykk kort eller langt pa B- pa nettbrettet for & flytte boble B til venstre.

y Kort trykk eller langt trykk pa B+ pé nettbrettet for & flytte boble B til hgyre.
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Figur 6-10 Sentrer boblen pa vateret

y For & justere den venstre reflekterte laseren med opprinnelseslaseren

1. Juster hgyden pa tverrstangen (2) og flytt reflektoren AUTEL-CSC0602/01 til venstre og hgyre slik at
laserstrélen (2) retter seg mot minireflektoren (3) pa radarsensoren.

@ NOTE

y Plasseringen av minireflektoren er kanskje ikke ngyaktig den samme som vist pa figuren.
Dette er avhengig av den faktiske situasjonen.
y Hvis det ikke er noen minireflektor pa sensoren, fest minireflektoren AUTEL-

CSC0602/07 til et flatt punkt pa radaroverflaten og rett laserstralen mot denne minireflektoren.
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Figur 6-11 Juster laseren med minireflektoren

2. Bruk unbrakongkkelen AUTEL-CSCO0602/06 eller andre radarjusteringsverktay (ikke inkludert)
til & justere sensorboltene A og B slik at det reflekterte laserpunktet (1) samsvarer
med malsenteret (2).

@ NoTE

y Plasseringen av justeringsbolten er kanskje ikke ngyaktig den samme som vist pa
figur. Dette er avhengig av den faktiske situasjonen.
y Juster de gvre og nedre diagonalboltene til det reflekterte laserpunktet sammenfaller med malsenteret.

Figur 6-12 Juster reflektorlaseren med opprinnelseslaseren
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y Kalibrere venstre ACC-radarsensor

1. Juster hgyden pa tverrstangen (2) og flytt reflektoren AUTEL-CSC0602/01 til venstre og hgyre slik at

laserstralen (1) sikter mot midten av radaren.

2. Trykk Lukk pa nettbrettet for & sl& av glideplatelaseren.

€k \ - o A
"y

Figur 6-13 Sentrer laseren

3. Drei knotten (A) pa reflektoren AUTEL-CSC0602/01 slik at siden merket 1 vender opp.

Figur 6-14 Juster reflektoren 1
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4. Drei knotten (A) pa reflektoren AUTEL-CSC0602/01 slik at siden merket 2 vender
opp.

Figur 6-15 Juster reflektoren 2

5. Drei knotten (A) pa reflektoren AUTEL-CSC0602/01 slik at siden merket 3 vender
opp.

Figur 6-16 Juster reflektoren 3

6. Vent til skjermen viser at avstandsreguleringsmodulen J428 (Master) er justert, og
at avstandsreguleringsmodulen 2-J850 (Slave) er justert. Trykk deretter p& OK
for & fortsette.
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y For & installere og justere reflektoren pa hayre glideplate

1. Monter reflektoren AUTEL-CSC0602/01 p& den hgyre glideplaten (avhengig av kjgretayets kjgreretning)
slik at den er helt festet til glideplaten.

2. Drei knotten (1) pa reflektoren slik at siden merket med 2 vender opp.

Figur 6-17 Juster reflektoren 1

3. Trykk p& Apne pé nettbrettet for & sl p& skyveplatelaseren.

4. Juster hgyden pa tverrstangen (2) og flytt reflektoren AUTEL-CSC0602/01 til venstre og hgyre slik at
laserstralen (1) retter seg mot en hvilken som helst posisjon pa radarsensorens overflate.
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Figur 6-18 Juster reflektoren 2

@ MERK

Stilen og plasseringen av radarsensormatten er ikke ngyaktig den samme som vist pa figuren. Dette avhenger av
den faktiske situasjonen.

5. Juster boblen slik at den er i midten av vateret.
§ Trykk kort eller langt pd A- pa nettbrettet for a flytte boblen A fremover.
§ Kort trykk eller langt trykk pa A+ pa nettbrettet for & flytte boble A bakover.
¥ Trykk kort eller langt pa B- pa nettbrettet for & flytte boble B til venstre.

¥ Kort trykk eller langt trykk pa B+ pa nettbrettet for & flytte boble B til hgyre.

183



Figur 6-19 Sentrer boblen pa vateret

y For & justere den hgyre reflekterte laseren med opprinnelseslaseren

1. Juster hgyden pa tverrstangen (2) og flytt reflektoren AUTEL-CSCO0602/01 til venstre og hgyre slik at
laserstralen (2) retter seg mot minireflektoren (3) pa radarsensoren.

@ NOTE

y Plasseringen av minireflektoren er kanskje ikke ngyaktig den samme som vist pa figuren.
Dette er avhengig av den faktiske situasjonen.
y Hvis det ikke er noen minireflektor p& sensoren, fest minireflektoren AUTEL-CSCO0602/07 til et flatt punkt pa

radaroverflaten og rett laserstralen mot denne minireflektoren.

184



Figur 6-20 Juster laser med minireflektor

2. Bruk unbrakongkkelen AUTEL-CSC0602/06 eller andre radarjusteringsverktgy (ikke inkludert)
til & justere sensorboltene A og B slik at det reflekterte laserpunktet (1) sammenfaller med
malsenteret (2).

@ NoTE

y Plasseringen av justeringsbolten er kanskje ikke ngyaktig den samme som vist pa
figur. Dette er avhengig av den faktiske situasjonen.
y Juster de gvre og nedre diagonalboltene til det reflekterte laserpunktet sammenfaller med malsenteret.

Figur 6-21 Juster reflektorlaseren med opprinnelseslaseren
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y For & kalibrere hgyre ACC-radarsensor

1. Juster hgyden pé& tverrstangen (2) og flytt reflektoren AUTEL-CSC0602/01 til venstre og hgyre slik at

laserstrélen (1) sikter mot midten av radaren.

2. Trykk Lukk pé nettbrettet for & sla av glideplatelaseren.

Figur 6-22 Sentrer laseren

3. Drei knotten (A) pa reflektoren AUTEL-CSC0602/01 slik at siden merket 1 vender
opp.

Figur 6-23 Juster reflektoren 1
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4. Drei knotten (A) pa reflektoren AUTEL-CSC0602/01 slik at siden merket 2 vender
opp.

Figur 6-24 Juster reflektoren 2

5. Drei knotten (A) pa reflektoren AUTEL-CSCO0602/01 slik at siden merket 3 vender
opp.

Figur 6-25 Juster reflektoren 3

6. Vent til skjermen viser at avstandsreguleringsmodulen 2-
J850 (Slave) ble ogsa justert. ACC-kalibreringen er fullfert.
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6.3 Filskiftassistent

Siden det er en visuell blindsone i kjgretayets bakspeil, kan ikke kjgretayet i blindsonen sees far du

bytter fil. Hvis det er et forbikjgrende kjgretay i blindsonen, kan det oppsta en kollisjonsulykke nar du
bytter fil. Blindsonedeteksjonssystemet kan fjerne blindsonen i bakspeilet for & unnga ulykker under
filskift.

@ NOTE

y Her tar vi et Audi A7 2011-kjgretgy som et eksempel for illustrasjon. Kalibreringsprosedyrene kan variere fra

kigretay til kjeretgy. Falg de spesifikke instruksjonene pa nettbrettet ditt.

y Det er en minimumsavstand p& 2400 mm (94,49 tommer) fra bakhjulets sentrum til bakhjulene.

6.3.1 Velg en situasjon som trenger kalibrering

y Ngdvendig eller byttet ut filskiftassistentens kontrollenhet.
y Reparerte eller byttet ut bakre stgtfanger, panser/bagasjerom.

y Justerte plasseringen av filskiftassistentens kontrollenhet pa kjgretgyet.

6.3.2 Velg parkeringsposisjon for kjgretgy

Figur 6-26 Velg parkeringsposisjon for kjgretay

y A: Plan mark.

y B: Kalibreringsrammen og kjgretayet er ikke pd samme niva (bruk et maleband for & male h-verdien).
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Enter h Value

* Measure the height gap h between the two levels,
and enter the measured value (unit: mm).

Figur 6-27 Malt verdi h

y C: Humpete underlag eller kalibreringsramme og kjgretay er ikke pd samme niva (bruk
kompensasjonen til automatisk & gjenkjenne kjgreteyets statteflate som referanse for
& justere hgyden, hellingsvinkelen og rullevinkelen).

6.3.2.1 Nar du velger A eller B
1. Nadvendige kalibreringsverktay

y AUTEL-CSC1000 kalibreringsramme;
y Radarkalibreringsboks AUTEL-CSC0605/01;
y Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSCO0500/17-LF;
¥ Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-LF;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-RF;

y 24 V strgmadapter.
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Figur 6-28 Ngdvendige kalibreringsverktgy (ved valg av A eller B)
2. Kalibreringsforberedelser

y Parker kjgretayet pa et plant underlag. Sentrer rattet, og hold forhjulene pa kjgretayet
i rett frem-posisjon (Utfar hjulinnstillingen fgrst om ngdvendig). Sgrg for at det er en
minimumsavstand pa 4 m (157,48 tommer)

4 m (157,48 tommer) bak kjgretgyet (startende fra bakakselen);

y For kjgretgy med luftfjeering, vennligst sett chassis-hgyden til medium eller
automatisk (vist p& instrumentpanelet);

y Sarg for at kjgretayets kjglevaeske og motorolje har anbefalt nivd, og at bensintanken
er full. Kjgretgyet skal ikke ha ekstra last (som passasjerer eller last);

y Koble VCl-en til kjgretgyet og koble diagnoseverktayet til VCl-en (hvis diagnoseverktayet
og VCl-en er koblet til via en diagnosekabel, fgr kabelen gjennom vinduet);

y Sett p& parkeringsbremsen og lukk alle darer. Ingen skal befinne seg inne i kjgretayet;
y Juster dekktrykket til den angitte verdien;

y Fjern om ngdvendig glitteretiketten pa statfangerdekselet.

@ NOTE
y Ikke &pne eller lukk darer under kalibrering.
y Trykk pa OK for & fullfgre plasseringen av hjelpeverktayet.
y Trykk pa Avbryt for & avslutte kalibreringen av filskifteassistenten.
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3. Plassering av hjelpeverktay

y For & automatisk posisjonere tverrstangen og glideplatene

1. Trykk Start pa nettbrettet, sa vil tverrstangen og glideplatene automatisk ga tilbake til utgangsposisjonene.
Veer oppmerksom pa sikkerheten nar tverrstangen og glideplatene beveger seg.

2. Trykk pa Neste pa nettbrettet for & ga inn i neste grensesnitt etter tverrstangen og

glideplatene gér tilbake til sine opprinnelige posisjoner.

Item Status
Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Figur 6-29 Automatisk plassering av tverrstangen

@) NoTE

Serg for at stramledningen nederst pa sgylen er koblet til en stikkontakt, og at strembryteren er slatt pa.

y For & sentrere kalibreringsrammen bak pa kjgretgyet

1. Plasser kalibreringsrammen ca. 1,5 m bak kjgretgyet.

2. Juster kalibreringsrammen slik at den er pa linje med kjgretgyets bakre midtpunkt.
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Figur 6-30 Sentrer kalibreringsrammen

y For & montere hjulklemmer (dekkklemmer) og mal

Monter to hjulklemmer (dekkklemmer) og méal p& bakhjulene. Vaer oppmerksom pa monteringsposisjonen.

€ Yoy

l I

AUTEL-CSCO500/17-RF l I -CSCO500/17-LF
AUTEL-CSCO500/16-RF %} 7 AUTEL-CSCOS00/16-LF

Figur 6-31 Monter hjulklemmene (dekkklemmene) og malene

@ noTE

Under den automatiske justeringen ma du sgrge for at det ikke er noen hindringer som kan komme i kontakt med
tverrstangens bevegelse.

y For & justere og fikse kalibreringsrammen

1. Flytt kalibreringsrammen slik at verdiene for «Avstand», «Giring» og «Offset» vises i grant.
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2. Etter at kalibreringsrammen er plassert, trykk ned 2 bremser pa basen for &
fest kalibreringsrammen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsrammen er fullfgrt. Trykk p& Neste pa nettbrettet.
for & g& inn i neste grensesnitt.

Distance Frame angle Offset

TN e

v v v

Target values 2612 Target values: 0.00 Target values 0

e

Figur 6-32 Juster kalibreringsrammen
y For & automatisk flytte tverrstangen til malposisjonen

1. Trykk Start pa nettbrettet, sa vil tverrstangen og glideplatene automatisk bevege seg til malposisjonene.

Veer oppmerksom pa sikkerheten nér tverrstangen beveger seg.

2. Trykk p& Neste pa nettbrettet for & g& inn i neste grensesnitt etter tverrstangen og

glideplatene beveger seg til malposisjonene sine.

em Standard Gurram Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 T v
Roll angle 0.00 0.00 ¥ v
Pitch angle 0.00 0.00 - v
Offset Q [} mm v
Terget distance 2612 2612 mm v
Target helight 573 5§73 mm %
Sliding block (L) 700 700 mm v
Sliding block (R) 700 700 mm v

Figur 6-33 Flytt tverrstangen til malposisjonen

3. Fjern hjulklemmene (dekkklemmer) og hjulméalene.
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y For d installere radarkalibreringsboksen pa venstre skyveplate

1. Installer radarkalibreringsboksen AUTEL-CSC0605/01 pa den venstre glideplaten
(avhengig av kjgretayets kjgreretning) slik at den er helt festet til glideplaten.

Figur 6-34 Installer radarkalibreringsboksen pa venstre glideplate
2. Juster boblen slik at den er i midten av vateret.
y Trykk kort eller langt pa A- pa nettbrettet for a flytte boblen A fremover.
y Kort trykk eller langt trykk pa A+ pa nettbrettet for & flytte boble A bakover.
y Trykk kort eller langt pa B- pa nettbrettet for & flytte boble B til venstre.

y Kort trykk eller langt trykk pa B+ pa nettbrettet for & flytte boble B til hgyre.
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Figur 6-35 Sentrer boblen pa vateret
y For & sl& pa radarkalibreringsboksen og kalibrere venstre kontrollenhet

1. Koble den medfalgende stremledningen til stramporten (1). SI& pa bryteren (2), sa
lyser den rgde LED-lampen (3). Ikke ga til neste trinn far det har gatt omtrent 10
sekunder, nar den grgnne LED-lampen (4) lyser. Det er to mater & koble til
strgmforsyningen pa:

y Bruk 24 V strgmadapteren som passer til kalibreringsverktgyet.

y Bruk 24 V-stramledningen som fglger med kalibreringsrammen.

Figur 6-36 Koble til stram
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2. Vent til skjermen viser at kalibreringen i filskiftassistent-J769-kontrollenheten var vellykket, og trykk pad OK

for & g& inn i kalibreringen av hayre kontrollenhet.

y For & installere radarkalibreringsboksen pa den hgyre glideplaten

1. Installer radarkalibreringsboksen AUTEL-CSC0605/01 pa den hayre glideplaten
(avhengig av kjgretayets kjgreretning) slik at den er helt festet til glideplaten.

Figur 6-37 Installer radarkalibreringsboksen pa hayre glideplate

2. Juster boblen slik at den er i midten av vateret.
y Trykk kort eller langt p& A- pa nettbrettet for & flytte boblen A fremover.
y Kort trykk eller langt trykk pd A+ p& nettbrettet for & flytte boble A bakover.
y Trykk kort eller langt p& B- pa nettbrettet for & flytte boble B til venstre.

¥ Kort trykk eller langt trykk pa B+ pa nettbrettet for & flytte boble B til hgyre.
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Figur 6-38 Sentrer boblen pa vateret
y For & sl& pa radarkalibreringsboksen og kalibrere den hgyre kontrollenheten

1. Koble den medfalgende stremledningen til stramporten (1). SI& pa bryteren (2), sa
lyser den rgde LED-lampen (3). Ikke ga til neste trinn far det har gatt omtrent 10
sekunder, nar den grgnne LED-lampen (4) lyser. Det er to mater & koble til
strgmforsyningen pa:

y Bruk 24 V strgmadapteren som passer til kalibreringsverktagyet.

y Bruk 24 V-stramledningen som fglger med kalibreringsrammen.

Figur 6-39 Koble til stram
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2. Folg instruksjonene pa skjermen for & g& frem trinn for trinn, og ga til slutt til skiermen som viser at
kalibreringen av kontrollenhetene, -J769 og 2-J770, er vellykket.

6.3.2.2 Nar du velger C

1. Ngdvendige kalibreringsverktay
y AUTEL-CSC1000 kalibreringsramme;
y Radarkalibreringsboks AUTEL-CSCO0605/01;
y Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Hjulklemme (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-LF;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-RF;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-LR;

y Ma&l AUTEL-CSC0500/16-RR;

e

y 24 V strgmadapter;

y Verktgy for rattholder;

y Hjulkloss.

Figur 6-40 Ngdvendige kalibreringsverktgy (ved valg av C)
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2. Kalibreringsforberedelser

y Parker kjaretgyet pa et plant underlag med forhjulene i rett frem-posisjon
posisjon.

y Plasser en hjulklosse foran og bak enten venstre forhjul eller hgyre forhjul for & hindre at
kjgretgyet beveger seg.

y Sentrer rattet, monter verktgyet for rattholderstativet, slipp
parkeringsbremsen og legg inn det naturlige giret.

y Hold kjgretgyet tomt. Sgrg for at kjgleveeske- og motoroljenivaene er riktige, og at drivstofftanken
er full.

y Lukk alle dgrer og utvendig belysning;
y Juster dekktrykket til den angitte verdien;

y Hvis kjgretayet er utstyrt med luftfjeering, juster luftfjeeringen til standardmodus far maling (dette
kan variere for forskjellige kjgretaymodeller).

y Sarg for at det er 4 m (157,48 tommer) * 4 m (157,48 tommer) eller mer plass bak kjgretgyet
(startende fra bakakselen);

y Koble VCl-en til kjgretgyet og koble diagnoseverktgyet til VCI-en (hvis diagnoseverktgyet og VCI-
en er koblet til via en diagnosekabel, far kabelen gjennom vinduet);

y Forsikre deg om at det ikke er noen personer i bilen.

¥ Fjern om ngdvendig glitteretiketten pa stetfangerdekselet.

@ NOTE

y Ikke apne eller lukk dgrer under kalibrering.

y Trykk p& OK for & fullfgre plasseringen av hjelpeverktgyet.
y Trykk p& Avbryt for & avslutte kalibreringen av filskifteassistenten.

3. Plassering av hjelpeverktgy
y For & automatisk posisjonere tverrstangen og glideplatene

1. Trykk Start pa nettbrettet, sa vil tverrstangen og glideplatene automatisk ga tilbake til
utgangsposisjonene. Vaer oppmerksom pa sikkerheten nar tverrstangen og glideplatene
beveger seg.

2. Trykk pa Neste pa nettbrettet for & ga inn i neste grensesnitt etter tverrstangen og

glideplatene gar tilbake til sine opprinnelige posisjoner.
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Figur 6-41 Automatisk plassering av tverrstangen

Item

Frame angle
Roll angle

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height
Sliding block (L)
Sliding block (R)

<

L W G e S S IS

@ NoOTE

Sarg for at stremledningen nederst pa& sgylen er koblet til en stikkontakt, og at strambryteren

er slatt pa.

y For a klargjare kjaretayet

1. Plasser hjulklosser for & hindre at kjeretgyet sklir.

2. Styr fremover, |3s rattet, sett girkassen i ngytral og slipp

parkeringsbremsen.

Figur 6-42 Plasser hjulklosser
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Figur 6-43 Monter verktgyet for rattholderstativet

y For & sentrere kalibreringsrammen bak pa kjgretgyet

1. Plasser kalibreringsrammen ca. 1,5 m bak kjgretayet.

2. Juster kalibreringsrammen slik at den er pa linje med kjgretgyets bakre midtpunkt.

Figur 6-44 Sentrer kalibreringsrammen

y For & montere hjulklemmer (dekkklemmer) og mal

Monter fire hjulklemmer (dekkklemmer) og mal pa hjulene. Veer oppmerksom p& monteringsposisjonen.
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AUTEL-CSCOS00/17-RR JTEL-CSCO500/17-LR
AUTEL-CSCO500/16-RR™ AUTEL-CSC0500/16-LR

AUTEL-CSCO500/17 1l , AUTEL-CSC0500/17-LF
AUTEL-CSCO500/16-RF % WP AUTEL-CSCO500/16-LF

Figur 6-45 Monter hjulklemmer (dekkklemmer) og mal
y For & utfare hjulrullingskompensasjon

1. Som vist i skjermguidene, flytt hjulklossen bakover i omtrent 30 cm, og skyv deretter
kjgretayet i retningen som er angitt av pilen.

Figur 6-46 Kompensasjon for hjulrulling 1
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Figur 6-47 Kompensasjon for hjulrulling 2

Tl
L

Figur 6-48 Kompensasjon for hjulrulling 3
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Figur 6-49 Kompensasjon for hjulrulling 4

2. Hvis rullekompensasjonen er fullfgrt, gar nettbrettet til neste skjermbilde
automatisk.

@ noTe

Under den automatiske justeringen mé du sgrge for at det ikke er noen hindringer som kan komme i kontakt med
tverrstangens bevegelse.

y For & justere og fikse kalibreringsrammen

1. Flytt kalibreringsrammen slik at verdiene for «Avstand», «Giring» og «Offset» er

vist i grant.

2. Etter at kalibreringsrammen er plassert, trykk ned de to bremsene pa basen for & feste kalibreringsrammen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsrammen er fullfart. Trykk p& Neste p& nettbrettet.
for & g& inn i neste grensesnitt.
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Distance Frame angle Offset

TN s

v v v

Target values 2612 Target values 0.00 Target values: 0

'—a-"li—-

Figur 6-50 Juster kalibreringsrammen
y For & automatisk flytte tverrstangen til malposisjonen

1. Trykk Start pa nettbrettet, sa vil tverrstangen og glideplatene automatisk bevege
seg til malposisjonene. Veer oppmerksom pa sikkerheten nar tverrstangen og
glideplatene beveger seg.

2. Trykk p& Neste pa nettbrettet for & ga inn i neste grensesnitt etter at tverrstangen og
glideplatene har beveget seg til malposisjonene sine.

tem Srandard Current Unit Status
Frame engle ooo 0.00 , v
Foll angle .00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 A ~
Offset o [} mm v
Targetdistance 2612 2612 mm v
Target height 573 5713 mm v
Sliding block (L) 700 700 mm v
Slidking block (R) 700 700 mim v

Figur 6-51 Flytt tverrstangen til malposisjonen
3. Fjern hjulklemmene (dekkklemmer) og hjulmalene.
y For & installere radarkalibreringsboksen pa venstre skyveplate

1. Installer radarkalibreringsboksen AUTEL-CSC0605/01 pa den venstre glideplaten
(avhengig av kjgretayets kjgreretning) slik at den er helt festet til glideplaten.
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Figur 6-52 Installer radarkalibreringsboksen pa venstre glideplate
2. Juster boblen slik at den er i midten av vateret.
y Trykk kort eller langt p& A- pa nettbrettet for & flytte boblen A fremover.
y Kort trykk eller langt trykk pa A+ pa nettbrettet for a flytte boble A bakover.
y Trykk kort eller langt p& B- pa nettbrettet for & flytte boble B til venstre.

y Kort trykk eller langt trykk pa B+ pa nettbrettet for & flytte boble B til hayre.

Figur 6-53 Sentrer boblen pa vateret
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y For & sla pa radarkalibreringsboksen og kalibrere venstre kontrollenhet

1. Koble den medfglgende stremledningen til stramporten (1). SI& pa bryteren (2), s&
lyser den rgde LED-lampen (3). Ikke ga til neste trinn far det har gatt omtrent 10
sekunder, ndr den grenne LED-lampen (4) lyser. Det er to mater & koble til
strgmforsyningen pa:

y Bruk 24 V stremadapteren som passer til kalibreringsverktayet.

y Bruk 24 V-stremledningen som fglger med kalibreringsrammen.

Figur 6-54 Koble til strgm

2. Vent til skjermen viser at kalibreringen i filskiftassistent-J769-kontrollenheten var vellykket, og trykk pd OK

for & ga inn i kalibreringen av hgyre kontrollenhet.
y For & installere radarkalibreringsboksen pa den hgyre glideplaten

1. Installer radarkalibreringsboksen AUTEL-CSC0605/01 p& den hgyre glideplaten
(avhengig av kjaretgyets kjareretning) slik at den er helt festet til glideplaten.
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Figur 6-55 Installer radarkalibreringsboksen pa hgyre glideplate
2. Juster boblen slik at den er i midten av vateret.
y Trykk kort eller langt p& A- pa nettbrettet for & flytte boblen A fremover.
y Kort trykk eller langt trykk pa A+ p& nettbrettet for a flytte boble A bakover.
y Trykk kort eller langt p& B- pa nettbrettet for & flytte boble B til venstre.

y Kort trykk eller langt trykk pa B+ pa nettbrettet for a flytte boble B til hayre.

Figur 6-56 Sentrer boblen pa vateret
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y For & sla pa radarkalibreringsboksen og kalibrere den hgyre kontrollenheten

1. Koble den medfglgende strgmledningen til stremporten (1). Sla pa bryteren (2), sa lyser den rede LED-
lampen (3). Ikke ga til neste trinn fer det har gatt omtrent 10 sekunder, nar den grenne LED-lampen
(4) lyser. Det er to mater & koble til stramforsyningen pa:

y Bruk 24 V strgmadapteren som passer til kalibreringsverktayet.

y Bruk 24 V-strgmledningen som fglger med kalibreringsrammen.

Figur 6-57 Koble til strgm

2. Falg instruksjonene pa skjermen for & g& frem trinn for trinn, og ga til slutt til skiermen som viser at
kalibreringen av kontrollenhetene, -J769 og 2-J770, er vellykket.

6.4 Kamerasystem bakfra

Panoramakamerasystemet, med kameraer som gir en sikker 360°-visning, kan overfgre bildene til fgrerhuset i
sanntid, slik at sjafgren kan fa et ngyaktig bilde av miljgforholdene pa neert hold.

@ NOTE

Her tar vi et Audi A7 2011-kjgretay som et eksempel for illustrasjon. Kalibreringsprosedyrene kan variere fra
kigretay til kjgretay. Falg de spesifikke instruksjonene pa nettbrettet ditt.

6.4.1 Velg en situasjon som trenger kalibrering
y Byttet ut panoramakameraet.
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y Byttet kontrollenheten for panoramakamerasystemet.
y Oppdaterte programvaren for panoramakamerasystemets kontrollenhet.
y La inn de nye dataene i kontrollenheten for panoramakamerasystemet.

y Reparerte komponentene som er utstyrt med panoramakamera eller andre effekter
kamerainstallasjon.

y Justerte chassiset.
y Overlappende omrader pa bilder tatt med panoramakameraer er forskjgvet.
V Justerte kjgretayets karosserishgyde.

y Justerte plasseringen av panoramakameraet pa kjgretgyets karosseri.

6.4.2 Velg hjelpeposisjoneringsverktgy

.
v

Figur 6-58 Velg parkeringsposisjon for kjgretgy
y A: Snor + loddsnor (ikke inkludert).
y B: Kalibreringsramme + tolinjelaser + IA1000 forlengelsesstang.
6.4.2.1 Nar du velger en
1. Ngdvendige kalibreringsverktay:
y Mgnster AUTEL-CSC1004/01 (x 2);

y Méaleband (ikke inkludert).
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2. Kalibreringsforberedelser

y Parker kjgretgyet pa et plant underlag. Sentrer rattet, og hold forhjulene pa kjeretgyet i rett frem-
posisjon (Utfar hjulinnstillingen farst om ngdvendig). Serg for at det er plass rundt kjgretayet;

y Kjer ut de utvendige bakspeilene pa begge sider av kjeretgyet;
y Serg for at alle kameralinser er rene. Rengjar linsene med en fuktig klut om ngdvendig;

y Kontroller de respektive kamerabildene pa midtkonsollskjermen; Skift ut kameraet hvis bildet er
pavirket p& grunn av kameraskade; kontroller og korriger den respektive kameraposisjonen hvis
bildet er i en vinkel;

y Serg for at kjgretayets kjglevaeske og motorolje har anbefalt niva, og at bensintanken er full.
Kjeretgyet skal ikke ha ekstra last (som passasjerer eller last);

y Koble VCl-en til kjgretayet og koble diagnoseverktayet til VCI-en (hvis diagnoseverktayet og VCI-
en er koblet til via en diagnosekabel, fgr kabelen gjennom vinduet);

y Trekk til parkeringsbremsen og lukk alle dgrer (panseret) og trucken;
y Juster dekktrykket til den angitte verdien;

y Koble kjgretayet til en batterivedlikeholder og serg for at vedlikeholderen er utenfor kameraets
synsfelt;

y Sla pa tenningen;

y Trykk p& panoramabildeknappen for & vise panoramabildet pd midtkonsollen
utstilling;

y For & unnga gjenkjenningsfeil, sgrg for at det ikke er noen gjenstander rundt kalibreringsomradet;

y Sarg for at kalibreringsomradet er godt opplyst.

@ NOTE

y Trykk p& OK for & fullfgre plasseringen av hjelpeverktgyet.

y Trykk p& Avbryt for & avslutte kalibreringen.

3. Plassering av hjelpeverktgy
y For & plassere mgnstrene

1. Plasser de to mgnstrene AUTEL-CSC1004/01 pa begge sider av kjgretayet, og serg for at
avstanden er a = 2000 mm-2500 mm (78,74 tommer—98,43 tommer).
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y Sarg for at pilen (1) peker i kjgretayets kjgreretning, og at krysslinjen (2) er pa
linje med forhjulets sentrum. Mgnstrene pa begge sider av kjgretgyet skal
ligge parallelt.

y Sarg for at kjgretayet er parkert mellom de to mgnstrene, og at avstandene
b og c er de samme.

Figur 6-59 Plasser de to mgnstrene

@ NOTE
y Sgrg for at mgnsteret AUTEL-CSC1004/01 er plassert riktig og at overflaten ligger flatt
og reflekterer ikke noe lys.
y Sarg for at tenningen er pa.

2. Falg instruksjonene pa skjermen for & bruke trinn for trinn, og skriv til slutt inn
Skjermen som viser at kalibreringen var vellykket.

6.4.2.2 Nar du velger B
y For & velge parkeringsposisjon for kjgretgyet:
1. A: Plan mark.

2. B: Humpete underlag eller kalibreringsrammen og kjgretgyet er ikke pa samme niva
(bruk kompensasjonen til automatisk & gjenkjenne kjgretgyets statteflate som
referanse for & justere hgyden, hellingen og rullevinkelen).
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Figur 6-60 Velg kjgretgyets posisjon

A. Nar du velger flatt underlag
1. Ngdvendige kalibreringsverktay
y AUTEL-CSC1000 kalibreringsramme;
y Mgnster AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
y To-linje laser AUTEL-CSC50A/15-L;
y To-linje laser AUTEL-CSC50A/15-R;
y IA1000 skjgtestang AUTEL-CSC50A/18-L;
y IA1000 skjgtestang AUTEL-CSC50A/18-R;
y Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Hjulklemme (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-RF;
¥ Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-LR;
¥ Hjulm&l AUTEL-CSC0500/16-RR;
¥ Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-LF;

¥ Hjulmal AUTEL-CSCO0500/16-RF.
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Figur 6-61 Negdvendige kalibreringsverktay
2. Kalibreringsforberedelser

y Sarg for at et omrade pa& minst 9,0 m x 4,5 m er fritt for reflekterende materialer (som vinduer,
belysningsenheter og reflekser), og at overflaten er jevn.

OT—
|45 m (177.47 in) |

Figur 6-62 Forberedelser av kjgretgyplass

y Parker kjgretgyet pa et plant underlag. Sentrer rattet, og hold forhjulene pa kjgreteyet i rett frem-
posisjon (Utfer hjulinnstillingen farst om ngdvendig). Sgrg for at det er plass rundt kjgretayet;
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y Kjgr ut de utvendige bakspeilene pa begge sider av kjgretayet;

y Serg for at alle kameralinser er rene. Rengjer linsene med fuktig vann om ngdvendig.
klut;

y Sjekk de respektive kamerabildene pa midtkonsollskjermen;
Skift ut kameraet hvis bildet er pavirket pa grunn av kameraskade; sjekk og korriger den
respektive kameraposisjonen hvis bildet er i vinkel,

y Serg for at kjeretayets kjglevaeske og motorolje har anbefalt niva, og at bensintanken er full.
Kjoretayet skal ikke ha ekstra last (som passasjerer eller last);

y Koble VCl-en til kjgretayet og koble diagnoseverktayet til VCI-en (hvis diagnoseverktayet og VCI-en
er koblet til via en diagnosekabel, fer kabelen gjennom vinduet);

y Trekk til parkeringsbremsen og lukk alle darer (panseret) og trucken;
y Juster dekktrykket til den angitte verdien;

y Koble kjgretayet til en batterivedlikeholder og sgrg for at vedlikeholderen er
utenfor kameraets synsfelt;

y SI& pa tenningen;

y Trykk pa panoramabildeknappen for & vise panoramabildet p& midtkonsollskjermen;

y For & unnga gjenkjenningsfeil, sarg for at det ikke er noen gjenstander rundt kalibreringsomrédet;

y Serg for at kalibreringsomradet er godt opplyst.

@ NOTE

y Trykk pa OK for & fullfgre plasseringen av hjelpeverktayet.

y Trykk p& Avbryt for & avslutte kalibreringen.

3. Plassering av hjelpeverktay

y For & automatisk posisjonere tverrstangen og glideplatene

1. Trykk Start pa nettbrettet, sa vil tverrstangen og glideplatene automatisk ga tilbake til
utgangsposisjonene. Vaer oppmerksom pa sikkerheten nar tverrstangen og glideplatene beveger
seg.

2. Trykk p& Neste pa nettbrettet for & ga inn i neste grensesnitt etter tverrstangen og

glideplatene gér tilbake til sine opprinnelige posisjoner.
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ltesn Status

Frame angle v
Roll anghe v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crogsbar height v
Stiding block (L) v
Shiding block (R) v

Figur 6-63 Automatisk plassering av tverrstangen

@ NOTE

Serg for at stramledningen nederst pa sgylen er koblet til en stikkontakt, og at strambryteren er slatt pa.

y For & sentrere kalibreringsrammen foran pa kjeretgyet

1. Plasser kalibreringsrammen omtrent 1,5 m foran kjgretoyet.

2. Juster kalibreringsrammen slik at den er pa linje med den fremre midten av
kjagretay.

Figur 6-64 Sentrer kalibreringsrammen

y For & montere hjulklemmer (dekkklemmer) og mal

Monter fire hjulklemmer (dekkklemmer ) og méal p& hjulene (hvis de ikke ble montert tidligere).
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Figur 6-65 Monter hjulklemmer (dekkklemmer) og mal

y For & installere forlengelsesstenger og tolinjelasere

1. Monter de to forlengelsesstengene og tolinjelaserne pa venstre og hayre side
henholdsvis glideplater.

2. Stram knottene pé forlengelsesstengene og Ias sikkerhetskrokene.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCO50A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Figur 6-66 Installer forlengelsesstenger og tolinjelasere

@ MERK

Under den automatiske justeringen ma du sgrge for at det ikke er noen hindringer som kan forstyrre bevegelsen
av tverrstangen.
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y For & utfere malgjenkjenning

1. Serg for at kjgretgyets posisjon forblir uendret (sett i P-gir eller bruk hjulklosser for & sikre
kjgretgyet) og at ingen personer befinner seg inne i kjgretayet.

I—-—lAl—t—J

[ ool
AN

Figur 6-67 Utfer malgjenkjenning

2. Trykk Start pa nettbrettet for & starte malgjenkjenning. Nettbrettet vil deretter automatisk ga inn i
neste skjermbilde.

y For & justere og fikse kalibreringsrammen

1. Flytt kalibreringsrammen slik at verdiene for «Avstand», «Giring» og «Offset» vises i grant.

2. Etter at kalibreringsrammen er plassert, trykk ned 2 bremser p& basen for &
fest kalibreringsrammen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsrammen er fullfert. Trykk pa Neste pa
nettbrettet for & g& inn i neste grensesnitt.
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Distance Frame angle Offset
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Target values: 2437 Target values: 0.00 Target values 0
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Figur 6-68 Juster kalibreringsrammen
y For & automatisk flytte tverrstangen til malposisjonen

1. Trykk Start pa nettbrettet, sa vil tverrstangen og glideplatene automatisk bevege seg til

malposisjonene. Vaer oppmerksom pa sikkerheten nér tverrstangen og glideplatene beveger seg.

2. Trykk pa Neste pa nettbrettet for & ga inn i neste grensesnitt etter tverrstangen og
glideplatene beveger seg til malposisjonene sine.

Item Standard Currant Joit Status

Frame angle 0.00 0.00 = v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 000 0.00 = v
Offset o o mm v
Target distance 2437 2437 mm ~
Target height 1200 1200 mm v
Sliding block (L) 835 835 mm v
Sliding block (R) 835 83s mm v

Figur 6-69 Flytt tverrstangen til malposisjonen
y For & utfgre laserjustering

1. Hvis laserjusteringen ikke oppfyller kravene, trykk pa Juster pa nettbrettet for & justere laseren pa

nytt.

2. Nar laserjusteringen oppfyller kravene, trykker du pa Neste pa nettbrettet.
& fortsette.
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Left side laser Right side laser

CSCO605_00MACD CSCOA0S5.00MACT

Cones

* If the laser alignment does not meet the requirements, press Realign.
* Dnce the laser alignment meets the requirements, press Next to continue.

Figur 6-70 Utfar laserjustering
3. Fjern hjulklemmene og hjulméalene.
y For & plassere mgnstrene

1. Som vist pa figuren, plasser de to mgnstrene AUTEL-CSC1004/01 pd begge sider av kjgretoyet
slik at forkantene p& mgnstrene er pa linje med laserlinjene (1) og (4) og sidekantene pa
magnstrene er pa linje med laserlinjene (2) og (3).

Figur 6-71 Plasser de to mgnstrene

2. Sl& av og fijern tolinjelaseren. Slipp bremsene pé basen og

Flytt kalibreringsrammen bort.
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@ MERK

Serg for at tenningen er pa.

3. Felg instruksjonene pa skjermen for & ga frem trinn for trinn, og g4 til slutt til skjermen som
viser at kalibreringen var vellykket.

@ MERK

Etter at du har fullfart den gjeldende funksjonen ved hjelp av kalibreringsrammen, slar du av tolinjelaseren hvis
ingen andre funksjoner er ngdvendige.

B. Nar du velger at det humpete underlaget eller kalibreringsrammen og kjeretagyet ikke er p& samme niva
samme niva

1. Ngdvendige kalibreringsverktgy
y AUTEL-CSC1000 Kalibreringsramme;
§ Mgnster AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
y To-linje laser AUTEL-CSC50A/15-L;
y To-linje laser AUTEL-CSC50A/15-R;
¥ IA1000 skjgtestang AUTEL-CSC50A/18-L;
y IA1000 skjgtestang AUTEL-CSC50A/18-R;
¥ Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Hjulklemme (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
¥ Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Hjulklemme (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Hjulmal AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-LF;
y Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-RF;

y Verktay for stativ til rattholder;

y Hjulkloss.
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Figur 6-72 Ngdvendige kalibreringsverktay
2. Kalibreringsforberedelser

y Sarg for at et omrade p& minst 9,0 m x 4,5 m er fritt for reflekterende materialer (som vinduer,

belysningsenheter og reflekser), og at overflaten er jevn.

Figur 6-73 Forberedelser av kjgretgyplass

y Parker kjgretayet pa flatt underlag med forhjulene i rett frem-posisjon
posisjon.
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y Plasser en hjulkloss foran og bak enten venstre eller hgyre forhjul
hjulet for & hindre kjgretayet i & bevege seg.

y Sentrer rattet, monter verktgyet for rattholderen, lgsne parkeringsbremsen og legg inn det
naturlige giret.

y Hold kjgretgyet tomt. Sgrg for at kjglevaeske- og motoroljenivaene er riktige, og at
drivstofftanken er full.

y Lukk alle dgrer og utvendig belysning;
¥ Juster dekktrykket til den angitte verdien;

y Hvis kjgretayet er utstyrt med luftfjeering, juster luftfjseringen til standardmodus fgr maling
(dette kan variere for forskjellige kjgretaymodeller);

y Fell ut de utvendige bakspeilene pa begge sider.

y Sjekk om kameraet er rent, og rengjgr det om ngdvendig med

Vvétservietter

y Kontroller kamerabildet p& midtkonsollskjermen. Hvis bildet er pavirket pa grunn av
kameraskade, ma du bytte ut det tilhgrende kameraet. Hvis bildet er tittelet, ma du
kontrollere installasjonen av det tilhgrende kameraet.

y Koble diagnoseverktayet til kjgretgyet. Hvis det brukes en kabel, ma du fgre den
diagnostisk kabel gjennom vinduet;

y Koble til batteriladeren. Batteriladeren skal ikke veere i
kameraets synsfelt;

y Sla pa tenningen;

y Trykk p& knappen for rundtvisning for & vise rundtvisningen pa midtkonsollskjermen;

y Serg for at det ikke er noen gjenstander rundt kalibreringsomradet for & unnga feil
linjegjenkjenning;

y Kalibreringsomradet ma veere godt opplyst.

@ NOTE

y Trykk p& OK for & fullfgre plasseringen av hjelpeverktgyet.
§ Trykk p& Avbryt for & avslutte kalibreringen.
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3. Plassering av hjelpeverktagy

y For & automatisk posisjonere tverrstangen og glideplatene

1. Trykk Start pa nettbrettet, sa vil tverrstangen og glideplatene automatisk ga
tilbake til utgangsposisjonene. Vaer oppmerksom pa sikkerheten nar
tverrstangen og glideplatene beveger seg.

2. Trykk p& Neste pa nettbrettet for & g& inn i neste grensesnitt etter tverrstangen og

glideplatene gar tilbake til sine opprinnelige posisjoner.

fem Stutus

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
sliding bloek (L) v
Sliding block (R) v

Figur 6-74 Automatisk plassering av tverrstangen

(@ NOTE

Sarg for at stremledningen nederst pa sgylen er koblet til en stikkontakt, og at strambryteren
er slatt pa.

y For a klargjare kjaretayet

1. Plasser hjulklosser for & hindre at kjgretgyet sklir.

Figur 6-75 Plasser hjulklosser
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2. Styr fremover, |&s rattet, sett girkassen i ngytral, og
slipp parkeringsbremsen.

Figur 6-76 Monter verktgyet for rattholderstativet

y For & sentrere kalibreringsrammen foran kjeretayet

1. Plasser kalibreringsrammen omtrent 1,5 m foran kjgretayet.

2. Juster kalibreringsrammen slik at den er pa linje med den fremre midten av
kijagretay.

%
N

Y
K

Figur 6-77 Sentrer kalibreringsrammen
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y For & montere hjulklemmer (dekkklemmer ) og mal

Monter fire hjulklemmer (dekkklemmer) og mal pa hjulene (hvis de ikke ble montert
tidligere).

Figur 6-78 Monter hjulklemmer (dekkklemmer) og mal

y For & installere forlengelsesstenger og tolinjelasere

1. Monter de to forlengelsesstengene og tolinjelaserne pa venstre og hgyre side
henholdsvis glideplater.

2. Stram knottene pa forlengelsesstengene og 13s sikkerhetskrokene.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCOS0A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOSOA/18-R

Figur 6-79 Installer forlengelsesstenger og tolinjelasere

226



y For & utfgre hjulrullingskompensasjon

1. Som vist i skjermguidene, flytt hjulklossen bakover i omtrent 30 cm, og skyv
deretter kjgretgyet i retningen som er angitt av pilen.

I
INE

Figur 6-80 Kompensasjon for hjulrulling 1
()} -—.-_Hq_—‘

Figur 6-81 Kompensasjon for hjulrulling 2
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Figur 6-82 Kompensasjon for hjulrulling 3

e

STOP

U

Figur 6-83 Kompensasjon for hjulrulling 4
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2. Hvis rullekompensasjonen er fullfart, gar nettbrettet til neste skjermbilde
automatisk.

@ NOTE

Under den automatiske justeringen ma du sgrge for at det ikke er noen hindringer som kan forstyrre bevegelsen
av tverrstangen.

y For & utfgre malgjenkjenning

1. Serg for at kjgretayets posisjon forblir uendret (sett i P-gir eller bruk hjulklosser for & sikre kjgretayet)
og at ingen personer befinner seg inne i kjgretayet.

e L .

L)

Figur 6-84 Utfar malgjenkjenning

2. Trykk Start pa nettbrettet for & starte malgjenkjenning. Nettbrettet vil deretter automatisk ga inn i
neste skjermbilde.

y For & justere og fikse kalibreringsrammen

1. Flytt kalibreringsrammen slik at verdiene for «Avstand», «Giring» og «Offset» vises i grgnt.

2. Etter at kalibreringsrammen er plassert, trykk ned de to bremsene pa basen for & feste
kalibreringsrammen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsrammen er fullfert. Trykk pd Neste pa nettbrettet for & ga inn i neste
grensesnitt.
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Figur 6-85 Juster kalibreringsrammen

y For & automatisk flytte tverrstangen til malposisjonen

1. Trykk Start pa nettbrettet, s vil tverrstangen og glideplatene automatisk bevege seg til

malposisjonene. Veer oppmerksom pa sikkerheten nér tverrstangen og glideplatene beveger seg.

2. Trykk pa Neste pa nettbrettet for & ga inn i neste grensesnitt etter tverrstangen og

glideplaten beveger seg til malposisjonene sine.

hem Standard Current Uriit Status

Frame angle 0.00 0.00 . .
Roll angla 0.00 0.00 - v
Pitch angle 0. 0.00 > v
Offset o 0 mm v
Target distance 2437 2437 mm v
Target height 1200 1200 mm v
Siiding block (L) 35 835 mm v
Shiding block (R) E3s 835 mm .

Figur 6-86 Flytt tverrstangen til malposisjonen
y For & utfare laserjustering

1. Hvis laserjusteringen ikke oppfyller kravene, trykk pd Juster pa nettbrettet for & justere laseren pa
nytt.

2. Nér laserjusteringen oppfyller kravene, trykker du pa Neste pa nettbrettet.
& fortsette.
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Left side laser Right side laser

CSC0605_00MACO CSC0605_00MACT

[ comeaed |

* If the laser afignment does not meet the requirements, press Realign,
* Once the laser alignment meats the requirements, press Next to continue.
Figur 6-87 Utfar laserjustering
3. Fjern hjulklemmene og hjulmalene.
y For & plassere mgnstrene

1. Som vist pa figuren, plasser de to mgnstrene AUTEL-CSC1004/01 pa begge sider av kjgretayet
slik at forkantene pa mgnstrene er pa linje med laserlinjene (1) og (4) og sidekantene pa
mgnstrene er pa linje med laserlinjene (2) og (3).

2. Sl& av og fjern tolinjelaseren. Slipp bremsene pé basen og

Flytt kalibreringsrammen bort.

Figur 6-88 Plasser de to mgnstrene
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@ NOTE

Sarg for at tenningen er pa.

3. Falg instruksjonene pa skjermen for a ga frem trinn for trinn, og skriv til slutt inn
Skjermen som viser kalibreringen ble utfart.

@ NOTE

Etter at du har fullfart den gjeldende funksjonen ved hjelp av kalibreringsrammen, slar du av tolinjelaseren
hvis ingen andre funksjoner er ngdvendige.

6.5 Head-up-display

Head-up-display er forkortet til HUD. HUD er et gjennomsiktig eller miniatyrdisplay som presenterer data fra
kigretayets dashbord, som hastighet og navigasjon, pa frontruten foran fareren, slik at fareren enkelt kan se
dem uten & se ned eller snu pa& hodet, og kan holde fokus pa veien foran.

® NOTE
Her tar vi et Audi A7 2011-kjgretay som et eksempel for illustrasjon. Kalibreringsprosedyrene kan variere fra

kigretay til kjgretay. Falg de spesifikke instruksjonene pa nettbrettet ditt.

6.5.1 Velg en situasjon som trenger kalibrering
y Byttet kontrollmodul for Head UP-display (HUD).

y Fjernet og montert frontrute.

y «Ingen eller feil grunninnstilling/tilpasning» er lagret i DTC-minnet.

6.5.2 Ngdvendige kalibreringsverktay

y Kalibreringskort for head-up-display AUTEL-CSCO0707/06.

6.5.3 Kalibreringsforberedelser
y Parker kjgretayet pa et plant underlag;
y Sett pa parkeringsbremsen — kjgretayet ma ikke bevege seg under kalibreringen;

y Fell ned venstre og hayre solskjerm, koble dem fra og flytt dem til
side;

y Koble kalibreringskortet for Head Up Display (HUD) AUTEL-CSC0707/06 til

midtstgtten (1) og (2) pa solskjermen.
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Figur 6-89 Plasser HUD-kalibreringskortet

6.5.4 Start kalibrering

Folg illustrasjonsveiledningen pa nettbrettet, og trykk pa eller -klﬁppen*or & kalibrere.

@ meRK

Bildet nedenfor er kun ment som illustrasjon. HUD-bildet varierer fra kjgretgy til kjgretay. Se den faktiske bilen.

Step 1 10 50

4

vertical: 800(500~1200)

Figur 6-90 HUD-bildekorrigering
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6.5.5 Korrigering av bilde i head-up-displayet

Bildene av head-up-displayet kan ligne pa illustrasjonen nedenfor, som trapes, pute, smil, skjeering,

asymmetrisk skjeering horisontal, asymmetrisk pute horisontal og rotasjon.
Du kan velge den som ligner mest for & starte kalibreringen.

- =

Trapezium Cushion Smile Shear

Asymmetric she.. © Asymmetric cus.. @ Rotation

Figur 6-91 Valg av HUD-bilde

6.6 Nattsynssystem

Nattsynssystemet med termografisk kamera bidrar til & optimalisere sikten under nattkjgring, slik
at sjafgrene kan fa mer oppmerksomhet pa veiforhold, kjgretayets tilstand og sa videre.

@ NOTE

y Her tar vi et Audi A7 2011-kjgretgy som et eksempel for illustrasjon. Kalibreringsprosedyrene kan variere fra
kigretoy til kigretey. Falg de spesifikke instruksjonene pa nettbrettet ditt.

y Serg for at det er minst 1200 mm (47,24 tommer) fritt omrade foran kjgretayet.

6.6.1 Velg en situasjon som trenger kalibrering

y Reparerte eller byttet ut nattsynskameraet (NVS).

y Reparerte eller byttet ut stgtfangeren eller radiatorgrillen.
y Justerte chassiset.

y Endret kjgretgyets karosserishgyde.

y Endret plasseringen av NVS-kameraet pa kjgretayets karosseri.
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6.6.2 Velg posisjonen til komponenten som skal kalibreres
y A: Venstre.

y B: Senter.

y C: Hayre.

Figur 6-92 Velg posisjonen som skal kalibreres
6.6.2.1 Ved valg av A: Venstre
1. Ngdvendige kalibreringsverktgy
¥ AUTEL-CSC1000 kalibreringsramme;
y NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
y Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Hjulklemme (dekkklemme) AUTEL-CSCO0500/17-RR;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-LR;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y Justeringshjelp AUTEL-CSC0500/08;

y 12 V stromadapter.
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Figur 6-93 Ngdvendige kalibreringsverktgy

2. Kalibreringsforberedelser

y Sentrer rattet, og hold forhjulene pa kjgretayet i rett frem-posisjon (Utfar
hjulinnstillingen fgrst om ngdvendig).

y Sarg for at kjgretayets kjgleveeske og motorolje er pa anbefalt niva og at bensintanken
er full. Kjgretgyet skal ikke ha ekstra last (som passasjerer eller last).

y Koble VCl-en til kjgretgyet og koble diagnoseverktgyet til VCl-en (hvis
diagnoseverktgyet og VCl-en er koblet sammen via en diagnosekabel, fgr kabelen
gjennom vinduet).

y Trekk til parkeringsbremsen, lukk alle dgrer og sl av all utebelysning.
y Juster dekktrykket til anbefalt verdi.
y Hold kjgretayet kaldt.

y Om nadvendig, koble kjgretgyet til en batterivedlikeholder for & forhindre batteribytte
utflod.

y Sjekk om nattsynskameraet (NVS) er inni holderen og om sikten er uhindret. (NVS-
kameraet er vanligvis plassert i neerheten av grillen eller
kjgretgyets frontemblem.)

y Sjekk om beskyttelsesvinduet pa NVS-kameraet er skadet. Hvis ja, vennligst
erstatte den.
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@ NOTE

y Kameraplasseringen kan variere avhengig av kjgretay.
y Trykk pa OK for & fullfere plasseringen av hjelpeverktayet.
y Trykk pd Avbryt for & avslutte kalibreringen av nattsynssystemet.

3. Plassering av hjelpeverktay
y For & automatisk posisjonere tverrstangen og glideplatene

1. Trykk Start pa nettbrettet, sa vil tverrstangen og glideplatene automatisk ga tilbake til utgangsposisjonene.

Veer oppmerksom pa sikkerheten nar tverrstangen og glideplatene beveger seg.

2. Trykk p& Neste pa nettbrettet for & ga inn i neste grensesnitt etter at tverrstangen og glideplatene gar

tilbake til sine opprinnelige posisjoner.

‘tem Swatus

Frame engle v
Roll angle v
Prch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Figur 6-94 Automatisk plassering av tverrstangen

@ NoTE

Serg for at stramledningen nederst pa sgylen er koblet til en stikkontakt, og at strambryteren er slatt pa.

y For & sentrere kalibreringsrammen foran kjgretgyet

1. Plasser kalibreringsrammen omtrent 1,5 m foran kjgretayet.

2. Juster kalibreringsrammen slik at den er pa linje med kjeretayets fremre midtpunkt.
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Figur 6-95 Sentrer kalibreringsrammen
y For & montere hjulklemmer (dekkklemmer) og mal

Monter to hjulklemmer (dekkklemmer) og mal p& bakhjulene (hvis de ikke ble montert tidligere).

Figur 6-96 Monter hjulklemmene (dekkklemmene) og mélene

(@) NoTE

Under den automatiske justeringen ma du sgrge for at det ikke er noen hindringer som kan komme i kontakt med
tverrstangens bevegelse.

y For & plassere justeringshjelpemiddelet

Plasser justeringshjelpemiddelet slik at det sikter mot midten av den fremre stgtfangeren.
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Figur 6-97 Plasser justeringshjelpemiddelet

@ NoTE

Nar posisjonen til justeringshjelpemiddelet er funnet, vises en melding pa skjermen om a fierne
justeringshjelpemiddelet. Trykk pa OK for & fortsette.

y For & plassere NV-kalibratoren

Installer NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 p& venstre glideplate (avhengig av kjgretayets
kjgreretning).

Figur 6-98 Plasser NV-kalibratoren
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y For & justere og fikse kalibreringsrammen

1. Flytt kalibreringsrammen slik at verdiene for «Avstand», «Giring» og «Offset» er

vist i grent.

2. Etter at kalibreringsrammen er plassert, trykk ned de to bremsene pa basen for & feste kalibreringsrammen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsrammen er fullfgrt. Trykk pd Neste pa nettbrettet.
for & g& inn i neste grensesnitt.

Distance Frame angle Offset

S

v v v

Target values: 1316 Target values 0.00 Target valuas 0

.d"ﬁ_-

Figur 6-99 Juster kalibreringsrammen
y For & automatisk flytte tverrstangen til malposisjonen

1. Trykk Start pa nettbrettet, s flyttes tverrstangen automatisk til malet
posisjon. Vaer oppmerksom pa sikkerheten ndr tverrstangen beveger seg.

2. Trykk p& Neste pa nettbrettet for & g& inn i neste grensesnitt etter at tverrstangen flyttes til

malposisjonen.
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ey Standard

Frame angle 0.00
Roll angle 0.00
Pitch angle 0.00
Offset 0

Target distance 1316

Figur 6-100 Flytt tverrstangen til malposisjonen

y For & sl& p& NV-kalibratoren og sentrere laseren

1. Koble den medfglgende strgmledningen til stremporten (1). Sla pa strgmbryteren (2), sa lyser

Current
000
0.00
000
0

1316

mm

den rgde LED-lampen (3). Det er to mater & koble til stramforsyningen pa:

y Bruk 12 V-stremadapteren som passer til kalibreringsverktgyet.

y Bruk 12 V-stremledningen som fglger med kalibreringsrammen.

Figur 6-101 Koble til stram

2. Trykk p& Apne pé nettbrettet for & sld p& skyveplatelaseren.

3. Juster hgyden pa tverrstangen (2) og flytt NV-kalibratoren AUTEL-CSCO0603/01 til venstre og
hayre slik at laserstralen (1) retter seg mot en hvilken som helst posisjon pa nattsynssystemets

kameraoverflate.
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Figur 6-102 Juster NV-kalibratoren
4. Juster boblen slik at den er i midten av vateret.
y Trykk kort eller langt pa A- pa nettbrettet for & flytte boblen A fremover.
y Kort trykk eller langt trykk p& A+ pa nettbrettet for & flytte boble A bakover.
y Trykk kort eller langt pa B- pa nettbrettet for a flytte boble B til venstre.

y Kort trykk eller langt trykk p& B+ pa nettbrettet for & flytte boble B til hayre.

Figur 6-103 Sentrer boblen pa vateret
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5. Juster hgyden pa tverrstangen og flytt NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 til
venstre og hgyre slik at laserstrlen (1) retter seg mot midten av
nattsynssystemets kamera. Trykk deretter pa Lukk for & sl& av skyveplatelaseren.

Figur 6-104 Sentrer laseren
y For & kalibrere nattsynskameraet

1. Trykk og hold inne knappen (1) i 2 sekunder, s vil summeren lyde.
periodisk. Etter omtrent 20 sekunder vil den grgnne lampen (2) lyse.

Figur 6-105 Start NV-kalibratoren
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@ MERK

y Etter 30 minutter vil NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 automatisk slutte & virke, den grenne lampen vil

slukke, og summeren vil lyde i 1 sekund. For & starte pa nytt, trykk og hold inne bryteren (1) i 2 sekunder.

y Nar NV-kalibratoren fungerer normalt, trykk og hold inne bryteren (1) i 2 sekunder. Den
grgnne lampen vil slukke, og NV-kalibratoren vil slutte & virke.

2. Fjern hjulklemmene, hjulmalene og justeringshjelpemiddelet.

3. Falg instruksjonene pa skjermen for & ga frem trinn for trinn, og fullfar til slutt
den automatiske kalibreringen.

6.6.2.2 Ved valg av B: Senter
1. Ngdvendige kalibreringsverktay

¥ AUTEL-CSC1000 kalibreringsramme;
y NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01,;
y Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSCO0500/17-LR;
¥ Hjulklemme (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
¥ Mal AUTEL-CSC0500/16-LR;
§ Mal AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Opprettingshjelp AUTEL-CSC0500/08;

y 12 V stremadapter.

Figur 6-106 Ngdvendige kalibreringsverktgy
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2. Kalibreringsforberedelser

y Sentrer rattet, og hold forhjulene pa kjgretayet i rett frem-posisjon (Utfar
hjulinnstillingen fgrst om ngdvendig).

y Serg for at kjgretayets kjgleveeske og motorolje er pa anbefalt niva og at bensintanken
er full. Kjgretagyet skal ikke ha ekstra last (som passasjerer eller last).

y Koble VCl-en til kjgretayet og koble diagnoseverktgyet til VCl-en (hvis
diagnoseverktgyet og VCl-en er koblet sammen via en diagnosekabel, fgr kabelen
gjennom vinduet).

y Trekk til parkeringsbremsen, lukk alle darer og sla av all utebelysning.
y Juster dekktrykket til anbefalt verdi.
y Hold kjgretayet kaldt.

y Om ngdvendig, koble kjgretayet til en batterivedlikeholder for & forhindre batteribytte
utflod.

y Sjekk om nattsynskameraet (NVS) er inni holderen og om sikten er uhindret. (NVS-
kameraet er vanligvis plassert i neerheten av grillen eller
kjgretgyets frontemblem.)

y Sjekk om beskyttelsesvinduet pd NVS-kameraet er skadet. Hvis ja, vennligst

erstatte den.

@ NOTE
y Kameraplasseringen kan variere avhengig av kjgretay.
y Trykk pa OK for & fullfgre plasseringen av hjelpeverktayet.
y Trykk p& Avbryt for & avslutte kalibreringen av nattsynssystemet.

3. Plassering av hjelpeverktay
y For & automatisk posisjonere tverrstangen og glideplatene

1. Trykk Start pa nettbrettet, sa vil tverrstangen og glideplatene automatisk ga tilbake
til utgangsposisjonene. Vaer oppmerksom pa sikkerheten nr tverrstangen og
glideplatene beveger seg.

2. Trykk pa Neste pa nettbrettet for & ga inn i neste grensesnitt etter at tverrstangen og glideplatene
gar tilbake til sine opprinnelige posisjoner.
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Itam

Frame angle
Roll angle
Pitch angle

| Offget

Front and rear
Crossbar hesght
Shiding block (L)
ssding block (R)

Figur 6-107 Automatisk plassering av tverrstangen

Status

v

v

v

(@) VERK

Serg for at strgmledningen nederst p& sgylen er koblet til en stikkontakt, og at strembryteren er slatt pa.

y For & sentrere kalibreringsrammen foran kjgretayet

1. Plasser kalibreringsrammen omtrent 1,5 m foran kjgretayet.

2. Juster kalibreringsrammen slik at den er p& linje med kjeretayets fremre midtpunkt.

Figur 6-108 Sentrer kalibreringsrammen

y For & montere hjulklemmer (dekkklemmer) og mal

Monter to hjulklemmer (dekkklemmer) og mal p& bakhjulene (hvis de ikke ble montert tidligere).
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Figur 6-109 Monter hjulklemmene (dekkklemmene) og malene

@ note

Under den automatiske justeringen ma du sgrge for at det ikke er noen hindringer som kan komme i kontakt med
tverrstangens bevegelse.

y For & plassere justeringshjelpemiddelet

Plasser justeringshjelpemiddelet slik at det sikter mot midten av den fremre statfangeren.

—m\_h_\
——

Figur 6-110 Plasser justeringshjelpemiddelet

@ MERK

Nar posisjonen til justeringshjelpemiddelet er innhentet, vises en melding pa skjermen om & fierne
justeringshjelpemiddelet. Trykk pd OK for 3 fortsette.
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y For & plassere NV-kalibratoren

Installer NV-kalibratoren AUTEL-CSCO0603/01 pa venstre glideplate (avhengig av kjgretayets kjgreretning).

Figur 6-111 Plasser NV-kalibratoren

y For & justere og fikse kalibreringsrammen

1. Flytt kalibreringsrammen slik at verdiene for «Avstand», «Giring» og «Offset» er

vist i grant.

2. Etter at kalibreringsrammen er plassert, trykk ned de to bremsene pa basen for & feste kalibreringsrammen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsrammen er fullfgrt. Trykk pa Neste pa nettbrettet.
for & g& inn i neste grensesnitt.
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v

v v

Target values: 1316 Target values: 0.00 Target values; 0

rdr-1i—-

Figur 6-112 Juster kalibreringsrammen

y For & automatisk flytte tverrstangen til malposisjonen

1. Trykk Start pd nettbrettet, s& beveger tverrstangen seg automatisk til mélposisjonen. Veer oppmerksom
pé sikkerheten ndr tverrstangen beveger seg.
2. Trykk p& Neste pa nettbrettet for & g& inn i neste grensesnitt etter at tverrstangen flyttes til

malposisjonen.

ften Standard Current Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 ’ v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 i v
Offset 0 0 mm ~
Target distance 1316 136 mm v

Figur 6-113 Flytt tverrstangen til malposisjonen
y For & sla pa NV-kalibratoren og sentrere laseren

1. Koble den medfglgende strgmledningen til stramporten (1). SIa pa strgmbryteren (2), s lyser den rgde

LED-lampen (3). Det er to mater & koble til stremforsyningen pa:

y Bruk 12 V-strgmadapteren som passer til kalibreringsverktayet.
¥ Bruk 12 V-strgmledningen som fglger med kalibreringsrammen.
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Figur 6-114 Koble til stram
2. Trykk p& Apne pé nettbrettet for & sl& p& skyveplatelaseren.

3. Juster hgyden pa tverrstangen (2) og flytt NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 til venstre og
hayre slik at laserstralen (1) retter seg mot en hvilken som helst posisjon pa nattsynssystemets
kameraoverflate.

Figur 6-115 Juster NV-kalibratoren

4. Juster boblen slik at den er i midten av vateret.
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¥ Trykk kort eller langt p& A- pa nettbrettet for & flytte boblen A fremover.
y Kort trykk eller langt trykk p& A+ pa nettbrettet for & flytte boble A bakover.
¥ Trykk kort eller langt pa B- pa nettbrettet for & flytte boble B til venstre.

y Kort trykk eller langt trykk pa B+ pa nettbrettet for a flytte boble B til hgyre.

Figur 6-116 Sentrer boblen pa vateret

5. Juster hgyden pa tverrstangen og flytt NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 til
venstre og hgyre slik at laserstralen (1) retter seg mot midten av nattsynssystemets
kamera. Trykk deretter pa Lukk for & sla av skyveplatelaseren.

Figur 6-117 Sentrer laseren
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y For & kalibrere nattsynskameraet

1. Trykk og hold inne knappen (1) i 2 sekunder, s& vil summeren lyde periodisk. Etter omtrent 20 sekunder
vil den grgnne lampen (2) lyse.

Figur 6-118 Start NV-kalibratoren

@ MERK

y Etter 30 minutter vil NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 automatisk slutte & virke, den grenne lampen vil
slukke, og summeren vil lyde i 1 sekund. For & starte pa nytt, trykk og hold inne bryteren (1) i 2 sekunder.

y N&r NV-kalibratoren fungerer normailt, trykk og hold inne bryteren (1) i 2 sekunder. Den grgnne lampen vil
slukke, og NV-kalibratoren vil slutte & virke.

2. Fjern hjulklemmene, hjulmalene og justeringshjelpemiddelet.

3. Falg instruksjonene pa skjermen for & g& frem trinn for trinn, og fullfar til slutt
den automatiske kalibreringen.

6.6.2.3 Ved valg av C: Hayre
1. Ngdvendige kalibreringsverktgy
y AUTEL-CSC1000 rammekalibrering;
y NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
y Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-LR;
V¥ Hjulklemme (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;

y Mal AUTEL-CSC0500/16-LR;
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y Mal AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y Opprettingshjelp AUTEL-CSC0500/08;

y 12 V streamadapter.

-

2= .1

Figur 6-119 Ngdvendige kalibreringsverktgy
2. Kalibreringsforberedelser

y Sentrer rattet, og hold forhjulene pa kjgretayet i rett frem-posisjon (Utfer
hjulinnstillingen fgrst om ngdvendig).

y Serg for at kjgretayets kjgleveeske og motorolje er pa anbefalt niva og at bensintanken
er full. Kjgretgyet skal ikke ha ekstra last (som passasjerer eller last).

y Koble VCl-en til kjgretayet og koble diagnoseverktayet til VCl-en (hvis
diagnoseverktgyet og VCl-en er koblet sammen via en diagnosekabel, fgr kabelen
gjennom vinduet).

y Trekk til parkeringsbremsen, lukk alle darer og sl av all utebelysning.
y Juster dekktrykket til anbefalt verdi.
y Hold kjgretayet kaldt.

y Om ngdvendig, koble kjgretgyet til en batterivedlikeholder for & forhindre batteribytte
utflod.

y Sjekk om nattsynskameraet (NVS) er inni holderen og om sikten er uhindret. (NVS-
kameraet er vanligvis plassert i neerheten av grillen eller
kjgretgyets frontemblem.)
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y Sjekk om beskyttelsesvinduet p& NVS-kameraet er skadet. Hvis ja, vennligst
erstatte den.

@ nNoTE

y Kameraplasseringen kan variere avhengig av kjgretay.
y Trykk pd OK for & fullfere plasseringen av hjelpeverktayet.
y Trykk pd Avbryt for & avslutte kalibreringen av nattsynssystemet.

3. Plassering av hjelpeverktay
y For & automatisk posisjonere tverrstangen og glideplatene

1. Trykk Start pa nettbrettet, sa vil tverrstangen og glideplatene automatisk ga tilbake til
utgangsposisjonene. Vaer oppmerksom pa sikkerheten nar tverrstangen og glideplatene beveger
seg.

2. Trykk pa Neste pa nettbrettet for & ga inn i neste grensesnitt etter at tverrstangen og glideplatene gar
tilbake til sine opprinnelige posisjoner.

hem Status

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shding block (R) v

Figur 6-120 Automatisk plassering av tverrstangen

@ notE

Sarg for at stramledningen nederst pa sgylen er koblet til en stikkontakt, og at strgmbryteren er slatt pa.

y For & sentrere kalibreringsrammen foran kjgretgyet

1. Plasser kalibreringsrammen omtrent 1,5 m foran kjgretayet.

2. Juster kalibreringsrammen slik at den er pa linje med kjgreteyets fremre midtpunkt.
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Figur 6-121 Sentrer kalibreringsrammen
y For & montere hjulklemmer (dekkklemmer) og mal

Monter to hjulklemmer (dekkklemmer) og méal pa bakhjulene (hvis de ikke ble montert tidligere).

Figur 6-122 Monter hjulklemmene (dekkklemmene) og malene

@ mERK

Under den automatiske justeringen mé du sgrge for at det ikke er noen hindringer som kan komme i kontakt med
tverrstangens bevegelse.

y For & plassere justeringshjelpemiddelet

Plasser justeringshjelpemiddelet slik at det sikter mot midten av den fremre stgtfangeren.
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Figur 6-123 Plasser justeringshjelpemiddelet

@ NoOTE

Nar posisjonen til justeringshjelpemiddelet er funnet, vises en melding pa skjermen om a fierne
justeringshjelpemiddelet. Trykk pd OK for & fortsette.

y For & plassere NV-kalibratoren

Installer NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 pa den hgyre glideplaten (avhengig av
kjgretayets kjgreretning).

Figur 6-124 Plasser NV-kalibratoren
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y For & justere og fikse kalibreringsrammen

1. Flytt kalibreringsrammen slik at verdiene for «Avstand», «Giring» og «Offset» er

vist i grent.

2. Etter at kalibreringsrammen er plassert, trykk ned de to bremsene pa basen for & feste kalibreringsrammen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsrammen er fullfgrt. Trykk pd Neste pa nettbrettet.
for & g& inn i neste grensesnitt.

Distance Frame angle Offset
E4 i~ .
v

v v

Target values 1316 Target values 0.00 Target values, o]

'_"-'Iﬁ_-

Figur 6-125 Juster kalibreringsrammen

y For & automatisk flytte tverrstangen til malposisjonen

1. Trykk Start p& nettbrettet, sa flyttes tverrstangen automatisk til malet
posisjon. Vaer oppmerksom pa sikkerheten nar tverrstangen beveger seg.

2. Trykk p& Neste p& nettbrettet for & g& inn i neste grensesnitt etter at tverrstangen flyttes til

malposisjonen.
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hem Standard

Frame angle 0.00
Rodl angle 0.00
Prich angle 0.00
Offset 0

Target distance 1316

Figur 6-126 Flytt tverrstangen til malposisjonen

y For & sla pa NV-kalibratoren og sentrere laseren

Current
0.00
0.00
0.00
o

1316

Jnit

mm

mm

Stams

1. Koble den medfglgende strgmledningen til stremporten (1). Sla pa strembryteren (2), sa lyser

den rgde LED-lampen (3). Det er to mater & koble til stramforsyningen pa:

y Bruk 12 V-stramadapteren som passer til kalibreringsverktgyet.

y Bruk 12 V-stramledningen som fglger med kalibreringsrammen.

Figur 6-127 Koble til stram

2. Trykk p& Apne pé nettbrettet for & sld p& skyveplatelaseren.

3. Juster hgyden pa tverrstangen (2) og flytt NV-kalibratoren AUTEL-CSCO0603/01 til venstre og
hayre slik at laserstralen (1) retter seg mot en hvilken som helst posisjon pa nattsynssystemets

kameraoverflate.
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Figur 6-128 Juster NV-kalibratoren
4. Juster boblen slik at den er i midten av vateret.
y Trykk kort eller langt pa A- p& nettbrettet for & flytte boblen A fremover.
y Kort trykk eller langt trykk pa A+ pa nettbrettet for & flytte boble A bakover.
¥ Trykk kort eller langt pa B- pa nettbrettet for & flytte boble B til venstre.

¥ Kort trykk eller langt trykk pa B+ pa nettbrettet for & flytte boble B til heyre.

Figur 6-129 Sentrer boblen pa vateret
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5. Juster hgyden pa tverrstangen og flytt NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 til
venstre og hgyre slik at laserstrlen (1) retter seg mot midten av
nattsynssystemets kamera. Trykk deretter pa Lukk for & sl& av skyveplatelaseren.

Figur 6-130 Sentrer laseren
y For & kalibrere nattsynskameraet

1. Trykk og hold inne knappen (1) i 2 sekunder, s vil summeren lyde.
periodisk. Etter omtrent 20 sekunder vil den grgnne lampen (2) lyse.

Figur 6-131 Start NV-kalibratoren
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@ NOTE

y Etter 30 minutter vil NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 automatisk slutte & virke, den grgnne lampen vil

slukke, og summeren vil lyde i 1 sekund. For & starte p& nytt, trykk og hold inne bryteren (1) i 2 sekunder.

y Nar NV-kalibratoren fungerer normalt, trykk og hold inne bryteren (1) i 2 sekunder. Den grgnne lampen vil
slukke, og NV-kalibratoren vil slutte & virke.

2. Fjern hjulklemmene, hjulmalene og justeringshjelpemiddelet.

3. Falg instruksjonene pa skjermen for & ga frem trinn for trinn, og fullfer til slutt
den automatiske kalibreringen.

6.7 Innebygd kamera

Kamerasystemet om bord er utformet for & varsle fareren nar kjgretgyet begynner a bevege seg ut av
kigrefeltet pA motorveier og hovedveier. Systemet har som mal & minimere ulykker forarsaket av fererfeil,
distraksjon og tretthet.

@ NOTE

y Her tar vi et Audi A7 2011-kjgretgy som et eksempel for illustrasjon. Kalibreringsprosedyrene kan variere fra

kigretay til kjgretey. Falg de spesifikke instruksjonene pa nettbrettet ditt.

y Serg for at det er minst 1500 mm +/- 25 mm (59,06 tommer +/- 0,98 tommer) mellom
midten av forhjulet og fronten av kjgretayet.

6.7.1 Velg en situasjon som trenger kalibrering

V Reparerte eller byttet ut frontkameraet.
V Reparerte eller byttet ut frontruten.

y Justerte chassiset.

V Justerte kjgretayets karosserishgyde.

y Leerte kjgretgyhayden pa nytt via kjigretayhaydesensoren.
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6.7.2 Velg parkeringsposisjon for kjgretay

Figur 6-132 Velg parkeringsposisjon for kjgretgy
y A: Plan mark.

y B: Kalibreringsrammen og kjaretayet er ikke pa samme niva (bruk et maleband for & male
h-verdien).

Enter h Value

* Measure the height gap h betwaen the two lavels, and enter the
measured value (unit: mm)

Figur 6-133 Malt verdi h

y C: Humpete underlag eller kalibreringsramme og kjgretay er ikke pd samme niva (bruk
kompensasjonen til automatisk & gjenkjenne kjareteyets statteflate som referanse for
a justere hgyden, hellingsvinkelen og rullevinkelen).

6.7.2.1 Nar du velger A eller B

1. Ngdvendige kalibreringsverktay

Yy AUTEL-CSC1000 kalibreringsramme;
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y Maltavle AUTEL-CSC0601/01;

¥ Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSCO0500/17-LR;

y Hjulklemme (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-LR;

y Mal AUTEL-CSCO0500/16-RR;

y Justeringshjelp AUTEL-CSC0500/08.

Figur 6-134 Ngdvendige kalibreringsverktgy (ved valg av A eller B)
2. Kalibreringsforberedelser

y Parker kjaretgyet pa et plant underlag. Sentrer rattet, og hold forhjulene pa kjgretayet i rett
frem-posisjon (Utfar hjulinnstillingen farst om ngdvendig). Sgrg for at det er minst 3 m
plass foran kjgretgyet;

y Stopp kjeretgyet helt, kontroller at bakre skyvevinkel er justert og
sla av tenningen;

y Sarg for at kjgretayets kjgleveeske og motorolje har anbefalt niva, og at bensintanken er
full. Kjoretgyet skal ikke ha ekstra last (som passasjerer eller last);

y Koble VCl-en til kjgretayet og koble diagnoseverktayet til VCI-en (hvis diagnoseverktgyet
og VCl-en er koblet til via en diagnosekabel, fgr kabelen gjennom vinduet);
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y Lukk alle dgrer og sl av all utvendig belysning;
y Juster dekktrykket til den angitte verdien;

y Om ngdvendig, koble kjaretayet til en batterivedlikeholder for & forhindre batteribytte
utflod;

y For kjgretay med luftfjsering, aktiver «jekkmodus»;

y Serg for at frontruten og kameralinsene er rene, og at det ikke er noen hindringer som blokkerer

kameraets sikt;
§ Serg for at kalibreringsomradet er godt opplyst;

¥ Rengjer dashbordet, og fiern eventuelle fremmedlegemer fra dashbordet som kan
forarsake gjenskinn pa frontruten.

@ NOTE

y Serg for at det ikke er refleksjoner pa frontruten (reflekterende gjenstander kan dekkes til med svart
klut).
y Hvis kjgretgyet ditt er utstyrt med luftfjeering, eller du har hevet/senket kjgrehgyden, ma du returnere kjgretgyet til

produsentens kjgrehayde far du fortsetter med kalibreringen.

y Trykk pa Sjekk omgivelsesbelysning for & sjekke omgivelsesforholdene nar du blir bedt om det.
y Trykk pa OK for & fullfere plasseringen av hjelpeverktgyet.
y Trykk pad Avbryt for & avslutte kalibreringsfunksjonen for frontkameraet.

3. Plassering av hjelpeverktgy
y For & automatisk posisjonere tverrstangen og glideplatene

1. Trykk Start pa nettbrettet, sa vil tverrstangen og glideplatene automatisk ga tilbake til
utgangsposisjonene. Veer oppmerksom pa sikkerheten nér tverrstangen og glideplatene
beveger seg.

2. Trykk p& Neste pa nettbrettet for & g& inn i neste grensesnitt etter at tverrstangen og glideplatene
gar tilbake til sine opprinnelige posisjoner.

e Status
Frame angla v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset ~
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shiding block (R) v

Figur 6-135 Automatisk plassering av tverrstangen
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@ merk

Serg for at strgmledningen nederst p& sgylen er koblet til en stikkontakt, og at strembryteren er slatt pa.

y For & sentrere kalibreringsrammen foran kjgretayet

1. Plasser kalibreringsrammen omtrent 1,5 m foran kjgretayet.

2. Juster kalibreringsrammen slik at den er p linje med kjeretayets fremre midtpunkt.

Figur 6-136 Sentrer kalibreringsrammen
y For & montere hjulklemmer (dekkklemmer) og mal

Monter to hjulklemmer (dekkklemmer) og mal p& bakhjulene (hvis de ikke ble montert tidligere).

Figur 6-137 Monter hjulklemmene (dekkklemmene) og malene
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@ NOTE

Under den automatiske justeringen mé du sgrge for at det ikke er noen hindringer som kan komme i kontakt med
tverrstangens bevegelse.

y For & plassere justeringshjelpemiddelet

Plasser justeringshjelpemiddelet slik at det sikter mot midten av forhjulet.

Figur 6-138 Plasser justeringshjelpemiddelet

@ NOTE

Nar posisjonen til justeringshjelpemiddelet er funnet, vises en melding pa skjermen om a fierne
justeringshjelpemiddelet. Trykk pd OK for & fortsette.

y For & feste og fikse maltavlen

1. Senk mélbrettholderne (1) pa begge sider av kalibreringstverrstangen
ramme AUTEL-CSC1000.
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Figur 6-139 Forleng maltavleholderen

2. Monter méltavlen AUTEL-CSC0601/01 pa kalibreringsrammen og fest maltavien med glideblokkene
(1) pa begge sider av tverrstangen.

Figur 6-140 Fest maltavlien

y For & justere og fikse kalibreringsrammen

1. Flytt kalibreringsrammen slik at verdiene for «Avstand», «Giring» og «Offset» er

vist i grant.

2. Etter at kalibreringsrammen er plassert, trykk ned 2 bremser p& basen for &
fest kalibreringsrammen.
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3. Grovjusteringen av kalibreringsrammen er fullfgrt. Trykk pd Neste pa nettbrettet.
for & g& inn i neste grensesnitt.

Distance Frame angle Offset

I"’\—*
v

v v

larget values: 1574 larget values: ¢.0¢ larget velues; 0

..—'E—'-Iﬁ—-

Figur 6-141 Juster kalibreringsrammen

y For & automatisk flytte tverrstangen til malposisjonen
1. Trykk Start pa nettbrettet, sd beveger tverrstangen seg automatisk til malposisjonen. Veer oppmerksom
pa sikkerheten ndr tverrstangen beveger seg.

2. Trykk p& Neste pa nettbrettet for & g& inn i neste grensesnitt etter at tverrstangen flyttes til
malposisjonen.

e Stancined Cuamrent Unit Status

Frame angle 0.00 0.00 . v
Rall angle 0.00 0.00 * v
Pitch angle 000 000 = Y,
Offset o 0 mm v
Target distance 1574 1574 mm v
Target height 993 993 mm v

Figur 6-142 Flytt tverrstangen til malposisjonen

3. Fjern hjulklemmene (dekkklemmer), hjulmalene og justeringsmekanismen

bistand.
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y For & kalibrere frontkameraet

1. Velg hjulhus, og skriv inn hgyden pa venstre forhjul, hgyre forhjul, venstre bakhjul
og hayre bakhjul. Trykk pd OK etter at du har skrevet inn alle verdiene. Hvis
verdiene er riktige, trykk p& Ja for & fortsette.

\ ——— Whee! housing rim height (mm)

i r r ' ‘
! I ! LF RF

-

Figur 6-143 Inngaende hjulhus felghgyde

|
RR |
|

Chuose whee! housing, input the
height

2. Vent til skjermen viser «Kalibrering vellykket, ingen feil», og trykk deretter pa OK for
a fullfgre kalibreringen.

6.7.2.2 Nar du velger C

1. Ngdvendige kalibreringsverktgy
¥ AUTEL-CSC1000 kalibreringsramme;
§ Méaltavle AUTEL-CSCO0601/01;
y Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSCO0500/17-LF;
y Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-RF;
¥ Hjulklem (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Hjulklemme (dekkklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-LF;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-RF;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Hjulkloss;

y Verktay for rattholder.
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Figur 6-144 Ngdvendige kalibreringsverktgy

2. Kalibreringsforberedelser

y Parker kjgretayet pa et plant underlag med forhjulene i rett frem-posisjon
posisjon;

y Plasser en hjulklosse foran og bak enten venstre forhjul eller hayre forhjul for & hindre at kjgretayet
beveger seg;

y Sentrer rattet, monter verktayet for rattholderstativet, slipp
parkeringsbremsen og legg inn det naturlige giret.

¥ Hold kjgretgyet tomt. Sgrg for at kjgleveeske- og motoroljenivéene er riktige,
og bensintanken er full.

y Lukk alle dgrer og utvendig belysning;
y Juster dekktrykket til den angitte verdien;

y Hvis kjgretgyet er utstyrt med luftfjeering, juster luftfjeeringen til standardmodus fer méaling (dette kan
variere for forskjellige kjgretaymodeller).

y Serg for at det er 3 m eller mer plass foran kjgretayet.

y Stopp kjgretayet helt, kontroller at bakre skyvevinkel er justert og
sla av tenningen;

y Koble VCl-en til kjgretayet og koble diagnoseverktgyet til VCl-en (hvis diagnoseverktayet og VCl-en er
koblet til via en diagnosekabel, fgr kabelen gjennom vinduet);
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y Om ngdvendig, koble kjaretayet til en batterivedlikeholder for & forhindre batteribytte
utflod;

y Serg for at frontruten og kameralinsene er rene, og at det ikke er noen hindringer som blokkerer
kameraets sikt;

y Serg for at kalibreringsomradet er godt opplyst;

¥ Rengjer dashbordet, og fiern eventuelle fremmediegemer fra dashbordet som kan
forarsake gjenskinn pa frontruten.

@ NOTE

y Serg for at det ikke er refleksjoner pa frontruten (reflekterende gjenstander kan dekkes til med svart
klut).

y Trykk pad Kontroll av omgivelsesbelysning for & sjekke lysforholdene rundt.
som bedt om.

y Trykk pa OK for & fullfgre plasseringen av hjelpeverktayet.

y Trykk pa Avbryt for & avslutte kalibreringsfunksjonen for frontkameraet.

3. Plassering av hjelpeverktay
y For & automatisk posisjonere tverrstangen og glideplatene

1. Trykk Start pa nettbrettet, s gar tverrstangen og glideplatene automatisk tilbake til
utgangsposisjonene. Veer oppmerksom pa sikkerheten nér tverrstangen og glideplatene
beveger seg.

2. Trykk pa Neste pa nettbrettet for & ga inn i neste grensesnitt etter at tverrstangen og glideplatene
gar tilbake til sine opprinnelige posisjoner.

Iesy Sutue

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Siiding block (L) v
Shding block (R) v

Figur 6-145 Automatisk plassering av tverrstangen

@) NOTE

Sarg for at stramledningen nederst pa sgylen er koblet til en stikkontakt, og at strambryteren er slatt pa.
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y For & klargjere kjgretayet

1. Plasser hjulklosser for & hindre at kjgreteyet sklir.

Figur 6-146 Plasser hjulklosser

2. Styr fremover, |s rattet, sett girkassen i ngytral og slipp

parkeringsbremsen.

Figur 6-147 Monter verktgyet for rattholderstativet

y For & sentrere kalibreringsrammen foran kjgretgyet

1. Plasser kalibreringsrammen omtrent 1,5 m foran kjgretayet.

2. Juster kalibreringsrammen slik at den er p& linje med kjeretayets fremre midtpunkt.
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Figur 6-148 Sentrer kalibreringsrammen
y For & montere hjulklemmer (dekkklemmer) og mal

Monter fire hjulklemmer (dekkklemmer) og mal pa hjulene (hvis de ikke ble montert
tidligere).

Figur 6-149 Monter hjulklemmer (dekkklemmer) og mal
y For & utfare hjulrullingskompensasjon

1. Flytt hjulklossen bakover i omtrent 30 cm i henhold til veiledningene pa skjermen,
og skyv deretter kjgretayet i pilens retning.
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LV

Figur 6-150 Kompensasjon for hjulrulling 1

Tre]
My

Figur 6-151 Kompensasjon for hjulrulling 2
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L

Figur 6-152 Kompensasjon for hjulrulling 3

I XIE

STOP

P

Figur 6-153 Kompensasjon for hjulrulling 4

2. Hvis rullekompensasjonen er fullfgrt, gar nettbrettet til neste skjermbilde
automatisk.
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@ Mmerk

Under den automatiske justeringen mé du sgrge for at det ikke er noen hindringer som kan komme i kontakt med
tverrstangens bevegelse.

y For & feste og fikse maltavlen

1. Senk malskiveholderne (1) pa begge sider av tverrstangen til
AUTEL-CSC1000 kalibreringsramme.

Figur 6-154 Forleng maltavieholderen

2. Installer malkortet AUTEL-CSC0601/01 pa kalibreringsrammen og fest det
malskiven ved hjelp av glideblokkene (1) pa begge sider av tverrstangen.

Figur 6-155 Fest maltavlen
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y For & justere og fikse kalibreringsrammen

1. Flytt kalibreringsrammen slik at verdiene for «Avstand», «Giring» og «Offset» er

vist i grent.

2. Etter at kalibreringsrammen er plassert, trykk ned de to bremsene pé basen for & feste kalibreringsrammen.

3. Grovjusteringen av kalibreringsrammen er fullfgrt. Trykk pd Neste pa nettbrettet.
for & g& inn i neste grensesnitt.

Distance Frame angle Offset

Target values: 1574 Taiget values 0.00 Target values 0

v v
.-—a-_"li——.

Figur 6-156 Juster kalibreringsrammen

y For & automatisk flytte tverrstangen til malposisjonen

1. Trykk Start p& nettbrettet, sa flyttes tverrstangen automatisk til malet
posisjon. Veer oppmerksom pa sikkerheten nér tverrstangen beveger seg.

2. Trykk p& Neste pa nettbrettet for & g& inn i neste grensesnitt etter at tverrstangen flyttes til

malposisjonen.

Hom Standard Currmnt Init Status
Frame angle 000 000 v
Roll angle 0.00 0.00 v
Pitch angle 0.00 0.00 v
Offset 0 0 mm v
Terget distance 1574 1574 mm ~
Target height %93 993 mm v

Figur 6-157 Flytt tverrstangen til malposisjonen
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3. Fjern hjulklemmene (dekkklemmer), hjulmalene og justeringsmekanismen

bistand

y For & kalibrere frontkameraet

1. Velg hjulhus, og skriv inn hgyden pa venstre forhjul, hgyre forhjul, venstre bakhjul og hgyre bakhjul.
Trykk pa OK etter at du har skrevet inn alle verdiene. Hvis verdiene er riktige, trykk pa Ja for &
fortsette.

Whee! housing rim height (mm)

LF RF |

|

LR RR |
Chuose whes! housing, inpot the
height

Figur 6-158 Inngaende hjulhus felghgyde

2. Vent til skjermen viser «Kalibrering vellykket, ingen feil», og trykk deretter p& OK for & fullfgre
kalibreringen.

278



| MadhveTensaedbyGoode
7 Vedlikehold og service

7.1 Vedlikeholdsinstruksjoner

7.1.1 Vedlikehold av kalibreringsramme

7.1.1.1 Vedlikehold av kamera

Hold hender og verktay unna kameralinseomradet.

IKKE forsgk & rengjgre kameralinsen med vanlig vindusrens og en Klut, eller ved & bldse pa den med verkstedluft.

Hvis rengjgring noen gang blir ngdvendig, bar det gjgres med spesiell optisk rensevaeske og/eller Iuft pa boks.

7.1.1.2 Kjedevedlikehold

For at kalibreringsrammen skal Igfte og falle jevnt, pafar rustbeskyttelsesolje pa begge kjedene hver sjette méned.

) |GG R [ RO [ (RG]

Vedlikeholdsmetode: Plasser kjedene gjennom hullene pa begge sider av kalibreringsrammen, og

péafar rustbeskyttelsesolje langs overflaten av kjedene.
7.1.1.3 Vedlikehold av finjusteringsmekanisme

For at finjusteringsmekanismen skal fungere problemfritt, ma du tilsette fett i mekanismen hver sjette maned.
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Vedlikeholdsmetode: Bruk en fettpresse til a rette gjengene, lagrene, girene og andre
arbeidende deler pé finjusteringsmekanismens knotter vertikalt og fyll dem. Roter deretter
hver knott frem og tilbake 2 eller 3 ganger for & sikre at fettet er jevnt fordelt.

7.1.1.4 Vedlikehold av tverrstangfaringsskinne

For at glideplatene skal fungere problemfritt, ma du pafere rustbeskyttelsesolje pa
tverrstangens fgringsskinn hver sjette maned.
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Vedlikeholdsmetode: Tark av fgringsskinnene med en tarr klut, pafar rustbeskyttelsesolje, og beveg deretter
glideplaten frem og tilbake 2 eller 3 ganger for & fordele oljen jevnt.

7.1.1.5 Vedlikehold av glideplate

For at glideplaten skal fungere jevnt og uten stgy, m& du smare den med fett én gang i aret.

Vedlikeholdsmetode: Fglg instruksjonene i «Ettersalgshandboken» for & fierne venstre og hgyre glideplate. Fjern

deretter plateforbindelsesenheten (1) for & fa tilgang til girsettet. Smar fett p& girene og roter giret som er plassert
over koderen og utenfor glideplatene for & sikre at fettet er jevnt fordelt.

7.1.1.6 Vedlikehold av foldemekanismen

For at foldemekanismen skal fungere jevnt og uten stay, vennligst legg til
smareolje til den hver sjette maned.

Vedlikeholdsmetode: P&fgr smgreolje direkte pa hullene i friksjonsdelene.

7.1.2 Vedlikehold av mal

IKKE bruk harde gjenstander til & sla eller ripe overflaten p4 malet, da dette kan fare til at malet ikke kan
identifiseres. Veer oppmerksom pa at smuss, olje eller fett ogsa kan forarsake skade pa mélet.
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identifikasjonsproblemer.

P& skjermbildet for malmgnsteret vises falgende rade ikon p& malmgnsteret, noe som betyr at malet
kan trenge rengjgring.

® Rgadt ikon: Malet ble ikke funnet.

Det anbefales ikke & bruke handklezer eller filler ndr du rengjer malet, da fibrene holder pa fettet, som vil
avsettes tilbake pa overflaten av mélet i en tynn film etter hvert som du tarker av.

Bruk et mildt rengjgringsmiddel og myke papirhandkleer til & tarke av overflaten pd mélene.

IKKE spyl eller senk mélene i vann, og spray heller rengjaringsmiddel direkte pa malet. Dette kan skade
de optiske komponentene. Terk av hele mélet grundig nar du rengjer det.

7.2 Serviceprosedyrer

Denne delen presenterer informasjon om feilsgking, teknisk stgtte, reparasjonsservice og sgknad om
reservedeler eller valgfrie deler.

7.2.1 Egenkontroll
1. Etter at du har trakket pa fotbremsen, er det en jekk oppe eller bremsen er ikke stram.
y Sjekk om bakken er i vater, hvis ikke, flytt til et plant sted;
2. Laftemekanismen til kalibreringsrammen fungerer ikke.
y Sjekk om strgmledningen er godt tilkoblet;
y Sjekk om strgmbryteren pa kalibreringsrammen er pa;
y Sjekk om N@DSTOPP-knappen er p3;
y Sjekk om armene pa tverrstangen er utfoldet og last;
y Sjekk om du har ventet i mer enn 5 sekunder pa at systemet skulle sl& seg p4;
y Sjekk om kalibreringsrammen nar nedre grenseposisjon/gvre grenseposisjon.
3. Leftemekanismen til kalibreringsrammen er vanskelig a lafte eller falle.

y Sjekk om de monterte ADAS-verktgyene, mgnsterplatene eller andre verktgy blokkerer
lgftemekanismen;

y Sjekk om ladeledninger eller andre ledninger er flokete.

y Sjekk om stangen for feste av mgnsterbrett er helt utstrakt.
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y Sjekk om skjermen er installert skjevt;
y Sjekk om det er hindringer rundt kalibreringsrammen.
4. Tverrstangsarmene kan ikke eller er vanskelige a folde sammen.

y Sjekk om den indre regde kolonnen i kalibreringsrammen er pa linje med advarselen
skilt;

y Sjekk om de monterte ADAS-verktgyene, mansterbrettene eller andre verktgyene er

fiernet;
V Sjekk at glideplaten glir vekk fra foldemekanismen;
y Sjekk om det er hindringer rundt kalibreringsrammen.
5. Tverrstangsarmene kan ikke eller er vanskelige & folde ut.

y Sjekk om den indre rgde kolonnen i kalibreringsrammen er pa linje med advarselen

skilt;
y Sjekk om knotten pa foldemekanismen er dreid til grensen;
y Sjekk om kjedet gar jevnt eller er skadet;
y Sjekk om det er hindringer rundt kalibreringsrammen.
6. Glideplatene kan ikke eller er vanskelige a bevege.
y Sjekk om tverrstangen har falt ned og er godt festet;

y Sjekk om det finnes fremmedlegemer i kjettingkanalen inne i tverrstangen og

sorg for at kjedeskruene ikke er Igse;
y Sjekk om det finnes fremmedlegemer mellom glideplatene og feringsskinnene;
y Sjekk om det finnes fremmedlegemer mellom tannhjulene pa glideplatene og tannstengene;
y Serg for at sikkerhetsstroppene pa glideplatene er innenfor de angitte omradene;

y Vri pa glideplatene for & se om noen fremmedlegemer faller ut.

7. Glideplatene faller unormalt nér tverrstangen er foldet.

y Sjekk om ristene er lgse;

y Sjekk om girene har lgsnet.

7.2.2 Ettersalgstjenester

7.2.2.1 Vedlikehold pa stedet

1. Leftemekanismen til kalibreringsrammen fungerer fortsatt ikke etter egenkontroll.
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y Ga inn i fabrikkmodus av ettersalgsservicepersonell for & sjekke statusen til hver
sensor og motorbrems;

y Fjern bakdekselet for & sjekke om kablene er Igse, gdelagte osv.

2. Laftemekanismen til kalibreringsrammen er fortsatt vanskelig & lgfte eller falle etter selv-

undersgkelse.

y Sjekk om strukturen til kalibreringsrammen er deformert av ettersalgsservice
servicepersonell pa stedet;

y Ga inn i fabrikkmodus, sjekk statusen til hver sensor og motorbrems;
y Fjern bakdekselet for & sjekke om kablene er lgse, gdelagte osv.

3. Kalibreringsrammen lgfter seg og faller med tydelig unormal stgy og sitter fast.

y Ga inn i fabrikkmodus av ettersalgsservicepersonell for & sjekke statusen til hver
sensor og motorbrems;

y Fjern bakdekselet for & sjekke om kablene er lgse, gdelagte osv.

4. Nar kalibreringsrammen er slatt p4, kan den ikke sta stille i noen hgyde eller synke av seg
selv.

y La servicepersonell ga inn i fabrikkmodus for & kontrollere motorbremsens tilstand;

y Fjern bakdekselet for & sjekke om kablene er lgse, gdelagte osv.
5. De viktigste delene av kalibreringsrammen er litt Igse.

y Inspeksjon pa stedet av kundeservicepersonell for & avgjgre om det er
normalt, eller om den ma repareres eller byttes ut.

6. Andre problemer brukere ikke kan reparere gjennom egenkontroll.
7.2.2.2 Retur til filialen

1. Sparsmalet er fortsatt ulgst etter at kundeservicepersonell har veert pa stedet
undersgkelse.

y Avdelingspersonalet vil kontakte FoU-avdelingen pa hovedkontoret for & sjekke
kalibreringsrammestrukturen, maskinvare og programvare osv., og tilby lgsninger i
samarbeid.

7.2.2.3 Retur til hovedkvarteret

1. Sparsmalet er fortsatt uavklart etter at kundeservicepersonell har veert pa stedet
undersgkelse.

284



y FoU-personellet ved hovedkvarteret vil sjekke kalibreringsrammestrukturen, maskinvare og programvare,
osv.

2. Nar kalibreringsrammen er slatt av, kan den ikke sta stille i noen hgyde og vil synke av seg selv.

y FoU-personellet ved hovedkvarteret vil sjekke alle deler av kalibreringsrammestrukturen for & feilsgke.

3. Alvorlig Igsning eller brudd pa viktige komponenter i kalibreringsrammen.

y FoU-personellet ved hovedkvarteret vil siekke alle deler av kalibreringsrammestrukturen for & feilsagke.

7.2.3 Utskifting av deler
y Delene brukerne kan bytte ut selv

1. Hjul
2. Fotbrems
3. Frontdekselet pa den ytre sagylen
4. Frontdekselet pa den indre sgylen
5. Eksterne ledninger som stramledning, ladeledning, skjermledninger osv.
6. Venstre og hgyre skyveplater
7. Midtre glideplate
8. Mgnsterbrettholder
9. L8sen pé foldemekanismen
10. Nettbrettstativ
11. Skjermfeste
12. Overvak
13. Toppdekselet pa den indre sgylen

y Delene ma byttes ut av kundeservicepersonell

1. Base
2. Bakdeksel
3. Innvendige ledninger

4. Intern maskinvare
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5.12 V/24 V ladeport

6. Handtak eller handtakholder

7. Kontrollknapppanel
8. Kjede
9. Hengsel pa foldemekanismen
10. Friksjonsdeler i foldemekanismen
11. Kamera (omkalibrering ngdvendig)
y Delene ma returneres til avdelingen for utskifting
1. Elektrisk stgtstang eller motor
2. Kolonnesystem

3. Finjusteringsmekanisme

4. Tverrstang
5. Hovedkontroll

6. Styreskinne for innersgyle

7.2.4 Teknisk stgtte

Hvis du har spgrsmal eller problemer med bruken av produktet, kan du kontakte oss (se kontaktinformasjonen
nedenfor) eller din lokale distributar.

Kinas hovedkvarteralter

y Telefon: +86 (0755) 8614-7779 (mandag—fredag, 09.00-18.00 Beijing-tid) y E-post:

support@autel.com y Adresse: 2.
etasje, Caihong Keji-bygningen, 36 Hi-tech North Six Road, Songpingshan-samfunnet, Xili-distriktet, Nanshan-
distriktet, Shenzhen by, Kina

y Nettside: www.autel.com

Alter Nord-Amerika

y Telefon: 1-855-288-3587 (mandag—fredag, 09.00-18.00 gstlig tid) ¥ E-post:

ussupport@autel.com ¥ Adresse: 36
Harbor Park Drive, Port Washington, New York, USA 11050

y Nettside: www.autel.com/us

Alter Europa
y Telefon: +49(0)89 540299608 (mandag—fredag, 09.00-18.00 Berlin-tid)
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y E-post: support.eu@autel.com Y Adresse:
Landsberger Str. 408, 81241 Minchen, Tyskland

y Nettside: www.autel.eu
APAC-alteret

Japan:

y Telefon: +81-045-548-6282

y E-post: suppartjp@autel com  Adresse:
6. etasje, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033 Japan

y Nettside: www.autel.com/jp

Australia:

y E-post: ausuppart@autel com § Adresse:
Unit 5, 25 Veronica Street, Capalaba

IMEA Autel

y Telefon: +971 585 002709 (i De forente arabiske

emirater) y E-past: imea-support@autel com §

Adresse: 906-17, Preatoni Tower (Cluster L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubai,
y Nettside: www.autel.com

Latin-Amerika alter

Mexico:

y Telefon: +52 33 1001 7880 (spansk i Mexico) y E-post:
latsupport@autelcom ¥ Adresse* Avenida.

Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
Mexico

Brasil:

y E-post: brsuppart@autel com § Adresse:
900, rom 32, Campinas, SP, Brasil

y Nettside: www.autel.com/br
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7.2.5 Reparasjonstjeneste
Hvis det blir ngdvendig & returnere enheten for reparasjon, kan du laste ned reparasjonstjenesten fra
www.autel.com og fylle den ut. Fglgende informasjon mé inkluderes:
y Kontaktnavn
y Returadresse

y Telefonnummer

y Produktnavn

y Fullstendig beskrivelse av problemet y Kjgpsbevis
for garantireparasjoner ¥ Foretrukket betalingsmate for
reparasjoner utenfor garantien

(@) MERK

For reparasjoner utenfor garantien kan betaling gjgres med Visa, MasterCard eller med godkjente kredittvilkar.

Send enheten til din lokale agent, eller til adressen nedenfor:

2. etasje, Caihong Keji-bygningen, 36 Hi-tech North Six Road, Songpingshan-samfunnet,
Xili underdistrikt, Nanshan-distriktet, Shenzhen, Kina

7.2.6 Andre tjenester

Du kan kjgpe tilleggsutstyr direkte fra Autels autoriserte verktgyleverandgrer og/eller din lokale distributar eller
agent.

Bestillingen din bgr inneholde falgende informasjon:
y Kontaktinformasjon

y Produkt- eller delnavn y
Varebeskrivelse y

Kjgpsantall
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8 Samsvarsinformasjon

FCC-samsvar FCC-ID: WQ8-DA2411

Dette utstyret er testet og funnet & overholde grensene for en digital enhet i klasse B, i
henhold til del 15 av FCC-reglene. Disse grensene er utformet for & gi rimelig beskyttelse
mot skadelig interferens i en boliginstallasjon. Dette utstyret genererer, bruker og kan
utstrale radiofrekvensenergi, og hvis det ikke installeres og brukes i samsvar med
instruksjonene, kan det forarsake skadelig interferens for radiokommunikasjon. Det er
imidlertid ingen garanti for at interferens ikke vil oppsta i en bestemt installasjon. Hvis dette
utstyret forarsaker skadelig interferens for radio- eller TV-mottak, noe som kan bestemmes
ved a sla utstyret av og pd, oppfordres brukeren til & preve a korrigere interferensen ved a

gjare ett eller flere av fglgende:
tiltak:

y Juster eller flytt mottakerantennen.
y @k avstanden mellom utstyret og mottakeren.

y Koble utstyret til en stikkontakt pa en annen krets enn den som er koblet til
mottakeren er tilkoblet.

y Kontakt forhandleren eller en erfaren radio-/TV-tekniker for & f& hjelp.

Forsiktig: Endringer eller modifikasjoner p& denne enheten som ikke er uttrykkelig godkjent
av produsenten, kan ugyldiggjere din rett til & bruke dette utstyret.

Denne enheten er i samsvar med del 15 av FCC-reglene. Bruk er underlagt fglgende to betingelser:

(1) Denne enheten ma ikke forarsake skadelig interferens, og (2) denne enheten ma godta enhver

mottatt interferens, inkludert interferens som kan forarsake ugnsket drift.

Dette utstyret overholder FCCs grenseverdier for stralingseksponering som er angitt for en ukontrollert
Dette utstyret skal installeres og brukes med en minimumsavstand p& 20 cm mellom
radiatoren og kroppen din.
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ISED-erkleering

Norsk: Denne enheten inneholder lisensfrie sendere/mottakere som er i samsvar med Innovation, Science and
Economic Development Canadas lisensfrie RSS-er.
Driften er underlagt falgende to betingelser:

(1) Denne enheten ma ikke forarsake forstyrrelser.

(2) Denne enheten ma tale all interferens, inkludert interferens som kan for&rsake ugnsket drift av enheten.

Det digitale apparatet er i samsvar med den kanadiske standarden CAN ICES-3 (B)/NMB-3 (B).

Denne enheten inneholder lisensfrie sendere/mottakere som overholder Innovation, Science and Economic

Development Canadas lisensfrie RSS-standard(er).

Operasjonen er underlagt falgende to betingelser:
(1) Denne enheten mé ikke forarsake forstyrrelser.

(2) Denne enheten ma tale all interferens, inkludert interferens som kan for&rsake ugnsket drift av enheten.

Kanadisk kompatibel CIEM digital enhet kan - 3 (b) / nmb - 3 (b).

Denne enheten oppfyller unntaket fra grensene for rutinemessig evaluering i avsnitt 6.3 i RSS 102 og samsvar
med RSS 102 RF-eksponering. Brukere kan fa kanadisk informasjon om RF-eksponering og samsvar.

Denne enheten er i samsvar med unntaket fra de gjeldende evalueringsgrensene i avsnitt 6.3 i CNR-102 og
samsvar med RSS 102 for RF-eksponering. Brukere kan innhente kanadiske data om RF-felteksponering og
samsvar.

Dette utstyret overholder de kanadiske grenseverdiene for stralingseksponering som er angitt for en
ukontrollert miljg.

Dette utstyret overholder kanadiske grenseverdier for stralingseksponering som er fastsatt for et ukontrollert
miljga.
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Dette utstyret skal installeres og brukes med en minimumsavstand p& 20 cm mellom
radiatoren og kroppen din.

Dette utstyret skal installeres og brukes med en minimumsavstand p& 20 cm mellom
radiatoren og kroppen din.

Enheten for drift i bAndet 5150-5250 MHz er kun for innendgars bruk for & redusere
potensialet for skadelig interferens med mobile satellittsystemer pd samme kanal.

Enheten som er ment a operere i 5150-5250 MHz-bandet er kun beregnet for innendars
bruk for & redusere potensialet for skadelig interferens.
mobile satellittsystemer med felles kanal.

Denne radiosenderen (ISED-sertifiseringsnummer: 10826A-DA2411) er godkjent av Industry Canada for bruk
med antennetypene som er oppfart med den maksimalt tillatte forsterkningen som er angitt. Antennetyper som
ikke er inkludert i denne listen, og som igjen har stgrre enn den maksimale forsterkningen som er angitt for den

typen, er strengt forbudt for bruk med denne enheten.

Denne radiosenderen (ISED-sertifiseringsnummer: 10826A-DA2411) er godkjent av Industry
Canada for bruk med antennetypene som er oppfart nedenfor, og med maksimal tillatt
forsterkning. Antennetyper som ikke er inkludert i denne listen, og hvis forsterkning er hgyere
enn den angitte maksimale forsterkningen, er strengt forbudt for drift av senderen.

CE-samsvar

RED-direktivet 2014/53/EU

RoHS-samsvar

Denne enheten erkleeres & veere i samsvar med det europeiske RoHS-direktivet 2011/65/EU.
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| MechnaTeesmedpySoose
O Garanti

9.1 Begrenset garanti pa to ar

Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (Selskapet) garanterer overfor den opprinnelige kjgperen
av denne enheten at dersom dette produktet eller noen del av det under normal forbrukerbruk

og -forhold viser seg & ha material- eller produksjonsfeil som resulterer i produktfeil innen en
toarsperiode fra kjgpsdatoen, vil slike feil bli reparert eller erstattet (med nye eller ombygde deler)
med kjgpsbevis, etter selskapets valg, uten kostnad for deler eller arbeid som er direkte relatert
til feilen(e).

@ NOTE

Hvis garantiperioden er i strid med lokale lover og forskrifter, ma du overholde relevante lokale
lover og forskrifter.

Selskapet er ikke ansvarlig for tilfeldige skader eller fglgeskader som falge av bruk, misbruk
eller montering av enheten. Enkelte stater tillater ikke begrensninger pa hvor lenge en
underforstatt garanti varer, s begrensningene ovenfor gjelder kanskje ikke for deg.

Denne garantien gjelder ikke for:
a) Produkter som har veert utsatt for unormal bruk eller unormale forhold, ulykker, feilhdndtering,

forsgmmelse, uautoriserte endringer, misbruk, feil installasjon eller reparasjon eller feil oppbevaring;

b) Produkter hvis mekaniske serienummer eller elektroniske serienummer er blitt
fiernet, endret eller gdelagt;

c) Skade forarsaket av hgye temperaturer eller ekstreme miljgforhold
forhold,;

d) Skade som falge av tilkobling til eller bruk av tilbehgr eller annet produkt som ikke er godkjent
eller autorisert av selskapet;

e) Defekter i utseende, kosmetiske, dekorative eller strukturelle gjenstander som innramming og
ikke-operative deler.

f) Produkter som er skadet av ytre arsaker som brann, smuss, sand, batterilekkasje, gdelagt
sikring, tyveri eller feil bruk av elektriske kilder.

O vkTiG

Alt innhold p& produktet kan bli slettet under reparasjonsprosessen. Du bar ta en sikkerhetskopi av alt innhold pa

produktet far du leverer produktet til garantiservice.
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