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Veiligheidsinformatie

Voor uw eigen veiligheid en de veiligheid van anderen, en om schade aan de apparatuur en de voertuigen waarop
de apparatuur wordt gebruikt te voorkomen, is het belangrijk dat alle personen die de apparatuur bedienen of

ermee in contact komen, de veiligheidsinstructies in deze handleiding lezen en begrijpen.

Er zijn talloze procedures, technieken, gereedschappen en onderdelen nodig voor het onderhoud van voertuigen,
evenals de vaardigheden van de persoon die het werk uitvoert. Vanwege het enorme aantal testtoepassingen en
de variaties in de producten die met deze apparatuur kunnen worden getest, kunnen we onmogelijk advies of
veiligheidswaarschuwingen geven die in alle omstandigheden van toepassing zijn. Het is de verantwoordelijkheid
van de autotechnicus om kennis te hebben van het te testen systeem. Het is cruciaal om de juiste servicemethoden
en testprocedures te gebruiken. Het is essentieel om tests op een geschikte en acceptabele manier uit te voeren,
zodat uw veiligheid, de veiligheid van anderen in de werkomgeving, het gebruikte apparaat of het te testen

voertuig niet in gevaar komt.

Raadpleeg en volg voér gebruik van de apparatuur altijd de veiligheidsvoorschriften en de toepasselijke
testprocedures van de fabrikant van het te testen voertuig of de apparatuur. Gebruik de apparatuur uitsluitend
zoals beschreven in deze handleiding. Zorg ervoor dat u alle veiligheidsvoorschriften en instructies in deze

handleiding leest, begrijpt en opvolgt.
Veiligheidsberichten

Veiligheidsberichten worden gegeven om persoonlijk letsel en schade aan apparatuur te voorkomen.
Alle veiligheidsberichten worden voorafgegaan door een signaalwoord dat het gevaarniveau aangeeft.

AGEVAAR

Geeft aan dat er sprake is van een onmiddellijk gevaarlijke situatie die, indien deze niet wordt vermeden, kan

leiden tot de dood of ernstig letsel van de gebruiker of omstanders.

A WAARSCHUWING

Geeft een mogelijk gevaarlijke situatie aan die, indien deze niet wordt vermeden, kan leiden tot de dood of ernstig

letsel van de gebruiker of omstanders.

Veiligheidsinstructies

De in dit document vermelde veiligheidsberichten hebben betrekking op situaties waarvan Autel op het moment van publicatie op de hoogte was.
Autel kan niet alle mogelijke gevaren kennen, inschatten of u hierover adviseren. U moet er zeker van zijn dat de

omstandigheden of serviceprocedures die u tegenkomt uw persoonlijke veiligheid niet in gevaar brengen.



A GEVAAR

Zorg ervoor dat de serviceruimte GOED geventileerd is wanneer een motor draait, of sluit een uitlaatgasafvoersysteem

aan op het uitlaatsysteem van de motor. Motoren produceren koolmonoxide, een geurloos, giftig gas dat een tragere

reactietijd veroorzaakt en kan leiden tot ernstig persoonlijk letsel of zelfs de dood.

A Het wordt afgeraden om een koptelefoon op een hoog volume te gebruiken

Langdurig luisteren naar een hoog volume kan leiden tot gehoorverlies.
A Veiligheidswaarschuwingen

y Voer autotests altijd uit in een veilige omgeving.
y Draag veiligheidsoogbescherming die voldoet aan de ANSI-normen.

y Houd kleding, haar, handen, gereedschap, testapparatuur, enz. uit de buurt van alle bewegende of hete

motoronderdelen.
y Gebruik het voertuig in een goed geventileerde werkruimte, want uitlaatgassen zijn giftig.

y Zet de transmissie in PARK (voor automatische transmissie) of NEUTRAAL (voor handgeschakelde transmissie).
transmissie) en zorg ervoor dat de parkeerrem is aangetrokken.
y Plaats blokken voor de aandrijfwielen en laat het voertuig nooit onbeheerd achter tijdens het rijden.

testen.

y Wees extra voorzichtig bij het werken rond de bobine, verdelerkap, bougiekabels en bougies. Deze onderdelen

creéren gevaarlijke spanningen wanneer de motor draait.

y Zorg dat u een brandblusser bij de hand hebt die geschikt is voor benzine-, chemische en elektrische branden.

y Sluit geen testapparatuur aan of koppel deze niet los terwijl het contact aan staat of de motor draait.

y Houd de testapparatuur droog, schoon en vrij van olie, water of vet. Gebruik indien nodig een mild reinigingsmiddel
op een schone doek om de buitenkant van de apparatuur schoon te maken.

y Rijd niet tegelijkertijd met het voertuig en de testapparatuur. Elke afleiding kan een ongeval veroorzaken.

y Raadpleeg de servicehandleiding van het voertuig dat wordt onderhouden en volg alle diagnostische procedures
en voorzorgsmaatregelen. Indien u dit niet doet, kan dit leiden tot persoonlijk letsel of schade aan de
testapparatuur.

y Om schade aan de testapparatuur of het genereren van valse gegevens te voorkomen, moet u ervoor zorgen dat

de accu van het voertuig volledig is opgeladen en dat de verbinding met de DLC van het voertuig schoon is en
zeker.

y Plaats de testapparatuur niet op de verdeler van het voertuig. Sterke elektromagnetische interferentie kan de
apparatuur beschadigen.



LASERSTRALING

/\

Richt de laserstraal nooit op mensen, vooral niet op hun gezicht of ogen.

LASER

2

Met laserapparatuur worden apparaten, systemen of testopstellingen bedoeld die laserstraling opwekken,

overbrengen of gebruiken.

De klasse van het laserapparaat geeft het potentiéle gevaar aan dat gepaard gaat met de toegankelijke
laserstraling. Bij laserapparatuur van klasse 2 bevindt de toegankelijke laserstraling zich in het zichtbare

spectrumbereik (400 nm tot 700 nm).

De oogleden bieden voldoende bescherming tegen onbedoeld kortstondig oogcontact met dergelijke laserstraling.
Laserapparaten van klasse 2 mogen daarom zonder verdere voorzorgsmaatregelen worden gebruikt, mits de
gebruiker absoluut niet langdurig (> 0,25 s) of herhaaldelijk in de laser of direct gereflecteerde laserstraling hoeft

te kijken.

A WAARSCHUWING

Het innemen van medicijnen of het drinken van alcohol vertraagt de reflexwerking van de oogleden.
Dit brengt een bijzonder risico met zich mee. Het dragen van een laserveiligheidsbril met beschermingsniveau R1

wordt aanbevolen voor iedereen die onder invloed is van medicijnen.

Personen die niet zijn opgeleid in het werken met laserapparatuur en op de hoogte zijn van de gevaren van
laserstraling, mogen geen werkplekken betreden waar met laserstralen of een laseruitzendend apparaat wordt

gewerkt.
Veiligheidsmaatregelen:

y De operator moet de waarschuwing “Waarschuwing voor laserstraal” op ooghoogte en op een zichtbare manier
op het meetstation plaatsen.
y Kijk niet rechtstreeks in de laserbron. y De gebruiker

moet zich houden aan het beoogde gebruik.



INFRAROODSTRALING

Infraroodapparaat aan de binnenkant. Vermijd directe blootstelling aan de ogen.
Heet oppervlak. Vermijd direct contact.
Veiligheidsmaatregelen:

y De operator moet de waarschuwing “Waarschuwing voor infraroodstraling” op ooghoogte plaatsen en
op een zichtbare wijze op het meetstation.
y Kijk niet rechtstreeks in de IR-bron. y De

gebruiker moet het beoogde gebruik van het product naleven.

DRAAG VEILIGHEIDSSCHOENEN

Veiligheidsschoenen zijn verplicht.

Bij werkzaamheden met risico op voetletsel moet de noodzaak van het dragen van beschermende schoenen
worden benadrukt. Voetletsel kan bijvoorbeeld ontstaan door het omvallen of vallen van gereedschap of

werkstukken, beknelling van de voet, spijkers of metaalsplinters in de zolen, enz.

Veiligheidsmaatregelen:

y De operator moet het verplichte bord “Draag veiligheidsschoenen” op ooghoogte en goed zichtbaar op het

meetstation plaatsen.

y Operators moeten altijd de aanbevolen beschermende schoenen dragen.
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1 Deze handleiding gebruiken

Deze handleiding bevat instructies voor het gebruik van het apparaat.

Sommige illustraties in deze handleiding kunnen modules en optionele apparatuur bevatten die niet in uw
systeem zijn opgenomen. Neem contact op met uw salesvertegenwoordiger voor de beschikbaarheid van

andere modules en optionele gereedschappen of accessoires.

1.1 Conventies

De volgende conventies worden gebruikt:
1.1.1 Vetgedrukte tekst
Vetgedrukte tekst wordt gebruikt om selecteerbare items, zoals knoppen en menuopties, te markeren.

Voorbeeld:

y Tik op OK.
1.1.2 Opmerkingen en belangrijke berichten
1.1.2.1 Opmerkingen

Een OPMERKING geeft nuttige informatie, zoals aanvullende uitleg, tips en opmerkingen.

Voorbeeld:

@ OPMERKING

Nieuwe batterijen bereiken hun volledige capaciteit na ongeveer 3 tot 5 laad- en ontlaadcycli.

1.1.2.2 Belangrijk

BELANGRIJK geeft een situatie aan die, indien niet vermeden, kan leiden tot schade aan de tablet of het voertuig.

Voorbeeld:

o BELANGRIJK
Houd de kabel uit de buurt van hitte, olie, scherpe randen en bewegende onderdelen. Vervang beschadigde
kabels onmiddellijk.




1.1.3 Hyperlinks

Hyperlinks zijn beschikbaar in elektronische documenten. Blauwe cursieve tekst geeft een selecteerbare hyperlink aan;

blauwe onderstreepte tekst geeft een websitelink of een e-mailadres aan.

1.1.4 lllustraties

Omdat de illustraties in deze handleiding voorbeelden zijn, kan het daadwerkelijke testscherm per getest voertuig

verschillen. Volg de menutitels en instructies op het scherm om de juiste optie te selecteren.

De illustraties zijn gebaseerd op de standaardinstellingen in ADAS & Aligner-instellingen. U kunt de instellingen
aanpassen aan uw behoeften en de werkelijke situatie. Raadpleeg Aligner & ADAS-instellingen voor meer informatie

over het wijzigen van de standaardinstellingen.

De illustraties met klemmen in deze handleiding zijn gebaseerd op het gebruik van bandenklemmen. De procedures

voor het gebruik van bandenklemmen voor kalibratie worden in deze handleiding geillustreerd.

1.1.5 Procedures
Een pijlpictogram geeft een procedure aan.

Voorbeeld:

y Om de camera te gebruiken

1. Tik op de cameraknop . Het camerascherm opent.

2. Stel het vast te leggen beeld scherp in de zoeker.

3. Tik op het camerapictogram aan de rechterkant van het scherm. De zoeker toont nu
de gemaakte foto en slaat deze automatisch op.

4. Tik op de miniatuurafbeelding in de rechterbovenhoek van het scherm om de opgeslagen gegevens te bekijken
afbeelding.

5. Tik op de Terug- of Home- knop om de camera-applicatie af te sluiten.



| MadhveTensaedbyGoode
2 Algemene inleiding

Het Autel volledig geautomatiseerde ADAS-kalibratie- en wieluitlijnsysteem 1A1000 (hierna "IA1000WA"
genoemd) is een volledig geautomatiseerd systeem voor ADAS-kalibratie, geavanceerde diagnostiek en
wieluitlijning. Met behulp van de IA1000WA kunnen bestuurders rechtdoor blijven rijden, mogelijke gevaren
voorspellen, enzovoort.

De IA1000WA geeft voertuigspecifieke, stapsgewijze instructies via de compatibele diagnosetablet, waardoor
de technicus efficiénte en nauwkeurige kalibraties op voertuigen kan uitvoeren.

2.1 Veiligheidsinstructies en voorzorgsmaatregelen

1. Controleer de voeding, zorg ervoor dat de voedingsspanning stabiel en correct is
geaard.

2. Plaats het snoer zorgvuldig, zodat het niet blijft haken of in de knoop raakt.
3. Om het risico op een elektrische schok te verminderen, mag u het apparaat niet op regenachtige of natte grond gebruiken.
4. Gebruik of bewaar het apparaat niet op plaatsen met veel rook, stof of mist.

5. Wanneer het kalibratieframe naar de gewenste positie is verplaatst, moet u op de knop drukken.
voetrem om te voorkomen dat het kalibratieframe beweegt.

6. Vermijd het gebruik van het kalibratieframe in een omgeving met sterke trillingen of harde wind. Een wiebelig

kalibratieframe leidt namelijk tot onnauwkeurige meetresultaten.

7. Lees en volg alle waarschuwingslabels op het kalibratieframe en andere gereedschappen. Onjuist gebruik
kan persoonlijk letsel veroorzaken en de levensduur van het kalibratieframe verkorten.

8. Volg de instructies in deze handleiding om het kalibratieframe en andere

hulpmiddelen.

2.2 Productbeschrijving

2.2.1 Kalibratiekader

Het IALO00WA-kalibratieframe is stabiel en betrouwbaar gebouwd. Het biedt optische doelplaatsing, nauwkeurige
camera- en lasergestuurde positionering van blinde vlek-, ACC- en AVM-patronen, compensatie van oneffen
vloeren en uitgebreide doelvalidatie en -rapportage. Robotische verticale en horizontale LDW-doelplaatsing in
één stap, via fysieke doelen of een beschikbaar 27-inch digitaal doelpaneel, verkort de handmatige bediening

en insteltijd aanzienlijk. Automatische pitch, roll, yaw en fijnafstelling van de robotische instellingen van voor

naar achter.



nauwkeurigheid verbeteren en menselijke fouten verminderen.

@ OPMERKING

y Verwijder alle obstakels en accessoires voordat u de dwarsbalk optilt of inklapt.

y Plaats de schuifplaten bij het vouwen niet in de buurt van de vouwverbinding.
y Om veiligheidsredenen mag u de dwarsbalk niet omhoog of omlaag brengen als de armen zijn ingeklapt.
y Het frame kan worden opgetild tot een maximale hoogte van 9 ft 1 in. (109 in.). Zorg ervoor dat

uw werkplek voldoende ruimte biedt om schade te voorkomen.
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Figuur 2-1 Kalibratieframe AUTEL-CSC1000

@ OPMERKING

y Een helder en vlak oppervlak van 4 m/13,2 ft lang en 5,33 m/10,92 ft breed
is vereist voor het plaatsen van het kalibratiekader.

y Voor het uitvoeren van de volledige wieluitlijning en ADAS-kalibratie is een oppervlak van 10 m/32,8 ft lang en
5 m/16,4 ft breed vereist.

Tabel 2-1 Specificaties kalibratieframe

Item Beschrijving
Model AUTEL-CSC1000
Nominaal vermogen 360 W
Voeding 100-264 V, 50/60 Hz
Kalibratieframe gevouwen
. 800 x 1000 x 1900 mm (31,50 x 39,37 x 74,80 inch)

Afmetingen

(B*H*D)



Item Beschrijving

Dwarsbalk uitgeklapt lengte 2700 mm (106,30 inch)

Dwarsbalk gevouwen lengte 400 mm (15,75 inch)

Kalibratieframeh
alibratieframehoogte 16702770 mm (65,75-109,06 inch)

Bereik

Hoogtebereik dwarsbalk 300-2500 mm (11,18-98,43 inch)
Cameranummers 6

Enkele camerapixel 3072*2048

Bedrijfstemp. -10-50 y (14-122 °F)
Opslagtemp. -20-60 y (-4—140 °F)

MaxiSys Ultra Tablet-serie (hierna te noemen “MaxiSys

Compatibele tablet
Ultra Tablet”)

Tabel 2-2 Uitleg van symbolen op het kalibratiekader

Symbool Naam Uitleg

| )] omHo0s Druk hierop om de dwarsbalk op te tillen.

OMLAAG Druk hierop om de dwarsbalk te laten zakken.

) NOODSTOP Druk hierop in geval van nood.




Symbool Naam Uitleg

USB-interface Om een USB-kabel aan te sluiten.

H D ml HDMl-interface Om een HDMI-kabel aan te sluiten.

& Waarschuwing voor laserstralen Waarschuwingsmarkering.

VOORZICHTIGHEID Waarschuwingsmerk.

Infraroodapparaat binnenin.

Waarschuwingsmerk.
Vermijd blootstelling van de ogen.
Heet oppervlak. Vermijd

Waarschuwingsmerk.
contact.
Beschermen tegen water Waarschuwingsmerk.
Beschermen tegen zonlicht Waarschuwingsmerk.
KNIEPUNT.
Let op je handen.

= Waarschuwingsmerk.

Houd uw handen vrij
tijdens de werking.
Niet op stappen of plaatsen
zware voorwerpen bovenop het Waarschuwingsmerk.

kalibratieframe.




Symbool Naam Uitleg
Explosief teken Waarschuwingsmerk.
Brandbaar bord Waarschuwingsmerk.
Bordje "NIET KANTELEN" Waarschuwingsmerk.

2.2.1.1 Vouwmechanisme

Er is een opvouwmechanisme waarmee u de linker- en rechterarm van de dwarsbalk kunt uitvouwen of
opvouwen.

Figuur 2-2 Vouwmechanisme

2.2.1.2 Bedieningsknoppen

Er zijn drie bedieningsknoppen beschikbaar: de noodstopknop, de knop OMHOOG en de knop OMLAAG.
De noodstopknop wordt gebruikt om het omhoog en omlaag bewegen van de dwarsbalk in noodgevallen
te stoppen, de knop OMHOOG wordt gebruikt om de dwarsbalk omhoog te brengen en de knop OMLAAG
wordt gebruikt om de dwarsbalk omlaag te brengen.



Figuur 2-3 Bedieningsknoppen

1. NOODSTOP-knop

2. OMHOOG-knop

3. OMLAAG-knop
2.2.1.3 Voetremmen

Aan de achterkant van het kalibratieframe zitten twee voetremmen. Als u het kalibratieframe stil wilt houden,

trapt u de voetremmen met uw voeten in.
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Figuur 2-4 Twee voetremmen

2.2.1.4 Camerakit

Eén centrale camera, één rechtercamera-unit en één linkercamera-unit zijn op de dwarsbalk gemonteerd. De
cameraset is een essentieel onderdeel bij het uitvoeren van ADAS-kalibratie en wieluitlijning.



@ OPMERKING

Wanneer u naar de voorzijde van het kalibratieframe kijkt, bevindt de linkercamera-eenheid zich aan de linkerkant

en de rechtercamera-eenheid aan de rechterkant.

y Centrale camera

De centrale camera wordt gebruikt om het beoogde doelwit te identificeren.

Afbeelding 2-5 Centrale camera AUTEL-CSC0500/18

1. USB-poort
2. Voedingspoort
y Rechter camera-eenheid

De rechter camera-eenheid, bestaande uit drie camera's, wordt gebruikt om het beoogde doel te identificeren.

Afbeelding 2-6 Rechter camera-eenheid AUTEL-CSC0500/18

1. USB-poort
2. Voedingspoort

y Linker camera-eenheid

De linker camera-eenheid, met twee camera's, wordt gebruikt om het beoogde doelwit te identificeren.



Afbeelding 2-7 Linkercamera-eenheid AUTEL-CSC0500/18

1. USB-poort

2. Voedingspoort

2.2.1.5 12 V/ 24 V extern netsnoer

Het externe 12V/24V-netsnoer is bevestigd aan de handgreep. Sluit het ene uiteinde van het snoer aan op de
DC-uitgang van het kalibratieframe; sluit het 12V-ingangssnoer aan op de stroomingang van de Autel-tablet of
Autel NV-kalibrator om het kalibratieframe op te laden.

U kunt ook de 24V-ingangskabel aansluiten op de voedingsaansluiting van de radarkalibratiebox. Het
kalibratieframe kan de radarkalibratiebox ook opladen.

Figuur 2-8 12 V/ 24 V extern netsnoer
2.2.1.6 24" LCD-touchscreenmonitor

De monitor kan het scherm automatisch delen met de tablet zodra er een Wi-Fi-verbinding is tussen het
kalibratieframe en de tablet.
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Figuur 2-9 24-inch LCD-touchscreenmonitor
y Om de touchscreen-monitor te gebruiken

1. Verwijder de beschermfolie rond de touchscreen-monitor.
2. Zet de monitor in een geschikte kijkpositie.

@ OPMERKING

Controleer na het verwijderen van de schuimvulling en het inschakelen van het kalibratieframe of de noodstopknop

per ongeluk is ingedrukt. Zo ja, draai de knop dan met de klok mee om hem los te maken.

3. Verwijder de beschermfolie van de kabels.

4. Controleer of de stroomkabel (1), HDMI-kabel (2) en USB-kabel (3) stevig zijn aangesloten op de
respectieve ingangspoorten op de touchscreen-monitor.

5. Het touchscreen is nu klaar voor gebruik.
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3 Inleiding tot accessoires

3.1 Standaardaccessoires

Tabel 3-1 Standaardaccessoires in wielklemversie (velgklem)

Naam Model Hoeveelheid

AUTEL-CSCO0500/19/LF

AUTEL-CSCO0500/19/RF

Wielklem (velg)

AUTEL-CSCO0500/19/LR 4 stuks
Klem)

AUTEL-CSCO0500/19/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Doel 4 stuks
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSCO0500/16/RR

R daal

empedaa AUTEL-CSC0500/26 1 sk
Depressor
Stuur AUTEL-CSC0500/27 L st
Houder Stand Gereedschap
Uitlijningshulpmiddel AUTEL-CSC0500/08 1 stuk
Inbussleutel (5 mm)

N.v.t. 1 stuk

Voor het installeren van uitlijnhulp
Wielblok N.V.t. 2 stuks
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Tabel 3-2 Standaardaccessoires in de wielklemversie (bandenklem)

Naam Model Hoeveelheid
AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSC0500/17/RF
Wielklem (Band AUTEL-CSCO500/17/LR 4 stuks
Klem)
AUTEL-CSC0500/17RR
AUTEL-CSCO0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Doel 4 stuks
AUTEL-CSC0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR
Rempedaal
AUTEL-CSC0500/26 1 stuk
Depressor
Stuur AUTEL-CSC0500/27 1 sk
Houder Stand Gereedschap
Uitlijningshulpmiddel AUTEL-CSC0500/08 1 stuk
Inbussleutel (5 mm)
N.v.t. 1 stuk
Voor het installeren van uitlijnhulp
Wielblok N.V.t. 2 stuks
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3.1.1.1 Wielklem (velgklem)

Door de wielklem (velgklem) AUTEL-CSCO0500/19 verticaal aan het wiel van het voertuig te bevestigen, wordt het
aangewezen doel AUTEL-CSC0500/16 vastgehouden, zodat de camerakit het kan identificeren.

Figuur 3-1 Wielklem (velgklem) AUTEL-CSC0500/19
1. Bevestigingsasgleuf — voor het plaatsen van de bevestigingsas van het doelwit.
2. Spanschroef — voor het vastdraaien van de ingebrachte bevestigingsas van het doel.
3. Vergrendelknop — om de wielklem (velgklem) op het wiel vast te draaien.
4. Pallengleuven — plaats de pallen in de daarvoor bestemde pallengleuven, afhankelijk van de diameter van het wiel.
5. Pallen — om de wielklem (velgklem) aan het wiel te bevestigen.
3.1.1.2 Wielklem (bandenklem)

Er zitten vier wielklemmen (bandenklemmen) in een set. Elke wielklem (bandenklem) moet op de bijbehorende
band worden gemonteerd. Voor banden met verschillende diameters heeft elke wielklem (bandenklem) drie

verstelstanden. De volgende banddiameters zijn voor elke versnelling geschikt:

y Eerste versnelling: 19-27 inch
y Tweede versnelling: 24-32 inch

y Derde versnelling: 30-37 inch

14



Figuur 3-2 Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17

1. Bedieningsknop
2. De groep

3. Palsleuf

4. Trekhendel

5. Til de handgreep op

6. Vergrendelingshendel
7. Asgleuf bevestigen
8. Vergrendelknop
Yy Montage van de wielklem (bandenklem)
1. Houd de hefhendel (5) vast en druk op de bedieningsknop (1) op de palgleuf (3).

2. Plaats de bijpassende pal in de palsleuf.

©

OPMERKING Zorg ervoor dat u eerst de pal met de trekhendel monteert en deze in de palgleuf installeert die zich het

dichtst bij de hefhendel bevindt. Monteer vervolgens de andere twee pallen op dezelfde manier.

3. Wanneer de pal volledig in de palsleuf is gestoken, laat u de bedieningsknop los —

de pal is goed gemonteerd.

4. Nadat alle drie de pallen goed zijn gemonteerd, kunt u de versnelling afstellen op basis van de diameter
van de band.

5. Druk op de bedieningsknop en trek de pallen omhoog of omlaag om de versnelling aan te passen.

6. Wanneer u een klik hoort, geeft dit aan dat de versnelling is afgesteld

succesvol. U kunt dan de bedieningsknop loslaten.

15



OPMERKING: Als er na het afstellen van de versnelling geen cijfer wordt weergegeven, staat de auto in de eerste
versnelling en kunt u de pallen alleen naar buiten trekken; als cijfer 2 wordt weergegeven, staat de auto in de tweede
versnelling; als cijfer 3 wordt weergegeven, staat de auto in de derde versnelling. Zorg ervoor dat de drie pallen in

dezelfde versnelling staan. Monteer de overige drie bandenklemmen zoals hierboven beschreven.

¥ Om het doel te installeren

1. Zodra de wielklem (bandenklem) is gemonteerd, haalt u het doelwit eruit dat bij de bandenklem past.

2. Houd de hefhendel (5) vast en laat de vergrendelingsknop (8) los.

3. Plaats de positioneringspen van het doel in het overeenkomstige montagegat, zodat het doel in de
bevestigingsasgleuf (7) kan worden geplaatst.

4. Draai de vergrendelingsknop vast nadat het doelwit goed is geplaatst.

©

OPMERKING De wielklem (bandenklem) en het doel moeten overeenkomen. Het doel linksachter moet bijvoorbeeld
op de wielklem linksachter (bandenklem) worden gemonteerd.

Yy Om een wielklem (bandenklem) op een band te monteren

1. Voordat u de wielklem (bandenklem) op een band monteert, moet u ervoor zorgen dat het doel goed is
gemonteerd en dat de versnelling is afgesteld op basis van de diameter van de band.

2. Houd de handgreep (5) vast en til de trekhandgreep (4) op om de wielklem (bandenklem) op de
overeenkomstige band te installeren.

3. Nadat alle pallen stevig aan de band zijn bevestigd, laat u de trekhendel los en
Vergrendel de vergrendelingshendel (6).

4. De wielklem (bandenklem) met doelwit is goed gemonteerd.

3.1.1.3 Doel

Er zijn vier targets. De voorste targets worden in de linker voorwielklemmen en de rechter voorwielklemmen geplaatst,
de achterste targets worden in de linker achterwielklemmen en de rechter achterwielklemmen geplaatst. Alle vier

targets worden gebruikt om de wieluitlijningsparameters nauwkeurig af te lezen.
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Figuur 3-3 Doel AUTEL-CSC0500/16

y Om de wielklem (velgklem) en het doel op het wiel te monteren
1. Verwijder de afdekkingen van de pallen van de velgklem.

2. Plaats de pallen in de daarvoor bestemde sleuven, afhankelijk van de wielmaat (geschikt voor wielen

met een diameter van 14 tot 23 inch).
3. Draai de vergrendelingsknop (3) los om de wielklem (velgklem) op het wiel te monteren.

4. Pas de instellingen naar behoefte aan en draai vervolgens de vergrendelingsknop vast zodat de

wielklem (velgklem) stevig op het wiel zit.

5. Draai de spanschroef (2) los en plaats de bevestigingsas van het doel in de bevestigingsasgleuf (1)
met de positioneringspen van het doel in het bijpbehorende montagegat. Draai de spanschroef weer
vast nadat het doel correct is geinstalleerd.

@ LET

OP: De wielklem (velgklem) en de target moeten op elkaar passen. De linker achter target moet bijvoorbeeld
op de linker achterwielklem (velgklem) worden gemonteerd.

17



3.1.1.4 Rempedaaldepressor

Het helpt bij het intrappen van het rempedaal.

Afbeelding 3-4 Rempedaaldepressor AUTEL-CSC0500/26
1. Haak
2. Snelontgrendelingssysteem
3. Contactbeugel rempedaal
V¥ Het monteren van de rempedaaldepressor
1. Klik het rempedaal vast in de contactbeugel van het rempedaal.

2. Druk hard naar beneden en pas het snelspansysteem aan, zodat de haken in de stoel vastklikken en

het rempedaal wordt geblokkeerd.
3.1.1.5 Stuurwielhouderstandaardgereedschap

Met het stuurwielhoudergereedschap kunt u de positie van het stuurwiel vastzetten en het voertuig uitlijnen.

Figuur 3-5 Stuurwielhouderstandaardgereedschap AUTEL-CSC0500/27
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1. Haak

2. Vergrendelknop
3. Snelontgrendelingssysteem
¥ Om het stuurwielstandaardgereedschap te installeren
1. Plaats het stuurwielstandaardgereedschap op de stoel.

2. Draai de vergrendelingsknop los.

3. Stel het snelspansysteem zo af dat de haken contact maken met het stuur,
waardoor de draaiing van het stuur wordt beperkt.

4. Draai de vergrendelingsknop vast om het vast te zetten.

3.1.1.6 Uitlijningshulpmiddel

Met behulp van de uitlijnhulp wordt de afstand van het kalibratieframe tot elke positie van
de carrosserie gemeten.

=0l
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Figuur 3-6 Uitlijnhulp AUTEL-CSC0500/08

1. Afstandsmeetdoel
2. Vergrendelknop
¥ Om de uitlijnhulp te installeren

1. Bevestig de basis en de stang bij het eerste gebruik met een schroef en de
inbussleutel (5 mm).

2. Draai de vergrendelingsknop los, bevestig het afstandsmeetdoel aan de staaf en

Draai de vergrendelknop vast.
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3.1.1.7 Wielblok

De wielblokkering wordt achter het wiel geplaatst om te voorkomen dat uw voertuig wegrolt.

Figuur 3-7 Wielblok

y Het plaatsen van de wielkeg
1. Parkeer het voertuig op een vlakke ondergrond.

2. Plaats de wielblokkering in het wiel zoals afgebeeld om te voorkomen dat het wiel vastloopt.
wegrollen.

Wheel Chock

3. Na gebruik opbergen.

3.2 Overige benodigde accessoires (niet meegeleverd)

3.2.1 Voor wieluitlijning en ADAS-kalibratie

Tabel 3-3 Voor wieluitlijning en ADAS-kalibratie

Naam Model

AUTEL-CSCO0500/10

Kalibratiebalk (voor bandenklem)
AUTEL-CSC0500/12

MaxiSys Ultra-tablet N.v.t.
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3.2.1.1 Kalibratiebalk

De kalibratiebalk met hoge meetnauwkeurigheid is een professioneel hulpmiddel voor het uitlijnen van wielen.
Voor het uitvoeren van een uitlijnkalibratie, nauwkeurigheidscontrole of wielklemkalibratie is een kalibratiebalk
vereist.

Figuur 3-8 Kalibratiebalk
¥ Om de wielklem (velgklem) op de kalibratiebalk te installeren
1. Verwijder de afdekkingen van de pallen van de wielklem (velgklem).
2. Plaats de pallen in de daarvoor bestemde palgleuven, overeenkomstig de grootte van de kalibratiebalk.

3. Draai de vergrendelingsknop van de wielklem (velgklem) los om deze op de velg te monteren.
kalibratiebalk.

4. Pas de instellingen naar behoefte aan en draai vervolgens de vergrendelknop vast zodat de wielklem
(velgklem) stevig op de kalibratiebalk zit.

¥ Om de wielklem (bandenklem) op de kalibratiebalk te installeren

1. Houd de hefhendel vast en til de trekhendel van de bandenklem op om de pallen te installeren
in de sleuven op de kalibratiebalk.

2. Wanneer de wielklem (bandenklem) goed op de kalibratiebalk is geinstalleerd, draait u de
vergrendelingshendel om de wielklem (bandenklem) stevig op de kalibratiebalk te vergrendelen.

3.2.1.2 MaxiSys Ultra Tablet

De IA1I000WA moet worden gebruikt met de MaxiSys Ultra-tablet. U kunt de wieluitlijning en ADAS-
kalibratiefunctie alleen uitvoeren wanneer de IALOOOWA is aangesloten op de MaxiSys Ultra-tablet.
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Figuur 3-9 MaxiSys Ultra Tablet

y Software-activering

Omdat de MaxiSys Ultra niet over een functie voor wieluitlijning beschikt, moet u eerst de toepassing Wieluitlijning
op de tablet activeren voordat u de functie Wieluitlijning uitvoert. Dit moet u doen nadat u een kaart voor

wieluitlijning en ADAS-kalibratie hebt gekocht op www.autel.com.

y Om de applicatie Wieluitlijning en ADAS-kalibratie te activeren
1. Controleer of de updates beschikbaar zijn voor de geregistreerde MaxiSys Ultra-tablet.
2. Selecteer Instellingen op het hoofdscherm van de tablet.
3. Tik op ADAS- en Alignerinstellingen.

4. Selecteer het kalibratiekader dat u wilt koppelen en voer vervolgens de validatiecode in van de

toepassingskaart Wieluitlijning en ADAS-kalibratie.
5. Download de software voor de wieluitlijning en ADAS-kalibratietoepassing.
y Kalibratieframeverbinding

Om communicatie tussen de tablet en de IALOOOWA tot stand te brengen, moet de tablet verbinding maken met

het kalibratieframe door de IA1000WA Wi-Fi te verbinden.

@ OPMERKING

Controleer de land-/regio-instellingen in het Android-systeem van de tablet voordat u het kalibratieframe aansluit.

y Om de tablet met het kalibratieframe te verbinden

1. Nadat u de monitor hebt geinstalleerd, sluit u het netsnoer aan de onderkant van de kolom aan op het

stopcontact en zet u de aan/uit-schakelaar aan om het kalibratieframe in te schakelen.

2. Zet de tablet aan. Selecteer ‘Instellingen’ op het hoofdscherm van de tablet.
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3. Tik op ADAS- en Alignerinstellingen aan de linkerkant van het scherm.
4. Tik op Kalibratieframeverbinding aan de rechterkant van het scherm.

1 Settings ADAS & Aligner Settings

:":": ADAS 8 Aligner Settings

n OBFCM Upload

ﬂ Common Settings >
__t" Calibration Frame Connection Not Connected >

@ Network Configuration

- 1:‘) Update >

i‘ Battery Test

B Hand-held Inclinometer Update >
Country/Region Code

{é\— Maintenance & Service
m Laws and Regulations
E System Settings :I: Wheel Alignment Software Settings >
Y e

(%) Alinnmant Drashansk Gnfruars Qatinae S

Figuur 3-10 IA1000WA verbinden via Wi-Fi 1

5. Zoek de Wi-Fi-naam van het kalibratieframe en maak verbinding.

6. Wanneer de tablet is verbonden met het kalibratieframe, wordt de communicatiestatus weergegeven
staat “Verbonden.”

m Settings - Calibration Frame Connection

ADAS & Aligner Setlings
n DBFCM Upload |I

Vehicle List

Devices
EVDiag Box Settings

@ IAT000 Wi-Fi [ on @l
‘] Barttery Test % ADAS-S518R0701025 Not Connected
Country/Reglon Code “Su ADAS-S518ROC01007 Not Connected
m Loiid a FagLlamond 2N ADASS518ND401217 Not Connected

S ADAS-E518ROC01005 Not Connected
m Systern Settings
B mm 'I';m 10 connect or disconnect

Figuur 3-11 IA1000WA verbinden via Wi-Fi 2
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y Netwerkconfiguratie

Nadat de tablet is verbonden met de IALOOOWA Wi-Fi, moet u de tablet verbinden met een via internet
toegankelijk Wi-Fi-netwerk via de volgende instellingen.

¥ Om de tablet met internet te verbinden Toegankelijk Wi-Fi
1. Selecteer Instellingen op het hoofdscherm van de tablet.
2. Tik op ADAS- en Alignerinstellingen aan de linkerkant van het scherm.

3. Tik op Netwerkconfiguratie (zorg ervoor dat de IALOOOWA Wi-Fi is verbonden, anders wordt deze niet
geactiveerd).

4. Tik op de vervolgkeuzeknop aan de rechterkant van het venster Wi-Fi-naamweergave om uw Wi-Fi-
netwerk te selecteren en voer vervolgens het Wi-Fi-wachtwoord in.

5. Tik op Verbinden zodra de wifi-naam is geselecteerd en het wachtwoord is ingevoerd.

™  Settings - Network Configuration

15 ADAS & Aligner Settings
- % Connected WiF TestPile (connecied)

!J > | OBFCM Upload WiFi:

@ Vehicle List e 1.4

Password:

O

E‘ EVDiag Box Settings .
e |

i‘ Battery Test

B counmegioncose B

Disconnect
g Laws and Regulations

m System Settings
About

Figuur 3-12 Verbinding maken met internet Toegankelijke wifi

6. Tik op de knop Terug om terug te keren naar de vorige pagina of tik op de knop Home om het scherm
ADAS- en Aligner-instellingen te verlaten.

y Voertuigcommunicatie tot stand brengen

Voordat u de wieluitlijning en ADAS-kalibratie uitvoert, moet er een goede communicatie tussen het voertuig en
de MaxiSys Ultra-tablet tot stand zijn gebracht.

y Om een goede communicatie tussen voertuig en tablet tot stand te brengen

1. Sluit het VCl-apparaat aan op de DLC van het voertuig voor zowel communicatie als stroomvoorziening
bron.
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2. Verbind het VCl-apparaat met de tablet via Bluetooth-koppeling, Wi-Fi of USB
verbinding.

3. Wanneer bovenstaande stappen zijn voltooid, controleert u de VCl-navigatieknop in de onderste balk
op het scherm. Als er een groen BT-, Wi-Fi- of USB-pictogram in de rechterbenedenhoek wordt
weergegeven, is de MaxiSys Ultra-tablet klaar om wieluitlijning en ADAS-kalibratie uit te voeren.

3.2.2 Voor ADAS-kalibratie

Tabel 3-4 voor ADAS-kalibratie

Naam Model

Reflector AUTEL-CSC0602/01
Mini-reflector AUTEL-CSCO0602/07
Kalibratiestandaard AUTEL-CSC0800

Accessoireskit | (voor Japan en

N.v.t.
Zuid-Koreaanse voertuigen)
Accessoireset Il (voor Europese en Novit
Amerikaanse voertuigen)
Doelbord voor rijstrookverlating Nt
Waarschuwingssysteem (LDW)
Frontcamera-kalibrator AUTEL-CSC0701/23
Patroonbord (voor LDW-systeem) N.v.t.
Patroonkit Il (voor AVM (rond Nt

Weergave Monitoring) Systeem)

25



Naam Model

Digitaal doelpaneel AUTEL-CSCO050A-16

DC-voedingskabel N.v.t.

Linker verlengstang AUTEL-CSCO050A/18 L
Rechter verlengstang AUTEL-CSCO050A/18_R
Linker tweelijnslaser AUTEL-CSCO050A/15-L

Rechter tweelijnslaser AUTEL-CSCO050A/15-R

AUTEL-CSCO050A/17

Montageplaat

3.2.2.1 Reflector

De reflector is nodig om het kalibratieframe te positioneren en de radar te kalibreren.

Figuur 3-13 Reflector AUTEL-CSC0602/01

1. Laser-doorvoergat

2. Reflectoroppervlak

3. Handvat

4. Gradiént

5. Versnellingspookknop — voor verschillende versnellingen, indien nodig voor verschillende kalibraties.

6. Pothaak
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3.2.2.2 Minireflector

Samen met de laser op het kalibratieframe wordt een minireflector gebruikt om de reflector op het kalibratieframe

parallel aan de radar af te stellen.

Afbeelding 3-14 Minireflector AUTEL-CSC0602/07
3.2.2.3 Kalibratiestandaard

Kalibratiestandaard wordt gebruikt om de hoekreflector vast te houden voor radarkalibratie.

3
&>

Afbeelding 3-15 Kalibratorstandaard AUTEL-CSC0800
1. Bevestigingsslot — voor het vastzetten van de montagesleuf.

2. Montagesleuf — voor het monteren van de bevestigingsas van de hoekreflector of andere
kalibratiehulpmiddelen.

3. Handvat
4. Liniaal — om de hoogte te meten.
5. Gradiént

6. Horizontale afstelschroeven — voor horizontale positieverstelling van het schuifblok

hoogte.
3.2.2.4 Accessoireset | (voor voertuigen uit Japan en Zuid-Korea)
y Radarkalibratieplaat
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De radarkalibratieplaat AUTEL-CSC0602/02 wordt bevestigd aan het schuifbord op het kalibratieframe en kan
worden gebruikt voor het kalibreren van de continentale radar.

Afbeelding 3-16 Radarkalibratieplaat AUTEL-CSC0602/02
1. Plaatopperviak
2. Gradiént
3. Handvat
4. Pothaak
5. Laser-doorvoergat
y Hoekreflector

De hoekreflector AUTEL-CSC0802/01 wordt bevestigd aan het schuifbord op het kalibratieframe en kan
worden gebruikt voor het kalibreren van de millimetergolfradar.

Afbeelding 3-17 Hoekreflector AUTEL-CSC0802/01
1. Driehoekig signaalontvangstbord
2. 7# Droge batterij
3. Batterijdoos

4. As vastzetten

28



5. Aan/uit-schakelaar

y ACC-doelstellingsbord

ACC Target Board AUTEL-CSC0802/03 wordt gebruikt voor de kalibratie van het adaptieve cruisecontrolsysteem

op Nissan- en Infiniti-voertuigen.

Afbeelding 3-18 ACC-doelbord AUTEL-CSC0802/03

y Kalibratiestandaard

De MaxiSys ADAS-kalibratiestandaard Autel-CSC0802 wordt gebruikt voor radarkalibratie op Nissan- en Infiniti-
voertuigen.

Afbeelding 3-19 Kalibratiestandaard Autel-CSC0802
3.2.2.5 Accessoireskit Il (voor Europese en Amerikaanse voertuigen)
y NV Calibrator (Volkswagen en GM voertuigen)
Door bevestiging aan het schuifbord op de dwarsbalk van het kalibratieframe, NV-kalibrator
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AUTEL-CSC0603/01 wordt gebruikt voor de kalibratie van nachtzichtsystemen van Volkswagen en GM
voertuigen.

Afbeelding 3-20 NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01

[y

. Gradiént

2. Power-LED (rood)

w

. Power-LED (groen)

4. Laser-doorvoergat

[$2]

. Handvat

(2]

. Bedieningsschakelaar

~

. Aan/uit-schakelaar

[ec]

. Zekeringhouder

9. DC-voedingsingangspoort

10. Pothaak

y NV-kalibrator (Benz)

De NV-kalibrator AUTEL-CSC0803/01 wordt gebruikt voor de kalibratie van nachtzichtsystemen van Benz-
voertuigen.
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Afbeelding 3-21 NV-kalibrator (Benz) AUTEL-CSC0803/01

1. Aan/uit-schakelaar
2. Zekeringhouder
3. DC-voedingsingangspoort

4. Horizontale afstelschroeven

5. Gradiént

y Radarkalibratiebox

De Radar Calibration Box CSC0605/01 wordt bevestigd aan de schuifplank op de dwarsbalk van het
kalibratieframe en is geschikt voor de kalibratie van dodehoekdetectiesystemen van Volkswagen-voertuigen.

i
o

| [

Afbeelding 3-22 Radarkalibratiebox AUTEL-CSC0605/01
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1. Power-LED (groen)

2. Power-LED (rood)

3. Gradiént

4. DC-voedingsingangspoort
5. Zekeringhouder

6. Aan/uit-schakelaar

7. Pothaak

y Radarkalibratieplaat

Afbeelding 3-23 Radarkalibratieplaat AUTEL-CSC0602/08

1. Handvat

2. Gradiént

3. Schaalbord

4. Installatie Gesp
5. Lasergat

y Doelbord

Samen met patroon AUTEL-CSC0806/01 wordt doelbord AUTEL-CSC0804/01 gebruikt voor de
kalibratie van het Around View Monitoring-systeem van Volkswagen-voertuigen.
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Afbeelding 3-24 Doelbord AUTEL-CSC0804/01
3.2.2.6 Doelbord en kalibrator (voor LDW-systeemkalibratie)
y Doelbord AUTEL-CSC0601/08-L

Target Board AUTEL-CSC0601/08-L, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op Honda-
voertuigen.

Afbeelding 3-25 Doelbord AUTEL-CSC0601/08-L
y Doelbord AUTEL-CSC0601/08-R

Target Board AUTEL-CSC0601/08-R, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op Honda-
voertuigen.

Afbeelding 3-26 Doelbord AUTEL-CSC0601/08-R



y Doelbord AUTEL-CSC0601/05

Target Board AUTEL-CSC0601/05, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op Honda-voertuigen.

Afbeelding 3-27 Doelbord AUTEL-CSC0601/05
y Doelbord AUTEL-CSC0601/11

Doelbord AUTEL-CSC0601/11, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op Toyota- en Lexus-
voertuigen (1).

Afbeelding 3-28 Doelbord AUTEL-CSC0601/11

y Doelbord AUTEL-CSC0601/15

Doelbord AUTEL-CSCO0601/15, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op Toyota-voertuigen
2.

Figuur 3-29 Doelbord AUTEL-CSC0601/15
y Doelbord AUTEL-CSC0601/09

Target Board AUTEL-CSC0601/09, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op Hyundai- en KIA-
voertuigen.
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Afbeelding 3-30 Doelbord AUTEL-CSC0601/09

y Doelbord AUTEL-CSC0601/02

Target Board AUTEL-CSC0601/02, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op Mercedes Benz-
voertuigen.

o + ©

Afbeelding 3-31 Doelbord AUTEL-CSC0601/02
y Doelbord AUTEL-CSC0601/19

Doelbord AUTEL-CSC0601/19, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op
Benz-voertuigen (2).

© + ©o

Figuur 3-32 Doelbord AUTEL-CSC0601/19
y Doelbord AUTEL-CSC0601/03-L

Doelbord AUTEL-CSC0601/03-L, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op
Nissan-voertuigen (1).
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Afbeelding 3-33 Doelbord AUTEL-CSC0601/03-L

y Doelbord AUTEL-CSCO0601/03-R

Doelbord AUTEL-CSC0601/03-R, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op

Nissan-voertuigen (1).

Afbeelding 3-34 Doelbord AUTEL-CSC0601/03-R
y Doelbord AUTEL-CSC0601/04-L

Doelbord AUTEL-CSC0601/04-L, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op

Nissan-voertuigen (3).

Afbeelding 3-35 Doelbord AUTEL-CSC0601/04-L

y Doelbord AUTEL-CSC0601/04-R

Doelbord AUTEL-CSC0601/04-R, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op
Nissan-voertuigen (3).



-

Afbeelding 3-36 Doelbord AUTEL-CSC0601/04-R
y Doelbord AUTEL-CSC0601/06-L

Doelbord AUTEL-CSC0601/06-L, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op
Nissan- en Infiniti-voertuigen (2).

Afbeelding 3-37 Doelbord AUTEL-CSC0601/06-L

y Doelbord AUTEL-CSC0601/06-R

Doelbord AUTEL-CSC0601/06-R, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op
Nissan- en Infiniti-voertuigen (2).

‘>

Afbeelding 3-38 Doelbord AUTEL-CSC0601/06-R
y Doelbord AUTEL-CSC0601/12

Doelbord AUTEL-CSC0601/12, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op
Mazda-voertuigen (1).
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Afbeelding 3-39 Doelbord AUTEL-CSC0601/12
y Doelbord AUTEL-CSC0601/13-L

Doelbord AUTEL-CSC0601/13-L, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op
Mazda-voertuigen (2).

Afbeelding 3-40 Doelbord AUTEL-CSC0601/13-L
y Doelbord AUTEL-CSC0601/13-R

Doelbord AUTEL-CSC0601/13-R, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op
Mazda-voertuigen (2).

Afbeelding 3-41 Doelbord AUTEL-CSC0601/13-R
y Doelbord AUTEL-CSC0601/22-L

Target Board AUTEL-CSC0601/22-L, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op Mitsubishi-
voertuigen.

38



Figuur 3-42 Doelbord AUTEL-CSC0601/22-L

y Doelbord AUTEL-CSC0601/22-R

Target Board AUTEL-CSC0601/22-R, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op Mitsubishi-
voertuigen.

Figuur 3-43 Doelbord AUTEL-CSC0601/22-R

y Frontcamera-kalibrator

Frontcamera-kalibrator AUTEL-CSCO0701/23, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op
Hyundai- en KIA-voertuigen.

Afbeelding 3-44 Camerakalibrator voorzijde AUTEL-CSC0701/23

3.2.2.7 Patroonbord (voor LDW-systeemkalibratie)

y Patroonbord AUTEL-CSC0601/07
Patroonbord AUTEL-CSC0601/07, voor kalibratie van het Lane Departure Warning-systeem op
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Voertuigen van Hyundai en KIA (1). Doelbordhouders die worden gebruikt om het bord vast te zetten.

Afbeelding 3-45 Patroonbord AUTEL-CSC0601/07

y Patroonbord AUTEL-CSC0601/01

Patroonbord AUTEL-CSC0601/01, gebruikt voor de kalibratie van het Lane Keeping Assist (LKA)-systeem op
Volkswagen- en Porsche-voertuigen (1). Doelbordhouders worden gebruikt om het bord vast te zetten.

Afbeelding 3-46 Patroonbord AUTEL-CSC0601/01

y Patroonbord AUTEL-CSC0601/14-01

Patroonbord AUTEL-CSC0601/14-01, gebruikt voor het kalibreren van LKA-systemen op Subaru-voertuigen.

Doelbordhouders worden gebruikt om het bord vast te zetten.
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Afbeelding 3-47 Patroonbord AUTEL-CSC0601/14-01

3.2.2.8 Patronenkit Il (voor AVM-systeemkalibratie)

y Patroon AUTEL-CSC0806/01

Patroon AUTEL-CSC0806/01, gebruikt voor de kalibratie van het Around View Monitoring-systeem op
Volkswagen-voertuigen.

Afbeelding 3-48 Patroon AUTEL-CSC0806/01

y Patroon AUTEL-CSC1004/02

Patroon AUTEL-CSC1004/02, gebruikt voor de kalibratie van het Around View Monitoring-systeem op bepaalde

Figuur 3-49 Patroon AUTEL-CSC1004/02

Honda-voertuigen (1).

y Patroon AUTEL-CSC1004/03

Patroon AUTEL-CSC1004/03, gebruikt voor de kalibratie van het Around View Monitoring-systeem op bepaalde
Honda-voertuigen (2).
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Figuur 3-50 Patroon AUTEL-CSC1004/03

y Patroon AUTEL-CSC1004/01

Patroon AUTEL-CSC1004/01, gebruikt voor de kalibratie van het Around View Monitoring-systeem op Volkswagen-

voertuigen (2).
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e

Figuur 3-51 Patroon AUTEL-CSC1004/01

y Patroon AUTEL-CSC1004/05

Patroon AUTEL-CSC1004/05, gebruikt voor de kalibratie van het Around View Monitoring-systeem op Ford-

voertuigen.
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Figuur 3-52 Patroon AUTEL-CSC1004/05

y Patroon AUTEL-CSC1004/06

Patroon AUTEL-CSC1004/06, gebruikt voor de kalibratie van het Around View Monitoring-systeem op Cadillac-
voertuigen.

Figuur 3-53 Patroon AUTEL-CSC1004/06
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y Patroon AUTEL-CSC1004/07

Patroon AUTEL-CSC1004/07, gebruikt voor de kalibratie van het Around View Monitoring-systeem op Porsche-
voertuigen.

Afbeelding 3-54 Patroon AUTEL-CSC1004/07

y Patroon AUTEL-CSC1004/08

Patroon AUTEL-CSC1004/08, gebruikt voor de kalibratie van het Around View Monitoring-systeem op PSA-

' 5 0
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Figuur 3-55 Patroon AUTEL-CSC1004/08

y Patroon AUTEL-CSC1006/03

Patroon AUTEL-CSC1006/03, gebruikt voor de kalibratie van het Around View Monitoring-systeem op Nissan-
voertuigen in niet-Chinese gebieden.

Figuur 3-56 Patroon AUTEL-CSC1006/03
y Patroon AUTEL-CSC1006/04

Patroon AUTEL-CSC1006/04, gebruikt voor de kalibratie van het Around View Monitoring-systeem op Nissan-
voertuigen in China.

43



Afbeelding 3-57 Patroon AUTEL-CSC1006/04

y Patroon AUTEL-CSC1006/01

Model AUTEL-CSC1006/01, gebruikt voor het waarschuwingssysteem voor botsingen van achteren op Benz-voertuigen.

4====,=

Afbeelding 3-58 Patroon AUTEL-CSC1006/01

3.2.2.9 Digitaal doelpaneel

Het digitale doelpaneel AUTEL-CSCO050A-16 wordt gebruikt voor de kalibratie van het Lane Departure Warning-
systeem.

Afbeelding 3-59 Digitaal doelpaneel AUTEL-CSCO050A-16
3.2.2.10 DC-voedingskabel

De DC-voedingskabel wordt gebruikt om het digitale doelpaneel van stroom te voorzien door deze aan te sluiten
op de schuifplaat op het IA1000-kalibratieframe.

Figuur 3-60 DC-voedingskabel

3.2.2.11 Verlengstang

y Linker verlengstang AUTEL-CSCO050A/18_L

De linker verlengstang AUTEL-CSC050A/18_L wordt, wanneer deze op de linker schuifplaat is gemonteerd (aan
de voorkant van het kalibratieframe), samen met de linker tweelijnslaser gebruikt voor positionering.
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Afbeelding 3-61 Linker verlengstang AUTEL-CSCO050A/18_L

y Rechter verlengstang AUTEL-CSCO050A/18_R

De rechter verlengstang AUTEL-CSCO050A/18_R wordt, wanneer deze op de rechter schuifplaat is gemonteerd
(aan de voorkant van het kalibratieframe), samen met de rechter tweelijnslaser gebruikt voor positionering.

Figuur 3-62 Rechter verlengstang AUTEL-CSC050A/18 R
1. Bevestigingsknop
2. Magnetische montagegroef
3. Positioneringsruimte
3.2.2.12 Tweelijnslaser

y Linker tweelijnslaser AUTEL-CSC050A/15-L

De linker tweelijnslaser AUTEL-CSCO050A/15-L wordt gebruikt voor de kalibratie van het Around View
Monitoring-systeem door deze te installeren op de linker verlengstang of linker schuifplaat (aan de voorkant
van het kalibratieframe).

y Rechter tweelijnslaser AUTEL-CSC050A/15-R

De rechter tweelijnslaser AUTEL-CSCO050A/15-R wordt gebruikt voor de kalibratie van het Around View
Monitoring-systeem door deze te installeren op de rechter verlengstang of rechter schuifplaat (aan de voorkant
van het kalibratieframe).
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Figuur 3-63 Rechter tweelijnslaser AUTEL-CSCO50A/15-L/R
1. Aan/uit-schakelaar

2. Laserbeschermhoes

3. Montageopperviak

4. Veiligheidsband

5. Laseractiveringsknop

6. Indicatielampjes

7. USB Type-C-poort
3.2.2.13 Montageplaat

De montageplaat AUTEL-CSCO050A/17 wordt gebruikt voor de kalibratie van het Lane Departure Warning-
systeem op Subaru-voertuigen.

Afbeelding 3-64 Montageplaat AUTEL-CSC050A/ 17
1. Magnetische montagegroef
2. Veiligheidsband

3. Montagegroef
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4 Wieluitlijningsfunctie

De vier wielen, het stuurmechanisme en de voor- en achteras van het voertuig moeten een
bepaalde relatieve positie hebben. Deze relatieve positie is een standaardwaarde die door de
fabrikant is vastgesteld. De relatieve positie kan echter veranderen na het opnieuw installeren van
de betreffende componenten of na een tijdje rijden met het voertuig. De procedure voor het
afstellen en herstellen naar deze positie wordt wieluitlijning genoemd. Na het uitlijnen van de
wielen kan het voertuig zoveel mogelijk in een rechte lijn rijden, neemt de stuurcontrole toe en
neemt de extra bandenslijtage en het stroomverbruik af. Daarom is het noodzakelijk om de wielen
uit te lijnen voor het rijden.

In dit hoofdstuk introduceren we de technische specificaties, voorzorgsmaatregelen bij het gebruik,
functieknoppen, voorbereidingen voor wieluitlijning, procedures voor wieluitlijning, etc.

4.1 Technische specificaties

De technische specificaties vindt u in de onderstaande tabel.

Tabel 4-1 Technische specificaties

ltem Beschrijving

Aanbevolen werk

Afstand 2667 mm (105 inch)

Ondersteunde asafstand 203215588 mm (80—220 inch)

Ondersteund wiel

Afstand 1270-2490 mm (50-98,03 inch)

Ondersteunde velgdiameter

279-609 mm (11-24 inch
(Gebruik velgklem) ( )

Ondersteunde banddiameter

) 482,6-939,8 mm (19-37 inch)
(Gebruik bandenklem)

Hoogtebereik dwarsbalk 300-2500 mm (11,18-98,43 inch)
Meetfrequentie (typ.) 9 keer/s
Snelheid van de dwarsbalklit 50 mm/s
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Item Beschrijving
Bedrijfstemp. -10-50y (14 °F-122 °F)
Opslagtemp. -20-60 y (-4 °F-140 °F)

4.2 Voorzorgsmaatregelen bij gebruik

1. Wanneer het voertuig op de lift staat, zorg er dan voor dat het voorwiel in het midden van de
stuur.

2. Nadat het voertuig op de hefbrug is gereden, moeten er wielblokken op de voor- en achterkant van de
twee achterste wielen worden geplaatst om te voorkomen dat het voertuig wegrolt.

3. Wees voorzichtig bij het optillen van het voertuig. Volg de veilige bedieningsprocedures voor het optillen.
voertuigen.

4. Wanneer het voertuig op de gewenste hoogte is gebracht, mag het voertuig pas worden gestart nadat

De verzekering is van kracht en de veiligheid is gegarandeerd.
5. Het is ten strengste verboden de lift te bedienen terwijl er iemand aan het werk is.
6. Zorg ervoor dat de cameralens en het doelwit schoon zijn.

7. Wanneer wielklemmen nodig zijn, zorg er dan voor dat de pallen op elke wielklem in de juiste positie staan.

dezelfde versnelling.

8. Volg strikt de softwareprocedures en -aanwijzingen om te kunnen werken.

4.3 Functieschermen en knoppen

Alle applicaties op de MaxiSys Ultra-tablet zijn menugestuurd. Nadat u een keuze hebt gemaakt,
Het bijbehorende scherm wordt weergegeven. Elke selectie vernauwt de focus en leidt tot het gewenste resultaat.
Met de functieknoppen op elk scherm kunt u de procedures voor wieluitlijning stap voor stap uitvoeren.

4.3.1 Functieschermen

De volledige procedure voor wieluitlijning wordt in principe in het volgende scherm uitgevoerd.
Volg de instructies op het scherm om de procedures voor het uitlijnen van de wielen op de navigatiebalk één
voor één uit te voeren.
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Figuur 4-1 Scherm met procedures voor volledige wieluitlijning

4.3.2 Functieknoppen

In dit gedeelte introduceren we een aantal veelgebruikte functieknoppen (niet alle functieknoppen) op de tablet

bij het uitvoeren van wieluitlijning.

Tabel 4-2 Functieknoppen

Knop

Naam

Beschrijving

Next

Volgende

Tik om verder te gaan.

4
A

Compensation

Compensatie

Zodra het voorbereidende werk is voltooid,
gaat de tablet naar het Compensatiescherm.

-
@ Caster/SAl

Caster/SAl

Voert de functie voor het meten
van de caster-/SAl-hoek uit.

== Measured Tik om het gemeten resultaat op te slaan
== pesult Gemeten resultaat o - ]
voor het uitlijnen van de wielen.
& Alignment o . U begeleiden bij het uitvoeren van
/N Guide Uitlijningsgids

wieluitlijning.

49



Knop Naam Beschrijving
Geef het revisierapport weer na uitlijnin
Overhaul Report Revisierapport . PP Ining
van de wielen.
Save Report Rapport opslaan Tik om op te slaan als rapport.

Tik om de procedures voor wieluitlijning

[‘ Exit Alignment Uitgangsuitlijning ]
. af te sluiten.

4.4 \VVO6r het uitlijnen van de wielen

4.4.1 Voorbereidende werkzaamheden

Controleer en bereid het volgende voor voordat u de wielen uitlijnt:

1. De tablet is verbonden met IALOOOWA Wi-Fi en een internettoegankelijk netwerk. Zie

Kalibratieframeverbinding en netwerkconfiguratie voor meer informatie.

2. Het contact is uitgeschakeld en de IALOOOWA is aangesloten op de lader om te voorkomen dat de accu
leeg raakt, want de hele wieluitlijningsprocedure kan lang duren.

3. Bereid de volgende gereedschappen voor:
Wielklemmen (velgklemmen), wielklemmen (bandenklemmen) en doelen
y Voor het monteren van wielklemmen (velgklemmen) en targets op wielen, zie Target.

y Voor het monteren van wielklemmen (bandenklemmen) en targets op banden, zie Wielklem
(Bandenklem).

@ LET

OP Hier selecteren we wielklemmen (bandenklemmen) ter illustratie.

1) Draaiplaat
2) Stuurwielhouderstandaardgereedschap en rempedaaldepressor
3) Wielblok

4) Stuurwielniveau

50



4.4.2 Voertuigcommunicatie en -selectie

Tik op Wieluitlijning op het hoofdscherm van de MaxiSys Ultra-tablet. Er zijn twee opties
beschikbaar: Wieluitlijning en Geavanceerde wieluitlijning.

x
! ] "
| o | @ =
Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment
Perform the wheel alignment ONLY. Perform the wheel alignment, steering

angle reset and ADAS calibration.

Do not remind again, directly go to Whee! Alignment

Figuur 4-2 Ingangsscherm voor wieluitlijnfunctie

1) Wanneer u op Wieluitlijning tikt, zal de tablet u alleen begeleiden bij het uitvoeren van de
wieluitlijningsfunctie.

2) Wanneer u op Geavanceerde wieluitlijning tikt , begeleidt de tablet u bij het uitvoeren van de
wieluitlijning, het resetten van de stuurhoek en het kalibreren van de ADAS-functie.

4.4.2.1 Wieluitlijning

1. Als u Wieluitlijning selecteert, ziet het scherm er als volgt uit:

'] m Al Favceies | Moy Amerca  Ewope | Ass Chine Q

\iley

- -

-
EOBD Test GM Chevrolet
Ford Chrysler DODGE RAM JEEP
Tesla Volk Brazil M des-Benz LD Maserati Sasb

Figuur 4-3 Voertuigselectiescherm (Wieluitlijning)
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2. Het tot stand brengen van een goede communicatie tussen het voertuig en de tablet door de
VCl-apparaat aan de DLC van het voertuig.

3. Selecteer en tik op de fabrikant van uw voertuig via de knoppen van de voertuigfabrikant. Volg
vervolgens de instructies op het scherm om de configuratiegegevens van uw voertuig één
voor één te selecteren.

Configuration information
Madel Polestas 1

20202071 3

Specs  Start  ESC

Figuur 4-4 Configuratiescherm 1 selecteren (wieluitlijning)

4. Zodra de configuratiegegevens zijn voltooid, tikt u op de knop Specificaties om de
uitlijningsspecificaties te controleren en te bewerken. Zie Wieluitlijningsparameters.

5. Als de parameters voor wieluitlijning correct zijn, tikt u op Start en volgt u het scherm stap voor
stap om verder te gaan. Ten slotte opent u het scherm met de volledige wieluitlijningsprocedures.
Zie Figuur 4-1 Scherm met de volledige wieluitlijningsprocedures.

4.4.2.2 Wieluitlijningsparameters
Nadat u de voertuigconfiguratie hebt geselecteerd, is de knop Specificaties beschikbaar in het

gedeelte Functieknoppen. Deze knop wordt gebruikt om de parameters voor wieluitlijning aan te

passen. Deze knop is geschikt voor voertuigen waarvan de parameters na chassisaanpassing
afwijken van die in de originele fabriek.

1. Tik op de knop Specificaties . U kunt alle parameters voor de wieluitlijning controleren.



—

Total toe et 205 015
Lefi toe oros 002 010"
Right 108 o4 002 10
Left camber 105 023 1'47
Right cambes 1'08' 0 147
Cross cambar oo’ 04y 04y
Lefi caster 543 507 6y
Right caster 543 507 MY
path Pal 1/ Detault specifications

"

v Unit

Figuur 4-5 Scherm Uitlijningsspecificaties

2. Als er parameters moeten worden bewerkt, tikt u op de knop Bewerken in het functiemenu
knoppen sectie.

Front specifications Rear spacifications

A5 nt Adjicatrmerit

Total toe oo7 [ g V4 "z - -

Total toe {raised) - - - - -

Left oe 0'oa 006 0o - -
Right toe 04 006 000

Cross toe

Left camber 1708 oraz Ly

Right camber 1"05' oraz 04z

Cross camber 0o orar 0z - -
paihy Polestar 17 2020-2021 / Delault specifications

Figuur 4-6 Scherm Uitlijningsspecificaties bewerken

3. Tik op de parameters die bewerkt moeten worden, verwijder ze en voer de juiste parameters in.

parameters. Tik vervolgens op Opslaan of Opslaan als om het scherm Specificaties opslaan te openen.
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Save Specifications

Title

Annotstion

Figuur 4-7 Specificaties opslaan scherm 1

4. Voer het voertuigmodel en de bijbehorende specificaties in, zodat u ze beter kunt onderscheiden en vinden.

5. Nadat u het voertuigmodel en de annotatie voor de parameters hebt ingevoerd, tikt u op OK om op te slaan
de parameters.

Figuur 4-8 Specificaties opslaan scherm 2

6. Nadat u alle parameters hebt bewerkt en opgeslagen, keert de tablet terug naar het scherm
Wieluitlijningsparameters. Tik vervolgens op de ESC- knop; de opgeslagen parameters voor het voertuig
worden geselecteerd op het scherm met configuratie-informatie.
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Configuration Information Specifications

(x

Mode Polestar 2 Q
Yeat 2021 Default spacifications

Equipment Dynamic = _, Test Spec

Specs start ESC

Figuur 4-9 Configuratiescherm 2 selecteren (wieluitlijning)

7. Tik vervolgens op Start en volg het scherm stap voor stap om verder te gaan en open ten slotte het scherm
voor de volledige wieluitlijningsprocedures. Zie Figuur 4-1 Scherm voor de volledige wieluitlijningsprocedures.

4.4.2.3 Geavanceerde wieluitlijning

1. Als u Geavanceerde wieluitlijning selecteert , ziet het scherm er als volgt uit (hetzelfde als het scherm in
de toepassing Diagnose):

Qmumwmma

|

S

EOBD

Rolls-Royce

Fiat Lancia Mercedes-Benz

BMW
Alfa

LT3
Abarth
Smart

Mercedes-Benz LD Porsche FordEU Maserati

Figuur 4-10 Voertuigselectiescherm (geavanceerde wieluitlijning)

2. Het tot stand brengen van een goede communicatie tussen het voertuig en de tablet door de
VCl-apparaat aan de DLC van het voertuig.
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3. Tik op de VID- knop om uw voertuig te verbinden via automatische VIN-detectie, handmatige VIN-
invoer of VIN/kentekenscan. U kunt ook op de fabrikant van uw voertuig tikken via de knoppen
van de voertuigfabrikant en vervolgens het volgende scherm openen (het scherm kan per voertuig
verschillen; raadpleeg het scherm op uw tablet).

(7 - Yashisbinbad Automatic selection

o Manual selection 3 m

oK ESC

Figuur 4-11 VIN-scherm verkrijgen (geavanceerde wieluitlijning)

4. Hier selecteren we Automatische selectie ter illustratie en tikken we op Lezen om de VIN-gegevens
te verkrijgen. Nadat het VIN is verkregen, tikken we op OK om de voertuiginformatie te bevestigen.
Tik vervolgens op OK om het hoofdscherm te openen en selecteer Wieluitlijning in de
navigatiebalk. Selecteer vervolgens de situaties waarin wieluitlijning nodig is aan de rechterkant
van het scherm.

Wheel Alignment

R Auto scan
Perform the wheel alignment after following siuations ocour: %
XB Control unit
* wheel alignment being performed as routine maintenance V]
¥ Whest Aligriment
* Stearing and/or suspension components have besn serviced V]
") ADAS callbration
* Abnormal tire wear or new tires installed V]
B3 Hol functions T
M . v
o PG Vehice palls to ane side, snd/or steering wheed is not centered
"J Custornization
+ Wheel alignment recommended/required prior to ADAS calibration V]
=% Retrofit
Not selectable o Not selecked, changeabl
prombenzmi saectod, crangsania
nsructions: e oK Cancel

 Selocted vot changestie [ Selected changestle
Figuur 4-12 Wieluitlijningsscherm (Geavanceerde wieluitlijning)

5. Tik op OK nadat de situaties zijn geselecteerd om de configuratiegegevens te voltooien.
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AR Auto scan Configuration Information

87/RS7 1

XE3 Control unt ot Audh A7/S7/RST 201>

1201

3 el alignment Your 2011-2017
- ir

W) ADAS callbeation || SUaPension Air Suspension

28 venicleprcfle g O Heavy Duty Suspension (1BS)

J
| Driving Positon LHD >

Specs  Start | ESC

Figuur 4-13 Volledige configuratie-informatie (geavanceerde wieluitlijning)

6. Zodra de configuratiegegevens zijn voltooid, tikt u op de knop Specificaties om de wieluitlijningsparameters
te controleren en te bewerken. Zie Wieluitlijningsparameters.

7. Tik op Start nadat u de parameters voor wieluitlijning hebt gecontroleerd en bewerkt. Volg vervolgens het
scherm stap voor stap om verder te gaan en open tot slot het scherm voor de volledige
wieluitlijningsprocedures. Zie Figuur 4-1 Scherm voor de volledige wieluitlijningsprocedures.

4.5 Wieluitlijningsprocedures

4.5.1 Voertuiginspectie

1. Voordat u de wielen uitlijnt, moet u eerst de staat van het bandenprofiel en de profieldiepte controleren.
Afwijkingen in het bandenprofiel hebben namelijk invioed op de testresultaten van de wielenuitlijning.

2. Voordat u de wielen uitlijnt, moet u ook de bandenspanning controleren en afstellen op de standaardwaarde
voor het voertuig. Een afwijkende bandenspanning heeft namelijk invioed op de resultaten van de
wieluitlijntest.

3. Chassiscomponenten kunnen worden geinspecteerd op basis van het type fout of de kwetsbaarheid.

@ BELANGRIIK

Controleer de instellingen in Instellingen voordat u de uitlijning van de wielen uitvoert.

-y ADAS- en Aligner-instellingen -y Software-instellingen voor wieluitlijning: u kunt de instellingen
aanpassen aan uw behoeften en de werkelijke situatie. De wieluitlijningsprocedures in deze handleiding zijn
gebaseerd op de standaardinstellingen in ADAS- en Aligner-instellingen.




4.5.1.1 Loopvlakinspectie
a) Kolom loopvlakconditie (opmerking toegestaan)

Tik, afhankelijk van de staat van de vier banden, op de beschrijving van de profielstatus om de profielstatus
van elk voertuig toe te voegen of te bewerken. De profielconditie omvat Normaal, Buitenslijtage,
Binnenslijtage, Bilaterale slijtage, Puntslijtage, Veroudering, Lek, Overmatige slijtage, Uitstulping, Slijtage/
Lek, Ander profiel/merk op één as, Veroudering van het bandventiel, Beschadigde velg en Ongeautoriseerde
band. Opmerkingen kunnen worden toegevoegd wanneer de band afwijkend is. Tik op OK zodra de
profielconditie van alle banden is geselecteerd. Controleer vervolgens de kleur van de vier banden op het
scherm. Als de kleur van de band rood of geel is, vervang of repareer de band dan afhankelijk van de
specifieke situatie voordat u op Volgende tikt.

b) Kolom met foto's toevoegen

Om de status van het loopvlak beter te kunnen beoordelen en bekijken, kunt u op het camerapictogram in
de kolom 'Foto's toevoegen' tikken om maximaal drie foto's van elk loopvlak toe te voegen.

] o YT ——
‘@'mu Inspecton Dept e Inspe bnspects

& Preparation
waork
e
Compensation
- s >
= "
\ e |
-~ 3 Right
[ et >
w or W
% Gude
B pirgross i
! ght
rear > =
) "
Overhaud Report .
ear > O]
[ Exit Alignment

o
itte.

Figuur 4-14 Loopvlakinspectiescherm

4.5.1.2 Inspectie van de profieldiepte en -druk

Bij het uitvoeren van een voertuigcontrole is het ook noodzakelijk om de profieldiepte en -druk te controleren.

58



- T -

é Prepamtion
Wiork

O -
T2, Compensatior

Reports

[ Extt Algnment

Left rear
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Figuur 4-15 Inspectiescherm voor loopvlakdiepte en -druk 1
1. Inspectie van de loopvlakdruk

a) Voer de standaard bandenspanning in het daarvoor bestemde invoerveld in. De standaard

bandenspanning vindt u op het banden- en laadinformatieplaatje, dat zich normaal gesproken op
de B-stijl bevindt.

Figuur 4-16 Locatie van de standaard bandenspanningswaarde

b) Om de bandenspanning te meten, is een Autel ITS600-serie apparaat (hierna aangeduid als ITS600-
apparaat) of andere bandenspanningsmeetinstrumenten vereist. Als u het ITS600-apparaat gebruikt
om de bandenspanning te meten, worden de waarden automatisch weergegeven in het bijpbehorende

invoerveld. Als u andere instrumenten gebruikt om de bandenspanning te meten, moet u de waarden
handmatig invoeren in het bijoehorende invoerveld.

©

OPMERKING: Bij het meten van de bandenspanning moet het ITS600-apparaat (niet meegeleverd. Neem
contact op met uw lokale dealer om dit aan te schaffen) worden aangesloten. De diagnosetool herkent de

geuploade bandenspanningsgegevens automatisch. De gegevens kunnen ook worden gesynchroniseerd door
_op 'Laadspanningsgegevens' te drukken
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Figuur 4-17 ITS600-apparaat (niet meegeleverd) en gebruiksdiagram

y Om verbinding te maken met het ITS600-apparaat
1. Tik op Bandenspanningsmeetapparaat selecteren uit ADAS- en uitlijningsinstellingen.
2. Tik op de AAN/UIT- knop aan de rechterkant van het scherm om naar beschikbare apparaten te zoeken.

3. Volg de instructies op het scherm om het ITS600-apparaat en het diagnosetool met hetzelfde wifi-netwerk te
verbinden.

TS600 Device Connection x

Asollsnie devee(s
No TS600 device found!

Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal 1o V1,82, and Sonnect 10 the same Wi-Fi as
the disgnestic tool. and keep the screen on,

e VAR IMlertace Fiom Spatem settings or gk setting P et 10 (1G] WA 13 tu
e WA 9 e

Search Deyice

Figuur 4-18 Verbinding maken met MaxiTPMS TBE-apparaat

4. Nadat het ITS600-apparaat en de diagnosetool met dezelfde wifi zijn verbonden, tikt u in de lijst met beschikbare
apparaten op het gewenste apparaat om verbinding te maken. Zodra het ITS600-apparaat is verbonden,

wordt de verbindingsstatus weergegeven als ‘Gekoppeld'.

5. Sluit het ITS600-verbindingsscherm nadat het ITS600-apparaat is aangesloten.

2. Inspectie van de loopvlakdiepte

a) Er zijn All Tread Check en Single Check voor het meten van de profieldiepte. All Tread Check meet de profieldiepte

op drie posities, waaronder de buitenkant,
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midden en binnenzijde van de band (het dichtst bij de carrosserie); terwijl de enkele controle alleen
de profieldiepte meet op een van de volgende posities: buiten, midden of binnenzijde van de band
(het dichtst bij de carrosserie). U kunt op ' Alle profieldiepte controleren' of 'Enkele controle'
tikken om de controlemodus te wijzigen.

b) Om de profieldiepte te meten, is een Autel MaxiTPMS TBE-serie-apparaat (hierna TBE-apparaat

genoemd) of ander meetinstrument voor de profieldiepte vereist.

Als u het TBE-apparaat gebruikt om de profieldiepte te meten, worden de waarden automatisch
weergegeven in het bijbehorende invoerveld. Als u andere hulpmiddelen gebruikt om de profieldiepte
te meten, moet u de waarden handmatig in het bijpbehorende invoerveld invoeren.

@ LET

OP Nadat u alle waarden voor de profieldiepte en profieldruk hebt ingevoerd, controleert u de kleur van de vier

banden op het scherm en vervangt of repareert u de band, afhankelijk van de specifieke situatie.

‘@ Vehcle Traad Inspecton Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
inapection
& Praparation i . : P =
Work

*3* Compenaat
%, Compensation

L

Left
= ﬂ J feont P=r=T=1= oy
Right
. 25 ¢
o Qe b s,
= Dosts ‘ ] . -
g =
~ : rear Y -
BS Overhout Report 1 1 1
Left rear 25 b
—
[ Exit Alignment et
- Unit Single Neat

Figuur 4-19 Scherm 2 voor inspectie van loopvlakdiepte en -druk

OPMERKING: Bij het meten van de profieldiepte moet de MaxiTPMS TBE200 (niet inbegrepen. Neem contact
op met uw lokale dealer voor aankoop) worden aangesloten. De diagnosetool herkent de getiploade

profieldieptegegevens automatisch. De gegevens kunnen ook worden gesynchroniseerd door op de knop te drukken.
Loopvlakgegevens laden.
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Figuur 4-20 MaxiTPMS TBE-apparaat (niet meegeleverd) en gebruiksdiagram

¥ Om verbinding te maken met MaxiTPMS TBE-apparaat
1. Tik op Loopvlakmeetinstrument verbinden vanuit ADAS- en uitlijningsinstellingen.
2. Tik op de AAN/UIT- knop aan de rechterkant van het scherm om naar beschikbare apparaten te zoeken.

3. Volg de scherminstructies om het TBE-apparaat en het diagnose-instrument aan te sluiten op de
dezelfde wifi.

TBE device connected x

No TBE device faur

Ensure that the TBE device and diagnostic tool are connected 1o the same Wi-F|

. ’ l , .
2 Emer WLAN 30 sosaren 13 ON ic F

1. ORSE S7atom Sangs md arie

Search Device

Figuur 4-21 Verbinding maken met MaxiTPMS TBE-apparaat 1

4. Nadat het TBE-apparaat en de diagnosetool met dezelfde wifi zijn verbonden, tikt u in de lijst met
beschikbare apparaten op het gewenste apparaat om verbinding te maken. Zodra het MaxiTPMS
TBE-apparaat is verbonden, wordt de verbindingsstatus weergegeven als ‘Gekoppeld'.

5. Sluit het TBE-verbindingsscherm nadat het TBE-apparaat is aangesloten.
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4.5.1.3 Chassisinspectie

Met een chassisinspectie kunt u snel en nauwkeurig storingen in chassiscomponenten opsporen
en het chassisinspectieproces vastleggen.

De chassisinspectie bestaat voornamelijk uit acht systemen, waaronder de aandrijflijn, motor- en

transmissieaccessoires, voorwielophanging, achterwielophanging, voorrem, hoofdremcilinder en
-bekrachtiger, achterrem en stuurinrichting. Elk systeem is onderverdeeld in verschillende
inspectiepunten. U kunt de bedieningsinstructies op de tablet volgen om alle acht systemen één

voor één te inspecteren, en u kunt ook enkele punten inspecteren door te filteren. Tik op een van
de inspectiepunten. De componentintroductie, gerelateerde symptomen en reparatiemethode
worden in het hoofdgedeelte weergegeven. Bovendien zijn sommige inspectiepunten voorzien van
schematische diagrammen van componenten.

‘m Vehicle Traad inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
& Freoveton e e Daf st (show all) v
Wiork ymp
Body vibeaticn duting drving, steenng wheel vibro

" =
»%¢ Compensation

™o

during acceleration Drivetrain Lo

Yoise during stzering. akrormal noae driving

Whes! bearng assermily s
i) Caster/SA Repair method
h e " " hund. twinted ¢ ol ol . Wheat hut 4
== Measurad 1™ " nsg 4 DNt twiul b o 1oy h
== Result 4
B Halt-ae
" \ form the visust inepection. i the hatlale st coyes s cdymage
& Alignmen
7% Guide epiace R Difser
=Y Post-alignment Add photos or notes - o
Disgnosis Transfer oo um -
(aa) ADAS
[ proreediOn [0} - Trananiasion o /
g Dvemaul Report Diwe snaft 7
Engine and transmission v
B Ext Algnenant accessories

Prrws 10 change insgediion setu

# Mot mapected oK

Soggest

P Help Next

Figuur 4-22 Chassisinspectiescherm 1

a) Afhankelijk van de staat van de onderdelen kunt u de

4 pictogram om de

inspectiestatus te wijzigen. Voor meer informatie over elk inspectiestatuspictogram kunt
u op de Help -knop tikken.

Tabel 4-3 Inspectiestatus

Icon Naam

Uitleg

Niet

geinspecteerd

Het onderdeel is nog niet geinspecteerd.

OK

Het onderdeel is geinspecteerd en er zijn geen schade of
slijtage aangetroffen.
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Icon Naam Uitleg

1. Het onderdeel is bijna aan het einde van zijn levensduur
(net boven de afdankspecificatie; er kan binnenkort een
defect optreden).

2. Om tegemoet te komen aan een behoefte, gemak of verzoek
van de klant (verbeteren van het rijcomfort, elimineren

van lawaai, etc.).

3. Om te voldoen aan het onderhoud dat door de Original
Voorstellen Equipment Manufacturer (OEM) wordt aanbevolen.

4. Aanbevelingen van de technicus op basis van ruime en
geinformeerde ervaring. (Let op: de voorgestelde service
moet altijd optioneel zijn.)

Alle feiten moeten aan de klant worden gepresenteerd
zodat de klant zijn eigen conclusies kan trekken.)

1. Het onderdeel functioneert niet meer zoals bedoeld
doel.

2. Het onderdeel voldoet niet aan de ontwerpspecificaties.

Vereisen 3. Het onderdeel ontbreekt. (Let op: wanneer een reparatie
nodig is, moet de werkplaats alle feiten aan de klant
voorleggen en gedeeltelijke service aan het
betreffende systeem weigeren als de reparatie een
onveilige situatie creéert of aanhoudt.)

b) Tik op de kr@ in het hoofdmenu. Je kunt maximaal 5 foto's van het betreffende onderdeel
maken en uploaden. Houd er echter rekening mee dat de knop verdwijnt wanneer er meer
dan 5 foto's zijn gemaakt. Tik op de knop om een v&b van 2 tot 10 seconden over het
betreffende onderdeel te maken en te uploaden. Houd er rekening mee dat als de video
korter is dan 2 seconden, de video-opname ongeldig is. De knop verdwijnt na het opnemen

van een video.

c¢) Tik op het vervolgkeuzemenu in de rechterbovenhoek van het scherm, de onderdelen die

die geinspecteerd moeten worden, kunnen in categorieén worden weergegeven.
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4.5.2 Voorbereidende werkzaamheden

Voor het uitvoeren van wieluitlijning gelden voor sommige voertuigmodellen speciale eisen. Om
de nauwkeurigheid van de meetresultaten te garanderen, kunnen de volgende voorbereidingen
nodig zijn voordat de parameters met betrekking tot wieluitlijning worden gemeten.

1. Opmerkingen voorafgaand aan de uitlijning
2. Diagnostische functies

3. Rijhoogtemeting

4.5.2.1 Opmerkingen voorafgaand aan de uitlijning

Of de brandstoftank, het reservewiel en de krik van het voertuig zich op de daarvoor bestemde

plaatsen bevinden, heeft invloed op de meetresultaten tijdens de wieluitlijning. Of het

comfortsysteem van sommige geavanceerde automodellen is uitgeschakeld, heeft invloed op de
installatie van de rempedaalbediening en het stuurwielstandaardgereedschap. De OE stelt

strenge eisen aan deze onderdelen. Daarom is het noodzakelijk om de status van het voertuig
zorgvuldig te controleren aan de hand van de instructies voor de uitlijning voordat de wielen worden uitge

Volgens het OE-proces variéren de instructies voor uitlijning per voertuigmodel. U dient de
instructies voor uitlijning zorgvuldig te lezen en op te volgen.
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Voorbeeld 1:

Controleer de status van het voertuig. Dit is een stap die makkelijk over het hoofd wordt gezien, maar wel erg belangrijk is.

Vebice
B0 1rspection

Work

=
»1, Compensation

Overhaul Report

[ Exit Alignmant

"
s Rt WASTER P

Voorbeeld 2:

Pre-alignment notes

Ensure that the fust, the ergee cootard. and the ibricant are full Hand fools, (1ats. spare tire and jack are in the

dedicated locatior

Figuur 4-24 Opmerkingen voor uitlijning 1

Voor Mercedes-Benz-voertuigen worden de procedures voor het uitschakelen van de functie voor eenvoudig in-

en uitstappen vermeld in het scherm ‘Opmerkingen véér uitlijning’. U dient de instructies voor het uitschakelen van

de functie voor eenvoudig in- en uitstappen te volgen voordat u de wielen uitlijnt.

7y Vehicle
¥ 1nepection

Preparatior
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Figuur 4-25 Opmerkingen voo6r uitlijning 2
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4.5.2.2 Diagnostische functies

Om de nauwkeurigheid van de meetresultaten te garanderen en de wieluitlijningsprocedures succesvol uit
te kunnen voeren, vereist het OE-proces van sommige voertuigmodellen het uitvoeren van de bijbehorende
diagnostische functies (zoals hoogteaanpassing, modusselectie, RDC-reset, enz.) voordat de
wieluitlijningsparameters worden gemeten.

@ OPMERKING

1. De diagnostische functies worden alleen uitgevoerd wanneer u Geavanceerde wieluitlijning selecteert
in de toepassing Wieluitlijning of de functie Wieluitlijning in de toepassing Diagnostiek.

2. De diagnosefuncties variéren per voertuigmodel. Lees tijdens het uitvoeren van de diagnosefunctie de
instructies aandachtig door en volg de stappen op het scherm om de functie te gebruiken.

y Hoogteverstelling (neem BMW-voertuigen als voorbeeld):
De hoogteverstelling is vereist voordat u de rijhoogte in de laadmodus kunt meten.
y Hoogteverstelling uitvoeren

1. Volg de instructies op het scherm en zorg ervoor dat het volgende wordt gedaan:
voorwaarden zijn vervuld:

1) De rempedaaldrukker is al verwijderd.
2) Het contact staat AAN.

3) De motor is UIT.

4) De VCl is correct aangesloten.

2. Als aan alle bovenstaande voorwaarden is voldaan, tikt u op Volgende om door te gaan.
Omdat de procedure voor het verstellen van de rijhoogte nauwkeurig en gevoelig is, kunnen
zelfs de geringste storende invloeden op het voertuig verstelfouten veroorzaken, wat de
rijstabiliteit en het rijcomfort negatief beinvioedt. Lees daarom de voorzorgsmaatregelen
voor het verstellen van de rijhoogte zorgvuldig door en voer de procedure uit zoals vereist:

1) Het voertuig staat met alle vier de wielen op een vilakke ondergrond geparkeerd.
2) De beladingstoestand van het voertuig mag niet worden gewijzigd.

3) Het voertuig is niet geheven of op een hefbrug geplaatst.

4) De voorwielen staan in de rechtuitstand.

5) De deuren mogen niet open staan.

6) De motor mag niet gestart worden.

67



7) De batterijlader moet aangesloten zijn.

sE v Height adjustment

P
Work
Note:

fe Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused
by even the slightest disturbing influences acting on the vehicie, which adversely affects
Mess rec dnving stability and comfort.
ut Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
1| procedure:
p, Ay " * The vehicle is parked with all four wheels on a fiat ground
* The load status of the vehicle must not be changed.
~ * The vehicle is not raised or placed on a vehicle lifs.
= Colibrat * The front wheels are in the straight ahead position.
* The doars must nat be open.
B ovrhmir * The engine must not be started.
* Battery charger should be connected

Next

Figuur 4-26 Hoogteverstellingsscherm 1

3. Tik op Volgende om door te gaan als aan alle bovenstaande voorwaarden is voldaan. De
tablet helpt u bij het meten en invoeren van de bijbehorende voertuighoogte, afhankelijk van

de werkelijke situatie.

o Height adjustment
Flease measure and enter the carresponding vehicle haight value according to the actual stuation H
e
Measured values(mm)
£, Lefifront Right front
== Measuc - L
== Resut iy [ e 73 |
s et
N8 Suide
= L,. ' Lef raer Right rear
v 677 677
B overwu Report
o ——
o
™
Cancel Next

Figuur 4-27 Hoogteverstellingsscherm 2

4. Nadat u de voertuighoogtewaarden hebt gemeten en ingevoerd, tikt u op Volgende om de
waarden naar de VDP-besturingseenheid (Vertical Dynamics Platform) te schrijven.
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Height adjustment

& Draren
Work
S
i In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
& (VDP) control unit.
~
Press Continue to proceed service function
W) A
B over

Figuur 4-28 Hoogteverstellingsscherm 3

5. Tik op Volgende om door te gaan. Als de tablet het volgende scherm weergeeft, betekent dit dat:
De aanpassing van de rijhoogte is succesvol verlopen.

£ | . Height adjustment

-

T

The ride height adjustment was successful.

Note:
A possible titing of the vehicle is adjusted by alr suspension after start-up of the engine.

Next

Figuur 4-29 Hoogteverstellingsscherm 4

4.5.2.3 Rijhoogtemeting

De rijhoogtemeting moet worden uitgevoerd als aan de volgende voorwaarden is voldaan in het OE-proces van
sommige voertuigmodellen:

1. Er is een standaardwaarde voor de rijhoogte.

2. De waarde van de rijhoogte heeft invloed op de standaardwaarde voor de wieluitlijning.

@ LeT

OP: Als de gemeten waarde voor de rijhoogte niet binnen het bereik van de standaardwaarde voor rijhoogte

valt, moet u controleren of de carrosserie of een onderdeel op het chassis vervormd of beschadigd is.
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1. Meet met een meetlint of ander gereedschap

a) Voor sommige voertuigen, zoals Volkswagen, geldt een standaard rijhoogte. U kunt
een meetlint of ander gereedschap gebruiken om de rijhoogte te meten en de
waarden in het bijbehorende invoerveld invoeren.

§ Venee Ride Helght Measurement
Inspection
Proparation 1. Ensure that the fuel, the engine
Work codleril, and the kibreanm are Tl
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Figuur 4-30 Meet de rijhoogte met meetlint 1

b) Voor sommige voertuigen, zoals de Renault, is er geen standaardwaarde voor de
rijhoogte of moet één band meer dan één waarde meten. U kunt ook een meetlint of
ander gereedschap gebruiken om de rijhoogte te meten en de waarden in het
bijbehorende invoerveld invoeren.

o) Venicle
<) N Ride Height Measuramant
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Work Steps
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Figuur 4-31 Meet de rijhoogte met meetlint 2
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2. Meten met de rijhoogtedoelstelling

De rijhoogte kan worden gemeten met de rijhoogtedoelstelling als aan een van de volgende voorwaarden
is voldaan:

a) Er is een standaardwaarde voor de rijhoogte. De rijhoogte wordt gemeten vanaf de onderkant van de wieldop tot
aan het midden van de velg.

b) BMW-voertuigen waarbij de rijhoogte wordt gemeten vanaf de onderkant van de wieldop tot aan de onderkant
van de velg, en waarbij de velgmaat wordt geselecteerd voordat het scherm voor de volledige

wieluitlijningsprocedures wordt geopend.

OPMERKING y Om de rijhoogte te meten is een speciaal doel voor de rijhoogte nodig, dat kan worden
kunt u kopen door contact op te nemen met de plaatselijke dealer of fabrikant.

y Nadat u de rijhoogte hebt gemeten, moet u voorzichtig de rijhoogte-doel verwijderen, zodat
schade aan de carrosserie voorkomen.

y Om een rijhoogtedoel te installeren voor het meten van de rijhoogte

1. Volg de instructies op het scherm en monteer de wielklemmen (bandenklemmen), wieldoelen en rijhoogtedoelen

nadat u ervoor hebt gezorgd dat de afstand tussen het kalibratieframe en het midden van het voorwiel 2,03 -
3,30 m (7,23 - 10,83 ft) bedraagt.

0 Vehicle Preparation Work
Inspection

Pregaration
& Yo

*3% Compensation
'y Compensatior

e |
N
-
™.
- -
u) SX0s Erware that the distance between the calibration frame and Iratall the wheel targets wd the nde Feight targets
e front whea! cemer is within 2032-3302 mm.
é Reports
B £t Algnment

Figuur 4-32 Doelstelling voor de installatie van de rijhoogte

2. Tik op Volgende om het volgende scherm te openen. De hoogte van de dwarsbalk wordt automatisch aangepast

om de doelen te vinden. De waarde van de rijhoogte wordt automatisch weergegeven in het bijpbehorende
invoerveld.
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Figuur 4-33 Meet de rijhoogte met de rijhoogtedoelstelling
3. Aangegeven door kantelhoeken

Bij sommige voertuigen, zoals Mercedes-Benz, wordt de rijhoogte aangegeven door de kantelhoeken.

a) Meet met de hellingsensor (voor Mercedes-Benz) de kantelhoeken van de bijbehorende

chassiscomponenten en voer de kantelhoeken in het bijpbehorende invoerveld in.
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Figuur 4-34 Kantelhoeken meten en invoeren
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4.5.3 Compensatie

Deze functie wordt vooral gebruikt om fouten te compenseren die ontstaan bij het monteren van gereedschappen
zoals de wielklem (velgklem/bandenklem) en het doel.

©

OPMERKING ¥ Als de wielklem (velgklem/bandenklem) of het richtmerk tijdens de compensatie wordt
verwijderd of losgemaakst, leidt dit tot onnauwkeurige meetresultaten. In dat geval moet u de compensatie
opnieuw uitvoeren. ¥ Blokkeer het richtmerk

niet tijdens de compensatie.

4.5.3.1 Rollende compensatie

1. Volg de instructies op de tablet om de volgende voorbereidingen te voltooien:
y Plaats de pennen van de draaiplaat/slipplaat en installeer de draaiplaatbrug.

y Rijd het voertuig op de uitlijningslat en plaats wielblokken om beweging te voorkomen.
y Stuur vooruit, vergrendel het stuur, zet de versnelling in neutraal en laat de parkeerrem los.

y Installeer de wielklemmen (bandenklemmen) en de richtmerken (indien deze nog niet eerder zijn geinstalleerd).

%8} Vehicle Compensation Preparsiion Roiling Compensation
= Inspection

é Praparation 1
work.
T

Qi
4; 7 S

oh !
- et tngsace/slip plate pins ancestal  Driwe e vuticie o D sligrmen ek Sroer atwad jock sumedng whenl, place
1 trlate bde @ place e whreel chocks 1o peevest ..

Fanseriasion in mutial reiease perking -

"= piagr
® Saibrnt
Reports
st the wheet clamps aod tangsts (1
B Ext Alignmant rut previousty instalied)

Figuur 4-35 Voorbereidingen voor rolcompensatie (gebruik bandenklem)

©

OPMERKING 1. Wanneer u het voertuig op de hefbrug rijdt, moet de breedte van de draaibrug tot aan elk wiel
gelijk zijn. Het voorwiel van het voertuig moet in het midden van de draaiplaat stoppen.

2. Voor het monteren van de wielklem (bandenklem) en het doel op het wiel, zie Wielklem (bandenklem)
Klem).
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2. Als bovenstaande voorbereidingen zijn voltooid, tikt u op Volgende. De hoogte van de
dwarsbalk wordt automatisch aangepast om de doelen te zoeken en de tablet opent
het volgende scherm.

[ P Compensation Preparation Rolling Compeneation Compenestivg Complein
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Figuur 4-36 Startrolcompensatie 1 (Gebruik bandenklem)
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Figuur 4-37 Startrolcompensatie 2 (Gebruik bandenklem)
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Figuur 4-38 Startrolcompensatie 3 (Gebruik bandenklem)
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Camera  coppensaion Next

Figuur 4-39 Startrolcompensatie 4 (Gebruik bandenklem)

3. Volg de bovenstaande instructies op de tablet en duw het voertuig naar voren en naar achteren om de

compensatie te voltooien.

@ LET

OP Raak de wielklemmen en de doelen niet aan terwijl u het voertuig duwt.

4. Nadat de compensatie is voltooid, gaat de tablet naar het volgende scherm
Automatisch. Volg de afbeelding op de tablet om wielblokken aan de voor- en achterkant van het

wiel te plaatsen om wielbeweging te voorkomen.
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Campensation Completion
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Figuur 4-40 Volledige rolcompensatie (gebruik bandenklem)

4.5.3.2 Hefcompensatie

1. Volg de instructies op de tablet om de voorbereidingen te voltooien:

y Stuur vooruit, vergrendel het stuur, zet de transmissie in neutraal, laat de parkeerstand los
rem.

y Til het voertuig op.

¥ Installeer de wielklemmen (bandenklemmen) en de richtmerken (indien deze nog niet eerder zijn geinstalleerd).
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Figuur 4-41 Voorbereiding hefcompensatie (gebruik bandenklem)
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2. Als bovenstaande voorbereidingen zijn voltooid, tikt u op Volgende. De hoogte van de dwarsbalk
wordt automatisch aangepast om de doelen te zoeken en de tablet gaat naar de volgende modus.
scherm.
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Figuur 4-42 Startliftcompensatie 1 (Gebruik bandenklem)
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Figuur 4-43 Start hefcompensatie 2 (gebruik bandenklem)
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Figuur 4-44 Start hefcompensatie 3 (gebruik bandenklem)
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Figuur 4-45 Start hefcompensatie 4 (Gebruik bandenklem)

3. Volg de bovenstaande instructies op de tablet, draai de band naar het verzamelbereik,
en dan stoppen.

4. Nadat de gegevensverzameling is voltooid, opent de tablet automatisch het volgende scherm. Volg de
instructies op de tablet om de volgende handelingen uit te voeren:

y Verwijder de pennen van de draaiplaat/slipplaat en verwijder de draaiplaatbrug.
y Laat de wielen zakken en laat het voertuig optrekken.

y Plaats wielblokken om te voorkomen dat het voertuig beweegt.
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Figuur 4-46 Volledige hefcompensatie (gebruik bandenklem)

@ OPMERKING

y Zorg ervoor dat de vier op wielen gemonteerde doelen waterpas staan voordat u het voertuig laat zakken.
Als de doelen niet waterpas staan, kan dit invioed hebben op de daaropvolgende meetresultaten en de
resultaten van de wieluitlijning.

y Voordat u het voertuig laat zakken, moeten de draaiplaat, de glijplaatpennen en de draaiplaatbrug worden
verwijderd. Anders kunnen de meetresultaten onnauwkeurig zijn vanwege de onnatuurlijke kracht op het
voertuig.

y Voordat u het voertuig laat zakken, schudt u het voertuig zodat de onderdelen van het voertuig loskomen.

chassis gelijkmatig worden belast.

4.5.4 Caster/SAIl/IA hoekmeting

Deze functie biedt ondersteuning bij het meten van de casterhoek, SAl-hoek (Steering Axis Inclination), I1A-
hoek (Included Angle), uitspoor in bochten en maximale stuurhoek. Het meten van deze hoeken kan helpen
bij het vaststellen van problemen met de voorwielophanging of het stuursysteem van een voertuig.

4.5.4.1 Meethoek selecteren

a) Standaard worden de Casterhoek, SAl-hoek en IA-hoek geselecteerd voor meting, omdat deze hoeken
moeten worden gemeten.

b) Als de uitspoor bij bochten is geselecteerd voor meting, worden de casterhoek, SAl-hoek, IA-hoek en
uitspoor bij bochten samen gemeten.

c) Als de maximale stuurhoek voor meting is geselecteerd, worden de casterhoek, SAl-hoek, IA-hoek en
maximale stuurhoek samen gemeten.
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d) Als de uitspoor bij bochten en de maximale stuurhoek tegelijkertijd worden geselecteerd om te worden
gemeten, worden de casterhoek, SAI-hoek, 1A-hoek, uitspoor bij bochten en de maximale stuurhoek
samen gemeten.
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Figuur 4-47 Caster/ SAl/1A-meting
4.5.4.2 Voorbereiding hoekmeting
Volg de instructies op de tablet om de volgende handelingen uit te voeren:
1. Verwijder de stuurwielhouder om ervoor te zorgen dat het stuurwiel gedraaid kan worden.
2. Start de motor, plaats de rempedaalbediening terug en zet vervolgens de motor af.
3. Verwijder de pennen van de draaiplaat/slipplaat en verwijder de draaitafelbrug.

4. Installeer de maximale stuurhoekdoel op de voorwielen (deze handeling is vereist

(alleen als de maximale stuurhoek gemeten moet worden).

@ OPMERKING

y Als de rempedaalbediening is gemonteerd zonder dat het voertuig is gestart, kunnen de meetresultaten
onnauwkeurig zijn omdat de remmen niet zijn vergrendeld.
y De gemeten resultaten van de toe-out in bochten en de maximale stuurhoek worden

weergegeven in de resultatenlijsten in het gedeelte Gemeten resultaat.

4.5.4.3 Hoekmeting starten

Nadat bovenstaande voorbereidingen succesvol zijn uitgevoerd, tikt u op Volgende om de hoekmeting te
starten. Volg vervolgens de instructies op de tablet en draai het stuurwiel stap voor stap naar links of rechts
om het meetbereik te selecteren. Zodra de meetprocedures zijn voltooid, wordt automatisch het gedeelte
'Meetresultaat' geopend.
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4.5.5 Gemeten resultaat
Dit gedeelte helpt bij:

1. Bekijk de meetresultaten over toespoor, camber, caster, symmetriewaarde, rolhoek, enzovoort.

2. Bekijken en wijzigen van de wielspecificaties.
4.5.5.1 Grafisch resultaat

B Yonicle Grophical Result Rezuits List

Inspection —_— _—

‘ Prepesation
Work

e
o Compensation

Y v——
=2 gesutr

x Alignment
Fost-alignment
B pagross

ADAS
Calibrstion

Revarts

B Esk asgoment

Figuur 4-48 Scherm met gemeten resultaten (grafisch resultaat)

a) Tik op de enkele afbeelding op het scherm, de geselecteerde afbeelding wordt ingezoomd. Zie als
volgt.

Figuur 4-49 Inzoomen op afbeelding
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b) Tik op de b Klik op de knop op het bovenstaande scherm om de aanpassingsgids te openen. De
aanpassingsgids voor de geselecteerde afbeelding wordt weergegeven. Volg de richtlijnen op het scherm
om de aanpassing uit te voeren. Als de aanpassing is voltooid, tikt u erop om de aanpassingsgids te vetlaten.

c) Tik op de knoppen zoals 1 ] “ in het middengedeelte van het scherm om de parameter te bekijken

Beschrijvingen, die in de Woordenlijst worden geintroduceerd.

Tik respectievelijk op de knoppenH aan de rechterkant van het scherm kunt u het Grafische Resultaat bekijken-d)

Achter, Grafisch Resultaat-Voor, Grafisch Resultaat-Symmetriewaarde en Grafisch Resultaat-Rollende Diameter.

e) Tik op de knoppen Voertuig opheffen > Voertuig opheffen om het voertuig op te heffen voor aanpassing. Zie

Til het voertuig op voor meer informatie.

f) Tik op de knoppen Voertuig optillen > Wiel afstellen om het voertuig te verwijderen voor

afstelling. Zie Wiel-off-afstelling voor meer informatie.
g) Tik op de Camera- knop om de werking van de camera's te controleren.

B Yehicle Camera Image Preview
Inspection

& Prepartion 0
2 Work _

o I
+¥, Compensaticr

S —

@ Castor/Sa

Maasured
=2 Result

& Alignment
N Guide

2 et " g
& & e
§ Postaligoment
Diagnosis
g Overhaul Regont ' .
[ Exit Algrment e bl
Normal target dota @ rabied cameen 8 Atvormal camers
(escrstion Description  Singleview  ESC
|

@ Abmarmesl 1erget/wpet dots (5] Mot anabled camen
Figuur 4-50 Voorbeeldscherm camerabeeld

y De cameraknop is altijd beschikbaar als u de camera's wilt controleren

werkende staat, niet beperkt tot dit scherm.

y Tik op Beschrijving om de uitleg voor elk pictogram dat op het scherm wordt weergegeven te bekijken.

scherm. Zie Tabel 4-4 Camerabeschrijvingen voor details.

y Tik op Volledige weergave of Enkele weergave om de voorbeeldmethode voor de camera te wijzigen

afbeelding.

y Tik op ESC om het voorbeeldscherm van de camera-afbeelding te verlaten.
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Tabel 4-4 Camerabeschrijvingen

Icon Naam Uitleg

Normaal

Doelpunten kunnen normaal herkend worden.
Doelpunten
Abnormaal

. Het doel is vuil of geblokkeerd, maak het schoon of verwijder
Doel/Doelwit
de obstakels.
Stippen

Ingeschakeld

De camera werkt normaal.
Camera

Niet ingeschakeld

BB O

De camera wordt niet gebruikt door de huidige functie.

Camera
De diagnosetool communiceert niet met de camera's. Volg de
onderstaande stappen:
1. Controleer of de stroom AAN staat;
m 2. Controleer of de huidige cameraverbinding normaal is;
Abnormaal
Camera

3. Controleer of het diagnosetool is verbonden met de wifi van
de camera;

4. Registreer en upload logs. Vul de probleembeschrijving
gedetailleerd in.

h) Tik op Opslaan v66r reparatie om de metingen voor de uitlijning op te slaan. Als de metingen véor de
reparatie al zijn opgeslagen, vraagt de tablet u of u deze wilt overschrijven.

i) Tik op Volledige tolerantie of Halve tolerantie om de grafische weergavemodus te wijzigen van Volledige
tolerantie naar Halve tolerantie.

y Volledige tolerantie: komt overeen met de tolerantie van de OE-specificatie.
y Halve tolerantie: de helft van de tolerantie van de OE-specificatie.
j) Tik op Eenheidsinstelling om de eenheden te wijzigen.

k) Tik op Volgende om het gedeelte Uitlijningsgids te openen. Houd er rekening mee dat als de metingen vooér
reparatie niet zijn opgeslagen, de tablet u zal vragen of u deze specificaties wilt opslaan als metingen voér
reparatie.
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4.5.5.2 Voertuig optillen

Deze functie is geschikt voor voertuigen waarvan de wielen opgetild moeten worden om de uitlijningsparameters aan
te passen.

y Om het voertuig op te tillen

1. Tik op de knop Geavanceerde aanpassing > Voertuig verhogen op het gemeten resultaat
scherm.

2. Volg de instructies op de tablet om het voertuig op te tillen:
1) Zet het stuurwiel in de middenstand. Vergrendel het stuurwiel.

2) Start de motor, plaats de rempedaalbediening terug en zet vervolgens de motor af.

3) Breng het voertuig omhoog en vergrendel de lift.

§ Vebicle Raise Vehicle Sart AdusTTIer Lows! Venicie

@ > b 3 » o 1 g 5/ P ¢ -
1“‘&‘;‘- 411,;' L —

o Posta L =
g b Bt the stewring mheel 21 cemer cotion St e i, mtel the Srske pedal Raise the vehicle srd bk te It
= Lock the steering wheel. degreacer nd then sop the engine.
()
B
[ Exn Algrnent
Camera Exit Next

Figuur 4-51 Voertuig optillen

3. Nadat het voertuig is geheven en de lift is vergrendeld, tikt u op Volgende om gegevens te verzamelen. De

tablet gaat dan naar het scherm 'Start afstelling'. Tik op Volgende om de afstelling uit te voeren. De tablet
gaat dan automatisch naar het scherm ‘Lagere voertuig'.

y Om het voertuig te verlagen
1. Laat het voertuig zakken zoals aangegeven in de richtlijnen op het scherm.

1) Verwijder de pennen van de draaiplaat/slipplaat en verwijder de draaiplaatbrug.
2) Laat de wielen zakken en laat het voertuig optrekken.

3) Plaats wielblokken om te voorkomen dat het voertuig beweegt.
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Figuur 4-52 Onderste voertuig

2. Nadat u het voertuig hebt verlaagd, tikt u op Gereed en keert de tablet terug naar het gemeten
Resultatenscherm.

4.5.5.3 Afstelling van het wiel

Deze functie is geschikt voor voertuigen waarvan de wielen verwijderd moeten worden om de wieluitlijningsparameters

aan te passen.

y Om het voertuig op te tillen

1. Tik op de knoppen Geavanceerde aanpassing > Wiel-uit-aanpassing op het gemeten
Resultatenscherm.

2. Volg de instructies op de tablet om het voertuig op te tillen:
1) Zet het stuurwiel in de middenstand. Vergrendel het stuurwiel.
2) Start de motor, plaats de rempedaalbediening terug en zet vervolgens de motor af.

3) Breng het voertuig omhoog en vergrendel de lift.
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Figuur 4-53 Voertuig optillen

3. Nadat het voertuig is opgetild en de lift is vergrendeld, tikt u op Volgende om de gegevens te verzamelen
Nadat de gegevens zijn verzameld, opent de tablet het scherm 'Wiel verwijderen'.

y Om het wiel te verwijderen

1. Nadat u het voertuig hebt opgetild, volgt u de instructies op het scherm om de wielen te verwijderen:

1) Verwijder de wielklemmen en wieldoelen.

2) Verwijder de wielen.

3) Installeer de hubadapters en targets.

2. Nadat de wielen zijn verwijderd, tikt u op Volgende om de gegevens te verzamelen. De tablet opent dan

het scherm 'Start aanpassing'. Tik op Volgende op het scherm om de aanpassing uit te voeren. De
tablet opent dan automatisch het scherm 'Installeer wiel'.

2 R

#l Vel Remove Wheel  EESICIRIIEH

&

\itall Whesl R P

-
v L

L - X 1 3 3

N \ G
Sl 3 10,
Nl ~ ! -

Rersov the wh el Clmps wed Lagecs B v T e Itk Uhe it idaptor's el taigens
) U4

¢ E3% Alignument

Camera Exit Next

Figuur 4-54 Wiel verwijderen
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y Wiel installeren
1. Installeer de wielen zoals aangegeven in de handleidingen op het scherm:
1) Verwijder de targets en hubadapters.
2) Monteer de wielen.
3) Installeer de wielklemmen en -doelen.

4) Verwijder de rempedaaldepressor.

3= Muasured
Aemit g} Flomeve tha 1angets 570 Pd SdsparE trga ™ wheals. Irgnail the whesl #amps and targats.

B e boake Ded ol Jeprecsor
Exit Next
Figuur 4-55 Wiel installeren
2. Nadat de wielen zijn geinstalleerd, tikt u op Volgende om het scherm Compenseren te openen.

y Om tilcompensatie uit te voeren

1. De hoogte van de dwarsbalk wordt automatisch aangepast om de doelen te zoeken, en

De tablet zal het volgende scherm openen.

¥ o e R, * Please rotate the tire 10 the
4" m collection range.

v 1o r!©!'x .

V 3 p. "\ "
‘ - -

Camera Exit Mext

Figuur 4-56 Start hefcompensatie 1
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Figuur 4-57 Start hefcompensatie 2
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Figuur 4-58 Start tilcompensatie 3
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Figuur 4-59 Start tilcompensatie 4

2. Volg de bovenstaande instructies op de tablet, draai de band naar het verzamelbereik en stop dan.

3. Nadat de verzameling is voltooid, gaat de tablet naar het scherm '‘Onderste voertuig'

automatisch.

y Om het voertuig te verlagen
1. Laat het voertuig zakken zoals aangegeven in de richtlijnen op het scherm:
1) Monteer de rempedaaldepressor.
2) Verwijder de pennen van de draaiplaat/slipplaat en verwijder de draaiplaatbrug.
3) Laat de wielen zakken en laat het voertuig optrekken.

4) Plaats wielblokken om te voorkomen dat het voertuig beweegt.
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Figuur 4-60 Onderste voertuig

2. Nadat u het voertuig hebt verlaagd, tikt u op Gereed en keert de tablet terug naar Gemeten
Resultatenscherm.

4.5.5.4 Resultatenlijst

De resultaten v66r de reparatie kunnen ook in een lijst worden weergegeven, zoals in de volgende afbeelding. U
kunt de lijst opslaan v66r de uitlijning. De knoppen in de resultatenlijst werken hetzelfde als in het scherm Grafische
resultaten.

Inspection

" n gt ¥ 1 earvd

ﬁ Preparation
o Toe J 02 Total toe.
'3 Compena:
e COmpensation 1 coamber oo oo Cross eambar
@ Castersal Coster 019 wa2r Crozs caster
Measured . : Cross SA1
= Result
K‘f“‘ T i Satbock 0ot
\t Alignment )
e Toe-out on LTS Wheeis swaight head
Post-alignment
Diarioets Loft masimum stesr . =
O Rght meirum steer - -
% Calibration
Rele hegtt 417 mm 417 mm
E Aegors
[® Exit Abgnmant Toe 154 18z Total toe

Save
Half Unit
Camera Mﬂ-ﬁw‘w Setting Next

Figuur 4-61 Scherm met gemeten resultaten (lijst met resultaten)
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4.5.6 Uitlijningsgids

In het gedeelte Uitlijningshandleiding vindt u gedetailleerde uitlijnprocedures met illustraties op het scherm, waardoor
het afstellen van wielspecificaties eenvoudiger en sneller verloopt. Om gebruikers beter te begeleiden bij de

bediening, bevat de uitlijningshandleiding voor sommige voertuigmodellen een animatie.

@ OPMERKING

1. Bij het aanpassen van de voorwaartse sporing hebben sommige voertuigmodellen zowel de normale modus als

de geleidemodus. De geleidemodus wordt standaard gebruikt. Als u de modus wilt wijzigen, tikt u op de
normale modus of de geleidemodus om te wisselen.

2. Om de invloed van het aanpassen van andere specificaties op de voorste caster te verminderen, moet de
casterhoek opnieuw worden gemeten voordat de voorste caster wordt afgesteld.

4.5.6.1 Uitlijningsprocedures

Op basis van de OE-procesvereisten worden gedetailleerde en volledige uitlijningsprocedures aangeleverd om u te
helpen bij het aanpassen van de wielspecificaties.
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™

Figuur 4-62 Parameteraanpassingsprocedures Scherm 1

a) Volg de volgorde bovenaan het hoofdscherm om alle afstellingsprocedures voor de wieluitlijningsparameters
te voltooien. De afstellingsvolgorde is erg belangrijk, als de wieluitlijningsparameters niet volgens de

volgorde zijn afgesteld (camber achter - ¥ teen achter - y caster voor - § teen voor - y

Uitlijningsresultaat) bovenaan het hoofdgedeelte wordt weergegeven, kan dit leiden tot herhaalde
bewerkingen.

b) Controleer de gemarkeerde rode afbeeldingen op het scherm en pas ze aan zoals weergegeven in de
Schermhulplijnen. Als de parameters van de hoek worden aangepast naar de juiste waarden, worden
de gemarkeerde rode afbeeldingen gemarkeerde groene afbeeldingen. Tik vervolgens op Volgende om
de andere parameters op dezelfde manier aan te passen.
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c) Voor sommige wielspecificaties biedt het OE-proces geen aanpassing
methode. De tablet ziet er als volgt uit.
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Figuur 4-63 Parameteraanpassingsprocedures Scherm 2

d) Nadat u alle procedures voor het afstellen van de wielspecificaties hebt voltooid, tikt u op Volgende
Om het scherm Uitlijningsresultaat te openen, controleert u de afbeeldingskleur (die de

aanpassingsresultaten weergeeft) en zorgt u ervoor dat alle afbeeldingen groen zijn. Anders moet
u de uitlijning opnieuw aanpassen.
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Figuur 4-64 Uitlijningsresultaatscherm

4.5.6.2 Gidsmodus op de voorste teen

Voor sommige voertuigmodellen zijn er twee modi om u te begeleiden bij het afstellen van de voorwaartse
sporing, namelijk de Guide Mode en de Normal Mode. De Guide Mode helpt u om de voorwaartse sporing met
de linker en rechter stuurstang veel gemakkelijker en sneller af te stellen.

Standaard wordt de modus gebruikt.
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In de Guide Mode zijn er vier stappen voor het afstellen van de Front Toe: voorbereiding, afstellen van de rechter stuurstang,

afstellen van de linker stuurstang en middenbesturing.
1. Volg de instructies op de tablet en voer de volgende voorbereidingen uit:

1) Plaats het stuurwiel in de middenpositie (het wordt aanbevolen om het stuurwiel op stuurhoogte te plaatsen).

2) Start de motor, plaats de rempedaalbediening terug en zet vervolgens de motor af.

@ LeToP

Als de rempedaalbediening is gemonteerd zonder dat het voertuig is gestart, kunnen de meetresultaten onnauwkeurig zijn

omdat de remmen niet zijn vergrendeld.
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Figuur 4-65 Voorbereiding voor het aanpassen van de voorste teen

2. Nadat de bovenstaande voorbereidingen zijn voltooid, tikt u op Volgende om gegevens te verzamelen en de juiste instellingen aan te passen

spoorstang zoals aangegeven in de gidsen op het scherm.
1) Draai de borgmoer los en stel de rechter spoorstang af op de tolerantie.
2) Beweeg het voorste deel van het voertuig omhoog om alle onderste componenten in hun natuurlijke status te zetten.

3) Draai de borgmoer vast.
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Figuur 4-66 Rechter stuurstang afstellen

3. Als de rechter stuurstang goed is afgesteld, tikt u op Volgende om gegevens te verzamelen en vervolgens het scherm voor de

afstelling van de linker stuurstang te openen.

1) Draai de borgmoer los en stel de linker spoorstang af op de tolerantie.

2) Beweeg het voorste deel van het voertuig omhoog om alle onderste componenten in hun natuurlijke status te zetten.
3) Draai de borgmoer vast.
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Figuur 4-67 Linker stuurstang afstellen

4. Nadat de linker stuurstang goed is afgesteld, tikt u op Volgende om naar het scherm met de middelste stuurhulp te gaan.
Volg de aanwijzingen op de tablet en zet de wielen recht vooruit. Als het stuurwiel niet in het midden staat, tikt u op

Opnieuw afstellen om de voorste sporing opnieuw af te stellen.

94



£ Vihiok Rear Camber fear Toe Frant Camber  Front Gastar Front Toe Algament
= inspection Result
Prepacation reparat Addjunt right tie ro Adpis Inft tie o GCenter steoring
Work

*3! Compensat
¥, Compensation
@ Caster/sal

= Measured

Y.
e Gy e
0°01'
L

== Result ;
Alignment (
2% Guide - = i

= Postaignment

Disgnoss

ADAS
Calibration
St el s 311 ! dhend I e steerng
Overheul Report ,.....,.,,.".;‘.'..”....Mmm
3t e freed fos agan.
[ 220t Algnment
™
- Normal

Camera  Readjust Next
(™...... % | | |
Figuur 4-68 Middenbesturing
4.5.6.3 Caster opnieuw controleren

In sommige OE-handleidingen moet u de casterhoek opnieuw controleren nadat u de voorcaster hebt afgesteld,

zodat de casterhoek binnen het standaardbereik valt. Houd er bij het opnieuw controleren van de casterhoek
rekening mee dat de dwarsbalk en het voertuig niet omhoog of omlaag mogen.

y Om de caster opnieuw te controleren

1. Tik op de knop Caster opnieuw controleren op het scherm 'Voorste caster'. Volg de instructies.
Als de tekst op de tablet wordt weergegeven, voert u de volgende handelingen uit:

1) Verwijder het stuurwielstandaardgereedschap om er zeker van te zijn dat het stuurwiel gedraaid
kan worden.

2) Start de motor, plaats de rempedaalbediening terug en zet vervolgens de motor af.

3) Verwijder de pennen van de draaiplaat/slipplaat en verwijder de draaiplaatbrug.
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Figuur 4-69 Controle van de voorbereidingen van de zwenkwielen
2. Nadat u de bovenstaande voorbereidingen hebt voltooid, tikt u op Volgende om naar het volgende scherm te gaan.

3. Volg de illustraties op de tablet en draai het stuurwiel naar links of rechts tot het opvangbereik. Als
het stuurwiel in de middenstand staat, stop dan met draaien; de tablet keert automatisch terug
naar het scherm 'Voorwielbesturing'.
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Figuur 4-70 Stuurwielverstelling

4.5.7 Diagnose na uitlijning

Bij sommige voertuigen moeten na het aanpassen van de wieluitlijningsparameters nog andere diagnostische functies
worden uitgevoerd, zoals het resetten van het SAS-systeem.

4.5.7.1 Stuurhoeksensor (SAS) resetten

Na het aanpassen van de stuwhoek en de teenhoek is onder bepaalde omstandigheden een SAS-reset
vereist. Het niet uitvoeren van een SAS-reset kan de functionaliteit van beveiligingssystemen zoals VSC,
ESC, TCS, enz. beinvloeden.

¥ Om een SAS-reset uit te voeren

1. Volg de instructies op de tablet om te controleren of aan de volgende voorwaarden is voldaan:
met:

1) De rempedaaldrukker is al verwijderd.
2) Het contact staat AAN.
3) De motor is UIT.

4) De VCl is correct aangesloten.
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8AS Recet

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required

7N Guide Please ensure that the following conditions are met:
* The brake pedal depressor is already ramoved;

* The ignition is ON;

* The engine is OFF;

* The VC1 Is connected properly

Figuur 4-71 SAS Reset-scherm 1

2. Als aan de bovenstaande voorwaarden is voldaan, tikt u op Volgende om naar het volgende scherm te gaan. En volg

Draai het stuurwiel langzaam naar de middenpositie, zet de voorwielen recht vooruit en laat het

stuurwiel los.
Bl 8AS Reset
Progies Pord
& o —_—
e Z Tusn the steering wheel slewly 1o the
=e canter position, set the front wheals
o~ % strasght ahead, and release the steering
@ .
MR e s arend oo

=z & o

A

1.0°
StessIng anghe sensor
[ £a13 Alg

Figuur 4-72 SAS Reset-scherm 2

3. Tik vervolgens op Volgende om door te gaan. Volg de instructies op het scherm om het stuur
ongeveer 30° naar rechts te draaien en voer vervolgens de volgende stappen uit:

1) Draai het stuurwiel langzaam tot aan de linker eindaanslag en houd dit ongeveer 5 seconden vast;
2) Draai het stuurwiel langzaam tot aan de rechteraanslag en houd dit ongeveer 5 seconden vast;

3) Draai het stuurwiel langzaam naar de middenpositie, zet de voorwielen recht vooruit en laat

het stuurwiel los.
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Steering angle sensor

Tum the steering whead to the nght

for about 30° then perform the steps
below:

1 Turnthe steering wheel slowdy 1o the
left end stop and hold for aboul 5s;

2 Turn the steering wheel slowdy 1o the
nght end stop and bold for about Ss;

3 Turn the steering wheel slowly 1o
he center position, set front wheels
straight ahead, and release the steering
wheel.

Figuur 4-73 SAS Reset-scherm 3

4. Als de bovenstaande handelingen zijn voltooid, tikt u op Volgende om het scherm met SAS-resetresultaten te openen.

Als het scherm wordt wgegeven;betekent dit dat de SAS-reset succesvol is. Als het scherm wordt weergegeven,

schermwee rgaven,

4 1 opummtion
K :
@ coste SR, S
|
= b \
(
W e
78 Guide
Post-alignment
Disgness
B overhau Bapont 0.0°
Steering angie sensor

betekent dit dat de SAS-reset mislukt is.

SAS Resat

Resu

SAS reset succeeded

Figuur 4-74 SAS Reset-scherm 4

4.5.8 ADAS-kalibratie

Om de veiligheid tijdens het rijden te garanderen, is het na het uitlijnen van de wielen nodig om enkele ADAS-

functies opnieuw te kalibreren.

De specifieke handelingen voor ADAS-kalibratie worden later in het hoofdstuk ADAS-kalibratiefunctie
geintroduceerd. Zie ADAS-kalibratiefunctie voor meer informatie over het uitvoeren van ADAS-kalibratie.
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4.5.9 Revisierapport

In dit gedeelte kunt u, nadat u de wielen hebt uitgelijnd, het volgende doen:
1) Controleer het wieluitlijningsrapport, de wieluitlijningsparameters, enz.
2) Sla rapporten op en deel ze in de cloud.

4.5.9.1 Klantgegevens invullen

Voordat u het revisierapport opent, moet u de klantgegevens invullen. Zie de onderstagnde tabel met
klantgegevens. De met gemarkeerde items moeten de bijbehorende informatie invullen.

Cancel Customer information Reset | S
Vehicle information Personal Info Q
“Licenseplate || & teme
“VIN WAUZZZAGTENTXXXXX @ Mobile
* Year 2014 (E) Tel
* Make ADAS Emad
* Model Audi A7 2011> Company
* Odometer miles V¥ Address

Coelor
Work Order Information

* Technician h21313

Figuur 4-75 Klantinformatietabel

4.5.9.2 Rapporttypen

Als alle functies zijn ingeschakeld tijdens de volledige wieluitlijningsprocedure, kunt u acht rapporten zien,
waaronder het wieluitlijningsrapport, het rapport vodr en na de reparatie, het rapport voor de reparatie, het
rapport over de huidige waarden, het rapport over de symmetriewaarde, het chassisinspectierapport, het
rapport over de bandeninspectie en het rapport over de rijhoogte.

1) Rapport van de uitlijning van de wielen: Alle inspectieresultaten, inclusief profieldiepte, bandenspanning,
roldiameter, rijhoogte, specificaties van de vooras en specificaties van de achteras.

@ OPMERKING

y De waarden voor de profieldiepte en de bandenspanning zijn alleen beschikbaar als het profiel
diepte- en drukinspectie wordt uitgevoerd.

y De waarden voor de rijhoogte zijn alleen beschikbaar als de rijhoogtemeting is
uitgevoerd.
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Figuur 4-76 Revisierapportscherm

2) Rapport vé6r en na reparatie: een grafiek met een vergelijking van de resultaten véér reparatie

resultaten en resultaten na reparatie.

3) Rapport voor reparatie: Een grafiek met de resultaten véor reparatie. Indien een van de gemeten waarden niet
aan de specificatiewaarde voldoet, wordt een aanvullende symptoombeschrijving weergegeven.

4) Rapport met huidige waarden: een grafiek waarin de huidige resultaten van de wieluitlijning worden weergegeven.
Er wordt een aanvullende symptoombeschrijving weergegeven als een van de huidige waarden niet aan de

specificatiewaarde voldoet.

5) Symmetriewaarderapport: een grafiek die de voertuigassen, wielassen, laterale
offset, enz.

6) Chassisinspectierapport: Registreer de chassisinspectiegegevens. Houd er rekening mee dat het

chassisinspectierapport alleen beschikbaar is wanneer de chassisinspectie is uitgevoerd.

7) Bandeninspectierapport: Registreer de controlegegevens van de profielconditie, profieldiepte en bandenspanning.
Houd er rekening mee dat het bandeninspectierapport alleen beschikbaar is wanneer de profieldiepte en
-spanning zijn gecontroleerd.

8) Rijhoogterapport: Een grafiek die de rijhoogte of het rijhoogteverschil weergeeft. Houd er rekening mee dat het
Rijhoogterapport alleen beschikbaar is wanneer de rijhoogtemeting is uitgevoerd.
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4.5.10 Rapport opslaan en rapport delen in de cloud

Nadat u het voertuig hebt geinspecteerd en de wielen hebt uitgelijnd, kunt u de rapporten opslaan en delen in de
cloud. Vervolgens kunt u het cloudrapport in realtime delen met klanten via een QR-code, sms of e-mail.

4.5.10.1 Rapport opslaan

1. Tik in het scherm Wieluitlijningsrapport op om de B knop van de bovenste werkbalkknoppen
vervolgkeuzelijst te openen.

ADAS e - o
oo & X & & 8 B 8
ADAS » Autormabc aslecton » Wtwe! alignme: 1o vom ca00y
ey B Take a Screenshaol =q
§@ Vehicle
inspection =
2014 (£| ADAS Audi A7 201> Wihest Al 3
# Praparation W st S I .
Work Save current PDF file
- . Vot P & 108
"3 Compensation -
o
B WA —
@ castersal Save Report s aos
== Measured
— Result 1y Premsdt  CumetVaises
& Alignment A
N Gue
-
f=y Postaignment R

Crmes
[Rstoreet

h

[ Exit Alignment

Sammary s

Tretseeis  Bikobegn

|wformation Print

Figuur 4-77 Rapport opslaan scherm 1

2. Tik op de knop Rapport opslaan in de vervolgkeuzelijst om het scherm te openen waarin u de rapporten kunt
selecteren die u wilt opslaan.
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Please check the report need saved

{ EER |
LK |
1]

Shawmaction  Tielupesen Ade Hegn!

Cancel

Figuur 4-78 Rapport opslaan scherm 2

3. Tik op OK nadat de rapporten die u wilt opslaan zijn geselecteerd. Als de tablet het volgende
scherm weergeeft, betekent dit dat de rapporten succesvol zijn opgeslagen.

b d

Repart saved successfully!

- G

Figuur 4-79 Rapport opslaan scherm 3
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4.5.10.2 Rapport Cloud Sharing

1. Correct directorypad

1) Tik op Rapport bekijken (zie Afbeelding 4-79 Scherm Rapport opslaan 3) nadat het rapport succesvol
is opgeslagen, of tik op Rapport in Gegevensbeheer om de Rapportenlijst te openen

scherm.
- Report List Q 7/
| [e—
2014 (E)/ADAS/ Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle
Diagnostic Report Diagnostic Report Diagnostic Report
A

i A7 2011 » 2014 (E)/ ADAS/ Auds A7 2011 » 2014 (€} ADAS/ AUl A7 201 %>
kW CLXBZ 5L FSI/ 1SRN £LXR

a8

Figuur 4-80 Rapportlijstscherm

N
2) Als het rapport in het scherm Rapportenlijst wordt WeergegeverQ,—b’etekent dit dat het rapport succesvol
naar de cloud is gelipload. U kunt het rapport dan met anderen delen. Als het rapport wordt

weergegeven, beteként dit dat het uploaden naar de cloud is mislukt en dat u het rapport niet met
anderen kunt delen.

2. Rapport uploaden naar cloudmethoden
1) U deelt het cloudrapport in realtime met klanten via een QR-code, sms of e-mail.
3. Procedures voor het uploaden van rapporten naar de cloud

1) Selecteer het rapport dat succesvol naar de cloud is gelipload in de rapportlijst

scherm, dan wordt het volgende scherm weergegeven.
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Report sharing

@ Report cloud sharing

Figuur 4-81 Rapport Cloud Sharing-scherm 1

2) Tik op Clouddeling rapporteren. Het volgende scherm wordt weergegeven.

Pl

Scan the QR code to share

Figuur 4-82 Rapport Cloud Sharing-methode

y U kunt de QR-code scannen om het rapport direct te delen. Zorg ervoor dat de QR-code voor elk
rapport verschillend is.
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Scan the QR code to share

Figuur 4-83 Rapport Cloud Sharing Methode 1

y Of u kunt op E-mail verzenden tikken om het volgende scherm weer te geven en het e-mailadres in te voeren

adres en tik vervolgens op OK om het rapport te delen.

Send Email

Please onter emall address:

Figuur 4-84 Rapport Cloud Sharing Methode 2

y Of u kunt op SMS verzenden tikken om het volgende scherm weer te geven en het telefoonnummer in te voeren

nummer en tik vervolgens op OK om het rapport te delen.
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Figuur 4-85 Rapport Cloud Sharing-scherm 3

4.6 Woordenlijst

4.6.1 Geometrie-middenlijn

Betreft de kruising van het longitudinale middenvlak van de carrosserie en het horizontale vlak van de voor-

en achteras (blauwe stippellijn).

4.6.2 Stuwhoek
y Definitie

De stuwhoek is de hoek tussen het longitudinale geometrische middenvlak van het voertuig en de
stuwlijn (de aandrijfas is de loodlijn van het midden van de achteras). Zoals te zien is in de onderstaande
afbeelding.
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y Functie

Zorg ervoor dat het voertuig rechtdoor rijdt.

y Gevolgen van een abnormale stuwhoek
¥ Het stuurwiel staat gekanteld wanneer de auto rechtdoor rijdt.

y De banden zijn abnormaal versleten en het voertuig trekt naar één kant.

4.6.3 Dan

y Definitie

De toespoor is de hoek tussen het middenvlak van de wielrotatie en het longitudinale vlak van het
voertuig (zoals weergegeven in de onderstaande afbeelding).

y Functie

Elimineer of verminder het nadelige effect wanneer de voorwielen van de twee wielen naar buiten rollen
door de camber tijdens het rijden. Zorg ervoor dat de wielen niet naar buiten rollen.
Voorkom dat de wielen zijwaarts slippen en verminder bandenslijtage en brandstofverbruik.

y Gevolgen van een abnormale teen

y Eén kant van de band is abnormaal versleten.
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y Het voertuig trilt hevig bij het rijden op hoge snelheid.

y Het stuurwiel staat scheef wanneer u rechtdoor rijdt.

4.6.4 Totale teen

De som van de toe-in van het coaxiale linker- en rechterwiel.
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4.6.5 Welving
y Definitie
De camber is de hoek tussen het rotatievlak van het wiel en het longitudinale vliak loodrecht op
het lagervlak van het voertuig. Als de bovenkant van het wiel naar buiten is gekanteld ten opzichte
van het rotatievlak, is dit de positieve camber. Als de bovenkant van het wiel naar binnen is
gekanteld, is dit de negatieve camber (zoals weergegeven in de onderstaande afbeelding).

y Functie

Verbeter de veiligheid van de voorwielen en maak het sturen lichter tijdens het rijden.

y Gevolgen van abnormale welving

y Als de camber te groot is, is de buitenkant van het wiel versleten. Het voertuig
trilt dan overmatig en het stuur is onstabiel bij hoge snelheid.
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y Als de camber te klein is, is de binnenkant van het wiel versleten.

De besturing gaat zwaar en er is niet voldoende kracht om het stuurwiel automatisch terug te
brengen naar de middenpositie.

y Als de camber links en rechts niet gelijk zijn, glijdt het voertuig zijwaarts en wijkt
het af tijdens het rijden.

4.6.6 Voorwielaandrijving
y Definitie

De fuseepen is het rotatiepunt wanneer het wiel draait. De caster is de hoek tussen de fuseepenas en
de loodlijn van het lagervlak van het voertuig (zoals weergegeven in de onderstaande afbeelding).

A

OB

Fb =

-

y Functie

Creéer de kracht om het stuur automatisch terug te brengen naar de middenpositie.
Zorg voor de stabiliteit van het voertuig bij het rechtuit rijden. En maak het stuur lichter en gemakkelijker
terug te draaien na een richtingsverandering.

y Gevolgen van een abnormale caster

y Als de linker- en rechternaaf niet gelijk zijn, zijn de linkerwielen niet synchroon met
de rechterwielen wanneer het voertuig van richting verandert. En het voertuig
wijkt af tijdens het rijden.

y Als het caster te klein is, is het stuur instabiel.

y Als de caster te groot is, gaat het sturen zwaar.
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4.6.7 Stuurashelling (SAI)
y Definitie

De helling van de stuuras is de hoek tussen de fuseepen-as en de verticale lijn in het laterale verticale
vlak van het voertuig (zoals weergegeven in de onderstaande afbeelding).

y Functie

Wanneer de wielen door externe krachten afwijken van de rechtuitstand, keren de voorwielen
automatisch terug naar de rechtuitstand.

y Gevolgen van een abnormale helling van de stuuras

y Wanneer de helling van de stuuras te groot is, is de benodigde stuurkracht
wordt groter en het sturen wordt moeilijker.

y Als de helling van de stuuras te klein is, kan het stuursysteem na een bocht niet volledig terugkeren
naar de middenpositie.

y Wanneer de helling van de linker stuuras en de helling van de rechter stuuras verschillend zijn
niet gelijk is, kan het voertuig naar één kant trekken.

4.6.8 Ingesloten hoek (1A)
y Definitie

De ingesloten hoek is de hoek Y tussen de fuseepenas en de wielas. De waarde van de ingesloten hoek
is de som van de helling van de stuuras y en de camber ¥ (zoals weergegeven in de onderstaande
afbeelding).
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y Functie

De meegeleverde hoek wordt gebruikt om de verkeerde uitlijning van het ophangingssysteem en de
vervorming van ophangingscomponenten te diagnosticeren.

y Effecten van een abnormale ingesloten hoek

V¥ Wanneer de ingesloten hoek te klein is, de helling van de stuuras normaal is en de camber te klein,
kan het astap verbogen zijn.

V¥ Wanneer de ingesloten hoek normaal is, is de helling van de stuuras te klein en de camber te
groot. De onderste draagarm kan dan verbogen zijn.

V¥ Wanneer de ingesloten hoek normaal is, is de helling van de stuuras te groot en de camber te
klein. De bovenste draagarm kan dan verbogen zijn.

y Wanneer de ingesloten hoek te groot is, de helling van de stuuras te klein is en de camber te groot
is, kunnen de onderste draagarm en het astap verbogen raken.

4.6.9 Toe-out bij bochten
y Definitie

De Ackermanhoek is het verschil tussen de stuurhoek van het buitenste wiel en de stuurhoek van het

binnenste wiel wanneer het voertuig een bocht maakt.
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y Functie

Zorg ervoor dat de twee voorwielen in de juiste richting wijzen voor meer grip.
y Gevolgen van een abnormale Ackerman-hoek

y De banden kunnen verkleurd zijn.

y De banden kunnen zijdelings slippen, springen of vreemde geluiden maken vanwege onvoldoende

grip wanneer het voertuig een bocht maakt.

4.6.10 Maximale stuurhoek
y Definitie
De maximale stuurhoek is de hoek die het wielrotatievlak aflegt wanneer de voorwielen van de

rechtuitstand naar de linker- of rechtergrensstand draaien.
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y Functie

Controleer de minimale draaicirkel en zorg voor een stabiele en wendbare rit van het voertuig.

y Gevolgen van een abnormale maximale stuurhoek
y Het voertuig kan tijdens het rijden gaan glijden.

y Er kan geluid hoorbaar zijn wanneer het voertuig een bocht maakt.
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y Het stuur kan trillen.
y De besturing is zwaar.

y In extreme gevallen kan het voertuig kantelen.

4.6.11 Rijhoogte

De locatie en methode van de rijhoogte variéren per voertuigfabrikant. Zie hieronder voor details.

¥ Rijhoogte van voertuigfabrikanten zoals Volkswagen, Audi, Porsche, etc.

¥ Rijhoogte van voertuigfabrikanten zoals BMW.

y Rijhoogte van voertuigfabrikanten zoals Mercedes-Benz, Maybach, etc., bepaald door meting van de helling
van chassisgerelateerde componenten.
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y Rijhoogte van voertuigfabrikanten zoals Renault en Peugeot, waarbij meer dan één waarde op één

bandpositie gemeten moet worden.

4.6.12 Terugvalhoek

y Definitie

De setbackhoek is de hoek tussen de verticale lijn van de verbindingslijn van het midden van het wiel

en de druklijn.
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y Functie

Om de asvervorming te diagnosticeren.

y Gevolgen van een abnormale terugvalhoek

y De terugstelhoek zorgt voor een verschil tussen de linker- en rechterwielbasis, waardoor

het voertuig naar de kant met de kortere wielbasis trekt.

4.6.13 Wiel recht vooruit

De helft van de verschilwaarde van de linkerteen van het voorwiel minus de rechterteen.

4.6.14 Symmetrische waarde

De geometrische afmetingen van het voertuig zijn doorgaans symmetrisch. Dit wordt gebruikt om voorlopig te

kunnen beoordelen of het voertuig een ongeval heeft gehad en wat de staat van het chassis is. Het helpt ook

bij de uitlijning van de vier wielen.
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4.6.15 Roldiameter

De rolstraal R is gelijk aan de afstand van het middelpunt van het wiel tot de grond.
De roldiameter is gelijk aan twee rolstralen R.

4.7 Diagnostische functie en ADAS-kalibratie uitvoeren

4.7.1 VO6r het uitlijnen van de wielen

Bij sommige voertuigen met luchtvering is het nodig om een diagnose uit te voeren voordat de wielen
worden uitgelijnd. Alleen wanneer het voertuig op de standaardhoogte is afgesteld, kunnen de
wieluitlijningsparameters nauwkeurig worden gemeten en afgesteld.

4.7.2 Na het uitlijnen van de wielen

Veel voertuigen moeten diagnostische functies uitvoeren (bijvoorbeeld kalibratie van de stuurhoeksensor,
afstelling van de stuurbekrachtiging) na het uitlijnen van de wielen als de sporing is gewijzigd. Voertuigen
met ADAS-systemen zoals frontcamera's moeten de relevante ADAS-systemen kalibreren.
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5 Aligner- en ADAS-instellingen

Voordat u de wieluitlijning en ADAS-kalibratie uitvoert, moeten enkele instellingen worden uitgevoerd, zoals
software-activering, wifi-verbinding, kalibratie van de uitlijner, wielklem- en doelkalibratie en kalibratie van de
hellingsensor.

5.1 Algemene instellingen

Algemene instellingen zijn onder meer eenheidinstellingen, instellingen voor grafische resultatenweergave,
klemtype selecteren, loopvlakmeetinstrument aansluiten, bandenspanningsmeetinstrument selecteren,
hoogtemeetinstrument selecteren, Benz-chassisniveaumeetinstrument, pieptooninstellingen, instellingen voor
schermdeling, ADAS-kalibratieparameterinstellingen en ADAS-kalibratietoolinstellingen.

t Settings - Common Settings

I ! Printing Settings
Unit Settings >
Report Settings

Graphical Result Display Setting fbeE Cas:'e'; >
n Push Notifications
Select Clamp Type Tire clamp >

I-'—’- " Auto Update

Connect Tread Measuring Tool
ra
4% ADAS & Aligner Settings
>

Select Tire Pressure Measuring Device

!!-' ! OBFCM Upload
Select Height Measuring Tool Tape measure )
@ Vehicle List
— Benz Chassis Level Measuring Hand-held
o nelinometer
@ EVDiag Box Setlings
5 Beep Setting >
[‘ Battery Test

Figuur 5-1 Scherm Algemene instellingen
5.1.1 Eenheidsinstellingen

In de Eenheidsinstellingen kunt u de weergaveopmaak en eenheid van de standaardwaarden en gemeten
waarden wijzigen.
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@  Settings - Unit Settings
E ADAS & Aligner Settings
Tolerance & Accuracy Setting >
n 0BFCM Upload
Angle (Camber, Caster, Thrust Angle..) cegree & minute >
@ Vehicle List
Toe degres & minute )
EVDiag Box Settings
L Ride Height mm ¥
“ Battery Test
T Tread Depth mm >
Country/Region Code
Track width & Wheelbase mm )
Laws and Regulations
Tire Pressure bar >
m System Settings

Weight kg >
(2 % 9

Figuur 5-2 Scherm met eenheidsinstellingen

5.1.2 Grafische resultaatweergave-instellingen

Met deze instelling kunt u de weergave van de meetresultaten in de wieluitlijnfunctie wijzigen. Er zijn drie opties:
Toe-Camber-Caster, Camber-Caster-Toe en Caster-Camber-Toe.

) Ssettings - Graphical Result Display Setting
E ADAS & Aligner Settings
B3 oarom upoas == N e
| - | | | [ oo | [ cote |
Vehicle List = (=] =n EE
Toe - Comber - Coster Corvbe - Comer - Toe
m EVDiag Box Settings s °

n Battery Test
Country/Region Code

m Laws and Regulations Caster - Camber - Toe
B Systern Settings
FY o

Figuur 5-3 Grafische weergave van het resultaat Instellingenscherm
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5.1.3 Klemtype selecteren
Selecteer het type klem (velgklem of bandenklem) voor het uitvoeren van compensatie:

1) Wanneer u Velgklem selecteert, zal de tablet u begeleiden bij het uitvoeren van de wieluitlijning
of ADAS-kalibratiefunctie met behulp van een velgklem.

2) Wanneer u Bandenklem selecteert, zal de tablet u begeleiden bij het uitvoeren van wieluitlijning of
ADAS-kalibratiefunctie met behulp van een bandenklem.

@ LET

OP Bandenklem is standaard geselecteerd.

m Settings 4= Select Clamp Type

::J-" ADAS & Aligner Settings

" OBFCM Upload

!:! Vehicle Ligt
EVDiag Box Settings

X R clama Tee champ
‘_‘ ‘ Bartery Test ©

a Country/Region Code

m Laws and Regulations
I_ -’ System Settings
Y o

Figuur 5-4 Klemtype selecteren

5.1.4 Loopvlakmeetinstrument aansluiten

Met deze instelling kunt u een TBE-apparaat aansluiten om het loopvlak te meten. De specifieke bediening van
het TBE-apparaat is in de vorige sectie beschreven en wordt hier niet herhaald. Raadpleeg voor meer informatie
het gedeelte 'Inspectie van de loopvlakdiepte' in de sectie 'Inspectie van de loopvlakdiepte en -druk’.

5.1.5 Bandenspanningsmeter selecteren

Met deze instelling kunt u het ITS600-apparaat aansluiten om de bandenspanning te meten. De specifieke
werking van het aansluiten van het ITS600-apparaat is in de vorige sectie beschreven en wordt hier niet
herhaald. Raadpleeg voor meer informatie het gedeelte 'Inspectie van de bandenspanning' in het gedeelte
'Inspectie van de bandenspanning'.
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5.1.6 Hoogtemeetinstrument selecteren

In deze sectie kunt u een hulpmiddel voor het meten van de rijhoogte selecteren. Er zijn twee opties: Meetlint
en Rijhoogtedoel.

1) Wanneer u Meetlint selecteert, meet u de rijhoogte zoals weergegeven in de scherminstructies en voert u
de waarden na het meten in het bijbehorende vak in. Zie Rijhoogte meten voor meer informatie.

2) Wanneer u Doel voor rijhoogte selecteert, wordt de hoogte van de dwarsbalk automatisch aangepast.
Zoek in het scherm Rijhoogtemeting naar het doel, waarna de rijhoogte automatisch wordt berekend en
weergegeven in het overeenkomstige invoerveld.

Voor meer informatie, zie Rijhoogtemeting.

@ LeT

OP: Meetlint is standaard geselecteerd.

M  settings i Select Height Measuring Tool
828 T L0A5 & Allgnar S
=1 B

B osrem upioad

FET] vencte st 3 4 @

@ EVDiag Box Settings

Tape messure Ride height Targer
“ Battery Test e

e Country/Reglon Code
m Laws and Regulations
m System Seltings
g About

Figuur 5-5 Hoogtemeetinstrument selecteren

5.1.7 Benz chassisniveaumeetinstrument

Voor Benz-voertuigen is een speciaal gereedschap nodig om de voertuighoogte te meten. Als u de
voertuighoogte niet meet, is er geen specificatiewaarde beschikbaar. U kunt de Autel Handheld Inclinometer of

andere tools gebruiken om de voertuighoogte te meten.
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M Setlings s Benz Chassls Level Measuring Tool

[a Language

Select Tool

|. P ! Printing Settings
Report Settings
A» =
n Push Notifications B -
& 5—,, Auto Update
Harckheld Incinometes Romess inclnormets or othes lool
:-‘-T: ADAS & Aligner Settings °
= *Benz vehicies must use a special tool 1o measure the vehicle height. Failure 10

n maasure the vahicls height will result in no available sparification valus.
'% 1 0OBFCM Upload

Hand-held Inclinometer Calibration >

Vehicle List

m EVDiag Box Settings

Figuur 5-6 Select Benz Chassis Meetinstrument

Als de hand-held Inclinometer onnauwkeurige metingen levert omdat deze is gevallen, kunt u op de knop
Hand-held Inclinometer Kalibreren tikken om de volgende stappen uit te voeren om de inclinometer
opnieuw te kalibreren.

¥ Om een handmatige inclinometerkalibratie uit te voeren

1. Plaats de handinclinometer op een vlak en horizontaal opperviak.

Figuur 5-7 Kalibratie van de handbediende inclinometer uitvoeren 1

2. Draai de handinclinometer 180°.
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Figuur 5-8 Kalibratie van de handbediende inclinometer uitvoeren 2

3. Draai de handinclinometer 180°.

Figuur 5-9 Kalibratie van de handbediende inclinometer uitvoeren 3

4. Draai de handinclinometer 180°. De kalibratie is voltooid.
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Figuur 5-10 Kalibratie van de handbediende inclinometer uitvoeren 4

5.1.8 Pieptooninstelling

Met deze instelling kunt u het geluidssignaal inschakelen of uitschakelen wanneer u rolcompensatie,
hefcompensatie of Caster/SAl-meting uitvoert.

1) Zet de AAN/UIT- knop op AAN en de pieptoon wordt ingeschakeld. Er klinkt een pieptoon
tijdens rolcompensatie, hefcompensatie of Caster/SAl-metingen.

2) Zet de AAN/UIT- knop op UIT om de pieptoon uit te schakelen. Er is geen pieptoon te horen
tijdens rolcompensatie, hefcompensatie of caster/SAl-metingen.

™ | Settings - Beep Setiing

i ADAS & Aligner Settings
— Beep [ on §

1 1| OBFCM Upload

Vehicle List
E EVDiag Box Settings
“ Battery Test

Country/Region Code

Figuur 5-11 Scherm voor pieptooninstellingen
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5.1.9 Instellingen voor schermdeling

Met deze instelling kunt u het automatisch casten van het scherm van de tablet naar de digitale monitor in het

kalibratieframe in- of uitschakelen.

1) Wanneer de AAN/UIT- knop op de AAN -stand staat , wordt automatisch scherm casten ingeschakeld en
wordt de interface van de tablet automatisch gecast naar de digitale monitor op het kalibratieframe zodra
de tablet wordt aangesloten.

2) Wanneer de AAN/UIT- knop in de UIT -stand staat , wordt het scherm automatisch gecast

is uitgeschakeld en de interface van de tablet wordt niet automatisch naar de digitale monitor op het
kalibratieframe gecast zodra de tablet wordt aangesloten.

ﬁ Settings - Screen Sharing Settings
_i";‘;_ ADAS & Allgner Settings
Automatic Cast Screen [ on
T osrom Upload .

[‘:;_1 ! Vehicle List
@ EVDiag Box Settings

“ Battery Test

e Country/Region Code

! ! Laws and Regulations
! . , System Settings
2 P

e

Figuur 5-12 Scherminstellingen voor schermdeling

5.1.10 ADAS-kalibratieparameterinstellingen

Selecteer de ADAS-kalibratieparameterinstellingen (Autel-parameters of fabrieksparameters) om aanpassing van

het kalibratiekader uit te voeren bij het uitvoeren van ADAS-kalibratie:

1) Nadat u de optie Autel-parameters hebt geselecteerd , begeleidt de tablet u door het proces van het uitvoeren

van de ADAS-kalibratiefunctie met behulp van Autel-parameters.

2) Wanneer u de optie Fabrieksparameters selecteert , begeleidt de tablet u door het proces van het uitvoeren

van de ADAS-kalibratiefunctie met behulp van de fabrieksparameters.

@ OPMERKING

Autel-parameters zijn standaard geselecteerd.
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t Seltings - ADAS Calibration Parameter Settings

E{ ADAS & Aligner Settings

m 0OBFCM Upload
Venicle List A !
m EVDiag Sox Settings

Autel pammenees Factary parsmetery

*‘ Battery Test (]

Country/Region Cade
m Laws and Regulations
m System Settings
Y o

Figuur 5-13 Scherminstellingen voor schermdeling

5.1.11 ADAS-kalibratietoolinstellingen

Met deze instelling kunt u het gebruik van het digitale doelpaneel in plaats van fysieke doelen in-
of uitschakelen bij het uitvoeren van de ADAS-kalibratiefunctie.

1) Wanneer de AAN/UIT- knop in de AAN -stand staat , wordt het digitale doelpaneel met
voorrang gebruikt bij het uitvoeren van de ADAS-kalibratiefunctie.

2) Wanneer de AAN/UIT- knop in de UIT -stand staat , wordt het prioritair gebruik van het digitale
doelenpaneel uitgeschakeld en leidt de interface van de tablet u door het proces van het
uitvoeren van de ADAS-kalibratiefunctie met behulp van fysieke doelen.
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| Settings - ADAS Calibration Tool Settings
=2 ADAS & Allgner Settings
. Prioritize digital target panel l on ¢
B oercu Upload

m Vehicle List

@ EVDiag Box Settings
“ Battery Test
Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Settings
e

Figuur 5-14 ADAS-kalibratietool-instellingenscherm

5.2 Kalibratieframeverbinding

De verbindingsmethode voor het kalibratieframe is in de vorige sectie geintroduceerd; deze wordt
hier niet herhaald. Zie 'Verbinding kalibratieframe' voor meer informatie.

5.3 Netwerkconfiguratie

De netwerkconfiguratie is in de vorige sectie geintroduceerd; deze wordt hier niet herhaald. Zie
Netwerkconfiguratie voor meer informatie.

5.4 Bijwerken

Nadat het kalibratiekader is verbonden en het netwerk is geconfigureerd, tikt u op Bijwerken via
ADAS- en Aligner-instellingen om het kalibratiekader bij te werken.
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= l Printing Settings _—

= Report Settings

! 1 ! Push Notifications
ADAS camena system current version: V01.09.01_¥01.10.01_1.06.06;
m Auto Update Latest versicn. V01.09.01_V01.96 27_v1.06.06

-
._':‘. ADAS B Aligner Settings

ﬂ OBFCM Upload

Vehicle List

Figuur 5-15 Updatescherm

5.5 Update van de handheld-inclinometer

In deze sectie kunt u de nieuwste versie van de hand-inclinometer downloaden nadat u deze via
een USB-kabel op de tablet hebt aangesloten. Zie '‘Benz Chassis Level Measurement Tool' voor
meer informatie over het kalibreren van de hand-inclinometer.

th Settings - Hand-held Inclinometer Update

= 2
fory ADAS & Aligner Settings

Y os=cmupioad IZ[ [ '

Vehicle List Devices Hand-held Inclinormetsr

E EVDiag Box Settings Updzte

n Satiery Test

Country/Region Code
During the update, do rot leave the current interface. Update bskes about 20
B Laws and Regulations "

B System Seitings
£ e

Figuur 5-16 Updatescherm voor handbediende inclinometer

Current versian:VD'l 00.0C; Latest varslon:V01.99.17
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5.6 Onderhoud en service

In dit gedeelte komen de volgende onderwerpen aan bod: kalibratie en inspectie, kalibratierapport,
nauwkeurigheidscontrole-interval en doelreinigingsinterval.

Ssettings - Maintenance & Service
n i Calibration & inspection >
m Vehicle List Calibration record report >
EVDiag Box Settings Accuracy check interval Sikmonths >
“ Battery Test Target cleaning interval >

E Country/Region Code
Laws and Regulations
m System Settings
2 [

Figuur 5-17 Onderhouds- en servicescherm

5.6.1 Kalibratie en inspectie
5.6.1.1 Kalibratie van de aligner
De aligner moet gekalibreerd worden wanneer:

1. De camera is gedemonteerd.

2. De nauwkeurigheidscontrole is mislukt.

@

OPMERKING Voor het kalibreren van de Aligner is een professioneel kalibratie-instrument (AUTEL-CSC0500/10;
AUTEL-CSC0500/12) vereist. Neem contact op met uw lokale dealer of fabrikant voor kalibratie.

y Om de aligner te kalibreren
1. Selecteer Instellingen op het hoofdscherm van de tablet.
2. Tik op ADAS- en Alignerinstellingen aan de linkerkant van het scherm.

3. Tik op Onderhoud en service, selecteer vervolgens Kalibratie en inspectie > Aligner kalibreren.
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@ OPMERKING

Zorg ervoor dat het kalibratieframe via Wi-Fi is verbonden, anders kan de onderhouds- en servicefunctie niet

worden geactiveerd.

4. Plaats de kalibratiebalk ongeveer 2,2 m voor het kalibratieframe. Installeer de
Plaats de voorwieldoelen op de kalibratiebalk, lijn de locatiepen uit met het locatiegat en draai de
moer vast.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

l___.l.*..‘:._.c position about 2 2m directly in

fronit of the ADAS calibration

frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned;

* Install the front wheel targets
M on the calibration bae, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut;
*The crossbar height will be
© adjusted sutomatically Ensure
there are no obstructions which
mary interfere with the movernent
of the crossbar.

Figuur 5-18 Voorbereiding op alignerkalibratie

5. Tik op Volgende. De hoogte van de dwarsbalk wordt automatisch aangepast en het doel wordt
gezocht. Vervolgens wordt het volgende scherm geopend. Volg de instructies op het scherm en
verplaats de kalibratiebalk zodat de waarden 'Offset’, 'L-Afstand' en 'Afstandsverschil' groen worden
weergegeven.

Aligner calibration

Move the calibeation bar so

i that the vahues of Offset’ L
—— Distance’, 'R-Distance’, and
A ‘Distance Diff are displayed in
106 ... e

L-Distance -Distance
P ]

Distance Oiff

> = :
2107 -t i [2238,

Figuur 5-19 Aligner-kalibratie 1
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Aligner callbration

Ofaet Reagy!

ﬁ_
13

LOwance R-Distarce
. .

Destance DIff

9169 - o 2173"

Figuur 5-20 Aligner-kalibratie 2

6. Tik vervolgens op Volgende om het volgende scherm te openen. Draai de kalibratiebalk
volgens de aanwijzingen op het scherm om gegevens te verzamelen. Stop met draaien
wanneer de pijlen en de aangegeven blokafbeeldingen groen worden.

Calibration

. - Rotate the 1arget 1 the collection
I_.:L*__‘:.__l position

Figuur 5-21 Kalibratiescherm 1
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Calibration

= Gollecting,
-—.:L*f:-._‘

Figuur 5-22 Kalibratiescherm 2

7. Nadat de gegevens zijn verzameld, wordt het kalibratieresultaatscherm weergegeven, zoals
Afbeelding hieronder. Als het scherm weergeetft, is de weergegeven in het geeft aan dat de kalibratie

procedure geslaagd. Als het scherm weergeeft, Q , is mislukt en
moet het opnieuw worden gekalibreerd.

Result

Calibration succeeded!

Tota! front toe 0.1,07)
Left front camber 01,07
Right front camber 01,07)
Total rear toe {01.,017)
Left rear camber 0 {01.,07)
Right rear camber 01,00

Recalibrate. ESC

Figuur 5-23 Kalibratieresultaat

8. Verwijder de voorwieldoelen van de kalibratiebalk en monteer de achterwieldoelen op de kalibratiebalk.
Plaats de kalibratiebalk vervolgens ongeveer 5,4 m voor het kalibratieframe. Voltooi de
kalibratiestappen zoals weergegeven in de scherminstructies. Omdat de kalibratiestappen ongeveer
hetzelfde zijn en duidelijk worden weergegeven op de tablet, worden ze hier niet herhaald.

5.6.1.2 Kalibratie van het wielklemdoel
Wanneer de bijpassende wielklem (velgklem/bandenklem) of het doelwit is vervangen,
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de nieuw gemonteerde wielklem (velgklem/bandenklem) of target moet opnieuw worden gekalibreerd.

@ OPMERKING

Zoals eerder vermeld, zijn de illustraties met klemmen in deze handleiding gebaseerd op het gebruik van
bandenklemmen. Hier selecteren we de bandenklem en het doel voor de kalibratie-illustratie.

1. Gebruik de kalibratiebalk

y Om de wielklem (bandenklem) en het doel te kalibreren met behulp van de kalibratiebalk

1. Bereid zelf een professioneel kalibratiehulpmiddel voor: kalibratiebalk (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-
CSC0500/12).

2. Selecteer Instellingen op het hoofdscherm van de tablet.
3. Tik op ADAS- en Alignerinstellingen aan de linkerkant van het scherm.

4. Tik op Onderhoud en service, selecteer vervolgens Kalibratie en inspectie > Kalibratie wielklemdoel.

5. Selecteer Wielklem doelkalibratie — met de kalibratiebalk herinnert de tablet u aan de notities voor
wielklem (bandenklem) en doelkalibratie.

Wheel clamp target calibration

This function raqu ires a professional calibration ool (AUTEL-

€SC0500/10) which will change the callbration parameters of

the calibration equipment. These parameters will directly affect

the calibration results. It Is recommended to contact the local
or it for

Figuur 5-24 Kalibratiemethode selecteren

6. Nadat u de opmerkingen zorgvuldig hebt gelezen, tikt u op OK om het doel voor kalibratie te selecteren.

Hier selecteren we het doel voor het linkervoorwiel (dat goed is gemonteerd op de klem van de
linkervoorband) ter illustratie.
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Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear whee! target

Figuur 5-25 Selecteer doel voor kalibratie

7. De tablet geeft automatisch de kalibratievoorbereidingen weer nadat u het te kalibreren
doel hebt geselecteerd. Volg de aanwijzingen op het scherm, verplaats de
kalibratiebalk naar een positie ongeveer 2,2 m recht voor het IAL000WA-kalibratieframe
en zorg ervoor dat de middelpunten van de kalibratiebalk en het kalibratieframe op
één lijn liggen. Plaats vervolgens de linker voorwielklem (bandenklem) en het linker
voordoel op de kalibratiebalk, lijn de positioneringspen uit met het positioneringsgat
en draai de moer vast.

Calibration Preparation

- . * Move the calibration bar to the

23 e | * - ] position about 2.2m directly in
front of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned,

* Install the left front wheel clamg

‘hﬂ target on the calibeation bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Figuur 5-26 Kalibratievoorbereiding (gebruik kalibratiebalk)

8. Nadat bovenstaande voorbereidingen zijn voltooid, tikt u op Volgende om door te gaan.
De tablet geeft de huidige afstand tussen de wielklem (bandenklem) en het doel en
de cameraset weer en geeft aan dat de afstand 2,0 tot 2,4 meter moet zijn. Als de
afstand niet binnen dit bereik valt, verplaatst u de kalibratiebalk om de afstand aan
te passen aan het gewenste bereik.

132



Left front wheel clamp target calibration
The distance between the whee|

TR T S— clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current

distance: 2503 mm.

P e

Figuur 5-27 Kalibratie starten (kalibratiebalk gebruiken) 1

9. Tik op Volgende wanneer de afstand is aangepast aan het gewenste bereik. De tablet zal
u laten weten dat alles gereed is voor de latere werkzaamheden.

Left front wheel clamp target calibration

CRNNSS T S——

Ready!

B ——

Figuur 5-28 Kalibratie starten (kalibratiebalk gebruiken) 2

10. Tik op Volgende om door te gaan. Volg de scherminstructies en draai de kalibratiebalk zodat

de doelen bevinden zich in de verzamelpositie.
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Left front wheel clamp target calibration

2 : Rotate the target 1o the collection
SRy poaition:

——

Figuur 5-29 Kalibratie starten (kalibratiebalk gebruiken) 3

Left front wheel clamp target calibration

- Rotate the target to the collection
PR ] sl

Figuur 5-30 Kalibratie starten (kalibratiebalk gebruiken) 4

11. Wanneer de pijlen en de aangegeven blokafbeeldingen groen worden, stopt u met het draaien van de
dwarsbalk. De tablet begint automatisch met het verzamelen van gegevens.
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Left front wheel clamp target calibration

. Cotlecting
‘—n#—.-:-—l

e

Next Camera ESC

Figuur 5-31 Kalibratie starten (kalibratiebalk gebruiken) 5

12. Nadat de gegevens zijn verzameld, geeft de tablet automatisch het kalibratieresultaat weer. Als het
scherm aangeeft dat de kalibratie is geslaagd, kunt u op ESC tikken om de functie te verlaten. Als het
scherm aangeeft dat de kalibratie is mislukt, kunt u op Opnieuw% ibreren tikken om opnieuw te

kalibreren.
Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 0.87
Rotation axie ¥ 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.50 0.50
Rotation center X 257 2581
Rotgtion center Y 015 0.34
Rotation center Z 4506 4501

Recalibrate ESC

Figuur 5-32 Kalibratieresultaatscherm

2. Gebruik voertuig

¥ Om de wielklem (bandenklem) en het doel te kalibreren met behulp van het voertuig
1. Selecteer Instellingen op het hoofdscherm van de tablet.
2. Tik op ADAS- en Alignerinstellingen aan de linkerkant van het scherm.

3. Tik op Onderhoud en service, selecteer vervolgens Kalibratie en inspectie > Kalibratie wielklemdoel.
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4. Selecteer Wielklem doelkalibratie — met voertuig van rechts van de
scherm. Zie Figuur 5-24 Kalibratiemethode selecteren.

5. Het volgende scherm wordt weergegeven. Selecteer vervolgens het doel dat moet worden gekalibreerd.
Selecteer bijvoorbeeld het linkervoorwieldoel (dat goed is gemonteerd op de linkervoorbandklem).
Zie Afbeelding 5-25 'Selecteer doel voor kalibratie'.

6. Rijd het voertuig op de hefbrug, zoals aangegeven in de scherminstructies, stuur vooruit, vergrendel de
stuurwielhouder, zet de transmissie in neutraal en zet de parkeerrem los. Plaats vervolgens de linker
voorwielklem (bandenklem) en het linker voorwiel op het linker voorwiel en hef de vooras op.

Left front wheel clamp target calibration

o [ e \

i 1’@*— @

ahona, (0ck ataerng whoel place tanamisalon in Inmat the loft frons wheol target on iefr fmm wheet and mine
neutral rebease parking brake. Tron dmte.

=
o
»

\

Figuur 5-33 Kalibratievoorbereiding (Gebruik voertuig) 1

7. Tik op Volgende om door te gaan. Volg de aanwijzingen op het scherm, plaats het kalibratieframe
ongeveer 2,2 m van het midden van het voorwiel en zorg ervoor dat de middens van het kalibratieframe
en het voertuig uitgelijnd zijn. Druk vervolgens op OMHOOG en OMLAAG.

Knoppen aan de achterkant van het kalibratieframe om de hoogte van de dwarsbalk zo aan te passen
dat de dwarsbalk zich ongeveer op dezelfde hoogte bevindt als het midden van het voorwiel.
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Left front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame sbaut 2200mm
from the center of the front wheel, and ensure
that the centers of the calibration frame snd
the vehicle are aligned,

‘Press UP and DOWN buttons on the back of
the calibration frame to adjust the crossbar
height so that the crosshar is roughly at the
same height as the center of the front wheel.

Cancel Next

Figuur 5-34 Kalibratievoorbereiding (Gebruik voertuig) 2

8. Als bovenstaande handelingen voltooid zijn, tikt u op Volgende om door te gaan. De tablet
geeft de huidige afstand tussen de wielklem (bandenklem) en het doel en de cameraset
weer en geeft aan dat de afstand 2,0 tot 2,4 m moet zijn. Als de afstand niet binnen dit
bereik valt, verplaatst u het kalibratiekader om de afstand aan te passen aan het gewenste
bereik.

Left front wheel clamp target calibration

(e}l

The distance betwaen the wheel
clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current
distance: 2556 mm.

Q

Camera Cancel Next

Figuur 5-35 Kalibratie starten (voertuig gebruiken) 1

9. Tik op Volgende wanneer de afstand is aangepast aan het gewenste bereik, en de tablet zal
u laten weten dat alles gereed is voor de latere werkzaamheden.
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Left front wheel clamp target calibration

Q .« Ready!
i)
- s

e

Camera Cancel Next

Figuur 5-36 Kalibratie starten (voertuig gebruiken) 2

10. Draai het wiel zoals aangegeven op het scherm.

Left front wheel clamp target calibration

el
(3

Rotate the wheel as indicated by
the arow.

<)

Camera Cancel Next

Figuur 5-37 Kalibratie starten (voertuig gebruiken) 3

11. Wanneer de pijlen en de aangegeven blokafbeeldingen groen worden, stop dan met het draaien van de
wiel. De tablet begint automatisch met het verzamelen van gegevens.
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Left frant wheel clamp target calibration

o) PR+ SS— Colkcing.

(o
(i

Camera  Cancel Noxt

Figuur 5-38 Kalibratie starten (voertuig gebruiken) 4

12. Nadat de gegevens zijn verzameld, geeft de tablet automatisch het kalibratieresultaat weer. Als het
scherm aangeeft dat de kalibratie is geslaagd, kunt u op ESC tikken om de functie te verlaten. Als het

scherm aangeeft dat de kalibratie is mislukt, kunt u op Opnieuwﬁ ibreren tikken om opnieuw te

kalibreren.
Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 o8y
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis 2 -0.50 -0.50
Fotation center X 2571 2571
FRotation center Y <033 015
FRotation center Z 45.00 45.00

Recalibrat=.  ESC

Figuur 5-39 Kalibratieresultaatscherm (Gebruik voertuig)

5.6.1.3 Controle van de nauwkeurigheid van de uitlijner
Het wordt aanbevolen om de nauwkeurigheid van de aligner te controleren wanneer:
1. De aligner heeft een botsing met grote kracht ondergaan.
2. De nauwkeurigheidscontrole is langer dan zes maanden niet uitgevoerd.

De software biedt drie soorten methoden voor nauwkeurigheidscontrole: nauwkeurigheidscontrole van de uitlijner

(gebruik kalibratiebalk); nauwkeurigheidscontrole van de uitlijner (gebruik voertuig); snelle nauwkeurigheidscontrole.
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1. Gebruik de kalibratiebalk

Door een nauwkeurigheidscontrole uit te voeren met de kalibratiebalk, kan de algehele nauwkeurigheid van het

meetsysteem, bestaande uit camera's, wielklem en doel, nauwkeurig en betrouwbaar worden gedetecteerd.

y Om een nauwkeurigheidscontrole uit te voeren met de kalibratiebalk
1. Selecteer Instellingen op het hoofdscherm van de tablet.
2. Tik op ADAS- en Alignerinstellingen aan de linkerkant van het scherm.

3. Tik op Onderhoud en service en selecteer vervolgens Kalibratie en inspectie >

Controle van de nauwkeurigheid van de aligner.

@ OPMERKING

Zorg ervoor dat het kalibratieframe via Wi-Fi is verbonden, anders kan de onderhouds- en servicefunctie niet

worden geactiveerd.

4. Selecteer Nauwkeurigheidscontrole — met de kalibratiebalk aan de rechterkant van het scherm.

5. Verplaats de kalibratiebalk volgens de aanwijzingen op het scherm naar een positie ongeveer 2,2 m
recht voor het kalibratieframe. Installeer de voorwielklemmen (banden)
klemmen) en doelen op de kalibratiebalk, lijn de positioneringspen uit met het positioneringsgat en

draai de moer vast.

Accuracy check

: o * Move the caliteation bar to the
h._‘znl.*.,.c._.l position abouit 2.2m directly in
tront of the ADAS caiibation
frarme, and ensure the centers
of the callbration bar and the
calibration frame are aligned,

= 4 * Install the front wheel clamp
"w,—"‘ targets on the calibeation bae align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut,

* The crossber height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may Interfere with the movement
of the crossbar.

Next ESC

Figuur 5-40 Nauwkeurigheidscontrolescherm (Gebruik kalibratiebalk) 1

6. Tik op Volgende; de hoogte van de dwarsbalk wordt automatisch aangepast en het volgende scherm
wordt geopend. Zoals aangegeven in de schermgids, verplaats de kalibratiebalk zodat de waarden

'Offset’, 'L-Afstand' en 'Afstandsverschil' groen worden weergegeven.
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Accuracy check

Move the calipration bar so

Offent that the values of 'Offset’, L-
e e R Distance’, 'RDistance, and
A ‘Distance Diff are dsplayed in
~110 s
LDistance #batance

[ ]

Distance Ditt

2481 g 4 2584
< ; >

Nex Camera ESC

Figuur 5-41 Nauwkeurigheidscontrolescherm (Gebruik kalibratiebalk) 2

Accuracy check

Ready!

Offaet
e ———

A
-1

LDiatance i Datance
[ ]

Oistance D1

A2217| e 2257,

Next Camera ESC

|

Figuur 5-42 Nauwkeurigheidscontrolescherm (Gebruik kalibratiebalk) 3

7. Tik vervolgens op Volgende om het volgende scherm te openen. Draai de kalibratiebalk volgens de
aanwijzingen op het scherm om gegevens te verzamelen. Wanneer de pijlen en de aangegeven
blokafbeeldingen groen worden, stopt u met draaien aan de kalibratiebalk.
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Accuracy check

- . Rotate the target to the collection
CR T S— e

4’“—@+4§
\ Y

Camera  ESC

Figuur 5-43 Nauwkeurigheidscontrolescherm (Gebruik kalibratiebalk) 4

Accuracy check

2 Collecting..
R T S

A —

Figuur 5-44 Nauwkeurigheidscontrolescherm (Gebruik kalibratiebalk) 5

8. Het systeem gaat automatisch naar het volgende scherm. Nadat de gegevens succesvol
zijn verzameld, wordt het kalibratieresultaat automatisch weergegeven. Als het scherm
toont, betekent dit dat de kalibratie succesvol is; als het scherm toont, betekent dit dat
de kalibratt®”is mislukt en opnieuw moet worden gekalibreerd.
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Result
Accuracy check passed!
Total front toe (-01.0.1)
Left front camber (01,0.1)
Right front camber (01,01)
Total rear toe 0.02 {-0.1,0.1)
Left rear camber (0.1,0.7)
Right rear camber it (01,01)
' Recheck ESC

Figuur 5-45 Scherm met nauwkeurigheidscontroleresultaten

2. Gebruik voertuig

Bij het uitvoeren van een nauwkeurigheidscontrole met het voertuig kan de algehele nauwkeurigheid van het
meetsysteem, bestaande uit camera's, bandenklem en richtmerk, worden gedetecteerd door voertuigen zonder
kalibratiebalk. De nauwkeurigheid van de inspectie wordt echter beinvioed door de staat van het voertuig. Het is

daarom raadzaam om een sportwagen te kiezen die in goede staat verkeert voor de inspectie.

¥ Om de nauwkeurigheid van het voertuig te controleren
1. Selecteer Instellingen op het hoofdscherm van de tablet.
2. Tik op ADAS- en Alignerinstellingen aan de linkerkant van het scherm.

3. Tik op Onderhoud en service en selecteer vervolgens Kalibratie en inspectie >

Controle van de nauwkeurigheid van de aligner.

@ OPMERKING

Zorg ervoor dat het kalibratieframe via Wi-Fi is verbonden, anders kan de onderhouds- en servicefunctie niet worden
geactiveerd.

4. Selecteer Nauwkeurigheidscontrole — met het voertuig aan de rechterkant van het scherm.

5. Volg de instructies op het scherm om het voertuig in de gewenste status te zetten.
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Vehicle Praparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel ¢l and the between st
are normail (| to usea wvehicle within 3 years and 50,000 km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the vehicle;

* Place the wheal chocks before and after the left rear of right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and ingtall the steering whee! holder. Release the parking brake and place the

transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear to

perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

Figuur 5-46 Voertuigvoorbereiding

6. Tik op Volgende als het voertuig de gewenste status heeft. Volg vervolgens de instructies op
het scherm om het hulpgereedschap stap voor stap te positioneren.

Auxiliary Tool Positioning

&

Plae whee! chacks to prevent e vehicle Steer ahead, lock steering wheel slace Place the calibtion frame sbout 1.5 m
from sligping, trasemission In neuval. relesse parking .. In frost of the vehicle. Adjust the crossb...

Install foar clamps and targats on
the whees (e wars ot el ld

Figuur 5-47 Positionering van hulpgereedschap

9. Nadat de hulpgereedschappen goed zijn gepositioneerd, tikt u op de knop Volgende . De
dwarsbalk wordt automatisch aangepast en het doel wordt gezocht. De tablet opent het
volgende scherm. Volg de instructies op het scherm om de wielrolcompensatie uit te voeren.
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Wheel Rolling Compensation

(4] . R, *Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

lm ESC
Figuur 5-48 Wielrolcompensatie 1
Whee! Rolling Compensation
@ L s S | *Mowe the rear wheel chock
backward for about 30 ¢my

* Push the vehicls in the diraction

indicated by the amow.

Figuur 5-49 Wielrolcompensatie 2

Wheel Rolling Compensation

(o] LI Y ] * Push the vahicie in the direction

indicated by the amow

Figuur 5-50 Wielrolcompensatie 3
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Wheel Rolling Compensation

-}
l

* Stop pushing the vehicle, please
walt.

o
RN

Figuur 5-51 Wielrolcompensatie 4

Camera  ESC

10. Nadat de wielrolcompensatie is voltooid, gaat de tablet automatisch naar het volgende scherm. Volg
vervolgens de scherminstructies om de procedures te voltooien, die vergelijkbaar zijn met de vorige
bewerking.

11. Nadat de bewerking is voltooid, wordt het kalibratieresultaat automatisch weergegeven. Dit geeft aan dat de
kalibratie mislukt en moet het kalibratie is geslaagd. Als op het scherm wordt weergegeven, is de

, scherm opnieuw worden gekalibreerd.

3. Snelle nauwkeurigheidscontrole

De snelle nauwkeurigheidscontrole wordt standaard elke zes maanden automatisch uitgevoerd. Het interval voor de
nauwkeurigheidscontrole kan worden gewijzigd via de software-instellingen voor wieluitlijning.

Met een snelle nauwkeurigheidscontrole kunt u problemen opsporen in het meetsysteem dat wordt gevormd door de
camera en het doel, maar niet in de wielklem of bandenklem.

¥ Om een snelle nauwkeurigheidscontrole uit te voeren
1. Selecteer Instellingen op het hoofdscherm van de tablet.
2. Tik op ADAS- en Alignerinstellingen aan de linkerkant van het scherm.

3. Tik op Onderhoud en service en selecteer vervolgens Kalibratie en inspectie >

Controle van de nauwkeurigheid van de aligner.

@ OPMERKING

Zorg ervoor dat het kalibratieframe via Wi-Fi is verbonden, anders kan de onderhouds- en servicefunctie niet worden
geactiveerd.

4. Selecteer Snelle nauwkeurigheidscontrole aan de rechterkant van het scherm.

5. Volg de instructies op het scherm om het voertuig in de gewenste status te zetten.

146



Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is a
minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Pace the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement,

* Center the steenng wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicie unloaded. Check if the coolant level and the engine oll level are correct. Check If the fuel tank is
full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

*If the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before performing the
measurement. The adjustment process may vary on differant models

Info Skip Exit

Figuur 5-52 Voertuigvoorbereidingsgids
6. Tik op Volgende als het voertuig de gewenste status heeft. Volg daarna de instructies op het scherm.

Handleiding voor het stapsgewijs positioneren van het hulpgereedschap.

Auiliary Tool Positioning
Ly . .
2 x - 3
S
i ’

. RO

..’

Fiace whee! chocks %o prevent the veticle Sreer ahead, lock steering wheel, place Flace the calibration frame about 1 5m
from slipging transrvasion n nauTal falaaes parkeq I Wore of tha vehicks. RSt the cesh.

Ingzal fowr clamps and targets o0
the wheals (I thoy were st installed pr_

Figuur 5-53 Positionering van hulpgereedschap

7. Nadat u het hulpgereedschap hebt gepositioneerd, tikt u op de knop Volgende . De hoogte van de
dwarsbalk wordt automatisch aangepast en het doel wordt gezocht. Vervolgens voert u de volgende stappen uit.
scherm.
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Quick accuracy check

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the targets
can be detected

Figuur 5-54 Snelle nauwkeurigheidscontrole

8. Het resultaat van de snelle nauwkeurigheidscontrole wordt op het scherm weergegeven nadat de
controle is voltooid. Als het scherm weergeeft, betekent dit.dat de kalibratie is geslaagd; als het
scherm weergeeft, betekent dit dat de kalibrati(gmislukt en opnieuw moet worden gekalibreerd.

Resuit
Accuracy check passed!
Angle 006 01.0)
Angle? 0 (01,0.1)
Angle3 0.04 (0.1,0.1)

0K

Figuur 5-55 Resultaat van snelle nauwkeurigheidscontrole

5.6.1.4 Kalibratie van de hellingsensor
De hellingsensor moet worden gekalibreerd wanneer:
1. Gebruik de IA1000WA voor de eerste keer.
2. De camera is gedemonteerd.

¥ Om de hellingsensor te kalibreren
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1. Selecteer Instellingen op het hoofdscherm van de tablet.
2. Tik op ADAS- en Alignerinstellingen aan de linkerkant van het scherm.

3. Tik op Onderhoud en service en selecteer vervolgens Kalibratie en inspectie > Kalibratie

hellingsensor.

OPMERKING Zorg ervoor dat het kalibratieframe via Wi-Fi is verbonden, anders kan de onderhouds- en

servicefunctie niet worden geactiveerd.

4. Plaats het kalibratieframe op een vlakke ondergrond en druk het pedaal in om het te fixeren, zoals
aangegeven in de schermgids. Draai de knoppen A en B om de pitch- en roll-niveaubellen te centreren.

Crossbar Adjustment

* Place the main frame on the level ground and
depress the pedal 10 fix the mam frame,

* Rotate the buttons A and B to center the pitch
and roll level bubbles.

Figuur 5-56 Dwarsbalkafstelling 1

5. Tik op Volgende. De hellingsensor verzamelt gegevens en gaat automatisch naar het volgende scherm
nadat de gegevensverzameling is voltooid. Draai knop B met de klok mee om de dwarsbalk naar de

linkerlimiet te laten rollen.
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floll Angle Adjustment

* Rotate the button B clockwise to roll the
crosshar to the left lirmit

Figuur 5-57 Rolhoekverstelling 1

6. Tik op Volgende. De hellingsensor verzamelt gegevens en gaat automatisch naar het volgende scherm
zodra de gegevensverzameling is voltooid. Volg de aanwijzingen op het scherm en draai knop B
tegen de klok in om de balk naar rechts te laten rollen.

Roll Angle Adjustment

* Rotate the button B counterclockwise to roll

the crossbar 1o the right
* The required angle is 0.00* and the current
angle is 0.03",
"
"
Next Exit

Figuur 5-58 Rolhoekverstelling 2

7. Wanneer de huidige hoek naar wens is aangepast, tikt u op Volgende. De hellingsensor verzamelt
gegevens en opent automatisch het volgende scherm nadat de gegevensverzameling is voltooid.

Volg de instructies op het scherm en draai aan knop B om de rolniveaubel te centreren.
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Crossbar Adjustment

* Rotate the button B to center the rolf level

bubble.
* The required angle is 0.00" and the current
angle is 0.01°

Next Exit

Figuur 5-59 Dwarsbalkafstelling 2

8. Nadat de bewerking is voltooid en de aanwijzingen op het scherm zijn gevolgd, verschijnen de
kalibratieresultaten. Als het scherm weergeeft, betekent dit dat de kalibratie is geslaagd. Als het
scherm weergeeft, betekent dit dat de kalibratie is mislukt en leuw moet worden gekalibreerd.

Result
Calibration succesded!
Angiel ! ©.0.1)
Angle2 1 {0,0.1)

Recalibrate  ESC

Figuur 5-60 Kalibratieresultaatscherm

5.6.1.5 Kalibratie en test van het fijnafstellingsmechanisme

De kalibratie moet worden uitgevoerd wanneer:

1. Gebruik de IA1000WA voor de eerste keer.

2. De camera is gedemonteerd.

y Om het fijnafstemmingsmechanisme te kalibreren
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1. Selecteer Instellingen op het hoofdscherm van de tablet.
2. Tik op ADAS- en Alignerinstellingen aan de linkerkant van het scherm.

3. Tik op Onderhoud en service en selecteer vervolgens Kalibratie en test van het
fijnafstellingsmechanisme. Er moeten acht onderdelen worden gekalibreerd: de
dwarsbalkhefconstructie, de voor- en achterfijnafstellingsconstructies, de linker- en
rechterfijnafstellingsconstructies, de rolfijnafstellingsconstructie, de pitchfijnafstellingsconstructie en
de yawfijnafstellingsconstructie worden automatisch gekalibreerd; de rechterglijplokbewegingsconstructie
en de linkerglijblokbewegingsconstructie worden handmatig gekalibreerd. Hier selecteren we de
dwarsbalkhefconstructie en de rechterglijblokbewegingsconstructie ter illustratie.

Fmetuning mechanism calibretion & test

Front and rear fine-tuning. Left and right fine-tLning

Crossbar lifting assembly ansemblies ot ligs Roll fine-tuning assembly
Pitch finetuning y Yaw fi " Right sh;ramnm Left :Iu:\g muﬂ;rmm

ESC

Figuur 5-61 Scherm voor kalibratie en test van het fijnafstellingsmechanisme
y Het uitvoeren van de kalibratie van de dwarsbalkhefconstructie

Selecteer de uit te voeren functie. Druk op Kalibratie om de module te kalibreren. Zorg ervoor
dat er zich geen obstakels binnen het bewegingsbereik bevinden.
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Crossbar lifting assembly

* Pregs Calibration to pafoam the fine-tuning
madule calibration. Ensure there are ng
obstacies withan the motion range.

Calibration Exit

Figuur 5-62 Scherm voor het hijsen van de dwarsbalk
¥ Om de kalibratie van de juiste glijblokbeweging uit te voeren

Selecteer de uit te voeren functie. Verplaats het rechter schuifblok handmatig naar de
600 mm-markering op de dwarsbalk. Druk vervolgens op Kalibratie om de module voor
de fijnafstelling te kalibreren. Zorg ervoor dat er zich geen obstakels binnen het
bewegingsbereik bevinden.

Right £licing block mation assembly

* Manually move 1he right shiciing block to the
GO0 mark on the crossbar.

* Press Calibratio n to parform the fne-tuning
module callbration. Enaura there are no
obstacles within the motion range

Caliration Exit

Figuur 5-63 Rechter schuifblok bewegingsmontage Scherm

5.6.1.6 AVM-laserkalibratie en -controle

Kalibratie en controle van de AVM-laser is noodzakelijk voordat u de ADAS-kalibratie uitvoert. Deze
sectie behandelt het uitvoeren van laserkalibratie, het configureren van Bluetooth en het controleren van
de uitlijning van de laserlijn.

y Om laserkalibratie uit te voeren
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1. Selecteer Instellingen op het hoofdscherm van de tablet.
2. Tik op ADAS- en Alignerinstellingen aan de linkerkant van het scherm.

3. Tik op Onderhoud en service en selecteer Kalibratie en inspectie > AVM-laserkalibratie en
-controle om het scherm te openen. Selecteer vervolgens Laserkalibratie.

4. Zoals getoond in de animatiehandleiding, installeert u de twee verlengstangen en de tweelijnslasers
respectievelijk op de linker- en rechterschuifplaat. Draai vervolgens de knoppen op de
verlengstangen vast en vergrendel de veiligheidshaken. Tik op Volgende op het scherm om verder

te gaan.
Laser Installation
e CSEmEAT L MTILLStO0N -
ATEL T3C0%0R T8 AUTELCICONIN184
“Install 1 teo coersion 1ods and the two-ne leers an 1he et snd gt
sHINg plETes, respectively 1hen Tighten 10 kiobe on the exension kds
aned luck the sxfety snap hooks.
-
Next Exit

Figuur 5-64 Tweelijnslasers installeren

5. Tik op Start en de dwarsbalk en schuifplaat bewegen automatisch naar hun doelposities. Let op de
veiligheid tijdens het bewegen van de dwarsbalk en schuifplaat. Tik op Volgende om de volgende
interface te openen.

Automatic Adjustment

em Standaro Current Ut Statue

Roll angle a.00 0.02 e v
Piteh angle 0.00 0.03 5 v
Sieding block (L) 950 980 mm v
Shiing block (R as0 980 mm v

* After the croasbar and sliding plate move to their target positions, press Next to enter the next int erface

154



Figuur 5-65 Verplaats de dwarsbalk naar de doelpositie

6. Zorg ervoor dat de tweelijnslaser correct is geinstalleerd en ingeschakeld (druk op Help voor
het gebruik van de tweelijnslaser). Nadat de tweelijnslaser is ingeschakeld, duurt het
ongeveer 5 seconden voordat de Bluetooth-verbinding tot stand is gebracht. Druk op
Volgende om door te gaan (de laser wordt geactiveerd, let op de laser).

Laser Connection

Left sid e laser Right side laser

*Preas Next to continue (the leser will activate, please pay attention to the kser)

Help Next Exit
Figuur 5-66 Bluetooth-verbinding van de tweelijnslasers

7. Stel de linker- en rechterlaser zo in dat de twee laserlijnen elkaar overlappen. Zorg ervoor dat de twee
laserlijnen elkaar overlappen voordat u op Volgende drukt. Anders wordt de laser niet gecentreerd.

Laser Centering Adjustment

Adjust the left and right kasers so

that the two laser lines overleq

* Before pressing Next, ensume the
two laser lines overlap. Dthernvise,
Ihe kaser will not be centerad.

Right Right
Left Forward  Left Reverse
Rotation(A)  Retation (B) memgq Nmm&» Next Exit

Figuur 5-67 Lasercentrering afstelling 1

8. Tik op Volgende om de laserkalibratie uit te voeren en het scherm toont 'Kalibratie
voltooid!”, wat aangeeft dat de kalibratie is voltooid.
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Luser Calibration

Calibration completed!

Figuur 5-68 Lasercentreringsafstelling 2

y Laser-Bluetooth configureren
1. Selecteer Instellingen op het hoofdscherm van de tablet.
2. Tik op ADAS- en Alignerinstellingen aan de linkerkant van het scherm.

3. Tik op Onderhoud en service en selecteer Kalibratie en inspectie > AVM-laserkalibratie en -controle

om het scherm te openen. Selecteer vervolgens Laser Bluetooth configureren.

4. Gebruik een Type-C-datakabel om de laser en de diagnosetool aan te sluiten, zoals aangegeven in de
schermhandleiding. Selecteer het Bluetooth-kalibratieframe dat u wilt verbinden en zorg ervoor dat het

kalibratieframe is ingeschakeld. Druk vervolgens op Opslaan om de configuratie te voltooien. Nadat

Bluetooth succesvol is geconfigureerd, start de laser opnieuw op.
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Configure Laser Bluetooth
Configure Laser Blustooth

1. Use a Typs

the diagnastic tool

@ 8luetoath is currently not configured

Configurable Bluetooth:

powered on.

3, Presi Save b com

Figuur 5-69 Lasercentreringsafstelling 2
Yy Om de uitlijning van de laserlijn te controleren
1. Selecteer Instellingen op het hoofdscherm van de tablet.
2. Tik op ADAS- en Alignerinstellingen aan de linkerkant van het scherm.

3. Tik op Onderhoud en service en selecteer Kalibratie en inspectie > AVM-laserkalibratie en
-controle om het scherm te openen. Selecteer vervolgens Laserlijn
Uitlijningscontrole.

4. Zoals weergegeven op het scherm, drukt u op Start om met de uitlijning te beginnen (de laser zal
activeren bij het starten, let op de laser).

Laser Alignment

Left side |laser Right side laser
FO24FIFEFD22 FOZ4FIFEE98E
g

* Presa Start 1o begin alignment (the laser will activate upon starting, please pay attention 1o the laser)

Help start Exit

Figuur 5-70 Laserafstellingscontrolescherm
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5.6.1.7 Cameracontrole

De cameracontrolefunctie wordt uitgevoerd om de status van de zes camera's in het kalibratieframe te controleren.

y Cameracontrole uitvoeren
1. Selecteer Instellingen op het hoofdscherm van de tablet.
2. Tik op ADAS- en Alignerinstellingen aan de linkerkant van het scherm.

3. Tik op Onderhoud en service en selecteer vervolgens Cameracontrole. De weergaven en status van
de camera's, waaronder de afstandsmeetcamera, de zelfkalibrerende camera, de LF-doelcamera,
de LR-doelcamera, de RF-doelcamera en de RR-doelcamera, worden op het scherm weergegeven.
Tik op Beschrijving om de uitleg voor elk pictogram op het scherm te bekijken. Zie Tabel 4-4
Camerabeschrijvingen voor meer informatie.

5.6.1.8 Hardwarecontrole

In deze sectie kunt u de status van verschillende componenten van het IA1000-kalibratieframe controleren.

5.6.1.9 Versie-informatie

In deze sectie kunt u de versie-informatie van verschillende componenten van het IA1000-kalibratieframe
controleren.

5.6.2 Kalibratierapport

Alle kalibratiegegevens worden hier opgeslagen. U kunt zien wanneer en welk type kalibratie het apparaat is
uitgevoerd.

5.6.3 Nauwkeurigheidscontrole-interval
Met deze functie kunt u de intervallen voor nauwkeurigheidscontrole instellen. Er zijn vier opties beschikbaar:

drie maanden, zes maanden, een jaar en nooit. Het standaardinterval voor nauwkeurigheidscontrole is zes
maanden.
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th Settings - Accuracy check interval

-~
£ ADAS & Aligner Settings

2| OBFCM Upload

2] v

COne year
E [EVDiag Box Settings
; Never
"‘ Battery Test

E Country/Region Code
m Laws and Regulations

Three months

Six months v

Figuur 5-71 Scherm voor het instellen van het nauwkeurigheidscontrole-interval

5.6.4 Doelreinigingsinterval

Deze functie helpt de operator te herinneren aan de beoogde reinigingsfrequentie, die kan worden geselecteerd op basis van

uitlijningsnummers of intervallen.

M  Settings 4 Target cleaning interval
5 ADAS & Aligner Settin
ﬂ, hgner 98 Remind the aperator about the target cleaning frequency, which can be selected in
terms af alignment numbers or intervals

ﬂ OBFCM Upload
Vehicle List

m EVDiag Box Settings h > \
n Battery Test

a CountryfRegion Code Every 540 Times alignments remind cleaning

m Laws and Reguletions Every 90 Day  remind cleaning
B System Settings
F3 e

Figuur 5-72 Scherm voor het instellen van het doelreinigingsinterval



5.7 Software-instellingen voor wieluitlijning

In deze sectie zijn de volgende onderdelen opgenomen: voertuiginspectie, meetvoorbereiding, meetresultaten,
revisierapport, beheer van aangepaste specificaties en het herstellen van standaardinstellingen.

1) Settings - Wheel Alignment Software Settings

% ADAS £ Aligner Settings

el Vehicle Inspection >
.1 OBFCM Upload
Measurement Preparation >
I = ! Vehicle List
Al
Measurement Results >
i_§ EVDiag Box Settings
‘ Overhaul report >
L Battery Test
e Country/Region Code Customized Specifications Management >
[,_. ! Laws and Regulations Restore Default Settings

! ® ’ System Settings
P o

Figuur 5-73 Software-instellingen voor wieluitlijning

5.7.1 Voertuiginspectie

Met deze functie kunt u:

1. Stel in of u de bandeninspectie wilt inschakelen of niet. Deze instelling bepaalt of de tablet u begeleidt bij
het uitvoeren van een inspectie van de profieldiepte en -spanning tijdens de voertuigcontrole. Als de
voertuiginspectie is ingeschakeld, begeleidt de tablet u bij het uitvoeren van een inspectie van de
profieldiepte en -spanning; indien uitgeschakeld, begeleidt de tablet u niet bij het uitvoeren van een
inspectie van de profieldiepte en -spanning. Raadpleeg 'Inspectie van de profieldiepte en -spanning' voor
meer informatie over het uitvoeren van een inspectie van de profieldiepte en -spanning.

y Als de bandeninspectie is geactiveerd, kunt u het volgende instellen:
1) Meetmethode voor de profieldiepte: enkele controle of controle van alle profieldiepten.

2) Minimale profieldiepte: wanneer de profieldiepte minder is dan de door u ingestelde minimale
profieldiepte, zal de tablet u vragen om de band onmiddellijk te vervangen.

3) Waarschuwing profieldiepte: wanneer de profieldiepte minder is dan de door u ingestelde
waarde, geeft de tablet een waarschuwing.
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2. Stel in of u de chassisinspectie wilt inschakelen of niet. Deze instelling bepaalt of de tablet u begeleidt bij het
uitvoeren van de chassisinspectie tijdens de voertuigcontroleprocedure.
Als de chassisinspectie is ingeschakeld, begeleidt de tablet u bij het uitvoeren van de chassisinspectie. Als
de tablet is uitgeschakeld, begeleidt de tablet u niet bij het uitvoeren van de chassisinspectie.

Voor informatie over het uitvoeren van een chassisinspectie verwijzen wij u naar Chassisinspectie.

t Settings - Vehicie Inspection

52 ADAS & Aligner Sertings

Tire Inspection X
n 0BFCM Upload

Tread Depth Sample Number Single Check >
m Vehicle List

Minimum Tread Depth 1.6mm >
m EVDiag Box Settings

Waming Tread Depth 32mm >

“ Batlery Test
Country/Region Code Chassis Inspection [ on @
m Laws and Requlations

m System Settings

FY o

Figuur 5-74 Scherm Voertuiginspectie-instellingen

5.7.2 Meetvoorbereiding

Deze functie bepaalt of de tablet u begeleidt bij het meten van de rijhoogte. De optie 'Voorbereiding meting' is
standaard ingeschakeld en kan niet door gebruikers worden uitgeschakeld. Wat betreft de optie 'Rijhoogte meten':
als deze is ingeschakeld, begeleidt de tablet u bij het meten van de rijhoogte; als deze is uitgeschakeld, begeleidt
de tablet u niet bij het meten van de rijhoogte. Raadpleeg 'Rijhoogte meten' voor meer informatie over het meten
van de rijhoogte.
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M  Settings - Measurement Freparation

-
= ADAS & Aligner Settings

!? OBFCM Upload

e
Ej EVDiag Box Settings
!‘ Battery Test

Courtry/Regicn Code

Measurement preparation

[ on §
Ride Helght Measurement [ on @

Figuur 5-75 Scherm met instellingen voor de voorbereiding van de meting

5.7.3 Meetresultaten

@  Settings N Measurement Results
5 ADAS & Aligner Settings
Center Steering Wheel When Saving Measured Con @)
n Result
"+ OBFCM Upload
Adjust to Half Tolerance [ on @

2] vevceu

E Country/Reglon Coce
m Laws and Requlations
m System Settings
o P

Figuur 5-76 Scherm met instellingen voor meetresultaten
Met deze functie kunt u:
1. Of het stuurwiel gecentreerd moet worden bij het opslaan van het meetresultaat.

y Schakel de functie in

1) Als de wielen niet in de rechtuitstand staan, tikt u op Opslaan voor reparatie in het scherm Gemeten
resultaat. Op het scherm worden dan de instructies voor het rechtuit zetten van de wielen weergegeven.
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Save Before Repalr

Tumn the steering wheel to right to set the wheels straight ahead

Figuur 5-77 Scherm 1 Opslaan vO6r reparatie

2) Wanneer de wielen in de rechtuitstand staan, slaat de tablet de gegevens op
automatisch en toont het volgende scherm.

Save Before Repair

Figuur 5-78 Scherm 2 Opslaan v6o6r reparatie

y Schakel de functie uit: de gegevens worden direct opgeslagen wanneer u op Opslaan voor reparatie
tikt in het scherm Gemeten resultaat.

2. Of er naar de Half Tolerance-modus moet worden overgeschakeld.

1. Als de halve tolerantiemodus is ingeschakeld, wordt het gemeten resultaat weergegeven in de halve
tolerantiemodus en ziet het scherm eruit zoals op de onderstaande afbeelding.
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@ Vehicle
inspecton

& Preparation

a2 Rollng

== Compensation
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Post-alignment
a Disgnoe

@ iwton
Ovechau Report

o2 Mormens.

o

A AT AT B TpThast Raise

Figuur 5-79 Scherm Gemeten resultaat (halve tolerantie)
2. Als de halve tolerantiemodus is uitgeschakeld, wordt het gemeten resultaat weergegeven in volledige grootte.

Tolerantiemodus en het scherm ziet eruit zoals op de onderstaande afbeelding.

56 Vehicle
Inspecton

4 W'lm
a5 Rolling "‘ i

% Compensation

6 Goster/SAl p—
-0° 04’
Measured
== mesult
'
& Alignment u
N Gjﬂe Q‘
= Post-alignment

¥ Disgnosis
® ADAS "
Cahbraton u

B owhaurepont

004 G

B £t Abgoment

o
Irn Kok hadi 47 290 Lo et

LWJ Birneld LamJ tMA L:_’"" e, o0y

Figuur 5-80 Scherm Gemeten resultaat (volledige tolerantie)

5.7.4 Revisierapport

Met deze instelling kunt u de weergave van het chassisveiligheidsdiagnoserapport in het rapportscherm in- of
uitschakelen na het uitvoeren van de wieluitlijnfunctie. Indien ingeschakeld, wordt een chassisveiligheidsdiagnoserapport
weergegeven in het rapportscherm na het uitvoeren van de wieluitlijnfunctie; indien uitgeschakeld, wordt het
chassisveiligheidsdiagnoserapport niet weergegeven in het rapportscherm na het uvitvoeren van de wieluitlijnfunctie.

Zie

Revisierapport en voor details.
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] Settings - Qverhaul report

15 ADAS & Alignersettings

!‘: »| OBFCM Upicad

@ Vehicle List

m EVDiag Box Seltings
‘:‘ Battery Test
Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Settings
oo

Figuur 5-81 Instellingenscherm voor revisierapport

Chassis safety diagnostic report X

5.7.5 Beheer van aangepaste specificaties

Met deze functie kunt u de aangepaste specificatiegegevens die voor het voertuig zijn opgeslagen,
bekijken of verwijderen. Als u geen aangepaste specificatiegegevens hebt opgeslagen, wordt op
het scherm aangegeven dat er geen gegevens beschikbaar zijn wanneer u op de knop Beheer
aangepaste specificaties tikt .

G Customized Specs Management Q
Time vehicle Type
20250326 06:28:30 Eagle | Summit Coupe | 1985 |c . @

ESC

f

Figuur 5-82 Scherm voor aangepast specificatiesbeheer

5.7.6 Standaardinstellingen herstellen

Met deze functie kunt u de standaardinstellingen van de software voor wieluitlijning herstellen.
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Restore Default Settings

Do you want 10 restore the default settings of
wheel alignment saftware?

Figuur 5-83 Scherm Standaardinstellingen herstellen
De standaardinstellingen zijn als volgt:

Tabel 5-1 Standaardinstellingen

Item Standaardinstelling
Hoekweergaveformaat Graad en minuut
Teenweergaveformaat Graad en minuut
Rijhoogte-eenheid mm

Loopvlakdiepte-eenheid mm

Spoorbreedte en wielbasiseenheid mm

Bandenspanningseenheid bar

Gewichtseenheid kg

Klemtype Bandenklem

Connect Loopvlakmeetinstrument TBE-apparaat zoeken inschakelen
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Item Standaardinstelling

Selecteer Hoogtemeetinstrument Meetlint

Benz chassisniveaumeting

Geen gereedschap
Hulpmiddel

Pieptooninstelling Aanzetten

Nauwkeurigheidscontrole-interval Zes maanden

Keer: 540 keer

Doelreinigingsinterval
Dagen: 90 dagen

Voertuiginspectie Aanzetten
Loopvlakdiepte monsternummer Enkele controle
Minimale profieldiepte 1,6 mm
Waarschuwing Profieldiepte 3,2mm
Chassisinspectie Aanzetten
Meetvoorbereiding Aanzetten

Middenstuurwiel Wanneer
Aanzetten

Gemeten resultaat opslaan

Aanpassen aan halve tolerantie Aanzetten

5.8 Software-instellingen voor uitlijningscontrole

5.8.1 Uitlijning vooraf controleren

Met deze functie kunt u instellen of u de uitlijningscontrole al dan niet wilt inschakelen. Dit bepaalt of de tablet u
begeleidt bij het uitvoeren van een voertuiginspectie (bandeninspectie en chassisinspectie) en het meten van de
rijhoogte tijdens de uitlijningscontrole. Als de uitlijningscontrole is geactiveerd, kunt u het volgende instellen:

1. Bandeninspectie: Als de bandeninspectie is ingeschakeld, zal de tablet u begeleiden bij het uitvoeren van een inspectie van de profieldiepte

en -druk; als deze is uitgeschakeld, zal de tablet u niet begeleiden bij het uitvoeren van een inspectie van de profieldiepte en -druk.
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Inspectie van profieldiepte en -druk. Zie Inspectie van profieldiepte en -druk voor meer informatie.

2. Chassisinspectie: Als chassisinspectie is ingeschakeld, begeleidt de tablet u bij het uitvoeren van een
chassisinspectie. Als deze optie is uitgeschakeld, begeleidt de tablet u niet bij het uitvoeren van een
chassisinspectie. Zie Chassisinspectie voor meer informatie.

3. Rijhoogtemeting: U kunt instellen dat de rijhoogtemeting alleen wordt uitgevoerd indien vereist door de
voertuigfabrikant of voor alle voertuigmodellen, of dat er geen rijhoogtemeting wordt uitgevoerd. Zie
Rijhoogtemeting voor meer informatie.

5.8.2 Caster/SAl

Deze functie bepaalt of de tablet u begeleidt bij het meten van de naloophoek en de SAl-hoek (Steering Axis
Inclination). Als de knop voor de naloop/SAl is ingeschakeld, begeleidt de tablet u bij het meten van de
naloophoek en de SAl-hoek in de functie Wieluitlijning. Als de knop is uitgeschakeld, begeleidt de tablet u niet
bij het meten van de naloophoek en de SAl-hoek.

Zie Caster/ SAl/1A-hoekmeting voor meer informatie.

5.8.3 Standaarduitlijning vooraf controleren software-instellingen herstellen

Met deze functie kunt u de standaardinstellingen van de uitlijningscontrole herstellen.

Restore Default Sertings

De you want to restore the defeult algnment
precheck software setongs?

Figuur 5-84 Scherm Standaardinstellingen herstellen

De standaardinstellingen zijn als volgt:
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Tabel 5-2 Standaardinstellingen

ltem Standaardinstelling
Uitlijning vooraf controleren Aanzetten
Bandeninspectie Aanzetten
Chassisinspectie Aanzetten
Loopvlakdiepte-eenheid Aanzetten

Rith . ’ Rijhoogtemeting (alleen
ijhoogtemetin
) g g Vereist door de voertuigfabrikant)

Caster/SAl Aanzetten
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| MechnaTeesmedpySoose
6 ADAS-kalibratiefunctie

Nadat u verbinding hebt gemaakt met de IA1000WA, kunt u met de MaxiSys ADAS-diagnosetablet:
ADAS-kalibratiefunctie door gebruik te maken van verschillende sensoren die op het voertuig zijn geinstalleerd, waaronder
Adaptieve cruisecontrol (ACC), dodehoekdetectie (BSD), achteruitrijcamera (RVC),

Lane Keep Assist (LKA), Around View Monitoring (AVM), Night Vision System (NVS) en
spoedig.

Dit hoofdstuk beschrijft de kalibratieprocedures (neem de Audi A7 uit 2011 als voorbeeld) van zes verschillende
ADAS-kalibratiefuncties, namelijk ACC-kalibratie, rijstrookwisselassistent, achteruitrijcamerakalibratie, HUD-
kalibratie, nachtzichtcamerakalibratie en boordcamerakalibratie. In detail wordt beschreven welke situaties
kalibratie vereisen, welke kalibratietools nodig zijn, hoe de kalibratie wordt voorbereid, welke opmerkingen er
worden gemaakt en hoe de procedures worden uitgevoerd. Omdat de kalibratieprocedures per voertuig kunnen
verschillen, raden wij u aan de stapsgewijze instructies op de compatibele diagnosetablet te volgen om de
kalibratie te voltooien.

6.1 Voorbereidende werkzaamheden

Voordat u de ADAS-kalibratie uitvoert, moet u eerst de IALOOOWA verbinden met de MaxiSys Ultra-tablet.
Vervolgens moet u het netwerk van de tablet configureren en de tablet via een VCl-apparaat met het voertuig
verbinden. Raadpleeg hiervoor de MaxiSys Ultra-tablet.

Daarna kunt u in het hoofdscherm op Diagnose of Wieluitlijning tikken en de stappen volgen om naar de ADAS-

kalibratie te gaan. Raadpleeg Geavanceerde wieluitlijning voor meer informatie over ADAS-kalibratie.

6.2 Adaptieve cruisecontrol

Met het ACC-systeem (Adaptive Cruise Control) kan de bestuurder een gekalibreerde afstand tot het
voorliggende voertuig aanhouden. Op basis van de afstand en de snelheid van het gekozen voertuig kan het
voertuig automatisch afremmen en accelereren.

@ OPMERKING

y Hier nemen we de Audi A7 uit 2011 als voorbeeld ter illustratie. De kalibratieprocedures kunnen per voertuig

verschillen. Volg de specifieke instructies op uw tablet.

y Zorg ervoor dat er minimaal 1200 mm (47,24 inch) ruimte véor het voertuig is.
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6.2.1 Selecteer een situatie die kalibratie nodig heeft
y De radarsensorregeleenheid van de Adaptive Cruise Control (ACC) is gerepareerd of vervangen.
y De afwijkingshoek van de ACC-radarsensor ligt buiten het normale bereik.
y De positie van de ACC-radarsensor op de voertuigcarrosserie is aangepast.
y Bumper of radiatorrooster gerepareerd of vervangen.

y Het chassis is aangepast.

6.2.2 Vereiste kalibratiehulpmiddelen
y AUTEL-CSC1000 kalibratieframe;
y Reflector AUTEL-CSC0602/01;
y Minireflector AUTEL-CSC0602/07;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Doel AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Doel AUTEL-CSCO0500/16-RR;
¥ Uitlijnhulp AUTEL-CSC0500/08;

y Inbussleutel AUTEL-CSC0602/06 of andere radarafstellers (niet inbegrepen).

Figuur 6-1 Vereiste kalibratiehulpmiddelen
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6.2.3 Kalibratievoorbereidingen

@ OPMERKING

y Controleer voordat u begint met het kalibreren van de radarsensor van de Adaptive Cruise Control (ACC) of het

voertuig is uitgerust met een nachtzichtsysteem.

y Als het voertuig is uitgerust met een nachtzichtsysteem, controleer dan of kalibratie nodig is op basis van de
kalibratievoorwaarden van het nachtzichtsysteem op de diagnosetool. Als kalibratie nodig is, voltooi dan eerst de
kalibratie van het nachtzichtsysteem volgens de aanwijzingen op de diagnosetool. Kalibreer vervolgens de ACC-
radar.
sensor.

y Als het voertuig niet is uitgerust met een nachtzichtsysteem of als het nachtzichtsysteem niet hoeft te worden

gekalibreerd, voer dan rechtstreeks een ACC-radarsensorkalibratie uit.

y Parkeer het voertuig op een vlakke ondergrond. Centreer het stuurwiel en houd de voorwielen van het voertuig recht

(voer indien nodig eerst de wieluitlijning uit). Zorg voor minimaal 3 m (118,11 inch) ruimte v66r het voertuig;

y Breng het voertuig volledig tot stilstand, controleer of de achterste stuwhoek is uitgelijnd en draai

het contact uit;

y Zorg ervoor dat de koelvloeistof en motorolie van het voertuig op het aanbevolen niveau zijn en dat de benzinetank

vol is. Het voertuig mag geen extra lading vervoeren (zoals passagiers of vracht).

y Bevestig de VCI aan het voertuig en sluit het diagnosegereedschap aan op de VCI (als het diagnosegereedschap en

de VCI via een diagnosekabel met elkaar zijn verbonden, leidt u de kabel door het raam);

y Sluit de deuren van het voertuig en schakel alle buitenverlichting uit;

y Pas de bandenspanning aan naar de aangegeven waarde;

y Sluit het voertuig indien nodig aan op een accu-onderhoudsapparaat om ontlading van de accu te voorkomen;
y Activeer voor voertuigen met luchtvering de “Jack Mode”;

y Over het algemeen bevindt de ACC-radarsensor zich op het rooster onder het embleem van het voertuig, of

achter het embleem van het voertuig of aan weerszijden van de bumper;

y Verwijder het rooster van de ACC-radarsensor om te controleren of de sensor beschadigd is of goed vastzit. Als de

sensor beschadigd is of niet goed vastzit, repareer of repareer hem dan.
y Zorg ervoor dat het oppervlak van de radarsensor schoon is.

@ OPMERKING

y De werkelijke locatie van de sensor verschilt per voertuig.

y Tik op OK om het plaatsen van het hulpgereedschap te voltooien.

y Tik op Annuleren om de kalibratie van de Adaptive Cruise Control (ACC) af te sluiten.
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6.2.4 Positionering van hulpgereedschappen

y Voor het automatisch positioneren van de dwarsbalk en de schuifplaten

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk en schuifplaten keren automatisch terug naar hun
beginpositie. Let op de veiligheid wanneer de dwarsbalk en schuifplaten bewegen.

2. Druk op Volgende op de tablet om de volgende interface na de dwarsbalk en het schuiven te openen
Platen keren terug naar hun oorspronkelijke positie.

Itern Status
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset
Front and rear

Crossbar helght

o[, 2l B S B o B S e SR

Sliding block (L)

sliding block (R) v

Figuur 6-2 De dwarsbalk automatisch positioneren

@) LeT

OP Zorg ervoor dat het netsnoer aan de onderkant van de kolom is aangesloten op een stopcontact en dat de
aan/uit-schakelaar is ingeschakeld.

y Om het kalibratieframe aan de voorkant van het voertuig te centreren

1. Plaats het kalibratieframe ongeveer 1,5 m voor het voertuig.

2. Pas het kalibratieframe aan zodat het uitgelijnd is met het voorste midden van het voertuig

Figuur 6-3 Centreer het kalibratiekader
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y Om de wielklemmen (bandenklemmen) en targets te monteren

Plaats twee wielklemmen (bandenklemmen) en doelen op de achterwielen (indien deze nog niet
gemonteerd waren).

Figuur 6-4 Wielklemmen (bandenklemmen) en doelen installeren

@ LET

OP Zorg ervoor dat er tijdens de automatische aanpassing geen obstakels zijn die de beweging van de
dwarsbalk kunnen belemmeren.

y Het plaatsen van de uitlijnhulp

Plaats het uitlijnhulpmiddel zodanig dat het op het midden van de voorbumper is gericht.

S — — .

Figuur 6-5 Plaats de uitlijnhulp
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@ OPMERKING

Zodra de positie van de uitlijnhulp is bepaald, verschijnt er een melding op het scherm om de uitlijnhulp te

verwijderen. Tik op OK om verder te gaan.

y Het kalibratieframe aanpassen en vastzetten

1. Verplaats het kalibratiekader zodat de waarden voor “Afstand”, “Gier” en “Offset” overeenkomen.

weergegeven in groen.

2. Nadat u het kalibratieframe hebt geplaatst, drukt u op de 2 remmen op de basis om de kalibratie vast te
zetten.

3. De ruwe aanpassing van het kalibratieframe is voltooid. Druk op Volgende op de tablet.
om naar de volgende interface te gaan.

Distance Frame angle Offset

}/ﬂ\_a
v

v v

Target values 1376 Target values 0.00 Target values; 0

..—a-'-.'i—-

Figuur 6-6 Het kalibratiekader aanpassen

Yy Om de dwarsbalk automatisch naar de doelpositie te verplaatsen

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk beweegt automatisch naar het doel
positie. Let op de veiligheid wanneer de dwarsbalk beweegt.

2. Druk op Volgende op de tablet om naar de volgende interface te gaan nadat de dwarsbalk naar

de doelpositie.
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e Standard Curtent Unilt Status

Frame angle Q.00 uoo ' v
Rell angle .00 u.eo s v
Fitch angle 0.00 .00 . v
Offset 0 ] mm v
Target distance 1376 1376 mm v

Figuur 6-7 De dwarsbalk naar de doelpositie verplaatsen

3. Verwijder de wielklemmen (bandenklemmen), de wieldoelen en de uitlijning
hulp.

@ OPMERKING

Om ervoor te zorgen dat de diagnose soepel verloopt, dient u de diagnostische spanning hoger te houden dan 12 V.

Indien de spanning onvoldoende is, dient u het apparaat aan te sluiten op een batterijlader.

Yy Om de reflector op de linker schuifplaat te monteren en af te stellen

1. Monteer de reflector AUTEL-CSC0602/01 op de linker schuifplaat (afhankelijk van de rijrichting van het

voertuig), zodat deze volledig aan de schuifplaat vastzit.

2. Draai de knop (1) op de reflector zo dat de zijde met het label 2 naar boven wijst.

Figuur 6-8 Reflector 1 afstellen

3. Druk op Openen op de tablet om de schuifplaatlaser in te schakelen.
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4. Pas de hoogte van de dwarsbalk (2) aan en verplaats de reflector AUTEL-CSC0602/01 naar links en

rechts, zodat de laserstraal (1) op een willekeurige positie op het oppervlak van de radarsensor
gericht is.

Figuur 6-9 Reflector 2 afstellen

@

OPMERKING: De stijl en positie van de radarsensormat kunnen afwijken van de afbeelding. Dit is afhankelijk
van de werkelijke situatie.

5. Plaats de bel zo dat deze zich in het midden van de waterpas bevindt.
y Druk kort of lang op A- op de tablet om bel A naar voren te bewegen.
y Druk kort of lang op A+ op de tablet om bel A achteruit te verplaatsen.
y Druk kort of lang op B- op de tablet om bel B naar links te verplaatsen.

y Druk kort of lang op B+ op de tablet om bel B naar rechts te verplaatsen.
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Figuur 6-10 Centreer de bel op de waterpas

y Om de links gereflecteerde laser uit te lijnen met de oorspronkelijke laser

1. Pas de hoogte van de dwarsbalk (2) aan en verplaats de reflector AUTEL-CSC0602/01 naar links en
rechts zodat de laserstraal (2) op de minireflector (3) op de radarsensor gericht is.

@ OPMERKING

y De positie van de minireflector komt mogelijk niet exact overeen met de afbeelding.
Dit hangt af van de feitelijke situatie.
y Als er geen mini-reflector op de sensor zit, bevestig dan de mini-reflector AUTEL-

Plaats de CSC0602/07 op een vlakke plek op het radaropperviak en richt de laserstraal op deze mini-
reflector.

178



Figuur 6-11 Laser uitlijnen met minireflector

2. Gebruik de inbussleutel AUTEL-CSC0602/06 of andere radarafstellers (niet meegeleverd)
om de sensorbouten A en B zo af te stellen dat het gereflecteerde laserpunt (1) samenvalt
met het doelwitcentrum (2).

@ OPMERKING

y De positie van de afstelbout is mogelijk niet exact hetzelfde als weergegeven in de
figuur. Dit is afhankelijk van de werkelijke situatie.

y Verstel de bovenste en onderste diagonale bouten totdat het gereflecteerde laserpunt samenvalt
met het doelcentrum.

Figuur 6-12 Reflectorlaser uitlijnen met oorsprongslaser
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¥ Om de linker ACC-radarsensor te kalibreren

1. Pas de hoogte van de dwarsbalk (2) aan en verplaats de reflector AUTEL-CSC0602/01 naar links en
rechts, zodat de laserstraal (1) op het midden van de radar is gericht.

2. Druk op Sluiten op de tablet om de schuifplaatlaser uit te schakelen.

[ SV ;

Figuur 6-13 Centreer de laser

3. Draai de knop (A) op de reflector AUTEL-CSCO0602/01 zo dat de zijde met het label 1 naar boven wijst.

Figuur 6-14 Reflector 1 afstellen
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4. Draai de knop (A) op de reflector AUTEL-CSC0602/01 zo dat de zijde met het
label 2 naar boven wijst.

Figuur 6-15 Reflector 2 afstellen

5. Draai de knop (A) op de reflector AUTEL-CSC0602/01 zo dat de zijde met het
label 3 naar boven wijst.

Figuur 6-16 Reflector 3 afstellen

6. Wacht tot het scherm aangeeft dat de afstandsregelmodule J428 (Master)
succesvol is afgesteld en dat de afstandsregelmodule 2-J850 (Slave) is
afgesteld. Tik vervolgens op OK om verder te gaan.
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y Om de reflector op de rechter schuifplaat te monteren en af te stellen

1. Monteer de reflector AUTEL-CSC0602/01 op de rechter schuifplaat (afhankelijk van de rijrichting van
het voertuig), zodat deze volledig aan de schuifplaat vastzit.

2. Draai de knop (1) op de reflector zo dat de zijde met het label 2 naar boven wijst.

Figuur 6-17 Reflector 1 afstellen

3. Druk op Openen op de tablet om de schuifplaatlaser in te schakelen.

4. Pas de hoogte van de dwarsbalk (2) aan en verplaats de reflector AUTEL-CSC0602/01 naar links en

rechts, zodat de laserstraal (1) op een willekeurige positie op het oppervlak van de radarsensor
gericht is.
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Figuur 6-18 Reflector 2 aanpassen

©

OPMERKING: De stijl en positie van de radarsensormat kunnen afwijken van de afbeelding. Dit is afhankelijk
van de werkelijke situatie.

5. Plaats de bel zo dat deze zich in het midden van de waterpas bevindt.
y Druk kort of lang op A- op de tablet om bel A naar voren te bewegen.
y Druk kort of lang op A+ op de tablet om bel A achteruit te verplaatsen.
y Druk kort of lang op B- op de tablet om bel B naar links te verplaatsen.

y Druk kort of lang op B+ op de tablet om bel B naar rechts te verplaatsen.
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Figuur 6-19 Centreer de bel op de waterpas

¥ Om de juiste gereflecteerde laser uit te lijnen met de oorspronkelijke laser

1. Pas de hoogte van de dwarsbalk (2) aan en verplaats de reflector AUTEL-CSC0602/01 naar links en
rechts zodat de laserstraal (2) op de minireflector (3) op de radarsensor gericht is.

@ OPMERKING

y De positie van de minireflector komt mogelijk niet exact overeen met de afbeelding.
Dit hangt af van de feitelijke situatie.
y Als er geen minireflector op de sensor zit, bevestigt u de minireflector AUTEL-CSC0602/07 op een vlakke

plek op het radaroppervlak en richt u de laserstraal op deze minireflector.
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Figuur 6-20 Laser uitlijnen met minireflector

2. Gebruik de inbussleutel AUTEL-CSC0602/06 of andere radarafstellers (niet meegeleverd)
om de sensorbouten A en B zo af te stellen dat het gereflecteerde laserpunt (1)
samenvalt met het doelcentrum (2).

@ OPMERKING

y De positie van de afstelbout is mogelijk niet exact hetzelfde als weergegeven in de
figuur. Dit is afhankelijk van de werkelijke situatie.

y Verstel de bovenste en onderste diagonale bouten totdat het gereflecteerde laserpunt samenvalt
met het doelcentrum.

Figuur 6-21 Reflectorlaser uitlijnen met oorsprongslaser
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y Om de juiste ACC-radarsensor te kalibreren

1. Pas de hoogte van de dwarsbalk (2) aan en verplaats de reflector AUTEL-CSC0602/01 naar links en
rechts, zodat de laserstraal (1) op het midden van de radar is gericht.

2. Druk op Sluiten op de tablet om de schuifplaatlaser uit te schakelen.

Figuur 6-22 Centreer de laser

3. Draai de knop (A) op de reflector AUTEL-CSC0602/01 zo dat de zijde met het label 1 naar
boven wijst.

Figuur 6-23 Reflector 1 afstellen
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4. Draai de knop (A) op de reflector AUTEL-CSC0602/01 zo dat de zijde met het
label 2 naar boven wijst.

Figuur 6-24 Reflector 2 afstellen

5. Draai de knop (A) op de reflector AUTEL-CSC0602/01 zo dat de zijde met het
label 3 naar boven wijst.

Figuur 6-25 Reflector 3 afstellen

6. Wacht tot het scherm aangeeft dat de afstandsregelingsmodule 2-
J850 (Slave) is ook succesvol afgesteld. De ACC-kalibratie is voltooid.
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6.3 Rijstrookwisselassistent

Omdat er een visuele dode hoek in de achteruitkijkspiegel van het voertuig zit, is het voertuig in de dode hoek
niet zichtbaar vé6r het wisselen van rijstrook. Als er een inhalend voertuig in de dode hoek zit, kan er een
botsing plaatsvinden tijdens het wisselen van rijstrook. Het dodehoekdetectiesysteem kan de dode hoek van de
achteruitkijkspiegel afdekken om ongelukken tijdens het wisselen van rijstrook te voorkomen.

@ OPMERKING

y Hier nemen we de Audi A7 uit 2011 als voorbeeld ter illustratie. De kalibratieprocedures kunnen per voertuig
verschillen. Volg de specifieke instructies op uw tablet.

y Er is minimaal 2400 mm (94,49 inch) ruimte tussen het hart van het achterwiel en de achterzijde.

6.3.1 Selecteer een situatie die kalibratie nodig heeft

y De regeleenheid van de rijstrookwisselhulp is vereist of vervangen.
y Achterbumper, motorkap/kofferbak gerepareerd of vervangen.

y De positie van de regeleenheid voor rijstrookwisselhulp op het voertuig is aangepast.

6.3.2 Selecteer de parkeerpositie van het voertuig

Figuur 6-26 Selecteer voertuigparkeerpositie

y A: Vlakke ondergrond.

y B: Kalibratieframe en voertuig bevinden zich niet op hetzelfde niveau (gebruik een meetlint om de h-waarde te
meten).
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Enter h Value

* Measure the height gap h between the two levels,
and enter the measured value (unit: mm).

Figuur 6-27 Gemeten waarde h

y C: Oneffen ondergrond of het kalibratieframe en het voertuig bevinden zich niet op hetzelfde niveau
(gebruik de compensatie om automatisch het ondersteunende oppervlak van het voertuig te
herkennen als referentie om de hoogte, de hellingshoek en de rolhoek aan te passen).

6.3.2.1 Bij het selecteren van A of B

1. Vereiste kalibratiehulpmiddelen
¥ AUTEL-CSC1000 kalibratieframe;
y Radarkalibratiebox AUTEL-CSC0605/01;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Doel AUTEL-CSCO0500/16-LF;
y Doel AUTEL-CSC0500/16-RF;

y 24 V-stroomadapter.
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Figuur 6-28 Vereiste kalibratiehulpmiddelen (bij het selecteren van A of B)

2. Kalibratievoorbereidingen

y Parkeer het voertuig op een vlakke ondergrond. Centreer het stuurwiel en houd de voorwielen van het voertuig
recht vooruit. (Voer indien nodig eerst de wielen uit.) Zorg voor een minimale vrije ruimte van 4 m (157,48
inch).

*

4 m (157,48 inch) achter het voertuig (beginnend bij de achteras);

y Voor voertuigen met luchtvering stelt u de chassishoogte in op medium of

automatisch (weergegeven op het instrumentenpaneel);

y Zorg ervoor dat de koelvloeistof en motorolie van het voertuig op het aanbevolen niveau zijn en dat de

benzinetank vol is. Het voertuig mag geen extra lading vervoeren (zoals passagiers of vracht).

y Bevestig de VCI aan het voertuig en sluit het diagnosegereedschap aan op de VCI (als het diagnosegereedschap

en de VClI via een diagnosekabel met elkaar zijn verbonden, leidt u de kabel door het raam);

y Trek de parkeerrem aan en sluit alle portieren. Er mag zich niemand in de auto bevinden;
y Pas de bandenspanning aan naar de aangegeven waarde;

y Verwijder indien nodig het glitterlabel van de bumperbekleding.

@ OPMERKING

y Open of sluit geen deuren tijdens de kalibratie.

y Tik op OK om het plaatsen van het hulpgereedschap te voltooien.

y Tik op Annuleren om de kalibratie van het rijstrookwisselassistentsysteem af te sluiten.
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3. Positionering van het hulpgereedschap

y Voor het automatisch positioneren van de dwarsbalk en de schuifplaten

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk en schuifplaten keren automatisch terug naar hun beginpositie. Let

op de veiligheid wanneer de dwarsbalk en schuifplaten bewegen.

2. Druk op Volgende op de tablet om de volgende interface na de dwarsbalk te openen en

glijdende platen keren terug naar hun oorspronkelijke positie.

Item Status
Frame angle v
Roll angle

Pitch angle

Offset

., S Y 17, S B

Front and rear
Crossbar height

Sliding block (L)

QK | R

Sliding block (R)

Figuur 6-29 De dwarsbalk automatisch positioneren

@ OPMERKING

Zorg ervoor dat het netsnoer aan de onderkant van de kolom in een stopcontact zit en dat de schakelaar aan staat.

y Om het kalibratieframe aan de achterkant van het voertuig te centreren

1. Plaats het kalibratieframe ongeveer 1,5 m achter het voertuig.

2. Pas het kalibratieframe zo aan dat het is uitgelijnd met het achterste midden van het voertuig.
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Figuur 6-30 Centreer het kalibratiekader

y Om de wielklemmen (bandenklemmen) en targets te monteren

Monteer twee wielklemmen (bandenklemmen) en richtmerken op de achterwielen. Let hierbij op de
montagepositie.

€ Yoy

l I

AUTEL-CSCO500/17-RF l I -CSCO500/17-LF
AUTEL-CSCO500/16-RF %} 7 AUTEL-CSCOS00/16-LF

Figuur 6-31 Wielklemmen (bandenklemmen) en doelen installeren

@ OPMERKING

Zorg ervoor dat er tijdens de automatische aanpassing geen obstakels zijn die de beweging van de dwarsbalk
kunnen belemmeren.

y Het kalibratieframe aanpassen en vastzetten

1. Verplaats het kalibratiekader zodat de waarden voor “Afstand”, “Gier” en “Offset” groen worden

weergegeven.
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2. Nadat u het kalibratieframe hebt geplaatst, drukt u op 2 remmen op de basis om
Bevestig het kalibratieframe.

3. De ruwe aanpassing van het kalibratieframe is voltooid. Druk op Volgende op de tablet.
om naar de volgende interface te gaan.

Distance Frame angle Offset

TN e

v v v

Target values 2612 Target values: 0.00 Target values 0

e

Figuur 6-32 Het kalibratiekader aanpassen
¥ Om de dwarsbalk automatisch naar de doelpositie te verplaatsen

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk en schuifplaten bewegen automatisch naar hun
doelposities. Let op de veiligheid wanneer de dwarsbalk beweegt.

2. Druk op Volgende op de tablet om de volgende interface na de dwarsbalk te openen en

glijdende platen bewegen naar hun doelpositie.

em Standard Gurram Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 T v
Roll angle 0.00 0.00 ¥ v
Pitch angle 0.00 0.00 - v
Offset Q [} mm v
Terget distance 2612 2612 mm v
Target helight 573 5§73 mm %
Sliding block (L) 700 700 mm v
Sliding block (R) 700 700 mm v

Figuur 6-33 De dwarsbalk naar de doelpositie verplaatsen

3. Verwijder de wielklemmen (bandenklemmen) en de wieldoelen.
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y Om de radarkalibratiebox op de linker schuifplaat te installeren

1. Installeer de radarkalibratiebox AUTEL-CSC0605/01 op de linker schuifplaat (afhankelijk van
de rijrichting van het voertuig), zodat deze volledig aan de schuifplaat vastzit.

Figuur 6-34 Installeer de radarkalibratiebox op de linker schuifplaat
2. Plaats de luchtbel zo dat deze zich in het midden van de waterpas bevindt.
y Druk kort of lang op A- op de tablet om bel A naar voren te bewegen.
y Druk kort of lang op A+ op de tablet om bel A achteruit te verplaatsen.
y Druk Kkort of lang op B- op de tablet om bel B naar links te verplaatsen.

y Druk kort of lang op B+ op de tablet om bel B naar rechts te verplaatsen.
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Figuur 6-35 Centreer de bel op de waterpas
y Om de radarkalibratiebox in te schakelen en de linker besturingseenheid te kalibreren

1. Sluit het meegeleverde netsnoer aan op de voedingsaansluiting (1). Zet de schakelaar (2)
aan en de rode led (3) gaat branden. Ga pas na ongeveer 10 seconden naar de
volgende stap, wanneer de groene led (4) gaat branden. Er zijn twee manieren om de
voeding aan te sluiten:

y Gebruik de 24 V-stroomadapter die bij het kalibratiehulpmiddel past.

y Gebruik het 24 V-netsnoer dat bij het kalibratieframe is geleverd.

Figuur 6-36 Stroom aansluiten
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2. Wacht tot het scherm aangeeft dat de kalibratie in de regeleenheid van de rijstrookwisselassistent-J769
is geslaagd en tik op OK om de kalibratie van de juiste regeleenheid in te voeren.

y Om de radarkalibratiebox op de rechter schuifplaat te installeren

1. Installeer de radarkalibratiebox AUTEL-CSC0605/01 op de rechter schuifplaat (afhankelijk
van de rijrichting van het voertuig), zodat deze volledig aan de schuifplaat vastzit.

Figuur 6-37 Installeer de radarkalibratiebox op de rechter schuifplaat

2. Plaats de luchtbel zo dat deze zich in het midden van de waterpas bevindt.
y Druk kort of lang op A- op de tablet om bel A naar voren te bewegen.
y Druk Kkort of lang op A+ op de tablet om bel A achteruit te verplaatsen.
y Druk Kkort of lang op B- op de tablet om bel B naar links te verplaatsen.

y Druk kort of lang op B+ op de tablet om bel B naar rechts te verplaatsen.
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Figuur 6-38 Centreer de bel op het waterpas
y Om de radarkalibratiebox in te schakelen en de juiste besturingseenheid te kalibreren

1. Sluit het meegeleverde netsnoer aan op de voedingsaansluiting (1). Zet de schakelaar (2)
aan en de rode led (3) gaat branden. Ga pas na ongeveer 10 seconden naar de
volgende stap, wanneer de groene led (4) gaat branden. Er zijn twee manieren om de
voeding aan te sluiten:

y Gebruik de 24 V-stroomadapter die bij het kalibratiehulpmiddel past.

y Gebruik het 24 V-netsnoer dat bij het kalibratieframe is geleverd.

Figuur 6-39 Stroom aansluiten
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2. Volg de instructies op het scherm om het apparaat stap voor stap te bedienen en ga ten slotte naar

het scherm waarop wordt weergegeven dat de kalibratie van de regeleenheden -J769 en 2-J770
succesvol is.

6.3.2.2 Bij het selecteren van C
1. Vereiste kalibratiehulpmiddelen

Yy AUTEL-CSC1000 kalibratieframe;
y Radarkalibratiebox AUTEL-CSC0605/01;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSCO0500/17-RF;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSCO0500/17-LR;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSCO0500/17-RR;
y Doel AUTEL-CSC0500/16-LF;
y Doel AUTEL-CSC0500/16-RF;
y Doel AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Doel AUTEL-CSC0500/16-RR;
y 24 V-stroomadapter;

y Stuurwielhouderstandaardgereedschap;

e

y Wielblok.

Figuur 6-40 Vereiste kalibratiehulpmiddelen (bij selectie van C)
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2. Kalibratievoorbereidingen

y Parkeer het voertuig op een vlakke ondergrond met de voorwielen in een rechte lijn.

positie.

y Plaats een wielblok voor en achter het linker- of rechtervoorwiel om te voorkomen dat het voertuig wegrijdt.

y Centreer het stuurwiel, monteer de stuurwielstandaard, laat los

de parkeerrem aan en schakel de natuurlijke versnelling in.

y Houd het voertuig onbeladen. Zorg ervoor dat het koelvloeistof- en motoroliepeil correct zijn en de
brandstoftank vol is.

y Sluit alle deuren en buitenverlichting;
y Pas de bandenspanning aan naar de aangegeven waarde;

y Als het voertuig is uitgerust met luchtvering, stel de luchtvering dan in op de standaardmodus voordat u gaat

meten (dit kan per voertuigmodel verschillen).

y Zorg ervoor dat er 4 m (157,48 inch) * 4 m (157,48 inch) of meer ruimte achter het voertuig is (beginnend bij
de achteras);

y Bevestig de VCI aan het voertuig en sluit het diagnosegereedschap aan op de VCI (als het
diagnosegereedschap en de VCI via een diagnosekabel met elkaar zijn verbonden, leidt u de kabel door
het raam);

y Zorg ervoor dat er geen mensen in de auto zitten.

y Verwijder indien nodig het glitterlabel van de bumperbekleding.

@ OPMERKING

y Open of sluit geen deuren tijdens de kalibratie.

y Tik op OK om het plaatsen van het hulpgereedschap te voltooien.

y Tik op Annuleren om de kalibratie van het rijstrookwisselassistentsysteem af te sluiten.

3. Positionering van het hulpgereedschap
y Voor het automatisch positioneren van de dwarsbalk en de schuifplaten

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk en schuifplaten keren automatisch terug naar hun beginpositie.

Let op de veiligheid wanneer de dwarsbalk en schuifplaten bewegen.

2. Druk op Volgende op de tablet om de volgende interface na de dwarsbalk te openen en

glijdende platen keren terug naar hun oorspronkelijke positie.
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Item Status

Frame angle v

<

Roll angle

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height
Sliding block (L)
Sliding block (R)

R SR W ¢

Figuur 6-41 De dwarsbalk automatisch positioneren

@ OPMERKING

Zorg ervoor dat het netsnoer aan de onderkant van de kolom in een stopcontact zit en dat de schakelaar
aan staat.

y Om het voertuig voor te bereiden

1. Plaats wielblokken om te voorkomen dat het voertuig wegglijdt.

Figuur 6-42 Plaats de wielblokken

2. Stuur vooruit, vergrendel het stuur, zet de transmissie in neutraal en laat de versnelling los.
parkeerrem.
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Figuur 6-43 Stuurwielhouderstandaard installeren

y Om het kalibratieframe aan de achterkant van het voertuig te centreren

1. Plaats het kalibratieframe ongeveer 1,5 m achter het voertuig.

2. Pas het kalibratieframe zo aan dat het is uitgelijnd met het achterste midden van het voertuig.

Figuur 6-44 Centreer het kalibratiekader

y Om de wielklemmen (bandenklemmen) en targets te monteren

Monteer vier wielklemmen (bandenklemmen) en richtmerken op de wielen. Let hierbij op de montagepositie.
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AUTEL-CSCOS00/17-RR JTEL-CSCO500/17-LR

AUTEL-CSCO500/1

AUTEL-CSCO500/16-RF % ¥

el

Figuur 6-45 Wielklemmen (bandenklemmen) en doelen installeren
¥ Om wielrolcompensatie uit te voeren

1. Zoals aangegeven op het scherm, beweegt u de wielblok ongeveer 30 cm naar achteren
en duwt u het voertuig vervolgens in de door de pijl aangegeven richting.

Figuur 6-46 Wielrolcompensatie 1
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Figuur 6-47 Wielrolcompensatie 2
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Figuur 6-48 Wielrolcompensatie 3
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Figuur 6-49 Wielrolcompensatie 4

2. Als de rolcompensatie is voltooid, gaat de tablet naar het volgende scherm
automatisch.

@ OPMERKING

Zorg ervoor dat er tijdens de automatische aanpassing geen obstakels zijn die de beweging van de dwarsbalk
kunnen belemmeren.

V Het kalibratieframe aanpassen en vastzetten

1. Verplaats het kalibratiekader zodat de waarden voor “Afstand”, “Gier” en “Offset” overeenkomen.

weergegeven in groen.

2. Nadat u het kalibratieframe hebt geplaatst, drukt u op de 2 remmen op de basis om het kalibratieframe
vast te zetten.

3. De ruwe aanpassing van het kalibratieframe is voltooid. Druk op Volgende op de tablet.
om naar de volgende interface te gaan.
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Figuur 6-50 Het kalibratiekader aanpassen
y Om de dwarsbalk automatisch naar de doelpositie te verplaatsen

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk en schuifplaten bewegen automatisch naar hun
doelposities. Let op de veiligheid wanneer de dwarsbalk en schuifplaten bewegen.

2. Druk op Volgende op de tablet om naar de volgende interface te gaan nadat de dwarsbalk en de
schuifplaten naar hun doelposities zijn verplaatst.

tem Srandard Current Unit Status
Frame engle ooo 0.00 , v
Foll angle .00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 A ~
Offset o [} mm v
Targetdistance 2612 2612 mm v
> 0 Target height 573 573 mm v
Sliding block (L) 700 700 mm v
Slidking block (R) 700 700 mim v

Figuur 6-51 De dwarsbalk naar de doelpositie verplaatsen
3. Verwijder de wielklemmen (bandenklemmen) en de wieldoelen.
y Om de radarkalibratiebox op de linker schuifplaat te installeren

1. Installeer de radarkalibratiebox AUTEL-CSC0605/01 op de linker schuifplaat (afhankelijk van de
rijrichting van het voertuig), zodat deze volledig aan de schuifplaat vastzit.
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Figuur 6-52 Installeer de radarkalibratiebox op de linker schuifplaat
2. Plaats de luchtbel zo dat deze zich in het midden van de waterpas bevindt.
y Druk kort of lang op A- op de tablet om bel A naar voren te bewegen.
y Druk kort of lang op A+ op de tablet om bel A achteruit te verplaatsen.
y Druk kort of lang op B- op de tablet om bel B naar links te verplaatsen.

y Druk kort of lang op B+ op de tablet om bel B naar rechts te verplaatsen.

Figuur 6-53 Centreer de bel op de waterpas
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¥ Om de radarkalibratiebox in te schakelen en de linker besturingseenheid te kalibreren

1. Sluit het meegeleverde netsnoer aan op de voedingsaansluiting (1). Zet de schakelaar (2) aan en de
rode led (3) gaat branden. Ga pas na ongeveer 10 seconden naar de volgende stap, wanneer de
groene led (4) gaat branden. Er zijn twee manieren om de voeding aan te sluiten:

y Gebruik de 24 V-stroomadapter die bij het kalibratiehulpmiddel past.

y Gebruik het 24 V-netsnoer dat bij het kalibratieframe is geleverd.

Figuur 6-54 Stroom aansluiten

2. Wacht tot het scherm aangeeft dat de kalibratie in de regeleenheid van de rijstrookwisselassistent-J769
is geslaagd en tik op OK om de kalibratie van de juiste regeleenheid in te voeren.

y Om de radarkalibratiebox op de rechter schuifplaat te installeren

1. Installeer de radarkalibratiebox AUTEL-CSC0605/01 op de rechter schuifplaat (afhankelijk van de
rijrichting van het voertuig), zodat deze volledig aan de schuifplaat vastzit.
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Figuur 6-55 Installeer de radarkalibratiebox op de rechter schuifplaat
2. Plaats de luchtbel zo dat deze zich in het midden van de waterpas bevindt.
y Druk kort of lang op A- op de tablet om bel A naar voren te bewegen.
y Druk kort of lang op A+ op de tablet om bel A achteruit te verplaatsen.
y Druk kort of lang op B- op de tablet om bel B naar links te verplaatsen.

y Druk kort of lang op B+ op de tablet om bel B naar rechts te verplaatsen.

Figuur 6-56 Centreer de bel op de waterpas
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Yy Om de radarkalibratiebox in te schakelen en de juiste besturingseenheid te kalibreren

1. Sluit het meegeleverde netsnoer aan op de voedingsaansiluiting (1). Zet de schakelaar (2) aan en de
rode led (3) gaat branden. Ga pas na ongeveer 10 seconden naar de volgende stap, wanneer de
groene led (4) gaat branden. Er zijn twee manieren om de voeding aan te sluiten:

y Gebruik de 24 V-stroomadapter die bij het kalibratiehulpmiddel past.

y Gebruik het 24 V-netsnoer dat bij het kalibratieframe is geleverd.

Figuur 6-57 Stroom aansluiten

2. Volg de instructies op het scherm om het apparaat stap voor stap te bedienen en ga ten slotte naar

het scherm waarop wordt weergegeven dat de kalibratie van de regeleenheden -J769 en 2-J770
succesvol is.

6.4 Camerasysteem Achteruitkijkspiegel

Het panoramische camerasysteem, met camera's die een veilig 360°-zicht bieden, kan de beelden in realtime
naar de cabine verzenden, zodat de bestuurder de omgevingsomstandigheden van dichtbij nauwkeurig kan
inschatten.

@ OPMERKING

Ter illustratie nemen we hier de Audi A7 uit 2011 als voorbeeld. De kalibratieprocedures kunnen per voertuig

verschillen. Volg de specifieke instructies op uw tablet.

6.4.1 Selecteer een situatie die kalibratie nodig heeft
y Panoramische camera vervangen.
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y De besturingseenheid van het panoramische camerasysteem is vervangen.
y De software van de besturingseenheid van het panoramische camerasysteem is vernieuwd.
y Voer de nieuwe gegevens in de besturingseenheid van het panoramische camerasysteem in.

y De componenten die zijn uitgerust met een panoramische camera of die van invloed zijn, zijn gerepareerd
camera-installatie.

¥ Het chassis is aangepast.
y Overlappende gebieden in beelden die zijn gemaakt met panoramische camera's, raken verstoord.
y De hoogte van de carrosserie is aangepast.

y De positie van de panoramische camera op de carrosserie van het voertuig is aangepast.

6.4.2 Hulpmiddelen voor positionering selecteren

.
v

Figuur 6-58 Selecteer voertuigparkeerpositie

y A: Touw + schietlood (niet inbegrepen).

y B: Kalibratieframe + tweelijnslaser + I1A1000 verlengstang.
6.4.2.1 Bij het selecteren van een
1. Benodigde kalibratie-instrumenten:
y Patroon AUTEL-CSC1004/01 (x 2);

y Meetlint (niet inbegrepen).
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2. Kalibratievoorbereidingen

y Parkeer het voertuig op een vlakke ondergrond. Centreer het stuurwiel en houd de voorwielen van het voertuig

recht vooruit (voer indien nodig eerst de wieluitlijning uit). Zorg voor voldoende ruimte rondom het voertuig;

y Klap de buitenspiegels aan beide zijden van het voertuig uit;
y Zorg ervoor dat alle cameralenzen schoon zijn. Reinig de lenzen indien nodig met een vochtige doek;

y Controleer de betreffende camerabeelden op het display van de middenconsole. Vervang de camera als het
beeld is beinvioed door cameraschade. Controleer en corrigeer de betreffende camerapositie als het beeld

schuin is.

y Zorg ervoor dat de koelvloeistof en motorolie van het voertuig op het aanbevolen niveau zijn en dat de

benzinetank vol is. Het voertuig mag geen extra lading vervoeren (zoals passagiers of vracht).

y Bevestig de VCI aan het voertuig en sluit het diagnosegereedschap aan op de VCI (als het diagnosegereedschap

en de VClI via een diagnosekabel met elkaar zijn verbonden, leidt u de kabel door het raam);

y Zet de parkeerrem aan en sluit alle deuren (motorkap) en de vrachtwagen;
y Pas de bandenspanning aan naar de aangegeven waarde;

y Sluit het voertuig aan op een accu-onderhoudsapparaat en zorg ervoor dat het onderhoudsapparaat buiten het

zicht van de camera is;
y Zet het contact aan;

y Druk op de knop voor panoramisch beeld om het panoramische beeld op de middenconsole weer te geven

weergave;

y Om herkenningsfouten te voorkomen, moet u ervoor zorgen dat er zich geen objecten in de buurt van het

kalibratiegebied bevinden;
y Zorg ervoor dat het kalibratiegebied goed verlicht is.

@ OPMERKING

y Tik op OK om het plaatsen van het hulpgereedschap te voltooien.

y Tik op Annuleren om de kalibratie af te sluiten.

3. Positionering van het hulpgereedschap
y Om de patronen te positioneren

1. Plaats de twee patronen AUTEL-CSC1004/01 aan beide zijden van het voertuig en zorg ervoor dat de afstand
a = 2000 mm-2500 mm (78,74 inch-98,43 inch) is.
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y Zorg ervoor dat de pijl (1) in de rijrichting van het voertuig wijst en dat de dwarslijn (2) is uitgelijnd met

het midden van het voorwiel. De patronen aan beide zijden van het voertuig moeten parallel lopen.

y Zorg ervoor dat het voertuig tussen de twee patronen geparkeerd staat en dat de afstanden
b en c zijn hetzelfde.

Figuur 6-59 Plaats de twee patronen

@ OPMERKING

y Zorg ervoor dat het patroon AUTEL-CSC1004/01 correct is geplaatst en dat het oppervlak plat ligt

en reflecteert geen licht.
y Zorg ervoor dat het contact aan staat.

2. Volg de instructies op het scherm om stap voor stap te werken en voer ten slotte de
scherm waarop staat dat de kalibratie succesvol is uitgevoerd.

6.4.2.2 Bij het selecteren van B
y Om de parkeerpositie van het voertuig te selecteren:
1. A: Vlakke ondergrond.

2. B: Oneffen ondergrond of het kalibratieframe en het voertuig bevinden zich niet op hetzelfde niveau
(gebruik de compensatie om automatisch het ondersteunende oppervlak van het voertuig te
herkennen als referentiepunt om de hoogte, de helling en de rolhoek aan te passen).
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Figuur 6-60 Selecteer de voertuigpositie

A. Bij het selecteren van een vlakke ondergrond
1. Benodigde kalibratie-instrumenten
y AUTEL-CSC1000 kalibratieframe;
y Patroon AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
y Tweelijnslaser AUTEL-CSC50A/15-L;
y Tweelijnslaser AUTEL-CSC50A/15-R;
y IA1000 Verlengstang AUTEL-CSC50A/18-L;
y IA1000 Verlengstang AUTEL-CSC50A/18-R;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSCO0500/17-RR;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Wieldoel AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Wieldoel AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y Wieldoel AUTEL-CSC0500/16-LF;

y Wieldoel AUTEL-CSC0500/16-RF.
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Figuur 6-61 Vereiste kalibratiehulpmiddelen
2. Kalibratievoorbereidingen

y Zorg ervoor dat er een ruimte van minimaal 9,0 m (354,33 inch) x 4,5 m (177,17 inch) is die vrij is

van reflecterende materialen (zoals ramen, verlichtingsarmaturen en reflectoren) en dat het
oppervlak waterpas is.

Figuur 6-62 Voorbereidingen voor de voertuigruimte

y Parkeer het voertuig op een vlakke ondergrond. Centreer het stuurwiel en houd de voorwielen

van het voertuig recht vooruit (voer indien nodig eerst de wieluitlijning uit). Zorg voor voldoende
ruimte rondom het voertuig;
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y Klap de buitenspiegels aan beide zijden van het voertuig uit;

y Zorg ervoor dat alle cameralenzen schoon zijn. Reinig de lenzen indien nodig met een vochtige doek.

lap;

y Controleer de betreffende camerabeelden op het display van de middenconsole;
Vervang de camera als het beeld is beinvioed door schade aan de camera; controleer en corrigeer de

betreffende camerapositie als het beeld schuin is;

y Zorg ervoor dat de koelvloeistof en motorolie van het voertuig op het aanbevolen niveau zijn en dat de

benzinetank vol is. Het voertuig mag geen extra lading vervoeren (zoals passagiers of vracht).

y Bevestig de VCI aan het voertuig en sluit het diagnosegereedschap aan op de VCI (als het diagnosegereedschap

en de VClI via een diagnosekabel met elkaar zijn verbonden, leidt u de kabel door het raam);

y Zet de parkeerrem aan en sluit alle deuren (motorkap) en de vrachtwagen;
y Pas de bandenspanning aan naar de aangegeven waarde;

¥ Sluit het voertuig aan op een accu-onderhoudsapparaat en zorg ervoor dat het onderhoudsapparaat is

buiten het zicht van de camera;

y Zet het contact aan;

y Druk op de knop voor panoramisch beeld om het panoramische beeld op het display van de middenconsole

weer te geven,

¥ Om herkenningsfouten te voorkomen, moet u ervoor zorgen dat er zich geen objecten in de buurt van het

kalibratiegebied bevinden;

Y Zorg ervoor dat het kalibratiegebied goed verlicht is.

@ OPMERKING

y Tik op OK om het plaatsen van het hulpgereedschap te voltooien.

y Tik op Annuleren om de kalibratie af te sluiten.

3. Positionering van het hulpgereedschap

y Voor het automatisch positioneren van de dwarsbalk en de schuifplaten

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk en schuifplaten keren automatisch terug naar hun beginpositie.

Let op de veiligheid wanneer de dwarsbalk en schuifplaten bewegen.

2. Druk op Volgende op de tablet om de volgende interface na de dwarsbalk te openen en

glijdende platen keren terug naar hun oorspronkelijke positie.
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ltesn Status

Frame angle v
Roll anghe -
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Stiding block (L) v
Shiding block (R) v

Figuur 6-63 De dwarsbalk automatisch positioneren

@ OPMERKING

Zorg ervoor dat het netsnoer aan de onderkant van de kolom in een stopcontact zit en dat de schakelaar aan

staat.

y Om het kalibratieframe aan de voorkant van het voertuig te centreren

1. Plaats het kalibratieframe ongeveer 1,5 m voor het voertuig.

2. Pas het kalibratieframe aan zodat het uitgelijnd is met het voorste midden van de
voertuig.

Figuur 6-64 Centreer het kalibratiekader

y Om de wielklemmen (bandenklemmen) en targets te monteren

Plaats vier wielklemmen (bandenklemmen ) en doelen op de wielen (indien deze nog niet eerder

geplaatst waren).
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Figuur 6-65 Wielklemmen (bandenklemmen) en doelen installeren

y Voor het installeren van verlengstangen en tweelijnslasers

1. Monteer de twee verlengstangen en de tweelijnslasers links en rechts
respectievelijk schuifplaten.

2. Draai de knoppen op de verlengstangen vast en vergrendel de veiligheidshaken.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCO50A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Figuur 6-66 Verlengstangen en tweelijnslasers installeren

@ LeT

OP Zorg ervoor dat er tijdens de automatische aanpassing geen obstakels zijn die de beweging van de
dwarsbalk kunnen belemmeren.
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y Om doelherkenning uit te voeren

1. Zorg ervoor dat de positie van het voertuig ongewijzigd blijft (schakel de versnelling in P of gebruik
wielblokken om het voertuig vast te zetten) en dat er zich niemand in het voertuig bevindt.

I—-—lAl—t—J
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Figuur 6-67 Doelherkenning uitvoeren

2. Druk op Start op de tablet om de doelherkenning te starten. De tablet gaat dan automatisch naar

het volgende scherm.
y Het kalibratieframe aanpassen en vastzetten

1. Verplaats het kalibratiekader zodat de waarden voor “Afstand”, “Gier” en “Offset” groen worden

weergegeven.

2. Nadat u het kalibratieframe hebt geplaatst, drukt u op 2 remmen op de basis om
Bevestig het kalibratieframe.

3. De ruwe aanpassing van het kalibratiekader is voltooid. Druk op Volgende op de
tablet om naar de volgende interface te gaan.
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Figuur 6-68 Het kalibratiekader aanpassen
y Om de dwarsbalk automatisch naar de doelpositie te verplaatsen

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk en schuifplaten bewegen automatisch naar hun
doelposities. Let op de veiligheid wanneer de dwarsbalk en schuifplaten bewegen.

2. Druk op Volgende op de tablet om de volgende interface na de dwarsbalk te openen en

glijdende platen bewegen naar hun doelpositie.

Item Standard Currant Joit Status

Frame angle 0.00 0.00 = v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 000 0.00 = v
Offset o o mm v
Target distance 2437 2437 mm ~
Target height 1200 1200 mm v
Sliding block (L) 835 835 mm v
Sliding block (R) 835 83s mm v

Figuur 6-69 Verplaats de dwarsbalk naar de doelpositie
y Laseruitlijning uitvoeren

1. Als de laseruitlijning niet aan de vereisten voldoet, drukt u op Realign op de tablet om de laser
opnieuw uit te lijnen.

2. Zodra de laseruitlijning aan de vereisten voldoet, drukt u op Volgende op de tablet
om door te gaan.
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Left side laser Right side laser

CSCO605_00MACD CSCOA0S5.00MACT

Cones

* If the laser alignment does not meet the requirements, press Realign.
* Dnce the laser alignment meets the requirements, press Next to continue.
Figuur 6-70 Laseruitlijning uitvoeren
3. Verwijder de wielklemmen en de wieldoelen.
y Om de patronen te positioneren

1. Plaats de twee patronen AUTEL-CSC1004/01 aan beide zijden van het voertuig, zoals
weergegeven in de afbeelding, zodat de voorranden van de patronen zijn uitgelijnd met de
laserlijnen (1) en (4) en de zijkanten van de patronen zijn uitgelijnd met de laserlijnen (2) en

@)

Figuur 6-71 Plaats de twee patronen

2. Schakel de tweelijnslaser uit en verwijder deze. Laat de remmen op de basis los en

Verplaats het kalibratiekader.
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@ LET OP

Zorg ervoor dat het contact aan staat.

3. Volg de instructies op het scherm om de kalibratie stap voor stap uit te voeren en ga ten
slotte naar het scherm met de melding dat de kalibratie succesvol is uitgevoerd.

©®

OPMERKING Nadat u de huidige functie met behulp van het kalibratiekader hebt voltooid en er geen andere
functies meer nodig zijn, schakelt u de tweelijnslaser uit.

B. Bij het selecteren van een hobbelige ondergrond of kalibratieframe en voertuig zijn niet op
hetzelfde niveau

1. Benodigde kalibratie-instrumenten
y AUTEL-CSC1000 kalibratieframe;
y Patroon AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
y Tweelijnslaser AUTEL-CSC50A/15-L;
y Tweelijnslaser AUTEL-CSC50A/15-R;
¥ IA1000 Verlengstang AUTEL-CSC50A/18-L;
¥ IA1000 Verlengstang AUTEL-CSC50A/18-R;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Wieldoel AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Wieldoel AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Wieldoel AUTEL-CSC0500/16-LF;
y Wieldoel AUTEL-CSC0500/16-RF;

y Stuurwielhouderstandaardgereedschap;

y Wielblok.
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Figuur 6-72 Vereiste kalibratiehulpmiddelen
2. Kalibratievoorbereidingen

Y Zorg ervoor dat er een ruimte van minimaal 9,0 m (354,33 inch) x 4,5 m (177,17 inch) is die vrij is

van reflecterende materialen (zoals ramen, verlichtingsarmaturen en reflectoren) en dat het
oppervlak waterpas is.

Figuur 6-73 Voorbereidingen voor de voertuigruimte

y Parkeer het voertuig op een vlakke ondergrond met de voorwielen in een rechte lijn.
positie.
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y Plaats een wielblok voor en achter de linker- of rechtervooras

wiel om te voorkomen dat het voertuig beweegt.

y Centreer het stuurwiel, monteer het stuurwielstandaardgereedschap, zet de parkeerrem los en schakel

de natuurlijke versnelling in.

y Houd het voertuig onbeladen. Zorg ervoor dat het koelvloeistof- en motoroliepeil correct zijn en de
brandstoftank vol is.

y Sluit alle deuren en buitenverlichting;
y Pas de bandenspanning aan naar de aangegeven waarde;

y Als het voertuig is uitgerust met luchtvering, stel dan de luchtvering af op de standaardmodus voordat
u gaat meten (dit kan per voertuigmodel verschillen);

¥ Klap de buitenspiegels aan beide kanten uit.

y Controleer of de camera schoon is en reinig de camera indien nodig met

doekjes

y Controleer het camerabeeld op het display van de middenconsole; als het beeld is aangetast door
cameraschade, vervang dan de betreffende camera. Als het beeld is gekanteld, controleer dan de
installatie van de betreffende camera;

¥ Sluit het diagnoseapparaat aan op het voertuig. Als er een kabel wordt gebruikt, sluit deze dan aan op het voertuig.

diagnosekabel door het raam;

¥ Sluit de acculader aan. De acculader mag niet in de

gezichtsveld van de camera;
y Zet het contact aan;

y Druk op de knop voor het omgevingsbeeld om het omgevingsbeeld op het display van de middenconsole

weer te geven;

y Zorg ervoor dat er zich geen objecten in de buurt van het kalibratiegebied bevinden om onjuiste

lijnherkenning te voorkomen;

y Het kalibratiegebied moet goed verlicht zijn.

@ OPMERKING

y Tik op OK om het plaatsen van het hulpgereedschap te voltooien.

y Tik op Annuleren om de kalibratie af te sluiten.
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3. Positionering van het hulpgereedschap

y Voor het automatisch positioneren van de dwarsbalk en de schuifplaten

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk en schuifplaten keren automatisch terug naar hun
beginpositie. Let op de veiligheid wanneer de dwarsbalk en schuifplaten bewegen.

2. Druk op Volgende op de tablet om de volgende interface na de dwarsbalk te openen en

glijdende platen keren terug naar hun oorspronkelijke positie.

fem Stutug

Frame angle N
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
sliding bloek (L) v
Sliding block (R) v

Figuur 6-74 De dwarsbalk automatisch positioneren

@ OPMERKING

Zorg ervoor dat het netsnoer aan de onderkant van de kolom in een stopcontact zit en dat de schakelaar aan
staat.

y Om het voertuig voor te bereiden

1. Plaats wielblokken om te voorkomen dat het voertuig wegglijdt.

Figuur 6-75 Plaats de wielblokken
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2. Stuur vooruit, vergrendel het stuur, zet de transmissie in neutraal en

parkeerrem loslaten.

Figuur 6-76 Stuurwielhouderstandaard installeren

y Om het kalibratieframe voor het voertuig te centreren

1. Plaats het kalibratieframe ongeveer 1,5 m voor het voertuig.

2. Pas het kalibratieframe aan zodat het uitgelijnd is met het voorste midden van de
voertuig.

S

%
N

Y
K

Figuur 6-77 Centreer het kalibratiekader
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y Om de wielklemmen ( bandenklemmen) en targets te monteren

Plaats vier wielklemmen (bandenklemmen) en doelen op de wielen (indien deze nog niet eerder
geplaatst waren).

Figuur 6-78 Wielklemmen (bandenklemmen) en doelen installeren

y Voor het installeren van verlengstangen en tweelijnslasers

1. Monteer de twee verlengstangen en de tweelijnslasers links en rechts
respectievelijk schuifplaten.

2. Draai de knoppen op de verlengstangen vast en vergrendel de veiligheidshaken.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCOS0A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOSOA/18-R

Figuur 6-79 Verlengstangen en tweelijnslasers installeren
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y Om wielrolcompensatie uit te voeren

1. Zoals aangegeven op het scherm, beweegt u de wielblok ongeveer 30 cm naar
achteren en duwt u het voertuig vervolgens in de door de pijl aangegeven richting.

I
INE

Figuur 6-80 Wielrolcompensatie 1
()} -—.-_Hq_—‘

Figuur 6-81 Wielrolcompensatie 2
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Figuur 6-82 Wielrolcompensatie 3

Frord

STOP
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Figuur 6-83 Wielrolcompensatie 4
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2. Als de rolcompensatie is voltooid, gaat de tablet naar het volgende scherm
automatisch.

@ OPMERKING

Zorg ervoor dat er tijdens de automatische aanpassing geen obstakels zijn die de beweging van de dwarsbalk
kunnen belemmeren.

y Om doelherkenning uit te voeren

1. Zorg ervoor dat de positie van het voertuig ongewijzigd blijft (schakel de versnelling in P of gebruik
wielblokken om het voertuig vast te zetten) en dat er zich niemand in het voertuig bevindt.

e L .

L)

Figuur 6-84 Doelherkenning uitvoeren

2. Druk op Start op de tablet om de doelherkenning te starten. De tablet gaat dan automatisch naar
het volgende scherm.

y Het kalibratieframe aanpassen en vastzetten

1. Verplaats het kalibratiekader zodat de waarden voor “Afstand”, “Gier” en “Offset” groen worden

weergegeven.

2. Nadat u het kalibratieframe hebt geplaatst, drukt u op de 2 remmen op de basis om het
kalibratieframe vast te zetten.

3. De ruwe aanpassing van het kalibratiekader is voltooid. Druk op Volgende op de tablet om naar de
volgende interface te gaan.
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Figuur 6-85 Het kalibratiekader aanpassen

y Om de dwarsbalk automatisch naar de doelpositie te verplaatsen

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk en schuifplaten bewegen automatisch naar de
gewenste positie. Let op de veiligheid wanneer de dwarsbalk en schuifplaten bewegen.

2. Druk op Volgende op de tablet om de volgende interface na de dwarsbalk te openen en

schuifplaten bewegen naar hun doelpositie.

hem Standard Current Uriit Status

Frame angle 0.00 0.00 . .
Roll angla 0.00 0.00 - v
Pitch angle 0. 0.00 > v
Offset o 0 mm v
Target distance 2437 2437 mm v
Target height 1200 1200 mm v
Siiding block (L) 35 835 mm v
Shiding block (R) E3s 835 mm .

Figuur 6-86 De dwarsbalk naar de doelpositie verplaatsen
y Laseruitlijning uitvoeren

1. Als de laseruitlijning niet aan de vereisten voldoet, drukt u op Realign op de tablet om de laser
opnieuw uit te lijnen.

2. Zodra de laseruitlijning aan de vereisten voldoet, drukt u op Volgende op de tablet
om door te gaan.
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Left side laser Right side laser

CSC0605_00MACO CSC0605_00MACT

[ Comeated |

* If the laser afignment does not meet the requirements, press Realign,
* Once the laser alignment meats the requirements, press Next to continue.
Figuur 6-87 Laseruitlijning uitvoeren
3. Verwijder de wielklemmen en de wieldoelen.
y Om de patronen te positioneren

1. Plaats de twee patronen AUTEL-CSC1004/01 aan beide zijden van het voertuig, zoals
weergegeven in de afbeelding, zodat de voorranden van de patronen zijn uitgelijnd met de
laserlijnen (1) en (4) en de zijkanten van de patronen zijn uitgelijnd met de laserlijnen (2) en

@3).

2. Schakel de tweelijnslaser uit en verwijder deze. Laat de remmen op de basis los en

Verplaats het kalibratiekader.

Figuur 6-88 Plaats de twee patronen
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@ OPMERKING

Zorg ervoor dat het contact aan staat.

3. Volg de instructies op het scherm om stap voor stap te werken en voer ten slotte het volgende in:

het scherm waarop de kalibratie wordt weergegeven, is succesvol uitgevoerd.

@ OPMERKING

Nadat u de huidige functie met behulp van het kalibratiekader hebt voltooid en er geen andere functies meer

nodig zijn, schakelt u de tweelijnslaser uit.

6.5 Head-updisplay

Head-up display wordt afgekort als HUD. HUD is een transparant of miniatuurdisplay dat dashboardgegevens
van een voertuig, zoals snelheid en navigatie, op de voorruit véor de bestuurder presenteert. Zo kan de
bestuurder deze gemakkelijk zien zonder naar beneden te kijken of zijn hoofd te draaien, en kan hij zich blijven

concentreren op de weg.

@ OPMERKING

Ter illustratie nemen we hier de Audi A7 uit 2011 als voorbeeld. De kalibratieprocedures kunnen per voertuig

verschillen. Volg de specifieke instructies op uw tablet.

6.5.1 Selecteer een situatie die kalibratie nodig heeft
y Vervangen van de Head UP Display (HUD) besturingsmodule.
y Voorruit verwijderd en gemonteerd.

y In het DTC-geheugen is “geen of onjuiste basisinstelling/aanpassing” opgeslagen.

6.5.2 Vereiste kalibratiehulpmiddelen

y Head-updisplay-kalibratiekaart AUTEL-CSCO0707/06.

6.5.3 Kalibratievoorbereidingen
y Parkeer het voertuig op een vlakke ondergrond;
y Zet de parkeerrem vast. Het voertuig mag tijdens de kalibratie niet bewegen.

y Klap de linker- en rechterzonnekleppen naar beneden, ontgrendel ze en beweeg ze naar de
kant;

y Sluit het Head Up Display (HUD)-kalibratiebord AUTEL-CSC0707/06 aan op de

middensteun (1) en (2) van de zonneklep.
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Figuur 6-89 HUD-kalibratiebord plaatsen

6.5.4 Kalibratie starten

Volg de illustratiegids op de tablet en tik op de knoprf orﬁ'te kalibreren.

@ LET OP

De onderstaande afbeelding is alleen ter illustratie, de HUD-afbeelding kan per voertuig verschillen, raadpleeg de
werkelijke afbeelding.

Step 1 10 50

B

|+

L

L

vertical: 800(500~1200)

Figuur 6-90 HUD-beeldcorrectie
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6.5.5 Head-up display-beeldcorrectie

De afbeeldingen van het head-up display kunnen lijken op de onderstaande illustratie, zoals Trapezium, Kussen,
Glimlach, Schuif, Asymmetrische schuif horizontaal, Asymmetrisch kussen horizontaal en Rotatie.
U kunt degene kiezen die het meest lijkt om de kalibratie te starten.

- =

Trapezium Cushion Smile Shear

Asymmetric she.. © Asymmetric cus.. @ Rotation

Figuur 6-91 HUD-afbeeldingselectie

6.6 Nachtzichtsysteem

Het nachtzichtsysteem met thermografische camera draagt bij aan de optimalisatie van het zicht bij nachtelijk
rijden, zodat de bestuurder beter op de hoogte is van de toestand van de weg, de staat van het voertuig,
enzovoort.

@ OPMERKING

y Hier nemen we de Audi A7 uit 2011 als voorbeeld ter illustratie. De kalibratieprocedures kunnen per voertuig

verschillen. Volg de specifieke instructies op uw tablet.

y Zorg ervoor dat er minimaal 1200 mm (47,24 inch) ruimte voor het voertuig is.

6.6.1 Selecteer een situatie die kalibratie nodig heeft

y De camera van het Night Vision System (NVS) is gerepareerd of vervangen.
y Bumper of radiatorrooster gerepareerd of vervangen.

y Het chassis is aangepast.

y De hoogte van de carrosserie is gewijzigd.

y De positie van de NVS-camera op de carrosserie van het voertuig is gewijzigd.
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6.6.2 Selecteer de positie van het te kalibreren onderdeel
y A: Links.
y B: Midden.

y C: Juist.

Figuur 6-92 Selecteer de te kalibreren positie
6.6.2.1 Bij het selecteren van A: Links
1. Vereiste kalibratiehulpmiddelen
Yy AUTEL-CSC1000 Kalibratieframe;
y NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Doel AUTEL-CSCO0500/16-LR;
y Doel AUTEL-CSC0500/16-RR;
¥ Uitlijnhulp AUTEL-CSC0500/08;

y 12 V-stroomadapter.
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Figuur 6-93 Vereiste kalibratiehulpmiddelen

2. Kalibratievoorbereidingen

y Centreer het stuurwiel en zorg dat de voorwielen van het voertuig rechtuit blijven staan (voer indien
nodig eerst de wielen uit).

y Zorg ervoor dat de koelvloeistof en motorolie van het voertuig op het aanbevolen niveau zijn en dat de
benzinetank vol is. Het voertuig mag geen extra lading vervoeren (zoals passagiers of vracht).

y Bevestig de VCI aan het voertuig en sluit het diagnosegereedschap aan op de VCI (als het
diagnosegereedschap en de VCI via een diagnosekabel met elkaar zijn verbonden, leid de kabel dan door de
door het raam).

y Trek de parkeerrem aan, sluit alle deuren en schakel alle buitenverlichting uit.
y Zorg ervoor dat de bandenspanning overeenkomt met de aanbevolen waarde.
y Houd het voertuig koud.

¥ Sluit het voertuig indien nodig aan op een accu-onderhoudsapparaat om te voorkomen dat de accu leeg raakt.

afvoer.

y Controleer of de camera van het Night Vision System (NVS) zich in de houder bevindt en of het zicht
onbelemmerd is. (De NVS-camera bevindt zich doorgaans in de buurt van het rooster of de
(voorste embleem van het voertuig.)

y Controleer of het beschermvenster van de NVS-camera beschadigd is. Zo ja,

Vervang het.
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@ OPMERKING

y De cameralocatie kan per voertuig verschillen.

y Tik op OK om het plaatsen van het hulpgereedschap te voltooien.

y Tik op Annuleren om de kalibratie van het nachtzichtsysteem af te sluiten.

3. Positionering van het hulpgereedschap
y Voor het automatisch positioneren van de dwarsbalk en de schuifplaten

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk en schuifplaten keren automatisch terug naar hun beginpositie. Let

op de veiligheid wanneer de dwarsbalk en schuifplaten bewegen.

2. Druk op Volgende op de tablet om naar de volgende interface te gaan nadat de dwarsbalk en de schuifplaten

zijn teruggekeerd naar hun beginpositie.

‘tem Swatus

Frame engle v
Roll angle v
Prch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Figuur 6-94 De dwarsbalk automatisch positioneren

@ OPMERKING

Zorg ervoor dat het netsnoer aan de onderkant van de kolom in een stopcontact zit en dat de schakelaar aan staat.

Yy Om het kalibratieframe voor het voertuig te centreren

1. Plaats het kalibratieframe ongeveer 1,5 m voor het voertuig.

2. Pas het kalibratieframe zo aan dat het is uitgelijnd met het midden van de voorkant van het voertuig.
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Figuur 6-95 Centreer het kalibratiekader
y Om de wielklemmen (bandenklemmen) en targets te monteren

Plaats twee wielklemmen (bandenklemmen) en doelen op de achterwielen (indien deze nog niet
gemonteerd waren).

Figuur 6-96 Wielklemmen (bandenklemmen) en doelen installeren

@ OPMERKING

Zorg ervoor dat er tijdens de automatische aanpassing geen obstakels zijn die de beweging van de dwarsbalk
kunnen belemmeren.

y Het plaatsen van de uitlijnhulp

Plaats het uitlijnhulpmiddel zodanig dat het op het midden van de voorbumper is gericht.
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Figuur 6-97 Plaats de uitlijnhulp

@ OPMERKING

Zodra de positie van de uitlijnhulp is bepaald, verschijnt er een melding op het scherm om de
uitlijnhulp te verwijderen. Tik op OK om verder te gaan.

y Om de NV-kalibrator te plaatsen

Installeer de NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01 op de linker schuifplaat (afhankelijk van
de rijrichting van het voertuig).

Figuur 6-98 De NV-kalibrator plaatsen

239



y Het kalibratieframe aanpassen en vastzetten

1. Verplaats het kalibratiekader zodat de waarden voor “Afstand”, “Gier” en “Offset” overeenkomen.

weergegeven in groen.

2. Nadat u het kalibratieframe hebt geplaatst, drukt u op de 2 remmen op de basis om het kalibratieframe
vast te zetten.

3. De ruwe aanpassing van het kalibratieframe is voltooid. Druk op Volgende op de tablet.
om naar de volgende interface te gaan.

Distance Frame angle Offset

S

v v v

Target values: 1316 Target values 0.00 Target valuas 0

.d"ﬁ_-

Figuur 6-99 Het kalibratiekader aanpassen
¥ Om de dwarsbalk automatisch naar de doelpositie te verplaatsen

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk beweegt automatisch naar het doel
positie. Let op de veiligheid wanneer de dwarsbalk beweegt.

2. Druk op Volgende op de tablet om naar de volgende interface te gaan nadat de dwarsbalk naar

de doelpositie.
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Item Standard Current Unit Sttus

Frame angle 0.00 000 * v
Roll angle 0.00 0.00 = v
Pitch angle 0.00 0.00 b v
Offset 0 0 mm v
Target distance 1316 1316 mm v

Figuur 6-100 Verplaats de dwarsbalk naar de doelpositie
y Om de NV Calibrator en de centreerlaser in te schakelen

1. Sluit het meegeleverde netsnoer aan op de voedingsaansluiting (1). Zet de aan/uit-schakelaar
(2) aan en de rode led (3) gaat branden. Er zijn twee manieren om de voeding aan te sluiten:

y Gebruik de 12 V-stroomadapter die bij het kalibratiehulpmiddel past.

y Gebruik het 12 V-netsnoer dat bij het kalibratieframe is geleverd.

Figuur 6-101 Stroom aansluiten

2. Druk op Openen op de tablet om de schuifplaatlaser in te schakelen.

3. Pas de hoogte van de dwarsbalk (2) aan en verplaats de NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01
naar links en rechts zodat de laserstraal (1) op elke gewenste positie op het oppervlak van

de camera van het nachtzichtsysteem gericht is.
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Figuur 6-102 De NV-kalibrator aanpassen
4. Plaats de luchtbel zo dat deze zich in het midden van de waterpas bevindt.
y Druk kort of lang op A- op de tablet om bel A naar voren te bewegen.
y Druk kort of lang op A+ op de tablet om bel A achteruit te verplaatsen.
y Druk kort of lang op B- op de tablet om bel B naar links te verplaatsen.

y Druk kort of lang op B+ op de tablet om bel B naar rechts te verplaatsen.

Figuur 6-103 Centreer de bel op de waterpas
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5. Pas de hoogte van de dwarsbalk aan en beweeg de NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01 naar
links en rechts zodat de laserstraal (1) op het midden van de camera van het
nachtzichtsysteem is gericht. Druk vervolgens op Sluiten om de schuifplaatlaser uit te schakelen.

Figuur 6-104 Centreer de laser
y Om de camera van het nachtzichtsysteem te kalibreren

1. Houd de knop (1) 2 seconden ingedrukt, waarna de zoemer Kklinkt
met tussenpozen. Na ongeveer 20 seconden gaat het groene lampje (2) branden.

Figuur 6-105 De NV-kalibrator starten
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OPMERKING y Na 30 minuten stopt de NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01 automatisch met werken, gaat het
groene lampje uit en klinkt de zoemer 1 seconde. Om opnieuw te starten, houdt u de schakelaar (1) 2

seconden ingedrukt.
y Wanneer de NV-kalibrator normaal werkt, houdt u de schakelaar (1) 2 seconden ingedrukt.
Het groene lampje gaat uit en de NV-kalibrator stopt met werken.

2. Verwijder de wielklemmen, de wielrichters en de uitlijnhulp.

3. Volg de instructies op het scherm om stap voor stap te werken en voltooi ten slotte
de automatische kalibratie.

6.6.2.2 Bij selectie van B: Midden

1. Vereiste kalibratiehulpmiddelen
¥ AUTEL-CSC1000 kalibratieframe;
¥ NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSCO0500/17-LR;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Doel AUTEL-CSCO0500/16-LR;
y Doel AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y Uitlijnhulp AUTEL-CSC0500/08;

y 12 V-stroomadapter.

Figuur 6-106 Vereiste kalibratiehulpmiddelen
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2. Kalibratievoorbereidingen

y Centreer het stuurwiel en zorg dat de voorwielen van het voertuig rechtuit blijven staan (voer indien nodig

eerst de wielen uit).

y Zorg ervoor dat de koelvloeistof en motorolie van het voertuig op het aanbevolen niveau zijn en dat de

benzinetank vol is. Het voertuig mag geen extra lading vervoeren (zoals passagiers of vracht).

¥ Bevestig de VCI aan het voertuig en sluit het diagnosegereedschap aan op de VCI (als het diagnosegereedschap
en de VClI via een diagnosekabel met elkaar zijn verbonden, leid de kabel dan door de VCI).
door het raam).

y Trek de parkeerrem aan, sluit alle deuren en schakel alle buitenverlichting uit.
y Zorg ervoor dat de bandenspanning overeenkomt met de aanbevolen waarde.
y Houd het voertuig koud.

¥ Sluit het voertuig indien nodig aan op een accu-onderhoudsapparaat om te voorkomen dat de accu leeg raakt.
afvoer.

y Controleer of de camera van het Night Vision System (NVS) zich in de houder bevindt en of het zicht
onbelemmerd is. (De NVS-camera bevindt zich doorgaans in de buurt van het rooster of de
(voorste embleem van het voertuig.)

y Controleer of het beschermvenster van de NVS-camera beschadigd is. Zo ja,

Vervang het.

@ OPMERKING

y De cameralocatie kan per voertuig verschillen.
y Tik op OK om het plaatsen van het hulpgereedschap te voltooien.

y Tik op Annuleren om de kalibratie van het nachtzichtsysteem af te sluiten.

3. Positionering van het hulpgereedschap
y Voor het automatisch positioneren van de dwarsbalk en de schuifplaten

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk en schuifplaten keren automatisch terug naar hun beginpositie.
Let op de veiligheid wanneer de dwarsbalk en schuifplaten bewegen.

2. Druk op Volgende op de tablet om naar de volgende interface te gaan nadat de dwarsbalk en de schuifplaten

zijn teruggekeerd naar hun beginpositie.
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Itam Status

Frarme angle v

Roll angle v
Pitch angle v
Offget v
Front and rear v
Crossbar hesght v
Shiding block (L) v
ssding block (R) v

Figuur 6-107 De dwarsbalk automatisch positioneren

@ LET

OP Zorg ervoor dat het netsnoer aan de onderkant van de kolom is aangesloten op een stopcontact en dat de
aan/uit-schakelaar is ingeschakeld.

¥ Om het kalibratieframe voor het voertuig te centreren

1. Plaats het kalibratieframe ongeveer 1,5 m voor het voertuig.

2. Pas het kalibratieframe zo aan dat het is uitgelijnd met het midden van de voorkant van het voertuig.

Figuur 6-108 Centreer het kalibratiekader

¥ Om de wielklemmen (bandenklemmen) en targets te monteren

Plaats twee wielklemmen (bandenklemmen) en doelen op de achterwielen (indien deze nog niet
gemonteerd waren).
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Figuur 6-109 Wielklemmen (bandenklemmen) en doelen installeren

@ OPMERKING

Zorg ervoor dat er tijdens de automatische aanpassing geen obstakels zijn die de beweging van de dwarsbalk
kunnen belemmeren.

y Het plaatsen van de uitlijnhulp

Plaats het uitlijnhulpmiddel zodanig dat het op het midden van de voorbumper is gericht.

e — ——
——

Figuur 6-110 Plaats de uitlijnhulp

@

OPMERKING Zodra de positie van de uitlijnhulp is bepaald, verschijnt er een melding op het scherm om de
uitlijnhulp te verwijderen. Tik op OK om verder te gaan.
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y Om de NV-kalibrator te plaatsen

Installeer de NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01 op de linker schuifplaat (afhankelijk van de rijrichting van
het voertuig).

Figuur 6-111 De NV-kalibrator plaatsen

V Het kalibratieframe aanpassen en vastzetten

1. Verplaats het kalibratiekader zodat de waarden voor “Afstand”, “Gier” en “Offset” overeenkomen.

weergegeven in groen.

2. Nadat u het kalibratieframe hebt geplaatst, drukt u op de 2 remmen op de basis om het kalibratieframe
vast te zetten.

3. De ruwe aanpassing van het kalibratieframe is voltooid. Druk op Volgende op de tablet.
om naar de volgende interface te gaan.
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Target values: 1316 Target values: 0.00 Target values; 0
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Figuur 6-112 Het kalibratiekader aanpassen

¥ Om de dwarsbalk automatisch naar de doelpositie te verplaatsen
1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk beweegt automatisch naar de gewenste positie. Let op de
veiligheid wanneer de dwarsbalk beweegt.
2. Druk op Volgende op de tablet om naar de volgende interface te gaan nadat de dwarsbalk naar

de doelpositie.

fier Standard Current Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 ’ v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 i v
Offset 0 0 mm ~
Target distance 1316 136 mm v

Figuur 6-113 Verplaats de dwarsbalk naar de doelpositie

y Om de NV Calibrator in te schakelen en de laser te centreren

1. Sluit het meegeleverde netsnoer aan op de voedingsaansluiting (1). Zet de aan/uit-schakelaar (2)
aan en de rode led (3) gaat branden. Er zijn twee manieren om de voeding aan te sluiten:

y Gebruik de 12 V-stroomadapter die bij het kalibratiehulpmiddel past.
y Gebruik het 12 V-netsnoer dat bij het kalibratieframe is geleverd.
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Figuur 6-114 Stroom aansluiten
2. Druk op Openen op de tablet om de schuifplaatlaser in te schakelen.

3. Pas de hoogte van de dwarsbalk (2) aan en verplaats de NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01
naar links en rechts zodat de laserstraal (1) op elke gewenste positie op het oppervlak van
de camera van het nachtzichtsysteem gericht is.

Figuur 6-115 De NV-kalibrator aanpassen

4. Plaats de luchtbel zo dat deze zich in het midden van de waterpas bevindt.
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y Druk kort of lang op A- op de tablet om bel A naar voren te bewegen.
y Druk kort of lang op A+ op de tablet om bel A achteruit te verplaatsen.
y Druk kort of lang op B- op de tablet om bel B naar links te verplaatsen.

y Druk kort of lang op B+ op de tablet om bel B naar rechts te verplaatsen.

Figuur 6-116 Centreer de bel op de waterpas

5. Pas de hoogte van de dwarsbalk aan en beweeg de NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01
naar links en rechts zodat de laserstraal (1) op het midden van de camera van het
nachtzichtsysteem is gericht. Druk vervolgens op Sluiten om de schuifplaatlaser uit te schakelen

Figuur 6-117 Centreer de laser
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y Om de camera van het nachtzichtsysteem te kalibreren

1. Houd knop (1) 2 seconden ingedrukt, waarna de zoemer met tussenpozen klinkt. Na
ongeveer 20 seconden gaat het groene lampje (2) branden.

Figuur 6-118 De NV-kalibrator starten

®

OPMERKING y Na 30 minuten stopt de NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01 automatisch met werken, gaat het
groene lampje uit en klinkt de zoemer 1 seconde. Om opnieuw te starten, houdt u de schakelaar (1) 2
seconden ingedrukt.

y Wanneer de NV-kalibrator normaal werkt, houdt u de schakelaar (1) 2 seconden ingedrukt. Het
groene lampje gaat uit en de NV-kalibrator stopt met werken.

2. Verwijder de wielklemmen, de wielrichters en de uitlijnhulp.

3. Volg de instructies op het scherm om stap voor stap te werken en voltooi ten slotte
de automatische kalibratie.

6.6.2.3 Bij het selecteren van C: Rechts
1. Vereiste kalibratiehulpmiddelen
y AUTEL-CSC1000 framekalibratie;
y NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSCO0500/17-LR;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSCO0500/17-RR;

y Doel AUTEL-CSC0500/16-LR;
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§ Doel AUTEL-CSC0500/16-RR;
¥ Uitlijnhulp AUTEL-CSC0500/08;

y 12 V-stroomadapter.

-

Figuur 6-119 Vereiste kalibratiehulpmiddelen
2. Kalibratievoorbereidingen

y Centreer het stuurwiel en zorg dat de voorwielen van het voertuig rechtuit blijven staan (voer
indien nodig eerst de wielen uit).

y Zorg ervoor dat de koelvloeistof en motorolie van het voertuig op het aanbevolen niveau zijn en
dat de benzinetank vol is. Het voertuig mag geen extra lading vervoeren (zoals passagiers of
vracht).

y Bevestig de VCI aan het voertuig en sluit het diagnosegereedschap aan op de VCI (als het
diagnosegereedschap en de VCI via een diagnosekabel met elkaar zijn verbonden, leid de kabel dan door de*
door het raam).

y Trek de parkeerrem aan, sluit alle deuren en schakel alle buitenverlichting uit.
y Zorg ervoor dat de bandenspanning overeenkomt met de aanbevolen waarde.
y Houd het voertuig koud.

¥ Sluit het voertuig indien nodig aan op een accu-onderhoudsapparaat om te voorkomen dat de accu leeg raakt.

afvoer.

y Controleer of de camera van het Night Vision System (NVS) zich in de houder bevindt en of het
zicht onbelemmerd is. (De NVS-camera bevindt zich doorgaans in de buurt van het rooster of de
(voorste embleem van het voertuig.)
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y Controleer of het beschermvenster van de NVS-camera beschadigd is. Zo ja,

Vervang het.

@ OPMERKING

y De cameralocatie kan per voertuig verschillen.
y Tik op OK om het plaatsen van het hulpgereedschap te voltooien.

y Tik op Annuleren om de kalibratie van het nachtzichtsysteem af te sluiten.

3. Positionering van het hulpgereedschap
y Voor het automatisch positioneren van de dwarsbalk en de schuifplaten

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk en schuifplaten keren automatisch terug naar hun beginpositie. Let

op de veiligheid wanneer de dwarsbalk en schuifplaten bewegen.

2. Druk op Volgende op de tablet om naar de volgende interface te gaan nadat de dwarsbalk en de schuifplaten

zijn teruggekeerd naar hun beginpositie.

hem Status

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shding block (R) v

Figuur 6-120 De dwarsbalk automatisch positioneren

@ OPMERKING

Zorg ervoor dat het netsnoer aan de onderkant van de kolom in een stopcontact zit en dat de schakelaar aan staat.

Yy Om het kalibratieframe voor het voertuig te centreren

1. Plaats het kalibratieframe ongeveer 1,5 m voor het voertuig.

2. Pas het kalibratieframe zo aan dat het is uitgelijnd met het midden van de voorkant van het voertuig.
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Figuur 6-121 Centreer het kalibratiekader
¥ Om de wielklemmen (bandenklemmen) en targets te monteren

Plaats twee wielklemmen (bandenklemmen) en doelen op de achterwielen (indien deze nog niet
gemonteerd waren).

Figuur 6-122 Wielklemmen (bandenklemmen) en doelen installeren

@ LeT

OP Zorg ervoor dat er tijdens de automatische aanpassing geen obstakels zijn die de beweging van de
dwarsbalk kunnen belemmeren.

y Het plaatsen van de uitlijnhulp

Plaats het uitlijnhulpmiddel zodanig dat het op het midden van de voorbumper is gericht.
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Figuur 6-123 Plaats de uitlijnhulp

@ OPMERKING

Zodra de positie van de uitlijnhulp is bepaald, verschijnt er een melding op het scherm om de
uitlijnhulp te verwijderen. Tik op OK om verder te gaan.

¥ Om de NV-kalibrator te plaatsen

Installeer de NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01 op de rechter schuifplaat (afhankelijk
van de rijrichting van het voertuig).

Figuur 6-124 De NV-kalibrator plaatsen
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y Het kalibratieframe aanpassen en vastzetten

1. Verplaats het kalibratiekader zodat de waarden voor “Afstand”, “Gier” en “Offset” overeenkomen.

weergegeven in groen.

2. Nadat u het kalibratieframe hebt geplaatst, drukt u op de 2 remmen op de basis om het kalibratieframe
vast te zetten.

3. De ruwe aanpassing van het kalibratieframe is voltooid. Druk op Volgende op de tablet.
om naar de volgende interface te gaan.

Distance Frame angle Offset
E4 i~ .
v

v v

Target values 1316 Target values 0.00 Target values, o]

Figuur 6-125 Het kalibratiekader aanpassen

¥ Om de dwarsbalk automatisch naar de doelpositie te verplaatsen

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk beweegt automatisch naar het doel
positie. Let op de veiligheid wanneer de dwarsbalk beweegt.

2. Druk op Volgende op de tablet om naar de volgende interface te gaan nadat de dwarsbalk naar

de doelpositie.
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hem Standurd Current Jnit Srams

Frame angle 0.00 0.00 v v
Roll angle 0.00 0.00 - -
Pitch angle 0.00 0.00 b v
Offset 0 o mm v
Terget distance 1316 1316 mm v

Figuur 6-126 De dwarsbalk naar de doelpositie verplaatsen
y Om de NV Calibrator in te schakelen en de laser te centreren

1. Sluit het meegeleverde netsnoer aan op de voedingsaansluiting (1). Zet de aan/uit-schakelaar
(2) aan en de rode led (3) gaat branden. Er zijn twee manieren om de voeding aan te sluiten:

y Gebruik de 12 V-stroomadapter die bij het kalibratiehulpmiddel past.

y Gebruik het 12 V-netsnoer dat bij het kalibratieframe is geleverd.

Figuur 6-127 Stroom aansluiten

2. Druk op Openen op de tablet om de schuifplaatlaser in te schakelen.

3. Pas de hoogte van de dwarsbalk (2) aan en verplaats de NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01
naar links en rechts zodat de laserstraal (1) op elke gewenste positie op het oppervlak van
de camera van het nachtzichtsysteem gericht is.
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Figuur 6-128 De NV-kalibrator aanpassen
4. Plaats de luchtbel zo dat deze zich in het midden van de waterpas bevindt.
y Druk kort of lang op A- op de tablet om bel A naar voren te bewegen.
y Druk kort of lang op A+ op de tablet om bel A achteruit te verplaatsen.
y Druk kort of lang op B- op de tablet om bel B naar links te verplaatsen.

y Druk kort of lang op B+ op de tablet om bel B naar rechts te verplaatsen.

Figuur 6-129 Centreer de bel op het waterpas
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5. Pas de hoogte van de dwarsbalk aan en beweeg de NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01 naar
links en rechts zodat de laserstraal (1) op het midden van de camera van het
nachtzichtsysteem is gericht. Druk vervolgens op Sluiten om de schuifplaatlaser uit te schakelen.

Figuur 6-130 Centreer de laser
y Om de camera van het nachtzichtsysteem te kalibreren

1. Houd de knop (1) 2 seconden ingedrukt, waarna de zoemer Kklinkt
met tussenpozen. Na ongeveer 20 seconden gaat het groene lampje (2) branden.

Figuur 6-131 De NV-kalibrator starten
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@ OPMERKING

y Na 30 minuten stopt de NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01 automatisch met werken, gaat het groene lampje

uit en klinkt de zoemer 1 seconde. Om opnieuw te starten, houdt u de schakelaar (1) 2 seconden ingedrukt.

y Wanneer de NV-kalibrator normaal werkt, houdt u de schakelaar (1) 2 seconden ingedrukt. Het groene lampje
gaat uit en de NV-kalibrator stopt met werken.

2. Verwijder de wielklemmen, de wielrichters en de uitlijnhulp.

3. Volg de instructies op het scherm om stap voor stap te werken en voltooi ten slotte
de automatische kalibratie.

6.7 Ingebouwde camera

Het ingebouwde camerasysteem waarschuwt de bestuurder wanneer het voertuig op snelwegen en hoofdwegen
zijn rijstrook dreigt te verlaten. Het systeem is bedoeld om ongevallen veroorzaakt door bestuurdersfouten,
afleiding en vermoeidheid te minimaliseren.

@ OPMERKING

y Hier nemen we de Audi A7 uit 2011 als voorbeeld ter illustratie. De kalibratieprocedures kunnen per voertuig

verschillen. Volg de specifieke instructies op uw tablet.

y Zorg ervoor dat er minimaal een ruimte van 1500 mm +/-25 mm (59,06 in +/- 0,98 in) tussen de
het midden van het voorwiel en de voorkant van het voertuig.

6.7.1 Selecteer een situatie die kalibratie nodig heeft
y De frontcamera is gerepareerd of vervangen.
y De voorruit is gerepareerd of vervangen.
y Het chassis is aangepast.
y De hoogte van de carrosserie is aangepast.

y De voertuighoogte opnieuw geleerd via de voertuighoogtesensor.

261



6.7.2 Selecteer de parkeerpositie van het voertuig

Figuur 6-132 Selecteer voertuigparkeerpositie
y A: Vlakke ondergrond.

y B: Kalibratieframe en voertuig bevinden zich niet op hetzelfde niveau (gebruik een meetlint om de h-
waarde te meten).

Enter h Value

* Measure the height gap h betwaen the two lavels, and enter the
measured value (unit: mm)

Figuur 6-133 Gemeten waarde h

y C: Oneffen ondergrond of het kalibratieframe en het voertuig bevinden zich niet op hetzelfde niveau
(gebruik de compensatie om automatisch het ondersteunende oppervlak van het voertuig te
herkennen als referentie om de hoogte, de hellingshoek en de rolhoek aan te passen).

6.7.2.1 Bij het selecteren van A of B

1. Vereiste kalibratiehulpmiddelen

y AUTEL-CSC1000 kalibratieframe;
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y Doelbord AUTEL-CSC0601/01;

y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Doel AUTEL-CSCO0500/16-LR;

y Doel AUTEL-CSC0500/16-RR;

¥ Uitlijnhulp AUTEL-CSC0500/08.

Figuur 6-134 Vereiste kalibratiehulpmiddelen (bij het selecteren van A of B)
2. Kalibratievoorbereidingen

y Parkeer het voertuig op een vlakke ondergrond. Centreer het stuurwiel en houd de voorwielen
van het voertuig rechtuit (voer indien nodig eerst de wieluitlijning uit). Zorg voor minimaal 3
m vrije ruimte vooér het voertuig;

y Breng het voertuig volledig tot stilstand, controleer of de achterste stuwhoek is uitgelijnd en
zet het contact uit;

y Zorg ervoor dat de koelvloeistof en motorolie van het voertuig op het aanbevolen niveau zijn
en dat de benzinetank vol is. Het voertuig mag geen extra lading vervoeren (zoals
passagiers of vracht).

y Bevestig de VCI aan het voertuig en sluit het diagnosegereedschap aan op de VCI (als het
diagnosegereedschap en de VCI via een diagnosekabel met elkaar zijn verbonden, leidt u
de kabel door het raam);
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y Sluit alle deuren en schakel alle buitenverlichting uit;
y Pas de bandenspanning aan naar de aangegeven waarde;

y Sluit het voertuig indien nodig aan op een accu-onderhoudsapparaat om te voorkomen dat de accu leeg raakt.

afvoer;
y Activeer bij voertuigen met luchtvering de “krikmodus”;

y Zorg ervoor dat de voorruit en de cameralenzen schoon zijn en dat er geen obstakels zijn die het zicht van de

camera blokkeren;
y Zorg ervoor dat het kalibratiegebied goed verlicht is;

y Maak het dashboard schoon en verwijder alle vreemde voorwerpen die het dashboard kunnen beschadigen.

schittering op de voorruit veroorzaken.

@ OPMERKING

y Zorg ervoor dat er geen reflecties op de voorruit zijn (reflecterende objecten kunnen worden afgedekt met zwarte
doek).

y Als uw voertuig is uitgerust met luchtvering of als u de rijhoogte hebt verhoogd/verlaagd, breng het voertuig dan
terug naar de rijhoogte die door de fabrikant is ingesteld voordat u met de kalibratie begint.

y Tik op Omgevingsverlichting controleren om de omgevingsomstandigheden te controleren, zoals gevraagd.
y Tik op OK om het plaatsen van het hulpgereedschap te voltooien.

y Tik op Annuleren om de kalibratiefunctie van de frontcamera af te sluiten.

3. Positionering van het hulpgereedschap
y Voor het automatisch positioneren van de dwarsbalk en de schuifplaten

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk en schuifplaten keren automatisch terug naar hun beginpositie. Let

op de veiligheid wanneer de dwarsbalk en schuifplaten bewegen.

2. Druk op Volgende op de tablet om naar de volgende interface te gaan nadat de dwarsbalk en de schuifplaten

zijn teruggekeerd naar hun beginpositie.

e Status
Frame angla v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset ~
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shiding block (R) v

Figuur 6-135 De dwarsbalk automatisch positioneren
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@ et

OP Zorg ervoor dat het netsnoer aan de onderkant van de kolom is aangesloten op een stopcontact en dat de

aan/uit-schakelaar is ingeschakeld.

y Om het kalibratieframe voor het voertuig te centreren

1. Plaats het kalibratieframe ongeveer 1,5 m voor het voertuig.

2. Pas het kalibratieframe zo aan dat het is uitgelijnd met het midden van de voorkant van het voertuig.

Figuur 6-136 Centreer het kalibratiekader
y Om de wielklemmen (bandenklemmen) en targets te monteren

Plaats twee wielklemmen (bandenklemmen) en doelen op de achterwielen (indien deze nog niet
gemonteerd waren).

Figuur 6-137 Wielklemmen (bandenklemmen) en doelen installeren
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@ OPMERKING

Zorg ervoor dat er tijdens de automatische aanpassing geen obstakels zijn die de beweging van de dwarsbalk
kunnen belemmeren.

V Het plaatsen van de uitlijnhulp

Plaats het uitlijnhulpmiddel zodanig dat het op het midden van het voorwiel is gericht.

Figuur 6-138 Plaats de uitlijnhulp

@ OPMERKING

Zodra de positie van de uitlijnhulp is bepaald, verschijnt er een melding op het scherm om de uitlijnhulp te
verwijderen. Tik op OK om verder te gaan.

¥ Om het doelbord te bevestigen en te fixeren

1. Laat de doelbordhouders (1) aan beide zijden van de dwarsbalk van de kalibratie zakken
frame AUTEL-CSC1000.
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Figuur 6-139 Doelbordhouder uitbreiden

2. Installeer het doelbord AUTEL-CSC0601/01 op het kalibratieframe en bevestig het doelbord met
behulp van de schuifblokken (1) aan beide zijden van de dwarsbalk.

Figuur 6-140 Het doelbord bevestigen

y Het kalibratieframe aanpassen en vastzetten

1. Verplaats het kalibratiekader zodat de waarden voor “Afstand”, “Gier” en “Offset” overeenkomen.

weergegeven in groen.

2. Nadat u het kalibratieframe hebt geplaatst, drukt u op 2 remmen op de basis om
Bevestig het kalibratieframe.
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3. De ruwe aanpassing van het kalibratieframe is voltooid. Druk op Volgende op de tablet.
om naar de volgende interface te gaan.

Distance Frame angle Offset

I"N—*
v

v v

larget values: 1574 larget values: ¢.0¢ larget velues; 0

r—'ﬂ—,-—.ﬁ—-

Figuur 6-141 Het kalibratiekader aanpassen

¥ Om de dwarsbalk automatisch naar de doelpositie te verplaatsen

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk beweegt automatisch naar de gewenste positie. Let op de
veiligheid wanneer de dwarsbalk beweegt.
2. Druk op Volgende op de tablet om naar de volgende interface te gaan nadat de dwarsbalk naar

de doelpositie.

e Stancined Cuamrent Unit Status

Frame angle 0.00 0.00 . v
Rall angle 0.00 0.00 * v
Pitch angle 000 000 ¥ v
Offset o 0 mm v
Target distance 1574 1574 mm v
Target height 993 993 mm v

Figuur 6-142 Verplaats de dwarsbalk naar de doelpositie

3. Verwijder de wielklemmen (bandenklemmen), de wieldoelen en de uitlijning
hulp.
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¥ Om de frontcamera te kalibreren

1. Kies de wielkast en voer de hoogte van het linkervoorwiel, het rechtervoorwiel, het
linkerachterwiel en het rechterachterwiel in. Tik op OK nadat u alle waarden hebt
ingevoerd. Als de waarden correct zijn, tikt u op Ja om verder te gaan.

\ ——— Whee! housing rim height (mm)

i r " ‘
! I ! LF RF

-

Figuur 6-143 Hoogte van de invoerwielbehuizingsvelg

RR

Chuose whee! housing, input the
height

2. Wacht tot het scherm de melding "Kalibratie succesvol, geen storing" weergeeft en tik
vervolgens op OK om de kalibratie te voltooien.

6.7.2.2 Bij het selecteren van C

1. Vereiste kalibratiehulpmiddelen
y AUTEL-CSC1000 kalibratieframe;
y Doelbord AUTEL-CSC0601/01;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSCO0500/17-LF;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSCO0500/17-LR;
y Wielklem (bandenklem) AUTEL-CSCO0500/17-RR;
y Doel AUTEL-CSC0500/16-LF;
y Doel AUTEL-CSC0500/16-RF;
y Doel AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Doel AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Wielblok;

y Stuurwielhouderstandaardgereedschap.
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Figuur 6-144 Vereiste kalibratiehulpmiddelen

2. Kalibratievoorbereidingen

y Parkeer het voertuig op een vlakke ondergrond met de voorwielen in een rechte lijn.
positie;

y Plaats een wielblok voor en achter het linker- of rechtervoorwiel om te voorkomen dat het voertuig
beweegt;

y Centreer het stuurwiel, monteer de stuurwielstandaard, laat los
de parkeerrem aan en schakel de natuurlijke versnelling in.

y Houd het voertuig onbeladen. Zorg ervoor dat het koelvloeistof- en motoroliepeil correct zijn.
en de brandstoftank vol is.

y Sluit alle deuren en buitenverlichting;
y Pas de bandenspanning aan naar de aangegeven waarde;

y Als het voertuig is uitgerust met luchtvering, stel de luchtvering dan in op de standaardmodus voordat
u gaat meten (dit kan per voertuigmodel verschillen).

y Zorg ervoor dat er minimaal 3 m ruimte voér het voertuig is.

y Breng het voertuig volledig tot stilstand, controleer of de achterste stuwhoek is uitgelijnd en
zet het contact uit;

y Bevestig de VCI aan het voertuig en sluit het diagnosegereedschap aan op de VCI (als het
diagnosegereedschap en de VCI via een diagnosekabel met elkaar zijn verbonden, leidt u de
kabel door het raam);
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y Sluit het voertuig indien nodig aan op een accu-onderhoudsapparaat om te voorkomen dat de accu leeg raakt.

afvoer;

y Zorg ervoor dat de voorruit en de cameralenzen schoon zijn en dat er geen obstakels zijn die het zicht van de

camera blokkeren;
y Zorg ervoor dat het kalibratiegebied goed verlicht is;

y Maak het dashboard schoon en verwijder alle vreemde voorwerpen die het dashboard kunnen beschadigen.

schittering op de voorruit veroorzaken.

@ OPMERKING

y Zorg ervoor dat er geen reflecties op de voorruit zijn (reflecterende objecten kunnen worden afgedekt met zwarte
doek).

y Tik op Omgevingsverlichting controleren om de omgevingslichtomstandigheden te controleren
zoals gevraagd.

y Tik op OK om het plaatsen van het hulpgereedschap te voltooien.

y Tik op Annuleren om de kalibratiefunctie van de frontcamera af te sluiten.

3. Positionering van het hulpgereedschap
y Voor het automatisch positioneren van de dwarsbalk en de schuifplaten

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk en schuifplaten keren automatisch terug naar hun beginpositie. Let

op de veiligheid wanneer de dwarsbalk en schuifplaten bewegen.

2. Druk op Volgende op de tablet om naar de volgende interface te gaan nadat de dwarsbalk en de schuifplaten

zijn teruggekeerd naar hun beginpositie.

Iesy Sutue

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Siiding block (L) v
Shding block (R) v

Figuur 6-145 De dwarsbalk automatisch positioneren

@ OPMERKING

Zorg ervoor dat het netsnoer aan de onderkant van de kolom in een stopcontact zit en dat de schakelaar aan staat.




y Om het voertuig voor te bereiden

1. Plaats wielblokken om te voorkomen dat het voertuig wegglijdt.

Figuur 6-146 Plaats de wielblokken

2. Stuur vooruit, vergrendel het stuur, zet de transmissie in neutraal en laat de versnelling los.
parkeerrem.

5

Figuur 6-147 Stuurwielhouderstandaard installeren

y Om het kalibratieframe voor het voertuig te centreren

1. Plaats het kalibratieframe ongeveer 1,5 m voor het voertuig.

2. Pas het kalibratieframe zo aan dat het is uitgelijnd met het midden van de voorkant van het voertuig.
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Figuur 6-148 Centreer het kalibratiekader
y Om de wielklemmen (bandenklemmen) en targets te monteren

Plaats vier wielklemmen (bandenklemmen) en doelen op de wielen (indien deze nog niet
eerder geplaatst waren).

Figuur 6-149 Wielklemmen (bandenklemmen) en doelen installeren
¥ Om wielrolcompensatie uit te voeren

1. Verplaats de wielblok volgens de aanwijzingen op het scherm ongeveer 30 cm naar
achteren en duw het voertuig vervolgens in de door de pijl aangegeven richting.
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Figuur 6-150 Wielrolcompensatie 1

Tre]
My

Figuur 6-151 Wielrolcompensatie 2

274



Lo ]
L

Figuur 6-152 Wielrolcompensatie 3
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STOP

P

Figuur 6-153 Wielrolcompensatie 4

2. Als de rolcompensatie is voltooid, gaat de tablet naar het volgende scherm
automatisch.
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@ et

OP Zorg ervoor dat er tijdens de automatische aanpassing geen obstakels zijn die de beweging van de
dwarsbalk kunnen belemmeren.

y Om het doelbord te bevestigen en te fixeren

1. Laat de doelbordhouders (1) aan beide zijden van de dwarsbalk van de
AUTEL-CSC1000 kalibratieframe.

Figuur 6-154 Doelbordhouder uitbreiden

2. Plaats het doelbord AUTEL-CSC0601/01 op het kalibratieframe en bevestig het
het doelbord met behulp van de schuifblokken (1) aan beide zijden van de dwarsbalk.

Figuur 6-155 Het doelbord bevestigen
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V Het kalibratieframe aanpassen en vastzetten

1. Verplaats het kalibratiekader zodat de waarden voor “Afstand”, “Gier” en “Offset” overeenkomen.

weergegeven in groen.

2. Nadat u het kalibratieframe hebt geplaatst, drukt u op de 2 remmen op de basis om het kalibratieframe

vast te zetten.

3. De ruwe aanpassing van het kalibratieframe is voltooid. Druk op Volgende op de tablet.

om naar de volgende interface te gaan.

Frame angle Offset

Distance
v

v

Figuur 6-156 Het kalibratiekader aanpassen

¥ Om de dwarsbalk automatisch naar de doelpositie te verplaatsen

1. Druk op Start op de tablet en de dwarsbalk beweegt automatisch naar het doel

positie. Let op de veiligheid wanneer de dwarsbalk beweegt.

2. Druk op Volgende op de tablet om naar de volgende interface te gaan nadat de dwarsbalk naar

de doelpositie.

Hom Standard
Frame angle 2.00
Roll angle 0.00
Pitch angle 0.00
Offset 0
Target distance 1574
Target height %93

Carrent

000

0.00

0.00

A-A

v

Target values: 1574 Taiget values 0.00 Target values

T .

2

E

Figuur 6-157 De dwarsbalk naar de doelpositie verplaatsen
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3. Verwijder de wielklemmen (bandenklemmen), de wieldoelen en de uitlijning
hulp

y Om de frontcamera te kalibreren

1. Kies de wielkast en voer de hoogte van het linkervoorwiel, het rechtervoorwiel, het linkerachterwiel en
het rechterachterwiel in. Tik op OK nadat u alle waarden hebt ingevoerd. Als de waarden correct
zijn, tikt u op Ja om verder te gaan.

Whee! housing rim height (mm)
LF RF
LR RR

Chuose whes! housing, inpot the
height

Figuur 6-158 Hoogte van de invoerwielbehuizingsvelg

2. Wacht tot het scherm de melding "Kalibratie succesvol, geen storing" weergeeft en tik vervolgens op
OK om de kalibratie te voltooien.
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7 Onderhoud en service

7.1 Onderhoudsinstructies

7.1.1 Onderhoud van het kalibratieframe

7.1.1.1 Camera-onderhoud

Houd uw handen en gereedschap uit de buurt van de cameralens.
Probeer de cameralens NIET schoon te maken met een standaard glasreiniger en een doek, of door er met perslucht
op te blazen. Mocht reiniging ooit nodig zijn, doe dit dan met speciale optische reinigingsvloeistof en/of een spuitbus

met perslucht.

7.1.1.2 Ketenonderhoud

Om ervoor te zorgen dat het kalibratieframe soepel op- en neergaat, brengt u elke zes maanden antiroestolie aan op

beide kettingen.

hlf'

Onderhoudsmethode: plaats de kettingen door de openingen aan beide zijden van het kalibratieframe

en breng antiroestolie aan op het opperviak van de kettingen.

7.1.1.3 Onderhoud van het fijnafstellingsmechanisme

Om ervoor te zorgen dat het fijnafstellingsmechanisme soepel werkt, dient u het mechanisme iedere zes maanden te

voorzien van vet.



Onderhoudsmethode: gebruik een vetspuit om de draden, lagers, tandwielen en andere werkende
onderdelen van de knoppen van het fijnafstellingsmechanisme verticaal te behandelen en te vullen. Draai
vervolgens elke knop 2 of 3 keer heen en weer om ervoor te zorgen dat het vet gelijkmatig wordt verdeeld.

7.1.1.4 Onderhoud van de dwarsbalkgeleiderail

Om ervoor te zorgen dat de schuifplaten soepel lopen, dient u iedere zes maanden antiroestolie op de
dwarsbalkgeleiders aan te brengen.
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Onderhoudsmethode: veeg de geleiderails af met een droge doek, breng antiroestolie aan en beweeg de
schuifplaat vervolgens 2 of 3 keer heen en weer om de olie gelijkmatig te verdelen.

7.1.1.5 Onderhoud van de schuifplaat

Om ervoor te zorgen dat de schuifplaat soepel en geruisloos werkt, dient u de schuifplaat eenmaal per jaar te

voorzien van vet.

Onderhoudsmethode: volg de instructies in de "After-Sales Service Manual" om de linker- en rechterschuifplaten

te verwijderen. Verwijder vervolgens de plaatverbinding (1) om toegang te krijgen tot de tandwielset. Breng vet
aan op de tandwielen en draai het tandwiel boven de encoder en buiten de schuifplaten om ervoor te zorgen

dat het vet gelijkmatig wordt verdeeld.
7.1.1.6 Onderhoud van het vouwmechanisme

Om het vouwmechanisme soepel en geruisloos te laten werken, voegt u toe:

elke zes maanden smeerolie toevoegen.

Onderhoudsmethode: smeerolie rechtstreeks op de openingen van de wrijvingsdelen aanbrengen.

7.1.2 Doelonderhoud

Gebruik GEEN harde voorwerpen om het oppervlak van het doelwit te raken of te krassen, aangezien dit ertoe kan leiden

dat het doelwit niet meer te identificeren is. Let op: vuilophoping, olie of vet kan ook schade aan het doelwit veroorzaken.
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identificatieproblemen.

In het weergavescherm voor het doelpatroon verschijnt het volgende rode pictogram op het doelpatroon, wat betekent dat

het doel mogelijk moet worden gereinigd.

® Rood pictogram: Doel niet gevonden.

Bij het schoonmaken van het doel is het niet aan te raden om poetsdoeken of lappen te gebruiken, omdat de vezels vet

vasthouden. Dit vet wordt bij verder vegen weer in een dun laagje op het oppervlak van het doel afgezet.
Gebruik een milde reinigingsoplossing en zachte papieren handdoeken om het oppervlak van de doelen af te vegen.

Spuit de targets NIET af met water, dompel ze niet onder en spuit geen reinigingsmiddel rechtstreeks op de target. Dit

kan de optische componenten beschadigen. Veeg tijdens het reinigen de target volledig schoon.

7.2 Serviceprocedures

In dit gedeelte vindt u informatie over probleemoplossing, technische ondersteuning, reparatieservice en het aanvragen

van vervangende of optionele onderdelen.

7.2.1 Zelfinspectie
1. Nadat u op de voetrem hebt getrapt, staat er een krik omhoog of is de rem niet goed vastgezet.
y Controleer of de grond waterpas is. Als dit niet het geval is, ga dan naar een vlakke plek;
2. Het hefmechanisme van het kalibratieframe werkt niet.
y Controleer of het netsnoer goed is aangesloten;
y Controleer of de aan/uit-schakelaar van het kalibratieframe aan staat;
y Controleer of de NOODSTOP-knop aan staat;
y Controleer of de armen van de dwarsbalk zijn uitgevouwen en vergrendeld;
y Controleer of u langer dan 5 seconden hebt gewacht voordat het systeem is ingeschakeld;
y Controleer of het kalibratiekader de onderste limietpositie/bovenste limietpositie bereikt.
3. Het hefmechanisme van het kalibratieframe is moeilijk op te tillen of te laten vallen.

y Controleer of de gemonteerde ADAS-gereedschappen, patroonborden of andere gereedschappen het

hefmechanisme belemmeren;
y Controleer of de oplaadkabels of andere snoeren in de knoop zitten.

y Controleer of de stang voor het bevestigen van de patroonborden volledig is uitgeschoven.
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y Controleer of de monitor scheef is geinstalleerd;
y Controleer of er obstakels rondom het kalibratieframe zijn.

4. De armen van de dwarsbalk kunnen niet of moeilijk worden opgevouwen.

y Controleer of de binnenste rode kolom van het kalibratiekader is uitgelijnd met de waarschuwing

teken;

y Controleer of de gemonteerde ADAS-gereedschappen, patroonborden of andere gereedschappen aanwezig zijn
VERWIJDERD;

y Controleer of de schuifplaat van het vouwmechanisme wegschuift;

y Controleer of er obstakels rondom het kalibratieframe zijn.

5. De armen van de dwarsbalk kunnen niet of moeilijk worden uitgeklapt.

y Controleer of de binnenste rode kolom van het kalibratiekader is uitgelijnd met de waarschuwing

teken;
y Controleer of de knop op het vouwmechanisme tot de uiterste stand is gedraaid;
y Controleer of de ketting soepel loopt of beschadigd is;
y Controleer of er obstakels rondom het kalibratieframe zijn.
6. De schuifplaten kunnen niet of moeilijk bewegen.
y Controleer of de dwarsbalk is gevallen en goed vastzit;

y Controleer of er zich vreemde voorwerpen in het kettingkanaal in de dwarsbalk bevinden en

Zorg ervoor dat de schroeven van de ketting niet los zitten;
y Controleer of er zich vreemde voorwerpen tussen de schuifplaten en de geleiderails bevinden;
y Controleer of er zich vreemde voorwerpen tussen de tandwielen van de schuifplaten en de tandheugels bevinden;
y Zorg ervoor dat de veiligheidsriemen van de schuifplaten zich binnen de daarvoor bestemde bereiken bevinden;
y Beweeg de schuifplaten heen en weer om te zien of er vreemde voorwerpen uitvallen.
7. De schuifplaten zakken abnormaal naar beneden als de dwarsbalk wordt ingeklapt.
y Controleer of de rekken los zitten;

y Controleer of de tandwielen los zijn.

7.2.2 Aftersales-service

7.2.2.1 Onderhoud op locatie

1. Het hefmechanisme van het kalibratieframe werkt nog steeds niet na zelfinspectie.



y Laat het aftersales-servicepersoneel de fabrieksmodus activeren om de status van elk apparaat te controleren.
sensor en motorrem;

y Verwijder de achterklep om te controleren of de kabels loszitten, kapot zijn, enz.

2. Het hefmechanisme van het kalibratieframe is nog steeds moeilijk op te tillen of te laten vallen na zelf-
inspectie.

y Controleer of de structuur van het kalibratieframe door aftersales-reparaties is vervormd.
servicepersoneel ter plaatse;

y Ga naar de fabrieksmodus, controleer de status van elke sensor en motorrem;
y Verwijder de achterklep om te controleren of de kabels loszitten, kapot zijn, enz.

3. Het kalibratieframe komt omhoog en omlaag met een duidelijk abnormaal geluid en blijft vastzitten.

y Laat het aftersales-servicepersoneel de fabrieksmodus activeren om de status van elk apparaat te controleren.
sensor en motorrem;

y Verwijder de achterklep om te controleren of de kabels loszitten, kapot zijn, enz.

4. Wanneer het kalibratieframe is ingeschakeld, mag het op geen enkele hoogte stilstaan of zelfstandig dalen.

y Laat het after-sales servicepersoneel de fabrieksmodus activeren om de staat van de
motorrem te controleren;

y Verwijder de achterklep om te controleren of de kabels loszitten, kapot zijn, enz.
5. De belangrijkste onderdelen van het kalibratieframe zitten iets los.

y Inspectie ter plaatse door aftersales-servicepersoneel om te bepalen of het
normaal is, of dat het gerepareerd of vervangen moet worden.

6. Andere problemen kunnen gebruikers niet oplossen door zelfinspectie.

7.2.2.2 Terug naar filiaal

1. De vraag blijft nog steeds onopgelost nadat het personeel van de aftersales-service ter plaatse is geweest
inspectie.

y Het filiaalpersoneel neemt contact op met de R&D-afdeling van het hoofdkantoor om de
structuur, hardware en software van het kalibratieframe te controleren en samen met
hen oplossingen te bieden.

7.2.2.3 Terug naar het hoofdkantoor

1. De vraag blijft nog steeds onbeantwoord nadat het personeel van de aftersales-service ter plaatse is geweest
inspectie.
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y Het R&D-personeel van het hoofdkantoor controleert de structuur, hardware, software, enz. van het
kalibratieframe.

2. Wanneer het kalibratieframe is uitgeschakeld, kan het op geen enkele hoogte stilstaan en zal het
zelfstandig dalen.

y Het R&D-personeel van het hoofdkantoor controleert alle onderdelen van de kalibratieframestructuur
om problemen op te lossen.

3. Ernstige loslating of breuk van belangrijke onderdelen van het kalibratieframe.

y Het R&D-personeel van het hoofdkantoor controleert alle onderdelen van de kalibratieframestructuur
om problemen op te lossen.

7.2.3 Onderdelen vervangen
y De onderdelen die gebruikers zelf kunnen vervangen

1. Wielen

2. Voetrem

3. De voorkant van de buitenste kolom
4. De voorkant van de binnenkolom

5. Externe snoeren, zoals netsnoeren, oplaadsnoeren, snoeren van monitoren, etc.
6. Linker- en rechterschuifplaten

7. Middelste schuifplaat

8. Patroonbordhouder

9. Het slot van het vouwmechanisme
10. Tabletstandaard

11. Monitorbevestiging

12. Monitor

13. De bovenste afdekking van de binnenkolom

o

y De onderdelen moeten worden vervangen door personeel van de aftersales-service
1. Basis

2. Achterkant

3. Binnenkoorden

4. Interne hardware
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5.12 V/24 V oplaadpoort

6. Handvat of handvathouder

7. Bedieningsknoppenpaneel
8. Ketting
9. Scharnier van het vouwmechanisme
10. Wrijvingsdelen van het vouwmechanisme
11. Camera (herkalibratie nodig)
y De onderdelen moeten ter vervanging naar het filiaal worden teruggestuurd
1. Elektrische duwstang of motor
2. Kolomsysteem
3. Fijnafstemmingsmechanisme
4. Dwarsbalk
5. Hoofdbesturing

6. Geleiderail voor binnenkolom

7.2.4 Technische ondersteuning

Indien u vragen of problemen heeft met de werking van het product, neem dan contact met ons op (zie

onderstaande contactgegevens) of met uw lokale distributeur.
Altaar van het Chinese hoofdkantoor

y Telefoon: +86 (0755) 8614-7779 (maandag-vrijdag, 9.00-18.00 uur Beijing-tijd) ¥ E-mail:
support@autel.com y Adres: 2e

verdieping, Caihong Keji-gebouw, 36 Hi-tech North Six Road, Songpingshan-gemeenschap, Xili-subdistrict,
Nanshan-district, Shenzhen City, China
y Website: www.autel.com

Altaar Noord-Amerika

y Telefoon: 1-855-288-3587 (maandag-vrijdag, 9.00-18.00 uur Eastern Time) y E-mail:

ussupport@autel com y Adres: 36 Harhor
Park Drive, Port Washington, New York, VS 11050

Yy Web: www.autel.com/us

Altaar Europa
y Telefoon: +49(0)89 540299608 (maandag-vrijdag, 9.00-18.00 uur Berlijnse tijd)
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y E-mail: support.eu@autel.com Y Adres:
Landsberger Str. 408, 81241 Munchen, Duitsland

y Website: www.autel.eu
APAC Altaar

Japan:

y Telefoon: +81-045-548-6282

y E-mail: support.jp@autel.com y Adres:
6e verdieping, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033 Japan

y Website: www.autel.com/jp

Australié:

y E-mail: ausupport@autel.com y Adres:

Unit 5, 25 Veronica Street, Capalaba

IMEA Autel

y Telefoon: +971 585 002709 (in de VAE) y E-

mail: imea-support@autel.com y Adres:

906-17, Preatoni Tower (Cluster L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubai,
VAE

y Website: www.autel.com
Latijns-Amerika altaar

Mexico:

y Telefoon: +52 33 1001 7880 (Spaans in Mexico) ¥ E-mail:

latsupport@autel.com ¥ Adres: Avenida

Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
Mexico

Brazilié:

y E- mail: brsupport@autel.com y Adres:
900, kamer 32, Campinas, SP, Brazilié

y Web: www.autel.com/br
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7.2.5 Reparatieservice

Mocht het nodig zijn om uw apparaat ter reparatie te retourneren, download dan de reparatieservice van
www.autel.com en vul deze in. De volgende informatie moet worden verstrekt:

y Contactnaam

y Retouradres

y Telefoonnummer

y Productnaam

y Volledige beschrijving van het probleem y

Aankoopbewijs voor reparaties onder garantie ¥

Voorkeursbetaalmethode voor reparaties die niet onder de garantie vallen

@ LET

OP: Voor reparaties die niet onder de garantie vallen, kunt u betalen met Visa, MasterCard of via goedgekeurde

kredietvoorwaarden.

Stuur het apparaat naar uw lokale agent of naar het onderstaande adres:
Verdieping 2, Caihong Keji-gebouw, 36 Hi-tech North Six Road, Songpingshan Community,

Xili subdistrict, Nanshan District, Shenzhen, China

7.2.6 Overige diensten

U kunt de optionele accessoires rechtstreeks bij de geautoriseerde gereedschapsleveranciers van Autel en/of
bij uw lokale distributeur of agent aanschaffen.

Uw bestelling moet de volgende informatie bevatten:
y Contactgegevens

y Product- of onderdeelnaam y
Artikelomschrijving y

Aankoophoeveelheid
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Vet Tandeedmoode
8 Nalevingsinformatie

FCC-naleving FCC-ID: WQ8-DA2411

Deze apparatuur is getest en voldoet aan de limieten voor een digitaal apparaat van klasse B, conform deel 15
van de FCC-regels. Deze limieten zijn bedoeld om een redelijke bescherming te bieden tegen schadelijke
interferentie in een woonomgeving. Deze apparatuur genereert, gebruikt en kan radiofrequentie-energie uitstralen
en kan, indien niet geinstalleerd en gebruikt volgens de instructies, schadelijke interferentie veroorzaken in
radiocommunicatie. Er is echter geen garantie dat er in een bepaalde installatie geen interferentie zal optreden.
Als deze apparatuur schadelijke interferentie veroorzaakt in radio- of televisieontvangst, wat kan worden
vastgesteld door de apparatuur uit en weer in te schakelen, wordt de gebruiker aangeraden om de interferentie

te verhelpen door een of meer van de volgende stappen uit te voeren.

maatregelen:

y Heroriénteer of verplaats de ontvangstantenne.
y Vergroot de afstand tussen de apparatuur en de ontvanger.

y Sluit het apparaat aan op een stopcontact op een ander circuit dan dat waarop het apparaat is aangesloten.
ontvanger is aangesloten.

y Raadpleeg de dealer of een ervaren radio-/tv-technicus voor hulp.

Let op: Wijzigingen of aanpassingen aan dit apparaat die niet expliciet door de fabrikant zijn goedgekeurd, kunnen
ertoe leiden dat u niet langer bevoegd bent om dit apparaat te bedienen.

Dit apparaat voldoet aan deel 15 van de FCC-regels. Gebruik is onderworpen aan de volgende twee voorwaarden:

(1) Dit apparaat mag geen schadelijke interferentie veroorzaken en (2) dit apparaat moet alle

ontvangen interferentie, met inbegrip van interferentie die een ongewenste werking kan veroorzaken.

Deze apparatuur voldoet aan de FCC-stralingsblootstellingslimieten die zijn vastgesteld voor een ongecontroleerde blootstelling aan straling.
omgeving. Deze apparatuur moet worden geinstalleerd en bediend met een minimale afstand van 20 cm tussen

de radiator en uw lichaam.
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ISED-verklaring

Dit apparaat bevat licentievrije zender(s)/ontvanger(s) die voldoen aan de licentievrije RSS(s) van Innovation,
Science and Economic Development Canada.
Voor de exploitatie gelden de volgende twee voorwaarden:

(1) Dit apparaat mag geen interferentie veroorzaken.

(2) Dit apparaat moet elke vorm van interferentie accepteren, met inbegrip van interferentie die een ongewenste
werking van het apparaat kan veroorzaken.

Het digitale apparaat voldoet aan de Canadese CAN ICES-3 (B)/NMB-3(B).

Dit apparaat bevat vergunningsvrije zenders/ontvangers die voldoen aan de vergunningsvrije RSS-norm(en)
van Innovation, Science and Economic Development Canada.

De operatie is onderworpen aan de volgende twee voorwaarden:
(1) Dit apparaat mag geen interferentie veroorzaken.

(2) Dit apparaat moet elke vorm van interferentie accepteren, met inbegrip van interferentie die een ongewenste

werking van het apparaat kan veroorzaken.

Canadees conform ciem digitaal apparaat kan - 3 (b) / nmb - 3 (b).

Dit apparaat voldoet aan de vrijstelling van de routinematige evaluatielimieten in sectie 6.3 van RSS 102 en
voldoet aan RSS 102 RF-blootstelling. Gebruikers kunnen Canadese informatie over RF-blootstelling en

naleving verkrijgen.

Dit apparaat voldoet aan de vrijstelling van de huidige evaluatielimieten in sectie 6.3 van CNR-102 en voldoet
aan RSS 102 voor RF-blootstelling. Gebruikers kunnen Canadese RF-veldblootstellings- en nalevingsgegevens
verkrijgen.

Deze apparatuur voldoet aan de Canadese limieten voor blootstelling aan straling die zijn vastgesteld voor een
ongecontroleerde omgeving.

Deze apparatuur voldoet aan de Canadese limieten voor blootstelling aan straling in een ongecontroleerde
omgeving.
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Deze apparatuur moet worden geinstalleerd en bediend met een minimale afstand van 20 cm tussen de radiator
en uw lichaam.

Deze apparatuur moet worden geinstalleerd en bediend met een minimale afstand van 20 cm tussen de radiator

en uw lichaam.

Het apparaat voor gebruik in de band 5150-5250 MHz is uitsluitend bedoeld voor gebruik binnenshuis, om de

kans op schadelijke interferentie met mobiele satellietsystemen op hetzelfde kanaal te verkleinen.

Het apparaat dat bedoeld is om te werken in de 5150-5250 MHz-band is uitsluitend bedoeld voor gebruik
binnenshuis om de kans op schadelijke interferentie te verkleinen.

mobiele satellietsystemen op hetzelfde kanaal.

Deze radiozender (ISED-certificeringsnummer: 10826A-DA2411) is door Industry Canada goedgekeurd voor
gebruik met de vermelde antennetypen met de aangegeven maximaal toegestane versterking. Antennetypen die
niet in deze lijst zijn opgenomen en die een hogere versterking hebben dan de voor dat type aangegeven
maximale versterking, zijn ten strengste verboden voor gebruik met dit apparaat.

Deze radiozender (ISED-certificeringsnummer: 10826A-DA2411) is door Industry Canada goedgekeurd voor
gebruik met de hieronder vermelde antennetypen en met een maximaal toegestane versterking. Antennetypen
die niet in deze lijst zijn opgenomen en waarvan de versterking hoger is dan de aangegeven maximale versterking,

zijn ten strengste verboden voor gebruik met de zender.

CE-conformiteit

RED-richtlijn 2014/53/EU

RoHS-naleving

Er wordt verklaard dat dit apparaat voldoet aan de Europese RoHS-richtlijn 2011/65/EU.
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 MachineTransaeobyGooge
O Garantie

9.1 Beperkte garantie van twee jaar

Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (het Bedrijf) garandeert de oorspronkelijke koper van dit apparaat dat, indien
dit product of een onderdeel daarvan bij normaal gebruik en onder normale omstandigheden door de consument een
materiaal- of fabricagefout vertoont die binnen een periode van twee jaar vanaf de aankoopdatum tot productfalen
leidt, dergelijke defecten naar keuze van het Bedrijf worden gerepareerd of vervangen (met nieuwe of gereviseerde
onderdelen) op vertoon van aankoopbewijs, zonder kosten voor onderdelen of arbeid die rechtstreeks verband

houden met de defecten.

@ OPMERKING

Indien de garantieperiode niet in overeenstemming is met de plaatselijke wet- en regelgeving, dient u zich te houden

aan de relevante plaatselijke wet- en regelgeving.

Het Bedrijf is niet aansprakelijk voor incidentele of gevolgschade die voortvloeit uit het gebruik, misbruik of de
montage van het apparaat. In sommige staten is een beperking van de duur van een impliciete garantie niet

toegestaan, waardoor bovenstaande beperkingen mogelijk niet op u van toepassing zijn.
Deze garantie is niet van toepassing op:
a) Producten die onderhevig zijn aan abnormaal gebruik of omstandigheden, een ongeluk, verkeerd gebruik,

verwaarlozing, ongeoorloofde wijziging, misbruik, onjuiste installatie of reparatie of onjuiste opslag;
b) Producten waarvan het mechanische serienummer of elektronische serienummer is
verwijderd, gewijzigd of verminkt;
c) Schade door blootstelling aan extreme temperaturen of extreme omgevingsomstandigheden
voorwaarden;
d) Schade als gevolg van de aansluiting op of het gebruik van een accessoire of ander product dat niet door het
Bedrijf is goedgekeurd of geautoriseerd;
e) Gebreken in het uiterlijk, cosmetische, decoratieve of structurele items zoals omlijsting en
niet-werkende onderdelen.
f) Producten die beschadigd zijn door externe oorzaken zoals brand, vuil, zand, lekkende batterijen, doorgebrande

zekeringen, diefstal of onjuist gebruik van een elektriciteitsbron.

0 BELANGRIJK

Alle inhoud van het product kan tijdens de reparatie worden verwijderd. Maak een back-up van de inhoud van
uw product voordat u het product voor garantieservice aanbiedt.
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