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Sigurnosne informacije

Radi vaSe vlastite sigurnosti i sigurnosti drugih, te kako bi se sprijecila oSte¢enja opreme i vozila na kojima
se koristi, vazno je da sve osobe koje rukuju opremom ili dolaze u kontakt s njom procitaju i razumiju

sigurnosne upute navedene u ovom priru¢niku.

Za servisiranje vozila potrebni su brojni postupci, tehnike, alati i dijelovi, kao i vjeStine osobe koja obavlja
posao. Zbog velikog broja primjena ispitivanja i varijacija proizvoda koji se mogu testirati ovom opremom,
ne moZemo predvidjeti ili dati savjete ili sigurnosne poruke koje bi obuhvatile svaku okolnost. Odgovornost
je automehanicara da bude upoznat sa sustavom koji se testira. Klju¢no je koristiti odgovaraju¢e metode
servisiranja i postupke ispitivanja. Bitno je provoditi ispitivanja na odgovarajudi i prihvatljiv nacin koji ne
ugroZzava vasu sigurnost, sigurnost drugih u radnom prostoru, uredaj koji se koristi ili vozilo koje se testira.

Prije upotrebe opreme uvijek se pogledajte i slijedite sigurnosne poruke i primjenjive postupke ispitivanja
koje je odredio proizvodac vozila ili opreme koja se testira. Opremu koristite samo onako kako je opisano
u ovom priru¢niku. Obavezno procitajte, razumite i slijedite sve sigurnosne poruke i upute u ovom

priru¢niku.
Sigurnosne poruke

Sigurnosne poruke pruZaju se kako bi se sprijecile tjelesne ozljede i oStec¢enje opreme.
Sve sigurnosne poruke uvode se signalnom rijecju koja oznacava razinu opasnosti.

/A\ OPASNOST
Oznacava neposredno opasnu situaciju koja, ako se ne izbjegne, moZze rezultirati smrcu ili teSkim

ozljedama operatera ili prolaznika.

/\ UPOZORENJE
Oznacava potencijalno opasnu situaciju koja, ako se ne izbjegne, moZe rezultirati smrcu ili teSkim

ozljedama operatera ili prolaznika.

Sigurnosne upute

Sigurnosne poruke ovdje obuhvacaju situacije kojih je Autel svjestan u trenutku objave.
Autel ne moZe znati, procijeniti ili vam savjetovati sve moguce opasnosti. Morate biti sigurni da bilo koje

stanje ili servisni postupak s kojim se susrecete ne ugroZava vaSu osobnu sigurnost.



/A\ opAsNOST

Dok motor radi, DOBRO PROZRACUJTE servisni prostor ili prikljuéite sustav za odvod ispusnih plinova zgrade na

ispusni sustav motora. Motori proizvode uglji¢ni monoksid, otrovni plin bez mirisa koji uzrokuje sporije vrijeme

reakcije i moZe dovesti do ozbiljnih tjelesnih ozljeda ili gubitka Zivota.

A Ne preporucuje se koriStenje slusalica pri velikoj glasnoci

Slusanje na velikoj glasnodi tijekom duljeg razdoblja moZe dovesti do gubitka sluha.

A Sigurnosna upozorenja

Uvijek provodite testiranje automobila u sigurnom okruzenju.
Nosite zastitne naocale koje zadovoljavaju ANSI standarde.

Odjecu, kosu, ruke, alate, ispitnu opremu itd. drZite podalje od svih pokretnih ili vruc¢ih
dijelovi motora.

Vozilom upravljajte u dobro prozracenom radnom prostoru jer su ispusni plinovi otrovni.

Stavite mjenja¢ u poloZaj PARK (za automatski mjenjac) ili NEUTRAL (za ru¢ni
mijenjac) i provjerite je li parkirna ko¢nica uklju¢ena.

Postavite blokove ispred pogonskih kotaca i nikada ne ostavljajte vozilo bez nadzora dok
testiranje.

Budite posebno oprezni pri radu oko zavojnice paljenja, poklopca razvodnika, kabela paljenja i svjecica. Ove
komponente stvaraju opasan napon dok motor radi.

U blizini drZite aparat za gasenje poZara prikladan za poZare uzrokovane benzinom, kemikalijama i elektri¢nim uredajima.

Ne spajajte niti odspajajte ispitnu opremu dok je paljenje uklju¢eno ili motor radi.

Opremu za ispitivanje drzite suhom, ¢istom i bez ulja, vode ili masnoce. Po potrebi ocistite vanjstinu opreme
blagim deterdZentom na Cistoj krpi.

Nemojte istovremeno voziti vozilo i upravljati ispitnom opremom. Bilo kakva distrakcija moZe uzrokovati
nesrecu.

Pogledajte servisni priru¢nik za vozilo koje se servisira i pridrzavajte se svih dijagnosti¢kih postupaka i mjera

opreza. Nepostivanje toga moZze rezultirati tjelesnim ozljedama ili oSte¢enjem ispitne opreme.

Kako biste izbjegli oStecenje ispitne opreme ili generiranje laznih podataka, provjerite je li akumulator vozila
potpuno napunjen i je li spoj s DLC-om vozila €ist i

siguran.

Ne stavljajte ispitnu opremu na razvodnik vozila. Jake elektromagnetske smetnje mogu o3tetiti opremu.



LASERSKO ZRACENJE

A

Nikada ne usmjeravajte lasersku zraku prema ljudima, posebno ne prema njihovom licu ili o¢ima.

LASER

2

Pojam laserska oprema odnosi se na uredaje, sustave ili ispitne postavke koji generiraju, prenose ili koriste

lasersko zracenje.

Klasa laserskog uredaja oznacava razinu potencijalne opasnosti povezane s njegovim dostupnim laserskim
zra€enjem. U slucaju laserske opreme klase 2, dostupno lasersko zracenje je u vidljivom spektralnom rasponu

(400 nm do 700 nm).

Oc¢ni kapci pruZaju dovoljnu zastitu od nenamjernog kratkotrajnog kontakta ociju s takvim laserskim zracenjem.
Laserski uredaji klase 2 stoga se mogu koristiti bez daljnjih mjera opreza ako korisnik definitivno nije duzan
namjerno gledati u laser dulje vrijeme (>0,25 s) ili opetovano gledati u laser ili izravno reflektirano lasersko

zracenje.

A UPOZORENJE
Uzimanije lijekova ili konzumacija alkohola usporit ¢e refleksno djelovanje o¢nih kapaka.
To predstavlja poseban rizik. NoSenje laserskih zastitnih naocala stupnja zastite R1 preporucuje se svima koji su

pod utjecajem lijekova.

Osobe koje nisu obucene za rad s laserskom opremom i o opasnostima laserskog zracenja, ne smiju ulaziti na

radna mjesta gdje se radi s laserskim zrakama ili uredajem koji emitira laser.

Sigurnosne mjere:
Operater mora postaviti upozorenje ,Upozorenje na lasersku zraku” u visini ociju i na vidljiv nacin na mjernoj
stanici.
Ne gledajte izravno u laserskiizvor.  Operater se

mora pridrzavati predvidene upotrebe.



INFRACRVENO ZRACENJE

Infracrveni uredaj unutra. Izbjegavajte izravno izlaganje o¢ima.
Vruca povrsina. Izbjegavajte izravan kontakt.
Sigurnosne mjere:

Operater mora postaviti upozorenje ,Upozorenje na infracrveno zracenje” u visini o€iju i
na vidljiv nacin na mjernoj stanici.
Ne gledajte izravno u izvor infracrvenog

zraCenja.  Operater se mora pridrzavati predvidene upotrebe proizvoda.

NOSITE ZASTITNE CIPELE

Moraju se nositi zaStitne cipele.

Prilikom obavljanja poslova s rizikom od ozljede stopala, potrebno je upozoriti na potrebu nosenja
zastitne obuce. Ozljede stopala mogu biti uzrokovane, na primjer, padom alata ili radnih predmeta,
zaglavljivanjem stopala, pojavom ¢avala ili metalnih strugotina u tabanima itd.

Sigurnosne mjere:

Operater mora postaviti obvezni znak ,Nosite zaStitne cipele” u visini ociju i na jasno vidljiv
nacin na mjernoj stanici.

Operateri bi uvijek trebali nositi preporucenu zastitnu obucu.
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NAMJERNO PRAZNA STRANICA



1 Koristenje ovog priruc¢nika

Ovaj priru¢nik sadrzi upute za koriStenje uredaja.

Neke ilustracije prikazane u ovom priru¢niku mogu sadrZavati module i dodatnu opremu koja nije
uklju€ena u vas sustav. Za dostupnost drugih modula i dodatnih alata ili pribora obratite se svom
prodajnom predstavniku.

1.1 Konvencije

Koriste se sljedece konvencije:

1.1.1 Podebljani tekst
Podebljani tekst koristi se za isticanje odabirljivih stavki poput gumba i opcija izbornika.
Primjer:

Dodirnite U redu.

1.1.2 Napomene i vazne poruke
1.1.2.1 Napomene

NAPOMENA pruZa korisne informacije kao $to su dodatna obja3njenja, savjeti i komentari .

Primjer:

@ BILJESKA

Nove baterije postizu puni kapacitet nakon otprilike 3 do 5 ciklusa punjenja i praznjenja.

1.1.2.2 Vazno

VAZNO oznaava situaciju koja, ako se ne izbjegne, moze ostetiti tablet ili vozilo.

Primjer:

@ vrino

Drzite kabel dalje od topline, ulja, oStrih rubova i pokretnih dijelova. OStecene kabele odmah zamijenite.




1.1.3 Hiperveze

Hiperveze su dostupne u elektroni¢kim dokumentima. Plavi kurziv oznacava hipervezu koju je
moguce odabrati; plavi podcrtani tekst oznacava vezu na web-mjesto ili vezu na adresu e-poste.

1.1.4 Ilustracije

Bududi da su ilustracije koriStene u ovom priru¢niku primjeri, stvarni zaslon za testiranje moZze se
razlikovati za svako vozilo koje se testira. Pratite naslove izbornika i upute na zaslonu kako biste
odabrali ispravnu opciju.

Ilustracije se temelje na zadanim postavkama u postavkama ADAS-a i poravnavaca, postavke mozZete
promijeniti prema svojim potrebama i stvarnim situacijama. Za promjenu zadanih postavki
pogledajte postavke Poravnavaca i ADAS-a za detalje.

Ilustracije stezaljki u ovom priru¢niku temelje se na koriStenju stezaljki za gume, a postupci koriStenja
stezaljki za gume za kalibraciju ilustrirani su u ovom priru¢niku.

1.1.5 Postupci
Ikona strelice oznacava postupak.
Primjer:
Za koriStenje kamere

1. Dodirnite gumb Kamera . Otvara se zaslon kamere.

2. Fokusirajte sliku koju Zelite snimiti u trazilu.

3. Dodirnite ikonu kamere na desnoj strani zaslona. TraZilo sada prikazuje
snimljenu sliku i automatski sprema snimljenu fotografiju.

4. Dodirnite sli¢icu u gornjem desnom kutu zaslona za pregled pohranjenih
slika.

5. Dodirnite gumb Natrag ili PoCetna za izlaz iz aplikacije kamere.



2

Opci uvod

Autel potpuno automatizirani ADAS sustav za kalibraciju i poravnanje kotaca IA1000 (u daljnjem tekstu ,IJAT000WA")

je potpuno automatizirani sustav za ADAS kalibraciju, naprednu dijagnostiku i poravnanje kotaca. Uz pomoc¢

IA1000WA, vozaci mogu odrZavati voznju u ravnoj liniji, unaprijed predvidjeti moguce opasnosti i tako dalje.

IA1000WA pruZza detaljne upute specifi¢ne za vozilo putem kompatibilnog dijagnostickog tableta, omogucujuci

tehni¢aru da izvodi u€inkovite i to¢ne kalibracije na vozilima.

2.1

Sigurnosne upute i mjere opreza
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2.2

. Provjerite napajanje, provjerite je li napon napajanja stabilan i ispravan

uzemljen.

Pazljivo postavite kabel tako da se ne zapetlja ili zapetlja.

. Kako biste smanjili rizik od strujnog udara, nemojte ga koristiti na kiSovitom ili mokrom tlu.

. Ne koristite niti pohranjujte uredaj na mjestima s puno dima, praSine i magle.

Kada se okvir za kalibraciju pomakne u Zeljeni poloZaj, trebali biste pritisnuti

noznu koc¢nicu kako biste sprijecili pomicanje okvira za kalibraciju.

. Izbjegavajte koristenje kalibracijskog okvira u uvjetima jakih vibracija i jakog vjetra, jer ¢e klimav kalibracijski

okvir dovesti do netoc¢nih rezultata mjerenja.

Procitajte i slijedite sva upozorenja i naljepnice s upozorenjima pri¢vrs¢ene na okvir za kalibraciju i ostale alate.

Nepravilna uporaba moZze uzrokovati ozljede i skratiti vijek trajanja okvira za kalibraciju.

. Molimo slijedite upute u ovom priru¢niku za koristenje kalibracijskog okvira i ostalih

alati.

Opis proizvoda

2.2.1

Kalibracijski okvir

Kalibracijski okvir IATO00WA je stabilno i pouzdano konstruiran. Ima opti¢ko postavljanje ciljeva, precizno

pozicioniranje mrtvog kuta pomoc¢u kamere i laserskog navodenja, ACC i AVM uzorka, kompenzaciju neravnog

poda te sveobuhvatnu validaciju i izvjeStavanje o ciljevima. Jednokoraéno robotsko vertikalno i horizontalno

postavljanje ciljeva LDW, putem fizi¢kih ciljeva ili dostupne 27-in¢ne digitalne ploce za ciljeve, znacajno smanjuje

vrijeme ru¢nog rada i postavljanja. Automatsko robotsko podeSavanje nagiba, rotacije, skretanja i finog

podeSavanja sprijeda prema natrag.



poboljsati to¢nost i smanijiti ljudske pogreske.

@) BILESKA

Prije podizanja ili sklapanja precke uklonite sve prepreke i pribor.

Ne postavljajte klizne ploce blizu preklopnog spoja prilikom preklapanja.

1z sigurnosnih razloga, nemojte podizati ili spustati precku kada su joj krakovi sklopljeni.

Okvir se moZze podi¢i do maksimalne visine od 9 stopa i 1 in. (109 in.). Provjerite da

vase radno mjesto ima dovoljno prostora kako biste izbjegli ostecenja.
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Slika 2-1 Kalibracijski okvir AUTEL-CSC1000

(@) BILESKA

Cista i ravna povrsina duljine 4 m/13,2 stope i $irine 5,33 m/10,92 stope

potreban je za postavljanje kalibracijskog okvira.

Za dovrsetak cijelog centriranja kotaca i kalibracije ADAS-a potrebno je podrucje duljine 10 mi Sirine 5m .

Tablica 2-1 Specifikacije okvira za kalibraciju

Artikal Opis
Model AUTEL-CSC1000
Nazivna snaga 360 W

Napajanje

100-264 V, 50/60 Hz

Kalibracijski okvir presavijen

Dimenzije

800 x 1000 x 1900 mm (31,50 x 39,37 x 74,80 inca)

(3*V*D)



Artikal 0p|s

Duljina rasklopljene pre¢ke 2700 mm (106,30 in)

Duljina precke u sklopljenom stanju 400 mm (15,75 inca)

Visina kalibracijskog okvira .
1670-2770 mm (65,75-109,06 inca)

Raspon

Raspon visine precke 300-2500 mm (11,18-98,43 inca)
Brojevi kamera 6

Jedan piksel kamere 3072*2048

Radna temperatura -10-50 °C (14-122 °F)

Temperatura skladistenja -20-60 °C (-4-140 °F)

Serija tableta MaxiSys Ultra (u daljnjem tekstu ,MaxiSys

Kompatibilni tablet
Ultra tableta”)

Tablica 2-2 Objasnjenja simbola na kalibracijskom okviru

Simbol Ime ObrazloZenje

}‘ . ) GORE Pritisnite ga za podizanje precke.

DOLJE Pritisnite ga za spustanje precke.

) ZAUSTAVLJANJE U NUZDI Pritisnite ga u slucaju nuzde.




Simbol Ime ObrazloZenje

% USB sucelje Za spajanje USB kabela.

Hnml HDMI sucelje Za spajanje HDMI kabela.

& Upozorenje na znak upozorenja na lasersku zraku.

OPREZ Znak upozorenja.

Infracrveni uredaj unutra.

Znak upozorenja.
Izbjegavajte izlaganje o¢ima.

Vruca povrsina. Izbjegavajte
Znak upozorenja.

kontakt.

Zastititi od vode Znak upozorenja.
Zastititi od sunceve svjetlosti Znak upozorenja.
TOCKA STISKA.

Pazite na ruke. .
5i S Znak upozorenja.
Drzite ruke Cistima

tijekom rada.

Ne gazite na niti stavljajte
teSke predmete na vrhu Znak upozorenja.
kalibracijskog okvira.




Simbol Ime ObrazloZenje
Eksplozivni znak Znak upozorenja.
Zapaljivi znak Znak upozorenja.
Znak "NE NAGINJATI" Znak upozorenja.

2.2.1.1 Mehanizam za sklapanje

Postoji mehanizam za sklapanje za proSirivanje ili sklapanje lijevog i desnog kraka precke.

Slika 2-2 Mehanizam za sklapanje

2.2.1.2 Kontrolne tipke

Dostupne su tri upravljacke tipke: tipka ZA HITNO ZAUSTAVLJANJE, tipka GORE i tipka DOLJE.
Tipka ZA HITNO ZAUSTAVLJANJE koristi se za zaustavljanje podizanja i spustanja precke u hitnim
slu€ajevima, tipka GORE koristi se za podizanje precke, dok se tipka DOLJE koristi za spuStanje
precke.



Slika 2-3 Upravljacke tipke
1. Gumb za hitno zaustavljanje
2. Tipka GORE
3. Tipka DOLJE

2.2.1.3 Nozne kocnice

Na straznjoj strani kalibracijskog okvira nalaze se dvije ko¢nice. Ako Zelite da kalibracijski okvir ostane miran,

pritisnite ko¢nice nogama.

c WS

Slika 2-4 Dvije nozne kocnice

2.2.1.4 Komplet kamere

Na precki su instalirane jedna srediSnja kamera, jedna desna kamera i jedna lijeva kamera. Komplet kamere je

bitan dio pri izvodenju funkcije kalibracije ADAS-a i funkcije poravnanja kotaca.



@) BIUESKA

Kada se gleda prema prednjoj strani kalibracijskog okvira, lijeva kamera je na lijevoj strani, a desna kamera je

na desnoj strani.

SrediSnja kamera

SrediSnja kamera se koristi za identifikaciju odredene mete.

Slika 2-5 SrediSnja kamera AUTEL-CSC0500/18
1. USB priklju¢ak
2. Prikljucak za napajanje
Desna kamera

Desna kamera, s tri kamere, koristi se za identifikaciju odredenog cilja.

———

Slika 2-6 Desna jedinica kamere AUTEL-CSC0500/18
1. USB priklju¢ak
2. Prikljucak za napajanje

Lijeva kamera

Lijeva kamera, s dvije kamere, koristi se za identifikaciju odredenog cilja.



Slika 2-7 Lijeva jedinica kamere AUTEL-CSC0500/18

1. USB prikljucak

2. Prikljucak za napajanje

2.2.1.5 Vanjski kabel za napajanje 12 V/24V

Vanjski kabel za napajanje od 12 V/24 V pri¢vrc¢en je na rucku. Ukljucite jedan kraj kabela u DC izlazni prikljucak
na kalibracijskom okviru; ukljucite ulazni kabel od 12 V u ulazni priklju¢ak za napajanje Autel tableta ili Autel NV
kalibratora kako bi se kalibracijski okvir napunio.

Ili ukljucite 24 V ulazni kabel u priklju¢ak za napajanje kutije za kalibraciju radara; okvir za kalibraciju takoder
moZe puniti kutiju za kalibraciju radara.

Slika 2-8 Vanjski kabel za napajanje 12 V/24 V
2.2.1.6 24" LCD monitor osjetljiv na dodir

Monitor moze automatski dijeliti zaslon s tabletom nakon 3to se uspostavi Wi-Fi veza izmedu kalibracijskog okvira
i tableta.
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Slika 2-9 24" LCD monitor osjetljiv na dodir

Za koriStenje zaslona osjetljivog na dodir

1. Uklonite zastitnu foliju oko zaslona osjetljivog na dodir.

2. Podesite monitor u odgovaraju¢i poloZaj za gledanje.

@ BILJESKA

Nakon uklanjanja pjenaste podloge i uklju¢ivanja kalibracijskog okvira, provjerite je li gumb za hitno zaustavljanje

slucajno pritisnut. Ako jest, okrenite gumb u smjeru kazaljke na satu da biste ga otpustili.

3. Uklonite zastitnu foliju s kabela.

4. Provjerite jesu li kabel za napajanje (1), HDMI kabel (2) i USB kabel (3) ¢vrsto spojeni na odgovarajuce

ulazne priklju¢ke na monitoru osjetljivom na dodir.

5. Zaslon osjetljiv na dodir sada je spreman za upotrebu.



Vet Tandeedmoode
3 Uvod u pribor

3.1 Standardni pribor

Tablica 3-1 Standardni pribor u verziji stezaljke za kotace (stezaljke za naplatke)

Ime Model Koli¢ina
AUTEL-CSC0500/19/LF
AUTEL-CSC0500/19/RF
Stezaljka za kotac¢ (naplatak AUTEL-CSC0500/19/LR 4 komn
Stezaljka)
AUTEL-CSC0500/19/RR
AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Cilj 4 kom
AUTEL-CSC0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR
Papucica kocnice
AUTEL-CSC0500/26 1 kom
Depresor
Volan AUTEL-CSC0500/27 < kom
Alat za drzanje i stajanje
Pomoc pri poravnanju AUTEL-C5C0500/08 1 kom
Sesterokutni L-klju¢ (5 mm)
N/A 1 kom
Za ugradnju pomagala za poravnavanje
Klin za kotace N/A 2 kom
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Tablica 3-2 Standardni pribor u verziji stezaljke za kotace (stezaljke za gume)

Ime Model Kolicina
AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSC0500/17/RF
Stezaljka za kotace (Quma AUTEL-CSC0500/17/LR 4 kom
Stezaljka)
AUTEL-CSC0500/17RR
AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Cilj 4 kom
AUTEL-CSC0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR
Papucica kocnice
AUTEL-CSC0500/26 1 kom
Depresor
Volan o AUTEL-CSC0500/27 1 kom
Alat za drzanje i stajanje
Pomoc pri poravnanju AUTEL-CSC0500/08 1 kom
Sesterokutni L-klju¢ (5 mm)
N/A 1 kom
Za ugradnju pomagala za poravnavanje
Klin za kotace N/A 2 kom

13



3.1.1.1 Stezaljka za kota¢ (stezaljka za naplatak)

Vertikalnim pri¢vrs¢ivanjem na kotac vozila, stezaljka za kotac (stezaljka za naplatak) AUTEL-CSC0500/19 koristi
se za drzanje odredene mete AUTEL-CSC0500/16, tako da je kamera mozZze identificirati.

Slika 3-1 Stezaljka za kota¢ (stezaljka za naplatak) AUTEL-CSC0500/19
1. Utor za fiksiraju¢u osovinu — za umetanje fiksirajuce osovine mete.
2. Vijak za zatezanje — za zatezanje umetnute osovine za pricvr¢ivanje mete.
3. Gumb za zaklju€avanje — za zatezanje stezaljke kotaca (stezaljke obruca) na kotacu.
4. Utori za papucice — prema promjeru kotaca, umetnite papucice u odgovarajuce utore za papucice.
5. Zapinjata — za pri¢vr3¢ivanje stezaljke kotaca (stezaljke obruca) na kotac.
3.1.1.2 Stezaljka za kotace (stezaljka za gume)

U kompletu se nalaze Cetiri stezaljke za kotace (stezaljke za gume), a svaka stezaljka za kotace (stezaljka za gume)
treba se ugraditi na odgovaraju¢u gumu. Za gume razli¢itih promjera, svaka stezaljka za kotace (stezaljka za

gume) ima tri stupnja prijenosa za podeSavanje. Primjenjivi promjeri guma za svaki stupanj prijenosa su sljedeci:

Prva brzina: 19-27 inca
Druga brzina: 24-32 inca

Treca brzina: 30-37 inca



Slika 3-2 Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17

1. Kontrolni gumb
2. Grupa
3. Utor za papucicu
4. Povucite ru¢ku
5. Rucka za podizanje
6. Rucka za zakljucavanje
7. Utor za pri¢vrscivanje osovine
8. Gumb za zakljucavanje

Za sastavljanje stezaljke za kotace (stezaljke za gume)

1. Drzite rucku za podizanje (5), pritisnite upravljacki gumb (1) na utoru za papucicu (3).

2. Umetnite odgovarajucu papucicu u utor za papucicu.

©

NAPOMENA Prvo obavezno ugradite papucicu s ru¢kom za povlacenje i ugradite je u utor papucice najblizi rucci

za podizanje, a zatim na isti nacin ugradite ostale dvije papucice.

3. Kada je papucica potpuno umetnuta u utor za papucicu, otpustite upravljacki gumb —

Palica je dobro postavljena.

4. Nakon $to su sve tri papucice dobro postavljene, moZete podesiti stupanj prijenosa prema promjeru
gume.

5. Pritisnite upravljacku tipku, povucite papice gore ili dolje za podeSavanje brzine.

6. Kada Cujete "klik", to znaci da je brzina podeSena

uspje3no. Zatim moZete otpustiti upravljacku tipku.
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NAPOMENA Nakon podeSavanja stupnja prijenosa, kada se ne prikazuje broj, mjenjac je u prvom stupnju
prijenosa i mozete samo povuci papice prema van; kada se prikazuje broj 2, mjenjac je u drugom stupnju
prijenosa; kada se prikazuje broj 3, mjenjac je u tre¢em stupnju prijenosa. Provjerite jesu li tri papice u istom
stupnju prijenosa. Sastavite preostale tri stezaljke za gume kao Sto je gore opisano.

Za instalaciju cilja

1. Nakon 3to je stezaljka za kotac (stezaljka za gumu) sastavljena, izvadite metu koja odgovara stezaljki za

gumu.
2. Drzite rucku za podizanje (5) i otpustite gumb za zaklju¢avanje (8).

3. Umetnite klin za pozicioniranje mete u odgovaraju¢u montaznu rupu tako da se meta moZe umetnuti u

utor osovine za fiksiranje (7).

4. Zategnite gumb za zaklju¢avanje nakon 3to je meta dobro umetnuta.

©

NAPOMENA Stezaljka kotaca (stezaljka za gumu) i meta trebaju biti uskladeni. Na primjer, lijeva straznja meta

treba biti postavljena na lijevu straznju stezaljku kotaca (stezaljku za gumu).

Za ugradnju stezaljke za kotac (stezaljke za gumu) na gumu

1. Prije postavljanja stezaljke za kotac (obveznice za gumu) na gumu, provjerite je li cilj dobro postavljen i
je li stupanj prijenosa podeSen prema promjeru gume.

2. Drzite rucku za podizanje (5) i podignite ru¢ku za povlacenje (4) kako biste postavili stezaljku kotaca
(stezaljku za gumu) na odgovaraju¢u gumu.

3. Nakon $to su sve papice ¢vrsto pri¢vrS¢ene za gumu, otpustite ru¢ku za povlacenje i
zakljucajte ru¢ku za zaklju€avanje (6).

4. Stezaljka za kotac (stezaljka za gumu) s metom je dobro postavljena.

3.1.1.3 Cilj

Postoje Cetiri cilja. Prednji ciljevi se umecu u stezaljke lijeve prednje kotaca i desne prednje kotace, a straznji
ciljevi se umecu u stezaljke lijeve straznje kotace i desne straznje kotace. Sva Cetiri cilja se koriste za precizno
ocitavanje parametara poravnanja kotaca.



Slika 3-3 Cilj AUTEL-CSC0500/16

Za ugradnju stezaljke kotaca (stezaljke naplatka) i cilja na kotac
1. Skinite poklopce s papucica stezaljke obruca.

2. Umetnite papucice u odgovarajuce utore za papucice prema veli€ini kotaca (odgovara kota¢ima

promjera izmedu 14" i 23").
3. Otpustite gumb za blokiranje (3) kako biste postavili stezaljku kotaca (stezaljku obruca) na kotac.

4. Podesite prema potrebi, a zatim zategnite gumb za zaklju€avanje kako biste sigurno postavili stezaljku

kotaca (stezaljku obruca) na kotac.

5. Otpustite vijak za zatezanje (2), umetnite osovinu za pri¢vr3¢ivanje mete u utor za osovinu za
pri¢vricivanje (1) s klinom za pozicioniranje mete umetnutim u odgovarajuci otvor za montazu.

Zategnite vijak za zatezanje nakon Sto je meta dobro postavljena.

Q)

NAPOMENA Stezaljka kotaca (stezaljka obruca) i meta trebaju biti uskladeni. Na primjer, lijeva straznja meta

treba biti postavljena na lijevu straznju stezaljku kotaca (stezaljku obruca).




3.1.1.4 Pritiskiva¢ papucice koc¢nice

Pomaze pri pritiskanju papucice ko¢nice.

Slika 3-4 PriguSiva¢ papucice ko¢nice AUTEL-CSC0500/26

1. Kuka
2. Sustav za brzo otpuStanje
3. Kontaktna potpora papucice ko¢nice
Za ugradnju pritiska papucice kocnice
1. Umetnite papucicu ko¢nice u kontaktnu potporu papucice ko¢nice.

2. Snazno pritisnite i podesite sustav za brzo otpustanje kako biste kuke zaglavili u sjedalu, ¢ime cete
blokirati papucicu ko¢nice.

3.1.1.5 Alat za stalak drzaca volana

Alat za drzac volana koristi se za fiksiranje poloZaja volana i poravnavanje vozila.

Slika 3-5 Alat za stalak drZaca volana AUTEL-CSC0500/27



1. Kuka

2. Gumb za zakljucavanje
3. Sustav za brzo otpustanje
Za ugradnju alata za postolje drZaca volana
1. Stavite alat za drZanje volana na sjedalo.
2. Otpustite gumb za zakljucavanje.

3. Podesite sustav za brzo otpustanje tako da kuke dodiruju volan, ¢ime se ogranitava rotacija
volana.

4. Zategnite gumb za zaklju¢avanje kako biste ga uévrstili.
3.1.1.6 Pomo¢ pri poravnanju

Pomocno sredstvo za poravnanje koristi se za mjerenje udaljenosti od kalibracijskog okvira do svakog
poloZaja karoserije vozila.

loooo!

Slika 3-6 Pomo¢ za poravnanje AUTEL-CSC0500/08
1. Meta za mjerenje udaljenosti
2. Gumb za zakljucavanje
Za ugradnju pomagala za poravnavanje

1. Pricvrstite bazu i Sipku vijkom i Sesterokutnim L-klju¢em (5 mm) prilikom prve upotrebe.

2. Otpustite gumb za zaklju€avanje, pri¢vrstite metu za mjerenje udaljenosti na Stap, a zatim

zategnite gumb za zakljucavanje.
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3.1.1.7 Klin za kotace

Klin za kotac se postavlja iza kotaca kako bi se sprijecilo kotrljanje vozila.

Slika 3-7 Klin za kotace

Za postavljanje klina za kotace

1. Parkirajte vozilo na ravnoj povrsini.
2. Utisnite klin za kotac u kotac kao 3to je prikazano kako biste sprijecili da se kotac

kotrljajudi se.

Wheel Chock

3. Nakon upotrebe spremite dalje.

3.2 Ostali potrebni pribor (nije u opremi)

3.2.1 Za poravnanje kotaca i kalibraciju ADAS-a

Tablica 3-3 Za poravnanje kotaca i kalibraciju ADAS-a

Ime Model

AUTEL-CSC0500/10
Kalibracijska Sipka (za stezaljku za gume)
AUTEL-CSC0500/12

MaxiSys Ultra tableta N/A
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3.2.1.1 Kalibracijska traka

Kalibracijska Sipka, s visokom precizno$¢u mjerenja, profesionalni je alat za poravnanje kotaca. Prilikom kalibracije

uredaja za poravnanje, provjere tocnosti ili kalibracije stezaljke kotaca, potrebna je kalibracijska Sipka.

Slika 3-8 Kalibracijska traka
Za ugradnju stezaljke kotaca (stezaljke naplatka) na kalibracijsku Sipku
1. Skinite poklopce s papucica stezaljke kotaca (stezaljke naplatka).
2. Umetnite zapinjace u odgovarajuce utore za zapinjace prema veli¢ini kalibracijske Sipke.

3. Otpustite gumb za zaklju€avanje stezaljke kotaca (stezaljke obruca) kako biste je postavili na
kalibracijska traka.

4. Podesite prema potrebi, a zatim zategnite gumb za zaklju¢avanje kako biste sigurno postavili stezaljku

kotaca (stezaljku obruca) na kalibracijsku Sipku.
Za ugradnju stezaljke za kotace (stezaljke za gume) na kalibracijsku letvu

1. Drzite rucku za podizanje i podignite rucku za povlacenje stezaljke za gumu kako biste postavili papucice
u utore na kalibracijskoj traci.

2. Kada je stezaljka kotaca (stezaljka za gumu) dobro postavljena na kalibracijsku Sipku, okrenite rucicu za
zaklju€avanje kako biste sigurno zakljucali stezaljku kotaca (stezaljku za gumu) na kalibracijsku Sipku.
3.2.1.2 MaxiSys Ultra tableta

IA1000WA se mora koristiti s MaxiSys Ultra tabletom, a funkciju poravnanja kotaca i kalibracije ADAS-a moZete

izvr3iti samo kada je IATO00WA spojen na MaxiSys Ultra tablet.
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Slika 3-9 MaxiSys Ultra tablet

Aktivacija softvera

Buduci da MaxiSys Ultra nema funkciju poravnanja kotaca, prije izvodenja funkcije poravnanja kotaca, prvo

morate aktivirati aplikaciju za poravnanje kotaca na tabletu nakon kupnje kartice za poravnanje kotaca i ADAS

kalibraciju s www.autel.com.

Za aktiviranje aplikacije za poravnanje kotaca i kalibraciju ADAS-a
1. Potvrdite da su dostupna aZuriranja na registriranom MaxiSys Ultra tabletu.
2. Odaberite Postavke na glavnom zaslonu tableta.
3. Dodirnite Postavke ADAS-a i poravnaca.

4. Odaberite okvir za kalibraciju koji trebate povezati, a zatim unesite validacijski kod s kartice za prijavu na

kalibraciju poravnanja kotaca i ADAS-a.
5. Preuzmite softver za kalibraciju poravnanja kotaca i ADAS-a.
Priklju¢ak kalibracijskog okvira

Za uspostavljanje komunikacije izmedu tableta i IAT000WA, tablet se mora povezati s kalibracijskim okvirom

spajanjem IA1000WA Wi-Fi mreZze.

@ BILJESKA

Prije spajanja kalibracijskog okvira, provjerite postavke drZzave/regije u Android sustavu tableta.

Za spajanje tableta s okvirom za kalibraciju

1. Nakon postavljanja monitora, ukljucite kabel za napajanje na dnu stupca u uti¢nicu, a zatim ukljucite

prekidac za napajanje kako biste ukljucili okvir za kalibraciju.

2. Ukljucite tablet. Odaberite Postavke na glavhom zaslonu tableta.

22



3. Dodirnite Postavke ADAS-a i poravnaca s lijeve strane zaslona.

4. Dodirnite Vezu kalibracijskog okvira s desne strane zaslona.

M Settings ADAS & Aligner Settings
:v?. ADAS 8 Aligner Settings
ﬂ Common Settings >
n OBFCM Upload
__t" Calibration Frame Connection Not Connected >
@ Vehicle List
:ﬂ’*\ Network Configuration >
@ EVDiag Box Settings
- (:‘) Update >
I‘ Battery Test B
8 Hand-held Inclinometer Update >
E Country/Region Code
{é— Maintenance & Service
m Laws and Regulations
m System Settings T Wheel Alignment Software Settings >

2

Slika 3-10 Spajanje IA1T000WA putem Wi-Fi mreZe 1

"} Alinnmant Drachank @aftiears Qattinae >

5. Pronadite Wi-Fi naziv kalibracijskog okvira i poveZite se.

6. Kada je tablet spojen na okvir za kalibraciju, status komunikacije
pie "Povezano".

h  Settings - Calibration Frame Connection Refresh

ADAS & Aligner Setlings
a DBFCM Upload ||

Vehicle List
Devices

EVDiag Box Settings

@ IAT000 Wi-Fi [ on @&

i] Battery Tast % ADAS-S518R0701025 Not Connected

Country/Reglon Code Sw ADAS-S518ROC01007 Nat Connected

m Laive mid Raguseiang . ADAS-S518ND401217 Not Connected
S ADAS-E518ROC01005 Not Connected

m Systern Settings

ﬂ About Tap to connect or disconnact

Slika 3-11 Spajanje IAT000WA putem Wi-Fi mreze 2
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Konfiguracija mreze

Nakon $to je tablet spojen na IA1000WA Wi-Fi, potrebno ga je spojiti na Wi-Fi mrezu s
pristupom internetu putem sljedecih postavki.

Za spajanje tableta na internet putem pristupa¢nog Wi-Fi-ja
1. Odaberite Postavke na glavhom zaslonu tableta.
2. Dodirnite Postavke ADAS-a i poravnaca s lijeve strane zaslona.

3. Dodirnite Konfiguracija mreZe (provijerite je li IAT000WA Wi-Fi spojen ili se nece
aktivirati).

4. Dodirnite padajuci gumb s desne strane okvira za prikaz naziva Wi-Fi mreZe da biste
odabrali svoju Wi-Fi mreZu, a zatim unesite lozinku za Wi-Fi.

5. Dodirnite PoveZi se nakon Sto odaberete naziv Wi-Fi mreZe i unesete lozinku.

™  Settings - Network Configuration

5 ADAS & Aligner Settings

el
o Connected WP TestPrig (connected)
T OBFCM Upload WiFi:
c o
@ Vehicle List e . -

P d:
E EVDiag Box Settings e i
© |

i‘ Battery Test
= [— —

Disconnect
Q Laws and Regulations

m System Settings
About

Slika 3-12 Spajanje na internet putem Wi-Fi mreze

6. Dodirnite gumb Natrag za povratak na prethodnu stranicu ili dodirnite gumb Pocetna za izlaz
iz zaslona postavki ADAS-a i poravnavaca.

Uspostavite komunikaciju s vozilom

Prije izvodenja centriranja kotaca i kalibracije ADAS-a, potrebno je uspostaviti ispravnu
komunikaciju izmedu vozila i MaxiSys Ultra tableta.

Za uspostavljanje pravilne komunikacije izmedu vozila i tableta

1. Spojite VCI uredaj na DLC vozila radi komunikacije i napajanja
izvor.
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2. Spojite VCI uredaj s tabletom putem Bluetooth uparivanja, Wi-Fi-ja ili USB-a
veza.

3. Kada su gore navedeni koraci dovrSeni, provjerite VCI navigacijski gumb u donjoj traci zaslona. Ako se u
donjem desnom kutu prikazuje zelena ikona BT, Wi-Fi ili USB, MaxiSys Ultra tablet je spreman za
izvodenje funkcije poravnanja kotaca i kalibracije ADAS-a.

3.2.2 Za kalibraciju ADAS-a

Tablica 3-4 Za kalibraciju ADAS-a

Ime Model

Reflektor AUTEL-CSC0602/01
Mini reflektor AUTEL-CSC0602/07
Kalibracijski stalak AUTEL-CSC0800
Komplet dodatne opreme I (za Japan i N/A

Juznokorejska vozila)

Komplet dodatne opreme II (za vozila

N/A
u Europi i SAD-u)
Ciljna ploca za napustanje trake N/A
Sustav upozorenja (LDW)
Kalibrator prednje kamere AUTEL-CSC0701/23
Plo¢a s uzorkom (za LDW sustav) N/A
Komplet za uzorke II (za AVM (oko N/A

Sustav za pracenje prikaza)
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Ime Model

Digitalna ciljna ploca AUTEL-CSCO050A-16

Kabel za istosmjerno napajanje N/A

Lijeva produzna Sipka AUTEL-CSCO50A/18_L
Desna produzna Sipka AUTEL-CSCO50A/18_R
Lijevi dvolinijski laser AUTEL-CSCO50A/15-L

Desni dvolinijski laser AUTEL-CSCO50A/15-R

MontaZna ploca AUTEL-CSC050A/17

3.2.2.1 Reflektor

Reflektor je potreban za pozicioniranje kalibracijskog okvira i kalibraciju radara.

Slika 3-13 Reflektor AUTEL-CSC0602/01

1. Laserski prolazni otvor
2. Reflektorska povrsina

3. Rucka
4. Gradijenter

5. Rucica mjenjaca — za razli¢ite stupnjeve prijenosa prema potrebi za razli¢ite kalibracije.

6. Kuka za pot
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3.2.2.2 Mini reflektor

Zajedno s laserom na kalibracijskom okviru, mini reflektor se koristi za pode3avanje
reflektora na kalibracijskom okviru paralelno s radarom.

Slika 3-14 Mini reflektor AUTEL-CSC0602/07
3.2.2.3 Kalibracijski stalak

Kalibracijski stalak koristi se za drzanje kutnog reflektora za kalibraciju radara.

3
&>

Slika 3-15 Stalak kalibratora AUTEL-CSC0800

1. Pri¢vrsni vijak — za zatezanje utora za montazu.

2. Utor za montaZzu — za montaZzu osovine za pricvr3¢ivanje kutnog reflektora ili drugog
alati za kalibraciju.

3. Ru¢ka
4. Ravnalo — za mjerenje visine.
5. Gradijenter

6. Vijci za horizontalno pode3avanje — za horizontalno podeSavanje poloZaja kliznog bloka
visina.

3.2.2.4 Komplet dodatne opreme I (za vozila iz Japana i Juzne Koreje)

Ploca za kalibraciju radara
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Pri¢vri¢ivanjem na kliznu plocu na kalibracijskom okviru, plo¢a za kalibraciju radara AUTEL-CSC0602/02 koristi se

za kalibraciju Continental radara.

Slika 3-16 Ploca za kalibraciju radara AUTEL-CSC0602/02
1. Povrsina ploce
2. Gradijenter
3. Ructka
4. Kuka za pot
5. Laserski prolazni otvor
Kutni reflektor

Pri¢vri¢ivanjem na kliznu plocu na kalibracijskom okviru, kutni reflektor AUTEL-CSC0802/01 koristi se za
kalibraciju milimetarskog radara.

Slika 3-17 Kutni reflektor AUTEL-CSC0802/01

N

. Trokutasta ploca za prijem signala
2. 7# Suha baterija
3. Kutija za baterije

4. Pri¢vr¢ivanje osovine
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5. Prekidac za napajanje
Ciljna plo¢a ACC-a

ACC Target plo€a AUTEL-CSC0802/03 koristi se za kalibraciju adaptivnog tempomata na vozilima Nissan i Infiniti.

1

Slika 3-18 ACC ciljna plo¢a AUTEL-CSC0802/03

Kalibracijski stalak

ManxiSys ADAS kalibracijski stalak Autel-CSC0802 koristi se za kalibraciju radara na vozilima Nissan i Infiniti.

Slika 3-19 Stalak za kalibraciju Autel-CSC0802
3.2.2.5 Komplet dodatne opreme II (za vozila za Europu i SAD)
NV kalibrator (Volkswagenova i GM vozila)
Pri¢vr3¢ivanjem na kliznu plo€u na precki kalibracijskog okvira, NV kalibrator
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AUTEL-CSC0603/01 se koristi za kalibraciju sustava no¢nog vida za Volkswagen i GM
vozila.

Slika 3-20 NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01

1. Gradijenter

2. LED lampica napajanja (crvena)

3. LED lampica napajanja (zelena)

4. Laserski prolazni otvor

5. Rucka

6. Radni prekidac
7. Prekidac za napajanje

8. Uti¢nica osiguraca

9. Ulazni priklju¢ak za istosmjerno napajanje

10. Kuka za pot
NV kalibrator (Benz)

NV kalibrator AUTEL-CSC0803/01 koristi se za kalibraciju sustava no¢nog vida Benz vozila.
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Slika 3-21 NV kalibrator (Benz) AUTEL-CSC0803/01
1. Prekidac za napajanje
2. Uti¢nica osiguraca
3. Ulazni priklju¢ak za istosmjerno napajanje
4. Vijci za horizontalno podesavanje
5. Gradijenter
Kutija za kalibraciju radara

Pric¢vrsc¢ivanjem na kliznu plocu na precki kalibracijskog okvira, kutija za kalibraciju radara CSC0605/01 koristi se

za kalibraciju sustava za detekciju mrtvog kuta Volkswagen vozila.

i
Th

~ L

Slika 3-22 Kutija za kalibraciju radara AUTEL-CSC0605/01
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1. LED lampica napajanja (zelena)

2. LED lampica napajanja (crvena)

3. Gradijenter

4. Ulazni priklju¢ak za istosmjerno napajanje
5. Uti¢nica za osigurac

6. Prekidac za napajanje

7. Kuka za pot

Ploca za kalibraciju radara

Slika 3-23 Ploc¢a za kalibraciju radara AUTEL-CSC0602/08

1. Rucka

2. Gradijenter

3. Vjezba

4. Kopca za ugradnju

5. Laserska rupa
Ciljna ploca

Zajedno s uzorkom AUTEL-CSC0806/01, ciljna plo¢a AUTEL-CSC0804/01 koristi se za kalibraciju sustava Around

View Monitoringa Volkswagen vozila.
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Slika 3-24 Ciljna plota AUTEL-CSC0804/01
3.2.2.6 Ciljna ploca i kalibrator (za kalibraciju LDW sustava)
Target Board AUTEL-CSC0601/08-L

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/08-L, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na Honda vozilima.

Slika 3-25 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/08-L
Target Board AUTEL-CSC0601/08-R

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/08-R, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na Honda vozilima.

Slika 3-26 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/08-R



Target Board AUTEL-CSC0601/05

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/05, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na Honda vozilima.

Slika 3-27 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/05

Target Board AUTEL-CSC0601/11

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/11, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na vozilima Toyota i Lexus
M.

Slika 3-28 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/11

Target Board AUTEL-CSC0601/15

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/15, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na Toyota vozilima (2).

Slika 3-29 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/15

Target Board AUTEL-CSC0601/09

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/09, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na vozilima Hyundai i KIA.



_I_

Slika 3-30 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/09

Target Board AUTEL-CSC0601/02

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/02, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na vozilima Mercedes Benz.

o + ©

Slika 3-31 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/02
Target Board AUTEL-CSC0601/19

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/19, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na
Benz vozilima (2).

© + ©o

Slika 3-32 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/19
Target Board AUTEL-CSC0601/03-L

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/03-L, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na
vozilima Nissan (1).
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Slika 3-33 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/03-L

Target Board AUTEL-CSC0601/03-R

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/03-R, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake
na vozilima Nissan (1).

Slika 3-34 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/03-R
Target Board AUTEL-CSC0601/04-L

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/04-L, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na

Nissan vozilima (3).

Slika 3-35 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/04-L

Target Board AUTEL-CSC0601/04-R

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/04-R, za kalibraciju sustava upozorenja o napusStanju trake
na Nissan vozilima (3).



-

Slika 3-36 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/04-R
Target Board AUTEL-CSC0601/06-L

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/06-L, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na
vozilima Nissan i Infiniti (2).

Slika 3-37 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/06-L

Target Board AUTEL-CSC0601/06-R

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/06-R, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake
na vozilima Nissan i Infiniti (2).

“y

Slika 3-38 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/06-R
Target Board AUTEL-CSC0601/12

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/12, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na
Mazda vozilima (1).
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Slika 3-39 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/12
Target Board AUTEL-CSC0601/13-L

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/13-L, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na
Mazda vozilima (2).

Slika 3-40 Target plo¢a AUTEL-CSC0601/13-L
Target Board AUTEL-CSC0601/13-R

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/13-R, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na
Mazda vozilima (2).

Slika 3-41 Target plo¢a AUTEL-CSC0601/13-R

Target Board AUTEL-CSC0601/22-L

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/22-L, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na Mitsubishi vozilima.
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Slika 3-42 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/22-L

Target Board AUTEL-CSC0601/22-R

Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/22-R, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na Mitsubishi vozilima.

Slika 3-43 Ciljna plo¢a AUTEL-CSC0601/22-R

Kalibrator prednje kamere

Kalibrator prednje kamere AUTEL-CSC0701/23, za kalibraciju sustava upozorenja na napustanje trake na vozilima
Hyundai i KIA.

Slika 3-44 Kalibrator prednje kamere AUTEL- CSC0701/23

3.2.2.7 Ploca s uzorkom (za kalibraciju LDW sustava)

Ploc¢a s uzorcima AUTEL-CSC0601/07
Ploca s uzorkom AUTEL-CSC0601/07, za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake
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Vozila Hyundai i KIA (1). DrZaci za mete koji se koriste za pri¢vri¢ivanje ploce.

Slika 3-45 Ploc¢a s uzorkom AUTEL-CSC0601/07
Plo¢a s uzorcima AUTEL-CSC0601/01

Plo¢a s uzorkom AUTEL-CSC0601/01, koristi se za kalibraciju sustava pomoci za zadrZavanje u voznoj traci (LKA)

na vozilima Volkswagen i Porsche (1). Drzaci ciljne ploce koriste se za pri¢vri¢ivanje ploce.

Slika 3-46 Ploc¢a s uzorcima AUTEL-CSC0601/01
Plo¢a s uzorkom AUTEL-CSC0601/14-01

Ploca s uzorkom AUTEL-CSC0601/14-01, koristi se za kalibraciju LKA sustava na vozilima
Subaru. Drzadi ciljne ploce koriste se za pric¢vrs¢ivanje ploce.
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Slika 3-47 Ploca s uzorkom AUTEL-CSC0601/14-01

3.2.2.8 Komplet uzoraka II (za kalibraciju AVM sustava)
Uzorak AUTEL-CSC0806/01

Uzorak AUTEL-CSC0806/01, koristi se za kalibraciju sustava za nadzor okoline na
Volkswagen vozilima.

Slika 3-48 Uzorak AUTEL-CSC0806/01
Uzorak AUTEL-CSC1004/02

Uzorak AUTEL-CSC1004/02, koristi se za kalibraciju sustava za nadzor okoline na
odredenim Honda vozilima (1).

Slika 3-49 Uzorak AUTEL-CSC1004/02
Uzorak AUTEL-CSC1004/03

Uzorak AUTEL-CSC1004/03, koristi se za kalibraciju sustava za nadzor okoline na
odredenim Honda vozilima (2).
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Slika 3-50 Uzorak AUTEL-CSC1004/03
Uzorak AUTEL-CSC1004/01

Uzorak AUTEL-CSC1004/01, koristi se za kalibraciju sustava za nadzor okoline na
Volkswagen vozilima (2).

I [
e

Slika 3-51 Uzorak AUTEL-CSC1004/01
Uzorak AUTEL-CSC1004/05

Uzorak AUTEL-CSC1004/05, koristi se za kalibraciju sustava za nadzor okoline na Fordovim vozilima.

Slika 3-52 Uzorak AUTEL-CSC1004/05
Uzorak AUTEL-CSC1004/06

Uzorak AUTEL-CSC1004/06, koristi se za kalibraciju sustava za nadzor okoline na Cadillac vozilima.

Slika 3-53 Uzorak AUTEL-CSC1004/06
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Uzorak AUTEL-CSC1004/07

Uzorak AUTEL-CSC1004/07, koristi se za kalibraciju sustava za nadzor okoline na Porsche vozilima.

Slika 3-54 Uzorak AUTEL-CSC1004/07
Uzorak AUTEL-CSC1004/08

Uzorak AUTEL-CSC1004/08, koristi se za kalibraciju sustava Around View Monitoring na PSA vozilima.

g
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Slika 3-55 Uzorak AUTEL-CSC1004/08

Uzorak AUTEL-CSC1006/03

Uzorak AUTEL-CSC1006/03, koristi se za kalibraciju sustava za nadzor okoline na Nissan vozilima u podru¢jima

-

Slika 3-56 Uzorak AUTEL-CSC1006/03
Uzorak AUTEL-CSC1006/04

Uzorak AUTEL-CSC1006/04, koristi se za kalibraciju sustava za nadzor okoline na Nissan vozilima u Kini.
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Slika 3-57 Uzorak AUTEL-CSC1006/04

Uzorak AUTEL-CSC1006/01

Uzorak AUTEL-CSC1006/01, koristi se za sustav upozorenja na sudar straga na Benz vozilima.

4====,=

Slika 3-58 Uzorak AUTEL-CSC1006/01

3.2.2.9 Digitalna ciljna ploca

Digitalna ciljna plo¢a AUTEL-CSCO50A-16 koristi se za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake.

Slika 3-59 Digitalni ciljni panel AUTEL-CSCO50A-16

3.2.2.10 Kabel za istosmjerno napajanje

DC kabel za napajanje koristi se za napajanje digitalne ciljne ploce spajanjem na kliznu plo¢u
na kalibracijskom okviru IA1000.

Slika 3-60 Kabel za istosmjerno napajanje

3.2.2.11 ProduZzna Sipka

Lijeva produzna Sipka AUTEL-CSCO50A/18_L

Lijeva produzna Sipka AUTEL-CSC050A/18_L, kada je ugradena na lijevu kliznu plo¢u (okrenuta
prema prednjoj strani kalibracijskog okvira), koristi se zajedno s lijevim dvolinijskim laserom
za pozicioniranje.
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Slika 3-61 Lijeva produZzna Sipka AUTEL-CSCO50A/18_L
Desna produzna Sipka AUTEL-CSCO50A/18_R

Desna produzna Sipka AUTEL-CSCO50A/18_R, kada je instalirana na desnu kliznu plo¢u (okrenuta prema

prednjoj strani kalibracijskog okvira), koristi se zajedno s desnim dvolinijskim laserom za pozicioniranje.

Slika 3-62 Desna produzna Sipka AUTEL-CSCO50A/18_R
1. Gumb za pricvri¢ivanje
2. Magnetski utor za montazu

3. Prostor za pozicioniranje

3.2.2.12 Dvolinijski laser

Lijevi dvolinijski laser AUTEL-CSCO50A/15-L

Lijevi dvolinijski laser AUTEL-CSCO50A/15-L koristi se za kalibraciju sustava za nadzor okoline postavljanjem na

lijevu produznu Sipku ili lijevu kliznu plo€u (okrenutu prema prednjoj strani kalibracijskog okvira).
Desni dvolinijski laser AUTEL-CSCO50A/15-R

Desni dvolinijski laser AUTEL-CSCO50A/15-R koristi se za kalibraciju sustava za nadzor okoline postavljanjem na

desni produzni Stap ili desnu kliznu plo¢u (okrenutu prema prednjoj strani kalibracijskog okvira).
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Slika 3-63 Desni dvolinijski laser AUTEL-CSCO50A/15-L/R

. Prekida¢ za napajanje

2. Zastitni poklopac za laser

w

. Povrsina za montazu

4. Sigurnosni remen

wv

. Gumb za aktivaciju lasera

[<2]

. Indikatorska svjetla

~

USB prikljucak tipa C

3.2.2.13 Montazna ploca

Montazna plo¢a AUTEL-CSCO50A/17 koristi se za kalibraciju sustava upozorenja o napustanju trake na vozilima

Subaru.

Slika 3-64 MontaZna plo¢a AUTEL-CSCO50A/17
1. Magnetski utor za montazu
2. Sigurnosni remen

3. Utor za montazu
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4 Funkcija poravnanja kotaca

Cetiri kota¢a vozila, mehanizam upravljanja te prednja i straZnja osovina trebaju imati odredeni relativni
poloZzaj. Taj relativni poloZaj je standardna vrijednost koju je utvrdio proizvodac. Medutim, relativni poloZaj

se moZe promijeniti nakon ponovne ugradnje povezanih komponenti ili voZnje vozila odredeno vrijeme.
Postupak pode3avanja i vracanja u taj poloZaj naziva se centriranje kotaca. Nakon centriranja kotaca, vozilo
se moZe voziti 5to je vise moguce u ravnoj liniji, povecava se lakoca upravljanja, smanjuje se dodatno trosenje
guma i potrodnja energije. Stoga je potrebno izvrsiti centriranje kotaca prije voZnje.

U ovom poglavlju predstavit ¢emo tehnicke specifikacije, mjere opreza pri uporabi, funkcijske tipke, pripreme
za centriranje kotaca i postupke centriranja kotaca itd.

4.1 Tehnicke specifikacije

Tehnicke specifikacije prikazane su u donjoj tablici.

Tablica 4-1 Tehnicke specifikacije

Artikal Opis

Preporuceni radni

Udaljenost 2667 mm (105 inca)

Podrzani razmak osovina 2032-5588 mm (80-220 in)

Podrzani kotac

Udaljenost 1270-2490 mm (50-98,03 inca)

PodrZani promjer naplatka L
279-609 mm (11-24 inca)

(Koristite stezaljku za obruc)

Podrzani promjer gume s
482,6-939,8 mm (19-37 inca)

(Koristite stezaljku za gume)

Raspon visine precke 300-2500 mm (11,18-98,43 inca)
Frekvencija mjerenja (tip.) 9 putals
Brzina podizanja pretke 50 mm/s
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Artikal Opis
Radna temperatura -10-50 °C (14 °F-122 °F)
Temperatura skladiStenja -20-60 °C (-4 °F-140 °F)

4.2 Mjere opreza pri uporabi

1. Kada je vozilo na dizalici, provjerite je li prednji kota¢ u sredini
volan.

2. Nakon Sto se vozilo diZe na dizalicu, klinove za kotace treba postaviti na predniji i straznji dio
dva straznja kotaca kako bi se sprijecilo okretanje vozila.

3. Budite oprezni pri podizanju vozila. Slijedite sigurne postupke za podizanje
vozila.

4. Kada se vozilo podigne na potrebnu visinu, vozilo se moze pokrenuti tek nakon
osiguranje je na snazi i sigurnost je zajamcena.

5. Strogo je zabranjeno rukovanje dizalom dok netko radi.
6. Provjerite jesu li objektiv i meta kamere Cisti.

7. Kada su potrebne stezaljke za kotacCe, provjerite jesu li papice na svakoj stezaljki za kotace u

isti zupcanik.
8. Strogo slijedite softverske postupke i upute za rad.

4.3 Funkcijski zasloni i tipke

Sve aplikacije u MaxiSys Ultra tabletu upravljaju se putem izbornika. Nakon $to je izvrSen odabir,
Prikazat ¢e se odgovarajudi zaslon. Svaki odabir suZava fokus i vodi do Zeljenog.

Funkcijske tipke na svakom zaslonu mogu vas korak po korak voditi kroz postupke poravnanja
kotaca.

4.3.1 Funkcijski zasloni

Cijeli postupak poravnanja kota¢a u osnovi je dovrSen na sljede¢em zaslonu.
Slijedite upute na zaslonu kako biste dovrsili postupke poravnanja kota¢a na navigacijskoj traci
jedan po jedan.
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Slika 4-1 Zaslon postupaka poravnanja cijelog kotaca

4.3.2 Funkcijske tipke

U ovom odjeljku predstavit ¢emo neke Cesto koriStene funkcijske tipke (ne sve funkcijske tipke) na tabletu prilikom

izvodenja poravnanja kotaca.

Tablica 4-2 Funkcijske tipke

Gumb Ime Opis

Next Sljedeci Dodirnite za nastavak.

Tablet ¢e se pojaviti na zaslonu za

bod ‘
3 Compensation

Kompenzacija kompenzaciju nakon zavrsetka pripremnih
radova.
=3 Izvrsite funkciju mjerenja kuta
{p Caster/SA Caster/SAI zvrsite funkciju mjerenja ku
nagiba/SAL
== Measured N Dodirnite za spremanje izmjerenog
== Result Izmjereni rezultat

rezultata prije poravnanja kotaca.

& Alignment Voditi vas kroz postupak
N Guide Vodi¢ za poravnanje o B
centriranja kotaca.
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Gumb Ime Opis
PrikaZite izvjeS¢e o remontu nakon
Overhaul Report Izvjesce o remontu o y .
centriranja kotaca.
Save Report Spremi izvjeSce Dodirnite za spremanje kao izvjes¢a.
i Dodirnite za izlaz iz postupaka
[‘ Exit Alignment Izlazno poravnanje ) B postup
. poravnanja kotaca.

4.4 Prije centriranja kotaca

4.4.1 Pripremni radovi

Prije izvodenja centriranja kotaca, provjerite i pripremite:

1. Tablet je povezan s IAT000WA Wi-Fi mreZzom i mreZom s pristupom internetu. Vidi

Detalje pogledajte u odjeljku Spajanje kalibracijskog okvira i konfiguracija mreze .

2. Paljenje je isklju¢eno, a IATOOOWA je spojen na punjac kako bi se izbjegao gubitak snage baterije, jer
cijeli postupak centriranja kotaca mozZe potrajati dugo.

3. Pripremite sljedece alate:
Stezaljke za kotace (stezaljke za naplatke), stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete
Za ugradnju stezaljki za kotace (stezaljki za obrug) i ciljeva na kotace, pogledajte Target.

Za ugradnju stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i ciljeva na gume, pogledajte Stezaljka za kotace

(Stezaljka za gume).

©

NAPOMENA Ovdje za ilustraciju odabiremo stezaljke za kotace (stezaljke za gume).

1) Okretna ploca
2) Alat za drZac¢ volana i pritiskiva¢ papucice koc¢nice
3) Klin za kotace

4) Ravnina volana
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4.4.2 Komunikacija i odabir vozila

Dodirnite Poravnanje kotaca na glavnom zaslonu MaxiSys Ultra tableta, dostupne su dvije
opcije: Poravnanje kotaca i Napredno poravnanje kotaca.

i
Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment

Perform the wheel alignment, steering

ERESTRYD 3037 SN SN M L angle reset and ADAS calibration.

Do not remind again, directly go to Whee! Alignment

Slika 4-2 Ulazni zaslon funkcije poravnanja kotaca

1) Kada dodirnete Poravnanje kotaca, tablet ¢e vas voditi samo kroz funkciju poravnanja
kotaca.

2) Kada dodirnete Napredno poravnanje kotaca, tablet ¢e vas voditi kroz postupak
poravnanja kotaca, resetiranje kuta upravljanja i funkciju kalibracije ADAS-a.

4.4.2.1 Poravnanje kotaca

1. Ako odaberete Poravnanje kotaca, zaslon je sljedeci:

'] m Al Favceies | Moy Amerca  Ewope | Ass Chine Q

Test GM Chevrolet
Ford Chrysler DODGE RAM JEEP
Tesla Volk Brazil M des-Benz LD Maserati Sasb

Slika 4-3 Zaslon za odabir vozila (poravnanje kotaca)
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2. Uspostavljanje ispravne komunikacije izmedu vozila i tableta povezivanjem
VCI uredaj na DLC vozila.

3. Odaberite i dodirnite proizvodaca svog vozila medu gumbima proizvodaca vozila. Zatim slijedite upute na
zaslonu za odabir podataka o konfiguraciji svog vozila jedan po jedan.

Configuration information

Moded Polestar 1

Yo 2020-2071 >

Specs  Start  ESC

Slika 4-4 Odaberite zaslon za konfiguraciju 1 (Poravnanje kotaca)

4. Nakon 3to su podaci o konfiguraciji dovr3eni, dodirnite gumb Specifikacije za provjeru i uredivanje specifikacija
poravnanja. Pogledajte Parametri poravnanja kotaca.

5. Ako su parametri vezani uz poravnanje kotaca ispravni, dodirnite Start i slijedite upute na zaslonu korak po
korak za nastavak, a zatim udite u zaslon s postupcima poravnanja cijelog kotaca. Pogledajte sliku 4-1
Zaslon s postupcima poravnanja cijelog kotaca.

4.4.2.2 Parametri poravnanja kotaca

Nakon odabira informacija o konfiguraciji vozila, u odjeljku funkcijskih tipki dostupan je gumb Specifikacije .
Ovaj se gumb koristi za prilagodbu parametara poravnanja kotaca, a prikladan je za vozila ¢iji se parametri

razlikuju od onih u originalnoj tvornici nakon modifikacije 3asije.

1. Dodirnite gumb Specifikacije , moZete provjeriti sve parametre poravnanja kotaca.



—

Total toe et 205 015
Lefi toe oros 002 010"
Right 108 o4 002 10
Left camber 105 023 1'47
Right cambes 1'08' 0 147
Cross cambar oo’ 04y 04y
Lefi caster 543 507 6y
Right caster 543 507 MY
path Pal 1/ Detault specifications

"

v Unit

Slika 4-5 Zaslon sa specifikacijama poravnanja

2. Ako je potrebno urediti bilo koje parametre, dodirnite gumb Uredi na funkciji
odjeljak s gumbima.

Front specifications Rear spacifications

A5 nt Adjicatrmerit

Total toe oo7 [ g V4 "z - -

Total toe {raised) - - - - -

Left oe 0'oa 006 0o - -
Right toe 04 006 000

Cross toe

Left camber 1708 oraz Ly

Right camber 1"05' oraz 04z

Cross camber 0o orar 0z - -
paihy Polestar 17 2020-2021 / Delault specifications

Slika 4-6 Zaslon za uredivanje specifikacija poravnanja

3. Dodirnite i izbriSite parametre koje je potrebno urediti te unesite ispravne
parametre. Zatim dodirnite Spremi ili Spremi kao za ulazak na zaslon Spremi specifikacije.
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Save Specifications

Title

Annotstion

Slika 4-7 Zaslon Spremanije specifikacija 1

4. Unesite model vozila i napomenu za specifikacije kako biste ih bolje mogli razlikovati i
pronaci.

5. Nakon unosa modela vozila i napomena za parametre, dodirnite U redu za spremanje
parametri.

Slika 4-8 Zaslon za spremanje specifikacija 2

6. Nakon uredivanja i spremanja svih parametara, tablet ¢e se vratiti na zaslon Parametri
poravnanja kotaca, zatim dodirnite tipku ESC, spremljeni parametri za vozilo bit ¢e
odabrani na zaslonu s informacijama o konfiguraciji.
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Configuration Information Specifications X
Modet Polestar2 | | Q
Yeat 2021 Default spacifications
Equipment Dynamic =, Test Spec
™
e Specs Start ESC

Slika 4-9 Odaberite zaslon za konfiguraciju 2 (Poravnanje kotaca)

7. Zatim dodirnite Start i slijedite upute na zaslonu korak po korak za nastavak te kona¢no udite u zaslon s

postupcima poravnanja cijelog kotaca. Pogledajte sliku 4-1 Zaslon s postupcima poravnanja cijelog kotaca.

4.4.2.3 Napredno centriranje kotaca

1. Ako odaberete Napredno poravnanje kotaca, zaslon je sljedeci (isti kao zaslon u aplikaciji Dijagnostika):

|

B

2|

!

N

000
i

History  America

EOBD Rolls-Royce

BMW
Fiat Alfa Lancia Mercedes-Benz

Mercedes-Benz LD Smart Porsche FordEU Maserati

Slika 4-10 Zaslon za odabir vozila (Napredno centriranje kotaca)

2. Uspostavljanje ispravne komunikacije izmedu vozila i tableta povezivanjem
VCI uredaj na DLC vozila.
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3. Dodirnite gumb VID za povezivanje vaseg vozila automatskim otkrivanjem VIN-a, ru¢nim unosom VIN-
a ili skeniranjem VIN-a/registracijske dozvole. Ili moZete dodirnuti proizvodaca vaseg vozila medu

gumbima proizvodaca vozila i na kraju otvoriti sljedeci zaslon (zaslon se moZze razlikovati ovisno o
vozilu, pogledajte stvarni zaslon na vasem tabletu).

(7 - Yashisbinbad Automatic selection

o Manual selection 3 m

OK ESC

Slika 4-11 Zaslon za preuzimanje VIN-a (napredno poravnanje kotaca)

4, Ovdje odabiremo Automatski odabir kao ilustraciju, dodirnemo Citaj za prikupljanje VIN podataka.

Nakon 3to je VIN pribavljen, dodirnemo U redu za potvrdu podataka o vozilu.
Zatim dodirnite U redu za ulazak u glavni zaslon funkcija, odaberite Poravnanje kotaca u navigacijskoj

traci. Nakon toga, odaberite situacije koje zahtijevaju poravnanje kotaca u desnom dijelu zaslona.

Wheel Alignment

R Auto scan
Perform the wheel alignment after following siuations ocour: %
XB Control unit
* wheel alignment being performed as routine maintenance V]
¥ Whest Aligriment
* Stearing and/or suspension components have besn serviced V]
") ADAS callbration
* Abnormal tire wear or new tires installed V]
B3 Hol functions T
M . v
o PG Vehice palls to ane side, snd/or steering wheed is not centered
"J Custornization
+ Wheel alignment recommended/required prior to ADAS calibration V]
=% Retrofit
Not selectable o Not selecked, changeabl
prombenzmi saectod, crangsania
nsructions: e oK Cancel

 Selocted vot changestie [ Selected changestle
Slika 4-12 Zaslon za poravnanje kotaca (Napredno poravnanje kotaca)

5. Dodirnite U redu nakon Sto odaberete situacije kako biste dovrsili konfiguracijske podatke.
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AR Auto scan Configuration Information

87/RS7 1

XE3 Control unt ot Audh A7/S7/RST 201>

1201

3 el alignment Your 2011-2017
- ir

W) ADAS callbeation || SUaPension Air Suspension

28 venicleprcfle g O Heavy Duty Suspension (1BS)

J
| Driving Positon LHD >

Specs  Start | ESC

Slika 4-13 Potpune informacije o konfiguraciji (Napredno poravnanje kotaca)

6. Nakon Sto su podaci o konfiguraciji dovr3eni, dodirnite gumb Specifikacije za provjeru i uredivanje
parametara poravnanja kotaca. Pogledajte Parametri poravnanja kotaca.

7. Dodirnite Pocetak nakon provjere i uredivanja parametara poravnanja kotaca. Zatim slijedite upute na
zaslonu korak po korak za nastavak i kona¢no udite u zaslon s postupcima poravnanja cijelog kotaca.
Pogledaijte sliku 4-1 Zaslon s postupcima poravnanja cijelog kotaca.

4.5 Postupci poravnanja kotaca

4.5.1 Pregled vozila

1. Prije izvodenja centriranja kotaca, prvo treba provjeriti stanje i dubinu gaznog sloja gume, jer ¢e
abnormalnosti gume utjecati na rezultate ispitivanja centriranja kotaca.

2. Prije izvodenja centriranja kotaca, potrebno je provjeriti i tlak u gumama te ga prilagoditi standardnoj
vrijednosti za vozilo. To je zato $to ¢e odstupanje tlaka utjecati na rezultate ispitivanja centriranja
kotaca.

3. Komponente 3asije mogu se pregledati prema vrsti kvara ili ranjivosti.

© vrino

Prije izvodenja postupaka centriranja kotaca, provjerite postavke u Postavkama

- Postavke ADAS-a i sustava za poravnanje kotaca - Postavke softvera za poravnanje kotaca, postavke
mozZete promijeniti prema svojim potrebama i stvarnoj situaciji. Cijeli postupci poravnanja kotaca u ovom
priru¢niku temelje se na zadanim postavkama u postavkama ADAS-a i sustava za poravnanje kotaca.




4.5.1.1 Pregled gaznog sloja
a) Stupac Stanje gaznog sloja (dopustena primjedba)

Prema stanju Cetiriju guma, dodirnite podrucje opisa statusa gaznog sloja kako biste dodali ili

uredili svaki status gaznog sloja vozila. Stanje gaznog sloja uklju¢uje Normalno, Vanjsko

istroSenost, Unutarnje istroSenost, Obostrano istroSenost, Pernati rub, Tockasto istroSenost,
Starenje, Drobljenje, Prekomjerno istroSenost, Izbocenje, IstroSenost/Probusenje, Razliiti gazni
sloj/marka na jednoj osovini, Starenje ventila gume, OStecenje naplatka i Neodobrena guma.
Napomene se mogu dodati kada je guma abnormalna. Nakon 3to odaberete stanja gaznog sloja

svih guma, dodirnite U redu. Zatim provijerite boju Cetiriju guma na zaslonu. Ako je boja gume

crvena ili Zuta, zamijenite ili popravite gumu prema specifi¢noj situaciji prije nego Sto dodirnete Dalje.

b) Dodajte stupac s fotografijama

Kako biste bolje procijenili i pregledali status gaznog sloja, moZete dodirnuti ikonu kamere u
stupcu za dodavanje fotografija kako biste dodali do tri fotografije svakog gaznog sloja.

Tread Degth & Pressure inspection Ghassis Wupection
mm

é Praparation S B Py o 7
Wark 7@%
[
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= b >
= .
d |
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w - §
% Gunde
= “ : Ll
d Right
Tear > =
e 2
Overhaud Report -
reer > [0}
[ Ext Alignment

irte.

Slika 4-14 Zaslon za pregled gaznoga sloja
4.5.1.2 Provjera dubine gaznog sloja i tlaka

Prilikom provjere vozila, potrebno je provjeriti i dubinu gaznog sloja i tlak.

58



sﬁ Venicie Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chaesis Inspection
Inspection

& Freovton 85
L Tonmsiog oo

e
oty Compensation

. 4 M

»Rie o front
R b
OF rear
Reports
Leftrear har
[ Extt Algnment .. o
o e Unit All Tread

Setting  Check  NeX!
Slika 4-15 Zaslon za provjeru dubine gaznoga sloja i tlaka 1
1. Inspekcija tlaka gaznoga sloja

a) Unesite standardni tlak u gaznome sloju u odgovarajuci okvir za unos. Standardni tlak u gumama nalazi

se na plo€ici s informacijama o gumama i opterecenju, koja se obi¢no nalazi na B-stupu.

Slika 4-16 Lokacija standardne vrijednosti tlaka u gumama

b) Za mjerenje tlaka u gumama potreban je Autel uredaj serije ITS600 (u daljnjem tekstu: uredaj ITS600) ili
drugi alati za mjerenje tlaka u gumama. Ako za mjerenje tlaka u gumama koristite uredaj ITS600,
vrijednosti ¢e se automatski prikazati u odgovaraju¢em okviru za unos; ako za mjerenje tlaka u
gumama koristite druge alate, vrijednosti morate ru¢no unijeti u odgovarajuci okvir za unos.

©

NAPOMENA Prilikom mjerenja tlaka u gumama, potrebno je spojiti uredaj ITS600 (nije uklju¢en. Za kupnju se
obratite lokalnim prodavacima), dijagnosticki alat moZe automatski prepoznati prenesene podatke o tlaku u
gumama. Podaci se takoder mogu sinkronizirati pritiskom na Podaci o tlaku u gumama.

59



Slika 4-17 Uredaj ITS600 (nije ukljucen) i dijagram upotrebe

Za povezivanje s uredajem ITS600
1. Dodirnite Odaberite uredaj za mjerenje tlaka u gumama iz postavki ADAS-a i sustava za poravnavanje.
2. Dodirnite gumb UKLJUCENO/ISKLJUCENO s desne strane zaslona za pretrazivanje dostupnih uredaja.

3. Slijedite upute na zaslonu za povezivanje uredaja ITS600 i dijagnostickog alata na istu Wi-Fi mrezu.

TS600 Device Connection x

Supllane devceis
Ne TS600 device found)

Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal 1o V1,82, and Sonnect 10 the same Wi-Fi as
the disgnestic tool. and keep the screen on,

e VAR IMlertace Fiom Spatem settings or gk setting P Eascae e (1 GHOC WA 13 turmad en and connectad b The
e WA 9 1 ey Bk,

Search Deyice

Slika 4-18 Povezivanje s MaxiTPMS TBE uredajem

4. Nakon $to se uredaj ITS600 i dijagnosticki alat poveZu na istu Wi-Fi mreZu, dodirnite uredaj koji vam je
potreban za povezivanje na popisu dostupnih uredaja. Nakon $to se uredaj ITS600 poveZze, status

veze prikazuje se kao ,Upareno”.

5. Izadite iz zaslona za povezivanje ITS600 nakon Sto je uredaj ITS600 spojen.

2. Pregled dubine gaznog sloja

a) Postoje provjere svih profila gume i pojedinacne provjere za mjerenje dubine profila gume. Provjera svih

profila gume, mjerenje dubine profila na tri mjesta, ukljucujuci vanjsku,
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sredine i unutarnje strane gume (najbliZze karoseriji vozila); dok se pojedina¢na provjera koristi samo
za mjerenje dubine profila na jednoj od sljedecih pozicija: izvan, u sredini ili unutar gume (najblize
karoseriji vozila). MoZete dodirnuti Provjera svih profila ili Pojedinacna provjera za promjenu nacina
provjere.

b) Za mjerenje dubine profila potreban je Autel MaxiTPMS uredaj serije TBE (u daljnjem tekstu TBE uredaj)
ili drugi alati za mjerenje dubine profila.
Ako koristite TBE uredaj za mjerenje dubine profila, vrijednosti ¢e se automatski prikazati u
odgovaraju¢em polju za unos, ako koristite druge alate za mjerenje dubine profila, vrijednosti
morate ru¢no unijeti u odgovarajuce polje za unos.

©

NAPOMENA Nakon unosa svih vrijednosti dubine profila i tlaka u profilu, provjerite boju Cetiriju guma na

zaslonu, zamijenite ili popravite gumu prema specifi¢noj situaciji.
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Slika 4-19 Zaslon za provjeru dubine gaznoga sloja i tlaka 2

©

NAPOMENA Prilikom mjerenja dubine profila, MaxiTPMS TBE200 (nije uklju¢en. Za kupnju obratite se lokalnim
prodavacima) mora biti spojen, dijagnosticki alat moZe automatski prepoznati prenesene podatke o dubini

profila. Podaci se takoder mogu sinkronizirati pritiskom na
Ucitaj podatke o gaznom sloju.

61



Slika 4-20 MaxiTPMS TBE uredaj (nije uklju€en) i dijagram koriStenja

Za povezivanje s MaxiTPMS TBE uredajem
1. Dodirnite Spoji alat za mjerenje gaznoga sloja u postavkama ADAS-a i poravnavaca.
2. Dodirnite gumb UKLJUCENO/ISKLJUCENO s desne strane zaslona za pretraZivanje dostupnih uredaja.

3. Slijedite upute na zaslonu za spajanje TBE uredaja i dijagnostickog alata na
isti Wi-Fi.

TBE device connected x

NG TBE device four

Ensure that the TBE device and diagnostic tool are connected 1o the same Wi-F|

. ’ l ] .
1. Opsn § 1o wms #-Fias e

2ang md o 2 Emer WLAN 30 oz 18 GN
Search Device

Slika 4-21 Povezivanje s MaxiTPMS TBE uredajem 1

4. Nakon Sto su TBE uredaj i dijagnosticki alat povezani na istu Wi-Fi mreZu, dodirnite uredaj koji vam je
potreban za povezivanje na popisu dostupnih uredaja. Nakon Sto je MaxiTPMS TBE uredaj povezan,

status veze prikazuje se kao ,Upareno”.

5. Izadite iz zaslona za povezivanje TBE uredaja nakon Sto je spojen.
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4.5.1.3 Pregled 3asije

Izvodenjem pregleda Sasije moZe se brzo i to¢no otkloniti kvar komponenti 3asije i zabiljeZiti proces pregleda

sasije.

Pregled 3asije uglavnom se odnosi na pregled osam sustava, uklju¢ujuc¢i pogonski sklop, motor i pribor mjenjaca,

predniji ovjes, straznji ovjes, prednju kocnicu, glavni cilindar i pojacivac, straznju kocnicu i upravljac. Svaki sustav

ima nekoliko podijeljenih stavki pregleda. MoZete slijediti vodice za uporabu na tabletu kako biste pregledali

svih osam sustava jedan po jedan, a neke od stavki moZete pregledati i filtriranjem. Dodirnite jednu od stavki

pregleda, u glavnom odjeljku prikazat ¢e se uvod u komponente, povezani simptomi i metoda popravka. Stovige,

neke stavke pregleda imaju shematske dijagrame komponenti.

Trasd inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
P ratio Def sdt (show all] -

Q L;:i. i Related symptoms =

o=t Body vibeaticn duning dr Drivetrain ~
o2 Compensation norme| noise durio;

=3 Whes! bearng assermtly e
@ Caster/sal Repair method

e 1. Partorsm the vatiat Inggection. I 1 s Bent,twistec or brcun fepksce the

== Result . L

it { Horm tha v " ke aver | clamaged,

N Guide © fepiscet

G Postalignment Add photos or note:
= Diagnosie od -2
(aa) ADAS
® Cawrston 0] L Triarnisaion ol /
g Ovemaul Report Dive shalt 7

Engine and transmission v

B Exit Algnenant accessories

Prvws 10 charsge nspetion et

¢ Notinapected oK sggest Q) Requie | ¥

Slika 4-22 Zaslon za pregled Sasije 1
. . .. v . . &L .
a) Ovisno o stanju dijelova, moZete dodirnuti ikonu za promjenu

statusa inspekcije. Za objasnjenje svake ikone statusa inspekcije mozete dodirnuti gumb Pomo¢ za

detalje.
Tablica 4-3 Status inspekcije
Ikona Ime ObrazloZenje
Ne
& 7 ) Dio jo3 nije pregledan.
i pregledani
; — Dio je pregledan i nisu pronadena nikakva oStecenja ili habanje.
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Ikona Ime Obrazlozenje

1. Dio je blizu kraja svog Zivotnog vijeka (neSto iznad
specifikacije za odbacivanje, uskoro bi mogao do¢i
do kvara).

2. Zadovoljiti potrebu, prakti¢nost ili zahtjev kupca
(poboljsati udobnost voznje, ukloniti buku itd.).

3. PridrZzavati se odrZavanja koje preporucuje proizvodad
PredloZi originalne opreme (OEM).

4. Preporuke tehnicara temeljene na opseznom i informiranom
iskustvu. (Napomena: predloZena usluga uvijek treba biti
opcionalna.)

Kupcu treba predociti sve Cinjenice, omogucujuci
mu da sam donese zakljucke.)

1. Dio viSe ne ispunjava predvidene uvjete
svrha.

2. Dio ne zadovoljava specifikacije dizajna.

e Zahtijevati 3. Nedostaje dio. (Napomena: kada je potreban
popravak, radionica mora predociti sve Cinjenice
kupcu i odbiti djelomi¢nu uslugu doti¢nog sustava
ako popravak stvara ili nastavlja nesigurno stanje.)

b) Dodirnite gm‘nb u glavnom odjeljku, moZete snimiti i prenijeti do 5 fotografija povezane
komponente. No, imajte na umu da ¢e gumb nestati kada se snimi viSe od 5 fotografija.
Dodirnite gumb, moZete snimiti i prenijeti videoZ8Pis o povezanoj komponenti u
trajanju od 2 do 10 sekundi. Imajte na umu da ako je trajanje videozapisa krace od 2
sekunde, snimanje videozapisa nije valjano. Gumb ¢e nestati nakon snimanja
videozapisa.

c) Dodirnite padajuéi izbornik u gornjem desnom kutu zaslona, dijelove koji
potrebno pregledati mogu se prikazati u kategorijama.
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Inspection - —.

é Preparation
Work

Defaun {show s} -~ ‘

=
»e Compensation Fanitpworm parts

= Nt maailpmorn pans
2 Caster/SAI

wauftcient braking force
asured

== P:. :"\ Velvcle off track I
& Algnment kb
7% Guido Hoawy stearing whee! |
= Post-alignment Unstabie stoering |
Diagnosis |
Ao noise
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Help Next

- OK agest @ Pegane
Slika 4-23 Zaslon za pregled 3asije 2

4.5.2 Pripremni radovi

Za izvodenje centriranja kotaca, originalna oprema nekih modela vozila ima posebne zahtjeve.
Kako bi se osigurala to€nost rezultata mjerenja, prije mjerenja parametara povezanih s
centriranjem kotaca mogu biti potrebne sljedece pripreme.

1. BiljeSke prije poravnanja
2. Dijagnosticke funkcije
3. Mjerenje visine voznje

4.5.2.1 BiljeSke prije poravnanja
Jesu li spremnik goriva vozila, rezervna guma i dizalica na svojim predvidenim mjestima
utjecat ¢e na rezultate mjerenja tijekom centriranja kotaca. Je li sustav udobnosti kod nekih
naprednih modela vozila isklju€en utjecat ¢e na ugradnju pritiska papucice kocnice i alata za
postolje drzaca volana. Proizvodac originalne opreme ima stroge zahtjeve za njih. Stoga je

prije izvodenja centriranja kotaca potrebno paZljivo provjeriti status vozila u skladu s
biljeSkama o prethodnom centriranju.

Prema OE postupku, napomene o prethodnom poravnanju razlikuju se ovisno o modelu vozila. Morate
pazljivo procitati i slijediti napomene o prethodnom poravnanju.
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Uzorak 1:

Provjerite stanje vozila, ovo je lako previdljiv, ali vrlo vazan korak.

8] Vebhicle Pre-alignment notes
=/ Inspection
‘ Praparation Ensure that the fuel, the engme cootart, and the Aabricant are full Hand lools. mats. spare fire and jack ae in the
Work dedicated locat
.

_
»1, Compensation

Overhaul Report

[ Exit Alignoant

"
oA e AT TR 2

Slika 4-24 BiljeSke prije poravnanja 1
Uzorak 2:
Za vozila Mercedes-Benz, postupci onemogucavanja jednostavnog ulaska i izlaska bit ¢e

navedeni na zaslonu s biljeSkama prije poravnanja. Morate slijediti upute za onemogucavanje
funkcije jednostavnog ulaska i izlaska prije izvodenja poravnanja kotaca.

7y Vehick
# inepecison Erslgnnens oot

Disable Easy entry & exit
& Froporon Y
Work prake rpreasr and 0 v Sepn are performnd

sing the driver door w

-
2, Compensation move Ped

rering whes
< 1. Titrm ors the iy
v A Preas Meau §

e i

" " Up bustan
W Alig L) ¥
LA N Fre

g high!

wtton 10 (sabile Ensy entry/ent fisction

B Overtaut Report

[ Ext Alignment

"~
[T

Slika 4-25 Bilje3ke prije poravnanja 2
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4.5.2.2 Dijagnosticke funkcije

Kako bi se osigurala to¢nost rezultata mjerenja i uspjeSno provodenje postupaka poravnanja kotaca, postupak
originalne opreme nekih modela vozila zahtijeva izvodenje povezanih dijagnostickih funkcija (kao $to su

podeSavanje visine, odabir nacina rada, resetiranje RDC-a itd.) prije mjerenja parametara poravnanja kotaca.

@ BILJESKA

1. Dijagnosticke funkcije izvode se samo kada odaberete Napredno poravnanje kotaca u aplikaciji Poravnanje
kotaca ili funkciju Poravnanje kotaca u aplikaciji Dijagnostika.

2. Dijagnosticke funkcije razlikuju se ovisno o modelu vozila. Prilikom izvodenja dijagnosticke funkcije, paZljivo

procitajte napomene i slijedite korake prikazane na zaslonu.

Podesavanje visine (uzmimo za primjer BMW vozila):
Pode3avanje visine potrebno je prije mjerenja visine voZnje u nacinu rada s optere¢enjem.
Za podeSavanje visine

1. Slijedite upute prikazane na zaslonu, molimo provjerite sljedece
uvjeti su ispunjeni:

1) Pritiskiva¢ papucice kocnice je ve¢ uklonjen.
2) Paljenje je UKLJUCENO.

3) Motor je ISKLJUCEN.

4) VCI je ispravno spojen.

2. Ako su ispunjeni svi gore navedeni uvjeti, dodirnite Dalje za nastavak. Buduci da je postupak
pode3avanja visine voZnje precizan i osjetljiv, pogresSke u podeSavanju mogu biti uzrokovane
¢ak i najmanjim ometajucim utjecajima koji djeluju na vozilo, $to negativno utjece na stabilnost
i udobnost voznje, stoga pazljivo procitajte mjere opreza za podesavanje visine i postupite

prema potrebi:

1) Vozilo je parkirano sa sva Cetiri kotaca na ravnoj podlozi.
2) Status opterecenja vozila ne smije se mijenjati.

3) Vozilo nije podignuto ili postavljeno na dizalicu za vozila.
4) Prednji kotaci su u poloZaju za voznju ravno naprijed.

5) Vrata ne smiju biti otvorena.

6) Motor se ne smije pokrenuti.
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7) Punjac baterije treba biti spojen.

S

‘ #roparation)
Work

Height adjustment

Note:
Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused
by even the slightest disturbing influences acting on the vehicie, which adversely affects
dnving stability and comfort.
4 Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
1| procedure:
* * The vehicle is parked with all four wheels on a fiat ground
* The load status of the vehicle must not be changed
* The vehicle is not raised or placed on a vehicle lifs.
* The front wheels are in the straight ahead position.
* The doars must nat be open.
* The engine must not be started.
* Battery charger should be connected

Next

Slika 4-26 Zaslon za podeSavanije visine 1

3. Dodirnite Dalje za nastavak ako su ispunjeni svi gore navedeni uvjeti. Tablet ¢e
vas voditi kroz mjerenje i unos odgovarajuce vrijednosti visine vozila prema
stvarnoj situaciji.

L

Height adjustment

‘ Preparation
Flease measure and enter the carresponding vehicle haight value according to the actual stuation H

pensat

Measured values(mm)
A Left front Right front
i [ e 73 |

A -

L,. i Leh rear Right rear
677 677 ‘

Cancel Next

Slika 4-27 Zaslon za podeSavanje visine 2

4. Nakon mjerenja i unosa vrijednosti visine vozila, dodirnite Dalje za zapisivanje
vrijednosti u upravljacku jedinicu platforme vertikalne dinamike (VDP).
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I3 Height adjustment

In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
" e & (VDP) control unit.

Press Continue to proceed service function

Slika 4-28 Zaslon za podesavanje visine 3

5. Dodirnite Dalje za nastavak. Ako tablet prikaze sljededi zaslon, to znaci
Pode3avanje visine voznje je bilo uspjeSno.

Height adjustment

The ride height adjustment was successful.

Note:
A possible titing of the vehicle is adjusted by alr suspension after start-up of the engine.

Next
Slika 4-29 Zaslon za pode3avanje visine 4
4.5.2.3 Mjerenje visine voZnje

Mjerenje visine voZnje potrebno je izvrsiti kada u OE procesu nekih modela vozila postoje sljedeci uvjeti:

1. Postoji standardna vrijednost za visinu voZznje.

2. Vrijednost visine voZnje utjece na standardnu vrijednost za poravnanje kotaca.

©

NAPOMENA Ako izmjerena vrijednost visine voznje nije unutar raspona standardne vrijednosti za visinu voznje,

potrebno je provjeriti je li karoserija vozila ili komponenta na Sasiji deformirana ili oStec¢ena.
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1. Izmjerite trakom ili drugim alatima

a) Za neka vozila, kao 3to je Volkswagen, postoji standardna visina voznje. MoZete
koristiti mjernu traku ili druge alate za mjerenje visine voznje i unijeti vrijednosti
u odgovarajudi okvir za unos.

§ Venee Ride Helght Measurement
Inspection
Proparation 1. Ensure that the fuel, the engine
Work codleril, and the kibreanm are Tl
wa 2 e (et foln, mala, 1018 b8 60
o Compensatica Jack aw (n e x cackcated
i locatong:
v ' 2 \ise the tape menture 1o
¢ ne ride height M from the
. PR e 111 30 S g G L
fl [<on
: Wee! a1eh (with ard without the
s ment ¥
N Gu bt
Vit ntG the conuspanding 1
‘ o
o ' ' Drl
=~ ADA
()
- rator
Overhaud Repart -
11Dm |
[® Exit Alignment

o o
Suog i |USeTapet | Mext

Slika 4-30 Mjerenje visine voZnje pomocu trake 1

b) Za neka vozila, kao 3to je Renault, ne postoji standardna vrijednost za visinu voZnje
ili jedna guma mora mijeriti viSe od jedne vrijednosti. Takoder moZete koristiti
mjernu traku ili druge alate za mjerenje visine voZnje i unijeti vrijednosti u
odgovarajudi okvir za unos.

o) Venicle
<) N Ride Height Measuramant

& Preparation
Work Steps

1, Vo 1he tape muasure 1o myasurs the

_—
2, Compensation
o i AT, Angm |

e = - whonl s Y. And ro
@ S
et w1 mm - Wi grounci} and the hasgrt W frenr

subframe ta the lewel grount) Then
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Overnand Report
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ke N MATT I 1

S

% Exit Algramenit

Slika 4-31 Mjerenje visine voznje pomocu trake 2
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2. Izmijerite s cilianom visinom voznje
Visina voZnje moZze se mjeriti pomocu ciljane visine voZnje ako je ispunjen jedan od sljedecih uvjeta:
a) Postoji standardna vrijednost za visinu voZnje, a visina voZznje mjeri se od donjeg ruba ukrasnog poklopca
kotaca do sredista naplatka kotaca.

b) BMW vozila kod kojih se visina voZnje mjeri od donjeg ruba ukrasnog poklopca kota¢a do donjeg ruba

naplatka kotaca, a veli¢ina naplatka se odabire prije ulaska u cijeli zaslon za postupke centriranja
kotaca.

NAPOMENA  Potrebna je namjenska ciljna visina voznje za mjerenje visine voZznje, koja moZze biti
kupljene kontaktiranjem lokalnog prodavaca ili proizvodaca.

Nakon mjerenja visine voznje, paZzljivo uklonite cilj visine voZnje kako biste
izbjegnite oStecenje karoserije vozila.

Za ugradnju ciljne visine voZnje za mjerenje visine voZnje

1. Slijedite upute prikazane na zaslonu, postavite stezaljke za kotace (stezaljke za gume), ciljne tocke za
kotace i ciljne totke za visinu voZnje nakon 3to ste osigurali da je udaljenost izmedu kalibracijskog
okvira i srediSta prednjeg kotaca unutar 2,03 - 3,30 m (7,23 - 10,83 ft).

0 Vehicle Preparation Work
Inspection

Pregaration
& Yo

=
7, Compensation

e

1
=]
<& !
N

-
™.
- -

u) SX0s Erware that the distance between the calibration frame and Iratall the wheel targets wd the nde Feight targets

e front whea! cemer is within 2032-3302 mm.
é Reports
B £t Algnment

Slika 4-32 Ugradnija cilja visine voZnje

2. Dodirnite Dalje za ulazak u sljedeci zaslon. Visina precke automatski ¢e se prilagoditi za pretraZivanje

ciljeva. Vrijednost visine voZnje automatski ¢e se prikazati u odgovaraju¢em okviru za unos.
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Slika 4-33 Mjerenje visine voznje s ciljanom visinom voznje
3. Oznaceno kutovima nagiba

Kod nekih vozila, poput Mercedes-Benza, visina voznje oznacena je kutovima nagiba.

a) Pomocu senzora nagiba (za Mercedes-Benz) izmjerite kutove nagiba odgovarajucih
komponenti Sasije i unesite kutove nagiba u odgovarajuci okvir za unos.

éD Vehicle

Ride Height Measurement
mipecton

Preparstion 10 measure and save the i angies
d Wark 2. Enter the it angle 1o the

corTespaNding tex ba

:_;:Comuemnm

e 1B | ] ) . "

H2 H | |
[ )

-

B Exn Alignmeny

-
ef BaraM (164

Slika 4-34 Mjerenje i unos kutova nagiba
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4.5.3 Naknada

Ova se funkcija uglavnom koristi za kompenzaciju pogreSaka nastalih prilikom ugradnje alata kao Sto su stezaljka

za kotac (stezaljka za naplatak/stezaljka za gumu) i ciljnik.

©

NAPOMENA  Ako se stezaljka kotaca (stezaljka naplatka/stezaljka gume) ili meta ukloni ili olabavi tijekom

kompenzacije, to ¢e rezultirati neto¢nim rezultatima mjerenja. U tom slu¢aju morate ponovno izvrsiti
kompenzaciju.  Ne zaklanjajte metu tijekom

kompenzacije.

4.5.3.1 Kompenzacija kotrljanja

1. Slijedite upute prikazane na tabletu kako biste dovrsili sljedece pripreme:
Umetnite klinove okretne/klizne ploce i postavite most okretne ploce.

Postavite vozilo na ¢avli¢ za poravnanje i postavite klinove za kotace kako biste sprijecili pomicanje.
Vozite naprijed, blokirajte volan, stavite mjenja¢ u neutralni poloZaj i otpustite ru¢nu kocnicu.

Ugradite stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete (ako prethodno nisu ugradene).

50 Vehicle Compensation Preparsiion Roiling Compensation
= Inspection

- S e
& umm ‘A\-‘ N
2

Gompensalion Complet
-
4 o D

g
= By et trgiace/aip plate pins anct estal  Drtwe e veticls on e aligrment ek Swer wtma lock sumring whawl, place
11 turplate bridge. 3 place e wheel chocks 10 prevest . FansTEason in veutial reiease perking

e
(=)
Repots
il the whimel clarmgs and tangets (1
B Ext Alignmant rut previousty instalied)

Slika 4-35 Pripreme za kompenzaciju kotrljanja (koristite stezaljku za gume)

©

NAPOMENA 1. Prilikom ulaska vozila na dizalicu, Sirina od mosta okretne ploce do svakog kotaca treba biti ista, a
predniji kota€ vozila treba se zaustaviti u srediStu okretne ploce.

2. Za ugradnju stezaljke za kotac (stezaljke za gume) i cilja na kotac, pogledajte Stezaljka za kotac (stezaljka za gume)

Stezaljka).
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2. Ako su gore navedene pripreme dovriene, dodirnite Dalje. Visina precke automatski ¢e se
prilagoditi za pretraZivanje ciljeva, a tablet ¢e se pojaviti na sljede¢em zaslonu.

6] Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compenaatnng Sarmpletion
Inspection
* Push the venicle in he
Proparat
é oparation direction ndicated by the

BTOW.

Slika 4-36 Kompenzacija pokretanja kotrljanja 1 (koristite stezaljku za gume)

}B Vvhlde Compensation Preparation Roling Cormpensation Compensation Camplntion
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* Push the vehicle in the
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.
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EE o0
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e
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Camera ,..,."‘"_.\ Next |

L

Slika 4-37 Kompenzacija pokretanja kotrljanja 2 (koristite stezaljku za gume)
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§[ Vehicle Gompensation Preparstion Rolling Gompensation Sonmpensaton Compistion
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Slika 4-38 Kompenzacija pokretanja kotrljanja 3 (koristite stezaljku za gume)
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Slika 4-39 Kompenzacija pokretanja kotrljanja 4 (koristite stezaljku za gume)

3. Slijedite gornje vodice prikazane na tabletu, gurajte vozilo unatrag i naprijed kako biste dovrsili
kompenzaciju.

NAPOMENA Ne dodirujte stezaljke i mete kotaca prilikom guranja vozila.

4. Nakon Sto je kompenzacija zavrSena, tablet ¢e se pojaviti na sljede¢em zaslonu

automatski. Slijedite ilustraciju prikazanu na tabletu kako biste postavili klinove za kotace na prednji
i straznji dio kotaca kako biste sprijecili pomicanje kotaca.
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t’D :’::i;' on Campenaation Preparation Rolling Compensation

4 Preparation
Work

=

Compensation

I

Castse/SAl

@)

Measured

i

== Result
Alignment B
'\t Gude

& Posvaigoment
Disgrosss

) ADAS —
/ Calibration Flace whew! chOCKs t prevert vetcle maverment

5 Reports

[ Txit Alignment

Slika 4-40 Potpuna kompenzacija kotrljanja (koristite stezaljku za gume)

4.5.3.2 Kompenzacija podizanja
1. Slijedite upute prikazane na tabletu kako biste dovrsili pripreme:

Vozite naprijed, blokirajte volan, stavite mjenjac u neutralni poloZzaj, otpustite parkirni
kocnica.

Podignite vozilo.

Ugradite stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete (ako prethodno nisu ugradene).

g Vmw; Compensation Preparation Lifting Gompensation Compensation Complation
Irspection
é Preparetion

Work

O tion
oTq Compenaatic

8¢ .
@ Costersa 2 ' 3
== Messured
= Result

& Alignment
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Slika 4-41 Priprema za kompenzaciju podizanja (koristite stezaljku za gume)
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2. Ako su gore navedene pripreme dovrSene, dodirnite Dalje. Visina precke automatski ¢e se prilagoditi
za pretraZivanje ciljeva, a tablet ¢e unijeti sljedece
zaslon.

0] Vehicle Compensation Praparation Compenzation Completion
= tnspection

Preparation (4] . * Pleass rotate the tirs to the
& o collection range

L
oty Compensation

o rfehn
== Messird - -
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& Alignment B
‘\ Guide

R Post-aignment

Disgnosis
Ot 4 B L 49 W
B oveheu Report

B £xit Alignment

e
Ity

Roling

Slika 4-42 Pocetak kompenzacije podizanja 1 (koristite stezaljku za gume)
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[ Exit Abgniment

P

o Camera  coroenasion """ Next

Slika 4-43 Pocetak kompenzacije podizanja 2 (koristite stezaljku za gume)

77



£ Yehice Compensation Preparation Lifting Compensation Cormpensation Completion
Inspecton

Preparst [ S ST N— ] * Please mitate the tire to the
4 y::(.u o m collection range.

¥
e | 5 pl @ "; 2
= Weasured . -
== Result ﬁ
I
’\: ,G\:t;wml

e

ADAS

Calibration 2 I‘ ' "‘ 2
B overaulRepon . .

B Exit Alignment

i

Roding
Camera Gompersation Mext
¢ [retmadio i

Slika 4-44 Pocetak kompenzacije podizanja 3 (koristite stezaljku za gume)
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Slika 4-45 Pokretanje kompenzacije podizanja 4 (koristite stezaljku za gume)

3. Slijedite gornje upute prikazane na tabletu, okrenite gumu u raspon sakupljanja,
a zatim prestani.

4. Nakon 3to je prikupljanje zavrSeno, tablet ¢e automatski prikazati sljede¢i zaslon. Slijedite upute prikazane
na tabletu kako biste dovrsili sljedece operacije:

Uklonite klinove okretne/klizne ploce i uklonite most okretne ploce.
Spustite kotace i potresite vozilo.

Postavite klinove za kotace kako biste sprijecili pomicanje vozila.
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Slika 4-46 Potpuna kompenzacija podizanja (koristite stezaljku za gume)

@ BILJESKA

Prije spuStanja vozila provjerite jesu li Cetiri mete postavljene na kota¢ima u ravnini.
Ako ciljevi nisu u ravnini, to moZe utjecati na naknadne izmjerene rezultate i rezultate poravnanja kotaca.

Prije spuStanja vozila, potrebno je ukloniti okretnu plocu, klinove klizne ploce i most okretne ploce. U

suprotnom, rezultati mjerenja mogu biti neto¢ni zbog neprirodne sile na vozilu.

Prije spuStanja vozila, protresite ga kako bi se komponente

Sasije su ravnomjerno opterecéene.

4.5.4 Mjerenje kuta Caster/SAI/IA

Ova funkcija pruza smjernice za mjerenje kuta Castera, kuta SAI (nagiba osi upravljanja), kuta IA (uklju¢enog
kuta), nagiba prema van pri zavojima i maksimalnog kuta upravljanja. Mjerenje ovih kutova moze pomoc¢i u

utvrdivanju problema s prednjim ovjesom ili sustavom upravljanja vozila.

4.5.4.1 Odabir kuta mjerenja

a) Kut Caster, kut SAIi kut IA odabrani su za mjerenje prema zadanim postavkama, jer se ovi kutovi moraju

izmjeriti.

b) Ako se za mjerenje odabere nagib kotaca prema van pri zaokretima, kut Caster, kut SAI, kut IA i nagib kotaca

prema van pri zaokretima mjerit ¢e se zajedno.

) Ako se za mjerenje odabere maksimalni kut upravljanja, kut Caster, kut SAL kut IA i maksimalni kut upravljanja

mjerit ¢e se zajedno.
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d) Ako se za mjerenje istovremeno odaberu kut nagiba pri zavojima i maksimalni kut upravljanja,
kut Caster, kut SAI, kut IA, kut nagiba pri zavojima i maksimalni kut upravljanja mjerit ¢e se
zajedno.
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Work 5N
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N Guade :
3
g Postasgrment
Diagnosis

Remove b noete sle plete pins o
* Ext Aligtvnant temore sl tridge

Slika 4-47 Mjerenje Caster/SAI/IA
4.5.4.2 Priprema za mjerenje kuta
Slijedite upute prikazane na tabletu za dovrsetak sljedecih operacija:
1. Uklonite drzac volana kako biste osigurali da se volan moze okretati.
2. Pokrenite motor, ugradite pritiskiva¢ papucice kocnice i zatim zaustavite motor.
3. Uklonite klinove okretne/klizne ploce i uklonite most okretnog stola.

4. Ugradite ciljnik maksimalnog kuta upravljanja na prednje kotace (ova operacija je obavezna
samo kada je potrebno izmjeriti maksimalni kut upravljanja).

@ BILJESKA

Ako se pritiskiva¢ papucice kocnice ugradi bez pokretanja vozila, neto¢ni rezultati mjerenja
mogu biti uzrokovani ¢injenicom da koc€nice nisu blokirane.

Izmjereni rezultati nagiba kotaca prema van pri zavojima i maksimalnog kuta upravljanja bit ¢e
prikazano na Popisima rezultata u odjeljku Izmjereni rezultati.

4.5.4.3 Mjerenje pocetnog kuta

Nakon Sto su gore navedene pripreme uspjeSno izvrSene, dodirnite Dalje za pocetak mjerenja
kuta. Zatim slijedite vodice prikazane na tabletu, okrenite upravljac lijevo ili desno korak po korak
do raspona mjerenja. Nakon $to su postupci mjerenja zavrseni, automatski ¢e se otvoriti odjeljak
Izmjereni rezultati.
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4.5.5 Izmjereni rezultat

Ovaj odjeljak pomaze u:

1. Pregled izmjerenih rezultata o nagibu kotaca, kutu nagiba, kutu zakretanja kotaca, vrijednosti simetrije, kutu
kotrljanja i tako dalje.

2. Pregled i promjena specifikacija kotaca.

4.5.5.1 Graficki prikaz rezultata

ﬁ@] Vehicle Graphicad Result Reszuits List
Inspection -

= Fost-alignment
Diagnosin

ADAS
Calibrstion

B recons

 BEmagme

Slika 4-48 Zaslon s izmjerenim rezultatima (graficki prikaz rezultata)

a) Dodirnite jednu sliku na zaslonu, odabrana slika ¢e se zumirati. Vidi kao
slijedi.

Slika 4-49 Uvecanje slike
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b) Dodirnite A na gornjem zaslonu za otvaranje zaslona vodica za podeSavanje, prikazat ¢e se vodi¢ za
podeSavanje odabrane slike, a za podeSavanje moZzete slijediti vodice na zaslonu. Ako je podeSavanje zavrSeno,

dodirnite za izlaz iz zaslona vodita za podeSavanje. x

) Dodirnite tipke kao $to su ey srednjem dijelu ekrana za prikaz parametra
Opisi, koji su uvedeni u Glosaru.

Dodirnite gumbe poput L desnoj strani zaslona moZete vidjeti graficki rezultat - d)
Strazniji, Graficki rezultat - Predniji, Graficki rezultat - Vrijednost simetrije i Graficki rezultat -
Promijer kotrljanja.

e) Dodirnite gumbe Podigni vozilo > Podigni vozilo za podizanje vozila radi podeSavanja. Vidi
Podignite vozilo za detalje.

f) Dodirnite gumbe Podigni vozilo > PodeSavanje kotaca kako biste uklonili vozilo za
podeSavanje. Za detalje pogledajte PodeSavanje kotaca .

g) Dodirnite gumb Kamera , moZete provijeriti radno stanje kamera.

) Vehicle Camera Image Preview
= Inspection
’ Preparation
2 wiork o 6, s
o I
o+, Compensaticn
@ Cantor/SA

Maasured
=2 Result

& Alignment
% Guide
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camers
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Slika 4-50 Zaslon za pregled slike kamere

Gumb Kamera uvijek je dostupan kada trebate provjeriti kamere
radno stanje, nije ograniceno na ovaj ekran.

Dodirnite Opis kako biste provijerili objasSnjenja za svaku ikonu prikazanu na
zaslon. Pojedinosti potrazite u Tablici 4-4 Opisi kamera .

Dodirnite Puni prikaz ili Pojedinacni prikaz za promjenu nacina pregleda za kameru
slika.

Dodirnite ESC za izlaz iz zaslona za pregled slike kamere.
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Tablica 4-4 Opisi kamera

Tkona Ime ObrazloZenje
Normalan
. . Ciljne tocke se mogu normalno prepoznati.
Ciljne tocke
Abnormalno
® N Meta je prljava ili blokirana, odistite je ili uklonite prepreke.
Cilj/Cilj
Tocke
m Omoguceno
Kamera radi normalno.
Fotoaparat
Nije omoguceno
Trenutna funkcija ne koristi kameru.
Fotoaparat
Dijagnosticki alat ne uspijeva komunicirati s kamerama. Slijedite
korake u nastavku:
1. Provjerite je li napajanje UKLJUCENO;
m 2. Provjerite je li trenutna veza kamere normalna;
Abnormalno
Fotoaparat

3. Provjerite je li dijagnosticki alat spojen na Wi-Fi kameru;

4. ZabiljeZite i prenesite zapisnike. Detaljno opisite problem.

h) Dodirnite Spremi prije popravka za spremanje mjerenja prije poravnanja. Ako su mjerenja prije popravka vec

spremljena, tablet ¢e vas upitati Zelite i ih prebrisati.

i) Dodirnite Puna tolerancija ili Polovi¢na tolerancija za promjenu nacina grafickog prikaza s Pune tolerancije na
Polovi¢nu toleranciju.

Puna tolerancija: jednaka je toleranciji originalne opreme.
Polovitna tolerancija: polovica tolerancije OE specifikacije.
j) Dodirnite Postavka jedinice za promjenu jedinica.

k) Dodirnite Dalje za ulazak u odjeljak Vodic¢ za poravnanje. Imajte na umu da ako mjerenja prije popravka nisu

spremljena, tablet ¢e vas pitati Zelite li spremiti te specifikacije kao mjerenja prije popravka.
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4.5.5.2 Podignite vozilo
Ova je funkcija prikladna za vozila koja je potrebno podici radi pode3avanja parametara poravnanja kotaca.

Za podizanje vozila
1. Dodirnite Napredno podeSavanje > Tipke za podizanje vozila na izmjerenom rezultatu

zaslon.

2. Slijedite upute prikazane na tabletu za podizanje vozila:
1) Postavite volan u sredisnji poloZaj. Blokirajte volan.

2) Pokrenite motor, ugradite papucicu kocnice i zatim zaustavite motor.
3) Podignite vozilo i zakljucajte dizalicu.

Raise Vehicle At ABUBTITIE

=

@ > by 3 » o 2 J M E
- L‘vi"'»*- gl < s

Faive the vehic: snd fock e 1t

= .
) A et the steering wheel a1 cenver costion St e eine. imted the trske pevel
Lock e steering wheel desrescor end then 310p the encine.

[ Exn Algrnent

Slika 4-51 Podizanje vozila

3. Nakon 3to je vozilo podignuto i dizalica zaklju¢ana, dodirnite Dalje za prikupljanje podataka i tablet ¢e se

pojaviti zaslon za poCetak podeSavanja. Dodirnite Dalje za izvodenje podeSavanja i tablet e se

automatski pojaviti zaslon za spustanje vozila.

Za spustanje vozila
1. Spustite vozilo kao $to je prikazano u vodic¢ima na zaslonu.

1) Uklonite klinove okretne/klizne ploce i uklonite most okretne ploce.

2) Spustite kotace i potresite vozilo.

3) Postavite klinove za kotace kako biste sprijecili pomicanje vozila.
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Slika 4-52 Spustanje vozila

2. Nakon spustanja vozila, dodirnite Gotovo i tablet ¢e se vratiti na Izmjereno
Zaslon s rezultatima.

4.5.5.3 PodeSavanje kotaca izvan pogona

Ova je funkcija prikladna za vozila kojima je potrebno skinuti kotace radi podeSavanja parametara poravnanja
kotaca.

Za podizanje vozila

1. Dodirnite tipke Napredno podeSavanje > PodeSavanje iskljuenog kotaca na izmjerenom
Zaslon s rezultatima.

2. Slijedite upute prikazane na tabletu za podizanje vozila:
1) Postavite volan u sredisnji poloZaj. Blokirajte volan.

2) Pokrenite motor, ugradite papucicu kocnice i zatim zaustavite motor.

3) Podignite vozilo i zakljucajte dizalicu.
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Slika 4-53 Podizanje vozila

3. Nakon 3to se vozilo podigne i dizalica zakljuca, dodirnite Dalje za prikupljanje podataka. Nakon
Sto se podaci prikupe, tablet ¢e se pojaviti na zaslonu za uklanjanje kotaca.

Za skidanje kotaca

1. Nakon podizanja vozila, slijedite upute na zaslonu za uklanjanje kotaca:
1) Uklonite stezaljke i mete kotaca.
2) Skinite kotace.
3) Instalirajte adaptere i mete glavcine.

2. Nakon 3to su kotaci uklonjeni, dodirnite Dalje za prikupljanje podataka i tablet ¢e
uci u zaslon Pokreni podeSavanje. Dodirnite Dalje na zaslonu za izvodenje
podeSavanja i tablet ¢e automatski udi u zaslon Instaliraj kotac.

& t Ralas Vel Remove Wheel B3 Ul tall Wisesil »
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o [( Q ’/ ~
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B
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Camera Exit Next

Slika 4-54 Uklonite kotac
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Za ugradnju kotaca

1. Postavite kotace kako je prikazano u vodi¢ima na zaslonu:
1) Uklonite mete i adaptere glavcine.
2) Ugradite kotace.
3) Ugradite stezaljke i mete za kotace.

4) Uklonite pritiskiva¢ papucice kocnice.

3
- / = A\
N P
& Couturrs N <4
annbulu
Result } Rormews the 1ngets B had SdSPE. ingad Mo whesle. Irgnal e whesl &amps ard targats
N oo e
4 |
Az | g ®
i &,‘
B e boake Ded ol Jeprecsor
[ Ext Alignment

Slika 4-55 Ugradnja kotaca
2. Nakon 3to su kotaci instalirani, dodirnite Dalje za ulazak na zaslon Recompensate (Ponovna kompenzacija).

Za izvodenje kompenzacije dizanja

1. Visina precke ¢e se automatski podesiti za pretraZivanje ciljeva i

tablet ¢e se pojaviti na sljede¢em zaslonu.

# fehiche Radow Vshicie Reciove Whesl  Stwl Adistomnt  Instal) Wheset Recompensate Lowet Vehschk
& nsoecuo

.
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= I p. 'q i
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Camera Exit Mext

Slika 4-56 Pocetak kompenzacije podizanja 1
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Slika 4-57 Pocetak kompenzacije podizanja 2
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Slika 4-58 Pocetak kompenzacije podizanja 3
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Slika 4-59 Pocetak kompenzacije podizanja 4

2. Slijedite gornje vodice prikazane na tabletu, okrenite gumu u raspon sakupljanja i zatim se

zaustavite.

3. Nakon 3to je prikupljanje zavrSeno, tablet ¢e se pojaviti na zaslonu Donje vozilo

automatski.
Za spustanje vozila
1. Spustite vozilo kao 3to je prikazano u vodi¢ima na zaslonu:
1) Ugradite pritiskivac papucice kocnice.
2) Uklonite klinove okretne/klizne ploce i uklonite most okretne ploce.
3) Spustite kotace i potresite vozilo.

4) Postavite klinove za kotace kako biste sprijecili pomicanje vozila.
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Slika 4-60 Spustanje vozila

2. Nakon spustanja vozila, dodirnite Gotovo i tablet e se vratiti na Izmjereno
Zaslon s rezultatima.

4.5.5.4 Popis rezultata

Cijeli rezultati prije popravka mogu se prikazati i na popisu koji izgleda kao na sljedecoj ilustraciji.
Popis moZete spremiti prije poravnanja. Funkcije gumba na popisu rezultata iste su kao i one
na zaslonu Graficki rezultati.
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Slika 4-61 Zaslon s izmjerenim rezultatima (Popis rezultata)
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4.5.6 Vodic za poravnanje

U odjeljku Vodi¢ za poravnanje, detaljni postupci poravnanja s ilustracijama na zaslonu ¢ine pode3avanje
specifikacija kotaca prakti¢nijim i brzim. Kako bi se korisnicima bolje olak3alo rukovanje, vodic¢ za poravnanje za

neke modele vozila ukljucuje animaciju pode3avanja.

@ BILJESKA

1. Prilikom podesavanja prednjeg kotaca, neki modeli vozila imaju i Normalni nacin rada i Nacin vodica. Nacin

vodica koristi se prema zadanim postavkama. Ako Zelite promijeniti nacin rada, dodirnite Normalni nacin
rada ili Nacin vodica za prebacivanje.

2. Kako bi se smanjio utjecaj na prednji kotac uzrokovan pode3avanjem drugih specifikacija, kut kota¢a potrebno

je ponovno izmjeriti prije podeSavanja prednjeg kotaca.

4.5.6.1 Postupci poravnanja

U skladu sa zahtjevima postupka originalne opreme, bit ¢e pruzeni detaljni i potpuni postupci poravnanja koji
e vas voditi kroz podeSavanje specifikacija kotaca.
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Slika 4-62 Postupci podeSavanja parametara Zaslon 1

a) Slijedite redoslijed na vrhu glavnog dijela zaslona kako biste dovrsili sve postupke podeSavanja
parametara poravnanja kotaca. Redoslijed pode3avanja je vrlo vazan ako parametri poravnanja
kotaca nisu podeSeni prema redoslijedu (Straznji nagib -> StraZnji nagib kotaca -> Prednji nagib
kotaca -> Prednji nagib kotaca ->

Rezultat poravnanja) prikazan na vrhu glavnog odjeljka, moZe rezultirati ponavljanjem operacija.

b) Provjerite oznacene crvene slike na zaslonu i prilagodite ih kako je prikazano na
Vodici na zaslonu. Ako se parametri kuta podese na ispravne vrijednosti, oznacene crvene slike
postat ¢e oznacene zelene slike. Zatim dodirnite Dalje da biste na isti nacin prilagodili ostale

parametre.
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c) Za neke specifikacije kotaca, OE postupak ne daje podeSavanje

metoda. Tablet ¢e prikazati kao Sto je prikazano dolje.

§@ Venle Rear Camber Rear Toe Front Caster Front Toe o deci

Frant Camber Result
& Prparaton
Wark
%! Compensation
1 0n Frant caster ~
=
@ Costersal
Notes
Messured
= This walue s not adjstable atiche. o thie measwrad value | not with 1he specific

gamaged of bent suEPENTN companents and vohicle body misskgnment

Rosull n
Alignment

a Post-afigniment
Disgivosss

(;) ADAS

Cehbraton

E Overhind Report

[ Exit Alignment m

™.

e Recheck Full

Slika 4-63 Zaslon 2 postupaka pode3avanja parametara

d) Nakon $to dovrsite sve postupke podesavanja specifikacija kotaca, dodirnite Dalje
Za ulazak u zaslon Rezultat poravnanja, provjerite boju slike (koja predstavlja rezultate
podeSavanja) i uvjerite se da su sve slike zelene. U suprotnom, potrebno ih je ponovno

podesiti.
g Ve Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Fromt Toe
= inspoction esull
ﬁ Preparation

ort

g 0°02'

13, Compensation
te LOMpens:
@ Caster/SAl ﬁ‘. Cambai
. N, 0°01"
== Measired
£=

Resutt

)
-

. 1 _ '"' _0°00"

& Postaigument
Diagnosss.

ADAS
Calibration

Overhaul Report

o £t Alignment

.

Full
Readjust  Camera Next
T TR Tolerance

k

Slika 4-64 Zaslon rezultata poravnanja

4.5.6.2 Nacin vodenja na prednjem noZnom prstu

Za neke modele vozila postoje dva nacina rada koji vas vode kroz podeSavanje prednjeg nagiba
kotaca, i to Vodicki nacin rada i Normalni nacin rada. Vodicki nacin rada pomaze vam da lak3e i
brze postignete svrhu podeSavanja prednjeg nagiba kotaca lijevom i desnom sponom, tako da Vodic...

Nacin se koristi prema zadanim postavkama.
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U nacinu rada Vodica, postoje Cetiri koraka za pode3avanje prednjeg nagiba kotaca: priprema, podeSavanje desne
spone, podesavanje lijeve spone i srediSnje upravljanje.

1. Slijedite upute prikazane na tabletu i dovrsite sljedece pripreme:

1) Postavite volan u srediSnji poloZaj (preporucuje se vodoravna ravnoteza volana).

2) Pokrenite motor, ugradite papucicu ko¢nice i zatim zaustavite motor.

©

NAPOMENA Ako se pritiskiva¢ papucice kocnice ugradi bez pokretanja vozila, neto¢ni rezultati mjerenja mogu biti
uzrokovani injenicom da kocnice nisu blokirane.

o Vehics Alsgnment
0B .:Y:,,K e Rear Camber Rear Toe Front Cambar Fromt Caster From Toe I

& P parin Prepamuian diyunt right fie n Y 1 e 1

Work
e
o Compensation
@) Caster/SAl

i | %5

=z Measured
Result
esul n
Algnment f
——— |

o Post-alignment

72\ ADAS

& Cabbration
g Sat the cteering whesl at cenler position (A steering wheel S1art the engine, install e brake pedal depressor and then.

leww! ia recamyneeded) stap e wegine

By Overhadt Raport

[ Exit Abgnment

Normal
| Mode Next

Slika 4-65 Priprema za podeSavanje prednjeg noznog prsta

2. Nakon $to su gore navedene pripreme dovrsene, dodirnite Dalje za prikupljanje podataka i ispravne prilagodbe
sponu kao 3to je prikazano u vodi¢ima na ekranu.

1) Otpustite sigurnosnu maticu i podesite desnu sponu na tolerancijsko podrugje.

2) Potresite prednji dio vozila kako biste sve donje komponente postavili u prirodni poloZzaj.

3) Zategnite sigurnosnu maticu.
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- Vehick Abgnment
0B : )(-‘:r‘m Rear Camber Rear Toe Front Cambey Front Caster R
& 7 = Adjust right tlered & # i entar steenn
Work e et
-

Compensation
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Diagnosis

ADAS
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i Normal Full

Mode  C9Me  oeance  Nedt
Slika 4-66 Pode3avanje desne spone

3. Ako je desna spona dobro podeSena, dodirnite Dalje za prikupljanje podataka, a zatim udite u zaslon vodica za

pode3avanije lijeve spone.
1) Otpustite sigurnosnu maticu i podesite lijevu sponu na raspon tolerancije.
2) Potresite predniji dio vozila kako biste sve donje komponente postavili u prirodni poloZaj.

3) Zategnite sigurnosnu maticu.

§ Yohicle Rear Camber Roar Toe

Front Toa Abgnment
inspection Heault

& i‘xz:u(m

i & I

.
Compensation

Coster/SAl

Measured
Result

& Alignment
N Gude

= Postalignment
= Diagnose

o) ADAS
& Canbration

Overhaul Regort

Logeen the lock nut anc adust the left e Jounce the from partof Me vehicle loset  Tigfhten the lock nut.
0 %0 B toleranes range. il Bottem ecmponents o el status.

B 0t Alignment

o

o Normal Full

Slika 4-67 PodeSavanije lijeve spone

4. Nakon $to je lijeva spona dobro podesena, dodirnite Dalje za ulazak na zaslon s vodic¢em za srediSnji upravljac.
Slijedite vodi¢ prikazan na tabletu i postavite kotace ravno naprijed. Ako upravlja¢ nije centriran, dodirnite
Ponovno podesavanje za ponovno podesavanje prednjeg nagiba.
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Slika 4-68 Sredi3nje upravljanje

4.5.6.3 Ponovna provjera kotaci¢a

U nekim OE priru¢nicima potrebno je ponovno provijeriti kut prednjeg kotaca nakon pode3avanja prednjeg kotaca,

tako da kut kotaca bude unutar standardnog raspona. Prilikom ponovne provjere kotaca imajte na umu da se
precka i vozilo ne smiju podizati ili spustati.

Za ponovnu provjeru kotacic¢a

1. Dodirnite gumb Ponovno provjeri kotaci¢ na zaslonu Prednji kotacic. Slijedite upute

prikazano na tabletu, izvrSite sljedece operacije:

1) Uklonite alat za drZac volana kako biste osigurali da se volan moZe okretati.

2) Pokrenite motor, ugradite papucicu ko€nice i zatim zaustavite motor.

3) Uklonite klinove okretne/klizne ploce i uklonite most okretne ploce.

2 Alignment
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Slika 4-69 Ponovna provjera pripreme kotacica
2. Nakon $to dovrsite gore navedene pripreme, dodirnite Dalje za ulazak na sljedeci zaslon.

3. Slijedite ilustrativne vodice prikazane na tabletu, okrenite volan lijevo ili desno do raspona
sakupljanja. Ako je volan centriran, prestanite okretati volan, tablet ¢e se automatski vratiti
na zaslon Prednji kotac.

W Alignment
o Vehicle T
Fg] s 08 Rear Camber Rear Toe Front Camber m Front Toe Result

Pr ton * Stop tuming the steering
ez |0 whee, laase wist
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) I

Coaster/SA
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Disgnosis

B Exa Alignment

s

Camera  Cancel Mext

Slika 4-70 Pode3avanje volana

4.5.7 Dijagnoza nakon poravnanja

Neka vozila trebaju izvrsiti povezane dijagnosticke funkcije nakon pode3avanja parametara poravnanja
kotaca, kao Sto je resetiranje SAS-a.

4.5.7.1 Resetiranje senzora kuta upravljanja (SAS)

Nakon podeSavanja kuta potiska i kuta prstiju, u nekim je okolnostima potrebno resetiranje SAS sustava.
Neuspjeh u resetiranju SAS sustava moZze utjecati na funkcionalnost sigurnosnih sustava kao Sto su VSC,
ESC, TCS itd.

Za izvodenje SAS resetiranja

1. Slijedite upute prikazane na tabletu kako biste provjerili jesu li ispunjeni sljedeci uvjeti
od:

1) Pritiskivac papucice kocnice je ve¢ uklonjen.
2) Paljenje je UKLJUCENO.
3) Motor je ISKLJUCEN.

4) VCI je ispravno spojen.
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8AS Recet

Prepare P

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required

Please ensure that the following conditions are met:
* The brake pedal depressor is already ramoved;

* The ignition is ON;

* The engine is OFF;

* The VC1 Is connected properly

Slika 4-71 Zaslon za resetiranje SAS-a 1

2. Ako su ispunjeni gore navedeni uvjeti, dodirnite Dalje za ulazak na sljededi zaslon. I slijedite
vodi¢ na zaslonu, polako okrenite volan u srediSnji poloZaj, postavite prednje kotace
ravno naprijed i otpustite volan.

8AS Reset

Prepare Porc

Tusn the steering wheel slewly 1o the
center position, set the front wheels
straight ahead, and release the steering

W e v vead oo

1.0°

Steesing angle sensoe

Slika 4-72 Zaslon za resetiranje SAS-a 2

3. Nakon toga dodirnite Dalje za nastavak. Slijedite upute na zaslonu za okretanje volana
udesno za otprilike 30°, a zatim izvr3ite sljedece korake:

1) Polako okrenite volan do lijevog kraja i drzite ga oko 5 sekundi;

2) Polako okrenite volan do desne krajnje tocke i drzite ga oko 5 sekundi;

3) Polako okrenite volan u sredidnji poloZzaj, postavite prednje kotace ravno naprijed i

otpustite volan.
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perdarm

" Tum the steering whead to the nght

xe for about 30° then perform the steps

= : below:

g “aste g 1 Turnthe steering wheel slowdy to the
o m left end stop and hold for aboul 5s;

t N 2 Turn the steering wheel slowdy 1o the

AN e ﬁ night end stop and hold for about 5a;

"N Guide 2 Turn the steering wheel slowly to

PYr— the center position, set front wheels

Diagnoss straight ahead, and release the steering

B ovetuut Repon s

1.0°

Steering angle sensor

[® £ Alggmmen

Slika 4-73 Zaslon za resetiranje SAS-a 3

4. Ako su gore navedene operacije dovr3ene, dodirnite Dalje za ulazak na zaslon s rezultatima SAS resetiranja.

Ako se na zaslonu prige , to znadi da je SAS resetiranje uspjeSno; ako se prikaze , to znaci da SAS

prikazi na ekranu, resetiranje nije uspjelo.

50V SAS Raset

Prennre Petarm Resu

& tion

.

2 - g |
(

% Guide

Poat-signment
Disgness

)

0.0°

Steering angie sensor

Slika 4-74 Zaslon za resetiranje SAS-a 4

4.5.8 Kalibracija ADAS-a

Nakon 3to se izvrsi centriranje kotaca, kako bi se osigurala sigurnost voZnje vozila, neke ADAS funkcije potrebno je
ponovno kalibrirati.

Specifi¢ne operacije kalibracije ADAS-a bit ¢e predstavljene u kasnijem poglavlju o funkciji kalibracije ADAS-a. Za

detalje o tome kako izvrsiti kalibraciju ADAS-a pogledajte Funkcija kalibracije ADAS-a .
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4.5.9 IzvjeS¢e o remontu
U ovom odjeljku, nakon 3to izvr3ite centriranje kotaca, moZete:
1) Provjerite izvjeS¢e o centriranju kotaca, parametre centriranja kotaca itd.
2) Spremite izvjeS¢a i podijelite ih u oblaku.

4.5.9.1 Ispunite podatke o kupcu

Prije unosa izvjeS¢a o remontu, morate ispuniti podatke o kupcu. Pogledajte tablicu s podacima o kupcu kao u
*
nastavku, stavke oznacene s moraju ispuniti odgovarajuce podatke.

Cancel Customer information Reset “
Vehicle information Personal Info Q
*Ucenseplate || & teme
“VIN WAUZZZAGTENTXXXXX @ Mobile
* Year 2014 (E) Tel
* Make ADAS Emall
* Model Audi A7 2011> Company
* Odometer miles ¥ Address

Color
‘Work Order Information
* Technician h21313

Slika 4-75 Tablica s podacima o kupcu
4.5.9.2 Vrste izvjeS¢a

Osam izvjeS¢a moze se vidjeti ako su sve funkcije omogucene tijekom cijelog postupka centriranja kotaca,
ukljucujudi izvjesce o centriranju kotaca, izvjeSce prije i poslije popravka, izvjesce prije popravka, izvjesce o
trenutnim vrijednostima, izvjeSée o vrijednostima simetrije, izvjeS¢e o pregledu 3asije, izvjes¢e o pregledu guma

i izvjeSce o visini voznje.

1) IzvjeS¢e o geometriji kotaca: Svi rezultati pregleda, ukljucujuci dubinu gaznog sloja, tlak u gumama, promjer
kotrljanja, visinu voznje, specifikacije prednje osovine i specifikacije straznje osovine.

@ BILJESKA

Vrijednosti dubine profila i vrijednosti tlaka u gumama dostupne su samo kada je profil
provodi se inspekcija dubine i tlaka.

Vrijednosti visine voZnje dostupne su samo kada je mjerenje visine voZnje

izvedeno.
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Slika 4-76 Zaslon izvje$¢a o remontu

2) IzvjeSce prije i nakon popravka: Grafikon koji prikazuje usporedbu stanja prije popravka
rezultate i rezultate nakon popravka.

3) IzvjeSce prije popravka: Grafikon koji prikazuje rezultate prije popravka. Dodatni opis simptoma bit ¢e naveden

ako bilo koja od izmjerenih vrijednosti ne odgovara specificiranoj vrijednosti.

4) IzvjeSce o trenutnim vrijednostima: Grafikon koji prikazuje trenutne rezultate poravnanja kotaca.
Dodatni opis simptoma bit ¢e naveden ako bilo koja od trenutnih vrijednosti ne odgovara
specificiranoj vrijednosti.

5) IzvjeSce o vrijednosti simetrije: Grafikon koji prikazuje osovine vozila, osovine kotaca, bo¢ne
pomak itd.

6) IzvjeSce o pregledu Sasije: ZabiljeZite podatke o pregledu 3asije. Imajte na umu da je IzvjeS¢e o pregledu
Sasije dostupno samo kada se izvrsi pregled 3asije.

7) IzvjeSce o pregledu guma: ZabiljeZite podatke o stanju gaznog sloja, dubini gaznog sloja i tlaku u
gumama. Imajte na umu da je izvjeS¢e o pregledu guma dostupno samo kada se izvrSi pregled
dubine gaznog sloja i tlaka.

8) IzvjeSce o visini voznje: Grafikon koji prikazuje visinu voZnje ili razliku u visini voZnje. Imajte na umu da
je izvjeSc¢e o visini voZnje dostupno samo kada se izvr$i mjerenje visine voznje.
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4.5.10 Spremanje izvjeS¢€a i dijeljenje izvjeS¢a u oblaku
Nakon $to izvrsite pregled vozila i poravnanje kotaca, moZete spremiti izvjeS¢a i podijeliti ih u oblaku, a zatim ih
podijeliti s kupcima putem QR koda, SMS-a ili e-poSte u stvarnom vremenu.

4.5.10.1 Spremi izvjeSce

1. Na zaslonu IzvjeS¢e o poravnanju kotaca dodirnite za B gumb s gornjih gumba alatne trake

otvaranje padajuceg popisa.

ADAS g - o
e a = o & 8 B 8
ADAS > Autarate: sslecton » Wiee! alignme: 1o vom ca00y
B Take a Screenshaol -y
g Vehicle
2014 (| ADIS Audi A7 201 1> Wiher! Al 3
4 Preparation Ve bt e . y
Work Py Save current PDF file
- . Vot P & 108
E Compensation -
B WAy —
& caster's e g o B8 Save Report y zom
g Caster/SAl > o
== Messured
== Result iy Fremsat  Suneod Vabves
& Alignment B
7% Guide
f=y Postafignmant
Diagnoses

-

Sy wns S
Bl
'

-

[ Exit Alignment oy L S —

‘mm Priet
Slika 4-77 Zaslon za spremanje izvjesca 1

2. Dodirnite gumb Spremi izvjeS¢e s padajuceg popisa za ulazak na zaslon za odabir izvje$¢a koja je potrebno
spremiti.
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Shawmaction  Tielupesen Ade Hegn!

Cancel

Slika 4-78 Zaslon za spremanije izvje$¢a 2

3. Dodirnite U redu nakon Sto odaberete izvjeS¢a koja je potrebno spremiti. Ako tablet prikaze
sljededi zaslon, to znaci da su izvjeS¢a uspjeSno spremljena.

2

4

Report saved successfully!

coe ki

Slika 4-79 Zaslon za spremanije izvjes¢a 3
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4.5.10.2 Dijeljenje izvjeS¢a u oblaku
1. Ispravan put direktorija

1) Dodirnite Prikazi izvjeS¢e (vidi sliku 4-79 Zaslon Spremi izvjeS¢e 3) nakon uspjeSnog
spremanja izvjesca ili dodirnite IzvjeSce iz Upravitelja podataka za ulazak u Popis izvjeS¢a
zaslon.

- Report List Q 7/
[ . [e—
2014 (E)/ADAS/ Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle
Diagnostic Report Diagnostic Report Diagnostic Report

2014 (€} ADAS/ AUl A7 201 %>
CLXB 75 FSI/ 150kW

@

Slika 4-80 Zaslon s popisom izvjeS¢a

2) Na zaslonu s popisom izvjeS¢a, ako se izvjeSce prikaze , Sto znaE@je izvjeS¢e uspjeSno preneseno u
oblak i moZete ga podijeliti s drugima; ako se izvjeS¢e prikaZe , to znaci da prijenos izvjeS¢a u oblak

nije uspio i ne moze de dijeliti s drugima.
2. Metode prijenosa izvjeS¢a u oblak
1) IzvjeSce o oblaku dijelite s kupcima u stvarnom vremenu putem QR koda, SMS-a ili e-poSte.

3. Postupci prijenosa izvjeS¢a u oblak

1) Na popisu izvjeS¢a odaberite izvjeSce koje je uspje3no preneseno u oblak
ekranu, prikazat e se sljedeci ekran.
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Report sharing

@ Report cloud sharing

Slika 4-81 Zaslon dijeljenja izvjeS¢a u oblaku 1

2) Dodirnite Prijavi dijeljenje u oblaku, prikazat ¢e se sljedeci zaslon.

Pl

Scan the QR code to share

Slika 4-82 Metoda dijeljenja izvjeS¢a u oblaku

MoZete skenirati QR kod za izravno dijeljenje izvjeS¢a. Provjerite je li QR kod za svako
izvjeS¢e drugacdiji.
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Scan the QR code to share

Slika 4-83 Metoda dijeljenja izvjeS¢a u oblaku 1

1li moZete dodirnuti Po3alji e-poStu za prikaz sljedeceg zaslona i unijeti e-postu

adresu, a zatim dodirnite U redu za dijeljenje izvje3¢a.

Send Email

Please onter emall address:

Slika 4-84 Metoda dijeljenja izvjeS¢a u oblaku 2

Ili moZete dodirnuti Po3alji SMS za prikaz sljedeceg zaslona i unijeti broj telefona

broj, a zatim dodirnite U redu za dijeljenje izvjeS¢a.
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Slika 4-85 Zaslon dijeljenja izvjeS¢a u oblaku 3

4.6 Glosar

4.6.1 Sredidnja linija geometrije

Odnosi se na presjek uzduzne sredidnje ravnine karoserije i horizontalne ravnine prednje i straZnje osovine

(plava isprekidana linija).

4.6.2 Kut potiska
Definicija

Kut aksija je kut izmedu uzduZne geometrijske srediSnje ravnine vozila i linije aksija (pogonska os je

okomita linija srediSta straZnje osovine). Kao $to je prikazano na slici ispod.
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Funkcija
Pazite da se vozilo vozi ravno naprijed.
Ucinci abnormalnog kuta potiska
Volan je nagnut kada se vozilo vozi ravno naprijed.
Gume su neuobicajeno istroSene i vozilo vuce na jednu stranu.
4.6.3 Zatim
Definicija
Toe je kut izmedu sredi$nje ravnine rotacije kotaca i uzduzne ravnine vozila (kao sto je prikazano na slici

ispod).

e — e
I
|

NI

Funkcija

Uklonite ili smanjite Stetan ucinak kada se prednji krajevi dvaju kotaca Sire prema van zbog nagiba tijekom
voznje. Osigurajte da se kotaci ne kotrljaju prema van.

Sprijecite bo¢no klizanje kotaca. I smanjite troSenje guma i potrosnju goriva.

Posljedice abnormalnog noznog prsta

Jedna strana gume je neuobicajeno istrosena.

107



Vozilo ima prekomjerne vibracije pri voznji velikom brzinom.

Volan je nagnut prilikom voznje ravno naprijed.
4.6.4 Ukupni prst

Zbroj toka nagiba koaksijalnih lijevih i desnih kotaca.
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4.6.5 Nagib
Definicija

Nagib je kut izmedu ravnine rotacije kotaca i uzduzne ravnine okomite na ravninu leZaja vozila. Ako je
gornji dio kotaca nagnut prema van u odnosu na ravninu rotacije, to je pozitivni nagib. Ako je gornji dio
kotaca nagnut prema unutra, to je negativni nagib (kao Sto je prikazano na slici ispod).

Funkcija
Poboljsajte sigurnost prednjih kotaca i olak3ajte upravljanje tijekom voznje.
U¢inci abnormalnog nagiba

Kada je nagib prevelik, vanjska strana kotaca je istroSena. Vozilo ima prekomjerne
vibracije, a volan je nestabilan pri voznji velikom brzinom.
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Kada je nagib premalen, unutarnja strana kotaca je istroSena.

Upravljanje je teSko i nema dovoljno sile da se upravlja¢ automatski vrati u sredisnji polozaj.

Kada lijevi i desni nagib nisu jednaki, vozilo bo¢no proklizava i skrece tijekom voZznje.

4.6.6 Prednji kotac
Definicija

Glavni svornjak je srediSte rotacije kada se kota¢ okrece. Nagib je kut izmedu osi glavnog svornjaka i

okomite linije ravnine leZaja vozila (kao 3to je prikazano na slici ispod).

Funkcija

Stvorite silu koja ¢e automatski vratiti volan u sredidnji poloZaj.
Osigurajte stabilnost vozila prilikom voZnje ravno naprijed. I uinite volan lakSim i lakSim za vracanje

nakon promjene smjera vozila.

Ucinci abnormalnog kotaca

Kada lijevi i desni kota¢ nisu jednaki, lijevi kotaci nisu sinkronizirani s desnim kota¢ima
kada vozilo mijenja smjer. Takoder, vozilo skrece tijekom voznje.

Kada je kotaci¢ premalen, volan je nestabilan.

Kad je kotac prevelik, upravljanje je teSko.
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4.6.7 Nagib osi upravljanja (SAI)
Definicija

Nagib osi upravljaca je kut izmedu osi svornjaka i okomite linije u bo¢noj okomitoj ravnini vozila (kao Sto
je prikazano na slici ispod).

Funkcija

Kada kotaci odstupe od ravnog poloZaja zbog vanjske sile, prednji kotaci ¢e se automatski vratiti u

ravnopravni polozaj.
Ucinci abnormalnog nagiba osi upravljanja

Kada je nagib osi upravljanja prevelik, potrebna sila upravljanja

postaje vedi i upravljanje postaje otezano.

Kada je nagib osi upravljanja premalen, sustav upravljanja ne moZe se u potpunosti vratiti u sredisnji

poloZaj nakon $to vozilo napravi zaokret.

Kada su nagib lijeve i desne osi upravljanja jednaki

nisu jednaki, vozilo moZe povudi na jednu stranu.

4.6.8 Ukljuceni kut (IA)
Definicija

Kut uklju€enosti je kut Y izmedu osi glavnog svornjaka i osi kotaca. Vrijednost kuta uklju¢enosti je zbroj

nagiba osi upravljanja a i nagiba B (kao Sto je prikazano na slici ispod).
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Funkcija

Uklju€eni kut se koristi za dijagnosticiranje neuskladenosti sustava ovjesa i deformacije komponenti ovjesa.

Ucinci abnormalnog uklju¢enog kuta

Kada je kut uklju€enja premalen, nagib osi upravljaca normalan, a nagib premalen, rukavac vratila

moZze biti savijen.

Kada je kut uklju€enja normalan, nagib osi upravljaca premalen, a nagib prevelik, donja upravljacka

ramena moze biti savijena.

Kada je kut uklju¢enja normalan, nagib osi upravljaca prevelik, a nagib premalen, gornja upravljacka

ramena moZze biti savijena.

Kada je kut ukljucenja prevelik, nagib osi upravljaca premalen, a nagib prevelik, donje upravljacko

rameno i rukavac vratila mogu biti savijeni.

4.6.9 Isticanje prema van pri zavojima
Definicija

Ackermanov kut je razlika izmedu kuta upravljanja vanjskog kotaca i kuta upravljanja unutarnjeg kotaca
kada vozilo skrece.



Funkcija
Za bolje prianjanje provijerite jesu li dva prednja kotaca okrenuta u ispravnom smjeru.
Ucinci abnormalnog Ackermanovog kuta
Gume mogu imati problema s perjem.

Gume mogu bo¢no kliziti ili poskakivati ili proizvoditi neuobi¢ajenu buku zbog nedovoljnog prianjanja

kada vozilo skrece.
4.6.10 Maksimalni kut upravljanja
Definicija

Maksimalni kut upravljanja je kut koji ravnina rotacije kotac¢a pokriva kada se prednji kotaci okrecu iz

ravnog poloZzaja u lijevi ili desni granic¢ni polozaj.

Funkcija

Kontrolirajte minimalni radijus okretanja i osigurajte stabilnost i upravljivost vozila.

Ucinci abnormalnog maksimalnog kuta upravljanja
Vozilo moZe proklizavati tijekom voZnje.

MoZe se Cuti buka kada vozilo skrece.
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Volan se moZze tresti.
Volan je tezak.

U ekstremnim slucajevima, vozilo se moZe prevrnuti.

4.6.11 Visina voznje

Polozaj i nacin podesavanja visine voznje razlikuju se ovisno o proizvodacu vozila. Detalje potraZzite u nastavku.

Visina voZnje proizvodaca vozila kao Sto su Volkswagen, Audi, Porsche itd.

Visina voZnje proizvodaca vozila kao $to je BMW.

Visina voZnje proizvodaca vozila kao $to su Mercedes-Benz, Maybach itd., odredena je mjerenjem nagiba

komponenti povezanih s 3asijom.
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Visina voZnje proizvodaca vozila kao 3to su Renault, Peugeot, vise od jedne vrijednosti koju je potrebno

izmjeriti na jednoj poziciji gume.

4.6.12 Kut odmaka
Definicija

Kut odmaka je kut izmedu okomite linije spojnice srediSta kotaca i linije potiska.

Funkcija

Za dijagnosticiranje deformacije osovine.
Ucinci abnormalnog kuta odmaka

Kut pomaka unatrag dovodi do razlike izmedu lijevog i desnog meduosovinskog razmaka,

a vozilo vuce na stranu kra¢eg meduosovinskog razmaka.

4.6.13 Voznja ravno naprijed

Polovica vrijednosti razlike izmedu lijevog prsta prednjeg kotaca i desnog prsta.

4.6.14 Simetri¢na vrijednost

Geometrijske dimenzije vozila su obi¢no simetri¢ne, $to se koristi za prethodnu procjenu je li vozilo imalo

nesrecu i zdravstvenog stanja 3asije, te pomaze pri centriranju sva Cetiri kotaca.
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4.6.15 Promjer kotrljanja

Radijus kotrljanja R jednak je udaljenosti od srediSta kotaca do tla.
Promjer kotrljanja jednak je dvama radijusima kotrljanja R.

4.7 Izvrsite dijagnosticku funkciju i kalibraciju ADAS-a

4.7.1 Prije centriranja kotaca

Neka vozila sa zra¢nim ovjesom zahtijevaju dijagnostiku prije podeSavanja geometrije kotaca.
Tek kada je vozilo postavljeno na standardnu visinu, parametri geometrije kotaca mogu se
tocno izmijeriti i podesiti.

4.7.2 Nakon centriranja kotaca

Mnoga vozila trebaju izvrsiti dijagnosticke funkcije (npr. kalibraciju senzora kuta upravljanja,
podeSavanje servo upravljaca) nakon poravnanja kotaca ako se promijeni toe. Vozila s ADAS
sustavima kao 3to su prednje kamere trebaju kalibrirati odgovaraju¢e ADAS sustave.
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5 postavki poravnavaca i ADAS-a

Prije nego Sto izvrsite centriranje kotaca i kalibraciju ADAS-a, potrebno je izvrsiti neke postavke poput aktivacije

softvera, Wi-Fi veze, kalibracije poravnaca, kalibracije stezaljke i cilja kotaca te kalibracije senzora nagiba.

5.1 Uobicajene postavke

Uobicajene postavke ukljucuju postavke jedinice, postavke grafickog prikaza rezultata, odabir vrste stezaljke,
spajanje alata za mjerenje gaznoga sloja, odabir uredaja za mjerenje tlaka u gumama, odabir alata za mjerenje
visine, alat za mjerenje razine Sasije Benz, postavke zvu¢nog signala, postavke dijeljenja zaslona, postavke

parametara kalibracije ADAS-a i postavke alata za kalibraciju ADAS-a.

t Settings - Common Settings

I I Printing Settings
Unit Settings >
e
Report Settings

Camber - Caster >
Toe

Graphical Result Display Setting

n Push Notifications
Select Clamp Type Tire clamp >
I:'-' ' Auto Update

Connect Tread Measuring Tool >
ra
2% ADAS & Aligner Settings
>

Select Tire Pressure Measuring Device

e 7-!_ OBFCM Upload
Select Height Measuring Tool Tape measure )
@ Vehicle List
- Benz Chassis Level Measuring Hand-held
o nelinometer
@ EVDiag Box Setlings
3 Beep Setting >
“ Battery Test

Slika 5-1 Zaslon uobicajenih postavki

5.1.1 Postavke jedinice

U Postavkama jedinica moZete promijeniti format prikaza i jedinicu standardnih i izmjerenih vrijednosti.
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t  Settings - Unit Settings

E ADAS & Aligner Settings

Tolerance & Accuracy Setting >
n OBFCM Upload

Angle (Camber, Caster, Thrust Angle..) cegree & minute >
e [

Toe degres & minute )
EVDiag Box Settings

L Ride Height mm ¥

“ Battery Test
T Tread Depth mm >
Country/Region Code

Track width & Wheelbase mm )
Laws and Regulations

Tire Pressure bar >
m System Settings

Weight kg >
(2 % 9

Slika 5-2 Zaslon postavki jedinice

5.1.2 Postavka grafickog prikaza rezultata

Ova postavka omogucuje vam promjenu rasporeda izmjerenih rezultata u funkciji poravnanja kotaca. Postoje

tri opcije: Toe-Camber-Caster, Camber-Caster-Toe i Caster-Camber-Toe.

@ Ssettings - Graphical Result Display Setting

E ADAS & Aligner Seftings
OBFCM Upload

E3 i B3 e 3
[ | [ ]

Vehicle List [T | [T |

m EVDiag Box Settings

n Battery Test

Country/Region Code

[T Laws endmequiions e,
B Systemn Settings
]

Slika 5-3 Zaslon za postavke grafickog prikaza rezultata

Toe - Comber - Cogter




5.1.3 Odaberite vrstu stezaljke
Odaberite vrstu stezaljke (stezaljka za naplatak ili stezaljka za gumu) za izvodenje kompenzacije:

1) Kada odaberete stezaljku za naplatak, tablet ¢e vas voditi kroz postupak centriranja kotaca

ili funkciju kalibracije ADAS-a pomocu stezaljke za obruc.

2) Kada odaberete Stezaljka za gume, tablet ¢e vas voditi kroz postupak centriranja kotaca ili

Funkcija kalibracije ADAS-a pomocu stezaljke za gume.

@ NAPOMENA

Stezaljka za gumu je odabrana prema zadanim postavkama.

m Settings a3 Select Clamp Type

a ADAS & Aligner Settings

! ' OBFCM Upload

! = ! Vehicle List
EVDlag Box Settings
Rm clamp Tre champ

‘ ‘ Bartery Test ©

E Country/Region Code

m Laws and Regulations

84 System Settings
B About
Slika 5-4 Odabir vrste stezaljke
5.1.4 Spojite alat za mjerenje gaznog sloja

Ova postavka omogucuje vam spajanje TBE uredaja za mjerenje gaznog sloja. Specifian postupak spajanja
TBE uredaja predstavljen je u prethodnom odjeljku i ovdje se nece ponavljati. Za detalje pogledajte odjeljak o

inspekciji dubine gaznog sloja u odjeljku Inspekcija dubine i tlaka gaznog sloja.

5.1.5 Odaberite uredaj za mjerenje tlaka u gumama

Ova postavka omogucuje vam spajanje uredaja ITS600 za mjerenje tlaka u gumama. Specifican postupak
spajanja uredaja ITS600 predstavljen je u prethodnom odjeljku i ovdje se nece ponavljati. Za detalje pogledajte

odjeljak o inspekciji tlaka gaznoga sloja u odjeljku Inspekcija dubine i tlaka gaznoga sloja.
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5.1.6 Odabir alata za mjerenje visine

Ovaj odjeljak vam omogucuje odabir alata za mjerenje visine voZnje. Postoje dvije opcije:
Mjera€ vrpce i Cilj visine voZnje.

1) Kada odaberete Mjeru vrpce, potrebno je izmjeriti visinu voZznje kako je prikazano u
vodi¢ima na zaslonu i unijeti vrijednosti u odgovarajuci okvir nakon mjerenja. Za vise
detalja pogledajte Mjerenje visine voznje.

2) Kada odaberete ciljanu visinu voznje, visina precke ¢e se automatski podesiti i cilj
pretraZivanja ¢e se pronaci na zaslonu za mjerenje visine voznje, a zatim ¢e se visina
voZnje automatski izra€unati i prikazati u odgovaraju¢em okviru za unos.

Za viSe detalja pogledajte Mjerenje visine vozZnje.

©

NAPOMENA Mijerna traka je odabrana prema zadanim postavkama.

M  settings - Select Height Measuring Tool

E ADAS & Aligner Settings

B os=cmupicad

) L S 4 @

m EVDiag Box Settings

Tape measure Ride height wrget

n Battery Test )

e Country/Reglon Code
m Laws and Regulations
n System Seltings
g About

Slika 5-5 Odabir alata za mjerenje visine

5.1.7 Alat za mjerenje razine Sasije Benz

Benz vozila moraju koristiti poseban alat za mjerenje visine vozila. Ako se visina vozila ne
izmjeri, vrijednost specifikacije nece biti dostupna. MoZete odabrati Autel ru¢ni inklinometar
ili druge alate za mjerenje visine vozila.
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- Benz Chassis Level Measuring Tool

Select Tool
| l Prirting Settings

Report Settings
> =
n Push Notifications

!"‘f! Auto Upcate

HarcHheld Incinoemete: Fomess inclinometss or othe teol

N

*Benz vehicies must use a special tool 10 measure the vehicle height. Failure 10
n maasure the vihicls height will result i no available sparification value.
'L 1 0BFCM Upload

Hand-held Inclinometer Calibration >
vehicle List

m EVDiag Box Settings

Slika 5-6 Odaberite alat za mjerenje Sasije Benz

Ako rucni inklinometar daje neto¢na mjerenja zbog pada, mozete dodirnuti gumb Kalibracija ru¢nog inklinometra
kako biste izvrsili sljedece korake za ponovnu kalibraciju.

Za izvodenje kalibracije ru¢nog inklinometra

1. Postavite ru¢ni inklinometar na ravnu i vodoravnu povrsinu.

Slika 5-7 IzvrSite kalibraciju ru¢nog inklinometra 1

2. Okrenite ru¢ni inklinometar za 180°.
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Slika 5-8 Izvodenje kalibracije ru¢nog inklinometra 2

3. Okrenite ru¢ni inklinometar za 180°.

Slika 5-9 Izvrsite kalibraciju ru¢nog inklinometra 3

4. Okrenite ru¢ni inklinometar za 180°. Tada je kalibracija zavrsena.
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Slika 5-10 Izvrsite kalibraciju ru¢nog inklinometra 4

5.1.8 Postavka zvucnog signala

Ova postavka vam omogucuje da omogucite ili iskljucite zvuéni signal prilikom izvodenja kompenzacije

kotrljanja, kompenzacije podizanja ili mjerenja Caster/SAL

1) Ukljuite /iskljucite gumb UKLJUCENO/ISKLJUCENO i zvuéni signal je omogucen. Zvuéni signal ¢e se Euti
tijekom kompenzacije kotrljanja, kompenzacije podizanja ili postupaka mjerenja Caster/SAL

2) Prebacite gumb UKLJUCENO/ISKLJUCENO na ISKLJUCENO i zvuéni signal ¢e biti isklju¢en. Nece biti
zvuénog signala tijekom kompenzacije kotrljanja, kompenzacije podizanja ili postupaka mjerenja
Caster/SAL

M  Settings - Beep Setiing

iZ5 ADAS & Aligner Settings
- Beep [o: @

‘I-. ~l OBFCM Upload

@ Vehicle List

ﬁ EVDiag Box Settings
‘_‘ Battery Test
Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Setlings
I o

Slika 5-11 Zaslon za postavljanje zvu¢nog signala
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5.1.9 Postavke dijeljenja zaslona

Ova postavka omogucuje vam omogucavanje ili onemogucavanje automatskog prikaza zaslona s tableta na

digitalni monitor na kalibracijskom okviru.

1) Kada se gumb UKLJUCENO/ISKLJUCENO prebaci u poloZaj UKLJUCENO , omogucuje se automatsko pretvaranje zaslona, a sucelje

tableta automatski ce se prenijeti na digitalni monitor na kalibracijskom okviru nakon $to se tablet spoji.

2) Kada se gumb UKLJUCENO/ISKLJUCENO prebaci u poloZaj ISKLJUCENO , automatski prikaz zaslona

je onemoguceno i sucelje tableta nece se automatski prenijeti na digitalni monitor na kalibracijskom okviru
nakon 3to se tablet spoji.

ﬁ Settings - Screen Sharing Settings

52 ADAS & Aligner Settings
=]

Automatic Cast Screen [ on

' OBFCM Upload -
m Vehicle List

m EVDiag Box Settings

l‘ Battery Test

E Country/Region Code

m Laws and Regulations

m System Settings

o P

Slika 5-12 Zaslon za postavke dijeljenja zaslona

5.1.10 Postavke parametara kalibracije ADAS-a

Odaberite postavke parametara kalibracije ADAS-a (automatski parametri ili tvornicki parametri) za pode3avanje

okvira za kalibraciju prilikom kalibracije ADAS-a:

1) Nakon odabira opcije Autel parametara , tablet ¢e vas voditi kroz postupak izvodenja funkcije kalibracije ADAS-

a pomocu Autel parametara.

2) Nakon odabira opcije Tvornicki parametri, tablet ¢e vas voditi kroz postupak izvodenja funkcije kalibracije ADAS-

a pomocu tvornickih parametara.

@ BILJESKA

Automatski parametri su odabrani prema zadanim postavkama.
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ﬁ Seltings - ADAS Calibration Parameter Settings

50 ADAS & Aligner Settings

n 0OBFCM Upload
Venicle List

m EVDiag Sox Settings

: Autel pammenees Factary parsmetery
&‘ Battery Test v

Country/Region Codle

u Laws and Regulations

Slika 5-13 Zaslon za postavke dijeljenja zaslona

5.1.11 Postavke alata za kalibraciju ADAS-a

Ova postavka vam omogucuje da omogudite ili onemogucite prioritetno koristenje digitalne ciljne ploce
prilikom izvodenja funkcije kalibracije ADAS-a u odnosu na fizicke ciljeve.

1) Kada se gumb UKLJUCENO/ISKLJUCENO prebaci u poloZaj UKLJUCENO , omogucena je prioritetna
upotreba digitalne ciljne ploce prilikom izvodenja funkcije kalibracije ADAS-a.

2) Kada se gumb UKLJUCENO/ISKLJUCENO prebaci u polozaj ISKLJUCENO , prioritetna upotreba digitalne
ciline ploce je onemogucena, a sucelje tableta ce vas voditi kroz postupak izvodenja ADAS funkcije
kalibracije pomocu fizickih ciljeva.
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| Settings - ADAS Calibration Tool Settings
=2 ADAS & Allgner Settings
. Prioritize digital target panel l on ¢
B oercu Upload

m Vehicle List

@ EVDiag Box Settings
“ Battery Test
Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Settings
e

Slika 5-14 Zaslon postavki alata za kalibraciju ADAS-a

5.2 Spajanje kalibracijskog okvira

Metoda spajanja kalibracijskog okvira predstavljena je u prethodnom odjeljku; ovdje se
nece ponavljati. Za detalje pogledajte Spajanje kalibracijskog okvira.

5.3 Konfiguracija mreze

Konfiguracija mreZe predstavljena je u prethodnom odjeljku; ovdje se nece ponavljati. Za
detalje pogledajte Konfiguracija mreze.

5.4 AZuriranje

Nakon 3to je kalibracijski okvir spojen i mreZa konfigurirana, dodirnite AZuriraj iz postavki
ADAS-a i poravnavaca za aZuriranje kalibracijskog okvira.
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= l Printing Settings _—

= Report Settings

n Push Notifications

ADAS camena system current version: V01.09.01_¥01.10.01_1.06.06;

m Auto Update Latest versicn. V01.09.01_V01.96 27_v1.06.06
o
o ADAS B Aligner Settings

ﬂ OBFCM Upload
Vehicle List

Slika 5-15 Zaslon za aZuriranje

5.5 AZuriranje ru¢nog inklinometra

Ovaj odjeljak vam omogucuje preuzimanje najnovije verzije ru¢nog inklinometra nakon 3to
ga spojite na tablet putem USB kabela. Za kalibraciju ru€nog inklinometra pogledajte Benz
alat za mjerenje razine Sasije za detalje.

th Settings - Hand-held Inclinometer Update

= 2
fory ADAS & Aligner Settings

Y os=cmupioad IZ[ [ '

Vehicle List Devices Hand-held Inclinormetsr

E EVDiag Box Settings Updzte

n Satiery Test

Country/Region Code
During the update, do rot leave the current interface. Update bskes about 20
B Laws and Regulations "

B System Seitings
£ e

Slika 5-16 Zaslon aZuriranja ru¢nog inklinometra

Current versian:VD'l 00.0C; Latest varslon:V01.99.17
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5.6 Odrzavanije i servis

Ovaj odjeljak obuhvaca kalibraciju i inspekciju, izvjeS¢e o kalibraciji, interval provjere to¢nosti i interval ¢is¢enja
cilja.
Ssettings - Maintenance & Service

1
.7! ADAS & Aligner Settings

— Calibration & inspection >
"+ OBFCM Upload

g Vehicle List Calibration record report >
EVDiag Box Settings Accuracy check interval Sikmonths >
“ Battery Test Target cleaning interval >

E Country/Region Code
D Laws and Regulations
I L ! System Settings

Y 2o

Slika 5-17 Zaslon za odrZavanje i servis

5.6.1 Kalibracija i inspekcija
5.6.1.1 Kalibracija poravnavaca

Poravnavac je potrebno kalibrirati kada:

1. Kamera je rastavljena.

2. Provjera tocnosti nije uspjela.

@

NAPOMENA Za kalibraciju Alignera potreban je profesionalni alat za kalibraciju (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-

CSC0500/12). Za kalibraciju se moZete obratiti lokalnom prodavacu ili proizvodacu.

Za kalibraciju poravnavaca
1. Odaberite Postavke na glavnom zaslonu tableta.
2. Dodirnite Postavke ADAS-a i poravnaca s lijeve strane zaslona.

3. Dodirnite Odrzavanje i servis, a zatim odaberite Kalibracija i pregled > Kalibracija poravnavaca.
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@ BILJESKA

Provjerite je li Wi-Fi kabel kalibracijskog okvira spojen, inace se funkcija odrZavanja i servisa ne moZze aktivirati.

4. Postavite kalibracijsku Sipku oko 2,2 m ispred kalibracijskog okvira. Instalirajte
ciline toc¢ke prednijih kotaca na kalibracijskoj traci, poravnajte locirni klin s locirnom rupom i zategnite
maticu.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

.._.n‘.‘*.,‘.'._l position about 2 2m directly in

fronit of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned;

; * Install the front wheel targets
M on the calibration bae, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut;
+The crossbar height will be
o adjusted sutomatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the moverment
of the crossbar.

Slika 5-18 Priprema za kalibraciju poravnavaca

5. Dodirnite Dalje, visina precke ¢e se automatski podesiti i traZit ¢e se cilj, nakon ¢ega ¢e se otvoriti
sljededi zaslon. Slijedite upute na zaslonu, pomaknite kalibracijsku traku tako da se vrijednosti

'Pomak’, 'L-udaljenost' i 'Razlika u udaljenosti" prikaZzu zelenom bojom.

Aligner calibration

Offret Move the calibation bar so
iy that the vahues of Offset’, L-

e Distance’, 'R-Distance’, and

A ‘Distance Diff are displayed in
106 ... o
L-Distance: A-Dstance
[ ]
Distarcs DIt
b, =131 ;

. Nest Camera ESC

Slika 5-19 Kalibracija poravnavaca 1
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Aligner callbration

Ottset Rauy

ﬁ_
13

LOwance R-Distarce
. .

Destance DIff

9169 - o 2173"

Slika 5-20 Kalibracija poravnavaca 2

6. Zatim dodirnite Dalje za ulazak u sljede¢i zaslon. Zakrenite kalibracijsku traku prema
uputama na zaslonu za prikupljanje podataka. Kada strelice i naznacene slike
blokova postanu zelene, prestanite rotirati precku.

Calibration

. - Rotate the 1arget 1 the collection
I_.:L*__‘:.__l position

Slika 5-21 Kalibracijski zaslon 1
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Calibration

= Gollecting,
-—.:L*f:-._‘

Slika 5-22 Kalibracijski zaslon 2

7. Nakon prikupljanja podataka, prikazat ¢e se zaslon s rezultatima kalibracije, kao Sto je prikazano na slici.
donja slika. Ako se na zaslonu prikazuje , uspjesno; To oznacava da je kalibracija uspjela. To
ako se na zaslonu prikazuje , potrebno je , oznaCava da kalibracija nije uspjela.
ponovno kalibrirati.

Result

Calibration succeeded!

Tota! front toe 0.1,07)
Left front camber 01,07
Right front camber 01,07)
Total rear toe {01.,017)
Left rear camber 0 {01.,07)
Right rear camber 01,00

Recalibrate. ESC

Slika 5-23 Rezultat kalibracije

8. Uklonite ciljne tocke prednjih kotaca s kalibracijske Sipke i postavite ciljne to¢ke straznjih kotaca na
kalibracijsku Sipku. Zatim postavite kalibracijsku Sipku oko 5,4 m ispred kalibracijskog okvira. DovrSite
korake kalibracije kako je prikazano u vodi¢ima na zaslonu. Buduci da su koraci kalibracije otprilike

isti i jasno prikazani na tabletu, ovdje se nece ponavljati.

5.6.1.2 Kalibracija cilja stezaljke kotaca
Kada je odgovarajuca stezaljka za kotac (stezaljka za naplatak/stezaljka za gumu) ili meta zamijenjena,
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Novo sastavljenu stezaljku kotaca (stezaljku za naplatak/stezaljku za gumu) ili metu potrebno je ponovno kalibrirati.

(@) BILESKA
Kao $to je ve¢ spomenuto, ilustracije koje ukljuuju stezaljke u ovom priru¢niku temelje se na koriStenju stezaljki

za gume. Ovdje odabiremo stezaljku za gume i metu za ilustraciju kalibracije.

1. Koristite kalibracijsku traku

Kalibrirajte stezaljku kotaca (stezaljku za gume) i cilj pomocu kalibracijske Sipke

1. Pripremite profesionalni alat za kalibraciju — kalibracijsku Sipku (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-CSC0500/12).

2. Odaberite Postavke na glavnom zaslonu tableta.
3. Dodirnite Postavke ADAS-a i poravnaca s lijeve strane zaslona.

4. Dodirnite OdrZavanje i servis, a zatim odaberite Kalibracija i pregled > Kalibracija cilja stezaljke kotaca.

5. Odaberite kalibraciju cilja stezaljke kotata — pomocu kalibracijske trake, tablet ¢e vas podsijetiti na
napomene za kalibraciju stezaljke kotaca (stezaljke za gume) i cilja.

Wheel clamp target calibration

This function raqu ires a professional calibration tool (AUTEL-

€SC0500/10) which will change the callbration parameters of

the These will directly affect

the calibration results. It Is recommended to contact the local
or it for

Slika 5-24 Odabir metode kalibracije

6. Nakon Sto paZljivo procitate napomene, dodirnite U redu za odabir cilja za kalibraciju. Ovdje odabiremo
cilj lijevog prednjeg kotaca (koji je dobro postavljen na stezaljku lijeve prednje gume) kao ilustraciju.
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Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear whee! target

Slika 5-25 Odabir cilja za kalibraciju

7. Tablet ¢e automatski prikazati pripreme za kalibraciju nakon $to odaberete cilj koji je
potreban za kalibraciju. Slijedite upute na zaslonu, pomaknite kalibracijsku Sipku na
poloZaj otprilike 2,2 m izravno ispred kalibracijskog okvira IAT000WA i provjerite jesu
li srediSta kalibracijske Sipke i kalibracijskog okvira poravnata. Zatim postavite
stezaljku lijevog prednjeg kotaca (stezaljku za gumuy) i lijevu prednju metu na
kalibracijsku Sipku, poravnajte locirajudi klin s lociraju¢im otvorom i zategnite maticu.

Calibration Preparation

- . * Move the calibration bar to the

23 e | * - ] position about 2.2m directly in
front of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned,

N * Install the left front wheel clamg
‘P_d target on the calibeation bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Slika 5-26 Priprema za kalibraciju (koristite kalibracijsku traku)

8. Nakon Sto su gore navedene pripreme dovr3ene, dodirnite Dalje za nastavak. Tablet ¢e
prikazati trenutnu udaljenost izmedu stezaljke za kotac (stezaljke za gumu) i cilja te
kompleta kamere te ¢e vas obavijestiti da udaljenost treba biti od 2,0 do 2,4 m. Ako
udaljenost nije unutar tog raspona, pomaknite kalibracijsku traku kako biste prilagodili
udaljenost potrebnom rasponu.
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Left front wheel clamp target calibration
The distance between the whee|

TR T S— clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current

distance: 2503 mm.

P e

Slika 5-27 Pocetak kalibracije (koristite kalibracijsku traku) 1

9. Dodirnite Dalje kada se udaljenost podesi na Zeljeni raspon, tablet ¢e
obavijestiti vas da je sve spremno za kasnije operacije.

Left front wheel clamp target calibration

CRNNSS T S——

Ready!

B ——

Slika 5-28 Pocetak kalibracije (koristite kalibracijsku traku) 2

10. Dodirnite Dalje za nastavak. Slijedite upute na zaslonu, okrenite kalibracijsku traku tako da

mete su u poloZaju za prikupljanje.

133



Left front wheel clamp target calibration

2 : Rotate the target 1o the collection
[P Y poatiion

—— —

Slika 5-29 Pocetak kalibracije (koristite kalibracijsku traku) 3

Left front wheel clamp target calibration

- Rotate the target to the collection
PR ] sl

— —

Next Camera ESC

Slika 5-30 Pocetak kalibracije (koristite kalibracijsku traku) 4

11. Kada strelice i naznacene slike blokova postanu zelene, prestanite okretati precku.
Tablet ¢e automatski zapoceti prikupljanje podataka.
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Left front wheel clamp target calibration

. Cotlecting
-_nl.‘_._:._.

P ——h

Next Camera ESC

Slika 5-31 Pocetak kalibracije (koristite kalibracijsku traku) 5

12. Nakon prikupljanja podataka, tablet ¢e automatski prikazati rezultat kalibracije. Ako se na zaslonu
prikaZe , to znaci da je kalibracija uspje3na, moZzete dodirnuti ESC za izlaz iz funkcije; ako se na zaslonu
prikaZe da kalibracija nije uspjela, moZete dodirnuti Recalibrate Qonovnu kalibraciju.

Result
Calibration completed:

Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.50 0.50
Rotation center ¥ 287 2581
Rotation center ¥ 015 0.34
Rotation center Z 45.06 4501

Recalibrate ESC

Slika 5-32 Zaslon rezultata kalibracije

2. Koristite vozilo

Kalibrirati stezaljku kotaca (stezaljku za gume) i ciljati pomocu vozila
1. Odaberite Postavke na glavnom zaslonu tableta.
2. Dodirnite Postavke ADAS-a i poravnaca s lijeve strane zaslona.

3. Dodirnite Odrzavanje i servis, a zatim odaberite Kalibracija i pregled > Kalibracija cilja
stezaljke kotaca.
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4. Odaberite kalibraciju cilja stezaljke kotaca — s vozilom s desne strane

zaslon. Pogledaijte sliku 5-24 Odaberite metodu kalibracije.

5. Prikazuje se sljedeci zaslon, a zatim odaberite cilj koji treba kalibrirati.
Na primjer, odaberite cilj lijevog prednjeg kotaca (koji je dobro postavljen na stezaljku lijeve prednje

gume). Pogledaijte sliku 5-25 Odabir cilja za kalibraciju.

6. Kao 3to je prikazano u voditima na ekranu, dovezite vozilo na dizalicu, upravljajte naprijed, blokirajte alat
za drZanje volana, stavite mjenjac u neutralni poloZaj, otpustite ru¢nu kocnicu. Zatim postavite
stezaljku lijevog prednjeg kotaca (stezaljku za gumu) i lijevu prednju niSnu na lijevi prednji kotac i
podignite prednju osovinu.

Left front wheel clamp target calibration

B -

Sner ahone, |ock s1oenng whoel, place tranamisaion in Ingnehl ho loft fron whoel targat on lafr fmrt wheel and mise
neutral rebease parking brake. e from amie.

Cancel Next

Slika 5-33 Priprema za kalibraciju (koristite vozilo) 1

7. Dodirnite Dalje za nastavak. Slijedite upute na zaslonu, postavite okvir za kalibraciju oko 2,2 m od sredista

prednjeg kotaca i provjerite jesu li srediSta okvira za kalibraciju i vozila poravnata. Zatim pritisnite

GORE i DOLJE
tipke na straZnjoj strani kalibracijskog okvira za podesavanje visine precke tako da bude otprilike na

istoj visini kao i srediste prednjeg kotaca.
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Left front wheel clamp target calibration

* Place the calibrstion frame sbout 2200mm
from the center of the front wheel, and ensure
that the centers of the calibration frame snd
the vehicle are aligned,

*Press UP and DOWN buttons on the back of
the calibration frame to adjust the crossbar
height so that the crosshar is roughly at the
same height as the center of the front wheel.

Cancel Next

Slika 5-34 Priprema za kalibraciju (koristite vozilo) 2

8. Ako su gore navedeni postupci dovrSeni, dodirnite Dalje za nastavak. Tablet ¢e
prikazati trenutnu udaljenost izmedu stezaljke za kotac (stezaljke za gumu) i cilja
te kompleta kamere te ¢e vas obavijestiti da udaljenost treba biti od 2,0 do 2,4 m.
Ako udaljenost nije unutar tog raspona, pomaknite okvir za kalibraciju kako biste
prilagodili udaljenost potrebnom rasponu.

Left front wheel clamp target calibration

(e}l

The distance betwaen the wheel
clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current
distance: 2556 mm.

Q

Camera Cancel Next

Slika 5-35 Pocetak kalibracije (koristite vozilo) 1

9. Dodirnite Dalje kada je udaljenost podeSena na Zeljeni raspon i tablet ¢e
obauvijestiti vas da je sve spremno za kasnije operacije.
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Left front wheel clamp target calibration

()] [ SV S— Ready!
i)
- A

vre
e

Camera Cancel Next

Slika 5-36 Pocetak kalibracije (koristite vozilo) 2

10. Okrenite kotaci¢ kao 5to je prikazano u vodi¢ima na zaslonu.

Left front wheel clamp target calibration

el
(3

Rotate the wheel as indicated by
the arow.

<)

Camera Cancel Next

Slika 5-37 Pocetak kalibracije (koristite vozilo) 3

11. Kada strelice i oznacene slike blokova postanu zelene, prestanite okretati
kotac. Tablet ¢e automatski zapoceti s prikupljanjem podataka.
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Left frant wheel clamp target calibration

o) PR+ SS— Colkcing.

iol
-

Camera  Cancel Noxi

Slika 5-38 Pocetak kalibracije (koristite vozilo) 4

12. Nakon prikupljanja podataka, tablet ¢e automatski prikazati rezultat kalibracije. Ako se na zaslonu
prikaZe , to znaci da je kalibracija uspjeSna, moZete dodirnuti ESC za izlaz iz funkcije; ako se na zaslonu

prikaZze da kalibracija nije uspjela, moZete dodirnuti Recalibrate onovnu kalibraciju.

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 087
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis 2 -0.50 -0.50
Rotation center X 257 2571
FRotation center Y 033 015
FRotation center Z 45.00 45.00

Recalibrate ESC
Slika 5-39 Zaslon rezultata kalibracije (koristite vozilo)
5.6.1.3 Provjera tocnosti poravnavaca
Provjera to¢nosti poravnavaca preporucuje se kada:
1. Uredaj za poravnavanje pretrpio je sudar visokog intenziteta.
2. Provjera tocnosti nije provedena dulje od Sest mjeseci.

Softver nudi tri vrste metoda provjere to¢nosti: Provjera to¢nosti poravnavaca (koristite kalibracijsku Sipku);
Provjera to¢nosti poravnavaca (koristite vozilo); Brza provjera to¢nosti.
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1. Koristite kalibracijsku traku

Provjerom toc¢nosti kalibracijskom Sipkom, ukupna to¢nost mjernog sustava sastavljenog od kamera, stezaljke

kotaca i cilja moZe se to¢no i pouzdano detektirati.

Za provjeru to¢nosti kalibracijskom Sipkom
1. Odaberite Postavke na glavnom zaslonu tableta.
2. Dodirnite Postavke ADAS-a i poravnaca s lijeve strane zaslona.

3. Dodirnite Odrzavanje i servis, a zatim odaberite Kalibracija i pregled >

Provjera to¢nosti poravnavaca.

@ BILJESKA

Provjerite je li Wi-Fi okvir za kalibraciju spojen ili se funkcija odrZavanja i servisa ne moZze aktivirati.

4. Odaberite Provjera to¢nosti - s kalibracijskom trakom na desnoj strani zaslona.

5. Prema uputama na zaslonu, pomaknite kalibracijsku Sipku na poloZzaj otprilike 2,2 m izravno ispred
kalibracijskog okvira. Ugradite stezaljke prednjih kotaca (Qume

stezaljke) i mete na kalibracijskoj traci, poravnajte locirajuci klin s lociraju¢om rupom i zategnite maticu.

Accuracy check

z - * Move the caliteation bar to the
.__‘amc._l pasition aboLit 2.2m directly in
tront of the ADAS caiibation
frarme, and ensure the centers
of the callbration bar and the
calibration frame are aligned,

i * Install the front wheel clamp
*ww* targets on the calibeation bac align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut,

* The crossber height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may Interfere with the movement
of the crossbar,

2

Next ESC

Slika 5-40 Zaslon za provjeru to¢nosti (koristite kalibracijsku traku) 1

6. Dodirnite Dalje, visina precke ¢e se automatski podesiti i otvorit ¢e se sljededi zaslon. Kao 3to je prikazano
u vodicu na zaslonu, pomaknite kalibracijsku traku tako da se vrijednosti 'Pomak’, 'L-udaljenost' i

'Razlika u udaljenosti" prikazu zelenom bojom.
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Accuracy check

Offset

Move the calipration bar so
that the values of 'Offset’, 'L-

B Distance’, R-Distance, and
A ‘Distance DIFF are dsplayed in
~110 oreen.
LDistance A-Destance
[ ]
Distance Ditt
103 o
2481 c— 2584
< >
W
" Ne Camera ESC

Slika 5-41 Zaslon za provjeru to¢nosti (koristite kalibracijsku traku) 2

L Diatance

«€2217

Accuracy check

Offaet
e ———

A
-1

[ ]
Distance DAY
‘ -40 -
e

Ready!

I Detance

2257,

Next Camera ESC

|

Slika 5-42 Zaslon za provjeru to¢nosti (koristite kalibracijsku traku) 3

7. Zatim dodirnite Dalje za ulazak u sljedeci zaslon. Zakrenite kalibracijsku traku prema
uputama na zaslonu za prikupljanje podataka. Kada strelice i naznacene slike
blokova postanu zelene, prestanite rotirati kalibracijsku traku.
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Accuracy check

- . Rotate the target to the collection
CR T S— e

4’“—@+4§
\ Y

Camera  ESC

Slika 5-43 Zaslon za provjeru toc¢nosti (koristite kalibracijsku traku) 4

Accuracy check

2 Collecting..
R T S

A —

Slika 5-44 Zaslon za provjeru to¢nosti (koristite kalibracijsku traku) 5

8. Sustav ¢e automatski prijeci na sljedeci zaslon. Nakon Sto su podaci uspjeSno prikupljeni,
rezultat kalibracije ¢e se automatski prikazati. Ako se na zaslonu prikaze , to znaci da
je kalibracija uspjesna;ako se na zaslonu prikaZe , to znaci da kalibracija nije uspjela i
dajujep bno ponovno kalibrirati.

142



Result
Accuracy check passed!
Total front toe (-01.0.1)
Left front camber X (-01,0.9)
Right front camber (01,01)
Total rear toe 0.02 {-0.1,0.1)
Left rear camber (0.1,0.7)
Right rear camber it (01,01)
' Recheck ESC

Slika 5-45 Zaslon rezultata provjere to¢nosti

2. Koristite vozilo

Provodenjem provjere to€nosti na vozilu, ukupna to¢nost mjernog sustava koji se sastoji od kamera, stezaljke za
gume i cilja moZe se detektirati vozilima bez kalibracijske Sipke. Medutim, na to¢nost pregleda utjece stanje vozila,

stoga se preporucuje odabir sportskog vozila u dobrom stanju za pregled.

Za provjeru to¢nosti s vozilom
1. Odaberite Postavke na glavhom zaslonu tableta.
2. Dodirnite Postavke ADAS-a i poravnaca s lijeve strane zaslona.

3. Dodirnite Odrzavanje i servis, a zatim odaberite Kalibracija i pregled >

Provjera to¢nosti poravnavaca.

@ BILJESKA

Provjerite je li Wi-Fi okvir za kalibraciju spojen ili se funkcija odrzavanja i servisa ne moZze aktivirati.

4. Odaberite Provjera to¢nosti — s vozilom u desnom dijelu zaslona.

5. Slijedite upute na zaslonu kako biste vozilo postavili u Zeljeni status.
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Vehicle Praparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel cl and the between st
are normal (R to usea wvehicle within 3 years and 50,000 km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the vehicle;

* Place the wheal chocks before and after the left rear of right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and ingtall the steering whee! holder. Release the parking brake and place the

transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear to

perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

Slika 5-46 Priprema vozila

6. Dodirnite Dalje ako je vozilo postavljeno u Zeljeni status. Zatim slijedite vodice
prikazane na zaslonu za pozicioniranje pomo¢nog alata korak po korak.

Auxiliary Tool Positioning

Plae whee! chacks to prevent e vehicle Steer ahend, lock steering wheel sloce Place the calibtion frame sbout 1.5 m
from sligping, trasemission In neuval. relesse parking .. In frost of the vehicle. Adjust the crossb...

Install foar clamps and targets oo
the whees {f ey wers ot imatalled o

Slika 5-47 Pozicioniranje pomoc¢nog alata

9. Nakon 3to su pomoc¢ni alati dobro pozicionirani, dodirnite gumb Dalje , precka ¢e se
automatski podesiti i pretraZiti cilj, a tablet ¢e se pojaviti na sljede¢em zaslonu.
Slijedite upute na zaslonu za izvodenje kompenzacije kotrljanja kotaca.
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Wheel Rolling Compensation

(4] . R, *Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

Camera ESC
L

Slika 5-48 Kompenzacija kotrljanja kotaca 1
Whee! Rolling Compensation
m *Move the rear whee| chock

backward for about 30 ¢my
*Push lhcvmld- in the diraction

[ 0 11
1]

Slika 5-49 Kompenzacija kotrljanja kotaca 2

| Camera ESC

Wheel Rolling Compensation

(o] LI Y ] * Push the vahicie in the direction

indicated by the amow

Slika 5-50 Kompenzacija kotrljanja kotaca 3
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Wheel Rolling Compensation

e
:

* Stop pushing the vehicle, please
walt.

1
L

Slika 5-51 Kompenzacija kotrljanja kotaca 4

Camera  ESC

10. Nakon $to je kompenzacija kotrljanja kotaca zavrSena, tablet ¢e automatski prijeci na sljededi zaslon.

Zatim slijedite upute na zaslonu kako biste dovrsili postupke koji su sli¢ni prethodnom postupku.

11. Nakon $to je postupak zavrSen, rezultat kalibracije ¢e se automatski prikazati. To znaci da je kalibracija
uspjela i da ju je potrebno uspjedna; ako se na zaslonu prikaZe , to znadi da kalibracija nije

Jponovno kalibrirati.

3. Brza provjera to¢nosti

Brza provjera to¢nosti se automatski izvodi svakih Sest mjeseci prema zadanim postavkama. Interval provjere
tocnosti moZe se promijeniti putem postavki softvera za poravnanje kotaca.

Brza provjera tocnosti moZe otkriti probleme u sustavu mjerenja koji tvore kamera i meta, ali ne ukljucujudi
stezaljku kotaca ili stezaljku gume.

Za brzu provjeru to¢nosti
1. Odaberite Postavke na glavhom zaslonu tableta.
2. Dodirnite Postavke ADAS-a i poravnaca s lijeve strane zaslona.

3. Dodirnite Odrzavanje i servis, a zatim odaberite Kalibracija i pregled >

Provjera to¢nosti poravnavaca.

@ BILJESKA

Provjerite je li Wi-Fi okvir za kalibraciju spojen ili se funkcija odrZzavanja i servisa ne mozZe aktivirati.

4. Odaberite Brza provjera to¢nosti u desnom dijelu zaslona.

5. Slijedite upute na zaslonu kako biste vozilo postavili u Zeljeni status.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is a
minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Place the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement;

* Center the steenng wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicie unloaded. Check if the coolant level and the engine oll level are correct. Check If the fuel tank is
full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

*If the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before performing the
measurement. The adjustment process may vary on differant models

Infa

Slika 5-52 Vodic za pripremu vozila

6. Dodirnite Dalje ako je vozilo postavljeno u Zeljeni status. Zatim slijedite upute na zaslonu.
vodi€ za pozicioniranje pomoc¢nog alata korak po korak.

Auiliary Tool Positioning

};";JF ,

s (@)

v
Fiace whee! chocks %o prevent the veticle Sreer ahead, lock steering wheel, place Flace the calibration frame about 1 5m
from slipging transrvasion n nauTal falaaes parkeq I Wore of tha vehicks. RSt the cesh.

Ingall four lamps and targets
tha vwala (1 thop ware 3 nsiliod

Slika 5-53 Pozicioniranje pomoc¢nog alata

7. Nakon pozicioniranja pomo¢nog alata. Dodirnite gumb Dalje , visina precke ¢e se automatski
podesiti i traZit ¢e se cilj te ¢e se unijeti sljedece
zaslon.
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Quick accuracy check

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the targets
can be detected

Slika 5-54 Brza provjera to¢nosti

8. Rezultat brze provjere to¢nosti prikazat ¢e se na zaslonu nakon $to je provjera zavrSena. Ako se na zaslonu

prikaZe, to znaci da je kalibracija uspje3na; ako se na zaslonu prikaZe , to znaci da kalibracija nije
uspjela i da ju je potrebno ponovno kalibrirati.

Resuit
Accuracy check passed!
Anglel 0.0¢ 1.07)
Angle? 0 (01,0.1)
Angle3 0.04 (0.1,0.1)
w
. oK

Slika 5-55 Rezultat brze provjere to¢nosti

5.6.1.4 Kalibracija senzora nagiba
Senzor nagiba potrebno je kalibrirati kada:
1. Koristite IATO00WA prvi put.
2. Kamera je rastavljena.

Za kalibraciju senzora nagiba
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1. Odaberite Postavke na glavhom zaslonu tableta.

2. Dodirnite Postavke ADAS-a i poravnaca s lijeve strane zaslona.

3. Dodirnite Odrzavanje i servis, a zatim odaberite Kalibracija i pregled > Kalibracija senzora nagiba.

NAPOMENA Provijerite je li Wi-Fi okvir za kalibraciju spojen, inace se funkcija odrzavanja i servisa ne moZe aktivirati.

4. Kao 3to je prikazano u vodi¢u na zaslonu, postavite okvir za kalibraciju na ravnu podlogu i pritisnite
papucicu kako biste ga fiksirali. Okrenite gumbe A i B kako biste centrirali mjehurice za razinu nagiba

i kotrljanja.

Crossbar Adjustment
* Place the main frame on the level ground and
depress the pedal 10 fix the mam frame,

* Rotate the buttons A and B to center the pitch
and roll level bubbles.

Next Exit

Slika 5-56 Pode3avanje precke 1

5. Dodirnite Dalje. Senzor nagiba prikupljat ¢e podatke i automatski ¢e se prebaciti na sljedeci zaslon nakon
Sto je prikupljanje zavrSeno. Okrenite gumb B u smjeru kazaljke na satu da biste popre¢nu traku

pomaknuli do lijeve granice.
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floll Angle Adjustment

* Rotate the button B clockwise to roll the
crosshar to the left lirmit

Slika 5-57 Pode3avanje kuta nagiba 1
6. Dodirnite Dalje. Senzor nagiba prikupljat ¢e podatke i automatski ¢e prijeci na sljedeci zaslon nakon 3to
je prikupljanje zavr3eno. Slijedite upute na zaslonu, okrenite gumb B suprotno od smjera kazaljke na

satu kako biste pomaknuli prec¢ku udesno.
Roll Angle Adjustment

* Rotate the button B counterclockwise to roll

the crosebar 1o the right
* The required angle is 0.00* and the current
angle is 0.03",
"
"
Next Exit

Slika 5-58 Pode3avanje kuta nagiba 2

7. Kada se trenutni kut podesi na Zeljeni kut, dodirnite Dalje, senzor nagiba ¢e prikupljati podatke i
automatski ¢e se prikazati sljedeci zaslon nakon 3to je prikupljanje zavr3eno. Slijedite upute na

zaslonu, okrenite gumb B da biste centrirali balon¢i¢ za nivelaciju kotrljanja.
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Crossbar Adjustment

* Rotate the button B to center the rolf level
bubble.

* The required anghe is 0.00" and the current
angle is 0.01°

Slika 5-59 Pode3avanje precke 2

8. Nakon 3to je operacija dovr3ena slijedeci upute na zaslonu, pojavit ¢e se rezultati kalibracije. Ako se na
zaslonu prikaZe , to znaci da je kalibracija uspje3na; ako se na zaslonu prikaZe , to znaci da kalibracija

nije uspjela i da ju je potrebno ponovno kalibrirati. ,

Result
Calibration succesded!
Anglel ! ©.0.1)
Angle2 1 {0,0.1)

Recalibrate  ESC

Slika 5-60 Zaslon rezultata kalibracije

5.6.1.5 Kalibracija i ispitivanje mehanizma finog podeSavanja

Kalibraciju je potrebno izvrsiti kada:

1. Koristite IATO00WA prvi put.

2. Kamera je rastavljena.

Kalibrirati mehanizam finog pode3avanja



1. Odaberite Postavke na glavnom zaslonu tableta.
2. Dodirnite Postavke ADAS-a i poravnaca s lijeve strane zaslona.

3. Dodirnite Odrzavanje i servis, a zatim odaberite Kalibracija i testiranje mehanizma za fino pode3avanje.
Potrebno je kalibrirati osam dijelova, a to su sklop za podizanje precke, prednji i straznji sklopovi za
fino podesavanje, lijevi i desni sklopovi za fino podeSavanje, sklop za fino podesavanje rotacije, sklop
za fino podeSavanje nagiba i sklop za fino podeSavanje skretanja; dok se sklop za kretanje desnog
kliznog bloka i sklop za kretanje lijevog kliznog bloka kalibriraju ru¢no. Ovdje za ilustraciju odabiremo

sklop za podizanje precke i sklop za kretanje desnog kliznog bloka .

Fmnetuning mechenism calibretion & test

Crossbar lifting assembly Front '2:;;‘"&"".:;'““ Left w:iﬂr-uhi f::;“"""q Roll fine-tuning assembly
Pitch finetuning y Yaw fi " Right sh.:amnm Left :Iur\g muﬂ;{rmm
5 ESC

Slika 5-61 Zaslon za kalibraciju i testiranje mehanizma finog podesavanja
Za kalibraciju sklopa za podizanje precke

Odaberite funkciju koju Zelite izvrsiti. Pritisnite Kalibracija za fino podesavanje kalibracije

modula. Provjerite da nema prepreka unutar raspona kretanja.
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Crossbar lifting assembly

* Pregs Calibration to pafoam the fine-tuning
madule calibration. Ensure there are ng
obstacies withan the motion range.

Calibration Exit

Slika 5-62 Zaslon sklopa za podizanje precke
Za izvodenje kalibracije sklopa za kretanje desnog kliznog bloka

Odaberite funkciju koju Zelite izvr3iti. Ru¢no pomaknite desni klizni blok do
oznake 600 mm na precki. Zatim pritisnite Kalibracija za fino pode3avanje
kalibracije modula. Provjerite da nema prepreka unutar raspona kretanja.

Right £licing block mation assembly

* Manually move 1he right shiciing block to the
GO0 mark on the crossbar.

* Press Calibratio n to parform the fne-tuning
module callbration. Enaura there are no
obstacles within the motion range

Caliration Exit
|

Slika 5-63 Zaslon sklopa za kretanje desnog kliznog bloka

5.6.1.6 Kalibracija i provjera AVM lasera

Kalibracija i provjera AVM lasera potrebna je prije izvodenja funkcije kalibracije ADAS-a.
Ovaj odjeljak ima za cilj izvrsiti kalibraciju lasera, konfigurirati Bluetooth lasera i provjeru
poravnanja laserske linije.

Za izvodenje kalibracije lasera
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1. Odaberite Postavke na glavnom zaslonu tableta.
2. Dodirnite Postavke ADAS-a i poravnaca s lijeve strane zaslona.

3. Dodirnite Odrzavanje i servis i odaberite Kalibracija i inspekcija > AVM kalibracija i provjera lasera za
ulazak na zaslon. Zatim odaberite Kalibracija lasera.

4. Kao 3to je prikazano u animacijskom vodicu, postavite dva produzna Stapa i dvolinijski laser na lijevu i
desnu kliznu plo€u. Zatim zategnite gumbe na produznim Stapovima i zakljucajte sigurnosne kuke.

Dodirnite Dalje na zaslonu za nastavak.

Laser Installation

MTILLSIN R

ATELCSEENT 3L
AUTEL TSCOT0R18L AUTELCICOSIN I8

+Wnstal % o exiareion (o3 and e two-Bia aers n 108 11 snd right
SHIng pleTes, espectivel 1e Tighten he kicbs on e exnenson rods
aned luck the sxfety snap hooks.

Slika 5-64 Instalirajte dvolinijske lasere

5. Dodirnite Start i precka i klizna plo¢a automatski ¢e se pomaknuti u svoje ciljne poloZaje. Obratite
pozornost na sigurnost kada se precka i klizna plo¢a pomicu. Dodirnite Dalje za ulazak u sljedece
sucelje.

Automatic Adjustment

tem Standaro Current Ut Statue
Roll angle a.00 0.02 e v
Pitch angle .00 0.03 5 v
Sieding block (L) 950 980 mm v
Sliding block (R) as0 980 mm v

* After the croasbar and sliding plate move to their target positions, press Next to enter the next int erface

Stz Next Exit
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Slika 5-65 Pomaknite precku u ciljni poloZaj

6. Provjerite je li dvolinijski laser ispravno instaliran i ukljucen (pritisnite Pomoc¢ za
koriStenje dvolinijskog lasera). Nakon Sto se dvolinijski laser ukljuci, potrebno je
oko 5 sekundi za uspostavljanje Bluetooth veze. Pritisnite Dalje za nastavak (laser
e se aktivirati, obratite pozornost na laser).

Laser Connection

Left sid e laser Right side laser

*Preas Next to continue (the leser will activate, please pay attention to the kser)

Help Next Exit

Slika 5-66 Bluetooth veza dvolinijske laserske sonde

7. Podesite lijevi i desni laser tako da se dvije laserske linije preklapaju. Prije pritiska na Dalje, provjerite
preklapaju li se dvije laserske linije. U suprotnom, laser nece biti centriran.

Laser Centering Adjustment

Adjust the left and right kasers so

that the two laser lines overleq

* Before pressing Next, ensume the
two laser lines overlap. Dthernvise,
Ihe kaser will not be centerad.

Right Right
Left Forward  Left Reverse
Rotation(A)  Retation (B) memgq Nmm&» Next Exit

Slika 5-67 PodeSavanje centriranja lasera 1

8. Dodirnite Dalje za izvodenje kalibracije lasera, a na zaslonu ¢e se prikazati ,Kalibracija
"zavrSeno!", 5to oznacava da je kalibracija zavrSena.
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Luser Calibration

Calibration completed!

Slika 5-68 Pode3avanje centriranja lasera 2
Za konfiguriranje laserskog Bluetootha
1. Odaberite Postavke na glavnom zaslonu tableta.
2. Dodirnite Postavke ADAS-a i poravnaca s lijeve strane zaslona.

3. Dodirnite OdrZavanje i servis i odaberite Kalibracija i inspekcija > Kalibracija i provjera AVM lasera za ulazak

na zaslon. Zatim odaberite Konfiguriraj laserski Bluetooth.

4. Kao Sto je prikazano na vodi¢u na zaslonu, upotrijebite podatkovni kabel tipa C za spajanje lasera i
dijagnostickog alata. Odaberite Bluetooth kalibracijskog okvira koji Zelite spojiti i provjerite je li
kalibracijski okvir uklju¢en. Zatim pritisnite Spremi za dovr3etak konfiguracije. Nakon $to je Bluetooth

uspjesno konfiguriran, laser ¢e se ponovno pokrenuti.
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Configure Laser Bluetooth
Configure Laser Blustooth

1. Use a Typs

the diagnastic tool

@ 8luetoath is currently not configured

Configurable Bluetooth:

Slika 5-69 PodeSavanje centriranja lasera 2
Za provjeru poravnanja laserske linije
1. Odaberite Postavke na glavnom zaslonu tableta.
2. Dodirnite Postavke ADAS-a i poravnaca s lijeve strane zaslona.

3. Dodirnite OdrZavanje i servis i odaberite Kalibracija i inspekcija > AVM kalibracija i provjera lasera za
ulazak na zaslon. Zatim odaberite Laserska linija
Provjera poravnanja.

4. Kao 3to je prikazano na vodiCu na zaslonu, pritisnite Start za pocetak poravnanja (laser ¢e
aktivirajte prilikom pokretanja, obratite pozornost na laser).

Laser Alignment

Left side |laser Right side laser
FO24FIFEFD22 FOZ4FIFEEYSE
- coreces

* Presa Start 1o begin alignment (the laser will activate upon starting, please pay attention 1o the laser)

Help start Exit

Slika 5-70 Zaslon za provjeru podeSavanja lasera
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5.6.1.7 Provjera kamere

Funkcija provjere kamere izvodi se za provjeru statusa Sest kamera na kalibracijskom okviru.

Za provjeru kamere
1. Odaberite Postavke na glavnom zaslonu tableta.
2. Dodirnite Postavke ADAS-a i poravnaca s lijeve strane zaslona.

3. Dodirnite Odrzavanje i servis, a zatim odaberite Provjera kamere. Na zaslonu ¢e se prikazati prikazi i
status kamera, ukljucujuc¢i kameru za mjerenje udaljenosti, kameru za samokalibraciju, LF ciljnu
kameru, LR ciljnu kameru, RF ciljnu kameru i RR ciljnu kameru. Dodirnite Opis za provjeru objasnjenja

za svaku ikonu prikazanu na zaslonu. Za detalje pogledajte Tablicu 4-4 Opisi kamera .

5.6.1.8 Provjera hardvera

Ovaj odjeljak omogucuje provjeru statusa razliCitih komponenti kalibracijskog okvira IA1000.
5.6.1.9 Informacije o verziji

Ovaj odjeljak omogucuje provjeru informacija o verziji razli¢itih komponenti kalibracijskog okvira IA1000.

5.6.2 Izvjesce o kalibraciji

Svi zapisi kalibracije spremljeni su ovdje, moZete vidjeti kada i koja je vrsta kalibracije uredaja izvrSena.

5.6.3 Interval provjere to¢nosti

Ova funkcija omogucuje vam postavljanje intervala provjere to¢nosti, dostupne su Cetiri opcije: tri mjeseca, Sest

mjeseci, jedna godina, nikad. Zadani interval provjere to¢nosti je Sest mjeseci.
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th Settings - Accuracy check interval

-~
£ ADAS & Aligner Settings

Three months
n 0OBFCM Upload

Six months v

COne year
E [EVDiag Box Settings
; Never
i‘ Battery Test

E Country/Region Code
m Laws and Regulations

Slika 5-71 Zaslon za postavljanje intervala provjere to€nosti

5.6.4 Interval ¢iS€enja cilja

Ova funkcija pomaZze podsjetiti operatera na ciljanu ucestalost ¢iS¢enja, koja se moZe odabrati
u smislu brojeva poravnanija ili intervala.

M  Settings 4 Target cleaning interval
55 ADAS & Aligner Sett
ﬂ, igner ings Remind the aperator about the target cleaning frequency, which can be selected in
terms af alignment numbers or intervals
ﬂ OBFCM Upload

Vehicle List h
m EVDiag Box Settings > \

n Battery Test
E CountryfRegion Code Every 540 Times alignments remind cleaning

D Laws and Regulstions Every 90 Day  remind cleaning
B System Settings
2]

Slika 5-72 Zaslon za postavljanje intervala ¢iS¢enja cilja
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5.7 Postavke softvera za poravnanje kotaca

Pregled vozila, priprema mjerenja, rezultati mjerenja, izvjeS¢e o remontu, upravljanje prilagodenim specifikacijama

i vracanje zadanih postavki uklju¢eni su u ovaj odjeljak.

1) Settings - Wheel Alignment Software Settings

% ADAS £ Aligner Settings

el Vehicle Inspection >
.1 OBFCM Upload
Measurement Preparation >
I = ! Vehicle List
Al
Measurement Results >
i_§ EVDiag Box Settings
‘ Overhaul report >
L Battery Test
e Country/Region Code Customized Specifications Management >
[,_. ! Laws and Regulations Restore Default Settings

! ® ’ System Settings
P o

Slika 5-73 Postavke softvera za poravnanje kotaca

5.7.1 Pregled vozila
Ova funkcija vam omoguduje:

1. Postavite hoce li se omoguciti pregled guma ili ne. Ova postavka utjecat ¢e na to hoce li vas
tablet voditi kroz postupak provjere dubine i tlaka gaznog sloja u vozilu. Ako je pregled vozila
omogucen, tablet ¢e vas voditi kroz postupak provjere dubine i tlaka gaznog sloja; ako je
onemogucen, tablet vas nece voditi kroz postupak provjere dubine i tlaka gaznog sloja. Za
upute o provodenju pregleda dubine i tlaka gaznog sloja, pogledajte Pregled dubine i tlaka
gaznog sloja.

Ako je pregled guma aktiviran, moZete postaviti:
1) Metoda mjerenja dubine gaznog sloja: Pojedinacna provjera ili Provjera svih gaznih slojeva.

2) Minimalna dubina profila: kada je dubina profila manja od minimalne vrijednosti
dubine profila koju ste postavili, tablet ¢e vas obavijestiti da odmah zamijenite
gumu.

3) Upozorenje na dubinu profila: kada je dubina profila manja od vrijednosti koju ste
postavili, tablet ¢e izdati upozorenje.
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2. Postavite hoce li se omoguciti pregled 3asije ili ne. Ova postavka utjecat ¢e na to hoce li vas tablet
voditi kroz postupak pregleda Sasije vozila.
Ako je Pregled Sasije omogucen, tablet ¢e vas voditi kroz Pregled 3asije; ako je onemogucen, tablet
vas nece voditi kroz Pregled 3asije.
Za upute o provodenju pregleda Sasije, pogledajte Pregled Sasije.

t Settings - Vehicie Inspection

52 ADAS & Aligner Sertings

Tire Inspection X
n 0BFCM Upload

Tread Depth Sample Number Single Check >
m Vehicle List

Minimum Tread Depth 1.6mm >
m EVDiag Box Settings

Waming Tread Depth 32mm >

“ Batlery Test
Country/Region Code Chassis Inspection [ on @
m Laws and Requlations

m System Settings

FY o

Slika 5-74 Zaslon postavki pregleda vozila

5.7.2 Priprema za mjerenje

Ova ¢e funkcija utjecati na to hoce li vas tablet voditi kroz mjerenje visine voZnje. Opcija Priprema za
mjerenje ukljuena je prema zadanim postavkama i korisnici je ne mogu iskljuciti. Sto se ti¢e opcije
Mjerenje visine voZnje, ako je uklju€ena, tablet ¢e vas voditi kroz mjerenje visine voZnje; ako je isklju¢ena,
tablet vas nece voditi kroz mjerenje visine vozZnje. Za upute o mjerenju visine voznje, pogledajte Mjerenje
visine voZnje.
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M  Settings - Measurement Freparation

-
= ADAS & Aligner Settings

g .! OBFCM Upload

e
m EVDiag Box Settings
g‘ Battery Test

Courtry/Regicn Code

Measurement preparation

[ on §
Ride Helght Measurement [ on @

Slika 5-75 Zaslon postavki pripreme mjerenja

5.7.3 Rezultati mjerenja

@  Settings N Measurement Results

5 ADAS & Aligner Settings
Center Steering Wheel When Saving Measured ox

n Result
"% & OBFCM Upiocad

Vehicle List

Adjust to Half Tolerance [ on @

E Country/Reglon Coce

m Laws and Requlations

m System Settings

Y oo

Slika 5-76 Zaslon za postavljanje rezultata mjerenja
Ova funkcija vam omogucuje:
1. Treba li centrirati volan prilikom spremanja izmjerenog rezultata.
Ukljucite funkciju

1) Ako kotaci nisu u poloZaju ravno naprijed, dodirnite Spremi prije popravka na zaslonu Izmjereni rezultati

i na zaslonu ce se prikazati vodic za postavljanje kotaca ravno naprijed.
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Save Before Repalr

Tum the steering wheel to right to set the wheels straight afead

Slika 5-77 Zaslon Spremi prije popravka 1

2) Kada su kotaci u poloZaju za kretanje ravno naprijed, tablet ¢e spremiti podatke
automatski i prikazati sljedeci zaslon.

Save Before Repair

Slika 5-78 Zaslon Spremi prije popravka 2

Iskljucite funkciju: podaci ¢e se spremiti odmah nakon dodira Spremi prije popravka na
zaslonu Izmjereni rezultati.

2. Treba li se promijeniti u nacin rada s polovi¢nom tolerancijom.

1. Ako je omogucen nacin rada Polovi¢ne tolerancije, izmjereni rezultat e se prikazati u
nacinu rada Polovi¢ne tolerancije, a zaslon izgleda kao na slici ispod.
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g Vehicle
#@ inspecton

& S

r-o Rolling
== Compensation

@ Castar/SAl

& Alignment
A Guide

Post-alignment
a Disgnoe

@ iwton
Ovechau Report

o2 Mormens.

o
s MK M AT 2911 4 Tpenhacs

Slika 5-79 Zaslon izmjerenog rezultata (polovi¢na tolerancija)

2. Ako je nacin rada Polovicne tolerancije onemogucen, izmjereni rezultat ¢e se prikazati u punom
Nacin tolerancije, a zaslon izgleda kao na slici ispod.

e Vehicle Graphical Result
’@ Inspecuon

4 ;Vﬂ*mﬂ’lm
a5 Rolling "‘ i

e Compensation

6 Goster/SAl e ‘i
0° 04'
o @
B oo
Ahgnmmv n Q
f=y Postsignment
Disgnosss
ADAS " o
Calibration u
E Overhaul Report

B i Abgoment | 0°04' ) -w—

o
Iran Riskthadi 47 291w B

i Camera m
ooty | I limipuic.e] | Pokrmees

Slika 5-80 Zaslon izmjerenih rezultata (puna tolerancija)

5.7.4 1zvjeSée o remontu

Ova postavka omogucuje vam da omogucite ili ne prikaz izvjeS¢a o dijagnostici sigurnosti Sasije na
zaslonu izvjeS¢a nakon izvodenja funkcije poravnanja kotaca. Ako je omoguceno, izvjeSce o dijagnostici
sigurnosti Sasije prikazat ¢e se na zaslonu izvjeS¢a nakon izvodenja funkcije poravnanja kotaca; ako je
onemoguceno, izvjeS¢e o dijagnostici sigurnosti Sasije nece se prikazati na zaslonu izvjeS¢a nakon
izvodenja funkcije poravnanja kotaca. Vidi

Izvje3ée o remontu i za detalje.
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] Settings - Qverhaul report

15 ADAS & Alignersettings

!‘: »| OBFCM Upicad

@ Vehicle List

m EVDiag Box Seltings
‘:‘ Battery Test
Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Settings
oo

Chassis safety diagnostic report X

Slika 5-81 Zaslon postavki izvjeS¢a o remontu

5.7.5 Upravljanje prilagodenim specifikacijama

Funkcija vam omogucuje pregled ili brisanje prilagodenih specifikacija koje su pohranjene za
vozilo. Ako niste pohranili nikakve prilagodene specifikacije, na zaslonu ce se prikazati da nema
dostupnih podataka kada dodirnete gumb Upravljanje prilagodenim specifikacijama .

G Customized Specs Management Q
Time vehicle Type
20250326 06:28:30 Eagle | Summit Coupe | 1985 |c . @

ESC

f

Slika 5-82 Zaslon za upravljanje prilagodenim specifikacijama

5.7.6 Vracanje zadanih postavki

Ova funkcija omogucuje vam vracanje zadanih postavki softvera za poravnanje kotaca.
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Restore Default Settings

Do you want 10 restore the default settings of
wheel alignment saftware?

Slika 5-83 Zaslon za vracanje zadanih postavki
Zadane postavke su sljedece:

Tablica 5-1 Zadane postavke

Artikal Zadana postavka

Format prikaza kuta Stupanj i minuta

Format prikaza noznih prstiju Stupanj i minuta

Jedinica za visinu voZznje mm

Jedinica dubine gaznog sloja mm

Sirina traga i meduosovinski razmak mm

Jedinica za tlak u gumama bar

Jedinica tezine kg

Vrsta stezaljke Stezaljka za gume

Alat za mjerenje gaznog sloja Connect Omogudi pretrazivanje TBE uredaja
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Artikal

Zadana postavka

Odaberite alat za mjerenje visine

Mjerna traka

Mjerenje razine Sasije Benz
Alat

Bez alata

Postavka zvu¢nog signala

Ukljuéi

Interval provjere to¢nosti

Sest mjeseci

Interval €iS¢enja cilja

Puta: 540 puta

Dani: 90 dana

Pregled vozila

Ukljuéi

Broj uzorka dubine gaznog sloja

Jednokratna provjera

Minimalna dubina gaznog sloja 1,6 mm
Upozorenje o dubini gaznog sloja 3,2mm
Pregled 3asije Ukljuci
Priprema za mjerenje Ukljuci
Sredidnji volan Kada Ukljuci
Spremanje izmjerenog rezultata

Prilagodite na polovi¢nu toleranciju Ukljuci

5.8 Postavke softvera za prethodnu provjeru poravnanja

5.8.1 Prethodna provjera poravnanja

Ova funkcija vam omogucuje da postavite hocete li omoguciti prethodnu provjeru poravnanja ili ne. To ¢e
utjecati na to hoce li vas tablet voditi kroz postupak prethodne provjere vozila (pregled guma i pregled 3asije) i

mjerenje visine voznje. Ako je pregled poravnanja aktiviran, moZete postaviti:

1. Pregled guma: Ako je pregled guma omogucen, tablet ¢e vas voditi kroz pregled dubine gaznoga sloja i tlaka;

ako je onemogucen, tablet vas nece voditi kroz
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Provjera dubine i tlaka gaznog sloja. Za detalje pogledajte Provjeru dubine i tlaka gaznog sloja .

2. Pregled 3asije: Ako je pregled 3asije omogucen, tablet ¢e vas voditi kroz pregled 3asije; ako je
onemogucen, tablet vas nece voditi kroz pregled 3asije. Za detalje pogledajte Pregled 3asije .

3. Mjerenje visine voZnje: MoZete postaviti mjerenje visine voZnje samo ako to zahtijeva proizvodac
vozila ili za sve modele vozila ili postaviti da se visina voZnje ne mjeri. Za detalje pogledajte
Mjerenje visine voznje .

5.8.2 Caster/SAI

Ova funkcija ¢e utjecati na to hoce li vas tablet voditi kroz mjerenje kuta Caster-a i kuta SAI (nagib
osi upravljanja). Ako je tipka Caster/SAI uklju€ena, tablet ¢e vas voditi kroz mjerenje kuta Caster-
a i kuta SAI u funkciji poravnanja kotaca; ako je isklju¢ena, tablet vas nece voditi kroz mjerenje
kuta Caster-a i kuta SAIL

Za detalje pogledajte Mjerenje kuta Caster/SAI/IA .

5.8.3 Vradanje zadanih postavki softvera za prethodnu provjeru poravnanja

Ova funkcija omogucuje vam vraéanje zadanih postavki prethodne provjere poravnanja.

Restore Default Sertings

De you want to restore the defeult algnment
precheck software setongs?

Slika 5-84 Zaslon za vracanje zadanih postavki

Zadane postavke su sljedece:
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Tablica 5-2 Zadane postavke

riitel Zadana postavka
Prethodna provjera poravnanja Ukljudi
Pregled guma Ukljudi
Pregled 3asije Ukljudi
Jedinica dubine gaznog sloja Ukljuci

. o L. Mjerenje visine voZnje (samo
Mjerenje visine voznje . . L.
Zahtijeva proizvodac vozila)

Caster/SAL Ukljuci
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Vet Tandeedmoode
6 Funkcija kalibracije ADAS-a

Nakon povezivanja s IAT000WA, dijagnosticki tablet MaxiSys ADAS omogucuje vam izvodenje
Funkcija kalibracije ADAS-a koriStenjem raznih senzora instaliranih na vozilu, ukljucujudi
Adaptivni tempomat (ACC), Detekcija mrtvog kuta (BSD), Kamera za voZnju unatrag (RVC),

Pomo¢ pri zadrZavanju vozila u voznoj traci (LKA), nadzor okoline (AVM), sustav no¢nog vida (NVS) i
tako dalje.

Ovo poglavlje opisuje postupke kalibracije (uzmimo za primjer vozilo Audi A7 2011.) Sest razli¢itih funkcija
kalibracije ADAS-a, i to kalibraciju ACC-a, kalibraciju sustava pomoci za promjenu trake, kalibraciju sustava kamere
za prikaz unatrag, kalibraciju HUD-a, kalibraciju kamere za no¢ni vid i kalibraciju ugradene kamere. Detaljno su
opisane situacije u kojima je potrebna kalibracija, potrebni alati za kalibraciju, pripreme za kalibraciju, napomene
i postupci. Buduci da se postupci kalibracije mogu razlikovati ovisno o vozilu, slijedite detaljne upute na

kompatibilnom dijagnostickom tabletu za dovrSetak kalibracije.

6.1 Pripremni radovi

Prije izvodenja ADAS kalibracije, prvo morate spojiti IATO00WA na MaxiSys Ultra tablet, zatim konfigurirati mrezu

tableta i spojiti tablet s vozilom putem VCI uredaja. MoZete se pozvati na MaxiSys Ultra Tablet.

Nakon toga, moZete dodirnuti Dijagnostika ili Poravnanje kotaca na glavnom zaslonu i slijediti upute na zaslonu
korak po korak kako biste usli u odjeljak kalibracije ADAS-a. Za ulazak u odjeljak kalibracije ADAS-a, pogledajte

Napredno poravnanje kotaca.

6.2 Adaptivni tempomat

ACC (adaptivna kontrola brzine) omogucuje vozacu odrZavanje kalibrirane udaljenosti od vozila ispred, a ovisno

o udaljenosti i brzini odabranog vozila, vozilo moZe ostvariti automatsko usporavanje i ubrzavanje.

@ BIUESKA

Ovdje kao primjer uzimamo vozilo Audi A7 2011. Postupci kalibracije mogu se razlikovati ovisno o vozilu.

Molimo slijedite upute na tabletu.

Osigurajte da ispred vozila postoji najmanje 1200 mm (47,24 in) prostora.
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6.2.1 Odaberite situaciju koja zahtijeva kalibraciju

Popravljena ili zamijenjena upravljacka jedinica radarskog senzora adaptivnog tempomata (ACC).
Kut odstupanja ACC radarskog senzora je izvan normalnog raspona.

Prilagoden poloZaj ACC radarskog senzora na karoseriji vozila.

Popravljen ili zamijenjen branik ili reSetka hladnjaka.

Prilagodena 3asija.

6.2.2 Potrebni alati za kalibraciju
AUTEL-CSC1000 okvir za kalibraciju;
Reflektor AUTEL-CSC0602/01;
Mini reflektor AUTEL-CSC0602/07;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Stezaljka za kotac (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-RR;
Pomoc¢ za poravnanje AUTEL-CSC0500/08;

Sesterokutni klju¢ AUTEL-CSC0602/06 ili drugi podesivaci radara (nisu uklju¢eni).

>
- . =

]

1)

Slika 6-1 Potrebni alati za kalibraciju
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6.2.3 Pripreme za kalibraciju

@ BILJESKA

Prije pocetka kalibracije radarskog senzora adaptivnhog tempomata (ACC), provijerite je li vozilo opremljeno

sustavom za nocni vid.

Ako je vozilo opremljeno sustavom za nocni vid, provjerite je li kalibracija potrebna na temelju uvjeta
kalibracije sustava za no¢ni vid na dijagnostickom alatu. Ako je kalibracija potrebna, prvo dovrsite
kalibraciju sustava za no¢ni vid prema uputama na dijagnostickom alatu. Zatim kalibrirajte ACC radar.

senzor.

Ako vozilo nije opremljeno sustavom za no¢ni vid ili sustav za no¢ni vid ne treba kalibrirati, izravno izvrsite
kalibraciju ACC radarskog senzora.

Parkirajte vozilo na ravnoj povrsini. Centrirajte volan i drZite prednje kotace vozila u ravhom poloZaju (ako je

potrebno, prvo izvrsite centriranje kotaca). Osigurajte minimalni prostor od 3 m (118,11 in) ispred vozila;

Potpuno zaustavite vozilo, provjerite je li kut straZznjeg pogona poravnat i okrenite

paljenje iskljuceno;

Provjerite jesu li rashladna tekuc¢ina i motorno ulje vozila na preporucenim razinama te je li spremnik goriva

pun. Vozilo ne smije prevoziti nikakav dodatni teret (poput putnika ili tereta);

Pri¢vrstite VCI na vozilo i spojite dijagnosticki alat na VCI (ako su dijagnosticki alat i VCI spojeni dijagnosti¢kim

kabelom, provucite kabel kroz prozor);

Zatvorite vrata vozila i iskljucite svu vanjsku rasvjetu;

Podesite tlak u gumama na propisanu vrijednost;

Ako je potrebno, spojite vozilo na odrzava¢ akumulatora kako biste sprijecili praznjenje akumulatora;
Za vozila sa zracnim ovjesom, aktivirajte ,Jack Mode";

Opcenito, ACC radarski senzor nalazi se na reSetki ispod amblema vozila ili

iza amblema vozila ili s bilo koje strane branika;

Uklonite reSetku na ACC radarskom senzoru kako biste provjerili je li senzor o3tecen ili Evrsto pri¢vrS¢en. Ako

je odtecen ili nije pricvrs¢en, popravite ga;
Provjerite je li povrsina radarskog senzora Cista.

@ BILJESKA

Stvarna lokacija senzora varira ovisno o vozilu.

Dodirnite U redu za dovr3etak postavljanja pomo¢nog alata.
Dodirnite OtkaZi za izlaz iz kalibracije adaptivhog tempomata (ACC).
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6.2.4 Pozicioniranje pomoc¢nog alata

Za automatsko pozicioniranje precke i kliznih plo¢a

1. Pritisnite Start na tabletu i precka i klizne ploce automatski ¢e se vratiti u pocetni poloZaj. Obratite

pozornost na sigurnost kada se precka i klizne ploce pomicu.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon precke i klizanja
ploce se vracaju u svoje pocetne poloZaje.

Itern Status
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset
Front and rear

Crossbar helght

o[, 2l B S B o B S e SR

Sliding block (L)

sliding block (R) v

Slika 6-2 Automatsko pozicioniranje precke

@

NAPOMENA Provijerite je li kabel za napajanje na dnu stupca uklju¢en u uti¢nicu i je li prekidac za napajanje
ukljucen.

Za centriranje kalibracijskog okvira u prednjem dijelu vozila

1. Postavite okvir za kalibraciju otprilike 1,5 m ispred vozila.

2. Podesite okvir za kalibraciju tako da se poravna sa srediStem prednjeg dijela vozila

Slika 6-3 Centriranje okvira za kalibraciju
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Za ugradnju stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i cifara

Ugradite dvije stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete na straznje kotace (ako prethodno nisu bile

ugradene).

Slika 6-4 Ugradnja stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i ciljeva

)

NAPOMENA Tijekom automatskog podeSavanja provjerite da nema prepreka koje bi mogle ometati kretanje precke.

Za postavljanje pomagala za poravnavanje

Postavite pomagalo za poravnavanje tako da bude usmjereno prema sredistu prednjeg branika.

——————
e — —————————

Slika 6-5 Postavljanje pomagala za poravnanje
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@ BILJESKA

Nakon $to se postigne poloZaj pomagala za poravnanje, na zaslonu e se prikazati upit za uklanjanje pomagala za

poravnanje. Dodirnite U redu za nastavak.

Za podesavanije i fiksiranje okvira za kalibraciju

1. Pomaknite okvir za kalibraciju tako da vrijednosti "Udaljenost", "Skretanje" i "Pomak" budu

prikazano zelenom bojom.

2. Nakon postavljanja kalibracijskog okvira, pritisnite 2 ko¢nice na podnoZju kako biste osigurali kalibraciju.

3. Grubo podeSavanije kalibracijskog okvira je zavr3eno. Pritisnite Dalje na tabletu
za ulazak u sljedece sucelje.

Distance Frame angle Offset

}/ﬂ\_a
v

v v

Target values 1376 Target values 0.00 Target values; 0

rﬂ-'--ﬁ_-

Slika 6-6 PodeSavanje okvira za kalibraciju

Za automatsko pomicanje precke u ciljni poloZaj

1. Pritisnite Start na tabletu i precka ¢e se automatski pomaknuti na cilj

poloZaj. Obratite pozornost na sigurnost kada se precka pomice.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon 3to se krizna traka pomakne na

ciljnu poziciju.
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e Standard Curtent Unilt Status

Frame angle Q.00 uoo ' v
Rell angle .00 u.eo s v
Fitch angle 0.00 .00 . v
Offset 0 ] mm v
Target distance 1376 1376 mm v

Slika 6-7 Pomaknite precku u ciljni poloZaj

3. Uklonite stezaljke za kotace (stezaljke za gume), mete za kotace i poravnanje

pomot.

@ BILJESKA

Kako biste osigurali nesmetano dijagnosticiranje, odrzavajte dijagnosticki napon viSim od 12 V. Ako napon

nije dovoljan, spojite uredaj s punjacem baterije.

Za ugradnju i podeSavanje reflektora na lijevoj kliznoj ploci

1. Ugradite reflektor AUTEL-CSC0602/01 na lijevu kliznu plocu (ovisno o smjeru voZnje vozila) tako da

bude potpuno pri¢vrséen na kliznu plocu.

2. Okrenite gumb (1) na reflektoru tako da strana oznacena s 2 bude okrenuta prema gore.

Slika 6-8 PodeSavanje reflektora 1

3. Pritisnite Otvori na tabletu kako biste ukljucili laser klizne ploce.
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4. Podesite visinu precke (2) i pomaknite reflektor AUTEL-CSC0602/01 lijevo i desno tako da laserska zraka

(1) bude usmjerena na bilo koju poziciju na povrsini radarskog senzora.

Slika 6-9 PodeSavanje reflektora 2

@

NAPOMENA Izgled i poloZaj podloge radarskog senzora ne smiju biti potpuno isti kao 3to je prikazano na slici.
To ovisi 0 stvarnoj situaciji.

5. Namjestite mjehuri¢ tako da bude u srediStu libele.
Kratko ili dugo pritisnite A- na tabletu za pomicanje balona A naprijed.
Kratko ili dugo pritisnite A+ na tabletu za pomicanje balona A unatrag.
Kratko ili dugo pritisnite B- na tabletu za pomicanje mjehurica B ulijevo.

Kratko ili dugo pritisnite B+ na tabletu za pomicanje mjehuri¢a B udesno.
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Slika 6-10 Centriranje mjehuri¢a na libeli

Za poravnanije lijevog reflektiranog lasera s izvornim laserom

1. Podesite visinu precke (2) i pomaknite reflektor AUTEL-CSC0602/01 lijevo i desno tako da laserska zraka

(2) bude usmjerena prema mini reflektoru (3) na radarskom senzoru.

@ BILJESKA

PoloZaj mini reflektora moZzda nece biti potpuno isti kao $to je prikazano na slici.
To ovisi 0 stvarnoj situaciji.
Ako na senzoru nema mini reflektora, pri¢vrstite mini reflektor AUTEL-

CSC0602/07 na ravnu toc¢ku na radarskoj povrsini i usmjerite lasersku zraku na ovaj mini reflektor.
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Slika 6-11 Poravnajte laser s mini reflektorom

2. Pomocu Sesterokutnog klju¢a AUTEL-CSC0602/06 ili drugih podesivaca radara (nisu
uklju€eni) podesite vijke senzora A i B tako da se reflektirana laserska tocka (1) podudara
s ciljnim srediStem (2).

@ BILJESKA

PoloZaj vijka za podeSavanje mozda nece biti potpuno isti kao 3to je prikazano na
slika. To ovisi o stvarnoj situaciji.

Podesite gornje i donje dijagonalne vijke dok se reflektirana laserska tocka ne poklopi sa
srediStem cilja.

Slika 6-12 Poravnajte reflektorski laser s ishodiSnim laserom
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Za kalibraciju lijevog ACC radarskog senzora

1. Podesite visinu precke (2) i pomaknite reflektor AUTEL-CSC0602/01 lijevo i desno tako da laserska zraka

(1) bude usmjerena prema sredistu radara.

2. Pritisnite Zatvori na tabletu kako biste iskljucili laser klizne ploce.

€k \ - o A
"y

Slika 6-13 Centriranje lasera

3. Okrenite gumb (A) na reflektoru AUTEL-CSC0602/01 tako da strana oznacena s 1 bude okrenuta prema

gore.

Slika 6-14 Pode3avanije reflektora 1
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4. Okrenite gumb (A) na reflektoru AUTEL-CSC0602/01 tako da strana oznacena s 2 bude
okrenuta prema gore.

Slika 6-15 PodeSavanje reflektora 2

5. Okrenite gumb (A) na reflektoru AUTEL-CSC0602/01 tako da strana oznacena s 3 bude
okrenuta prema gore.

Slika 6-16 PodeSavanje reflektora 3

6. Pricekajte dok se na zaslonu ne prikaZe da je upravljacki modul za regulaciju udaljenosti
J428 (glavni) uspjeSno pode3en i da je upravljacki modul za regulaciju udaljenosti 2-
J850 (podredeni) podesen. Zatim dodirnite U redu za nastavak.
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Za ugradnju i podeSavanje reflektora na desnoj kliznoj ploci

1. Ugradite reflektor AUTEL-CSC0602/01 na desnu kliznu plo¢u (ovisno o smjeru voZnje vozila) tako da

bude potpuno pri¢vri¢en na kliznu plocu.

2. Okrenite gumb (1) na reflektoru tako da strana oznacena s 2 bude okrenuta prema gore.

Slika 6-17 Pode3avanje reflektora 1

3. Pritisnite Otvori na tabletu kako biste ukljucili laser klizne ploce.

4. Podesite visinu precke (2) i pomaknite reflektor AUTEL-CSC0602/01 lijevo i desno tako da laserska
zraka (1) bude usmjerena na bilo koju poziciju na povrsini radarskog senzora.
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Slika 6-18 Pode3avanje reflektora 2

©

NAPOMENA Izgled i poloZaj podloge radarskog senzora ne smiju biti potpuno isti kao 3to je prikazano na slici.
To ovisi o stvarnoj situaciji.

5. Namjestite mjehuri¢ tako da bude u sredistu libele.
Kratko ili dugo pritisnite A- na tabletu za pomicanje balona A naprijed.
Kratko ili dugo pritisnite A+ na tabletu za pomicanje balona A unatrag.
Kratko ili dugo pritisnite B- na tabletu za pomicanje mjehuri¢a B ulijevo.

Kratko ili dugo pritisnite B+ na tabletu za pomicanje mjehuri¢a B udesno.
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Slika 6-19 Centrirajte balon na libeli

Za poravnanje desnog reflektiranog lasera s izvornim laserom

1. Podesite visinu precke (2) i pomaknite reflektor AUTEL-CSC0602/01 lijevo i desno tako da laserska

zraka (2) bude usmjerena prema mini reflektoru (3) na radarskom senzoru.

@ BILJESKA

PoloZaj mini reflektora moZzda nece biti potpuno isti kao $to je prikazano na slici.
To ovisi o stvarnoj situaciji.
Ako na senzoru nema mini reflektora, pricvrstite mini reflektor AUTEL-CSC0602/07 na ravnu tocku na

radarskoj povrsini i usmjerite lasersku zraku prema tom mini reflektoru.
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Slika 6-20 Poravnajte laser s mini reflektorom

2. Pomocu Sesterokutnog klju¢a AUTEL-CSC0602/06 ili drugih podeSivaca radara (nisu
ukljuceni) podesite vijke senzora A i B tako da se reflektirana laserska tocka (1)
poklapa sa sredistem cilja (2).

@ BILJESKA

PoloZaj vijka za podeSavanje mozda nece biti potpuno isti kao 3to je prikazano na
slika. To ovisi o stvarnoj situaciji.

Podesite gornje i donje dijagonalne vijke dok se reflektirana laserska tocka ne poklopi sa
sredistem cilja.

Slika 6-21 Poravnajte reflektorski laser s ishodiSnim laserom
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Za kalibraciju desnog ACC radarskog senzora

1. Podesite visinu precke (2) i pomaknite reflektor AUTEL-CSC0602/01 lijevo i desno tako da laserska zraka
(1) bude usmjerena prema sredistu radara.

2. Pritisnite Zatvori na tabletu kako biste iskljucili laser klizne ploce.

Slika 6-22 Centriranje lasera

3. Okrenite gumb (A) na reflektoru AUTEL-CSC0602/01 tako da strana oznacena s 1 bude
okrenuta prema gore.

Slika 6-23 PodeSavanije reflektora 1
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4. Okrenite gumb (A) na reflektoru AUTEL-CSC0602/01 tako da strana oznacena s 2 bude
okrenuta prema gore.

Slika 6-24 Pode3avanije reflektora 2

5. Okrenite gumb (A) na reflektoru AUTEL-CSC0602/01 tako da strana oznacena s 3 bude
okrenuta prema gore.

Slika 6-25 PodeSavanje reflektora 3

6. Pricekajte dok se na zaslonu ne prikaze da je upravljacki modul za regulaciju udaljenosti 2-
J850 (podredeni) je takoder uspjeSno podeSen. Kalibracija ACC-a je zavrSena.
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6.3 Pomo¢ pri promjeni trake

Bududi da u retrovizoru vozila postoji vizualni mrtvi kut, vozilo u mrtvom kutu ne moZze se
vidjeti prije promjene trake. Ako se u mrtvom kutu nalazi vozilo koje vas pretjece, moze dodi
do sudara prilikom promjene trake. Sustav za detekciju mrtvog kuta moze ukloniti mrtvi kut
retrovizora kako bi se izbjegle nesrece tijekom promjene trake.

(@) BIUESKA
Ovdje kao primjer uzimamo vozilo Audi A7 2011. Postupci kalibracije mogu se razlikovati ovisno o vozilu.

Molimo slijedite upute na tabletu.

Od srediSta straZznjeg kotaca do straznjeg dijela vozila potreban je minimalni razmak od 2400 mm (94,49 inca).

6.3.1 Odaberite situaciju koja zahtijeva kalibraciju
Potrebna ili zamijenjena upravljacka jedinica pomoc¢i za promjenu trake.
Popravljen ili zamijenjen straznji branik, poklopac motora/prtljaznik.

Prilagoden poloZaj upravljacke jedinice pomodi pri promjeni trake na vozilu.

6.3.2 Odabir poloZaja za parkiranje vozila

Slika 6-26 Odabir poloZaja parkiranja vozila

A: Ravno tlo.

B: Kalibracijski okvir i vozilo nisu na istoj razini (koristite mjernu traku za mjerenje h
vrijednosti).
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Enter h Value

* Measure the height gap h between the two levels,
and enter the measured value (unit: mm).

Slika 6-27 Izmjerena vrijednost h

C: Neravno tlo ili okvir za kalibraciju i vozilo nisu na istoj razini (koristite kompenzaciju za automatsko
prepoznavanje potporne povrsine vozila kao reference za podeSavanje visine, kuta nagiba i kuta
nagiba).

6.3.2.1 Prilikom odabira Aiili B
1. Potrebni alati za kalibraciju

AUTEL-CSC1000 okvir za kalibraciju;
Kutija za kalibraciju radara AUTEL-CSC0605/01;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-LF;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-RF;

24V adapter za napajanje.
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Slika 6-28 Potrebni alati za kalibraciju (pri odabiru A ili B)

2. Pripreme za kalibraciju

Parkirajte vozilo na ravnoj povrsini. Centrirajte volan i drZite prednje kotace vozila u polozaju
ravno naprijed (ako je potrebno, prvo izvrsite centriranje kotaca). Osigurajte minimalni
Erostor od 4 m (157,48 inca)

4 m (157,48 in) iza vozila (pocevsi od straznje osovine);

Za vozila sa zra¢nim ovjesom, molimo postavite visinu Sasije na srednju ili
automatski (prikazano na instrumentnoj ploci);

Provjerite jesu li rashladna tekuéina i motorno ulje vozila na preporu¢enim razinama te je li
spremnik goriva pun. Vozilo ne smije prevoziti nikakav dodatni teret (poput putnika ili
tereta);

Pri¢vrstite VCI na vozilo i spojite dijagnosticki alat na VCI (Ako su dijagnosticki alat i VCI
spojeni dijagnosti¢kim kabelom, provucite kabel kroz prozor);

Zategnite ru¢nu kocnicu i zatvorite sva vrata. Nitko ne smije biti u vozily;
Podesite tlak u gumama na propisanu vrijednost;

Ako je potrebno, uklonite Sljokicu s poklopca branika.

@ BILJESKA

Ne otvarajte niti zatvarajte vrata tijekom kalibracije.

Dodirnite U redu za dovr3etak postavljanja pomo¢nog alata.

Dodirnite OtkaZi za izlaz iz kalibracije sustava pomodi za promjenu trake.
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3. Pozicioniranje pomo¢nog alata

Za automatsko pozicioniranje precke i kliznih plo¢a

1. Pritisnite Start na tabletu i precka i klizne plo¢e automatski ¢e se vratiti u pocetni poloZaj. Obratite

pozornost na sigurnost kada se precka i klizne plo¢e pomicu.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon krizne trake i

klizne ploce vracaju se u pocetni poloZaj.

Item Status
Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Slika 6-29 Automatsko pozicioniranje precke

@ BILJESKA

Provjerite je li kabel za napajanje na dnu stupca uklju¢en u uti¢nicu i je li prekidac za napajanje ukljucen.

Za centriranje kalibracijskog okvira na straznjem dijelu vozila

1. Kalibracijski okvir postavite oko 1,5 m iza vozila.

2. Podesite okvir za kalibraciju tako da se poravna sa straznjim srediStem vozila.

191



Slika 6-30 Centriranje okvira za kalibraciju

Za ugradnju stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i cifara

Ugradite dvije stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete na straznje kotace. Obratite pozornost na

polozaj ugradnje.

€ Yoy

l I

AUTEL-CSCO500/17-RF l l -CSC0500/17-LF
AUTEL-CSCO500/16-RF %} 7 AUTEL-CSCOS500/16-LF

Slika 6-31 Ugradite stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete

@ BILJESKA

Tijekom automatskog podeSavanja, provjerite da nema prepreka koje bi mogle ometati kretanje precke.

Za podeSavanje i fiksiranje okvira za kalibraciju

1. Pomaknite okvir za kalibraciju tako da se vrijednosti ,Udaljenost”, ,Skretanje” i ,,Pomak” prikazu

zelenom bojom.
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2. Nakon postavljanja kalibracijskog okvira, pritisnite 2 ko¢nice na podnozju kako biste
pricvrstite okvir za kalibraciju.

3. Grubo pode3avanije kalibracijskog okvira je zavr3eno. Pritisnite Dalje na tabletu
za ulazak u sljedece sucelje.

Distance Frame angle Offset

TN e

v v v

Target values 2612 Target values: 0.00 Target values 0

e

Slika 6-32 PodeSavanje okvira za kalibraciju
Za automatsko pomicanje precke u ciljni polozaj

1. Pritisnite Start na tabletu i precka i klizne ploCe automatski ¢e se pomaknuti u svoje ciljne polozZaje.

Obratite pozornost na sigurnost kada se precka pomice.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon krizne trake i

klizne ploce pomicu se u svoje ciljne poloZaje.

em Standard Gurram Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 T v
Roll angle 0.00 0.00 ¥ v
Pitch angle 0.00 0.00 - v
Offset Q [} mm v
Terget distance 2612 2612 mm v
Target helight 573 5§73 mm %
Sliding block (L) 700 700 mm v
Sliding block (R) 700 700 mm v

Slika 6-33 Pomaknite precku u ciljni poloZaj

3. Uklonite stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete za kotace.
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Za ugradnju kutije za kalibraciju radara na lijevu kliznu plo¢u

1. Ugradite kutiju za kalibraciju radara AUTEL-CSC0605/01 na lijevu kliznu ploc¢u
(ovisno o smjeru voznje vozila) tako da bude potpuno pri¢vrS¢ena na kliznu
plocu.

Slika 6-34 Ugradite kutiju za kalibraciju radara na lijevu kliznu plocu
2. Namjestite mjehuri¢ tako da bude u sredistu libele.
Kratko ili dugo pritisnite A- na tabletu za pomicanje balona A naprijed.
Kratko ili dugo pritisnite A+ na tabletu za pomicanje balona A unatrag.
Kratko ili dugo pritisnite B- na tabletu za pomicanje mjehurica B ulijevo.

Kratko ili dugo pritisnite B+ na tabletu za pomicanje mjehuri¢a B udesno.

194



Slika 6-35 Centriranje mjehuri¢a na libeli
Za ukljucivanje kalibracijske kutije radara i kalibriranje lijeve upravljacke jedinice

1. Ukljucite priloZeni kabel za napajanje u priklju€ak za napajanje (1). Ukljucite prekidac (2) i
crvena LED lampica (3) ¢e zasvijetliti. Ne prelazite na sljedeci korak sve dok se ne upali
zelena LED lampica (4) otprilike 10 sekundi kasnije. Postoje dva nacina za spajanje
napajanja:

Koristite adapter za napajanje od 24 V koji odgovara alatu za kalibraciju.

Koristite kabel za napajanje od 24 V koji je priloZen uz okvir za kalibraciju.

Slika 6-36 Spajanje napajanja
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2. Pricekajte dok se na zaslonu ne prikaze da je kalibracija u upravljackoj jedinici J769 jedinice pomo¢i za

promjenu trake uspjeSna i dodirnite U redu za unos kalibracije desne upravljacke jedinice.

Za ugradnju kutije za kalibraciju radara na desnu kliznu plo¢u

1. Ugradite kutiju za kalibraciju radara AUTEL-CSC0605/01 na desnu kliznu plo¢u
(ovisno o smjeru voznje vozila) tako da bude potpuno pri¢vrs¢ena na kliznu
plocu.

Slika 6-37 Ugradite kutiju za kalibraciju radara na desnu kliznu plo¢u

2. Namjestite mjehuri¢ tako da bude u sredistu libele.
Kratko ili dugo pritisnite A- na tabletu za pomicanje balona A naprijed.
Kratko ili dugo pritisnite A+ na tabletu za pomicanje balona A unatrag.
Kratko ili dugo pritisnite B- na tabletu za pomicanje mjehuri¢a B ulijevo.

Kratko ili dugo pritisnite B+ na tabletu za pomicanje mjehuri¢a B udesno.
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Slika 6-38 Centriranje mjehuri¢a na libeli
Za ukljucivanje kalibracijske kutije radara i kalibriranje desne upravljacke jedinice

1. Ukljucite priloZeni kabel za napajanje u priklju€ak za napajanje (1). Ukljucite prekidac (2) i
crvena LED lampica (3) ¢e zasvijetliti. Ne prelazite na sljedeci korak sve dok se ne upali
zelena LED lampica (4) otprilike 10 sekundi kasnije. Postoje dva nacina za spajanje
napajanja:

Koristite adapter za napajanje od 24 V koji odgovara alatu za kalibraciju.

Koristite kabel za napajanje od 24 V koji je priloZen uz okvir za kalibraciju.

Slika 6-39 Prikljucite napajanje
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2. Slijedite upute na zaslonu korak po korak i na kraju udite na zaslon koji prikazuje da je kalibracija

upravljackih jedinica, -J769 i 2-J770, uspjesna.

6.3.2.2 Prilikom odabira C
1. Potrebni alati za kalibraciju

AUTEL-CSC1000 okvir za kalibraciju;
Kutija za kalibraciju radara AUTEL-CSC0605/01;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Stezaljka za kotac (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-LF;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-RF;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-RR;
24V adapter za napajanje;

Alat za stalak drzaca volana;

e

Klin za kotace.

Slika 6-40 Potrebni alati za kalibraciju (pri odabiru C)
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2. Pripreme za kalibraciju

Parkirajte vozilo na ravnoj povrsini s prednjim kotac¢ima okrenutim ravno naprijed

poloZaj.

Postavite klin za kotac ispred i iza lijevog prednjeg ili desnog prednjeg kotaca kako biste sprijecili

pomicanje vozila.

Centrirajte volan, ugradite alat za stalak drZaca volana, otpustite

ru¢nu kocnicu i ukljucite prirodni stupanj prijenosa.

Vozilo drzite prazno. Provjerite jesu li razine rashladne tekucine i motornog ulja ispravne te je li

spremnik goriva pun.
Zatvorite sva vrata i vanjsku rasvjetu;
Podesite tlak u gumama na propisanu vrijednost;

Ako je vozilo opremljeno zra¢nim ovjesom, prije mjerenja podesite zracni ovjes na standardni nacin

rada (ovo se moze razlikovati ovisno o modelu vozila).

Provjerite ima li4 m (157,48 in) * 4 m (157,48 in) ili viSe prostora iza vozila (pocevsi od straznje osovine);

Pri¢vrstite VCI na vozilo i spojite dijagnosticki alat na VCI (Ako su dijagnosticki alat i VCI spojeni

dijagnostickim kabelom, provucite kabel kroz prozor);

Provjerite da u automobilu nema ljudi.

Ako je potrebno, uklonite Sljokicu s poklopca branika.

@ BILJESKA

Ne otvarajte niti zatvarajte vrata tijekom kalibracije.

Dodirnite U redu za dovr3etak postavljanja pomo¢nog alata.

Dodirnite OtkaZi za izlaz iz kalibracije sustava pomoci za promjenu trake.

3. Pozicioniranje pomo¢nog alata
Za automatsko pozicioniranje precke i kliznih ploca

1. Pritisnite Start na tabletu i precka i klizne plo¢e automatski ¢e se vratiti u pocetni polozaj. Obratite

pozornost na sigurnost kada se precka i klizne plo¢e pomicu.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon krizne trake i

klizne ploce vracaju se u pocetni polozaj.
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Item Status

Frame angle v

<

Roll angle

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height
Sliding block (L)
Sliding block (R)

R SR W ¢

Slika 6-41 Automatsko pozicioniranje precke

@ BILJESKA

Provjerite je li kabel za napajanje na dnu stupca ukljucen u uti¢nicu i je li prekidac za napajanje ukljucen.

Pripremiti vozilo

1. Postavite klinove za kotace kako biste sprijecili proklizavanje vozila.

Slika 6-42 Postavljanje klinova za kotace

2. Vozite naprijed, blokirajte volan, stavite mjenjac¢ u neutralni poloZaj i otpustite
parkirna kocnica.
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Slika 6-43 Ugradite alat za stalak drzaca volana

Za centriranje kalibracijskog okvira na straznjem dijelu vozila

1. Kalibracijski okvir postavite oko 1,5 m iza vozila.

2. Podesite okvir za kalibraciju tako da se poravna sa straznjim srediStem vozila.

Slika 6-44 Centriranje okvira za kalibraciju

Za ugradnju stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i cifara

Ugradite Cetiri stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete na kotace. Obratite pozornost na poloZaj
ugradnje.
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AUTEL-CSCOS00/17-RR JTEL-CSCO500/17-LR
AUTEL-CSCO500/16-RR™ AUTEL-CSC0500/16-LR

AUTEL-CSCO500/17 1l , AUTEL-CSC0500/17-LF
AUTEL-CSCO500/16-RF % WP AUTEL-CSCO500/16-LF

Slika 6-45 Ugradnja stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i ciljeva
Za izvodenje kompenzacije kotrljanja kotaca

1. Kao Sto je prikazano u vodi¢ima na zaslonu, pomaknite klin za kota¢ unatrag za
oko 30 cm, a zatim gurnite vozilo u smjeru koji pokazuje strelica.

Slika 6-46 Kompenzacija kotrljanja kotaca 1
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Slika 6-47 Kompenzacija kotrljanja kotaca 2

Tl
L

Slika 6-48 Kompenzacija kotrljanja kotaca 3
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Slika 6-49 Kompenzacija kotrljanja kotaca 4

2. Ako je kompenzacija kotrljanja zavrSena, tablet ¢e prijeci na sljedeci zaslon
automatski.

@ BILJESKA

Tijekom automatskog podeSavanja, provjerite da nema prepreka koje bi mogle ometati kretanje precke.

Za podesavanje i fiksiranje okvira za kalibraciju

1. Pomaknite okvir za kalibraciju tako da vrijednosti "Udaljenost", "Skretanje" i "Pomak" budu

prikazano zelenom bojom.

2. Nakon postavljanja kalibracijskog okvira, pritisnite 2 ko¢nice na podnoZju kako biste osigurali kalibracijski
okvir.

3. Grubo podesavanije kalibracijskog okvira je zavrSeno. Pritisnite Dalje na tabletu
za ulazak u sljedece sucelje.
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Distance Frame angle Offset

TN s

v v v

Target values 2612 Target values 0.00 Target values: 0

'—a-"li—-

Slika 6-50 Pode3avanje okvira za kalibraciju
Za automatsko pomicanje precke u ciljni poloZaj

1. Pritisnite Start na tabletu i precka i klizne ploce automatski ¢e se pomaknuti u svoje
ciline polozaje. Obratite pozornost na sigurnost kada se precka i klizne ploce
pomicu.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon Sto se precka i klizne
ploce pomaknu u svoje ciljne poloZzaje.

tem Srandard Current Unit Status
Frame engle ooo 0.00 , v
Foll angle .00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 A ~
Offset o [} mm v
Targetdistance 2612 2612 mm v
- Target height 573 573 mm v
Sliding block (L) 700 700 mm v
Slidking block (R) 700 700 mim v

Slika 6-51 Pomaknite precku u ciljni polozaj
3. Uklonite stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete za kotace.
Za ugradnju kutije za kalibraciju radara na lijevu kliznu ploc¢u

1. Postavite kutiju za kalibraciju radara AUTEL-CSC0605/01 na lijevu kliznu plo€u (ovisno
0 smjeru voznje vozila) tako da bude potpuno pri¢vrs¢ena na kliznu plocu.
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Slika 6-52 Ugradnja kutije za kalibraciju radara na lijevu kliznu plocu
2. Namijestite mjehuri¢ tako da bude u sredistu libele.
Kratko ili dugo pritisnite A- na tabletu za pomicanje balona A naprijed.
Kratko ili dugo pritisnite A+ na tabletu za pomicanje balona A unatrag.
Kratko ili dugo pritisnite B- na tabletu za pomicanje mjehurica B ulijevo.

Kratko ili dugo pritisnite B+ na tabletu za pomicanje mjehuri¢a B udesno.

Slika 6-53 Centriranje mjehuri¢a na libeli
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Za ukljucivanje kalibracijske kutije radara i kalibriranje lijeve upravljacke jedinice

1. Ukljucite priloZeni kabel za napajanje u priklju¢ak za napajanje (1). Ukljucite prekidac (2) i crvena LED
lampica (3) ¢e zasvijetliti. Ne prelazite na sljedeci korak sve dok se ne upali zelena LED lampica (4)

otprilike 10 sekundi kasnije. Postoje dva nacina za spajanje napajanja:

Koristite adapter za napajanje od 24 V koji odgovara alatu za kalibraciju.

Koristite kabel za napajanje od 24 V koji je priloZen uz okvir za kalibraciju.

Slika 6-54 Spajanje napajanja

2. Pricekajte dok se na zaslonu ne prikaZze da je kalibracija u upravljackoj jedinici J769 jedinice pomoc¢i za

promjenu trake bila uspjedna i dodirnite U redu za unos kalibracije desne upravljacke jedinice.

Za ugradnju kutije za kalibraciju radara na desnu kliznu plocu

1. Ugradite kutiju za kalibraciju radara AUTEL-CSC0605/01 na desnu kliznu plo€u (ovisno o smjeru voznje

vozila) tako da bude potpuno pri¢vrd¢ena na kliznu plocu.
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Slika 6-55 Ugradite kutiju za kalibraciju radara na desnu kliznu plo¢u
2. Namjestite mjehuri¢ tako da bude u srediStu libele.
Kratko ili dugo pritisnite A- na tabletu za pomicanje balona A naprijed.
Kratko ili dugo pritisnite A+ na tabletu za pomicanje balona A unatrag.
Kratko ili dugo pritisnite B- na tabletu za pomicanje mjehuri¢a B ulijevo.

Kratko ili dugo pritisnite B+ na tabletu za pomicanje mjehuri¢a B udesno.

Slika 6-56 Centriranje mjehuric¢a na libeli
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Za ukljucivanje kalibracijske kutije radara i kalibriranje desne upravljacke jedinice

1. Ukljucite priloZeni kabel za napajanje u priklju¢ak za napajanje (1). Ukljucite prekidac (2) i crvena LED
lampica (3) ¢e zasvijetliti. Ne prelazite na sljede¢i korak sve dok se ne upali zelena LED lampica (4)

otprilike 10 sekundi kasnije. Postoje dva nacina za spajanje napajanja:

Koristite adapter za napajanje od 24 V koji odgovara alatu za kalibraciju.

Koristite kabel za napajanje od 24 V koji je priloZzen uz okvir za kalibraciju.

Slika 6-57 Prikljucite napajanje

2. Slijedite upute na zaslonu korak po korak i na kraju udite na zaslon koji prikazuje da je kalibracija

upravljackih jedinica, -J769 i 2-770, uspjesna.

6.4 Sustav kamera za straznji pogled

Panoramski sustav kamera, s kamerama za siguran 360° pogled, moZe prenositi slike u kabinu u stvarnom

vremenu, tako da voza¢ mozZe to¢no shvatiti uvjete okoline iz neposredne blizine.

@ BIUESKA
Ovdje kao primjer uzimamo vozilo Audi A7 2011. Postupci kalibracije mogu se razlikovati ovisno o vozilu. Molimo

slijedite upute na tabletu.

6.4.1 Odaberite situaciju koja zahtijeva kalibraciju
Zamijenjena je panoramska kamera.
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Zamijenjena je upravljacka jedinica sustava panoramske kamere.
OsvjeZen je softver upravljacke jedinice sustava panoramske kamere.
Unio sam nove podatke u upravljacku jedinicu sustava panoramske kamere.

Popravljene komponente koje su opremljene panoramskom kamerom ili utjecu na
instalacija kamere.

Prilagodena 3asija.
Preklopljena podrugja slika snimljenih panoramskim kamerama su dislocirana.
Prilagodena visina karoserije vozila.

Prilagoden poloZaj panoramske kamere na karoseriji vozila.

6.4.2 Odabir pomo¢nih alata za pozicioniranje

.
v

Slika 6-58 Odabir poloZaja parkiranja vozila
A: Konop + visak (nije ukljucen).
B: Kalibracijski okvir + dvolinijski laser + produzna Sipka IA1000.
6.4.2.1 Prilikom odabira A
1. Potrebni alati za kalibraciju:
Uzorak AUTEL-CSC1004/01 (x 2);

Mjerna traka (nije ukljucena).
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2. Pripreme za kalibraciju

Parkirajte vozilo na ravnoj povr3ini. Centrirajte volan i drzite prednje kotace vozila u
polozaju ravno naprijed (ako je potrebno, prvo izvrsite centriranje kotaca). Osigurajte
da ima prostora oko vozila;

Izvucite vanjska retrovizora s obje strane vozila;
Provjerite jesu li sve le¢e kamere Ciste. Ako je potrebno, ocistite le¢e viaznom krpom;

Provjerite odgovarajuce slike s kamere na zaslonu srediSnje konzole; Zamijenite kameru
ako je slika oStec¢ena zbog oStecenja kamere; provjerite i ispravite odgovarajuci poloZaj
kamere ako je slika pod kutom;

Provjerite jesu li rashladna tekucina i motorno ulje vozila na preporucenim razinama te
je li spremnik goriva pun. Vozilo ne smije prevoziti nikakav dodatni teret (poput putnika
ili tereta);

Pri¢vrstite VCI na vozilo i spojite dijagnosticki alat na VCI (Ako su dijagnosticki alat i VCI
spojeni dijagnostickim kabelom, provucite kabel kroz prozor);

Zategnite parkirnu kocnicu i zatvorite sva vrata (haubu) i kamion;
Podesite tlak u gumama na propisanu vrijednost;

Spojite vozilo na odrzavatelj akumulatora i provjerite je li odrzavatelj izvan vidokruga
kamere;

Ukljucite paljenje;

Pritisnite gumb za panoramsku sliku za prikaz panoramske slike na sredisnjoj konzoli
prikaz;

Kako biste izbjegli pogresku prepoznavanja, provjerite da nema predmeta oko podrugja
kalibracije;

Osigurajte da je podrucje kalibracije dobro osvijetljeno.

@ BILJESKA

Dodirnite U redu za dovr3etak postavljanja pomoc¢nog alata.
Dodirnite Otkazi za izlaz iz kalibracije.

3. Pozicioniranje pomoc¢nog alata

Za pozicioniranje uzoraka

1.

Postavite dva uzorka AUTEL-CSC1004/01 na obje strane vozila i provjerite je li udaljenost
a =2000 mm-2500 mm (78,74 in-98,43 in).
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Provjerite je li strelica (1) usmjerena u smjeru voZnje vozila, a krizna linija (2) poravnata sa

srediStem prednjeg kotaca. Uzorci na obje strane vozila trebaju biti paralelni.

Provjerite je li vozilo parkirano izmedu dvaju uzoraka i udaljenosti

bicsuisti.
g 3 )
J W
(&

i

Slika 6-59 Pozicioniranje dvaju uzoraka

@ BILJESKA

Provjerite je li uzorak AUTEL-CSC1004/01 ispravno postavljen i je li njegova povrsina ravna

i ne reflektira svjetlost.
Provijerite je li paljenje ukljuceno.

2. Slijedite upute na zaslonu korak po korak i na kraju unesite
zaslon koji prikazuje da je kalibracija uspjeSno provedena.

6.4.2.2 Prilikom odabira B
Za odabir parkirnog polozaja vozila:

1. A: Ravno tlo.

2. B: Neravno tlo ili okvir za kalibraciju i vozilo nisu na istoj razini (koristite
kompenzaciju za automatsko prepoznavanje potporne povrsine vozila kao
reference za podeSavanje visine, nagiba i kuta nagiba).
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Slika 6-60 Odabir poloZaja vozila

A. Prilikom odabira ravnog tla
1. Potrebni alati za kalibraciju

AUTEL-CSC1000 okvir za kalibraciju;
Uzorak AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
Dvolinijski laser AUTEL-CSC50A/15-L;
Dvolinijski laser AUTEL-CSC50A/15-R;
IA1000 produZna Sipka AUTEL-CSC50A/18-L;
IA1000 produzna Sipka AUTEL-CSC50A/18-R;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Stezaljka za kotac (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Meta na kota¢ima AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cilj na kotacu AUTEL-CSC0500/16-RR;
Cilj na kotacu AUTEL-CSC0500/16-LF;

Meta na kotacima AUTEL-CSC0500/16-RF.
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Slika 6-61 Potrebni alati za kalibraciju

2. Pripreme za kalibraciju

Osiguraijte prostor od najmanje 9,0 m (354,33 in) x 4,5 m (177,17 in) bez reflektiraju¢ih materijala

(kao Sto su prozori, rasvjetna tijela i reflektori) i da je povrSina ravna.

TR
| m (35433 in)

45 m (177.47 in) |
|45 m (177.47 in) |

Slika 6-62 Pripreme prostora za vozila

Parkirajte vozilo na ravnoj povrsini. Centrirajte volan i drzite prednje kotace vozila u poloZaju
ravno naprijed (ako je potrebno, prvo izvrsite centriranje kotaca). Osigurajte da ima prostora
oko vozila;
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Izvucite vanjska retrovizora s obje strane vozila;

Provjerite jesu li sve le¢e kamere Ciste. Ako je potrebno, ocistite lece vlaznom

tkanina;

Provjerite odgovarajuce slike s kamere na zaslonu srediSnje konzole;
Zamijenite kameru ako je slika oSte¢ena zbog o3tecenja kamere; provjerite i ispravite

odgovarajudi polozaj kamere ako je slika pod kutom;

Provjerite jesu li rashladna tekucina i motorno ulje vozila na preporucenim razinama te je li

spremnik goriva pun. Vozilo ne smije prevoziti nikakav dodatni teret (poput putnika ili tereta);

Pri¢vrstite VCI na vozilo i spojite dijagnosticki alat na VCI (Ako su dijagnosticki alat i VCI spojeni

dijagnostickim kabelom, provucite kabel kroz prozor);

Povucite ru¢nu kocnicu i zatvorite sva vrata (haubu) i kamion;
Podesite tlak u gumama na propisanu vrijednost;

Spojite vozilo na odrzava¢ akumulatora i provjerite je li odrzavac
izvan vidnog polja kamere;

Ukljucite paljenje;

Pritisnite gumb za panoramsku sliku za prikaz panoramske slike na zaslonu srediSnje konzole;

Kako biste izbjegli pogresku prepoznavanja, provjerite da nema predmeta oko podrucja kalibracije;

Osigurajte da je podrugje kalibracije dobro osvijetljeno.

@ BILJESKA

Dodirnite U redu za dovr3etak postavljanja pomo¢nog alata.

Dodirnite Otkazi za izlaz iz kalibracije.

3. Pozicioniranje pomo¢nog alata

Za automatsko pozicioniranje precke i kliznih ploca

1. Pritisnite Start na tabletu i precka i klizne ploce automatski ¢e se vratiti u pocetni polozaj. Obratite

pozornost na sigurnost kada se precka i klizne ploce pomicu.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon krizne trake i

klizne ploce vracaju se u pocetni poloZaj.
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ltesn Status

Frame angle v
Roll anghe v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crogsbar height v
Stiding block (L) v
Shiding block (R) v

Slika 6-63 Automatsko pozicioniranje precke

@ BILJESKA

Provjerite je li kabel za napajanje na dnu stupca ukljucen u uti¢nicu i je li prekidac za napajanje ukljucen.

Za centriranje kalibracijskog okvira u prednjem dijelu vozila

1. Postavite okvir za kalibraciju otprilike 1,5 m ispred vozila.

2. Podesite okvir za kalibraciju tako da se poravna s prednjim srediStem
vozilo.

Slika 6-64 Centriranje okvira za kalibraciju

Za ugradnju stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i cifara

Ugradite Cetiri stezaljke za kotace ( stezaljke za gume) i mete na kotace (ako prethodno nisu bile
ugradene).
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Slika 6-65 Ugradnja stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i ciljeva

Za ugradnju produZnih Sipki i dvolinijskim laserima

1. Postavite dva produZzna Stapa i dvolinijski laser s lijeve i desne strane
klizne ploce, respektivno.

2. Zategnite gumbe na produznim Sipkama i zakljucajte sigurnosne kuke.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCO50A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Slika 6-66 Ugradnja produznih Sipki i dvolinijski laseri

Q)

NAPOMENA Tijekom automatskog podesavanja provjerite da nema prepreka koje bi mogle ometati kretanje
precke.
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Za prepoznavanje cilja

1. Provjerite da poloZaj vozila ostane nepromijenjen (ukljucite stupanj prijenosa P ili upotrijebite

klinove za kotace kako biste osigurali vozilo) i da nitko nije u vozilu.

I—-—lAl—t—J

[ ool
W

Slika 6-67 Izvr3ite prepoznavanije cilja

2. Pritisnite Start na tabletu za pocetak prepoznavanja cilja. Tablet ¢e se zatim automatski prebaciti

na sljedeci zaslon.
Za podeSavanje i fiksiranje okvira za kalibraciju

1. Pomaknite okvir za kalibraciju tako da se vrijednosti ,Udaljenost”, ,Skretanje” i ,Pomak"” prikazu

zelenom bojom.

2. Nakon postavljanja kalibracijskog okvira, pritisnite 2 ko¢nice na podnoZju kako biste
pricvrstite okvir za kalibraciju.

3. Grubo pode3avanje kalibracijskog okvira je zavrSeno. Pritisnite Dalje na
tablet za ulazak u sljedece sucelje.
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Distance Frame angle Offset
E< '
——
v

v v

Target values: 2437 Target values: 0.00 Target values 0

.d"lﬁ_-

Slika 6-68 PodeSavanje okvira za kalibraciju
Za automatsko pomicanje precke u ciljni poloZaj

1. Pritisnite Start na tabletu i precka i klizne ploce automatski ¢e se pomaknuti u svoje ciljne polozaje.
Obratite pozornost na sigurnost kada se precka i klizne plo¢e pomicu.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon krizne trake i
klizne ploce pomicu se u svoje ciljne poloZaje.

Item Stancard Currant Joit Status

Frame angle 0.00 0.00 . v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 000 0.00 = v
Offset o o mm v
Target distance 2437 2437 mm ~
Target height 1200 1200 mm v
Sliding block (L) 835 835 mm v
Sliding block (R) 835 83s mm v

Slika 6-69 Pomaknite precku u ciljni poloZaj
Za izvodenje laserskog poravnanja

1. Ako poravnanje lasera ne zadovoljava zahtjeve, pritisnite Ponovno poravnanje na tabletu
kako biste ponovno poravnali laser.

2. Nakon Sto lasersko poravnanje ispuni zahtjeve, pritisnite Dalje na tabletu
nastaviti.
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Left side laser Right side laser

CSCO605_00MACD CSCOA0S5.00MACT

Cones

* If the laser alignment does not meet the requirements, press Realign.
* Dnce the laser alignment meets the requirements, press Next to continue.
Slika 6-70 Izvrsite lasersko poravnanje
3. Uklonite stezaljke kotaca i mete za kotace.
Za pozicioniranje uzoraka

1. Kao $to je prikazano na slici, postavite dva uzorka AUTEL-CSC1004/01 na obje strane vozila tako
da se prednji rubovi uzoraka poravnaju s laserskim linijama (1) i (4), a bo¢ni rubovi uzoraka

poravnaju s laserskim linijama (2) i (3).

Slika 6-71 Pozicioniranje dvaju uzoraka

2. Iskljucite i uklonite dvolinijski laser. Otpustite ko¢nice na podnoZzju i

odmaknite okvir za kalibraciju.
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Q)

NAPOMENA Provjerite je li paljenje uklju¢eno.

3. Slijedite upute na zaslonu korak po korak i na kraju udite na zaslon koji prikazuje da je
kalibracija uspjeSno provedena.

©®

NAPOMENA Nakon zavrsetka trenutne funkcije pomocu kalibracijskog okvira, ako nisu potrebne druge funkcije,

iskljucite dvolinijski laser.

B. Prilikom odabira da neravno tlo ili okvir za kalibraciju i vozilo nisu na
ista razina

1. Potrebni alati za kalibraciju
AUTEL-CSC1000 kalibracijski okvir;
Uzorak AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
Dvolinijski laser AUTEL-CSC50A/15-L;
Dvolinijski laser AUTEL-CSC50A/15-R;
IA1000 produzna Sipka AUTEL-CSC50A/18-L;
IA1000 produzna Sipka AUTEL-CSC50A/18-R;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Stezaljka za kota¢ (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Meta na kotac¢ima AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cilj na kota¢u AUTEL-CSC0500/16-RR;
Cilj na kota¢u AUTEL-CSC0500/16-LF;
Meta na kota¢ima AUTEL-CSC0500/16-RF;

Alat za stalak drZaca volana;

Klin za kotace.
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Slika 6-72 Potrebni alati za kalibraciju
2. Pripreme za kalibraciju

Osiguraijte prostor od najmanje 9,0 m (354,33 in) x 4,5 m (177,17 in) bez reflektiraju¢ih materijala
(kao 3to su prozori, rasvjetna tijela i reflektori) i da je povrSina ravna.

o I Y
ﬁ{' »§'> i
R R PR R

225 m (8658 in) ||

L

Slika 6-73 Pripreme prostora za vozila

Parkirajte vozilo na ravnoj povrsini s prednjim kota¢ima okrenutim ravno naprijed

polozaj.
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Postavite klin za kotace ispred i iza lijevog prednjeg ili desnog prednjeg

kota¢ kako biste sprijecili kretanje vozila.

Centrirajte volan, ugradite alat za stalak drZaca volana, otpustite ru¢nu kocnicu i ukljucite prirodni

stupanj prijenosa.

Vozilo drZite prazno. Provjerite jesu li razine rashladne tekucine i motornog ulja ispravne te je li
spremnik goriva pun.

Zatvorite sva vrata i vanjsku rasvjetu;
Podesite tlak u gumama na propisanu vrijednost;

Ako je vozilo opremljeno zra¢nim ovjesom, prije mjerenja podesite zra¢ni ovjes na standardni

nacin rada (ovo se moze razlikovati ovisno o modelu vozila);

Rasklopite vanjska retrovizora s obje strane.

Provjerite je li kamera €ista i, ako je potrebno, o€istite je pomocu

maramice

Provjerite sliku kamere na zaslonu sredisnje konzole; ako je slika oSte¢ena zbog oStecenja
kamere, zamijenite odgovarajucu kameru. Ako je slika nagnuta, provjerite ugradnju

odgovarajuce kamere;

Spojite dijagnosticki alat na vozilo. Ako se koristi kabel, provucite
dijagnosticki kabel kroz prozor;

Spojite punjac baterije. Punjac baterije ne smije biti u
vidno polje kamere;

Ukljucite paljenje;

Pritisnite gumb za pogled okolo kako biste prikazali pogled okolo na zaslonu sredisnje konzole;

Osigurajte da nema predmeta oko podrucja kalibracije kako biste izbjegli neto¢no prepoznavanje
linije;

Podrugje kalibracije mora biti dobro osvijetljeno.

@ BILJESKA

Dodirnite U redu za dovr3etak postavljanja pomoc¢nog alata.

Dodirnite OtkaZi za izlaz iz kalibracije.
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3. Pozicioniranje pomo¢nog alata

Za automatsko pozicioniranje precke i kliznih ploca

1. Pritisnite Start na tabletu i precka i klizne ploce automatski ¢e se vratiti u pocetni poloZaj. Obratite

pozornost na sigurnost kada se precka i klizne plo¢e pomicu.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon krizne trake i
klizne ploce vracaju se u poCetni poloZaj.
fem Stutus

Frame angle
Roll angle

) S K. N L 3

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height
sliding block (L)

o B i, 8, A R

Sliding block (R)

Slika 6-74 Automatsko pozicioniranje precke

@ BILJESKA

Provjerite je li kabel za napajanje na dnu stupca uklju¢en u uti¢nicu i je li prekidac za napajanje ukljucen.

Pripremiti vozilo
1. Postavite klinove za kotace kako biste sprijecili proklizavanje vozila.

'75"‘

Slika 6-75 Postavljanje klinova za kotace

224



2. Vozite naprijed, blokirajte volan, stavite mjenjac u neutralni poloZaj i
otpustite parkirnu ko¢nicu.

Slika 6-76 Ugradnja alata za stalak drzaca volana

Za centriranje kalibracijskog okvira ispred vozila

1. Postavite okvir za kalibraciju otprilike 1,5 m ispred vozila.

2. Podesite okvir za kalibraciju tako da se poravna s prednjim srediStem
vozilo.

%
N

Y
K

Slika 6-77 Centriranje okvira za kalibraciju
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Za ugradnju stezaljki za kotace ( stezaljki za gume) i cifara

Ugradite Cetiri stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete na kotace (ako prethodno nisu bile
ugradene).

Slika 6-78 Ugradnja stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i ciljeva

Za ugradnju produznih Sipki i dvolinijskim laserima

1. Postavite dva produzna Stapa i dvolinijski laser s lijeve i desne strane

klizne ploce, respektivno.

2. Zategnite gumbe na produznim Sipkama i zakljucajte sigurnosne kuke.

AUTEL-CSCOS0A/15-L
AUTEL-CSCOS0A/18-L

AUTEL-CSCOS50A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Slika 6-79 Ugradnja produznih Sipki i dvolinijski laseri
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Za izvodenje kompenzacije kotrljanja kotaca

1. Kao 3to je prikazano u vodi¢ima na zaslonu, pomaknite klin za kota¢ unatrag
za oko 30 cm, a zatim gurnite vozilo u smjeru koji pokazuje strelica.

I
INE

Slika 6-80 Kompenzacija kotrljanja kotaca 1

Slika 6-81 Kompenzacija kotrljanja kotaca 2
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LV

Slika 6-82 Kompenzacija kotrljanja kotaca 3

e

STOP

U

Slika 6-83 Kompenzacija kotrljanja kotaca 4
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2. Ako je kompenzacija kotrljanja zavr3ena, tablet ¢e prijeci na sljedeci zaslon
automatski.

@ BILJESKA

Tijekom automatskog podesavanja, provjerite da nema prepreka koje bi mogle ometati kretanje precke.

Za prepoznavanje cilja

1. Provjerite da poloZaj vozila ostane nepromijenjen (ukljucite stupanj prijenosa P ili upotrijebite
klinove za kotace kako biste osigurali vozilo) i da nitko nije u vozilu.

e L .

L)

Slika 6-84 Izvrsite prepoznavanije cilja

2. Pritisnite Start na tabletu za pocetak prepoznavanja cilja. Tablet ¢e se zatim automatski prebaciti

na sljededi zaslon.
Za podeSavanje i fiksiranje okvira za kalibraciju

1. Pomaknite okvir za kalibraciju tako da se vrijednosti ,Udaljenost”, ,Skretanje” i ,Pomak" prikazu

zelenom bojom.

2. Nakon postavljanja kalibracijskog okvira, pritisnite 2 ko¢nice na podnozju kako biste osigurali
kalibracijski okvir.

3. Grubo pode3avanje kalibracijskog okvira je zavrSeno. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece
sucelje.
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Distance Frame angle

v

Target values: 2437 Target values:

Slika 6-85 Pode3avanje okvira za kalibraciju

Za automatsko pomicanje precke u ciljni poloZaj

1. Pritisnite Start na tabletu i precka i klizne plo¢e automatski ¢e se pomaknuti u ciljne poloZaje.
Obratite pozornost na sigurnost kada se precka i klizne plo¢e pomicu.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon krizne trake i

Offset

E«/N_A
v

v

0.00 Target values

'_n—'-'ﬁ_-

klizna plo¢a pomice se u svoje ciljne poloZaje.

hem

Frame angle
Roll angla

Pltch angle
Offset

Target distance
Target height
stiding block (L)

Sliding block (R)

Standard
0.00
0.00
0.

o

2437
1200
835

E3s

Slika 6-86 Pomaknite precku u ciljni polozaj

Za izvodenje laserskog poravnanja

1. Ako poravnanje lasera ne zadovoljava zahtjeve, pritisnite Ponovno poravnanje na tabletu

kako biste ponovno poravnali laser.

Current
000

0.00

Uriit

mm

mm

mm

mm

mm

Status

2. Nakon sto lasersko poravnanje ispunjava zahtjeve, pritisnite Dalje na tabletu

nastaviti.
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Left side laser Right side laser

CSC0605_00MACO CSC0605_00MACT

[ comeaed |

* If the laser afignment does not meet the requirements, press Realign,
* Once the laser alignment meats the requirements, press Next to continue.
Slika 6-87 Izvrsite lasersko poravnanje
3. Uklonite stezaljke kotaca i mete za kotace.
Za pozicioniranje uzoraka

1. Kao 3to je prikazano na slici, postavite dva uzorka AUTEL-CSC1004/01 na obje strane vozila tako
da se prednji rubovi uzoraka poravnaju s laserskim linijama (1) i (4), a bo¢ni rubovi uzoraka
poravnaju s laserskim linijama (2) i (3).

2. Iskljucite i uklonite dvolinijski laser. Otpustite kocnice na podnoZzju i

odmaknite okvir za kalibraciju.

Slika 6-88 Pozicioniranje dvaju uzoraka
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@) BIUESKA

Provjerite je li paljenje uklju¢eno.

3. Slijedite upute na zaslonu korak po korak i na kraju unesite
zaslon koji prikazuje da je kalibracija uspjeSno provedena.

@ sEska
Nakon zavr3etka trenutne funkcije pomocu kalibracijskog okvira, ako nisu potrebne druge funkcije, iskljucite

dvolinijski laser.

6.5 Projekcijski zaslon

Head-up zaslon skraceno se naziva HUD. HUD je prozirni ili minijaturni zaslon za prikaz podataka s nadzorne
ploce vozila, poput brzine i navigacije, na vjetrobranskom staklu ispred vozaca, tako da ih voza¢ mozZe lako

vidjeti bez gledanja dolje ili okretanja glave te se moZe usredotociti na cestu ispred sebe.

@ BILJESKA
Ovdje kao primjer uzimamo vozilo Audi A7 2011. Postupci kalibracije mogu se razlikovati ovisno o vozilu.

Molimo slijedite upute na tabletu.

6.5.1 Odaberite situaciju koja zahtijeva kalibraciju
Zamijenjen upravljacki modul head-up zaslona (HUD).

Uklonjeno i ugradeno vjetrobransko staklo.

U DTC memoriji pohranjena je poruka ,Nema ili je osnovna postavka/adaptacija neto¢na”.

6.5.2 Potrebni alati za kalibraciju

Kalibracijska plo¢a za head-up zaslon AUTEL-CSC0707/06.

6.5.3 Pripreme za kalibraciju
Parkirajte vozilo na ravnoj povr3ini;
Zategnite ru¢nu ko¢nicu — vozilo se ne smije pomicati tijekom kalibracije;

Preklopite lijevi i desni Stitnik za sunce, odspojite ih i pomaknite u

strana;

Pricvrstite kalibracijsku plocu za Head Up Display (HUD) AUTEL-CSC0707/06 na

sredisnji nosac (1) i (2) Stitnika za sunce.
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Slika 6-89 Postavljanje ploce za kalibraciju HUD-a
6.5.4 Pocetak kalibracije
+ 3

Slijedite ilustracije na tabletu, dodirnite gumb ili za kalibraciju.

©

NAPOMENA Donja slika sluZi samo kao ilustracija, HUD slika se razlikuje ovisno o vozilu, molimo pogledajte
stvarnu sliku.

Step 1 10 50

4

vertical: 800(500~1200)

Slika 6-90 Korekcija HUD slike
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6.5.5 Korekcija slike na head-up zaslonu

Slike na head-up zaslonu mogu se svidati ilustraciji u nastavku, poput trapeza, jastuka, osmijeha,

smicanja, asimetri¢nog horizontalnog smicanja, asimetri¢nog horizontalnog jastuka i rotacije.
MozZete odabrati najsli¢niji za pocetak kalibracije.

- =

Trapezium Cushion Smile Shear

Asymmetric she.. © Asymmetric cus.. @ Rotation

Slika 6-91 Odabir HUD slike

6.6 Sustav no¢nog vida

Noc¢ni vid s termografskom kamerom doprinosi optimizaciji vidljivosti tijekom noéne voznje, tako
da vozaci mogu dobiti viSe informacija o stanju ceste, stanju vozila i sli¢cno.

@ BILJESKA

Ovdje kao primjer uzimamo vozilo Audi A7 2011. Postupci kalibracije mogu se razlikovati ovisno o vozilu.

Molimo slijedite upute na tabletu.

Osigurajte da ispred vozila postoji prostor od najmanje 1200 mm (47,24 inca).

6.6.1 Odaberite situaciju koja zahtijeva kalibraciju

Popravljena ili zamijenjena kamera sustava za no¢no gledanje (NVS).
Popravljen ili zamijenjen branik ili reSetka hladnjaka.

Prilagodena 3asija.

Promijenjena je visina karoserije vozila.

Promijenjen je poloZaj NVS kamere na karoseriji vozila.
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6.6.2 Odaberite poloZaj komponente koju treba kalibrirati
O: Lijevo.
B: Sredina.

C: Tako je.

Slika 6-92 Odaberite poloZaj za kalibraciju
6.6.2.1 Prilikom odabira A: Lijevo
1. Potrebni alati za kalibraciju
AUTEL-CSC1000 okvir za kalibraciju;
NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Stezaljka za kotac (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-RR;
Pomoc¢ za poravnanje AUTEL-CSC0500/08;

12V adapter za napajanje.
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Slika 6-93 Potrebni alati za kalibraciju

2. Pripreme za kalibraciju

Centrirajte volan i drZite prednje kotace vozila u poloZaju ravno naprijed (ako je
potrebno, prvo izvrSite centriranje kotaca).

Provjerite jesu li rashladna tekudina i motorno ulje vozila na preporucenim razinama
te je li spremnik goriva pun. Vozilo ne smije prevoziti nikakav dodatni teret (poput
putnika ili tereta).

Pricvrstite VCI na vozilo i spojite dijagnosticki alat na VCI (ako su dijagnosticki alat i
V(I spojeni dijagnostickim kabelom, provucite kabel
kroz prozor).

Zategnite ruc¢nu koc€nicu, zatvorite sva vrata i iskljucite svu vanjsku rasvjetu.
Podesite tlak u gumama na preporucenu vrijednost.
Vozilo drzite u hladnom stanju.

Po potrebi, spojite vozilo na odrZzavac¢ akumulatora kako biste sprijecili praznjenje akumulatora
praznjenje.

Provjerite je li kamera sustava za no¢ni vid (NVS) unutar drzaca i je li pogled nesmetan.
(NVS kamera se obi¢no nalazi blizu reSetke ili
prednji amblem vozila.)

Provjerite je li zastitni prozor NVS kamere oStecen. Ako jest, molimo

zamijenite ga.

236



@ BILJESKA
Lokacija kamere moZe se razlikovati ovisno o vozilu.

Dodirnite U redu za dovrsetak postavljanja pomoc¢nog alata.
Dodirnite OtkaZi za izlaz iz kalibracije sustava no¢nog vida.

3. Pozicioniranje pomoc¢nog alata
Za automatsko pozicioniranje precke i kliznih ploca

1. Pritisnite Start na tabletu i precka i klizne ploce automatski e se vratiti u pocetni poloZaj. Obratite
pozornost na sigurnost kada se precka i klizne plo¢e pomicu.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon Sto se precka i klizne ploce vrate u pocetni

polozaj.

‘tem Swatus

Frame engle v
Roll angle v
Prch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Slika 6-94 Automatsko pozicioniranje precke

@ BILJESKA

Provjerite je li kabel za napajanje na dnu stupca ukljucen u uticnicu i je li prekidac za napajanje ukljucen.

Za centriranje kalibracijskog okvira ispred vozila

1. Postavite okvir za kalibraciju otprilike 1,5 m ispred vozila.

2. Podesite okvir za kalibraciju tako da se poravna sa srediStem prednjeg dijela vozila.
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Slika 6-95 Centriranje okvira za kalibraciju
Za ugradnju stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i cifara

Ugradite dvije stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete na straznje kotace (ako prethodno nisu bile
ugradene).

Slika 6-96 Ugradnja stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i ciljeva

@ BILJESKA

Tijekom automatskog podeSavanja, provjerite da nema prepreka koje bi mogle ometati kretanje precke.

Za postavljanje pomagala za poravnavanje

Postavite pomagalo za poravnavanje tako da bude usmjereno prema sredistu prednjeg branika.
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Slika 6-97 Postavite pomagalo za poravnanje

@ BILJESKA

Nakon $to se postigne poloZaj pomagala za poravnanje, na zaslonu ¢e se prikazati upit za uklanjanje
pomagala za poravnanje. Dodirnite U redu za nastavak.

Za postavljanje NV kalibratora

Ugradite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 na lijevu kliznu plo€u (ovisno o smjeru voZnje vozila).

Slika 6-98 Postavite NV kalibrator
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Za podesavanije i fiksiranje okvira za kalibraciju

1. Pomaknite okvir za kalibraciju tako da vrijednosti "Udaljenost", "Skretanje" i "Pomak" budu

prikazano zelenom bojom.

2. Nakon postavljanja kalibracijskog okvira, pritisnite 2 ko¢nice na podnoZju kako biste osigurali kalibracijski
okvir.

3. Grubo podeSavanije kalibracijskog okvira je zavrSeno. Pritisnite Dalje na tabletu
za ulazak u sljedece sucelje.

Distance Frame angle Offset

S

v v v

Target values: 1316 Target values 0.00 Target valuas 0

.d"ﬁ_-

Slika 6-99 Pode3Savanje okvira za kalibraciju
Za automatsko pomicanje precke u ciljni polozaj

1. Pritisnite Start na tabletu i precka ¢e se automatski pomaknuti na cilj
poloZaj. Obratite pozornost na sigurnost kada se precka pomice.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon 3to se krizna traka pomakne na

ciljnu poziciju.
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Item Standard Current Unit Sttus

Frame angle 0.00 000 * v
Roll angle 0.00 0.00 = v
Pitch angle 0.00 0.00 b v
Offset 0 0 mm v
Target distance 1316 1316 mm v

Slika 6-100 Pomaknite precku u ciljni polozZaj
Za ukljucivanje NV kalibratora i centriranja lasera

1. Ukljucite priloZeni kabel za napajanje u priklju¢ak za napajanje (1). Ukljucite prekida¢ za
napajanje (2) i crvena LED lampica (3) ¢e zasvijetliti. Postoje dva nacina za spajanje

napajanja:
Koristite adapter za napajanje od 12 V koji odgovara alatu za kalibraciju.

Koristite kabel za napajanje od 12 V koji je priloZen uz okvir za kalibraciju.

Slika 6-101 Spajanje napajanja

2. Pritisnite Otvori na tabletu kako biste uklju€ili laser klizne ploce.

3. Podesite visinu precke (2) i pomaknite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 lijevo i desno tako
da laserska zraka (1) cilja na bilo koju poziciju na povrsini kamere sustava za no¢no

gledanje.
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Slika 6-102 PodeSavanje NV kalibratora
4. Namjestite mjehuri¢ tako da bude u srediStu libele.
Kratko ili dugo pritisnite A- na tabletu za pomicanje balona A naprijed.
Kratko ili dugo pritisnite A+ na tabletu za pomicanje balona A unatrag.
Kratko ili dugo pritisnite B- na tabletu za pomicanje mjehuri¢a B ulijevo.

Kratko ili dugo pritisnite B+ na tabletu za pomicanje mjehuri¢a B udesno.

Slika 6-103 Centriranje mjehuri¢a na libeli
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5. Podesite visinu precke i pomaknite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 lijevo i desno
tako da laserska zraka (1) bude usmjerena prema srediStu kamere sustava za
noc¢no gledanje. Zatim pritisnite Zatvori za isklju¢ivanje lasera klizne ploce.

Slika 6-104 Centriranje lasera
Za kalibraciju kamere sustava za nocni vid

1. Pritisnite i drzite gumb (1) 2 sekunde i oglasit ¢e se zvucni signal
povremeno. Nakon otprilike 20 sekundi, zelena lampica (2) ¢e se upaliti.

Slika 6-105 Pokretanje NV kalibratora
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Q)

NAPOMENA  Nakon 30 minuta, NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 automatski ¢e prestati raditi, zelena lampica

e se ugasiti i zujalica ¢e se oglasiti 1 sekundu. Za ponovno pokretanje pritisnite i drZite prekidac (1) 2

sekunde.
Kada NV kalibrator radi normalno, pritisnite i drzite prekidac (1) 2 sekunde, zelena lampica ¢e se
ugasiti i NV kalibrator ¢e prestati raditi.

2. Uklonite stezaljke kotaca, mete za kotace i pomagalo za poravnanje.

3. Slijedite upute na zaslonu korak po korak i na kraju dovrsite
automatska kalibracija.

6.6.2.2 Prilikom odabira B: Sredina
1. Potrebni alati za kalibraciju

AUTEL-CSC1000 okvir za kalibraciju;
NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Stezaljka za kotac (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-RR;
Pomo¢ pri poravnanju AUTEL-CSC0500/08;

12V adapter za napajanje.

Slika 6-106 Potrebni alati za kalibraciju
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2. Pripreme za kalibraciju

Centrirajte volan i drZite prednje kotace vozila u poloZaju ravno naprijed (ako je potrebno,
prvo izvrSite centriranje kotaca).

Provjerite jesu li rashladna teku¢ina i motorno ulje vozila na preporucenim razinama te je li
spremnik goriva pun. Vozilo ne smije prevoziti nikakav dodatni teret (poput putnika ili tereta).

Pri¢vrstite VCI na vozilo i spojite dijagnosticki alat na VCI (ako su dijagnosticki alat i VCI spojeni
dijagnostickim kabelom, provucite kabel
kroz prozor).

Zategnite ru¢nu kocnicu, zatvorite sva vrata i isklju€ite svu vanjsku rasvjetu.
Podesite tlak u gumama na preporucenu vrijednost.
Vozilo drZite u hladnom stanju.

Po potrebi, spojite vozilo na odrzava¢ akumulatora kako biste sprijecili praznjenje akumulatora
praznjenje.

Provjerite je li kamera sustava za no¢ni vid (NVS) unutar drzaca i je li pogled nesmetan. (NVS
kamera se obi¢no nalazi blizu reSetke ili
prednji amblem vozila.)

Provijerite je li zastitni prozor NVS kamere oStecen. Ako jest, molimo

zamijenite ga.

@ BILJESKA
Lokacija kamere moZe se razlikovati ovisno o vozilu.

Dodirnite U redu za dovrsetak postavljanja pomo¢nog alata.
Dodirnite OtkazZi za izlaz iz kalibracije sustava no¢nog vida.

3. Pozicioniranje pomo¢nog alata
Za automatsko pozicioniranje precke i kliznih ploca

1. Pritisnite Start na tabletu i precka i klizne plo¢e automatski ¢e se vratiti u pocetni poloZaj.
Obratite pozornost na sigurnost kada se precka i klizne plo¢e pomicu.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon Sto se precka i klizne ploce vrate u
pocetni poloZaj.
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Itam Status

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
1 Offget v
“ Front and rear v
Crossbar hesght v
Shiding block (L) v
ssding block (R) v

Slika 6-107 Automatsko pozicioniranje precke

NAPOMENA Provijerite je li kabel za napajanje na dnu stupca ukljucen u uti¢nicu i je li prekidac za napajanje

ukljucen.

Za centriranje kalibracijskog okvira ispred vozila

1. Postavite okvir za kalibraciju otprilike 1,5 m ispred vozila.

2. Podesite okvir za kalibraciju tako da se poravna sa srediStem prednjeg dijela vozila.

Slika 6-108 Centriranje okvira za kalibraciju

Za ugradnju stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i cifara

Ugradite dvije stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete na straznje kotace (ako prethodno nisu bile

ugradene).
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Slika 6-109 Ugradite stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete

(@) BLESKA

Tijekom automatskog podeSavanja, provjerite da nema prepreka koje bi mogle ometati kretanje precke.

Za postavljanje pomagala za poravnavanje

Postavite pomagalo za poravnavanje tako da bude usmjereno prema sredistu prednjeg branika.

—m\_h_\
——

Slika 6-110 Postavljanje pomagala za poravnanje

@

NAPOMENA Nakon $to se odredi poloZaj pomagala za poravnanje, na zaslonu ¢e se prikazati upit za uklanjanje

pomagala za poravnanje. Dodirnite U redu za nastavak.
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Za postavljanje NV kalibratora

Ugradite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 na lijevu kliznu plocu (ovisno o smjeru voznje vozila).

Slika 6-111 Postavite NV kalibrator

Za podeSavanje i fiksiranje okvira za kalibraciju

1. Pomaknite okvir za kalibraciju tako da vrijednosti "Udaljenost", "Skretanje" i "Pomak" budu

prikazano zelenom bojom.

2. Nakon postavljanja kalibracijskog okvira, pritisnite 2 ko¢nice na podnozju kako biste osigurali kalibracijski
okvir.

3. Grubo podeSavanje kalibracijskog okvira je zavrSeno. Pritisnite Dalje na tabletu
za ulazak u sljedece sucelje.
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Distance Frame angle Offset

|~

v v

Target values: 1316 Target values: 0.00 Target values; 0

rdr-1i—-

Slika 6-112 PodeSavanje okvira za kalibraciju

Za automatsko pomicanje precke u ciljni poloZaj

1. Pritisnite Start na tabletu i precka ¢e se automatski pomaknuti u ciljni poloZaj. Obratite pozornost na
sigurnost kada se precka pomice.
2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon Sto se krizna traka pomakne na

ciljnu poziciju.

ften Standard Current Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 ’ v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 i v
Offset 0 0 mm ~
Target distance 1316 136 mm v

Slika 6-113 Pomaknite precku u ciljni poloZaj
Za ukljucivanje NV kalibratora i centriranje lasera

1. Ukljucite priloZeni kabel za napajanje u priklju¢ak za napajanje (1). Ukljucite prekida¢ za napajanje (2) i

crvena LED lampica (3) ¢e zasvijetliti. Postoje dva nacina za spajanje napajanja:

Koristite adapter za napajanje od 12 V koji odgovara alatu za kalibraciju.
Koristite kabel za napajanje od 12 V koji je priloZen uz okvir za kalibraciju.
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Slika 6-114 Spajanje napajanja
2. Pritisnite Otvori na tabletu kako biste ukljucili laser klizne ploce.

3. Podesite visinu precke (2) i pomaknite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 lijevo i
desno tako da laserska zraka (1) cilja na bilo koju poziciju na povr3ini kamere
sustava za no¢no gledanje.

Slika 6-115 PodeSavanje NV kalibratora

4. Namjestite mjehuri¢ tako da bude u srediStu libele.
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Kratko ili dugo pritisnite A- na tabletu za pomicanje balona A naprijed.
Kratko ili dugo pritisnite A+ na tabletu za pomicanje balona A unatrag.
Kratko ili dugo pritisnite B- na tabletu za pomicanje mjehuri¢a B ulijevo.

Kratko ili dugo pritisnite B+ na tabletu za pomicanje mjehuri¢a B udesno.

Slika 6-116 Centriranje mjehurica na libeli

5. Podesite visinu precke i pomaknite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 lijevo i desno
tako da laserska zraka (1) bude usmjerena prema srediStu kamere sustava za
noc¢no gledanje. Zatim pritisnite Zatvori za iskljuCivanje lasera klizne ploce.

Slika 6-117 Centriranje lasera
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Za kalibraciju kamere sustava za no¢no gledanje

1. Pritisnite i drzite gumb (1) 2 sekunde, a zujalica ¢e se oglaSavati isprekidano. Nakon otprilike 20

sekundi, zelena lampica (2) ¢e se upaliti.

Slika 6-118 Pokretanje NV kalibratora

®

NAPOMENA  Nakon 30 minuta, NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 automatski ¢e prestati raditi, zelena lampica
e se ugasiti i zujalica ¢e se oglasiti 1 sekundu. Za ponovno pokretanje pritisnite i drZite prekidac (1) 2
sekunde.

Kada NV kalibrator radi normalno, pritisnite i drZite prekida¢ (1) 2 sekunde, zelena lampica ¢e se ugasiti i NV

kalibrator ¢e prestati raditi.

2. Uklonite stezaljke kotaca, mete za kotace i pomagalo za poravnanje.

3. Slijedite upute na zaslonu korak po korak i na kraju dovrsite
automatska kalibracija.

6.6.2.3 Prilikom odabira C: Desno
1. Potrebni alati za kalibraciju
AUTEL-CSC1000 kalibracija okvira;
NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Stezaljka za kotac (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-RR;

Cilj AUTEL-CSC0500/16-LR;
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Cilj AUTEL-CSC0500/16-RR;
Pomo¢ pri poravnanju AUTEL-CSC0500/08;

12 V adapter za napajanje.

-

2= .1

Slika 6-119 Potrebni alati za kalibraciju
2. Pripreme za kalibraciju

Centrirajte volan i drzite prednje kotace vozila u poloZaju ravno naprijed (ako je potrebno,
prvo izvrsite centriranje kotaca).

Provjerite jesu li rashladna tekucina i motorno ulje vozila na preporucenim razinama te je
li spremnik goriva pun. Vozilo ne smije prevoziti nikakav dodatni teret (poput putnika ili
tereta).

Pri€vrstite VCI na vozilo i spojite dijagnosticki alat na VCI (ako su dijagnosticki alat i VCI
spojeni dijagnostickim kabelom, provucite kabel
kroz prozor).

Zategnite ru¢nu koc€nicu, zatvorite sva vrata i iskljucite svu vanjsku rasvjetu.
Podesite tlak u gumama na preporucenu vrijednost.
Vozilo drzite u hladnom stanju.

Po potrebi, spojite vozilo na odrzava¢ akumulatora kako biste sprijecili praznjenje akumulatora
praznjenje.

Provijerite je li kamera sustava za no¢ni vid (NVS) unutar drzaca i je li pogled nesmetan.
(NVS kamera se obi¢no nalazi blizu resetke ili
prednji amblem vozila.)
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Provjerite je li zastitni prozor NVS kamere o3tecen. Ako jest, molimo

zamijenite ga.

@ BILJESKA
Lokacija kamere moZe se razlikovati ovisno o vozilu.

Dodirnite U redu za dovrsetak postavljanja pomo¢nog alata.
Dodirnite OtkaZi za izlaz iz kalibracije sustava no¢nog vida.

3. Pozicioniranje pomoc¢nog alata
Za automatsko pozicioniranje precke i kliznih ploc¢a

1. Pritisnite Start na tabletu i precka i klizne ploc¢e automatski ¢e se vratiti u pocetni poloZaj. Obratite
pozornost na sigurnost kada se precka i klizne plo¢e pomicu.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon Sto se precka i klizne ploce vrate u pocetni

polozaj.

hem Status

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shding block (R) v

Slika 6-120 Automatsko pozicioniranje precke

@ BILJESKA

Provjerite je li kabel za napajanje na dnu stupca ukljucen u uti¢nicu i je li prekidac za napajanje ukljucen.

Za centriranje kalibracijskog okvira ispred vozila

1. Postavite okvir za kalibraciju otprilike 1,5 m ispred vozila.

2. Podesite okvir za kalibraciju tako da se poravna sa srediStem prednjeg dijela vozila.
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Slika 6-121 Centriranje okvira za kalibraciju
Za ugradnju stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i cifara

Ugradite dvije stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete na straznje kotace (ako prethodno nisu bile

ugradene).

Slika 6-122 Ugradnja stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i ciljeva

NAPOMENA Tijekom automatskog podesavanja provjerite da nema prepreka koje bi mogle ometati kretanje
precke.

Za postavljanje pomagala za poravnavanje

Postavite pomagalo za poravnavanje tako da bude usmjereno prema srediStu prednjeg branika.
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Slika 6-123 Postavljanje pomagala za poravnanje

@ BILJESKA

Nakon Sto se postigne poloZaj pomagala za poravnanje, na zaslonu ce se prikazati upit za uklanjanje
pomagala za poravnanje. Dodirnite U redu za nastavak.

Za postavljanje NV kalibratora

Ugradite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 na desnu kliznu plocu (ovisno o smjeru voznje vozila).

Slika 6-124 Postavite NV kalibrator
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Za podeSavanje i fiksiranje okvira za kalibraciju

1. Pomaknite okvir za kalibraciju tako da vrijednosti "Udaljenost", "Skretanje" i "Pomak" budu

prikazano zelenom bojom.

2. Nakon postavljanja kalibracijskog okvira, pritisnite 2 ko¢nice na podnozju kako biste osigurali kalibracijski
okvir.

3. Grubo podeSavanje kalibracijskog okvira je zavrSeno. Pritisnite Dalje na tabletu
za ulazak u sljedece sucelje.

Distance Frame angle Offset
E4 i~ .
v

v v

Target values 1316 Target values 0.00 Target values, o]

'_"-'Iﬁ_-

Slika 6-125 Podesavanje okvira za kalibraciju

Za automatsko pomicanje precke u ciljni polozaj

1. Pritisnite Start na tabletu i precka ¢e se automatski pomaknuti na cilj

poloZaj. Obratite pozornost na sigurnost kada se precka pomice.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon Sto se krizna traka pomakne na

ciljnu poziciju.

257



hem Standurd Current Jnit Srams

Frame angle 0.00 0.00 v v
Roll angle 0.00 0.00 - v
Pitch angle 0.00 0.00 b v
Offset 0 o mm v
Terget distance 1316 1316 mm v

Slika 6-126 Pomaknite precku u ciljni poloZaj
Za ukljucivanje NV kalibratora i centriranje lasera

1. Ukljucite priloZeni kabel za napajanje u priklju¢ak za napajanje (1). Ukljucite prekidac za
napajanje (2) i crvena LED lampica (3) ¢e zasvijetliti. Postoje dva nacina za spajanje
napajanja:

Koristite adapter za napajanje od 12 V koji odgovara alatu za kalibraciju.

Koristite kabel za napajanje od 12 V koji je priloZen uz okvir za kalibraciju.

Slika 6-127 Spajanje napajanja

2. Pritisnite Otvori na tabletu kako biste uklju€ili laser klizne ploce.

3. Podesite visinu precke (2) i pomaknite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 lijevo i desno tako
da laserska zraka (1) cilja na bilo koju poziciju na povrsini kamere sustava za no¢no
gledanje.
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Slika 6-128 PodeSavanje NV kalibratora
4. Namijestite mjehuri¢ tako da bude u sredistu libele.
Kratko ili dugo pritisnite A- na tabletu za pomicanje balona A naprijed.
Kratko ili dugo pritisnite A+ na tabletu za pomicanje balona A unatrag.
Kratko ili dugo pritisnite B- na tabletu za pomicanje mjehuri¢a B ulijevo.

Kratko ili dugo pritisnite B+ na tabletu za pomicanje mjehuri¢a B udesno.

Slika 6-129 Centriranje mjehuri¢a na libeli
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5. Podesite visinu precke i pomaknite NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 lijevo i desno
tako da laserska zraka (1) bude usmjerena prema srediStu kamere sustava za
noc¢no gledanje. Zatim pritisnite Zatvori za isklju¢ivanje lasera klizne ploce.

Slika 6-130 Centriranje lasera
Za kalibraciju kamere sustava za nocni vid

1. Pritisnite i drzite gumb (1) 2 sekunde i oglasit ¢e se zvucni signal
povremeno. Nakon otprilike 20 sekundi, zelena lampica (2) ¢e se upaliti.

Slika 6-131 Pokretanje NV kalibratora
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@ BILJESKA

Nakon 30 minuta, NV kalibrator AUTEL-CSC0603/01 automatski ¢e prestati raditi, zelena lampica ¢e se ugasiti i

zujalica ¢e se oglasiti 1 sekundu. Za ponovno pokretanje pritisnite i drzite prekidac (1) 2 sekunde.

Kada NV kalibrator radi normalno, pritisnite i drzite prekidac (1) 2 sekunde, zelena lampica ¢e se ugasiti i NV

kalibrator ¢e prestati raditi.

2. Uklonite stezaljke kotaca, mete za kotace i pomagalo za poravnanje.

3. Slijedite upute na zaslonu korak po korak i na kraju dovrsite
automatska kalibracija.

6.7 Ugradena kamera

Sustav kamera u vozilu osmisljen je kako bi upozorio vozaca kada vozilo po¢ne izlaziti iz svoje trake na
autocestama i glavnim cestama. Cilj sustava je smanijiti broj nesre¢a uzrokovanih pogreSkama vozaca, ometanjem

i pospanoscu.

@) BILESKA

Ovdje kao primjer uzimamo vozilo Audi A7 2011. Postupci kalibracije mogu se razlikovati ovisno o vozilu.

Molimo slijedite upute na tabletu.

Osigurajte razmak od najmanje 1500 mm +/- 25 mm (59,06 in +/- 0,98 in) izmedu
srediSte prednjeg kotaca i prednji dio vozila.

6.7.1 Odaberite situaciju koja zahtijeva kalibraciju

Popravljena ili zamijenjena prednja video kamera.
Popravljeno ili zamijenjeno prednje vjetrobransko staklo.
Prilagodena Sasija.

Prilagodena visina karoserije vozila.

Ponovno naucena visina vozila putem senzora visine vozila.
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6.7.2 Odabir polozaja za parkiranje vozila

Slika 6-132 Odabir poloZaja parkiranja vozila
A: Ravno tlo.

B: Kalibracijski okvir i vozilo nisu na istoj razini (koristite mjernu traku za mjerenje h
vrijednosti).

Enter h Value

* Measure the height gap h betwaen the two lavels, and enter the
measured value (unit: mm)

Slika 6-133 Izmjerena vrijednost h

C: Neravno tlo ili okvir za kalibraciju i vozilo nisu na istoj razini (koristite kompenzaciju
za automatsko prepoznavanje potporne povrsine vozila kao reference za podeSavanje
visine, kuta nagiba i kuta nagiba).

6.7.2.1 Prilikom odabira Aili B
1. Potrebni alati za kalibraciju

AUTEL-CSC1000 okvir za kalibraciju;
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Target Board AUTEL-CSC0601/01;

Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Stezaljka za kotac (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-LR;

Cilj AUTEL-CSC0500/16-RR;

Pomo¢ za poravnanje AUTEL-CSC0500/08.

Slika 6-134 Potrebni alati za kalibraciju (pri odabiru A ili B)

2. Pripreme za kalibraciju

Parkirajte vozilo na ravnoj povrsini. Centrirajte volan i drzite prednje kotace vozila u poloZaju
ravno naprijed (ako je potrebno, prvo izvrsite centriranje kotaca). Osigurajte minimalni
prostor od 3 m ispred vozila;

Potpuno zaustavite vozilo, provjerite je li kut straZznjeg pogona poravnat i
iskljucite paljenje;

Provjerite jesu li rashladna tekuéina i motorno ulje vozila na preporucenim razinama te je li
spremnik goriva pun. Vozilo ne smije prevoziti nikakav dodatni teret (poput putnika ili
tereta);

Pri€vrstite VCI na vozilo i spojite dijagnosticki alat na VCI (Ako su dijagnosticki alat i VCI
spojeni dijagnostickim kabelom, provucite kabel kroz prozor);
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Zatvorite sva vrata i iskljucite svu vanjsku rasvjetu;
Podesite tlak u gumama na propisanu vrijednost;

Po potrebi, spojite vozilo na odrZzava¢ akumulatora kako biste sprije€ili praznjenje akumulatora

iscjedak;
Za vozila sa zranim ovjesom, aktivirajte ,nacin rada dizalice”;

Provjerite jesu li vietrobransko staklo i le¢e kamere €isti te da nema prepreka koje blokiraju pogled

kamere;
Osigurajte da je podrugje kalibracije dobro osvijetljeno;

Ocistite armaturnu plocu i uklonite s nje sve strane predmete koji mogu

uzrokovati odsjaj na vjetrobranskom staklu.

@) Biueska

Provjerite da nema refleksije na vjetrobranskom staklu (reflektiraju¢i predmeti mogu se prekriti crnom
tkaninom).
Ako je vase vozilo opremljeno zra¢nim ovjesom ili ste podigli/spustili visinu voZnje, vratite vozilo na tvornicku

visinu voZnje prije nego Sto nastavite s kalibracijom.

Dodirnite Provjera ambijentalnog osvjetljenja kako biste provjerili okolne uvjete prema uputama.
Dodirnite U redu za dovr3etak postavljanja pomo¢nog alata.

Dodirnite OtkaZi za izlaz iz funkcije kalibracije prednje kamere.

3. Pozicioniranje pomo¢nog alata
Za automatsko pozicioniranje precke i kliznih ploca

1. Pritisnite Start na tabletu i precka i klizne plo¢e automatski ¢e se vratiti u pocetni poloZaj. Obratite

pozornost na sigurnost kada se precka i klizne plo¢e pomicu.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon 3to se precka i klizne ploce vrate u pocetni

poloZzaj.

e Status
Frame angla v
Raoll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v

= Crossbar height v
Shding block (L) v
Shiding block (R) v

Slika 6-135 Automatsko pozicioniranje precke
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NAPOMENA Provijerite je li kabel za napajanje na dnu stupca ukljucen u uti¢nicu i je li prekidac za napajanje

ukljucen.

Za centriranje kalibracijskog okvira ispred vozila

1. Postavite okvir za kalibraciju otprilike 1,5 m ispred vozila.

2. Podesite okvir za kalibraciju tako da se poravna sa srediStem prednjeg dijela vozila.

Slika 6-136 Centriranje okvira za kalibraciju
Za ugradnju stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i cifara

Ugradite dvije stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete na straZnje kotace (ako prethodno nisu bile
ugradene).

Slika 6-137 Ugradite stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete
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@ BILJESKA

Tijekom automatskog podesavanja, provjerite da nema prepreka koje bi mogle ometati kretanje precke.

Za postavljanje pomagala za poravnavanje

Postavite pomagalo za poravnanje tako da bude usmjereno prema srediStu prednjeg kotaca.

Slika 6-138 Postavljanje pomagala za poravnanje

@ BILJESKA

Nakon $to se postigne poloZaj pomagala za poravnanje, na zaslonu ce se prikazati upit za uklanjanje pomagala za

poravnanje. Dodirnite U redu za nastavak.

Za pri¢vri¢ivanje i ucvrs¢ivanje ciljne ploce

1. Spustite drzace ciljne ploce (1) s obje strane precke kalibracije
okvir AUTEL-CSC1000.

266



Slika 6-139 Izvucite drzac ciljne ploce

2. Postavite ciljnu plo¢u AUTEL-CSC0601/01 na okvir za kalibraciju i pri¢vrstite je pomocu kliznih blokova
(1) s obje strane precke.

Slika 6-140 Popravite ciljnu ploc¢u

Za podeSavanije i fiksiranje okvira za kalibraciju

1. Pomaknite okvir za kalibraciju tako da vrijednosti "Udaljenost", "Skretanje" i "Pomak" budu

prikazano zelenom bojom.

2. Nakon postavljanja kalibracijskog okvira, pritisnite 2 ko¢nice na podnoZju kako biste
pricvrstite okvir za kalibraciju.
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3. Grubo pode3avanje kalibracijskog okvira je zavrSeno. Pritisnite Dalje na tabletu
za ulazak u sljedece sucelje.

Distance Frame angle Offset

I"’\—*
v

v v

larget values: 1574 larget values: ¢.0¢ larget velues; 0

..—'E—'-Iﬁ—-

Slika 6-141 PodeSavanje okvira za kalibraciju

Za automatsko pomicanje precke u ciljni poloZaj
1. Pritisnite Start na tabletu i precka ¢e se automatski pomaknuti u ciljni poloZaj. Obratite pozornost na
sigurnost kada se precka pomice.
2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon 3to se krizna traka pomakne na

ciljnu poziciju.

em Stancaed Custrent Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 . v

Rall angle 0.00 0.00 * v
Pitch angle 000 000 ¥ v
Offset o 0 mm v
Target distance 1574 1574 mm v
Target height 993 993 mm v

Slika 6-142 Pomaknite precku u ciljni polozaj

3. Uklonite stezaljke za kotace (stezaljke za gume), mete za kotace i poravnanje

pomoc.
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Za kalibraciju prednje kamere

1. Odaberite kuciste kotaca i unesite visinu lijevog prednjeg kotaca, desnog prednjeg kotaca,
lijevog straznjeg kotaca i desnog straznjeg kotaca. Dodirnite U redu nakon unosa svih
vrijednosti. Ako su vrijednosti to¢ne, dodirnite Da za nastavak.

\ —y Whee! housing rim height (mm)

i | r : ‘
! I ! LF RF

-

L4

|
i |

Chuose whee! housing, input the
height

Slika 6-143 Visina naplatka kuc¢iSta ulaznog kotaca

2. Pricekajte dok se na zaslonu ne prikaze poruka ,Kalibracija uspjeSna, nema kvara“, a zatim
dodirnite U redu za dovr3etak kalibracije.

6.7.2.2 Prilikom odabira C
1. Potrebni alati za kalibraciju

AUTEL-CSC1000 okvir za kalibraciju;
Target Board AUTEL-CSC0601/01;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Stezaljka za kotace (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Stezaljka za kotac (stezaljka za gume) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-LF;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-RF;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cilj AUTEL-CSC0500/16-RR;
Klin za kotace;

Alat za stalak drZaca volana.
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Slika 6-144 Potrebni alati za kalibraciju

2. Pripreme za kalibraciju

Parkirajte vozilo na ravnoj povrsini s prednjim kota¢ima okrenutim ravno naprijed

polozaj;

Postavite klin za kotac ispred i iza lijevog prednjeg ili desnog prednjeg kotaca kako biste sprijecili

pomicanje vozila;

Centrirajte volan, ugradite alat za stalak drzaca volana, otpustite

ru€nu koc€nicu i ukljucite prirodni stupanj prijenosa.

Vozilo drZzite prazno. Provjerite jesu li razine rashladne tekucine i motornog ulja ispravne,
i spremnik goriva je pun.

Zatvorite sva vrata i vanjsku rasvjetu;
Podesite tlak u gumama na propisanu vrijednost;

Ako je vozilo opremljeno zranim ovjesom, prije mjerenja podesite zracni ovjes na standardni nacin

rada (ovo se moze razlikovati ovisno o modelu vozila).
Provjerite da li ima 3 miili viSe prostora ispred vozila.

Potpuno zaustavite vozilo, provjerite je li kut straznjeg pogona poravnat i

iskljucite paljenje;

Pri¢vrstite VCI na vozilo i spojite dijagnosticki alat na VCI (Ako su dijagnosticki alat i VCI spojeni

dijagnosti¢kim kabelom, provucite kabel kroz prozor);
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Po potrebi, spojite vozilo na odrzava¢ akumulatora kako biste sprijecili praznjenje akumulatora

iscjedak;

Provjerite jesu li vjetrobransko staklo i le¢e kamere isti te da nema prepreka koje blokiraju pogled

kamere;
Osigurajte da je podrucje kalibracije dobro osvijetljeno;

Ocistite armaturnu plocu i uklonite s nje sve strane predmete koji mogu

uzrokovati odsjaj na vjetrobranskom staklu.

@ BILJESKA

Provjerite da nema refleksije na vjetrobranskom staklu (reflektirajuci predmeti mogu se prekriti crnom
tkaninom).

Dodirnite Provjera ambijentalnog osvjetljenja kako biste provjerili uvjete ambijentalnog osvjetljenja
kako je zatraZzeno.

Dodirnite U redu za dovr3etak postavljanja pomo¢nog alata.

Dodirnite Otkazi za izlaz iz funkcije kalibracije prednje kamere.

3. Pozicioniranje pomoc¢nog alata
Za automatsko pozicioniranje precke i kliznih plo¢a

1. Pritisnite Start na tabletu i precka i klizne ploce automatski ¢e se vratiti u pocetni poloZaj. Obratite

pozornost na sigurnost kada se precka i klizne plo¢e pomicu.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon 3to se precka i klizne ploce vrate u pocetni

poloZaj.

Iesy Sutue

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Siiding block (L) v
Shding block (R) v

Slika 6-145 Automatsko pozicioniranje precke

@) Biueska

Provjerite je li kabel za napajanje na dnu stupca uklju¢en u uti¢nicu i je li prekidac za napajanje ukljucen.
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Pripremiti vozilo

1. Postavite klinove za kotace kako biste sprijecili proklizavanje vozila.

~ .14 ' L~ i
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Slika 6-146 Postavljanje klinova za kotace

2. Vozite naprijed, blokirajte volan, stavite mjenjac u neutralni poloZaj i otpustite

parkirna kocnica.

Slika 6-147 Ugradite alat za stalak drZzaca volana

Za centriranje kalibracijskog okvira ispred vozila

1. Postavite okvir za kalibraciju otprilike 1,5 m ispred vozila.

2. Podesite okvir za kalibraciju tako da se poravna sa srediStem prednjeg dijela vozila.
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Slika 6-148 Centriranje okvira za kalibraciju
Za ugradnju stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i cifara

Ugradite Cetiri stezaljke za kotace (stezaljke za gume) i mete na kotace (ako prethodno
nisu bile ugradene).

Slika 6-149 Ugradnja stezaljki za kotace (stezaljki za gume) i ciljeva
Za izvodenje kompenzacije kotrljanja kotaca

1. Prema uputama na zaslonu, pomaknite klin za kota¢ unatrag za oko 30 cm, a zatim
gurnite vozilo u smjeru koji pokazuje strelica.
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Slika 6-150 Kompenzacija kotrljanja kotaca 1

Tre]
My

Slika 6-151 Kompenzacija kotrljanja kotaca 2

274



Lo ]
L

Slika 6-152 Kompenzacija kotrljanja kotaca 3

I XIE

STOP

P

Slika 6-153 Kompenzacija kotrljanja kotaca 4

2. Ako je kompenzacija kotrljanja zavrSena, tablet ¢e prijeci na sljedeci zaslon
automatski.
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@

NAPOMENA Tijekom automatskog podesavanja provjerite da nema prepreka koje bi mogle ometati kretanje
precke.

Za pri¢vricivanje i u€vrscivanje ciljne ploce

1. Spustite drzace ciljne ploce (1) s obje strane precke
AUTEL-CSC1000 kalibracijski okvir.

Slika 6-154 Izvucite drzac ciljne ploce

2. Postavite ciljnu plo¢u AUTEL-CSC0601/01 na okvir za kalibraciju i pricvrstite je

ciljnu plo¢u pomocu kliznih blokova (1) s obje strane precke.

Slika 6-155 Popravite ciljnu plocu
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Za podeSavanje i fiksiranje okvira za kalibraciju

1. Pomaknite okvir za kalibraciju tako da vrijednosti "Udaljenost", "Skretanje" i "Pomak" budu

prikazano zelenom bojom.

2. Nakon postavljanja kalibracijskog okvira, pritisnite 2 ko¢nice na podnozju kako biste osigurali kalibracijski

okvir.

3. Grubo podeSavanje kalibracijskog okvira je zavrSeno. Pritisnite Dalje na tabletu

za ulazak u sljedece sucelje.

Frame angle

N

Distance
v v

Target values: 1574 Taiget values 0.00

T .

Slika 6-156 Podesavanje okvira za kalibraciju

Za automatsko pomicanje precke u ciljni polozaj

Offset

-A

v

Target values

1. Pritisnite Start na tabletu i precka ¢e se automatski pomaknuti na cilj

poloZaj. Obratite pozornost na sigurnost kada se precka pomice.

2. Pritisnite Dalje na tabletu za ulazak u sljedece sucelje nakon 3to se krizna traka pomakne na

ciljnu poziciju.
M
Frame angle
Roll angle
Pltch angle
Offset
Target distance

Target height

Slika 6-157 Pomaknite precku u ciljni poloZaj
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000
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0.00
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1574

993

Carrent
000
0.00
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3. Uklonite stezaljke za kotace (stezaljke za gume), mete za kotace i poravnanje

pomo¢

Za kalibraciju prednje kamere

1. Odaberite kuciste kotaca i unesite visinu lijevog prednjeg kotaca, desnog prednjeg kotaca, lijevog
straznjeg kotaca i desnog straznjeg kotaca. Dodirnite U redu nakon unosa svih vrijednosti. Ako su

vrijednosti to¢ne, dodirnite Da za nastavak.

Whee! housing rim height (mm)
LF RF |
LR RR

Chuose whes! housing, inpot the
height

Slika 6-158 Visina naplatka ku¢ista ulaznog kotaca

2. Pricekajte dok se na zaslonu ne prikaze poruka ,Kalibracija uspjeSna, nema kvara“, a zatim dodirnite U

redu za dovr3etak kalibracije.
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B —
7 Odrzavanje i servis

7.1 Upute za odrzavanje

7.1.1 OdrZavanje kalibracijskog okvira

7.1.1.1 OdrZavanje kamere

Drzite ruke i alate dalje od podrucja objektiva kamere.

NE pokusavaijte Cistiti lecu kamere standardnim sredstvom za ciS¢enje prozora i krpom ili puhanjem zraka iz

radionice. Ako ciS¢enje ikada postane potrebno, to treba uciniti posebnom tekuc¢inom za opticko ¢is¢enje i/ili
zrakom u konzervi.

7.1.1.2 Odrzavanje lanca

Da bi se okvir za kalibraciju glatko podizao i spustao, nanesite ulje protiv hrde na oba lanca svakih Sest mjeseci.

O IR [ IR OO

Metoda odrZavanja: provucite lance kroz otvore s obje strane kalibracijskog okvira i nanesite ulje
protiv hrde duZ povrsine lanaca.

7.1.1.3 Odrzavanje mehanizma finog podeSavanja

Kako bi mehanizam za fino podeSavanje radio glatko, molimo vas da svakih Sest mjeseci dodajete mast u
mehanizam.
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Metoda odrzavanja: upotrijebite piStolj za mast za vertikalno ciljanje navoja, lezZajeva, zupcanika
i drugih radnih dijelova gumba mehanizma za fino podeSavanje i napunite ih. Zatim okrenite
svaki gumb naprijed-natrag 2 ili 3 puta kako biste osigurali ravnomjernu raspodjelu masti.

7.1.1.4 Odrzavanje vodilice precke

Kako bi klizne ploce nesmetano radile, molimo vas da svakih Sest mjeseci nanesete ulje protiv
hrde na vodilice precke.
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Nacin odrZavanja: obrisite vodilice suhom krpom, nanesite ulje protiv hrde, a zatim pomicite kliznu plo¢u

naprijed-natrag 2 ili 3 puta kako biste ravnomjerno rasporedili ulje.

7.1.1.5 OdrZavanije klizne ploce

Kako bi klizna ploca radila glatko i bez buke, molimo vas da je jednom godiSnje podmaZzete.

Nacin odrzavanja: slijedite upute u ,Priru¢niku za postprodajno servisiranje” za uklanjanje lijeve i desne klizne

ploce. Zatim uklonite sklop za spajanje ploce (1) kako biste pristupili zupcaniku. Nanesite mast na zupcanike i
okrenite zupcanik koji se nalazi iznad enkodera i izvan kliznih ploc¢a kako biste osigurali ravhomjernu raspodjelu

masti.

7.1.1.6 OdrZavanje mehanizma za sklapanje

Kako bi mehanizam za sklapanje radio glatko i bez buke, dodajte

ulje za podmazivanje svakih Sest mjeseci.

Metoda odrZavanja: izravno nanesite ulje za podmazivanje na praznine dijelova trenja.

7.1.2 Odrzavanije cilja

NE koristite tvrde predmete za udaranje ili grebanje povrsine mete, jer to moZe uzrokovati neidentificiranje
mete. Imajte na umu da nakupljanje prljavstine, ulja ili masti takoder moZe uzrokovati oSte¢enje mete.
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problemi s identifikacijom.

Na zaslonu za prikaz uzorka cilja pojavljuje se sljedeca crvena ikona na uzorku cilja, Sto znaci da je cilj
moZzda potrebno odistiti.

® Crvena ikona: Cilj nije pronaden.

Prilikom ¢iS¢enja mete ne preporucuje se koriStenje kuhinjskih rucnika ili krpa jer vlakna zadrzavaju
masnocu koja ce se tijekom brisanja taloZiti natrag na povrsini mete u tankom filmu.

Za brisanje povrsine meta koristite blagu otopinu za ¢iS¢enje i meke papirnate rucnike.

NE ispirajte mete crijevom ili ih ne uranjajte u vodu, niti prskajte sredstvo za ¢iS¢enje izravno na metu. To

bi moglo ostetiti opticke komponente. Prilikom ¢iS¢enja, potpuno obrisite cijelu metu.

7.2 Servisni postupci

Ovaj odjeljak sadrzi informacije za rjeSavanje problema, tehni¢ku podrsku, servis za popravak i zahtjev za
zamjenske ili opcionalne dijelove.
7.2.1 Samoinspekcija
1. Nakon $to pritisnete papucicu kocnice, dizalica se podiZe ili ko¢nica nije zategnuta.
Provjerite je li tlo ravno, ako nije, premjestite se na ravno mjesto;
2. Mehanizam za podizanje kalibracijskog okvira ne radi.
Provjerite je li kabel za napajanje dobro spojen;
Provjerite je li prekidac za napajanje kalibracijskog okvira ukljucen;
Provjerite je li gumb za hitno zaustavljanje ukljucen;
Provjerite jesu li krakovi precke rasklopljeni i zakljucani;
Provjerite jeste li ¢ekali dulje od 5 sekundi da se sustav ukljuci;
Provjerite doseZe li okvir za kalibraciju donji grani¢ni poloZaj/gornji grani¢ni poloZaj.
3. Mehanizam za podizanje kalibracijskog okvira tesko je podici ili spustiti.

Provjerite ometaju li montirani ADAS alati, plo€e s uzorcima ili drugi alati mehanizam za podizanje;

Provjerite jesu li kabeli za punjenje ili drugi kabeli zapetljani.

Provjerite je li Sipka za pricvrs¢ivanje ploca s uzorkom potpuno proSirena.
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Provjerite je li monitor nakrivljeno postavljen;
Provjerite ima li prepreka oko kalibracijskog okvira.

4. Krakovi precke se ne mogu ili ih je tesko sklopiti.

Provjerite je li unutarnji crveni stupac kalibracijskog okvira poravnat s upozorenjem

znak;

Provjerite jesu li montirani ADAS alati, ploce s uzorcima ili drugi alati
uklonjeno;

Provjerite da li klizna ploca klizi iz mehanizma za sklapanje;

Provjerite ima li prepreka oko kalibracijskog okvira.

5. Krakovi precke se ne mogu ili se teSko rasklapaju.

Provjerite je li unutarnji crveni stupac kalibracijskog okvira poravnat s upozorenjem

znak;
Provjerite je li gumb na mehanizmu za sklapanje okrenut do kraja;
Provjerite radi li lanac glatko ili je oStecen;
Provjerite ima li prepreka oko kalibracijskog okvira.
6. Klizne ploce se ne mogu ili se teSko pomicu.
Provjerite je li precka pala i je li sigurno pricvrséena;

Provjerite ima li stranih predmeta u kanalu lanca unutar precke i
provjerite da vijci lanca nisu labavi;

Provjerite ima li stranih predmeta izmedu kliznih ploca i vodilica;
Provjerite ima li stranih predmeta izmedu zupcanika kliznih ploca i letvi;
Provjerite jesu li sigurnosni remeni kliznih ploca unutar svojih predvidenih raspona;
Pomicite klizne ploce kako biste vidjeli ispadaju li neki strani predmeti.
7. Klizne ploce se neuobicajeno spustaju kada se precka preklopi.

Provjerite jesu li stalci labavi;
Provjerite jesu li zupcanici ispali.
7.2.2 Postprodajne usluge
7.2.2.1 Odrzavanje na licu mjesta

1. Mehanizam za podizanje kalibracijskog okvira i dalje ne radi nakon samopregleda.
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Osoblje postprodajne sluzbe ulazi u tvornicki nacin rada kako bi provjerilo status svakog
senzor i motorna kocnica;

Uklonite straznji poklopac kako biste provjerili jesu li kabeli labavi, puknuti itd.

2. Mehanizam za podizanje kalibracijskog okvira je i dalje teSko podici ili spustiti nakon samopokretanja.

inspekcija.

Provjerite je li struktura kalibracijskog okvira deformirana postprodajnim radovima

servisno osoblje na licu mjesta;
Udite u tvornicki nacin rada, provjerite status svakog senzora i ko¢nice motora;
Uklonite straznji poklopac kako biste provjerili jesu li kabeli labavi, puknuti itd.

3. Kalibracijski okvir se podize i spusta uz o€itu abnormalnu buku i zaglavljen je.

Osoblje postprodajne sluzbe ulazi u tvornicki nacin rada kako bi provjerilo status svakog

senzor i motorna kocnica;
Uklonite straznji poklopac kako biste provjerili jesu li kabeli labavi, puknuti itd.

4. Kada je kalibracijski okvir uklju¢en, ne moze mirno stajati na bilo kojoj visini niti se samostalno spustati.

Osoblje postprodajne usluge ulazi u tvornicki nacin rada kako bi provjerilo stanje kocnice
motora;

Uklonite straznji poklopac kako biste provjerili jesu li kabeli labavi, puknuti itd.
5. Klju¢ni dijelovi kalibracijskog okvira su malo labavi.

Pregled na licu mjesta od strane osoblja postprodajne sluzbe kako bi se utvrdilo je li

normalno ili ga je potrebno popraviti ili zamijeniti.
6. Ostali problemi koje korisnici ne mogu popraviti samostalnim pregledom.

7.2.2.2 Povratak u poslovnicu

1. Pitanje osoblja postprodajne usluge na licu mjesta jo3 uvijek ostaje nerijeSeno

inspekcija.

Osoblje podruZnice kontaktirat ¢e odjel za istraZivanje i razvoj sjedista kako bi provjerili
strukturu kalibracijskog okvira, hardver i softver itd. te zajednicki ponudili rjeSenja.

7.2.2.3 Povratak u sjediste

1. Pitanje osoblja za postprodajne usluge na licu mjesta jo$ uvijek ostaje nerijeSeno

inspekcija.
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Osoblje za istraZivanje i razvoj u sjedistu provjerit ¢e strukturu kalibracijskog okvira, hardver i softver
itd.

2. Kada je kalibracijski okvir isklju¢en, ne moZze mirno stajati ni na jednoj visini i sam ¢e se spustiti.

Osoblje za istraZivanje i razvoj u sjedistu provjerit ¢e sve dijelove strukture kalibracijskog okvira kako bi
rijeSilo probleme.

3. Ozbiljno otpustanje ili lom klju¢nih komponenti kalibracijskog okvira.

Osoblje za istraZivanje i razvoj u sjedistu provjerit ¢e sve dijelove strukture kalibracijskog okvira kako bi
rijeSilo probleme.

7.2.3 Zamjena dijelova
Dijelove korisnici mogu sami zamijeniti
1. Kotacici
2. NozZna ko¢nica
3. Prednji poklopac vanjskog stupa
4. Prednji poklopac unutarnjeg stupca
5. Vanjski kabeli kao $to su kabel za napajanje, kabel za punjenje, kabeli monitora itd.
6. Lijeva i desna klizna ploca
7. Srednja klizna ploca
8. Drzac ploce za uzorke
9. Brava mehanizma za sklapanje
10. Stalak za tablet
11. Nosac monitora
12. Monitor
13. Gornji poklopac unutarnjeg stupca

Dijelove treba zamijeniti osoblje postprodajne sluzbe

1. Baza
2. Straznja korica
3. Unutarnje Zice

4. Unutarnji hardver
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5. Priklju¢ak za punjenje 12 V/24 V

6. Rucka ili drzac rucke

7. Ploca s kontrolnim gumbima

8. Lanac

9. Sarka mehanizma za sklapanje

10. Dijelovi trenja sklopivog mehanizma

11. Kamera (potrebna ponovna kalibracija)
Dijelove je potrebno vratiti u poslovnicu radi zamjene

1. Elektri¢na potisna Sipka ili motor

2. Sustav stupaca

3. Mehanizam finog podeSavanja

4. Precka
5. Glavna kontrola

6. Vodilica za unutarnji stup

7.2.4 Tehnicka podrska

Ako imate bilo kakvih pitanja ili problema s radom proizvoda, obratite se nama (pogledajte sljedece kontaktne

podatke) ili svom lokalnom distributeru.
Oltar sjedista u Kini

Telefon: +86 (0755) 8614-7779 (ponedjeljak-petak, 9:00-18:00 po pekinskom vremenu)  E-

posta: support@autel.com _ Adresa: 2.
kat, zgrada Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, zajednica Songpingshan, podokrug Xili, okrug Nanshan,
grad Shenzhen, Kina

Web-stranica: www.autel.com

Oltar Sjeverne Amerike

Telefon: 1-855-288-3587 (ponedjeljak-petak, 9:00-18:00 sati po istocnom vremenu)  E-

posta: ussupport@autel.com _Adresa: 36

Harbor Park Drive, Port Washington, New York, SAD 11050

Web-stranica: www.autel.com/us

Oltar Europe
Telefon: +49(0)89 540299608 (ponedjeljak-petak, 9:00-18:00 sati po berlinskom vremenu)
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E-poSta: supporteu@autelcom
Adresa: Landsberger Str. 408, 81241 Minchen, Njemacka
Web-stranica: www.autel.eu

Oltar azijsko-pacificke regije
Japan:
Telefon: +81-045-548-6282

E-poSta: support.jp@autel.com

Adresa: 6. kat, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken,
222-0033 Japan

Web-stranica: www.autel.com/jp.

Australija:

E-poSta: ausupport@autel.com

Adresa: jedinica 5, 25 Veronica Street, Capalaba

IMEA Autel

Telefon: +971 585 002709 (u UAE)  E-

poSta: imea-support@autel.com _ Adresa:

906-17, Preatoni Tower (Cluster L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubai,
UAE

Web-stranica: www.autel.com

Oltar Latinske Amerike

Meksiko:

Telefon: +52 33 1001 7880 (Spanjolski u Meksiku)  E-

posta: latsupport@autel.com

Adresa: Avenida Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
Meksiko

Brazil:

E-posta: brsupport@autel.com

Adresa: 900, soba 32, Campinas, SP, Brazil

Web-stranica: www.autel.com/br
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7.2.5 Servis za popravak
Ako je potrebno vratiti uredaj na popravak, preuzmite uslugu popravka s www.autel.com i ispunite je. Morate
ukljuciti sljede¢e podatke:
Ime kontakt osobe
Povratna adresa

Broj telefona

Naziv proizvoda

Potpuni opis problema  Dokaz o kupnji za
popravke u jamstvenom roku  Preferirani nacin
plac¢anja za popravke izvan jamstvenog roka

©

NAPOMENA Za popravke izvan jamstva plac¢anje se moZze izvrSiti Visa, MasterCard ili uz odobrene kreditne uvjete.

Posaljite uredaj svom lokalnom zastupniku ili na dolje navedenu adresu:

2. kat, zgrada Caihong Keji, Hi-tech North Six Road 36, zajednica Songpingshan,
Podokrug Xili, okrug Nanshan, grad Shenzhen, Kina

7.2.6 Ostale usluge
Opcionalni pribor moZete kupiti izravno od ovlastenih dobavljaca alata tvrtke Autel i/ili vaSeg lokalnog distributera
ili agenta.
Vasa narudzbenica treba sadrzavati sljedece podatke:
Kontakt informacije
Naziv proizvoda ili dijela
Opis artikla ~ Koli¢ina za

kupnju
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8 Informacije o uskladenosti

Sukladnost s FCC-om FCC ID: WQ8-DA2411

Ova je oprema testirana i utvrdeno je da je u skladu s ograni€enjima za digitalne uredaje klase B, u skladu s
dijelom 15 FCC pravila. Ta su ograni¢enja osmisljena kako bi pruZila razumnu zastitu od Stetnih smetnji u
stambenim instalacijama. Ova oprema generira, koristi i moZe zraciti radiofrekvencijsku energiju te, ako se ne
instalira i ne koristi u skladu s uputama, moze uzrokovati Stetne smetnje radio komunikacijama. Medutim, ne
postoji jamstvo da se smetnje nece pojaviti u odredenoj instalaciji. Ako ova oprema uzrokuje Stetne smetnje radio
ili televizijskom prijemu, $to se moZze utvrditi iskljuivanjem i uklju¢ivanjem opreme, korisniku se preporucuje da

pokusa ispraviti smetnje na jedan ili viSe sljedecih nacina.

mjere:
Preusmijerite ili premjestite prijemnu antenu.
Povecajte udaljenost izmedu opreme i prijemnika.

Spojite opremu u uti¢nicu na strujnom krugu razli¢itom od onog na koji je
prijemnik je spojen.

Za pomoc¢ se obratite prodavacu ili iskusnom radio/TV tehnicaru.

Oprez: Bilo kakve promjene ili preinake ovog uredaja koje proizvodac nije izri¢ito odobrio mogu ponistiti vase

ovlastenje za koristenje ove opreme.

Ovaj uredaj je u skladu s dijelom 15 FCC pravila. Rad je podloZan sljedeca dva uvjeta:

(1) Ovaj uredaj ne smije uzrokovati Stetne smetnje i (2) ovaj uredaj mora prihvatiti bilo koje

primljene smetnje, ukljucujuci smetnje koje mogu uzrokovati nezeljeni rad.

Ova oprema je u skladu s ogranicenjima izloZenosti zracenju FCC-a utvrdenim za nekontrolirano
okolina. Ovu opremu treba instalirati i koristiti s minimalnom udaljeno3¢u od 20 cm izmedu radijatora i vaSeg

tijela.
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1zjava ISED-a

Hrvatski: Ovaj uredaj sadrzi odasiljace/prijemnike oslobodene licence koji su u skladu s RSS-om oslobodenim
licence Ministarstva za inovacije, znanost i ekonomski razvoj Kanade.

Rad je podloZan sljedeca dva uvjeta:
(1) Ovaj uredaj ne smije uzrokovati smetnje.

(2) Ovaj uredaj mora prihvatiti bilo kakve smetnje, uklju¢ujuc¢i smetnje koje mogu uzrokovati neZeljeni rad uredaja.

Digitalni aparat je u skladu s kanadskim CAN ICES-3 (B)/NMB-3(B).

Ovaj uredaj sadrzi odasiljace/prijemnike oslobodene licence koji su u skladu sa standardima RSS-a oslobodenih

licence Ministarstva za inovacije, znanost i ekonomski razvoj Kanade.

Operacija je podloZna sljedeca dva uvjeta:
(1) Ovaj uredaj ne smije uzrokovati smetnje.

(2) Ovaj uredaj mora prihvatiti bilo kakve smetnje, ukljucujuc¢i smetnje koje mogu uzrokovati neZeljeni rad uredaja.

Kanadski sukladni CIEM digitalni uredaj moZze - 3 (b) / nmb - 3 (b).

Ovaj uredaj zadovoljava uvjete izuzec¢a od ograni€enja rutinske evaluacije u odjeljku 6.3 standarda
RSS 102 i uskladenost s RSS 102 o izloZenosti RF zracenju, korisnici mogu dobiti kanadske informacije
o izloZzenosti RF zracenju i uskladenosti.

Ovaj uredaj u skladu je s izuze¢em od trenutnih ogranicenja procjene u odjeljku 6.3 CNR-102 i uskladenos¢u s RSS
102 za izloZenost RF polju, korisnici mogu dobiti podatke o izloZenosti RF polju u Kanadi i podatke o uskladenosti.

Ova oprema je u skladu s kanadskim ogranicenjima izloZenosti zracenju utvrdenim za

nekontroliranom okruzenju.

Ova oprema je u skladu s kanadskim ogranicenjima izloZenosti zracenju utvrdenim za nekontrolirano okruzenje.
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Ovu opremu treba instalirati i koristiti s minimalnom udaljeno3¢u od 20 cm izmedu radijatora i
vaseq tijela.

Ovu opremu treba instalirati i koristiti s minimalnom udaljeno3¢u od 20 cm izmedu radijatora i
vasegq tijela.

Uredaj za rad u pojasu 5150-5250 MHz namijenjen je samo za unutarnju upotrebu kako bi se
smanjila moguénost Stetnih smetnji mobilnim satelitskim sustavima na istim kanalima.

Uredaj namijenjen za rad u frekvencijskom pojasu od 5150-5250 MHz namijenjen je samo za
unutarnju upotrebu kako bi se smanjila moguc¢nost Stetnih smetnji
istokanalni mobilni satelitski sustavi.

Ovaj radio odasilja¢ (ISED certifikacijski broj: 10826A-DA2411) odobrila je Industry Canada za rad s navedenim
tipovima antena s naznac¢enim maksimalnim dopustenim pojac¢anjem. Tipovi antena koji nisu uklju¢eni u ovaj
popis, a imaju ponovno vece od naznatenog maksimalnog pojacanja za taj tip, strogo su zabranjeni za upotrebu

s ovim uredajem.

Ovaj radio odasiljac (ISED certifikacijski broj: 10826A-DA2411) odobrila je Industry Canada za rad s
dolje navedenim tipovima antena i s maksimalnim dopuStenim pojacanjem. Vrste antena koje nisu
uklju€ene u ovaj popis, a Cije je pojacanje vece od naznacenog maksimalnog pojacanja, strogo su
zabranjene za rad odasiljaca.

CE uskladenost

Direktiva RED 2014/53/EU

Uskladenost s RoHS-om

Ovaj uredaj je deklariran kao sukladan europskoj RoHS direktivi 2011/65/EU.
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9 Jamstvo

9.1 Ograniceno dvogodisnje jamstvo

Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (Drustvo) jam¢i izvornom maloprodajnom kupcu ovog uredaja da Ce,
ukoliko se ovaj proizvod ili bilo koji njegov dio tijekom normalne upotrebe i uvjeta od strane potro3aca pokaze
neispravnim u materijalu ili izradi, Sto rezultira kvarom proizvoda u roku od dvije godine od datuma kupnje,
takav(i) nedostatak(ovi) biti popravljen(i) ili zamijenjen(i) (novim ili obnovljenim dijelovima) uz Dokaz o kupniji,

prema izboru Drustva, bez naplate dijelova ili rada izravno povezanih s nedostatkom(ima).

@ BILJESKA

Ako jamstveni rok nije u skladu s lokalnim zakonima i propisima, molimo vas da se pridrZzavate relevantnih

lokalnih zakona i propisa.

Tvrtka nece biti odgovorna za bilo kakvu slu¢ajnu ili posljedi¢nu Stetu nastalu koriStenjem, zlouporabom ili
montazom uredaja. Neke drZave ne dopustaju ogranicenje trajanja implicitnog jamstva, tako da se gore navedena

ograni¢enja mozda ne odnose na vas.
Ovo jamstvo se ne odnosi na:
a) Proizvodi podvrgnuti neuobicajenoj uporabi ili uvjetima, nezgodi, nepravilnom rukovanju, zanemarivanju,
neovlastenim izmjenama, zlouporabi, nepravilnoj ugradniji ili popravku ili nepravilnom skladiStenju;
b) Proizvodi ¢iji je mehanicki serijski broj ili elektronicki serijski broj
uklonjeno, izmijenjeno ili o3te¢eno;
c) OStecenja uzrokovana izloZzeno3¢u previsokim temperaturama ili ekstremnim uvjetima okoline
uvjeti;
d) Steta nastala spajanjem ili koristenjem bilo kojeg pribora ili drugog proizvoda koji nije odobren ili autoriziran
od strane Drustva;
e) Nedostaci u izgledu, kozmeticki, dekorativni ili strukturni elementi poput okvira i
neoperativni dijelovi.
f) Proizvodi oSteceni vanjskim uzrocima kao Sto su poZzar, prljavstina, pijesak, curenje baterije, pregorjeli osigurac,

krada ili nepravilna uporaba bilo kojeg elektri¢nog izvora.

© v»2ino

Sav sadrzaj proizvoda moze biti izbrisan tijekom postupka popravka. Trebali biste stvoriti sigurnosnu kopiju bilo

kojeg sadrzaja vaSeg proizvoda prije nego $to ga po3aljete na jamstveni servis.
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