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Informations de sécurité

Pour votre propre sécurité et celle des autres, et pour éviter d'endommager I'équipement et les véhicules sur
lesquels il est utilisé, il est important que les consignes de sécurité présentées dans ce manuel soient lues et

comprises par toutes les personnes utilisant ou entrant en contact avec I'équipement.

L'entretien des véhicules requiert de nombreuses procédures, techniques, outils et pieces, ainsi que les
compétences de la personne effectuant le travail. En raison du grand nombre d'applications de test et de la diversité
des produits pouvant étre testés avec cet équipement, nous ne pouvons pas anticiper ni fournir de conseils ou de
messages de sécurité couvrant toutes les situations. Il est de la responsabilité du technicien automobile de bien
connaitre le systéme testé. Il est crucial d'utiliser des méthodes d'entretien et des procédures de test appropriées.

Il est essentiel d'effectuer les tests de maniére appropriée et acceptable, sans mettre en danger votre sécurité,

celle des autres personnes présentes sur la zone de travail, celle de I'appareil utilisé ou celle du véhicule testé.

Avant d'utiliser I'équipement, veuillez toujours consulter et suivre les consignes de sécurité et les procédures de
test applicables fournies par le fabricant du véhicule ou de I'équipement testé. Utilisez I'équipement uniquement
comme décrit dans ce manuel. Assurez-vous de lire, de comprendre et de suivre tous les messages et instructions

de sécurité de ce manuel.

Messages de sécurité

Des messages de sécurité sont fournis pour aider a prévenir les blessures corporelles et les dommages matériels.
Tous les messages de sécurité sont introduits par un mot d’avertissement indiquant le niveau de danger.

/A\ DANGER

Indique une situation dangereuse imminente qui, si elle n'est pas évitée, pourrait entrainer la mort ou des blessures

graves pour l'opérateur ou les personnes a proximité.

A AVERTISSEMENT

Indique une situation potentiellement dangereuse qui, si elle n'est pas évitée, pourrait entrainer la mort ou des

blessures graves pour 'opérateur ou les personnes a proximité.

Consignes de sécurité

Les messages de sécurité contenus dans le présent document couvrent les situations dont Autel a connaissance au moment de la publication.
Autel ne peut pas connaitre, évaluer ou vous conseiller sur tous les dangers possibles. Vous devez vous assurer

que toute situation ou procédure d'entretien rencontrée ne compromet pas votre sécurité personnelle.



/A\ DANGER

Lorsqu'un moteur tourne, veillez a bien aérer la zone d'entretien ou raccordez un systéme d'évacuation des gaz

d'échappement au systéme d'échappement du moteur. Les moteurs produisent du monoxyde de carbone, un gaz

toxique et inodore qui ralentit le temps de réaction et peut entrainer des blessures graves, voire mortelles.

A Il n'est pas conseillé d'utiliser un casque a un volume élevé

Ecouter & des volumes élevés pendant de longues périodes peut entrainer une perte auditive.
A Avertissements de sécurité

Effectuez toujours les tests automobiles dans un environnement sar.
Portez des lunettes de sécurité conformes aux normes ANSI.

Gardez les vétements, les cheveux, les mains, les outils, le matériel de test, etc. a I'écart de tout objet en mouvement ou chaud

piéces de moteur.
Conduisez le véhicule dans une zone de travail bien ventilée, car les gaz d’échappement sont toxiques.

Mettez la transmission en position PARK (pour une transmission automatique) ou NEUTRE (pour une transmission manuelle)
(transmission) et assurez-vous que le frein de stationnement est serré.

Placez des cales devant les roues motrices et ne laissez jamais le véhicule sans surveillance pendant
essai.

Soyez extrémement prudent lorsque vous travaillez a proximité de la bobine d'allumage, du distributeur, des fils

d'allumage et des bougies. Ces composants générent des tensions dangereuses lorsque le moteur tourne.

Gardez a proximité un extincteur adapté aux incendies d’essence, de produits chimiques et d’électricité.

Ne connectez ni ne déconnectez aucun équipement de test lorsque le contact est mis ou que le moteur tourne.

Gardez I'équipement de test sec, propre et exempt d'huile, d'eau ou de graisse. Utilisez un détergent doux sur un
chiffon propre pour nettoyer I'extérieur de I'équipement si nécessaire.

Ne conduisez pas le véhicule et n'utilisez pas I'équipement de test en méme temps. Toute distraction peut provoquer
un accident.

Consultez le manuel d'entretien du véhicule a entretenir et respectez toutes les procédures et précautions de

diagnostic. Le non-respect de ces consignes peut entrainer des blessures ou endommager I'équipement de test.

Pour éviter d'endommager I'équipement de test ou de générer de fausses données, assurez-vous que la batterie du

véhicule est complétement chargée et que la connexion au DLC du véhicule est propre et
sécurisé.

Ne placez pas I'équipement de test sur le distributeur du véhicule. De fortes interférences électromagnétiques

peuvent endommager I'équipement.



RAYONNEMENT LASER

Ne pointez jamais le faisceau laser vers des personnes, en particulier vers leur visage ou leurs yeux.

LASER

2

Le terme équipement laser désigne les dispositifs, systémes ou configurations de test générant, transmettant ou utilisant un

rayonnement laser.

La classe d'un appareil laser indique le niveau de danger potentiel associé au rayonnement laser accessible. Dans le cas

d'un équipement laser de classe 2, le rayonnement laser accessible se situe dans le spectre visible (400 nm a 700 nm).

Les paupieres offrent une protection suffisante en cas de contact oculaire bref et accidentel avec un tel
rayonnement laser. Les appareils laser de classe 2 peuvent donc étre utilisés sans précaution supplémentaire
si l'utilisateur n'est pas tenu de fixer intentionnellement le laser pendant des périodes prolongées (> 0,25 s) ou

de le fixer de maniére répétée ou de le renvoyer directement vers un rayonnement laser réfléchi.

A AVERTISSEMENT

La prise de médicaments ou la consommation d’alcool ralentiront I'action réflexe des paupiéres.
Cela entraine un risque particulier. Le port de lunettes de protection laser de niveau de protection R1 est recommandé a

toute personne sous l'influence de médicaments.

Les personnes qui ne sont pas formées a travailler avec des équipements laser et aux dangers du rayonnement laser ne
peuvent pas accéder aux lieux de travail ou des travaux sont effectués avec des faisceaux laser ou un dispositif émetteur

laser.
Mesures de sécurité :

L'opérateur doit placer I'avertissement « Avertissement de faisceau laser » au niveau des yeux et de maniere visible au
poste de mesure.
Ne pas regarder directement la source laser.

L'opérateur doit se conformer a I'utilisation prévue.



RAYONNEMENT INFRAROUGE

Appareil infrarouge a I'intérieur. Eviter I'exposition directe aux yeux.
Surface chaude. Eviter tout contact direct.
Mesures de sécurité :

L'opérateur doit placer I'avertissement « Avertissement de rayonnement infrarouge » au niveau des yeux et
de maniére visible au poste de mesure.
Ne regardez pas directement la source IR.

L'opérateur doit se conformer a I'utilisation prévue du produit.

PORTEZ DES CHAUSSURES DE SECURITE

Le port de chaussures de sécurité est obligatoire.

Lors de travaux présentant un risque de blessure aux pieds, il est impératif de porter des chaussures de protection. Les
blessures aux pieds peuvent étre causées, par exemple, par une chute d'outils ou d'objets, un coincement du pied, la

présence de clous ou de copeaux métalliques dans les semelles, etc.

Mesures de sécurité :

L'opérateur doit placer le panneau obligatoire « Porter des chaussures de sécurité » a hauteur des yeux et de

maniére clairement visible au poste de mesure.

Les opérateurs doivent toujours porter les chaussures de protection recommandées.
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Utilisation de ce manuel

Ce manuel contient des instructions d'utilisation de I'appareil.

Certaines illustrations de ce manuel peuvent contenir des modules et des équipements optionnels non inclus dans votre
systeme. Contactez votre représentant commercial pour connaitre la disponibilité d'autres modules, outils ou accessoires

optionnels.

1.1 Conventions

Les conventions suivantes sont utilisées :

1.1.1 Texte en gras
Le texte en gras est utilisé pour mettre en évidence les éléments sélectionnables tels que les boutons et les options de menu.
Exemple:

Appuyez sur OK.

1.1.2 Notes et messages importants
1.1.2.1 Notes

Une NOTE fournit des informations utiles telles que des explications supplémentaires, des conseils et des

commentaires.

Exemple:

@ NOTE

Les nouvelles batteries atteignent leur pleine capacité apres environ 3 a 5 cycles de charge et de décharge.

1.1.2.2 Important

IMPORTANT indique une situation qui, si elle n'est pas évitée, peut entrainer des dommages a la tablette ou au
véhicule.

Exemple:

o IMPORTANT
Tenez le cable a I'écart de la chaleur, de I'huile, des bords tranchants et des pieces mobiles. Remplacez immédiatement

les cables endommagés.




1.1.3 Hyperliens

Les hyperliens sont présents dans les documents électroniques. Le texte en italique bleu indique un hyperlien

sélectionnable ; le texte souligné bleu indique un lien vers un site web ou une adresse courriel.

1.1.4 lllustrations

Les illustrations de ce manuel étant des exemples, I'écran de test réel peut varier selon le véhicule testé. Consultez les

titres des menus et les instructions a I'écran pour sélectionner la bonne option.

Les illustrations sont basées sur les paramétres par défaut des paramétres ADAS et d'alignement. Vous pouvez les
modifier selon vos besoins et votre situation. Pour plus d'informations sur la modification des parametres par défaut,

consultez la section Parametres d'alignement et d'alignement .

Les illustrations impliquant des pinces dans ce manuel sont basées sur I'utilisation de pinces a pneus, et les procédures

d'utilisation des pinces a pneus pour I'étalonnage sont illustrées dans ce manuel.

1.1.5 Procédures
Une icéne en forme de fléche indique une procédure.

Exemple:

Pour utiliser I'appareil photo

1. Appuyez sur le bouton Appareil photo . L'écran de I'appareil photo s'ouvre.

2. Faites la mise au point sur I'image a capturer dans le viseur.

3. Appuyez sur l'icone de I'appareil photo a droite de I'écran. Le viseur affiche alors
I'image capturée et enregistre automatiquement la photo prise.

4. Appuyez sur l'image miniature dans le coin supérieur droit de I'écran pour afficher les
image.

5. Appuyez sur le bouton Retour ou Accueil pour quitter I'application Appareil photo.



2 Introduction générale

Le systéme Autel entierement automatisé d'étalonnage ADAS et d'alignement des roues IA1000 (ci-aprés

« IA1T000WA ») est un systéme entiérement automatisé pour I'étalonnage ADAS, les diagnostics avancés et
I'alignement des roues. Grace a I''A1000WA, les conducteurs peuvent maintenir une ligne droite, anticiper les
dangers potentiels, etc.

L'lA1000WA fournit des instructions étape par étape spécifiques au véhicule via la tablette de diagnostic compatible,

permettant au technicien d'effectuer des étalonnages efficaces et précis sur les véhicules.

2.1 Consignes et précautions de sécurité

-

. Vérifiez I'alimentation électrique, assurez-vous que la tension d'alimentation est stable et correcte

fondé.

2. Positionnez soigneusement le cordon afin qu'il ne s'accroche pas et ne s'emméle pas.

w

Pour réduire le risque de choc électrique, ne I'utilisez pas sur un sol pluvieux ou humide.

>

N'utilisez pas et ne stockez pas |'appareil dans des endroits fortement enfumés, poussiéreux et brumeux.

o

Lorsque le cadre d'étalonnage est déplacé vers la position souhaitée, vous devez appuyer sur le bouton
frein a pied pour empécher le cadre d'étalonnage de bouger.

o

. Evitez d'utiliser le cadre d'étalonnage dans un environnement soumis a de fortes vibrations et a des vents forts,

car un cadre d'étalonnage instable entrainera des résultats de mesure inexacts.

~

. Lisez et respectez toutes les mises en garde et les avertissements apposés sur le cadre d'étalonnage et les

autres outils. Une utilisation incorrecte peut entrainer des blessures et réduire la durée de vie du cadre
d'étalonnage.

©

Veuillez suivre les instructions de ce manuel pour utiliser le cadre d'étalonnage et autres

outils.

2.2 Description du produit

2.2.1 Cadre d'étalonnage

Le cadre d'étalonnage IA1000WA est stable et fiable. Il offre un positionnement optique de la cible, un
positionnement précis des angles morts (caméra et laser), un ACC et un modele AVM (vérification automatique de
I'angle mort), une compensation des défauts de niveau, ainsi qu'une validation et un reporting complets de la cible.
Le positionnement robotisé vertical et horizontal de la cible LDW, en une seule étape, via des cibles physiques ou
un panneau de cible numérique 27 pouces disponible, réduit considérablement le temps de configuration et

d'opération manuelle. Les réglages robotisés automatiques de tangage, de roulis, de lacet et de déplacement avant-arriére s
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améliorer la précision et réduire les erreurs humaines.

® NOTE

Retirez tous les obstacles et accessoires avant de soulever ou de plier la barre transversale.

Ne positionnez pas les plaques coulissantes a proximité du joint de pliage lors du pliage.
Pour des raisons de sécurité, ne pas lever ou baisser la barre transversale lorsque ses bras sont repliés.
Le cadre peut étre élevé jusqu'a une hauteur maximale de 9 pi 1 po (109 po). Assurez-vous que

votre espace de travail dispose de suffisamment d'espace pour éviter les dommages.

_
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Figure 2-1 Calibration Frame AUTEL-CSC1000

® NOTE

Une surface dégagée et plane mesurant 4 m/13,2 pi de longueur et 5,33 m/10,92 pi de largeur
est nécessaire pour placer le cadre d'étalonnage.

Une zone de 10 m/32,8 pi de long et de 5 m/16,4 pi de large est nécessaire pour terminer I'alignement
complet des roues et |'étalonnage ADAS.

Tableau 2-1 Spécifications du cadre d'étalonnage

Article Description
Modele AUTEL-CSC1000
Puissance nominale 360 W
Alimentation électrique 100-264 V, 50/60 Hz
Cadre d'étalonnage plié
. . 800 x 1000 x 1900 mm (31,50 x 39,37 x 74,80 pouces)
Dimensions
(L*HP)



Article

Description

Longueur de la barre transversale dépliée :

2700 mm (106,30 po)

Longueur de la barre transversale pliée

400 mm (15,75 pouces)

Hauteur du cadre d'étalonnage

Gamme

1670-2770 mm (65,75—109,06 pouces)

Plage de hauteur de la barre transversale

300-2 500 mm (11,18-98,43 po)

Numéros de caméra 6

Pixel d'appareil photo unique 3072*2048

Température de fonctionnement -10-50 (14-122 °F)
Température de stockage -20-60  (-4-140 °F)

Tablette compatible

Série de tablettes MaxiSys Ultra (ci-apres dénommée « tablette

MaxiSys Ultra »)

Tableau 2-2 Explications des symboles sur le cadre d'étalonnage

Symbole Nom Explication
e
} EN HAUT Appuyez dessus pour soulever la barre transversale.
\
| | VERS LE BAS Appuyez dessus pour abaisser la barre transversale.

ARRET D'URGENCE

Appuyez dessus en cas d'urgence.




Symbole Nom Explication

Interface USB Pour brancher le cordon USB.

H D m I Interface HDMI Pour brancher un cordon HDMI.

& Avertissement concernant le faisceau laser | Marque d'avertissement.

PRUDENCE Marque d'avertissement.

Appareil infrarouge a l'intérieur.

, Marque d'avertissement.
Eviter I'exposition des yeux.

Surface chaude. Eviter
Marque d'avertissement.

contact.

5 '
Proteger de l'eau Marque d'avertissement.
Protéger du soleil Marque d'avertissement.

POINT DE PINCEMENT.

Faites attention & vos mains.
. o Marque d'avertissement.
Gardez les mains a I'écart

pendant le fonctionnement.

Ne pas marcher dessus ni placer

objets lourds sur le cadre Marque d'avertissement.
d'étalonnage.




Symbole Nom Explication
Panneau d'explosif Marque d'avertissement.
Panneau inflammable Marque d'avertissement.
Panneau « NE PAS INCLINER » Marque d'avertissement.

2.2.1.1 Mécanisme de pliage

Il existe un mécanisme de pliage permettant d'étendre ou de replier les bras gauche et droit de la barre
transversale.

Figure 2-2 Mécanisme de pliage

2.2.1.2 Boutons de commande

Trois boutons de commande sont disponibles : ARRET D'URGENCE, HAUT et BAS. Le premier permet
d'arréter la montée et la descente de la barre transversale en cas d'urgence, le second de la relever et le

second de |'abaisser.



Figure 2-3 Boutons de commande

1. Bouton d'arrét d'urgence
2. Bouton HAUT
3. Bouton BAS

2.2.1.3 Freins a pied

Il'y a deux freins a pied a l'arriere du cadre d'étalonnage. Pour immobiliser le cadre d'étalonnage, appuyez

sur les freins a pied.
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Figure 2-4 Deux freins a pied

2.2.1.4 Kit caméra

Une caméra centrale, une caméra droite et une caméra gauche sont installées sur la barre transversale. Ce

kit caméra est essentiel pour I'étalonnage des systémes ADAS et I'alignement des roues.



@ NOTE

Lorsque vous faites face a I'avant du cadre d'étalonnage, I'unité de caméra gauche est sur le c6té gauche,

I'unité de caméra droite est sur le c6té droit.

Caméra centrale

La caméra centrale est utilisée pour identifier sa cible désignée.

Figure 2-5 Center Camera AUTEL-CSC0500/18

1. Port USB

2. Port d'alimentation

Unité de caméra droite

L'unité de caméra droite, dotée de trois caméras, est utilisée pour identifier la cible désignée.

Figure 2-6 Right Camera Unit AUTEL-CSC0500/18

1. Port USB
2. Port d'alimentation

Unité de caméra gauche

L'unité de caméra gauche, dotée de deux caméras, est utilisée pour identifier la cible désignée.



Figure 2-7 Left Camera Unit AUTEL-CSC0500/18

1. Port USB
2. Port d'alimentation

2.2.1.5 Cordon d'alimentation externe 12 /24 V

Le cordon d'alimentation externe 12 V/24 V est fixé sur la poignée. Branchez une extrémité du cordon sur le port de
sortie CC du cadre d'étalonnage ; branchez le cordon d'entrée 12 V sur le port d'alimentation de la tablette Autel ou
du calibrateur Autel NV pour permettre au cadre d'étalonnage de les charger.

Ou branchez le cordon d'entrée 24 V dans le port d'entrée d'alimentation du boitier d'étalonnage radar ; le cadre

d'étalonnage peut également charger le boitier d'étalonnage radar.

T =]

Figure 2-8 Cordon d'alimentation externe 12 V/24 V

2.2.1.6 Ecran tactile LCD 24 pouces

Le moniteur peut partager I'écran avec la tablette automatiquement apres avoir établi la connexion Wi-Fi entre le
cadre d'étalonnage et la tablette.
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Figure 2-9 Ecran tactile LCD 24 pouces

Pour utiliser I'écran tactile
1. Retirez le film protecteur autour de I'écran tactile.
2. Réglez le moniteur dans une position appropriée pour la visualisation.

@©NoTE

Apres avoir retiré le rembourrage en mousse et mis le cadre d'étalonnage sous tension, vérifiez si le bouton

d'arrét d'urgence a été enfoncé par inadvertance. Si c'est le cas, tournez-le dans le sens des aiguilles d'une

montre pour le relacher.

3. Retirez le film protecteur des cables.
4. Vérifiez que le cable d'alimentation (1), le cable HDMI (2) et le cable USB (3) sont fermement
connectés a leurs ports d'entrée respectifs sur I'écran tactile.

5. L'écran tactile est maintenant prét a étre utilisé.

1"



3 Introduction aux accessoires

3.1 Accessoires standard

Tableau 3-1 Accessoires standard dans la version avec pince de roue (pince de jante)

Nom Modéle Quantité

AUTEL-CSC0500/19/LF

AUTEL-CSC0500/19/RF

Pince de roue (jante) AUTEL-CSC0500/19/LR 4 pisces
Serrer)

AUTEL-CSC0500/19/RR

AUTEL-CSCO0500/16/LF
AUTEL-CSCO0500/16/RF
Cible 4 piéces
AUTEL-CSCO0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Pédale de frein
AUTEL-CSC0500/26

1 piéce

Dépresseur
Volant _ AUTEL-CSC0500/27 + pibce
Support d'outil
Aide a l'alignement AUTEL-CSC0500/08 1 piece
Clé hexagonale en L (5 mm)

N/A 1 piece
Pour l'installation de l'aide a I'alignement
Cale de roue N/A 2 pidces
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Tableau 3-2 Accessoires standard dans la version avec pince de roue (pince a pneu)

Nom Modéle Quantité

AUTEL-CSC0500/17/LF

AUTEL-CSC0500/17/RF

Pince de roue (pneu)

AUTEL-CSCO0500/17/LR 4 pieces
Serrer)
AUTEL-CSCO0500/17RR
AUTEL-CSCO0500/16/LF
AUTEL-CSCO0500/16/RF
Cible 4 piéces

AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Pédale de frein

AUTEL-CSC0500/26 1 pidce
Dépresseur
Volant . AUTEL-CSC0500/27 1 piece
Support d'outil
Aide a I'alignement AUTEL-CSC0500/08 1 pidce
Clé hexagonale en L (5 mm)

N/A 1 piéce
Pour l'installation de I'aide a I'alignement
Cale de roue N/A 2 piéces
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3.1.1.1 Serre-roue (serre-jante)

En se fixant verticalement sur la roue du véhicule, le serre-roue (serrure de jante) AUTEL-CSC0500/19 permet de

maintenir la cible désignée AUTEL-CSC0500/16, afin que le kit caméra puisse l'identifier.

Figure 3-1 Pince de roue (pince de jante) AUTEL-CSC0500/19
1. Fente de I'axe de fixation — pour insérer I'axe de fixation de la cible.
2. Vis de serrage — pour serrer I'axe de fixation inséré de la cible.
3. Bouton de verrouillage — pour serrer le collier de serrage de la roue (collier de serrage de la jante) sur la roue.
4. Fentes de cliquet — en fonction du diametre de la roue, insérez les cliquets dans les fentes de cliquet appropriées.
5. Cliquets — pour fixer le collier de roue (collier de serrage de jante) a la roue.

3.1.1.2 Pince de roue (pince a pneu)

Le kit comprend quatre sabots de roue (serre-pneus). Chaque sabot doit étre installé sur le pneu correspondant.

Pour des pneus de diametres différents, chaque sabot dispose de trois vitesses de réglage. Les diamétres de pneu

applicables a chaque vitesse sont les suivants :

Premiére vitesse : 19-27 pouces
Deuxieme vitesse : 24 a 32 pouces

Troisiéme vitesse : 30 a 37 pouces

14



Figure 3-2 Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17

1. Bouton de commande
2. Le groupe
3. Fente du cliquet
4. Tirer la poignée
5. Poignée de levage
6. Poignée de verrovuillage
7. Fixation de la fente de I'essieu
8. Bouton de verrouillage

Pour assembler le sabot de roue (serre-pneu)

1. Tenez la poignée de levage (5), appuyez sur le bouton de commande (1) sur la fente du cliquet (3).

2. Insérez le cliquet correspondant dans la fente du cliquet.

©

REMARQUE Assurez-vous d'installer d'abord le cliquet avec la poignée de traction et de l'installer dans la fente du cliquet la

plus proche de la poignée de levage, puis installez les deux autres cliquets de la méme maniere.

3. Lorsque le cliquet est completement inséré dans la fente du cliquet, relachez le bouton de commande —

le cliquet est bien installé.

4. Une fois les trois cliquets bien installés, vous pouvez régler I'engrenage en fonction du diametre du pneu.

5. Appuyez sur le bouton de commande, tirez les cliquets vers le haut ou vers le bas pour régler la vitesse.

6. Lorsque vous entendez un « clic », cela indique que la vitesse a été réglée

avec succés. Vous pouvez ensuite relacher le bouton de commande.
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©

REMARQUE : aprés avoir réglé la vitesse, si aucun chiffre n'est affiché, la premiére vitesse est enclenchée et vous
ne pouvez tirer les cliquets que vers I'extérieur ; si le chiffre 2 est affiché, la deuxiéme vitesse est enclenchée ; si le
chiffre 3 est affiché, la troisiéme vitesse est enclenchée. Assurez-vous que les trois cliquets sont sur la méme

vitesse. Assemblez les trois autres brides de serrage comme décrit ci-dessus.

Pour installer la cible

1. Une fois le serre-roue (serre-pneu) assemblé, retirez la cible qui correspond au serre-pneu.

2. Maintenez la poignée de levage (5) et relachez le bouton de verrouillage (8).

3. Insérez la goupille de positionnement de la cible dans le trou de montage correspondant afin que la cible
puisse étre insérée dans la fente de I'axe de fixation (7).

4. Serrez le bouton de verrouillage une fois la cible bien insérée.

©

REMARQUE : Le sabot de roue (serre-pneu) et la cible doivent étre identiques. Par exemple, la cible arriére gauche

doit étre installée sur le sabot de roue arriére gauche (serre-pneu).

Pour installer un serre-roue (pince a pneu) sur un pneu

1. Avant d'installer la pince de roue (pince de pneu) sur un pneu, assurez-vous que la cible est bien installée
et que I'engrenage est réglé en fonction du diamétre du pneu.

2. Tenez la poignée de levage (5) et soulevez la poignée de traction (4) pour installer la pince de roue (pince
de pneu) sur le pneu correspondant.

3. Une fois que tous les cliquets sont fermement fixés au pneu, relachez la poignée de traction et
verrouiller la poignée de verrouillage (6).

4. Le serre-roue (serre-pneu) avec cible est bien installé.

3.1.1.3 Cible

Il'y a quatre cibles. Les cibles avant sont insérées dans les brides de roue avant gauche et droite, et les cibles
arriére dans les brides de roue arriére gauche et droite. Ces quatre cibles permettent de lire avec précision les

paramétres de parallélisme.
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Figure 3-3 Target AUTEL-CSC0500/16

Pour installer le collier de serrage de roue (collier de serrage de jante) et la cible sur la roue
1. Retirez les couvercles des cliquets du collier de serrage de la jante.

2. Insérez les cliquets dans les fentes appropriées en fonction de la taille de la roue (convient aux roues de 14"

a 23" de diamétre).
3. Desserrez le bouton de verrouillage (3) pour installer le collier de roue (collier de jante) sur la roue.

4. Ajustez selon les besoins, puis serrez le bouton de verrouillage pour que le collier de roue (collier de jante)

soit installé en toute sécurité sur la roue.

5. Desserrez la vis de serrage (2), insérez |'axe de fixation de la cible dans sa fente (1) et insérez la goupille
de positionnement dans le trou de montage correspondant. Resserrez la vis de serrage une fois la cible

correctement installée.

Q)

REMARQUE : Le collier de serrage de la roue (collier de jante) et la cible doivent étre identiques. Par exemple, la

cible arriére gauche doit étre installée sur le collier de serrage de la roue arriere gauche (collier de jante).
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3.1.1.4 Abaisseur de la pédale de frein

Il aide a appuyer sur la pédale de frein.

Figure 3-4 Brake Pedal Depressor AUTEL-CSC0500/26
1. Crochet
2. Systéeme de réglage a dégagement rapide
3. Support de contact de pédale de frein
Pour installer le dépresseur de pédale de frein
1. Enclenchez la pédale de frein dans le support de contact de la pédale de frein.

2. Appuyez fort et ajustez le systeme de réglage a dégagement rapide pour que les crochets restent

coincés dans le siége, verrouillant ainsi la pédale de frein.

3.1.1.5 Ouitil de support de volant

L'outil de support de volant est utilisé pour fixer la position du volant et aligner le véhicule.

Figure 3-5 Outil de support de volant AUTEL-CSC0500/27
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1. Crochet

2. Bouton de verrouillage
3. Systéme de réglage a dégagement rapide
Pour installer I'outil de support de volant
1. Placez I'outil de support de volant sur le siege.

2. Desserrez le bouton de verrouillage.
3. Ajustez le systéme de réglage a dégagement rapide de sorte que les crochets entrent en contact avec le

volant, limitant ainsi la rotation du volant.
4. Serrez le bouton de verrouillage pour le fixer.

3.1.1.6 Aide a l'alignement

L'aide a I'alignement est utilisée pour mesurer la distance entre le cadre d'étalonnage et chaque position de la

carrosserie du véhicule.

loooo!

Figure 3-6 Alignment Aid AUTEL-CSC0500/08

1. Cible de mesure de distance

2. Bouton de verrouillage

Pour installer I'aide a I'alignement

1. Fixez la base et la tige avec une vis et la clé hexagonale en L (5 mm) lors de la premiére utilisation.

2. Desserrez le bouton de verrouillage, fixez la cible de mesure de distance a la tige, puis

serrez le bouton de verrouillage.
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3.1.1.7 Cale de roue

La cale de roue est placée derriére la roue pour empécher votre véhicule de rouler.

Figure 3-7 Cale de roue

Pour placer la cale de roue
1. Garez le véhicule sur un endroit plat.

2. Calez la cale de roue dans la roue comme indiqué pour empécher la roue de
rouler au loin.

Wheel Chock

3. Ranger apres utilisation.

3.2 Autres accessoires nécessaires (non €quipés)

3.2.1 Pour l'alignement des roues et I'étalonnage ADAS

Tableau 3-3 pour I'alignement des roues et I'étalonnage ADAS

Nom Modéle

AUTEL-CSC0500/10

Barre d'étalonnage (pour pince a pneu)
AUTEL-CSC0500/12

Tablette MaxiSys Ultra N/A
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3.2.1.1 Barre d'étalonnage

La barre d'étalonnage, d'une grande précision de mesure, est un outil professionnel pour I'alignement des roues.
Pour I'étalonnage d'un appareil de réglage, le controle de précision ou I'étalonnage d'une cible de serrage de roue,

une barre d'étalonnage est nécessaire.

Figure 3-8 Barre d'étalonnage
Pour installer le collier de roue (collier de jante) sur la barre d'étalonnage
1. Retirez les couvercles des cliquets du serre-roue (serre-jante).
2. Insérez les cliquets dans les fentes appropriées en fonction de la taille de la barre d'étalonnage.

3. Desserrez le bouton de verrouillage du collier de roue (collier de jante) pour l'installer sur le
barre d'étalonnage.

4. Ajustez selon les besoins, puis serrez le bouton de verrouillage pour que le collier de roue (collier de jante)
soit installé en toute sécurité sur la barre d'étalonnage.

Pour installer la bride de roue (bride de pneu) sur la barre d'étalonnage

1. Tenez la poignée de levage et soulevez la poignée de traction de la pince a pneu pour installer les cliquets
dans les fentes de la barre d'étalonnage.

2. Lorsque la bride de roue (bride de pneu) est bien installée sur la barre d'étalonnage, faites tourner la

poignée de verrouillage pour verrouiller solidement la bride de roue (bride de pneu) sur la barre
d'étalonnage.

3.2.1.2 Tablette MaxiSys Ultra

L'IA1000WA doit étre utilisé avec la tablette MaxiSys Ultra, vous pouvez effectuer la fonction d'alignement des
roues et d'étalonnage ADAS uniquement lorsque I'TA1000WA est connecté a la tablette MaxiSys Ultra.
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Figure 3-9 Tablette MaxiSys Ultra
Activation du logiciel

Etant donné que le MaxiSys Ultra ne dispose pas de fonction d'alignement des roues, avant d'exécuter la fonction d'alignement des
roues, vous devez d'abord activer |'application d'alignement des roues sur la tablette aprés avoir acheté une carte d'alignement des

roues et d'étalonnage ADAS sur www.autel.com.

Pour activer I'application d'alignement des roues et d'étalonnage ADAS
1. Confirmez que les mises a jour sur la tablette MaxiSys Ultra enregistrée sont disponibles.
2. Sélectionnez Paramétres sur I'écran principal de la tablette.
3. Appuyez sur Paramétres ADAS et aligneur.

4. Sélectionnez le cadre d'étalonnage que vous devez lier, puis saisissez le code de validation de la carte

d'application d'alignement des roues et d'étalonnage ADAS.
5. Téléchargez le logiciel d'application d'alignement des roues et d'étalonnage ADAS.
Connexion du cadre d'étalonnage

Pour établir une communication entre la tablette et I''AT000WA, la tablette doit connecter la tablette au cadre

d'étalonnage en connectant le Wi-Fi IA1000WA.

@ NoTE

Avant de connecter le cadre d'étalonnage, vérifiez les paramétres de pays/région du systéme Android de la

tablette.

Pour connecter la tablette au cadre d'étalonnage

1. Aprés avoir installé le moniteur, branchez le cordon d'alimentation au bas de la colonne dans la prise
de courant, puis allumez l'interrupteur d'alimentation pour mettre sous tension le cadre d'étalonnage.

2. Allumez la tablette. Sélectionnez « Parametres » sur I'écran principal.
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3. Appuyez sur Parametres ADAS et aligneur sur la gauche de I'écran.
4. Appuyez sur Connexion du cadre d'étalonnage a droite de I'écran.

1 Settings ADAS & Aligner Settings

:":": ADAS 8 Aligner Settings

n OBFCM Upload

ﬂ Common Settings >
__t" Calibration Frame Connection Not Connected >

@ Network Configuration

- 1:‘) Update >

i‘ Battery Test

B Hand-held Inclinometer Update >
Country/Region Code

{é\— Maintenance & Service
m Laws and Regulations
E System Settings :I: Wheel Alignment Software Settings >
Y e

(%) Alinnmant Drashansk Gnfruars Qatinae S

Figure 3-10 Connecter I''A1000WA via Wi-Fi 1

5. Recherchez le nom Wi-Fi du cadre d'étalonnage et connectez-vous.

6. Lorsque la tablette est connectée au cadre d'étalonnage, I'état de communication
lit « Connecté ».

m Settings - Calibration Frame Connection

ADAS & Aligner Setlings
n DBFCM Upload |I

Vehicle List

Devices
EVDiag Box Settings

@ IAT000 Wi-Fi [ on @l
‘] Barttery Test % ADAS-S518R0701025 Not Connected
Country/Reglon Code “Su ADAS-S518ROC01007 Not Connected
m Loiid a FagLlamond 2N ADASS518ND401217 Not Connected

S ADAS-E518ROC01005 Not Connected
m Systern Settings
B mm 'I';m 10 connect or disconnect

Figure 3-11 Connecter I'|A1000WA via Wi-Fi 2
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Configuration du réseau

Une fois la tablette connectée au Wi-Fi IA1000WA, vous devez connecter la tablette au Wi-Fi accessible sur

Internet via les paramétres suivants.
Pour connecter la tablette a Internet Wi-Fi accessible
1. Sélectionnez Paramétres sur I'écran principal de la tablette.
2. Appuyez sur Parametres ADAS et aligneur sur la gauche de I'écran.

3. Appuyez sur Configuration réseau (assurez-vous que le Wi-Fi IA1000WA est connecté, sinon il ne

sera pas activé).

4. Appuyez sur le bouton déroulant situé a droite de la zone d’affichage du nom Wi-Fi pour sélectionner

votre réseau Wi-Fi, puis saisissez le mot de passe Wi-Fi.

5. Appuyez sur Connecter une fois le nom du Wi-Fi sélectionné et le mot de passe saisi.

™  Settings - Network Configuration
15 ADAS & Aligner Settings
- % Connected WiF TestPile (connecied)
1 OBFCM Upload WiFi:
=
@ Vehicle List e 1.4 ~
P d:
m EVDiag Box Settings S

e |
i‘ Battery Test
= [— —

Disconnect
g Laws and Regulations

m System Settings
About

Figure 3-12 Connexion a Internet Wi-Fi accessible

6. Appuyez sur le bouton Retour pour revenir a la page précédente ou appuyez sur le bouton Accueil
pour quitter I'écran Paramétres ADAS et Aligner.

Etablir la communication du véhicule

Avant d'effectuer la fonction d'alignement des roues et d'étalonnage ADAS, une communication appropriée
entre le véhicule et la tablette MaxiSys Ultra doit étre établie.

Etablir une communication adéquate entre le véhicule et la tablette

1. Connectez le périphérique VCI au DLC du véhicule pour la communication et I'alimentation
source.
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2. Connectez I'appareil VCI a la tablette via le couplage Bluetooth, Wi-Fi ou USB
connexion.

3. Une fois les étapes ci-dessus terminées, vérifiez le bouton de navigation VCI dans la barre inférieure de
I'écran, si une icone verte BT, Wi-Fi ou USB s'affiche dans le coin inférieur droit, la tablette MaxiSys Ultra

est préte a effectuer I'alignement des roues et la fonction d'étalonnage ADAS.

3.2.2 Pour I'étalonnage ADAS

Tableau 3-4 pour I'étalonnage ADAS

Nom Modeéle

Réflecteur AUTEL-CSC0602/01
Mini réflecteur AUTEL-CSC0602/07
Support d'étalonnage AUTEL-CSC0800

Kit d'accessoires | (pour le Japon et

N/A
Véhicules de Corée du Sud)
Kit d'accessoires Il (pour véhicules européens N/A
et américains)
Panneau cible pour le départ de voie N/A
Systéme d'avertissement (LDW)
Calibrateur de caméra frontale AUTEL-CSC0701/23
Carte de motifs (pour systéme LDW) N/A
Kit de motifs Il (pour AVM (environ N/A

Systéme de surveillance de vue)
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Nom Modéle

Panneau cible numérique AUTEL-CSCO050A-16

Cable d'alimentation CC N/A

Tige d'extension gauche AUTEL-CSCO050A/18_L
Tige d'extension droite AUTEL-CSCO050A/18_R
Laser a deux lignes gauche AUTEL-CSCO050A/15-L

Laser & deux lignes droit AUTEL-CSCO050A/15-R

Plaque de montage AUTEL-CSCO050A/17

3.2.2.1 Réflecteur

Le réflecteur est nécessaire pour positionner le cadre d'étalonnage et calibrer le radar.

Figure 3-13 Reflector AUTEL-CSC0602/01

1. Trou de passage laser

2. Surface du réflecteur

3. Poignée

4. Gradienter

5. Pommeau de levier de vitesse — pour différents rapports selon les besoins d'un étalonnage différent.

6. Pothook
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3.2.2.2 Mini réflecteur

En plus du laser sur le cadre d'étalonnage, un mini-réflecteur est utilisé pour ajuster le réflecteur sur le cadre

d'étalonnage parallelement au radar.

Figure 3-14 Mini Reflector AUTEL-CSC0602/07
3.2.2.3 Support d'étalonnage

Le support d'étalonnage est utilisé pour maintenir le réflecteur d'angle pour I'étalonnage du radar.

3
&>

Figure 3-15 Calibrator Stand AUTEL-CSC0800
1. Verrou de fixation — pour serrer la fente de montage.

2. Fente de montage — pour monter I'axe de fixation du réflecteur d'angle ou autre
outils d'étalonnage.

3. Poignée
4. Regle — pour mesurer la hauteur.
5. Gradienter

6. Vis de réglage horizontal — pour le réglage de la position horizontale du bloc coulissant

hauteur.
3.2.2.4 Kit d'accessoires | (pour véhicules du Japon et de la Corée du Sud)

Plaque d'étalonnage radar
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En se fixant sur la planche coulissante du cadre d'étalonnage, la plague d'étalonnage radar AUTEL-CSC0602/02

est utilisée pour étalonner le radar Continental.

Figure 3-16 Radar Calibration Plate AUTEL-CSC0602/02
1. Surface de la plaque
2. Dégradateur
3. Poignée
4. Pothook
5. Trou de passage laser
Réflecteur d'angle

En se fixant sur la planche coulissante du cadre d'étalonnage, le réflecteur d'angle AUTEL-CSC0802/01 est
utilisé pour I'étalonnage du radar a ondes millimétriques.

Figure 3-17 Corner Reflector AUTEL-CSC0802/01
1. Carte de réception de signal triangulaire
2. Pile seche 7#
3. Boitier de batterie

4. Fixation de l'essieu

28



5. Interrupteur d'alimentation

Tableau cible ACC

La carte cible ACC AUTEL-CSC0802/03 est utilisée pour I'étalonnage du systéme de régulateur de vitesse
adaptatif sur les véhicules Nissan et Infiniti.

1

Figure 3-18 ACC Target Board AUTEL-CSC0802/03

Support d'étalonnage

Le support d'étalonnage MaxiSys ADAS Autel-CSC0802 est utilisé pour I'étalonnage du radar sur les véhicules
Nissan et Infiniti.

Figure 3-19 Calibration Stand Autel-CSC0802
3.2.2.5 Kit d'accessoires Il (pour véhicules européens et américains)
Calibrateur NV (véhicules Volkswagen et GM)
En se fixant a la planche coulissante sur la barre transversale du cadre d'étalonnage, le calibrateur NV
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AUTEL-CSC0603/01 est utilisé pour I'étalonnage du systéme de vision nocturne de Volkswagen et GM
véhicules.

Figure 3-20 NV Calibrator AUTEL-CSC0603/01

1. Gradienter

2. LED d'alimentation (rouge)

3. Voyant d'alimentation (vert)

4. Trou de passage laser
5. Poignée
6. Interrupteur de fonctionnement
7. Interrupteur d'alimentation
8. Douille de fusible
9. Port d'entrée d'alimentation CC
10. Pothook
Calibrateur NV (Benz)

Le calibrateur NV AUTEL-CSC0803/01 est utilisé pour I'étalonnage du systéme de vision nocturne des véhicules
Benz.
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Figure 3-21 NV Calibrator (Benz) AUTEL-CSC0803/01

1. Interrupteur d'alimentation
2. Douille de fusible
3. Port d'entrée d'alimentation CC

4. Vis de réglage horizontales

5. Gradienter

Boitier d'étalonnage radar

En se fixant sur la planche coulissante de la barre transversale du cadre d'étalonnage, le boitier d'étalonnage
radar CSC0605/01 est utilisé pour I'étalonnage du systéme de détection des angles morts des véhicules
Volkswagen.

i
o

| [

Figure 3-22 Radar Calibration Box AUTEL-CSC0605/01
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1. Voyant d'alimentation (vert)

2. LED d'alimentation (rouge)

3. Gradienter

4. Port d'entrée d'alimentation CC
5. Douille de fusible

6. Interrupteur d'alimentation

7. Pothook

Plague d'étalonnage radar

Figure 3-23 Radar Calibration Plate AUTEL-CSC0602/08
1. Poignée
2. Dégradateur
3. Tableau d'échelle
4. Boucle d'installation
5. Trou laser
Tableau cible

Avec le modele AUTEL-CSC0806/01, la carte cible AUTEL-CSC0804/01 est utilisée pour I'étalonnage du
systéme de surveillance de la vue environnante des véhicules Volkswagen.
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Figure 3-24 Target Board AUTEL-CSC0804/01
3.2.2.6 Carte cible et calibrateur (pour I'étalonnage du systéme LDW)
Target Board AUTEL-CSC0601/08-L

Carte cible AUTEL-CSC0601/08-L, pour I'étalonnage du systeme d'avertissement de sortie de voie sur les
véhicules Honda.

Figure 3-25 Target Board AUTEL-CSC0601/08-L
Target Board AUTEL-CSC0601/08-R

Carte cible AUTEL-CSC0601/08-R, pour I'étalonnage du systéme d'avertissement de sortie de voie sur les
véhicules Honda.

Figure 3-26 Target Board AUTEL-CSC0601/08-R



Target Board AUTEL-CSC0601/05

Carte cible AUTEL-CSC0601/05, pour I'étalonnage du systéme d'avertissement de sortie de voie sur les
véhicules Honda.

Figure 3-27 Target Board AUTEL-CSC0601/05
Target Board AUTEL-CSC0601/11

Carte cible AUTEL-CSC0601/11, pour I'étalonnage du systéme d'avertissement de sortie de voie sur les
véhicules Toyota et Lexus (1).

Figure 3-28 Target Board AUTEL-CSC0601/11

Target Board AUTEL-CSC0601/15

Carte cible AUTEL-CSC0601/15, pour I'étalonnage du systéme d'avertissement de sortie de voie sur les
véhicules Toyota (2).

Figure 3-29 Target Board AUTEL-CSC0601/15
Target Board AUTEL-CSC0601/09

Carte cible AUTEL-CSC0601/09, pour I'étalonnage du systeme d'avertissement de sortie de voie sur les
véhicules Hyundai et KIA.



Figure 3-30 Target Board AUTEL-CSC0601/09

Target Board AUTEL-CSC0601/02

Carte cible AUTEL-CSC0601/02, pour I'étalonnage du systéme d'avertissement de sortie de voie sur les
véhicules Mercedes Benz.

o + ©

Figure 3-31 Target Board AUTEL-CSC0601/02
Target Board AUTEL-CSC0601/19

Carte cible AUTEL-CSC0601/19, pour I'étalonnage du systeme d'avertissement de sortie de voie sur les
véhicules Benz (2).

© + ©o

Figure 3-32 Target Board AUTEL-CSC0601/19
Target Board AUTEL-CSC0601/03-L

Carte cible AUTEL-CSC0601/03-L, pour I'étalonnage du systéme d'avertissement de sortie de voie sur les
véhicules Nissan (1).
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Figure 3-33 Target Board AUTEL-CSC0601/03-L

Target Board AUTEL-CSC0601/03-R

Carte cible AUTEL-CSCO0601/03-R, pour I'étalonnage du systéme d'avertissement de sortie de voie sur
les véhicules Nissan (1).

Figure 3-34 Target Board AUTEL-CSC0601/03-R
Target Board AUTEL-CSC0601/04-L

Carte cible AUTEL-CSC0601/04-L, pour I'étalonnage du systéme d'avertissement de sortie de voie sur

"

Figure 3-35 Target Board AUTEL-CSC0601/04-L

les véhicules Nissan (3).

Target Board AUTEL-CSC0601/04-R

Carte cible AUTEL-CSCO0601/04-R, pour I'étalonnage du systéme d'avertissement de sortie de voie sur
les véhicules Nissan (3).
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Figure 3-36 Target Board AUTEL-CSC0601/04-R
Target Board AUTEL-CSC0601/06-L

Carte cible AUTEL-CSCO0601/06-L, pour I'étalonnage du systéme d'avertissement de sortie de voie sur
les véhicules Nissan et Infiniti (2).

Figure 3-37 Target Board AUTEL-CSC0601/06-L

Target Board AUTEL-CSC0601/06-R

Carte cible AUTEL-CSCO0601/06-R, pour I'étalonnage du systéme d'avertissement de sortie de voie sur
les véhicules Nissan et Infiniti (2).

“y

Figure 3-38 Target Board AUTEL-CSC0601/06-R
Target Board AUTEL-CSC0601/12

Carte cible AUTEL-CSCO0601/12, pour I'étalonnage du systéme d'avertissement de sortie de voie sur
les véhicules Mazda (1).
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Figure 3-39 Target Board AUTEL-CSC0601/12
Target Board AUTEL-CSC0601/13-L

Carte cible AUTEL-CSC0601/13-L, pour I'étalonnage du systeme d'avertissement de sortie de voie sur les
véhicules Mazda (2).

Figure 3-40 Target Board AUTEL-CSC0601/13-L
Target Board AUTEL-CSC0601/13-R

Carte cible AUTEL-CSC0601/13-R, pour I'étalonnage du systeme d'avertissement de sortie de voie sur les
véhicules Mazda (2).

Figure 3-41 Target Board AUTEL-CSC0601/13-R
Target Board AUTEL-CSC0601/22-L

Carte cible AUTEL-CSC0601/22-L, pour I'étalonnage du systeme d'avertissement de sortie de voie sur les
véhicules Mitsubishi.



Figure 3-42 Target Board AUTEL-CSC0601/22-L

Target Board AUTEL-CSC0601/22-R

Carte cible AUTEL-CSC0601/22-R, pour I'étalonnage du systeme d'avertissement de sortie de voie sur les
véhicules Mitsubishi.

Figure 3-43 Target Board AUTEL-CSC0601/22-R

Calibrateur de caméra frontale

Calibrateur de caméra avant AUTEL-CSC0701/23, pour I'étalonnage du systéme d'avertissement de sortie de
voie sur les véhicules Hyundai et KIA.

Figure 3-44 Front Camera Calibrator AUTEL- CSC0701/23
3.2.2.7 Carte de motifs (pour I'étalonnage du systéme LDW)

Pattern Board AUTEL-CSC0601/07
Carte de modele AUTEL-CSC0601/07, pour I'étalonnage du systéme d'avertissement de sortie de voie sur
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Véhicules Hyundai et KIA (1). Supports de fixation pour cartes cibles.

Figure 3-45 Pattern Board AUTEL-CSC0601/07

Pattern Board AUTEL-CSC0601/01

Carte de modéle AUTEL-CSC0601/01, utilisée pour I'étalonnage du systéme d'assistance au maintien dans la

voie (LKA) sur les véhicules Volkswagen et Porsche (1). Supports de carte cible pour la fixation de la carte.

Figure 3-46 Pattern Board AUTEL-CSC0601/01

Pattern Board AUTEL-CSC0601/14-01

Carte de modéles AUTEL-CSC0601/14-01, utilisée pour I'étalonnage des systémes LKA des véhicules Subaru.
Supports de carte cible pour la fixation de la carte.
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Figure 3-47 Pattern Board AUTEL-CSC0601/14-01
3.2.2.8 Kit de motifs Il (pour I'étalonnage du systéme AVM)

Pattern AUTEL-CSC0806/01

Modele AUTEL-CSC0806/01, utilisé pour I'étalonnage du systéeme de surveillance de la vue environnante sur

les véhicules Volkswagen.

Figure 3-48 Pattern AUTEL-CSC0806/01

Pattern AUTEL-CSC1004/02

Modéle AUTEL-CSC1004/02, utilisé pour I'étalonnage du systéme de surveillance de la vue panoramique sur

Figure 3-49 Pattern AUTEL-CSC1004/02

certains véhicules Honda (1).

Pattern AUTEL-CSC1004/03

Modéle AUTEL-CSC1004/03, utilisé pour I'étalonnage du systéme de surveillance de la vue panoramique sur

certains véhicules Honda (2).
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Figure 3-50 Pattern AUTEL-CSC1004/03

Pattern AUTEL-CSC1004/01

Modeéle AUTEL-CSC1004/01, utilisé pour I'étalonnage du systéme de surveillance de la vue environnante sur
les véhicules Volkswagen (2).
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Figure 3-51 Pattern AUTEL-CSC1004/01

Pattern AUTEL-CSC1004/05

Modéle AUTEL-CSC1004/05, utilisé pour I'étalonnage du systéme de surveillance de la vue panoramique sur
les véhicules Ford.
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Figure 3-52 Pattern AUTEL-CSC1004/05

Pattern AUTEL-CSC1004/06

Modéle AUTEL-CSC1004/06, utilisé pour I'étalonnage du systéme de surveillance de la vue panoramique sur
les véhicules Cadillac.

Figure 3-53 Pattern AUTEL-CSC1004/06
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Pattern AUTEL-CSC1004/07

Modéle AUTEL-CSC1004/07, utilisé pour I'étalonnage du systeme de surveillance de la vue panoramique sur les
véhicules Porsche.

Figure 3-54 Pattern AUTEL-CSC1004/07

Pattern AUTEL-CSC1004/08

Modele AUTEL-CSC1004/08, utilisé pour I'étalonnage du systéme de surveillance de la vue environnante sur les

g
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Figure 3-55 Pattern AUTEL-CSC1004/08

Pattern AUTEL-CSC1006/03

Modele AUTEL-CSC1006/03, utilisé pour I'étalonnage du systéme de surveillance de la vue panoramique sur les
véhicules Nissan dans les zones non chinoises.

Figure 3-56 Pattern AUTEL-CSC1006/03

Pattern AUTEL-CSC1006/04

Modele AUTEL-CSC1006/04, utilisé pour I'étalonnage du systéme de surveillance de la vue panoramique sur les
véhicules Nissan en Chine.
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Figure 3-57 Pattern AUTEL-CSC1006/04

Pattern AUTEL-CSC1006/01

Modéle AUTEL-CSC1006/01, utilisé pour le systéme d'avertissement de collision arriére sur les véhicules Benz.

4====,=

Figure 3-58 Pattern AUTEL-CSC1006/01

3.2.2.9 Panneau cible numérique

Le panneau cible numérique AUTEL-CSC050A-16 est utilisé pour I'étalonnage du systéme d'avertissement de
sortie de voie.

Figure 3-59 Digital Target Panel AUTEL-CSCO050A-16

3.2.2.10 Cable d'alimentation CC

Le cable d'alimentation CC est utilisé pour alimenter le panneau cible numérique en le connectant a la plaque
coulissante du cadre d'étalonnage IA1000.

Figure 3-60 Céable d'alimentation CC
3.2.2.11 Tige d'extension
Left Extension Rod AUTEL-CSCO050A/18_L

La tige d'extension gauche AUTEL-CSCO050A/18_L, lorsqu'elle est installée sur la plaque coulissante gauche
(face a 'avant du cadre d'étalonnage), est utilisée en conjonction avec le laser a deux lignes gauche pour le
positionnement.
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Figure 3-61 Left Extension Rod AUTEL-CSC050A/18_L
Right Extension Rod AUTEL-CSC050A/18_R

La tige d'extension droite AUTEL-CSCO050A/18_R, lorsqu'elle est installée sur la plaque coulissante droite (face
a l'avant du cadre d'étalonnage), est utilisée en conjonction avec le laser a deux lignes droit pour le positionnement.

Figure 3-62 Tige d'extension droite AUTEL-CSC050A/18_R
1. Bouton de fixation
2. Rainure de montage magnétique
3. Espace de positionnement
3.2.2.12 Laser a deux lignes

Left Two-line Laser AUTEL-CSCO050A/15-L

Le laser a deux lignes gauche AUTEL-CSC050A/15-L est utilisé pour I'étalonnage du systeme de surveillance de
la vue environnante en l'installant sur la tige d'extension gauche ou la plaque coulissante gauche (face a I'avant

du cadre d'étalonnage).
Laser droit a deux lignes AUTEL-CSC050A/15-R

Le laser droit a deux lignes AUTEL-CSC050A/15-R est utilisé pour I'étalonnage du systéme de surveillance de la
vue environnante en l'installant sur la tige d'extension droite ou la plaque coulissante droite (face a I'avant du

cadre d'étalonnage).
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Figure 3-63 Laser droit a deux lignes AUTEL-CSC050A/15-L/R

1. Interrupteur d'alimentation

2. Housse de protection laser
3. Surface de montage

4. Sangle de sécurité

5. Bouton d'activation laser
6. Voyants lumineux

7. Port USB Type-C

3.2.2.13 Plaque de montage

La plaque de montage AUTEL-CSCO050A/17 est utilisée pour I'étalonnage du systéeme d'avertissement de
sortie de voie sur les véhicules Subaru.

Figure 3-64 Mounting Plate AUTEL-CSCO050A/17
1. Rainure de montage magnétique
2. Sangle de sécurité

3. Rainure de montage

46



4 Fonction d'alignement des roues

Les quatre roues, le mécanisme de direction et les essieux avant et arriere du véhicule doivent avoir une position
relative définie. Cette position est une valeur standard établie par le constructeur. Cependant, cette position peut
changer aprés la réinstallation des composants concernés ou aprés un certain temps de conduite. La procédure
de réglage et de rétablissement de cette position est appelée parallélisme. Apres un parallélisme, le véhicule
peut rouler en ligne droite autant que possible, ce qui facilite le contréle de la direction et réduit I'usure des pneus
et la consommation d'énergie. Il est donc nécessaire de procéder a un parallélisme avant de prendre la route.

Dans ce chapitre, nous présenterons les spécifications techniques, les précautions d'utilisation, les boutons de

fonction, les préparatifs d'alignement des roues et les procédures d'alignement des roues, etc.

4.1 Spécifications techniques

Les spécifications techniques sont présentées dans le tableau ci-dessous.

Tableau 4-1 Spécifications techniques

Article Description

Travail recommandé

Distance 2667 mm (105 po)

Distance d'essieu prise en charge 2032-5588 mm (80-220 po)

Roue supportée

Distance 1270 & 2 490 mm (50 & 98,03 po)

Diameétre de jante pris en charge
279-609 mm (11-24 po)
(Utiliser la pince de jante)

Diameétre de pneu pris en charge
482,6-939,8 mm (19-37 po)
(Utiliser une pince a pneu)

Plage de hauteur de la barre transversale 300-2 500 mm (11,18-98,43 po)
Fréquence de mesure (typ.) 9 fois/s
Vitesse de levage de la barre transversale 50 mm/s
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Article Description
Température de fonctionnement -10-50 (14 °F-122 °F)
Température de stockage -20-60 (-4 °F-140 °F)

4.2 Précautions d'emploi

1. Lorsque le véhicule est sur I'élévateur, assurez-vous que la roue avant est au centre du

volant.

2. Une fois le véhicule conduit sur I'élévateur, des cales de roue doivent étre placées a l'avant et a l'arriere des
deux roues arriere pour empécher le véhicule de rouler.

3. Soyez prudent lorsque vous soulevez le véhicule. Suivez les consignes de sécurité.
véhicules.

4. Lorsque le véhicule est soulevé a la hauteur requise, le véhicule ne peut étre démarré qu'apres

I'assurance est en vigueur et la sécurité est assurée.
5. Il est strictement interdit d'utiliser I'ascenseur lorsque quelqu'un travaille.
6. Assurez-vous que I'objectif de la caméra et la cible sont propres.

7. Lorsque des serre-roues sont nécessaires, assurez-vous que les cliquets de chaque serre-roues sont dans le

méme équipement.

8. Suivez strictement les procédures et les invites du logiciel pour fonctionner.

4.3 Ecrans et boutons de fonction

Toutes les applications de la tablette MaxiSys Ultra sont pilotées par menu. Aprés avoir effectué une sélection,
L'écran correspondant s'affiche. Chaque sélection permet de cibler I'objet souhaité.

Les boutons de fonction sur chaque écran peuvent vous guider pour effectuer les procédures d'alignement des
roues étape par étape.

4.3.1 Ecrans de fonction

L'ensemble des procédures d'alignement des roues est essentiellement terminé dans I'écran suivant.
Suivez les instructions a I'écran pour effectuer les procédures d’alignement des roues sur la barre de navigation

une par une.
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Figure 4-1 Ecran des procédures d'alignement des roues entiéres

4.3.2 Boutons de fonction

Dans cette section, nous allons présenter certains boutons de fonction fréquemment utilisés (pas tous les boutons

de fonction) sur la tablette lors de I'alignement des roues.

Tableau 4-2 Boutons de fonction

Bouton Nom Description

Next Suivant Appuyez pour continuer.

La tablette accédera a I'écran de compensation

- :
o Compensation Compensation aprés avoir terminé le travail de préparation.

P~ . .
@ Caster/SAl Caster/SAl Exécuter la fonction de mesure
de I'angle de chasse/SAl.

Measured Résultat mesuré Appuyez pour enregistrer le résultat

mesuré avant I'alignement des roues.

Alignment ) . Vous guider pour effectuer
Guide Guide d'alignement

I'alignement des roues.
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Bouton Nom Description
Afficher le rapport de révision aprés
Overhaul Report Rapport de révision .
I'alignement des roues.
Save Report Enregistrer le rapport Appuyez pour enregistrer sous forme de rapports.

Appuyez pour quitter les procédures

d'alignement des roues.

[‘ Exit Ahgnment Alignement de sortie

4.4 Avant l'alignement des roues

4.4 .1 Travaux préparatoires

Avant d'effectuer I'alignement des roues, veuillez vérifier et préparer :

1. La tablette est connectée au réseau Wi-Fi et Internet IA1000WA. Voir

Connexion du cadre d'étalonnage et configuration du réseau pour plus de détails.

2. Le contact est coupé et I''AT000WA est connecté au chargeur pour éviter la perte de puissance de la batterie,

car toute la procédure d'alignement des roues peut prendre beaucoup de temps.
3. Préparez les outils suivants :
Pinces de roue (pinces a jante), pinces de roue (pinces a pneu) et cibles
Pour installer des pinces de roue (pinces de jante) et des cibles sur les roues, voir Cible.

Pour installer des pinces de roue (pinces a pneu) et des cibles sur les pneus, voir Pince de roue

(Pince a pneu).

©

REMARQUE Ici, nous sélectionnons des pinces de roue (pinces a pneu) a titre d'illustration.

1) Plateau tournant
2) Outil de support de volant et abaisseur de pédale de frein
3) Cale de roue

4) Niveau du volant
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4.4 .2 Communication et sélection du véhicule

Appuyez sur Alignement des roues sur I'écran principal de la tablette MaxiSys Ultra, deux options sont
disponibles : Alignement des roues et Alignement avancé des roues.

-#4.
i

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment

Perform the wheel alignment, steering

ERESTRYD 3037 SN SN M L angle reset and ADAS calibration.

Do not remind again, directly go to Whee! Alignment

Figure 4-2 Ecran d'entrée de la fonction d'alignement des roues

1) Lorsque vous appuyez sur Alignement des roues, la tablette vous guidera pour effectuer uniquement la
fonction d'alignement des roues.

2) Lorsque vous appuyez sur Alignement avancé des roues, la tablette vous guidera pour effectuer I'alignement
des roues, la réinitialisation de I'angle de braquage et la fonction d'étalonnage ADAS.

4.4.2.1 Alignement des roues
1. Si vous sélectionnez Alignement des roues, I'écran est le suivant :

'] m Al Favceies | Moy Amerca  Ewope | Ass Chine Q

Test GM Chevrolet
Ford Chrysler DODGE RAM JEEP
Tesla Volk Brazil M des-Benz LD Maserati Sasb

Figure 4-3 Ecran de sélection du véhicule (alignement des roues)
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2. Etablir une communication appropriée entre le véhicule et la tablette en connectant le
Dispositif VCI au DLC du véhicule.

3. Sélectionnez le constructeur de votre véhicule parmi les boutons correspondants. Suivez ensuite les

instructions a I'écran pour sélectionner les informations de configuration de votre véhicule une par une.

Configuration information
Moded Polestas 1

2020-2021 3

Specs  Start  ESC

Figure 4-4 Sélectionner I'écran de configuration 1 (alignement des roues)

4. Une fois les informations de configuration complétées, appuyez sur le bouton « Spécifications » pour vérifier
et modifier les spécifications d'alignement. Voir « Parametres d'alignement des roues ».

5. Si les parameétres d'alignement des roues sont corrects, appuyez sur « Démarrer » et suivez les instructions

a I'écran pour continuer. Vous accédez enfin a I'écran des procédures d'alignement des roues . Voir la
figure 4-1.

4.4.2.2 Paramétres d'alignement des roues
Aprés avoir sélectionné les informations de configuration du véhicule, le bouton « Spécifications » est disponible

dans la section des boutons de fonction. Ce bouton permet de personnaliser les paramétres de parallélisme. Il

est adapté aux véhicules dont les parameétres different de ceux d'origine suite a une modification du chassis.

1. Appuyez sur le bouton Spécifications , vous pouvez vérifier tous les paramétres d'alignement des roues.



—

Total toe et 205 015
Lefi toe oros 002 010"
Right 108 o4 002 10
Left camber 105 023 1'47
Right cambes 1'08' 0 147
Cross cambar oo’ 04y 04y
Lefi caster 543 507 6y
Right caster 543 507 MY
path Pal 1/ Detault specifications

"

v Unit

Figure 4-5 Ecran des spécifications d'alignement

2. Si des paramétres doivent étre modifiés, appuyez sur le bouton Modifier de la fonction
section boutons.

Front specifications Rear spacifications

A5 nt Adjicatrmerit

Total toe oo7 [ g V4 "z - -

Total toe {raised) - - - - -

Left oe 0'oa 006 0o - -
Right toe 04 006 000

Cross toe

Left camber 1708 oraz Ly

Right camber 1"05' oraz 04z

Cross camber 0o orar 0z - -
paihy Polestar 17 2020-2021 / Delault specifications

Figure 4-6 Ecran Modifier les spécifications d'alignement

3. Appuyez et supprimez les parametres qui doivent étre modifiés et entrez les valeurs correctes

paramétres. Appuyez ensuite sur Enregistrer ou Enregistrer sous pour accéder a I'écran Enregistrer les spécifications.
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Save Specifications

Title

Annotstion

e
v

Figure 4-7 Ecran d'enregistrement des spécifications 1

4. Saisissez le modéle du véhicule et I'annotation des spécifications, afin de pouvoir mieux les distinguer et les

trouver.

5. Apres avoir saisi le modéle du véhicule et I'annotation des paramétres, appuyez sur OK pour enregistrer
les paramétres.

Figure 4-8 Ecran d'enregistrement des spécifications 2

6. Aprés avoir modifié et enregistré tous les parametres, la tablette reviendra a I'écran Parametres d'alignement
des roues, puis appuyez sur le bouton ESC , les parameétres enregistrés pour le véhicule seront

sélectionnés sur I'écran d'informations de configuration.
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Configuration Information Specifications

(x

Mode Polestar 2 Q
Yeat 2021 Default spacifications

Equipment Dynamic = _, Test Spec

Specs start ESC

Figure 4-9 Sélectionner I'écran de configuration 2 (alignement des roues)

7. Appuyez ensuite sur « Démarrer » et suivez les instructions a I'écran pour continuer. Vous accédez enfin a
I'écran des procédures d'alignement des roues . Voir la figure 4-1.

4.4.2.3 Alignement avancé des roues

1. Si vous sélectionnez Alignement avancé des roues, I'écran est le suivant (le méme que I'écran de
I'application Diagnostics) :

Qmumwmma

|

S

EOBD LT3

Rolls-Royce

Fiat Abarth Lancia Mercedes-Benz

BMW
Alfa

Mercedes-Benz LD Porsche FordEU Maserati

Figure 4-10 Ecran de sélection du véhicule (alignement avancé des roues)

2. Etablir une communication appropriée entre le véhicule et la tablette en connectant le
Dispositif VCI au DLC du véhicule.
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3. Appuyez sur le bouton VID pour connecter votre véhicule par détection automatique du VIN, saisie
manuelle du VIN ou numérisation du VIN/de la plague d'immatriculation. Vous pouvez également
sélectionner le constructeur de votre véhicule a I'aide des boutons correspondants, puis accéder a
I'écran suivant (I'écran peut varier selon le véhicule ; veuillez vous référer a I'écran réel de votre tablette).

(7 - Yashisbinbad Automatic selection

o Manual selection 3 m

oK ESC

Figure 4-11 Ecran d'acquisition du VIN (alignement avancé des roues)

4. Ici, sélectionnez « Sélection automatique » pour l'illustration. Appuyez sur « Lire » pour obtenir les
informations du NIV. Une fois le NIV obtenu, appuyez sur « OK » pour confirmer les informations du véhicule.
Appuyez ensuite sur OK pour accéder a I'écran principal. Sélectionnez « Parallélisme » dans la barre
de navigation. Sélectionnez ensuite les situations nécessitant un alignement a droite de I'écran.

Wheel Alignment

R Auto scan
Perform the wheel alignment after following siuations ocour: %
XB Control unit
m *wheel allgnment being performed as routine maintenance V]
* Stearing and/or suspension components have besn seviced (V]
) ADAS callorstion
* Abnormal tire wear or new tires installed V]
B3 Hot functions pr
M v
o PG Vehice palls to ane side, snd/or steering wheed is not centered
"J Custornization
* Wheel alignment recommended)/required prior to ADAS callbration V]
=% Retrofit
Not selectable or Not ssectod, crangeanka
nsructions: changeatsie oK Cancel

V7 Selected rot changestie (g Selected changeshle

Figure 4-12 Ecran d'alignement des roues (alignement avancé des roues)

5. Appuyez sur OK une fois les situations sélectionnées pour compléter les informations de configuration.
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AR Auto scan Configuration Information

87/RS7 1

XE3 Control unt ot Audh A7/S7/RST 201>

1201

3 el alignment Your 2011-2017
- ir

W) ADAS callbeation || SUaPension Air Suspension

28 venicleprcfle g O Heavy Duty Suspension (1BS)

J
| Driving Positon LHD >

Specs Start ESC
Figure 4-13 Informations de configuration compléetes (alignement avancé des roues)

6. Une fois les informations de configuration complétées, appuyez sur le bouton « Spécifications » pour vérifier et

modifier les paramétres d'alignement des roues. Voir « Paramétres d'alignement des roues ».

7. Appuyez sur « Démarrer » apres avoir vérifié et modifié les paramétres d'alignement des roues. Suivez ensuite
les instructions a I'écran pour continuer et accéder a I'écran complet des procédures d'alignement des
roues. Voir la figure 4-1.

4.5 Procédures d'alignement des roues

4.5.1 Inspection du véhicule

1. Avant d'effectuer I'alignement des roues, I'état de la bande de roulement du pneu et la profondeur de la bande de

roulement doivent d'abord étre vérifiés, car une anomalie du pneu affectera les résultats du test d'alignement des roues.

2. Avant de procéder a I'alignement des roues, la pression des pneus doit étre vérifiée et ajustée a la valeur
standard du véhicule. En effet, tout écart de pression affectera les résultats du test d'alignement.

3. Les composants du chassis peuvent étre inspectés par type de défaut ou de vulnérabilité.

@ MPORTANT

Avant d'effectuer les procédures d'alignement des roues, veuillez vérifier les paramétres dans Parameétres

- Parametres ADAS et aligneur - Parametres du logiciel d'alignement des roues : vous pouvez les modifier
selon vos besoins et votre situation. Toutes les procédures d'alignement des roues décrites dans ce manuel sont
basées sur les paramétres par défaut des parameétres ADAS et aligneur.




4.5.1.1 Inspection de la bande de roulement

a) Colonne Etat de la bande de roulement (remarque autorisée)

Selon I'état des quatre pneus, appuyez sur la zone de description de I'état de la bande de roulement pour ajouter ou modifier
chaque état de la bande de roulement du véhicule. L'état de la bande de roulement comprend : Normal, Usure extérieure,
Usure intérieure, Usure bilatérale, Bordure en biseau, Usure ponctuelle, Vieillissement, Ecrasement & plat, Usure excessive,
Gonflement, Usure/Crevaison, Bande de roulement/marque différente sur un essieu, Vieillissement de la valve, Jante
endommagée et Pneu non autorisé. Des remarques peuvent étre ajoutées si le pneu est anormal. Une fois I'état de la bande
de roulement de tous les pneus sélectionné, appuyez sur OK. Vérifiez ensuite la couleur des quatre pneus a I'écran. Si la

couleur du pneu est rouge ou jaune, remplacez-le ou réparez-le en fonction de la situation avant d'appuyer sur Suivant.

b) Ajouter une colonne de photos

Afin de mieux juger et visualiser I'état de la bande de roulement, vous pouvez appuyer sur l'icone de I'appareil photo dans la

colonne Ajouter des photos pour ajouter jusqu'a trois photos de chaque bande de roulement respectivement.

Tread Depth & Pressure Inspection Chasais inspection
Inspection

& Provaton
Waork

e
+% Compensation

P >
D Custe
= Mesaueed |
== " . Right
et > ]
w et
N
iy Fost sl -
) a1
rear > O]
-
Overhaud Report calk
rear > 0]
[ Ext Alignment
-
e
Next

Figure 4-14 Ecran d'inspection de la bande de roulement

4.5.1.2 Inspection de la profondeur et de la pression des sculptures

Lors du contréle du véhicule, il est également nécessaire de vérifier la profondeur et la pression de la bande de roulement.
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Traad Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Inspection

& Freovton TBE, (e
Yiork memrhy e

e
oty Compensation

oy Left b

: = m ' i
P gy > front
gt [
Left rear har
T L]
Poa e Unit All Tread

Setting  Check  Next

Figure 4-15 Ecran d'inspection de la profondeur et de la pression de la bande de roulement 1
1. Inspection de la pression de la bande de roulement

a) Saisissez la pression standard de la bande de roulement dans le champ correspondant. La pression standard des pneus est

indiquée sur I'étiquette d'information sur les pneus et la charge, généralement située sur le montant B.

Figure 4-16 Emplacement de la valeur de pression standard des pneus

b) Pour mesurer la pression des pneus, un appareil Autel de la série ITS600 (ci-aprés dénommé « appareil ITS600 ») ou un
autre outil de mesure de la pression des pneus est nécessaire. Si vous utilisez I'appareil ITS600, les valeurs s'afficheront
automatiquement dans le champ de saisie correspondant ; si vous utilisez un autre outil, vous devrez saisir manuellement

les valeurs dans le champ de saisie correspondant.

REMARQUE : Lors de la mesure de la pression des pneus, I'appareil ITS600 (non inclus. Veuillez contacter votre revendeur local pour
I'acheter) doit étre connecté. L'outil de diagnostic reconnaitra automatiquement les données de pression des pneus téléchargées. Les

données peuvent également étre synchronisées en appuyant sur « Charger les données de pression ».
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Figure 4-17 Dispositif ITS600 (non inclus) et schéma d'utilisation

Pour se connecter a I'appareil ITS600

1. Appuyez sur Sélectionner I'appareil de mesure de la pression des pneus dans les parametres ADAS et aligneur.
2. Appuyez sur le bouton ON/OFF a droite de I'écran pour rechercher les appareils disponibles.

3. Suivez les guides a I'écran pour connecter I'appareil ITS600 et I'outil de diagnostic au méme Wi-Fi.

TS600 Device Connection x

Asollsnie devee(s
No TS600 device found!

Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal 1o V1,82, and Sonnect 10 the same Wi-Fi as
the disgnestic tool. and keep the screen on,

e VAR IMlertace Fiom Spatem settings or gk setting P et 10 (1G] WA 13 tu
e WA 9 e

Search Deyice

Figure 4-18 Connexion avec le périphérique MaxiTPMS TBE

4. Une fois I'appareil ITS600 et I'outil de diagnostic connectés au méme réseau Wi-Fi, sélectionnez I'appareil
souhaité dans la liste des appareils disponibles. Une fois I'appareil ITS600 connecté, I'état de la connexion

indique « Appairé ».

5. Quittez I'écran de connexion ITS600 une fois I'appareil ITS600 connecté.

2. Inspection de la profondeur de la bande de roulement

a) Il existe deux types de vérification de la profondeur de la bande de roulement : la vérification de la profondeur

de la bande de roulement a trois endroits, dont I'extérieur.
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Le contrdle unique mesure la profondeur de la bande de roulement a l'intérieur et au milieu du pneu (le plus proche de la
carrosserie) ; le contréle unique mesure la profondeur de la bande de roulement uniquement a l'une des positions
suivantes : extérieur, milieu ou intérieur du pneu (le plus proche de la carrosserie). Vous pouvez appuyer sur « Controle de

toutes les bandes de roulement » ou « Contréle unique » pour changer de mode de contrdle.

b) Pour mesurer la profondeur de la bande de roulement, un appareil de la série Autel MaxiTPMS TBE (ci-aprés dénommé appareil
TBE) ou d'autres outils de mesure de la profondeur de la bande de roulement sont nécessaires.
Si vous utilisez I'appareil TBE pour mesurer la profondeur de la bande de roulement, les valeurs seront automatiquement
affichées dans la zone de saisie correspondante. Si vous utilisez d'autres outils pour mesurer la profondeur de la bande de

roulement, vous devez saisir manuellement les valeurs dans la zone de saisie correspondante.

©

REMARQUE Aprés avoir saisi toutes les valeurs de profondeur de bande de roulement et de pression de bande de roulement, vérifiez la

couleur des quatre pneus sur |'écran, remplacez ou réparez le pneu en fonction de la situation spécifique.

‘ Vehele Traad Inspecton Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
inapection

Proparation
Work
Compenaation
4 g 4 . ¢ L
E Left
2 ' J i P11 V.
- « L [
= ! * . o v
Right
;: e front p==1-=1 S 25
Right
) ADAS real Y E b ol
Overhaut Report 1 g 1 - 1 e
Left rear 25 ta
[ Ext Alignment
Next
Setting | Check

Figure 4-19 Ecran d'inspection de la profondeur et de la pression de la bande de roulement 2

©

REMARQUE : Pour mesurer la profondeur de sculpture, le MaxiTPMS TBE200 (non inclus ; veuillez contacter votre revendeur local pour
I'acheter) doit étre connecté. L'outil de diagnostic reconnaitra automatiquement les données de profondeur de sculpture téléchargées.

Les données peuvent également étre synchronisées en appuyant sur

Charger les données de bande de roulement.
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Figure 4-20 Dispositif MaxiTPMS TBE (non inclus) et schéma d'utilisation

Pour se connecter au périphérique MaxiTPMS TBE

1. Appuyez sur Connecter |'outil de mesure de la bande de roulement dans les paramétres ADAS et aligneur.
2. Appuyez sur le bouton ON/OFF a droite de I'écran pour rechercher les appareils disponibles.

3. Suivez les guides a I'écran pour connecter |'appareil TBE et I'outil de diagnostic au
méme Wi-Fi.

TBE device connected x

No TBE device faur

Ensure that the TBE device and diagnostic tool are connected 1o the same Wi-F|

. ’ l , .
2 Emer WLAN 30 sosaren 13 ON ic F

1. ORSE S7atom Sangs md arie

Search Device

Figure 4-21 Connexion avec le périphérique MaxiTPMS TBE 1

4. Une fois I'appareil TBE et I'outil de diagnostic connectés au méme réseau Wi-Fi, sélectionnez
I'appareil souhaité dans la liste des appareils disponibles. Une fois I'appareil MaxiTPMS TBE
connecté, I'état de la connexion s'affiche comme « Appairé ».

5. Quittez I'écran de connexion TBE une fois le périphérique TBE connecté.
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4.5.1.3 Inspection du chassis

L'exécution d'une inspection du chassis peut résoudre rapidement et avec précision les défaillances des
composants du chassis et enregistrer le processus d'inspection du chassis.

L'inspection du chéassis consiste principalement a inspecter huit systémes : la transmission, le moteur et les
accessoires de transmission, la suspension avant, la suspension arriére, le frein avant, le maitre-cylindre et le
servofrein, le frein arriére et la direction. Chaque systéme comporte plusieurs éléments d'inspection
subdivisés. Vous pouvez suivre les guides d'utilisation sur la tablette pour inspecter les huit systéemes un par
un, et vous pouvez également filtrer certains éléments. Appuyez sur I'un des éléments d'inspection pour
afficher la présentation du composant, les symptémes associés et la méthode de réparation dans la section
principale. De plus, certains éléments d'inspection sont accompagnés de schémas de composants.

‘m Vehicle Traad inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Preparation Defaedt (show all| v
éj Work Related symptoms
P Body vibeaticn duning dri Drivetrain -~
+% Compensation mal noise during stee
>y Whes! bearng asvermbly 4
) Caster/SAl Repair method
® ep
N, Twiutec] o brcien fept . A <
e Mttt | n 4 g, twiuted o brokn 1
== Result 4
Halt-asde
\ shoskan " e ot s
¢ Ditsere 0
= Post-alignment Add photos or notes -
Diagnosie Transfes - -
(an) ADAS -
&) Cawwrstion [ 0] [ 1] v on /
Q Dvemaul Report Diwe snaft 7
Engine and transmission ~
B0 Exit Alignenent accessories
Prows 10 chinge insdtion setu
Help Next
# Mot mapected oK sggest Q) Requie

Figure 4-22 Ecran d'inspection du chassis 1

7z
a) Selon I'état des pieces, vous pouvez tapoter le Icéne permettant de
modifier I'état de l'inspection. Pour plus d'informations sur chaque icone d'état d'inspection,
appuyez sur le bouton Aide .

Tableau 4-3 Etat de I'inspection

Icone Nom Explication

i ,o \ Pas

WG . ) La piéce n'a pas encore été inspectée.
inspecté

La piéce a été inspectée et aucun dommage ni usure n'a été
constaté.

> DACCORD
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Icdne Nom Explication

1. La piece est proche de la fin de sa durée de vie utile (juste au-
dessus de la spécification de mise au rebut, une panne peut

survenir prochainement).

2. Pour répondre a un besoin, une commodité ou une
demande d'un client (améliorer le confort de conduite,
éliminer le bruit, etc.).

3. Se conformer a I'entretien recommandé par le fabricant

Suggerer d'équipement d'origine (OEM).

4. Recommandations du technicien basées sur une expérience
substantielle et éclairée. (Remarque : le service suggéré
doit toujours étre facultatif.)

Tous les faits doivent étre présentés au client, lui
permettant de tirer ses propres conclusions.)

1. La piéce ne remplit plus la fonction prévue
but.

2. La piéce ne répond pas a une spécification de conception.

o Exiger 3. La piece est manquante. (Remarque : lorsqu'une réparation

est nécessaire, I'atelier doit présenter tous les faits au
client et refuser toute intervention partielle sur le systeme
concerné si la réparation crée ou perpétue une situation

dangereuse.)

b) Appuyez surg)outon dans la section principale pour prendre et télécharger jusqu'a 5 photos du
composant concerné. Notez que le bouton disparaitra si vous en prenez plus de 5. Appuyez sur le
bouton pour prendre et télécharger une vidéo du compo!ﬂt concerné d'une durée de 2 a 10
secondes. Si la durée de la vidéo est inférieure a 2 secondes, I'enregistrement vidéo sera invalidé.

Le bouton disparaitra apres I'enregistrement.

c) Appuyez sur la liste déroulante dans le coin supérieur droit de I'écran, les parties qui

Les éléments a inspecter peuvent étre affichés dans des catégories.
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Figure 4-23 Ecran d'inspection du chassis 2

4.5.2 Travaux de préparation

Pour effectuer un parallélisme, les équipements d'origine de certains modéles de véhicules ont des
exigences particulieres. Afin de garantir la précision des résultats de mesure, les préparatifs suivants
peuvent étre nécessaires avant de mesurer les parametres liés au parallélisme.

1. Notes de pré-alignement
2. Fonctions de diagnostic

3. Mesure de la hauteur de caisse

4.5.2.1 Notes de pré-alignement

La présence ou non du réservoir de carburant, de la roue de secours et du cric dans leurs emplacements
prévus influence les résultats de mesure lors du parallélisme. La désactivation du systéme de confort
sur certains modéles de véhicules haut de gamme influence l'installation de I'abaisseur de pédale de
frein et du support de volant. Les constructeurs automobiles ont des exigences strictes a cet égard. Il

est donc nécessaire de vérifier soigneusement I'état du véhicule conformément aux consignes de pré-
parallélisme avant de procéder a un parallélisme.

Selon le processus d'équipement d'origine, les instructions de pré-alignement varient selon les modéles de véhicules. Il

est important de les lire attentivement et de les suivre scrupuleusement.
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Exemple 1:

Vérifiez I'état du véhicule, c’est une étape facile a négliger mais trés importante.

8] vebicle Pre-alignment notes
inspection

£ Crrenmson Ensure that the fuel, the engime cootant, and the Aibricant are full. Hand toofs, rmiat. spare fire and jack a1e in the
Work dedicated locat

o
o5, Compansation

Overhaul Report

[ Exit Alignoant

"
oA e AT TR 2

Figure 4-24 Notes de pré-alignement 1
Exemple 2 :

Pour les véhicules Mercedes-Benz, la procédure de désactivation de I'entrée et de la sortie faciles
est indiquée sur I'écran des notes de pré-alignement. Suivez les instructions pour désactiver la
fonction d'entrée et de sortie faciles avant de procéder a I'alignement des roues.
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Figure 4-25 Notes de pré-alignement 2
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4.5.2.2 Fonctions de diagnostic

Pour garantir la précision des résultats de mesure et que les procédures d'alignement des roues peuvent étre
effectuées avec succes, le processus OE de certains modéles de véhicules nécessite I'exécution de fonctions
de diagnostic associées (telles que le réglage de la hauteur, la sélection du mode, la réinitialisation du RDC,

etc.) avant de mesurer les paramétres d'alignement des roues.

@ NOTE

1. Les fonctions de diagnostic ne sont exécutées que lorsque vous sélectionnez Alignement avancé des roues
dans I'application Alignement des roues ou la fonction Alignement des roues dans |'application Diagnostics.

2. Les fonctions de diagnostic varient selon les modeles de véhicules. Pour effectuer le diagnostic, lisez
attentivement les instructions et suivez les étapes affichées a I'écran.

Réglage de la hauteur (prenons I'exemple des véhicules BMW) :
Le réglage de la hauteur est nécessaire avant de mesurer la hauteur de caisse en mode Charge.
Pour effectuer le réglage de la hauteur

1. Suivez les guides affichés a I'écran, veuillez vous assurer que les éléments suivants

les conditions sont remplies :

1) Le dépresseur de pédale de frein est déja retiré.
2) Le contact est mis.

3) Le moteur est éteint.

4) Le VCI est correctement connecté.

2. Si toutes les conditions ci-dessus sont remplies, appuyez sur « Suivant » pour continuer. Le réglage
de la hauteur de caisse étant précis et précis, des erreurs de réglage peuvent survenir, méme
sous l'effet de la moindre perturbation sur le véhicule, ce qui peut nuire a la stabilité et au
confort de conduite. Veuillez donc lire attentivement les précautions d'emploi et procéder
comme indiqué :

1) Le véhicule est stationné avec les quatre roues sur un sol plat.
2) L'état de charge du véhicule ne doit pas étre modifié.

3) Le véhicule n’est pas soulevé ou placé sur un pont élévateur.
4) Les roues avant sont en position droite.

5) Les portes ne doivent pas étre ouvertes.

6) Le moteur ne doit pas étre démarré.
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7) Le chargeur de batterie doit étre connecté.

sE v Height adjustment

Note:
Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused
by even the slightest disturbing influences acting on the vehicie, which adversely affects
dnving stability and comfort.
4 Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
| procedure:
" * The vehicle is parked with all four wheels on a fiat ground
* The load status of the vehicle must not be changed.
* The vehicle is not raised or placed on a vehicle lifs.
= Golibrat * The front wheels are in the straight ahead position.
* The doars must nat be open.
B ovrhmir * The engine must not be started.
* Battery charger should be connected

Figure 4-26 Ecran de réglage de la hauteur 1

3. Appuyez sur « Suivant » pour continuer si toutes les conditions ci-dessus sont remplies. La tablette
vous guidera pour mesurer et saisir la hauteur du véhicule correspondante en fonction de la

situation réelle.

o Height adjustment
Flease measure and enter the carresponding vehicle haight value according to the actual stuation H
13y Compensat
Measured values(mm)
= A
Left front Right front
0 [ 673 673
———— P
N gy
—~ L,. Lef raer Right rear
677 677 ‘
B owdwir
o G\ ment
o
™
Cancel Next

Figure 4-27 Ecran de réglage de la hauteur 2

4. Aprés avoir mesuré et saisi les valeurs de hauteur du véhicule, appuyez sur Suivant pour écrire les

valeurs dans I'unité de commande de la plateforme de dynamique verticale (VDP).
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I3 Height adjustment

In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
& e (VDP) control unit.

Press Continue to proceed service function

Figure 4-28 Ecran de réglage de la hauteur 3

5. Appuyez sur Suivant pour continuer. Si la tablette affiche I'écran suivant, cela indique
le réglage de la hauteur de caisse a réussi.

Height adjustment

The ride height adjustment was successful.

Note:
A possible titing of the vehicle is adjusted by alr suspension after start-up of the engine.

Next

Figure 4-29 Ecran de réglage de la hauteur 4

4.5.2.3 Mesure de la hauteur de caisse

La mesure de la hauteur de caisse doit étre effectuée lorsque les conditions suivantes existent dans le processus

d'équipement d'origine de certains modéles de véhicules :
1. Il existe une valeur standard pour la hauteur de caisse.

2. La valeur de la hauteur de caisse affecte la valeur standard pour I'alignement des roues.

©

REMARQUE Si la valeur de hauteur de caisse mesurée n'est pas dans la plage de valeur standard pour la hauteur

de caisse, vous devez vérifier si la carrosserie du véhicule ou le composant du chassis est déformé ou endommagé.
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1. Mesurez avec du ruban adhésif ou d'autres outils

a) Certains véhicules, comme Volkswagen, ont une hauteur de caisse standard. Vous pouvez utiliser un metre ruban

ou un autre outil pour mesurer la hauteur de caisse et saisir les valeurs dans le champ de saisie correspondant.

4g) :fif"?_* Ride Helght Measurement
nspection
1 Envire Erat the foed, the engine
Work codleril, and the hibrcan wre full
z Sirraince et 10oln, mata siate b e and
@ Jack ww (n ey Gocicated
" 0 lecationg
v 2 4 e the tape mennLre o
o M " the nide height M from the
== f e e d e enter of tw 1im 50 S e of the
Orrem - wheel areh (with and wit he

wiwal wich kits), Thm anter the

- vildou 1o the CONuepONdIng tex !

B ovehatnepon

e ane ot e ean
[

398 110 mm 508 ] »

[® Ext Alignment
ok Unit

Figure 4-30 Mesurer la hauteur de caisse avec du ruban adhésif 1

b) Pour certains véhicules, comme Renault, il n'existe pas de valeur standard pour la hauteur de caisse, ou un méme
pneu nécessite plusieurs mesures. Vous pouvez également utiliser un métre ruban ou un autre outil pour

mesurer la hauteur de caisse et saisir les valeurs dans le champ de saisie correspondant.

Venicle Ride Height Measuramant
Inspection

Steps
1, Uso Ihe tape measurs 1o maasur the
== - whonl ML= Y, And maasurs the
O nesght W1 (front subframe 10 tno kevel
o - W ground] and the hesgt W2 frenr
ek
Overnaud Report
i = . ' =4
[ Exit Abgrmmenit
e
Wl st MATT N 1E it

ml\ rors

Figure 4-31 Mesurer la hauteur de caisse avec du ruban adhésif 2
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2. Mesurer avec la hauteur de caisse cible

La hauteur de caisse peut étre mesurée avec la cible de hauteur de caisse si I'une des conditions
suivantes est remplie :

a) Il existe une valeur standard pour la hauteur de caisse, et la hauteur de caisse est mesurée du bord inférieur de

I'enjoliveur de roue jusqu'au centre de la jante de roue.

b) Véhicules BMW dont la hauteur de caisse est mesurée du bord inférieur de I'enjoliveur au bord inférieur de la
jante, et la taille de la jante est sélectionnée avant d'accéder a I'écran complet des procédures d'alignement

des roues.

REMARQUE  Une cible de hauteur de caisse dédiée pour mesurer la hauteur de caisse est requise, ce qui peut étre
acheté en contactant le revendeur ou le fabricant local.

Aprés avoir mesuré la hauteur de caisse, veillez a retirer la cible de hauteur de caisse, afin de

éviter d'endommager la carrosserie du véhicule.

Pour installer une cible de hauteur de caisse pour la mesure de la hauteur de caisse

1. Suivez le guide affiché a I'écran, installez les pinces de roue (pinces a pneu), les cibles de roue et les cibles de
hauteur de caisse apres vous étre assuré que la distance entre le cadre d'étalonnage et le centre de la roue

avant est comprise entre 2,03 et 3,30 m (7,23 et 10,83 pi).

o) Vehicle Preparation Work
Inspection

Pregaration
Work

-
Compensation

0
e
1
=]
e i A
N
-
= :
= - -
(w) Enswe that the distance between the calibranion frame and Irstall the wheel targets s the ride heigh targets
e front whea! cemer is within 2032-3302 mm.
Reports
B £t Algnment

Figure 4-32 Installation de la cible de hauteur de caisse

2. Appuyez sur « Suivant » pour accéder a I'écran suivant. La hauteur de la barre transversale sera automatiquement
ajustée pour rechercher les cibles. La valeur de la hauteur de caisse s'affichera automatiquement dans le

champ de saisie correspondant.
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Figure 4-33 Mesurer la hauteur de caisse avec la cible de hauteur de caisse

3. Indiqué par les angles d'inclinaison

Pour certains véhicules, comme Mercedes-Benz, la hauteur de caisse est indiquée par les angles d'inclinaison.

a) Utilisez le capteur d'inclinaison (pour Mercedes-Benz) pour mesurer les angles d'inclinaison des composants

du chassis correspondants et saisissez les angles d'inclinaison dans la zone de saisie correspondante.

Vehicle
0 s s Ride Height Measurement

Preparstion 10 messure and save e 10 angfes
‘wm it angle 1o the

11cing et b

Py | . N | .

12 w [ |
(e Tt

B Exn Alignmeny

-
ot BaraM (104

Figure 4-34 Mesurer et saisir les angles d'inclinaison

72



4.5.3 Rémunération

Cette fonction est principalement utilisée pour compenser les erreurs causées lors de l'installation d'outils tels que le
serre-roue (serre-jante/serre-pneu) et la cible.

©

REMARQUE  Si le collier de serrage de la roue (collier de serrage de la jante ou du pneu) ou la cible est retiré ou

desserré pendant la compensation, les résultats de mesure seront inexacts. Dans ce cas, vous devrez

recommencer la compensation.  Ne pas

obstruer la cible pendant la compensation.

4.5.3.1 Compensation de roulement
1. Suivez les guides affichés sur la tablette pour effectuer les préparations suivantes :
Insérez les broches de la plaque tournante/de la plaque coulissante et installez le pont de la plaque tournante.
Conduisez le véhicule sur le point d'alignement et placez les cales de roue pour éviter tout mouvement.

Continuez a avancer, verrouillez le volant, placez la transmission au point mort, relachez le frein de
stationnement.

Installez les brides de roue (pinces a pneu) et les cibles (si elles n'ont pas été installées précédemment)

%8} Vehicle Compensation Preparsiion Roiling Compensation
= Inspection

v /‘Q\q  T.&) ‘;- Q
44 -~ 4 e =

-

sasset trnghace/siip plate pins and stk Crtws tar vt on 15 aligrement ek, Swer wtma lock sumring whawl, place

| triele brde o place Be wheel chocka 10 prevent Yanameanon in mutial release pering
A& Alignme

N G

Reports

il the whimel clarmgs and tangets (1
B Ext Alignmant rut previousty instalied)

Figure 4-35 Préparations de compensation de roulement (utiliser une pince a pneu)

©

REMARQUE 1. Lors de la conduite du véhicule sur I'élévateur, la largeur entre le pont tournant et chaque roue doit
étre la méme et la roue avant du véhicule doit s'arréter au centre du plateau tournant.

2. Pour installer le serre-roue (serre-pneu) et la cible sur la roue, voir Serre-roue (serre-pneu)
Serrer).
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2. Une fois les préparatifs terminés, appuyez sur « Suivant ». La hauteur de la barre transversale sera

automatiquement ajustée pour rechercher les cibles, et la tablette affichera I'écran suivant.

@ Ve Compensation Preparation Rolling Compensation Compenistion Sampletina
Inspection
* Push the venicle in he
& Provenvn (4] -_%_‘ direction mdicated by the
arow
= i<}
W& Algnme B
™~ 4
ost-alignmen
= Diagr
= Calibeation
B Reports
[ it Alignment
~
nto
Camera J N Hex
= 2 J

Figure 4-36 Compensation de démarrage du roulement 1 (utiliser la pince a pneu)

}B Vehicle Compansation Preparation Roliing Compensation Compensation Camplntion
Inspection
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arrow.
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e
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Figure 4-37 Compensation de démarrage du roulement 2 (utiliser la pince a pneu)
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§[ Vehicle Gompensation Preparstion Rolling Gompensation Sonmpensaton Compistion
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& Allgn
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Figure 4-38 Compensation de démarrage du roulement 3 (utiliser la pince a pneu)
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Figure 4-39 Compensation de démarrage du roulement 4 (utiliser la pince a pneu)

3. Suivez les guides ci-dessus affichés sur la tablette, poussez le véhicule vers I'arriére et vers I'avant pour

terminer la compensation.

REMARQUE Ne touchez pas les méachoires de roue et les cibles lorsque vous poussez le véhicule.

4. Une fois la compensation terminée, la tablette accédera a I'écran suivant
automatiquement. Suivez l'illustration affichée sur la tablette pour placer des cales de roue a l'avant et

a l'arriére de la roue pour empécher le mouvement de la roue.
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Campensation Completion

t’D ‘:‘"’; Campenaation Preparation Rolling Compensation
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[ Exit Alignment

Figure 4-40 Compensation compléte du roulement (utiliser la pince a pneu)
4.5.3.2 Compensation de levage
1. Suivez les guides affichés sur la tablette pour terminer les préparatifs :

Avancez, verrouillez le volant, placez la transmission au point mort, relachez le stationnement
frein.

Soulever le véhicule.

Installez les brides de roue (pinces a pneu) et les cibles (si elles n'ont pas été installées précédemment).
fa e oo g comn
Ingpection
Preparetion
é Work

oTe Compensation

Caster/SA ?‘ ) > . = 2 ; 1

)
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Result 5
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7% Guide .
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ADAS brake.
Cakheation
Q Reports
[ B2 Algrament

Figure 4-41 Préparation de la compensation de levage (utiliser une pince a pneu)
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2. Une fois les préparatifs terminés, appuyez sur « Suivant ». La hauteur de la barre transversale sera

automatiquement ajustée pour rechercher les cibles, et la tablette saisira les informations suivantes.
écran.
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Figure 4-42 Démarrage de la compensation de levage 1 (utiliser la pince a pneu)
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Figure 4-43 Démarrage de la compensation de levage 2 (utiliser la pince & pneu)
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Figure 4-44 Démarrage de la compensation de levage 3 (utiliser la pince & pneu)
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Figure 4-45 Démarrage de la compensation de levage 4 (utiliser la pince a pneu)

3. Suivez les guides ci-dessus affichés sur la tablette, faites pivoter le pneu jusqu'a la plage de collecte,

et puis arréte.

4. Une fois la collecte terminée, la tablette affichera automatiquement I'écran suivant. Suivez les instructions

affichées sur la tablette pour effectuer les opérations suivantes :

Retirez les broches de la plaque tournante/de la plaque coulissante et retirez le pont de la plaque tournante.
Abaissez les roues et faites rebondir le véhicule.

Placez des cales de roue pour empécher le véhicule de bouger.
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Figure 4-46 Compensation de levage compleéte (utiliser une pince a pneu)

(@) NOTE

Assurez-vous que les quatre cibles installées sur les roues sont de niveau avant d'abaisser le véhicule.
Si les cibles ne sont pas de niveau, les résultats mesurés ultérieurement et les résultats d'alignement

des roues peuvent étre affectés.
Avant d'abaisser le véhicule, la plaque tournante, les axes de la plaque coulissante et le pont de la plaque

tournante doivent étre retirés. Dans le cas contraire, les résultats de mesure pourraient étre inexacts en raison

de la force anormale exercée sur le véhicule.
Avant d'abaisser le véhicule, veuillez secouer le véhicule afin que les composants du

les chassis sont sollicités uniformément.

4.5.4 Mesure de l'angle de chasse/SAl/IA

Cette fonction permet de mesurer I'angle de chasse, I'angle d'inclinaison de I'axe de direction (SAI), I'angle
d'ouverture (lA), le pincement en virage et I'angle de braquage maximal. La mesure de ces angles peut aider

a identifier les probléemes de suspension avant ou de direction d'un véhicule.

4.5.4.1 Sélectionner I'angle de mesure

a) L'angle de chasse, I'angle SAl et I'angle IA sont sélectionnés pour la mesure par défaut, car ces angles

doivent étre mesurés.

b) Si l'ouverture dans les virages est sélectionnée pour la mesure, I'angle de chasse, I'angle SAl, I'angle IA et

I'ouverture dans les virages seront mesurés ensemble.

c) Si l'angle de braquage maximal est sélectionné pour la mesure, I'angle de chasse, I'angle SAl, I'angle IA et

I'angle de braquage maximal seront mesurés ensemble.
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d) Si l'ouverture dans les virages et I'angle de braquage maximal sont sélectionnés pour la mesure en
méme temps, I'angle de chasse, I'angle SAI, I'angle IA, I'ouverture dans les virages et I'angle de
braquage maximal seront mesurés ensemble.
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Figure 4-47 Mesure de la roulette/SAI/IA
4.5.4.2 Préparation de la mesure d'angle
Suivez les guides affichés sur la tablette pour effectuer les opérations suivantes :
1. Retirez le support du volant pour vous assurer que le volant peut étre tourné.
2. Démarrez le moteur, installez le dépresseur de pédale de frein, puis arrétez le moteur.
3. Retirez les broches de la plaque tournante/de la plague coulissante et retirez le pont de la plaque tournante.

4. Installer la cible d'angle de braquage maximal sur les roues avant (cette opération est obligatoire)
(uniquement lorsque I'angle de braquage maximal doit étre mesuré).

@ NOTE

Si le dépresseur de pédale de frein est installé sans démarrer le véhicule, des résultats de mesure
inexacts peuvent étre causés par le fait que les freins ne sont pas verrouillés.

Les résultats mesurés de l'ouverture dans les virages et de I'angle de braquage maximal seront
affiché dans les listes de résultats dans la section Résultats mesurés.

4.5.4.3 Mesure de l'angle de départ

Une fois les préparatifs terminés, appuyez sur « Suivant » pour lancer la mesure d'angle. Suivez ensuite
les instructions affichées sur la tablette et tournez le volant vers la gauche ou la droite jusqu'a la plage de
mesure, étape par étape. Une fois la mesure terminée, la section « Résultat mesuré » s'affichera
automatiquement.
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4.5.5 Résultat mesuré

Cette section aide a :

1. Affichage des résultats mesurés concernant l'orteil, le carrossage, la roulette, la valeur de symétrie,
I'angle de roulement, etc.
2. Affichage et modification des spécifications de la roue.
4.5.5.1 Résultat graphique
o1, P
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Figure 4-48 Ecran de résultat mesuré (résultat graphique)

a) Appuyez sur I'image unique sur I'écran, I'image sélectionnée sera agrandie. Voir comme
suit.

Figure 4-49 Image agrandie
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b) Appuyez sur le “ Cliquez sur le bouton ci-dessus pour ouvrir le guide de réglage. Ce guide s'affiche pour

I'image sélectionnée. Suivez les instructions a I'écran pour effectuer le réglage. Une fois le réglage terminé,

appuyez dessus pour quitter le guide. x

c) Appuyez sur les boutons comme 1 ] ¥ dans la partie centrale de I'écran pour afficher le paramétre

Descriptions, qui sont introduites dans le glossaire.

boutons tels que Arriére, Résultat H a droite de I'écran, vous pouvez afficher le résultat graphique - d) Appuyez sur les
graphique - Avant, Résultat graphique - Valeur de symétrie et Résultat graphique - Diamétre de roulement,

respectivement.

e) Appuyez sur les boutons Lever le véhicule > Lever le véhicule pour lever le véhicule et effectuer le réglage. Voir

Soulevez le véhicule pour plus de détails.

f) Appuyez sur les boutons Lever le véhicule > Réglage de la roue pour retirer le véhicule

réglage. Voir Réglage de la roue pour plus de détails.

g) Appuyez sur le bouton Appareil photo , vous pouvez vérifier I'état de fonctionnement des caméras.
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Figure 4-50 Ecran d'apergu de I'image de la caméra

Le bouton Appareil photo est toujours disponible lorsque vous devez vérifier les caméras

état de fonctionnement, non limité a cet écran.

Appuyez sur Description pour vérifier les explications de chaque icone affichée sur I'écran

écran. Voir le tableau 4-4 Descriptions des caméras pour plus de détails.

Appuyez sur Vue compléte ou Vue unique pour modifier la méthode d'apergu de la caméra

image.

Appuyez sur ECHAP pour quitter I'écran d’apercu de I'image de la caméra.
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Tableau 4-4 Descriptions des caméras

Icone Nom Explication
Normale
. . Les points cibles peuvent étre reconnus normalement.
Points cibles
Anormal
. . La cible est sale ou bloquée, nettoyez-la ou retirez les
Cible/Cible .
) obstructions.
Points
m Activé
. L'appareil photo fonctionne normalement.
Caméra PP P
m Non activé
Caméra L'appareil photo n'est pas utilisé par la fonction actuelle.
L'outil de diagnostic ne parvient pas a communiquer avec les
caméras. Suivez les étapes ci-dessous :
1. Vérifiez si I'alimentation est allumée ;
m 2. Vérifiez si la connexion actuelle de la caméra est normale ;
Anormal
Caméra
3. Vérifiez si I'outil de diagnostic est connecté au Wi-Fi de la
caméra ;
4. Enregistrez et téléchargez les journaux. Décrivez le probléme
en détail.

h) Appuyez sur « Enregistrer avant réparation » pour enregistrer les mesures avant |'alignement. Si les mesures
avant réparation sont déja enregistrées, la tablette vous demandera si vous souhaitez les écraser.

i) Appuyez sur Tolérance totale ou Demi-tolérance pour modifier le mode d'affichage graphique de Tolérance
totale a Demi-tolérance.

Tolérance totale : égale a la tolérance des spécifications OE.
Demi-tolérance : la moitié de la tolérance de la spécification OE.
j) Appuyez sur Paramétres de I'unité pour modifier les unités.

k) Appuyez sur « Suivant » pour accéder a la section « Guide d'alignement ». Veuillez noter que si les mesures
avant réparation ne sont pas enregistrées, la tablette vous demandera si vous souhaitez les enregistrer

comme mesures avant réparation.
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4.5.5.2 Soulever le véhicule

Cette fonction convient aux véhicules qui doivent étre soulevés pour ajuster les paramétres d'alignement des roues.

Pour soulever le véhicule

1. Appuyez sur les boutons Réglage avancé > Soulever le véhicule sur le résultat mesuré
écran.

2. Suivez les guides affichés sur la tablette pour soulever le véhicule :
1) Placez le volant en position centrale. Verrouillez le volant.

2) Démarrez le moteur, installez le dépresseur de pédale de frein puis arrétez le moteur.

3) Soulevez le véhicule et verrouillez I'élévateur.

‘ehicie Hart Agjustmer

et the steering wheel a1 cenver costion St e eine. imted the trske pevel

Raise the vehiche ord ock e It
= Lock e steering wheel desrescor end then 310p the encine.

[ Exn Algrnent

Figure 4-51 Soulever le véhicule

3. Une fois le véhicule soulevé et le pont élévateur verrouillé, appuyez sur « Suivant » pour collecter les données.
La tablette accédera alors a I'écran « Démarrer le réglage ». Appuyez sur « Suivant » pour effectuer le

réglage. La tablette accédera alors automatiquement & I'écran « Descendre le véhicule ».

Pour abaisser le véhicule

1. Abaissez le véhicule comme indiqué dans les guides a I'écran.

1) Retirez les broches de la plaque tournante/de la plaque coulissante et retirez le pont de la plaque tournante.
2) Abaissez les roues et faites rebondir le véhicule.

3) Placez des cales de roue pour empécher le véhicule de bouger.
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Figure 4-52 Véhicule inférieur

2. Apres avoir abaissé le véhicule, appuyez sur Terminé et la tablette reviendra a I'écran Mesuré
Ecran de résultat.

4.5.5.3 Réglage de la roue

Cette fonction convient aux véhicules dont les roues doivent étre retirées pour ajuster les parametres d'alignement

des roues.

Pour soulever le véhicule

1. Appuyez sur les boutons Réglage avancé > Réglage de la roue désactivée sur I'écran Mesuré
Ecran de résultat.

2. Suivez les guides affichés sur la tablette pour soulever le véhicule :
1) Placez le volant en position centrale. Verrouillez le volant.
2) Démarrez le moteur, installez le dépresseur de pédale de frein puis arrétez le moteur.

3) Soulevez le véhicule et verrouillez I'élévateur.
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Figure 4-53 Lever le véhicule

3. Une fois le véhicule soulevé et le pont élévateur verrouillé, appuyez sur « Suivant » pour collecter les
données. Une fois les données collectées, la tablette accédera a I'écran « Retirer la roue ».

Pour retirer la roue
1. Apres avoir soulevé le véhicule, suivez les guides a I'écran pour retirer les roues :
1) Retirez les brides de roue et les cibles.
2) Retirez les roues.
3) Installez les adaptateurs de moyeu et les cibles.

2. Une fois les roues retirées, appuyez sur « Suivant » pour collecter les données. La tablette accédera
alors a I'écran « Démarrer le réglage ». Appuyez ensuite sur « Suivant » pour effectuer le réglage.
La tablette accédera alors automatiquement a I'écran « Installer la roue ».

o B Ralas Vel Remove Wheel SRS Bt \gtasll Vi

R DU L8 owwr Yehiche
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Camera Exit Next

Figure 4-54 Retirer la roue

86



Pour installer la roue

1. Installez les roues comme indiqué dans les guides a I'écran :
1) Retirez les cibles et les adaptateurs de moyeu.
2) Installer les roues.
3) Installer les brides de roue et les cibles.

4) Retirez le dépresseur de pédale de frein.

g Con

3= Muasured
Aemit E} Flomeve tha 1angets 570 Pd SdsparE trga ™ wheals. Irgnail the whesl #amps and targats.

]
o

a

Brmen trm beae el depreser
[ Ext Alignment

Figure 4-55 Installation de la roue
2. Une fois les roues installées, appuyez sur Suivant pour accéder a I'écran Recompenser.
Pour effectuer une compensation de levage

1. La hauteur de la barre transversale sera ajustée automatiquement pour rechercher les cibles, et
la tablette entrera dans I'écran suivant.

# hicie Ratuw Vahikie Reiove Whesl  Stwl Addistmant  Install Wheet Recompensate JETCTTRTIREH
= nzowcton
.
& (u:] I—-—IAA—-_J Plagse rotate the tire 10 the
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Figure 4-56 Compensation de levage de démarrage 1
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Figure 4-58 Compensation de démarrage de levage 3
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Figure 4-59 Compensation de levage de démarrage 4

2. Suivez les guides ci-dessus affichés sur la tablette, faites tourner le pneu jusqu'a la plage de collecte, puis
arrétez.

3. Une fois la collecte terminée, la tablette accédera a I'écran de descente du véhicule
automatiquement.

Pour abaisser le véhicule
1. Abaissez le véhicule comme indiqué dans les guides a I'écran :
1) Installer le dépresseur de pédale de frein.

2) Retirez les broches de la plaque tournante/de la plague coulissante et retirez le pont de la plague tournante.

3) Abaissez les roues et faites rebondir le véhicule.

4) Placez des cales de roue pour empécher le véhicule de bouger.
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Figure 4-60 Véhicule inférieur

2. Apres avoir abaissé le véhicule, appuyez sur Terminé et la tablette reviendra a Mesuré
Ecran de résultat.

4.5.5.4 Liste des résultats

Les résultats avant réparation peuvent également étre affichés sous forme de liste, comme illustré ci-dessous.
Vous pouvez enregistrer cette liste avant I'alignement. Les boutons de la liste des résultats fonctionnent de la
méme maniere que ceux de I'écran des résultats graphiques.

Inspection

ﬁ Preparation

viork Toa ) . Total toe
bORtP
T, Compensation || camner 08 oo Crass camber
@ Centa/SA Castar "1y a2 Crons caster

Meksiknd s 3 Cross SA
. Result

K'),m " ar Sot back 0ot

36 Agnment ]
N Gude Toe-out on Lums Wheeis sraigh! heed

Post-aignment

Dugnosts Left masimumm steer » =
® ADAS Right meimum steer - -

“ Calibration
Ride heght 411 mm 41 mm
E Aegors
[SP— Toe 154 182 Total toe
Save Half Unit
Camera Before Next
Repair ‘T&nnu Setting

Figure 4-61 Ecran des résultats mesurés (liste des résultats)
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4.5.6 Guide d'alignement

Dans la section Guide d'alignement, les procédures d'alignement détaillées, illustrées a I'écran, facilitent et
accélerent le réglage des roues. Afin de mieux guider les utilisateurs, le guide d'alignement de certains modéles
de véhicules inclut une animation de réglage.

@ NOTE

1. Lors du réglage du pincement avant, certains modeles de véhicules proposent a la fois le mode Normal et

le mode Guidage. Le mode Guidage est utilisé par défaut. Pour changer de mode, appuyez sur le mode
Normal ou le mode Guidage .

2. Pour réduire l'influence sur la roulette avant causée par le réglage d'autres spécifications, I'angle de roulette

doit étre remesuré avant de régler la roulette avant.

4.5.6.1 Procédures d'alignement

Conformément aux exigences du processus OE, les procédures d'alignement détaillées et complétes seront
fournies pour vous guider dans I'ajustement des spécifications de la roue.
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Figure 4-62 Ecran 1 Procédures de réglage des paramétres

a) Suivez I'ordre indiqué en haut de la section principale de I'écran pour effectuer toutes les procédures
de réglage des paramétres de parallélisme. L'ordre de réglage est trés important si les paramétres
de parallélisme ne sont pas réglés dans cet ordre (carrossage arriére > pincement arriere > chasse
avant > pincement avant >
(Résultat d'alignement) affiché en haut de la section principale, cela peut entrainer des opérations
répétées.

b) Vérifiez les images rouges en surbrillance sur I'écran et ajustez comme indiqué dans le
Guides d'écran. Si les parameétres d'angle sont ajustés aux valeurs correctes, les images en
surbrillance rouge deviendront vertes. Appuyez ensuite sur Suivant pour ajuster les autres

parameétres de la méme maniére.

91



c¢) Pour certaines spécifications de roues, le processus OE ne donne pas d'ajustement
méthode. La tablette s'affichera comme ci-dessous.
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Figure 4-63 Ecran 2 Procédures de réglage des paramétres

d) Aprés avoir terminé toutes les procédures de réglage des spécifications de la roue, appuyez sur Suivant
Pour accéder a I'écran des résultats d'alignement, vérifiez la couleur de I'image (représentant les
résultats de l'ajustement) et assurez-vous que toutes les images sont vertes. Sinon, un réajustement
est nécessaire.
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Figure 4-64 Ecran de résultat d'alignement
4.5.6.2 Mode de guidage sur la pointe avant
Sur certains modéles de véhicules, deux modes vous guident pour régler le pincement avant : le mode Guide et
le mode Normal. Le mode Guide vous permet de régler le pincement avant par les biellettes de direction gauche

et droite, plus facilement et plus rapidement. Le mode Guide
Le mode est utilisé par défaut.
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En mode Guide, il y a quatre étapes pour régler le pincement avant : préparation, réglage de la biellette de direction droite,

réglage de la biellette de direction gauche et direction centrale.
1. Suivez les guides affichés sur la tablette, effectuez les préparatifs suivants :

1) Réglez le volant en position centrale (un niveau de volant est recommandé).

2) Démarrez le moteur, installez le dépresseur de pédale de frein puis arrétez le moteur.

©

REMARQUE Si le dispositif d'abaissement de la pédale de frein est installé sans démarrer le véhicule, des
résultats de mesure inexacts peuvent étre causés par le fait que les freins ne sont pas verrouillés.
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Figure 4-65 Préparation du réglage de la pointe avant

2. Une fois les préparations ci-dessus terminées, appuyez sur Suivant pour collecter les données et ajuster correctement

tirant comme indiqué dans les guides a I'écran.
1) Desserrez le contre-écrou et réglez la biellette de direction droite sur la plage de tolérance.
2) Secouez la partie avant du véhicule pour remettre tous les composants inférieurs en état naturel.

3) Serrez le contre-écrou.
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Figure 4-66 Réglage de la biellette de direction droite

3. Si la biellette de direction droite est bien réglée, appuyez sur Suivant pour collecter des données, puis accédez a I'écran du guide de

réglage de la biellette de direction gauche.

1) Desserrez le contre-écrou et réglez la biellette de direction gauche sur la plage de tolérance.

2) Secouez la partie avant du véhicule pour remettre tous les composants inférieurs en état naturel.
3) Serrez le contre-écrou.
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Figure 4-67 Réglage de la biellette de direction gauche

4. Une fois la biellette de direction gauche bien réglée, appuyez sur « Suivant » pour accéder a I'écran du guide de direction central. Suivez
les instructions affichées sur la tablette et orientez les roues droit devant vous. Si le volant n'est pas centré, appuyez sur

« Réajuster » pour ajuster a nouveau le pincement avant.
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Figure 4-68 Direction centrale

4.5.6.3 Revérifier le lanceur

Dans certains manuels d'équipement d'origine, il est nécessaire de revérifier I'angle de chasse apres avoir réglé

la chasse avant, afin de s'assurer qu'il reste dans la plage standard. Lors de cette vérification, il est important de
ne pas relever ni abaisser la barre transversale ni le véhicule.

Pour revérifier la roulette

1. Appuyez sur le bouton « Revérifier la roulette » sur I'écran de la roulette avant. Suivez les instructions.
affiché sur la tablette, effectuez les opérations suivantes :

1) Retirez I'outil de support du volant pour vous assurer que le volant peut étre tourné.

2) Démarrez le moteur, installez le dépresseur de pédale de frein puis arrétez le moteur.

3) Retirez les broches de la plaque tournante/de la plaque coulissante et retirez le pont de la plaque tournante.
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Figure 4-69 Revérifier les préparations des roulettes
2. Aprés avoir terminé les préparatifs ci-dessus, appuyez sur Suivant pour accéder a I'écran suivant.

3. Suivez les indications affichées sur la tablette et tournez le volant vers la gauche ou la droite jusqu'a
la position de la cible. Si le volant est centré, arrétez de le tourner ; la tablette reviendra
automatiquement a I'écran de chasse avant.
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Figure 4-70 Réglage du volant

4.5.7 Diagnostic post-alignement

Certains véhicules doivent exécuter des fonctions de diagnostic associées aprés le réglage des parametres
d'alignement des roues, comme la réinitialisation du SAS.

4.5.7.1 Réinitialisation du capteur d'angle de braquage (SAS)

Aprés avoir réglé I'angle de poussée et I'angle de pincement, une réinitialisation du SAS est nécessaire dans
certaines circonstances. L'absence de réinitialisation du SAS peut affecter le fonctionnement des systemes de
sécurité tels que le VSC, I'ESC, le TCS, etc.

Pour effectuer la réinitialisation SAS

1. Suivez les guides affichés sur la tablette pour vérifier si les conditions suivantes sont remplies
de:

1) Le dépresseur de pédale de frein est déja retiré.
2) Le contact est mis.
3) Le moteur est éteint.

4) Le VCI est correctement connecté.
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8AS Recet

* The brake pedal depressor is already ramoved;
* The ignition is ON;

* The engine is OFF;

* The VC1 Is connected properly

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required

Please ensure that the following conditions are met:

Figure 4-71 Ecran de réinitialisation SAS 1

2. Si les conditions ci-dessus sont remplies, appuyez sur Suivant pour accéder a I'écran suivant. Suivez

le guide de I'écran, tournez lentement le volant jusqu'a la position centrale, placez les roues avant

droites et relachez le volant.

8AS Reset

ahead

1.0°

Steesing angle sensoe

Tusn the steering wheel slewly 1o the
center position, set the front wheels
straight ahead, and release the steering
wheel.

Figure 4-72 Ecran de réinitialisation SAS 2

3. Appuyez ensuite sur « Suivant » pour continuer. Suivez les instructions a I'écran pour tourner le volant

vers la droite d'environ 30°, puis procédez comme suit :

1) Tournez lentement le volant jusqu'a la butée gauche et maintenez-le ainsi pendant environ 5 s ;

2) Tournez lentement le volant jusqu'a la butée droite et maintenez-le ainsi pendant environ 5 s ;

3) Tournez lentement le volant jusqu'a la position centrale, placez les roues avant droites et relachez

le volant.
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)

o e V)

Prenare Pedarm

Tum the steering whea! to the nght
for about 30° then perform the steps

: below:
e 1 Turnthe steering wheel slowdy 1o the
left end stop and hold for aboul 5s;
2 Turn the steering wheel slowly lo the
nght end stop and bold for about Ss;

3 Turn the steering wheel slowly 1o
he center position, set frant wheels
straight ahead, and release the steering
wheel.

1.0°

Steering angle sensor

Figure 4-73 Ecran de réinitialisation SAS 3

4. Si les opérations ci-dessus sont terminées, appuyez sur Suivant pour accéder a I'écran de résultat de réinitialisation SAS.

Si I'écran s'affiche, 03 indique que la réinitialisation SAS a réussi ; si c'est le cas, cela indique que

écrans d'affichage,

- ﬁ‘(‘

._L
% Guide

Post-alignment
Diagness.

4.5.8 Etalonnage ADAS

la réinitialisation SAS a échoué.

SAS Resat

Resu

R

0.0°
Steering angie sesor
Camera Next

Figure 4-74 Ecran de réinitialisation SAS 4

Aprés avoir effectué I'alignement des roues, pour garantir la sécurité de conduite du véhicule, certaines
fonctions ADAS doivent étre recalibrées.

Les opérations spécifiques de I'étalonnage ADAS seront présentées dans le chapitre « Fonction d'étalonnage

ADAS ». Pour plus de détails sur la procédure d'étalonnage ADAS, consultez la section « Fonction d'étalonnage

ADAS » .
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4.5.9 Rapport de révision
Dans cette section, aprés avoir effectué I'alignement des roues, vous pouvez :
1) Vérifiez le rapport d'alignement des roues, les parametres d'alignement des roues, etc.
2) Enregistrez les rapports et partagez-les sur le cloud.

4.5.9.1 Renseigner les informations client

Avant de saisir le rapport de révision, vous devez renseigner les informations client. Consultez le tableau ci-
dessous : les éléments marqués d'un doivent étre renseignés.

Cancel Customer information Reset “
Vehicle information Personal Info Q
“Licenseplate || & teme
“VIN WAUZZZAGTENTXXXXX 9 Mobile
* Year 2014 (E) Tel
* Make ADAS Emall
* Model Audi A7 2011> Company
* Odometer miles V¥ Address

Calor
‘Work Order Information
* Technician h21313

Figure 4-75 Tableau des informations client
4.5.9.2 Types de rapports
Huit rapports peuvent étre consultés si toutes les fonctions sont activées pendant toutes les procédures
d'alignement des roues, y compris le rapport d'alignement des roues, le rapport avant et aprés réparation, le

rapport avant réparation, le rapport des valeurs actuelles, le rapport des valeurs de symétrie, le rapport
d'inspection du chassis, le rapport d'inspection des pneus et le rapport sur la hauteur de caisse.

1) Rapport d'alignement des roues : tous les résultats d'inspection, y compris la profondeur de la bande de roulement, la pression des

pneus, le diamétre de roulement, la hauteur de caisse, les spécifications de I'essieu avant et les spécifications arriére.

@ NOTE

Les valeurs de profondeur de bande de roulement et de pression des pneus ne sont disponibles que lorsque la bande de roulement

une inspection de la profondeur et de la pression est effectuée.
Les valeurs de hauteur de caisse ne sont disponibles que lorsque la mesure de la hauteur de caisse est
exécuté.
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Figure 4-76 Ecran de rapport de révision

2) Rapport avant et aprés réparation : Un graphique montrant la comparaison entre les rapports avant et aprés réparation

résultats et résultats post-réparation.

3) Rapport de pré-réparation : un graphique présentant les résultats de pré-réparation. Une description des symptémes

supplémentaires sera fournie si I'une des valeurs mesurées ne correspond pas a la spécification.

4) Rapport des valeurs actuelles : un graphique montrant les résultats actuels de I'alignement des roues.
Une description supplémentaire des symptémes sera répertoriée si I'une des valeurs actuelles ne correspond pas a

la valeur de spécification.

5) Rapport de valeur de symétrie : Un graphique montrant les essieux du véhicule, les essieux des roues, les axes latéraux
décalage, etc.

6) Rapport d'inspection du chassis : enregistrez les données d'inspection du chassis. Veuillez noter que le rapport

d'inspection du chassis n'est disponible qu'apres l'inspection du chassis.

7) Rapport d'inspection des pneus : enregistrez les données de contréle de I'état de la bande de roulement, de sa
profondeur et de sa pression. Veuillez noter que le rapport d'inspection des pneus n'est disponible qu'aprés

l'inspection de la profondeur et de la pression de la bande de roulement.

8) Rapport de hauteur de caisse : Graphique affichant la hauteur de caisse ou la différence de hauteur de caisse. Veuillez

noter que le rapport de hauteur de caisse n'est disponible qu'aprés la mesure de la hauteur de caisse.
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4.5.10 Enregistrer le rapport et partager le rapport dans le cloud

Aprés avoir effectué l'inspection du véhicule et I'alignement des roues, vous pouvez enregistrer les rapports et les partager sur

le cloud, puis partager le rapport cloud via un code QR, un SMS ou un e-mail avec les clients en temps réel.

4.5.10.1 Enregistrer le rapport

1. Dans I'écran Rapport d'alignement des roues, appuyez sur pour B bouton des boutons de la barre d'outils supérieure

ouvrir la liste déroulante.

h 2 & B B B &

ADAS > Autarate: sslecton » Wiee! alignme: 1o vom ca00y
g Venicle M T B Take a Screenshol —
P Inspection =
2014 (£ ADIAS Audi A7 201 1> Wier Aligst
& P P——— i n
Work Save current PDF file
: - Fommert Pt &0
"% Compensation -
o
B WAy —
RO e g o 4 Save Report y zoz
Caster/SAl > o
== Measured
== Result ‘T Pre mpalt Cutveot Vaipes
& Alignment B
7% Guide
e
f=y Postafignmant
Semeny Ve S
> B0l
'

[ Exit Alignment i L S —
por Customer Print

‘mm

Figure 4-77 Ecran d'enregistrement du rapport 1

2. Appuyez sur le bouton Enregistrer le rapport dans la liste déroulante pour accéder a I'écran de sélection des rapports a

enregistrer.
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Shawmaction  Tielupesen

Cancel

Figure 4-78 Ecran d'enregistrement du rapport 2

3. Appuyez sur OK aprés avoir sélectionné les rapports a enregistrer. Si la tablette affiche I'écran suivant, cela indique

que les rapports ont été enregistrés.

2

4

Report saved successfully!

coe ki

Figure 4-79 Ecran d'enregistrement du rapport 3
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4.5.10.2 Partage du cloud de rapports

1. Chemin d'acces correct au répertoire

1) Appuyez sur Afficher le rapport (voir Figure 4-79 Ecran Enregistrer le rapport 3) aprés avoir enregistré le rapport

avec succes, ou appuyez sur Rapport dans le Gestionnaire de données pour accéder a la liste des rapports

écran.
- Report List Q 7/
I e
2014 (E)/ADAS/ Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle
Diagnostic Report Diagnostic Report Diagnostic Report
2074 (E) ADASY Audli A7 2011 » 3014 (E)/ ADAS/ Auds A7 2011 » 2014 ()7 ADAS! Aud A7 2011
CLXR 2 54 F51 7 150kW CLXRZ 5L FSIF 1SORW CLXR 75 FSH/ 150AW

Figure 4-80 Ecran de liste de rapports

2) Dans I'écran Liste des rapports, si le rapport s'affiche, cela signifie q@e rapport a été téléchargé avec succés
sur le cloud, vous pouvez partager le rapport avec d'autres ; si le rapport s'affiche, cela signifie que le rapport

n'a pas pu étre téléché}gé sur le cloud et ne peut pas étre partagé avec d'autres.

2. Méthodes de téléchargement du rapport vers le cloud
1) Vous partagez le rapport cloud via QR code, SMS ou email avec les clients en temps réel.
3. Procédures de téléchargement du rapport dans le cloud

1) Sélectionnez le rapport qui a été téléchargé avec succes sur le cloud dans la liste des rapports

écran, I'écran suivant s'affichera.
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Report sharing

@ Report cloud sharing

Figure 4-81 Ecran de partage de rapport Cloud 1

2) Appuyez sur Signaler le partage cloud, I'écran suivant s'affichera.

Pl

Scan the QR code to share

Figure 4-82 Méthode de partage du cloud de rapport

Vous pouvez scanner le QR code pour partager directement le rapport. Assurez-vous que le code QR de
chaque rapport est différent.

104



Scan the QR code to share

Figure 4-83 Méthode de partage du cloud de rapport 1

Ou vous pouvez appuyer sur Envoyer un e-mail pour afficher I'écran suivant et saisir I'e-mail

adresse, puis appuyez sur OK pour partager le rapport.

Send Email

Please onter emall address:

Figure 4-84 Méthode de partage du cloud de rapport 2

Ou vous pouvez appuyer sur Envoyer un SMS pour afficher I'écran suivant et saisir le numéro de téléphone

numéro, puis appuyez sur OK pour partager le rapport.
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Figure 4-85 Ecran de partage de rapport Cloud 3

4.6 Glossaire

4.6.1 Axe géométrique

Désigne l'intersection du plan médian longitudinal de la carrosserie et du plan horizontal des essieux
avant et arriére (ligne pointillée bleue).

4.6.2 Angle de poussée
Définition

L'angle de poussée est I'angle formé par le plan longitudinal du véhicule et la ligne de poussée
('axe de conduite étant la perpendiculaire au centre de I'essieu arriére). Comme illustré ci-dessous.
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Fonction

Assurez-vous que le véhicule roule tout droit.
Effets d'un angle de poussée anormal
Le volant est incliné lorsque le véhicule roule en ligne droite.

Les pneus sont anormalement usés et le véhicule tire d'un cété.

4.6.3 Ensuite
Définition
L'orteil est I'angle entre le plan central de rotation de la roue et le plan longitudinal du véhicule

(comme indiqué sur l'image ci-dessous).

Fonction

Eliminer ou réduire l'effet indésirable lorsque les extrémités avant des deux roues s'écartent vers
I'extérieur en raison du carrossage lors de la conduite. Veiller a ce que les roues ne roulent pas vers l'extérieur.

Empéche les roues de glisser latéralement et réduit I'usure des pneus et la consommation de carburant.

Effets d'un orteil anormal

Un c6té du pneu est anormalement usé.
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Le véhicule présente des vibrations excessives lors de la conduite a grande vitesse.

Le volant est incliné lorsque vous conduisez tout droit.

4.6.4 Pincement total

La somme du pincement des roues coaxiales gauche et droite.

4.6.5 Carrossage
Définition
Le carrossage est I'angle formé par le plan de rotation de la roue et le plan longitudinal perpendiculaire
au plan d'appui du véhicule. Si la partie supérieure de la roue est inclinée vers I'extérieur par rapport au
plan de rotation, on parle de carrossage positif. Si la partie supérieure de la roue est inclinée vers

I'intérieur, on parle de carrossage négatif (comme illustré ci-dessous).

Fonction

Améliorez la sécurité des roues avant et rendez la direction plus légére lors de la conduite.

Effets d'un carrossage anormal
Un carrossage trop important peut entrainer une usure de la face extérieure de la roue. Le véhicule

vibre excessivement et le volant est instable a grande vitesse.
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Lorsque le carrossage est trop faible, la face intérieure de la roue est usée.

la direction est lourde et il n'y a pas assez de force pour ramener
automatiquement le volant en position centrale.

Lorsque le carrossage gauche et le carrossage droit ne sont pas égaux, le véhicule glisse
latéralement et dévie lors de la conduite.

4.6.6 Roulette avant
Définition
Le pivot d'attelage est le centre de rotation de la roue. La chasse est I'angle entre

I'axe du pivot d'attelage et la perpendiculaire au plan porteur du véhicule (comme
illustré ci-dessous).

-——

)

-

i
Fonction

Créez la force pour ramener automatiquement le volant en position centrale.
Assurer la stabilité du véhicule en ligne droite. Alléger le volant et faciliter son retour
aprées un changement de direction.

Effets d'un lanceur de sorts anormal

Lorsque les chasses gauche et droite ne sont pas égales, les roues gauches et droites ne
sont pas synchronisées lors des changements de direction. De plus, le véhicule dévie
lors de la conduite.

Lorsque la roulette est trop petite, le volant est instable.

Lorsque la roulette est trop grande, la direction est lourde.
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4.6.7 Inclinaison de 'axe de direction (SAl)
Définition

L'inclinaison de I'axe de direction est I'angle entre I'axe du pivot d'attelage et la ligne verticale dans
le plan vertical latéral du véhicule (comme indiqué sur I'image ci-dessous).

Fonction

Lorsque les roues s'écartent de la position droite en raison d'une force externe, les roues avant
reviennent automatiquement a la position droite.

Effets d'une inclinaison anormale de I'axe de direction

Lorsque l'inclinaison de I'axe de direction est trop importante, la force de direction requise
devient plus grand et la direction devient difficile.

Lorsque l'inclinaison de I'axe de direction est trop faible, le systéme de direction ne peut pas revenir
complétement a la position centrale apres que le véhicule a effectué un virage.

Lorsque l'inclinaison de I'axe de direction gauche et l'inclinaison de I'axe de direction droit sont
pas égal, le véhicule peut tirer d'un coté.

4.6.8 Angle inclus (IA)
Définition

L'angle inclus est I'angle Y entre I'axe du pivot et I'axe de la roue. La valeur de I'angle inclus est la
somme de l'inclinaison de I'axe de direction a et du carrossage B (comme illustré ci-dessous).
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Fonction

L'angle inclus est utilisé pour diagnostiquer le désalignement du systéme de suspension et la déformation

des composants de la suspension.
Effets d'un angle inclus anormal

Lorsque I'angle inclus est trop petit, l'inclinaison de I'axe de direction est normale et le carrossage
est trop petit, le tourillon de I'arbre peut étre plié.

Lorsque I'angle inclus est normal, I'inclinaison de I'axe de direction est trop petite et le carrossage
est trop grand, le bras de commande inférieur peut étre plié.

Lorsque I'angle inclus est normal, l'inclinaison de I'axe de direction est trop grande et le carrossage
est trop petit, le bras de commande supérieur peut étre plié.

Lorsque I'angle inclus est trop grand, l'inclinaison de I'axe de direction est trop petite et le carrossage
est trop grand, le bras de commande inférieur et le tourillon d'arbre peuvent étre pliés.

4.6.9 Pincement dans les virages
Définition

L'angle d'Ackerman est la différence entre I'angle de braquage de la roue extérieure et I'angle de braquage
de la roue intérieure lorsque le véhicule effectue un virage.
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Fonction

Assurez-vous que les deux roues avant pointent dans la bonne direction pour plus d'adhérence.
Effets d'un angle d'Ackerman anormal
Les pneus peuvent présenter des signes de plumage.

Les pneus peuvent glisser latéralement ou sauter ou produire un bruit anormal en raison d'une adhérence

insuffisante lorsque le véhicule effectue un virage.

4.6.10 Angle de braquage maximal

Définition

L'angle de braquage maximal est I'angle que couvre le plan de rotation des roues lorsque les roues avant
tournent de la position droite vers la position limite gauche ou droite.

Fonction

Contrélez le rayon de braquage minimum et assurez la stabilité de conduite et la maniabilité du véhicule.

Effets d'un angle de braquage maximal anormal
Le véhicule peut glisser pendant la conduite.

Il peut y avoir du bruit lorsque le véhicule effectue un virage.
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Le volant peut trembler.
La direction est lourde.

Dans les cas extrémes, le véhicule peut se renverser.

4.6.11 Hauteur de caisse

L'emplacement et le mode de réglage de la hauteur de caisse varient selon le constructeur du véhicule. Voir ci-dessous pour plus
de détails.

Hauteur de caisse des constructeurs automobiles tels que Volkswagen, Audi, Porsche, etc.

Hauteur de caisse des constructeurs automobiles tels que BMW.

Hauteur de caisse des constructeurs automobiles tels que Mercedes-Benz, Maybach, etc., déterminée
en mesurant l'inclinaison des composants liés au chassis.
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Hauteur de caisse des constructeurs automobiles tels que Renault, Peugeot, plus d'une
valeur qui doit étre mesurée sur une position de pneu.

4.6.12 Angle de retrait
Définition

L'angle de recul est I'angle entre la ligne verticale de la ligne de connexion du centre
de la roue et la ligne de poussée.

T S “*;1}—»*
1 i
. .U/ 1"/
= — !
L

Fonction
Pour diagnostiquer la déformation de I'essieu.
Effets d'un angle de recul anormal

L'angle de recul entraine une différence entre les empattements gauche
et droit, et le véhicule tire vers le coté de I'empattement le plus court.

4.6.13 Roue tout droit

La moitié de la valeur de différence de I'orteil gauche de la roue avant moins I'orteil droit.

4.6.14 Valeur symétrique

Les dimensions géométriques du véhicule sont généralement symétriques, ce qui permet
de juger de maniére préliminaire si le véhicule a eu un accident et I'état de santé du chassis,
et d'aider a I'alignement des quatre roues.

114



1756
B
- r‘ ” L 7 L E | - 4
) v | w S )
3337

-97 3437
2894 2897 it T {197
97

$ .
1
\ 1755 : |

4.6.15 Diametre de roulement

Le rayon de roulement R est égal a la distance entre le centre de la roue et le sol.
Le diamétre de roulement est équivalent & deux rayons de roulement R.

4.7 Exécuter la fonction de diagnostic et I'étalonnage ADAS

4.7.1 Avant 'alignement des roues

Certains véhicules a suspension pneumatique nécessitent un diagnostic avant de procéder a un parallélisme.
Ce n'est qu'une fois le véhicule réglé a la hauteur standard que les paramétres de parallélisme peuvent étre
mesurés et ajustés avec précision.

4.7.2 Apres l'alignement des roues

De nombreux véhicules nécessitent des diagnostics (par exemple, étalonnage du capteur d'angle de braquage, réglage de la
direction assistée) apres un réglage de I'alignement des roues, en cas de modification du parallélisme. Les véhicules équipés

de systemes ADAS, tels que des caméras frontales, doivent également étalonner les systtmes ADAS concernés.
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5 parameétres d'alignement et ADAS

Avant d'effectuer I'alignement des roues et I'étalonnage ADAS, certains réglages doivent étre effectués, comme
I'activation du logiciel, la connexion Wi-Fi, I'étalonnage du systéme d'alignement, I'étalonnage des brides et des cibles

de roue, ainsi que I'étalonnage du capteur d'inclinaison.

5.1 Parameétres communs

Les parameétres courants incluent les parameétres d'unité, le paramétre d'affichage des résultats graphiques, la sélection
du type de pince, la connexion de I'outil de mesure de la bande de roulement, la sélection de I'appareil de mesure de la
pression des pneus, la sélection de I'outil de mesure de la hauteur, I'outil de mesure du niveau du chéassis Benz, le
paramétre de bip, les paramétres de partage d'écran, les paramétres d'étalonnage ADAS et les paramétres de I'outil

d'étalonnage ADAS.

t Settings - Common Settings

I ! Printing Settings
Unit Settings >
Report Settings

Camber - Caster >
Toe

Graphical Result Display Setting

l, ! Push Notifications

Select Clamp Type Tire clamp >

I-'—’- ' Auto Update

Connect Tread Measuring Tool >
ra
2% ADAS & Aligner Settings
>

Select Tire Pressure Measuring Device
!!-' !. OBFCM Upload

@ Vehicle List
@ EVDiag Box Setlings

S Beep Setti
[‘ Battery Test il

Figure 5-1 Ecran des paramétres communs

Select Height Measuring Tool Tape measure )

Benz Chassis Level Measuring Hand-held
]

nelinometar

5.1.1 Parameétres de l'unité

Dans Parametres de I'unité, vous pouvez modifier le format d'affichage et I'unité des valeurs standard et des valeurs
mesurées.
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@  Settings - Unit Settings
E ADAS & Aligner Settings
Tolerance & Accuracy Setting >
n 0BFCM Upload
Angle (Camber, Caster, Thrust Angle..) cegree & minute >
@ Vehicle List
Toe degres & minute )
EVDiag Box Settings
L Ride Height mm ¥
“ Battery Test
T Tread Depth mm >
Country/Region Code
Track width & Wheelbase mm )
Laws and Regulations
Tire Pressure bar >
m System Settings

Weight kg >
(2 % 9

Figure 5-2 Ecran Paramétres de ['unité
5.1.2 Parametre d'affichage des résultats graphiques

Ce paramétre vous permet de modifier la disposition des résultats mesurés dans la fonction de parallélisme. Trois

options sont disponibles : Parallélisme-Carrossage-Chasse, Carrossage-Chasse-Parallélisme et Chasse-
Carrossage-Parallélisme.

) Ssettings - Graphical Result Display Setting
E ADAS & Aligner Settings
B3 oarom upoas == N e
| - | | | [ oo | [ cote |
Vehicle List = (=] =n EE
Toe - Comber - Coster Corvbe - Comer - Toe
m EVDiag Box Settings s °

n Battery Test
Country/Region Code

m Laws and Regulations Caster - Camber - Toe
B Systern Settings
FY o

Figure 5-3 Ecran de configuration de I'affichage graphique des résultats

117



5.1.3 Sélectionner le type de pince

©

Sélectionnez le type de pince (pince de jante ou pince de pneu) pour effectuer la compensation :

1) Lorsque vous sélectionnez Pince de jante, la tablette vous guidera pour effectuer I'alignement des roues

ou fonction d'étalonnage ADAS a I'aide d'un collier de serrage de jante.

2) Lorsque vous sélectionnez Pince a pneu, la tablette vous guidera pour effectuer I'alignement des roues ou

Fonction d'étalonnage ADAS a I'aide d'une pince a pneu.

REMARQUE La pince a pneu est sélectionnée par défaut.

m Settings S Select Clamp Type
—
= ADAS & Aligner Settings

3 osrom Uplosd

!‘7 ! Vehicle List
EVDlag Box Settings
T= champ

‘ ‘ Battery Test Rim clamp 6

a Country/Region Code

m Laws and Regulations

m System Settings
B About

Figure 5-4 Sélectionner le type de pince

5.1.4 Connecter I'outil de mesure de la bande de roulement

5.

-

Ce parametre vous permet de connecter un appareil TBE pour mesurer la profondeur de la bande de roulement. La procédure
de connexion de I'appareil TBE est décrite dans la section précédente et ne sera pas répétée ici. Pour plus de détails, consultez
la section « Inspection de la profondeur et de la pression de la bande de roulement » de la section « Inspection de la profondeur

et de la pression de la bande de roulement ».

.5 Sélectionner I'appareil de mesure de la pression des pneus

Ce paramétre vous permet de connecter I'appareil ITS600 pour mesurer la pression des pneus. La procédure de connexion de
I'appareil ITS600 est décrite dans la section précédente et ne sera pas répétée ici. Pour plus de détails, consultez la section
« Inspection de la pression de la bande de roulement » de la section « Inspection de la profondeur et de la pression de la bande

de roulement ».

118



5.1.6 Sélectionner I'outil de mesure de la hauteur

Cette section vous permet de sélectionner un outil de mesure de la hauteur de caisse. Deux options sont disponibles : métre

ruban et cible de hauteur de caisse.

1) Lorsque vous sélectionnez le métre ruban, vous devez mesurer la hauteur de caisse comme indiqué dans les guides a
I'écran, puis saisir les valeurs dans le champ correspondant. Pour plus de détails, veuillez consulter la section « Mesure
de la hauteur de caisse ».

2) Lorsque vous sélectionnez la cible de hauteur de caisse, la hauteur de la barre transversale sera ajustée automatiquement
et recherchez la cible dans I'écran de mesure de la hauteur de caisse, puis la hauteur de caisse sera calculée et affichée

automatiquement dans la zone de saisie correspondante.

Pour plus de détails, veuillez consulter la section Mesure de la hauteur de caisse.

©

REMARQUE Le ruban a mesurer est sélectionné par défaut.

M  settings - Select Height Measuring Tool

| == ]

= ADAS R Aligner Settings

1 osremupload

@ Vehicle List 3
m EVDiag Box Settings

n Battery Test
E Country/Reglon Code

Ride height wrget

Figure 5-5 Sélectionner l'outil de mesure de la hauteur

5.1.7 Outil de mesure de niveau de chassis Benz

Les véhicules Benz doivent utiliser un outil spécial pour mesurer la hauteur du véhicule. Si vous ne mesurez pas la hauteur du

véhicule, la valeur spécifiée ne sera pas disponible. Vous pouvez utiliser l'inclinométre portable Autel ou d'autres outils pour

mesurer la hauteur du véhicule.
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M Setlings s Benz Chassls Level Measuring Tool

[a Language

Select Tool

|. P ! Printing Settings
Report Settings
A» =
n Push Notifications B -
& 5—,, Auto Update
Harckheld Incinometes Romess inclnormets or othes lool
:-‘-T: ADAS & Aligner Settings °
= *Benz vehicies must use a special tool 1o measure the vehicle height. Failure 10

n maasure the vahicls height will result in no available sparification valus.
'% 1 0OBFCM Upload

Hand-held Inclinometer Calibration >

Vehicle List

m EVDiag Box Settings

Figure 5-6 Sélectionnez I'outil de mesure du chassis Benz

Si l'inclinométre portable fournit des mesures inexactes en raison d'une chute, vous pouvez appuyer sur le
bouton Calibrage de l'inclinométre portable pour effectuer les étapes suivantes afin de le recalibrer.

Pour effectuer I'étalonnage d'un inclinomeétre portatif

1. Placez l'inclinomeétre portatif sur une surface plane et de niveau.

Figure 5-7 Effectuer I'étalonnage de l'inclinomeétre portatif 1

2. Tournez l'inclinométre portatif de 180°.
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Figure 5-8 Effectuer I'étalonnage de I'inclinomeétre portatif 2

3. Faites rouler l'inclinométre portatif de 180°.

Figure 5-9 Effectuer I'étalonnage de l'inclinometre portatif 3

4. Tournez l'inclinométre portatif de 180°. L'étalonnage est alors terminé.
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Figure 5-10 Effectuer I'étalonnage de l'inclinométre portatif 4

5.1.8 Réglage du bip

Ce parameétre vous permet d'activer ou non le bip lors de I'exécution d'une compensation de roulement,
d'une compensation de levage ou d'une mesure Caster/SAl.

1) Activez le bouton ON/OFF pour activer le bip sonore. Un bip sonore retentit pendant les procédures
de compensation de roulis, de levage ou de mesure de la roulette/du SAI.

2) Basculez le bouton ON/OFF sur OFF pour désactiver le bip sonore. Aucun bip sonore ne sera émis
pendant les procédures de compensation de roulis, de levage ou de mesure de la roulette/du SAI.

™ | Settings - Beep Setiing

5 ADAS & Aligner Settings
— Beep {on §

1 1| OBFCM Upload

Vehicle List
E EVDiag Box Settings
“ Battery Test

Country/Region Code

Figure 5-11 Ecran de réglage du bip
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5.1.9 Paramétres de partage d'écran

Ce parametre vous permet d'activer ou de désactiver la diffusion automatique de I'écran de la tablette vers le

moniteur numérique sur le cadre d'étalonnage.

1) Lorsque le bouton ON/OFF est placé sur la position ON , la diffusion automatique de I'écran est activée et

l'interface de la tablette sera automatiquement diffusée sur le moniteur numérique du cadre d'étalonnage
une fois la tablette connectée.

2) Lorsque le bouton ON/OFF est mis en position OFF , la diffusion automatique de I'écran

est désactivé et l'interface de la tablette ne sera pas automatiquement diffusée sur le moniteur numérique
du cadre d'étalonnage une fois la tablette connectée.

ﬁ Settings - Screen Sharing Settings
_i";‘;_ ADAS & Allgner Settings
Automatic Cast Screen [ on
o “, OBFCM Upload

m Vehicle List

@ EVDiag Box Settings
“ Battery Test

e Country/Region Code
D Laws and Regulations
m System Settings
Y e

Figure 5-12 Ecran de configuration du partage d'écran

5.1.10 Paramétres d'étalonnage ADAS

Sélectionnez les paramétres d'étalonnage ADAS (paramétres Autel ou parametres d'usine) pour effectuer le

réglage du cadre d'étalonnage lors de I'exécution de I'étalonnage ADAS :

1) Aprés avoir sélectionné I' option Paramétres Autel , la tablette vous guidera tout au long du processus

d'exécution de la fonction d'étalonnage ADAS a l'aide des paramétres Autel.

2) Aprés avoir sélectionné I' option Parameétres d'usine , la tablette vous guidera tout au long du processus

d'exécution de la fonction d'étalonnage ADAS a l'aide des paramétres d'usine.

@ NoTe

Les paramétres Autel sont sélectionnés par défaut.
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t Seltings - ADAS Calibration Parameter Settings

E{ ADAS & Aligner Settings.

z—! OBFCM Upload

Venicle List !

m EVDiag Sox Settings
Autel pamemetees Factory purametery

ﬁ‘ Battery Test (]

Country/Region Cade
D Laws and Regulations
System Settings
Y oo

Figure 5-13 Ecran de configuration du partage d'écran

5.1.11 Paramétres de I'outil d'étalonnage ADAS

Ce parametre vous permet d'activer ou de désactiver I'utilisation prioritaire du panneau cible numérique
lors de I'exécution de la fonction d'étalonnage ADAS plutét que des cibles physiques.

1) Lorsque le bouton ON/OFF est placé sur la position ON , I'utilisation prioritaire du panneau cible
numérique est activée lors de I'exécution de la fonction d'étalonnage ADAS.

2) Lorsque le bouton ON/OFF est placé sur la position OFF , I'utilisation prioritaire du panneau cible
numérique est désactivée et l'interface de la tablette vous guidera tout au long du processus
d'exécution de la fonction d'étalonnage ADAS a l'aide de cibles physiques.
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| Settings - ADAS Calibration Tool Settings
=2 ADAS & Allgner Settings
. Prioritize digital target panel l on ¢
B oercu Upload

! = ! Vehicle List
@ EVDiag Box Settings
“ Battery Test

Gountry/Region Code

Laws and Regulations

m System Settings
-

Figure 5-14 Ecran des paramétres de I'outil d'étalonnage ADAS

5.2 Connexion du cadre d'étalonnage

La méthode de connexion du cadre d'étalonnage est présentée dans la section précédente ; elle ne sera pas

répétée ici. Pour plus de détails, consultez la section « Connexion du cadre d'étalonnage ».

5.3 Configuration du réseau

La configuration réseau est présentée dans la section précédente ; elle ne sera pas répétée ici. Pour plus de

détails, veuillez consulter la section « Configuration réseau ».

5.4 Mise a jour

Une fois le cadre d'étalonnage connecté et le réseau configuré, appuyez sur Mettre a jour a partir des
parametres ADAS et d'alignement pour mettre a jour le cadre d'étalonnage.
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@ Language

|_: ' Printing Settings Deices
=2 -
= Report Settings
! : ! Push Notifications
ADAS camena system current version: V01.09.01_¥01.10.01_1.06.06;
m Auto Update Latest versicn. V01.09.01_V01.96 27_v1.06.06
[ =5
.':‘. ADAS B Aligner Settings

ﬂ OBFCM Upload
Vehicle List

Figure 5-15 Ecran de mise & jour

5.5 Mise a jour de l'inclinométre portable

Cette section vous permet de télécharger la derniére version de l'inclinometre portable aprés I'avoir
connecté a la tablette via un cable USB. Pour effectuer I'étalonnage de l'inclinométre portable, consultez
I'outil de mesure du niveau du chéassis Benz pour plus de détails.

th Settings - Hand-held Inclinometer Update

= 2
fory ADAS & Aligner Settings

n OBFCM Upiad I [ (] '
Vehicle List Devices Hand-held Inclinarmeter

E EVDiag Box Settings Updzte

n Satiery Test

Country/Region Code

Current versian:VD'l 00.0C; Latest varslon:V01.99.17

During the update, do not leave he current interface. Update Lakes about 20

B Laws and Regulations "

B System Seitings
£ e

Figure 5-16 Ecran de mise & jour de l'inclinométre portable
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5.6 Maintenance et service

Cette section couvre I|'étalonnage et l'inspection, le rapport d'enregistrement d'étalonnage, l'intervalle de controle
de précision et l'intervalle de nettoyage de la cible.

®  Ssettings - Maintenance & Service

15 ADAS & Aligner Settings

n i Calibration & inspection >
m Vehicle List Calibration record report >
EVDiag Box Settings Accuracy check interval Sikmonths >
“ Battery Test Target cleaning interval >

E Country/Region Code
Laws and Regulaticns
m System Settings
o [

Figure 5-17 Ecran Maintenance et service

5.6.1 Etalonnage et inspection
5.6.1.1 Etalonnage de I'aligneur
L'aligneur doit étre calibré lorsque :

1. La caméra a été démontée.

2. Le contréle de précision a échoué.

@

REMARQUE : Pour étalonner I'aligneur, un outil d'étalonnage professionnel (AUTEL-CSC0500/10 ; AUTEL-
CSC0500/12) est requis. Vous pouvez contacter votre revendeur ou fabricant local pour I'étalonnage.

Pour calibrer I'aligneur
1. Sélectionnez Parametres sur I'écran principal de la tablette.
2. Appuyez sur Paramétres ADAS et aligneur sur la gauche de I'écran.

3. Appuyez sur Maintenance et service, puis sélectionnez Etalonnage et inspection > Etalonnage de

I'aligneur.
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@ NoTE

Assurez-vous que le Wi-Fi du cadre d'étalonnage est connecté, sinon la fonction de maintenance et de service ne

peut pas étre activée.

4. Placez la barre d'étalonnage a environ 2,2 m devant le cadre d'étalonnage. Installez le
ciblez les roues avant sur la barre d'étalonnage, alignez la goupille de positionnement avec le trou de
positionnement et serrez I'écrou.

Calibration Preparation
*Move the calibration bar to the

l___.l.*..‘:._.c position about 2 2m directly in

fronit of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned;

* Install the front wheel targets
M on the calibration bae, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut;
*The crossbar height will be
© adjusted sutomatically Ensure
there are no obstructions which
mary interfere with the movernent
of the crossbar.

Figure 5-18 Préparation de I'étalonnage de l'aligneur

5. Appuyez sur « Suivant ». La hauteur de la barre transversale sera automatiquement ajustée, la cible sera
recherchée et I'écran suivant s'affichera. Suivez les instructions a I'écran et déplacez la barre
d'étalonnage pour que les valeurs « Décalage », « Distance L » et « Différence de distance » s'affichent
en vert.

Aligner calibration

Move the calibeation bar so

i that the vahues of Offset’ L
—— Distance’, 'R-Distance’, and
A ‘Distance Diff are displayed in
106 ... e
L-Distance #-Datance
P )
Distancn Diff

> = :
2107 -t i [2238,

. Next Camera ESC

Figure 5-19 Etalonnage de l'aligneur 1
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Aligner callbration

et Ready!
*
13
9169 2 o 2173

Figure 5-20 Etalonnage de I'aligneur 2

6. Appuyez ensuite sur « Suivant » pour accéder a I'écran suivant. Faites pivoter la barre d'étalonnage selon
les instructions a I'écran pour collecter les données. Lorsque les fléches et les images de bloc indiquées

deviennent vertes, arrétez de faire pivoter la barre transversale.

Calibration

. - Rotate the 1arget 1 the collection
I_.:L*__‘:.__l position

———~

Figure 5-21 Ecran d'étalonnage 1
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Calibration

= Collesting
s,

Figure 5-22 Ecran d'étalonnage 2

7. Apres la collecte des données, I'écran de résultat de I'étalonnage s'affiche, comme indiqué dans le il
figure ci-dessous. Si I'écran affiche , I'opération a indique que I'étalonnage est il indique que

réussi ; si I'écran affiche , I'opération doit , I'étalonnage a échoué, et
étre recalibrée.

Result

Callbration succeeded'

Tota! front toe (01,07)
Left front camber 01,07
Right front camber 01,07)
Total rear toe {01.,017)
Left rear camber 0 {01,07)
Right rear camber 01,00

Recalibrate. ESC

Figure 5-23 Résultat de I'étalonnage

8. Retirez les cibles des roues avant de la barre d'étalonnage et installez les cibles des roues arriére sur
celle-ci. Placez ensuite la barre d'étalonnage a environ 5,4 m du cadre d'étalonnage. Suivez les
étapes d'étalonnage comme indiqué dans les guides a I'écran. Les étapes d'étalonnage étant

globalement identiques et clairement illustrées sur la tablette, elles ne seront pas répétées ici.

5.6.1.2 Etalonnage de la cible de serrage de roue

Lorsque le collier de serrage de roue correspondant (collier de serrage de jante/collier de serrage de pneu) ou la cible a été remplacé,
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le collier de serrage de roue (collier de serrage de jante/collier de serrage de pneu) ou la cible nouvellement assemblé
doit étre recalibré.

@ NOTE

Comme mentionné précédemment, les illustrations de ce manuel concernant les pinces sont basées sur ['utilisation de

pinces a pneus. Nous sélectionnons ici la pince a pneus et la cible pour l'illustration de I'étalonnage.

1. Utiliser la barre d'étalonnage

Pour calibrer la bride de roue (bride de pneu) et la cible a I'aide de la barre de calibrage

1. Préparez vous-méme un outil d'étalonnage professionnel — barre d'étalonnage (AUTEL-CSC0500/10 ; AUTEL-
CSC0500/12).

2. Sélectionnez Paramétres sur I'écran principal de la tablette.
3. Appuyez sur Paramétres ADAS et aligneur sur la gauche de I'écran.

4. Appuyez sur Maintenance et service, puis sélectionnez Etalonnage et inspection > Etalonnage de la cible de

serrage de roue.

5. Sélectionnez I'étalonnage cible du collier de roue — avec la barre d'étalonnage, la tablette vous rappellera les

notes pour le collier de roue (collier de pneu) et I'étalonnage cible.

Wheel clamp target calibration

This function raqu ires a professional calibration ool (AUTEL-

€SC0500/10) which will change the callbration parameters of

the calibration equipment. These parameters will directly affect

the calibration results. It Is recommended to contact the local
or it for

Figure 5-24 Sélectionner la méthode d'étalonnage

6. Apreés avoir lu attentivement les notes, appuyez sur OK pour sélectionner la cible a étalonner. Ici, nous

sélectionnons la cible de la roue avant gauche (bien installée sur le support de la roue avant gauche) a titre
d'illustration.
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Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear whee! target

Figure 5-25 Sélectionner la cible pour I'étalonnage

7. La tablette affichera automatiquement les préparatifs d'étalonnage apres avoir sélectionné la
cible a étalonner. Suivez les instructions a I'écran, déplacez la barre d'étalonnage a environ
2,2 m du cadre d'étalonnage de I'A1000WA et assurez-vous que les centres de la barre et
du cadre sont alignés. Installez ensuite le collier de serrage de la roue avant gauche (collier
de serrage du pneu) et la cible avant gauche sur la barre d'étalonnage, alignez la goupille
de positionnement avec le trou de positionnement et serrez I'écrou.

Calibration Preparation
. v * Move the calibration bar to the

'_:;.L*__.:.__J position about 2.2m directly in
front of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned,
* Install the left front wheel clamg

‘P_q target on the calibeation bar, align

the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Figure 5-26 Préparation de I'étalonnage (utiliser la barre d'étalonnage)

8. Une fois les préparatifs terminés, appuyez sur « Suivant » pour continuer. La tablette affichera
la distance actuelle entre le sabot de roue (serre-pneu), la cible et le kit caméra, et vous
indiquera que la distance doit étre comprise entre 2,0 et 2,4 m. Si la distance est hors de
cette plage, déplacez la barre d'étalonnage pour I'ajuster a la valeur souhaitée.
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Left front wheel clamp target calibration
The distance between the whee|

TR T S— clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current

distance: 2503 mm.

P e

N
o Next Camera ESC

Figure 5-27 Démarrer I'étalonnage (utiliser la barre d'étalonnage) 1

9. Appuyez sur Suivant lorsque la distance est ajustée a la plage requise, la tablette
vous avertir que tout est prét pour les opérations ultérieures.

Left front wheel clamp target calibration

CRNNSS T S——

Ready!

B ——

Figure 5-28 Démarrer I'étalonnage (utiliser la barre d'étalonnage) 2

10. Appuyez sur « Suivant » pour continuer. Suivez les instructions a I'écran et faites pivoter la barre d'étalonnage pour

les cibles sont en position de collecte.
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Left front wheel clamp target calibration

2 : Rotate the target 1o the collection
[P Y poatiion

—— —

Figure 5-29 Démarrer I'étalonnage (utiliser la barre d'étalonnage) 3

Left front wheel clamp target calibration

- Rotate the target to the collection
PR ] sl

— —

Nasxt Camera ESC

Figure 5-30 Démarrer I'étalonnage (utiliser la barre d'étalonnage) 4

11. Lorsque les fleches et les blocs indiqués deviennent verts, arrétez de tourner la barre
transversale. La tablette commencera automatiquement a collecter les données.
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Left front wheel clamp target calibration

. Cotlecting
-_nl.‘_._:._.

P ——h

Next Camera ESC

Figure 5-31 Démarrer I'étalonnage (utiliser la barre d'étalonnage) 5

12. Aprés la collecte des données, la tablette affiche automatiquement le résultat de I'étalonnage. Si I'écran affiche , cela
signifie que I'étalonnage a réussis appuyez sur Echap pour quitter la fonction ; si I'écran affiche , cela signifie que

I'étalonnage a échoué ; appuyez sur Recalibrer pour recalibrer.

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.50 0.50
Rotation center ¥ 287 2581
Rotgtion center Y 015 0.34
Rotation center Z 45.06 4501

Recalibrate ESC

Figure 5-32 Ecran de résultat d'étalonnage
2. Utiliser le véhicule
Pour calibrer la bride de roue (bride de pneu) et la cible en utilisant le véhicule
1. Sélectionnez Parameétres sur I'écran principal de la tablette.
2. Appuyez sur Parametres ADAS et aligneur sur la gauche de I'écran.

3. Appuyez sur Maintenance et service, puis sélectionnez Etalonnage et inspection > Etalonnage de
la cible de serrage de roue.
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4. Sélectionnez I'étalonnage cible du collier de roue — avec le véhicule a droite de

écran. Voir la figure 5-24 Sélectionner la méthode d'étalonnage.

5. L'écran suivant s'affiche, sélectionnez ensuite la cible a calibrer.
Par exemple, sélectionnez la cible de la roue avant gauche (bien installée sur le collier de serrage du
pneu avant gauche). Voir la figure 5-25 « Sélectionner la cible pour I'étalonnage ».

6. Comme indiqué sur I'écran, placez le véhicule sur le pont élévateur, braquez, verrouillez le support de
volant, placez la boite de vitesses au point mort et desserrez le frein de stationnement. Installez
ensuite le collier de serrage de la roue avant gauche (collier de serrage du pneu) et la cible avant

gauche sur la roue avant gauche, puis relevez I'essieu avant.

Left front wheel clamp target calibration

Stner ahood, Iock s1aenng whoal, place trnamisaion in Ingnait ho loft frar whool target on laft fmmt wheel and rioe
neutral rebease parking brake. Tron dmte.

Figure 5-33 Préparation de I'étalonnage (utilisation du véhicule) 1

7. Appuyez sur « Suivant » pour continuer. Suivez les instructions a I'écran, placez le cadre d'étalonnage a
environ 2,2 m du centre de la roue avant et assurez-vous que les centres du cadre d'étalonnage et du
véhicule sont alignés. Appuyez ensuite sur HAUT et BAS .
boutons a I'arriere du cadre d'étalonnage pour régler la hauteur de la barre transversale de sorte que
la barre transversale soit a peu prés a la méme hauteur que le centre de la roue avant.
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Left front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame sbaut 2200mm
from the center of the front wheel, and ensure
that the centers of the calibration frame snd
the vehicle are aligned,

‘Press UP and DOWN buttons on the back of
the calibration frame to adjust the crossbar
height so that the crosshar is roughly at the
same height as the center of the front wheel.

Cancel Next

Figure 5-34 Préparation de I'étalonnage (utilisation du véhicule) 2

8. Une fois les opérations ci-dessus terminées, appuyez sur « Suivant » pour continuer. La tablette
affichera la distance actuelle entre le sabot de roue (serre-pneu), la cible et le kit caméra, et
vous indiquera une distance comprise entre 2,0 et 2,4 m. Si la distance est supérieure a cette
plage, déplacez le cadre d'étalonnage pour l'ajuster a la valeur souhaitée.

Left front wheel clamp target calibration

(e}l

The distance betwaen the wheel
clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current
distance: 2556 mm.

Camera Cancel Next

Figure 5-35 Démarrer |'étalonnage (utiliser le véhicule) 1

9. Appuyez sur Suivant lorsque la distance est ajustée a la plage requise, et la tablette
vous avertir que tout est prét pour les opérations ultérieures.
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Left front wheel clamp target calibration

Q .« Ready!
i)
- s

e

Figure 5-36 Démarrer I'étalonnage (utiliser le véhicule) 2

10. Tournez la molette comme indiqué dans les guides a I'écran.

Left front wheel clamp target calibration

el

Rotate the wheel as indicated by
the arow.

<)

vae

Camera Cancel Next

Figure 5-37 Démarrer I'étalonnage (utiliser le véhicule) 3

11. Lorsque les fléches et les images de blocs indiquées deviennent vertes, arrétez de tourner le

roue. La tablette commencera a collecter des données automatiquement.
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Left frant wheel clamp target calibration

o) PR+ SS— Colkcing.

iol
-

vre

Camera  Cancel Noxi

Figure 5-38 Démarrer I'étalonnage (utiliser le véhicule) 4

12. Aprés la collecte des données, la tablette affiche automatiquement le résultat de I'étalonnage. Si I'écran affiche , cela
signifie que I'étalonnage a réussi'; appuyez sur Echap pour quitter la fonction ; si I'écran affiche , cela signifie que

I'étalonnage a échoué ; appuyez sur Recalibrer pour recalibrer.

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 087
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis 2 -0.50 -0.50
Rotation center X 257 2571
FRotation center Y 033 015
FRotation center Z 45.00 45.00

Recalibrate  ESC

Figure 5-39 Ecran de résultat d'étalonnage (Utiliser le véhicule)

5.6.1.3 Vérification de la précision de I'aligneur
Un contréle de précision de l'aligneur est recommandé lorsque :
1. L'aligneur a subi une collision de haute intensité.
2. Le contrdle de précision n’a pas été effectué depuis plus de six mois.

Le logiciel propose trois types de méthodes de controle de précision : Controle de précision de I'aligneur (utiliser la

barre d'étalonnage) ; Controle de précision de I'aligneur (utiliser le véhicule) ; Contrdle de précision rapide.

139



1. Utiliser la barre d'étalonnage

En effectuant un contréle de précision avec une barre d'étalonnage, la précision globale du systéme de mesure

composé de caméras, de pinces de roue et de cibles peut étre détectée avec précision et fiabilité.

Pour effectuer un contréle de précision avec la barre d'étalonnage
1. Sélectionnez Parameétres sur I'écran principal de la tablette.
2. Appuyez sur Parametres ADAS et aligneur sur la gauche de I'écran.

3. Appuyez sur Maintenance et service, puis sélectionnez Etalonnage et inspection >

Vérification de la précision de I'aligneur.

@ NoTE

Assurez-vous que le Wi-Fi du cadre d'étalonnage est connecté, sinon la fonction de maintenance et de service
ne peut pas étre activée.

4. Sélectionnez Vérification de la précision — avec la barre d’étalonnage a droite de I'écran.

5. En suivant les instructions a I'écran, déplacez la barre d'étalonnage a environ 2,2 m, directement devant
le cadre d'étalonnage. Installez les brides de roue avant (pneu).
(pinces) et les cibles sur la barre d'étalonnage, alignez la goupille de positionnement avec le trou de
positionnement et serrez I'écrou.
Accuracy check
2 - * Move the calitsation bar to the
h._‘znl.*.,.c._.l position abouit 2.2m directly in
tront of the ADAS calibeation
frame, and ensure the centars

of the callbration bar and the
calibration frame are aligned,

= 4 * Install the front wheel clamp
"w,—"‘ targets on the calibeation bae align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut,

* The crossber height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may Interfere with the movement
of the crossbar.

Next ESC

Figure 5-40 Ecran de vérification de la précision (utiliser la barre d'étalonnage) 1

6. Appuyez sur « Suivant ». La hauteur de la barre transversale sera automatiquement ajustée et I'écran
suivant s'affichera. Comme indiqué dans le guide, déplacez la barre d'étalonnage pour que les valeurs
« Décalage », « Distance L » et « Différence de distance » s'affichent en vert.
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Accuracy check

Move the calipration bar so

Offent that the values of 'Offset’, L-
e e R Distance’, 'RDistance, and
A ‘Distance Diff are dsplayed in
~110 s
LDistance #batance

[ ]

Distance Ditt :
2481 e—— . 2584
< ; | 2

w

Nex Camera ESC

Figure 5-41 Ecran de vérification de la précision (utiliser la barre d'étalonnage) 2

Accuracy check

Ready!

Offaet
e ———

A
L Diatance A Datance

[ ]

Oistance D1

A2217| e 2257,

Next Camera ESC

Figure 5-42 Ecran de vérification de la précision (utiliser la barre d'étalonnage) 3

7. Appuyez ensuite sur « Suivant » pour accéder a I'écran suivant. Tournez la barre d'étalonnage selon
les instructions a I'écran pour collecter les données. Lorsque les fléches et les images de bloc
indiquées deviennent vertes, arrétez de tourner la barre d'étalonnage.
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Accuracy check

- . Rotate the target to the collection
CR T S— e

Figure 5-43 Ecran de vérification de la précision (utiliser la barre d'étalonnage) 4

Accuracy check

2 Collecting..
R T S

Al —

™

Figure 5-44 Ecran de vérification de la précision (utiliser la barre d'étalonnage) 5

8. Le systéme accéde automatiquement a I'écran suivant. Une fois les données collectées, le résultat de
I'étalonnage s'affiche automatiquement. Si I'écran affiche , cela signifie que I'étalonnage a réussi ;
s'il affiche , cela signifie que I'étalonnage a échoué et qu'un nouvel étalonnage est nécessaire.
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Result
Accuracy check passed!
Total front toe (-01.0.1)
Left front camber (01,0.1)
Right front camber (01,01)
Total rear toe 0.02 {-0.1,0.1)
Left rear camber (0.1,0.7)
Right rear camber it (01,01)
Recheck ESC

Figure 5-45 Ecran de résultat du contréle de précision

2. Utiliser le véhicule

Lors du contrdle de précision du véhicule, la précision globale du systeme de mesure, composé de caméras,
d'un étau et d'une cible, peut étre détectée par des véhicules sans barre d'étalonnage. Cependant, la précision
de l'inspection dépend de I'état du véhicule ; il est donc recommandé de choisir un véhicule sportif en bon état
pour l'inspection.

Effectuer un contréle de précision avec le véhicule
1. Sélectionnez Parametres sur I'écran principal de la tablette.
2. Appuyez sur Paramétres ADAS et aligneur sur la gauche de I'écran.

3. Appuyez sur Maintenance et service, puis sélectionnez Etalonnage et inspection >

Vérification de la précision de I'aligneur.

@ NoTE

Assurez-vous que le Wi-Fi du cadre d'étalonnage est connecté, sinon la fonction de maintenance et de service
ne peut pas étre activée.

4. Sélectionnez Vérification de précision — avec le véhicule a droite de I'écran.

5. Suivez le guide a I'écran pour définir le véhicule dans I'état requis.
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Vehicle Praparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel cl and the between st
are normal (R to usea wvehicle within 3 years and 50,000 km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the vehicle;

* Place the wheal chocks before and after the left rear of right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and ingtall the steering whee! holder. Release the parking brake and place the

transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear to

perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

Figure 5-46 Préparation du véhicule

6. Appuyez sur « Suivant » si le véhicule est configuré selon le statut requis. Suivez ensuite
les instructions a I'écran pour positionner l'outil auxiliaire étape par étape.

Auxiliary Tool Positioning

Plae whee! chacks to prevent e vehicle Steer ahend, lock steering wheel sloce Place the calibtion frame sbout 1.5 m
from sligping, trasemission In neuval. relesse parking .. In frost of the vehicle. Adjust the crossb...

Install foar clamps and targets oo
the whees {f ey wers ot imatalled o

Figure 5-47 Positionnement de I'outil auxiliaire

9. Une fois les outils auxiliaires bien positionnés, appuyez sur le bouton Suivant . La barre
transversale s'ajustera automatiquement et recherchera la cible. La tablette affichera
alors I'écran suivant. Suivez les instructions a I'écran pour effectuer la compensation du roulis.
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Wheel Rolling Compensation

lnl
Lo )

Figure 5-48 Compensation du roulement des roues 1

* Push the vehicle in the direction
indlicated by the arrow

o
e

Whee! Rolling Compensation
m *Move the rear whee| chock
backward for about 30 cmy
* Push the vehica in the diraction
r 1 indicated by the anuw,
| s
Figure 5-49 Compensation du roulement des roues 2
Wheel Rolling Compensation
@

* Push the vahicle in the direction
indicated by the amow

llll
Li' )

Figure 5-50 Compensation du roulement des roues 3
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Wheel Rolling Compensation

* Stop pushing the vehicle, please
wall,

]
L

Figure 5-51 Compensation du roulement des roues 4

Camera ESC

10. Une fois la compensation du roulement des roues terminée, la tablette accéde automatiquement a
I'écran suivant. Suivez ensuite les instructions a I'écran pour effectuer les procédures, similaires a

I'opération précédente.

11. Une fois I'opération terminée, le résultat de I'étalonnage s'affiche automatiquement. Si I'écran affiche ,

©

)

cela indique que I'étalonnage a échoué et doit étre recalibré.

3. Vérification rapide de la précision

Un contrdle rapide de la précision est effectué automatiquement tous les six mois par défaut. L'intervalle de
contrdle de la précision peut étre modifié dans les paramétres du logiciel de parallélisme.
Un contrdle rapide de la précision peut détecter les problémes dans le systéme de mesure formé par la caméra

et la cible, mais n'incluant pas la bride de roue ou la bride de pneu.
Pour effectuer un contréle rapide de la précision
1. Sélectionnez Parametres sur I'écran principal de la tablette.
2. Appuyez sur Parameétres ADAS et aligneur sur la gauche de I'écran.

3. Appuyez sur Maintenance et service, puis sélectionnez Etalonnage et inspection >

Vérification de la précision de I'aligneur.

(@) NOTE

Assurez-vous que le Wi-Fi du cadre d'étalonnage est connecté, sinon la fonction de maintenance et de service
ne peut pas étre activée.

4. Sélectionnez Vérification rapide de la précision a droite de I'écran.

5. Suivez le guide a I'écran pour définir le véhicule dans I'état requis.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is a
minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Pace the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement,

* Center the steenng wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicie unloaded. Check if the coolant level and the engine oll level are correct. Check If the fuel tank is
full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

*If the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before performing the
measurement. The adjustment process may vary on differant models

Info Skip Exit

Figure 5-52 Guide de préparation du véhicule

6. Appuyez sur « Suivant » si le véhicule est bien configuré. Suivez ensuite les instructions a I'écran.
guide pour positionner I'outil auxiliaire étape par étape.

Auiliary Tool Positioning
Ly . .
2 x - 3
S
i ’

. RO

r
Fiace whee! chocks %o prevent the veticle Sreer ahead, lock steering wheel, place Flace the calibration frame about 1 5m
from slipging transrvasion n nauTal falaaes parkeq I Wore of tha vehicks. RSt the cesh.

Ingzal fowr clamps and targets o0
the wheals (I thoy were st installed pr_

Figure 5-53 Positionnement de I'outil auxiliaire

7. Aprés avoir positionné I'outil auxiliaire, appuyez sur le bouton Suivant ; la hauteur de la barre transversale
sera automatiquement ajustée, la cible sera recherchée et les informations suivantes seront saisies.
écran.
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Quick accuracy check

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the targets
can be detected

Figure 5-54 Vérification rapide de la précision

8. Le résultat du controle rapide de précision s'affiche a I'écran une fois la vérification terminée. Si I'écran

affiche , cela signifie que I'étalonnage a réussi ; si I'écran affiche , cela signifie que I'étalonnage a
échoué et qu'un nouvel étalonnage est nécessaire.

Resuit
Accuracy check passed!
Anglel 006 01.0)
Angle? 0 (01,0.1)
Angle3 0.04 (0.1,0.1)
o
- 0K

Figure 5-55 Résultat du contréle rapide de la précision

5.6.1.4 Etalonnage du capteur d'inclinaison
Le capteur d'inclinaison doit étre calibré lorsque :
1. Utilisez I'lA1000WA pour la premiére fois.
2. La caméra a été démontée.

Pour calibrer le capteur d'inclinaison
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1. Sélectionnez Paramétres sur I'écran principal de la tablette.

2. Appuyez sur Paramétres ADAS et aligneur sur la gauche de I'écran.

3. Appuyez sur Maintenance et service, puis sélectionnez Etalonnage et inspection > Etalonnage du capteur d'inclinaison.

REMARQUE Assurez-vous que le cadre d'étalonnage Wi-Fi est connecté, sinon la fonction de maintenance et de service

ne peut pas étre activée.

4. Comme indiqué dans le guide a I'écran, placez le cadre d'étalonnage sur une surface plane et appuyez sur la

pédale pour le fixer. Tournez les boutons A et B pour centrer les bulles de tangage et de roulis.

Crossbar Adjustment

* Place the main frame on the level ground and
depress the pedal 10 fix the mam frame,

* Rotate the buttons A and B to center the pitch
and roll level bubbles.

Figure 5-56 Réglage de la barre transversale 1

5. Appuyez sur « Suivant ». Le capteur d'inclinaison collectera les données et passera automatiquement a I'écran
suivant une fois la collecte terminée. Tournez le bouton B dans le sens des aiguilles d'une montre pour

déplacer la barre transversale jusqu'a la limite gauche.

149



floll Angle Adjustment

* Rotate the button B clockwise to roll the
crosshar to the left lirmit

: Next Exit

Figure 5-57 Réglage de I'angle de roulis 1

6. Appuyez sur Suivant. Le capteur d'inclinaison collectera les données et passera automatiquement a I'écran
suivant une fois la collecte terminée. Suivez les instructions a I'écran et tournez le bouton B dans le sens
inverse des aiguilles d'une montre pour faire pivoter la barre transversale vers la droite.

Roll Angle Adjustment

* Rotate the button B counterclockwise to roll
the crossbar 1o the right

* The required angle is 0.00* and the current
angle is 0.03",

n Next Exit

Figure 5-58 Réglage de I'angle de roulis 2

7. Une fois I'angle actuel ajusté, appuyez sur « Suivant ». Le capteur d'inclinaison collectera les données
et affichera automatiquement I'écran suivant une fois la collecte terminée. Suivez les instructions a

I'écran et tournez le bouton B pour centrer la bulle du niveau de roulis.

150



Crossbar Adjustment

* Rotate the button B to center the rolf level
bubble.

* The required angle is 0.00" and the current
angle is 0.01°

Figure 5-59 Réglage de la barre transversale 2

8. Une fois I'opération terminée, en suivant les instructions a I'écran, les résultats de I'étalonnage s'affichent.
Si I'écran affiche , cela signifie que I'étalonnage a réussi ; s'il affiche , cela signifie que I'étalonnage a
échoué et qu'un nouvel étalonnage est nécessaire. )

Result
Calibration succesded!
Angiel ! ©.0.1)
Angle2 1 {0,0.1)

Recalibrate  ESC

Figure 5-60 Ecran de résultat d'étalonnage

5.6.1.5 Etalonnage et test du mécanisme de réglage fin

L'étalonnage doit étre effectué lorsque :

1. Utilisez '/A1000WA pour la premiére fois.

2. La caméra a été démontée.

Pour calibrer le mécanisme de réglage fin
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1. Sélectionnez Paramétres sur I'écran principal de la tablette.
2. Appuyez sur Paramétres ADAS et aligneur sur la gauche de I'écran.

3. Appuyez sur Maintenance et entretien, puis sélectionnez Calibrage et test du mécanisme de réglage fin. Huit
pieces doivent étre calibrées : I'ensemble de levage de la barre transversale, les ensembles de réglage fin
avant et arriere, les ensembles de réglage fin gauche et droit, I'ensemble de réglage fin du roulis, I'ensemble
de réglage fin du tangage et I'ensemble de réglage fin du lacet sont calibrés automatiquement ; les ensembles
de mouvement des blocs coulissants droit et gauche sont calibrés manuellement. Nous sélectionnons ici

I'ensemble de levage de la barre transversale et I'ensemble de mouvement des blocs coulissants droit a titre

d'illustration.
Fmnetuning mechenism calibretion & test
Crossbar lifting assembly Front '2:;;‘"&"".:;'““ Left 'fnm::mm Roll fine-tuning assembly
Pitch finetuning y Yaw fi " Nmﬁnmm Left :Iur\g muﬂ;{rmm

ESC

Figure 5-61 Ecran d'étalonnage et de test du mécanisme de réglage fin
Pour effectuer I'étalonnage de I'ensemble de levage de la barre transversale

Sélectionnez la fonction a exécuter. Appuyez sur « Calibrage » pour effectuer I'étalonnage du module

de réglage fin. Assurez-vous qu'aucun obstacle ne se trouve dans la zone de mouvement.
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Crossbar lifting assembly

# Press Calibration to parform the fine-tuning
madule calibration. Ensure there are ng
abstacies withan the motion range.

Figure 5-62 Ecran d'assemblage de levage de la barre transversale
Pour effectuer I'étalonnage de I'assemblage de mouvement du bloc coulissant droit

Sélectionnez la fonction & exécuter. Déplacez manuellement le bloc coulissant droit jusqu'au repére
600 mm sur la barre transversale. Appuyez ensuite sur « Calibrage » pour effectuer I'étalonnage fin

du module. Assurez-vous qu'aucun obstacle ne se trouve dans la zone de mouvement.

Right £licing block mation assembly

* Manually move 1he right shiciing block to the
&00mm mark en the crossbar.

* Press Calibratio n to parform the fne-tuning
module calibration. Ensura there are no
obstacles within the motion range

Caliration Exit

Figure 5-63 Ecran de I'ensemble de mouvement du bloc coulissant droit

5.6.1.6 Calibrage et vérification du laser AVM

L'étalonnage et la vérification du laser AVM sont nécessaires avant d'effectuer I'étalonnage ADAS. Cette section

explique comment effectuer I'étalonnage du laser, configurer le Bluetooth du laser et vérifier I'alignement de la ligne
laser.

Pour effectuer I'étalonnage du laser
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1. Sélectionnez Paramétres sur I'écran principal de la tablette.

2. Appuyez sur Paramétres ADAS et aligneur sur la gauche de I'écran.

3. Appuyez sur Maintenance et entretien, puis sélectionnez Etalonnage et inspection > Etalonnage et vérification du laser

AVM pour accéder a I'écran. Sélectionnez ensuite Etalonnage laser.

4. Comme indiqué dans I'animation, installez les deux rallonges et les lasers a deux lignes sur les plaques

coulissantes gauche et droite. Serrez ensuite les boutons des rallonges et verrouillez les mousquetons de

sécurité. Appuyez sur « Suivant » pour continuer.

Laser Installation

MTILLSIN R
2

ATELCSEENT 3L
AUTEL TSCOT0R18L AUTELCICOIN 18

+Wnstal % o exiareion (o3 and e two-Bia aers n 108 11 snd right
SHIng pleTes, espectivel 1e Tighten he kicbs on e exnenson rods
aned luck the sxfety snap hooks.

Figure 5-64 Installation de lasers a deux lignes

5. Appuyez sur « Démarrer » : la barre transversale et la plaque coulissante se déplaceront automatiquement
vers leurs positions cibles. Soyez vigilant lors du déplacement de la barre transversale et de la plaque

coulissante. Appuyez sur « Suivant » pour accéder a l'interface suivante.

Automatic Adjustment

tem Standaro Current Ut Statue
Roll angle a.00 0.02 e v
Pitch angle .00 0.03 5 v
Sieding block (L) 950 980 mm v
Sliding block (R) as0 980 mm v

* After the croasbar and sliding plate move to their target positions, press Next to enter the next int erface

& Stan Next Exit
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Figure 5-65 Déplacez la barre transversale vers la position cible

6. Assurez-vous que le laser a deux lignes est correctement installé et allumé (appuyez sur « Aide » pour
I'utiliser). Une fois le laser allumé, la connexion Bluetooth prend environ 5 secondes. Appuyez sur
« Suivant » pour continuer (le laser s'activera ; veuillez faire attention).

Laser Connection

Left sid e laser Right side laser

*Preas Next to continue (the leser will activate, please pay attention to the kser)

Help Next Exit

Figure 5-66 Connexion Bluetooth des lasers a deux lignes

7. Ajustez les lasers gauche et droit de maniére a ce que les deux lignes laser se chevauchent. Avant

d'appuyer sur « Suivant », assurez-vous que les deux lignes laser se chevauchent. Sinon, le laser ne
sera pas centré.

Laser Centering Adjustrment

Adjust the left and right kasers so

that the two laser lines overleq

+ Befora pressing Next, ensure the
Iwo laser lines overiap. Dhenvise,
Ihe kaser will not be centerad.

i Right Right
Left Forward  Left Reverse
Rotation (&) ‘R o (8) i Forward NMV e Next Exit

Figure 5-67 Réglage du centrage du laser 1

8. Appuyez sur Suivant pour effectuer I'étalonnage du laser et I'écran affiche « Calibrage
« Terminé ! », indiquant que I'étalonnage est terminé.
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Luser Calibration

Calibration completed!

Exit

Figure 5-68 Réglage du centrage du laser 2
Pour configurer le Bluetooth laser
1. Sélectionnez Parametres sur I'écran principal de la tablette.
2. Appuyez sur Parametres ADAS et aligneur sur la gauche de I'écran.

3. Appuyez sur Maintenance et entretien, puis sélectionnez Etalonnage et inspection > Etalonnage et vérification du laser

AVM pour accéder a I'écran. Sélectionnez ensuite Configurer le Bluetooth du laser.

4. Comme indiqué dans le guide a I'écran, utilisez un cable de données Type-C pour connecter le laser a
I'outil de diagnostic. Sélectionnez le cadre d'étalonnage Bluetooth a connecter et assurez-vous qu'il est
sous tension. Cliquez ensuite sur Enregistrer pour terminer la configuration. Une fois le Bluetooth

configuré, le laser redémarrera.
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Configure Laser Bluetooth
Configure Laser Blustooth

T.UseaTy

@ 8luetoath is currently not configured

Configurable Bluetooth:

powvered on

3, Prese Save 1 oo
4. Aner the Bluctoc

the lnder wil resort

e configuration,

onfigred syooeselully

Exit

Figure 5-69 Réglage du centrage du laser 2
Pour effectuer une vérification de I'alignement de la ligne laser
1. Sélectionnez Parametres sur I'écran principal de la tablette.
2. Appuyez sur Paramétres ADAS et aligneur sur la gauche de I'écran.

3. Appuyez sur Maintenance et entretien, puis sélectionnez Etalonnage et inspection > Etalonnage et vérification du laser

AVM pour accéder a I'écran. Sélectionnez ensuite Ligne laser.

Vérification de I'alignement.

4. Comme indiqué sur le guide a I'écran, appuyez sur Démarrer pour commencer l'alignement (le laser
s'active au démarrage, veuillez faire attention au laser).

Laser Alignment

Left side |laser Right side laser
FO24FIFEFD22 FOZ4FIFEE98E

* Presa Start 1o begin alignment (the laser will activate upon starting, please pay attention 1o the laser)

Help  Stant  Exit

Figure 5-70 Ecran de vérification du réglage du laser
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5.6.1.7 Vérification de la caméra

La fonction de vérification de la caméra est exécutée pour vérifier I'état des six caméras sur le cadre d'étalonnage.

Pour effectuer un contréle de la caméra
1. Sélectionnez Paramétres sur I'écran principal de la tablette.
2. Appuyez sur Paramétres ADAS et aligneur sur la gauche de I'écran.

3. Appuyez sur Maintenance et entretien, puis sélectionnez Vérification de la caméra. Les vues et I'état des
caméras, y compris la caméra de mesure de distance, la caméra d'auto-étalonnage, la caméra cible LF,
la caméra cible LR, la caméra cible RF et la caméra cible RR, s'afficheront a I'écran. Appuyez sur
Description pour consulter les explications de chaque icone affichée a I'écran. Voir le tableau 4-4

Descriptions des caméras pour plus de détails.

5.6.1.8 Vérification du matériel

Cette section permet de vérifier I'état des différents composants du cadre d'étalonnage 1A1000.

5.6.1.9 Informations sur la version

Cette section permet de vérifier les informations de version des différents composants du cadre d'étalonnage 1A1000.

5.6.2 Rapport d'enregistrement d'étalonnage

Tous les enregistrements d'étalonnage sont enregistrés ici, vous pouvez voir quand et quel type d'étalonnage
I'appareil a été effectué.

5.6.3 Intervalle de contrOle de précision

Cette fonction vous permet de définir les intervalles de vérification de la précision. Quatre options sont disponibles :

trois mois, six mois, un an, jamais. L'intervalle de vérification de la précision par défaut est de six mois.
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th Settings - Accuracy check interval

-~
£ ADAS & Aligner Settings

2| OBFCM Upload

2] v

COne year
E [EVDiag Box Settings
; Never
"‘ Battery Test

E Country/Region Code
m Laws and Regulations

Three months

Six months v

Figure 5-71 Ecran de réglage de l'intervalle de vérification de la précision

5.6.4 Intervalle de nettoyage cible

Cette fonction permet de rappeler a I'opérateur la fréquence de nettoyage cible, qui peut étre sélectionnée en

termes de numéros d'alignement ou d'intervalles.

M  Settings 4 Target cleaning interval
5 ADAS & Aligner Settin
ﬂ, hgner 98 Remind the aperator about the target cleaning frequency, which can be selected in
terms af alignment numbers or intervals

ﬂ OBFCM Upload
Vehicle List

m EVDiag Box Settings h > \
n Battery Test

a CountryfRegion Code Every 540 Times alignments remind cleaning

m Laws and Reguletions Every 90 Day  remind cleaning
B System Settings
F3 e

Figure 5-72 Ecran de réglage de l'intervalle de nettoyage cible
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5.7 Parameétres du logiciel d'alignement des roues

L'inspection du véhicule, la préparation des mesures, les résultats des mesures, le rapport de révision, la gestion
des spécifications personnalisées et la restauration des paramétres par défaut sont inclus dans cette section.

& Settings m Wheel Alignment Software Settings
:{?‘ ADAS & Aligner Settings
H Vehicle Inspection >
1.+ OBFCM Upload
Measurement Preparation >
!"! Vehicle List
il
Measurement Results >
! EVDiag Box Settings
[‘ Overhaul report >
3 Battery Test
E Country/Region Code Customized Specifications Management >
m Laws and Regulations Restore Default Settings

System Settings

Figure 5-73 Parametres du logiciel d'alignement des roues

5.7.1 Inspection du véhicule

Cette fonction vous permet de :

1. Activez ou non l'inspection des pneus. Ce parametre détermine si la tablette vous guidera lors de I'inspection
de la profondeur et de la pression des sculptures lors de la procédure de vérification du véhicule. Si
l'inspection du véhicule est activée, la tablette vous guidera ; si elle est désactivée, elle ne vous guidera
pas. Pour plus d'informations sur l'inspection de la profondeur et de la pression des sculptures, consultez
la section « Inspection de la profondeur et de la pression des sculptures ».

Si l'inspection des pneus est activée, vous pouvez définir :
1) Méthode de mesure de la profondeur de la bande de roulement : contréle unique ou contréle de toutes les bandes de roulement.

2) Profondeur minimale de la bande de roulement : lorsque la profondeur de la bande de roulement est inférieure a la
valeur minimale de profondeur de la bande de roulement que vous avez définie, la tablette vous invite a remplacer

le pneu immédiatement.

3) Avertissement Profondeur de la bande de roulement : lorsque la profondeur de la bande de roulement est inférieure a la valeur que

vous avez définie, la tablette émet un avertissement.
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2. Activez ou non l'inspection du chéassis. Ce parameétre détermine si la tablette vous guidera lors de la
procédure d'inspection du chassis.
Si l'inspection du chassis est activée, la tablette vous guidera pour effectuer l'inspection du chassis ;
si elle est désactivée, la tablette ne vous guidera pas pour effectuer l'inspection du chassis.

Pour savoir comment effectuer I'inspection du chassis, veuillez vous référer a Inspection du chassis.

M Settings - Vehicle Inspection
- Tire Inspection [ oN @
(2| 0BFCM Upload
Tread Depth Sample Number Single Check >
Vehicle List
Minimum Tread Depth 1.6mm >
m EVDiag Box Settings
Waming Tread Depth 32mm >

‘ ‘ Ballery Test
Country/Reglon Code Chassis Inspection [ on &

m Laws and Requlations
m System Settings
P

Figure 5-74 Ecran Paramétres d'inspection du véhicule

5.7.2 Préparation des mesures

Cette fonction détermine si la tablette vous guidera pour mesurer la hauteur de caisse. L'option
Préparation de la mesure est activée par défaut et ne peut pas étre désactivée. Quant a I'option Mesure
de la hauteur de caisse, si elle est activée, la tablette vous guidera pour mesurer la hauteur de caisse ;
si elle est désactivée, elle ne vous guidera pas. Pour savoir comment mesurer la hauteur de caisse,
veuillez consulter la section Mesure de la hauteur de caisse.
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M  Settings - Measurement Freparation

-
= ADAS & Aligner Settings

!: ! OBFCM Upload

@ Vehicle List

Ej EVDiag Box Settings
!‘ Battery Test
Country/Regicn Code
m Laws and Regulations
System Settings
Adout

Figure 5-75 Ecran de configuration de la préparation des mesures

Measurement preparation

[ on §
Ride Helght Measurement [ on @

5.7.3 Résultats de mesure

@  Settings N Measurement Results
5 ADAS & Aligner Settings
= Center Steering Wheel When Saving Measured X
n Result
"% & OBFCM Upload
Adjust to Half Tolerance [ on @

2] vevceu

a Country/Region Code
m Laws and Requlations
E System Settings
Y oo
Figure 5-76 Ecran de réglage des résultats de mesure
Cette fonction vous permet de :
1. S'il faut centrer le volant lors de I'enregistrement du résultat mesuré.

Activer la fonction

1) Si les roues ne sont pas en position droite, appuyez sur Enregistrer avant la réparation dans
I'écran Résultat mesuré et le guide pour régler les roues en position droite s'affichera a I'écran.
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Save Before Repalr

Tum the steering wheel to right to set the wheels straight afead

Figure 5-77 Ecran Enregistrer avant réparation 1

2) Lorsque les roues sont en position droite, la tablette enregistre les données
automatiquement et affiche I'écran suivant.

Save Before Repair

Figure 5-78 Ecran Enregistrer avant réparation 2

Désactivez la fonction : les données seront enregistrées directement apres avoir appuyé sur Enregistrer
avant réparation dans I'écran Résultat mesuré.

2. Faut-il passer en mode Demi-tolérance.

1. Si le mode Demi-tolérance est activé, le résultat mesuré s'affichera en mode Demi-tolérance et
I'écran ressemblera a I'image ci-dessous.
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@ Vehicle
inspecton
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== Compensation

@ Castar/SAl

Post-alignment
a Disgnoe

@ iwton
Ovechau Report

o2 Mormens.

o
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Figure 5-79 Ecran Résultat mesuré (demi-tolérance)

2. Si le mode Demi-tolérance est désactivé, le résultat mesuré s'affichera en entier
Mode de tolérance et I'écran ressemble a I'image ci-dessous.

e Vehicle Graphical Result
’@ Inspecuon

4 Preparation

Wark ‘-; -
a5 Rolling e
% Compensation
'L Goston/SAl ey ‘i

-0° 04’

Measured

C=am,

Ahg nmert

= Post-alignment

Disgnosie

ADAS " o

Cahbraton u
-

E Overhaul Report ; =
o Caimine _w_
B i Abgoment | 0°04 hd =2

o
Irn Kok hadi 47 290 Lo et

Figure 5-80 Ecran Résultat mesuré (tolérance totale)

5.7.4 Rapport de révision

Ce paramétre vous permet d'activer ou de désactiver |'affichage du rapport de diagnostic de sécurité du
chassis aprés I'exécution de la fonction de parallélisme. Si cette option est activée, un rapport de
diagnostic de sécurité du chassis s'affichera aprés I'exécution de la fonction de parallélisme ; si elle est
désactivée, il ne s'affichera pas aprés I'exécution de la fonction de parallélisme. Voir

Rapport de révision et pour plus de détails.

164



] Settings - Qverhaul report

15 ADAS & Alignersettings

!‘: »| OBFCM Upicad

@ Vehicle List

m EVDiag Box Seltings
‘:‘ Battery Test
Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Settings
oo

Chassis safety diagnostic report X

Figure 5-81 Ecran de configuration du rapport de révision
5.7.5 Gestion des spécifications personnalisées

Cette fonction vous permet de consulter ou de supprimer les données de spécifications personnalisées
enregistrées pour le véhicule. Si vous n'avez enregistré aucune donnée de spécifications personnalisées,
I'écran affichera qu'aucune donnée n'est disponible lorsque vous appuyez sur le bouton « Gestion des
spécifications personnalisées » .

G Customized Specs Management Q
Time vehicle Type
20250326 06:28:30 Eagle | Summit Coupe | 1985 |c . @

ESC

Figure 5-82 Ecran de gestion des spécifications personnalisées
5.7.6 Restaurer les paramétres par défaut

Cette fonction vous permet de restaurer les paramétres par défaut du logiciel d'alignement des roues.
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Restore Default Settings

Do you want 10 restore the default settings of
wheel alignment saftware?

Figure 5-83 Ecran de restauration des parameétres par défaut
Les parametres par défaut sont les suivants :

Tableau 5-1 Paramétres par défaut

Article Paramétre par défaut
Format d'affichage d'angle Degré et minute
Format d'affichage des orteils Degré et minute
Unité de hauteur de caisse mm

mm

Unité de profondeur de bande de roulement

Unité de largeur de voie et d'empattement mm

Unité de pression des pneus bar

Unité de poids kg

Type de pince Pince a pneu

Outil de mesure de la bande de roulement Connect Activer la recherche de périphériques TBE
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Article Parametre par défaut

Sélectionnez I'outil de mesure de la hauteur Meétre a ruban

Mesure du niveau du chassis Benz

outil Aucun outil
Réglage du bip Allumer
Intervalle de contrdle de précision Six mois

Fois : 540 fois

Intervalle de nettoyage cible
Jours : 90 jours

Inspection du véhicule Allumer
Numéro d'échantillon de profondeur de bande de roulement Chéque unique
Profondeur minimale de la bande de roulement 1,6 mm
Avertissement Profondeur de la bande de roulement 3,2mm
Inspection du chassis Allumer
Préparation des mesures Allumer

Centrer le volant lorsque
Allumer

Sauvegarde du résultat mesuré

Ajuster a la moitié de la tolérance Allumer

5.8 Parameétres du logiciel de pré-vérification de I'alignement

5.8.1 Pré-vérification de I'alignement

Cette fonction vous permet d'activer ou non le contréle préalable de I'alignement. Elle détermine si la tablette vous
guidera lors de l'inspection du véhicule (pneus et chassis) et de la mesure de la garde au sol lors du contrdle préalable

de l'alignement. Si le contrdle de I'alignement est activé, vous pouvez définir :

1. Inspection des pneus : si l'inspection des pneus est activée, la tablette vous guidera pour effectuer l'inspection de la profondeur

et de la pression de la bande de roulement ; si elle est désactivée, la tablette ne vous guidera pas pour effectuer l'inspection.
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Inspection de la profondeur et de la pression des sculptures. Voir « Inspection de la profondeur et de la pression des sculptures » pour

plus de détails.

2. Inspection du chassis : si l'inspection du chassis est activée, la tablette vous guidera pour l'inspection ; si elle
est désactivée, elle ne vous guidera pas. Voir « Inspection du chassis » pour plus de détails.

3. Mesure de la hauteur de caisse : Vous pouvez choisir de mesurer la hauteur de caisse uniquement selon les
exigences du constructeur ou pour tous les modéles de véhicules, ou de ne pas le faire. Voir Mesure de la
hauteur de caisse pour plus de détails.

5.8.2 Caster/SAl

Cette fonction détermine si la tablette vous guidera pour mesurer I'angle de chasse et I'angle d'inclinaison de
I'axe de direction (SAl). Si le bouton « Caster/SAl » est activé, la tablette vous guidera pour mesurer I'angle de
chasse et I'angle SAI dans la fonction de parallélisme ; s'il est désactivé, la tablette ne vous guidera pas pour
mesurer I'angle de chasse et I'angle SAI.

Voir Mesure de I'angle Caster/SAI/IA pour plus de détails.

5.8.3 Restaurer les parametres par défaut du logiciel de pré-vérification de I'alignement

Cette fonction vous permet de restaurer les paramétres par défaut de la pré-vérification d'alignement.

Restore Default Sertings

De you want to restore the defeult algnment
precheck software setongs?

Figure 5-84 Ecran de restauration des parameétres par défaut

Les paramétres par défaut sont les suivants :
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Tableau 5-2 Parametres par défaut

il Parametre par défaut
Pré-vérification de I'alignement Allumer
Inspection des pneus Allumer
Inspection du chassis Allumer

Allumer

Unité de profondeur de bande de roulement

Mesure de la hauteur de caisse (uniquement)
Mesure de la hauteur de caisse
(Requis par le constructeur du véhicule)

Caster/SAl Allumer
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MeeTmnsaedbyowde
6 Fonction d'étalonnage ADAS

Aprés la connexion avec IA1000WA, la tablette de diagnostic MaxiSys ADAS vous permet d'effectuer
Fonction d'étalonnage ADAS en utilisant divers capteurs installés sur le véhicule, notamment
Régulateur de vitesse adaptatif (ACC), Détection des angles morts (BSD), Caméra de recul (RVC),

Assistance au maintien de voie (LKA), surveillance de la vue panoramique (AVM), systéme de vision nocturne (NVS) et
bientdt.

Ce chapitre décrit les procédures d'étalonnage (prenant I'exemple de I'Audi A7 2011) de six fonctions ADAS :

I'ACC, l'assistant de changement de voie, la caméra de recul, I'affichage téte haute, la caméra de vision nocturne
et la caméra embarquée. L'étalonnage est détaillé pour chaque situation, les outils nécessaires, les préparations,
les remarques et les procédures. Les procédures d'étalonnage pouvant varier selon les véhicules, veuillez suivre

les instructions étape par étape de la tablette de diagnostic compatible pour effectuer I'étalonnage.

6.1 Travaux préparatoires

Avant d'effectuer I'étalonnage ADAS, vous devez d'abord connecter I''A1000WA a la tablette MaxiSys Ultra, puis
configurer le réseau de la tablette et la connecter au véhicule via un périphérique VCI. Vous pouvez consulter la
section Tablette MaxiSys Ultra.

Ensuite, appuyez sur « Diagnostics » ou « Galvanisme » depuis I'écran principal et suivez les instructions pas a
pas pour accéder a la section d'étalonnage ADAS. Pour accéder a cette section, consultez la section
« Galvanisme avancé ».

6.2 Régulateur de vitesse adaptatif

Le systéme ACC (Adaptive Cruise Control) permet au conducteur de maintenir une distance calibrée avec le
véhicule qui le précéde et, en fonction de la distance et de la vitesse du véhicule sélectionné, le véhicule peut
réaliser une décélération et une accélération automatiques.

® NOTE

Nous prenons ici I'Audi A7 2011 comme exemple. Les procédures d'étalonnage peuvent varier selon les

véhicules. Veuillez suivre les instructions spécifiques sur votre tablette.

Assurez-vous qu'il y a au moins un espace de 1 200 mm (47,24 po) devant le véhicule.
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6.2.1 Sélectionner une situation nécessitant un étalonnage
Réparer ou remplacer I'unité de commande du capteur radar du régulateur de vitesse adaptatif (ACC).
L'angle de déviation du capteur radar ACC est hors de la plage normale.
Ajustement de la position du capteur radar ACC sur la carrosserie du véhicule.
Réparer ou remplacer le pare-chocs ou la calandre.

Ajustement du chassis.

6.2.2 Outils d'étalonnage requis
Calibration Frame AUTEL-CSC1000;
Reflector AUTEL-CSC0602/01;
Mini Reflector AUTEL-CSC0602/07;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR ;
Pince de roue (pince de pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR ;
Target AUTEL-CSC0500/16-LR;
Target AUTEL-CSC0500/16-RR;
Alignment Aid AUTEL-CSC0500/08;

Clé hexagonale AUTEL-CSC0602/06 ou autres ajusteurs de radar (non inclus).

Figure 6-1 Outils d'étalonnage requis

171



6.2.3 Préparations d'étalonnage

(@) NoTE

Avant de commencer I'étalonnage du capteur radar du régulateur de vitesse adaptatif (ACC), vérifiez si le véhicule

est équipé d'un systéme de vision nocturne.

Si le véhicule est équipé d'un systéme de vision nocturne, vérifiez si un étalonnage est nécessaire en fonction
des conditions d'étalonnage du systéme de vision nocturne indiquées sur I'outil de diagnostic. Si un étalonnage
est requis, effectuez d'abord I'étalonnage du systéme de vision nocturne en suivant les instructions de I'outil de
diagnostic. Etalonnez ensuite le radar ACC.

capteur.

Si le véhicule n'est pas équipé d'un systéme de vision nocturne ou si le systéme de vision nocturne n'a pas

besoin d'étre calibré, effectuez directement I'étalonnage du capteur radar ACC.

Garez le véhicule sur une surface plane. Centrez le volant et maintenez les roues avant du véhicule en position droite
(si nécessaire, effectuez d'abord un parallélisme). Assurez-vous qu'il y a un espace minimum de 3 m (118,11 po)

devant le véhicule ;

Arrétez complétement le véhicule, vérifiez que I'angle de poussée arriere est aligné et tournez

le contact coupé ;

Assurez-vous que les niveaux de liquide de refroidissement et d'huile moteur du véhicule sont conformes aux
recommandations et que le réservoir d'essence est plein. Le véhicule ne doit transporter aucune charge

supplémentaire (passagers ou marchandises).

Fixez le VCI au véhicule et connectez I'outil de diagnostic au VCI (si I'outil de diagnostic et le VCI sont connectés via

un cable de diagnostic, guidez le cable a travers la fenétre) ;

Fermez les portes du véhicule et éteignez tout éclairage extérieur ;

Régler la pression des pneus a la valeur spécifiée ;

Si nécessaire, connecter le véhicule & un mainteneur de batterie pour éviter la décharge de la batterie ;
Pour les véhicules a suspension pneumatique, activer le « Mode Jack » ;

Généralement, le capteur radar ACC est situé sur la calandre sous I'embléme du véhicule, ou

derriére I'embléme du véhicule, ou de chaque cété du pare-chocs ;

Retirez la grille du capteur radar ACC pour vérifier si le capteur est endommagé ou solidement fixé. S'il est endommagé

ou mal fixé, réparez-le ;
Assurez-vous que la surface du capteur radar est propre.

@ NoTE

L'emplacement réel du capteur varie selon le véhicule.

Appuyez sur OK pour terminer le placement de I'outil auxiliaire.

Appuyez sur Annuler pour quitter I'étalonnage du régulateur de vitesse adaptatif (ACC).
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6.2.4 Positionnement de I'outil auxiliaire

Pour positionner automatiquement la traverse et les plaques coulissantes

1. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette ; la barre transversale et les plaques coulissantes reviendront
automatiquement a leur position initiale. Soyez vigilant lorsque la barre transversale et les plaques coulissantes

sont en mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante aprés la barre transversale et le glissement
les plaques reviennent a leurs positions initiales.

Itern Status
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset
Front and rear

Crossbar helght

o[, 2l B S B o B S e SR

Sliding block (L)

sliding block (R) v

Figure 6-2 Positionnement automatique de la barre transversale

REMARQUE Assurez-vous que le cordon d'alimentation situé au bas de la colonne est branché sur une prise de courant

et que l'interrupteur d'alimentation est allumé.

Pour centrer le cadre d'étalonnage a l'avant du véhicule

1. Placez le cadre d’étalonnage a environ 1,5 m devant le véhicule.

2. Ajustez le cadre d'étalonnage de maniére a ce qu'il s'aligne avec le centre avant du véhicule

Figure 6-3 Centrer le cadre d'étalonnage
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Pour installer les brides de roue (pinces a pneus) et les cibles

Installez deux brides de roue (pinces a pneu) et des cibles sur les roues arriére (si elles n'ont pas été
installées précédemment).

Figure 6-4 Installation des brides de roue (bride de pneu) et des cibles

)

REMARQUE Pendant le réglage automatique, assurez-vous qu'il n'y a pas d'obstacles susceptibles d'interférer
avec le mouvement de la barre transversale.

Pour placer l'aide a I'alignement

Placez I'aide a I'alignement de maniéere a ce qu'elle vise le centre du pare-chocs avant.

e ———— w—

Figure 6-5 Placer l'aide a I'alignement
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@) NoTE

Une fois la position de I'aide a I'alignement obtenue, une invite s'affichera a I'écran pour vous demander de la retirer.

Appuyez sur OK pour continuer.

Pour régler et fixer le cadre d'étalonnage

1. Déplacez le cadre d'étalonnage de sorte que les valeurs « Distance », « Lacet » et « Décalage » soient

affiché en vert.

2. Aprés la mise en place du cadre d'étalonnage, appuyez sur 2 freins sur la base pour sécuriser |'étalonnage.

3. Le réglage approximatif du cadre d'étalonnage est terminé. Appuyez sur « Suivant » sur la tablette.
pour accéder a l'interface suivante.

Distance Frame angle Offset

}/ﬂ\_a
v

v v

Target values 1376 Target values 0.00 Target values; 0

..—a-'-.'i—-

Figure 6-6 Ajuster le cadre d'étalonnage

Pour déplacer automatiquement la barre transversale vers la position cible

1. Appuyez sur Démarrer sur la tablette et la barre transversale se déplacera automatiquement vers la cible

position. Faites attention a la sécurité lorsque la barre transversale est en mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante une fois la barre transversale déplacée vers

la position cible.
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e Standard Curtent Unilt Status

Frame angle Q.00 uoo ' v
Rell angle .00 u.eo s v
Fitch angle 0.00 .00 . v
Offset 0 ] mm v
Target distance 1376 1376 mm v

Figure 6-7 Déplacez la barre transversale vers la position cible

3. Retirez les brides de roue (pinces a pneu), les cibles de roue et I'alignement
aide.

@ NOTE

Pour garantir le bon déroulement du diagnostic, veuillez maintenir la tension de diagnostic supérieure a 12 V. Sila

tension est insuffisante, veuillez connecter I'appareil au chargeur de batterie.

Pour installer et régler le réflecteur sur la plaque coulissante gauche

1. Installez le réflecteur AUTEL-CSC0602/01 sur la plaque coulissante gauche (en fonction du sens de marche

du véhicule) de maniére a ce qu'il soit enti€rement fixé a la plaque coulissante.

2. Tournez le bouton (1) du réflecteur de sorte que le coté étiqueté 2 soit orienté vers le haut.

Figure 6-8 Ajuster le réflecteur 1

3. Appuyez sur Ouvrir sur la tablette pour allumer le laser de la plaque coulissante.
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4. Réglez la hauteur de la barre transversale (2) et déplacez le réflecteur AUTEL-CSC0602/01 vers la gauche

et la droite de sorte que le faisceau laser (1) vise n'importe quelle position sur la surface du capteur radar.

Figure 6-9 Ajuster le réflecteur 2

@

REMARQUE : le style et la position du capteur radar peuvent varier selon la situation réelle.

5. Ajustez la bulle de maniére a ce qu'elle soit au centre du niveau a bulle.
Appuyez brievement ou longuement sur A- sur la tablette pour faire avancer la bulle A.
Appuyez brievement ou longuement sur A+ sur la tablette pour déplacer la bulle A vers l'arriére.
Appuyez briévement ou longuement sur B- sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la gauche.

Appuyez brievement ou longuement sur B+ sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la droite.
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Figure 6-10 Centrer la bulle sur le niveau a bulle

Pour aligner le laser réfléchi a gauche avec le laser d'origine

1. Réglez la hauteur de la barre transversale (2) et déplacez le réflecteur AUTEL-CSC0602/01 vers la
gauche et la droite de sorte que le faisceau laser (2) vise le mini réflecteur (3) du capteur radar.

@ NOTE

La position du mini-réflecteur peut ne pas étre exactement la méme que celle indiquée sur la figure.
Cela dépend de la situation réelle.
S'il n'y a pas de mini réflecteur sur le capteur, fixez le mini réflecteur AUTEL-

CSC0602/07 sur un point plat de la surface du radar et dirigez le faisceau laser vers ce mini-réflecteur.
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Figure 6-11 Aligner le laser avec le mini-réflecteur

2. Utilisez la clé hexagonale AUTEL-CSC0602/06 ou d'autres outils de réglage de radar (non
inclus) pour ajuster les boulons du capteur A et B de sorte que le point laser réfléchi (1) coincide
avec le centre cible (2).

@ NoOTE

La position du boulon de réglage peut ne pas étre exactement la méme que celle indiquée dans le
chiffre. Cela dépend de la situation réelle.

Ajustez les boulons diagonaux supérieur et inférieur jusqu'a ce que le point laser réfléchi coincide
avec le centre de la cible.

Figure 6-12 Aligner le laser réflecteur avec le laser d'origine
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Pour calibrer le capteur radar ACC gauche

1. Réglez la hauteur de la barre transversale (2) et déplacez le réflecteur AUTEL-CSC0602/01 a gauche

et a droite de sorte que le faisceau laser (1) vise le centre du radar.

2. Appuyez sur Fermer sur la tablette pour désactiver le laser de la plaque coulissante.

Figure 6-13 Centrer le laser

3. Tournez le bouton (A) du réflecteur AUTEL-CSC0602/01 de sorte que le coté étiqueté 1 soit orienté vers

le haut.

Figure 6-14 Ajuster le réflecteur 1
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4. Tournez le bouton (A) du réflecteur AUTEL-CSC0602/01 de maniére a ce que le coté étiqueté
2 soit orienté vers le haut.

Figure 6-15 Ajuster le réflecteur 2

5. Tournez le bouton (A) du réflecteur AUTEL-CSC0602/01 de maniére a ce que le coté étiqueté
3 soit orienté vers le haut.

Figure 6-16 Ajuster le réflecteur 3

6. Attendez que I'écran affiche le réglage correct du module de régulation de distance J428
(maitre) et du module de régulation de distance 2 J850 (esclave). Appuyez ensuite sur OK
pour continuer.
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Pour installer et régler le réflecteur sur la plaque coulissante droite

1. Installez le réflecteur AUTEL-CSC0602/01 sur la plaque coulissante droite (en fonction du sens de marche

du véhicule) de maniére a ce qu'il soit entierement fixé a la plaque coulissante.

2. Tournez le bouton (1) du réflecteur de sorte que le coté étiqueté 2 soit orienté vers le haut.

Figure 6-17 Ajuster le réflecteur 1

3. Appuyez sur Ouvrir sur la tablette pour allumer le laser de la plaque coulissante.

4. Réglez la hauteur de la barre transversale (2) et déplacez le réflecteur AUTEL-CSC0602/01 vers la

gauche et la droite de sorte que le faisceau laser (1) vise n'importe quelle position sur la surface du
capteur radar.
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Figure 6-18 Ajuster le réflecteur 2

©

REMARQUE : le style et la position du capteur radar peuvent varier selon la situation réelle.

5. Ajustez la bulle de maniére a ce qu'elle soit au centre du niveau a bulle.
Appuyez brievement ou longuement sur A- sur la tablette pour faire avancer la bulle A.
Appuyez brievement ou longuement sur A+ sur la tablette pour déplacer la bulle A vers l'arriére.
Appuyez brievement ou longuement sur B- sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la gauche.

Appuyez brievement ou longuement sur B+ sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la droite.
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Figure 6-19 Centrer la bulle sur le niveau a bulle

Pour aligner le laser réfléchi droit avec le laser d'origine

1. Réglez la hauteur de la barre transversale (2) et déplacez le réflecteur AUTEL-CSC0602/01 vers la
gauche et la droite de sorte que le faisceau laser (2) vise le mini réflecteur (3) du capteur radar.

@) NoTE

La position du mini-réflecteur peut ne pas étre exactement la méme que celle indiquée sur la figure.
Cela dépend de la situation réelle.
S'il n'y a pas de mini réflecteur sur le capteur, fixez le mini réflecteur AUTEL-CSC0602/07 sur un point plat

de la surface du radar et dirigez le faisceau laser vers ce mini réflecteur.
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Figure 6-20 Aligner le laser avec le mini-réflecteur

2. Utilisez la clé hexagonale AUTEL-CSC0602/06 ou d'autres outils de réglage de radar (non
inclus) pour régler les boulons du capteur A et B de sorte que le point laser réfléchi (1)
coincide avec le centre de la cible (2).

(#) NOTE

La position du boulon de réglage peut ne pas étre exactement la méme que celle indiquée dans le
chiffre. Cela dépend de la situation réelle.

Ajustez les boulons diagonaux supérieur et inférieur jusqu'a ce que le point laser réfléchi coincide
avec le centre de la cible.

Figure 6-21 Aligner le laser réflecteur avec le laser d'origine
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Pour calibrer le capteur radar ACC droit

1. Réglez la hauteur de la barre transversale (2) et déplacez le réflecteur AUTEL-CSC0602/01 a gauche

et a droite de sorte que le faisceau laser (1) vise le centre du radar.

2. Appuyez sur Fermer sur la tablette pour désactiver le laser de la plaque coulissante.

Figure 6-22 Centrer le laser

3. Tournez le bouton (A) du réflecteur AUTEL-CSC0602/01 de sorte que le coté étiqueté 1 soit orienté

vers le haut.

Figure 6-23 Ajuster le réflecteur 1
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4. Tournez le bouton (A) du réflecteur AUTEL-CSC0602/01 de maniére a ce que le coté étiqueté
2 soit orienté vers le haut.

Figure 6-24 Ajuster le réflecteur 2

5. Tournez le bouton (A) du réflecteur AUTEL-CSC0602/01 de maniéere a ce que le coté étiqueté
3 soit orienté vers le haut.

Figure 6-25 Ajuster le réflecteur 3

6. Attendez que I'écran affiche que le module de contrdle de régulation de distance 2-
Le J850 (esclave) a également été réglé avec succes. L'étalonnage de I'ACC est terminé.
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6.3 Assistant de changement de voie

En raison de la présence d'un angle mort dans le rétroviseur, le véhicule qui s'y trouve est invisible avant un changement
de voie. Si un véhicule qui le dépasse se trouve dans cet angle mort, une collision peut survenir lors du changement de
voie. Le systeme de détection d'angle mort peut balayer I'angle mort du rétroviseur afin d'éviter les accidents lors des

changements de voie.

@ NOTE
Nous prenons ici I'Audi A7 2011 comme exemple. Les procédures d'étalonnage peuvent varier selon les

véhicules. Veuillez suivre les instructions spécifiques sur votre tablette.

Il'y a un espace minimum de 2400 mm (94,49 pouces) entre le centre de la roue arriere et |'arriere.

6.3.1 Sélectionner une situation nécessitant un étalonnage

Nécessite ou remplace |'unité de commande d'assistance au changement de voie.
Réparer ou remplacer le capot/coffre du pare-chocs arriére.

Réglage de la position de I'unité de commande d'assistance au changement de voie sur le véhicule.

6.3.2 Sélectionnez la position de stationnement du véhicule

Figure 6-26 Sélectionner la position de stationnement du véhicule
A : Terrain plat.
B : Le cadre d'étalonnage et le véhicule ne sont pas au méme niveau (utilisez un ruban a mesurer pour mesurer la valeur

h).
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Enter h Value

* Measure the height gap h between the two levels,
and enter the measured value (unit: mm).

Figure 6-27 Valeur mesurée h

C : Sol bosselé ou le cadre d'étalonnage et le véhicule ne sont pas au méme niveau (utilisez la
compensation pour reconnaitre automatiquement la surface d'appui du véhicule comme
référence pour ajuster la hauteur, I'angle de tangage et I'angle de roulis).

6.3.2.1 Lors de la sélection de A ou B
1. Outils d'étalonnage requis

Calibration Frame AUTEL-CSC1000;
Radar Calibration Box AUTEL-CSC0605/01;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-LF ;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-RF ;
Target AUTEL-CSCO0500/16-LF;
Target AUTEL-CSC0500/16-RF;

Adaptateur secteur 24 V.
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Figure 6-28 Outils d'étalonnage requis (lors de la sélection de A ou B)

2. Préparations d'étalonnage

Garez le véhicule sur une surface plane. Centrez le volant et maintenez les roues avant en ligne droite (si

nécessaire, effectuez d'abord un parallélisme). Prévoyez un espace d'au moins 4 m (157,48 po).

*

4 m (157,48 po) derriére le véhicule (a partir de I'essieu arriere) ;

Pour les véhicules a suspension pneumatique, veuillez régler la hauteur du chassis sur moyenne ou

automatique (affiché sur le tableau de bord) ;

Assurez-vous que les niveaux de liquide de refroidissement et d'huile moteur du véhicule sont conformes aux
recommandations et que le réservoir d'essence est plein. Le véhicule ne doit transporter aucune charge

supplémentaire (passagers ou marchandises).

Fixez le VCI au véhicule et connectez I'outil de diagnostic au VCI (si I'outil de diagnostic et le VCI sont

connectés via un cable de diagnostic, guidez le cable a travers la fenétre) ;

Serrez le frein de stationnement et fermez toutes les portes. Personne ne doit se trouver a l'intérieur du véhicule ;
Régler la pression des pneus a la valeur spécifiée ;

Si nécessaire, retirez I'étiquette en guirlande sur le couvercle du pare-chocs.

(@) NoTE

Ne pas ouvrir ni fermer les portes pendant I'étalonnage.
Appuyez sur OK pour terminer le placement de I'outil auxiliaire.

Appuyez sur Annuler pour quitter I'étalonnage du systéme d'assistant de changement de voie.
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3. Positionnement de I'outil auxiliaire

Pour positionner automatiquement la traverse et les plaques coulissantes

1. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette ; la barre transversale et les plaques coulissantes reviendront
automatiquement a leur position initiale. Soyez vigilant lorsque la barre transversale et les plaques
coulissantes sont en mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante aprés la barre transversale et

les plaques coulissantes reviennent a leur position initiale.

Item Status
Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Figure 6-29 Positionnement automatique de la barre transversale

@) Note

Assurez-vous que le cordon d’alimentation situé au bas de la colonne est branché sur une prise de courant et que

I'interrupteur d’alimentation est allumé.

Pour centrer le cadre d'étalonnage a I'arriere du véhicule

1. Placez le cadre d’étalonnage a environ 1,5 m derriére le véhicule.

2. Ajustez le cadre d’étalonnage de maniére a ce qu'il s’aligne avec le centre arriére du véhicule.
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Figure 6-30 Centrer le cadre d'étalonnage

Pour installer les brides de roue (pinces a pneus) et les cibles

Installez deux brides de roue (serre-pneus) et des cibles sur les roues arriére. Attention a la position
d'installation.

€ Yoy

l I

AUTEL-CSCO500/17-RF l I -CSCO500/17-LF
AUTEL-CSCO500/16-RF %} 7 AUTEL-CSCOS00/16-LF

Figure 6-31 Installation des brides de roue (bride de pneu) et des cibles

@ NoTE

Pendant le réglage automatique, assurez-vous qu'il n'y a pas d'obstacles qui pourraient géner le mouvement
de la barre transversale.

Pour régler et fixer le cadre d'étalonnage

1. Déplacez le cadre d'étalonnage de sorte que les valeurs « Distance », « Lacet » et « Décalage »

s'affichent en vert.
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2. Aprés avoir placé le cadre d'étalonnage, appuyez sur les 2 freins de la base pour
fixer le cadre d'étalonnage.

3. Le réglage approximatif du cadre d'étalonnage est terminé. Appuyez sur « Suivant » sur la tablette.
pour accéder a l'interface suivante.

Distance Frame angle Offset

v v v

Target values 2612 Target values: 0.00 Target values 0

e

Figure 6-32 Ajuster le cadre d'étalonnage
Pour déplacer automatiquement la barre transversale vers la position cible

1. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette ; la barre transversale et les plaques coulissantes se déplaceront
automatiquement vers leurs positions cibles. Soyez vigilant lorsque la barre transversale est en
mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante apres la barre transversale et

les plaques coulissantes se déplacent vers leurs positions cibles.

em Standard Gurram Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 T v
Roll angle 0.00 0.00 ¥ v
Pitch angle 0.00 0.00 - v
Offset Q [} mm v
Terget distance 2612 2612 mm v
Target helight 573 5§73 mm %
Sliding block (L) 700 700 mm v
Sliding block (R) 700 700 mm v

Figure 6-33 Déplacez la barre transversale vers la position cible

3. Retirez les brides de roue (pinces a pneu) et les cibles de roue.
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Pour installer le boitier d'étalonnage radar sur la plaque coulissante gauche

1. Installez le boitier d'étalonnage radar AUTEL-CSC0605/01 sur la plague coulissante gauche (en fonction du

sens de conduite du véhicule) de maniére a ce qu'il soit entierement fixé a la plaque coulissante.

Figure 6-34 Installer le boitier d'étalonnage du radar sur la plaque coulissante gauche
2. Ajustez la bulle de maniére a ce qu'elle soit au centre du niveau a bulle.
Appuyez briévement ou longuement sur A- sur la tablette pour faire avancer la bulle A.
Appuyez briévement ou longuement sur A+ sur la tablette pour déplacer la bulle A vers l'arriére.
Appuyez briévement ou longuement sur B- sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la gauche.

Appuyez briévement ou longuement sur B+ sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la droite.
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Figure 6-35 Centrer la bulle sur le niveau a bulle
Pour allumer le boitier d'étalonnage du radar et étalonner ['unité de commande gauche

1. Branchez le cordon d'alimentation fourni sur le port d'alimentation (1). Appuyez sur l'interrupteur (2) et la
LED rouge (3) s'allumera. Attendez environ 10 secondes avant de passer a I'étape suivante, lorsque la

LED verte (4) s'allumera. Il existe deux fagons de connecter I'alimentation :

Utilisez I'adaptateur secteur 24 V qui peut correspondre a I'outil d’étalonnage.

Utilisez le cordon d’alimentation 24 V équipé du cadre d’étalonnage.

Figure 6-36 Connexion de I'alimentation
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2. Attendez que I'écran affiche que I'étalonnage de I'unité d'assistant de changement de voie-unité de

commande J769 a réussi, puis appuyez sur OK pour accéder a I'étalonnage de I'unité de commande
de droite.

Pour installer le boitier d'étalonnage radar sur la plaque coulissante droite

1. Installez le boftier d'étalonnage radar AUTEL-CSC0605/01 sur la plaque coulissante droite (en fonction du sens

de conduite du véhicule) de maniére a ce qu'il soit entierement fixé a la plaque coulissante.

Figure 6-37 Installer le boitier d'étalonnage du radar sur la plague coulissante droite
2. Ajustez la bulle de maniére a ce qu'elle soit au centre du niveau a bulle.
Appuyez brievement ou longuement sur A- sur la tablette pour faire avancer la bulle A.
Appuyez brievement ou longuement sur A+ sur la tablette pour déplacer la bulle A vers l'arriere.
Appuyez brievement ou longuement sur B- sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la gauche.

Appuyez brievement ou longuement sur B+ sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la droite.
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Figure 6-38 Centrer la bulle sur le niveau a bulle
Pour allumer le boitier d'étalonnage du radar et étalonner I'unité de contréle droite

1. Branchez le cordon d'alimentation fourni sur le port d'alimentation (1). Appuyez sur l'interrupteur
(2) et la LED rouge (3) s'allumera. Attendez environ 10 secondes avant de passer a I'étape
suivante, lorsque la LED verte (4) s'allumera. Il existe deux fagcons de connecter I'alimentation :

Utilisez 'adaptateur secteur 24 V qui peut correspondre a I'outil d’étalonnage.

Utilisez le cordon d’alimentation 24 V équipé du cadre d’étalonnage.

Figure 6-39 Connexion de I'alimentation
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2. Suivez les instructions a I'écran pour fonctionner étape par étape, et enfin entrez dans I'écran
affichant que I'étalonnage des unités de controle, -J769 et 2-J770, est réussi.

6.3.2.2 Lors de la sélection de C
1. Outils d'étalonnage requis

Calibration Frame AUTEL-CSC1000;
Radar Calibration Box AUTEL-CSC0605/01;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-LF ;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-RF ;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR ;
Pince de roue (pince de pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR ;
Target AUTEL-CSCO0500/16-LF;
Target AUTEL-CSCO0500/16-RF;
Target AUTEL-CSCO0500/16-LR;
Target AUTEL-CSCO0500/16-RR;
Adaptateur secteur 24 V ;

Ouitil de support de volant ;

Cale de roue.

Figure 6-40 Outils d'étalonnage requis (lors de la sélection de C)
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2. Préparations d'étalonnage

Stationner le véhicule sur une surface plane avec les roues avant en ligne droite

position.

Placez une cale de roue devant et derriére la roue avant gauche ou droite pour empécher le véhicule de

bouger.

Centrer le volant, installer I'outil de support de volant, relacher

le frein de stationnement et engagez la vitesse naturelle.

Gardez le véhicule a vide. Assurez-vous que les niveaux de liquide de refroidissement et d'huile moteur sont

corrects et que le réservoir de carburant est plein.
Fermer toutes les portes et I'éclairage extérieur ;
Régler la pression des pneus a la valeur spécifiée ;

Si le véhicule est équipé d'une suspension pneumatique, réglez la suspension pneumatique en mode

standard avant de mesurer (cela peut varier selon les différents modéles de véhicules).

Assurez-vous qu'ily a 4 m (157,48 po) * 4 m (157,48po) ou plus d'espace derriére le véhicule (a partir de

I'essieu arriere) ;

Fixez le VCI au véhicule et connectez I'outil de diagnostic au VCI (si I'outil de diagnostic et le VCI sont

connectés via un cable de diagnostic, guidez le cable a travers la fenétre) ;

Assurez-vous qu’il n’y a personne dans la voiture.

Si nécessaire, retirez I'étiquette en guirlande sur le couvercle du pare-chocs.

@ NOTE

Ne pas ouvrir ni fermer les portes pendant I'étalonnage.
Appuyez sur OK pour terminer le placement de I'outil auxiliaire.

Appuyez sur Annuler pour quitter I'étalonnage du systéme d'assistant de changement de voie.

3. Positionnement de I'outil auxiliaire
Pour positionner automatiquement la traverse et les plaques coulissantes

1. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette ; la barre transversale et les plaques coulissantes reviendront
automatiquement a leur position initiale. Soyez vigilant lorsque la barre transversale et les plaques

coulissantes sont en mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante aprés la barre transversale et

les plaques coulissantes reviennent a leur position initiale.
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Item Status

Frame angle v

<

Roll angle

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height
Sliding block (L)
Sliding block (R)

R SR W ¢

Figure 6-41 Positionnement automatique de la barre transversale

@ NoTE

Assurez-vous que le cordon d’alimentation situé au bas de la colonne est branché sur une prise de courant et
que l'interrupteur d’alimentation est allumé.

Préparer le véhicule

1. Placez des cales de roue pour éviter que le véhicule ne glisse.

Figure 6-42 Placer les cales de roue

2. Continuez a avancer, verrouillez le volant, placez la transmission au point mort et relachez

frein de stationnement.
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Figure 6-43 Installation de l'outil de support de volant

Pour centrer le cadre d'étalonnage a I'arriére du véhicule

1. Placez le cadre d’étalonnage a environ 1,5 m derriére le véhicule.

2. Ajustez le cadre d’étalonnage de maniére a ce qu’il s’aligne avec le centre arriére du véhicule.

Figure 6-44 Centrer le cadre d'étalonnage

Pour installer les brides de roue (pinces a pneus) et les cibles

Installez les quatre brides de roue (serre-pneus) et les cibles sur les roues. Faites attention a la position
d'installation.
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Figure 6-45 Installation des brides de roue (bride de pneu) et des cibles
Pour effectuer une compensation du roulement des roues

1. Comme indiqué dans les guides a I'écran, déplacez la cale de roue vers l'arriére d'environ 30 cm, puis
poussez le véhicule dans la direction indiquée par la fléche.

Figure 6-46 Compensation du roulement des roues 1
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Figure 6-47 Compensation du roulement des roues 2
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Figure 6-48 Compensation du roulement des roues 3
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Figure 6-49 Compensation du roulement des roues 4

2. Si la compensation de roulement est terminée, la tablette accédera a I'écran suivant
automatiquement.

@) NoTE

Pendant le réglage automatique, assurez-vous qu'il n'y a pas d'obstacles qui pourraient géner le mouvement de la
barre transversale.

Pour régler et fixer le cadre d'étalonnage

1. Déplacez le cadre d'étalonnage de sorte que les valeurs « Distance », « Lacet » et « Décalage » soient

affiché en vert.

2. Aprés avoir placé le cadre d'étalonnage, appuyez sur les 2 freins de la base pour fixer le cadre d'étalonnage.

3. Le réglage approximatif du cadre d'étalonnage est terminé. Appuyez sur « Suivant » sur la tablette.
pour accéder a l'interface suivante.
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Distance Frame angle Offset

v v v

Target values 2612 Target values 0.00 Target values: 0

'—a-"li—-

Figure 6-50 Ajuster le cadre d'étalonnage
Pour déplacer automatiquement la barre transversale vers la position cible

1. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette ; la barre transversale et les plaques coulissantes se déplaceront
automatiquement vers leurs positions cibles. Soyez vigilant lors du déplacement de la barre

transversale et des plaques coulissantes.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante une fois que la barre transversale et les plaques

coulissantes se sont déplacées vers leurs positions cibles.

tem Srandard Current Unit Status
Frame engle ooo 0.00 , v
Foll angle .00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 A ~
Offset o [} mm v
Targetdistance 2612 2612 mm v
> 0 Target height 573 573 mm v
Sliding block (L) 700 700 mm v
Slidking block (R) 700 700 mim v

Figure 6-51 Déplacez la barre transversale vers la position cible
3. Retirez les brides de roue (pinces a pneu) et les cibles de roue.
Pour installer le boitier d'étalonnage radar sur la plaque coulissante gauche

1. Installez le boitier d'étalonnage radar AUTEL-CSC0605/01 sur la plaque coulissante gauche (en fonction

du sens de conduite du véhicule) de maniére a ce qu'il soit entiérement fixé a la plaque coulissante.
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Figure 6-52 Installer le boitier d'étalonnage du radar sur la plaque coulissante gauche
2. Ajustez la bulle de maniére a ce qu'elle soit au centre du niveau a bulle.
Appuyez brievement ou longuement sur A- sur la tablette pour faire avancer la bulle A.
Appuyez briévement ou longuement sur A+ sur la tablette pour déplacer la bulle A vers l'arriére.
Appuyez briévement ou longuement sur B- sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la gauche.

Appuyez briévement ou longuement sur B+ sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la droite.

Figure 6-53 Centrer la bulle sur le niveau a bulle

206



Pour allumer le boitier d'étalonnage du radar et étalonner ['unité de commande gauche

1. Branchez le cordon d'alimentation fourni sur le port d'alimentation (1). Appuyez sur l'interrupteur (2) et la LED
rouge (3) s'allumera. Attendez environ 10 secondes avant de passer a |'étape suivante, lorsque la LED

verte (4) s'allumera. Il existe deux fagons de connecter I'alimentation :

Utilisez I'adaptateur secteur 24 V qui peut correspondre a I'outil d’étalonnage.

Utilisez le cordon d’alimentation 24 V équipé du cadre d’étalonnage.

Figure 6-54 Connexion de I'alimentation

2. Attendez que I'écran affiche que I'étalonnage de I'unité d'assistant de changement de voie-unité de commande

J769 a réussi, puis appuyez sur OK pour accéder a I'étalonnage de |'unité de commande de droite.

Pour installer le boitier d'étalonnage radar sur la plaque coulissante droite

1. Installez le boitier d'étalonnage radar AUTEL-CSC0605/01 sur la plaque coulissante droite (en fonction du

sens de conduite du véhicule) de maniére a ce qu'il soit entierement fixé a la plaque coulissante.
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Figure 6-55 Installer le boitier d'étalonnage du radar sur la plaque coulissante droite
2. Ajustez la bulle de maniére a ce qu'elle soit au centre du niveau a bulle.
Appuyez brievement ou longuement sur A- sur la tablette pour faire avancer la bulle A.
Appuyez briévement ou longuement sur A+ sur la tablette pour déplacer la bulle A vers l'arriére.
Appuyez brievement ou longuement sur B- sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la gauche.

Appuyez briévement ou longuement sur B+ sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la droite.

Figure 6-56 Centrer la bulle sur le niveau a bulle
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Pour allumer le boitier d'étalonnage du radar et étalonner I'unité de contréle droite

1. Branchez le cordon d'alimentation fourni sur le port d'alimentation (1). Appuyez sur l'interrupteur (2) et la LED
rouge (3) s'allumera. Attendez environ 10 secondes avant de passer a I'étape suivante, lorsque la LED

verte (4) s'allumera. Il existe deux fagons de connecter I'alimentation :

Utilisez I'adaptateur secteur 24 V qui peut correspondre a I'outil d’étalonnage.

Utilisez le cordon d’alimentation 24 V équipé du cadre d’étalonnage.

Figure 6-57 Connexion de I'alimentation

2. Suivez les instructions a I'écran pour fonctionner étape par étape, et enfin entrez dans I'écran affichant que

I'étalonnage des unités de contréle, -J769 et 2-J770, est réussi.

6.4 Systéme de caméra de vue arriére

Le systéme de caméra panoramique, doté de caméras offrant une vue sécurisée a 360°, peut transmettre les images
autour de la cabine en temps réel, afin que le conducteur puisse saisir avec précision les conditions environnementales

a courte distance.

® NOTE

Nous prenons ici I'exemple de I'Audi A7 2011. Les procédures d'étalonnage peuvent varier selon les véhicules.

Veuillez suivre les instructions spécifiques sur votre tablette.

6.4.1 Sélectionner une situation nécessitant un étalonnage

Remplacement de la caméra panoramique.
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Remplacement de I'unité de contrdle du systeme de caméra panoramique.
Actualisation du logiciel de I'unité de contréle du systéme de caméra panoramique.
Saisie des nouvelles données dans I'unité de contréle du systéme de caméra panoramique.

Réparer les composants équipés d'une caméra panoramique ou affectant
installation de caméra.

Ajustement du chéssis.
Les zones superposées des images prises par les caméras panoramiques sont disloquées.
Réglage de la hauteur de la carrosserie du véhicule.

Ajustement de la position de la caméra panoramique sur la carrosserie du véhicule.

6.4.2 Sélectionner les outils de positionnement auxiliaires

.
v

Figure 6-58 Sélectionner la position de stationnement du véhicule
A : Ficelle + fil a plomb (non inclus).
B : Cadre d'étalonnage + laser deux lignes + tige d'extension IA1000.
6.4.2.1 Lors de la sélection d'un
1. Outils d'étalonnage requis :
Pattern AUTEL-CSC1004/01 (x 2);

Meétre ruban (non inclus).
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2. Préparations d'étalonnage

Garez le véhicule sur une surface plane. Centrez le volant et maintenez les roues avant du véhicule en ligne
droite (si nécessaire, effectuez d'abord un parallélisme). Assurez-vous qu'il y a de I'espace autour du

véhicule ;
Déployer les rétroviseurs extérieurs des deux cotés du véhicule ;
Assurez-vous que tous les objectifs de I'appareil photo sont propres. Si nécessaire, nettoyez-les avec un chiffon humide ;

Vérifiez les images respectives des caméras sur I'écran de la console centrale ; remplacez la caméra si
I'image est affectée par des dommages ; vérifiez et corrigez la position respective de la caméra si I'image

estinclinée ;

Assurez-vous que les niveaux de liquide de refroidissement et d'huile moteur du véhicule sont conformes aux
recommandations et que le réservoir d'essence est plein. Le véhicule ne doit transporter aucune charge

supplémentaire (passagers ou marchandises).

Fixez le VCI au véhicule et connectez I'outil de diagnostic au VCI (si I'outil de diagnostic et le VCI sont

connectés via un cable de diagnostic, guidez le cable a travers la fenétre) ;

Appliquer le frein de stationnement et fermer toutes les portes (capot) et le camion ;
Régler la pression des pneus a la valeur spécifiée ;

Connectez le véhicule a un mainteneur de batterie et assurez-vous que le mainteneur est hors de vue de la

caméra ;
Mettre le contact ;

Appuyez sur le bouton d'image panoramique pour afficher I'image panoramique sur la console centrale

afficher;

Pour éviter toute erreur de reconnaissance, assurez-vous qu’aucun objet n’entoure la zone d’étalonnage ;

Assurez-vous que la zone d’étalonnage est bien éclairée.

@ NOTE

Appuyez sur OK pour terminer le placement de I'outil auxiliaire.

Appuyez sur Annuler pour quitter I'étalonnage.

3. Positionnement de I'outil auxiliaire
Pour positionner les motifs

1. Placez les deux modéles AUTEL-CSC1004/01 de chaque coté du véhicule et assurez-vous que la distance
est a = 2000 mm-2500 mm (78,74 po—98,43 po).
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Assurez-vous que la fleche (1) indique le sens de marche du véhicule et que la ligne transversale (2) est

alignée avec le centre de la roue avant. Les motifs des deux cotés du véhicule doivent étre paralléles.

Assurez-vous que le véhicule est stationné entre les deux modéles et que les distances
b et c sont les mémes.

e
|

<

Figure 6-59 Positionnez les deux motifs

@ NOTE

Assurez-vous que le modéle AUTEL-CSC1004/01 est correctement placé et que sa surface est plane
et ne refléte aucune lumiere.

Assurez-vous que le contact est mis.

2. Suivez les instructions a I'écran pour opérer étape par étape, et enfin entrez le
I'écran affichant que I'étalonnage a été effectué avec succes.

6.4.2.2 Lors de la sélection de B
Pour sélectionner la position de stationnement du véhicule :
1. A: Terrain plat.

2. B : Sol bosselé ou le cadre d'étalonnage et le véhicule ne sont pas au méme niveau
(utiliser la compensation pour reconnaitre automatiquement la surface d'appui du
véhicule comme référence pour ajuster la hauteur, le tangage et I'angle de roulis).
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Figure 6-60 Sélectionnez la position du véhicule

A. Lors de la sélection d'un terrain plat
1. Outils d'étalonnage requis

Calibration Frame AUTEL-CSC1000;
Pattern AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
Two-line Laser AUTEL-CSC50A/15-L;
Two-line Laser AUTEL-CSC50A/15-R;
IA1000 Extension Rod AUTEL-CSC50A/18-L;
IA1000 Extension Rod AUTEL-CSC50A/18-R;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR ;
Pince de roue (pince de pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR ;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-LF ;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-RF ;
Cible de roue AUTEL-CSC0500/16-LR;
Cible de roue AUTEL-CSC0500/16-RR ;
Wheel Target AUTEL-CSC0500/16-LF;

Cible de roue AUTEL-CSC0500/16-RF.
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Figure 6-61 Outils d'étalonnage requis
2. Préparations d'étalonnage

Assurez-vous qu'un espace d'au moins 9,0 m (354,33 po) x 4,5 m (177,17 po) est exempt de

matériaux réfléchissants (tels que des fenétres, des dispositifs d'éclairage et des réflecteurs)
et que la surface est plane.

Figure 6-62 Préparations de I'espace du véhicule

Garez le véhicule sur une surface plane. Centrez le volant et maintenez les roues avant du
véhicule en ligne droite (si nécessaire, effectuez d'abord un parallélisme). Assurez-vous qu'il
y a de I'espace autour du véhicule ;
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Déployer les rétroviseurs extérieurs des deux cotés du véhicule ;

Assurez-vous que tous les objectifs de I'appareil photo sont propres. Si nécessaire, nettoyez-les avec un chiffon humide.

tissu;

Vérifiez les images des caméras respectives sur I'écran de la console centrale ;
Remplacez la caméra si I'image est affectée en raison d'un dommage ; vérifiez et corrigez la position

respective de la caméra si I'image est inclinée ;

Assurez-vous que les niveaux de liquide de refroidissement et d'huile moteur du véhicule sont conformes aux
recommandations et que le réservoir d'essence est plein. Le véhicule ne doit transporter aucune charge

supplémentaire (passagers ou marchandises).

Fixez le VCI au véhicule et connectez I'outil de diagnostic au VCI (si I'outil de diagnostic et le VCI sont

connectés via un cable de diagnostic, guidez le cable a travers la fenétre) ;

Appliquer le frein de stationnement et fermer toutes les portes (capot) et le camion ;
Régler la pression des pneus a la valeur spécifiée ;

Connectez le véhicule a un mainteneur de batterie et assurez-vous que le mainteneur est

hors du champ de la caméra ;
Mettre le contact ;

Appuyez sur le bouton d'image panoramique pour afficher 'image panoramique sur I'écran de la console

centrale ;

Pour éviter toute erreur de reconnaissance, assurez-vous qu'aucun objet n’entoure la zone d’étalonnage ;

Assurez-vous que la zone d’étalonnage est bien éclairée.

@ NOTE

Appuyez sur OK pour terminer le placement de I'outil auxiliaire.

Appuyez sur Annuler pour quitter I'étalonnage.

3. Positionnement de I'outil auxiliaire

Pour positionner automatiquement la traverse et les plaques coulissantes

1. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette ; la barre transversale et les plaques coulissantes reviendront
automatiquement a leur position initiale. Soyez vigilant lorsque la barre transversale et les plaques

coulissantes sont en mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante apres la barre transversale et

les plaques coulissantes reviennent a leur position initiale.
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ltesn Status

Frame angle v
Roll anghe -
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Stiding block (L) v
Shiding block (R) v

Figure 6-63 Positionnement automatique de la barre transversale

@) NoTE

Assurez-vous que le cordon d’alimentation situé au bas de la colonne est branché sur une prise de courant et
que l'interrupteur d’alimentation est allumé.

Pour centrer le cadre d'étalonnage a I'avant du véhicule

1. Placez le cadre d’étalonnage a environ 1,5 m devant le véhicule.

2. Ajustez le cadre d'étalonnage de maniére a ce qu'il s'aligne avec le centre avant du
véhicule.

Figure 6-64 Centrer le cadre d'étalonnage

Pour installer les brides de roue (pinces a pneus) et les cibles

Installez quatre pinces de roue ( pinces a pneu) et des cibles sur les roues (si elles n'ont pas été
installées précédemment).
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Figure 6-65 Installation des brides de roue (bride de pneu) et des cibles

Pour installer des tiges d'extension et des lasers a deux lignes

1. Installez les deux tiges d'extension et les lasers a deux lignes a gauche et a droite

plaques coulissantes, respectivement.

2. Serrez les boutons sur les tiges d'extension et verrouillez les mousquetons de sécurité.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCO50A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Figure 6-66 Installation des tiges d'extension et des lasers a deux lignes

Q)

REMARQUE Pendant le réglage automatique, assurez-vous qu'il n'y a pas d'obstacles susceptibles d'interférer avec le
mouvement de la barre transversale.
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Pour effectuer la reconnaissance de la cible

1. Assurez-vous que la position du véhicule reste inchangée (engagez la vitesse P ou utilisez des cales

de roue pour sécuriser le véhicule) et que personne ne se trouve a l'intérieur du véhicule.

I—-—lAl—t—J
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Figure 6-67 Effectuer la reconnaissance de la cible

2. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette pour lancer la reconnaissance de la cible. La tablette accéde

alors automatiquement a I'écran suivant.
Pour régler et fixer le cadre d'étalonnage

1. Déplacez le cadre d'étalonnage de sorte que les valeurs « Distance », « Lacet » et « Décalage »

s'affichent en vert.

2. Aprés avoir placé le cadre d'étalonnage, appuyez sur les 2 freins de la base pour
fixer le cadre d'étalonnage.

3. Le réglage approximatif du cadre d'étalonnage est terminé. Appuyez sur Suivant sur I'écran.
tablette pour accéder a l'interface suivante.
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Figure 6-68 Ajuster le cadre d'étalonnage
Pour déplacer automatiquement la barre transversale vers la position cible

1. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette ; la barre transversale et les plaques coulissantes se
déplaceront automatiquement vers leurs positions cibles. Soyez vigilant lors du déplacement de
la barre transversale et des plaques coulissantes.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante aprés la barre transversale et

les plaques coulissantes se déplacent vers leurs positions cibles.

Item Standard Currant Joit Status

Frame angle 0.00 0.00 = v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 000 0.00 = v
Offset o o mm v
Target distance 2437 2437 mm ~
v 5. Target height 1200 1200 mm v
Sliding block (L) 835 835 mm v
Sliding block (R) 835 83s mm v

Figure 6-69 Déplacez la barre transversale vers la position cible
Pour effectuer I'alignement laser

1. Si l'alignement laser ne répond pas aux exigences, appuyez sur Réaligner sur la tablette pour
réaligner le laser.

2. Une fois que I'alignement laser répond aux exigences, appuyez sur Suivant sur la tablette
pour continuer.
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Left side laser Right side laser
CSCO605_00MACD CSCOB0S00MACT
Comecie

* If the laser alignment does not meet the requirements, press Realign.
* Dnce the laser alignment meets the requirements, press Next to continue.

Figure 6-70 Effectuer I'alignement laser
3. Retirez les brides de roue et les cibles de roue.
Pour positionner les motifs

1. Comme indiqué sur la figure, placez les deux motifs AUTEL-CSC1004/01 de
chaque cb6té du véhicule de maniere a ce que les bords avant des motifs
s'alignent avec les lignes laser (1) et (4) et les bords latéraux des motifs s'alignent
avec les lignes laser (2) et (3).

Figure 6-71 Positionner les deux motifs

2. Eteignez et retirez le laser a deux lignes. Desserrez les freins de la base et

éloigner le cadre d'étalonnage.
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Q)

REMARQUE Assurez-vous que le contact est mis.

3. Suivez les instructions a I'écran pour fonctionner étape par étape, et enfin entrez dans
I'écran affichant que I'étalonnage a été effectué avec succes.

©®

REMARQUE Aprés avoir terminé la fonction actuelle a I'aide du cadre d'étalonnage, si aucune autre fonction
n'est requise, éteignez le laser a deux lignes.

B. Lors de la sélection d'un sol bosselé ou d'un cadre d'étalonnage et d'un véhicule qui ne sont pas a
le méme niveau

1. Outils d'étalonnage requis
Calibration Frame AUTEL-CSC1000;
Pattern AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
Two-line Laser AUTEL-CSC50A/15-L;
Two-line Laser AUTEL-CSC50A/15-R;
1A1000 Extension Rod AUTEL-CSC50A/18-L;
I1A1000 Extension Rod AUTEL-CSC50A/18-R;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR ;
Pince de roue (pince de pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR ;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-LF ;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-RF ;
Cible de roue AUTEL-CSC0500/16-LR ;
Cible de roue AUTEL-CSCO0500/16-RR ;
Wheel Target AUTEL-CSCO0500/16-LF;
Cible de roue AUTEL-CSC0500/16-RF ;

Outil de support de volant ;

Cale de roue.
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Figure 6-72 Outils d'étalonnage requis

2. Préparations d'étalonnage

Assurez-vous qu'un espace d'au moins 9,0 m (354,33 po) x 4,5 m (177,17 po) est exempt de

matériaux réfléchissants (tels que des fenétres, des dispositifs d'éclairage et des réflecteurs)
et que la surface est plane.

Figure 6-73 Préparations de I'espace du véhicule

Stationner le véhicule sur un sol plat avec les roues avant en ligne droite
position.
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Placez une cale de roue devant et derriére I'avant gauche ou l'avant droit

roue pour empécher le véhicule de bouger.

Centrez le volant, installez I'outil de support de volant, desserrez le frein de stationnement et engagez

la vitesse naturelle.

Gardez le véhicule a vide. Assurez-vous que les niveaux de liquide de refroidissement et d'huile moteur sont

corrects et que le réservoir de carburant est plein.
Fermer toutes les portes et I'éclairage extérieur ;
Régler la pression des pneus a la valeur spécifiée ;

Si le véhicule est équipé d’une suspension pneumatique, réglez la suspension pneumatique en mode

standard avant de mesurer (cela peut varier selon les différents modéles de véhicules) ;

Dépliez les rétroviseurs extérieurs des deux cotés.
Vérifiez si I'appareil photo est propre et, si nécessaire, nettoyez-le a l'aide
lingettes

Vérifiez I'image de la caméra sur I'écran de la console centrale ; si elle est endommagée, remplacez
la caméra correspondante. Si I'image est déformée, vérifiez l'installation de la caméra

correspondante ;

Branchez I'outil de diagnostic au véhicule. Si un cable est utilisé, passez-le

cable de diagnostic a travers la fenétre;

Branchez le chargeur de batterie. Le chargeur de batterie ne doit pas étre dans

champ de vision de la caméra;
Mettre le contact ;

Appuyez sur le bouton de vue panoramique pour afficher la vue panoramique sur I'écran de la console

centrale ;

Assurez-vous qu'il n'y a pas d'objets autour de la zone d'étalonnage pour éviter une reconnaissance

de ligne incorrecte ;

La zone d’étalonnage doit étre bien éclairée.

@ NOTE

Appuyez sur OK pour terminer le placement de I'outil auxiliaire.

Appuyez sur Annuler pour quitter I'étalonnage.
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3. Positionnement de I'outil auxiliaire

Pour positionner automatiquement la traverse et les plaques coulissantes

1. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette ; la barre transversale et les plaques coulissantes reviendront
automatiquement a leur position initiale. Soyez vigilant lorsque la barre transversale et les plaques
coulissantes sont en mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante aprés la barre transversale et

les plaques coulissantes reviennent a leur position initiale.

fem Stutug
Frame angle N
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
sliding bloek (L) v
Sliding block (R) v

Figure 6-74 Positionnement automatique de la barre transversale

(@) NoTE

Assurez-vous que le cordon d’alimentation situé au bas de la colonne est branché sur une prise de courant et que

l'interrupteur d’alimentation est allumé.

Préparer le véhicule

1. Placez des cales de roue pour éviter que le véhicule ne glisse.

Figure 6-75 Placer les cales de roue
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2. Continuez a avancer, verrouillez le volant, placez la transmission au point mort et

relacher le frein de stationnement.

Figure 6-76 Installation de I'outil de support de volant

Pour centrer le cadre d'étalonnage devant le véhicule

1. Placez le cadre d’étalonnage a environ 1,5 m devant le véhicule.

2. Ajustez le cadre d'étalonnage de maniere a ce qu'il s'aligne avec le centre avant du
véhicule.

S

%
N

Y
K

Figure 6-77 Centrer le cadre d'étalonnage
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Pour installer les brides de roue ( pinces a pneus) et les cibles

Installez quatre pinces de roue (pinces a pneu) et des cibles sur les roues (si elles n'ont pas été installées

précédemment).

Figure 6-78 Installation des brides de roue (bride de pneu) et des cibles

Pour installer des tiges d'extension et des lasers a deux lignes

1. Installez les deux tiges d'extension et les lasers a deux lignes a gauche et a droite

plagues coulissantes, respectivement.

2. Serrez les boutons sur les tiges d'extension et verrouillez les mousquetons de sécurité.

AUTEL-CSCOS0A/15-L
AUTEL-CSCOS0A/18-L

AUTEL-CSCOS50A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Figure 6-79 Installation des tiges d'extension et des lasers a deux lignes
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Pour effectuer une compensation du roulement des roues

1. Comme indiqué dans les guides a I'écran, déplacez la cale de roue vers l'arriere d'environ 30 cm,

puis poussez le véhicule dans la direction indiquée par la fléche.

() el AR .

L1204
L

Figure 6-80 Compensation du roulement des roues 1
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Figure 6-81 Compensation du roulement des roues 2
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Figure 6-82 Compensation du roulement des roues 3
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Figure 6-83 Compensation du roulement des roues 4
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2. Sila compensation de roulement est terminée, la tablette accédera a I'écran suivant

automatiquement.

@ NOTE

Pendant le réglage automatique, assurez-vous qu'il n'y a pas d'obstacles susceptibles d'interférer avec le mouvement
de la barre transversale.

Pour effectuer la reconnaissance de la cible

1. Assurez-vous que la position du véhicule reste inchangée (engagez la vitesse P ou utilisez des cales

de roue pour sécuriser le véhicule) et que personne ne se trouve a l'intérieur du véhicule.

e L .

L)

Figure 6-84 Effectuer la reconnaissance de la cible

2. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette pour lancer la reconnaissance de la cible. La tablette accéde

alors automatiquement a I'écran suivant.
Pour régler et fixer le cadre d'étalonnage

1. Déplacez le cadre d'étalonnage de sorte que les valeurs « Distance », « Lacet » et « Décalage »

s'affichent en vert.

2. Aprés avoir placé le cadre d'étalonnage, appuyez sur les 2 freins de la base pour fixer le cadre
d'étalonnage.

3. Le réglage approximatif du cadre d'étalonnage est terminé. Appuyez sur « Suivant » sur la tablette
pour accéder a l'interface suivante.
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Figure 6-85 Ajuster le cadre d'étalonnage

Pour déplacer automatiquement la barre transversale vers la position cible

1. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette ; la barre transversale et les plaques coulissantes se
déplaceront automatiquement vers les positions souhaitées. Soyez vigilant lors du déplacement
de la barre transversale et des plaques coulissantes.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante aprés la barre transversale et

les plaques coulissantes se déplacent vers leurs positions cibles.

hem Standard Current Uriit Status

Frame angle 0.00 0.00 . .
Roll angla 0.00 0.00 - v
Pitch angle 0. 0.00 > v
Offset o 0 mm v
Target distance 2437 2437 mm v
Target height 1200 1200 mm v
Siiding block (L) 35 835 mm v
Shiding block (R) E3s 835 mm .

Figure 6-86 Déplacez la barre transversale vers la position cible
Pour effectuer I'alignement laser

1. Si l'alignement laser ne répond pas aux exigences, appuyez sur Réaligner sur la tablette pour
réaligner le laser.

2. Une fois que l'alignement laser répond aux exigences, appuyez sur Suivant sur la tablette
pour continuer.
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Left side laser Right side laser
CSC0605_00MACO CSC0605_00MACT
[ Comnectes |

* If the laser afignment does not meet the requirements, press Realign,
* Once the laser alignment meats the requirements, press Next to continue.
Figure 6-87 Effectuer I'alignement laser
3. Retirez les brides de roue et les cibles de roue.
Pour positionner les motifs

1. Comme indiqué sur la figure, placez les deux motifs AUTEL-CSC1004/01 de
chaque cdté du véhicule de maniére a ce que les bords avant des motifs
s'alignent avec les lignes laser (1) et (4) et les bords latéraux des motifs s'alignent
avec les lignes laser (2) et (3).

2. Eteignez et retirez le laser a deux lignes. Desserrez les freins de la base et

éloigner le cadre d'étalonnage.

Figure 6-88 Positionnez les deux motifs
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@ NOTE

Assurez-vous que le contact est mis.

3. Suivez les instructions a I'écran pour opérer étape par étape, et enfin entrez
I'écran affichant I'étalonnage a été effectué avec succés.

@ NOTE
Apres avoir terminé la fonction actuelle a I'aide du cadre d'étalonnage, si aucune autre fonction n'est requise,

éteignez le laser a deux lignes.

6.5 Affichage téte haute

L'affichage téte haute (HUD) est un affichage transparent ou miniature qui présente les données du tableau de bord

du véhicule, telles que la vitesse et la navigation, sur le pare-brise, devant le conducteur. Ainsi, celui-ci peut les

visualiser facilement sans baisser les yeux ni tourner la téte, et rester concentré sur la route.

@ NOTE
Nous prenons ici I'exemple de I'Audi A7 2011. Les procédures d'étalonnage peuvent varier selon les véhicules.

Veuillez suivre les instructions spécifiques sur votre tablette.

6.5.1 Sélectionner une situation nécessitant un étalonnage
Module de commande d'affichage téte haute (HUD) remplacé.

Pare-brise démonté et installé.

« Aucun réglage de base ou réglage/adaptation incorrect » est enregistré dans la mémoire DTC.

6.5.2 Ouitils d'étalonnage requis

Carte d'étalonnage d'affichage téte haute AUTEL-CSCO0707/06.

6.5.3 Préparations d'étalonnage
Stationner le véhicule sur une surface plane ;
Appliquer le frein de stationnement — le véhicule ne doit pas bouger pendant I'étalonnage ;

Rabattez les pare-soleil gauche et droit, dégagez-les et déplacez-les vers l'arriére.
coté;

Enclenchez la carte d'étalonnage de I'affichage téte haute (HUD) AUTEL-CSCO0707/06 sur le

support central (1) et (2) du pare-soleil.
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Figure 6-89 Placer la carte d'étalonnage du HUD

6.5.4 Démarrer |'étalonnage

Suivez le guide d'illustration sur la tablette, appuyez sur le boutonfou pot*calibrer.

©

REMARQUE L'image ci-dessous est a titre d'illustration uniquement, I'image HUD varie selon le véhicule, veuillez
vous référer a la réalité.

, O
o

4

vertical: 800(500~1200)

Figure 6-90 Correction de I''mage HUD
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6.5.5 Correction d'image de l'affichage téte haute

Les images de I'affichage téte haute peuvent ressembler a l'illustration ci-dessous, comme Trapéze, Coussin, Sourire,

Cisaillement, Cisaillement asymétrique horizontal, Coussin asymétrique horizontal et Rotation.
Vous pouvez choisir celui qui ressemble le plus pour démarrer |'étalonnage.

- =

Trapezium Cushion

—

Asymmetric she.. © Asymmetric cus.. @ Rotation

Figure 6-91 Sélection d'image HUD

6.6 Systéme de vision nocturne

Le systéme de vision nocturne avec caméra thermographique contribue a optimiser la visibilit¢ pendant la conduite de

nuit, afin que les conducteurs puissent avoir une meilleure connaissance de I'état de la route, de I'état du véhicule, etc.

@ NOTE

Nous prenons ici I'Audi A7 2011 comme exemple. Les procédures d'étalonnage peuvent varier selon les

véhicules. Veuillez suivre les instructions spécifiques sur votre tablette.

Assurez-vous qu'il y a au moins une zone de 1 200 mm (47,24 po) devant le véhicule.

6.6.1 Sélectionner une situation nécessitant un étalonnage
Réparé ou remplacé la caméra du systéme de vision nocturne (NVS).
Réparer ou remplacer le pare-chocs ou la calandre.

Ajustement du chassis.
Modification de la hauteur de la carrosserie du véhicule.

Modification de la position de la caméra NVS sur la carrosserie du véhicule.
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6.6.2 Sélectionnez la position du composant a calibrer

A : Gauche.

B : Centre.

C : C'est vrai.

Figure 6-92 Sélectionnez la position a calibrer
6.6.2.1 Lors de la sélection de A : Gauche
1. Outils d'étalonnage requis
Calibration Frame AUTEL-CSC1000;
NV Calibrator AUTEL-CSC0603/01;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR ;
Pince de roue (pince de pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR ;
Target AUTEL-CSC0500/16-LR;
Target AUTEL-CSC0500/16-RR;
Alignment Aid AUTEL-CSC0500/08;

Adaptateur secteur 12 V.
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Figure 6-93 Outils d'étalonnage requis

2. Préparations d'étalonnage

Centrez le volant et maintenez les roues avant du véhicule en position droite (si nécessaire, effectuez

d'abord I'alignement des roues).

Assurez-vous que les niveaux de liquide de refroidissement et d'huile moteur du véhicule sont conformes aux
recommandations et que le réservoir d'essence est plein. Le véhicule ne doit transporter aucune charge

supplémentaire (passagers ou marchandises).

Fixez le VCI au véhicule et connectez I'outil de diagnostic au VCI (si I'outil de diagnostic et le VCI sont
connectés via un cable de diagnostic, guidez le cable
(par la fenétre).

Serrez le frein de stationnement, fermez toutes les portes et éteignez tous les éclairages extérieurs.
Réglez la pression des pneus a la valeur recommandée.
Maintenir le véhicule au froid.

Si nécessaire, connectez le véhicule a un mainteneur de batterie pour éviter que la batterie ne se décharge.

décharge.

Veérifiez si la caméra du systeéme de vision nocturne (NVS) est a l'intérieur du support et si la vue n'est
pas obstruée. (La caméra NVS est généralement située prés de la grille ou du

embléme avant du véhicule.)

Vérifiez si la vitre de protection de la caméra NVS est endommagée. Si oui, veuillez

remplace-le.
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@ NOTE

L'emplacement de la caméra peut varier selon le véhicule.
Appuyez sur OK pour terminer le placement de I'outil auxiliaire.

Appuyez sur Annuler pour quitter I'étalonnage du systeme de vision nocturne.

3. Positionnement de I'outil auxiliaire
Pour positionner automatiquement la traverse et les plaques coulissantes

1. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette ; la barre transversale et les plaques coulissantes reviendront
automatiquement a leur position initiale. Soyez vigilant lorsque la barre transversale et les plaques coulissantes

sont en mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante une fois que la barre transversale et les

plaques coulissantes reviennent a leurs positions initiales.

‘tem Swatus

Frame engle v
Roll angle v
Prch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Figure 6-94 Positionnement automatique de la barre transversale

@) note

Assurez-vous que le cordon d’alimentation situé au bas de la colonne est branché sur une prise de courant et que l'interrupteur

d’alimentation est allumé.

Pour centrer le cadre d'étalonnage devant le véhicule

1. Placez le cadre d’étalonnage a environ 1,5 m devant le véhicule.

2. Ajustez le cadre d’étalonnage de maniere a ce qu'il s’aligne avec le centre avant du véhicule.
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Figure 6-95 Centrer le cadre d'étalonnage
Pour installer les brides de roue (pinces a pneus) et les cibles

Installez deux brides de roue (pinces a pneu) et des cibles sur les roues arriére (si elles n'ont pas été
installées précédemment).

Figure 6-96 Installation des brides de roue (bride de pneu) et des cibles

(@) NOTE

Pendant le réglage automatique, assurez-vous qu'il n'y a pas d'obstacles qui pourraient géner le mouvement
de la barre transversale.

Pour placer l'aide a I'alignement

Placez I'aide a I'alignement de maniére a ce qu'elle vise le centre du pare-chocs avant.
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Figure 6-97 Placer I'aide a I'alignement

@ NoTE

Une fois la position de I'aide a I'alignement obtenue, une invite s'affichera a I'écran pour vous
demander de la retirer. Appuyez sur OK pour continuer.

Pour placer le calibrateur NV

Installer le calibrateur NV AUTEL-CSC0603/01 sur la plaque coulissante gauche (sous
réserve du sens de marche du véhicule).

Figure 6-98 Placer le calibrateur NV
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Pour régler et fixer le cadre d'étalonnage

1. Déplacez le cadre d'étalonnage de sorte que les valeurs « Distance », « Lacet » et « Décalage » soient

affiché en vert.

2. Aprés avoir placé le cadre d'étalonnage, appuyez sur les 2 freins de la base pour fixer le cadre d'étalonnage.

3. Le réglage approximatif du cadre d'étalonnage est terminé. Appuyez sur « Suivant » sur la tablette.
pour accéder a l'interface suivante.

Distance Frame angle Offset

}/N-A
v

v v

Target values: 1316 Target values 0.00 Target valuas 0

.d"ﬁ_-

Figure 6-99 Ajuster le cadre d'étalonnage
Pour déplacer automatiquement la barre transversale vers la position cible

1. Appuyez sur Démarrer sur la tablette et la barre transversale se déplacera automatiquement vers la cible

position. Faites attention a la sécurité lorsque la barre transversale est en mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante une fois la barre transversale déplacée vers

la position cible.
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ey Standard
Frame angle 0.00
Roll angle 0.00
Pitch angle 0.00
Offset 0
Target distance 1316

Figure 6-100 Déplacez la barre transversale vers la position cible

Pour allumer le calibrateur NV et centrer le laser

1. Branchez le cordon d'alimentation fourni sur le port d'alimentation (1). Appuyez sur l'interrupteur (2) et la

Current

000
0.00
000
0

1316

mm

LED rouge (3) s'allumera. Il existe deux fagons de connecter l'alimentation :

Utilisez I'adaptateur secteur 12 V qui peut correspondre a 'outil d’étalonnage.

Utilisez le cordon d’alimentation 12 V équipé du cadre d’étalonnage.

Figure 6-101 Connexion de I'alimentation

2. Appuyez sur Ouvrir sur la tablette pour allumer le laser de la plaque coulissante.

3. Réglez la hauteur de la barre transversale (2) et déplacez le calibrateur NV AUTEL-CSC0603/01 vers la

gauche et la droite de sorte que le faisceau laser (1) vise n'importe quelle position sur la surface de la

caméra du systéme de vision nocturne.
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Figure 6-102 Ajuster le calibrateur NV
4. Ajustez la bulle de maniere a ce qu'elle soit au centre du niveau a bulle.
Appuyez brievement ou longuement sur A- sur la tablette pour faire avancer la bulle A.
Appuyez brievement ou longuement sur A+ sur la tablette pour déplacer la bulle A vers l'arriere.
Appuyez brievement ou longuement sur B- sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la gauche.

Appuyez brievement ou longuement sur B+ sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la droite.

Figure 6-103 Centrer la bulle sur le niveau a bulle
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5. Réglez la hauteur de la barre transversale et déplacez le calibrateur NV AUTEL-CSC0603/01 de
gauche a droite afin que le faisceau laser (1) soit dirigé vers le centre de la caméra du systéme
de vision nocturne. Appuyez ensuite sur « Fermer » pour éteindre le laser de la plague coulissante.

Figure 6-104 Centrer le laser
Pour calibrer la caméra du systéme de vision nocturne

1. Appuyez sur le bouton (1) et maintenez-le enfoncé pendant 2 secondes, et le buzzer retentira
par intermittence. Aprés environ 20 secondes, le voyant vert (2) s'allumera.

Figure 6-105 Démarrer le calibrateur NV
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Q)

REMARQUE  Apres 30 minutes, le calibrateur NV AUTEL-CSC0603/01 s'arréte automatiquement, le voyant
vert s'éteint et le buzzer retentit pendant 1 seconde. Pour redémarrer, maintenez l'interrupteur (1) enfoncé

pendant 2 secondes.
Lorsque le calibrateur NV fonctionne normalement, appuyez et maintenez l'interrupteur (1)
pendant 2 secondes, le voyant vert s'éteint et le calibrateur NV cesse de fonctionner.

2. Retirez les brides de roue, les cibles de roue et I'aide a l'alignement.

3. Suivez les instructions a I'écran pour opérer étape par étape et terminer enfin
I'étalonnage automatique.

6.6.2.2 Lors de la sélection de B : Centre
1. Outils d'étalonnage requis

Calibration Frame AUTEL-CSC1000;
NV Calibrator AUTEL-CSC0603/01;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR ;
Pince de roue (pince de pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR ;
Target AUTEL-CSCO0500/16-LR;
Target AUTEL-CSC0500/16-RR;
Alignment aid AUTEL-CSC0500/08;

Adaptateur secteur 12 V.

Figure 6-106 Outils d'étalonnage requis
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2. Préparations d'étalonnage

Centrez le volant et maintenez les roues avant du véhicule en position droite (si nécessaire, effectuez

d'abord I'alignement des roues).

Assurez-vous que les niveaux de liquide de refroidissement et d'huile moteur du véhicule sont conformes aux
recommandations et que le réservoir d'essence est plein. Le véhicule ne doit transporter aucune charge

supplémentaire (passagers ou marchandises).

Fixez le VCI au véhicule et connectez I'outil de diagnostic au VCI (si I'outil de diagnostic et le VCI sont
connectés via un cable de diagnostic, guidez le cable

(par la fenétre).
Serrez le frein de stationnement, fermez toutes les portes et éteignez tous les éclairages extérieurs.
Réglez la pression des pneus a la valeur recommandée.
Maintenir le véhicule au froid.

Si nécessaire, connectez le véhicule a un mainteneur de batterie pour éviter que la batterie ne se décharge.

décharge.

Vérifiez si la caméra du systéme de vision nocturne (NVS) est a l'intérieur du support et si la vue n'est pas
obstruée. (La caméra NVS est généralement située pres de la grille ou du

embléme avant du véhicule.)

Vérifiez si la vitre de protection de la caméra NVS est endommagée. Si oui, veuillez

remplace-le.

@ NOTE

L'emplacement de la caméra peut varier selon le véhicule.
Appuyez sur OK pour terminer le placement de I'outil auxiliaire.

Appuyez sur Annuler pour quitter I'étalonnage du systéme de vision nocturne.

3. Positionnement de I'outil auxiliaire
Pour positionner automatiquement la traverse et les plaques coulissantes

1. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette ; la barre transversale et les plaques coulissantes reviendront
automatiquement a leur position initiale. Soyez vigilant lorsque la barre transversale et les plaques

coulissantes sont en mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante une fois que la barre transversale et les

plaques coulissantes reviennent a leurs positions initiales.
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Itam Status

Frarme angle v

Roll angle v
Pitch angle v
Offget v
Front and rear v
Crossbar hesght v
Shiding block (L) v
ssding block (R) v

Figure 6-107 Positionnement automatique de la barre transversale

©

REMARQUE Assurez-vous que le cordon d'alimentation situé au bas de la colonne est branché sur une prise de

courant et que l'interrupteur d'alimentation est allumé.

Pour centrer le cadre d'étalonnage devant le véhicule

1. Placez le cadre d’étalonnage a environ 1,5 m devant le véhicule.

2. Ajustez le cadre d’étalonnage de maniére a ce qu'il s’aligne avec le centre avant du véhicule.

Figure 6-108 Centrer le cadre d'étalonnage

Pour installer les brides de roue (pinces a pneus) et les cibles

Installez deux brides de roue (pinces a pneu) et des cibles sur les roues arriere (si elles n'ont pas été

installées précédemment).
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Figure 6-109 Installation des brides de roue (bride de pneu) et des cibles

(@) NOTE

Pendant le réglage automatique, assurez-vous qu'il n'y a pas d'obstacles qui pourraient géner le mouvement
de la barre transversale.

Pour placer l'aide a I'alignement

Placez I'aide a I'alignement de maniéere a ce qu'elle vise le centre du pare-chocs avant.

e — ——
——

Figure 6-110 Placer l'aide a I'alignement

@

REMARQUE : Une fois la position de I'outil d'alignement obtenue, un message vous invitant a le retirer s'affiche
a l'écran. Appuyez sur OK pour continuer.

247



Pour placer le calibrateur NV

Installer le calibrateur NV AUTEL-CSC0603/01 sur la plaque coulissante gauche (sous réserve du sens
de marche du véhicule).

Figure 6-111 Placer le calibrateur NV
Pour régler et fixer le cadre d'étalonnage

1. Déplacez le cadre d'étalonnage de sorte que les valeurs « Distance », « Lacet » et « Décalage » soient

affiché en vert.

2. Aprés avoir placé le cadre d'étalonnage, appuyez sur les 2 freins de la base pour fixer le cadre
d'étalonnage.

3. Le réglage approximatif du cadre d'étalonnage est terminé. Appuyez sur « Suivant » sur la tablette.
pour accéder a l'interface suivante.
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v v

Target values: 1316 Target values: 0.00 Target values; 0

'ﬂ-!’-'[i_-

Figure 6-112 Ajuster le cadre d'étalonnage

Pour déplacer automatiquement la barre transversale vers la position cible

1. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette et la barre transversale se déplacera automatiquement vers

la position cible. Soyez vigilant lorsque la barre transversale est en mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante une fois la barre transversale déplacée vers

la position cible.

e Standard Curvent unit Status

Frame angle 0.00 0.00 ’ v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 i v
Offset 0 0 mm ~
Target distance 1316 136 mm v

Figure 6-113 Déplacez la barre transversale vers la position cible
Pour allumer le calibrateur NV et centrer le laser

1. Branchez le cordon d'alimentation fourni sur le port d'alimentation (1). Appuyez sur l'interrupteur (2) et

la LED rouge (3) s'allumera. Il existe deux fagons de connecter I'alimentation :

Utilisez I'adaptateur secteur 12 V qui peut correspondre a I'outil d’étalonnage.
Utilisez le cordon d’alimentation 12 V équipé du cadre d’étalonnage.
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Figure 6-114 Connexion de I'alimentation
2. Appuyez sur Ouvrir sur la tablette pour allumer le laser de la plaque coulissante.

3. Réglez la hauteur de la barre transversale (2) et déplacez le calibrateur NV AUTEL-CSC0603/01 vers la
gauche et la droite de sorte que le faisceau laser (1) vise n'importe quelle position sur la surface de la

caméra du systéme de vision nocturne.

. ot DT T

Figure 6-115 Ajuster le calibrateur NV

4. Ajustez la bulle de maniére a ce qu'elle soit au centre du niveau a bulle.
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Appuyez brievement ou longuement sur A- sur la tablette pour faire avancer la bulle A.
Appuyez brievement ou longuement sur A+ sur la tablette pour déplacer la bulle A vers l'arriere.
Appuyez brievement ou longuement sur B- sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la gauche.

Appuyez brievement ou longuement sur B+ sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la droite.

Figure 6-116 Centrer la bulle sur le niveau a bulle

5. Réglez la hauteur de la barre transversale et déplacez le calibrateur NV AUTEL-CSC0603/01 de gauche a
droite afin que le faisceau laser (1) soit dirigé vers le centre de la caméra du systeme de vision nocturne.

Appuyez ensuite sur « Fermer » pour éteindre le laser de la plaque coulissante.

Figure 6-117 Centrer le laser
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Pour calibrer la caméra du systéme de vision nocturne

1. Appuyez sur le bouton (1) et maintenez-le enfoncé pendant 2 secondes. Le buzzer retentira par
intermittence. Apres environ 20 secondes, le voyant vert (2) s'allumera.

Figure 6-118 Démarrer le calibrateur NV

®

REMARQUE  Apres 30 minutes, le calibrateur NV AUTEL-CSC0603/01 s'arréte automatiquement, le voyant
vert s'éteint et le buzzer retentit pendant 1 seconde. Pour redémarrer, maintenez l'interrupteur (1) enfoncé
pendant 2 secondes.

Lorsque le calibrateur NV fonctionne normalement, appuyez et maintenez l'interrupteur (1) pendant 2
secondes, le voyant vert s'éteint et le calibrateur NV cesse de fonctionner.

2. Retirez les brides de roue, les cibles de roue et l'aide a I'alignement.

3. Suivez les instructions a I'écran pour opérer étape par étape et terminer enfin
I'étalonnage automatique.

6.6.2.3 Lors de la sélection de C : Droite
1. Outils d'étalonnage requis
Calibration frame AUTEL-CSC1000;
NV Calibrator AUTEL-CSC0603/01;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR ;
Pince de roue (pince de pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR ;

Target AUTEL-CSCO0500/16-LR;
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Target AUTEL-CSC0500/16-RR;
Alignment aid AUTEL-CSC0500/08;

Adaptateur secteur 12 V.

-

Figure 6-119 Outils d'étalonnage requis

2. Préparations d'étalonnage

Centrez le volant et maintenez les roues avant du véhicule en position droite (si nécessaire,
effectuez d'abord I'alignement des roues).

Assurez-vous que les niveaux de liquide de refroidissement et d'huile moteur du véhicule sont conformes aux
recommandations et que le réservoir d'essence est plein. Le véhicule ne doit transporter aucune charge

supplémentaire (passagers ou marchandises).

Fixez le VCI au véhicule et connectez I'outil de diagnostic au VCI (si l'outil de diagnostic et
le VCI sont connectés via un cable de diagnostic, guidez le cable
(par la fenétre).

Serrez le frein de stationnement, fermez toutes les portes et éteignez tous les éclairages extérieurs.
Réglez la pression des pneus a la valeur recommandée.

Maintenir le véhicule au froid.

Si nécessaire, connectez le véhicule a un mainteneur de batterie pour éviter que la batterie ne se décharge.
décharge.

Vérifiez si la caméra du systéme de vision nocturne (NVS) est a l'intérieur du support et si

la vue n'est pas obstruée. (La caméra NVS est généralement située pres de la grille ou du
embléme avant du véhicule.)
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Vérifiez si la vitre de protection de la caméra NVS est endommagée. Si oui, veuillez

remplace-le.

@ NOTE

L'emplacement de la caméra peut varier selon le véhicule.
Appuyez sur OK pour terminer le placement de I'outil auxiliaire.

Appuyez sur Annuler pour quitter I'étalonnage du systéme de vision nocturne.

3. Positionnement de I'outil auxiliaire
Pour positionner automatiquement la traverse et les plaques coulissantes

1. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette ; la barre transversale et les plaques coulissantes reviendront
automatiquement a leur position initiale. Soyez vigilant lorsque la barre transversale et les plaques coulissantes

sont en mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante une fois que la barre transversale et les

plaques coulissantes reviennent a leurs positions initiales.

hem Status

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shding block (R) v

Figure 6-120 Positionnement automatique de la barre transversale

@) note

Assurez-vous que le cordon d’alimentation situé au bas de la colonne est branché sur une prise de courant et que I'interrupteur

d’alimentation est allumé.

Pour centrer le cadre d'étalonnage devant le véhicule

1. Placez le cadre d’étalonnage a environ 1,5 m devant le véhicule.

2. Ajustez le cadre d’étalonnage de maniére a ce qu'il s’aligne avec le centre avant du véhicule.



Figure 6-121 Centrer le cadre d'étalonnage
Pour installer les brides de roue (pinces a pneus) et les cibles

Installez deux brides de roue (pinces a pneu) et des cibles sur les roues arriére (si elles n'ont pas été
installées précédemment).

Figure 6-122 Installation des brides de roue (bride de pneu) et des cibles

©

REMARQUE Pendant le réglage automatique, assurez-vous qu'il n'y a pas d'obstacles susceptibles d'interférer
avec le mouvement de la barre transversale.

Pour placer l'aide a I'alignement

Placez I'aide a I'alignement de maniéere a ce qu'elle vise le centre du pare-chocs avant.
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Figure 6-123 Placer l'aide a I'alignement

@ NOTE

Une fois la position de l'aide a I'alignement obtenue, une invite s'affichera a I'écran pour vous
demander de la retirer. Appuyez sur OK pour continuer.

Pour placer le calibrateur NV

Installer le calibrateur NV AUTEL-CSC0603/01 sur la plaque coulissante droite (sous
réserve du sens de marche du véhicule).

Figure 6-124 Placer le calibrateur NV
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Pour régler et fixer le cadre d'étalonnage

1. Déplacez le cadre d'étalonnage de sorte que les valeurs « Distance », « Lacet » et « Décalage » soient

affiché en vert.

2. Apres avoir placé le cadre d'étalonnage, appuyez sur les 2 freins de la base pour fixer le cadre d'étalonnage.

3. Le réglage approximatif du cadre d'étalonnage est terminé. Appuyez sur « Suivant » sur la tablette.
pour accéder a l'interface suivante.

Distance Frame angle Offset
E4 i~ .
v

v v

Target values 1316 Target values 0.00 Target values, o]

'_"-'Iﬁ_-

Figure 6-125 Ajuster le cadre d'étalonnage

Pour déplacer automatiquement la barre transversale vers la position cible

1. Appuyez sur Démarrer sur la tablette et la barre transversale se déplacera automatiquement vers la cible

position. Faites attention a la sécurité lorsque la barre transversale est en mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante une fois la barre transversale déplacée vers

la position cible.
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hem Standard

Frame angle 0.00
Rodl angle 0.00
Prich angle 0.00
Offset 0

Target distance 1316

Figure 6-126 Déplacez la barre transversale vers la position cible

Pour allumer le calibrateur NV et centrer le laser

Current
0.00
0.00
0.00

o

1316

Jnit

mm

mm

Stams

1. Branchez le cordon d'alimentation fourni sur le port d'alimentation (1). Appuyez sur l'interrupteur (2) et la

LED rouge (3) s'allumera. Il existe deux fagons de connecter I'alimentation :

Utilisez I'adaptateur secteur 12 V qui peut correspondre a I'outil d’étalonnage.

Utilisez le cordon d’alimentation 12 V équipé du cadre d’étalonnage.

Figure 6-127 Connexion de I'alimentation

2. Appuyez sur Ouvrir sur la tablette pour allumer le laser de la plaque coulissante.

3. Réglez la hauteur de la barre transversale (2) et déplacez le calibrateur NV AUTEL-CSC0603/01 vers la

gauche et la droite de sorte que le faisceau laser (1) vise n'importe quelle position sur la surface de la

caméra du systéme de vision nocturne.
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Figure 6-128 Ajuster le calibrateur NV
4. Ajustez la bulle de maniére a ce qu'elle soit au centre du niveau a bulle.
Appuyez brievement ou longuement sur A- sur la tablette pour faire avancer la bulle A.
Appuyez brievement ou longuement sur A+ sur la tablette pour déplacer la bulle A vers l'arriere.
Appuyez brievement ou longuement sur B- sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la gauche.

Appuyez brievement ou longuement sur B+ sur la tablette pour déplacer la bulle B vers la droite.

Figure 6-129 Centrer la bulle sur le niveau a bulle
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5. Réglez la hauteur de la barre transversale et déplacez le calibrateur NV AUTEL-CSC0603/01 de
gauche a droite afin que le faisceau laser (1) soit dirigé vers le centre de la caméra du systéme
de vision nocturne. Appuyez ensuite sur « Fermer » pour éteindre le laser de la plague coulissante.

Figure 6-130 Centrer le laser
Pour calibrer la caméra du systéme de vision nocturne

1. Appuyez sur le bouton (1) et maintenez-le enfoncé pendant 2 secondes, et le buzzer retentira
par intermittence. Aprés environ 20 secondes, le voyant vert (2) s'allumera.

Figure 6-131 Démarrer le calibrateur NV
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@ NOTE

Apres 30 minutes, le calibrateur NV AUTEL-CSC0603/01 s'arrétera automatiquement, le voyant vert s'éteindra

et un signal sonore retentira pendant 1 seconde. Pour redémarrer, maintenez l'interrupteur (1) enfoncé
pendant 2 secondes.
Lorsque le calibrateur NV fonctionne normalement, appuyez et maintenez l'interrupteur (1) pendant 2

secondes, le voyant vert s'éteint et le calibrateur NV cesse de fonctionner.

2. Retirez les brides de roue, les cibles de roue et l'aide a I'alignement.

3. Suivez les instructions a I'écran pour opérer étape par étape et terminer enfin
I'étalonnage automatique.

6.7 Caméra embarquée

Le systéme de caméra embarquée est congu pour avertir le conducteur lorsque le véhicule commence a sortir
de sa voie sur les autoroutes et les grands axes. Ce systéme vise a minimiser les accidents causés par les
erreurs de conduite, la distraction et la somnolence.

@ NOTE

Nous prenons ici I'Audi A7 2011 comme exemple. Les procédures d'étalonnage peuvent varier selon les

véhicules. Veuillez suivre les instructions spécifiques sur votre tablette.

Assurez-vous qu'il y a au moins un espace de 1500 mm +/-25 mm (59,06 po +/- 0,98 po) entre
le centre de la roue avant et I'avant du véhicule.

6.7.1 Sélectionner une situation nécessitant un étalonnage
Réparer ou remplacer la caméra vidéo avant.
Réparer ou remplacer le pare-brise avant.
Ajustement du chéassis.
Réglage de la hauteur de la carrosserie du véhicule.

Réapprentissage de la hauteur du véhicule grace au capteur de hauteur du véhicule.
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6.7.2 Sélectionnez la position de stationnement du véhicule

Figure 6-132 Sélectionner la position de stationnement du véhicule
A : Terrain plat.

B : Le cadre d'étalonnage et le véhicule ne sont pas au méme niveau (utilisez un ruban a mesurer pour
mesurer la valeur h).

Enter h Value

* Measure the height gap h betwaen the two lavels, and enter the
measured value (unit: mm)

Figure 6-133 Valeur mesurée h

C : Sol bosselé ou le cadre d'étalonnage et le véhicule ne sont pas au méme niveau (utilisez la
compensation pour reconnaitre automatiquement la surface d'appui du véhicule comme référence
pour ajuster la hauteur, I'angle de tangage et I'angle de roulis).

6.7.2.1 Lors de la sélection de Aou B

1. Outils d'étalonnage requis

Calibration Frame AUTEL-CSC1000;
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Target Board AUTEL-CSC0601/01;

Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR ;
Pince de roue (pince de pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR ;
Target AUTEL-CSC0500/16-LR;

Target AUTEL-CSC0500/16-RR;

Alignment Aid AUTEL-CSC0500/08.

i

Figure 6-134 Outils d'étalonnage requis (lors de la sélection de A ou B)
2. Préparations d'étalonnage

Garez le véhicule sur une surface plane. Centrez le volant et maintenez les roues avant
du véhicule en ligne droite (si nécessaire, effectuez d'abord un parallélisme). Assurez-
vous qu'il y a un espace minimum de 3 m devant le véhicule ;

Arrétez completement le véhicule, vérifiez que I'angle de poussée arriére est aligné et
couper le contact ;

Assurez-vous que les niveaux de liquide de refroidissement et d'huile moteur du véhicule sont conformes aux
recommandations et que le réservoir d'essence est plein. Le véhicule ne doit transporter aucune charge

supplémentaire (passagers ou marchandises).

Fixez le VCI au véhicule et connectez I'outil de diagnostic au VCI (si I'outil de diagnostic
et le VCI sont connectés via un cable de diagnostic, guidez le cable a travers la
fenétre) ;
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Fermez toutes les portes et éteignez tout éclairage extérieur ;
Régler la pression des pneus a la valeur spécifiée ;

Si nécessaire, connectez le véhicule a un mainteneur de batterie pour éviter que la batterie ne se décharge.

décharge;
Pour les véhicules a suspension pneumatique, activer le « mode cric » ;

Assurez-vous que le pare-brise et les objectifs de la caméra sont propres et qu'aucun obstacle ne bloque la vue de la

caméra ;
Assurez-vous que la zone d’étalonnage est bien éclairée ;

Nettoyez le tableau de bord et débarrassez-le de tout corps étranger qui pourrait

provoquer un éblouissement sur le pare-brise.

@ NOTE

Assurez-vous qu'il n'y a pas de reflet sur le pare-brise (les objets réfléchissants peuvent étre recouverts d'un tissu noir).

Si votre véhicule est équipé d'une suspension pneumatique ou si vous avez relevé/abaissé la hauteur de
caisse, veuillez ramener le véhicule a la hauteur de caisse du fabricant avant de procéder a I'étalonnage.

Appuyez sur Vérification de I'éclairage ambiant pour vérifier les conditions environnantes comme demandé.
Appuyez sur OK pour terminer le placement de I'outil auxiliaire.

Appuyez sur Annuler pour quitter la fonction d’étalonnage de la caméra frontale.

3. Positionnement de I'outil auxiliaire
Pour positionner automatiquement la traverse et les plaques coulissantes

1. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette ; la barre transversale et les plaques coulissantes reviendront automatiquement

a leur position initiale. Soyez vigilant lorsque la barre transversale et les plaques coulissantes sont en mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante une fois que la barre transversale et les plaques

coulissantes reviennent a leurs positions initiales.

e Status
Frame angla v
Raoll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
» B Crossbar height v
Shding block (L) v
Shiding block (R) v

Figure 6-135 Positionnement automatique de la barre transversale
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@

REMARQUE Assurez-vous que le cordon d'alimentation situé au bas de la colonne est branché sur une prise de

courant et que l'interrupteur d'alimentation est allumé.

Pour centrer le cadre d'étalonnage devant le véhicule

1. Placez le cadre d’étalonnage a environ 1,5 m devant le véhicule.

2. Ajustez le cadre d’étalonnage de maniére a ce qu'il s’aligne avec le centre avant du véhicule.

Figure 6-136 Centrer le cadre d'étalonnage
Pour installer les brides de roue (pinces a pneus) et les cibles

Installez deux brides de roue (pinces a pneu) et des cibles sur les roues arriere (si elles n'ont pas été
installées précédemment).

Figure 6-137 Installation des brides de roue (bride de pneu) et des cibles
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(@) NOTE

Pendant le réglage automatique, assurez-vous qu'il n'y a pas d'obstacles qui pourraient géner le mouvement
de la barre transversale.

Pour placer I'aide a I'alignement

Placez l'aide a I'alignement de maniére a ce qu'elle vise le centre de la roue avant.

Figure 6-138 Placer l'aide a I'alignement

@ NOTE

Une fois la position de I'aide a I'alignement obtenue, une invite s'affichera a I'écran pour vous demander
de la retirer. Appuyez sur OK pour continuer.

Pour fixer et fixer la carte cible

1. Abaissez les supports de la cible (1) de chaque c6té de la barre transversale d'étalonnage
frame AUTEL-CSC1000.
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Figure 6-139 Extension du support de la cible

2. Installez la carte cible AUTEL-CSCO0601/01 sur le cadre d'étalonnage et fixez la carte
cible a l'aide des blocs coulissants (1) des deux cbtés de la barre transversale.

Figure 6-140 Fixer le panneau cible

Pour régler et fixer le cadre d'étalonnage

1. Déplacez le cadre d'étalonnage de sorte que les valeurs « Distance », « Lacet » et « Décalage » soient
affiché en vert.

2. Apres avoir placé le cadre d'étalonnage, appuyez sur les 2 freins de la base pour
fixer le cadre d'étalonnage.
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3. Le réglage approximatif du cadre d'étalonnage est terminé. Appuyez sur « Suivant » sur la tablette.
pour accéder a l'interface suivante.

Distance Frame angle Offset

I"N—*
v

v v

larget values: 1574 larget values: ¢.0¢ larget velues; 0

r—'ﬂ—,-—.ﬁ—-

Figure 6-141 Ajuster le cadre d'étalonnage

Pour déplacer automatiquement la barre transversale vers la position cible

1. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette et la barre transversale se déplacera automatiquement vers la

position cible. Soyez vigilant lorsque la barre transversale est en mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante une fois la barre transversale déplacée vers

la position cible.

em Standard Cumrent Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 . v

Rall angle 0.00 0.00 * v
Pitch angle 000 000 ¥ v
Offset o 0 mm v
Target distance 1574 1574 mm v
Target height 993 993 mm v

Figure 6-142 Déplacer la barre transversale vers la position cible

3. Retirez les brides de roue (pinces a pneu), les cibles de roue et I'alignement
aide.
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Pour calibrer la caméra frontale

1. Choisissez le passage de roue et saisissez la hauteur des roues avant gauche, avant droite,
arriére gauche et arriere droite. Appuyez sur OK aprés avoir saisi toutes les valeurs. Si les
valeurs sont correctes, appuyez sur Oui pour continuer.

\ —y Whee! housing rim height (mm)

i i r y ‘
! I ! LF RF

-

L4

|
i |

Chuose whee! housing, input the
height

Figure 6-143 Hauteur de la jante du carter de roue d'entrée

2. Attendez que I'écran affiche « Calibrage réussi, aucun dysfonctionnement », puis appuyez sur
OK pour terminer le calibrage.

6.7.2.2 Lors de la sélection de C
1. Outils d'étalonnage requis

Calibration Frame AUTEL-CSC1000;
Target Board AUTEL-CSC0601/01;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-LF ;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-RF ;
Pince de roue (pince a pneu) AUTEL-CSC0500/17-LR ;
Pince de roue (pince de pneu) AUTEL-CSC0500/17-RR ;
Target AUTEL-CSC0500/16-LF;
Target AUTEL-CSCO0500/16-RF;
Target AUTEL-CSCO0500/16-LR;
Target AUTEL-CSCO0500/16-RR;
Cale de roue;

Ouitil de support de volant.
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Figure 6-144 Outils d'étalonnage requis

2. Préparations d'étalonnage

Stationner le véhicule sur une surface plane avec les roues avant en ligne droite

position;

Placer une cale de roue devant et derriére la roue avant gauche ou droite pour empécher le véhicule

de bouger ;

Centrer le volant, installer 'outil de support de volant, relacher

le frein de stationnement et engagez la vitesse naturelle.

Gardez le véhicule a vide. Assurez-vous que les niveaux de liquide de refroidissement et d'huile moteur sont corrects.

et le réservoir de carburant est plein.

Fermer toutes les portes et I'éclairage extérieur ;
Régler la pression des pneus a la valeur spécifiée ;

Si le véhicule est équipé d'une suspension pneumatique, réglez la suspension pneumatique en mode
standard avant de mesurer (cela peut varier selon les différents modéles de véhicules).

Assurez-vous qu'il y a 3 m ou plus d’espace devant le véhicule.

Arrétez complétement le véhicule, vérifiez que I'angle de poussée arriére est aligné et

couper le contact ;

Fixez le VCI au véhicule et connectez I'outil de diagnostic au VCI (si I'outil de diagnostic et le VCI sont

connectés via un cable de diagnostic, guidez le cable a travers la fenétre) ;
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Si nécessaire, connectez le véhicule a un mainteneur de batterie pour éviter que la batterie ne se décharge.

décharge;

Assurez-vous que le pare-brise et les objectifs de la caméra sont propres et qu'aucun obstacle ne bloque la vue de la

caméra ;
Assurez-vous que la zone d’étalonnage est bien éclairée ;

Nettoyez le tableau de bord et débarrassez-le de tout corps étranger qui pourrait

provoquer un éblouissement sur le pare-brise.

@) note

Assurez-vous qu'il n'y a pas de reflet sur le pare-brise (les objets réfléchissants peuvent étre recouverts d'un tissu noir).

Appuyez sur Vérification de I'éclairage ambiant pour vérifier les conditions d'éclairage ambiant environnantes
comme demandé.
Appuyez sur OK pour terminer le placement de I'outil auxiliaire.

Appuyez sur Annuler pour quitter la fonction d’étalonnage de la caméra frontale.

3. Positionnement de I'outil auxiliaire

Pour positionner automatiquement la traverse et les plaques coulissantes

1. Appuyez sur « Démarrer » sur la tablette ; la barre transversale et les plaques coulissantes reviendront automatiquement

a leur position initiale. Soyez vigilant lorsque la barre transversale et les plaques coulissantes sont en mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante une fois que la barre transversale et les plaques

coulissantes reviennent a leurs positions initiales.

Iesy Sutue

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Siiding block (L) v
Shding block (R) v

Figure 6-145 Positionnement automatique de la barre transversale

@ note

Assurez-vous que le cordon d’alimentation situé au bas de la colonne est branché sur une prise de courant et que I'interrupteur

d’alimentation est allumé.
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Préparer le véhicule

1. Placez des cales de roue pour éviter que le véhicule ne glisse.

Figure 6-146 Placer les cales de roue

2. Continuez a avancer, verrouillez le volant, placez la transmission au point mort et relachez

frein de stationnement.

5

Figure 6-147 Installation de I'outil de support de volant

Pour centrer le cadre d'étalonnage devant le véhicule

1. Placez le cadre d’étalonnage a environ 1,5 m devant le véhicule.

2. Ajustez le cadre d’étalonnage de maniére a ce qu'il s'aligne avec le centre avant du véhicule.
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Figure 6-148 Centrer le cadre d'étalonnage
Pour installer les brides de roue (pinces a pneus) et les cibles

Installez quatre pinces de roue (pinces a pneu) et des cibles sur les roues (si elles n'ont pas été installées

précédemment).

Figure 6-149 Installation des brides de roue (bride de pneu) et des cibles
Pour effectuer une compensation du roulement des roues

1. Selon les guides de I'écran, déplacez la cale de roue vers l'arriere d'environ 30 cm, puis poussez le
véhicule dans la direction indiquée par la fleche.
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Figure 6-150 Compensation du roulement des roues 1
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Figure 6-151 Compensation du roulement des roues 2
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Figure 6-152 Compensation du roulement des roues 3
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Figure 6-153 Compensation du roulement des roues 4

2. Si la compensation de roulement est terminée, la tablette accédera a I'écran suivant
automatiquement.
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@

REMARQUE Pendant le réglage automatique, assurez-vous qu'il n'y a pas d'obstacles susceptibles d'interférer
avec le mouvement de la barre transversale.

Pour fixer et fixer la carte cible

1. Abaissez les supports de cible (1) des deux cbtés de la barre transversale du
calibration frame AUTEL-CSC1000.

Figure 6-154 Extension du support de cible
2. Installez la carte cible AUTEL-CSC0601/01 sur le cadre d'étalonnage et fixez-la

le panneau cible en utilisant les blocs coulissants (1) de chaque cété de la barre transversale.

Figure 6-155 Fixer le panneau cible
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Pour régler et fixer le cadre d'étalonnage

1. Déplacez le cadre d'étalonnage de sorte que les valeurs « Distance », « Lacet » et « Décalage » soient

affiché en vert.

2. Apres avoir placé le cadre d'étalonnage, appuyez sur les 2 freins de la base pour fixer le cadre d'étalonnage.

3. Le réglage approximatif du cadre d'étalonnage est terminé. Appuyez sur « Suivant » sur la tablette.

pour accéder a l'interface suivante.

i Frame angle

Distance
v v

Target values: 1574 Taiget values 0.00

T .

Offset

Figure 6-156 Ajuster le cadre d'étalonnage

Pour déplacer automatiquement la barre transversale vers la position cible

1. Appuyez sur Démarrer sur la tablette et la barre transversale se déplacera automatiquement vers la cible

,\-A

v

Target values

position. Faites attention a la sécurité lorsque la barre transversale est en mouvement.

2. Appuyez sur Suivant sur la tablette pour accéder a l'interface suivante une fois la barre transversale déplacée vers

la position cible.
Hem
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset
Target distance

Target height

Figure 6-157 Déplacez la barre transversale vers la position cible
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000
0.00
0.00

0

1574

993

Carrent
000
0.00

0.00

1574

993
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3. Retirez les brides de roue (pinces a pneu), les cibles de roue et I'alignement
aide

Pour calibrer la caméra frontale

1. Choisissez le passage de roue et saisissez la hauteur des roues avant gauche, avant droite,
arriere gauche et arriére droite. Appuyez sur OK apres avoir saisi toutes les valeurs. Si les
valeurs sont correctes, appuyez sur Oui pour continuer.

Whee! housing rim height (mm)
LF RF
LR RR

Chuose whes! housing, inpot the
height

Figure 6-158 Hauteur de la jante du carter de roue d'entrée

2. Attendez que I'écran affiche « Calibrage réussi, aucun dysfonctionnement », puis appuyez sur
OK pour terminer le calibrage.
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[ Entretien et service

7.1 Instructions d'entretien

7.1.1 Maintenance du cadre d'étalonnage

7.1.1.1 Entretien de la caméra

Gardez les mains et les outils loin de la zone de I'objectif de I'appareil photo.

N'essayez PAS de nettoyer I'objectif de I'appareil photo avec un produit nettoyant pour vitres standard et un chiffon, ni en
soufflant dessus avec de I'air comprimé. Si un nettoyage s'avere nécessaire, utilisez un liquide de nettoyage optique
spécial et/ou de I'air comprimé.

7.1.1.2 Entretien de la chaine

Pour que le cadre d'étalonnage se souléve et s'abaisse en douceur, appliquez de I'huile antirouille sur les deux chaines

tous les six mois.

hlf'

Méthode d'entretien : localisez les chaines a travers les espaces des deux cotés du cadre d'étalonnage et

appliquez de I'huile antirouille le long de la surface des chaines.
7.1.1.3 Maintenance du mécanisme de réglage fin

Afin que le mécanisme de réglage fin fonctionne correctement, veuillez ajouter de la graisse au mécanisme tous les six

mois.
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Méthode d'entretien : utilisez une pompe a graisse pour viser verticalement les filetages, roulements, engrenages
et autres piéces mobiles des boutons du mécanisme de réglage fin et les remplir. Ensuite, faites tourner chaque

bouton d'avant en arriére 2 ou 3 fois pour assurer une répartition uniforme de la graisse.

7.1.1.4 Entretien du rail de guidage de la barre transversale

Afin que les plagues coulissantes fonctionnent correctement, veuillez appliquer de I'huile antirouille sur les rails de

guidage de la barre transversale tous les six mois.
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Méthode d'entretien : essuyez les rails de guidage avec un chiffon sec, appliquez de I'huile antirouille, puis déplacez la

plaque coulissante d'avant en arriere 2 ou 3 fois pour répartir uniformément I'huile.
7.1.1.5 Entretien de la plaque coulissante

Afin que la plaque coulissante fonctionne en douceur et sans bruit, veuillez ajouter de la graisse sur la plaque coulissante

une fois par an.

Méthode d'entretien : suivez les instructions du manuel de service aprés-vente pour retirer les plaques coulissantes

gauche et droite. Retirez ensuite I'ensemble de connexion des plaques (1) pour accéder au jeu d'engrenages. Appliquez

de la graisse sur les engrenages et faites tourner I'engrenage situé au-dessus du codeur, a I'extérieur des plaques

coulissantes, afin de répartir uniformément la graisse.

7.1.1.6 Entretien du mécanisme de pliage

Afin que le mécanisme de pliage fonctionne en douceur et sans bruit, veuillez ajouter

ajouter de I'huile de lubrification tous les six mois.

Méthode d'entretien : appliquer directement de I'huile lubrifiante sur les espaces des pieces de friction.

7.1.2 Maintenance de la cible

N'utilisez pas d'objets durs pour frapper ou rayer la surface de la cible, car cela pourrait la rendre impossible a identifier.

Notez qu'une accumulation de saleté, d'huile ou de graisse peut également endommager la cible.
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problémes d'identification.
Sur I'écran d'affichage du motif cible, I'icone rouge suivante apparait sur le motif cible, ce qui signifie que la cible

peut nécessiter un nettoyage.

® Icone rouge : Cible non trouvée.

Lors du nettoyage de la cible, il n'est pas recommandé d'utiliser des serviettes ou des chiffons d'atelier car les fibres
retiennent la graisse, qui se redéposera sur la surface de la cible sous forme d'un film mince au fur et @ mesure de

I'essuyage.
Utilisez une solution de nettoyage douce et des serviettes en papier douces pour essuyer la surface des cibles.

NE PAS arroser ni immerger les cibles dans I'eau, ni vaporiser le produit directement sur la cible. Cela pourrait

endommager les composants optiques. Lors du nettoyage, essuyer soigneusement toute la cible.

7.2 Procédures de service

Cette section présente des informations pour le dépannage, I'assistance technique, le service de réparation et la

demande de piéces de rechange ou en option.

7.2.1 Auto-inspection
1. Aprés avoir appuyé sur la pédale de frein, il y a un cric ou le frein n'est pas serré.
Vérifiez si le sol est plat, sinon, déplacez-vous vers un endroit plat ;
2. Le mécanisme de levage du cadre d'étalonnage ne fonctionne pas.
Vérifiez si le cordon d’alimentation est bien branché ;
Veérifiez si l'interrupteur d’alimentation du cadre d’étalonnage est allumé ;
Veérifiez si le bouton ’ARRET D’'URGENCE est activé ;
Vérifiez si les bras de la barre transversale sont dépliés et verrouillés ;
Vérifiez si vous avez attendu plus de 5 secondes pour que le systéme s’allume ;
Vérifiez si le cadre d'étalonnage atteint la position limite inférieure/position limite supérieure.
3. Le mécanisme de levage du cadre d'étalonnage est difficile a soulever ou a faire tomber.

Vérifiez si les outils ADAS montés, les panneaux de modéles ou d’autres outils obstruent le mécanisme de

levage ;
Vérifiez si les cordons de charge ou autres cordons sont emmélés.

Vérifiez si la tige de fixation des panneaux de motifs est complétement déployée.
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Vérifiez si le moniteur est installé de travers ;
Vérifiez s'il y a des obstacles autour du cadre d’étalonnage.

4. Les bras de la barre transversale ne peuvent pas ou sont difficiles a plier.

Vérifiez si la colonne rouge intérieure du cadre d'étalonnage est alignée avec l'avertissement

signe;

Vérifiez si les outils ADAS montés, les cartes de modeéles ou d'autres outils sont

supprimé;
Vérifiez que la plaque coulissante s’éloigne du mécanisme de pliage ;
Vérifiez s'il y a des obstacles autour du cadre d’étalonnage.

5. Les bras de la barre transversale ne peuvent pas ou sont difficiles a déplier.

Vérifiez si la colonne rouge intérieure du cadre d'étalonnage est alignée avec l'avertissement

signe;
Vérifiez si le bouton du mécanisme de pliage est tourné jusqu'a sa limite ;
Vérifiez si la chaine fonctionne correctement ou si elle est endommageée ;
Vérifiez s'il y a des obstacles autour du cadre d’étalonnage.
6. Les plaques coulissantes ne peuvent pas ou sont difficiles a déplacer.
Vérifiez si la barre transversale est tombée et est solidement fixée ;

Vérifiez la présence d'objets étrangers dans le canal de la chaine a l'intérieur de la barre transversale et

assurez-vous que les vis de la chaine ne sont pas desserrées ;
Vérifiez qu'il n'y a pas d'objets étrangers entre les plaques coulissantes et les rails de guidage ;
Vérifiez la présence d’'objets étrangers entre les engrenages des plaques coulissantes et des crémailléres ;
Assurez-vous que les sangles de sécurité des plaques coulissantes se trouvent dans les plages désignées ;
Remuez les plaques coulissantes pour voir si des objets étrangers tombent.
7. Les plaques coulissantes tombent anormalement lorsque la barre transversale est pliée.
Vérifiez si les supports sont desserrés ;

Vérifiez si les engrenages sont sortis.

7.2.2 Services aprés-vente

7.2.2.1 Maintenance sur site

1. Le mécanisme de levage du cadre d'étalonnage ne fonctionne toujours pas apres I'auto-inspection.
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Entrez en mode usine par le personnel du service aprés-vente pour vérifier |'état de chaque
capteur et frein moteur ;

Retirez le couvercle arriere pour vérifier si les cables sont desserrés, cassés, etc.

2. Le mécanisme de levage du cadre d'étalonnage est toujours difficile a soulever ou a faire tomber aprés l'auto-

inspection.

Vérifiez si la structure du cadre d'étalonnage est déformée par le service apres-vente

personnel de service sur place;
Entrez en mode usine, vérifiez I'état de chaque capteur et du frein moteur ;
Retirez le couvercle arriere pour vérifier si les cables sont desserrés, cassés, etc.

3. Le cadre d'étalonnage se souléve et tombe avec un bruit anormal évident et se bloque.

Entrez en mode usine par le personnel du service aprés-vente pour vérifier I'état de chaque

capteur et frein moteur ;
Retirez le couvercle arriere pour vérifier si les cables sont desserrés, cassés, etc.

4. Lorsque le cadre d'étalonnage est sous tension, il ne peut pas rester immobile a aucune hauteur ni descendre

tout seul.

Entrez en mode usine par le personnel du service aprés-vente pour vérifier I'état du frein
moteur ;

Retirez le couvercle arriére pour vérifier si les cables sont desserrés, cassés, etc.
5. Les piéces clés du cadre d'étalonnage sont Iégérement desserrées.

Inspection sur place par le personnel du service aprés-vente pour déterminer s'il est

normal, ou s'il doit étre réparé ou remplacé.
6. Autres problémes que les utilisateurs ne peuvent pas réparer par auto-inspection.
7.2.2.2 Retour a la succursale

1. La question reste toujours sans solution aprés l'intervention du personnel du service aprés-vente sur place

inspection.

Le personnel de la succursale contactera le département R&D du siege social pour vérifier
la structure du cadre d'étalonnage, le matériel et les logiciels, etc., et fournir des solutions
en collaboration.

7.2.2.3 Retour au siége

1. La question reste toujours en suspens aprés l'intervention du personnel du service aprés-vente sur place

inspection.

284



Le personnel de R&D du siége social vérifiera la structure du cadre d'étalonnage, le matériel et les
logiciels, etc.

2. Lorsque le cadre d'étalonnage est éteint, il ne peut pas rester immobile a aucune hauteur et descendra tout seul.

Le personnel de R&D du siége social vérifiera toutes les parties de la structure du cadre d'étalonnage
pour résoudre les problémes.

3. Desserrage ou rupture grave des composants clés du cadre d'étalonnage.

Le personnel de R&D du siége social vérifiera toutes les parties de la structure du cadre d'étalonnage
pour résoudre les problémes.

7.2.3 Remplacement des piéces

Les pieces que les utilisateurs peuvent remplacer eux-mémes

-

. Roulettes

N

. Frein a pied

3. Le couvercle avant de la colonne extérieure

>

Le couvercle avant de la colonne intérieure

5. Cordons externes tels que cordon d'alimentation, cordon de charge, cordons du moniteur, etc.
6. Plaques coulissantes gauche et droite

7. Plaque coulissante centrale

8. Support de planche a motifs

9. Le verrouillage du mécanisme de pliage

10. Support pour tablette

11. Support de moniteur

12. Surveiller

13. Le couvercle supérieur de la colonne intérieure

Les piéces doivent étre remplacées par le personnel du service aprés-vente

1. Base
2. Quatriéme de couverture
3. Cordons intérieurs

4. Matériel interne
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5. Port de charge 12 V/24 V

6. Poignée ou support de poignée

7. Panneau de boutons de commande

8. Chaine

9. Charniére du mécanisme de pliage

10. Pieces de friction du mécanisme de pliage

11. Appareil photo (recalibrage nécessaire)
Les piéces doivent étre retournées a la succursale pour étre remplacées

1. Poussoir ou moteur électrique

2. Systéme de colonnes

3. Mécanisme de réglage fin

4. Barre transversale

5. Controéle principal

6. Rail de guidage pour colonne intérieure

7.2.4 Support technique

Si vous avez des questions ou des problemes avec le fonctionnement du produit, veuillez nous contacter (voir les

coordonnées suivantes) ou votre distributeur local.
Autel China Headquarters

Téléphone : +86 (0755) 8614-7779 (du lundi au vendredi, de 9h a 18h, heure de Pékin)  E-mail :

support@autel.cam __Adresse - Ftage 2
Batiment Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, Communauté de Songpingshan, Sous-district de Xili, District de

Nanshan, Ville de Shenzhen, Chine

Web : www.autel.com

Autel North America

Téléphone : 1-855-288-3587 (du lundi au vendredi, de 9 h a 18 h, heure de I'Est)  Courriel :
ussupport@autelcom  Adresse - 36 Harhor

Park Drive, Port Washington, New York, Etats-Unis 11050

Web : www.autel.com/us

Autel Europe
Téléphone : +49(0)89 540299608 (du lundi au vendredi, de 9h a 18h, heure de Berlin)
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E-mail : support eu@autel com
Adresse : Landsberger Str. 408, 81241 Munich, Allemagne

Web : www.autel.eu

Autel APAC

Japon:
Téléphone : +81-045-548-6282

Courriel : support.jp@autel.com

Adresse : 6éme étage, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken,
222-0033 Japon

Web : www autel com/jp

Australie:

Courriel : ausupport@autel.com

Adresse : Unité 5, 25 rue Veronica, Capalaba
IMEA Autel
Téléphone : +971 585 002709 (aux Emirats

arabes unis) _E-mail : imea-support@autel.com

Adresse : 906-17, Preatoni Tower (Cluster L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubai,

Web : www.autel.com

Autel Latin America

Mexique:

Téléphone : +52 33 1001 7880 (espagnol au Mexique)  E-
mail : latsupport@autel.com

Adresse : Avenida Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
Mexique

Brésil:

Courriel : brsupport@autel.com
Adresse : 900, salle 32, Campinas, SP, Brésil

Web : www.autel.com/br
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7.2.5 Service de réparation
S'il s'avere nécessaire de retourner votre appareil pour réparation, veuillez télécharger le service de réparation
sur www.autel.com et le remplir. Les informations suivantes doivent étre incluses :
Nom du contact
Adresse de retour

Numéro de téléphone

Nom du produit

Description compléte du probléme  Preuve
d'achat pour les réparations sous garantie ~ Mode de

paiement préféré pour les réparations hors garantie

©

REMARQUE Pour les réparations hors garantie, le paiement peut étre effectué avec Visa, Master Card ou avec
des conditions de crédit approuvées.

Envoyez I'appareil a votre agent local ou a |'adresse ci-dessous :

Etage 2, Batiment Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, Communauté de Songpingshan,
Sous-district de Xili, district de Nanshan, ville de Shenzhen, Chine

7.2.6 Autres services
Vous pouvez acheter les accessoires en option directement auprés des fournisseurs d'outils agréés d'Autel et/
ou de votre distributeur ou agent local.
Votre bon de commande doit inclure les informations suivantes :
Coordonnées

Nom du produit ou de la piéce
Description de I'article

Quantité achetée
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8 Informations sur la conformité

Conformité FCC Identifiant FCC : WQ8-DA2411

Cet équipement a été testé et déclaré conforme aux limites applicables aux appareils numériques de classe B,
conformément a la partie 15 de la réglementation FCC. Ces limites visent & assurer une protection raisonnable contre
les interférences nuisibles dans une installation résidentielle. Cet équipement génere, utilise et peut émettre des
radiofréquences et, s'il n'est pas installé et utilisé conformément aux instructions, peut provoquer des interférences
nuisibles aux communications radio. Cependant, rien ne garantit I'absence d'interférences dans une installation
donnée. Si cet équipement provoque des interférences nuisibles a la réception radio ou télévision, ce qui peut étre
déterminé en I'éteignant puis en le rallumant, I'utilisateur est encouragé a essayer de corriger ces interférences en

utilisant une ou plusieurs des méthodes suivantes.

mesures:
Réorientez ou déplacez I'antenne de réception.
Augmenter la séparation entre I'équipement et le récepteur.

Branchez I'équipement sur une prise d'un circuit différent de celui auquel I'appareil est connecté.
le récepteur est connecté.

Consultez le revendeur ou un technicien radio/TV expérimenté pour obtenir de l'aide.

Attention : toute modification ou changement apporté a cet appareil non explicitement approuvé par le fabricant pourrait

annuler votre droit a utiliser cet équipement.

Cet appareil est conforme a la partie 15 de la réglementation FCC. Son utilisation est soumise aux deux
conditions suivantes :

(1) Cet appareil ne doit pas provoquer d'interférences nuisibles, et (2) cet appareil doit accepter toute

interférences regues, y compris celles qui peuvent provoquer un fonctionnement indésirable.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux rayonnements de la FCC définies pour un environnement non controlé.
environnement. Cet équipement doit étre installé et utilisé avec une distance minimale de 20 cm entre le radiateur et

votre corps.
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Déclaration d'ISDE

Cet appareil contient un ou plusieurs émetteurs/récepteurs exempts de licence qui sont conformes aux CNR
exemptés de licence d'Innovation, Sciences et Développement économique Canada.
L'exploitation est soumise aux deux conditions suivantes :

(1) Cet appareil ne doit pas provoquer d’interférences.

(2) Cet appareil doit accepter toute interférence, y compris celles qui peuvent entrainer un fonctionnement
indésirable de I'appareil.

L'appareil numérique est conforme a la norme canadienne CAN ICES-3 (B)/NMB-3(B).

French: Cet appareil contient des émetteurs/récepteurs exempts de licence qui sont conformes aux RSS
exemptés de licence d'Innovation, Sciences et Développement économique Canada.

L'exploitation est soumise aux deux conditions suivantes:
(1) Cet appareil ne doit pas provoquer d'interférences.

(2) Cet appareil doit accepter toute interférence, y compris les interferences susceptibles de provoquer un

fonctionnement indésirable de I'appareil.

I'appareil numérique du ciem conforme canadien peut - 3 (b) / nmb - 3 (b).

Cet appareil répond a I'exemption des limites d'évaluation de routine de la section 6.3 du RSS 102 et a la
conformité avec I'exposition aux RF du RSS 102. Les utilisateurs peuvent obtenir des informations

canadiennes sur l'exposition aux RF et la conformité.

Cet appareil est conforme a I'exemption des limites d'évaluation courante dans la section 6.3 du cnr - 102 et
conformité avec rss 102 de I'exposition aux rf, les utilisateurs peuvent obtenir des données canadiennes sur

I'exposition aux champs rf et la conformité.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux rayonnements du Canada établies pour un
environnement non contrélé.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux rayonnements du Canada établies pour un
environnement non contrélé.
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Cet équipement doit étre installé et utilisé avec une distance minimale de 20 cm entre le
radiateur et votre corps.

Cet équipement doit étre installé et utilisé a une distance minimale de 20 cm entre le
radiateur et votre corps.

L'appareil destiné a fonctionner dans la bande 5150-5250 MHz est uniquement destiné a une utilisation en intérieur
afin de réduire le risque d'interférences nuisibles avec les systémes mobiles par satellite co-canal.

L'appareil destiné a fonctionner dans la bande 5150-5250 MHz est uniquement destiné a
une utilisation en intérieur afin de réduire le potentiel d'interférences nuisibles aux
systémes mobiles par satellite cocanaux.

Cet émetteur radio (numéro de certification ISDE : 10826A-DA2411) a été approuvé par Industrie Canada pour
fonctionner avec les types d'antennes listés et le gain maximal autorisé indiqué. Les types d'antennes non
mentionnés dans cette liste, dont le gain est supérieur au gain maximal indiqué, sont strictement interdits avec

cet appareil.

Le présent émetteur radio (ISED certification number: 10826A-DA2411) a été approuvé
par Industrie Canada pour fonctionner avec les types d'antenne énumérésci-dessous
etayant un gain admissible maximal. Les types d'antenne non inclus danscette liste, et
dont le gain est supérieur au gain maximal indiqué, sont strictementinterdits pour
I'exploitationde I'émetteur.

Conformité CE
Directive RED 2014/53/UE

Conformité RoHS

Cet appareil est déclaré conforme a la directive européenne RoHS 2011/65/UE.
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9 Garantie

9.1 Garantie limitée de deux ans

Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (la Société) garantit a I'acheteur au détail d'origine de cet appareil que si ce
produit ou une partie de celui-ci, dans le cadre d'une utilisation et de conditions normales de consommation, s'avére
défectueux en termes de matériaux ou de fabrication entrainant une défaillance du produit dans un délai de deux ans
a compter de la date d'achat, ce(s) défaut(s) seront réparés ou remplacés (par des piéces neuves ou reconstruites)
avec une preuve d'achat, au choix de la Société, sans frais pour les piéces ou la main-d'ceuvre directement liées au(x)

défaut(s).
@ NOTE

Si la période de garantie n'est pas conforme aux lois et réglementations locales, veuillez vous conformer aux lois et

réglementations locales en vigueur.

La Société décline toute responsabilité en cas de dommages accessoires ou indirects résultant de I'utilisation, de la
mauvaise utilisation ou du montage de I'appareil. Certains Etats n'autorisant pas de limitation de durée de garantie

implicite, les limitations ci-dessus peuvent ne pas s'appliquer a votre cas.

Cette garantie ne s'applique pas a:

a) Les produits soumis a une utilisation ou a des conditions anormales, a un accident, @ une mauvaise manipulation, a une négligence, a
une modification non autorisée, a une mauvaise utilisation, a une installation ou une réparation incorrecte ou a un stockage inapproprié ;

b) Produits dont le numéro de série mécanique ou électronique a été
enlevé, modifié ou défiguré ;

c) Dommages causés par l'exposition a des températures excessives ou a des conditions environnementales extrémes
conditions;

d) Les dommages résultant de la connexion ou de I'utilisation de tout accessoire ou autre produit non approuvé ou
autorisé par la Société ;

e) Les défauts d'apparence, les éléments cosmétiques, décoratifs ou structurels tels que I'encadrement et
parties non opératoires.

f) Les produits endommagés par des causes externes telles qu'un incendie, de la saleté, du sable, une fuite de batterie,

un fusible grillé, un vol ou une mauvaise utilisation de toute source électrique.

© wvPorTANT

Tout le contenu du produit peut étre supprimé pendant la réparation. Il est conseillé de créer une copie de sauvegarde

de tout le contenu de votre produit avant de le retourner pour réparation sous garantie.
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