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Turvallisuustiedot

Oman ja muiden turvallisuuden vuoksi seka laitteiden ja ajoneuvojen, joissa laitetta kaytetééan,
vahingoittumisen estédmiseksi on tarke&a, etta kaikki laitetta kayttavat tai sen kanssa
tekemisissa olevat henkilot lukevat ja ymmartavat tdssa kayttboppaassa esitetyt
turvallisuusohjeet.

Ajoneuvojen huoltoon tarvitaan lukuisia menetelmia, tekniikoita, tydkaluja ja osia, samoin kuin
tyota tekevan henkilon taidot. Koska testaussovelluksia on valtava méaara ja tuotteita, joita talla
laitteella voidaan testata, on monenlaisia, emme voi ennakoida tai antaa neuvoja tai
turvallisuusviesteja, jotka kattaisivat kaikki tilanteet. Autoteknikon vastuulla on olla perehtynyt
testattavaan jarjestelméaan. On ratkaisevan tarkeda kayttda asianmukaisia huoltomenetelmia
ja testausmenettelyja. On tarke&a suorittaa testit asianmukaisella ja hyvaksyttavalla tavalla,
joka ei vaaranna omaa turvallisuuttasi, muiden tydalueella olevien turvallisuutta, kaytettvaa
laitetta tai testattavaa ajoneuvoa.

Ennen laitteen kayttda lue aina testattavan ajoneuvon tai laitteen valmistajan toimittamat
turvallisuusviestit ja sovellettavat testausmenetelmat. Kéayta laitetta ainoastaan tassa
kayttdoppaassa kuvatulla tavalla. Muista lukea, ymmartaa ja noudattaa kaikkia tdsséa
kayttboppaassa olevia turvallisuusviesteja ja ohjeita.

Turvallisuusviestit

Turvallisuusviestit on tarkoitettu henkildvahinkojen ja laitevaurioiden ehkaisemiseksi.
Kaikki turvallisuusviestit on merkitty vaaratasoa ilmaisevalla merkkisanalla.

/A VAARA
limaisee valittémasti vaarallista tilannetta, joka voi johtaa kayttajan tai sivullisten kuolemaan
tai vakavaan loukkaantumiseen, jos sita ei valteta.

AVAROITUS
limaisee mahdollisesti vaarallista tilannetta, joka voi johtaa kayttajan tai sivullisten kuolemaan
tai vakavaan loukkaantumiseen, jos sité ei valteta.

Turvallisuusohjeet

Téassé esitetyt turvallisuusviestit kattavat tilanteita, joista Autel on tietoinen julkaisuhetkella.
Autel ei voi tietéd, arvioida tai neuvoa sinua kaikista mahdollisista vaaroista. Sinun on
varmistettava, ettd mikaan kohtaamasi olosuhde tai huoltotoimenpide ei vaaranna
henkilokohtaista turvallisuuttasi.



/A VAARA

Kun moottori on kéynnissé, pida huoltoalue HYVIN ILMASTOITUNA tai liitd moottorin pakokaasujérjestelmaan

rakennuksen pakokaasunpoistojarjestelmé. Moottorit tuottavat hiilimonoksidia, hajutonta ja myrkyllistéa
kaasua, joka hidastaa reaktioaikaa ja voi johtaa vakaviin henkildvahinkoihin tai kuolemaan.

A Kuulokkeiden kaytt6a suurella &dnenvoimakkuudella ei suositella

Pitk&aikainen kuunteleminen kovalla &anenvoimakkuudella voi johtaa kuulon heikkenemiseen.
A Turvallisuusvaroitukset

y Suorita autojen testaus aina turvallisessa ymparistossa.
y Kéyta ANSI-standardien mukaisia silmiensuojaimia.

y Pida vaatteet, hiukset, kadet, tyokalut, testauslaitteet jne. poissa kaikista liikkuvista tai kuumista
moottorin osia.

y Kéyta ajoneuvoa hyvin ilmastoidussa tyétilassa, silla pakokaasut ovat myrkyllisia.

y Aseta vaihteisto pysakdintiasentoon (automaattivaihteisto) tai vapaalle (manuaalivaihteisto).
vaihteisto) ja varmista, etté seisontajarru on kytketty.

y Aseta kiilat vetavien pyorien eteen alaka koskaan jaté ajoneuvoa ilman valvontaa

testaus.

y Ole erityisen varovainen tydskennellessasi sytytyspuolan, jakajan kannen, sytytysjohtojen ja sytytystulppien
lahella. Namaé osat tuottavat vaarallisia jannitteitd moottorin kdydessa.

y Pidé lahella bensiini-, kemikaali- ja s&hkopaloihin soveltuvaa sammutinta.

§y Ala kytke tai irrota mitaan testilaitteita, kun virta on paalla tai moottori on kdynnissé.

y Pida testauslaitteisto kuivana, puhtaana ja vapaana 6ljysta, vedesta tai rasvasta. Puhdista laitteen ulkopinta
tarvittaessa miedolla pesuaineella ja puhtaalla liinalla.

y Ala aja ajoneuvoa ja kayté testilaitetta samanaikaisesti. Mika tahansa héiriétekija voi aiheuttaa
onnettomuuden.

y Katso huollettavan ajoneuvon huolto-ohjekirjaa ja noudata kaikkia diagnostisia menetelmia ja varotoimia.
Taman laiminlyonti voi johtaa henkilévahinkoihin tai testilaitteiden vaurioitumiseen.

y Valta testauslaitteiden vaurioituminen tai virheellisten tietojen tuottaminen varmistamalla, etté ajoneuvon

akku on tayteen ladattu ja etta yhteys ajoneuvon DLC:hen on puhdas ja
turvallinen.

y Ala aseta testilaitetta ajoneuvon jakolaitteen péélle. Voimakkaat sahkémagneettiset hairiot voivat
vahingoittaa laitetta.



LASER-SATEILY

Ala koskaan suuntaa lasersadetté ihmisiin, etenk&én heidén kasvoihinsa tai silmiinsa.

LASER

2

Termi laserlaite viittaa laitteisiin, jarjestelmiin tai testausjérjestelyihin, jotka tuottavat, lahettavat tai kayttavat
lasersateilyéa.

Laserlaitteen luokka osoittaa sen saatavilla olevan lasersateilyn mahdollisen vaaran tason. Luokan 2
laserlaitteiden tapauksessa saatavilla oleva lasersateily on nakyvan spektrin alueella (400 nm - 700 nm).

Silmaluomet tarjoavat riittvan suojan téllaisen lasersateilyn tahattomalta lyhytaikaiselta silmékosketukselta.
Luokan 2 laserlaitteita voidaan siksi kayttéaa ilman lisdvarotoimenpiteitd, jos kayttajan ei ole ehdottomasti tarpeen
katsoa laseriin tarkoituksella pitkia aikoja (>0,25 s) tai katsoa toistuvasti laseriin tai suoraan heijastuneeseen

lasersateeseen.

A VAROITUS
Laakkeiden ottaminen tai alkoholin kayttd hidastaa silméluomien refleksitoimintaa.
Tama aiheuttaa erityisen riskin. R1-suojaustason lasersuojalasien kayttda suositellaan kaikille, jotka ovat
lagkkeiden vaikutuksen alaisena.

Henkildt, joita ei ole koulutettu tydskenteleméan laserlaitteiden kanssa ja laserséteilyn vaaroista, eivat saa menna
tyopaikoille, joilla tydskennellaén lasersateilla tai laserséateité lahettavalla laitteella.

Turvatoimenpiteet:

y Kayttajan on sijoitettava varoitus "Varoitus lasersateesta” silmien tasolle ja nakyvalle paikalle mittausasemalla.

y Ala katso suoraan lasersateeseen. y Kayttajan on

noudatettava laitteen kayttotarkoitusta.



INFRAPUNASATEILY

Infrapunalaite sisalla. Valta suoraa altistumista silmille.
Kuuma pinta. Valté suoraa kosketusta.
Turvatoimenpiteet:

y Kayttajan on asetettava varoitus "Varoitus infrapunasateilysta” silmien tasolle ja
nakyvalla tavalla mittausasemalla.
y Ala katso suoraan infrapunalahteeseen. y

Kayttajan on noudatettava tuotteen kayttdtarkoitusta.

KAYTA TURVAKENKIA

Turvakenkia on kaytettava.

Tydssa, jossa jalkavammojen vaara on olemassa, on huomioitava suojakenkien kayton tarpeellisuus.

Jalkavammat voivat johtua esimerkiksi kaatumisesta tai putoavista tydkaluista tai tydvalineista, jalan

puristuksista, naulojen tai metallilastujen esiintymisesté kenganpohjissa jne.

Turvatoimenpiteet:

y Kayttajan on sijoitettava mittausasemalle silmien korkeudelle selvasti nakyvalle paikalle pakollinen

kyltti "Kéyta turvakenkid”.

y Kéayttédjien on aina kaytettava suositeltuja turvakenkia.
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TARKOITUSTEN TYHJA SIVU



1 Taman kayttdoppaan kayttaminen

Tama kayttoohje siséltaa laitteen kayttdohjeet.

Joissakin taman kayttdoppaan kuvissa saattaa olla moduuleja ja lisdvarusteita, jotka eivét sisally
jarjestelméasi. Ota yhteyttd myyntiedustajaasi saadaksesi lisatietoja muiden moduulien ja lisdvarusteiden
saatavuudesta.

1.1 Kaytannot

Seuraavia kaytantoja kaytetaan:
1.1.1 Lihavoitu teksti

Lihavoitua tekstié kaytetdan korostamaan valittavia kohteita, kuten painikkeita ja valikkovaihtoehtoja.
Esimerkki:

y Napauta OK.

1.1.2 Huomautuksia ja tarkeita viesteja

1.1.2.1 Huomautuksia

HUOMAUTUS antaa hyddyllista tietoa , kuten liséselityksia, vinkkeja ja kommentteja.

Esimerkki:

@ HUOMAUTUS

Uudet akut saavuttavat tdyden kapasiteettinsa noin 3-5 lataus- ja purkausjakson jéalkeen.

1.1.2.2 Tarkeééa

TARKEAA tarkoittaa tilannetta, joka voi johtaa tabletin tai ajoneuvon vaurioitumiseen, jos sité ei vélteta.

Esimerkki:

O TirKEAA
Pida kaapeli poissa lammadsta, oljysta, terévista reunoista ja liikkuvista osista. Vaihda vaurioituneet kaapelit

valittdmasti.




1.1.3 Hyperlinkit

Sahkaisissa asiakirjoissa on hyperlinkkeja. Sininen kursiivi osoittaa valittavissa olevan hyperlinkin;
sininen alleviivattu teksti osoittaa verkkosivustolinkin tai séhkdpostiosoitteen linkin.

1.1.4 Kuvitukset

Koska tésséa kayttboppaassa kaytetyt kuvat ovat esimerkkeja, todellinen testausnaytto voi
vaihdella testattavan ajoneuvon mukaan. Noudata valikoiden otsikoita ja naytén ohjeita tehdaksesi
oikean vaihtoehdon.

Kuvitukset perustuvat ADAS- ja ADAS-asetusten oletusasetuksiin . Voit muuttaa asetuksia
tarpeidesi ja tilanteesi mukaan. Jos haluat muuttaa oletusasetuksia, katso lisatietoja kohdasta
Oikomislaitteen ja ADAS-asetukset .

Taman kayttéohjeen puristimia koskevat kuvat perustuvat rengaspuristimien kayttéon, ja
rengaspuristimien kalibrointitoimenpiteet on havainnollistettu tdssa kayttdohjeessa.

1.1.5 Menettelyt

Nuolikuvake osoittaa toimenpiteen.

Esimerkki:

y Kameran kaytto

1. Napauta Kamera- painiketta. Kameranaytté avautuu.
2. Tarkenna tallennettava kuva etsimessa.

3. Napauta kamerakuvaketta ndyton oikealla puolella. Etsin nakyy nyt
otettu kuva ja tallentaa otetun valokuvan automaattisesti.

4. Napauta nayton oikeassa ylakulmassa olevaa pikkukuvaa nahdaksesi tallennetut
kuva.

5. Poistu kamerasovelluksesta napauttamalla Takaisin- tai Aloitus- painiketta.



Vet Tandeedmoode
2 Yleinen johdanto

Autelin tdysautomaattinen ADAS-kalibrointi- ja pydransuuntausjarjestelma IA1000 (jaljempéana "IAL000WA") on
taysin automatisoitu jarjestelma ADAS-kalibrointiin, edistyneeseen diagnostiikkaan ja pydransuuntaukseen.
IA1000WA:n avulla kuljettajat pystyvat ajamaan suoraan, ennakoimaan mahdolliset vaarat ja niin edelleen.

IA1000WA tarjoaa ajoneuvokohtaisia vaiheittaisia ohjeita yhteensopivan diagnostiikkatabletin kautta, minka
ansiosta teknikko voi suorittaa tehokkaita ja tarkkoja kalibrointeja ajoneuvoille.

2.1 Turvaohjeet ja varotoimet

1. Tarkista virtalahde ja varmista, etta virtalahteen jannite on vakaa ja oikein saadetty.
maadoitettu.

2. Aseta johto huolellisesti niin, ettei se tartu kiinni tai sotkeudu.
3. Séhkdiskun vaaran vahentamiseksi ala kayta sita sateisella tai maralla alustalla.
4. Ala kayta tai sailyté laitetta paikoissa, joissa on paljon savua, pélya tai sumua.

5. Kun kalibrointikehys on siirretty haluttuun kohtaan, paina -painiketta
jalkajarrua estagksesi kalibrointikehyksen likkumisen.

6. Vélta kalibrointikehyksen kaytt6a voimakkaassa tarindssa ja tuulisessa ymparistdssa, silla heiluva
kalibrointikehys johtaa epatarkkoihin mittaustuloksiin.

7. Lue ja noudata kaikkia kalibrointikehykseen ja muihin tydkaluihin kiinnitettyjé varoituksia ja varoitustarroja.
Vaarinkayttd voi aiheuttaa henkildvahinkoja ja lyhentéa kalibrointikehyksen kayttoikaa.

8. Noudata téssa kayttdoppaassa annettuja ohjeita kalibrointikehyksen ja muiden

tyokaluja.

2.2 Tuotekuvaus

2.2.1 Kalibrointikehys

I1A1000WA-kalibrointikehys on vakaasti ja luotettavasti rakennettu. Siina on optinen kohteiden sijoittelu, tarkka
kamera- ja laserohjattu kuolleen kulman, ACC:n ja AVM:n kuvioiden paikannus, epatasaisen lattian kompensointi
seka kattava kohteiden validointi ja raportointi. Yhden vaiheen robottiohjattu pystysuora ja vaakasuora LDW-
kohteiden sijoittelu fyysisten kohteiden tai saatavilla olevan 27 tuuman digitaalisen kohdepaneelin avulla
lyhentaa merkittdvasti manuaalista kayttda ja asennusaikaa. Automaattiset kallistuksen, rullauksen,
kaantdsuunnan ja edesté taakse suuntautuvien hienosaatdjen robottisaato.

3



parantaa tarkkuutta ja vahent&a inhimillisia virheita.

@ HUOMAUTUS

y Poista kaikki esteet ja lisdvarusteet ennen poikkipalkin nostamista tai taittamista.

y Ala aseta liukulevyj4 taittonivelen lahelle taitettaessa.

y Turvallisuussyista &la nosta tai laske poikkipalkkia, kun sen varret ovat taitettuina.

y Runkoa voidaan nostaa enintaan 9 jalan 1 tuuman (109 tuuman) korkeuteen. Varmista, etta
tydtilassasi on runsaasti tilaa vaurioiden valttamiseksi.
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Kuva 2-1 Kalibrointikehys AUTEL-CSC1000

@ HUOMAUTUS

y Selked ja tasainen pinta, jonka pituus on 4 m/ 13,2 jalkaa ja leveys 5,33 m / 10,92 jalkaa
tarvitaan kalibrointikehyksen sijoittamiseen.

y Koko pydransuuntauksen ja ADAS-kalibroinnin suorittamiseen tarvitaan 10 m / 32,8 jalkaa pitka ja 5
m/ 16,4 jalkaa levea alue.

Taulukko 2-1 Kalibrointikehyksen tekniset tiedot

Tuote Kuvaus

Malli AUTEL-CSC1000

Nimellisteho 360 W

Virtalahde 100-264 V, 50/60 Hz

Kalibrointikehys taitettu

Mitat 800 x 1000 x 1900 mm (31,50 x 39,37 x 74,80 tuumaa)
L*K*S)



Tuote

Kuvaus

Poikkipalkin pituus avattuna 2700

mm (106,30 tuumaa)

Poikkipalkin taitettu pituus

400 mm (15,75 tuumaa)

Kalibrointikehyksen korkeus
Alue

1670-2770 mm (65,75-109,06 tuumaa)

Poikkipalkin korkeusalue

300-2500 mm (11,18-98,43 tuumaa)

Kameranumerot

Yhden kameran pikseli

3072*2048

Kayttdlampaotila

-10-50 § (14-122 °F)

Sailytyslampotila

-20-60 § (-4—140 °F)

Yhteensopiva tabletti

MaxiSys Ultra -tablettisarja (jaljempéna "MaxiSys Ultra
-tabletti”)

Taulukko 2-2 Kalibrointikehyksen symbolien selitykset

Symboli Nimi Selitys
o
}“ ) YLOS Paina sité nostaaksesi poikkipalkkia.
ALAS Paina sita laskeaksesi poikkipalkkia.
) HATAPYSAYTYS Paina sita hatatilanteessa.




Symboli Nimi Selitys

.% USB-liitanta USB-johdon kytkemista varten.

H D I'I'Il HDMI-liitanta HDM I-ohdon kytkemista varten.

& Lasersateen varoitus. Varoitusmerkki.

VAROITUS Varoitusmerkki.

Sisalla infrapunalaite.

Ao o les . o Varoitusmerkki.
Valta altistumista silmille.

Kuuma pinta. Vélta

yhteystiedot Varoitusmerkki.

Suojaa vedelta Varoitusmerkki.

Suojaa auringonvalolta Varoitusmerkki.

PURISTUSKOHTA.

Varo kasiasi. . .
S . Varoitusmerkki.

Pida kédet poissa

kayton aikana.

Ala astu paille tai aseta

raskaita esineita Varoitusmerkki.

kalibrointikehyksen paéalle.




Symboli Nimi Selitys
Rajahdysainekyltti Varoitusmerkki.
Syttyva merkki Varoitusmerkki.
"ALA KALLISTA" -kyltti Varoitusmerkki.

2.2.1.1 Taittomekanismi

Poikkipalkin vasemman ja oikean varren laajentamiseen tai taittamiseen on taittomekanismi.

Kuva 2-2 Taittomekanismi

2.2.1.2 Ohjauspainikkeet

Kéaytettévissa on kolme ohjauspainiketta: HATAPYSAYTYS-painike, YLOS-painike ja ALAS-painike.
HATAPYSAYTYS-painiketta kdytetaan poikkipalkin nostamisen ja laskemisen pysayttamiseen hatétilanteessa,
YLOS-painiketta kaytetaan poikkipalkin nostamiseen ja ALAS-painiketta tangon laskemiseen.



Kuva 2-3 Ohjauspainikkeet

1. HATAPYSAYTYS-painike

2. YLOS-painike

3. ALAS-painike
2.2.1.3 Jalkajarrut

Kalibrointikehyksen takaosassa on kaksi jalkajarrua. Jos haluat pitaa kalibrointikehyksen paikallaan, paina

jalkajarrua jaloillasi.
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Kuva 2-4 Kaksi jalkajarrua

2.2.1.4 Kamerasarja

Yksi keskikamera, yksi oikeanpuoleinen kamerayksikko ja yksi vasemmanpuoleinen kamerayksikkd on
asennettu poikkipalkkiin. Kamerasarja on olennainen osa ADAS-kalibrointitoimintoa ja pydransuuntaustoimintoa

suoritettaessa.



@ HUOMAUTUS

Kalibrointikehyksen etuosaa katsottuna vasen kamerayksikkd on vasemmalla puolella ja oikea kamerayksikko

oikealla puolella.

y Keskikamera

Keskimmaista kameraa kaytetdan sen kohteen tunnistamiseen.

Kuva 2-5 Keskikamera AUTEL-CSC0500/18
1. USB-portti
2. Virtaportti
y Oikea kamerayksikko

Oikeanpuoleista kamerayksikkda, jossa on kolme kameraa, kaytetaan kohteen tunnistamiseen.

Kuva 2-6 Oikea kamerayksikk6 AUTEL-CSC0500/18
1. USB-portti
2. Virtaportti
y Vasen kamerayksikko

Vasemmanpuoleista kamerayksikkda, jossa on kaksi kameraa, kdytetdan kohteen tunnistamiseen.



Kuva 2-7 Vasen kamerayksikké AUTEL-CSC0500/18

1. USB-portti

2. Virtaportti

2.2.1.512 V/ 24 V ulkoinen virtajohto

12 V/24 V ulkoinen virtajohto on kiinnitetty kahvaan. Kytke johdon toinen p&a kalibrointikehyksen
tasavirtalahtdporttiin; kytke 12 V:n tulojohto Autel-tabletin tai Autel NV -kalibraattorin virtatuloporttiin, jotta
kalibrointikehys lataa ne.

Tai kytke 24 V:n tulojohto tutkan kalibrointikotelon virransyéttdporttiin; kalibrointikehys voi myds ladata tutkan

kalibrointikoteloa.

Kuva 2-8 12 V/ 24 V ulkoinen virtajohto

2.2.1.6 24 tuuman LCD-kosketusnayttd

Nayttd voi jakaa nayton tabletin kanssa automaattisesti, kun kalibrointikehyksen ja tabletin vélille on muodostettu
Wi-Fi-yhteys.
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Kuva 2-9 24 tuuman LCD-kosketusnayttd

y Kosketusnayton kayttd
1. Poista kosketusnaytén ympaérilla oleva suojakalvo.

2. Séada nayttd sopivaan katseluasentoon.
@ HUOMAUTUS

Kun vaahtomuovipehmuste on poistettu ja kalibrointirunko on kaynnistetty, tarkista, onko hatapysaytyspainiketta

painettu vahingossa. Jos ndin on, vapauta se kiertamalla painiketta myotéapaivaan.

3. Poista suojakalvo kaapeleista.

4. Tarkista, etta virtajohto (1), HDMI-kaapeli (2) ja USB-kaapeli (3) on kytketty kunnolla kosketusnaytdn
vastaaviin tuloportteihin.

5. Kosketusnaytto on nyt kayttdvalmis.

11



3 Lisavarusteiden esittely

3.1 Vakiovarusteet

Taulukko 3-1 Vakiovarusteet pydrankiinnityspuristimella (vannekiristimelld) varustetussa versiossa

Nimi Malli Maara

AUTEL-CSC0500/19/LF

AUTEL-CSCO0500/19/RF

PyGranpuristin (Vanne) | Aytg| .csCo500/19/LR 4kpl
Puristin)

AUTEL-CSC0500/19/RR

AUTEL-CSCO0500/16/LF
AUTEL-CSCO0500/16/RF
Kohde 4 kpl
AUTEL-CSCO0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Jarrupoljin

AUTEL-CSC0500/26 1 kpl
Masennuslaéke
Ohjauspyora AUTEL-CSC0500/27 1 kpl
Pidiketelinetydkalu
Kuusiokoloavain (5 mm)

i saatavila 1 kp|
Kohdistusavun asentamista varten
Pydrakiila 1 saaavta 2 kpl
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Taulukko 3-2 Vakiovarusteet pydrankiinnitys- (rengaskiinnitys-) versiossa

Nimi Malli Maara

AUTEL-CSCO0500/17/LF

AUTEL-CSC0500/17/RF

PyGranpuristin (rengas | ATE|.CSC0500/17/LR 4 kpl

Puristin)
AUTEL-CSC0500/17RR

AUTEL-CSCO0500/16/LF

AUTEL-CSC0500/16/RF

Kohde 4 kpl
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR
Jarrupoljin

AUTEL-CSC0500/26 1 kpl
Masennuslaéke
Ohjauspydra AUTEL-CSC0500/27 1 kpl
Pidiketelinetydkalu
Kuusiokoloavain (5 mm)

i sania 1 kpl
Kohdistusavun asentamista varten
Pydrakiila i saaavia 2 kpl
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3.1.1.1 Pyo6ranpuristin (Vannepuristin)

Kiinnittamalla pydrankiinnittimen (vanteenkiinnittimen) AUTEL-CSC0500/19 pystysuoraan ajoneuvon pyoraan,
sita kaytetdan pitamaan nimetty kohde AUTEL-CSC0500/16 paikallaan, jotta kamerasarja voi tunnistaa sen.

Kuva 3-1 Pydrénpuristin (Vanteenpuristin) AUTEL-CSC0500/19
1. Kiinnitysakselin ura — kohteen kiinnitysakselin asettamista varten.
2. Kiristysruuvi — kohteen kiinnitysakselin kiristdémiseen.
3. Lukitusnuppi — pydrén puristimen (vannepuristimen) kiristimiseen pyoraan.
4. Salvan urat — aseta salvat sopiviin salvan uriin pydran halkaisijan mukaan.
5. Salvat — pydranpidikkeen (vannepuristimen) kiinnittdmiseen pyoraan.
3.1.1.2 Pyéranpuristin (rengaspuristin)

Pakkauksessa on nelja pyorankiristinta (rengaskiristinté). Jokainen pyorankiristin tulee asentaa vastaavaan
renkaaseen. Eri halkaisijaltaan oleville renkaille jokaisessa pyorankiristimessa on kolme saatdvaihdetta. Kunkin

vaihteen soveltuvat rengashalkaisijat ovat seuraavat:

y Ensimmainen vaihde: 19-27 tuumaa
y Toinen vaihde: 24-32 tuumaa

y Kolmas vaihde: 30-37 tuumaa

14



Kuva 3-2 Pydranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSC0500/17

1. Ohjauspainike
2. Ryhma

3. Salvan ura

4. Veda kahvasta

5. Nostokahva

6. Lukituskahva
7. Akselin uran kiinnitys
8. Lukitusnuppi
y Pyéranpuristimen (rengaspuristimen) kokoaminen
1. Pida kiinni nostokahvasta (5) ja paina salvan (3) ohjauspainiketta (1).

2. Aseta sopiva salpa salvan uraan.

©

HUOMAUTUS Muista asentaa ensin vetokahvallinen salpa ja asentaa se nostokahvaa léahimpéné olevaan

salpa-aukkoon ja asentaa sitten kaksi muuta salpaa samalla tavalla.

3. Kun salpa on kokonaan tydnnetty salvan uraan, vapauta ohjauspainike —
salpa on asennettu hyvin.

4. Kun kaikki kolme salpaa on asennettu oikein, voit sd&taa vaihdetta renkaan halkaisijan mukaan.

5. Paina ohjauspainiketta ja veda salpoja ylos tai alas saataaksesi vaihdetta.

6. Kun kuulet "naksahduksen", se osoittaa, etté vaihde on séadetty
onnistuneesti. Voit sitten vapauttaa ohjauspainikkeen.
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HUOMAUTUS Vaihteen saadon jalkeen, kun naytdssa ei ole numeroa, vaihde on ensimmaisella vaihteella ja
voit vetaa salpoja vain ulospain; kun naytéssa on numero 2, vaihde on toisella vaihteella; ja kun naytéssa on
numero 3, vaihde on kolmannella vaihteella. Varmista, etta kaikki kolme salpaa ovat samalla vaihteella. Kokoa
muut kolme rengaskiristinta ylla kuvatulla tavalla.

y Kohteen asentaminen

1. Kun pyoérankiinnike (rengaskiinnike) on koottu, ota esiin rengaskiinnikkeeseen sopiva kohde.

2. Pida kiinni nostokahvasta (5) ja vapauta lukitusnuppi (8).

3. Aseta kohteen kohdistustappi vastaavaan kiinnitysreikaan niin, etta kohde voidaan asettaa
kiinnitysakselin uraan (7).

4. Kirista lukitusnuppi, kun kohde on kunnolla paikallaan.

©

HUOMAUTUS Py6ranpuristimen (rengaspuristimen) ja prisman tulee olla yhteensopivia. Esimerkiksi vasen
takimmainen prisman tulee asentaa vasempaan takapyo6ranpuristimeen (rengaspuristimeen).

y Pydranpuristimen (rengaspuristimen) asentaminen renkaaseen

1. Ennen pydrankiinnittimen (rengaskiinnittimen) asentamista renkaaseen varmista, ettd kohde on
asennettu hyvin ja vaihde on saédetty renkaan halkaisijan mukaan.

2. Pida kiinni nostokahvasta (5) ja nosta vetokahvasta (4) asentaaksesi pydrankiinnittimen
(rengaskiinnittimen) vastaavaan renkaaseen.

3. Kun kaikki salvat on kiinnitetty tiukasti renkaaseen, vapauta vetokahva ja
lukitse lukituskahva (6).

4. Pyodrankiinnike (rengaskiinnike) ja kohde on asennettu hyvin.

3.1.1.3 Kohde

Kohteita on nelja. Etukohteet tydnnetaén vasemman ja oikean etupyoran kiristimiin, takimmaiset kohteet
tydnnetdan vasemman ja oikean takapyoran kiristimiin. Kaikkia neljaa kohdetta kaytetaan
pydransuuntausparametrien tarkkaan lukemiseen.
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Kuva 3-3 Kohde AUTEL-CSC0500/16

y Pydranpuristimen (vanteen puristimen) ja tahtdimen asentaminen pyoraan
1. Irrota vanteen kiinnittimen salpojen suojukset.

2. Aseta salvat sopiviin salpauriin renkaan koon mukaan (sopii halkaisijaltaan 14—23 tuuman

renkaille).
3. Loysaa lukitusnuppia (3) asentaaksesi pydrankiinnittimen (vanteen kiinnittimen) pyoraan.

4. Saada tarpeen mukaan ja kirista sitten lukitusnuppia, jotta pydran puristin (vanteen puristin) on

tukevasti kiinni pyorassa.

5. Loysaa kiristysruuvia (2) ja aseta kohteen kiinnitysakseli kiinnitysakselin uraan (1) siten, etta
kohteen asemointitappi tydntyy vastaavaan kiinnitysreikaén. Kirista kiristysruuvi, kun kohde on

asennettu kunnolla.

Q)

HUOMAUTUS Pyoranpuristimen (vanteenpuristimen) ja prisman tulee olla yhteensopivat. Esimerkiksi vasen

takimmainen prisman tulee asentaa vasempaan takapydranpuristimeen (vanteenpuristimeen).
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3.1.1.4 Jarrupolkimen painaja

Se auttaa jarrupolkimen painamisessa.

Kuva 3-4 Jarrupolkimen painin AUTEL-CSC0500/26
1. Koukku
2. Pikakiinnityksen saatojarjestelma
3. Jarrupolkimen kosketuspalkki
y Jarrupolkimen painajan asentaminen
1. Napsauta jarrupoljin jarrupolkimen tukirakenteeseen.

2. Paina lujasti alas ja séada pikalukitusjarjestelmaa niin, etta koukut juuttuvat satulaan ja lukitsevat

jarrupolkimen.

3.1.1.5 Ohjauspyoran pidikkeen jalustatydkalu

Ohjauspyéran pidikkeen tyokalua kaytetdan ohjauspyoéran asennon korjaamiseen ja ajoneuvon suuntaamiseen.

Kuva 3-5 Ohjauspydréan pidikkeen jalustatydkalu AUTEL-CSC0500/27
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1. Koukku

2. Lukitusnuppi

3. Pikakiinnityksen saatojarjestelméa

y Ohjauspyoréan pidikkeen jalustan tyékalun asentaminen
1. Aseta ohjauspyoran pidikkeen jalustatydkalu istuimelle.

2. Loysaa lukitusnuppia.

3. Saada pikalukitusjarjestelmaa siten, ettd koukut koskettavat ohjauspy6raa ja rajoittavat
siten ohjauspyodran pyorimista.

4. Kirista lukitusnuppi sen kiinnittamiseksi.
3.1.1.6 Kohdistusapu

Kohdistusapuvdlinetta kaytetddn mittaamaan etdisyys kalibrointikehyksesté ajoneuvon korin
kuhunkin kohtaan.

=0l
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Kuva 3-6 Kohdistusapu AUTEL-CSC0500/08
1. Etaisyyden mittauskohde
2. Lukitusnuppi

y Asenna suuntausapuvdline

1. Kiinnita jalusta ja tanko ruuvilla ja kuusiokoloavaimella (5 mm) ensimmaisella
kayttokerralla.

2. Loysaa lukitusnuppia, kiinnita etaisyysmittauskohde tankoon ja
kirista& lukitusnuppi.
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3.1.1.7 Pyorékiila

Pyorékiila asetetaan pyoréan taakse estimééan ajoneuvon vieriminen pois paikaltaan.

Kuva 3-7 Pyorakiila

y Pyorakiilan asettaminen
1. Pysakdi ajoneuvo tasaiselle alustalle.

2. Kiilaa pyorakiila pyoraan kuvan osoittamalla tavalla estdéksesi pyoraé irtoamasta.

vierimassa pois.

Wheel Chock

3. Sailyta poissa kayton jalkeen.

3.2 Muut tarvittavat lisdvarusteet (eivat sisélly toimitukseen)

3.2.1 Pydrien suuntaus ja ADAS-kalibrointi

Taulukko 3-3 Pyorien suuntaus ja ADAS-kalibrointi

Nimi Malli

AUTEL-CSC0500/10

Kalibrointitanko (rengaspuristimelle)
AUTEL-CSC0500/12

MaxiSys Ultra -tabletti isaaavta
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3.2.1.1 Kalibrointipalkki

Kalibrointitanko, jolla on korkea mittaustarkkuus, on ammattimainen tyokalu pyéransuuntaukseen. Kalibrointitankoa
tarvitaan suuntauslaitteen kalibrointia, tarkkuustarkistusta tai pyorankiinnityspisteen kalibrointia varten.

Kuva 3-8 Kalibrointipalkki
y Pydréanpuristimen (vanteen puristimen) asentaminen kalibrointitankoon
1. Irrota pyoranpidikkeen (vanteenpidikkeen) salpojen suojukset.
2. Aseta salvat sopiviin salpauriin kalibrointipalkin koon mukaan.

3. Loysaa pyoranpitimen (vanteenpitimen) lukitusnuppia asentaaksesi sen
kalibrointipalkki.

4. Saada tarpeen mukaan ja kirista sitten lukitusnuppia, jotta pyoran puristin (vanteen puristin) on tukevasti
kiinni kalibrointitankoon.

y Pyorénpuristimen (rengaspuristimen) asentaminen kalibrointitankoon

1. Pidéa kiinni nostokahvasta ja nosta rengaskiinnittimen vetokahvaa asentaaksesi salvat.
kalibrointipalkin uriin.

2. Kun pyorénpuristin (rengaspuristin) on asennettu kunnolla kalibrointitankoon, kierra lukituskahvaa
lukitaksesi pyoranpuristimen (rengaspuristimen) tukevasti kalibrointitankoon.

3.2.1.2 MaxiSys Ultra -tabletti

IA1000WA:ta on kaytettava MaxiSys Ultra -tabletin kanssa. Voit suorittaa pydransuuntauksen ja ADAS-
kalibroinnin vain, kun IA1000WA on kytketty MaxiSys Ultra -tablettiin.
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Kuva 3-9 MaxiSys Ultra -tabletti

y Ohjelmiston aktivointi

Koska MaxiSys Ultrassa ei ole pyéréansuuntaustoimintoa, sinun on ennen pydréansuuntaustoiminnon suorittamista
aktivoitava pydransuuntaussovellus tabletilla ostettuasi pyéransuuntaus- ja ADAS-kalibrointikortin osoitteesta

www.autel.com.

y Aktivoi pydransuuntaus- ja ADAS-kalibrointisovellus
1. Varmista, etté rekisterdidyn MaxiSys Ultra -tabletin paivitykset ovat saatavilla.
2. Valitse tabletin paanaytolta Asetukset .
3. Napauta ADAS- ja oikomislaitteen asetukset.

4. Valitse kalibrointikehys, johon haluat sitoa, ja syota sitten validointikoodi pydransuuntauksen ja ADAS-

kalibroinnin sovelluskortilta.
5. Lataa pydransuuntaus- ja ADAS-kalibrointisovellusohjelmisto.

y Kalibrointikehyksen liitanta

Jotta tabletti ja IA1000WA voisivat muodostaa yhteyden, tabletti on yhdistettava kalibrointikehykseen IAL000WA:n
Wi-Fi-yhteyden kautta.

@ HUOMAUTUS

Ennen kalibrointikehyksen kytkemista tarkista tabletin Android-jarjestelmén maa-/alueasetukset.

y Tabletin liittdminen kalibrointikehykseen

1. Kun olet asentanut nayton, kytke virtajohto pylvaén pohjassa olevaan pistorasiaan ja kytke sitten virta

paalle kalibrointikehyksen kaynnistamiseksi.

2. Kaynnisté tabletti. Valitse tabletin paénaytoltéa Asetukset .
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3. Napauta néytén vasemmalla puolella olevaa ADAS- ja oikomislaitteen asetukset -kohtaa.

4. Napauta Kalibrointikehyksen yhteys nayton oikealla puolella.

@ Settings ADAS & Aligner Settings
E": ADAS & Aligner Settings
ﬂ Common Settings >
n OBFCM Upload
__t" Calibration Frame Connection Not Connected >

@ Network Configuration

2 Update >

i‘ Battery Test

B Hand-held Inclinometer Update >
Country/Region Code

£ Maintenance & Service
m Laws and Regulations
E System Settings T Wheel Alignment Software Settings >
2t [

") Alinnmant Drachank Qaftuara Qattinae >

Kuva 3-10 Yhdista IA1I000WA Wi-Fi-yhteyden kautta 1

5. Etsi kalibrointikehyksen Wi-Fi-nimi ja muodosta yhteys.

6. Kun tabletti on yhdistetty kalibrointikehykseen, tiedonsiirron tila
lukee "Yhdistetty”.

m Settings - Calibration Frame Connection

ADAS & Aligner Setlings
n DBFCM Upload |I

Vehicle List
Devices
EVDiag Box Settings

@ IAT000 Wi-Fi [ on @&
‘] Barttery Test % ADAS-S518R0701025 Not Connected
Country/Reglon Code “Su ADAS-S518ROC01007 Nat Connected
m Laive mid Raguseiang . ADAS-S518ND401217 Not Connected

S ADAS-E518ROC01005 Not Connected

m Systern Settings

Tap to connect or disconnact
BMm ap 10 conne: 00N N6

Kuva 3-11 Yhdista IA1000WA Wi-Fi 2:n kautta
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y Verkkoasetukset

Kun tabletti on yhdistetty IA1000WA:n Wi-Fi-verkkoon, sinun on yhdistettavé tabletti internetiin saatavilla

olevaan Wi-Fi-verkkoon seuraavien asetusten avulla.

V Yhdista tabletti internetiin Wi-Fi-yhteyden kautta

1. Valitse tabletin paanaytolta Asetukset .

2. Napauta néytén vasemmalla puolella olevaa ADAS- ja oikomislaitteen asetukset -kohtaa.

3. Napauta Verkkoasetukset (varmista, ettd IAL000WA:n Wi-Fi on yhdistetty, muuten se ei aktivoidu).

4. Valitse Wi-Fi-verkkosi napauttamalla Wi-Fi-nimen nayttéruudun oikealla puolella olevaa avattavaa

valikkopainiketta ja anna sitten Wi-Fi-salasana.

5. Napauta Yhdistéa , kun Wi-Fi-nimi on valittu ja salasana on sy0tetty.

™  Settings -

:-_}: ADAS & Aligner Settings

l! »"l OBFCM Upload

Q Vehicle List

E’ EVDiag Box Settings

l‘ Battery Test
E Country/Region Code

D Laws and Regulations

m System Settings
Y oo

Network Configuration

o Connected WP TestPrig (connected)
Wi-Fi:

hic_5g v Q

Password:

Disconnect

Kuva 3-12 Yhdista internetiin ja kaytettavissa olevaan Wi-Fi-verkkoon

6. Palaa edelliselle sivulle napauttamalla Takaisin -painiketta tai poistu ADAS- ja linjauslaitteen

asetusnaytoltéa napauttamalla Aloitus -painiketta.

y Luo ajoneuvokommunikaatio

Ennen pyéransuuntauksen ja ADAS-kalibrointitoiminnon suorittamista ajoneuvon ja MaxiSys Ultra -tabletin

valille on luotava asianmukainen tiedonsiirto.

y Ajoneuvon ja tabletin valisen asianmukaisen tiedonsiirron muodostamiseksi

1. Liitd VCl-laite ajoneuvon DLC:hen seka tiedonsiirtoa etté virransyottoé varten.

lahde.
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2. Yhdista VCl-laite tablettiin Bluetooth-pariliitoksen, Wi-Fin tai USB:n kautta.
yhteys.

3. Kun yll& olevat vaiheet on suoritettu, tarkista nyton alakulmassa oleva VCI-navigointipainike. Jos
oikeassa alakulmassa nékyy vihreéd BT-, Wi-Fi- tai USB-kuvake, MaxiSys Ultra -tabletti on valmis
suorittamaan pyoransuuntauksen ja ADAS-kalibroinnin.

3.2.2 ADAS-kalibrointia varten

Taulukko 3-4 ADAS-kalibrointia varten

Nimi Malli

Heijastin AUTEL-CSC0602/01
Mini-heijastin AUTEL-CSC0602/07
Kalibrointiteline AUTEL-CSC0800

Tarvikesarja | (Japaniin ja

Eisaatavilla

Eteld-Korean ajoneuvot)

Lisavarustesarja Il (Euroopan ja

Ei saatavila

Yhdysvaltojen ajoneuvoihin)

Kaistanpitoa varten tarkoitettu kohdetaulu

Eisaatavilla

Varoitusjarjestelmé (LDW)

Etukameran kalibraattori AUTEL-CSC0701/23

Kuviolevy (LDW-jarjestelmalle) Eissaaia

Kuviosarja Il (AVM:lle (noin

Eisaatavilla

Nayta valvontajarjestelma)
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Nimi Malli

Digitaalinen kohdepaneeli AUTEL-CSCO050A-16

DC-virtakaapeli [E—

Vasen jatkovarsi AUTEL-CSCO050A/18_L
Oikea jatkotanko AUTEL-CSCO050A/18_R
Vasen kaksilinjainen laser AUTEL-CSCO050A/15-L

Oikea kaksilinjainen laser AUTEL-CSCO050A/15-R

Asennuslevy AUTEL-CSCO050A/17

3.2.2.1 Heijastin

Heijastinta tarvitaan kalibrointikehyksen asemointiin ja tutkan kalibrointiin.

Kuva 3-13 Heijastin AUTEL-CSC0602/01

1. Laser-apivientireika

2. Heijastinpinta

3. Kahva

4. Liukuvarjays

5. Vaihdekepin nuppi — eri vaihteille tarpeen mukaan eri kalibroinneissa.

6. Pothook
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3.2.2.2 Miniheijastin

Yhdessa kalibrointikehyksen laserin kanssa miniheijastinta kdytetédan kalibrointikehyksen
heijastimen saatamiseen tutkan suuntaisesti.

Kuva 3-14 Miniheijastin AUTEL-CSC0602/07

3.2.2.3 Kalibrointiteline

Kalibrointitelinetté kaytetaén kulmaheijastimen pitamiseen tutkan kalibrointia varten.

3
&>

Kuva 3-15 Kalibraattoriteline AUTEL-CSC0800

1. Kiinnityslukko — kiinnitysaukon kiristamiseen.

2. Kiinnitysura — kulmaheijastimen tai muun kiinnitysakselin asentamista varten
kalibrointityokalut.

3. Kahva
4. Viivain — korkeuden mittaamiseen.
5. Liukuvarjays

6. Vaakasuorat saatéruuvit — liukukappaleen vaakasuoraan saatoon
korkeus.
3.2.2.4 Lisavarustesarja | (Japanin ja Etela-Korean ajoneuvoihin)

y Tutkan kalibrointilevy
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Kiinnittdmalla kalibrointikehyksen liukulevyyn AUTEL-CSC0602/02 -tutkakalibrointilevyé kéaytetdan Continental-

tutkan kalibrointiin.

Kuva 3-16 Tutkan kalibrointilevy AUTEL-CSC0602/02
1. Levyn pinta
2. Liukuvarjays
3. Kahva
4. Pothook
5. Laser-lapivientireika
y Kulmaheijastin

Kulmaheijastin AUTEL-CSC0802/01 kiinnitetd&n kalibrointikehyksen liukulevyyn ja sité kaytetaan
millimetriaaltotutkan kalibrointiin.

Kuva 3-17 Kulmaheijastin AUTEL-CSC0802/01
1. Kolmionmuotoinen signaalin vastaanottokortti
2. 7# Kuivaparisto
3. Akkukotelo

4. Kiinnitysakseli
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5. Virtakytkin

y ACC-maalitaulu

ACC-kohdekorttia AUTEL-CSC0802/03 kaytetddn mukautuvan vakionopeudensaatimen kalibrointiin Nissan- ja

Infiniti-ajoneuvoissa.

Kuva 3-18 ACC-kohdekortti AUTEL-CSC0802/03

y Kalibrointiteline

MaxiSys ADAS -kalibrointitelinettéd Autel-CSC0802 kaytetaan Nissan- ja Infiniti-ajoneuvojen tutkakalibrointiin.

Kuva 3-19 Kalibrointiteline Autel-CSC0802
3.2.2.5 Lisavarustesarja Il (Euroopan ja Yhdysvaltojen ajoneuvoihin)
y NV-kalibraattori (Volkswagen- ja GM-ajoneuvot)
Kiinnittamalla kalibrointikehyksen poikkipalkin liukulevyyn NV-kalibraattori
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AUTEL-CSCO0603/01-laitetta kaytetadn Volkswagenin ja GM:n pimeanakdjarjestelmien kalibrointiin.
ajoneuvoja.

Kuva 3-20 NV-kalibraattori AUTEL-CSC0603/01

1. Liukuvarjays

2. Virran merkkivalo (punainen)
3. Virran merkkivalo (vihred)
4. Laser-lapivientireika

5. Kahva

6. Kayttokytkin

7. Virtakytkin

8. Sulakepistorasia

9. Tasavirtalahteen tuloportti

10. Potkoukku

y NV-kalibraattori (Benz)

NV-kalibraattoria AUTEL-CSC0803/01 kaytetadn Benz-ajoneuvojen pimeénakojarjestelmien kalibrointiin.
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Kuva 3-21 NV-kalibraattori (Benz) AUTEL-CSC0803/01

1. Virtakytkin

2. Sulakepistorasia

3. Tasavirtalahteen tuloportti
4. Vaakasuorat saatoruuvit
5. Liukuvérjays

y Tutkan kalibrointilaatikko

Kiinnittdmalla tutkakalibrointikotelon CSC0605/01 kalibrointikehyksen poikkipalkissa olevaan liukulevyyn sita
kaytetaan Volkswagen-ajoneuvojen kuolleen kulman valvontajarjestelmén kalibrointiin.

i
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Kuva 3-22 Tutkan kalibrointilaatikko AUTEL-CSC0605/01
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1. Virran merkkivalo (vihred)
2. Virran merkkivalo (punainen)

3. Liukuvéarjays

4. Tasavirtalahteen tuloportti
5. Sulakepistorasia

6. Virtakytkin

7. Potkoukku

y Tutkan kalibrointilevy

Kuva 3-23 Tutkan kalibrointilevy AUTEL-CSC0602/08

1. Kahva

2. Liukuvérjays
3. Vaakalauta
4. Asennussolki
5. Laserreika

y Maalilauta

Yhdessd AUTEL-CSCO0806/01-mallin kanssa AUTEL-CSC0804/01-kohdelevya kaytetdan Volkswagen-
ajoneuvojen ymparistonédkymajarjestelman kalibrointiin.
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Kuva 3-24 Kohdekortti AUTEL-CSC0804/01

3.2.2.6 Kohdetaulu ja kalibraattori (LDW-jarjestelméan kalibrointia varten)

y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/08-L

Target Board AUTEL-CSC0601/08-L, kaistanpitoavustimen kalibrointiin Honda-ajoneuvoissa.

Kuva 3-25 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/08-L
y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/08-R

Target Board AUTEL-CSC0601/08-R, kaistanpitoavustimen kalibrointiin Honda-ajoneuvoissa.

Kuva 3-26 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/08-R
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y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/05

Target Board AUTEL-CSCO0601/05, kaistanpitoavustimen kalibrointiin Honda-ajoneuvoissa.

Kuva 3-27 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/05
y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/11

Target Board AUTEL-CSC0601/11, kaistanpitoavustinjarjestelman kalibrointiin Toyota- ja
Lexus-ajoneuvoissa (1).

Kuva 3-28 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/11
y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/15

Target Board AUTEL-CSC0601/15, kaistanpitoavustinjarjestelmén kalibrointiin Toyota-
ajoneuvoissa (2).

Kuva 3-29 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/15
y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/09

Target Board AUTEL-CSC0601/09, kaistanpitoavustinjarjestelman kalibrointiin Hyundai-
ja KIA-ajoneuvoissa.
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Kuva 3-30 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/09

y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/02

Target Board AUTEL-CSC0601/02, kaistanpitoavustimen kalibrointiin Mercedes Benzin ajoneuvoissa.

o + ©

Kuva 3-31 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/02

y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/19

Target Board AUTEL-CSC0601/19, kaistanpitoavustinjarjestelman kalibrointiin Benz-
ajoneuvoissa (2).

© + ©o

Kuva 3-32 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/19
y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/03-L

Target Board AUTEL-CSC0601/03-L, kaistanpitoavustinjarjestelmén kalibrointiin Nissan-
ajoneuvoissa (1).
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Kuva 3-33 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/03-L

y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/03-R

Target Board AUTEL-CSC0601/03-R, kaistanpitoavustinjarjestelman kalibrointiin Nissan-

ajoneuvoissa (1).

Kuva 3-34 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/03-R
y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/04-L

Target Board AUTEL-CSC0601/04-L, kaistanpitoavustinjarjestelmén kalibrointiin Nissan-

ajoneuvoissa (3).

Kuva 3-35 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/04-L

y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/04-R

Target Board AUTEL-CSC0601/04-R, kaistanpitoavustinjarjestelméan kalibrointiin Nissan-
ajoneuvoissa (3).



-

Kuva 3-36 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/04-R
y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/06-L

Target Board AUTEL-CSC0601/06-L, kaistanpitoavustinjarjestelméan kalibrointiin Nissan-
ja Infiniti-ajoneuvoissa (2).

Kuva 3-37 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/06-L

y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/06-R

Target Board AUTEL-CSC0601/06-R, kaistanpitoavustinjéarjestelman kalibrointiin Nissan-
ja Infiniti-ajoneuvoissa (2).

‘>

Kuva 3-38 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/06-R
y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/12

Target Board AUTEL-CSC0601/12, kaistanpitoavustinjarjestelman kalibrointiin Mazda-
ajoneuvoissa (1).
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Kuva 3-39 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/12
y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/13-L

Target Board AUTEL-CSC0601/13-L, kaistanpitoavustinjarjestelman kalibrointiin Mazda-
ajoneuvoissa (2).

Kuva 3-40 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/13-L
y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/13-R

Target Board AUTEL-CSC0601/13-R, kaistanpitoavustinjarjestelman kalibrointiin Mazda-
ajoneuvoissa (2).

Kuva 3-41 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/13-R
y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/22-L

Target Board AUTEL-CSC0601/22-L, kaistanpitoavustimen kalibrointiin Mitsubishin ajoneuvoissa.
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Kuva 3-42 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/22-L

y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/22-R

Target Board AUTEL-CSC0601/22-R, kaistanpitoavustimen kalibrointiin Mitsubishin ajoneuvoissa.

Kuva 3-43 Kohdekortti AUTEL-CSC0601/22-R

y Etukameran kalibraattori

Etukameran kalibraattori AUTEL-CSC0701/23, kaistanpitoavustimen kalibrointiin
Hyundai- ja KIA-ajoneuvoissa.

Ms
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Kuva 3-44 Etukameran kalibraattori AUTEL-CSC0701/23
3.2.2.7 Kuviokortti (LDW-jarjestelmén kalibrointia varten)

y Kuviotaulu AUTEL-CSC0601/07

Kuviokortti AUTEL-CSC0601/07, kaistanpitoavustimen kalibrointiin
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Hyundai- ja KIA-ajoneuvot (1). Kohdetaulun pidikkeet taulun kiinnittdmiseen.

Kuva 3-45 Kuviotaulu AUTEL-CSC0601/07

y Kuviotaulu AUTEL-CSC0601/01

Kuviotaulu AUTEL-CSC0601/01, kaytetdan kaistanpitoavustimen (LKA) kalibrointiin Volkswagen- ja Porsche-
ajoneuvoissa (1). Kohdetaulun pidikkeet taulun kiinnittdmiseen.

Kuva 3-46 Kuviotaulu AUTEL-CSC0601/01

y Kuviotaulu AUTEL-CSC0601/14-01

Kuviokortti AUTEL-CSC0601/14-01, kaytetaan LKA-jarjestelmien kalibrointiin Subaru-ajoneuvoissa. Kohdekortin
pidikkeet kortin kiinnittdmiseen.
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Kuva 3-47 Kuviotaulu AUTEL-CSC0601/14-01

3.2.2.8 Kuviosarja Il (AVM-jarjestelman kalibrointiin)

y Kuvio AUTEL-CSC0806/01

Kaava AUTEL-CSC0806/01, kaytetdaan Volkswagen-ajoneuvojen
ympaéristonakymajarjestelman kalibrointiin.

Kuva 3-48 Kuvio AUTEL-CSC0806/01

y Kuvio AUTEL-CSC1004/02

Kaava AUTEL-CSC1004/02, kaytetdan ympéaristdnakymajarjestelman kalibrointiin tietyissa
Honda-ajoneuvoissa (1).

Kuva 3-49 Kuvio AUTEL-CSC1004/02

y Kuvio AUTEL-CSC1004/03

Kaava AUTEL-CSC1004/03, kaytetdan ympéristdnakymajarjestelman kalibrointiin tietyissa
Honda-ajoneuvoissa (2).
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Kuva 3-50 Kuvio AUTEL-CSC1004/03

y Kuvio AUTEL-CSC1004/01

Kaava AUTEL-CSC1004/01, kaytetdan Volkswagen-ajoneuvojen
ymparistdnakymajarjestelman kalibrointiin (2).
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Kuva 3-51 Kuvio AUTEL-CSC1004/01

y Kuvio AUTEL-CSC1004/05

Kaava AUTEL-CSC1004/05, kaytetédan Ford-ajoneuvojen ympéristonakymajarjestelméan kalibrointiin.
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Kuva 3-52 Kuvio AUTEL-CSC1004/05

y Kuvio AUTEL-CSC1004/06

Kaava AUTEL-CSC1004/06, kaytetaan Cadillac-ajoneuvojen ymparistonakymajarjestelman kalibrointiin.

Kuva 3-53 Kuvio AUTEL-CSC1004/06
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y Kuvio AUTEL-CSC1004/07

Kaava AUTEL-CSC1004/07, kaytetadn Porsche-ajoneuvojen ympéristonakymaéjérjestelmén kalibrointiin.

Kuva 3-54 Kuvio AUTEL-CSC1004/07
y Kuvio AUTEL-CSC1004/08

Kaava AUTEL-CSC1004/08, kaytetddn PSA-ajoneuvojen ymparistonékymajarjestelmén kalibrointiin.
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Kuva 3-55 Kuvio AUTEL-CSC1004/08

y Kuvio AUTEL-CSC1006/03

Kaava AUTEL-CSC1006/03, kaytetdan Nissan-ajoneuvojen ymparistdnakymajarjestelman kalibrointiin Kiinan

. . m

Kuva 3-56 Kuvio AUTEL-CSC1006/03
y Kuvio AUTEL-CSC1006/04

Kaava AUTEL-CSC1006/04, kaytetdan Nissan-ajoneuvojen ymparistonakymajarjestelman kalibrointiin Kiinassa.
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Kuva 3-57 Kuvio AUTEL-CSC1006/04

y Kuvio AUTEL-CSC1006/01

Kuvio AUTEL-CSC1006/01, kéaytetddn Benz-ajoneuvojen peradnajovaroittimessa.
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Kuva 3-58 Kuvio AUTEL-CSC1006/01
3.2.2.9 Digitaalinen maalitaulu

Digitaalista kohdepaneelia AUTEL-CSCO050A-16 kaytetaan kaistanpitoavustimen kalibrointiin.

Kuva 3-59 Digitaalinen kohdepaneeli AUTEL-CSCO050A-16

3.2.2.10 Tasavirtakaapeli

Digitaalinen kohdetaulu saa virtansa tasavirtakaapelilla, joka kytketdan 1A1000-
kalibrointikehyksen liukulevyyn.

Kuva 3-60 Tasavirtakaapeli

3.2.2.11 Jatkotanko

y Vasen jatkotanko AUTEL-CSCO050A/18_L

Vasen jatkotanko AUTEL-CSCO050A/18_L, asennettuna vasempaan liukulevyyn
(kalibrointikehyksen etuosaa kohti), kaytetdan yhdessa vasemmanpuoleisen kaksilinjalaserin
kanssa paikannukseen.
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Kuva 3-61 Vasen jatkotanko AUTEL-CSCO050A/18 L
y Oikea jatkotanko AUTEL-CSC050A/18_R

Oikeanpuoleista jatkotankoa AUTEL-CSC050A/18_R kaytetaan paikannukseen yhdessa
oikeanpuoleisen kaksilinjalaserin kanssa, kun se on asennettu oikeanpuoleiseen liukulevyyn
(kalibrointikehyksen etuosaa kohti).
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Kuva 3-62 Oikea jatkovarsi AUTEL-CSCO050A/18_R

©)

1. Kiinnitysnuppi
2. Magneettinen kiinnitysura
3. Paikannustila

3.2.2.12 Kaksilinjainen laser

y Vasen kaksilinjainen laser AUTEL-CSCO050A/15-L

Vasen kaksilinjainen laser AUTEL-CSCO050A/15-L on tarkoitettu ympéarindkymavalvontajarjestelméan
kalibrointiin asentamalla se vasempaan jatkotankoon tai vasempaan liukulevyyn (kalibrointikehyksen
etuosaa kohti).

y Oikea kaksilinjainen laser AUTEL-CSC050A/15-R

Oikeanpuoleista kaksiviivaista laseria AUTEL-CSC050A/15-R kaytetaan ympéristdvalvontajarjestelman
kalibrointiin asentamalla se oikeanpuoleiseen jatkotankoon tai oikeaan liukulevyyn
(kalibrointikehyksen etuosaa kohti).
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Kuva 3-63 Oikea kaksilinjainen laser AUTEL-CSCO050A/15-L/R
1. Virtakytkin
2. Lasersuoja
3. Kiinnityspinta
4. Turvavyo

5. Laseraktivointipainike

6. Merkkivalot

7. USB Type-C -portti
3.2.2.13 Asennuslevy

Asennuslevyd AUTEL-CSCO050A/17 kaytetdan kaistanpitoavustimen kalibrointiin Subaru-ajoneuvoissa.

Kuva 3-64 Asennuslevy AUTEL-CSCO50A/17
1. Magneettinen kiinnitysura
2. Turvavyd

3. Kiinnitysura
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4 Pyb6ransuuntaustoiminto

Ajoneuvon neljalla pyoralla, ohjausmekanismilla seka etu- ja taka-akseleilla tulee olla tietty suhteellinen
asento. Tama suhteellinen asento on valmistajan maarittdma vakioarvo. Suhteellinen asento voi kuitenkin
muuttua osien uudelleenasennuksen tai ajoneuvon tietyn ajan ajon jalkeen. Tamé&n asennon saatoa ja
palauttamista kutsutaan pyoransuuntaukseksi. Pydrien suuntauksen jalkeen ajoneuvoa voidaan ajaa
mahdollisimman suoraan, ohjattavuuden helppous paranee, renkaiden kuluminen ja virrankulutus
vahenevét. Siksi on tarpeen suorittaa pydransuuntaus ennen ajamista.

Téassé luvussa esittelemme tekniset tiedot, kayttdon liittyvat varotoimet, toimintopainikkeet,
pyodransuuntauksen valmistelut ja pydransuuntausmenetelmat jne.

4.1 Tekniset tiedot

Tekniset tiedot on esitetty alla olevassa taulukossa.

Taulukko 4-1 Tekniset tiedot

Tuote Kuvaus

Suositeltu tydskentely

Etaisyys 2667 mm (105 tuumaa)

Tuettujen akselien etdisyys 2032-5588 mm (80-220 tuumaa)

Tuettu pyora

Etai 1270-2490 mm (50-98,03 tuumaa)
taisyys

Tuettu vanteen halkaisija
279-609 mm (11-24 tuumaa)
(Kayté vanteen kiinnitinta)

Tuettu renkaan halkaisija
o 482,6-939,8 mm (19-37 tuumaa)
(Kayta rengaskiristinta)

Poikkipalkin korkeusalue 300-2500 mm (11,18-98,43 tuumaa)

Mittaustaajuus (tyyp.)

9 kertaa sekunnissa

Poikkipalkin nostonopeus 50 mm/s
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Tuote Kuvaus
Kayttolampétila -10-50 y (14-122 °F)
Sailytyslampétila -20-60 y (-4-140 °F)

4.2 Kayton varotoimet

1. Kun ajoneuvo on nostolaitteessa, varmista, etté etupydré on nostolaitteen keskella.
ohjauspyora.

2. Kun ajoneuvo on ajettu nostimella, molempien takapydrien etu- ja takapuolelle on asetettava kiilat
ajoneuvon vierimisen estamiseksi.

3. Ole varovainen ajoneuvoa nostaessasi. Noudata nostamiseen liittyvia turvallisia kayttdohjeita.
ajoneuvoja.

4. Kun ajoneuvo on nostettu haluttuun korkeuteen, ajoneuvo voidaan kaynnistaa vasta sen jalkeen, kun
vakuutus on voimassa ja turvallisuus on taattu.

5. Hissin kayttd on ehdottomasti kielletty, kun joku tyéskentelee.
6. Varmista, ettéd kameran linssi ja kohde ovat puhtaat.

7. Kun tarvitaan pydrankiinnikkeitd, varmista, etté kunkin pyérankiinnikkeen hakat ovat
sama vaihde.

8. Noudata tarkasti ohjelmiston ohjeita ja ohjeita.

4.3 Toimintonaytot ja -painikkeet

Kaikki MaxiSys Ultra -tabletin sovellukset ovat valikkopohjaisia. Kun valinta on tehty,
Nayttoon tulee asiaankuuluva nayttd. Jokainen valinta rajaa tarkennusta ja johtaa haluttuun kohtaan.
Kunkin naytdn toimintopainikkeet opastavat sinua pydransuuntauksen suorittamisessa vaihe vaiheelta.

4.3.1 Toimintonayto6t

Koko py6rénsuuntausprosessi on periaatteessa valmis seuraavassa naytossa.
Suorita pyéransuuntaustoimenpiteet navigointipalkissa yksi kerrallaan noudattamalla naytdn ohjeita.
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Kuva 4-1 Koko pydrénsuuntauksen toimenpiteiden nayttod
4.3.2 Toimintopainikkeet

Téssé osiossa esittelemme joitakin tabletin usein kaytettyja toimintopainikkeita (ei kaikkia
toimintopainikkeita) pydrien suuntausta suoritettaessa.

Taulukko 4-2 Toimintopainikkeet

Painike Nimi Kuvaus

Seuraava Napauta jatkaaksesi.
P Tabletti siirtyy korvausnayttoon valmistelutyon
+1, Compensation Korvaus valmistuttua.

- i - -
@ Caster/sw Caster/SAl Suorita caster-/SAl-
kulman mittaustoiminto.

g
X

B ;ﬂeas':lred Mitattu tulos Napauta tallentaaksesi mitatun
oy tuloksen ennen pydransuuntausta.
& Alignment . Opastaa sinua pyorien
N Gu?de Kohdistusopas P Py

suuntauksessa.
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Painike Nimi Kuvaus
Overh: Nayté pyodransuuntauksen jalkeinen
aul Report Huoltoraportti viapy . !
huoltoraportti.
Save Report Tallenna raportti Napauta tallentaaksesi raportteina.

Poistu pydransuuntaustoimenpiteista

[‘ Exit Ahgnment Poistumisen kohdistus
E napauttamalla .

4.4 Ennen pyodransuuntausta

4.4.1 Valmisteluty6

Ennen pydransuuntauksen suorittamista tarkista ja valmistele:

1. Tabletti on yhdistetty IALOOOWA:n Wi-Fi- ja internet-yhteydell& varustettuun verkkoon. Katso

Lisatietoja on kohdassa Kalibrointikehyksen yhteys ja verkon konfigurointi .

2. Sytytysvirta katkaistaan ja IALO00WA kytketaan laturiin akun varauksen menettamisen valttamiseksi, silla

koko pydransuuntaus voi kestaa kauan.
3. Valmistele seuraavat tydkalut:
Pydéranpuristimet (vanteenpuristimet), pyéranpuristimet (rengaspuristimet) ja maalitaulut
y Katso pydrankiinnittimien (vannekiinnittimien) ja maalitaulujen asentaminen pyoriin kohdasta Maalaustaulu.

y Katso pyérankiinnittimien (rengaskiinnittimien) ja maalitaulujen asentaminen renkaisiin kohdasta Pydrankiinnitin

(Rengaspuristin).

©

HUOMAUTUS Tésséa havainnollistamiseksi valitsemme pyérénkiinnittimet (rengaskiinnittimet).

1) Kaantolevy
2) Ohjauspydréan pidikkeen jalustatyokalu ja jarrupolkimen painaja
3) Pydrakiila

4) Ohjauspy6ran taso
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4.4.2 Ajoneuvokommunikaatio ja -valinta

Napauta MaxiSys Ultra -tabletin paanaytdssa Py0drien suuntaus . Kaytettavissa on kaksi vaihtoehtoa:
Pyérien suuntaus ja Edistynyt pyorien suuntaus.

-#4.
i

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment

Perform the wheel alignment, steering

Pesioan the wises alignment ONCY: angle reset and ADAS calibration.

Do not remind again, directly go to Whee! Alignment

Kuva 4-2 Pydrien suuntaustoiminnon aloitusnayttd

1) Kun napautat Pyorien suuntaus, tabletti opastaa sinua suorittamaan vain pydrien suuntaustoiminnon.

2) Kun napautat kohtaa Edistynyt pydrien suuntaus, tabletti opastaa sinua pyérien suuntauksen,
ohjauskulman nollauksen ja ADAS-kalibrointitoiminnon suorittamisessa.

4.4.2.1 Pydrien suuntaus

1. Jos valitset Pydrien suuntaus -vaihtoehdon, nayttd nayttaa seuraavalta:

'] m Al Foveies Moy | Amedca  Euope | Avs China Q

Test GM Chevrolet
DODGE RAM JEEP
Tesla Volk Brazil M des-Benz LD Maserati Sasb

Kuva 4-3 Ajoneuvon valintandyttd (pyéréansuuntaus)
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2. Ajoneuvon ja tabletin vélisen viestinndn muodostaminen yhdistamalla
VCl-laite ajoneuvon DLC:hen.

3. Valitse ajoneuvosi valmistaja ajoneuvovalmistajien painikkeista ja napauta sité. Valitse sitten ajoneuvosi
kokoonpanotiedot yksi kerrallaan naytdn ohjeiden mukaisesti.

Configuration information

Moded Polestar 1

Yo 2020-2071 >

Specs  Start  ESC

Kuva 4-4 Valitse maaritysnayttd 1 (pydréansuuntaus)

4. Kun méaéritystiedot on annettu, napauta Tekniset tiedot -painiketta tarkistaaksesi ja muokataksesi
suuntaustietoja. Katso Pydrien suuntausparametrit.

5. Jos pydransuuntaukseen liittyvat parametrit ovat oikein, napauta Kéynnisté ja seuraa néyttdéa vaihe
vaiheelta jatkaaksesi, kunnes péaaset koko pyéransuuntauksen toimenpidenayttéon. Katso kuva 4-1 Koko
pydransuuntauksen toimenpidenaytto.

4.4.2.2 Pydrien suuntausparametrit

Kun ajoneuvon kokoonpanotiedot on valittu, toimintopainikkeet - osiossa on kaytettavissé Tekniset tiedot
-painike. Taté painiketta kaytetdan pyoéransuuntausparametrien mukauttamiseen. Se sopii ajoneuvoille, joiden
parametrit poikkeavat alkuperdisistéd tehdasasetuksista alustan muokkaamisen jalkeen.

1. Napauta Tekniset tiedot -painiketta, niin voit tarkistaa kaikki pyéransuuntauksen parametrit.



—

ont e Aeasuramant (I

Total toe et -2'05 015
Lefitoe oros’ 002 o0
Right 108 o4 002 10
Left camber 105 023 1'47
Right cambes 108 0z 1447
Cross cambar oo’ 004 04z
Lefi caster 543 507 6y
Right caster 543 507 MY
path Polastar 1 1/ Detault specifications

Kuva 4-5 Kohdistusmaéaritysten nayttd

2. Jos parametreja on muokattava, napauta funktion Muokkaa- painiketta.
painikkeet-osio.

Ben sepcticatons

e nt Measutement Adistrert

Total toe oo oz oz - -
Total toe raised) = = = = =
Left oe 0'oa 006 0o - -
Right toe 04 006 000

Cross toe

Left camber 1708 oraz Ly

Right camber 1"05' e 04z -
Cross camber 0o orar [ Vg - -
paihy Polestar 17 2020-2021 / Delault specifications

Kuva 4-6 Muokkaa kohdistustietoja -naytto

3. Napauta ja poista muokattavat parametrit ja anna oikeat arvot.
parametrit. Napauta sitten Tallenna tai Tallenna nimella siirtyaksesi Tallenna tiedot -nayttéon.
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Save Specifications

Title

Annotstion

Kuva 4-7 Tallenna tekniset tiedot -naytto 1

4. Sy6ta ajoneuvon malli ja teknisten tietojen merkinnat, jotta voit erottaa ja I6ytaa ne paremmin.

5. Kun olet syéttanyt ajoneuvomallin ja parametrien merkinnat, tallenna tiedot napauttamalla OK .
parametrit.

Kuva 4-8 Tallenna tekniset tiedot -naytto 2

6. Kun kaikki parametrit on muokattu ja tallennettu, tabletti palaa pyoransuuntausparametrien
nayttoon. Napauta sitten ESC- painiketta, jolloin ajoneuvon tallennetut parametrit valitaan
maaritystietojen naytolla.
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Configuration Information Specifications

(x

Mode Polestar 2 Q
Yeat 2021 Default spacifications

Equipment Dynamic = _, Test Spec

Specs start ESC

Kuva 4-9 Valitse konfiguraationayttd 2 (pydréansuuntaus)

7. Napauta sitten Kaynnisté ja seuraa nayttda vaihe vaiheelta jatkaaksesi ja lopuksi siirtyéksesi koko
py6réansuuntauksen toimenpidenayttdon. Katso kuva 4-1 Koko pyéréansuuntauksen toimenpidenayttd.

4.4.2.3 Edistynyt py6ransuuntaus

1. Jos valitset Edistynyt pydransuuntaus, naytté on seuraava (sama kuin diagnostiikkasovelluksen naytto):

|

B

2|

!

N

000
i

History  America

EOBD Rolls-Royce

BMW
Fiat Alfa Lancia Mercedes-Benz

Mercedes-Benz LD Smart Porsche FordEU Maserati

Kuva 4-10 Ajoneuvon valintanayttd (Edistynyt pyérien suuntaus)

2. Ajoneuvon ja tabletin vélisen viestinnan muodostaminen yhdistamalla
VCl-laite ajoneuvon DLC:hen.
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3. Napauta VID- painiketta yhdistaaksesi ajoneuvosi automaattisella VIN-tunnistuksella,
manuaalisella VIN-sy6tolla tai VIN-/rekisterinumeron skannauksella. Voit myds napauttaa
ajoneuvosi valmistajaa ajoneuvon valmistajan painikkeista ja siirtyd lopuksi seuraavaan
nayttéon (nayttd voi vaihdella ajoneuvoittain, katso tabletin todellista nayttda).

- Automatic selection
ﬁm

o Manual selection 3 m

Ok ESC

Kuva 4-11 VIN-koodin hakemisnaytt6 (edistynyt pydransuuntaus)

4. Tassa valitaan havainnollistamiseksi Automaattinen valinta , napauta Lue saadaksesi
VIN-tiedot. Kun VIN on saatu, napauta OK vahvistaaksesi ajoneuvon tiedot.
Napauta sitten OK siirtyaksesi paatoimintonayttéon ja valitse navigointipalkista Pydrien
suuntaus . Valitse sen jalkeen naytdn oikeasta reunasta tilanteet, joissa pyoransuuntaus
on suoritettava.

Wheel Alignment

R Auto scan
Perform the wheel alignment after following situations ocour; V]
XBA Control unit - i
m *Vineel alignment being performed as routine maintenance V]
* Stearing and/or suspension components have besn seviced (V]
) ADAS callorstion
* Abnormal tire wear o new tires installed =
B3 Hol functions
A . 1
o PG Vehice palls to ane side, snd/or steering wheed is not centered
’“J Custornization
* Wheel alignment recommended)/required prior to ADAS callbration V]
=% Retrofit
mnsructions: oK Cancel

W Selected vot changestie (g Selected, charigeshle

Kuva 4-12 Pydrien suuntauksen nayttd (Edistynyt pyorien suuntaus)

5. Napauta OK , kun tilanteet on valittu, maaritystietojen taydentamiseksi.
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R Auto scan Configuration Information

A /ST/RST 1
X3 Control una Model udh A7/87/RS7 2017>
& b 20112017
g Mhesd alignment
W) ADAS callbeation || SUaPension Air Suspension

f=E Vehicle orofile Heavy Duty Suspension (1BS)

¥ Driving Position LHD >

__PRCode

Specs  Start | ESC

Kuva 4-13 Taydelliset maaritystiedot (Edistynyt pydrien suuntaus)

6. Kun maaritystiedot on annettu, napauta Tekniset tiedot -painiketta tarkistaaksesi ja muokataksesi
pydransuuntausparametreja. Katso Pydransuuntausparametrit.

7. Napauta Kaynnista tarkistettuasi ja muokattuasi pyéransuuntausparametreja. Jatka sitten noudattamalla

nayton ohjeita vaihe vaiheelta ja siirry lopuksi koko pyéréansuuntauksen toimintojen nayttéon. Katso
kuva 4-1 Koko pydransuuntauksen toimintojen naytto.

4.5 Pydrien suuntaustoimenpiteet

4.5.1 Ajoneuvon tarkastus

1. Ennen pyodransuuntauksen suorittamista renkaiden kulutuspinnan kunto ja urasyvyys on tarkistettava
ensin, silla renkaan poikkeavuudet vaikuttavat pydransuuntaustestin tuloksiin.

2. Ennen pydransuuntauksen suorittamista rengaspaineet on myds tarkistettava ja sdadettava ajoneuvon
vakioarvoon. Tama johtuu siita, etté paineen poikkeama vaikuttaa pydransuuntaustestin tuloksiin.

3. Alustan komponentteja voidaan tarkastaa vikatyypin tai haavoittuvuuden mukaan.

O rirkEAA

Ennen pydransuuntauksen suorittamista tarkista asetukset Asetukset-kohdasta.

-y ADAS- ja suuntauslaitteen asetukset -y Pydransuuntausohjelmiston asetuksissa voit muuttaa
asetuksia tarpeidesi ja todellisen tilanteesi mukaan. Téssé kayttoppaassa esitetyt
pydransuuntaustoimenpiteet perustuvat ADAS- ja suuntauslaitteen asetusten oletusasetuksiin.
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4.5.1.1 Kulutuspinnan tarkastus

a) Kulutuspinnan kunto (huomautukset sallittu) -sarake

Napauta kulutuspinnan tilan kuvausaluetta lisataksesi tai muokataksesi ajoneuvon kulutuspinnan

tilaa neljan renkaan kunnon mukaan. Kulutuspinnan kuntoon kuuluvat seuraavat: Normaali,
Ulkokuluminen, Sisékuluminen, Molemminpuolinen kuluminen, Héyhenreunakuluminen,
Taplakuluminen, Ikadntyminen, Lapimurskautuminen, Liiallinen kuluminen, Pullistumat, Kuluminen/
Pisto, Eri kulutuspinta/merkki yhdella akselilla, Rengasventtiilin ikadntyminen, Vanteen vaurio ja

Luvaton rengas. Huomautuksia voidaan lisaté, kun rengas on epanormaali. Kun kaikkien renkaiden
kulutuspinnan kunto on valittu, napauta OK. Tarkista sitten neljan renkaan vari naytolta. Jos renkaan

véri on punainen tai keltainen, vaihda tai korjaa rengas tilanteen mukaan ennen kuin napautat Seuraava.

b) Lisaa kuvia -sarake

Jotta voit arvioida ja tarkastella kulutuspinnan tilaa paremmin, voit napauttaa kamerakuvaketta Liséaa
kuvia -sarakkeessa ja lisata enintdan kolme kuvaa kustakin kulutuspinnasta.

Tread Degth & Pressure inspection Ghassis Wupection
Inspection

é Praparation m“_ ,'EW,F‘?—'W@EF@ I' JWYTW!W = n
Work S
[
+%4 Compensation
s > 0]
2 .
v |
==z " Right
[ ent > 0]
w or %
% Goxde
B pisgnoass i
, Aight
rear > =
- 2
Overhaud Rapart _—
ear > o]
[ Exit Alignment
"

Kuva 4-14 Kulutuspinnan tarkastusnaytto

4.5.1.2 Kulutuspinnan syvyyden ja paineen tarkastus

Auton tarkastuksen yhteydessa on myds tarpeen tarkistaa renkaiden kulutuspinta ja -paine.
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Kuva 4-15 Kulutuspinnan syvyyden ja paineen tarkastusnaytto 1
1. Kulutuspinnan paineen tarkastus

a) Syota renkaiden kulutuspinnan vakiopaine vastaavaan syottékenttdén. Rengaspaineen vakioarvo [6ytyy
rengas- ja kuormitustietotarrasta, joka sijaitsee yleensa B-pilarissa.

Kuva 4-16 Rengaspaineen vakioarvon sijainti

b) Rengaspaineen mittaamiseen tarvitaan Autel ITS600 -sarjan laite (jaljiempana ITS600-laite) tai muu
rengaspaineen mittaustyokalu. Jos kaytat ITS600-laitetta rengaspaineen mittaamiseen, arvot nakyvat
automaattisesti vastaavassa syottoruudussa. Jos kaytat muita tydkaluja rengaspaineen mittaamiseen,
sinun on syo6tettava arvot vastaavaan syoéttdruutuun manuaalisesti.

HUOMAUTUS Rengaspaineita mitattaessa ITS600-laite (ei sisélly toimitukseen. Ota yhteytta paikallisiin
jalleenmyyjiin ostaaksesi sen) on liitettéava. Diagnostiikkatyokalu tunnistaa ladatut rengaspainetiedot
automaattisesti. Tiedot voidaan synkronoida myds painamalla Kuormapainetiedot-painiketta.
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Kuva 4-17 ITS600-laite (ei sisélly toimitukseen) ja sen kayttékaavio

y Yhteyden muodostaminen ITS600-laitteeseen

1. Napauta Valitse rengaspaineen mittauslaite ADAS- ja linjauslaitteen asetuksista .
2. Napauta néytén oikealla puolella olevaa PAALLE/POIS -painiketta etsiaksesi kdytettavissa olevia laitteita.

3. Yhdista ITS600-laite ja diagnostiikkatydkalu samaan Wi-Fi-verkkoon ndytén ohjeiden mukaisesti.

TS600 Device Connection x

Asollsnie devee(s
No TS600 device found!

Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal 1o V1,82, and Sonnect 10 the same Wi-Fi as
the disgnestic tool. and keep the screen on,

e VAR IMlertace Fiom Spatem settings or gk setting P et 10 (1G] WA 13 tu
e WA 9 e

Search Deyice

Kuva 4-18 Yhdista MaxiTPMS TBE -laitteeseen

4. Kun ITS600-laite ja diagnostiikkatydkalu on yhdistetty samaan Wi-Fi-verkkoon, napauta haluamaasi laitetta
kaytettavissa olevien laitteiden luettelosta yhteyden muodostamiseksi. Kun ITS600-aite on yhdistetty,
yhteyden tilaksi nékyy "Paritettu”.

5. Poistu ITS600-yhteysnaytdsté, kun ITS600-laite on yhdistetty.

2. Kulutuspinnan syvyyden tarkastus

a) Kulutuspinnan syvyyden mittaamiseen on olemassa kokonaisvaltainen kulutuspinnan tarkistus ja yksittainen tarkistus.

Kokonaisvaltainen kulutuspinnan tarkistus, jossa kulutuspinnan syvyys mitataan kolmesta kohdasta, mukaan lukien ulkoreunasta,

60



renkaan keskelta ja sisdpuolelta (Iahimpana ajoneuvon koria); kun taas yksittéinen tarkistus mittaa
kulutuspinnan syvyyden vain yhdesté seuraavista kohdista: renkaan ulkopuolella, keskell& tai
sisapuolella (Iahimpana ajoneuvon koria). Voit vaihtaa tarkistustilaa napauttamalla Koko
kulutuspinnan tarkistus tai Yksittainen tarkistus .

b) Kulutuspinnan syvyyden mittaamiseen tarvitaan Autel MaxiTPMS TBE -sarjan laite (jaljempana TBE-
laite) tai muu kulutuspinnan syvyyden mittaustydkalu.
Jos kaytat TBE-laitetta kulutuspinnan syvyyden mittaamiseen, arvot nakyvat automaattisesti
vastaavassa syottdruudussa. Jos kaytat muita tyokaluja kulutuspinnan syvyyden mittaamiseen,
sinun on syo6tettava arvot vastaavaan syottdruutuun manuaalisesti.

©

HUOMAUTUS Kun olet sy6ttényt kaikki kulutuspinnan syvyyden ja paineen arvot, tarkista neljan renkaan vari
néaytoltd ja vaihda tai korjaa rengas tilanteen mukaan.
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Kuva 4-19 Kulutuspinnan syvyyden ja paineen tarkastusnaytto 2

HUOMAUTUS Kulutuspinnan syvyytta mitattaessa MaxiTPMS TBE200 (ei sisally toimitukseen. Ota yhteytta
paikallisiin jalleenmyyjiin ostaaksesi) on liitettava. Diagnostiikkatydkalu tunnistaa ladatut kulutuspinnan

syvyystiedot automaattisesti. Tiedot voidaan synkronoida myds painamalla
Lataa kulutuspinnan tiedot.
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Kuva 4-20 MaxiTPMS TBE -laitteen (ei sisélly toimitukseen) kayttékaavio

V Yhdistadksesi MaxiTPMS TBE -laitteeseen

1. Napauta Yhdista kulutuspinnan mittaustydkalu ADAS- ja linjauslaitteen asetuksista .
2. Napauta nayton oikealla puolella olevaa PAALLE/POIS -painiketta etsidksesi kéaytettavissa olevia laitteita.

3. Yhdisté TBE-laite ja diagnostiikkatyokalu nayton ohjeiden mukaisesti.
sama Wi-Fi.

TBE device connected x

No TBE device faur

Ensure that the TBE device and diagnostic tool are connected 1o the same Wi-F|

. ’ l , .
2 Emer WLAN 30 sosaren 13 ON ic i

1. ORSE S7atom Sangs md arie

Search Device

Kuva 4-21 Yhdistéd MaxiTPMS TBE -laitteeseen 1

4. Kun TBE-laite ja diagnostiikkatyokalu on yhdistetty samaan Wi-Fi-verkkoon, napauta haluamaasi
laitetta kaytettavissa olevien laitteiden luettelosta muodostaaksesi yhteyden. Kun MaxiTPMS TBE
-laite on yhdistetty, yhteyden tilaksi naytetédan "Paritettu”.

5. Poistu TBE-yhteysnaytdstd, kun TBE-laite on yhdistetty.
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4.5.1.3 Alustan tarkastus

Alustan tarkastuksen suorittaminen voi nopeasti ja tarkasti vianmaérittdé alustan osien viat ja tallentaa
alustan tarkastusprosessin.

Alustan tarkastus keskittyy padasiassa kahdeksan jarjestelman tarkastamiseen, mukaan lukien
voimansiirto, moottori ja vaihteiston lisdvarusteet, etujousitus, takajousitus, etujarru, paasylinteri ja
tehostin, takajarru ja ohjaus. Jokaisessa jarjestelmésséa on useita alajaoteltuja tarkastuskohteita. Voit
seurata tabletin kayttdoppaita tarkastaaksesi kaikki kahdeksan jarjestelméaa yksi kerrallaan, ja voit my6s
tarkastaa joitakin kohteita suodattamalla. Napauta yhta tarkastuskohtaa, niin komponenttien esittely,
niihin liittyvat oireet ja korjausmenetelma nakyvat paaosiossa. Lisaksi joillakin tarkastuskohteilla on
komponenttien kytkentékaaviot.

- Treu‘lhapml.cn‘n ne—gvl'btmnpmmu Inspection Chassis Inspection
‘A E;:gn'iﬂm‘ Related symptoms Def sdt (show all] -
P Body viheation dunng dridng. steening wheel vibratio Drivetrain ~
o2 Compensation s | noise during steering: abnanmal nome curing driv
=3 Whesl bearng assermbly s
i Caster/sal Repair method
1. Park Wy N 01T b end twiated o brokan fopd w Whea! . 4
== Measurad
A& Alignment \
7% Guide eplace t Ditse re: o
i igig] || Ze L pinnigbiosions Ptk g
[ et o) ™ Teiaieiaslos z
B overmaul Report Dowve shaft 7
Engine and transmission v
B Ext Algnenant accessories
# Mot mapected oK sggest Q) Requie gen Rt
Kuva 4-22 Kotelon tarkastusnayttd 1
. " . / .
a) Osien kunnosta riippuen voit naputtaa kuvaketta muuttaaksesi
tarkastustilaa. Saat selityksen kullekin tarkastustilakuvakkeelle napauttamalla Ohje
-painiketta.
Taulukko 4-3 Tarkastuksen tila
Kuvake Nimi Selitys
) Ei
W Osaa ei ole viela tarkastettu.
tarkastettu
) OK Osa on tarkastettu, eika siina ole havaittu kulumia tai
. vaurioita.
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Kuvake Nimi Selitys

1. Osa on lahella kayttoikansa loppua (vain hieman
héavitysrajan ylapuolella, vika voi ilmeté pian).

2. Asiakkaan tarpeeseen, mukavuuteen tai pyyntdén
vastaamiseksi (parantaa ajomukavuutta, poistaa
melua jne.).

3. Noudattaakseen alkuperéisen laitevalmistajan
Ehdota (OEM) suosittelemia huolto-ohjeita.

4. Teknikon suositukset perustuvat laajaan ja tietoon
perustuvaan kokemukseen. (Huomaa: ehdotetun palvelun
tulisi aina olla valinnainen.)

Kaikki tosiasiat tulee esittaa asiakkaalle, jotta
asiakas voi tehda omat johtopaattksensa.)

1. Osa ei enaa toimi tarkoitetulla tavalla
tarkoitus.

2. Osa ei tayta suunnitteluvaatimuksia.

e Vaatia 3. Osa puuttuu. (Huomaa: kun korjausta tarvitaan,
korjaamon on esitettava kaikki tosiasiat
asiakkaalle ja kieltaydyttava kyseisen jarjestelméan
osittaisesta huollosta, jos korjaus aiheuttaa tai
jatkaa vaarallista tilannetta.)

b) Napauta p@)siossa olevaa painiketta, niin voit ottaa ja ladata enintdan 5 kuvaa
kyseisestda komponentista. Huomaa kuitenkin, etté painike katoaa, kun kuvia on otettu
yli 5. Napauta painiketta, niin voit ottaa ja ladata®210 sekunnin mittaisen videon
kyseisestd komponentista. Huomaa, etté jos videon kesto on alle 2 sekuntia,
videotallennus on virheellinen. Painike katoaa videon kuvaamisen jalkeen.

c) Napauta nayton oikeassa ylédkulmassa olevaa pudotusvalikkoa, osia, jotka
tarkastettavat voidaan nayttaa luokissa.
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Tspecion _ Tuaaoepns rosnes opecion IR
Inapection -

’ Preparation
= work

L]
o2e Compensation

Eanitpwor parts

= Nt maailpmorn pans
2 Caster/SAI

wauftcient braking force
Measured
Result

Vel 0ff track
Vitaution

& Algnment
7% Guido Hoawy stearing whee!
= Postalignment [

Diagnosis

At nolse

f-aade transimits the power from the O)fferentis to the diive wheel 5o

cirive wiwel obtuins the pawer to rosate

E Overhaul Report L Drive shaft 7

Related symptoms Engine and transmission
[ Exit Algrenent accessones

fiady vibranon durmg dring: steenng wheet viarstion Gurng acoekertion

Prras to EhANgS Inspaction status

Help Next

. Mot napectet o OK agest @ Pegane
Kuva 4-23 Kotelon tarkastusnaytto 2
4.5.2 Valmistelutyd

Joidenkin ajoneuvomallien alkuperaisosilla on erityisvaatimuksia pyéransuuntauksen
suorittamiseksi. Mittaustulosten tarkkuuden varmistamiseksi seuraavat valmistelut
voivat olla tarpeen ennen pydransuuntaukseen liittyvien parametrien mittaamista.

1. Kohdistushuomautuksia ennen linjausta
2. Diagnostiset toiminnot
3. Ajokorkeuden mittaus

4.5.2.1 Esikohdistushuomautuksia
Ajoneuvon polttoaineséilion, vararenkaan ja tunkin sijainti vaikuttaa mittaustuloksiin
pyoransuuntauksen aikana. Joidenkin edistyneempien ajoneuvomallien
mukavuusjarjestelman poiskytkenté vaikuttaa jarrupolkimen ja ohjauspyoran pidikkeen
tydkalun asennukseen. Alkuperaisvalmistajilla on niille tiukat vaatimukset. Siksi on

tarpeen tarkistaa ajoneuvon tila huolellisesti suuntausta edeltéavien ohjeiden mukaisesti
ennen pydréansuuntauksen suorittamista.

OE-prosessin mukaan linjausohjeet vaihtelevat ajoneuvomallin mukaan. Sinun on
luettava ja noudatettava linjausohjeita huolellisesti.
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Nayte 1:

Tarkista ajoneuvon kunto. Tdéma on helppo unohtua, mutta erittdin tarkea vaihe.

8] vebicle Pre-alignment notes
inspection

£ Crrenmson Ensure that the fuel, the engime cootant, and the Aibricant are full. Hand toofs, rmiat. spare fire and jack a1e in the
Work dedicated locat

o
o5, Compansation

Overhaul Report

[ Exit Alignoant

"

oA Rt AT TR P2
Next

Kuva 4-24 Esikohdistushuomautukset 1

Nayte 2:

Mercedes-Benz-ajoneuvoissa helpon sisdan- ja uloskaynnin poistamisen kaytosté ohjeet on lueteltu
Esisuuntauksen huomautukset -ndytdssa. Sinun on noudatettava ohjeita helpon sisaan- ja
uloskaynnin poistamiseksi kéytosté ennen pydransuuntauksen suorittamista.

7 Vehicle ment
él"' Inspection ma|l°n Retes

Disable Easy entry & exit
& Froporon y
Work The brake arpreaaar and the steerng wheel helier ahosid e remoine before e 1o

Otrerwine, after the take tey

o0t anct the ste

-
2, Compensation o
1. Turm on the &

v A Freas Meay

e i

=

b Alig
-~

B Overtaut Report

[ Ext Alignment

"~

[T
Next

Kuva 4-25 Esikohdistushuomautukset 2

66



4.5.2.2 Diagnostiikkatoiminnot

Mittaustulosten tarkkuuden ja pydransuuntausmenetelmien onnistuneen suorittamisen
varmistamiseksi joidenkin ajoneuvomallien alkuperaisvarmistusprosessi edellyttaa
asiaankuuluvien diagnostiikkatoimintojen suorittamista (kuten korkeuden saato, tilan valinta,
RDC:n nollaus jne.) ennen pydransuuntausparametrien mittaamista.

@ HUOMAUTUS

1. Diagnostiikkatoiminnot suoritetaan vain, kun valitset pydransuuntauksen lisdasetukset
pydransuuntaussovelluksessa tai pydransuuntaustoiminnon diagnostiikkasovelluksessa.

2. Diagnostiikkatoiminnot vaihtelevat ajoneuvomallin mukaan. Diagnostiikkatoimintoa
suorittaessasi sinun on luettava ohjeet huolellisesti ja noudatettava naytolla nakyvia ohjeita.

y Korkeuden saatd (esimerkkind BMW-ajoneuvot):
Korkeuden s&ato on tehtava ennen ajokorkeuden mittaamista kuormatilassa.
y Korkeuden s&ato

1. Noudata naytolla nakyvia ohjeita ja varmista, ettd seuraavat asiat
ehdot tayttyvat:

1) Jarrupolkimen painonappi on jo irrotettu.
2) Sytytysvirta on paalla.

3) Moottori on sammutettu.

4) VCI on kytketty oikein.

2. Jos kaikki ylla olevat ehdot tayttyvat, jatka napauttamalla Seuraava . Koska
ajokorkeuden s&ato on tarkka ja herkkd, pienimmatkin ajoneuvoon vaikuttavat
hairidtekijat voivat aiheuttaa saatdvirheita, mika vaikuttaa haitallisesti
ajovakauteen ja mukavuuteen. Lue siis huolellisesti korkeuden saatda koskevat
varotoimet ja toimi tarvittaessa:

1) Ajoneuvo on pyséakoity kaikki nelja pyoraa tasaiselle maalle.
2) Ajoneuvon kuormaustilaa ei saa muuttaa.

3) Ajoneuvoa ei ole nostettu ylos tai asetettu nostolaitteelle.

4) Etupy0rét ovat suoraan eteenpdin -asennossa.

5) Ovia ei saa pitaa auki.

6) Moottoria ei saa kaynnistaa.
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7) Akkulaturin tulee olla kytkettyna.

sE v Height adjustment

‘ Preparation
Work

Note:
Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused

by even the slightest disturbing influences acting on the vehicie, which adversely affects

o dnving stability and comfort.
= 4y Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
|| procedure:

o S W * The vehicle is parked with all four wheels on a fiat ground

* The load status of the vehicle must not be changed
~ * The vehicle is not raised or placed on a vehicle lifs.
= Golibrat * The front wheels are in the straight ahead position.

* The doars must nat be open.
B ovrhmir * The engine must not be started.

* Battery charger should be connected

Next

Kuva 4-26 Korkeuden saatonaytto 1

3. Jatka napauttamalla Seuraava , jos kaikki yll& olevat ehdot tayttyvat. Tabletti
opastaa sinua mittaamaan ja syéttamaan vastaavan ajoneuvon korkeusarvon
todellisen tilanteen mukaan.

F3 Height adjustment
pecton
Weork Flease measure and enter the carresponding vehicle haight value according to the actual stuation H
Measured values(mm)
.o /
£, Lefifront Right front
== Measurec - *
== e " [ o7 73 |
| |
& Allgnmer ¥ o
N8 Suide
= ; L,. i Lef raer Right rear
%) Cair 677 677 |
B overwu Report
- "
o
™
Cancel Next

Kuva 4-27 Korkeuden saatonaytto 2

4. Kun olet mitannut ja syottanyt ajoneuvon korkeusarvot, napauta Seuraava
kirjoittaaksesi arvot Vertical Dynamics Platform (VDP) -ohjausyksikkdén.
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Height adjustment

In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
(VDP) control unit.

Press Continue to proceed service function

Kuva 4-28 Korkeuden saatdonaytto 3

5. Jatka napauttamalla Seuraava . Jos tabletilla nékyy seuraava nayttd, se osoittaa
ajokorkeuden s&atd onnistui.

#a ) Height adjustment

The ride height adjustment was successful.

y Note:
N Gade
A possible titing of the vehicle is adjusted by alr suspension after start-up of the engine.

- Next

Kuva 4-29 Korkeuden saaténaytto 4
4.5.2.3 Ajokorkeuden mittaus

Ajokorkeuden mittaus on suoritettava, kun seuraavat ehdot tayttyvat joidenkin ajoneuvomallien

alkuperaisasennusprosessissa:
1. Ajokorkeudelle on vakioarvo.

2. Ajokorkeus vaikuttaa pydransuuntauksen vakioarvoon.

©

HUOMAUTUS Jos mitattu ajokorkeus ei ole ajokorkeuden vakioarvon sisélld, sinun on tarkistettava, onko

ajoneuvon Kori tai alustan osa epadmuodostunut tai vaurioitunut.
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1. Mittaa mittanauhalla tai muilla tyékaluilla

a) Joillakin ajoneuvoilla, kuten Volkswagenilla, on vakioajokorkeus. Voit kayttaa mittanauhaa tai
muita tydkaluja ajokorkeuden mittaamiseen ja sy6ttaa arvot vastaavaan syéttdkenttaan.

§ Veroe Ride Height Measurement
Inspection

Proparation 1. Ensure that the fuel, the engine
Work cocleril, and the Mabrcant are |

ol
% Compensatica

B O o fovols, ks, spome b and
Of> '
Jack s (n e w Cacicated
lecatiane:
v d 2 lise the tape menxure 3
N ® e the ride height M from

s n ﬂ et Aol Derght d e venter of e 1t 20 P edyge of the
. e :, 408 whee! e (with and wi
N Gade wiveel hrch hit4). Them snter the
vilhat 10 The <0r10spaNdIng Tu!
. QW
o ' '
~ ADA
(=) /
& rater ‘{‘
Overhaud Repart 0
110!'“ @
[® Ext Alignment

Unit
Suog i |USeTapet | Mext

Kuva 4-30 Ajokorkeuden mittaaminen mittanauhalla 1

b) Joillekin ajoneuvoille, kuten Renaultille, ei ole vakioarvoa ajokorkeudelle tai yksittéiselle
renkaalle on mitattava useampi kuin yksi arvo. Voit myds kayttda mittanauhaa tai muita
tyokaluja ajokorkeuden mittaamiseen ja syottaé arvot vastaavaan syottokenttaén.

G Venicle Ride Height Measurement
88 jncpecion idn ooty Meseu

4 Preparation
\iors. Steps
o 1, Uto 1he tape measurse 1o maasur the

Compensation
2 iz 1Y, And maaeure

R - = whoal ML= Y. And maasurs the

@ SR Ot e the
¥ w1 mm

- Wi ground] and the hasgrt W2 isenr

Overnaul Report

. . =k .7 . V‘Ly '

[ Exit Algriment

ot
ke N MATT I 1

Kuva 4-31 Mittaa ajokorkeus mittanauhalla 2
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2. Mittaa ajokorkeuden tavoitearvolla

Ajokorkeus voidaan mitata ajokorkeuden tavoitearvolla, jos yksi seuraavista ehdoista tayttyy:
a) Ajokorkeudelle on vakioarvo, ja se mitataan vanteen keskiosan alareunasta vanteen keskelle.

b) BMW-ajoneuvot, joiden ajokorkeus mitataan vanteen kapteenin alareunasta vanteen alareunaan ja
vanteen koko valitaan ennen pydransuuntausmenettelyn néyttéon siirtymista.

©

HUOMAUTUS y Ajokorkeuden mittaamiseen tarvitaan erillinen ajokorkeusmittari, joka voi olla
ostanut ottamalla yhteytta paikalliseen jalleenmyyjéén tai valmistajaan.

y Kun olet mitannut ajokorkeuden, poista ajokorkeuden kohde varovasti, jotta
valttda ajoneuvon korivaurioita.

y Ajokorkeuden mittausta varten asennettava korkeusmittauslaite

1. Noudata naytolla nakyvia ohjeita ja asenna pyorankiinnittimet (rengaskiinnittimet), pyérénkohdistimet
ja ajokorkeuskohdistimet sen jalkeen, kun olet varmistanut, etté kalibrointikehyksen ja etupyoran
keskikohdan vélinen etéisyys on 2,03-3,30 m (7,23-10,83 jalkaa).

o) Vehicle Preparation Work
Inspection

Pregaration
& Yo

*3% Compensat
'y Compensation

- -
() e Enwure that the distance between the caliteanion frame and Intall the whee! targets wd the nde beight targets.
0 front whoal comer is within 2032-3302 mm.

HReports

B £t Algnment

Kuva 4-32 Asenna ajokorkeuden tavoitearvo

2. Napauta Seuraava siirtyéksesi seuraavaan nayttoon. Poikkipalkin korkeus sdadetédan automaattisesti

kohteiden hakemiseksi. Ajokorkeuden arvo nékyy automaattisesti vastaavassa syottéruudussa.
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0 Ve Ride Height Measurement

nspection

Pragaration ! Ersre tnt the fs, tre engine
Wock cookan), and the aibreast are full
- s Hani 100is, mats, spare tee and
»%4 Compansation @ Jack arm in thew dedicatnd
yers i locanons
(g} Costa - 2 tnenl e ride height targets o

mmasite the nde Seant Mo

=B e e e e whatss! 410 10 The center of the
O 408 1m)
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N

= i

(-

BN Dverhaul Report

Four 0 ek AT

308 mm 110 mm o

H should be within the range

[ £t Alignment

- soting | Camera UseTape  Next
Kuva 4-33 Mittaa ajokorkeus ajokorkeuden kohdennuksella
3. Kallistuskulmien osoittama

Joissakin ajoneuvoissa, kuten Mercedes-Benzissé, ajokorkeus ilmaistaan kallistuskulmilla.

a) Mittaa vastaavien alustan osien kallistuskulmat kallistusanturilla (Mercedes-Benzille)
ja syota kallistuskulmat vastaavaan syottokenttaan.

¢ Vehicle
0 s s Ride Height Measurement

Preparstion 10 measure and save the i angies
d Wark 2. Enter the it angle 1o the

cormespanding tex bas

:_;:Comuemnm
s 18 ”@. 5
Seatd
H2 H | |
[ )

-

B Exn Alignmeny

-
ef BaraM (164

Kuva 4-34 Kallistuskulmien mittaaminen ja syéttdaminen
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4.5.3 Korvaus

Taté toimintoa kaytetdan padasiassa tyokalujen, kuten pydranpuristimen (vannepuristimen/rengaspuristimen) ja
kohdistuspisteen, asennuksessa syntyvien virheiden kompensointiin.

©

HUOMAUTUS ¥ Jos pyéranpuristin (vanteen puristin/renkaan puristin) tai kohde irrotetaan tai 16ysatéan kompensoinnin aikana,

se johtaa epéatarkkoihin mittaustuloksiin. Tassa tapauksessa kompensointi on suoritettava uudelleen. ¥ Ala peita kohdetta

kompensoinnin aikana.

4.5.3.1 Liukuva korvaus
1. Suorita seuraavat valmistelut tabletin naytolla nékyvien ohjeiden mukaisesti:
y Aseta kaantdlevyn/liukulevyn tapit paikoilleen ja asenna kaantélevyn silta.

y Aja ajoneuvo ohjaustangon pé&alla ja aseta kiilat pydrén paélle estadksesi sen liikkumisen.
y Ohjaa eteenpéin, lukitse ohjauspyora, laita vaihteisto vapaalle ja vapauta seisontajarru.

y Asenna pydrankiinnittimet (rengaskiinnittimet) ja maalitaulut (jos niité ei ole aiemmin asennettu).

%8} Vehicle Compensation Preparsiion Roiling Compensation
= Inspection

- S o
&5 ‘A\_‘ A
e
5

= !

Qi
4; 7 S

oh !
= \y st targaceship plats s ant Tl Dries Bt vutiche o6 150 sligrarent ek Swer atwad lock sedng whesl, plice
| tuiale brde @ place e whreel chocks 1o peevest .. Fansemission in meutral riease perking -

"= piagr
(=)
Reports
il the whimel clarmgs and tangets (1
B Ext Alignmant rut previousty instalied)

Kuva 4-35 Vierintdkompensaation valmistelut (kdyté rengaspuristimia)

©

HUOMAUTUS 1. Kun ajoneuvoa ajetaan nostimelle, kdantélavan sillan ja kunkin pydran vélisen leveyden tulee
olla sama ja ajoneuvon etupydran tulee pysahtya kaantdlevyn keskelle.

2. Pyoranpidikkeen (rengaspuristimen) ja kohdistuspisteen asentaminen pydraan, katso Pydranpidike (rengaspuristin)
Puristin).
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2. Jos ylla olevat valmistelut on tehty, napauta Seuraava. Poikkipalkin korkeus saatyy
automaattisesti kohteiden hakemiseksi, ja tabletti siirtyy seuraavaan nayttoon.

[ P Compensation Preparation Rolling Compeneation Compenestivg Complein
Inspection
* Push the venicle in he
~
ﬁ eparation dureq»n mdicated by the

w
1}

Oy
Ll i ]

[ St Aligrement

”r

= cuu-aj .,_,“':,.. Mext

Kuva 4-36 Aloita vierintakompensaatio 1 (kayta rengaspidiketta)

0B W‘ldi} Compensation Preparation Rolling Cormpensation Compenaation Campletion
* Push the vehicle in the

P eomm" &recwﬂ Indicated by the
: | v Q
& AR
N
. Repurts r ' . 1
B Exin Aligrmant

aw
rto Camera ,°:-‘_'-" \ Next |

Kuva 4-37 Vierintdkompensaation kaynnistys 2 (kéyta rengaspidiketta)
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§[ Vehicle Gompensation Preparstion Rolling Gompensation Sonmpensaton Compistion
Inspection
* Push the vehicle in the
Proparats
é wr:n 2 direction indicated by the

arrow
L' ',I
H‘,

B fepons ' '

[ Exit Alignenent

-~
o

Camen. | |comenmsn| | Mext

Kuva 4-38 Aloita vierintdkompensaatio 3 (kayta rengaspidiketta)

T R—
Inspection

& pmnm-mn . S!op pu!hlng the vehicle,
& Alig

X o sTOP

=y Pontshgnment

— ' '

.Rnp(ﬂl

[ Exit Angoment

I

CAMOES | | Commin| | Mot

Kuva 4-39 Vierintdkompensaation kaynnistys 4 (kayta rengaspidiketta)

3. Noudata tabletilla ylla olevia ohjeita ja tyénna ajoneuvoa eteen- ja taaksepain tasapainon
taydentéamiseksi.

HUOMAUTUS Al4 koske pyérankiinnikkeisiin ja maalitauluihin ajoneuvoa tydntéessési.

4. Kun kompensaatio on valmis, tabletti siirtyy seuraavaan nayttoon

automaattisesti. Aseta kiilat pyoran etu- ja takaosaan tabletin kuvan mukaisesti
estaaksesi pyoran liikkumisen.
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§E) Yo Gompensation Preparotion Relling Compensation Gampensation Completion
Ispection
é Preparation
Work

=y Postwigoment
Disgrosis

@ Catbraton
a Reports

[ Exit Alignment

Flace whes! chocks £ prevent veticle mavement

Kuva 4-40 Taydellinen vierintdkompensaatio (kayta rengaspuristimia)

4.5.3.2 Nostokompensaatio

1. Suorita valmistelut loppuun noudattamalla tabletin naytolla nékyvia ohjeita:

y Ohjaa eteenpain, lukitse ohjauspyora, laita vaihde vapaalle, vapauta pysékdintivalitsin
jarru.

y Nosta ajoneuvo.

y Asenna pyorankiinnittimet (rengaskiinnittimet) ja maalitaulut (jos niita ei ole aiemmin asennettu).

e P —
Inspection

Preparation
& Work

" o tion
¥4 Compenaati

e \, %

== Measured

= Result
l. A\lpr-mm E !
{5y Postalgnment

J"GW-W i §ock staerkg whesl, place Rk e welbicds, Inetadl e whew climps 4 targess (1
o— rmutral ivkase parkd g ot pratously inmlated)
@) \DAS brake.
Cakheation

B repons

[ E2n AlgramEnt

Kuva 4-41 Nostokompensaation valmistelu (kayta rengaspuristimia)
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2. Jos ylla olevat valmistelut on tehty, napauta Seuraava. Poikkipalkin korkeus séatyy automaattisesti
kohteiden hakemiseksi, ja tabletti antaa seuraavat tiedot

nayto.

0] Vehicle Compensation Praparation Compenzation Completion
= tnspection

Preparation (4] . * Pleass rotate the tirs to the
& o collection range

L
oty Compensation

ea VTN 1Y P
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== Messired
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& Alignment
‘\ -

Guide

R Post-aignment

Disgnosis
Ot 4 B L 49 W
B oveheu Report

B £xit Alignment

e
Ity

Roling

Kuva 4-42 Noston kompensoinnin aloittaminen 1 (kaytéa rengaspidiketta)

TSR We——— S—
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Kuva 4-43 Noston kompensoinnin aloittaminen 2 (kayta rengaspidiketta)
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Kuva 4-44 Noston kompensoinnin aloittaminen 3 (kdyta rengaspidikettd)
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Kuva 4-45 Noston kompensoinnin aloittaminen 4 (kédyta rengaspidiketta)

3. Noudata tabletilla ylla olevia ohjeita ja kierré rengas keraysalueelle.
ja sitten pysahdy.

4. Kun kerdaminen on valmis, tabletti siirtyy automaattisesti seuraavaan nayttéon. Suorita seuraavat
toimenpiteet noudattamalla tabletin naytolla nékyvia ohjeita:

¥ Irrota kaantdlevyn/liukulevyn tapit ja irrota kaantdlevyn silta.
y Laske pyorat alas ja tarista ajoneuvoa.

y Aseta kiilat pyoriin estédaksesi ajoneuvon liikkumisen.
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Kuva 4-46 Taydellinen noston kompensointi (kaytéa rengaspuristimia)

@ HUOMAUTUS

y Varmista, ettd pydriin asennetut nelja maalitaulua ovat vaakasuorassa ennen ajoneuvon laskemista.
Jos kohteet eivat ole vaakasuorassa, myohemmat mittaustulokset ja pydransuuntauksen tulokset
voivat muuttua.

y Ennen ajoneuvon laskemista on kaantélevy, liukulevyn tapit ja kaéntdlevyn silta irrotettava. Muuten
mittaustulokset voivat olla epétarkkoja ajoneuvoon kohdistuvan luonnottoman voiman vuoksi.

y Ennen ajoneuvon laskemista ravistele ajoneuvoa, jotta sen osat

alusta on tasaisesti kuormitettu.

4 5.4 Caster-/SAIl-/IA-kulman mittaus

Tama toiminto opastaa caster-kulman, SAl-kulman (ohjausakselin kaltevuuskulma), I1A-kulman (sisaltyva
kulma), aurauskulman kaénnoksissa ja suurimman ohjauskulman mittaamiseen. Naiden kulmien mittaaminen

voi auttaa ajoneuvon etujousituksen tai ohjausjarjestelméan ongelmien maarittdmisessa.

4.5.4.1 Mittauskulman valinta

a) Caster-kulma, SAl-kulma ja IA-kulma on valittu mittaamista varten oletuksena, silla ndmé& kulmat on
mitattava.

b) Jos mittaamiseen valitaan aurauskulma ka&nnoksissa, caster-kulma, SAl-kulma, 1A-kulma ja aurauskulma
kaannoksissa mitataan yhdessa.

c¢) Jos mittaukseen valitaan suurin ohjauskulma, caster-kulma, SAl-kulma, 1A-kulma ja suurin ohjauskulma
mitataan yhdessa.
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d) Jos aurauskulma kaénnoksissa ja suurin ohjauskulma valitaan mittaamaan samanaikaisesti,
caster-kulma, SAl-kulma, IA-kulma, aurauskulma kaannoksissa ja suurin ohjauskulma

mitataan yhdessa.
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brahe pedsl and isstal the brake pecel _

Kuva 4-47 Caster/ SAl/ IA-mittaus

4.5.4.2 Kulmamittauksen valmistelu

Noudata tabletin naytolla nékyvid ohjeita seuraavien toimintojen suorittamiseksi:

1. Irrota ohjauspyoran pidike varmistaaksesi, ettéa ohjauspyoraa voi kaantaa.

2. Kaynnista moottori, asenna jarrupolkimen painonappi ja sammuta sitten moottori.

3. Irrota kéantdlevyn/liukulevyn tapit ja irrota kdantdlavan silta.

4. Asenna etupydriin maksimiohjauskulman kohdennus (Tama toimenpide on pakollinen
vain silloin, kun suurin ohjauskulma on mitattava).

@ HUOMAUTUS

y Jos jarrupolkimen painonappi asennetaan kaynnistamatta ajoneuvoa, epatarkkoja
mittaustuloksia voi aiheutua siita, etta jarrut eivat ole lukittuina.

y Mitatut tulokset aurauskulmasta kaannoksissa ja suurimmasta ohjauskulmasta esitetaan
nakyy tulosluetteloissa Mitattu tulos -osiossa.

4.5.4.3 Aloituskulman mittaus

Kun yll& olevat valmistelut on tehty onnistuneesti, napauta Seuraava aloittaaksesi kulman
mittauksen. Noudata sitten tabletin ohjeita ja kdédnna ohjauspydraéd vasemmalle tai oikealle
mittausalueelle askel askeleelta. Kun mittaustoimenpiteet on suoritettu, nayttéon tulee
automaattisesti Mitattu tulos -osio.
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4.5.5 Mitattu tulos

Tama osio auttaa seuraavissa asioissa:

1. Mitattujen tulosten tarkastelu aurauksesta, camber-kulmasta, caster-kulmasta, symmetria-arvosta,

vierintékulmasta ja niin edelleen.

2. Vanteen teknisten tietojen tarkastelu ja muuttaminen.
4.5.5.1 Graafinen tulos
0o —

= Fost-alignment
Disgnosin

ADAS
Calibrstion

Revarts

B Esk asgoment

Save
acsiwonal Advanced . Hai Unit
Kuva 4-48 Mitattujen tulosten nayttd (graafinen tulos)

a) Napauta yhta kuvaa naytolla, valittu kuva zoomataan siséan. Katso
seuraa.

Kuva 4-49 Suurennettu kuva
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b) Napauta A -painiketta ylla olevalla naytolla avataksesi saatdoppaan nayton. Nayttoon tulee valitun
kuvan saatdopas. Voit saatad kuvaa noudattamalla néytdn ohjeita. Jos séaté on valmis, napauta
poistuaksesi saatboppaan naytosta. x

¢) Napauta painikkeita, kuten Ha nayton keskiosassa nahdéksesi parametrin
Kuvaukset, jotka esitelldan sanastossa.

Napauta painikkeita, kuten H Naytoén oikeassa reunassa voit tarkastella graafista tulosta - d)
Takana, Graafinen tulos - Edessa, Graafinen tulos - Symmetria-arvo ja Graafinen tulos -
Vierintahalkaisija.

e) Napauta Nosta ajoneuvo > Nosta ajoneuvo -painikkeita nostaaksesi ajoneuvoa saatoa varten. Katso.
Nosta ajoneuvo nahdaksesi lisatietoja.

f) Napauta Nosta ajoneuvo > Pydran irtoamisen saato -painikkeita poistaaksesi ajoneuvon
saato. Katso lisatietoja kohdasta Pyoran irtoamisen saato .

g) Napauta Kamera- painiketta, niin voit tarkistaa kameroiden toimintatilan.
26} ,,:L'L: - Camera Image Preview
’Z Preparation
Work
¥} Compensatior
Castor/SA

Maasured
=2 Result

& Algnment

% Guide

@)

&

camers

aus
= Postaligrment e
Diagnosis
é Overhaul Regort l '
T

[ Exit Abgrment (Yt

Normal tivget dota @& rabied camen B Abrormal camers
[

Description Slnphm‘ ESC

@ Abmarmesl 1erget/wpet dots (5] Mot anabled camen

Kuva 4-50 Kameran kuvan esikatselunaytto

y Kamerapainike on aina kaytettavisséa , kun haluat tarkistaa kameroiden
toimintakunnossa, ei rajoitu tdhén nayttoon.

y Napauta Kuvaus néhdaksesi kunkin naytdssa nakyvan kuvakkeen selitykset.

nayttd. Katso lisatietoja kohdasta Taulukko 4-4 Kameroiden kuvaukset .

y Vaihda kameran esikatselutapaa napauttamalla Koko nakyma tai Yksittdisndkyma
kuva.

y Poistu kameran kuvan esikatselunaytosta napauttamalla ESC .
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Taulukko 4-4 Kameroiden kuvaukset

Kuvake Nimi Selitys
Normaali
. Kohdepisteet voidaan tunnistaa normaalisti.
Kohdepisteet
Epéanormaali
® Kohde on likainen tai tukossa, puhdista se tai poista esteet.
Kohde/Kohde
Pisteet
m Kaytossa
Kamera toimii normaalisti.
Kamera
@ Ei kaytossa
Kamera Nykyinen toiminto ei kdyté kameraa.
Diagnostiikkatydkalu ei saa yhteytta kameroihin. Noudata
seuraavia ohjeita:
1. Tarkista, onko virta paalla;
m 2. Tarkista, onko nykyinen kamerayhteys normaali;
Epénormaali
Kamera
3. Tarkista, onko diagnostiikkatyokalu yhdistetty kameran Wi-Fi-
verkkoon;
4. Tallenna ja lataa lokit. Taytd ongelman kuvaus
yksityiskohtaisesti.

h) Tallenna mittaukset ennen kohdistusta napauttamalla Tallenna ennen korjausta. Jos mittaukset ennen
korjausta on jo tallennettu, tabletti kysyy, haluatko korvata ne.

i) Vaihda graafisen nayttétilan valilla Taysi toleranssi ja Puolitoleranssi napauttamalla Taysi toleranssi tai
Puolitoleranssi.

y Taysi toleranssi: vastaa alkuperaisen erittelyn toleranssia.
y Puolitoleranssi: puolet alkuperéisen erittelyn toleranssista.
j) Vaihda yksikéita napauttamalla Yksikkoasetukset.

k) Napauta Seuraava siirtyaksesi Kohdistusopas-osioon. Huomaa, etté jos korjausta edeltéavia mittoja ei ole
tallennettu, tabletti kysyy, haluatko tallentaa nama tiedot korjausta edeltavina mittoina.
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4.5.5.2 Nosta ajoneuvo

T&ama toiminto sopii ajoneuvoille, joita on nostettava pydransuuntausparametrien séatéa varten.

y Ajoneuvon nostamiseksi

1. Napauta mittaustuloksen naytdssa Lisdsaatd > Nosta ajoneuvo -painikkeita
naytts.

2. Nosta ajoneuvo noudattamalla tabletin ohjeita:
1) Aseta ohjauspydré keskiasentoon. Lukitse ohjauspyora.
2) Kaynnista moottori, asenna jarrupolkimen painonappi ja sammuta sitten moottori.

3) Nosta ajoneuvo ja lukitse nostin.

§ Vebicle Raise Vehicle Sart AdusTTIer Lows! Venicie

P > =
g Bt the stewring mheel 21 cemer cotion St e i, mtel the Srske pedal Raise the vehicle srd bk te It
= Lock the steering wheel. degreacer nd then sop the engine.
()
B
[ Exn Algrnent

Kuva 4-51 Nosta ajoneuvo

3. Kun ajoneuvo on nostettu ja nostin lukittu, napauta Seuraava keratéksesi tietoja, jolloin tabletti siirtyy
Aloita saato -nayttéon. Napauta Seuraava suorittaaksesi saadon, jolloin tabletti siirtyy
automaattisesti Ajoneuvon lasku -nayttdéon.

y Ajoneuvon laskemiseksi
1. Laske ajoneuvoa naytdn ohjeiden mukaisesti.
1) Irrota k&antélevyn/liukulevyn tapit ja irrota kdantélevyn silta.
2) Laske pyorat alas ja tarista ajoneuvoa.

3) Aseta kiilat pydrien eteen estédaksesi ajoneuvon liikkkumisen.

84



e
— A “ =
w 1 2
o 3

Measured S
&8

T - —
o e | ¥ . ——
N !
= Semow tnplat/siip plaie pns and Lowrar the whineks s jouwoe the veives Plicw el wel chocks 1o pravent veltcle

remeve urplale bridge mavement
() :
[ Exit Adgoment

Done

Kuva 4-52 Ajoneuvon laskeminen

2. Kun ajoneuvo on laskettu alas, napauta Valmis, niin tabletti palaa Mitattu-ndkymaan.
Tulosnaytto.

4.5.5.3 Pydran irtoamisen saato

Tama toiminto sopii ajoneuvoille, joiden pyorat on irrotettava pyéransuuntausparametrien saatamiseksi.

y Ajoneuvon nostamiseksi

1. Napauta mitatussa ndytossa Lisasaatd > Pyoran irtoamisen séato -painikkeita.
Tulosnaytto.

2. Nosta ajoneuvo noudattamalla tabletin ohjeita:
1) Aseta ohjauspyora keskiasentoon. Lukitse ohjauspyora.
2) Kaynnista moottori, asenna jarrupolkimen painonappi ja sammuta sitten moottori.

3) Nosta ajoneuvo ja lukitse nostin.
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Kuva 4-53 Nosta ajoneuvo

3. Kun ajoneuvo on nostettu ja nostin lukittu, napauta Seuraava keratéksesi tiedot. Kun tiedot on
keratty, tabletti siirtyy Irrota pydré -nayttoon.

y Pydréan irrottamiseksi

1. Kun ajoneuvo on nostettu, irrota pyorat nayton ohjeiden mukaisesti:
1) Irrota pyorankiinnittimet ja kohdistimet.

2) Irrota pyorat.
3) Asenna napasovittimet ja kohdistimet.

2. Kun pyérat on irrotettu, napauta Seuraava kerétaksesi tietoja, jolloin tabletti siirtyy Aloita s&&to
-nayttoon. Napauta Seuraava naytolla suorittaaksesi saadon, jolloin tabletti siirtyy automaattisesti
Asenna py0ra -nayttéon.
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Kuva 4-54 Irrota pyora
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y Py6rén asentaminen
1. Asenna pydrat naytolla olevien ohjeiden mukaisesti:
1) Irrota maalitaulut ja napasovittimet.
2) Asenna pyorat.
3) Asenna pydrankiinnittimet ja kohdistimet.

4) Irrota jarrupolkimen painonappi.

3= Muasured
Aemit g} Flomeve tha 1angets 570 Pd SdsparE trga ™ wheals. Irgnail the whesl #amps and targats.

a
R Postalignmer e 1 &
® &,‘
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Exit Next
Kuva 4-55 Asenna pyora

2. Kun py6réat on asennettu, napauta Seuraava siirtyaksesi Kompensointi-nayttéon.

Yy Nostokompensaation suorittamiseksi

1. Poikkipalkin korkeus saatyy automaattisesti kohteiden etsimiseksi, ja
tabletti siirtyy seuraavaan nayttoon.

¥ o e R, * Please rotate the tire 10 the
4" m collection range.

v 1o r!©!'x .

V 3 p. "\ "
- -

Camera Exit Mext

Kuva 4-56 Noston kompensoinnin kdynnistys 1
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Kuva 4-57 Noston kompensoinnin kéynnistys 2
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Kuva 4-58 Noston kompensoinnin kéynnistys 3

88



Baise Vencia | Rernove Whesl  Start Adusmment wiall Whois Recompensate RS A

o B S, & * Piease rotate the tire 1o the

ey,

Oflwr | Ll 'J 1
s = -

[ Exst Alignmant

=
&

I

&)
—

Camera Exit Next

Kuva 4-59 Noston kompensoinnin kaynnistys 4

2. Noudata tabletilla ylla olevia ohjeita, kierra rengas keraysalueelle ja pysahdy sitten.

3. Kun keréys on valmis, tabletti siirtyy Ajoneuvon laskeminen -n&yttoon.
automaattisesti.

y Ajoneuvon laskemiseksi
1. Laske ajoneuvo alas nayton ohjeiden mukaisesti:
1) Asenna jarrupolkimen painonappi.
2) Irrota kaantdlevyn/liukulevyn tapit ja irrota kdantélevyn silta.
3) Laske pyorat alas ja térista ajoneuvoa.

4) Aseta kiilat pyorien eteen estéaksesi ajoneuvon liikkumisen.
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Kuva 4-60 Ajoneuvon laskeminen

2. Kun ajoneuvo on laskettu alas, napauta Valmis, niin tabletti palaa Mitattu-tilaan.
Tulosnaytto.

4.5.5.4 Tulosluettelo

Kaikki korjauksen tulokset voidaan nayttda myds luettelona, joka nayttéda seuraavalta kuvalta. Voit tallentaa
luettelon ennen kohdistusta. Tulosluettelon painikkeiden toiminnot ovat samat kuin graafisten tulosten naytossa.
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Kuva 4-61 Mitattujen tulosten naytto (tulosluettelo)
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4.5.6 Kohdistusopas

Linjausoppaassa yksityiskohtaiset suuntausohjeet naytélla nakyvien kuvien avulla tekevat pyérien
ominaisuuksien saatamisesté katevampéaa ja nopeampaa. Jotta kayttajat olisivat paremmin opastettuja kaytén
aikana, joidenkin ajoneuvomallien suuntausoppaassa on saatdanimaatio.

@ HUOMAUTUS

1. Aurausta saadettéessa joissakin ajoneuvomalleissa on seka normaalitila ettd opastila. Opastilaa kaytetaan
oletusarvoisesti. Jos haluat vaihtaa tilaa, napauta Normaalitila tai Opastila vaihtaaksesi niiden valilla.

2. Jotta muiden spesifikaatioiden s&ato ei vaikuttaisi etupydran kallistukseen, caster-kulma on mitattava
uudelleen ennen etupydran kallistuksen séatamista.

4.5.6.1 Kohdistusmenettelyt

OE-prosessivaatimusten mukaisesti sinulle annetaan yksityiskohtaiset ja taydelliset linjausohjeet vanteiden
ominaisuuksien saatamiseksi.
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Kuva 4-62 Parametrien sdatdtoimenpiteet, nayttd 1

a) Suorita kaikki pyéransuuntausparametrien saatétoimenpiteet ndytén paéosan ylaosassa olevaa
jarjestysta noudattaen. Saatojarjestys on erittéin térked, jos pydransuuntausparametreja ei ole
saadetty jarjestyksen mukaisesti (Takakallistuma -> Taka-auraus -> Etupydran kallistus -> Etuauraus
->

Jos paaosan ylaosassa nakyy (Tasaustulos), se voi johtaa toistuviin toimintoihin.

b) Tarkista naytdlla punaisella korostetut kuvat ja s&ada niitd kuvan osoittamalla tavalla.
naytdn apuviivat. Jos kulman parametrit séédetéaén oikeiksi, korostetut punaiset kuvat muuttuvat
korostetuiksi vihreiksi kuviksi. Napauta sitten Seuraava saataaksesi muita parametreja samalla
tavalla.
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c¢) Joillekin vannetyypeille alkuperaisen valmistajan prosessi ei anna saatéa
menetelmd. Tabletti ndyttéa alla olevan kaltaiselta.
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Kuva 4-63 Parametrien saatdtoimenpiteet, naytt6 2

d) Kun olet suorittanut kaikki pyorien méaaritysten saatétoimenpiteet, napauta Seuraava
Siirry kohdistustulosten nayttoon tarkistamalla kuvan véri (joka edustaa
saatotuloksia) ja varmista, etté kaikki kuvat ovat vihreitd. Muussa tapauksessa
kuva on saadettéva uudelleen.
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Kuva 4-64 Kohdistustulosnaytto

4.5.6.2 Etuvarren ohjaustila

Joissakin ajoneuvomalleissa on kaksi tilaa etuakselin sdatdon: opastila ja normaalitila.
Opastila auttaa sinua sdatdamaan etuakselia vasemman ja oikean raidetangon avulla paljon
helpommin ja nopeammin, joten opastila...

Tila on oletusarvoisesti kaytossa.
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Opastilassa etuakselin aurauksen saatéon on nelja vaihetta: valmistelu, oikean raidetangon séato, vasemman

raidetangon s&ato ja keskiohjaus.

1. Noudata tabletin ohjeita ja suorita seuraavat valmistelut:

1) Aseta ohjauspyoréa keskelle asentoon (ohjauspy6rén pitdmisté vaakasuorassa suositellaan).

2) Kaynnisté moottori, asenna jarrupolkimen painonappi ja sammuta sitten moottori.

©

HUOMAUTUS Jos jarrupolkimen painonappi asennetaan kaynnistamatta ajoneuvoa, epatarkkoja mittaustuloksia

voi aiheuttaa se, etta jarrut eivat ole lukittuina.

Rear Camber

& P parin Prepamuian
Work

e
o Compensation

s Messured

B2 Resut 7]
l

o Post-alignment
P piagnoss

/@) ADAS

1)

= calibration

level ia recammended)
B overhact Raport
[ Exit Abgnment

Rear Toe

Front Cambar

Sat the cteering whesl at cenler position (A stoering wheel

Fromt Caster

Sirt the engine. netall e brake podal depreseor and then
stap the segine

Kuva 4-65 Etujalan séadon valmistelu

2. Kun ylla olevat valmistelut on tehty, napauta Seuraava kerataksesi tiedot ja saatéaaksesi oikealle

raidetanko naytén oppaiden mukaisesti.

1) Loysaa lukkomutteria ja séada oikeanpuoleinen raidetanko toleranssialueelle.

2) Liikuta ajoneuvon etuosaa, jotta kaikki pohjan osat palautuvat alkuperaiseen asentoonsa.

3) Kirista lukkomutteri.
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ol Abgnment
0 V)r(-‘u)wr‘ o Rear Camber Rear Toe Front Cambey Front Caster Result

é Preparetion = Adjumt rght tierod & foe entar steenn
Work e et

=

»1 Compensation

=

) Postaignment
Diagnosis

ADAS
® Caibraton

Overhaul Report

Locmen the lock mst end adjust the right Jownce the S0t part of S wNcie to set Tighten e lock et
1ir1od 0 T folerance moge 21 bottom oopanerts m Ryt s,
[ £x0t Alignment
i Normal Full

Mode  C9Me  oeance  Nedt
Kuva 4-66 Saada oikeaa raidetankoa

3. Jos oikea raidetanko on saadetty hyvin, napauta Seuraava keratéksesi tiedot ja siirtyaksesi sitten vasemman

raidetangon séatdoppaan nayttéon.
1) Loysaa lukkomutteria ja sdéda vasen raidetanko toleranssialueelle.
2) Liikuta ajoneuvon etuosaa, jotta kaikki pohjan osat palautuvat alkuperaiseen asentoonsa.

3) Kiristé lukkomutteri.

§ Yohicle Rear Camber Roar Toe

Front Toa Abgnment
inspection Heault

& i‘xz:u(m

i & I

.
Compensation

Coster/SAl

Measured
Result

& Alignment
N Gude

= Postalignment
= Diagnose

o) ADAS
& Canbration

Overhaul Regort

Logeen the lock nut anc adust the left e Jounce the from partof Me vehicle loset  Tigfhten the lock nut.
0 %0 B toleranes range. il Bottem ecmponents o el status.

B 0t Alignment

o

o Normal Full

Kuva 4-67 Vasemman raidetangon saato

4. Kun vasen raidetanko on séadetty hyvin, napauta Seuraava siirtyaksesi keskimmaisen ohjausoppaan nayttoén.
Noudata tabletilla ndkyvéa opasta ja aseta pyorat suoraan eteenpéin. Jos ohjauspyora ei ole keskelld,
napauta Sdada uudelleen saatééaksesi etuakselin aurausta uudelleen.
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Kuva 4-68 Keskiohjaus

4.5.6.3 Tarkista rullapydra uudelleen

Joissakin alkuperaisissa kayttoohjeissa caster-kulma on tarkistettava uudelleen etucaster-kulman saadon jalkeen,

jotta caster-kulma on vakioalueella. Caster-kulmaa tarkistettaessa on huomattava, ett& poikkipalkkia ja ajoneuvoa
ei saa nostaa tai laskea.

y Tarkista pyorat uudelleen

1. Napauta Tarkista pyéra uudelleen -painiketta etupydran naytossa. Noudata ohjeita.
tabletilla nékyvat, suorita seuraavat toimenpiteet:

1) Irrota ohjauspyoran pidikkeen jalustan tydkalu varmistaaksesi, etta ohjauspyoraa voi kaantaa.

2) Kaynnista moottori, asenna jarrupolkimen painonappi ja sammuta sitten moottori.

3) Irrota kaantdlevyn/liukulevyn tapit ja irrota kaantélevyn silta.

§ Vehcle Rosx Camber ReaTon  Front Cambes m Front Tos Maccant

Inspection
ﬁ Prepasation

Work
oF . Comuensation
.!. LOMpen 88 tion
@ cestovsu :\ . o e 2 ‘:' § 2

3 3 ~

=z Messured " L
== Result - 'S -
& Alignment ol
% Guide .
e — 4

agnosis ROMOw® the S56NNg Wea hoisar 1 Sart the vehisie.

s Tl The 6e0ng whewl ca be beake poded et instsd Uhe boaks pedal e taroclate broge

~ ADAS et daprmesar Sop the wehicle

Calibeation
feports
[ Exx Axgrmont

Cancel Next
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Kuva 4-69 Tarkista py6réan valmistelut uudelleen
2. Kun olet suorittanut ylla olevat valmistelut, napauta Seuraava siirtydksesi seuraavaan nayttoéon.

3. Noudata tabletin naytolla nakyvia kuvaohjeita ja kddnna ohjauspydrad vasemmalle tai oikealle
kerdysalueelle. Jos ohjauspydra on keskellg, lopeta ohjauspydran kaantaminen, jolloin tabletti
palaa automaattisesti Etupydranayttdon.

2 Vehicle Eront C: T Alignment
PRETT I——————— e

P tion * Stop tuming the steering
ez |O e o k.
—
Compensation
0*17'

Coaster/SA

Measired

Result P

Alignment 1
7% Guide

= Post-allgnment

3*" : STOP

) I-

it

B Exa Alignment

Camera  Cancel Mext

Kuva 4-70 Ohjauspydran saato

4.5.7 Diagnostiikka linjauksen jalkeen

Joissakin ajoneuvoissa on suoritettava pydransuuntausparametrien sdadon jalkeen diagnostiikkatoimintoja,

kuten SAS-jarjestelmén nollaus.

4.5.7.1 Ohjauskulman anturin (SAS) nollaus

Tyontokulman ja varvaskulman s&adon jalkeen SAS-jarjestelma on joissakin olosuhteissa nollattava. SAS-
jarjestelmén nollaamatta jattdminen voi vaikuttaa turvajarjestelmien, kuten VSC:n, ESC:n ja TCS:n,
toimintaan.

y SAS-jarjestelméan nollaus

1. Tarkista tabletin naytdlla nakyvien ohjeiden mukaisesti, tayttyvatkd seuraavat ehdot
/ :sta:

1) Jarrupolkimen painonappi on jo irrotettu.
2) Sytytysvirta on paalla.
3) Moottori on sammutettu.

4) VCI on kytketty oikein.
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8AS Recet

Prepare Pl

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required

Please ensure that the following conditions are met:
* The brake pedal depressor is already ramoved;

* The ignition is ON;

* The engine is OFF;

* The VC1 Is connected properly

Cancel Next

Kuva 4-71 SAS-nollausnaytto 1

2. Jos ylla olevat ehdot tayttyvat, napauta Seuraava siirtydksesi seuraavaan nayttéon. Ja noudata
nayton oppaan mukaisesti, kddnna ohjauspyora hitaasti keskiasentoon, aseta etupyoréat
suoraan eteenpdin ja vapauta ohjauspyora.

Y

&)

m
i

SAS Resel
Progare Porf
Tusn the steering wheel slewly 1o the
center position, set the front wheels

straight ahead, and release the steering

e e et oo

0°00'

1.0°

StewrIng angle sensoe

Kuva 4-72 SAS-nollausnaytto 2

3. Jatka sen jalkeen napauttamalla Seuraava . Kaanné ohjauspyoraé oikealle noin 30° nayton

ohjeiden mukaisesti ja suorita sitten seuraavat vaiheet:

1) K&énna ohjauspydraa hitaasti vasempaan aariasentoon ja pida sité tdssa asennossa noin 5 sekuntia;

2) Kaanna ohjauspyoraa hitaasti oikeaan aériasentoon ja pida sitd tdssa asennossa noin 5 sekuntia;

3) K&anna ohjauspyora hitaasti keskiasentoon, aseta etupydrat suoraan eteenpdin ja
vapauta ohjauspyora.
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pedorm

A T e
55 Wissu 000’

1.0°

Steering angle sensor

Kuva 4-73 SAS-nollausnaytto 3

Tum the steering wheat to the nght

for about 30° then perform the steps
below:

1 Turnthe steering wheel slowdy 1o the
left end stop and hold for aboul 5s;

2 Turn the steering wheel slowly lo the
nght end stop and bold for about Ss;

3 Turn the steering wheel slowly 1o
he center position, set frant wheels
straight ahead, and release the steering
wheel.

4. Jos ylla olevat toimenpiteet on suoritettu, napauta Seuraava siirtyédksesi SAS-nollauksen tulosnayttoon.

Jos nayttoon tulee , se osoittaa, ettd SAS-jarjestelman nollaus onnistui; jos , se osoittaa, ettd SAS-

naytot, jarjestelmén nollaus epéonnistui.
4 SAS Reset
ropar \ e Peflarm Resuft
& oy

« s
% Guide
Post-alignment
Diagness.
B overhau Bapont 0.0°
SteerIng angie Seasor

Kuva 4-74 SAS-nollausnaytto 4

4 5.8 ADAS-kalibrointi

SAS reset succeeded

Pydrien suuntauksen suorittamisen jalkeen ajoneuvon turvallisen ajon varmistamiseksi jotkin ADAS-toiminnot

on kalibroitava uudelleen.

ADAS-kalibroinnin erityistoiminnot esitellddn mydhemmin ADAS-kalibrointitoimintoa kasittelevésséa luvussa.
Katso lisatietoja ADAS-kalibroinnin suorittamisesta kohdasta ADAS-kalibrointitoiminto .
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4.5.9 Huoltoraportti

T&ssé osiossa voit pydrien suuntauksen suorittamisen jalkeen:
1) Tarkista pydransuuntausraportti, pydransuuntausparametrit jne.
2) Tallenna raportit ja jaa ne pilveen.

4.5.9.1 Tayta asiakastiedot

Ennen huoltoraportin sydttamista sinun on taytettava asiakastiedot. Katso alla oleva asiakastietotaulukko,
tahdella merkityt kohdat on taytettavé vastaavat tiedot.

Cancel Customer information Reset “
Vehicle information Personal Info Q
“Ucenseplate || & teme
VN WAUZZZAGTENTXXXXX @ wobie
“Vear 2014 (E) Tl
* Moke ADAS Emal
* Model Audi A7 2011> Company
* Odometer miles ¥ Address

Coelor
Work Order Information

* Technician h21313

Kuva 4-75 Asiakastietojen taulukko

4.5.9.2 Raporttityypit

Kahdeksan raporttia voidaan nahda, jos kaikki toiminnot ovat kaytdssa koko
pyoransuuntausprosessin aikana, mukaan lukien pydransuuntausraportti, korjausta edeltava

ja korjauksen jalkeinen raportti, korjausta edeltava raportti, nykyisten arvojen raportti,
symmetria-arvoraportti, alustan tarkastusraportti, renkaiden tarkastusraportti ja ajokorkeusraportti.

1) Pydrien suuntausraportti: Kaikki tarkastustulokset, mukaan lukien kulutuspinnan syvyys,
rengaspaineet, vierintahalkaisija, ajokorkeus, etuakselin tiedot ja taka-akselin tiedot.

@ HUOMAUTUS

y Rengasuraan syvyys ja rengaspaine ovat saatavilla vain, kun kulutuspinta
Syvyys- ja painetarkastus suoritetaan.

y Ajokorkeuden arvot ovat saatavilla vain, kun ajokorkeuden mittaus on
suoritettu.
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Kuva 4-76 Huoltoraporttinayttd

2) Korjausta edeltava ja korjauksen jalkeinen raportti: Kaavio, joka nayttaa korjausta edeltavien ja sen jélkeisten raporttien vertailun.

tulokset ja korjauksen jélkeiset tulokset.

3) Korjausta edeltéava raportti: Kaavio, joka nayttaa korjausta edeltéavat tulokset. Jos jokin mitatuista arvoista ei
vastaa maaritettyd arvoa, naytetaan lisdkuvaus oireista.

4) Nykyisten arvojen raportti: Kaavio, joka nayttaa nykyiset pydréansuuntauksen tulokset.
Lisékuvaus oireista luetellaan, jos jokin nykyisista arvoista ei vastaa spesifikaatioarvoa.

5) Symmetria-arvoraportti: Kaavio, joka nayttaa ajoneuvon akselit, pydrénakselit, sivuttaissuunnan
offset jne.

6) Alustan tarkastusraportti: Kirjaa alustan tarkastustiedot. Huomaa, etté alustan tarkastusraportti on saatavilla
vain, kun alustan tarkastus on suoritettu.

7) Rengastarkastusraportti: Kirjaa ylos kulutuspinnan kunnon, kulutuspinnan syvyyden ja rengaspaineen
tarkastustiedot. Huomaa, etté rengastarkastusraportti on saatavilla vain, kun kulutuspinnan syvyys ja paine
on tarkastettu.

8) Ajokorkeusraportti: Kaavio, joka nayttaa ajokorkeuden tai ajokorkeuseron. Huomaa, etta ajokorkeusraportti
on kaytettavisséa vain, kun ajokorkeuden mittaus on suoritettu.
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4.5.10 Raportin tallennus ja raportin jakaminen pilvipalveluun
Kun olet suorittanut ajoneuvon tarkastuksen ja pyorien suuntauksen, voit tallentaa raportit ja jakaa ne pilveen ja
jakaa sitten pilviraportin asiakkaille reaaliajassa QR-koodilla, tekstiviestilla tai séhkdpostilla.

4.5.10.1 Tallenna raportti

1. Napauta pydransuuntausraportin naytossa , jolloin B -painike ylépalkin painikkeista
avautuu pudotusvalikko.

ADAS i - =
W ] = o = g B =
ADAS > Autarate: sslecton » Wiee! alignme: 1o vom ca00y
B Take a Screenshaol -y
g1 Vehicle
2014 (£ ADIAS Audi A7 201 1> Wier Aligst =
4 Preparation Ve bt G . y
. Py Save current PDF file
Fomment MTELE & 0
13, Compensation -
e v
@ castersal Save Report 2% |zo@
== Messured
== Result iy Fremsat  Cuect Vaises

& Alignment
N Gude

H Post-alignmant
Diagnoss

(aa) ADAS
k!' Calbraton
B ovehasRapon -

[ Exit Alignment Tre ez Raklegnt

-

Sy wns S
Bl
'

- Customer
|wformation Print

Kuva 4-77 Raportin tallennusnéaytté 1

2. Napauta Tallenna raportti -painiketta avattavasta luettelosta siirtyaksesi nayttdon, jossa voit valita
tallennettavat raportit.
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Please check the report need saved

{ EER |
LK |
1]

Shawmaction  Tielupesen Ade Hegn!

Cancel

Kuva 4-78 Raportin tallennusnayttd 2

3. Napauta OK sen jalkeen, kun tallennettavat raportit on valittu. Jos tabletilla nakyy
seuraava naytto, se osoittaa, etta raportit on tallennettu onnistuneesti.

b d

Repart saved successfully!

- G

Kuva 4-79 Raportin tallennusnaytté 3
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4.5.10.2 Raporttien jakaminen pilvipalvelussa
1. Oikea hakemistopolku

1) Napauta Nayta raportti (katso kuva 4-79 Tallenna raportti -naytto 3) raportin tallentamisen jélkeen tai
napauta Raportti tietojen hallinnasta siirtyaksesi raporttiluetteloon.

NayHs.

- Report List Q 7/
[ . [e—
2014 (E)/ADAS/Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle
Diagnostic Report Diagnostic Report Diagnostic Report
2094 (E) ADAS Audi A7 2011 » 2014 (E) ADASY Audh A7 2011 » 2014 (] ADAS! Audh A7 2017
CLYR 250 751/ 150kW CLXBZ 5L FSI ) 150 CLXB 75 FS1/ 150k

"
Kuva 4-80 Raporttiluettelonayttd

2) Jos raporttiluettelonéytdssa nakyy raportti, joka tarkoittaa, etta @omi on ladattu pilveen onnistuneesti,
voit jakaa raportin muiden kanssa. Jos raportti nakyy, se tarkoittaa, etta raporttia ei voitu ladata
pilveen, eiké sita voi j’ékaa muiden kanssa.

2. Raportin lataus pilveen -menetelmét
1) Jaat pilviraportin asiakkaille reaaliajassa QR-koodin, tekstiviestin tai séhkopostin kautta.
3. Raportin lataus pilveen -menettelyt

1) Valitse raporttiluettelosta raportti, joka on ladattu pilveen onnistuneesti.
nayttd, seuraava naytto tulee nakyviin.
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Report sharing

@ Report cloud sharing

Kuva 4-81 Raportin pilvijakonaytto 1

2) Napauta limoita pilvijaosta, jolloin seuraava nayttd tulee nakyviin.

Pl

Scan the QR code to share

Kuva 4-82 Raporttien pilvijakomenetelméa

y Voit skannata QR-koodin jakaaksesi raportin suoraan. Varmista, etté kunkin raportin
QR-koodi on erilainen.

104



Scan the QR code to share

Kuva 4-83 Raportin pilvijakomenetelma 1

y Tai voit napauttaa Laheta sahkodpostia , jolloin nakyviin tulee seuraava naytto ja voit sydttaéd sahkopostin
osoite ja napauta sitten OK raportin jakamista varten.

Send Email

Please onter emall address:

Kuva 4-84 Raportin pilvijakomenetelma 2

y Tai voit napauttaa Laheta tekstiviesti, jolloin nakyviin tulee seuraava naytto ja voit syéttda puhelinnumeron.

numero ja napauta sitten OK raportin jakamista varten.
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Kuva 4-85 Raportin pilvijakonéyttd 3

4.6 Sanasto

4.6.1 Geometrian keskiviiva

Viittaa korin pitkittdisen keskitason ja etu- ja taka-akselien vaakasuoran tason
leikkauspisteeseen (sininen katkoviiva).

4.6.2 Tyontokulma

Maaritelma

Tyontékulma on ajoneuvon pituussuuntaisen geometrisen keskitason ja tyontéviivan
(vetoakseli on taka-akselin keskipisteen kohtisuora viiva) valinen kulma. Kuten alla
olevassa kuvassa nakyy.
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y Toiminto

Varmista, etté ajoneuvoa ajetaan suoraan eteenpdin.

y Epénormaalin tydntdkulman vaikutukset
y Ohjauspyoré on kallistettuna, kun autoa ajetaan suoraan eteenpdin.
y Renkaat ovat epatavallisen kuluneet ja ajoneuvo vetaa sivuun.

4.6.3 Sitten

Maaritelma

Aurauskulma on pyoran pyorimisen keskitason ja ajoneuvon pitkittaistasojen véalinen kulma (kuten alla
olevassa kuvassa nakyy).

y Toiminto

Poista tai vdhenné epasuotuisaa vaikutusta, joka syntyy, kun kahden pyoran etupaat leviavat ulospain
ajon aikana tapahtuvan camber-kallistuman vuoksi. Varmista, etté pyorat eivat vieri ulospéin.
Estaa pyorien sivuttaisluistelua. Ja vahentaa renkaiden kulumista ja polttoaineenkulutusta.

y Epanormaalin varpaan vaikutukset

y Renkaan toinen puoli on epanormaalin kulunut.
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y Ajoneuvo tarisee liikaa ajettaessa suurella nopeudella.

y Ohjauspyora on kallistettuna ajettaessa suoraan eteenpain.

4.6.4 Kokonaisvarvas

Koaksiaalisten vasemman ja oikean pyoran aurauskulmien summa.

+
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4.6.5 Kaarevuus

Maaritelma

Camber-kulma on pydréan pydrimistason ja ajoneuvon laakeritasoon kohtisuorassa olevan pitkittaistason

vélinen kulma. Jos pyo6ran ylaosa on kallistunut ulospéin pyorimistasoon néhden, kyseessé on
positiivinen camber-kulma. Jos pydran ylaosa on kallistunut sisdanpéin, kyseessé on negatiivinen

camber-kulma (kuten alla olevassa kuvassa nékyy).

y Toiminto
Paranna etupyorien turvallisuutta ja tee ohjauksesta kevyempaa ajon aikana.

Yy Epénormaalin kaarevuuden vaikutukset

Yy Kun camber-kulma on lilan suuri, pyoran ulkopinta on kulunut. Ajoneuvo térisee
likaa ja ohjauspydra on epdvakaa ajettaessa suurilla nopeuksilla.
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V¥ Kun camber-kulma on liian pieni, pyoran sisapuoli on kulunut.

ohjaus on raskas eiké voima riitd palauttamaan ohjauspytraé automaattisesti keskiasentoon.

y Kun vasen ja oikea camber-kulmat eivat ole yhta suuret, ajoneuvo liukuu sivusuunnassa ja
poikkeaa ajokulmastaan.

4.6.6 Etupyotra
Maéritelméa

Olkatappi on pyorimiskeskipiste pyéran pyoriessa. Caster-kulma on kulma, joka on olkatapin akselin ja
ajoneuvon laakeritason kohtisuoran viivan valilla (kuten alla olevassa kuvassa nakyy).

y Toiminto

Luo voima, joka palauttaa ohjauspy®ran automaattisesti keskiasentoon.
Varmista ajoneuvon vakaus suoraan eteenpain ajettaessa. Tee ohjauspyorasta kevyempi ja helpompi
palauttaa takaisin ajoneuvon suunnanvaihdon jalkeen.

y Epanormaalin pyoranliikkeen vaikutukset

y Kun vasen ja oikea caster-kulma eivat ole yhta suuret, vasemmat pyorat eivéat ole synkronoituja
oikeiden pyorien kanssa, kun ajoneuvo vaihtaa suuntaa. Ja ajoneuvo poikkeaa liikkeesta
ajettaessa.

y Kun ohjauspyéréan kallistuskulma on liian pieni, ohjauspyoré on epavakaa.

y Kun pyorankulma on liian suuri, ohjaus on raskasta.
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4.6.7 Ohjausakselin kaltevuus (SAI)

Maaritelma

Ohjausakselin kaltevuus on kulma vetotapin akselin ja ajoneuvon sivuttaispystytasossa olevan
pystysuoran linjan valilla (kuten alla olevassa kuvassa nékyy).

y Toiminto

Kun pyorat poikkeavat suoraan eteenpdin -asennosta ulkoisen voiman vuoksi, etupyorat palautuvat
automaattisesti suoraan eteenpain -asentoon.

y Epanormaalin ohjausakselin kallistuksen vaikutukset

y Kun ohjausakselin kallistus on liian suuri, tarvittava ohjausvoima
suurenee ja ohjaaminen vaikeutuu.

y Kun ohjausakselin kallistus on liian pieni, ohjausjérjestelma ei voi palata kokonaan keskiasentoon
ajoneuvon kaannoksen jalkeen.

V¥ Kun vasemman ja oikean ohjausakselin kaltevuus ovat
eivat ole yhta suuret, ajoneuvo voi vetaa sivulle.

4.6.8 Siséallytetty kulma (1A)

Maaritelma

Sisakkainen kulma on olkatapin akselin ja pydran akselin vélinen kulma Y. Sisékkaisen kulman arvo on
ohjausakselin kallistuksen ¥ ja camberin §y summa (kuten alla olevassa kuvassa nékyy).
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y Toiminto

Siséllytettya kulmaa kaytetéaan jousitusjarjestelman linjausvirheen ja jousitusosien muodonmuutoksen
diagnosointiin.

y Epé&normaalin sisékulman vaikutukset

¥ Kun sisékulma on liian pieni, ohjausakselin kaltevuus on normaali ja camber-kulma liian pieni,
akselitappi voi olla taipunut.

¥ Kun sisékulma on normaali, ohjausakselin kaltevuus on liian pieni ja camber-kulma liian suuri,
alempi tukivarsi voi olla taipunut.

¥ Kun sisékulma on normaali, ohjausakselin kaltevuus on liian suuri ja camber-kulma liian pieni,
ylempi tukivarsi voi olla taipunut.

y Kun sisékulma on liian suuri, ohjausakselin kallistus on liian pieni ja camber-kulma on liian suuri,
alempi tukivarsi ja akselitappi voivat taipua.

4.6.9 Aurauskulma kaannoksissa
Maaritelma

Ackermanin kulma on ulomman ja sisemmén pydrén ohjauskulman valinen ero ajoneuvon kéantyessa.
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y Toiminto

Varmista, etté kaksi etupydraa osoittavat oikeaan suuntaan paremman pidon saavuttamiseksi.
y Epanormaalin Ackermanin kulman vaikutukset

y Renkaissa saattaa olla kulumaa.

y Renkaat voivat luistaa sivusuunnassa, hyppié tai pitdd epanormaalia aanta riittamattoman pidon
vuoksi ajoneuvon kaannoksessa.

4.6.10 Suurin ohjauskulma
Maéaritelméa

Suurin ohjauskulma on kulma, jonka pyoran pyodrimistaso kattaa, kun etupyorat kaantyvat suoraan
eteenpain -asennosta vasempaan tai oikeaan aariasentoon.

y Toiminto

Hallitse vahimmaiskaantdsadetta ja varmista ajoneuvon ajovakaus ja ohjattavuus.

y Epénormaalin suurimman ohjauskulman vaikutukset
y Ajoneuvo saattaa luisua ajon aikana.

y Ajoneuvosta saattaa kuulua danta kaannoksen aikana.
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y Ohjauspydréa saattaa térista.
y Ohjaus on raskas.

y Aarimmaisissa tapauksissa ajoneuvo voi kaatua.

4.6.11 Ajokorkeus

Ajokorkeuden sijainti ja menetelmé vaihtelevat ajoneuvon valmistajan mukaan. Katso lisatietoja alta.

y Ajoneuvovalmistajien, kuten Volkswagenin, Audin, Porschen jne., ajokorkeus.

y Ajoneuvovalmistajien, kuten BMW:n, ajokorkeus.

y Ajoneuvovalmistajien, kuten Mercedes-Benzin, Maybachin jne., ajokorkeus, joka maaritetddn mittaamalla
alustaan liittyvien osien kaltevuus.
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y Ajoneuvovalmistajien, kuten Renault ja Peugeot, ajokorkeus, useampi kuin yksi arvo, joka on mitattava

yhdesta rengaskohdasta.

4.6.12 Takaisinkulma

Maaritelma

Takaiskukulma on kulma pyorén keskipisteen yhdistavan linjan pystysuoran viivan ja tyontélinjan valilla.

y Toiminto
Akselin muodonmuutoksen diagnosoimiseksi.

y Epénormaalin takaiskukulman vaikutukset

y Takakallistuskulma johtaa vasemman ja oikean akselivélin valiseen eroon, ja ajoneuvo

vetaa lyhyemmaén akselivalin puolelle.

4.6.13 Py6ra suoraan eteenpadin

Puolet etupydrén vasemman jalan ja oikean jalan vélisen erotuksen arvosta.

4.6.14 Symmetrinen arvo

Ajoneuvon geometriset mitat ovat yleensé symmetriset, mink& avulla voidaan alustavasti arvioida, onko
ajoneuvo ollut onnettomuudessa ja mika on alustan kunto, sek& avustaa nelipydrasuuntauksessa.
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4.6.15 Vierintahalkaisija

Vierintdsade R on yht& suuri kuin etéisyys pyoran keskipisteestd maahan.
Vierintéhalkaisija on yhta kuin kaksi vierintdsadetté R.

4.7 Diagnostiikkatoiminnon ja ADAS-kalibroinnin suorittaminen

4.7.1 Ennen py6ransuuntausta

Joissakin ilmajousituksella varustetuissa ajoneuvoissa on suoritettava diagnostiikkatoiminto ennen
pydransuuntausta. Vasta kun ajoneuvo on asetettu vakiokorkeuteen, pydransuuntauksen parametrit
voidaan mitata ja saataa tarkasti.

4.7.2 Pyorien suuntauksen jalkeen

Monissa ajoneuvoissa on suoritettava diagnostisia toimintoja (esim. ohjauskulman anturin kalibrointi,
ohjaustehostimen s&éatd) pydransuuntauksen jalkeen, jos aurauskulma muuttuu. Ajoneuvoissa, joissa
on ADAS-jarjestelmat, kuten etukamerat, on kalibroitava asiaankuuluvat ADAS-jarjestelmat.
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5 Oikomislaitteen ja ADAS-asetukset

Ennen pyoransuuntauksen ja ADAS-kalibroinnin suorittamista on tehtéva joitakin asetuksia, kuten ohjelmiston
aktivointi, Wi-Fi-yhteys, suuntauslaitteen kalibrointi, pydrankiinnittimen ja -kohteen kalibrointi seka kallistusanturin

kalibrointi.

5.1 Yleiset asetukset

Yleisia asetuksia ovat yksikkdasetukset, graafisen tuloksen nayttdasetukset, puristimen tyypin valinta,

kulutuspinnan mittaustydkalun liittdminen, rengaspaineen mittauslaitteen valinta, korkeuden mittaustyokalun
valinta, Bensiinin alustan tason mittaustyokalu, &édnimerkkiasetukset, ndytdn jakamisasetukset, ADAS-
kalibrointiparametrien asetukset ja ADAS-kalibrointitydkalun asetukset.

t Settings - Common Settings

I ! Printing Settings
Unit Settings >
Report Settings

Camber - Caster >
Toe

Graphical Result Display Setting

n Push Notifications

Select Clamp Type Tire clamp >

I-'—’- " Auto Update

Connect Tread Measuring Tool >
ra
2% ADAS & Aligner Settings
>

Select Tire Pressure Measuring Device
!!-' !. OBFCM Upload

@ Vehicle List
@ EVDiag Box Setlings

S Beep Setti
[‘ Battery Test il

Kuva 5-1 Yleisten asetusten nayttod

Select Height Measuring Tool Tape measure )

nelinometar

Benz Chassis Level Measuring Hand-held
]

5.1.1 Yksikdn asetukset

Yksikkdasetuksissa voit muuttaa vakioarvojen ja mittausarvojen nayttdmuotoa ja yksikkoa.
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t  Settings - Unit Settings

E ADAS & Aligner Settings

Tolerance & Accuracy Setting >
n OBFCM Upload

Angle (Camber, Caster, Thrust Angle..) cegree & minute >
e [

Toe degres & minute )
EVDiag Box Settings

L Ride Height mm ¥

“ Battery Test
T Tread Depth mm >
Country/Region Code

Track width & Wheelbase mm )
Laws and Regulations

Tire Pressure bar >
m System Settings

Weight kg >
(2 % 9

Kuva 5-2 Yksikdn asetukset -naytto

5.1.2 Graafisen tulosnaytdn asetus
Taman asetuksen avulla voit muuttaa mittaustulosten asettelua pydréansuuntaustoiminnossa. Vaihtoehtoja on

kolme: Auraus-Camber-Caster, Camber-Caster-Toe ja Caster-Camber-Toe.

@ Ssettings - Graphical Result Display Setting

E ADAS & Aligner Settings

P s ups ==
IS gy -
=] — b

Vehicle List

m EVDiag Box Settings

n Battery Test
Country/Region Code

[T Laws endmequiions e,
B Systemn Settings
]

Kuva 5-3 Graafisen tulosndytdn asetusnayttd

Toe - Comber - Cogter
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5.1.3 Valitse puristintyyppi
Valitse kompensoinnin suorittamiseen kaytettavan puristimen tyyppi (vannepuristin tai rengaspuristin):

1) Kun valitset vanteen kiinnityskohdan, tabletti opastaa sinua pyérien suuntauksessa

tai ADAS-kalibrointitoiminto vanteen kiinnityspuristimia kayttaen.

2) Kun valitset Rengaskiinnittimen, tabletti opastaa sinua pyorien suuntauksessa tai

ADAS-kalibrointitoiminto rengaspuristimia kayttaen.

©

HUOMAUTUS Rengaskiristin on valittuna oletusarvoisesti.

m Settings a3 Select Clamp Type

a ADAS & Aligner Settings

! ' OBFCM Upload

! = ! Vehicle List
EVDlag Box Settings
Rm clamp Tre champ

‘ ‘ Bartery Test ©

E Country/Region Code

m Laws and Regulations

System Settings

BAI:W:

Kuva 5-4 Valitse puristintyyppi

5.1.4 Yhdista kulutuspinnan mittauslaite

Tamén asetuksen avulla voit liittdé TBE-laitteen kulutuspinnan mittaamista varten. TBE-laitteen liittdmisen ohjeet on
esitelty edellisessa osiossa, eikéa niita toisteta téssa. Lisatietoja on kulutuspinnan syvyyden ja paineen tarkastuksen

kulutuspinnan syvyyden tarkastusta késittelevassa osiossa.

5.1.5 Rengaspaineen mittauslaitteen valinta

Taméan asetuksen avulla voit liittdéd ITS600-aitteen rengaspaineen mittaamista varten. ITS600-laitteen liittdmisen
ohjeet on esitelty edellisessé osiossa, eika niita toisteta tdssa. Lisatietoja on kulutuspinnan paineen tarkastusta

kasittelevassa osiossa kohdassa Kulutuspinnan syvyyden ja paineen tarkastus.
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5.1.6 Valitse korkeudenmittaustydkalu

Tassa osiossa voit valita ajokorkeuden mittaustytkalun. Vaihtoehtoja on kaksi: mittanauha
ja ajokorkeuden kohdennus.

1) Kun valitset mittanauhan, sinun on mitattava ajokorkeus naytén ohjeiden mukaisesti ja
syotettava arvot vastaavaan ruutuun mittaamisen jalkeen. Lisatietoja on kohdassa
Ajokorkeuden mittaus.

2) Kun valitset ajokorkeuden tavoitearvon, poikkipalkin korkeus saatyy automaattisesti ja
hae tavoitetta ajokorkeuden mittausnaytdssa, minka jalkeen ajokorkeus lasketaan ja
naytetdan vastaavassa syottokentassa automaattisesti.

Lisatietoja on kohdassa Ajokorkeuden mittaus.

©

HUOMAUTUS Mittanauha on valittuna oletusarvoisesti.

M  settings i Select Height Measuring Tool

:i ADAS & Aligner Settings

=3 o8=cM Upicad

P2 Vet 3 . @

m EVDiag Box Settings

Tape measure Ride height wrget
n Battery Test ()

m Laws and Regulations
n System Settings
g About

Kuva 5-5 Valitse korkeuden mittaustydkalu

5.1.7 Bensiinin alustan tason mittauslaite

Benz-ajoneuvojen korkeuden mittaamiseen on kaytettava erikoistydkalua. Jos ajoneuvon
korkeutta ei mitata, saatavilla olevaa erittelyarvoa ei ole. Voit valita Autel-kadessa pidettavan
kaltevuusmittarin tai muita tydkaluja ajoneuvon korkeuden mittaamiseen.
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M Setlings s Benz Chassls Level Measuring Tool

[a Language

Select Tool

|. P ! Printing Settings
Report Settings
A» =
n Push Notifications B -
& 5—,, Auto Update
Harckheld Incinometes Romess inclnormets or othes lool
:-‘-T: ADAS & Aligner Settings °
= *Benz vehicies must use a special tool 1o measure the vehicle height. Failure 10

n maasure the vahicls height will result in no available sparification valus.
'% 1 0OBFCM Upload

Hand-held Inclinometer Calibration >

Vehicle List

m EVDiag Box Settings

Kuva 5-6 Valitse Benzin alustan mittaustydkalu

Jos kadessa pidettava kaltevuusmittari antaa epéatarkkoja mittauksia pudotuksen vuoksi, voit napauttaa kadessa
pidettéavan kaltevuusmittarin kalibrointipainiketta ja suorittaa seuraavat vaiheet sen uudelleenkalibroimiseksi.

y Kadessa pidettavan kaltevuusmittarin kalibrointi

1. Aseta kédessa pidettava kaltevuusmittari tasaiselle ja vaakasuoralle alustalle.

Kuva 5-7 Suorita kaddessa pidettavan kaltevuusmittarin kalibrointi 1

2. Kaanna kadessa pidettavaa kaltevuusmittaria 180°.
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Kuva 5-8 Suorita kadessa pidettavan kaltevuusmittarin kalibrointi 2

3. Kaanna kadessa pidettavaa kaltevuusmittaria 180°.

Kuva 5-9 Suorita kadessa pidettavan kaltevuusmittarin kalibrointi 3

4. Kaanna kadessa pidettavaa kaltevuusmittaria 180°. Kalibrointi on nyt valmis.
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Kuva 5-10 Suorita kéddessa pidettavan kaltevuusmittarin kalibrointi 4

5.1.8 Adnimerkin asetus

Taman asetuksen avulla voit ottaa kayttoon piippauksen tai poistaa sen kaytosta vierintakompensaatiota,
nostokompensaatiota tai Caster/SAl-mittausta suoritettaessa.

1) Kytke ON/OFF- painike ON-asentoon, niin &animerkki on kaytossa. Vierintakompensaation,
nostokompensaation tai Caster/SAl-mittausten aikana kuuluu aanimerkki.

2) Kédanna ON/OFF- painike OFF-asentoon, niin &animerkki poistuu kaytosta. Vierintakompensaation,
nostokompensaation tai Caster/SAl-mittausten aikana ei kuulu aanimerkkia.

M  Settings - Beep Setiing

iZ5 ADAS & Aligner Settings
- Beep [o: @

‘I-. ~l OBFCM Upload

@ Vehicle List

ﬁ EVDiag Box Settings
‘_‘ Battery Test
Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Setlings
I o

Kuva 5-11 Aanimerkkiasetusnayttd
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5.1.9 Nayton jakamisasetukset

Tamaén asetuksen avulla voit ottaa kayttdon tai poistaa kaytosta automaattisen nayton lahettamisen tabletista

kalibrointikehyksen digitaaliseen nayttoon.

1) Kun virtapainike on kytketty virtaan , automaattinen néyton lahetys on kaytdssa ja tabletin kayttoliittyméa
lahetetdén automaattisesti digitaaliseen nayttoon kalibrointikehyksessa, kun tabletti on yhdistetty.

2) Kun ON/OFF- painike on kaédnnetty OFF -asentoon, automaattinen nayton lahetys kaynnistyy.

on poistettu kaytosta, eika tabletin kayttoliittymaa lahetetd automaattisesti digitaaliseen nayttodn
kalibrointikehyksessa, kun tabletti on yhdistetty.

ﬁ Settings - Screen Sharing Settings
15 ADAS & Aligner Settings
— Automatic Cast Screen [ on
% 1 OBFCM Upload —

m Vehicle List

m EVDiag Box Settings
“‘ Battery Test

e Country/Region Code
E Laws and Regulations
m System Settings
2 P

Kuva 5-12 Nayton jakamisen asetusnaytto

5.1.10 ADAS-kalibrointiparametrien asetukset

Valitse ADAS-kalibrointiparametrien asetukset (Autel-parametrit tai tehdasparametrit) saatagksesi kalibrointikehysta

ADAS-kalibrointia suoritettaessa:

1) Kun valitset Autel-parametrit -vaihtoehdon, tabletti opastaa sinua ADAS-kalibrointitoiminnon suorittamisessa

Autel-parametrien avulla.

2) Kun valitset Tehdasasetukset- vaihtoehdon, tabletti opastaa sinua ADAS-kalibrointitoiminnon suorittamisessa
tehdasparametrien avulla.

@ HUOMAUTUS

Autel-parametrit on valittu oletusarvoisesti.
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t Seltings - ADAS Calibration Parameter Settings

E{ ADAS & Aligner Settings

* OBFCM Upload

Venicle List 1
m EVDiag Sox Settings
. Autel pamemetees Factory putsmetary
*‘ Battery Test v
Country/Region Cade
m Laws and Regulations
m System Settings
FY

Kuva 5-13 Nayton jakamisen asetusnaytto

5.1.11 ADAS-kalibrointityokalun asetukset

Taman asetuksen avulla voit ottaa kayttdon tai poistaa kaytosta digitaalisen kohdepaneelin
ensisijaisen kayton ADAS-kalibrointitoimintoa suoritettaessa fyysisten kohteiden sijaan.

1) Kun ON/OFF- painike on k&d&annetty ON- asentoon, digitaalisen kohdetaulun ensisijainen kayttd
on kaytossa ADAS-kalibrointitoimintoa suoritettaessa.

2) Kun ON/OFF- painike on kaannetty OFF -asentoon, digitaalisen kohdetaulun ensisijainen kayttd
on poistettu kaytosta ja tabletin kayttoliittyméa opastaa sinua ADAS-kalibrointitoiminnon
suorittamisessa fyysisten kohteiden avulla.
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| Settings - ADAS Calibration Tool Settings
=2 ADAS & Allgner Settings
—— Prioritize digital target panel l on ¢
=

©-+ 0BFCM Upload
m Vehicle List
@ EVDiag Box Settings
“ Battery Test
Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Settings
e

Kuva 5-14 ADAS-kalibrointity6kalun asetusnaytto

5.2 Kalibrointikehyksen liitdnta

Kalibrointikehyksen litAntdmenetelma esiteltiin edellisessé osiossa; sit ei toisteta tdssa.
Katso lisatietoja kohdasta Kalibrointikehyksen liitanta.

5.3 Verkkokonfiguraatio

Verkkoasetukset on esitelty edellisessé osiossa,; niita ei toisteta tdssa. Lisatietoja on
kohdassa Verkkoasetukset.

5.4 Péivitys

Kun kalibrointikehys on yhdistetty ja verkko on konfiguroitu, paivita kalibrointikehys
napauttamalla Paivitd ADAS- ja kohdistusasetuksista .
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o pot

= l Printing Settings _—

= Report Settings

! 1 ! Push Notifications
ADAS camena system current version: V01.09.01_¥01.10.01_1.06.06;
m Auto Update Latest versicn. V01.09.01_V01.96 27_v1.06.06

&
5 ADAS & Aligner Settings

ﬂ OBFCM Upload
Vehicle List

Kuva 5-15 Paivitysnaytto

5.5 Kadessa pidettavan kaltevuusmittarin paivitys

Téssa osiossa voit ladata kddessa pidettavan kaltevuusmittarin uusimman version, kun olet kytkenyt
kadessa pidettéavan kaltevuusmittarin tablettiin USB-kaapelilla. Katso lisétietoja kéddessa pidettavan
kaltevuusmittarin kalibroinnista kohdasta Benz Chassis Level Measuring Tool .

th Settings - Hand-held Inclinometer Update

= 2
fory ADAS & Aligner Settings

B[] o
Vehicle List Devices Hand-held Inclinormetsr

E EVDiag Box Settings Updzte

n Satiery Test

Country/Region Code

Current versian:VD'l 00.0C; Latest varslon:V01.99.17

During the update, do not leave he current interface. Update Lakes about 20
s

B Laws and Regulations

B System Seitings
£ e

Kuva 5-16 Kadessa pidettavan kaltevuusmittarin paivitysnaytto
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5.6 Huolto ja yllapito

Tama osio kasittelee kalibrointia ja tarkastusta, kalibrointitietojen raporttia, tarkkuustarkastusvalia ja kohteen
puhdistusvalia.

Ssettings - Maintenance & Service
n i Calibration & inspection >
m Vehicle List Calibration record report >
EVDiag Box Settings Accuracy check interval Sikmonths >
“ Battery Test Target cleaning interval >

E Country/Region Code
Laws and Regulations
l o ! System Settings

3 e

Kuva 5-17 Huolto- ja yllépitonayttod
5.6.1 Kalibrointi ja tarkastus
5.6.1.1 Kohdistuslaitteen kalibrointi

Oikomislaite on kalibroitava, kun:

1. Kamera on purettu.

2. Tarkkuustarkistus ep&onnistui.

@

HUOMAUTUS Kohdistuslaitteen kalibrointiin tarvitaan ammattimainen kalibrointitydkalu (AUTEL-CSC0500/10;
AUTEL-CSC0500/12). Voit ottaa yhteytta paikalliseen jalleenmyyjaan tai valmistajaan kalibrointia varten.

y Kalibroidaksesi oikomislaitteen
1. Valitse tabletin paénaytolta Asetukset .
2. Napauta nayton vasemmalla puolella olevaa ADAS- ja oikomislaitteen asetukset -kohtaa.

3. Napauta Huolto ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus > Oikomislaitteen kalibrointi.
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@ HUOMAUTUS

Varmista, etté kalibrointikehyksen Wi-Fi-yhteys on kaytossa, muuten huolto- ja yllépitotoimintoa ei voida
aktivoida.

4. Aseta kalibrointitanko noin 2,2 metrin pa&han kalibrointikehyksesta. Asenna
etupydran kohdistimet kalibrointitangossa, kohdista kohdistustappi kohdistusreikaan ja
kirista mutteri.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

l___.l.*..‘:._.c position about 2 2m directly in

fronit of the ADAS calibration

frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned;

* Install the front wheel targets
M on the calibration bae, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut;
*The crossbar height will be
© adjusted sutomatically Ensure
there are no obstructions which
mary interfere with the movernent
of the crossbar.

Kuva 5-18 Kohdistuslaitteen kalibroinnin valmistelu

5. Napauta Seuraava, jolloin poikkipalkin korkeus séatyy automaattisesti ja etsii kohteen, minka
jalkeen nakyviin tulee seuraava nayttd. Noudata naytdn ohjeita ja siirré kalibrointipalkkia
niin, etté 'Offset'-, ‘L-Distance'- ja 'Distance Diff' -arvot nékyvét vihreina.

Aligner calibration

Move the calibeation bar so

i that the vahues of Offset’ L
—— Distance’, 'R-Distance’, and
A ‘Distance Diff are displayed in
106 ... e
L-Distance #-Datance
P )
Distancn Diff

> = :
2107 -t i [2238,

Kuva 5-19 Kohdistuslaitteen kalibrointi 1
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Aligner callbration

Ofaet Reagy!

ﬁ_
13

LOistance R{istarce

[ i

Destance DIff

9169 - o 2173"

Kuva 5-20 Kohdistuslaitteen kalibrointi 2

6. Napauta sitten Seuraava siirtydksesi seuraavaan nayttoon. Kierra kalibrointipalkkia nayton
ohjeiden mukaisesti kerataksesi tietoja. Kun nuolet ja osoitetut lohkokuvat muuttuvat
vihreiksi, lopeta poikkipalkin kiertdminen.

Calibration

. - Rotate the 1arget 1 the collection
I_.:L*__‘:.__l position

———~

Kuva 5-21 Kalibrointinaytt6 1
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Calibration

= Gollecting,
-—.:L*f:-._‘

Kuva 5-22 Kalibrointinayttd 2

7. Tiedonkeruun jalkeen kalibrointitulosnayttd tulee nakyviin, kuten kuvassa nakyy. Se osoittaa, etta
alla oleva kuva. Jos naytéssa nakyy , onnistui; jos kalibrointi on epaonnistunut.

naytté on kalibroitava uudelleen. )

Result
Calibration succeeded!
Tota! front toe 0.1,07)
Left front camber 01,07
Right front camber 01,07)
Total rear toe {01.,017)
Left rear camber 0 {01.,07)
Right rear camber 01,00

Recalibrate. ESC

Kuva 5-23 Kalibroinnin tulos

8. Irrota etupydrien kohteet kalibrointitangosta ja asenna takapyorien kohteet kalibrointitankoon. Aseta
sitten kalibrointitanko noin 5,4 metrin paahéan kalibrointikehyksesta. Suorita kalibrointivaiheet nayton
ohjeiden mukaisesti. Koska kalibrointivaiheet ovat suunnilleen samat ja selkeasti havainnollistettu
tabletilla, niita ei toisteta tassa.

5.6.1.2 Pydranpuristimien kohdekalibrointi
Kun sopiva pyodranpuristin (vanteenpuristin/rengaspuristin) tai kohde on vaihdettu,
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Askettain koottu pyéréankiinnitin (vanteenkiinnitin/rengaskiinnitin) tai kohde on kalibroitava uudelleen.

@ HUOMAUTUS

Kuten aiemmin mainittiin, tdman kayttdohjeen puristimia koskevat kuvat perustuvat rengaspuristimien kayttoon.
Tassa valitsemme rengaspuristimen ja kalibrointikuvauksen kohteen.

1. Kayta kalibrointipalkkia

y Pydrankiinnittimen (rengaskiinnittimen) ja kohdistuksen kalibrointiin kalibrointipalkin avulla

1. Valmistele itse ammattimainen kalibrointityokalu — kalibrointitanko (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-
CSC0500/12).

2. Valitse tabletin paanaytolta Asetukset .
3. Napauta naytdn vasemmalla puolella olevaa ADAS- ja oikomislaitteen asetukset -kohtaa.

4. Napauta Huolto ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus > Pydranpuristimien kohdekalibrointi.

5. Valitse Pydranpuristimien kohdekalibrointi — tabletti muistuttaa kalibrointipalkin avulla
py6ranpuristimien (rengaspuristimien) ja kohdekalibroinnin huomautuksista.

Wheel clamp target calibration

This function raqu ires a professional calibration ool (AUTEL-

€SC0500/10) which will change the callbration parameters of

the calibration equipment. These parameters will directly affect

the calibration results. It Is recommended to contact the local
or it for

Kuva 5-24 Valitse kalibrointimenetelmé&

6. Luettuasi ohjeet huolellisesti, napauta OK valitaksesi kalibrointikohteen. Téss& havainnollistamiseksi

valitsemme vasemman etupyo6ran kohteen (joka on asennettu hyvin vasemman eturenkaan
kiinnikkeeseen).
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Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear whee! target

Kuva 5-25 Valitse kalibrointikohde

7. Tabletti nayttda automaattisesti kalibroinnin valmistelut, kun olet valinnut kalibroitavan
kohteen. Noudata néyton ohjeita, siirré kalibrointipalkki noin 2,2 metrin paahan
suoraan IA1000WA-kalibrointikehyksen eteen ja varmista, etta kalibrointipalkin ja
kalibrointikehyksen keskipisteet ovat kohdakkain. Asenna sitten vasen etupydran
puristin (rengaspuristin) ja vasen etumaali kalibrointipalkkiin, kohdista kohdistustappi
kohdistusreik&an ja kirista mutteri.

Calibration Preparation

- . * Move the calibration bar to the
23 e | * - ] position about 2.2m directly in
front of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned,

N * Install the left front wheel clamg
‘P_d target on the calibeation bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Kuva 5-26 Kalibroinnin valmistelu (kayta kalibrointipalkkia)

8. Kun yll& olevat valmistelut on tehty, jatka napauttamalla Seuraava . Tabletti ndyttaa
pydranpuristimen (rengaspuristimen) ja kohteen seka kamerasarjan valisen nykyisen
etaisyyden ja kehottaa sinua valitsemaan 2,0-2,4 m etaisyyden. Jos etdisyys ei ole
talla alueella, siirra kalibrointipalkkia saatédaksesi etaisyytta vaaditulle alueelle.
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Left front wheel clamp target calibration
The distance between the whee|

TR T S— clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current

distance: 2503 mm.

P e

Kuva 5-27 Aloita kalibrointi (kaytéa kalibrointipalkkia) 1

9. Napauta Seuraava , kun etéisyys on saadetty halutulle alueelle. Tabletti
ilmoittaa, etta kaikki on valmiina mydhempia toimintoja varten.

Left front wheel clamp target calibration

CRNNSS T S——

Ready!

B ——

Kuva 5-28 Aloita kalibrointi (kayta kalibrointipalkkia) 2

10. Jatka napauttamalla Seuraava . Noudata nayton ohjeita ja kierr& kalibrointipalkkia niin, etta

kohteet ovat keraysasennossa.
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Left front wheel clamp target calibration

2 : Rotate the target 1o the collection
[P Y poatiion

—— —

Kuva 5-29 Aloita kalibrointi (kayta kalibrointipalkkia) 3

Left front wheel clamp target calibration

- Rotate the target to the collection
PR ] sl

— —

Nasxt Camera ESC

Kuva 5-30 Aloita kalibrointi (k&yta kalibrointipalkkia) 4

11. Kun nuolet ja ilmoitetut lohkokuvat muuttuvat vihreiksi, lopeta poikkipalkin
kiertaminen. Tabletti aloittaa tiedonkeruun automaattisesti.
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Left front wheel clamp target calibration

. Cotlecting
‘—n#—.-:-—l

e

Next Camera ESC

Kuva 5-31 Aloita kalibrointi (kéyté kalibrointipalkkia) 5

12. Tiedonkeruun jalkeen tabletti nayttaa kalibrointituloksen automaattisesti. Jos naytdssa nakyy , se
osoittaa kalibroinnin onnistuneen. Voit poistua toiminnosta napauttamalla ESC . Jos naytdsséa nakyy ,

se osoittaa kalibroinnin epéonnistuneen, voit kalibroida Iaitteergjdelleen napauttamalla Kalibroi

uudelleen.
Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 0.87
Rotation axie ¥ 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.50 0.50
Rotation center X 257 2581
Rotgtion center Y 015 0.34
Rotation center Z 4506 4501

Recalibrate ESC

Kuva 5-32 Kalibroinnin tulosnaytto

2. Kayta ajoneuvoa

y Pydranpuristimen (rengaspuristimen) kalibrointi ja kohdistus ajoneuvon avulla
1. Valitse tabletin paanaytolta Asetukset .
2. Napauta nayton vasemmalla puolella olevaa ADAS- ja oikomislaitteen asetukset -kohtaa.

3. Napauta Huolto ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus > Pydranpuristimien kohdekalibrointi.
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4. Valitse pyoranpuristimien kohdekalibrointi — ajoneuvo oikealla puolella
nayttd. Katso kuva 5-24 Valitse kalibrointimenetelma.

5. Seuraava nayttd tulee nakyviin. Valitse sitten kalibroitava kohde.

Valitse esimerkiksi vasemman etupydran kohde (joka on asennettu hyvin vasemman eturenkaan
kiristimeen). Katso kuva 5-25 Valitse kalibrointikohde.

6. Aja ajoneuvo naytdn ohjeiden mukaisesti nostimelle, ohjaa eteenpain, lukitse ohjauspydran pidike, aseta
vaihteisto vapaalle ja vapauta seisontajarru. Asenna sitten vasen etupydran puristin (rengaspuristin)
ja vasen etutéhtéin vasempaan etupyodraén ja nosta etuakselia.

Left front wheel clamp target calibration

A
1

o
»
)

B -

Sner ahone, |ock s1oenng whoel, place tranamisaion in Ingnehl ho loft fron whoel targat on lafr fmrt wheel and mise
neutral rebease parking brake. e from amie.

Cancel Next

Kuva 5-33 Kalibroinnin valmistelu (kayté ajoneuvoa) 1

7. Jatka napauttamalla Seuraava . Noudata naytdn ohjeita, aseta kalibrointikehys noin 2,2 metrin paéhén
etupyoran keskikohdasta ja varmista, etta kalibrointikehyksen ja ajoneuvon keskipisteet ovat linjassa.
Paina sitten YLOS ja ALAS.

kalibrointikehyksen takana olevilla painikkeilla voit sd&taa poikkipalkin korkeutta niin, etta se on
suunnilleen samalla korkeudella kuin etupydrén keskikohta.
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Left front wheel clamp target calibration

* Place the calibrstion frame sbout 2200mm
from the center of the front wheel, and ensure
that the centers of the calibration frame snd
the vehicle are aligned,

*Press UP and DOWN buttons on the back of
the calibration frame to adjust the crossbar
height so that the crosshar is roughly at the
same height as the center of the front wheel.

Cancel Next

Kuva 5-34 Kalibroinnin valmistelu (kayta ajoneuvoa) 2

8. Jos ylla olevat toimenpiteet on suoritettu, jatka napauttamalla Seuraava . Tabletti
nayttaa pyoranpuristimen (rengaspuristimen) ja kohteen seké kamerasarjan
vdlisen nykyisen etdisyyden ja kehottaa sinua valitsemaan 2,0-2,4 m etéisyyden.
Jos etaisyys ei ole talla alueella, siirra kalibrointikehysta saataaksesi etaisyyden
vaaditulle alueelle.

Left front wheel clamp target calibration

(e}l

The distance betwaen the wheel
clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current
distance: 2556 mm.

Q

Camera Cancel Next

Kuva 5-35 Aloita kalibrointi (kéyta ajoneuvoa) 1

9. Napauta Seuraava , kun etéisyys on sadadetty halutulle alueelle, ja tabletti
iimoittaa, etté kaikki on valmiina my6hempia toimintoja varten.
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Left front wheel clamp target calibration

L]
#

Camera Cancel Next

Kuva 5-36 Aloita kalibrointi (kayta ajoneuvoa) 2

10. K&anna rattia nayton ohjeiden mukaisesti.

Left front wheel clamp target calibration

@)

Rotate the wheel as indicated by
the arow.

<)

Camera Cancel Next

Kuva 5-37 Aloita kalibrointi (kayta ajoneuvoa) 3

11. Kun nuolet ja merkityt lohkokuvat muuttuvat vihreiksi, lopeta kdantaminen.
pyora. Tabletti aloittaa tiedonkeruun automaattisesti.
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Left frant wheel clamp target calibration

o) PR+ SS— Colkcing.

(o
(i

Camera  Cancel Noxt

Kuva 5-38 Aloita kalibrointi (kéyta ajoneuvoa) 4

12. Tiedonkeruun jalkeen tabletti nayttaa kalibrointituloksen automaattisesti. Jos naytdssa nakyy , se
osoittaa kalibroinnin onnistuneen. Voit poistua toiminnosta napauttamalla ESC . Jos naytdssa nakyy ,

se osoittaa kalibroinnin epaonnistuneen, voit kalibroida Iaitteerﬁjdelleen napauttamalla Kalibroi

uudelleen.
Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 087
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis 2 -0.50 -0.50
Fotation center X 2571 257
FRotation center Y <033 015
FRotation center Z 45.00 45.00

Recalibrate ESC
Kuva 5-39 Kalibroinnin tulosnéaytt6 (kayta ajoneuvoa)
5.6.1.3 Kohdistuslaitteen tarkkuuden tarkistus
Oikomislaitteen tarkkuustarkistus on suositeltavaa, kun:
1. Oikomislaitteeseen kohdistui voimakas tormays.
2. Tarkkuustarkistusta ei ole tehty yli kuuteen kuukauteen.

Ohjelmisto tarjoaa kolmenlaisia tarkkuuden tarkistusmenetelmia: linjauslaitteen tarkkuuden tarkistus (kayta
kalibrointipalkkia), linjauslaitteen tarkkuuden tarkistus (kéyta ajoneuvoa) ja nopea tarkkuuden tarkistus.
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1. Kayta kalibrointipalkkia

Tarkkuustarkistus kalibrointipalkilla mahdollistaa kameroista, pyérankiinnittimesta ja kohteesta koostuvan

mittausjarjestelman kokonaistarkkuuden tarkan ja luotettavan havainnon.

y Tarkkuuden tarkistamiseksi kalibrointipalkilla
1. Valitse tabletin paanaytolta Asetukset .
2. Napauta néyton vasemmalla puolella olevaa ADAS- ja oikomislaitteen asetukset -kohtaa.

3. Napauta Huolto ja yll&pito ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus >

Oikomislaitteen tarkkuuden tarkistus.

@ HUOMAUTUS

Varmista, etta kalibrointikehyksen Wi-Fi-yhteys on muodostettu. Muuten huolto- ja yllépitotoimintoa ei voida
aktivoida.

4. Valitse Tarkkuustarkistus — kalibrointipalkin ollessa nayton oikeassa reunassa.

5. Siirra kalibrointipalkki néyton ohjeiden mukaisesti noin 2,2 metrin paéhén kalibrointikehyksen eteen.
Asenna etupyoran kiinnikkeet (rengaslukko).
kiinnikkeet) ja kohteet kalibrointitangossa, kohdista kohdistustappi kohdistusreikaén ja kirista

mutteri.

Accuracy check

: o * Move the caliteation bar to the
h__‘z;l*,.c._.l pasition aboLit 2.2m directly in
tront of the ADAS caiibation
frarme, and ensure the centers
of the callbration bar and the
calibration frame are aligned,

= 4 * Install the front wheel clamp
*h~~ 1argets on the calibeation bac align

the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut,
* The crossber height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may Interfere with the movement
of the crossbar

Next ESC

Kuva 5-40 Tarkkuuden tarkistusnéaytto (kayta kalibrointipalkkia) 1

6. Napauta Seuraava, poikkipalkin korkeus saadetaén automaattisesti ja seuraava nayttd avautuu. Siirra
kalibrointipalkkia nayton ohjeen mukaisesti siten, etta 'Offset'-, 'L-Distance'- ja 'Distance Diff' -arvot

nékyvat vihreina.
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Accuracy check
Move the calipration bar so

Offent that the values of 'Offset’, L-
B Distance’, 'RDistance, and

A ‘Distance Diff are displayed in
-110 oreen.

LDistarce A-Destance
[ ]
Distance Ditt
oA 103 &
2481 - p— 2584
< >

Kuva 5-41 Tarkkuuden tarkistusnayttd (kayta kalibrointipalkkia) 2

Accuracy check

Ready!

Offaet
e ——

A
-1

LDiatance i Datance
[ ]

Oistance D1

A2217| e 2257,

Next Camera ESC

Kuva 5-42 Tarkkuuden tarkistusnaytto (kayta kalibrointipalkkia) 3

7. Napauta sitten Seuraava siirtyéksesi seuraavaan nayttéon. Kierrd kalibrointipalkkia
nayton kehotteiden mukaisesti kerataksesi tietoja. Kun nuolet ja osoitetut
lohkokuvat muuttuvat vihreiksi, lopeta kalibrointipalkin kiertdminen.
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Accuracy check

- . Rotate the target to the collection
CR T S— e

Camera  ESC

Kuva 5-43 Tarkkuuden tarkistusnaytt6 (kayta kalibrointipalkkia) 4

Accuracy check

2 Collecting.
R T S

A —

Camera ESC

Kuva 5-44 Tarkkuuden tarkistusnaytt6 (kayta kalibrointipalkkia) 5

8. Jarjestelma siirtyy automaattisesti seuraavalle naytolle. Kun tiedot on keratty
onnistuneesti, kalibrointitulos tulee nakyviin automaattisesti. Jos naytéssa nakyy ,
se tarkoittaa, etta kalibrointi onnistui; jos naytdssa nakyy , se tarkoittaa, etta
kalibrointgl ,epaonnistunut ja laite on kalibroitava uudelleen.
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Result
Accuracy check passed'
Total front toe (-01,01)
Left front camber (01,0.1)
Right front camber (01,01)
Total rear toe 0.02 (-0.1,0.1)
Left rear camber (01.,0)
Right rear camber ¢ (01,01)

Recheck ESC

Kuva 5-45 Tarkkuustarkistuksen tulosnaytto

2. Kaytéa ajoneuvoa

Tarkkuustarkastus ajoneuvolla mahdollistaa kameroista, rengaspuristimista ja -kohteesta
koostuvan mittausjarjestelméan kokonaistarkkuuden havaitsemisen ajoneuvoilla, joissa ei
ole kalibrointipalkkia. Tarkastuksen tarkkuuteen vaikuttaa kuitenkin ajoneuvon kunto, joten
on suositeltavaa valita tarkastukseen hyvassa kunnossa oleva urheiluajoneuvo.

y Tarkkuuden tarkistamiseksi ajoneuvolla
1. Valitse tabletin paanaytolta Asetukset .
2. Napauta nayton vasemmalla puolella olevaa ADAS- ja oikomislaitteen asetukset -kohtaa.

3. Napauta Huolto ja yllapito ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus >

Oikomislaitteen tarkkuuden tarkistus.

@ HUOMAUTUS

Varmista, etta kalibrointikehyksen Wi-Fi-yhteys on muodostettu. Muuten huolto- ja yllapitotoimintoa ei voida
aktivoida.

4. Valitse Tarkkuustarkistus — ajoneuvo néytdn oikeassa reunassa.

5. Aseta ajoneuvo haluttuun tilaan néytén ohjeiden mukaisesti.
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Vehicle Praparation
* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel cl and the between susp:
are normal (R tousea wvehicle within 3 years and 50,000 km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the vehicle;
* Place the wheal chocks before and after the left rear of right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and ingtall the steering whee! holder. Release the parking brake and place the
transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear to
perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

Kuva 5-46 Ajoneuvon valmistelu

6. Napauta Seuraava , jos ajoneuvo on asetettu haluttuun tilaan. Noudata sitten
naytolla nakyvia ohjeita aputydkalun sijoittamiseksi vaihe vaiheelta.

Auxiliary Tool Positioning

Plae whee! chacks to prevent e vehicle Steer ahend, lock steering wheel sloce Place the calibtion frame sbout 1.5 m
from sligping, trasemission In neuval. relesse parking .. In frost of the vehicle. Adjust the crossb...

Install foar clamps and targets oo
the whees {f ey wers ot imatalled o

Kuva 5-47 Aputydkalun asemointi

9. Kun aputydkalut on sijoitettu oikein, napauta Seuraava- painiketta. Poikkipalkki
saatyy automaattisesti ja etsii kohdetta, ja tabletti siirtyy seuraavaan nayttoon.
Suorita py6rien vierintdkompensaatio noudattamalla ndytén ohjeita.
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Wheel Rolling Compensation

(4] . R, *Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

Kuva 5-48 Pydréan vierintdkompensaatio 1

Whee! Rolling Compensation

(<] L s S | *Move the resr whee| chock
backward for abaut 30 ¢my

* Push the vehicls in the diraction

indicated by the amow.

| Camera ESC

Kuva 5-49 Pyo6réan vierintdkompensaatio 2
Wheel Rolling Compensation

(o] LI Y ] * Push the vahicie in the direction

indicated by the amow

Kuva 5-50 Pyodréan vierintdkompensaatio 3
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Wheel Rolling Compensation

* Stop pushing the vehicle, please
wall,

]
L

Kuva 5-51 Pydrén vierintakompensaatio 4

Camera ESC

10. Kun pyéréan vierintdkompensaatio on valmis, tabletti siirtyy automaattisesti seuraavaan nayttoon.
Suorita sitten toimenpiteet loppuun noudattamalla ndyton ohjeita, jotka ovat samanlaisia kuin
edellisesséa toimenpiteessa.

11. Kun toiminto on valmis, kalibrointitulos tulee nékyviin automaattisesti. Se osoittaa, etta kalibrointi
epaonnistunut ja nayttd on onnistui; jos naytdssé nékyy , se osoittaa, etta kalibrointi on
, kalibroitava uudelleen.

3. Nopea tarkkuustarkistus

Nopea tarkkuustarkistus suoritetaan oletuksena automaattisesti kuuden kuukauden valein. Tarkkuustarkistuksen
vélia voidaan muuttaa pyoransuuntausohjelmiston asetuksissa.

Nopea tarkkuustarkistus voi havaita ongelmia kameran ja kohteen muodostamassa mittausjarjestelmassa,
mutta ei pydrankiinnityspuristimia tai rengaskiinnikkeita.

y Suorittaaksesi nopean tarkkuustarkistuksen
1. Valitse tabletin paanaytolta Asetukset .
2. Napauta nayton vasemmalla puolella olevaa ADAS- ja oikomislaitteen asetukset -kohtaa.

3. Napauta Huolto ja yllapito ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus >

Oikomislaitteen tarkkuuden tarkistus.

@ HUOMAUTUS

Varmista, etta kalibrointikehyksen Wi-Fi-yhteys on muodostettu. Muuten huolto- ja yllapitotoimintoa ei voida
aktivoida.

4. Valitse naytdn oikeasta reunasta Nopea tarkkuustarkistus .

5. Aseta ajoneuvo haluttuun tilaan naytdn ohjeiden mukaisesti.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is a
minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Pace the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement,

* Center the steenng wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicie unloaded. Check if the coolant level and the engine oll level are correct. Check If the fuel tank is
full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

*If the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before performing the
measurement. The adjustment process may vary on differant models

Infa

Skip | Next | Exit

Kuva 5-52 Ajoneuvon valmisteluopas

6. Napauta Seuraava , jos ajoneuvo on asetettu haluttuun tilaan. Noudata sitten naytdn ohjeita.
opas aputydkalun sijoittamiseen vaiheittain.

Auiliary Tool Positioning

Faoe wheel chacks % prevent the vesicle Steer mhend, Iock stoering wheel, place Fiace the callbraten frame sbout 1.5m

from slipging. tranermaeion i netral 1aleied parkeg In front of 1ha vehcs. Acust ihe cmeab.
4

Ingzal fowr clamps and targets o0

the wheals (I thoy were st installed pr_

Kuva 5-53 Aputydkalun asemointi

7. Kun aputydkalu on sijoitettu, napauta Seuraava- painiketta. Poikkipalkin korkeus saatyy
automaattisesti ja se hakee kohdetta, ja antaa seuraavat tiedot:
naytto.
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Quick accuracy check

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the targets
can be detected

Kuva 5-54 Nopea tarkkuustarkistus

8. Nopean tarkkuustarkistuksen tulos nékyy naytolla tarkistuksen valmistuttua. Jos naytdssa nakyy , se
tarkoittaa, etté kalibrointi onnistui; jos ndytdssé nékyy , se-tarkoittaa, etté kalibrointi on epaonnistunut
ja laite on kalibroitava uudelleen.

Resuit
Accuracy check passed!
Anglel 006 01.0)
Angle? 0 (01,0.1)
Angle3 0.04 (0.1,0.1)
o
- 0K

Kuva 5-55 Nopean tarkkuustarkistuksen tulos
5.6.1.4 Kaltevuusanturin kalibrointi

Kallistusanturi on kalibroitava, kun:
1. Kayta IA1000WA:ta ensimmaisté kertaa.
2. Kamera on purettu.

y Kalibroidaksesi kallistusanturin
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1. Valitse tabletin paanaytolta Asetukset .
2. Napauta nayton vasemmalla puolella olevaa ADAS- ja oikomislaitteen asetukset -kohtaa.

3. Napauta Huolto ja yllépito ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus > Kaltevuusanturin kalibrointi.

HUOMAUTUS Varmista, etté kalibrointikehyksen Wi-Fi-yhteys on muodostettu. Muuten huolto- ja yllapitotoimintoa

ei voida aktivoida.

4. Aseta kalibrointikehys tasaiselle alustalle naytdn ohjeen mukaisesti ja paina poljinta kiinnittagksesi
kalibrointikehyksen. Keskita kallistus- ja kallistuskulman tasokuplit kiertdmalla painikkeita A ja B.

Crossbar Adjustment

* Place the main frame on the level ground and
depress the pedal 10 fix the mam frame,

* Rotate the buttons A and B to center the pitch
and roll level bubbles.

Kuva 5-56 Poikkipalkin saato 1

5. Napauta Seuraava. Kallistusanturi keréa tietoja ja siirtyy automaattisesti seuraavaan nayttéon, kun
tiedonkeruu on valmis. Kierra B-painiketta myotapaivaan vierittaaksesi poikkipalkin vasempaan

aariasentoon.
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floll Angle Adjustment

* Rotate the button B clockwise to roll the
crosshar to the left lirmit

Kuva 5-57 Kallistuskulman saato 1

6. Napauta Seuraava. Kallistusanturi keraa tietoja ja siirtyy automaattisesti
seuraavaan nayttoéon, kun tiedonkeruu on valmis. Noudata nayton ohjeita ja
kierra B-painiketta vastapaivaan siirtdaksesi poikkipalkkia oikealle.

Roll Angle Adjustment

* Rotate the button B counterclockwise to roll
the crossbar 1o the right

* The required angle is 0.00% and the current
angle is 0.03",

Next Exit

Kuva 5-58 Kallistuskulman saat6 2

7. Kun nykyinen kulma on saadetty haluttuun kulmaan, napauta Seuraava. Kallistusanturi keraa tietoja ja
siirtyy automaattisesti seuraavaan nayttoon, kun tiedonkeruu on valmis. Noudata néayton ohjeita ja
kierra B-painiketta vierintatason kuplan keskittamiseksi.
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Crossbar Adjustment

* Rotate the button B to center the rolf level
bubble.

* The required angle is 0.00" and the current
angle is 0.01°

Kuva 5-59 Poikkipalkin saato 2

8. Kun toiminto on suoritettu loppuun néayton ohjeita noudattamalla, kalibrointitulokset tulevat nékyviin.
Jos naytdsséa nékyy , se tarkoittaa, etté kalibrointi onnistui; jos ndytossé nakyy , se tarkoittaa, etté
kalibrointi on ep&onnistunut ja se on kalibroitava uudelleen. )

Result
Calibration succesded!
Angiel ! ©.0.1)
Angle2 1 {0,0.1)

Recalibrate  ESC

Kuva 5-60 Kalibrointitulosten néytto

5.6.1.5 Hienosaatomekanismin kalibrointi ja testaus

Kalibrointi on suoritettava, kun:

1. Kéayté IA1L000WA:ta ensimméisté kertaa.

2. Kamera on purettu.

y Hienosaatomekanismin kalibrointi
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1. Valitse tabletin paanaytoltéa Asetukset .
2. Napauta naytén vasemmalla puolella olevaa ADAS- ja oikomislaitteen asetukset -kohtaa.

3. Napauta Huolto ja yll&apito ja valitse sitten Hienosdatdmekanismin kalibrointi ja testaus.
Kalibroitavia osia on kahdeksan: poikkipalkin nostokokoonpano, etu- ja takaosan
hienosaatokokoonpanot, vasen- ja oikeanpuoleiset hienosaatokokoonpanot, vierintdkulman
hienosaattkokoonpano, kallistuksen hienosaatdkokoonpano ja kaéntdkulman
hienosaattkokoonpano kalibroidaan automaattisesti, kun taas oikeanpuoleinen liukulohkon
likekokoonpano ja vasemmanpuoleinen liukulohkon liikekokoonpano kalibroidaan
manuaalisesti. Tassa havainnollistamiseksi valitsemme poikkipalkin nostokokoonpanon
ja oikeanpuoleisen liukulohkon liikekokoonpanon .

Fmnetuning mechenism calibretion & test

Crossbar lifting assembly Front ?:s’e“n:l"::mm Lot M:Khuhl f::;‘"""q Roll fine-tuning assembly
Pitch finetuning y Yaw fi " Right shumnm Left :Iur\g muﬂ;rmnm
ESC

Kuva 5-61 Hienosaatdmekanismin kalibrointi- ja testausnaytto
y Poikkipalkin nostokokoonpanon kalibroinnin suorittaminen

Valitse suoritettava toiminto. Paina Kalibrointi suorittaaksesi hienosaatémoduulin
kalibroinnin. Varmista, ettei liikeradan sisalla ole esteita.
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Crossbar lifting assembly

* Pregs Calibration to pafoam the fine-tuning
madule calibration. Ensure there are ng
obstacies withan the motion range.

Calibration Exit

Kuva 5-62 Poikkipalkin nostokokoonpanon nayttd
y Oikean liukuvan lohkon liikekokoonpanon kalibroinnin suorittaminen

Valitse suoritettava toiminto. Siirra oikea liukukappale manuaalisesti
poikkipalkin 600 mm:n merkkiin. Paina sitten Kalibrointi suorittaaksesi
hienosaatdmoduulin kalibroinnin. Varmista, ettei liikealueella ole esteita.

Right £licing block mation assembly

* Manually move 1he right shiciing block to the
GO0 mark on the crossbar.

* Press Calibratio n to parform the fne-tuning
module callbration. Enaura there are no
obstacles within the motion range

Caliration Exit

Kuva 5-63 Oikean liukulohkon liikekokoonpanon néayttd
5.6.1.6 AVM-laserin kalibrointi ja tarkistus

AVM-laserin kalibrointi ja tarkistus on tarpeen ennen ADAS-kalibrointitoiminnon suorittamista.
Té&ssé osiossa kasitellaén laserin kalibrointia, laserin Bluetoothin konfigurointia ja laserviivan
kohdistuksen tarkistusta.

y Laserkalibroinnin suorittaminen

153



1. Valitse tabletin paanaytolta Asetukset .
2. Napauta naytén vasemmalla puolella olevaa ADAS- ja oikomislaitteen asetukset -kohtaa.

3. Napauta Huolto ja yllapito ja valitse Kalibrointi ja tarkastus > AVM-laserin kalibrointi ja
tarkastus siirtydksesi nayttoon. Valitse sitten Laserkalibrointi.

4. Asenna animaatio-oppaassa esitetylla tavalla kaksi jatkotankoa ja kaksilinjalaseria vasemmalle ja
oikealle liukulevylle. Kirista sitten jatkotankojen nupit ja lukitse turvakoukut. Jatka napauttamalla

naytolla Seuraava .

Laser Installation

L5050

ATELCSEENT 3L T,
AUTELCICOSIN I8

AUTEL TSCOT0R18L

“Install 1 teo coersion 1ods and the two-ne leers an 1he et snd gt
sHINg plETes, respectively 1hen Tighten 10 kiobe on the exension kds
aned luck the sxfety snap hooks.

Kuva 5-64 Asenna kaksilinjaiset laserit

5. Napauta Kéynnista, niin poikkipalkki ja liukulevy siirtyvat automaattisesti kohdeasentoihinsa.
Kiinnitd huomiota turvallisuuteen, kun poikkipalkki ja liukulevy liikkuvat. Napauta Seuraava
siirtyaksesi seuraavaan kayttoliittymaan.

Automatic Adjustment

e Standarg Current Uit Status
Roll angle a.00 0.02 e v
Piteh angle 0.00 0.03 5 v
Sieding block (L) 950 980 mm v
Shiing block (R as0 980 mm v

* After the croasbar and sliding plate move to their target positions, press Next to enter the next int erface
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Kuva 5-65 Siirré poikkipalkki kohdeasentoon

6. Varmista, etté kaksilinjainen laser on asennettu oikein ja kytketty paalle (paina Ohje-
painiketta ndhdaksesi kaksilinjaisen laserin kayttdohjeet). Kun kaksilinjainen laser on
kytketty p&aalle, Bluetooth-yhteyden muodostaminen kestéa noin 5 sekuntia. Jatka
painamalla Seuraava (laser aktivoituu, kiinnitd huomiota laseriin).

Laser Connection

Left sid e laser Right side laser

*Preas Next to continue (the leser will activate, please pay attention to the kser)

Help Next Exit
Kuva 5-66 Kaksilinjalasereiden Bluetooth-yhteys

7. Séada vasenta ja oikeaa laseria niin, etté laserviivat ovat paallekkain. Ennen kuin painat Seuraava-
painiketta, varmista, etta laserviivat ovat paallekkain. Muuten laser ei ole keskitetty.

Laser Centering Adjustment

Adjust the left and right kasers so

that the two laser lines overleq

* Before pressing Next, ensume the
two laser lines overlap. Dthernvise,
Ihe kaser will not be centerad.

Right Right
Left Forward  Left Reverse
Rotation(A)  Retation (B) memgq Nmm&» Next Exit

Kuva 5-67 Laserkeskityksen sdato 1

8. Napauta Seuraava suorittaaksesi laserin kalibroinnin, jolloin naytolle tulee teksti "Kalibrointi
valmis!”, mik& osoittaa, etta kalibrointi on valmis.
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Luser Calibration

Calibration completed!

Kuva 5-68 Laserkeskityksen saato 2

y Laser-Bluetoothin maarittdminen
1. Valitse tabletin paanaytolta Asetukset .
2. Napauta naytén vasemmalla puolella olevaa ADAS- ja oikomislaitteen asetukset -kohtaa.

3. Napauta Huolto ja yll&apito ja valitse Kalibrointi ja tarkastus > AVM-laserin kalibrointi ja tarkastus

siirtyaksesi nayttoon. Valitse sitten Maarita laserin Bluetooth.

4. Kuten naytdn ohjeessa naytetaan, yhdista laser ja diagnostiikkatydkalu Type-C-datakaapelilla. Valitse
litettdvan kalibrointikehyksen Bluetooth ja varmista, etté kalibrointikehykseen on kytketty virta. Viimeistele
maaritys painamalla Tallenna . Kun Bluetooth on méaéaritetty onnistuneesti, laser kaynnistyy uudelleen.

156



Configure Laser Bluetooth
Configure Laser Blustooth

1. Usg 2 Typs.C o

the diagaastic ool

@ 8luetoath is currently not configured

Configurable Bluetooth:

powered on.

3, Presi Save b com the conhiguratan,

4, At the Bluetooe figaresd scoesstily,

the lnder wil resort

Exit

Kuva 5-69 Laserkeskityksen saato 2
y Laserviivan kohdistustarkistuksen suorittamiseksi
1. Valitse tabletin paanaytolta Asetukset .
2. Napauta nayton vasemmalla puolella olevaa ADAS- ja oikomislaitteen asetukset -kohtaa.

3. Napauta Huolto ja yll&pito ja valitse Kalibrointi ja tarkastus > AVM-laserin kalibrointi ja
tarkastus siirtydksesi nayttoon. Valitse sitten Laserviiva

Kohdistustarkistus.

4. Aloita kohdistus painamalla naytdn oppaan mukaisesti Kaynnista-painiketta (laser
aktivoituu kaynnistyksen yhteydessa, kiinnitd huomiota laseriin).

Laser Alignment

Left side |laser Right side laser
FO24FIFEFD22 FOZ4FIFEE98E

* Presa Start 1o begin alignment (the laser will activate upon starting, please pay attention 1o the laser)

Help  Stant  Exit

Kuva 5-70 Lasers&adon tarkistusnayttd
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5.6.1.7 Kameran tarkistus

Kameran tarkistustoiminto tarkistaa kalibrointikehyksen kuuden kameran tilan.

y Kameran tarkistuksen suorittaminen
1. Valitse tabletin paanaytolta Asetukset .
2. Napauta nayton vasemmalla puolella olevaa ADAS- ja oikomislaitteen asetukset -kohtaa.

3. Napauta Huolto ja valitse sitten Kameran tarkistus. Kameroiden nakymét ja tilat, mukaan lukien
etéisyysmittauskamera, itsekalibrointikamera, LF-kohdekamera, LR-kohdekamera, RF-kohdekamera
ja RR-kohdekamera, nékyvat naytolla. Napauta Kuvaus tarkistaaksesi naytolla nakyvien kuvakkeiden
selitykset. Katso lisétietoja taulukosta 4-4 Kameroiden kuvaukset .

5.6.1.8 Laitteiston tarkistus

Té&ssa osiossa voidaan tarkistaa IA1000-kalibrointikehyksen eri komponenttien tila.

5.6.1.9 Versiotiedot

Té&ssa osiossa voit tarkistaa 1A1000-kalibrointikehyksen eri komponenttien versiotiedot.

5.6.2 Kalibrointiraportti

Kaikki kalibrointitietueet tallennetaan tdnne, josta néet milloin ja minka tyyppinen kalibrointi laitteelle on tehty.

5.6.3 Tarkkuustarkastusvali

Tamén toiminnon avulla voit asettaa tarkkuustarkastusvalit. Kaytettavissé on nelja vaihtoehtoa: kolme kuukautta,
kuusi kuukautta, yksi vuosi ja ei koskaan. Oletusarvoinen tarkkuustarkastusvali on kuusi kuukautta.
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th Settings - Accuracy check interval

-~
£ ADAS & Aligner Settings

Three months
n 0OBFCM Upload

Six months v

COne year
E [EVDiag Box Settings
; Never
i‘ Battery Test

E Country/Region Code
m Laws and Regulations

Kuva 5-71 Tarkkuuden tarkistusvalin asetusnaytto

5.6.4 Kohdepuhdistusvali

Tama toiminto auttaa muistuttamaan kayttajaa tavoitepuhdistustiheydestd, joka voidaan
valita kohdistusnumeroiden tai -valien muodossa.

M  Settings 4 Target cleaning interval
55 ADAS & Aligner Sett
ﬂ, igner ings Remind the aperator about the target cleaning frequency, which can be selected in
terms of alignenant nurmbes or mtervals

ﬂ OBFCM Upload

Vehicle List
=

m EVDiag Box Settings \ \

n Battery Test

E Country/Reglon Code Every 540 Times alignments remind cleaning

D Laws and Reguletions Every 90 Day  remind cleaning
B System Settings
2]

Kuva 5-72 Kohdepuhdistusvélin asetusnaytto
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5.7 Pyo6rien suuntausohjelmiston asetukset

Ajoneuvotarkastus, Mittausten valmistelu, Mittaustulokset, Huoltoraportti, Mukautettujen teknisten tietojen hallinta

ja Oletusasetusten palautus sisaltyvét tdéhén osioon.

1) Settings - Wheel Alignment Software Settings

% ADAS £ Aligner Settings

el Vehicle Inspection >
.1 OBFCM Upload
Measurement Preparation >
I = ! Vehicle List
Al
Measurement Results >
i_§ EVDiag Box Settings
‘ Overhaul report >
L Battery Test
e Country/Region Code Customized Specifications Management >
[,_. ! Laws and Regulations Restore Default Settings

! ® ’ System Settings
P o

Kuva 5-73 Pyéransuuntausohjelmiston asetukset

5.7.1 Ajoneuvon tarkastus
Taman toiminnon avulla voit:

1. Maérita, otetaanko renkaiden tarkastus kayttoon vai ei. Tama asetus vaikuttaa siihen, opastaako
tabletti sinua kulutuspinnan syvyyden ja paineen tarkastuksessa ajoneuvon tarkastusmenettelyssa.
Jos ajoneuvon tarkastus on kaytdssa, tabletti opastaa sinua kulutuspinnan syvyyden ja paineen
tarkastuksessa; jos se on poistettu kaytostd, tabletti ei opasta sinua kulutuspinnan syvyyden ja
paineen tarkastuksessa. Katso ohjeet kulutuspinnan syvyyden ja paineen tarkastuksen
suorittamiseen kohdasta Kulutuspinnan syvyyden ja paineen tarkastus.

y Jos rengastarkastus on aktivoitu, voit asettaa:
1) Kulutuspinnan syvyyden mittausmenetelmé: Yksittainen tarkistus tai kaikkien kulutuspintojen tarkistus.

2) Renkaan vahimmaisurasyvyys: kun urasyvyys on pienempi kuin asettamasi
vahimmaisurasyvyysarvo, tabletti kehottaa sinua vaihtamaan renkaan valittdmasti.

3) Varoitus kulutuspinnan syvyydesté: kun kulutuspinnan syvyys on pienempi kuin
asettamasi arvo, tabletti antaa varoituksen.
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2. Maarita, otetaanko alustan tarkastus kayttéon vai ei. Tama asetus vaikuttaa siihen, opastaako
tabletti sinua alustan tarkastuksessa ajoneuvon tarkastusmenettelyssa.
Jos rungon tarkastus on kaytdss4, tabletti opastaa sinua rungon tarkastuksen suorittamisessa;
jos se on poistettu kaytdsta, tabletti ei opasta sinua rungon tarkastuksen suorittamisessa.
Katso ohjeet alustan tarkastuksen suorittamiseen kohdasta Alustan tarkastus.

M Settings e Vehicle Inspection
52 ADAS & Aligner Sertings
- Tire Inspection [ oN @
(2| 0BFCM Uploac
Tread Depth Sample Number Single Check >
Vehicle List
. Minimum Tread Depth 1.6mm >

E EVDiag Box Settings
“ Batlery Test
Country/Reglon Code Chassis Inspection [ on &

m Laws and Requlations
m System Settings
P

Kuva 5-74 Ajoneuvotarkastusasetusten naytto

Waming Tread Depth 32mm >

5.7.2 Mittauksen valmistelu

Tama toiminto vaikuttaa siihen, opastaako tabletti sinua ajokorkeuden mittaamisessa. Mittauksen
valmistelu -vaihtoehto on oletuksena kaytdssa, eivatka kayttajat voi poistaa sita kaytosta.
Ajokorkeuden mittaus -vaihtoehdon osalta, jos se on kaytdssa, tabletti opastaa sinua ajokorkeuden
mittaamisessa; jos se on pois paalta, tabletti ei opasta sinua ajokorkeuden mittaamisessa. Katso
lisatietoja ajokorkeuden mittaamisesta kohdasta Ajokorkeuden mittaus.
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M  Settings - Measurement Freparation
=L ADAS & Aligner Settings
Measurement preparation [ on §
n OBFCM Upload
Ride Helght Measurement [ on @

@ Vehicle List
B EVDiag Box Settings
!‘ Battery Test
Country/Regicn Code

Kuva 5-75 Mittauksen valmistelun asetusnaytto

5.7.3 Mittaustulokset

@  Settings N Measurement Results
5 ADAS & Aligner Settings
- Center Steering Wheel When Saving Measured Con @)
n Result
& OBFCM Upload

Adjust to Half Tolerance L On @)

2] vevceu

Kuva 5-76 Mittaustulosten asetusnaytt®
T&mén toiminnon avulla voit:
1. Keskitetdankd ohjauspydra mittaustulosta tallennettaessa.

y Kéaynnista toiminto

1) Jos pydrat eivat ole suoraan eteenpain -asennossa, napauta Tallenna ennen
korjausta mittaustulosten naytdssa, niin naytolle tulee opas pyoérien suoraksi
asettamiseksi.

162



Save Before Repalr

Tum the steering wheel to right to set the wheels straight afead

Kuva 5-77 Tallenna ennen korjausta -naytto 1

2) Kun pydréat ovat suoraan eteenpdin, tabletti tallentaa tiedot
automaattisesti ja nayttda seuraavan nayton.

Save Before Repair

Kuva 5-78 Tallenna ennen korjausta -naytté 2

y Poista toiminto kaytosta: tiedot tallennetaan suoraan sen jéalkeen, kun napautat Tallenna
ennen korjausta mittaustulosten naytdssa.

2. Vaihdetaanko puolitoleranssitilaan.

1. Jos puolitoleranssitila on kaytdssa, mitattu tulos nékyy puolitoleranssitilassa ja naytto
nayttaa alla olevan kuvan kaltaiselta.
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e Vehicle
’@ Inspecuon
& S

" Rolling
== Compensation

@ Coastor/SAl

i

= Fostagrment IR

=¥ Disgnoeis e
ADAS

Calibration

Ovechau Report

o2 Mormant.

o
A AT AT B TpThast Raise

Kuva 5-79 Mitatun tuloksen (puolitoleranssi) naytto

2. Jos puolitoleranssitila on poistettu kaytdsta, mitattu tulos nakyy tdydessé toleranssissa.
Toleranssitila, ja nayttd nayttaa alla olevan kuvan kaltaiselta.

InEpECTON

é mﬂﬁﬂllm
a5 Rolling "‘ i

% Compensation

w Goster/SAl
Measured -0°04
easur
=B
Ahgnmmv u
gy Postagnment

Disgnosie

ADAS " of

Cahbraton |
=

a Overhaud Raport - %
S i

B Bt Abgoment |

o
i sk A 41 91 Lo Bprathamct

sm ""' Next
| veid | Comer ® ey | Toleanee l""‘"\

Kuva 5-80 Mitatun tuloksen (taysi toleranssi) naytto

5.7.4 Huoltoraportti

Taman asetuksen avulla voit ottaa kayttdon alustan turvallisuusdiagnostiikkaraportin

nayttdmisen tai pois paalta raporttindytdssa pydransuuntaustoiminnon suorittamisen jalkeen.

Jos asetus on kaytossa, alustan turvallisuusdiagnostiikkaraportti nakyy raporttinéytdsséa
pydransuuntaustoiminnon suorittamisen jalkeen. Jos asetus on poistettu kaytosta, alustan
turvallisuusdiagnostiikkaraporttia ei nayteta raporttindytdssa pydransuuntaustoiminnon suorittamisen j
Huoltoraportti ja lisatietoja.
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L ) Overhaul report

= ADAS & AlignerSettings

7 1 OBFCM Upicad

Chassis safety diagnostic report [ on @

m Vehicle List

m EVDiag Box Seltings
“ Battery Test
Country/Reglon Code
m Laws and Regulations
m System Settings.
Y o

Kuva 5-81 Huoltoraportin asetusnaytto

5.7.5 Mukautettujen spesifikaatioiden hallinta

Toiminnon avulla voit tarkastella tai poistaa ajoneuvolle tallennettuja mukautettuja
teknisia tietoja. Jos et ole tallentanut mukautettuja teknisia tietoja, nayttoon tulee
ilmoitus, etta tietoja ei ole saatavilla, kun napautat Mukautettujen teknisten tietojen
hallinta -painiketta.

C’J Customized Specs Management Q
Time vehicle Type
20250326 06:28:30 Eagle | Summit Coupe | 1985 |c . @

s s

f

Kuva 5-82 Mukautettujen ominaisuuksien hallintanayttd

5.7.6 Palauta oletusasetukset

Tamén toiminnon avulla voit palauttaa pydransuuntausohjelmiston oletusasetukset.
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Restore Default Settings

Do you want 10 restore the default settings of
wheel alignment saftware?

Kuva 5-83 Palauta oletusasetukset -nayttod
Oletusasetukset ovat seuraavat:

Taulukko 5-1 Oletusasetukset

Tuote Oletusasetus

Kulman nayttémuoto Aste ja minuutti

Varpaiden nayttémuoto Aste ja minuutti
Ajokorkeusyksikké mm

Kulutuspinnan syvyysyksikko mm

Raideleveys ja akselivali mm

Rengaspaineyksikko baari

Painoyksikko kg

Puristimen tyyppi Rengaspuristin
Connect-kulutuspinnan mittaustyodkalu Ota kayttoon TBE-laitteen haku
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Tuote

Oletusasetus

Valitse korkeuden mittaustyokalu Mittanauha
Bensiinin alustan tason mittaus .

Ei tydkalua
Tyokalu
Aanimerkkiasetus Kaynnista

Tarkkuustarkastusvali

Kuusi kuukautta

Kertoja: 540

Kohdepuhdistusvali
Paivat: 90 paivaa

Ajoneuvotarkastus Kaynnista

Kulutuspinnan syvyys Naytenumero Yksittainen tarkistus

Kulutuspinnan vahimmaissyvyys 1,6 mm
Varoitus kulutuspinnan syvyys 3,2mm
Alustan tarkastus Kéaynnista
Mittauksen valmistelu Kaynnista

Keskiohjauspyora, kun Kaynnistd

Mittaustuloksen tallentaminen

S&ada puolitoleranssiin Kaynnista

5.8 Linjauksen esitarkistuksen ohjelmistoasetukset

5.8.1 Kohdistuksen esitarkistus

Taman toiminnon avulla voit maarittad, otetaanko ajolinjan esitarkistus kayttéon vai ei. Se vaikuttaa siihen,
opastaako tabletti sinua ajoneuvon tarkastuksessa (renkaiden ja alustan tarkastus) ja ajokorkeuden mittauksessa
ajolinjan esitarkistuksen aikana. Jos ajolinjan tarkastus on kaytdssa, voit maarittaa:

1. Rengastarkastus: Jos renkaantarkastus on kayttssé, tabletti opastaa sinua suorittamaan kulutuspinnan
syvyyden ja paineen tarkastuksen; jos se on poistettu kaytosta, tabletti ei opasta sinua suorittamaan...
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Kulutuspinnan syvyyden ja paineen tarkastus. Katso lisatietoja kohdasta Kulutuspinnan syvyyden ja paineen
tarkastus .

2. Kotelon tarkastus: Jos kotelon tarkastus on kaytdssd, tabletti opastaa sinua kotelon tarkastuksessa.

Jos se on poistettu kaytosta, tabletti ei opasta sinua kotelon tarkastuksessa. Katso lisatietoja
kohdasta Kotelon tarkastus .

3. Ajokorkeuden mittaus: Voit asettaa ajokorkeuden mittauksen suoritettavaksi vain ajoneuvon
valmistajan edellyttamalla tavalla tai kaikille ajoneuvomalleille tai asettaa sen olemaan
suorittamatta ajokorkeuden mittausta. Katso lisatietoja kohdasta Ajokorkeuden mittaus .

5.8.2 Caster/SAl

Tama toiminto vaikuttaa siihen, opastaako tabletti sinua mittaamaan caster-kulman ja SAl:n
(ohjausakselin kallistuskulman). Jos Caster/SAl-painike on paalla, tabletti opastaa sinua mittaamaan
caster-kulman ja SAl-kulman py6ransuuntaustoiminnossa. Jos se on pois paalta, tabletti ei opasta
sinua mittaamaan caster-kulmaa ja SAl-kulmaa.

Katso lisatietoja kohdasta Caster/ SAl/ IA-kulman mittaus .

5.8.3 Palauta oletusarvoiset kohdistuksen esitarkistusohjelmiston asetukset

Taman toiminnon avulla voit palauttaa Kohdistuksen esitarkistuksen oletusasetukset.

Restore Default Sertings

De you want to restore the defeult algnment
precheck software setongs?

Kuva 5-84 Palauta oletusasetukset -naytto

Oletusasetukset ovat seuraavat:
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Taulukko 5-2 Oletusasetukset

TURIE Oletusasetus
Kohdistuksen esitarkistus Kaynnista
Rengastarkastus Kéaynnista
Alustan tarkastus Kéaynnista
Kulutuspinnan syvyysyksikké Kéaynnista

. . Ajokorkeuden mittaus (vain
Ajokorkeuden mittaus ] o .
Ajoneuvon valmistajan vaatima)

Caster/SAl Kaynnista
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 MachineTransaeobyGooge
6 ADAS-kalibrointitoiminto

Kun olet yhdistanyt MaxiSys ADAS -diagnostiikkatabletin IA1000WA:han, voit suorittaa seuraavat toimenpiteet:
ADAS-kalibrointitoiminto hyddyntaé ajoneuvoon asennettuja erilaisia antureita, mukaan lukien

Mukautuva vakionopeudensaéadin (ACC), Kuolleen kulman valvonta (BSD), Peruutuskamera (RVC),
Kaistanpitoavustin (LKA), ympariston valvontakamera (AVM), pimeanakdjarjestelma (NVS) ja

niin edelleen.

Té&ssa luvussa kuvataan kuuden eri ADAS-kalibrointitoiminnon kalibrointimenettelyt (esimerkkina Audi A7 2011
-ajoneuvo). Nama toiminnot ovat ACC-kalibrointi, kaistanvaihtoavustimen kalibrointi, kamerajérjestelmén
peruutuskameran kalibrointi, HUD-kalibrointi, pimeanakdkameran kalibrointi ja ajoneuvon kameroiden kalibrointi.
Kalibrointia vaativissa tilanteissa esitellaan yksityiskohtaisesti tarvittavat kalibrointitydkalut, kalibroinnin
valmistelut, huomautukset ja menettelyt. Koska kalibrointimenettelyt voivat vaihdella ajoneuvoittain, noudata

yhteensopivan diagnostiikkatabletin vaiheittaisia ohjeita kalibroinnin suorittamiseksi loppuun.

6.1 Valmistelutyo

Ennen ADAS-kalibrointitoiminnon suorittamista sinun on ensin liitettdva IALOOOWA MaxiSys Ultra -tablettiin,
madritettava sitten tabletin verkko ja yhdistettava tabletti ajoneuvoon VCl-laitteella. Katso lisatietoja kohdasta
MaxiSys Ultra -tabletti.

Sen jalkeen voit napauttaa paanaytolta Diagnostiikka tai Pydréansuuntaus ja seurata naytdn ohjeita vaihe
vaiheelta siirtydksesi ADAS-kalibrointiosioon. Katso lisétietoja ADAS-kalibrointiosioon kohdasta Edistynyt

pydransuuntaus.

6.2 Mukautuva vakionopeudenséaadin

ACC (Adaptive Cruise Control) -jarjestelma mahdollistaa kuljettajan pitéda kalibroidun etaisyyden edella ajavaan
ajoneuvoon, ja valitun ajoneuvon etaisyyden ja nopeuden mukaan ajoneuvo voi hidastaa ja kiihdyttaa
automaattisesti.

@ HUOMAUTUS

y Téasséa esimerkkiné on vuoden 2011 Audi A7 -ajoneuvo. Kalibrointimenettelyt voivat vaihdella ajoneuvoittain.

Noudata tabletin naytdlla olevia ohjeita.

y Varmista, etté ajoneuvon edessé on véhintaan 1200 mm (47,24 tuumaa) tilaa.
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6.2.1 Valitse kalibrointia vaativa tilanne
y Korjasin tai vaihdoin mukautuvan vakionopeudensaatimen (ACC) tutka-anturin ohjausyksikon.
Yy ACC-tutka-anturin poikkeamakulma on normaalin alueen ulkopuolella.
y ACC-tutka-anturin sijaintia ajoneuvon korissa on muutettu.
y Korjasin tai vaihdoin puskurin tai jadhdyttimen saleikon.

y Séaati alustaa.

6.2.2 Vaadittavat kalibrointitydkalut
y AUTEL-CSC1000 kalibrointikehys;

y Heijastin AUTEL-CSC0602/01;

y Miniheijastin AUTEL-CSC0602/07;

y Pydranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Pydrankiristin (Tire Clamp) AUTEL-CSC0500/17-RR;

y Kohde AUTEL-CSC0500/16-LR;

y Kohde AUTEL-CSC0500/16-RR;

y Kohdistusapu AUTEL-CSC0500/08;

y Kuusiokoloavain AUTEL-CSC0602/06 tai muu tutkaséadin (eivat sisally toimitukseen).

41

Kuva 6-1 Tarvittavat kalibrointitydkalut
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6.2.3 Kalibroinnin valmistelu
@HUOMAUTUS

y Ennen mukautuvan vakionopeudensaéatimen (ACC) tutka-anturin kalibroinnin aloittamista tarkista,

onko ajoneuvossa pimeanakdjarjestelma.

y Jos ajoneuvossa on pimeanakojarjestelmad, tarkista diagnostiikkatyokalun pimeanékojarjestelman
kalibrointiolosuhteiden perusteella, onko kalibrointi tarpeen. Jos kalibrointi on tarpeen, suorita ensin
pime&nakojarjestelman kalibrointi diagnostiikkatydkalun kehotteiden mukaisesti. Kalibroi sitten ACC-
tutka.
anturi.

y Jos ajoneuvossa ei ole pimeanakdjérjestelméaa tai pimeéanakojarjestelmaa ei tarvitse kalibroida, suorita
ACC-tutka-anturin kalibrointi suoraan.

y Pysékdi ajoneuvo tasaiselle alustalle. Keskitd ohjauspyora ja pida ajoneuvon etupyorat suorina (tarvittaessa
suorita ensin pydrien suuntaus). Varmista, etté ajoneuvon edessa on vahintdéan 3 m (118,11 tuumaa)
tilaa.

y Pysayté ajoneuvo kokonaan, varmista, etté takaosan tydntdkulma on kohdakkain ja kdanna

sytytysvirta pois paalta;

y Varmista, etta ajoneuvon jaéhdytysnesteen ja moottoriéljyn méarat ovat suositellulla tasolla ja etté
polttoaineséilid on tdynna. Ajoneuvossa ei saa olla ylimaaraista kuormaa (kuten matkustajia tai tavaraa).

¥ Kiinnita VCI ajoneuvoon ja kytke diagnostiikkatytkalu VCI:hin (jos diagnostiikkatyokalu ja VCI on yhdistetty
diagnostiikkakaapelilla, vie kaapeli ikkunan l&pi);

¥ Sulje ajoneuvon ovet ja sammuta kaikki ulkovalot;

y Saada rengaspaine ilmoitettuun arvoon;

y Liita ajoneuvo tarvittaessa akun huoltolaitteeseen akun purkautumisen estamiseksi;
y limajousituksella varustetuissa ajoneuvoissa aktivoi "Jack Mode”;

y Yleensa ACC-tutka-anturi sijaitsee maskissa ajoneuvon tunnuksen alla tai
ajoneuvon tunnuksen takana tai puskurin kummallakin puolella;

y Irrota ACC-tutka-anturin séleikko ja tarkista, onko anturi vaurioitunut tai onko se tiukasti kiinni. Jos se on
vaurioitunut tai ei ole kunnolla kiinni, korjaa tai korjaa se.

y Varmista, etta tutka-anturin pinta on puhdas.

@ HUOMAUTUS

¥ Anturin todellinen sijainti vaihtelee ajoneuvoittain.

¥ Napauta OK viimeistellaksesi aputydkalun sijoituksen.

y Poistu mukautuvan vakionopeudensaatimen (ACC) kalibroinnista napauttamalla Peruuta .
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6.2.4 AputyOkalujen asemointi

y Poikkipalkin ja liukulevyjen automaattinen asemointi

1. Paina tabletin K&ynnista-painiketta , niin poikkipalkki ja liukulevyt palautuvat automaattisesti
alkuperéisiin asentoihinsa. Huomioi turvallisuus, kun poikkipalkki ja liukulevyt liikkuvat.

2. Paina tabletilla Seuraava-painiketta siirtydksesi seuraavaan kayttoliittymaan poikkipalkin ja liu'utuksen jalkeen.
levyt palaavat alkuperaisiin asentoihinsa.

Itemn Status
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset
Front and rear

Crossbar helght

o[, 2l B S B o B S e SR

Sliding block (L)

sliding block (R) v

Kuva 6-2 Poikkipalkin automaattinen sijoittelu

@

HUOMAUTUS Varmista, etta kolonnin pohjassa oleva virtajohto on kytketty pistorasiaan ja etta virtakytkin on
paalla.

y Keskittadksesi kalibrointikehyksen ajoneuvon etuosaan

1. Aseta kalibrointikehys noin 1,5 metrin paédhan ajoneuvon eteen.

2. Saada kalibrointikehysta niin, etté se on linjassa ajoneuvon etuosan keskikohdan kanssa.

Kuva 6-3 Keskita kalibrointikehys
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y Rengaskiristimien ja maalitaulujen asentaminen

Asenna kaksi pyoranpuristinta (rengaspuristinta) ja kohdetappia takapydriin (jos niité ei ole asennettu
aiemmin).

Kuva 6-4 Asenna pyorankiristimet (rengaskiristimet) ja kohdistuspisteet

)

HUOMAUTUS Varmista automaattisen saadon aikana, ettei poikkipalkin likkeelle ole esteita.

y Kohdistusavun asettaminen

Aseta suuntausapuvaline niin, etté se osoittaa etupuskurin keskelle.

S — — .

Kuva 6-5 Aseta kohdistusapuvéline

174



@ HUOMAUTUS

Kun kohdistusapuvélineen sijainti on maaritetty, naytolle tulee kehote sen poistamisesta. Jatka napauttamalla
OK .

y Kalibrointikehyksen saatamiseksi ja kiinnittamiseksi

1. Siirra kalibrointikehysta niin, ettéd "Etaisyys", "Kaantyma" ja "Offset"-arvot ovat

nékyy vihreana.

2. Kun kalibrointikehys on asetettu, paina kahta alustan jarrua kalibroinnin varmistamiseksi.

3. Kalibrointikehyksen karkea saaté on valmis. Paina tabletilla Seuraava-painiketta.
siirtyéksesi seuraavaan kayttoliittymaan.

Distance Frame angle Offset

}/ﬂ\_a
v

v v

Target values 1376 Target values 0.00 Target values; 0

..—a-'-.'i—-

Kuva 6-6 Kalibrointikehyksen saataminen

y Poikkipalkin automaattinen siirtaminen kohdeasentoon

1. Paina tabletin Kéynnisté-painiketta , niin poikkipalkki siirtyy automaattisesti kohteeseen.
Kiinnitd huomiota turvallisuuteen poikkipuun liikkuessa.

2. Paina tabletilla Seuraava siirtyaksesi seuraavaan kayttoliittyméan sen jalkeen, kun poikkipalkki on siirtynyt kohtaan

kohdeasento.
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Tem Standard Cuirint Unit Status

Frame angle Q.00 uoo ' v
Rell angle .00 u.eo s v
Fitch angle 0.00 .00 . v
Offset 0 ] mm v
Target distance 1376 1376 mm v

Kuva 6-7 Siirré poikkipalkki kohdeasentoon

3. Irrota pydrankiinnikkeet (rengaskiinnikkeet), pydrankohdistimet ja suuntausmutterit.

apua.

@ HUOMAUTUS

Jotta diagnoosi sujuisi ongelmitta, pida diagnostiikkajannite yli 12 V:ssa. Jos jannite on riittamaton,
kytke laite akkulaturiin.

y Vasemman liukulevyn heijastimen asentaminen ja saataminen

1. Asenna heijastin AUTEL-CSC0602/01 vasemmalle liukulevylle (ajoneuvon ajosuunnan
mukaan) niin, etta se on kokonaan kiinni liukulevyssa.

2. Kierra heijastimen nuppia (1) niin, ettd numerolla 2 merkitty puoli osoittaa yléspain.

Kuva 6-8 Heijastimen 1 sdatadminen

3. Kéaynnisté liukuva levylaser painamalla tabletin Avaa-painiketta .
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4. Saada poikkipalkin (2) korkeutta ja siirra heijastinta AUTEL-CSC0602/01 vasemmalle ja oikealle niin,
etta laserséade (1) kohdistuu mihin tahansa kohtaan tutka-anturin pinnalla.

Kuva 6-9 Heijastimen 2 s&ataminen

@

HUOMAUTUS Tutka -anturimaton tyylin ja sijainnin ei tarvitse olla tdsmalleen samat kuin kuvassa. Tama
riippuu todellisesta tilanteesta.

5. Saada kupla niin, etté se on kuplavesivaa'an keskella.
y Lyhyt tai pitka painallus tabletilla A- siirtaéksesi kuplaa A eteenpain.
y Lyhyt tai pitka painallus tabletin painikkeesta A+ siirtddksesi kuplaa A taaksepain.
y Lyhyt tai pitka painallus tabletin painikkeesta B- siirtaaksesi kuplaa B vasemmalle.

y Lyhyt tai pitka B+ -painikkeen painallus tabletilla siirtda kuplaa B oikealle.
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Kuva 6-10 Keskita kupla kuplavesivaa'alle

y Vasemmanpuoleisen heijastuneen laserin kohdistaminen lahtdlaseriin

1. S&ada poikkipalkin (2) korkeutta ja siirré heijastinta AUTEL-CSC0602/01 vasemmalle ja oikealle niin,
etté laserséade (2) kohdistuu tutka-anturin miniheijastimeen (3).

@ HUOMAUTUS

y Miniheijastimen sijainti ei valttamaétta ole tasmaélleen sama kuin kuvassa.
Tama riippuu todellisesta tilanteesta.
y Jos anturissa ei ole miniheijastinta, kiinnitd miniheijastin AUTEL-

CSC0602/07 tutkan pinnan tasaiselle pinnalle ja suuntaa laserséade téhén miniheijastimeen.
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Kuva 6-11 Kohdista laser miniheijastimeen

2. Saéda anturin pultteja A ja B kuusiokoloavaimella AUTEL-CSC0602/06 tai muilla tutkasaatimilla
(eivat sisally toimitukseen) siten, etté heijastuva laserpiste (1) on samassa kohdassa
kohdekeskuksen (2) kanssa.

@ HUOMAUTUS

y Saatdpultin asento ei valttamatta ole tasmalleen sama kuin kuvassa nakyva
kuva. Tama riippuu todellisesta tilanteesta.

y Saada ylempia ja alempiin diagonaalisiin pultteihin, kunnes heijastunut laserpiste on samassa linjassa
kohteen keskipisteen kanssa.

Kuva 6-12 Kohdista heijastinlaser alkuperéislaseriin
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y Vasemman ACC-tutka-anturin kalibrointi

1. Séada poikkipalkin (2) korkeutta ja siirra heijastinta AUTEL-CSC0602/01 vasemmalle ja oikealle niin,
ettd laserséade (1) osoittaa tutkan keskelle.

2. Sammuta liukuva levylaser painamalla tabletin Sulje-painiketta.

Kuva 6-13 Keskita laser

3. Kierra heijastimen AUTEL-CSC0602/01 nuppia (A) niin, ettd numerolla 1 merkitty puoli osoittaa yléspain.

Kuva 6-14 Heijastimen 1 saataminen
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4. Kierra heijastimen AUTEL-CSC0602/01 nuppia (A) niin, ettd numerolla 2 merkitty
puoli osoittaa yléspain.

Kuva 6-15 Heijastimen 2 s&ato

5. Kierra heijastimen AUTEL-CSC0602/01 nuppia (A) niin, ettd numerolla 3 merkitty
puoli osoittaa ylospain.

Kuva 6-16 Heijastimen 3 s&ato

6. Odota, kunnes naytdssa nakyy, etta etdisyyden sdadon ohjausmoduuli J428
(paalaite) on saadetty onnistuneesti ja etdisyyden saadon ohjausmoduuli 2-J850
(orjalaite) on saadetty. Jatka sitten napauttamalla OK .
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y Oikean liukulevyn heijastimen asentaminen ja sdataminen

1. Asenna heijastin AUTEL-CSC0602/01 oikeanpuoleiseen liukulevyyn (ajoneuvon ajosuunnan mukaan)
niin, etta se on kokonaan kiinni liukulevyssa.

2. Kierra heijastimen nuppia (1) niin, ettd numerolla 2 merkitty puoli osoittaa yldspain.

Kuva 6-17 Heijastimen 1 s&&td

3. Kéynnista liukuva levylaser painamalla tabletin Avaa-painiketta .

4. Saada poikkipalkin (2) korkeutta ja siirré heijastinta AUTEL-CSC0602/01 vasemmalle ja oikealle
niin, etté laserséde (1) kohdistuu mihin tahansa kohtaan tutka-anturin pinnalla.
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Kuva 6-18 Heijastimen 2 s&ato

©

HUOMAUTUS Tutka -anturimaton tyylin ja sijainnin ei tarvitse olla tdsmalleen samat kuin kuvassa. Tama
riippuu todellisesta tilanteesta.

5. Saada kupla niin, etté se on kuplavesivaa'an keskella.
y Lyhyt tai pitk& painallus tabletilla A- siirtdéksesi kuplaa A eteenpain.
y Lyhyt tai pitka painallus tabletin painikkeesta A+ siirtddksesi kuplaa A taaksepain.
y Lyhyt tai pitka painallus tabletin painikkeesta B- siirtdéksesi kuplaa B vasemmalle.

y Lyhyt tai pitk& B+ -painikkeen painallus tabletilla siirtda kuplaa B oikealle.
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Kuva 6-19 Keskita kupla kuplavesivaa'alle

y Kohdista oikealle heijastettu lasersade lahtolaseriin

1. Saada poikkipalkin (2) korkeutta ja siirra heijastinta AUTEL-CSC0602/01 vasemmalle ja oikealle
niin, etta lasersade (2) kohdistuu tutka-anturin miniheijastimeen (3).

@ HUOMAUTUS

y Miniheijastimen sijainti ei valttamatta ole tasmaélleen sama kuin kuvassa.
Tama riippuu todellisesta tilanteesta.
y Jos anturissa ei ole miniheijastinta, kiinnitd miniheijastin AUTEL-CSC0602/07 tutkan pinnan tasaiselle

pinnalle ja suuntaa laserséde téhan miniheijastimeen.
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Kuva 6-20 Kohdista laser miniheijastimeen

2. Saada anturipultteja A ja B kuusiokoloavaimella AUTEL-CSC0602/06 tai muilla tutkasaatimilla
(eivat sisally toimitukseen) siten, etté heijastunut laserpiste (1) osuu kohteen keskipisteeseen

).

@ HUOMAUTUS

y Saatdpultin asento ei valttamatta ole tasmalleen sama kuin kuvassa nakyva
kuva. Tama riippuu todellisesta tilanteesta.

y Saada ylempia ja alempiin diagonaalisiin pultteihin, kunnes heijastunut laserpiste on samassa linjassa
kohteen keskipisteen kanssa.

Kuva 6-21 Kohdista heijastinlaser alkuperaislaseriin
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y Oikean ACC-tutka-anturin kalibroimiseksi

1. Saada poikkipalkin (2) korkeutta ja siirra heijastinta AUTEL-CSC0602/01 vasemmalle ja oikealle niin,
etta lasersade (1) osoittaa tutkan keskelle.

2. Sammuta liukuva levylaser painamalla tabletin Sulje-painiketta.

Kuva 6-22 Keskita laser

3. Kierra heijastimen AUTEL-CSC0602/01 nuppia (A) niin, ettd numerolla 1 merkitty
puoli osoittaa ylospain.

Kuva 6-23 Heijastimen 1 saat6

186



4. Kierra heijastimen AUTEL-CSC0602/01 nuppia (A) niin, ettd numerolla 2 merkitty
puoli osoittaa yléspain.

Kuva 6-24 Heijastimen 2 s&atdminen

5. Kierra heijastimen AUTEL-CSC0602/01 nuppia (A) niin, ettd numerolla 3 merkitty
puoli osoittaa ylospain.

Kuva 6-25 Heijastimen 3 sdato

6. Odota, kunnes naytdssa nakyy, etta etaisyyden sdddon ohjausmoduuli 2-
Myds J850 (orja) on séaadetty onnistuneesti. ACC-kalibrointi on valmis.
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6.3 Kaistanvaihtoavustin

Koska auton taustapeilissa on visuaalinen kuollut kulma, kuolleessa kulmassa olevaa ajoneuvoa ei voida

nahda ennen kaistanvaihtoa. Jos kuolleessa kulmassa on ohittava ajoneuvo, kaistanvaihdon yhteydessa voi
tapahtua térmays. Kuolleen kulman valvontajérjestelmé voi poistaa taustapeilin kuolleen kulman ja vélttaa

siten onnettomuudet kaistanvaihdon aikana.

@ HUOMAUTUS

y Tassa esimerkkina on vuoden 2011 Audi A7 -ajoneuvo. Kalibrointimenettelyt voivat vaihdella ajoneuvoittain.

Noudata tabletin naytolla olevia ohjeita.

y Takapyoran keskikohdasta taaksepain on oltava vahintaan 2400 mm (94,49 tuumaa) tilaa.

6.3.1 Valitse kalibrointia vaativa tilanne

y Kaistanvaihtoavustimen ohjausyksikkd vaadittu tai vaihdettu.
y Korjasin tai vaihdoin takapuskurin konepellin/tavaratilan.

y Saati kaistanvaihtoavustimen ohjausyksikon sijaintia ajoneuvossa.

6.3.2 Valitse ajoneuvon pysakaointipaikka

Kuva 6-26 Valitse ajoneuvon pysakdintiasento

y A: Tasainen maa.

y B: Kalibrointirunko ja ajoneuvo eivat ole samalla tasolla (kéyta mittanauhaa h-arvon mittaamiseen).
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Enter h Value

* Measure the height gap h between the two levels,
and enter the measured value (unit: mm).

Kuva 6-27 Mitattu arvo h

y C: Epéatasainen maa tai kalibrointirunko ja ajoneuvo eivat ole samalla tasolla (kayta
kompensaatiota tunnistaaksesi ajoneuvon tukipinnan automaattisesti referenssina
korkeuden, kallistuskulman ja kallistuskulman saatamiseksi).

6.3.2.1 Kun valitaan A tai B
1. Vaadittavat kalibrointitydkalut

y AUTEL-CSC1000 Kalibrointikehys;
y Tutkan kalibrointilaatikko AUTEL-CSC0605/01;
y Pydranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSCO0500/17-LF;
y Pydranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Kohde AUTEL-CSC0500/16-LF;
y Kohde AUTEL-CSC0500/16-RF;
Y 24 V:n virtalahde.
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Kuva 6-28 Vaadittavat kalibrointitydkalut (kun valitaan A tai B)

2. Kalibroinnin valmistelu

y Pysékoi ajoneuvo tasaiselle alustalle. Keskita ohjauspy6ra ja pida ajoneuvon etupydrat suoraan
eteenpdin (tarvittaessa suorita pydransuuntaus ensin). Varmista, ettd auton ja auton valisen
glan on oltava vahintaén 4 m (157,48 tuumaa).

4 m (157,48 tuumaa) ajoneuvon takana (taka-akselista alkaen);

y llimajousituksella varustetuissa ajoneuvoissa aseta alustan korkeus keskitasolle tai
automaattinen (nakyy kojelaudassa);

y Varmista, ettd ajoneuvon jaédhdytysnesteen ja moottoridljyn maaréat ovat suositellulla tasolla ja
ettd polttoainesailid on tdynnad. Ajoneuvossa ei saa olla ylimaaraista kuormaa (kuten
matkustajia tai tavaraa).

y Kiinnitd VCI ajoneuvoon ja kytke diagnostiikkatydkalu VCI:hin (jos diagnostiikkatydkalu ja VCI on
yhdistetty diagnostiikkakaapelilla, vie kaapeli ikkunan l1api);

¥ Kytke seisontajarru ja sulje kaikki ovet. Ajoneuvossa ei saa olla ketaan.
y Saada rengaspaine ilmoitettuun arvoon;

y Irrota tarvittaessa puskurin suojassa oleva hopealankatarra.

@ HUOMAUTUS

y Ala avaa tai sulje ovia kalibroinnin aikana.

¥ Napauta OK viimeistellaksesi aputy6kalun sijoituksen.
y Poistu kaistanvaihtoavustimen kalibroinnista napauttamalla Peruuta .
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3. Aputydkalujen sijoittelu

y Poikkipalkin ja liukulevyjen automaattinen asemointi

1. Paina tabletin Kéynnista-painiketta , niin poikkipalkki ja liukulevyt palautuvat automaattisesti
alkuperaisiin asentoihinsa. Huomioi turvallisuus, kun poikkipalkki ja liukulevyt liikkuvat.

2. Paina tabletilla Seuraava siirtyaksesi ristipalkin jalkeiseen seuraavaan kayttoliittymaan ja

liukuvat levyt palaavat alkuperéiseen asentoonsa.

Item Status
Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Kuva 6-29 Poikkipalkin automaattinen sijoittelu

@ HUOMAUTUS

Varmista, ettd kolonnin pohjassa oleva virtajohto on kytketty pistorasiaan ja etta virtakytkin on paalla.

y Kalibrointikehyksen keskittdminen ajoneuvon takaosaan

1. Aseta kalibrointikehys noin 1,5 metrin paéhéan ajoneuvon taakse.

2. S&ada kalibrointikehysté niin, etté se on linjassa ajoneuvon takaosan keskikohdan kanssa.
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Kuva 6-30 Keskita kalibrointikehys

y Rengaskiristimien ja maalitaulujen asentaminen

Asenna kaksi pyoranpuristinta (rengaspuristinta) ja kohdetaulut takapy®driin. Kiinnitd huomiota

asennusasentoon.
#‘Q‘“_
AUTEL-CSCO500/17-RF l I -CSCO500/17-LF
AUTEL-CSCO500/16-RF %} 7 AUTEL-CSCOS00/16-LF

Kuva 6-31 Asenna pyorankiristimet (rengaskiristimet) ja kohdistuspisteet

@ HUOMAUTUS

Varmista automaattisen saadon aikana, ettei poikkipalkin liikkeelle ole esteité.

y Kalibrointikehyksen saatamiseksi ja kiinnittamiseksi

1. Siirra kalibrointikehysta niin, etta "Etaisyys"-, "Kaantymissuunta"- ja "Offset"-arvot nékyvat vihreina.
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2. Kalibrointikehyksen asettamisen jélkeen paina kahta jalustan jarrua
kiinnita kalibrointikehys.

3. Kalibrointikehyksen karkea sa&td on valmis. Paina tabletilla Seuraava-painiketta.
siirtyéksesi seuraavaan kayttoliittymaan.

Distance Frame angle Offset

TN e

v v v

Target values 2612 Target values: 0.00 Target values 0

e

Kuva 6-32 Kalibrointikehyksen saataminen
y Poikkipalkin automaattinen siirtdminen kohdeasentoon

1. Paina tabletin Kaynnisté-painiketta , niin poikkipalkki ja liukulevyt siirtyvat automaattisesti
kohdeasentoihinsa. Kiinnitd huomiota turvallisuuteen poikkipalkin likkuessa.

2. Paina tabletilla Seuraava siirtyaksesi ristipalkin jalkeiseen seuraavaan kayttoliittymaan ja

liukuvat levyt siirtyvat kohdeasentoihinsa.

em Standard Gurram Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 T v
Roll angle 0.00 0.00 ¥ v
Pitch angle 0.00 0.00 - v
Offset Q [} mm v
Terget distance 2612 2612 mm v
Target helight 573 5§73 mm %
Sliding block (L) 700 700 mm v
Sliding block (R) 700 700 mm v

Kuva 6-33 Siirrd poikkipalkki kohdeasentoon

3. Irrota pyorankiinnittimet (rengaspuristimet) ja pydrankohdistimet.
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y Tutkakalibrointilaatikon asentaminen vasemmalle liukulevylle

1. Asenna tutkakalibrointilaatikko AUTEL-CSC0605/01 vasemmalle liukulevylle (ajoneuvon
ajosuunnan mukaan) niin, etté se on kokonaan kiinni liukulevyssa.

Kuva 6-34 Asenna tutkakalibrointilaatikko vasempaan liukulevyyn
2. S&ada kupla niin, etté se on kuplavesivaa'an keskell&.
y Lyhyt tai pitk& painallus tabletilla A- siirtdéksesi kuplaa A eteenpdin.
y Lyhyt tai pitk& painallus tabletin painikkeesta A+ siirtdéksesi kuplaa A taaksepain.
y Lyhyt tai pitk& painallus tabletin painikkeesta B- siirtdaksesi kuplaa B vasemmalle.

y Lyhyt tai pitk& B+ -painikkeen painallus tabletilla siirtdé kuplaa B oikealle.
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Kuva 6-35 Keskita kupla kuplavesivaa'alle
y Tutkan kalibrointilaitteen kaynnistaminen ja vasemman ohjausyksikon kalibrointi

1. Kytke mukana toimitettu virtajohto virtaliitantaén (1). Kytke virta kytkimesté (2), jolloin punainen
LED (3) syttyy. Ala siirry seuraavaan vaiheeseen ennen kuin noin 10 sekuntia myéhemmin
vihred LED (4) syttyy. Virtalahteen voi kytke& kahdella tavalla:

y Kayta kalibrointityokaluun sopivaa 24 V:n virtalahdetta.

y Kayta kalibrointikehyksen mukana tulevaa 24 V:n virtajohtoa.

Kuva 6-36 Virran kytkeminen
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2. Odota, kunnes naytdssa nakyy, etté kaistanvaihtoavustimen J769 ohjausyksikon kalibrointi onnistui, ja
napauta OK syo6ttaaksesi oikean ohjausyksikon kalibroinnin.

y Tutkakalibrointilaatikon asentaminen oikeanpuoleiseen liukulevyyn

1. Asenna tutkakalibrointilaatikko AUTEL-CSCO0605/01 oikeanpuoleiselle liukulevylle (ajoneuvon
ajosuunnan mukaan) niin, etté se on kokonaan kiinni liukulevyssa.

Kuva 6-37 Asenna tutkakalibrointilaatikko oikeanpuoleiseen liukulevyyn

2. S&ada kupla niin, ettd se on kuplavesivaa'an keskella.
y Lyhyt tai pitk& painallus tabletilla A- siirtéaksesi kuplaa A eteenpain.
y Lyhyt tai pitk& painallus tabletin painikkeesta A+ siirtdéksesi kuplaa A taaksepain.
y Lyhyt tai pitk& painallus tabletin painikkeesta B- siirtdéksesi kuplaa B vasemmalle.

y Lyhyt tai pitk& B+ -painikkeen painallus tabletilla siirtdé kuplaa B oikealle.
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Kuva 6-38 Keskitéa kupla kuplavesivaa'alle
y Tutkan kalibrointilaitteen k&ynnistaminen ja oikean ohjausyksikon kalibrointi

1. Kytke mukana toimitettu virtajohto virtaliitantaén (1). Kytke virta kytkimesté (2), jolloin punainen
LED (3) syttyy. Ala siirry seuraavaan vaiheeseen ennen kuin noin 10 sekuntia myshemmin
vihred LED (4) syttyy. Virtalahteen voi kytke& kahdella tavalla:

y Kayta kalibrointityokaluun sopivaa 24 V:n virtalahdetta.

y Kayta kalibrointikehyksen mukana tulevaa 24 V:n virtajohtoa.

Kuva 6-39 Virran kytkeminen
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2. Noudata nayton ohjeita vaihe vaiheelta ja siirry lopuksi nayttoon, joka nayttéaa ohjausyksikoiden
-J769 ja 2-J770 kalibroinnin onnistuneen.

6.3.2.2 C:ta valittaessa
1. Vaadittavat kalibrointitydkalut

¥ AUTEL-CSC1000 kalibrointikehys;
y Tutkan kalibrointilaatikko AUTEL-CSC0605/01;
y Pydranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Pyoranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Pyoranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Pydrankiristin (Tire Clamp) AUTEL-CSCO0500/17-RR;
y Kohde AUTEL-CSCO0500/16-LF;
y Kohde AUTEL-CSC0500/16-RF;
y Kohde AUTEL-CSCO0500/16-LR;
y Kohde AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y 24 V:n virtaldhde;

y Ohjauspyoran pidikkeen jalustatyokalu;

e

y Pyorakiila.

Kuva 6-40 Vaadittavat kalibrointitydkalut (kun valitaan C)
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2. Kalibroinnin valmistelu

y Pysékoi ajoneuvo tasaiselle alustalle etupyorat suoraan eteenpain
asema.

y Aseta pyorakiila joko vasemman tai oikean etupytrén eteen ja taakse estddksesi ajoneuvon
likkumisen.

y Keskita ohjauspyodra, asenna ohjauspyéran pidikkeen tydkalu ja vapauta
seisontajarru ja kytke luonnollinen vaihde.

y Pida ajoneuvo kuormaamattomana. Varmista, etta jadhdytysnesteen ja moottoriéljyn maarat ovat
oikeat ja polttoainesailié on taynna.

¥ Sulje kaikki ovet ja ulkovalaistus;
y Saada rengaspaine ilmoitettuun arvoon;

y Jos ajoneuvossa on ilmajousitus, saada ilmajousitus normaalitilaan ennen mittausta (tdma voi
vaihdella eri ajoneuvomalleissa).

¥ Varmista, etté ajoneuvon takana on vahintdan 4 m (157,48 tuumaa) * 4 m (157,48 tuumaa) tilaa
(taka-akselista alkaen);

¥ Kiinnitd VCI ajoneuvoon ja kytke diagnostiikkatydkalu VCI:hin (jos diagnostiikkatydkalu ja VCI on
yhdistetty diagnostiikkakaapelilla, vie kaapeli ikkunan 1&api);

y Varmista, ettei autossa ole ihmisié.

y Irrota tarvittaessa puskurin suojassa oleva hopealankatarra.

@ HUOMAUTUS

y Ala avaa tai sulje ovia kalibroinnin aikana.

¥ Napauta OK viimeistellaksesi aputyokalun sijoituksen.
y Poistu kaistanvaihtoavustimen kalibroinnista napauttamalla Peruuta .

3. Aputydkalujen sijoittelu
y Poikkipalkin ja liukulevyjen automaattinen asemointi

1. Paina tabletin Kéynnista-painiketta , niin poikkipalkki ja liukulevyt palautuvat automaattisesti
alkuperaisiin asentoihinsa. Huomioi turvallisuus, kun poikkipalkki ja liukulevyt liikkuvat.

2. Paina tabletilla Seuraava siirtyaksesi ristipalkin jélkeiseen seuraavaan kayttoliittyméaan ja

liukuvat levyt palaavat alkuperaiseen asentoonsa.
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Item Status

Frame angle v

<

Roll angle

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height
Sliding block (L)
Sliding block (R)

L W G e S S IS

Kuva 6-41 Poikkipalkin automaattinen sijoittelu

@ HUOMAUTUS

Varmista, etté kolonnin pohjassa oleva virtajohto on kytketty pistorasiaan ja etta virtakytkin
on paalla.

y Ajoneuvon valmistelu

1. Aseta kiilat pyorien eteen estédksesi ajoneuvon luistamisen.

Kuva 6-42 Aseta pyoréakiilat

2. Ohjaa eteenpain, lukitse ohjauspyord, laita vaihde vapaalle ja vapauta
seisontajarru.
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Kuva 6-43 Ohjauspyoran pidikkeen jalustatydkalun asentaminen

y Kalibrointikehyksen keskittdminen ajoneuvon takaosaan

1. Aseta kalibrointikehys noin 1,5 metrin pa&hén ajoneuvon taakse.

2. Saada kalibrointikehysta niin, ettéa se on linjassa ajoneuvon takaosan keskikohdan kanssa.

Kuva 6-44 Keskita kalibrointikehys

y Rengaskiristimien ja maalitaulujen asentaminen

Asenna nelja pyoranpuristinta (rengaspuristimet) ja kohdetaulut pydriin. Kiinnitd huomiota
asennusasentoon.
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AUTEL-CSCOS00/17-RR JTEL-CSCO500/17-LR

AUTEL-CSCO500/1

AUTEL-CSCO500/16-RF % ¥

el

Kuva 6-45 Asenna pyodrankiristimet (rengaskiristimet) ja kohdistuspisteet
y Pydrén vierintakompensaation suorittamiseksi

1. Siirré pyorakiilaa taaksepéin noin 30 cm nayton ohjeiden mukaisesti ja tydnna sitten
ajoneuvoa nuolen osoittamaan suuntaan.

Kuva 6-46 Pydran vierintakompensaatio 1
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Kuva 6-47 Pyo6ran vierintdkompensaatio 2

Tl
L

Kuva 6-48 Pydran vierintdkompensaatio 3
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Kuva 6-49 Pyoréan vierintakompensaatio 4

2. Jos vierintakompensaatio on valmis, tabletti siirtyy seuraavaan nayttéon
automaattisesti.

@ HUOMAUTUS

Varmista automaattisen saadon aikana, ettei poikkipalkin liikkeelle ole esteita.

y Kalibrointikehyksen saatamiseksi ja kiinnittdmiseksi

1. Siirra kalibrointikehysta niin, etté "Etéisyys", "Kéantyma" ja "Offset"-arvot ovat
nékyy vihreana.

2. Kalibrointikehyksen asettamisen jalkeen paina kahta alustan jarrua kalibrointikehyksen kiinnittamiseksi.

3. Kalibrointikehyksen karkea sa&to on valmis. Paina tabletilla Seuraava-painiketta.
siirtyaksesi seuraavaan kayttoliitymaan.
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Distance Frame angle Offset

TN s

v v v

Target values 2612 Target values 0.00 Target values: 0

'—a-"li—-

Kuva 6-50 Kalibrointikehyksen saataminen
y Poikkipalkin automaattinen siirtaminen kohdeasentoon

1. Paina tabletin Kéynnista-painiketta , niin poikkipalkki ja liukulevyt siirtyvét
automaattisesti kohdeasentoihinsa. Kiinnitéd huomiota turvallisuuteen poikkipalkin
ja liukulevyjen liikkuessa.

2. Paina tabletilla Seuraava-painiketta siirtyaksesi seuraavaan kayttoliittyméaan sen jalkeen, kun poikkipalkki

ja liukulevyt ovat siirtyneet kohdeasentoihinsa.

tem Srandard Current Unit Status
Frame engle ooo 0.00 , v
Foll angle .00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 A ~
Offset o [} mm v
Targetdistance 2612 2612 mm v
- Target height 573 573 mm v
Sliding block (L) 700 700 mm v
Slidking block (R) 700 700 mim v

Kuva 6-51 Siirra poikkipalkki kohdeasentoon
3. Irrota pyorankiinnittimet (rengaspuristimet) ja pydrankohdistimet.
y Tutkakalibrointilaatikon asentaminen vasemmalle liukulevylle

1. Asenna tutkakalibrointilaatikko AUTEL-CSC0605/01 vasemmalle liukulevylle
(ajoneuvon ajosuunnan mukaan) niin, ettd se on kokonaan kiinni liukulevyssa.
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Kuva 6-52 Asenna tutkakalibrointilaatikko vasemmalle liukulevylle
2. Saada kupla niin, etté se on kuplavesivaa'an keskella.
y Lyhyt tai pitk& painallus tabletilla A- siirtdéksesi kuplaa A eteenpdin.
y Lyhyt tai pitka painallus tabletin painikkeesta A+ siirtdaksesi kuplaa A taaksepain.
y Lyhyt tai pitka painallus tabletin painikkeesta B- siirtaaksesi kuplaa B vasemmalle.

y Lyhyt tai pitka B+ -painikkeen painallus tabletilla siirtda kuplaa B oikealle.

Kuva 6-53 Keskita kupla kuplavesivaa'alle
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y Tutkan kalibrointilaitteen kdynnistdminen ja vasemman ohjausyksikon kalibrointi

1. Kytke mukana toimitettu virtajohto virtalitdntaéan (1). Kytke virta kytkimesté (2), jolloin punainen LED (3)
syttyy. Ala siirry seuraavaan vaiheeseen ennen kuin noin 10 sekuntia myshemmin vihred LED (4)
syttyy. Virtaldhteen voi kytke& kahdella tavalla:

y Kayta kalibrointitydkaluun sopivaa 24 V:n virtalahdetta.

y Kayta kalibrointikehyksen mukana tulevaa 24 V:n virtajohtoa.

Kuva 6-54 Virran kytkeminen

2. Odota, kunnes naytossa nakyy, ettéa kaistanvaihtoavustimen J769 ohjausyksikon kalibrointi onnistui, ja
napauta OK syéttéadksesi oikean ohjausyksikén kalibroinnin.

y Tutkakalibrointilaatikon asentaminen oikeanpuoleiseen liukulevyyn

1. Asenna tutkakalibrointilaatikko AUTEL-CSC0605/01 oikeanpuoleiselle liukulevylle (ajoneuvon ajosuunnan
mukaan) niin, etta se on kokonaan kiinni liukulevyssa.
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Kuva 6-55 Asenna tutkakalibrointilaatikko oikeanpuoleiseen liukulevyyn
2. Saada kupla niin, etté se on kuplavesivaa'an keskella.
y Lyhyt tai pitk& painallus tabletilla A- siirtéksesi kuplaa A eteenpéin.
y Lyhyt tai pitk& painallus tabletin painikkeesta A+ siirtdéksesi kuplaa A taaksepain.
y Lyhyt tai pitka painallus tabletin painikkeesta B- siirtaaksesi kuplaa B vasemmalle.

y Lyhyt tai pitkd B+ -painikkeen painallus tabletilla siirtda kuplaa B oikealle.

Kuva 6-56 Keskita kupla kuplavesivaa'alle
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y Tutkan kalibrointilaitteen k&ynnistaminen ja oikean ohjausyksikon kalibrointi

1. Kytke mukana toimitettu virtajohto virtaliitantaéan (1). Kytke virta kytkimesté (2), jolloin punainen LED
(3) syttyy. Ala siirry seuraavaan vaiheeseen ennen kuin noin 10 sekuntia myéhemmin vihrea LED
(4) syttyy. Virtaldhteen voi kytkea kahdella tavalla:

y Kayté kalibrointitydkaluun sopivaa 24 V:n virtalahdetta.

y Kayté kalibrointikehyksen mukana tulevaa 24 V:n virtajohtoa.

Kuva 6-57 Virran kytkeminen

2. Noudata nayton ohjeita vaihe vaiheelta ja siirry lopuksi nayttdon, joka nayttéda ohjausyksikdiden
-J769 ja 2-J770 kalibroinnin onnistuneen.

6.4 Kamerajarjestelman takandkyma

Panoraamakamerajérjestelmé, jossa on kamerat turvallisen 360 asteen ndkyman tarjoamiseksi, voi lahettaéa
kuvia ohjaamoon reaaliajassa, jotta kuljettaja voi tarkasti hahmottaa ymparistdolosuhteet lahietaisyydelté.

@ HUOMAUTUS

Tassa esimerkkiné on vuoden 2011 Audi A7 -ajoneuvo. Kalibrointimenettelyt voivat vaihdella ajoneuvoittain.
Noudata tabletin naytolla olevia ohjeita.

6.4.1 Valitse kalibrointia vaativa tilanne

y Panoraamakamera vaihdettu.
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y Panoraamakamerajarjestelmén ohjausyksikko vaihdettu.
y Panoraamakamerajérjestelman ohjausyksikdn ohjelmisto paivitetty.
y Syétti uudet tiedot panoraamakamerajarjestelméan ohjausyksikkdon.

y Korjattu panoraamakameralla varustetut tai siihen vaikuttavat komponentit
kameran asennus.

y Séaati alustaa.
y Panoraamakameroilla otettujen kuvien paallekkaiset alueet ovat siirtyneet paikoiltaan.
y Saadetty ajoneuvon korikorkeutta.

y Panoraamakameran sijaintia ajoneuvon korissa on saadetty.

6.4.2 Valitse apupaikannustytkalut

.
v

Kuva 6-58 Valitse ajoneuvon pyséakdintiasento

y A: Naru + luotilanka (eivat sisélly toimitukseen).

y B: Kalibrointikehys + kaksilinjalaser + IA1000-jatkovarsi.

6.4.2.1 Kun valitset A:n
1. Vaadittavat kalibrointitydkalut:
¥ Kuvio AUTEL-CSC1004/01 (x 2);

y Mittanauha (ei sisélly toimitukseen).
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2. Kalibroinnin valmistelu

y Pysakoi ajoneuvo tasaiselle alustalle. Keskita ohjauspyora ja pida ajoneuvon etupyérét suoraan
eteenpdin (suorita tarvittaessa ensin pyorien suuntaus). Varmista, ettd ajoneuvon ymparilla on
tilaa.

y Veda ajoneuvon molemmilla puolilla olevat ulkopeilit ulos;
y Varmista, ettd kaikki kameran linssit ovat puhtaat. Puhdista linssit tarvittaessa kostealla liinalla.

y Tarkista keskikonsolin naytolta kunkin kameran kuva. Vaihda kamera, jos kuvaan on vaikuttanut
kameravaurio. Tarkista ja korjaa kunkin kameran asento, jos kuva on vinossa.

y Varmista, etta ajoneuvon jaghdytysnesteen ja moottoridljyn maarat ovat suositellulla tasolla ja etta
polttoainesailié on tdynna. Ajoneuvossa ei saa olla ylimaaraista kuormaa (kuten matkustajia tai

tavaraa).

y Kiinnité VCI ajoneuvoon ja kytke diagnostiikkatyokalu VCI:hin (jos diagnostiikkatydkalu ja VCI on
yhdistetty diagnostiikkakaapelilla, vie kaapeli ikkunan lapi);

y Kytke seisontajarru ja sulje kaikki ovet (konepelti) ja kuorma-auto;
y Saada rengaspaine ilmoitettuun arvoon;

y Kytke ajoneuvo akun yllapitolaitteeseen ja varmista, etta yllapitolaite ei ole kameran nékokentéssa.

y Kytke virta paalle;

y Paina panoraamakuvapainiketta nayttaaksesi panoraamakuvan keskikonsolissa

naytto;

y Tunnistusvirheiden valttamiseksi varmista, ettei kalibrointialueen ymparilla ole esineita.

y Varmista, etté kalibrointialue on hyvin valaistu.

@ HUOMAUTUS

y Napauta OK viimeistellaksesi aputyokalun sijoituksen.

y Poistu kalibroinnista napauttamalla Peruuta .

3. Aputyokalujen sijoittelu
y Kuvioiden sijoittelu

1. Aseta kaksi AUTEL-CSC1004/01 -kuviota ajoneuvon molemmille puolille ja varmista, etta etéisyys a
on 2000 mm-2500 mm (78,74 tuumaa—98,43 tuumaa).
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y Varmista, etté nuoli (1) osoittaa ajoneuvon ajosuuntaan ja etta poikkiviiva (2) on linjassa etupydrien
keskikohdan kanssa. Ajoneuvon molemmilla puolilla olevien kuvioiden tulee olla yhdensuuntaiset.

y Varmista, etta ajoneuvo on pysakoity kahden ajolinjan valiin ja etta etéisyydet
b ja c ovat samat.

e
|

&

Kuva 6-59 Kahden kuvion sijoittelu

@ HUOMAUTUS

y Varmista, etté kuvio AUTEL-CSC1004/01 on asetettu oikein ja sen pinta on tasainen
eiké heijasta valoa.
y Varmista, etté sytytysvirta on paalla.

2. Noudata néytdn ohjeita vaihe vaiheelta ja anna lopuksi
nayttd, joka nayttaa kalibroinnin onnistuneen suorituksen.

6.4.2.2 Kun valitaan B
y Ajoneuvon pyséakdintiasennon valitseminen:
1. A: Tasainen maa.

2. B: Epatasainen maa tai kalibrointirunko ja ajoneuvo eivat ole samalla tasolla
(kayta kompensointia tunnistaaksesi ajoneuvon tukipinnan automaattisesti
referenssiné korkeuden, kallistuksen ja kallistuskulman saatamiseksi).
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Kuva 6-60 Valitse ajoneuvon sijainti

A. Tasaisen maan valitseminen
1. Vaadittavat kalibrointityokalut
y AUTEL-CSC1000 kalibrointikehys;
§ Kuvio AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
y Kaksilinjainen laser AUTEL-CSC50A/15-L;
y Kaksilinjainen laser AUTEL-CSC50A/15-R;
y 1A1000 jatkotanko AUTEL-CSC50A/18-L;
y IA1000 jatkotanko AUTEL-CSC50A/18-R;
y Pydranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Pydrankiristin (Tire Clamp) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Pydranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Pydranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Pydramaalitaulu AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Pyoran kohde AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Pyoran kohde AUTEL-CSC0500/16-LF;

y Py6réamaalitaulu AUTEL-CSC0500/16-RF.
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Kuva 6-61 Tarvittavat kalibrointityokalut
2. Kalibroinnin valmistelu

y Varmista, ettd vahintdan 9,0 m (354,33 tuumaa) x 4,5 m (177,17 tuumaa) kokoinen tila on vapaa

heijastavista materiaaleista (kuten ikkunoista, valaisimista ja heijastimista) ja etté pinta on
tasainen.

Kuva 6-62 Ajoneuvotilan valmistelut

y Pysakdi ajoneuvo tasaiselle alustalle. Keskitd ohjauspydra ja pida ajoneuvon
etupyorat suoraan eteenpdin (suorita tarvittaessa ensin pyodrien suuntaus).
Varmista, ettd ajoneuvon ymparilla on tilaa.
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y Veda ajoneuvon molemmilla puolilla olevat ulkopeilit ulos;

y Varmista, etté kaikki kameran linssit ovat puhtaat. Puhdista linssit tarvittaessa kostealla

kangas;

y Tarkista kunkin kameran kuvat keskikonsolin naytolta;
Vaihda kamera, jos kuvaan on vaikuttanut kameravaurio; tarkista ja korjaa kameran asento,
jos kuva on vinossa.

y Varmista, etté ajoneuvon jaédhdytysnesteen ja moottoridljyn maéarat ovat suositellulla tasolla ja
etté polttoainesdilid on tdynna. Ajoneuvossa ei saa olla ylimaaraista kuormaa (kuten
matkustajia tai tavaraa).

¥ Kiinnita VCI ajoneuvoon ja kytke diagnostiikkatytkalu VCI:hin (jos diagnostiikkatyokalu ja VCI on
yhdistetty diagnostiikkakaapelilla, vie kaapeli ikkunan lapi);

V Kytke seisontajarru ja sulje kaikki ovet (konepelti) ja kuorma-auto;
y Séada rengaspaine ilmoitettuun arvoon;

V Kytke ajoneuvo akun yllapitolaitteeseen ja varmista, etta yllapitolaite on

kameran nakokentén ulkopuolella;
y Kytke virta paalle;

y Paina panoraamakuvapainiketta nayttaaksesi panoraamakuvan keskikonsolin naytéssa;

¥ Tunnistusvirheiden valttamiseksi varmista, ettei kalibrointialueen ympérilla ole esineité.

y Varmista, etté kalibrointialue on hyvin valaistu.

@ HUOMAUTUS

y Napauta OK viimeistellaksesi aputydkalun sijoituksen.
y Poistu kalibroinnista napauttamalla Peruuta .

3. Aputy6kalujen sijoittelu
y Poikkipalkin ja liukulevyjen automaattinen asemointi

1. Paina tabletin Kaynnisté-painiketta , niin poikkipalkki ja liukulevyt palautuvat automaattisesti
alkuperéisiin asentoihinsa. Huomioi turvallisuus, kun poikkipalkki ja liukulevyt liikkuvat.

2. Paina tabletilla Seuraava siirtyaksesi ristipalkin jalkeiseen seuraavaan kayttoliittymaan ja

liukuvat levyt palaavat alkuperaiseen asentoonsa.
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ltesn Status

Frame angle v
Roll anghe -
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Stiding block (L) v
Shiding block (R) v

Kuva 6-63 Poikkipalkin automaattinen sijoittelu

@ HUOMAUTUS

Varmista, etta kolonnin pohjassa oleva virtajohto on kytketty pistorasiaan ja etta virtakytkin on paalla.

y Keskittaaksesi kalibrointikehyksen ajoneuvon etuosaan

1. Aseta kalibrointikehys noin 1,5 metrin paéhan ajoneuvon eteen.

2. Saada kalibrointikehysta niin, etté se on linjassa kuvan etuosan keskiosan kanssa.
ajoneuvo.

Kuva 6-64 Keskita kalibrointikehys

y Rengaskiristimien ja maalitaulujen asentaminen

Asenna nelja pyoranpuristinta ( rengaspuristimet) ja kohdetaulut py6riin (jos niita ei ole asennettu
aiemmin).
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Kuva 6-65 Asenna pyodrankiristimet (rengaskiristimet) ja kohdistuspisteet

y Jatkovarsien ja kaksilinjalasereiden asentamiseen

1. Asenna kaksi jatkotankoa ja kaksilinjalaseria vasemmalle ja oikealle
liukuvat levyt.

2. Kiristé jatkovarsien nupit ja lukitse turvalukot.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCO50A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Kuva 6-66 Jatkotangon ja kaksilinjalaserin asentaminen

Q)

HUOMAUTUS Varmista automaattisen saadon aikana, ettei poikkipalkin liikkeelle ole esteita.
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y Kohteen tunnistuksen suorittaminen

1. Varmista, etté ajoneuvon sijainti pysyy muuttumattomana (kytke vaihde P-asentoon tai kayta
kiiloja ajoneuvon kiinnittdmiseen) eika ajoneuvossa ole ketaan.

I—-—lAl—t—J

[ ool
b

Kuva 6-67 Suorita kohteen tunnistus

2. Aloita kohteen tunnistus painamalla tabletin K&ynnisté-painiketta . Tabletti siirtyy
automaattisesti seuraavaan nayttoon.

y Kalibrointikehyksen saatamiseksi ja kiinnittamiseksi

1. Siirra kalibrointikehysta niin, etta "Etaisyys"-, "Kaantymissuunta"- ja "Offset"-arvot nékyvat

vihreina.

2. Kalibrointikehyksen asettamisen jalkeen paina kahta jalustan jarrua
kiinnita kalibrointikehys.

3. Kalibrointikehyksen karkea s&atd on valmis. Paina Seuraava -painiketta.
tabletti siirtyaksesi seuraavaan kayttoliittymaan.
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Distance Frame angle Offset
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v

v v

Target values: 2437 Target values: 0.00 Target values 0
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Kuva 6-68 Kalibrointikehyksen saataminen
y Poikkipalkin automaattinen siirtdminen kohdeasentoon

1. Paina tabletin Kéynnista-painiketta , niin poikkipalkki ja liukulevyt siirtyvat automaattisesti
kohdeasentoihinsa. Kiinnitd huomiota turvallisuuteen poikkipalkin ja liukulevyjen liikkuessa.

2. Paina tabletilla Seuraava siirtyaksesi ristipalkin jalkeiseen seuraavaan kayttoliittymaan ja

liukuvat levyt siirtyvét kohdeasentoihinsa.

Item Standard Currant Joit Status

Frame angle 0.00 0.00 = v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 000 0.00 = v
Offset o o mm v
Target distance 2437 2437 mm ~
Target height 1200 1200 mm v
Sliding block (L) 835 835 mm v
Sliding block (R) 835 83s mm v

Kuva 6-69 Siirra poikkipalkki kohdeasentoon
y Laserkohdistuksen suorittaminen

1. Jos laserin kohdistus ei tayté vaatimuksia, kohdista laser uudelleen painamalla tabletin Kohdista
uudelleen -painiketta.

2. Kun laserin kohdistus tayttaa vaatimukset, paina tabletin Seuraava-painiketta .
jatkaakseen.
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Left side laser Right side laser
CSCO605_00MACD CSCOB0S00MACT
Comecie
E

* If the laser alignment does not meet the requirements, press Realign.
* Dnce the laser alignment meets the requirements, press Next to continue.
Kuva 6-70 Suorita laserin kohdistus
3. Irrota pydrankiinnittimet ja pydrankohdistimet.
y Kuvioiden sijoittelu

1. Aseta kuvan mukaisesti kaksi AUTEL-CSC1004/01 -kuviota ajoneuvon
molemmille puolille siten, ettd kuvioiden etureunat ovat linjassa laserviivojen
(1) ja (4) kanssa ja kuvioiden sivureunat ovat linjassa laserviivojen (2) ja
(3) kanssa.

Kuva 6-71 Kahden kuvion sijoittelu

2. Sammuta ja irrota kaksilinjainen laser. Vapauta jalustan jarrut ja

siirrd kalibrointikehys pois.
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Q)

HUOMAUTUS Varmista, etta virta on paalla.

3. Noudata nayton ohjeita vaihe vaiheelta ja siirry lopuksi nayttoon, joka nayttaa kalibroinnin
onnistuneen suorittamisen.

©®

HUOMAUTUS Kun olet suorittanut nykyisen toiminnon kalibrointikehyksen avulla, sammuta kaksilinjalaser, jos
muita toimintoja ei tarvita.

B. Kun valitset epatasaisen maan tai kalibrointikehyksen ja ajoneuvon, jotka eivat ole
samalla tasolla

1. Vaadittavat kalibrointityokalut
y AUTEL-CSC1000 kalibrointikehys;
¥ Kuvio AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
y Kaksilinjainen laser AUTEL-CSC50A/15-L;
y Kaksilinjainen laser AUTEL-CSC50A/15-R;
y 1A1000 jatkotanko AUTEL-CSC50A/18-L;
y IA1000 jatkotanko AUTEL-CSC50A/18-R;
y Pyo6réanpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSCO0500/17-LR;
y Pyoréankiristin (Tire Clamp) AUTEL-CSCO0500/17-RR;
y Py6ranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSCO0500/17-LF;
y Pyo6réanpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Pydramaalitaulu AUTEL-CSC0500/16-LR;
Y Pyoréan kohde AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Py6réan kohde AUTEL-CSC0500/16-LF;
y Pydramaalitaulu AUTEL-CSC0500/16-RF;
Y Ohjauspyoréan pidikkeen jalustatyokalu;

y Pyorékiila.
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Kuva 6-72 Tarvittavat kalibrointityokalut
2. Kalibroinnin valmistelu

y Varmista, etta vahintdan 9,0 m (354,33 tuumaa) x 4,5 m (177,17 tuumaa) kokoinen tila on vapaa

heijastavista materiaaleista (kuten ikkunoista, valaisimista ja heijastimista) ja etta pinta on
tasainen.

Kuva 6-73 Ajoneuvotilan valmistelut

y Pysakoi ajoneuvo tasaiselle maalle etupy6rat suoraan eteenpain
asema.
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y Aseta pydrékiila joko vasemman tai oikean etupyorén eteen ja taakse.
pyoréa estaakseen ajoneuvon liilkkumisen.

y Keskité ohjauspydré, asenna ohjauspydran pidikkeen tyokalu, vapauta seisontajarru ja kytke
vapaa vaihde.

y Pid& ajoneuvo kuormaamattomana. Varmista, etta jaahdytysnesteen ja moottoridljyn maarat
ovat oikeat ja polttoainesailid on taynna.

y Sulje kaikki ovet ja ulkovalaistus;
y Saada rengaspaine ilmoitettuun arvoon;

y Jos ajoneuvossa on ilmajousitus, saada ilmajousitus normaalitilaan ennen mittausta (tama voi
vaihdella eri ajoneuvomalleissa);

¥ Taita ulkopeilit auki molemmilta puolilta.

y Tarkista, onko kamera puhdas, ja puhdista se tarvittaessa kayttamalla

pyyhkeet

y Tarkista kameran kuva keskikonsolin naytélta. Jos kuvaan on vaikuttanut kameravaurio, vaihda
vastaava kamera. Jos kuvassa on vaaristymia, tarkista vastaavan kameran asennus.

y Kytke diagnostiikkatydkalu ajoneuvoon. Jos kaytat kaapelia, vie se
diagnostiikkakaapeli ikkunan lapi;

y Liita akkulaturi. Akkulaturi ei saa olla laitteessa.
kameran nakokentta;

y Kytke virta paalle;

y Paina ympéristdndkymépainiketta nayttaaksesi ymparistonakyman keskikonsolin naytossa.

y Varmista, ettei kalibrointialueen ymparilla ole esteita, jotta véltytaén virheelliselta viivan
tunnistukselta;

y Kalibrointialueen on oltava hyvin valaistu.

@ HUOMAUTUS

y Napauta OK viimeistellaksesi aputytkalun sijoituksen.
y Poistu kalibroinnista napauttamalla Peruuta .
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3. Aputydkalujen sijoittelu

y Poikkipalkin ja liukulevyjen automaattinen asemointi

1. Paina tabletin Kéynnisté-painiketta , niin poikkipalkki ja liukulevyt palautuvat
automaattisesti alkuperdisiin asentoihinsa. Huomioi turvallisuus, kun poikkipalkki ja
liukulevyt liikkuvat.

2. Paina tabletilla Seuraava siirtyaksesi ristipalkin jélkeiseen seuraavaan kayttoliittyméan ja

liukuvat levyt palaavat alkuperéiseen asentoonsa.

fem Stutug

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
sliding bloek (L) v
Sliding block (R) v

Kuva 6-74 Poikkipalkin automaattinen sijoittelu

@ HUOMAUTUS

Varmista, etté kolonnin pohjassa oleva virtajohto on kytketty pistorasiaan ja etta virtakytkin on paalla.

y Ajoneuvon valmistelu

1. Aseta kiilat pyorien eteen estadksesi ajoneuvon luistamisen.

A "'I’

“’/A

Kuva 6-75 Aseta pyorakiilat
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2. Ohjaa eteenpain, lukitse ohjauspyora, laita vaihde vapaalle ja

vapauta seisontajarru.

Kuva 6-76 Ohjauspyéran pidikkeen jalustaty6kalun asentaminen

y Keskittdéksesi kalibrointikehyksen ajoneuvon eteen

1. Aseta kalibrointikehys noin 1,5 metrin paghan ajoneuvon eteen.

2. Saada kalibrointikehysta niin, etta se on linjassa kuvan etuosan keskiosan kanssa.
ajoneuvo.

Kuva 6-77 Keskita kalibrointikehys
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y Rengaskiristimien ja maalitaulujen asentaminen

Asenna nelja pydranpuristinta (rengaspuristimet) ja kohdetaulut pydriin (jos niité
ei ole asennettu aiemmin).

Kuva 6-78 Asenna pyodrankiristimet (rengaskiristimet) ja kohdistuspisteet

y Jatkovarsien ja kaksilinjalasereiden asentamiseen

1. Asenna kaksi jatkotankoa ja kaksilinjalaseria vasemmalle ja oikealle
liukuvat levyt.

2. Kirista jatkovarsien nupit ja lukitse turvalukot.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCOS0A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOSOA/18-R

Kuva 6-79 Jatkotangon ja kaksilinjalaserin asentaminen
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y Pyoran vierintdkompensaation suorittamiseksi

1. Siirrd pyorakiilaa taaksepain noin 30 cm naytén ohjeiden mukaisesti ja tydnna
sitten ajoneuvoa nuolen osoittamaan suuntaan.

I
INE

Kuva 6-80 Pydran vierintdkompensaatio 1

Kuva 6-81 Pyoran vierintdkompensaatio 2
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Kuva 6-82 Pydréan vierintdkompensaatio 3

e

STOP

U

Kuva 6-83 Pyéran vierintdkompensaatio 4
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2. Jos vierintdkompensaatio on valmis, tabletti siirtyy seuraavaan nayttéon
automaattisesti.

@ HUOMAUTUS

Varmista automaattisen sdadon aikana, ettei poikkipalkin liikkeelle ole esteita.

y Kohteen tunnistuksen suorittaminen

1. Varmista, etté ajoneuvon sijainti pysyy muuttumattomana (kytke vaihde P-asentoon tai kayta
kiiloja ajoneuvon kiinnittdmiseen) eikd ajoneuvossa ole ketaan.

e L .

L)

Kuva 6-84 Suorita kohteen tunnistus

2. Aloita kohteen tunnistus painamalla tabletin Kaynnista-painiketta . Tabletti siirtyy
automaattisesti seuraavaan nayttoon.

y Kalibrointikehyksen saatamiseksi ja kiinnittamiseksi

1. Siirrd kalibrointikehysta niin, ettd "Etaisyys"-, "Kaéntymissuunta"- ja "Offset"-arvot nékyvat

vihreina.

2. Kalibrointikehyksen asettamisen jalkeen paina kahta alustan jarrua kalibrointikehyksen
kiinnittdmiseksi.

3. Kalibrointikehyksen karkea séaté on valmis. Siirry seuraavaan kayttéliittymaén painamalla
tabletin Seuraava-painiketta.
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Distance Frame angle Offset

E«/N_A
v

v v

Target values: 2437 Target values: 0.00 Target values 0
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Kuva 6-85 Kalibrointikehyksen sasataminen

y Poikkipalkin automaattinen siirtdminen kohdeasentoon

1. Paina tabletin Kéynnista-painiketta , niin poikkipalkki ja liukulevyt siirtyvat automaattisesti
kohdeasentoihin. Kiinnitd huomiota turvallisuuteen poikkipalkin ja liukulevyjen liikkuessa.

2. Paina tabletilla Seuraava siirtyaksesi ristipalkin jalkeiseen seuraavaan kayttoliittymaan ja

liukuva levy siirtyy kohdeasentoihinsa.

hem Standard Current Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 . .
Roll angla 0.00 0.00 - v
Pitch angle 0. 0.00 > v
Offset o 0 mm v
Target distance 2437 2437 mm v
Target height 1200 1200 mm v
Siiding block (L) 35 835 mm v
Shiding block (R) E3s 835 mm .

Kuva 6-86 Siirra poikkipalkki kohdeasentoon
y Laserkohdistuksen suorittaminen

1. Jos laserin kohdistus ei tayta vaatimuksia, kohdista laser uudelleen painamalla tabletin Kohdista
uudelleen -painiketta.

2. Kun laserin kohdistus tayttaa vaatimukset, paina tabletin Seuraava-painiketta .
jatkaakseen.
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Left side laser Right side laser
CSC0605_00MACO CSC0605_00MACT

* If the laser afignment does not meet the requirements, press Realign,
* Once the laser alignment meats the requirements, press Next to continue.
Kuva 6-87 Suorita laserin kohdistus
3. Irrota pyorénkiinnittimet ja pydréankohdistimet.
y Kuvioiden sijoittelu

1. Aseta kuvan mukaisesti kaksi AUTEL-CSC1004/01 -kuviota ajoneuvon
molemmille puolille siten, etté kuvioiden etureunat ovat linjassa laserviivojen
(1) ja (4) kanssa ja kuvioiden sivureunat ovat linjassa laserviivojen (2) ja
(3) kanssa.

2. Sammuta ja irrota kaksilinjainen laser. Vapauta jalustan jarrut ja
siirré kalibrointikehys pois.

Kuva 6-88 Kahden kuvion sijoittelu

231



@ HUOMAUTUS

Varmista, etta sytytysvirta on paalla.

3. Noudata néyton ohjeita vaihe vaiheelta ja anna lopuksi

Kalibroinnin onnistumista osoittava naytto.

@ HUOMAUTUS

Kun olet suorittanut nykyisen toiminnon kalibrointikehyksen avulla, sammuta kaksilinjalaser, jos muita
toimintoja ei tarvita.

6.5 Head Up -naytto

Head up display eli head up display on lyhenne sanoista HUD. HUD on l&pinékyva tai pienoiskokoinen naytto,
joka nayttéaa ajoneuvon kojelaudan tietoja, kuten nopeuden ja navigoinnin, tuulilasissa kuljettajan edessa,
jotta kuljettaja voi ndhd& ne helposti katsomatta alas tai kdantamatta paatéan ja pysya keskittyneend edessa
olevaan tiehen.

@ HUOMAUTUS

Téassa esimerkkiné on vuoden 2011 Audi A7 -ajoneuvo. Kalibrointimenettelyt voivat vaihdella ajoneuvoittain.

Noudata tabletin naytolla olevia ohjeita.

6.5.1 Valitse kalibrointia vaativa tilanne

y Head UP Display (HUD) -ohjausmoduuli vaihdettu.

¥ Tuulilasi irrotettu ja asennettu.

y Vikakoodimuistiin on tallennettu teksti "Ei tai virheellinen perusasetus/mukautus”.

6.5.2 Vaadittavat kalibrointityokalut

y Head-up-nayton kalibrointikortti AUTEL-CSCO0707/06.

6.5.3 Kalibroinnin valmistelu

y Pysékoi ajoneuvo tasaiselle alustalle;
y Kytke seisontajarru — ajoneuvo ei saa liikkua kalibroinnin aikana;

y Kaénna vasen ja oikea aurinkosuoja alas, irrota ne ja siirrd ne asentoon
sivu;

y Kytke Head Up Display (HUD) -kalibrointikortti AUTEL-CSC0707/06
aurinkolipan keskimmaiset tuet (1) ja (2).
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Kuva 6-89 Aseta HUD-kalibrointikortti

6.5.4 Aloita kalibrointi

Noudata tabletin kuvaopasta ja kalibroi napauttamalla -%ai -painiketta.

©

HUOMAUTUS Alla oleva kuva on vain havainnollistava. HUD-kuva vaihtelee ajoneuvon mukaan, katso todellinen
kuva.

Step’-r- 10 50
- :
o
. . =
v 3

vertical: 800(500~1200)

Kuva 6-90 HUD-kuvan korjaus
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6.5.5 Head-up-naytdn kuvan korjaus

Head-up-naytdn kuvat saattavat nayttaa alla olevalta, kuten puolisuunnikas, tyyny, hymy,

leikkaus, epdsymmetrinen leikkaus vaakasuorassa, epdsymmetrinen tyyny vaakasuorassa ja kierto.
Voit aloittaa kalibroinnin valitsemalla samankaltaisimman.

() ._2' - [_. 4

Trapezium Cushion Smile Shear

- =

Asymmetric she.. © Asymmetric cus.. @ Rotation

Kuva 6-91 HUD-kuvan valinta

6.6 YOonakojarjestelma

Lampokameralla varustettu pimeédnékdojarjestelmé auttaa optimoimaan nakyvyyden ydajossa,
jotta kuljettajat voivat saada paremman kasityksen tien ja ajoneuvon kunnosta ja niin edelleen.

@ HUOMAUTUS

y Tassé esimerkkina on vuoden 2011 Audi A7 -ajoneuvo. Kalibrointimenettelyt voivat vaihdella ajoneuvoittain.
Noudata tabletin naytdlla olevia ohjeita.

y Varmista, ettd ajoneuvon edessa on véhintdan 1200 mm (47,24 tuumaa) vapaata tilaa.

6.6.1 Valitse kalibrointia vaativa tilanne

y Korjasin tai vaihdoin pime&nakdjarjestelman (NVS) kameran.
y Korjasin tai vaihdoin puskurin tai jadhdyttimen saleikon.

y Saati alustaa.

y Muutti ajoneuvon korikorkeutta.

y Muutti NVS-kameran sijaintia ajoneuvon korissa.
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6.6.2 Valitse kalibroitavan komponentin sijainti
y A: Vasen.

y B: Keskusta.

y C: Oikea.

Kuva 6-92 Valitse kalibroitava asento
6.6.2.1 Kun valitset A: Vasen
1. Vaadittavat kalibrointitydkalut
Yy AUTEL-CSC1000 kalibrointikehys;
y NV-kalibraattori AUTEL-CSC0603/01,;
y Pyoranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Pyorankiristin (Tire Clamp) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Kohde AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Kohde AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y Kohdistusapu AUTEL-CSC0500/08;

y 12 V:n virtalahde.
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Kuva 6-93 Tarvittavat kalibrointityokalut

2. Kalibroinnin valmistelu

y Keskité ohjauspyora ja pida ajoneuvon etupydrét suoraan eteenpdin (suorita tarvittaessa
ensin pydrien suuntaus).

y Varmista, ettd ajoneuvon jadhdytysnesteen ja moottoridljyn méarét ovat suositellulla tasolla
ja etta polttoainesailié on tdynna. Ajoneuvossa ei saa olla ylimaaraista kuormaa (kuten
matkustajia tai tavaraa).

y Kiinnita VCI ajoneuvoon ja kytke diagnostiikkatyokalu VCI:hin (jos diagnostiikkatytkalu ja
VCI on yhdistetty diagnostiikkakaapelilla, ohjaa kaapeli
ikkunan lapi).

y Kytke seisontajarru, sulje kaikki ovet ja sammuta kaikki ulkovalot.
y Séada rengaspaine suositeltuun arvoon.
y Pida ajoneuvo kylména.

y Liit ajoneuvo tarvittaessa akun yllapitolaitteeseen akun vaurioiden estamiseksi.

vastuuvapaus.

y Tarkista, onko pimeanakojarjestelman (NVS) kamera pidikkeessa ja onko nakyvyys
esteeton. (NVS-kamera sijaitsee yleensa grillin tai
ajoneuvon etuosan tunnus).

y Tarkista, onko NVS-kameran suojaikkuna vaurioitunut. Jos on, ole hyva ja
korvaa se.
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@ HUOMAUTUS

y Kameran sijainti voi vaihdella ajoneuvoittain.
y Napauta OK viimeistellaksesi aputydkalun sijoituksen.
y Poistu Yonakojarjestelman kalibroinnista napauttamalla Peruuta .

3. Aputydkalujen sijoittelu
y Poikkipalkin ja liukulevyjen automaattinen asemointi

1. Paina tabletin Kaynnista-painiketta , niin poikkipalkki ja liukulevyt palautuvat automaattisesti
alkuperdisiin asentoihinsa. Huomioi turvallisuus, kun poikkipalkki ja liukulevyt liikkuvat.

2. Paina tabletilla Seuraava-painiketta siirtyaksesi seuraavaan kayttoliittymaéan sen jalkeen, kun poikkipalkki ja

liukulevyt ovat palanneet alkuperaisiin asentoihinsa.

tem Status

Frame engle v
Roll angle v
Prch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Kuva 6-94 Poikkipalkin automaattinen sijoittelu

@ HUOMAUTUS

Varmista, etta kolonnin pohjassa oleva virtajohto on kytketty pistorasiaan ja etta virtakytkin on paalla.

y Keskittaéksesi kalibrointikehyksen ajoneuvon eteen

1. Aseta kalibrointikehys noin 1,5 metrin pa&han ajoneuvon eteen.

2. Saada kalibrointikehysta niin, etté se on linjassa ajoneuvon etuosan keskikohdan kanssa.
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Kuva 6-95 Keskita kalibrointikehys
y Rengaskiristimien ja maalitaulujen asentaminen

Asenna kaksi pyoranpuristinta (rengaspuristinta) ja kohdetappia takapy®ériin (jos niita ei ole asennettu
aiemmin).

Kuva 6-96 Asenna pyoérankiristimet (rengaskiristimet) ja kohdistuspisteet

@ HUOMAUTUS

Varmista automaattisen s&adon aikana, ettei poikkipalkin liikkeelle ole esteité.

y Kohdistusavun asettaminen

Aseta suuntausapuvaline niin, etta se osoittaa etupuskurin keskelle.
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Kuva 6-97 Aseta kohdistusapuvaline

@ HUOMAUTUS

Kun kohdistusapuvalineen sijainti on méaéritetty, naytolle tulee kehote sen poistamisesta.
Jatka napauttamalla OK .

V¥ NV-kalibraattorin asettaminen

Asenna NV-kalibraattori AUTEL-CSCO0603/01 vasemmalle liukulevylle (ajoneuvon
ajosuunnan mukaan).

Kuva 6-98 Aseta NV-kalibraattori
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y Kalibrointikehyksen séatamiseksi ja kiinnittamiseksi

1. Siirrd kalibrointikehysta niin, etté "Etaisyys", "Kéantyma" ja "Offset"-arvot ovat
nakyy vihreanéa.

2. Kalibrointikehyksen asettamisen jalkeen paina kahta alustan jarrua kalibrointikehyksen kiinnittdémiseksi.

3. Kalibrointikehyksen karkea s&é&td on valmis. Paina tabletilla Seuraava-painiketta.

siirtyaksesi seuraavaan kayttoliittymaan.

Distance Frame angle Offset

S

v v v

Target values: 1316 Target values 0.00 Target valuas 0

.d"ﬁ_-

Kuva 6-99 Kalibrointikehyksen saataminen
y Poikkipalkin automaattinen siirtdminen kohdeasentoon

1. Paina tabletin Kaynnista-painiketta , niin poikkipalkki siirtyy automaattisesti kohteeseen.
Kiinnita huomiota turvallisuuteen poikkipuun liikkuessa.

2. Paina tabletilla Seuraava siirtyéksesi seuraavaan kayttéliittyméaan sen jalkeen, kun poikkipalkki on siirtynyt kohtaan

kohdeasento.
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Iem Standard

Frame angle 0.00
Roll angle 0.00
Pitch angle 0.00
Offset 0

Target distance 1316

Current

000
0.00
000
0

1316

Kuva 6-100 Siirra poikkipalkki kohdeasentoon

y NV-kalibraattorin ja keskilaserin kdynnistamiseksi

1. Kytke mukana toimitettu virtajohto virtaliitantaan (1). Kytke virta paalle virtakytkimesta
(2), jolloin punainen LED-valo (3) syttyy. Virtalahteen voi kytke&a kahdella tavalla:

y Kéayta kalibrointitydkaluun sopivaa 12 V:n virtalahdetta.

y Kayta kalibrointikehyksen mukana tulevaa 12 V:n virtajohtoa.

Kuva 6-101 Virran kytkeminen

2. Kaynnista liukuva levylaser painamalla tabletin Avaa-painiketta .

3. Saada poikkipalkin (2) korkeutta ja siirrd NV-kalibraattoria AUTEL-CSC0603/01
vasemmalle ja oikealle niin, etté& lasersade (1) kohdistuu mihin tahansa kohtaan

yonakdojarjestelman kameran pinnalla.
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Kuva 6-102 NV-kalibraattorin s&ato
4. Saada kupla niin, etté se on kuplavesivaa'an keskella.
y Lyhyt tai pitka painallus tabletilla A- siirtdaksesi kuplaa A eteenpain.
y Lyhyt tai pitk& painallus tabletin painikkeesta A+ siirtadksesi kuplaa A taaksepain.
y Lyhyt tai pitk& painallus tabletin painikkeesta B- siirtddksesi kuplaa B vasemmalle.

y Lyhyt tai pitka B+ -painikkeen painallus tabletilla siirtd& kuplaa B oikealle.

Kuva 6-103 Keskita kupla kuplavesivaa'alle
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5. S&ada poikkipalkin korkeutta ja siirrd NV-kalibraattoria AUTEL-CSC0603/01
vasemmalle ja oikealle siten, etté lasersade (1) osoittaa pimeanakdjarjestelman
kameran keskelle. Sammuta sitten liukulevylaser painamalla Sulje-painiketta .

Kuva 6-104 Keskita laser
y Pimeanakojarjestelmén kameran kalibrointi

1. Paina painiketta (1) ja pida sité painettuna 2 sekuntia, niin summeri soi.
ajoittain. Noin 20 sekunnin kuluttua vihrea merkkivalo (2) syttyy.

Kuva 6-105 Kaynnista NV-kalibraattori
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Q)

HUOMAUTUS y 30 minuutin kuluttua NV-kalibraattori AUTEL-CSC0603/01 lakkaa toimimasta automaattisesti,
vihre& valo sammuu ja summeri soi 1 sekunnin ajan. Kaynnista uudelleen painamalla kytkinta (1) 2

sekunnin ajan.
y Kun NV-kalibraattori toimii normaalisti, paina kytkinta (1) ja pida sita painettuna 2
sekunnin ajan, jolloin vihred valo sammuu ja NV-kalibraattori lakkaa toimimasta.

2. Irrota pyorankiinnittimet, pydrénkohdistimet ja suuntausapuvaline.

3. Noudata néyttn ohjeita vaihe vaiheelta ja suorita lopuksi
automaattinen kalibrointi.

6.6.2.2 Kun valitset B:n: Keskus
1. Vaadittavat kalibrointityokalut

¥ AUTEL-CSC1000 kalibrointikehys;
y NV-kalibraattori AUTEL-CSC0603/01;
y Pydranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSCO0500/17-LR;
y Pydrankiristin (Tire Clamp) AUTEL-CSCO0500/17-RR;
y Kohde AUTEL-CSCO0500/16-LR;
y Kohde AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y Kohdistusapu AUTEL-CSC0500/08;

y 12 V:n virtaldahde.

Kuva 6-106 Tarvittavat kalibrointitytkalut
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2. Kalibroinnin valmistelu

y Keskita ohjauspyora ja pida ajoneuvon etupyodrat suoraan eteenpdin (suorita tarvittaessa
ensin pyodrien suuntaus).

y Varmista, etté ajoneuvon jaadhdytysnesteen ja moottoridljyn mééarat ovat suositellulla tasolla
ja etta polttoaineséilid on taynné. Ajoneuvossa ei saa olla ylimaéaraista kuormaa (kuten
matkustajia tai tavaraa).

y Kiinnitd VCI ajoneuvoon ja kytke diagnostiikkatydkalu VCI:hin (jos diagnostiikkatyokalu ja
VCI on yhdistetty diagnostiikkakaapelilla, ohjaa kaapeli
ikkunan lapi).

y Kytke seisontajarru, sulje kaikki ovet ja sammuta kaikki ulkovalot.
y S&ada rengaspaine suositeltuun arvoon.
y Pid& ajoneuvo kylmana.

y Liité ajoneuvo tarvittaessa akun yllapitolaitteeseen akun vaurioiden estamiseksi.

vastuuvapaus.

y Tarkista, onko pimeé&néakojarjestelman (NVS) kamera pidikkeessé ja onko nékyvyys esteeton.
(NVS-kamera sijaitsee yleensa grillin tai
ajoneuvon etuosan tunnus).

y Tarkista, onko NVS-kameran suojaikkuna vaurioitunut. Jos on, ole hyva ja
korvaa se.

@ HUOMAUTUS

y Kameran sijainti voi vaihdella ajoneuvoittain.
y Napauta OK viimeistellaksesi aputydkalun sijoituksen.
y Poistu Yonakojarjestelman kalibroinnista napauttamalla Peruuta .

3. Aputyokalujen sijoittelu
y Poikkipalkin ja liukulevyjen automaattinen asemointi

1. Paina tabletin Kaynnistéa-painiketta , niin poikkipalkki ja liukulevyt palautuvat automaattisesti
alkuperaisiin asentoihinsa. Huomioi turvallisuus, kun poikkipalkki ja liukulevyt liikkuvat.

2. Paina tabletilla Seuraava-painiketta siirtyaksesi seuraavaan kayttoliittymaéan sen jalkeen, kun poikkipalkki ja

liukulevyt ovat palanneet alkuperaisiin asentoihinsa.
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Itam Status

Frarme angle v

Roll angle v
Pitch angle v
Offget v
Front and rear v
Crossbar hesght v
Shiding block (L) v
ssding block (R) v

Kuva 6-107 Poikkipalkin automaattinen sijoittelu

HUOMAUTUS Varmista, etta kolonnin pohjassa oleva virtajohto on kytketty pistorasiaan ja etta virtakytkin on
paalla.

V Keskittaaksesi kalibrointikehyksen ajoneuvon eteen

1. Aseta kalibrointikehys noin 1,5 metrin paéhéan ajoneuvon eteen.

2. Séada kalibrointikehysté niin, etté se on linjassa ajoneuvon etuosan keskikohdan kanssa.

Kuva 6-108 Keskita kalibrointikehys

V¥ Rengaskiristimien ja maalitaulujen asentaminen

Asenna kaksi pyoranpuristinta (rengaspuristinta) ja kohdetappia takapy®ériin (jos niita ei ole asennettu
aiemmin).
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Kuva 6-109 Asenna pydérankiristimet (rengaskiristimet) ja kohdistuspisteet

@ HUOMAUTUS

Varmista automaattisen saadon aikana, ettei poikkipalkin liikkeelle ole esteita.

y Kohdistusavun asettaminen

Aseta suuntausapuvaline niin, etta se osoittaa etupuskurin keskelle.

“\—hc\

Kuva 6-110 Aseta kohdistusapuvaline

@

HUOMAUTUS Kun kohdistusapuvalineen sijainti on méaaritetty, naytolle tulee kehote sen poistamisesta. Jatka
napauttamalla OK .
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y NV-kalibraattorin asettaminen

Asenna NV-kalibraattori AUTEL-CSC0603/01 vasemmalle liukulevylle (ajoneuvon ajosuunnan mukaan).

Kuva 6-111 Aseta NV-kalibraattori

y Kalibrointikehyksen saatamiseksi ja kiinnittdmiseksi

1. Siirra kalibrointikehysta niin, etté "Etéisyys", "Kaantyma" ja "Offset"-arvot ovat

nakyy vihreana.

2. Kalibrointikehyksen asettamisen jalkeen paina kahta alustan jarrua kalibrointikehyksen kiinnittaémiseksi.

3. Kalibrointikehyksen karkea sa&to on valmis. Paina tabletilla Seuraava-painiketta.
siirtyaksesi seuraavaan kayttoliittyméaéan.
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v

v v

Target values: 1316 Target values: 0.00 Target values; 0

'ﬂ-!’-'[i_-

Kuva 6-112 Kalibrointikehyksen s&atdminen
y Poikkipalkin automaattinen siirtdminen kohdeasentoon

1. Paina tabletin Kaynnista-painiketta , niin poikkitanko liikkuu automaattisesti
kohdeasentoon. Huomioi turvallisuus poikkitangon liikkuessa.

2. Paina tabletilla Seuraava siirtyaksesi seuraavaan kayttoliityméaan sen jalkeen, kun poikkipalkki on siirtynyt kohtaan

kohdeasento.

e Standard Curvent unit Status

Frame angle 0.00 0.00 ’ v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 i v
Offset 0 0 mm ~
Target distance 1316 136 mm v

Kuva 6-113 Siirra poikkipalkki kohdeasentoon
y NV-kalibraattorin kédynnistdminen ja laserin keskittdminen

1. Kytke mukana toimitettu virtajohto virtaliitdntaéan (1). Kytke virta paalle
virtakytkimesté (2), jolloin punainen LED-valo (3) syttyy. Virtaldhteen voi kytke&a
kahdella tavalla:

y Kayté kalibrointitydkaluun sopivaa 12 V:n virtalahdetta.
y Kayté kalibrointikehyksen mukana tulevaa 12 V:n virtajohtoa.
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Kuva 6-114 Virran kytkeminen
2. Kaynnista liukuva levylaser painamalla tabletin Avaa-painiketta .

3. Saada poikkipalkin (2) korkeutta ja siirrda NV-kalibraattoria AUTEL-CSC0603/01
vasemmalle ja oikealle niin, ettd lasersade (1) kohdistuu mihin tahansa kohtaan
yonakajarjestelman kameran pinnalla.

Kuva 6-115 NV-kalibraattorin saato

4. Saada kupla niin, etta se on kuplavesivaa'an keskella.
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y Lyhyt tai pitk& painallus tabletilla A- siirtéaksesi kuplaa A eteenpain.
y Lyhyt tai pitk& painallus tabletin painikkeesta A+ siirtdéksesi kuplaa A taaksepain.
y Lyhyt tai pitk& painallus tabletin painikkeesta B- siirtdéksesi kuplaa B vasemmalle.

y Lyhyt tai pitka B+ -painikkeen painallus tabletilla siirtd& kuplaa B oikealle.

Kuva 6-116 Keskita kupla kuplavesivaa'alle

5. S4ada poikkipalkin korkeutta ja siirrd NV-kalibraattoria AUTEL-CSC0603/01 vasemmalle ja
oikealle siten, ettd laserséade (1) osoittaa pimeénakojarjestelman kameran keskelle.
Sammuta sitten liukulevylaser painamalla Sulje-painiketta .

Kuva 6-117 Keskita laser
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y Pimeéné&kojarjestelméan kameran kalibrointi

1. Paina painiketta (1) ja pida sita painettuna 2 sekunnin ajan, jolloin summeri soi
jaksottaisesti. Noin 20 sekunnin kuluttua vihred merkkivalo (2) syttyy.

Kuva 6-118 Kaynnista NV-kalibraattori

®

HUOMAUTUS ¥ 30 minuutin kuluttua NV-kalibraattori AUTEL-CSC0603/01 lakkaa toimimasta automaattisesti,
vihre& valo sammuu ja summeri soi 1 sekunnin ajan. Kaynnista uudelleen painamalla kytkinta (1) 2
sekunnin ajan.

y Kun NV-kalibraattori toimii normaalisti, paina kytkinta (1) ja pida sita painettuna 2
sekunnin ajan, jolloin vihred valo sammuu ja NV-kalibraattori lakkaa toimimasta.

2. Irrota pyorankiinnittimet, pydrankohdistimet ja suuntausapuvéline.

3. Noudata nayton ohjeita vaihe vaiheelta ja suorita lopuksi
automaattinen kalibrointi.

6.6.2.3 Kun valitset C: Oikea
1. Vaadittavat kalibrointitydkalut
y AUTEL-CSC1000 kehyksen kalibrointi;
y NV-kalibraattori AUTEL-CSC0603/01;
y Pyoranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSCO0500/17-LR;
y Pyorankiristin (Tire Clamp) AUTEL-CSCO0500/17-RR;
Yy Kohde AUTEL-CSC0500/16-LR;
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y Kohde AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y Kohdistusapu AUTEL-CSCO0500/08;
y 12 V:n virtalahde.

-

2= .1

Kuva 6-119 Tarvittavat kalibrointitydkalut
2. Kalibroinnin valmistelu

y Keskité ohjauspyora ja pida ajoneuvon etupy6rét suoraan eteenpain (suorita
tarvittaessa ensin pyodrien suuntaus).

y Varmista, etté ajoneuvon jaédhdytysnesteen ja moottoridljyn maaréat ovat suositellulla tasolla
ja etté polttoainesailio on taynnd. Ajoneuvossa ei saa olla ylimaaraista kuormaa (kuten
matkustajia tai tavaraa).

y Kiinnitd VCI ajoneuvoon ja kytke diagnostiikkatyokalu VCI:hin (jos
diagnostiikkatydkalu ja VCI on yhdistetty diagnostiikkakaapelilla, ohjaa kaapeli
ikkunan l&api).

y Kytke seisontajarru, sulje kaikki ovet ja sammuta kaikki ulkovalot.
y Saada rengaspaine suositeltuun arvoon.
y Pida ajoneuvo kylméana.

y Liit& ajoneuvo tarvittaessa akun yllapitolaitteeseen akun vaurioiden estéamiseksi.

vastuuvapaus.

y Tarkista, onko pimeanakdjarjestelman (NVS) kamera pidikkeessa ja onko nakyvyys
esteetdn. (NVS-kamera sijaitsee yleensa grillin tai
ajoneuvon etuosan tunnus).
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y Tarkista, onko NVS-kameran suojaikkuna vaurioitunut. Jos on, ole hyva ja
korvaa se.

@ HUOMAUTUS

y Kameran sijainti voi vaihdella ajoneuvoittain.
y Napauta OK viimeistellaksesi aputydkalun sijoituksen.
y Poistu Ydnakojarjestelman kalibroinnista napauttamalla Peruuta .

3. Aputydkalujen sijoittelu
y Poikkipalkin ja liukulevyjen automaattinen asemointi

1. Paina tabletin Kaynnista-painiketta , niin poikkipalkki ja liukulevyt palautuvat automaattisesti
alkuperaisiin asentoihinsa. Huomioi turvallisuus, kun poikkipalkki ja liukulevyt liikkuvat.

2. Paina tabletilla Seuraava-painiketta siirtyaksesi seuraavaan kayttolittymaéan sen jalkeen, kun poikkipalkki ja

liukulevyt ovat palanneet alkuperaisiin asentoihinsa.

hem Status

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shding block (R) v

Kuva 6-120 Poikkipalkin automaattinen sijoittelu

@ HUOMAUTUS

Varmista, ettd kolonnin pohjassa oleva virtajohto on kytketty pistorasiaan ja etta virtakytkin on paalla.

y Keskittaéksesi kalibrointikehyksen ajoneuvon eteen

1. Aseta kalibrointikehys noin 1,5 metrin pa&han ajoneuvon eteen.

2. Saada kalibrointikehystéa niin, etta se on linjassa ajoneuvon etuosan keskikohdan kanssa.
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Kuva 6-121 Keskita kalibrointikehys
y Rengaskiristimien ja maalitaulujen asentaminen

Asenna kaksi pydranpuristinta (rengaspuristinta) ja kohdetappia takapy®riin (jos niita ei ole asennettu
aiemmin).

Kuva 6-122 Asenna pyorankiristimet (rengaskiristimet) ja kohdistuspisteet

©

HUOMAUTUS Varmista automaattisen saadon aikana, ettei poikkipalkin liikkeelle ole esteita.

y Kohdistusavun asettaminen

Aseta suuntausapuvaline niin, etté se osoittaa etupuskurin keskelle.
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Kuva 6-123 Aseta kohdistusapuvéline

@ HUOMAUTUS

Kun kohdistusapuvélineen sijainti on maaritetty, naytdlle tulee kehote sen poistamisesta.
Jatka napauttamalla OK .

V¥ NV-kalibraattorin asettaminen

Asenna NV-kalibraattori AUTEL-CSC0603/01 oikeanpuoleiselle liukulevylle
(ajoneuvon ajosuunnan mukaan).

Kuva 6-124 Aseta NV-kalibraattori

256



y Kalibrointikehyksen séatamiseksi ja kiinnittamiseksi

1. Siirrd kalibrointikehysta niin, etté "Etaisyys", "Kéantyma" ja "Offset"-arvot ovat
nakyy vihreanéa.

2. Kalibrointikehyksen asettamisen jalkeen paina kahta alustan jarrua kalibrointikehyksen kiinnittdémiseksi.

3. Kalibrointikehyksen karkea saéto on valmis. Paina tabletilla Seuraava-painiketta.

siirtyaksesi seuraavaan kayttoliittymaan.

Distance Frame angle Offset
E4 i~ .
v

v v

Target values 1316 Target values 0.00 Target values, o]

Kuva 6-125 Kalibrointikehyksen saataminen

y Poikkipalkin automaattinen siirtdminen kohdeasentoon

1. Paina tabletin Kaynnista-painiketta , niin poikkipalkki siirtyy automaattisesti kohteeseen.
Kiinnitd huomiota turvallisuuteen poikkipuun liikkuessa.

2. Paina tabletilla Seuraava siirtyaksesi seuraavaan kayttoliittyméaan sen jalkeen, kun poikkipalkki on siirtynyt kohtaan

kohdeasento.
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heem Standard
Frame angle 0.00
Rodl angle 0.00
Prich angle 0.00
Offset 0

Terget distance 1316

Current
0.00
0.00
0.00

0

1316

Kuva 6-126 Siirréa poikkipalkki kohdeasentoon

y NV-kalibraattorin kdynnistaminen ja laserin keskittaminen

1. Kytke mukana toimitettu virtajohto virtaliitantaan (1). Kytke virta paalle virtakytkimesta
(2), jolloin punainen LED-valo (3) syttyy. Virtalahteen voi kytke&a kahdella tavalla:

y Kéayta kalibrointitydkaluun sopivaa 12 V:n virtalahdetta.

y Kayta kalibrointikehyksen mukana tulevaa 12 V:n virtajohtoa.

mm

mm

Kuva 6-127 Virran kytkeminen

2. Kaynnista liukuva levylaser painamalla tabletin Avaa-painiketta .

3. Saada poikkipalkin (2) korkeutta ja siirra NV-kalibraattoria AUTEL-CSC0603/01
vasemmalle ja oikealle niin, etta lasersade (1) kohdistuu mihin tahansa kohtaan

yonakojarjestelman kameran pinnalla.
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Kuva 6-128 NV-kalibraattorin saat6
4. Saada kupla niin, etté se on kuplavesivaa'an keskella.
y Lyhyt tai pitk& painallus tabletilla A- siirtdéksesi kuplaa A eteenpain.
y Lyhyt tai pitka painallus tabletin painikkeesta A+ siirtdaksesi kuplaa A taaksepain.
y Lyhyt tai pitka painallus tabletin painikkeesta B- siirtdéksesi kuplaa B vasemmalle.

y Lyhyt tai pitka B+ -painikkeen painallus tabletilla siirtda kuplaa B oikealle.

Kuva 6-129 Keskita kupla kuplavesivaa'alle
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5. S&ada poikkipalkin korkeutta ja siirrd NV-kalibraattoria AUTEL-CSC0603/01
vasemmalle ja oikealle siten, etté lasersade (1) osoittaa pimeanéakdjarjestelman
kameran keskelle. Sammuta sitten liukulevylaser painamalla Sulje-painiketta .

Kuva 6-130 Keskita laser
y Pimeanakojarjestelmén kameran kalibrointi

1. Paina painiketta (1) ja pida sita painettuna 2 sekuntia, niin summeri soi.
ajoittain. Noin 20 sekunnin kuluttua vihrea merkkivalo (2) syttyy.

Kuva 6-131 Kaynnista NV-kalibraattori
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@ HUOMAUTUS

¥ 30 minuutin kuluttua NV-kalibraattori AUTEL-CSCO0603/01 lakkaa toimimasta automaattisesti, vihrea valo

sammuu ja summeri soi 1 sekunnin ajan. Kaynnisté uudelleen painamalla kytkinta (1) 2 sekunnin ajan.

y Kun NV-kalibraattori toimii normaalisti, paina kytkinta (1) ja pida sitd painettuna 2 sekunnin ajan, jolloin vihrea
valo sammuu ja NV-kalibraattori lakkaa toimimasta.

2. Irrota pydrankiinnittimet, pyorankohdistimet ja suuntausapuvaline.

3. Noudata néayton ohjeita vaihe vaiheelta ja suorita lopuksi
automaattinen kalibrointi.

6.7 Sisaadnrakennettu kamera

Auton kamerajarjestelmé on suunniteltu varoittamaan kuljettajaa, kun ajoneuvo alkaa ajautua pois kaistaltaan
moottoriteilla ja paavaylilla. Jarjestelman tavoitteena on minimoida kuljettajan virheisté, tarkkaamattomuudesta
ja uneliaisuudesta johtuvia onnettomuuksia.

@ HUOMAUTUS

y Tasséa esimerkkina on vuoden 2011 Audi A7 -ajoneuvo. Kalibrointimenettelyt voivat vaihdella ajoneuvoittain.

Noudata tabletin néytolla olevia ohjeita.

y Varmista, etté osien ja osien valiin jaa vahintadn 1500 mm +/- 25 mm (59,06 tuumaa +/- 0,98 tuumaa) tilaa.
etupyoran keskikohta ja ajoneuvon etuosa.

6.7.1 Valitse kalibrointia vaativa tilanne

y Korjasin tai vaihdoin etukameran.
y Korjasin tai vaihdoin tuulilasin.

y Saati alustaa.

y Saadetty ajoneuvon korikorkeutta.

y Ajoneuvon korkeus on opittu uudelleen ajoneuvon korkeusanturin avulla.
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6.7.2 Valitse ajoneuvon pysakdintipaikka

Kuva 6-132 Valitse ajoneuvon pysakoéintiasento
y A: Tasainen maa.

y B: Kalibrointirunko ja ajoneuvo eivét ole samalla tasolla (kdytd mittanauhaa h-arvon
mittaamiseen).

Enter h Value

* Measure the height gap h betwaen the two lavels, and enter the
measured value (unit: mm)

Kuva 6-133 Mitattu arvo h

y C: Epéatasainen maa tai kalibrointirunko ja ajoneuvo eivat ole samalla tasolla (kayta
kompensaatiota tunnistaaksesi ajoneuvon tukipinnan automaattisesti referenssina
korkeuden, kallistuskulman ja kallistuskulman séaatamiseksi).

6.7.2.1 Kun valitaan A tai B
1. Vaadittavat kalibrointitydkalut
y AUTEL-CSC1000 Kalibrointikehys;
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y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/01;

y Py6rénpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Pyorénkiristin (Tire Clamp) AUTEL-CSC0500/17-RR;

y Kohde AUTEL-CSC0500/16-LR;

y Kohde AUTEL-CSCO0500/16-RR;

y Kohdistusapu AUTEL-CSC0500/08.

Kuva 6-134 Vaadittavat kalibrointitydkalut (kun valitaan A tai B)
2. Kalibroinnin valmistelu

y Pysakoi ajoneuvo tasaiselle alustalle. Keskité ohjauspyora ja pida ajoneuvon etupyorat
suoraan eteenpain (suorita tarvittaessa pydransuuntaus ensin). Varmista, ettd ajoneuvon
edessé on vahintaén 3 metrin tila.

y Pysayta ajoneuvo kokonaan, varmista, ettéd takaosan tyontokulma on kohdakkain ja
sammuta sytytysvirta;

y Varmista, etté ajoneuvon jadhdytysnesteen ja moottoridljyn maérat ovat suositellulla tasolla
ja etta polttoaineséilio on taynna. Ajoneuvossa ei saa olla ylimaaraista kuormaa (kuten
matkustajia tai tavaraa).

y Kiinnita VCI ajoneuvoon ja kytke diagnostiikkaty6kalu VCI:hin (jos diagnostiikkatyokalu ja
VCI on yhdistetty diagnostiikkakaapelilla, vie kaapeli ikkunan lapi);
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¥ Sulje kaikki ovet ja sammuta kaikki ulkovalot;
y Saada rengaspaine ilmoitettuun arvoon;

y Liité ajoneuvo tarvittaessa akun yllapitolaitteeseen akun vaurioiden estamiseksi.

vastuuvapaus;
y limajousituksella varustetuissa ajoneuvoissa aktivoi "tunkkitila”;

y Varmista, etta tuulilasi ja kameran linssit ovat puhtaat eikd kameran nakymaa peittavia esteité ole.

y Varmista, etta kalibrointialue on hyvin valaistu;

y Puhdista kojelauta ja poista siita kaikki vieraat esineet, jotka voivat
aiheuttaa heijastuksia tuulilasissa.

@ HUOMAUTUS

¥ Varmista, ettei tuulilasissa ole heijastuksia (heijastavat esineet voidaan peittdad mustalla kankaalla).

y Jos ajoneuvossasi on ilmajousitus tai olet nostanut/laskenut ajokorkeutta, palauta ajoneuvo valmistajan

ajokorkeuteen ennen kalibroinnin jatkamista.

¥ Napauta Ympariston valaistuksen tarkistus tarkistaaksesi ymparistdolosuhteet kehotteen mukaisesti.
¥ Napauta OK viimeistellaksesi aputydkalun sijoituksen.
y Poistu etukameran kalibrointitoiminnosta napauttamalla Peruuta .

3. Aputydkalujen sijoittelu
y Poikkipalkin ja liukulevyjen automaattinen asemointi

1. Paina tabletin Kaynnista-painiketta , niin poikkipalkki ja liukulevyt palautuvat automaattisesti
alkuperaisiin asentoihinsa. Huomioi turvallisuus, kun poikkipalkki ja liukulevyt liikkuvat.

2. Paina tabletilla Seuraava-painiketta siirtyaksesi seuraavaan kayttoliittymaan sen jalkeen, kun poikkipalkki ja

liukulevyt ovat palanneet alkuperaisiin asentoihinsa.

e Status
Frame angla v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset ~
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shiding block (R) v

Kuva 6-135 Poikkipalkin automaattinen sijoittelu
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@

HUOMAUTUS Varmista, etta kolonnin pohjassa oleva virtajohto on kytketty pistorasiaan ja etta virtakytkin on

paalla.

y Keskittadksesi kalibrointikehyksen ajoneuvon eteen

1. Aseta kalibrointikehys noin 1,5 metrin pdahan ajoneuvon eteen.

2. Séada kalibrointikehysta niin, etté se on linjassa ajoneuvon etuosan keskikohdan kanssa.

Kuva 6-136 Keskita kalibrointikehys
y Rengaskiristimien ja maalitaulujen asentaminen

Asenna kaksi pyoranpuristinta (rengaspuristinta) ja kohdetappia takapy®driin (jos niita ei ole asennettu
aiemmin).

Kuva 6-137 Asenna pydérankiristimet (rengaskiristimet) ja kohdistuspisteet
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@ HUOMAUTUS

Varmista automaattisen saadon aikana, ettei poikkipalkin liikkeelle ole esteita.

y Kohdistusavun asettaminen

Aseta suuntausapuvaline niin, etté se osoittaa etupyoran keskelle.

Kuva 6-138 Aseta kohdistusapuvéline

@ HUOMAUTUS

Kun kohdistusapuvélineen sijainti on méaaritetty, naytdlle tulee kehote sen poistamisesta. Jatka napauttamalla
OK.

y Kiinnité ja kiinnita maalitaulu

1. Laske kalibrointipalkin poikkipalkin molemmille puolille olevat kohdetaulun pidikkeet (1) alas.
runko AUTEL-CSC1000.
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Kuva 6-139 Kohdetaulun pidikkeen ulosveto

2. Asenna tahtayslevy AUTEL-CSC0601/01 kalibrointikehykseen ja kiinnita tahtayslevy liukukappaleilla
(1) poikkipalkin molemmilla puolilla.

Kuva 6-140 Kiinnita maalitaulu

y Kalibrointikehyksen saatamiseksi ja kiinnittamiseksi

1. Siirrd kalibrointikehysta niin, etté "Etaisyys", "Kéantyma" ja "Offset"-arvot ovat
nakyy vihreanéa.

2. Kalibrointikehyksen asettamisen jalkeen paina kahta jalustan jarrua
kiinnit& kalibrointikehys.
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3. Kalibrointikehyksen karkea s&atd on valmis. Paina tabletilla Seuraava-painiketta.

siirtyaksesi seuraavaan kayttoliittymaan.

Distance Frame angle

I"N—*
v

v

larget values: 1574 larget values:

Kuva 6-141 Kalibrointikehyksen séataminen

v

¢.0¢ larget velues;

r—'ﬂ—,-—.ﬁ—-

y Poikkipalkin automaattinen siirtdminen kohdeasentoon

1. Paina tabletin Kaynnisté-painiketta , niin poikkitanko liikkuu automaattisesti
kohdeasentoon. Huomioi turvallisuus poikkitangon liikkuessa.

2. Paina tabletilla Seuraava siirtyéksesi seuraavaan kayttoliittyméan sen jéalkeen, kun poikkipalkki on siirtynyt kohtaan

kohdeasento.

3. Irrota pydrankiinnikkeet (rengaskiinnikkeet), pyérankohdistimet ja suuntausmutterit.

apua.

em
Frame angle
Rall angle
Pitch angle
Offget

Target distance

Target height

Stancined
0.00
000
000

1574

993

000

0.00

E

E|

E

Kuva 6-142 Siirra poikkipalkki kohdeasentoon
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y Etukameran kalibrointi

1. Valitse pyodrékotelo ja sydta vasemman etupyoran, oikean etupydran, vasemman takapyoran ja
oikean takapyoran korkeus. Napauta OK, kun olet sydttanyt kaikki arvot. Jos arvot ovat oikein,
jatka napauttamalla Kylla .

Whee! housing rimn height (mm)

LF RF
|
LR RR 1

Chuose whee! housing, input the
height

Kuva 6-143 Syota pyorakotelon vanteen korkeus

2. Odota, kunnes naytossa nakyy "Kalibrointi onnistui, ei toimintahairiéta”, ja napauta sitten OK
kalibroinnin loppuun saattamiseksi.

6.7.2.2 C:ta valittaessa
1. Vaadittavat kalibrointitydkalut

¥ AUTEL-CSC1000 kalibrointikehys;
y Kohdetaulu AUTEL-CSC0601/01;
y Pydranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSCO0500/17-LF;
y Pydranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Pyoranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Pyorankiristin (Tire Clamp) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Kohde AUTEL-CSCO0500/16-LF;
y Kohde AUTEL-CSC0500/16-RF;
y Kohde AUTEL-CSCO0500/16-LR;
y Kohde AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y Pyorakiila;

y Ohjauspyoran pidikkeen jalustatyokalu.
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Kuva 6-144 Tarvittavat kalibrointityokalut

2. Kalibroinnin valmistelu

y Pysakoi ajoneuvo tasaiselle alustalle etupydrat suoraan eteenpain
asema;

y Aseta pydrakiila joko vasemman tai oikean etupydran eteen ja taakse estaéksesi ajoneuvon
likkumisen.

y Keskita ohjauspyora, asenna ohjauspyoran pidikkeen tyokalu ja vapauta
seisontajarru ja kytke luonnollinen vaihde.

y Pid&a ajoneuvo kuormaamattomana. Varmista, ettd jaahdytysnesteen ja moottori6ljyn maéréat ovat oikeat.
ja polttoainesailid on taynna.

y Sulje kaikki ovet ja ulkovalaistus;
y Saada rengaspaine ilmoitettuun arvoon;

y Jos ajoneuvossa on ilmajousitus, sdéda ilmajousitus normaalitilaan ennen mittausta (tdméa
voi vaihdella eri ajoneuvomalleissa).

y Varmista, ettd ajoneuvon edesséa on vahintdan 3 m tilaa.

y Pysayta ajoneuvo kokonaan, varmista, etté takaosan tydntdkulma on kohdakkain ja
sammuta sytytysvirta,;

y Kiinnita VCI ajoneuvoon ja kytke diagnostiikkatydkalu VCI:hin (jos diagnostiikkatydkalu ja
VCI on yhdistetty diagnostiikkakaapelilla, vie kaapeli ikkunan lapi);
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y Liité ajoneuvo tarvittaessa akun yllapitolaitteeseen akun vaurioiden estamiseksi.

vastuuvapaus;

y Varmista, etté tuulilasi ja kameran linssit ovat puhtaat eikd kameran ndkymaa peittavia esteité
ole.

y Varmista, etté kalibrointialue on hyvin valaistu;

y Puhdista kojelauta ja poista siita kaikki vieraat esineet, jotka voivat
aiheuttaa heijastuksia tuulilasissa.

@ HUOMAUTUS

¥ Varmista, ettei tuulilasissa ole heijastuksia (heijastavat esineet voidaan peittdd mustalla kankaalla).

y Napauta Ympariston valaistuksen tarkistus tarkistaaksesi ymparoivan ympariston valaistusolosuhteet
kehotuksen mukaisesti.

y Napauta OK viimeistellaksesi aputytkalun sijoituksen.

y Poistu etukameran kalibrointitoiminnosta napauttamalla Peruuta .

3. Aputydkalujen sijoittelu
y Poikkipalkin ja liukulevyjen automaattinen asemointi

1. Paina tabletin Kaynnista-painiketta , niin poikkipalkki ja liukulevyt palautuvat automaattisesti
alkuperaisiin asentoihinsa. Huomioi turvallisuus, kun poikkipalkki ja liukulevyt liikkuvat.

2. Paina tabletilla Seuraava-painiketta siirtyaksesi seuraavaan kayttoliittymaén sen jalkeen, kun poikkipalkki ja

liukulevyt ovat palanneet alkuperaisiin asentoihinsa.

Iesy Sutue

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Siiding block (L) v
Shding block (R) v

Kuva 6-145 Poikkipalkin automaattinen sijoittelu

@ HUOMAUTUS

Varmista, ettd kolonnin pohjassa oleva virtajohto on kytketty pistorasiaan ja etta virtakytkin on paalla.
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y Ajoneuvon valmistelu

1. Aseta kiilat pyorien eteen estééksesi ajoneuvon luistamisen.

Kuva 6-146 Aseta pyorakiilat

2. Ohjaa eteenpain, lukitse ohjauspyora, laita vaihde vapaalle ja vapauta
seisontajarru.

5

Kuva 6-147 Ohjauspydréan pidikkeen jalustatydkalun asentaminen

y Keskittaaksesi kalibrointikehyksen ajoneuvon eteen

1. Aseta kalibrointikehys noin 1,5 metrin paéhén ajoneuvon eteen.

2. Saada kalibrointikehystéa niin, etté se on linjassa ajoneuvon etuosan keskikohdan kanssa.
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Kuva 6-148 Keskité kalibrointikehys
y Rengaskiristimien ja maalitaulujen asentaminen

Asenna nelja pyoranpuristinta (rengaspuristimet) ja kohdetaulut pyériin (jos niité ei ole
asennettu aiemmin).

Kuva 6-149 Asenna pyorankiristimet (rengaskiristimet) ja kohdistuspisteet
y Pyoran vierintdkompensaation suorittamiseksi

1. Siirré pyorakiilaa taaksepain noin 30 cm nayton ohjeiden mukaisesti ja tydnna sitten
ajoneuvoa nuolen osoittamaan suuntaan.

273



I
LV

Kuva 6-150 Pyodran vierintdkompensaatio 1

Tre]
My

Kuva 6-151 Pyodran vierintakompensaatio 2

274



() R,

0

L

Kuva 6-152 Pydran vierintakompensaatio 3

<) -t . s

b et

STOP

P

Kuva 6-153 Pydran vierintakompensaatio 4

2. Jos vierintdkompensaatio on valmis, tabletti siirtyy seuraavaan nayttéon
automaattisesti.
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@

HUOMAUTUS Varmista automaattisen saadon aikana, ettei poikkipalkin likkeelle ole esteita.

y Kiinnita ja kiinnitd maalitaulu

1. Laske tahtaystaulun pidikkeet (1) alas téhtaystaulun poikkipalkin molemmille puolille.
AUTEL-CSC1000 kalibrointikehys.

Kuva 6-154 Kohdetaulun pidikkeen ulosveto

2. Asenna AUTEL-CSC0601/01 -tahtayslevy kalibrointikehykseen ja kiinnita se.
tahtaystaulua kayttamalla poikkipalkin molemmin puolin olevia liukuvia palikoita (1).

Kuva 6-155 Kiinnita maalitaulu
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y Kalibrointikehyksen saatamiseksi ja kiinnittdmiseksi

1. Siirra kalibrointikehysta niin, etta "Etaisyys", "Kéantyma" ja "Offset"-arvot ovat

nékyy vihreana.

2. Kalibrointikehyksen asettamisen jalkeen paina kahta alustan jarrua kalibrointikehyksen kiinnittamiseksi.

3. Kalibrointikehyksen karkea s&éatd on valmis. Paina tabletilla Seuraava-painiketta.

siirtyéksesi seuraavaan kayttoliittymaan.

Frame angle

Distance
v v

Target values: 1574 Taiget values 0.00

T .

Offset

v

Target values

Kuva 6-156 Kalibrointikehyksen saataminen

y Poikkipalkin automaattinen siirtdminen kohdeasentoon

1. Paina tabletin Kaynnista-painiketta , niin poikkipalkki siirtyy automaattisesti kohteeseen.

Kiinnitd huomiota turvallisuuteen poikkipuun liikkuessa.

2. Paina tabletilla Seuraava siirtyaksesi seuraavaan kayttoliittymaan sen jalkeen, kun poikkipalkki on siirtynyt kohtaan

kohdeasento.

Hom
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset

Terget distance

Target height

Standard
000
0.00
0.00

0

1574

993

Kuva 6-157 Siirra poikkipalkki kohdeasentoon
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Carrent

000

0.00

0.00

A-A

2

E

Status

v

~

v



3. Irrota pydrankiinnikkeet (rengaskiinnikkeet), pyéréankohdistimet ja suuntausmutterit.
apu

y Etukameran kalibrointi

1. Valitse pyorakotelo ja sydtd vasemman etupyoran, oikean etupydran, vasemman takapyoran ja
oikean takapyoran korkeus. Napauta OK, kun olet sydttanyt kaikki arvot. Jos arvot ovat oikein,
jatka napauttamalla Kylla .

Whee! housing rim height (mm)
LF RF
LR RR

Chuose whes! housing, inpot the
height

Kuva 6-158 Syota pyorakotelon vanteen korkeus

2. Odota, kunnes naytdssa nakyy "Kalibrointi onnistui, ei toimintahairidtd”, ja napauta sitten OK
kalibroinnin loppuun saattamiseksi.
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MeeTmnsaedbyowde
/ Huolto ja yllapito

7.1 Huolto-ohjeet

7.1.1 Kalibrointikehyksen huolto

7.1.1.1 Kameran huolto
Pida kadet ja tyokalut poissa kameran linssin lahelta.

ALA yrita puhdistaa kameran linssia tavallisella ikkunanpuhdistusaineella ja liinalla tai puhaltamalla
niihin ilmaa. Jos puhdistus on joskus tarpeen, se tulee tehda erityisella optiikan puhdistusnesteella ja/

tai paineilmalla.
7.1.1.2 Ketjun huolto

Jotta kalibrointirunko nousisi ja laskeutuisi tasaisesti, levité ruosteenestodljyd molempiin ketjuihin kuuden

kuukauden valein.

Huoltomenetelm&: Aseta ketjut kalibrointikehyksen molemmin puolin olevien rakojen lapi ja

levita ruosteenestodljya ketjujen pinnalle.

7.1.1.3 Hienosaatdmekanismin huolto

Jotta hienosaatdmekanismi toimisi sujuvasti, liséd mekanismiin rasvaa kuuden kuukauden vélein.
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Huoltomenetelma: tayta hienosdatdmekanismin nuppien kierteet, laakerit, hammaspyotrat
ja muut liikkuvat osat rasvapistoolilla pystysuunnassa. Kierré sitten kutakin nuppia
edestakaisin 2—3 kertaa varmistaaksesi, etté rasva jakautuu tasaisesti.

7.1.1.4 Poikkipalkkien ohjauskiskojen huolto

Jotta liukulevyt toimisivat sujuvasti, levita poikkipalkkien ohjauskiskoihin ruosteenestodljya
kuuden kuukauden vélein.
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Huoltomenetelma: pyyhi ohjauskiskot kuivalla liinalla, levité ruosteenestodljy ja liikuta sitten liukulevya
edestakaisin 2 tai 3 kertaa 6ljyn tasaisen levittdmiseksi.

7.1.1.5 Liukulevyn huolto

Jotta liukulevy toimisi sujuvasti ja danettémasti, liséa liukulevyyn rasvaa kerran vuodessa.

Huoltomenetelma: Irrota vasen ja oikea liukulevy noudattamalla "Huolto-oppaan” ohjeita. Irrota sitten levyn

litoskokoonpano (1) paéastéksesi kasiksi hammaspyorasarjaan. Levité rasvaa hammaspydrille ja kierra
enkooderin ylapuolella ja liukulevyjen ulkopuolella sijaitsevaa hammaspyoraé varmistaaksesi, ettéa rasva
jakautuu tasaisesti.

7.1.1.6 Taittomekanismin huolto

Jotta taittomekanismi toimisi sujuvasti ja &anettomasti, lisdéa

voiteludljya siihen kuuden kuukauden vélein.

Huoltomenetelma: Levité voiteludljyé suoraan kitkaosien rakoihin.

7.1.2 Kohteen yllapito

ALA kéyta kovia esineita kohteen pinnan lydmiseen tai raapimiseen, silla se voi tehdé kohteesta
tunnistamattoman. Huomaa, etté lika, 6ljy tai rasva voivat myods aiheuttaa kohteen vaurioita.
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tunnistamisongelmia.

Kohdekuvion naytdssé kohdekuvioon iimestyy seuraava punainen kuvake, mika tarkoittaa, etté kohde saattaa
tarvita puhdistusta.

® Punainen kuvake: Kohdetta ei l6ytynyt.

Kohdetta puhdistettaessa ei ole suositeltavaa kayttéa teollisuuspyyhkeité tai ratteja, koska kuidut pidattavat
rasvaa, joka kerrostuu takaisin kohteen pinnalle ohuena kalvona pyyhkimisen jatkuessa.

Pyyhi kohteiden pinta miedolla puhdistusliuoksella ja pehmeilla talouspaperilla.

ALA kastele kohteita letkulla tai upota niitd veteen &léka suihkuta puhdistusainetta suoraan kohteeseen. Tama
voi vahingoittaa optisia komponentteja. Pyyhi koko kohde huolellisesti puhdistaessasi.

7.2 Palvelumenettelyt

Té&ssa osiossa on tietoja vianmaarityksesta, teknisesta tuesta, korjauspalvelusta seka varaosien tai valinnaisten
osien hakemisesta.

7.2.1 Itsetarkastus

1. Jalkajarrun painamisen jalkeen tunkki on nostettu ylos tai jarru ei ole tiukasti kiinni.
y Tarkista, ettd maa on tasainen. Jos ei, siirré tasaiselle paikalle.
2. Kalibrointikehyksen nostomekanismi ei toimi.
y Tarkista, etta virtajohto on kunnolla kiinni;
y Tarkista, onko kalibrointikehyksen virtakytkin paalla;
y Tarkista, onko HATAPYSAYTYS-painike paalla;
y Tarkista, ovatko poikkipalkin varret avattuina ja lukittuina;
y Tarkista, oletko odottanut jarjestelman kéynnistymista yli 5 sekuntia;
y Tarkista, saavuttaako kalibrointikehys alarajan/ylarajan.
3. Kalibrointikehyksen nostomekanismia on vaikea nostaa tai pudottaa.

y Tarkista, estavéatkd asennetut ADAS-tydkalut, kuviolevyt tai muut tyokalut nostomekanismin toiminnan;

y Tarkista, ovatko latausjohdot tai muut johdot sotkeutuneet.

y Tarkista, onko kuviolautojen kiinnitystanko taysin laajentunut.
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y Tarkista, onko nayttd asennettu vinoon;
y Tarkista, onko kalibrointikehyksen ymparilla esteité.
4. Poikkipuun varret eivat taivu kokonaan.

y Tarkista, onko kalibrointikehyksen sisempi punainen sarake linjassa varoituksen kanssa

merkki;

y Tarkista, ovatko asennetut ADAS-tydkalut, kuviolevyt tai muut tydkalut

poistettu;
y Tarkista, etta liukulevy liukuu poispain taittomekanismista;
y Tarkista, onko kalibrointikehyksen ymparilla esteité.
5. Poikkipalkin varret eivéat avaudu tai avautuvat vaikeasti.

y Tarkista, onko kalibrointikehyksen sisempi punainen sarake linjassa varoituksen kanssa

merkki;

y Tarkista, onko taittomekanismin nuppi kierretty aariasentoonsa;
y Tarkista, etté ketju liikkuu tasaisesti tai ettei se ole vaurioitunut;
y Tarkista, onko kalibrointikehyksen ymparilla esteité.

6. Liukulevyt eivat liiku tai niitd on vaikea liikuttaa.
y Tarkista, onko poikkipalkki pudonnut ja kiinnitetty kunnolla;

y Tarkista, onko poikkipalkin sisélla olevassa ketjukanavassa vieraita esineita ja

varmista, etta ketjun ruuvit eivat ole 16ysalla;
y Tarkista, ettei liukulevyjen ja ohjainten vélissa ole vieraita esineita;
y Tarkista, ettei liukulevyjen hammaspydrien ja telineiden valissé ole vieraita esineité;
y Varmista, etta liukulevyjen turvahihnat ovat maéaratylla alueella;

¥ Heiluta liukulevyja nédhdaksesi, putoaako niisté vieraita esineita.

7. Liukulevyt putoavat epanormaalisti, kun poikkipalkki taitetaan.

y Tarkista, ovatko telineet l6ysalla;

y Tarkista, ovatko rattaat irronneet.

7.2.2 Myynnin jalkeiset palvelut

7.2.2.1 Paikan paalla tehtéava huolto

1. Kalibrointikehyksen nostomekanismi ei vielakaan toimi itsetarkastuksen jalkeen.
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y Myyntipalvelun henkildsto voi tarkistaa tehdasasetukset ja tarkistaa kunkin laitteen tilan.
anturi ja moottorijarru;

y Irrota takakansi ja tarkista, ovatko kaapelit I6ysalla, rikki jne.

2. Kalibrointikehyksen nostomekanismia on edelleen vaikea nostaa tai laskea itsedén kovettaessa.
tarkastus.

y Tarkista, onko kalibrointikehyksen rakenne epamuodostunut jalkimarkkinoinnin seurauksena.
huoltohenkildstoa paikan paall;

y Siirry tehdastilaan ja tarkista jokaisen anturin ja moottorijarrun tila;
y Irrota takakansi ja tarkista, ovatko kaapelit [6ysalla, rikki jne.

3. Kalibrointikehys nousee ja laskee selvasti epanormaalin 4anen saattelemana ja juuttuu.

y Myyntipalvelun henkildsto voi tarkistaa kunkin laitteen tilan siirtdmalla laitteen tehdastilaan.
anturi ja moottorijarru;

y Irrota takakansi ja tarkista, ovatko kaapelit [6ysalla, rikki jne.

4. Kun kalibrointikehys on paalla, se ei voi pysya paikallaan millaan korkeudella eika laskeutua
itsestaan.

y Myyntipalvelun henkildston on tarkistettava moottorijarrun tila siirtdmalla laite tehdastilaan.

y Irrota takakansi ja tarkista, ovatko kaapelit [8ysélla, rikki jne.
5. Kalibrointikehyksen tarkeimmat osat ovat hieman I6ysalla.

¥ Myyntipalveluhenkildston paikan paalla tekema tarkastus sen selvittdmiseksi, onko kyseessa
normaalia vai tarvitseeko se korjata tai vaihtaa.

6. Muita ongelmia, joita kayttajat eivat voi korjata itsetarkastuksella.

7.2.2.2 Paluu sivuliikkeeseen

1. Kysymys on edelleen ratkaisematta paikan paélla olevan huoltohenkildston jalkeen
tarkastus.

y Toimipisteen henkildkunta ottaa yhteyttd paakonttorin tutkimus- ja kehitysosastoon
tarkistaakseen kalibrointikehyksen rakenteen, laitteiston ja ohjelmiston jne. ja tarjotakseen
ratkaisuja yhteistydssa.

7.2.2.3 Paluu paédmajaan

1. Kysymys on edelleen epéaselvéa paikan paalla olevan huoltohenkiloston jalkeen
tarkastus.
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y Paakonttorin tutkimus- ja kehityshenkilosto tarkistaa kalibrointikehyksen rakenteen, laitteiston ja
ohjelmiston jne.

2. Kun kalibrointikehys on sammutettu, se ei voi pysyéa paikallaan millaén korkeudella ja laskeutuu itsestaan.

y Paakonttorin tutkimus- ja kehityshenkildsto tarkistaa kalibrointikehysrakenteen kaikki osat
vianmaaritysta varten.

3. Kalibrointikehyksen keskeisten osien vakava ldystyminen tai rikkoutuminen.
y Paakonttorin tutkimus- ja kehityshenkildsto tarkistaa kalibrointikehysrakenteen kaikki osat

vianmaaritysta varten.

7.2.3 Osien vaihtaminen
y Osat, jotka kayttajat voivat itse vaihtaa
1. Pyorat
2. Jalkajarru
3. Ulomman sarakkeen etukansi
4. Sisékolonnin etukansi
5. Ulkoiset johdot, kuten virtajohto, latausjohto, naytén johdot jne.
6. Vasen ja oikea liukulevy
7. Keskimmainen liukulevy
8. Kuviolaudan pidike
9. Taittomekanismin lukko
10. Tabletin teline
11. Nayton kiinnike
12. Naytto
13. Sisapilarin ylakansi

y Osat on vaihdettava huoltohenkildston toimesta.

1. Pohja
2. Takakansi
3. Sisdiset narut

4. Sisainen laitteisto
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5.12 V/24 V latausportti

6. Kahva tai kahvanpidike

7. Ohjauspainikkeiden paneeli

8. Ketju

9. Taittomekanismin sarana

10. Taittomekanismin kitkaosat

11. Kamera (uudelleenkalibrointi tarpeen)
y Osat on palautettava toimipisteeseen vaihtoa varten

1. Séhkdinen tydntétanko tai moottori

2. Pilarijarjestelméa

3. Hienosaatdmekanismi

4. Poikkipuu

5. Paaohjaus

6. Sisapilarin ohjauskisko

7.2.4 Tekninen tuki

Jos sinulla on kysyttévaa tai ongelmia tuotteen toiminnan kanssa, ota yhteytta meihin (katso seuraavat
yhteystiedot) tai paikalliseen jalleenmyyjaan.

Kiinan paadmajan alttari

y Puhelin: +86 (0755) 8614-7779 (maanantaista perjantaihin, klo 9.00-18.00 Pekingin aikaa) y
Sahkoposti: support@autel.com y

Osoite: 2. kerros, Caihong Keji -rakennus, 36 Hi-tech North Six Road, Songpingshanin yhteisg, Xilin alialue,
Nanshanin alue, Shenzhenin kaupunki, Kiina

y Verkkosivusto: www.autel.com

Alttari Pohjois-Amerikassa

y Puhelin: 1-855-288-3587 (maanantaista perjantaihin, klo 9.00-18.00 itdista aikaa) ¥

Sahkoposti: ussupport@autel.com y

Osoite: 36 Harbor Park Drive, Port Washington, New York, Yhdysvallat 11050

y Verkkosivusto: www.autel.com/us

Alttari Eurooppa
y Puhelin: +49(0)89 540299608 (maanantaista perjantaihin, klo 9.00-18.00 Berliinin aikaa)

286


mailto:support@autel.com
mailto:ussupport@autel.com
http://www.autel.com/us
http://www.autel.com/

y Séhkoposti: support.eu@autel.com y
Osoite: Landsberger Str. 408, 81241 Munchen, Saksa

y Verkkosivusto: www.autel.eu

APAC-alttari

Japani:
y Puhelin: +81-045-548-6282

y Sahkoposti: support.jp@autel.com ¥
Osoite: 6th Floor, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033
Japani

y Verkkosivusto: www.autel.com/jp

Australia:

y Sahkoposti: ausupport@autel.com ¥
Osoite: Unit 5, 25 Veronica Street, Capalaba

IMEA Autel

y Puhelin: +971 585 002709 (Arabiemiirikunnissa)
y Sahkoposti: imea-support@autel.com V

Osoite: 906-17, Preatoni Tower (klusteri L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubai,
y Verkkosivusto: www.autel.com

Latinalaisen Amerikan alttari

Meksiko:

y Puhelin: +52 33 1001 7880 (espanjaksi Meksikossa) y

Sahkoposti: latsupport@autel.com y

Osoite: Avenida Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
Meksiko

Brasilia:

y Sahkoposti: brsupport@autel.com V

Osoite: 900, huone 32, Campinas, SP, Brasilia

y Verkkosivusto: www.autel.com/br

287


mailto:support.jp@autel.com
mailto:latsupport@autel.com
http://www.autel.eu/
mailto:imea-support@autel.com
mailto:brsupport@autel.com
http://www.autel.com/br
mailto:ausupport@autel.com
http://www.autel.com/jp
mailto:support.eu@autel.com
http://www.autel.com/

7.2.5 Korjauspalvelu
Jos laite on palautettava korjattavaksi, lataa korjauspalvelu osoitteesta www.autel.com ja téyté se. Seuraavien
tietojen on oltava mukana:
¥ Yhteyshenkilén nimi
y Palautusosoite

y Puhelinnumero

y Tuotteen nimi

y Taydellinen kuvaus ongelmasta y Ostotodistus
takuukorjauksia varten y Ensisijainen maksutapa

takuun ulkopuolisille korjauksille

HUOMAUTUS Takuun ulkopuolisissa korjauksissa maksu voidaan suorittaa Visa- tai MasterCard-kortilla tai
hyvaksytyilla luottoehdoilla.

Laheta laite paikalliselle edustajalle tai alla olevaan osoitteeseen:

Kerros 2, Caihong Keji -rakennus, 36 Hi-tech North Six Road, Songpingshanin yhteiso,
Xilin alapiiri, Nanshanin alue, Shenzhen City, Kiina

7.2.6 Muut palvelut

Voit ostaa lisdvarusteita suoraan Autelin valtuutetuilta tydkalutoimittajilta ja/tai paikalliselta jalleenmyyjélta tai
edustajalta.

Ostotilauksesi tulee sisaltéd seuraavat tiedot:
¥ Yhteystiedot

y Tuotteen tai osan nimi y

Tuotekuvaus y Ostomaara
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8 Vaatimustenmukaisuustiedot

FCC-vaatimustenmukaisuus FCC-tunnus: WQ8-DA2411

Tama laite on testattu ja sen on todettu tayttdvan FCC-séantdjen osan 15 mukaiset luokan B digitaaliselle
laitteelle asetetut rajoitukset. Nama rajoitukset on suunniteltu tarjoamaan kohtuullinen suoja haitallisia hairiita
vastaan asuinrakennuksissa. Tama laite tuottaa, kadyttaa ja voi sateilla radiotaajuusenergiaa, ja jos sité ei
asenneta ja kayteté ohjeiden mukaisesti, se voi aiheuttaa haitallisia hairiita radioliikenteelle. Ei kuitenkaan ole
takeita siité, ettei hairioita esiinny tietyssé asennuksessa. Jos tdma laite aiheuttaa haitallisia héiridita radio- tai
televisiovastaanotolle, miké voidaan todeta kytkemalla laite paalle ja pois paalta, kayttajaa kehotetaan yrittdméaan

korjata hairiét yhdella tai useammalla seuraavista tavoista:

toimenpiteet:
y Suuntaa tai siirré vastaanottoantenni uudelleen.
y Lisaa laitteen ja vastaanottimen valista etaisyytta.

y Liita laite pistorasiaan, joka on eri virtapiirissa kuin se, johon laite on kytketty.
vastaanotin on kytketty.

y Pyyda apua jalleenmyyijalta tai kokeneelta radio-/TV-teknikolta.

Varoitus: Kaikki tahan laitteeseen tehdyt muutokset tai muunnelmat, joita valmistaja ei ole nimenomaisesti

hyvaksynyt, voivat mitatdida oikeutesi kayttaa tata laitetta.

Tama laite on FCC-saantdjen osan 15 mukainen. Kayttdon sovelletaan seuraavia kahta ehtoa:

(1) Tama laite ei saa aiheuttaa haitallisia hairioita, ja (2) taméan laitteen on siedettava kaikki

vastaanotetut hairiot, mukaan lukien hairiot, jotka voivat aiheuttaa ei-toivottua toimintaa.

Tama laite on FCC:n séteilyaltistusrajojen mukainen, jotka on asetettu hallitsemattomalle
ymparistd. Tama laite tulee asentaa ja sita tulee kayttaa siten, etta séateilijan ja kehosi valilla on vahintaan 20

cm:n etaisyys.
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ISED-lausunto

Suomi: Tama laite siséltéda luvattomia lahettimid/vastaanottimia, jotka ovat Kanadan innovaatio-, tiede- ja
talouskehitysviraston luvattomien RSS-standardien mukaisia.
Kayttdon sovelletaan seuraavia kahta ehtoa:

(1) Tama laite ei saa aiheuttaa hairidita.

(2) Tamén laitteen on siedettéavé kaikki hairiét, mukaan lukien hairiét, jotka voivat aiheuttaa laitteen ei-toivottua
toimintaa.

Digitaalinen laite on Kanadan CAN ICES-3 (B)/NMB-3(B) -standardin mukainen.

Tama laite sisaltaa luvattomia lahettimid/vastaanottimia, jotka ovat Innovation, Science and Economic
Development Canadan luvatonta RSS-standardia/-standardeja.

Toimenpide edellyttda seuraavia kahta ehtoa:
(1) Tama laite ei saa aiheuttaa hairidita.

(2) Taman laitteen on siedettava kaikki hairiét, mukaan lukien hairiét, jotka voivat aiheuttaa laitteen ei-toivottua

toimintaa.

Kanadan yhteensopiva digitaalinen ciem-laite voi - 3 (b) / nmb - 3 (b).

Tama laite tayttad RSS 102 -standardin osiossa 6.3 méaritellyt rutiiniarviointirajoitusten poikkeukset ja on RSS
102:n radiotaajuusaltistusta koskevien vaatimusten mukainen. Kayttajat voivat hankkia Kanadan radiotaajuusaltistusta

ja -vaatimustenmukaisuutta koskevaa tietoa.

Tama laite on CNR-102-standardin osassa 6.3 maariteltyjen nykyisten arviointirajojen poikkeusluvan ja
radiotaajuusaltistusta koskevan RSS 102 -standardin mukainen. Kayttajat voivat hankkia Kanadan
radiotaajuuskentille altistumista ja vaatimustenmukaisuutta koskevat tiedot.

Tama laite on Kanadan séteilyaltistusrajojen mukainen, jotka on asetettu
hallitsematon ymparisto.

Tama laite on Kanadan séteilyaltistuksen raja-arvojen mukainen, jotka on asetettu hallitsemattomalle

ympaéristolle.
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Tama laite tulee asentaa ja sité tulee kayttaa siten, etté sateilijan ja kehosi valilla on vahintaan
20 cm:n etéisyys.

Tama laite tulee asentaa ja sité tulee kayttaa siten, etté sateilijan ja kehosi valilla on vahintaan
20 cm:n etaisyys.

Laite on tarkoitettu kaytettavaksi taajuusalueella 5150-5250 MHz vain sisétiloissa, jotta se ei
aiheuta haitallisia hairi6ité samakanavaisille mobiilisatelliittijarjestelmille.

Laite, joka on tarkoitettu toimimaan 5150-5250 MHz:n taajuusalueella, on tarkoitettu vain
sisakayttoon haitallisten hairididen mahdollisuuden véahentamiseksi.
samankanavaiset mobiilisatelliittijarjestelmat.

Tama radiolahetin (ISED-sertifiointinumero: 10826A-DA2411) on Industry Canadan hyvaksyma kaytettavaksi
lueteltujen antennityyppien kanssa, joiden suurin sallittu vahvistus on ilmoitettu. Muiden kuin tassa luettelossa
mainittujen antennityyppien kaytto taman laitteen kanssa on ehdottomasti kielletty.

T&mé radioléhetin (ISED-sertifiointinumero: 10826A-DA2411) on Industry Canadan hyvaksyméa
toimimaan alla lueteltujen antennityyppien kanssa, joiden suurin sallittu vahvistus on sallittu.
Lahettimen kaytté on ehdottomasti kielletty sellaisten antennityyppien kanssa, joita ei ole
mainittu tassa luettelossa ja joiden vahvistus on suurempi kuin ilmoitettu enimmaisvahvistus.

CE-vaatimustenmukaisuus

RED-direktiivi 2014/53/EU

RoHS-vaatimustenmukaisuus

T&aman laitteen on ilmoitettu olevan Euroopan unionin RoHS-direktiivin 2011/65/EU mukainen.
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R
O Takuu

9.1 Rajoitettu kahden vuoden takuu

Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (Yhtid) takaa tdman laitteen alkuperéiselle vahittaisostajalle, etta
jos tassa tuotteessa tai sen osassa havaitaan normaalissa kuluttajakaytdssa ja -olosuhteissa materiaali-
tai valmistusvirhe, joka johtaa tuotteen toimintahairioén kahden vuoden kuluessa ostopéivasta, kyseinen
vika tai vika korvataan (uusilla tai kunnostetuilla osilla) ostotositetta vastaan Yhtion valinnan mukaan
maksutta vikaan tai tyéhdn suoraan liittyvista osista.

@ HUOMAUTUS

Jos takuuaika on ristiriidassa paikallisten lakien ja maaréaysten kanssa, noudata asiaankuuluvia paikallisia
lakeja ja maarayksia.

Yhtid ei ole vastuussa mistaan satunnaisista tai valillisista vahingoista, jotka johtuvat laitteen kaytosta,
vaarinkaytdsta tai asentamisesta. Joissakin osavaltioissa ei sallita oletetun takuun keston rajoittamista,
joten ylla olevat rajoitukset eivat valttamatta koske sinua.

Tama takuu ei koske:

a) Tuotteet, jotka ovat altistuneet epédnormaalille kéytolle tai olosuhteille, onnettomuudelle, vaarinkaytolle, laiminlydnnille,

luvattomille muutoksille, vaarinkaytolle, virheelliselle asennukselle tai korjaukselle tai virheelliselle sailytykselle;

b) Tuotteet, joiden mekaaninen sarjanumero tai sdhkdinen sarjanumero on muutettu
poistettu, muutettu tai turmeltu;

c) Liian korkeille lampétiloille tai &arimmaisille ympéristdolosuhteille altistumisesta aiheutuneet vauriot
olosuhteet;

d) Vahingot, jotka johtuvat sellaisen lisdvarusteen tai muun tuotteen kytkemisesta tai kaytosté, jota Yhtid
ei ole hyvaksynyt tai valtuuttanut;

e) Ulkonakdvirheet, kosmeettiset, koristeelliset tai rakenteelliset viat, kuten kehystys ja
ei-toimivia osia.

f) Ulkoisista syista, kuten tulipalosta, liasta, hiekasta, pariston vuodosta, palaneesta sulakkeesta,

varkaudesta tai sdhkoélahteen virheellisesta kaytostd, vaurioituneet tuotteet.

@ TARKEAA

Kaikki tuotteen sisélté voidaan poistaa korjauksen aikana. Sinun tulee luoda varmuuskopio tuotteen sisallosta
ennen tuotteen toimittamista takuuhuoltoon.
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