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Autel  pidättää  oikeuden  tehdä  muutoksia  milloin  tahansa  ilman  erillistä  ilmoitusta.  Vaikka  tämän  käyttöoppaan  

tiedot  on  tarkistettu  huolellisesti  oikeellisuuden  varmistamiseksi,  emme  takaa  sisällön  täydellisyyttä  ja  

oikeellisuutta,  mukaan  lukien,  mutta  ei  rajoittuen,  tekniset  tiedot,  toiminnot  ja  kuvat.

Autel  ei  ole  vastuussa  mistään  suorista,  erityisistä,  satunnaisista  tai  epäsuorista  vahingoista  tai  taloudellisista  

välillisistä  vahingoista  (mukaan  lukien  voitonmenetys),  jotka  johtuvat  tämän  laitteen  käytöstä.

TÄRKEÄÄ

Ennen  laitteen  käyttöä  tai  huoltoa  lue  tämä  käyttöohje  huolellisesti  ja  kiinnitä  erityistä  huomiota  

turvallisuusvaroituksiin  ja  varotoimiin.

Autel®  ja  MaxiSys®  ovat  Autel  Intelligent  Technology  Corp.,  Ltd:n  tavaramerkkejä,  jotka  on  rekisteröity  

Kiinassa,  Yhdysvalloissa  ja  muissa  maissa.  Kaikki  muut  merkit  ovat  omistajiensa  tavaramerkkejä  tai  

rekisteröityjä  tavaramerkkejä.

Kaikki  tämän  käyttöohjeen  tiedot,  tekniset  tiedot  ja  kuvat  perustuvat  painohetkellä  saatavilla  oleviin  uusimpiin  

tietoihin.

Tämän  käyttöohjeen  mitään  osaa  ei  saa  jäljentää,  tallentaa  hakujärjestelmään  tai  siirtää  missään  muodossa  

tai  millään  tavalla  sähköisesti,  mekaanisesti,  valokopioimalla,  tallentamalla  tai  muulla  tavoin  ilman  Autelin  

etukäteen  antamaa  kirjallista  lupaa.

Tätä  tuotetta  suojaavat  patentit  Yhdysvalloissa  ja  muualla.  Lisätietoja  on  osoitteessa  https://autel.us/virtual-

patents/.

1-855-288-3587  (Pohjois-Amerikka)

+86  (0755)  8614-7779  (Kiina)

Jos  tarvitset  teknistä  tukea  kaikilla  muilla  markkina-alueilla,  katso  tämän  käyttöoppaan  kohtaa  Tekninen  tuki .
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VAARA

Kaikki  turvallisuusviestit  on  merkitty  vaaratasoa  ilmaisevalla  merkkisanalla.

Ilmaisee  välittömästi  vaarallista  tilannetta,  joka  voi  johtaa  käyttäjän  tai  sivullisten  kuolemaan  
tai  vakavaan  loukkaantumiseen,  jos  sitä  ei  vältetä.

Tässä  esitetyt  turvallisuusviestit  kattavat  tilanteita,  joista  Autel  on  tietoinen  julkaisuhetkellä.

Ennen  laitteen  käyttöä  lue  aina  testattavan  ajoneuvon  tai  laitteen  valmistajan  toimittamat  
turvallisuusviestit  ja  sovellettavat  testausmenetelmät.  Käytä  laitetta  ainoastaan  tässä  
käyttöoppaassa  kuvatulla  tavalla.  Muista  lukea,  ymmärtää  ja  noudattaa  kaikkia  tässä  
käyttöoppaassa  olevia  turvallisuusviestejä  ja  ohjeita.

Turvallisuusviestit  on  tarkoitettu  henkilövahinkojen  ja  laitevaurioiden  ehkäisemiseksi.

Ajoneuvojen  huoltoon  tarvitaan  lukuisia  menetelmiä,  tekniikoita,  työkaluja  ja  osia,  samoin  kuin  
työtä  tekevän  henkilön  taidot.  Koska  testaussovelluksia  on  valtava  määrä  ja  tuotteita,  joita  tällä  
laitteella  voidaan  testata,  on  monenlaisia,  emme  voi  ennakoida  tai  antaa  neuvoja  tai  

turvallisuusviestejä,  jotka  kattaisivat  kaikki  tilanteet.  Autoteknikon  vastuulla  on  olla  perehtynyt  
testattavaan  järjestelmään.  On  ratkaisevan  tärkeää  käyttää  asianmukaisia  huoltomenetelmiä  
ja  testausmenettelyjä.  On  tärkeää  suorittaa  testit  asianmukaisella  ja  hyväksyttävällä  tavalla,  
joka  ei  vaaranna  omaa  turvallisuuttasi,  muiden  työalueella  olevien  turvallisuutta,  käytettävää  

laitetta  tai  testattavaa  ajoneuvoa.

Oman  ja  muiden  turvallisuuden  vuoksi  sekä  laitteiden  ja  ajoneuvojen,  joissa  laitetta  käytetään,  
vahingoittumisen  estämiseksi  on  tärkeää,  että  kaikki  laitetta  käyttävät  tai  sen  kanssa  
tekemisissä  olevat  henkilöt  lukevat  ja  ymmärtävät  tässä  käyttöoppaassa  esitetyt  
turvallisuusohjeet.

Autel  ei  voi  tietää,  arvioida  tai  neuvoa  sinua  kaikista  mahdollisista  vaaroista.  Sinun  on  
varmistettava,  että  mikään  kohtaamasi  olosuhde  tai  huoltotoimenpide  ei  vaaranna  
henkilökohtaista  turvallisuuttasi.

ii

Ilmaisee  mahdollisesti  vaarallista  tilannetta,  joka  voi  johtaa  käyttäjän  tai  sivullisten  kuolemaan  
tai  vakavaan  loukkaantumiseen,  jos  sitä  ei  vältetä.

VAROITUS

Turvallisuusohjeet

Turvallisuustiedot

Turvallisuusviestit
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Pitkäaikainen  kuunteleminen  kovalla  äänenvoimakkuudella  voi  johtaa  kuulon  heikkenemiseen.

ÿ  Aseta  kiilat  vetävien  pyörien  eteen  äläkä  koskaan  jätä  ajoneuvoa  ilman  valvontaa

VAARA

ÿ  Käytä  ajoneuvoa  hyvin  ilmastoidussa  työtilassa,  sillä  pakokaasut  ovat  myrkyllisiä.

moottorin  osia.

ÿ  Pidä  testauslaitteisto  kuivana,  puhtaana  ja  vapaana  öljystä,  vedestä  tai  rasvasta.  Puhdista  laitteen  ulkopinta  

tarvittaessa  miedolla  pesuaineella  ja  puhtaalla  liinalla.

Kun  moottori  on  käynnissä,  pidä  huoltoalue  HYVIN  ILMASTOITUNA  tai  liitä  moottorin  pakokaasujärjestelmään  

rakennuksen  pakokaasunpoistojärjestelmä.  Moottorit  tuottavat  hiilimonoksidia,  hajutonta  ja  myrkyllistä  

kaasua,  joka  hidastaa  reaktioaikaa  ja  voi  johtaa  vakaviin  henkilövahinkoihin  tai  kuolemaan.

ÿ  Aseta  vaihteisto  pysäköintiasentoon  (automaattivaihteisto)  tai  vapaalle  (manuaalivaihteisto).

ÿ  Käytä  ANSI-standardien  mukaisia  silmiensuojaimia.

ÿ  Pidä  lähellä  bensiini-,  kemikaali-  ja  sähköpaloihin  soveltuvaa  sammutinta.

ÿ  Älä  aja  ajoneuvoa  ja  käytä  testilaitetta  samanaikaisesti.  Mikä  tahansa  häiriötekijä  voi  aiheuttaa  

onnettomuuden.

ÿ  Katso  huollettavan  ajoneuvon  huolto-ohjekirjaa  ja  noudata  kaikkia  diagnostisia  menetelmiä  ja  varotoimia.  

Tämän  laiminlyönti  voi  johtaa  henkilövahinkoihin  tai  testilaitteiden  vaurioitumiseen.

ÿ  Älä  kytke  tai  irrota  mitään  testilaitteita,  kun  virta  on  päällä  tai  moottori  on  käynnissä.

ÿ  Pidä  vaatteet,  hiukset,  kädet,  työkalut,  testauslaitteet  jne.  poissa  kaikista  liikkuvista  tai  kuumista

Turvallisuusvaroitukset

testaus.

ÿ  Suorita  autojen  testaus  aina  turvallisessa  ympäristössä.

ÿ  Ole  erityisen  varovainen  työskennellessäsi  sytytyspuolan,  jakajan  kannen,  sytytysjohtojen  ja  sytytystulppien  

lähellä.  Nämä  osat  tuottavat  vaarallisia  jännitteitä  moottorin  käydessä.

turvallinen.

iii

vaihteisto)  ja  varmista,  että  seisontajarru  on  kytketty.

Kuulokkeiden  käyttöä  suurella  äänenvoimakkuudella  ei  suositella

ÿ  Vältä  testauslaitteiden  vaurioituminen  tai  virheellisten  tietojen  tuottaminen  varmistamalla,  että  ajoneuvon  

akku  on  täyteen  ladattu  ja  että  yhteys  ajoneuvon  DLC:hen  on  puhdas  ja

ÿ  Älä  aseta  testilaitetta  ajoneuvon  jakolaitteen  päälle.  Voimakkaat  sähkömagneettiset  häiriöt  voivat  

vahingoittaa  laitetta.
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Tämä  aiheuttaa  erityisen  riskin.  R1-suojaustason  lasersuojalasien  käyttöä  suositellaan  kaikille,  jotka  ovat  

lääkkeiden  vaikutuksen  alaisena.

Silmäluomet  tarjoavat  riittävän  suojan  tällaisen  lasersäteilyn  tahattomalta  lyhytaikaiselta  silmäkosketukselta.  

Luokan  2  laserlaitteita  voidaan  siksi  käyttää  ilman  lisävarotoimenpiteitä,  jos  käyttäjän  ei  ole  ehdottomasti  tarpeen  

katsoa  laseriin  tarkoituksella  pitkiä  aikoja  (>0,25  s)  tai  katsoa  toistuvasti  laseriin  tai  suoraan  heijastuneeseen  

lasersäteeseen.

Lääkkeiden  ottaminen  tai  alkoholin  käyttö  hidastaa  silmäluomien  refleksitoimintaa.

Henkilöt,  joita  ei  ole  koulutettu  työskentelemään  laserlaitteiden  kanssa  ja  lasersäteilyn  vaaroista,  eivät  saa  mennä  

työpaikoille,  joilla  työskennellään  lasersäteillä  tai  lasersäteitä  lähettävällä  laitteella.

Termi  laserlaite  viittaa  laitteisiin,  järjestelmiin  tai  testausjärjestelyihin,  jotka  tuottavat,  lähettävät  tai  käyttävät  

lasersäteilyä.

VAROITUS

Laserlaitteen  luokka  osoittaa  sen  saatavilla  olevan  lasersäteilyn  mahdollisen  vaaran  tason.  Luokan  2  

laserlaitteiden  tapauksessa  saatavilla  oleva  lasersäteily  on  näkyvän  spektrin  alueella  (400  nm  -  700  nm).

Älä  koskaan  suuntaa  lasersädettä  ihmisiin,  etenkään  heidän  kasvoihinsa  tai  silmiinsä.

Turvatoimenpiteet:

ÿ  Käyttäjän  on  sijoitettava  varoitus  ”Varoitus  lasersäteestä”  silmien  tasolle  ja  näkyvälle  paikalle  mittausasemalla.

ÿ  Älä  katso  suoraan  lasersäteeseen.  ÿ  Käyttäjän  on  

noudatettava  laitteen  käyttötarkoitusta.
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Turvakenkiä  on  käytettävä.

ÿ  Käyttäjän  on  asetettava  varoitus  ”Varoitus  infrapunasäteilystä”  silmien  tasolle  ja

ÿ  Älä  katso  suoraan  infrapunalähteeseen.  ÿ  

Käyttäjän  on  noudatettava  tuotteen  käyttötarkoitusta.

Työssä,  jossa  jalkavammojen  vaara  on  olemassa,  on  huomioitava  suojakenkien  käytön  tarpeellisuus.  

Jalkavammat  voivat  johtua  esimerkiksi  kaatumisesta  tai  putoavista  työkaluista  tai  työvälineistä,  jalan  

puristuksista,  naulojen  tai  metallilastujen  esiintymisestä  kengänpohjissa  jne.

Turvatoimenpiteet:

näkyvällä  tavalla  mittausasemalla.

Kuuma  pinta.  Vältä  suoraa  kosketusta.

Infrapunalaite  sisällä.  Vältä  suoraa  altistumista  silmille.

Turvatoimenpiteet:

sisään

ÿ  Käyttäjän  on  sijoitettava  mittausasemalle  silmien  korkeudelle  selvästi  näkyvälle  paikalle  pakollinen  

kyltti  ”Käytä  turvakenkiä”.

ÿ  Käyttäjien  on  aina  käytettävä  suositeltuja  turvakenkiä.

KÄYTÄ  TURVAKENKIÄ

INFRAPUNASÄTEILY

Machine Translated by Google



3.1

1  TÄMÄN  KÄYTTÖOHJEEN  KÄYTTÖ...................................................................................1

TUOTTEEN  KUVAUS .........................................................................................................3

4.4

NELJÄN  PYÖRÄNSUUNTAUKSEN  SÄÄTÖ ............................................................................................47

2  YLEISJOHDANTO.........................................................................................................3

2.2

4.3.1

1.1.5

4.2

me

Kuvitukset ...................................................................................................................2

Pyörien  suuntaus  ja  ADAS-kalibrointi ..................................................20

Valmistelutyö .................................................................................................50

Toimintopainikkeet.................................................................................................49

1.1.3

3.2.2

Huomautuksia  ja  tärkeitä  viestejä................................................................................1

4.5

3.2

4.4.1

SOPIMUKSET ................................................................................................................1

Kalibrointikehys .................................................................................................3

1.1.1

TEKNISET  TIEDOT...........................................................................................................47

Ajoneuvon  katsastus .................................................................................................57

2.2.1

4.3.2

4.3

Menettelytavat ...................................................................................................2

ADAS-kalibrointia  varten ..................................................................................25

Ajoneuvokommunikaatio  ja  valinta ................................................................51

2.1

1.1.4

4.1

4.5.1

Hyperlinkit.................................................................................................................2

4.4.2

3  LISÄVARUSTEIDEN  ESITTELY...........................................................................................12

Lihavoitu  teksti .................................................................................................................1

1.1.2

Toimintonäytöt.........................................................................................................48

3.2.1

1.1

SISÄLLYS

MUUT  TARVITTAVAT  LISÄVARUSTEET  (EIVÄT  KUULUNUT  MUKAAN ) ..................................................20

KÄYTÖN  AIKANA  NOUDATETTAVAT  VAROTOIMENPITEET ..................................................................................  48

VAKIOLISÄVARUSTEET ................................................................................................  12

TURVAOHJEET  JA  VAROTOIMENPITEET ............................................................................3

TOIMINTOJEN  NÄYTÖT  JA  PAINIKKEET ..................................................................48

ENNEN  PYÖRÄNSUUNTAUSTA ..................................................................................  50

PYÖRÄNSUUNTAUKSEN  MUUTTO ..................................................................................  57

Machine Translated by Google



Valmistelutyöt.........................................................................................................65

4.5.7

Geometrian  keskiviiva.................................................................................................106

4.6.6

4.6.11

4.6.5

SANASTO ................................................................................................................106

4.5.6

Aurauskulma  käännöksissä ................................................................................111

4.7

Sisällytetty  kulma  (IA)................................................................................................110

4.6.4

4.5.5

4.5.10  Raportin  tallennus  ja  raportin  jakaminen  pilvipalveluun ..................................................101

4.6.15

Ohjausakselin  kaltevuus  (SAI) ................................................................................110

4.5.9

4.6.3

4.5.4

4.6.13  Pyörä  suoraan  eteenpäin...........................................................................................114

Pyörien  suuntauksen  jälkeen.........................................................................................115

Ajokorkeus.................................................................................................................113

Kohdistuksen  jälkeinen  diagnoosi ..................................................................................96

4.5.3

4.6.2

Etupyörä.........................................................................................................109

Ennen  pyöränsuuntausta.........................................................................................115

4.6.10  Suurin  ohjauskulma...........................................................................................112

Kaarevuus.................................................................................................................108

Kohdistusopas .................................................................................................91

4.6.1

4.5.2

Vierintähalkaisija.................................................................................................115

4.6

Mitattu  tulos .................................................................................................81

Varvaskoko ................................................................................................................108

4.6.9

4.6.14  Symmetrinen  arvo...........................................................................................114

Sitten ..........................................................................................................107

Caster-/SAI-/IA-kulman  mittaus...........................................................................79

Huoltoraportti .................................................................................................99

4.6.8

vii

4.7.2

Työntökulma .............................................................................................................106

Korvaus .............................................................................................................73

4.5.8  ADAS-kalibrointi...........................................................................................98

4.6.7

4.6.12  Takaisinkulma ............................................................................................114

4.7.1

SUORITA  DIAGNOSTIIKKA  JA  ADAS-  KALIBROINTI ..................................................115

Machine Translated by Google



5.5

YLEISET  ASETUKSET.........................................................................................................116

5.1.5

Näytön  jakamisasetukset ..........................................................................................123

Tarkkuustarkastusväli.........................................................................................158

viii

5.4

Äänimerkkiasetus.................................................................................................122

5.1.4

Kalibrointiraportti ................................................................................158

5.7.2

Mukautettujen  määritysten  hallinta...........................................................165

Kalibrointi  ja  tarkastus.........................................................................................127

5.3

5.1.3

Benzin  alustan  korkeuden  mittauslaite...........................................................119

5.7.1

HUOLTO  JA  KUNNOSSAPITO ................................................................................127

Valitse  korkeuden  mittaustyökalu.........................................................................119

5.2

5.1.2

5.7

Huoltoraportti .............................................................................................164

5.6.4

Rengaspaineen  mittauslaitteen  valinta................................................118

5.1.1

5.1.10  ADAS-kalibrointiparametrien  asetukset ..................................................123

KÄDESSÄ  PIDETTÄVÄN  KALTEVUUSMITTARIN  PÄIVITYS..................................................................126

Mittaustulokset.........................................................................................162

5.6.3

PÄIVITYS ..........................................................................................................125

Connect-kulutuspinnan  mittaustyökalu ................................................................118

5.1.9

5  TASOITUS-  JA  ADAS-ASETUKSET ..................................................................................116

Mittauksen  valmistelu .................................................................................161

Ajoneuvon  katsastus .................................................................................................160

5.1.8

Valitse  puristintyyppi ................................................................................118

VERKKOMÄÄRITYS ...........................................................................................125

5.6.2

5.1

5.7.5

5.6.1

Graafisen  tulosnäytön  asetus ..................................................................117

5.1.7

5.7.4

5.1.11  ADAS-kalibrointityökalun  asetukset..................................................................124

Yksikön  asetukset .............................................................................................116

5.1.6

5.6

Kohdepuhdistusväli ..........................................................................................159

5.7.3

PYÖRÄNSUUNTAUSOHJELMISTO  ASETUKSET ...........................................................  160

KALIBROINTIKEHYKSEN  LIITÄNTÄ ..................................................................................  125

Machine Translated by Google



6.5.3

5.8

6  ADAS-KALIBROINTITOIMINTO...........................................................................................170

6.3

Kalibroinnin  valmistelut .............................................................................................172

Valitse  kalibroitavan  komponentin  sijainti ............................................235

6.5.1

Caster/SAI ................................................................................................168

6.2.3

Valitse  kalibrointia  vaativa  tilanne ................................................................171

Valitse  apuasemointityökalut...........................................................................210

ix

6.6.2

6.2.1

6.4.2

6.6

6.1

5.8.3

6.4

Valitse  kalibrointia  vaativa  tilanne ................................................................188

Aloita  kalibrointi....................................................................................................233

Aputyökalujen  asemointi.........................................................................................173

VALMISTELUTYÖ .........................................................................................................170

5.8.1

6.3.1

6.5.4

Vaadittavat  kalibrointityökalut ..................................................................................232

Vaadittavat  kalibrointityökalut ................................................................................171

6.5.2

6.2.4

5.7.6

Palauta  oletuskohdistus  Esitarkistusohjelmiston  asetukset ............................168

SISÄÄNKÄYTTÖINEN  KAMERA...........................................................................................261

Valitse  kalibrointia  vaativa  tilanne ..................................................................209

6.2.2

Kohdistuksen  esitarkistus.........................................................................................167

6.5

6.7

Valitse  kalibrointia  vaativa  tilanne ..................................................................234

Valitse  ajoneuvon  pysäköintipaikka ................................................................188

6.4.1

Palauta  oletusasetukset.........................................................................................165

6.2

6.6.1

Head-up-näytön  kuvan  korjaus...........................................................................234

Kalibroinnin  valmistelut .............................................................................................232

6.3.2

5.8.2

6.5.5

Valitse  kalibrointia  vaativa  tilanne ..................................................................232

KAISTANVAIHTOAPU ...........................................................................................  188

TUULINÄYTTÖ .........................................................................................................  232

SOPIVA  VAKIONOPEUDENSÄÄDIN ............................................................................  170

TASONNAN  ESITARKISTUKSEN  OHJELMISTO  ASETUKSET........................................................167

YÖNÄKÖJÄRJESTELMÄ ...........................................................................................  234

KAMERAJÄRJESTELMÄN  TAKANAVA ..................................................................................  209

Machine Translated by Google



9.1

6.7.2

Myynnin  jälkeiset  palvelut.........................................................................................283

7.1.1

7.2.5

HUOLTOMENETTELYT ...........................................................................................................282

7.2.3

Kalibrointikehyksen  huolto..................................................................................279

8  VAATIMUSTENMUKAISUUSTIEDOT...........................................................................................289

Korjauspalvelu ..........................................................................................288

7.2.1

7  HUOLTO  JA  KUNNOSSAPITO...........................................................................................279

Osien  vaihto .................................................................................................285

Valitse  kalibrointia  vaativa  tilanne ..................................................................261

7.1.2

x

7.2.6

Itsetarkastus .............................................................................................282

7.1

6.7.1

9  TAKUU.................................................................................................................................292

Kohteen  huolto....................................................................................................281

7.2.4

7.2.2

HUOLTO-  OHJEET...........................................................................................................279

Muut  palvelut.........................................................................................................288

7.2

Valitse  ajoneuvon  pysäköintipaikka ............................................................................262

Tekninen  tuki....................................................................................................286

RAJOITETTU  YHDEN  VUODEN  TAKUU ..................................................................................292

Machine Translated by Google



TARKOITUSTEN  TYHJÄ  SIVU

1

Machine Translated by Google



Tämän  käyttöoppaan  käyttäminen

1.1  Käytännöt

Esimerkki:

ÿ  Napauta  OK.

HUOMAUTUS  antaa  hyödyllistä  tietoa ,  kuten  lisäselityksiä,  vinkkejä  ja  kommentteja.

Esimerkki:

Joissakin  tämän  käyttöoppaan  kuvissa  saattaa  olla  moduuleja  ja  lisävarusteita,  jotka  eivät  sisälly  

järjestelmääsi.  Ota  yhteyttä  myyntiedustajaasi  saadaksesi  lisätietoja  muiden  moduulien  ja  lisävarusteiden  

saatavuudesta.

Lihavoitua  tekstiä  käytetään  korostamaan  valittavia  kohteita,  kuten  painikkeita  ja  valikkovaihtoehtoja.

Seuraavia  käytäntöjä  käytetään:

Tämä  käyttöohje  sisältää  laitteen  käyttöohjeet.

Uudet  akut  saavuttavat  täyden  kapasiteettinsa  noin  3–5  lataus-  ja  purkausjakson  jälkeen.

TÄRKEÄÄ  tarkoittaa  tilannetta,  joka  voi  johtaa  tabletin  tai  ajoneuvon  vaurioitumiseen,  jos  sitä  ei  vältetä.

Esimerkki:

TÄRKEÄÄ

Pidä  kaapeli  poissa  lämmöstä,  öljystä,  terävistä  reunoista  ja  liikkuvista  osista.  Vaihda  vaurioituneet  kaapelit  

välittömästi.
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1.1.2  Huomautuksia  ja  tärkeitä  viestejä

1.1.1  Lihavoitu  teksti

1.1.2.2  Tärkeää

1.1.2.1  Huomautuksia

HUOMAUTUS
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1.1.4  Kuvitukset

1.1.3  Hyperlinkit

1.1.5  Menettelyt

Koska  tässä  käyttöoppaassa  käytetyt  kuvat  ovat  esimerkkejä,  todellinen  testausnäyttö  voi  

vaihdella  testattavan  ajoneuvon  mukaan.  Noudata  valikoiden  otsikoita  ja  näytön  ohjeita  tehdäksesi  

oikean  vaihtoehdon.

3.  Napauta  kamerakuvaketta  näytön  oikealla  puolella.  Etsin  näkyy  nyt
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2.  Tarkenna  tallennettava  kuva  etsimessä.

Tämän  käyttöohjeen  puristimia  koskevat  kuvat  perustuvat  rengaspuristimien  käyttöön,  ja  

rengaspuristimien  kalibrointitoimenpiteet  on  havainnollistettu  tässä  käyttöohjeessa.

otettu  kuva  ja  tallentaa  otetun  valokuvan  automaattisesti.

4.  Napauta  näytön  oikeassa  yläkulmassa  olevaa  pikkukuvaa  nähdäksesi  tallennetut

Kuvitukset  perustuvat  ADAS-  ja  ADAS-asetusten  oletusasetuksiin .  Voit  muuttaa  asetuksia  

tarpeidesi  ja  tilanteesi  mukaan.  Jos  haluat  muuttaa  oletusasetuksia,  katso  lisätietoja  kohdasta  

Oikomislaitteen  ja  ADAS-asetukset .

Nuolikuvake  osoittaa  toimenpiteen.

5.  Poistu  kamerasovelluksesta  napauttamalla  Takaisin-  tai  Aloitus-  painiketta.

kuva.

1.  Napauta  Kamera-  painiketta.  Kameranäyttö  avautuu.

Sähköisissä  asiakirjoissa  on  hyperlinkkejä.  Sininen  kursiivi  osoittaa  valittavissa  olevan  hyperlinkin;  

sininen  alleviivattu  teksti  osoittaa  verkkosivustolinkin  tai  sähköpostiosoitteen  linkin.

ÿ  Kameran  käyttö

Esimerkki:

Machine Translated by Google



2.2  Tuotekuvaus

2.1  Turvaohjeet  ja  varotoimet

2.2.1  Kalibrointikehys

4.  Älä  käytä  tai  säilytä  laitetta  paikoissa,  joissa  on  paljon  savua,  pölyä  tai  sumua.

7.  Lue  ja  noudata  kaikkia  kalibrointikehykseen  ja  muihin  työkaluihin  kiinnitettyjä  varoituksia  ja  varoitustarroja.  

Väärinkäyttö  voi  aiheuttaa  henkilövahinkoja  ja  lyhentää  kalibrointikehyksen  käyttöikää.

IA1000WA-kalibrointikehys  on  vakaasti  ja  luotettavasti  rakennettu.  Siinä  on  optinen  kohteiden  sijoittelu,  tarkka  

kamera-  ja  laserohjattu  kuolleen  kulman,  ACC:n  ja  AVM:n  kuvioiden  paikannus,  epätasaisen  lattian  kompensointi  

sekä  kattava  kohteiden  validointi  ja  raportointi.  Yhden  vaiheen  robottiohjattu  pystysuora  ja  vaakasuora  LDW-

kohteiden  sijoittelu  fyysisten  kohteiden  tai  saatavilla  olevan  27  tuuman  digitaalisen  kohdepaneelin  avulla  

lyhentää  merkittävästi  manuaalista  käyttöä  ja  asennusaikaa.  Automaattiset  kallistuksen,  rullauksen,  

kääntösuunnan  ja  edestä  taakse  suuntautuvien  hienosäätöjen  robottisäätö.

6.  Vältä  kalibrointikehyksen  käyttöä  voimakkaassa  tärinässä  ja  tuulisessa  ympäristössä,  sillä  heiluva  

kalibrointikehys  johtaa  epätarkkoihin  mittaustuloksiin.

IA1000WA  tarjoaa  ajoneuvokohtaisia  vaiheittaisia  ohjeita  yhteensopivan  diagnostiikkatabletin  kautta,  minkä  

ansiosta  teknikko  voi  suorittaa  tehokkaita  ja  tarkkoja  kalibrointeja  ajoneuvoille.

maadoitettu.

työkaluja.

8.  Noudata  tässä  käyttöoppaassa  annettuja  ohjeita  kalibrointikehyksen  ja  muiden

1.  Tarkista  virtalähde  ja  varmista,  että  virtalähteen  jännite  on  vakaa  ja  oikein  säädetty.

3.  Sähköiskun  vaaran  vähentämiseksi  älä  käytä  sitä  sateisella  tai  märällä  alustalla.

2.  Aseta  johto  huolellisesti  niin,  ettei  se  tartu  kiinni  tai  sotkeudu.

Autelin  täysautomaattinen  ADAS-kalibrointi-  ja  pyöränsuuntausjärjestelmä  IA1000  (jäljempänä  "IA1000WA")  on  

täysin  automatisoitu  järjestelmä  ADAS-kalibrointiin,  edistyneeseen  diagnostiikkaan  ja  pyöränsuuntaukseen.  

IA1000WA:n  avulla  kuljettajat  pystyvät  ajamaan  suoraan,  ennakoimaan  mahdolliset  vaarat  ja  niin  edelleen.

jalkajarrua  estääksesi  kalibrointikehyksen  liikkumisen.
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5.  Kun  kalibrointikehys  on  siirretty  haluttuun  kohtaan,  paina  -painiketta

2  Yleinen  johdanto
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Malli

ÿ  Älä  aseta  liukulevyjä  taittonivelen  lähelle  taitettaessa.

Taulukko  2-1  Kalibrointikehyksen  tekniset  tiedot

Kalibrointikehys  taitettu

ÿ  Koko  pyöränsuuntauksen  ja  ADAS-kalibroinnin  suorittamiseen  tarvitaan  10  m /  32,8  jalkaa  pitkä  ja  5  

m /  16,4  jalkaa  leveä  alue.

ÿ  Poista  kaikki  esteet  ja  lisävarusteet  ennen  poikkipalkin  nostamista  tai  taittamista.

100–264  V,  50/60  Hz

800  x  1000  x  1900  mm  (31,50  x  39,37  x  74,80  tuumaa)

ÿ  Runkoa  voidaan  nostaa  enintään  9  jalan  1  tuuman  (109  tuuman)  korkeuteen.  Varmista,  että

AUTEL-CSC1000

Kuvaus

ÿ  Turvallisuussyistä  älä  nosta  tai  laske  poikkipalkkia,  kun  sen  varret  ovat  taitettuina.

Mitat

Tuote

Kuva  2-1  Kalibrointikehys  AUTEL-CSC1000
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työtilassasi  on  runsaasti  tilaa  vaurioiden  välttämiseksi.

360  W

tarvitaan  kalibrointikehyksen  sijoittamiseen.

Virtalähde

(L  *  K  *  S )

Nimellisteho

ÿ  Selkeä  ja  tasainen  pinta,  jonka  pituus  on  4  m /  13,2  jalkaa  ja  leveys  5,33  m /  10,92  jalkaa

parantaa  tarkkuutta  ja  vähentää  inhimillisiä  virheitä.

HUOMAUTUS

HUOMAUTUS

Machine Translated by Google



Kuvaus

Kameranumerot

Yhteensopiva  tabletti

HÄTÄPYSÄYTYS

ALAS

-20–60  ÿ  (-4–140  °F)

Poikkipalkin  korkeusalue

YLÖS

Alue

3072*2048

Käyttölämpötila

Nimi

400  mm  (15,75  tuumaa)

6

Poikkipalkin  pituus  avattuna  2700  mm  (106,30  tuumaa)

Taulukko  2-2  Kalibrointikehyksen  symbolien  selitykset

Paina  sitä  hätätilanteessa.

Paina  sitä  laskeaksesi  poikkipalkkia.

300–2500  mm  (11,18–98,43  tuumaa)

MaxiSys  Ultra  -tablettisarja  (jäljempänä  ”MaxiSys  Ultra  

-tabletti”)

Tuote

-10–50  ÿ  (14–122  °F)

1670–2770  mm  (65,75–109,06  tuumaa)

Paina  sitä  nostaaksesi  poikkipalkkia.

Selitys

Kalibrointikehyksen  korkeus

Säilytyslämpötila

Symboli

Poikkipalkin  taitettu  pituus

Yhden  kameran  pikseli

5
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Sisällä  infrapunalaite.

Nimi

Varoitusmerkki.

6

Varoitusmerkki.

Varoitusmerkki.

VAROITUS

Älä  astu  päälle  tai  aseta

HDMI-johdon  kytkemistä  varten.

Varoitusmerkki.
Kuuma  pinta.  Vältä

Pidä  kädet  poissa

USB-johdon  kytkemistä  varten.

Vältä  altistumista  silmille.

Selitys

PURISTUSKOHTA.

Varoitusmerkki.

Varoitusmerkki.

Suojaa  auringonvalolta

Symboli

Suojaa  vedeltä

Lasersäteen  varoitus.  Varoitusmerkki.

raskaita  esineitä  
kalibrointikehyksen  päälle.

käytön  aikana.

HDMI-liitäntä

yhteystiedot.

Varo  käsiäsi.

USB-liitäntä

Varoitusmerkki.
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2.2.1.2  Ohjauspainikkeet

2.2.1.1  Taittomekanismi

Varoitusmerkki.

Syttyvä  merkki Varoitusmerkki.

Varoitusmerkki.

Selitys

Räjähdysainekyltti

NimiSymboli

Poikkipalkin  vasemman  ja  oikean  varren  laajentamiseen  tai  taittamiseen  on  taittomekanismi.

Käytettävissä  on  kolme  ohjauspainiketta:  HÄTÄPYSÄYTYS-painike,  YLÖS-painike  ja  ALAS-painike.  

HÄTÄPYSÄYTYS-painiketta  käytetään  poikkipalkin  nostamisen  ja  laskemisen  pysäyttämiseen  hätätilanteessa,  

YLÖS-painiketta  käytetään  poikkipalkin  nostamiseen  ja  ALAS-painiketta  tangon  laskemiseen.

Kuva  2-2  Taittomekanismi
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"ÄLÄ  KALLISTA"  -kyltti
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2.2.1.4  Kamerasarja

2.2.1.3  Jalkajarrut

Kalibrointikehyksen  takaosassa  on  kaksi  jalkajarrua.  Jos  haluat  pitää  kalibrointikehyksen  paikallaan,  paina  

jalkajarrua  jaloillasi.

Kuva  2-4  Kaksi  jalkajarrua

Yksi  keskikamera,  yksi  oikeanpuoleinen  kamerayksikkö  ja  yksi  vasemmanpuoleinen  kamerayksikkö  on  

asennettu  poikkipalkkiin.  Kamerasarja  on  olennainen  osa  ADAS-kalibrointitoimintoa  ja  pyöränsuuntaustoimintoa  

suoritettaessa.
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2.  YLÖS-painike

3.  ALAS-painike

1.  HÄTÄPYSÄYTYS-painike

Kuva  2-3  Ohjauspainikkeet
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ÿ  Oikea  kamerayksikkö

Kuva  2-5  Keskikamera  AUTEL-CSC0500/18

2.  Virtaportti

ÿ  Vasen  kamerayksikkö

Keskimmäistä  kameraa  käytetään  sen  kohteen  tunnistamiseen.

1.  USB-portti

ÿ  Keskikamera

Kalibrointikehyksen  etuosaa  katsottuna  vasen  kamerayksikkö  on  vasemmalla  puolella  ja  oikea  kamerayksikkö  

oikealla  puolella.

2.  Virtaportti

1.  USB-portti

9

Vasemmanpuoleista  kamerayksikköä,  jossa  on  kaksi  kameraa,  käytetään  kohteen  tunnistamiseen.

Kuva  2-6  Oikea  kamerayksikkö  AUTEL-CSC0500/18

Oikeanpuoleista  kamerayksikköä,  jossa  on  kolme  kameraa,  käytetään  kohteen  tunnistamiseen.

HUOMAUTUS
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2.2.1.6  24  tuuman  LCD-kosketusnäyttö

2.2.1.5  12  V/ 24  V  ulkoinen  virtajohto

Näyttö  voi  jakaa  näytön  tabletin  kanssa  automaattisesti,  kun  kalibrointikehyksen  ja  tabletin  välille  on  muodostettu  

Wi-Fi-yhteys.

12  V/24  V  ulkoinen  virtajohto  on  kiinnitetty  kahvaan.  Kytke  johdon  toinen  pää  kalibrointikehyksen  

tasavirtalähtöporttiin;  kytke  12  V:n  tulojohto  Autel-tabletin  tai  Autel  NV  -kalibraattorin  virtatuloporttiin,  jotta  

kalibrointikehys  lataa  ne.

Kuva  2-8  12  V/ 24  V  ulkoinen  virtajohto

2.  Virtaportti

Tai  kytke  24  V:n  tulojohto  tutkan  kalibrointikotelon  virransyöttöporttiin;  kalibrointikehys  voi  myös  ladata  tutkan  

kalibrointikoteloa.

1.  USB-portti

Kuva  2-7  Vasen  kamerayksikkö  AUTEL-CSC0500/18
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HUOMAUTUS

Kun  vaahtomuovipehmuste  on  poistettu  ja  kalibrointirunko  on  käynnistetty,  tarkista,  onko  hätäpysäytyspainiketta  

painettu  vahingossa.  Jos  näin  on,  vapauta  se  kiertämällä  painiketta  myötäpäivään.

3.  Poista  suojakalvo  kaapeleista.

4.  Tarkista,  että  virtajohto  (1),  HDMI-kaapeli  (2)  ja  USB-kaapeli  (3)  on  kytketty  kunnolla  kosketusnäytön  

vastaaviin  tuloportteihin.

5.  Kosketusnäyttö  on  nyt  käyttövalmis.

1.  Poista  kosketusnäytön  ympärillä  oleva  suojakalvo.

2.  Säädä  näyttö  sopivaan  katseluasentoon.

ÿ  Kosketusnäytön  käyttö

Kuva  2-9  24  tuuman  LCD-kosketusnäyttö
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Pyöränpuristin  (Vanne)

Jarrupoljin

Kohde

1  kpl

AUTEL-CSC0500/19/LR

Ei  saatavilla

1  kpl

AUTEL-CSC0500/19/LF

AUTEL-CSC0500/16/LR

1  kpl

AUTEL-CSC0500/16/LF

Pidiketelinetyökalu

1  kpl

Nimi

Taulukko  3-1  Vakiovarusteet  pyöränkiinnityspuristimella  (vannekiristimellä)  varustetussa  versiossa

Puristin)

Masennuslääke

Kohdistusapu

4  kpl

2  kpl

AUTEL-CSC0500/19/RR

AUTEL-CSC0500/19/RF

AUTEL-CSC0500/16/RR

AUTEL-CSC0500/27

Pyöräkiila

AUTEL-CSC0500/26

Ei  saatavilla

Malli

AUTEL-CSC0500/16/RF

Määrä

4  kpl

Ohjauspyörä

AUTEL-CSC0500/08

Kuusiokoloavain  (5  mm)

3.1  Vakiovarusteet

3  Lisävarusteiden  esittely

Kohdistusavun  asentamista  varten
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Kohdistusavun  asentamista  varten

Nimi

4  kpl

Ohjauspyörä

Pyöränpuristin  (rengas

Jarrupoljin

Kohdistusapu
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Ei  saatavilla

AUTEL-CSC0500/17/LR

Kohde

1  kpl

AUTEL-CSC0500/16/LR

1  kpl

1  kpl

AUTEL-CSC0500/17/LF

Määrä

AUTEL-CSC0500/16/LF

Pidiketelinetyökalu

1  kpl

Kuusiokoloavain  (5  mm)

Masennuslääke

Taulukko  3-2  Vakiovarusteet  pyöränkiinnitys-  (rengaskiinnitys-)  versiossa

Puristin)
AUTEL-CSC0500/17RR

4  kpl

AUTEL-CSC0500/08

2  kpl

AUTEL-CSC0500/27

Pyöräkiila

AUTEL-CSC0500/17/RF

AUTEL-CSC0500/16/RR

Malli

AUTEL-CSC0500/16/RF

AUTEL-CSC0500/26

Ei  saatavilla

Machine Translated by Google



2.  Kiristysruuvi  –  kohteen  kiinnitysakselin  kiristämiseen.

4.  Salvan  urat  –  aseta  salvat  sopiviin  salvan  uriin  pyörän  halkaisijan  mukaan.

5.  Salvat  –  pyöränpidikkeen  (vannepuristimen)  kiinnittämiseen  pyörään.

Pakkauksessa  on  neljä  pyöränkiristintä  (rengaskiristintä).  Jokainen  pyöränkiristin  tulee  asentaa  vastaavaan  

renkaaseen.  Eri  halkaisijaltaan  oleville  renkaille  jokaisessa  pyöränkiristimessä  on  kolme  säätövaihdetta.  Kunkin  

vaihteen  soveltuvat  rengashalkaisijat  ovat  seuraavat:

1.  Kiinnitysakselin  ura  —  kohteen  kiinnitysakselin  asettamista  varten.

3.  Lukitusnuppi  –  pyörän  puristimen  (vannepuristimen)  kiristämiseen  pyörään.

Kuva  3-1  Pyöränpuristin  (Vanteenpuristin)  AUTEL-CSC0500/19

Kiinnittämällä  pyöränkiinnittimen  (vanteenkiinnittimen)  AUTEL-CSC0500/19  pystysuoraan  ajoneuvon  pyörään,  

sitä  käytetään  pitämään  nimetty  kohde  AUTEL-CSC0500/16  paikallaan,  jotta  kamerasarja  voi  tunnistaa  sen.

ÿ  Ensimmäinen  vaihde:  19–27  tuumaa

ÿ  Kolmas  vaihde:  30–37  tuumaa

ÿ  Toinen  vaihde:  24–32  tuumaa
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3.1.1.2  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)

3.1.1.1  Pyöränpuristin  (Vannepuristin)
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8.  Lukitusnuppi

3.  Salvan  ura

HUOMAUTUS  Muista  asentaa  ensin  vetokahvallinen  salpa  ja  asentaa  se  nostokahvaa  lähimpänä  olevaan  

salpa-aukkoon  ja  asentaa  sitten  kaksi  muuta  salpaa  samalla  tavalla.

6.  Kun  kuulet  "naksahduksen",  se  osoittaa,  että  vaihde  on  säädetty

2.  Aseta  sopiva  salpa  salvan  uraan.

2.  Ryhmä

5.  Nostokahva

salpa  on  asennettu  hyvin.

3.  Kun  salpa  on  kokonaan  työnnetty  salvan  uraan,  vapauta  ohjauspainike  —

4.  Vedä  kahvasta

5.  Paina  ohjauspainiketta  ja  vedä  salpoja  ylös  tai  alas  säätääksesi  vaihdetta.

7.  Akselin  uran  kiinnitys

6.  Lukituskahva

4.  Kun  kaikki  kolme  salpaa  on  asennettu  oikein,  voit  säätää  vaihdetta  renkaan  halkaisijan  mukaan.

1.  Ohjauspainike

1.  Pidä  kiinni  nostokahvasta  (5)  ja  paina  salvan  (3)  ohjauspainiketta  (1).

15

onnistuneesti.  Voit  sitten  vapauttaa  ohjauspainikkeen.

Kuva  3-2  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17

ÿ  Pyöränpuristimen  (rengaspuristimen)  kokoaminen
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1.  Ennen  pyöränkiinnittimen  (rengaskiinnittimen)  asentamista  renkaaseen  varmista,  että  kohde  on  

asennettu  hyvin  ja  vaihde  on  säädetty  renkaan  halkaisijan  mukaan.

2.  Pidä  kiinni  nostokahvasta  (5)  ja  vapauta  lukitusnuppi  (8).

4.  Pyöränkiinnike  (rengaskiinnike)  ja  kohde  on  asennettu  hyvin.

lukitse  lukituskahva  (6).

1.  Kun  pyöränkiinnike  (rengaskiinnike)  on  koottu,  ota  esiin  rengaskiinnikkeeseen  sopiva  kohde.

4.  Kiristä  lukitusnuppi,  kun  kohde  on  kunnolla  paikallaan.

Kohteita  on  neljä.  Etukohteet  työnnetään  vasemman  ja  oikean  etupyörän  kiristimiin,  takimmaiset  kohteet  

työnnetään  vasemman  ja  oikean  takapyörän  kiristimiin.  Kaikkia  neljää  kohdetta  käytetään  

pyöränsuuntausparametrien  tarkkaan  lukemiseen.

3.  Aseta  kohteen  kohdistustappi  vastaavaan  kiinnitysreikään  niin,  että  kohde  voidaan  asettaa  

kiinnitysakselin  uraan  (7).

ÿ  Pyöränpuristimen  (rengaspuristimen)  asentaminen  renkaaseen

HUOMAUTUS  Pyöränpuristimen  (rengaspuristimen)  ja  prisman  tulee  olla  yhteensopivia.  Esimerkiksi  vasen  

takimmainen  prisman  tulee  asentaa  vasempaan  takapyöränpuristimeen  (rengaspuristimeen).
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ÿ  Kohteen  asentaminen

3.  Kun  kaikki  salvat  on  kiinnitetty  tiukasti  renkaaseen,  vapauta  vetokahva  ja

HUOMAUTUS  Vaihteen  säädön  jälkeen,  kun  näytössä  ei  ole  numeroa,  vaihde  on  ensimmäisellä  vaihteella  ja  

voit  vetää  salpoja  vain  ulospäin;  kun  näytössä  on  numero  2,  vaihde  on  toisella  vaihteella;  ja  kun  näytössä  on  

numero  3,  vaihde  on  kolmannella  vaihteella.  Varmista,  että  kaikki  kolme  salpaa  ovat  samalla  vaihteella.  Kokoa  

muut  kolme  rengaskiristintä  yllä  kuvatulla  tavalla.

2.  Pidä  kiinni  nostokahvasta  (5)  ja  nosta  vetokahvasta  (4)  asentaaksesi  pyöränkiinnittimen  

(rengaskiinnittimen)  vastaavaan  renkaaseen.

3.1.1.3  Kohde

Machine Translated by Google



4.  Säädä  tarpeen  mukaan  ja  kiristä  sitten  lukitusnuppia,  jotta  pyörän  puristin  (vanteen  puristin)  on  

tukevasti  kiinni  pyörässä.

3.  Löysää  lukitusnuppia  (3)  asentaaksesi  pyöränkiinnittimen  (vanteen  kiinnittimen)  pyörään.

5.  Löysää  kiristysruuvia  (2)  ja  aseta  kohteen  kiinnitysakseli  kiinnitysakselin  uraan  (1)  siten,  että  

kohteen  asemointitappi  työntyy  vastaavaan  kiinnitysreikään.  Kiristä  kiristysruuvi,  kun  kohde  on  

asennettu  kunnolla.
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ÿ  Pyöränpuristimen  (vanteen  puristimen)  ja  tähtäimen  asentaminen  pyörään

2.  Aseta  salvat  sopiviin  salpauriin  renkaan  koon  mukaan  (sopii  halkaisijaltaan  14–23  tuuman  

renkaille).

1.  Irrota  vanteen  kiinnittimen  salpojen  suojukset.

Kuva  3-3  Kohde  AUTEL-CSC0500/16

HUOMAUTUS  Pyöränpuristimen  (vanteenpuristimen)  ja  prisman  tulee  olla  yhteensopivat.  Esimerkiksi  vasen  

takimmainen  prisman  tulee  asentaa  vasempaan  takapyöränpuristimeen  (vanteenpuristimeen).

Machine Translated by Google



3.1.1.5  Ohjauspyörän  pidikkeen  jalustatyökalu

3.1.1.4  Jarrupolkimen  painaja

1.  Napsauta  jarrupoljin  jarrupolkimen  tukirakenteeseen.

2.  Pikakiinnityksen  säätöjärjestelmä

ÿ  Jarrupolkimen  painajan  asentaminen

2.  Paina  lujasti  alas  ja  säädä  pikalukitusjärjestelmää  niin,  että  koukut  juuttuvat  satulaan  ja  lukitsevat  

jarrupolkimen.

1.  Koukku

3.  Jarrupolkimen  kosketuspalkki

Kuva  3-4  Jarrupolkimen  painin  AUTEL-CSC0500/26

Se  auttaa  jarrupolkimen  painamisessa.

Ohjauspyörän  pidikkeen  työkalua  käytetään  ohjauspyörän  asennon  korjaamiseen  ja  ajoneuvon  suuntaamiseen.

Kuva  3-5  Ohjauspyörän  pidikkeen  jalustatyökalu  AUTEL-CSC0500/27
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3.1.1.6  Kohdistusapu
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ÿ  Ohjauspyörän  pidikkeen  jalustan  työkalun  asentaminen

2.  Lukitusnuppi

1.  Etäisyyden  mittauskohde

3.  Pikakiinnityksen  säätöjärjestelmä

2.  Löysää  lukitusnuppia.

1.  Kiinnitä  jalusta  ja  tanko  ruuvilla  ja  kuusiokoloavaimella  (5  mm)  ensimmäisellä  
käyttökerralla.

ÿ  Asenna  suuntausapuväline

1.  Aseta  ohjauspyörän  pidikkeen  jalustatyökalu  istuimelle.

kiristä  lukitusnuppi.

4.  Kiristä  lukitusnuppi  sen  kiinnittämiseksi.

3.  Säädä  pikalukitusjärjestelmää  siten,  että  koukut  koskettavat  ohjauspyörää  ja  rajoittavat  
siten  ohjauspyörän  pyörimistä.

2.  Löysää  lukitusnuppia,  kiinnitä  etäisyysmittauskohde  tankoon  ja

2.  Lukitusnuppi

Kuva  3-6  Kohdistusapu  AUTEL-CSC0500/08

Kohdistusapuvälinettä  käytetään  mittaamaan  etäisyys  kalibrointikehyksestä  ajoneuvon  korin  
kuhunkin  kohtaan.

1.  Koukku
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3.2  Muut  tarvittavat  lisävarusteet  (eivät  sisälly  toimitukseen)

3.2.1  Pyörien  suuntaus  ja  ADAS-kalibrointi

ÿ  Pyöräkiilan  asettaminen

Malli

Kuva  3-7  Pyöräkiila

Nimi

2.  Kiilaa  pyöräkiila  pyörään  kuvan  osoittamalla  tavalla  estääksesi  pyörää  irtoamasta.

AUTEL-CSC0500/10

AUTEL-CSC0500/12

1.  Pysäköi  ajoneuvo  tasaiselle  alustalle.

3.  Säilytä  poissa  käytön  jälkeen.

MaxiSys  Ultra  -tabletti

vierimässä  pois.

Kalibrointitanko  (rengaspuristimelle)

Taulukko  3-3  Pyörien  suuntaus  ja  ADAS-kalibrointi

Pyöräkiila  asetetaan  pyörän  taakse  estämään  ajoneuvon  vieriminen  pois  paikaltaan.
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Ei  saatavilla

3.1.1.7  Pyöräkiila
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kalibrointipalkki.

1.  Irrota  pyöränpidikkeen  (vanteenpidikkeen)  salpojen  suojukset.

3.  Löysää  pyöränpitimen  (vanteenpitimen)  lukitusnuppia  asentaaksesi  sen

4.  Säädä  tarpeen  mukaan  ja  kiristä  sitten  lukitusnuppia,  jotta  pyörän  puristin  (vanteen  puristin)  on  tukevasti  

kiinni  kalibrointitankoon.

ÿ  Pyöränpuristimen  (vanteen  puristimen)  asentaminen  kalibrointitankoon

2.  Aseta  salvat  sopiviin  salpauriin  kalibrointipalkin  koon  mukaan.

Kuva  3-8  Kalibrointipalkki

Kalibrointitanko,  jolla  on  korkea  mittaustarkkuus,  on  ammattimainen  työkalu  pyöränsuuntaukseen.  Kalibrointitankoa  

tarvitaan  suuntauslaitteen  kalibrointia,  tarkkuustarkistusta  tai  pyöränkiinnityspisteen  kalibrointia  varten.

ÿ  Pyöränpuristimen  (rengaspuristimen)  asentaminen  kalibrointitankoon

1.  Pidä  kiinni  nostokahvasta  ja  nosta  rengaskiinnittimen  vetokahvaa  asentaaksesi  salvat.

IA1000WA:ta  on  käytettävä  MaxiSys  Ultra  -tabletin  kanssa.  Voit  suorittaa  pyöränsuuntauksen  ja  ADAS-

kalibroinnin  vain,  kun  IA1000WA  on  kytketty  MaxiSys  Ultra  -tablettiin.

kalibrointipalkin  uriin.
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2.  Kun  pyöränpuristin  (rengaspuristin)  on  asennettu  kunnolla  kalibrointitankoon,  kierrä  lukituskahvaa  

lukitaksesi  pyöränpuristimen  (rengaspuristimen)  tukevasti  kalibrointitankoon.

3.2.1.2  MaxiSys  Ultra  -tabletti

3.2.1.1  Kalibrointipalkki
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5.  Lataa  pyöränsuuntaus-  ja  ADAS-kalibrointisovellusohjelmisto.

ÿ  Aktivoi  pyöränsuuntaus-  ja  ADAS-kalibrointisovellus

Ennen  kalibrointikehyksen  kytkemistä  tarkista  tabletin  Android-järjestelmän  maa-/alueasetukset.

HUOMAUTUS

Koska  MaxiSys  Ultrassa  ei  ole  pyöränsuuntaustoimintoa,  sinun  on  ennen  pyöränsuuntaustoiminnon  suorittamista  

aktivoitava  pyöränsuuntaussovellus  tabletilla  ostettuasi  pyöränsuuntaus-  ja  ADAS-kalibrointikortin  osoitteesta  

www.autel.com.

2.  Valitse  tabletin  päänäytöltä  Asetukset .

1.  Kun  olet  asentanut  näytön,  kytke  virtajohto  pylvään  pohjassa  olevaan  pistorasiaan  ja  kytke  sitten  virta  

päälle  kalibrointikehyksen  käynnistämiseksi.

ÿ  Tabletin  liittäminen  kalibrointikehykseen

1.  Varmista,  että  rekisteröidyn  MaxiSys  Ultra  -tabletin  päivitykset  ovat  saatavilla.
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4.  Valitse  kalibrointikehys,  johon  haluat  sitoa,  ja  syötä  sitten  validointikoodi  pyöränsuuntauksen  ja  ADAS-

kalibroinnin  sovelluskortilta.

3.  Napauta  ADAS-  ja  oikomislaitteen  asetukset.

2.  Käynnistä  tabletti.  Valitse  tabletin  päänäytöltä  Asetukset .

Jotta  tabletti  ja  IA1000WA  voisivat  muodostaa  yhteyden,  tabletti  on  yhdistettävä  kalibrointikehykseen  IA1000WA:n  

Wi-Fi-yhteyden  kautta.

ÿ  Ohjelmiston  aktivointi

Kuva  3-9  MaxiSys  Ultra  -tabletti

ÿ  Kalibrointikehyksen  liitäntä
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6.  Kun  tabletti  on  yhdistetty  kalibrointikehykseen,  tiedonsiirron  tila

lukee  ”Yhdistetty”.

Kuva  3-11  Yhdistä  IA1000WA  Wi-Fi  2:n  kautta

Kuva  3-10  Yhdistä  IA1000WA  Wi-Fi-yhteyden  kautta  1

5.  Etsi  kalibrointikehyksen  Wi-Fi-nimi  ja  muodosta  yhteys.

4.  Napauta  Kalibrointikehyksen  yhteys  näytön  oikealla  puolella.

3.  Napauta  näytön  vasemmalla  puolella  olevaa  ADAS-  ja  oikomislaitteen  asetukset  -kohtaa.
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5.  Napauta  Yhdistä ,  kun  Wi-Fi-nimi  on  valittu  ja  salasana  on  syötetty.

2.  Napauta  näytön  vasemmalla  puolella  olevaa  ADAS-  ja  oikomislaitteen  asetukset  -kohtaa.

4.  Valitse  Wi-Fi-verkkosi  napauttamalla  Wi-Fi-nimen  näyttöruudun  oikealla  puolella  olevaa  avattavaa  

valikkopainiketta  ja  anna  sitten  Wi-Fi-salasana.

Kuva  3-12  Yhdistä  internetiin  ja  käytettävissä  olevaan  Wi-Fi-verkkoon

1.  Valitse  tabletin  päänäytöltä  Asetukset .

3.  Napauta  Verkkoasetukset  (varmista,  että  IA1000WA:n  Wi-Fi  on  yhdistetty,  muuten  se  ei  aktivoidu).

ÿ  Yhdistä  tabletti  internetiin  Wi-Fi-yhteyden  kautta

Kun  tabletti  on  yhdistetty  IA1000WA:n  Wi-Fi-verkkoon,  sinun  on  yhdistettävä  tabletti  internetiin  saatavilla  

olevaan  Wi-Fi-verkkoon  seuraavien  asetusten  avulla.

6.  Palaa  edelliselle  sivulle  napauttamalla  Takaisin  -painiketta  tai  poistu  ADAS-  ja  linjauslaitteen  

asetusnäytöltä  napauttamalla  Aloitus  -painiketta.

1.  Liitä  VCI-laite  ajoneuvon  DLC:hen  sekä  tiedonsiirtoa  että  virransyöttöä  varten.
lähde.

Ennen  pyöränsuuntauksen  ja  ADAS-kalibrointitoiminnon  suorittamista  ajoneuvon  ja  MaxiSys  Ultra  -tabletin  

välille  on  luotava  asianmukainen  tiedonsiirto.
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ÿ  Ajoneuvon  ja  tabletin  välisen  asianmukaisen  tiedonsiirron  muodostamiseksi

ÿ  Luo  ajoneuvokommunikaatio

ÿ  Verkkoasetukset
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3.2.2  ADAS-kalibrointia  varten

Mini-heijastin

AUTEL-CSC0800

Varoitusjärjestelmä  (LDW)

Etukameran  kalibraattori

3.  Kun  yllä  olevat  vaiheet  on  suoritettu,  tarkista  näytön  alakulmassa  oleva  VCI-navigointipainike.  Jos  

oikeassa  alakulmassa  näkyy  vihreä  BT-,  Wi-Fi-  tai  USB-kuvake,  MaxiSys  Ultra  -tabletti  on  valmis  

suorittamaan  pyöränsuuntauksen  ja  ADAS-kalibroinnin.

Kalibrointiteline

Ei  saatavilla

Ei  saatavillaKuviolevy  (LDW-järjestelmälle)

Näytä  valvontajärjestelmä)
Ei  saatavilla

Nimi

Tarvikesarja  I  (Japaniin  ja

Etelä-Korean  ajoneuvot)

AUTEL-CSC0701/23

Taulukko  3-4  ADAS-kalibrointia  varten
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Heijastin

Kaistanpitoa  varten  tarkoitettu  kohdetaulu

Kuviosarja  II  (AVM:lle  (noin

Malli

Lisävarustesarja  II  (Euroopan  ja  

Yhdysvaltojen  ajoneuvoihin)

yhteys.

AUTEL-CSC0602/07

Ei  saatavilla

Ei  saatavilla

2.  Yhdistä  VCI-laite  tablettiin  Bluetooth-pariliitoksen,  Wi-Fin  tai  USB:n  kautta.

AUTEL-CSC0602/01
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3.2.2.1  Heijastin

AUTEL-CSC050A-16

Oikea  jatkotanko

Oikea  kaksilinjainen  laser

Heijastinta  tarvitaan  kalibrointikehyksen  asemointiin  ja  tutkan  kalibrointiin.

Malli

AUTEL-CSC050A/15-L

2.  Heijastinpinta

3.  Kahva

5.  Vaihdekepin  nuppi  –  eri  vaihteille  tarpeen  mukaan  eri  kalibroinneissa.

6.  Pothook

Ei  saatavilla

Asennuslevy

AUTEL-CSC050A/15-R

4.  Liukuvärjäys

DC-virtakaapeli

AUTEL-CSC050A/18_L
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Vasen  jatkovarsi

AUTEL-CSC050A/17

Digitaalinen  kohdepaneeli

Vasen  kaksilinjainen  laser

Kuva  3-13  Heijastin  AUTEL-CSC0602/01

1.  Laser-läpivientireikä

Nimi

AUTEL-CSC050A/18_R
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2.  Kiinnitysura  —  kulmaheijastimen  tai  muun  kiinnitysakselin  asentamista  varten

1.  Kiinnityslukko  –  kiinnitysaukon  kiristämiseen.

kalibrointityökalut.

3.  Kahva

Kalibrointitelinettä  käytetään  kulmaheijastimen  pitämiseen  tutkan  kalibrointia  varten.

Kuva  3-15  Kalibraattoriteline  AUTEL-CSC0800

Kuva  3-14  Miniheijastin  AUTEL-CSC0602/07

Yhdessä  kalibrointikehyksen  laserin  kanssa  miniheijastinta  käytetään  kalibrointikehyksen  
heijastimen  säätämiseen  tutkan  suuntaisesti.

4.  Viivain  –  korkeuden  mittaamiseen.

korkeus.

ÿ  Tutkan  kalibrointilevy

5.  Liukuvärjäys
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6.  Vaakasuorat  säätöruuvit  —  liukukappaleen  vaakasuoraan  säätöön

3.2.2.3  Kalibrointiteline

3.2.2.2  Miniheijastin

3.2.2.4  Lisävarustesarja  I  (Japanin  ja  Etelä-Korean  ajoneuvoihin)
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2.  Liukuvärjäys

Kuva  3-17  Kulmaheijastin  AUTEL-CSC0802/01

3.  Akkukotelo

1.  Levyn  pinta

2.  7#  Kuivaparisto

4.  Pothook

4.  Kiinnitysakseli
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3.  Kahva

ÿ  Kulmaheijastin

5.  Laser-läpivientireikä

Kuva  3-16  Tutkan  kalibrointilevy  AUTEL-CSC0602/02

1.  Kolmionmuotoinen  signaalin  vastaanottokortti

Kiinnittämällä  kalibrointikehyksen  liukulevyyn  AUTEL-CSC0602/02  -tutkakalibrointilevyä  käytetään  Continental-

tutkan  kalibrointiin.

Kulmaheijastin  AUTEL-CSC0802/01  kiinnitetään  kalibrointikehyksen  liukulevyyn  ja  sitä  käytetään  
millimetriaaltotutkan  kalibrointiin.

Machine Translated by Google



3.2.2.5  Lisävarustesarja  II  (Euroopan  ja  Yhdysvaltojen  ajoneuvoihin)

MaxiSys  ADAS  -kalibrointitelinettä  Autel-CSC0802  käytetään  Nissan-  ja  Infiniti-ajoneuvojen  tutkakalibrointiin.

ÿ  Kalibrointiteline

Kuva  3-19  Kalibrointiteline  Autel-CSC0802

ÿ  NV-kalibraattori  (Volkswagen-  ja  GM-ajoneuvot)

ACC-kohdekorttia  AUTEL-CSC0802/03  käytetään  mukautuvan  vakionopeudensäätimen  kalibrointiin  Nissan-  ja  
Infiniti-ajoneuvoissa.

Kuva  3-18  ACC-kohdekortti  AUTEL-CSC0802/03

ÿ  ACC-maalitaulu

5.  Virtakytkin
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Kiinnittämällä  kalibrointikehyksen  poikkipalkin  liukulevyyn  NV-kalibraattori
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1.  Liukuvärjäys

7.  Virtakytkin

10.  Potkoukku

Kuva  3-20  NV-kalibraattori  AUTEL-CSC0603/01

9.  Tasavirtalähteen  tuloportti

3.  Virran  merkkivalo  (vihreä)

ÿ  NV-kalibraattori  (Benz)

NV-kalibraattoria  AUTEL-CSC0803/01  käytetään  Benz-ajoneuvojen  pimeänäköjärjestelmien  kalibrointiin.

2.  Virran  merkkivalo  (punainen)

5.  Kahva

4.  Laser-läpivientireikä
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ajoneuvoja.

8.  Sulakepistorasia

AUTEL-CSC0603/01-laitetta  käytetään  Volkswagenin  ja  GM:n  pimeänäköjärjestelmien  kalibrointiin.

6.  Käyttökytkin
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5.  Liukuvärjäys

4.  Vaakasuorat  säätöruuvit

ÿ  Tutkan  kalibrointilaatikko

Kuva  3-22  Tutkan  kalibrointilaatikko  AUTEL-CSC0605/01

2.  Sulakepistorasia

3.  Tasavirtalähteen  tuloportti

1.  Virtakytkin

Kuva  3-21  NV-kalibraattori  (Benz)  AUTEL-CSC0803/01
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Kiinnittämällä  tutkakalibrointikotelon  CSC0605/01  kalibrointikehyksen  poikkipalkissa  olevaan  liukulevyyn  sitä  

käytetään  Volkswagen-ajoneuvojen  kuolleen  kulman  valvontajärjestelmän  kalibrointiin.
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4.  Tasavirtalähteen  tuloportti

1.  Kahva

4.  Asennussolki

3.  Liukuvärjäys

3.  Vaakalauta

6.  Virtakytkin

5.  Laserreikä

ÿ  Maalilauta

5.  Sulakepistorasia

ÿ  Tutkan  kalibrointilevy
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7.  Potkoukku

Yhdessä  AUTEL-CSC0806/01-mallin  kanssa  AUTEL-CSC0804/01-kohdelevyä  käytetään  Volkswagen-

ajoneuvojen  ympäristönäkymäjärjestelmän  kalibrointiin.

2.  Virran  merkkivalo  (punainen)

2.  Liukuvärjäys

1.  Virran  merkkivalo  (vihreä)

Kuva  3-23  Tutkan  kalibrointilevy  AUTEL-CSC0602/08
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Kuva  3-26  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/08-R

Kuva  3-25  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/08-L

Target  Board  AUTEL-CSC0601/08-R,  kaistanpitoavustimen  kalibrointiin  Honda-ajoneuvoissa.
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Target  Board  AUTEL-CSC0601/08-L,  kaistanpitoavustimen  kalibrointiin  Honda-ajoneuvoissa.

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/08-R

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/08-L

Kuva  3-24  Kohdekortti  AUTEL-CSC0804/01

3.2.2.6  Kohdetaulu  ja  kalibraattori  (LDW-järjestelmän  kalibrointia  varten)
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ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/15

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/09

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/11

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/05

Target  Board  AUTEL-CSC0601/15,  kaistanpitoavustinjärjestelmän  kalibrointiin  Toyota-
ajoneuvoissa  (2).

Kuva  3-29  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/15

Target  Board  AUTEL-CSC0601/09,  kaistanpitoavustinjärjestelmän  kalibrointiin  Hyundai-  
ja  KIA-ajoneuvoissa.

Target  Board  AUTEL-CSC0601/11,  kaistanpitoavustinjärjestelmän  kalibrointiin  Toyota-  ja  
Lexus-ajoneuvoissa  (1).

Kuva  3-28  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/11

Kuva  3-27  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/05

Target  Board  AUTEL-CSC0601/05,  kaistanpitoavustimen  kalibrointiin  Honda-ajoneuvoissa.
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Target  Board  AUTEL-CSC0601/19,  kaistanpitoavustinjärjestelmän  kalibrointiin  Benz-
ajoneuvoissa  (2).

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/19

Kuva  3-32  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/19

Target  Board  AUTEL-CSC0601/03-L,  kaistanpitoavustinjärjestelmän  kalibrointiin  Nissan-
ajoneuvoissa  (1).

Target  Board  AUTEL-CSC0601/02,  kaistanpitoavustimen  kalibrointiin  Mercedes  Benzin  ajoneuvoissa.

Kuva  3-31  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/02

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/02

Kuva  3-30  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/09
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ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/03-L
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Target  Board  AUTEL-CSC0601/04-L,  kaistanpitoavustinjärjestelmän  kalibrointiin  Nissan-
ajoneuvoissa  (3).

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/04-L

Kuva  3-35  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/04-L

Target  Board  AUTEL-CSC0601/04-R,  kaistanpitoavustinjärjestelmän  kalibrointiin  Nissan-
ajoneuvoissa  (3).

Target  Board  AUTEL-CSC0601/03-R,  kaistanpitoavustinjärjestelmän  kalibrointiin  Nissan-
ajoneuvoissa  (1).

Kuva  3-34  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/03-R

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/03-R

Kuva  3-33  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/03-L
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ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/04-R
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Target  Board  AUTEL-CSC0601/06-R,  kaistanpitoavustinjärjestelmän  kalibrointiin  Nissan-  
ja  Infiniti-ajoneuvoissa  (2).

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/06-R

Kuva  3-38  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/06-R

Target  Board  AUTEL-CSC0601/12,  kaistanpitoavustinjärjestelmän  kalibrointiin  Mazda-
ajoneuvoissa  (1).

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/06-L

Kuva  3-37  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/06-L

Target  Board  AUTEL-CSC0601/06-L,  kaistanpitoavustinjärjestelmän  kalibrointiin  Nissan-  
ja  Infiniti-ajoneuvoissa  (2).

Kuva  3-36  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/04-R
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ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/12
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Target  Board  AUTEL-CSC0601/13-R,  kaistanpitoavustinjärjestelmän  kalibrointiin  Mazda-
ajoneuvoissa  (2).

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/13-R

Kuva  3-41  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/13-R

Target  Board  AUTEL-CSC0601/22-L,  kaistanpitoavustimen  kalibrointiin  Mitsubishin  ajoneuvoissa.

Target  Board  AUTEL-CSC0601/13-L,  kaistanpitoavustinjärjestelmän  kalibrointiin  Mazda-
ajoneuvoissa  (2).

Kuva  3-40  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/13-L

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/13-L

Kuva  3-39  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/12

38

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/22-L
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3.2.2.7  Kuviokortti  (LDW-järjestelmän  kalibrointia  varten)

Etukameran  kalibraattori  AUTEL-CSC0701/23,  kaistanpitoavustimen  kalibrointiin  
Hyundai-  ja  KIA-ajoneuvoissa.

ÿ  Etukameran  kalibraattori

Kuva  3-44  Etukameran  kalibraattori  AUTEL-CSC0701/23

ÿ  Kuviotaulu  AUTEL-CSC0601/07

Target  Board  AUTEL-CSC0601/22-R,  kaistanpitoavustimen  kalibrointiin  Mitsubishin  ajoneuvoissa.

Kuva  3-43  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/22-R

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/22-R

Kuva  3-42  Kohdekortti  AUTEL-CSC0601/22-L

Kuviokortti  AUTEL-CSC0601/07,  kaistanpitoavustimen  kalibrointiin
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ÿ  Kuviotaulu  AUTEL-CSC0601/14-01

Kuva  3-46  Kuviotaulu  AUTEL-CSC0601/01

Kuviokortti  AUTEL-CSC0601/14-01,  käytetään  LKA-järjestelmien  kalibrointiin  Subaru-ajoneuvoissa.  Kohdekortin  

pidikkeet  kortin  kiinnittämiseen.

ÿ  Kuviotaulu  AUTEL-CSC0601/01

Kuviotaulu  AUTEL-CSC0601/01,  käytetään  kaistanpitoavustimen  (LKA)  kalibrointiin  Volkswagen-  ja  Porsche-

ajoneuvoissa  (1).  Kohdetaulun  pidikkeet  taulun  kiinnittämiseen.

Kuva  3-45  Kuviotaulu  AUTEL-CSC0601/07

Hyundai-  ja  KIA-ajoneuvot  (1).  Kohdetaulun  pidikkeet  taulun  kiinnittämiseen.
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3.2.2.8  Kuviosarja  II  (AVM-järjestelmän  kalibrointiin)

Kuva  3-49  Kuvio  AUTEL-CSC1004/02

Kuva  3-48  Kuvio  AUTEL-CSC0806/01

Kaava  AUTEL-CSC1004/02,  käytetään  ympäristönäkymäjärjestelmän  kalibrointiin  tietyissä  
Honda-ajoneuvoissa  (1).

Kaava  AUTEL-CSC0806/01,  käytetään  Volkswagen-ajoneuvojen  
ympäristönäkymäjärjestelmän  kalibrointiin.

ÿ  Kuvio  AUTEL-CSC1004/02

ÿ  Kuvio  AUTEL-CSC0806/01

Kuva  3-47  Kuviotaulu  AUTEL-CSC0601/14-01
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ÿ  Kuvio  AUTEL-CSC1004/03

Kaava  AUTEL-CSC1004/03,  käytetään  ympäristönäkymäjärjestelmän  kalibrointiin  tietyissä  
Honda-ajoneuvoissa  (2).
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Kaava  AUTEL-CSC1004/05,  käytetään  Ford-ajoneuvojen  ympäristönäkymäjärjestelmän  kalibrointiin.

ÿ  Kuvio  AUTEL-CSC1004/05

Kuva  3-52  Kuvio  AUTEL-CSC1004/05

ÿ  Kuvio  AUTEL-CSC1004/06

ÿ  Kuvio  AUTEL-CSC1004/01

Kuva  3-51  Kuvio  AUTEL-CSC1004/01

Kaava  AUTEL-CSC1004/01,  käytetään  Volkswagen-ajoneuvojen  
ympäristönäkymäjärjestelmän  kalibrointiin  (2).

Kuva  3-50  Kuvio  AUTEL-CSC1004/03
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Kuva  3-53  Kuvio  AUTEL-CSC1004/06

Kaava  AUTEL-CSC1004/06,  käytetään  Cadillac-ajoneuvojen  ympäristönäkymäjärjestelmän  kalibrointiin.
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Kaava  AUTEL-CSC1006/03,  käytetään  Nissan-ajoneuvojen  ympäristönäkymäjärjestelmän  kalibrointiin  Kiinan  
ulkopuolella.

Kuva  3-56  Kuvio  AUTEL-CSC1006/03

Kaava  AUTEL-CSC1006/04,  käytetään  Nissan-ajoneuvojen  ympäristönäkymäjärjestelmän  kalibrointiin  Kiinassa.

Kuva  3-54  Kuvio  AUTEL-CSC1004/07

Kuva  3-55  Kuvio  AUTEL-CSC1004/08

Kaava  AUTEL-CSC1004/08,  käytetään  PSA-ajoneuvojen  ympäristönäkymäjärjestelmän  kalibrointiin.

Kaava  AUTEL-CSC1004/07,  käytetään  Porsche-ajoneuvojen  ympäristönäkymäjärjestelmän  kalibrointiin.
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ÿ  Kuvio  AUTEL-CSC1006/03

ÿ  Kuvio  AUTEL-CSC1006/04

ÿ  Kuvio  AUTEL-CSC1004/08

ÿ  Kuvio  AUTEL-CSC1004/07
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3.2.2.10  Tasavirtakaapeli

3.2.2.9  Digitaalinen  maalitaulu

3.2.2.11  Jatkotanko

Digitaalista  kohdepaneelia  AUTEL-CSC050A-16  käytetään  kaistanpitoavustimen  kalibrointiin.

Kuva  3-59  Digitaalinen  kohdepaneeli  AUTEL-CSC050A-16

Digitaalinen  kohdetaulu  saa  virtansa  tasavirtakaapelilla,  joka  kytketään  IA1000-
kalibrointikehyksen  liukulevyyn.

Kuva  3-60  Tasavirtakaapeli

ÿ  Kuvio  AUTEL-CSC1006/01

Kuva  3-58  Kuvio  AUTEL-CSC1006/01

Kuvio  AUTEL-CSC1006/01,  käytetään  Benz-ajoneuvojen  peräänajovaroittimessa.

Kuva  3-57  Kuvio  AUTEL-CSC1006/04

ÿ  Vasen  jatkotanko  AUTEL-CSC050A/18_L

Vasen  jatkotanko  AUTEL-CSC050A/18_L,  asennettuna  vasempaan  liukulevyyn  
(kalibrointikehyksen  etuosaa  kohti),  käytetään  yhdessä  vasemmanpuoleisen  kaksilinjalaserin  
kanssa  paikannukseen.
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3.2.2.12  Kaksilinjainen  laser

1.  Kiinnitysnuppi

2.  Magneettinen  kiinnitysura

3.  Paikannustila

ÿ  Vasen  kaksilinjainen  laser  AUTEL-CSC050A/15-L

Oikeanpuoleista  jatkotankoa  AUTEL-CSC050A/18_R  käytetään  paikannukseen  yhdessä  

oikeanpuoleisen  kaksilinjalaserin  kanssa,  kun  se  on  asennettu  oikeanpuoleiseen  liukulevyyn  

(kalibrointikehyksen  etuosaa  kohti).

Kuva  3-62  Oikea  jatkovarsi  AUTEL-CSC050A/ 18_R

ÿ  Oikea  jatkotanko  AUTEL-CSC050A/18_R

Kuva  3-61  Vasen  jatkotanko  AUTEL-CSC050A/ 18_L

Vasen  kaksilinjainen  laser  AUTEL-CSC050A/15-L  on  tarkoitettu  ympärinäkymävalvontajärjestelmän  

kalibrointiin  asentamalla  se  vasempaan  jatkotankoon  tai  vasempaan  liukulevyyn  (kalibrointikehyksen  

etuosaa  kohti).

ÿ  Oikea  kaksilinjainen  laser  AUTEL-CSC050A/15-R

Oikeanpuoleista  kaksiviivaista  laseria  AUTEL-CSC050A/15-R  käytetään  ympäristövalvontajärjestelmän  

kalibrointiin  asentamalla  se  oikeanpuoleiseen  jatkotankoon  tai  oikeaan  liukulevyyn  

(kalibrointikehyksen  etuosaa  kohti).
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5.  Laseraktivointipainike

4.  Turvavyö

6.  Merkkivalot

7.  USB  Type-C  -portti

1.  Virtakytkin

3.  Kiinnityspinta

2.  Lasersuoja

Kuva  3-63  Oikea  kaksilinjainen  laser  AUTEL-CSC050A/ 15-L/ R

1.  Magneettinen  kiinnitysura

Kuva  3-64  Asennuslevy  AUTEL-CSC050A/ 17

2.  Turvavyö
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3.  Kiinnitysura

Asennuslevyä  AUTEL-CSC050A/17  käytetään  kaistanpitoavustimen  kalibrointiin  Subaru-ajoneuvoissa.

3.2.2.13  Asennuslevy
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Pyöränsuuntaustoiminto

4.1  Tekniset  tiedot

Tässä  luvussa  esittelemme  tekniset  tiedot,  käyttöön  liittyvät  varotoimet,  toimintopainikkeet,  

pyöränsuuntauksen  valmistelut  ja  pyöränsuuntausmenetelmät  jne.

Tuettujen  akselien  etäisyys  2032–5588  mm  (80–220  tuumaa)

Tuettu  renkaan  halkaisija
482,6–939,8  mm  (19–37  tuumaa)

Ajoneuvon  neljällä  pyörällä,  ohjausmekanismilla  sekä  etu-  ja  taka-akseleilla  tulee  olla  tietty  suhteellinen  

asento.  Tämä  suhteellinen  asento  on  valmistajan  määrittämä  vakioarvo.  Suhteellinen  asento  voi  kuitenkin  

muuttua  osien  uudelleenasennuksen  tai  ajoneuvon  tietyn  ajan  ajon  jälkeen.  Tämän  asennon  säätöä  ja  

palauttamista  kutsutaan  pyöränsuuntaukseksi.  Pyörien  suuntauksen  jälkeen  ajoneuvoa  voidaan  ajaa  

mahdollisimman  suoraan,  ohjattavuuden  helppous  paranee,  renkaiden  kuluminen  ja  virrankulutus  

vähenevät.  Siksi  on  tarpeen  suorittaa  pyöränsuuntaus  ennen  ajamista.

2667  mm  (105  tuumaa)

279–609  mm  (11–24  tuumaa)

Poikkipalkin  nostonopeus

300–2500  mm  (11,18–98,43  tuumaa)

50  mm/s
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Tekniset  tiedot  on  esitetty  alla  olevassa  taulukossa.

Tuettu  pyörä
Etäisyys

Poikkipalkin  korkeusalue

Kuvaus

(Käytä  vanteen  kiinnitintä)

9  kertaa  sekunnissa

Taulukko  4-1  Tekniset  tiedot

Tuettu  vanteen  halkaisija

Etäisyys

(Käytä  rengaskiristintä)

1270–2490  mm  (50–98,03  tuumaa)

Mittaustaajuus  (tyyp.)

Suositeltu  työskentely

Tuote

4
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4.3.1  Toimintonäytöt

-20–60  ÿ  (-4–140  °F)

2.  Kun  ajoneuvo  on  ajettu  nostimella,  molempien  takapyörien  etu-  ja  takapuolelle  on  asetettava  kiilat  

ajoneuvon  vierimisen  estämiseksi.

4.  Kun  ajoneuvo  on  nostettu  haluttuun  korkeuteen,  ajoneuvo  voidaan  käynnistää  vasta  sen  jälkeen,  kun

sama  vaihde.

-10–50  ÿ  (14–122  °F)

ajoneuvoja.

Kaikki  MaxiSys  Ultra  -tabletin  sovellukset  ovat  valikkopohjaisia.  Kun  valinta  on  tehty,

Näyttöön  tulee  asiaankuuluva  näyttö.  Jokainen  valinta  rajaa  tarkennusta  ja  johtaa  haluttuun  kohtaan.
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Säilytyslämpötila

vakuutus  on  voimassa  ja  turvallisuus  on  taattu.

5.  Hissin  käyttö  on  ehdottomasti  kielletty,  kun  joku  työskentelee.

Kunkin  näytön  toimintopainikkeet  opastavat  sinua  pyöränsuuntauksen  suorittamisessa  vaihe  vaiheelta.

Käyttölämpötila

1.  Kun  ajoneuvo  on  nostolaitteessa,  varmista,  että  etupyörä  on  nostolaitteen  keskellä.

7.  Kun  tarvitaan  pyöränkiinnikkeitä,  varmista,  että  kunkin  pyöränkiinnikkeen  hakat  ovat

Suorita  pyöränsuuntaustoimenpiteet  navigointipalkissa  yksi  kerrallaan  noudattamalla  näytön  ohjeita.

6.  Varmista,  että  kameran  linssi  ja  kohde  ovat  puhtaat.

Koko  pyöränsuuntausprosessi  on  periaatteessa  valmis  seuraavassa  näytössä.

Kuvaus

3.  Ole  varovainen  ajoneuvoa  nostaessasi.  Noudata  nostamiseen  liittyviä  turvallisia  käyttöohjeita.

8.  Noudata  tarkasti  ohjelmiston  ohjeita  ja  ohjeita.

Tuote

ohjauspyörä.

4.3  Toimintonäytöt  ja  -painikkeet

4.2  Käytön  varotoimet
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Taulukko  4-2  Toimintopainikkeet

Tabletti  siirtyy  korvausnäyttöön  valmistelutyön  

valmistuttua.

Napauta  tallentaaksesi  mitatun  

tuloksen  ennen  pyöränsuuntausta.
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Tässä  osiossa  esittelemme  joitakin  tabletin  usein  käytettyjä  toimintopainikkeita  (ei  kaikkia  
toimintopainikkeita)  pyörien  suuntausta  suoritettaessa.

Suorita  caster-/SAI-
kulman  mittaustoiminto.

Nimi

Opastaa  sinua  pyörien  
suuntauksessa.

Caster/SAI

Painike

Seuraava

Kohdistusopas

Kuvaus

Mitattu  tulos

Korvaus

Kuva  4-1  Koko  pyöränsuuntauksen  toimenpiteiden  näyttö

Napauta  jatkaaksesi.

4.3.2  Toimintopainikkeet
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4.4  Ennen  pyöränsuuntausta

Näytä  pyöränsuuntauksen  jälkeinen  

huoltoraportti.

1.  Tabletti  on  yhdistetty  IA1000WA:n  Wi-Fi-  ja  internet-yhteydellä  varustettuun  verkkoon.  Katso

ÿ  Katso  pyöränkiinnittimien  (vannekiinnittimien)  ja  maalitaulujen  asentaminen  pyöriin  kohdasta  Maalaustaulu.

1)  Kääntölevy

Kuvaus

Ennen  pyöränsuuntauksen  suorittamista  tarkista  ja  valmistele:

HUOMAUTUS  Tässä  havainnollistamiseksi  valitsemme  pyöränkiinnittimet  (rengaskiinnittimet).

3)  Pyöräkiila

Tallenna  raportti

Lisätietoja  on  kohdassa  Kalibrointikehyksen  yhteys  ja  verkon  konfigurointi .

2.  Sytytysvirta  katkaistaan  ja  IA1000WA  kytketään  laturiin  akun  varauksen  menettämisen  välttämiseksi,  sillä  

koko  pyöränsuuntaus  voi  kestää  kauan.

2)  Ohjauspyörän  pidikkeen  jalustatyökalu  ja  jarrupolkimen  painaja

Huoltoraportti

Poistu  pyöränsuuntaustoimenpiteistä  

napauttamalla .

Pyöränpuristimet  (vanteenpuristimet),  pyöränpuristimet  (rengaspuristimet)  ja  maalitaulut
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Napauta  tallentaaksesi  raportteina.

3.  Valmistele  seuraavat  työkalut:

Nimi

ÿ  Katso  pyöränkiinnittimien  (rengaskiinnittimien)  ja  maalitaulujen  asentaminen  renkaisiin  kohdasta  Pyöränkiinnitin

(Rengaspuristin).

4)  Ohjauspyörän  taso

Painike

Poistumisen  kohdistus

4.4.1  Valmistelutyö

Machine Translated by Google



1)  Kun  napautat  Pyörien  suuntaus,  tabletti  opastaa  sinua  suorittamaan  vain  pyörien  suuntaustoiminnon.

Kuva  4-3  Ajoneuvon  valintanäyttö  (pyöränsuuntaus)

Kuva  4-2  Pyörien  suuntaustoiminnon  aloitusnäyttö

Napauta  MaxiSys  Ultra  -tabletin  päänäytössä  Pyörien  suuntaus .  Käytettävissä  on  kaksi  vaihtoehtoa:  

Pyörien  suuntaus  ja  Edistynyt  pyörien  suuntaus.
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2)  Kun  napautat  kohtaa  Edistynyt  pyörien  suuntaus,  tabletti  opastaa  sinua  pyörien  suuntauksen,  

ohjauskulman  nollauksen  ja  ADAS-kalibrointitoiminnon  suorittamisessa.

1.  Jos  valitset  Pyörien  suuntaus  -vaihtoehdon,  näyttö  näyttää  seuraavalta:

4.4.2  Ajoneuvokommunikaatio  ja  -valinta

4.4.2.1  Pyörien  suuntaus
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4.4.2.2  Pyörien  suuntausparametrit

5.  Jos  pyöränsuuntaukseen  liittyvät  parametrit  ovat  oikein,  napauta  Käynnistä  ja  seuraa  näyttöä  vaihe  

vaiheelta  jatkaaksesi,  kunnes  pääset  koko  pyöränsuuntauksen  toimenpidenäyttöön.  Katso  kuva  4-1  Koko  

pyöränsuuntauksen  toimenpidenäyttö.

4.  Kun  määritystiedot  on  annettu,  napauta  Tekniset  tiedot  -painiketta  tarkistaaksesi  ja  muokataksesi  

suuntaustietoja.  Katso  Pyörien  suuntausparametrit.

Kun  ajoneuvon  kokoonpanotiedot  on  valittu,  toimintopainikkeet  -  osiossa  on  käytettävissä  Tekniset  tiedot  

-painike.  Tätä  painiketta  käytetään  pyöränsuuntausparametrien  mukauttamiseen.  Se  sopii  ajoneuvoille,  joiden  

parametrit  poikkeavat  alkuperäisistä  tehdasasetuksista  alustan  muokkaamisen  jälkeen.

1.  Napauta  Tekniset  tiedot  -painiketta,  niin  voit  tarkistaa  kaikki  pyöränsuuntauksen  parametrit.

3.  Valitse  ajoneuvosi  valmistaja  ajoneuvovalmistajien  painikkeista  ja  napauta  sitä.  Valitse  sitten  ajoneuvosi  

kokoonpanotiedot  yksi  kerrallaan  näytön  ohjeiden  mukaisesti.

Kuva  4-4  Valitse  määritysnäyttö  1  (pyöränsuuntaus)

VCI-laite  ajoneuvon  DLC:hen.
2.  Ajoneuvon  ja  tabletin  välisen  viestinnän  muodostaminen  yhdistämällä
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painikkeet-osio.

Kuva  4-6  Muokkaa  kohdistustietoja  -näyttö

2.  Jos  parametreja  on  muokattava,  napauta  funktion  Muokkaa-  painiketta.

Kuva  4-5  Kohdistusmääritysten  näyttö

parametrit.  Napauta  sitten  Tallenna  tai  Tallenna  nimellä  siirtyäksesi  Tallenna  tiedot  -näyttöön.

3.  Napauta  ja  poista  muokattavat  parametrit  ja  anna  oikeat  arvot.
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5.  Kun  olet  syöttänyt  ajoneuvomallin  ja  parametrien  merkinnät,  tallenna  tiedot  napauttamalla  OK .
parametrit.

4.  Syötä  ajoneuvon  malli  ja  teknisten  tietojen  merkinnät,  jotta  voit  erottaa  ja  löytää  ne  paremmin.

Kuva  4-7  Tallenna  tekniset  tiedot  -näyttö  1

6.  Kun  kaikki  parametrit  on  muokattu  ja  tallennettu,  tabletti  palaa  pyöränsuuntausparametrien  

näyttöön.  Napauta  sitten  ESC-  painiketta,  jolloin  ajoneuvon  tallennetut  parametrit  valitaan  

määritystietojen  näytöllä.

Kuva  4-8  Tallenna  tekniset  tiedot  -näyttö  2
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4.4.2.3  Edistynyt  pyöränsuuntaus

1.  Jos  valitset  Edistynyt  pyöränsuuntaus,  näyttö  on  seuraava  (sama  kuin  diagnostiikkasovelluksen  näyttö):

2.  Ajoneuvon  ja  tabletin  välisen  viestinnän  muodostaminen  yhdistämällä

7.  Napauta  sitten  Käynnistä  ja  seuraa  näyttöä  vaihe  vaiheelta  jatkaaksesi  ja  lopuksi  siirtyäksesi  koko  

pyöränsuuntauksen  toimenpidenäyttöön.  Katso  kuva  4-1  Koko  pyöränsuuntauksen  toimenpidenäyttö.

Kuva  4-9  Valitse  konfiguraationäyttö  2  (pyöränsuuntaus)
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Kuva  4-10  Ajoneuvon  valintanäyttö  (Edistynyt  pyörien  suuntaus)

VCI-laite  ajoneuvon  DLC:hen.
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4.  Tässä  valitaan  havainnollistamiseksi  Automaattinen  valinta ,  napauta  Lue  saadaksesi  
VIN-tiedot.  Kun  VIN  on  saatu,  napauta  OK  vahvistaaksesi  ajoneuvon  tiedot.
Napauta  sitten  OK  siirtyäksesi  päätoimintonäyttöön  ja  valitse  navigointipalkista  Pyörien  
suuntaus .  Valitse  sen  jälkeen  näytön  oikeasta  reunasta  tilanteet,  joissa  pyöränsuuntaus  
on  suoritettava.

Kuva  4-11  VIN-koodin  hakemisnäyttö  (edistynyt  pyöränsuuntaus)

3.  Napauta  VID-  painiketta  yhdistääksesi  ajoneuvosi  automaattisella  VIN-tunnistuksella,  
manuaalisella  VIN-syötöllä  tai  VIN-/rekisterinumeron  skannauksella.  Voit  myös  napauttaa  
ajoneuvosi  valmistajaa  ajoneuvon  valmistajan  painikkeista  ja  siirtyä  lopuksi  seuraavaan  
näyttöön  (näyttö  voi  vaihdella  ajoneuvoittain,  katso  tabletin  todellista  näyttöä).

5.  Napauta  OK ,  kun  tilanteet  on  valittu,  määritystietojen  täydentämiseksi.

Kuva  4-12  Pyörien  suuntauksen  näyttö  (Edistynyt  pyörien  suuntaus)
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4.5  Pyörien  suuntaustoimenpiteet

3.  Alustan  komponentteja  voidaan  tarkastaa  vikatyypin  tai  haavoittuvuuden  mukaan.

2.  Ennen  pyöränsuuntauksen  suorittamista  rengaspaineet  on  myös  tarkistettava  ja  säädettävä  ajoneuvon  

vakioarvoon.  Tämä  johtuu  siitä,  että  paineen  poikkeama  vaikuttaa  pyöränsuuntaustestin  tuloksiin.

TÄRKEÄÄ

Ennen  pyöränsuuntauksen  suorittamista  tarkista  asetukset  Asetukset-kohdasta.

7.  Napauta  Käynnistä  tarkistettuasi  ja  muokattuasi  pyöränsuuntausparametreja.  Jatka  sitten  noudattamalla  

näytön  ohjeita  vaihe  vaiheelta  ja  siirry  lopuksi  koko  pyöränsuuntauksen  toimintojen  näyttöön.  Katso  

kuva  4-1  Koko  pyöränsuuntauksen  toimintojen  näyttö.

1.  Ennen  pyöränsuuntauksen  suorittamista  renkaiden  kulutuspinnan  kunto  ja  urasyvyys  on  tarkistettava  

ensin,  sillä  renkaan  poikkeavuudet  vaikuttavat  pyöränsuuntaustestin  tuloksiin.

6.  Kun  määritystiedot  on  annettu,  napauta  Tekniset  tiedot  -painiketta  tarkistaaksesi  ja  muokataksesi  

pyöränsuuntausparametreja.  Katso  Pyöränsuuntausparametrit.

Kuva  4-13  Täydelliset  määritystiedot  (Edistynyt  pyörien  suuntaus)

-ÿ  ADAS-  ja  suuntauslaitteen  asetukset  -ÿ  Pyöränsuuntausohjelmiston  asetuksissa  voit  muuttaa  

asetuksia  tarpeidesi  ja  todellisen  tilanteesi  mukaan.  Tässä  käyttöoppaassa  esitetyt  

pyöränsuuntaustoimenpiteet  perustuvat  ADAS-  ja  suuntauslaitteen  asetusten  oletusasetuksiin.
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4.5.1  Ajoneuvon  tarkastus
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b)  Lisää  kuvia  -sarake

Kuva  4-14  Kulutuspinnan  tarkastusnäyttö

Napauta  kulutuspinnan  tilan  kuvausaluetta  lisätäksesi  tai  muokataksesi  ajoneuvon  kulutuspinnan  

tilaa  neljän  renkaan  kunnon  mukaan.  Kulutuspinnan  kuntoon  kuuluvat  seuraavat:  Normaali,  

Ulkokuluminen,  Sisäkuluminen,  Molemminpuolinen  kuluminen,  Höyhenreunakuluminen,  

Täpläkuluminen,  Ikääntyminen,  Läpimurskautuminen,  Liiallinen  kuluminen,  Pullistumat,  Kuluminen/

Pisto,  Eri  kulutuspinta/merkki  yhdellä  akselilla,  Rengasventtiilin  ikääntyminen,  Vanteen  vaurio  ja  

Luvaton  rengas.  Huomautuksia  voidaan  lisätä,  kun  rengas  on  epänormaali.  Kun  kaikkien  renkaiden  

kulutuspinnan  kunto  on  valittu,  napauta  OK.  Tarkista  sitten  neljän  renkaan  väri  näytöltä.  Jos  renkaan  

väri  on  punainen  tai  keltainen,  vaihda  tai  korjaa  rengas  tilanteen  mukaan  ennen  kuin  napautat  Seuraava.

a)  Kulutuspinnan  kunto  (huomautukset  sallittu)  -sarake

Auton  tarkastuksen  yhteydessä  on  myös  tarpeen  tarkistaa  renkaiden  kulutuspinta  ja  -paine.

Jotta  voit  arvioida  ja  tarkastella  kulutuspinnan  tilaa  paremmin,  voit  napauttaa  kamerakuvaketta  Lisää  

kuvia  -sarakkeessa  ja  lisätä  enintään  kolme  kuvaa  kustakin  kulutuspinnasta.
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4.5.1.2  Kulutuspinnan  syvyyden  ja  paineen  tarkastus

4.5.1.1  Kulutuspinnan  tarkastus
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a)  Syötä  renkaiden  kulutuspinnan  vakiopaine  vastaavaan  syöttökenttään.  Rengaspaineen  vakioarvo  löytyy  

rengas-  ja  kuormitustietotarrasta,  joka  sijaitsee  yleensä  B-pilarissa.

Kuva  4-16  Rengaspaineen  vakioarvon  sijainti

1.  Kulutuspinnan  paineen  tarkastus

Kuva  4-15  Kulutuspinnan  syvyyden  ja  paineen  tarkastusnäyttö  1

HUOMAUTUS  Rengaspaineita  mitattaessa  ITS600-laite  (ei  sisälly  toimitukseen.  Ota  yhteyttä  paikallisiin  

jälleenmyyjiin  ostaaksesi  sen)  on  liitettävä.  Diagnostiikkatyökalu  tunnistaa  ladatut  rengaspainetiedot  

automaattisesti.  Tiedot  voidaan  synkronoida  myös  painamalla  Kuormapainetiedot-painiketta.

b)  Rengaspaineen  mittaamiseen  tarvitaan  Autel  ITS600  -sarjan  laite  (jäljempänä  ITS600-laite)  tai  muu  

rengaspaineen  mittaustyökalu.  Jos  käytät  ITS600-laitetta  rengaspaineen  mittaamiseen,  arvot  näkyvät  

automaattisesti  vastaavassa  syöttöruudussa.  Jos  käytät  muita  työkaluja  rengaspaineen  mittaamiseen,  

sinun  on  syötettävä  arvot  vastaavaan  syöttöruutuun  manuaalisesti.
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Kuva  4-18  Yhdistä  MaxiTPMS  TBE  -laitteeseen

3.  Yhdistä  ITS600-laite  ja  diagnostiikkatyökalu  samaan  Wi-Fi-verkkoon  näytön  ohjeiden  mukaisesti.

4.  Kun  ITS600-laite  ja  diagnostiikkatyökalu  on  yhdistetty  samaan  Wi-Fi-verkkoon,  napauta  haluamaasi  laitetta  

käytettävissä  olevien  laitteiden  luettelosta  yhteyden  muodostamiseksi.  Kun  ITS600-laite  on  yhdistetty,  

yhteyden  tilaksi  näkyy  ”Paritettu”.

2.  Kulutuspinnan  syvyyden  tarkastus

ÿ  Yhteyden  muodostaminen  ITS600-laitteeseen

2.  Napauta  näytön  oikealla  puolella  olevaa  PÄÄLLE/POIS  -painiketta  etsiäksesi  käytettävissä  olevia  laitteita.

1.  Napauta  Valitse  rengaspaineen  mittauslaite  ADAS-  ja  linjauslaitteen  asetuksista .

Kuva  4-17  ITS600-laite  (ei  sisälly  toimitukseen)  ja  sen  käyttökaavio

a)  Kulutuspinnan  syvyyden  mittaamiseen  on  olemassa  kokonaisvaltainen  kulutuspinnan  tarkistus  ja  yksittäinen  tarkistus.  

Kokonaisvaltainen  kulutuspinnan  tarkistus,  jossa  kulutuspinnan  syvyys  mitataan  kolmesta  kohdasta,  mukaan  lukien  ulkoreunasta,
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5.  Poistu  ITS600-yhteysnäytöstä,  kun  ITS600-laite  on  yhdistetty.
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HUOMAUTUS  Kulutuspinnan  syvyyttä  mitattaessa  MaxiTPMS  TBE200  (ei  sisälly  toimitukseen.  Ota  yhteyttä  

paikallisiin  jälleenmyyjiin  ostaaksesi)  on  liitettävä.  Diagnostiikkatyökalu  tunnistaa  ladatut  kulutuspinnan  

syvyystiedot  automaattisesti.  Tiedot  voidaan  synkronoida  myös  painamalla

Kuva  4-19  Kulutuspinnan  syvyyden  ja  paineen  tarkastusnäyttö  2

Lataa  kulutuspinnan  tiedot.

b)  Kulutuspinnan  syvyyden  mittaamiseen  tarvitaan  Autel  MaxiTPMS  TBE  -sarjan  laite  (jäljempänä  TBE-

laite)  tai  muu  kulutuspinnan  syvyyden  mittaustyökalu.

HUOMAUTUS  Kun  olet  syöttänyt  kaikki  kulutuspinnan  syvyyden  ja  paineen  arvot,  tarkista  neljän  renkaan  väri  

näytöltä  ja  vaihda  tai  korjaa  rengas  tilanteen  mukaan.

Jos  käytät  TBE-laitetta  kulutuspinnan  syvyyden  mittaamiseen,  arvot  näkyvät  automaattisesti  

vastaavassa  syöttöruudussa.  Jos  käytät  muita  työkaluja  kulutuspinnan  syvyyden  mittaamiseen,  

sinun  on  syötettävä  arvot  vastaavaan  syöttöruutuun  manuaalisesti.

renkaan  keskeltä  ja  sisäpuolelta  (lähimpänä  ajoneuvon  koria);  kun  taas  yksittäinen  tarkistus  mittaa  

kulutuspinnan  syvyyden  vain  yhdestä  seuraavista  kohdista:  renkaan  ulkopuolella,  keskellä  tai  

sisäpuolella  (lähimpänä  ajoneuvon  koria).  Voit  vaihtaa  tarkistustilaa  napauttamalla  Koko  

kulutuspinnan  tarkistus  tai  Yksittäinen  tarkistus .
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sama  Wi-Fi.
3.  Yhdistä  TBE-laite  ja  diagnostiikkatyökalu  näytön  ohjeiden  mukaisesti.

Kuva  4-21  Yhdistä  MaxiTPMS  TBE  -laitteeseen  1

5.  Poistu  TBE-yhteysnäytöstä,  kun  TBE-laite  on  yhdistetty.

ÿ  Yhdistääksesi  MaxiTPMS  TBE  -laitteeseen

2.  Napauta  näytön  oikealla  puolella  olevaa  PÄÄLLE/POIS  -painiketta  etsiäksesi  käytettävissä  olevia  laitteita.

1.  Napauta  Yhdistä  kulutuspinnan  mittaustyökalu  ADAS-  ja  linjauslaitteen  asetuksista .

Kuva  4-20  MaxiTPMS  TBE  -laitteen  (ei  sisälly  toimitukseen)  käyttökaavio
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4.  Kun  TBE-laite  ja  diagnostiikkatyökalu  on  yhdistetty  samaan  Wi-Fi-verkkoon,  napauta  haluamaasi  

laitetta  käytettävissä  olevien  laitteiden  luettelosta  muodostaaksesi  yhteyden.  Kun  MaxiTPMS  TBE  

-laite  on  yhdistetty,  yhteyden  tilaksi  näytetään  ”Paritettu”.
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4.5.1.3  Alustan  tarkastus

Kuva  4-22  Kotelon  tarkastusnäyttö  1

tarkastettu

Alustan  tarkastus  keskittyy  pääasiassa  kahdeksan  järjestelmän  tarkastamiseen,  mukaan  lukien  

voimansiirto,  moottori  ja  vaihteiston  lisävarusteet,  etujousitus,  takajousitus,  etujarru,  pääsylinteri  ja  

tehostin,  takajarru  ja  ohjaus.  Jokaisessa  järjestelmässä  on  useita  alajaoteltuja  tarkastuskohteita.  Voit  

seurata  tabletin  käyttöoppaita  tarkastaaksesi  kaikki  kahdeksan  järjestelmää  yksi  kerrallaan,  ja  voit  myös  

tarkastaa  joitakin  kohteita  suodattamalla.  Napauta  yhtä  tarkastuskohtaa,  niin  komponenttien  esittely,  

niihin  liittyvät  oireet  ja  korjausmenetelmä  näkyvät  pääosiossa.  Lisäksi  joillakin  tarkastuskohteilla  on  

komponenttien  kytkentäkaaviot.

Osaa  ei  ole  vielä  tarkastettu.

kuvaketta  muuttaaksesi  

tarkastustilaa.  Saat  selityksen  kullekin  tarkastustilakuvakkeelle  napauttamalla  Ohje  

-painiketta.

OK Osa  on  tarkastettu,  eikä  siinä  ole  havaittu  kulumia  tai  
vaurioita.

a)  Osien  kunnosta  riippuen  voit  naputtaa

Kuvake

Taulukko  4-3  Tarkastuksen  tila
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Alustan  tarkastuksen  suorittaminen  voi  nopeasti  ja  tarkasti  vianmäärittää  alustan  osien  viat  ja  tallentaa  

alustan  tarkastusprosessin.

Ei

SelitysNimi
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1.  Osa  on  lähellä  käyttöikänsä  loppua  (vain  hieman  

hävitysrajan  yläpuolella,  vika  voi  ilmetä  pian).

1.  Osa  ei  enää  toimi  tarkoitetulla  tavalla

Vaatia
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Selitys

2.  Osa  ei  täytä  suunnitteluvaatimuksia.

3.  Noudattaakseen  alkuperäisen  laitevalmistajan  

(OEM)  suosittelemia  huolto-ohjeita.

3.  Osa  puuttuu.  (Huomaa:  kun  korjausta  tarvitaan,  
korjaamon  on  esitettävä  kaikki  tosiasiat  

asiakkaalle  ja  kieltäydyttävä  kyseisen  järjestelmän  

osittaisesta  huollosta,  jos  korjaus  aiheuttaa  tai  

jatkaa  vaarallista  tilannetta.)

b)  Napauta  pääosiossa  olevaa  painiketta,  niin  voit  ottaa  ja  ladata  enintään  5  kuvaa  
kyseisestä  komponentista.  Huomaa  kuitenkin,  että  painike  katoaa,  kun  kuvia  on  otettu  

yli  5.  Napauta  painiketta,  niin  voit  ottaa  ja  ladata  2–10  sekunnin  mittaisen  videon  
kyseisestä  komponentista.  Huomaa,  että  jos  videon  kesto  on  alle  2  sekuntia,  

videotallennus  on  virheellinen.  Painike  katoaa  videon  kuvaamisen  jälkeen.

2.  Asiakkaan  tarpeeseen,  mukavuuteen  tai  pyyntöön  

vastaamiseksi  (parantaa  ajomukavuutta,  poistaa  

melua  jne.).

4.  Teknikon  suositukset  perustuvat  laajaan  ja  tietoon  

perustuvaan  kokemukseen.  (Huomaa:  ehdotetun  palvelun  

tulisi  aina  olla  valinnainen.)

tarkastettavat  voidaan  näyttää  luokissa.

Ehdota

c)  Napauta  näytön  oikeassa  yläkulmassa  olevaa  pudotusvalikkoa,  osia,  jotka

Nimi

tarkoitus.

Kuvake

Kaikki  tosiasiat  tulee  esittää  asiakkaalle,  jotta  

asiakas  voi  tehdä  omat  johtopäätöksensä.)
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4.5.2  Valmistelutyö

Ajoneuvon  polttoainesäiliön,  vararenkaan  ja  tunkin  sijainti  vaikuttaa  mittaustuloksiin  
pyöränsuuntauksen  aikana.  Joidenkin  edistyneempien  ajoneuvomallien  
mukavuusjärjestelmän  poiskytkentä  vaikuttaa  jarrupolkimen  ja  ohjauspyörän  pidikkeen  
työkalun  asennukseen.  Alkuperäisvalmistajilla  on  niille  tiukat  vaatimukset.  Siksi  on  
tarpeen  tarkistaa  ajoneuvon  tila  huolellisesti  suuntausta  edeltävien  ohjeiden  mukaisesti  
ennen  pyöränsuuntauksen  suorittamista.

2.  Diagnostiset  toiminnot

OE-prosessin  mukaan  linjausohjeet  vaihtelevat  ajoneuvomallin  mukaan.  Sinun  on  
luettava  ja  noudatettava  linjausohjeita  huolellisesti.

1.  Kohdistushuomautuksia  ennen  linjausta

3.  Ajokorkeuden  mittaus

Joidenkin  ajoneuvomallien  alkuperäisosilla  on  erityisvaatimuksia  pyöränsuuntauksen  
suorittamiseksi.  Mittaustulosten  tarkkuuden  varmistamiseksi  seuraavat  valmistelut  
voivat  olla  tarpeen  ennen  pyöränsuuntaukseen  liittyvien  parametrien  mittaamista.

Kuva  4-23  Kotelon  tarkastusnäyttö  2
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Kuva  4-24  Esikohdistushuomautukset  1

Näyte  2:

Tarkista  ajoneuvon  kunto.  Tämä  on  helppo  unohtua,  mutta  erittäin  tärkeä  vaihe.

Näyte  1:

Kuva  4-25  Esikohdistushuomautukset  2

Mercedes-Benz-ajoneuvoissa  helpon  sisään-  ja  uloskäynnin  poistamisen  käytöstä  ohjeet  on  lueteltu  

Esisuuntauksen  huomautukset  -näytössä.  Sinun  on  noudatettava  ohjeita  helpon  sisään-  ja  

uloskäynnin  poistamiseksi  käytöstä  ennen  pyöränsuuntauksen  suorittamista.
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4.5.2.2  Diagnostiikkatoiminnot

1.  Diagnostiikkatoiminnot  suoritetaan  vain,  kun  valitset  pyöränsuuntauksen  lisäasetukset  
pyöränsuuntaussovelluksessa  tai  pyöränsuuntaustoiminnon  diagnostiikkasovelluksessa.

3)  Moottori  on  sammutettu.

3)  Ajoneuvoa  ei  ole  nostettu  ylös  tai  asetettu  nostolaitteelle.
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HUOMAUTUS

2)  Sytytysvirta  on  päällä.

6)  Moottoria  ei  saa  käynnistää.

ÿ  Korkeuden  säätö  (esimerkkinä  BMW-ajoneuvot):

4)  VCI  on  kytketty  oikein.

2.  Jos  kaikki  yllä  olevat  ehdot  täyttyvät,  jatka  napauttamalla  Seuraava .  Koska  

ajokorkeuden  säätö  on  tarkka  ja  herkkä,  pienimmätkin  ajoneuvoon  vaikuttavat  
häiriötekijät  voivat  aiheuttaa  säätövirheitä,  mikä  vaikuttaa  haitallisesti  
ajovakauteen  ja  mukavuuteen.  Lue  siis  huolellisesti  korkeuden  säätöä  koskevat  
varotoimet  ja  toimi  tarvittaessa:

2.  Diagnostiikkatoiminnot  vaihtelevat  ajoneuvomallin  mukaan.  Diagnostiikkatoimintoa  
suorittaessasi  sinun  on  luettava  ohjeet  huolellisesti  ja  noudatettava  näytöllä  näkyviä  ohjeita.

ÿ  Korkeuden  säätö

2)  Ajoneuvon  kuormaustilaa  ei  saa  muuttaa.

Korkeuden  säätö  on  tehtävä  ennen  ajokorkeuden  mittaamista  kuormatilassa.

1)  Ajoneuvo  on  pysäköity  kaikki  neljä  pyörää  tasaiselle  maalle.

Mittaustulosten  tarkkuuden  ja  pyöränsuuntausmenetelmien  onnistuneen  suorittamisen  

varmistamiseksi  joidenkin  ajoneuvomallien  alkuperäisvarmistusprosessi  edellyttää  
asiaankuuluvien  diagnostiikkatoimintojen  suorittamista  (kuten  korkeuden  säätö,  tilan  valinta,  
RDC:n  nollaus  jne.)  ennen  pyöränsuuntausparametrien  mittaamista.

1)  Jarrupolkimen  painonappi  on  jo  irrotettu.

4)  Etupyörät  ovat  suoraan  eteenpäin  -asennossa.

5)  Ovia  ei  saa  pitää  auki.

ehdot  täyttyvät:

1.  Noudata  näytöllä  näkyviä  ohjeita  ja  varmista,  että  seuraavat  asiat
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3.  Jatka  napauttamalla  Seuraava ,  jos  kaikki  yllä  olevat  ehdot  täyttyvät.  Tabletti  
opastaa  sinua  mittaamaan  ja  syöttämään  vastaavan  ajoneuvon  korkeusarvon  
todellisen  tilanteen  mukaan.

Kuva  4-27  Korkeuden  säätönäyttö  2

Kuva  4-26  Korkeuden  säätönäyttö  1

7)  Akkulaturin  tulee  olla  kytkettynä.
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4.  Kun  olet  mitannut  ja  syöttänyt  ajoneuvon  korkeusarvot,  napauta  Seuraava  
kirjoittaaksesi  arvot  Vertical  Dynamics  Platform  (VDP)  -ohjausyksikköön.
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4.5.2.3  Ajokorkeuden  mittaus

Ajokorkeuden  mittaus  on  suoritettava,  kun  seuraavat  ehdot  täyttyvät  joidenkin  ajoneuvomallien  

alkuperäisasennusprosessissa:

1.  Ajokorkeudelle  on  vakioarvo.

2.  Ajokorkeus  vaikuttaa  pyöränsuuntauksen  vakioarvoon.

HUOMAUTUS  Jos  mitattu  ajokorkeus  ei  ole  ajokorkeuden  vakioarvon  sisällä,  sinun  on  tarkistettava,  onko  

ajoneuvon  kori  tai  alustan  osa  epämuodostunut  tai  vaurioitunut.

ajokorkeuden  säätö  onnistui.

Kuva  4-29  Korkeuden  säätönäyttö  4

5.  Jatka  napauttamalla  Seuraava .  Jos  tabletilla  näkyy  seuraava  näyttö,  se  osoittaa

Kuva  4-28  Korkeuden  säätönäyttö  3
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Kuva  4-30  Ajokorkeuden  mittaaminen  mittanauhalla  1

b)  Joillekin  ajoneuvoille,  kuten  Renaultille,  ei  ole  vakioarvoa  ajokorkeudelle  tai  yksittäiselle  

renkaalle  on  mitattava  useampi  kuin  yksi  arvo.  Voit  myös  käyttää  mittanauhaa  tai  muita  

työkaluja  ajokorkeuden  mittaamiseen  ja  syöttää  arvot  vastaavaan  syöttökenttään.

a)  Joillakin  ajoneuvoilla,  kuten  Volkswagenilla,  on  vakioajokorkeus.  Voit  käyttää  mittanauhaa  tai  

muita  työkaluja  ajokorkeuden  mittaamiseen  ja  syöttää  arvot  vastaavaan  syöttökenttään.

1.  Mittaa  mittanauhalla  tai  muilla  työkaluilla
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Kuva  4-31  Mittaa  ajokorkeus  mittanauhalla  2
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ostanut  ottamalla  yhteyttä  paikalliseen  jälleenmyyjään  tai  valmistajaan.
HUOMAUTUS  ÿ  Ajokorkeuden  mittaamiseen  tarvitaan  erillinen  ajokorkeusmittari,  joka  voi  olla

ÿ  Kun  olet  mitannut  ajokorkeuden,  poista  ajokorkeuden  kohde  varovasti,  jotta

ÿ  Ajokorkeuden  mittausta  varten  asennettava  korkeusmittauslaite

a)  Ajokorkeudelle  on  vakioarvo,  ja  se  mitataan  vanteen  keskiosan  alareunasta  vanteen  keskelle.

b)  BMW-ajoneuvot,  joiden  ajokorkeus  mitataan  vanteen  kapteenin  alareunasta  vanteen  alareunaan  ja  

vanteen  koko  valitaan  ennen  pyöränsuuntausmenettelyn  näyttöön  siirtymistä.

Ajokorkeus  voidaan  mitata  ajokorkeuden  tavoitearvolla,  jos  yksi  seuraavista  ehdoista  täyttyy:

2.  Mittaa  ajokorkeuden  tavoitearvolla

1.  Noudata  näytöllä  näkyviä  ohjeita  ja  asenna  pyöränkiinnittimet  (rengaskiinnittimet),  pyöränkohdistimet  

ja  ajokorkeuskohdistimet  sen  jälkeen,  kun  olet  varmistanut,  että  kalibrointikehyksen  ja  etupyörän  

keskikohdan  välinen  etäisyys  on  2,03–3,30  m  (7,23–10,83  jalkaa).

Kuva  4-32  Asenna  ajokorkeuden  tavoitearvo

2.  Napauta  Seuraava  siirtyäksesi  seuraavaan  näyttöön.  Poikkipalkin  korkeus  säädetään  automaattisesti  

kohteiden  hakemiseksi.  Ajokorkeuden  arvo  näkyy  automaattisesti  vastaavassa  syöttöruudussa.
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välttää  ajoneuvon  korivaurioita.
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Joissakin  ajoneuvoissa,  kuten  Mercedes-Benzissä,  ajokorkeus  ilmaistaan  kallistuskulmilla.

a)  Mittaa  vastaavien  alustan  osien  kallistuskulmat  kallistusanturilla  (Mercedes-Benzille)  
ja  syötä  kallistuskulmat  vastaavaan  syöttökenttään.

3.  Kallistuskulmien  osoittama

Kuva  4-33  Mittaa  ajokorkeus  ajokorkeuden  kohdennuksella
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Kuva  4-34  Kallistuskulmien  mittaaminen  ja  syöttäminen
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ÿ  Ohjaa  eteenpäin,  lukitse  ohjauspyörä,  laita  vaihteisto  vapaalle  ja  vapauta  seisontajarru.

ÿ  Aja  ajoneuvo  ohjaustangon  päällä  ja  aseta  kiilat  pyörän  päälle  estääksesi  sen  liikkumisen.

ÿ  Asenna  pyöränkiinnittimet  (rengaskiinnittimet)  ja  maalitaulut  (jos  niitä  ei  ole  aiemmin  asennettu).

Kuva  4-35  Vierintäkompensaation  valmistelut  (käytä  rengaspuristimia)

HUOMAUTUS  ÿ  Jos  pyöränpuristin  (vanteen  puristin/renkaan  puristin)  tai  kohde  irrotetaan  tai  löysätään  kompensoinnin  aikana,  

se  johtaa  epätarkkoihin  mittaustuloksiin.  Tässä  tapauksessa  kompensointi  on  suoritettava  uudelleen.  ÿ  Älä  peitä  kohdetta  

kompensoinnin  aikana.

ÿ  Aseta  kääntölevyn/liukulevyn  tapit  paikoilleen  ja  asenna  kääntölevyn  silta.

1.  Suorita  seuraavat  valmistelut  tabletin  näytöllä  näkyvien  ohjeiden  mukaisesti:

Tätä  toimintoa  käytetään  pääasiassa  työkalujen,  kuten  pyöränpuristimen  (vannepuristimen/rengaspuristimen)  ja  

kohdistuspisteen,  asennuksessa  syntyvien  virheiden  kompensointiin.

HUOMAUTUS  1.  Kun  ajoneuvoa  ajetaan  nostimelle,  kääntölavan  sillan  ja  kunkin  pyörän  välisen  leveyden  tulee  

olla  sama  ja  ajoneuvon  etupyörän  tulee  pysähtyä  kääntölevyn  keskelle.
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2.  Pyöränpidikkeen  (rengaspuristimen)  ja  kohdistuspisteen  asentaminen  pyörään,  katso  Pyöränpidike  (rengaspuristin)

Puristin).

4.5.3  Korvaus

4.5.3.1  Liukuva  korvaus
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Kuva  4-36  Aloita  vierintäkompensaatio  1  (käytä  rengaspidikettä)
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Kuva  4-37  Vierintäkompensaation  käynnistys  2  (käytä  rengaspidikettä)

2.  Jos  yllä  olevat  valmistelut  on  tehty,  napauta  Seuraava.  Poikkipalkin  korkeus  säätyy  

automaattisesti  kohteiden  hakemiseksi,  ja  tabletti  siirtyy  seuraavaan  näyttöön.
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Kuva  4-39  Vierintäkompensaation  käynnistys  4  (käytä  rengaspidikettä)

HUOMAUTUS  Älä  koske  pyöränkiinnikkeisiin  ja  maalitauluihin  ajoneuvoa  työntäessäsi.

3.  Noudata  tabletilla  yllä  olevia  ohjeita  ja  työnnä  ajoneuvoa  eteen-  ja  taaksepäin  tasapainon  

täydentämiseksi.

Kuva  4-38  Aloita  vierintäkompensaatio  3  (käytä  rengaspidikettä)

automaattisesti.  Aseta  kiilat  pyörän  etu-  ja  takaosaan  tabletin  kuvan  mukaisesti  

estääksesi  pyörän  liikkumisen.

4.  Kun  kompensaatio  on  valmis,  tabletti  siirtyy  seuraavaan  näyttöön
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jarru.

ÿ  Asenna  pyöränkiinnittimet  (rengaskiinnittimet)  ja  maalitaulut  (jos  niitä  ei  ole  aiemmin  asennettu).

Kuva  4-41  Nostokompensaation  valmistelu  (käytä  rengaspuristimia)

ÿ  Ohjaa  eteenpäin,  lukitse  ohjauspyörä,  laita  vaihde  vapaalle,  vapauta  pysäköintivalitsin

ÿ  Nosta  ajoneuvo.

1.  Suorita  valmistelut  loppuun  noudattamalla  tabletin  näytöllä  näkyviä  ohjeita:

Kuva  4-40  Täydellinen  vierintäkompensaatio  (käytä  rengaspuristimia)
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4.5.3.2  Nostokompensaatio
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Kuva  4-42  Noston  kompensoinnin  aloittaminen  1  (käytä  rengaspidikettä)

Kuva  4-43  Noston  kompensoinnin  aloittaminen  2  (käytä  rengaspidikettä)

näyttö.

2.  Jos  yllä  olevat  valmistelut  on  tehty,  napauta  Seuraava.  Poikkipalkin  korkeus  säätyy  automaattisesti  

kohteiden  hakemiseksi,  ja  tabletti  antaa  seuraavat  tiedot
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4.  Kun  kerääminen  on  valmis,  tabletti  siirtyy  automaattisesti  seuraavaan  näyttöön.  Suorita  seuraavat  

toimenpiteet  noudattamalla  tabletin  näytöllä  näkyviä  ohjeita:

ÿ  Irrota  kääntölevyn/liukulevyn  tapit  ja  irrota  kääntölevyn  silta.

ÿ  Laske  pyörät  alas  ja  täristä  ajoneuvoa.
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3.  Noudata  tabletilla  yllä  olevia  ohjeita  ja  kierrä  rengas  keräysalueelle.

ja  sitten  pysähdy.

Kuva  4-45  Noston  kompensoinnin  aloittaminen  4  (käytä  rengaspidikettä)

Kuva  4-44  Noston  kompensoinnin  aloittaminen  3  (käytä  rengaspidikettä)

ÿ  Aseta  kiilat  pyöriin  estääksesi  ajoneuvon  liikkumisen.

Machine Translated by Google



4.5.4  Caster-/SAI-/IA-kulman  mittaus

ÿ  Ennen  ajoneuvon  laskemista  on  kääntölevy,  liukulevyn  tapit  ja  kääntölevyn  silta  irrotettava.  Muuten  

mittaustulokset  voivat  olla  epätarkkoja  ajoneuvoon  kohdistuvan  luonnottoman  voiman  vuoksi.

ÿ  Ennen  ajoneuvon  laskemista  ravistele  ajoneuvoa,  jotta  sen  osat

alusta  on  tasaisesti  kuormitettu.

Tämä  toiminto  opastaa  caster-kulman,  SAI-kulman  (ohjausakselin  kaltevuuskulma),  IA-kulman  (sisältyvä  

kulma),  aurauskulman  käännöksissä  ja  suurimman  ohjauskulman  mittaamiseen.  Näiden  kulmien  mittaaminen  

voi  auttaa  ajoneuvon  etujousituksen  tai  ohjausjärjestelmän  ongelmien  määrittämisessä.

HUOMAUTUS

Jos  kohteet  eivät  ole  vaakasuorassa,  myöhemmät  mittaustulokset  ja  pyöränsuuntauksen  tulokset  
voivat  muuttua.

ÿ  Varmista,  että  pyöriin  asennetut  neljä  maalitaulua  ovat  vaakasuorassa  ennen  ajoneuvon  laskemista.

Kuva  4-46  Täydellinen  noston  kompensointi  (käytä  rengaspuristimia)

a)  Caster-kulma,  SAI-kulma  ja  IA-kulma  on  valittu  mittaamista  varten  oletuksena,  sillä  nämä  kulmat  on  

mitattava.

79

c)  Jos  mittaukseen  valitaan  suurin  ohjauskulma,  caster-kulma,  SAI-kulma,  IA-kulma  ja  suurin  ohjauskulma  

mitataan  yhdessä.

b)  Jos  mittaamiseen  valitaan  aurauskulma  käännöksissä,  caster-kulma,  SAI-kulma,  IA-kulma  ja  aurauskulma  

käännöksissä  mitataan  yhdessä.

4.5.4.1  Mittauskulman  valinta
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1.  Irrota  ohjauspyörän  pidike  varmistaaksesi,  että  ohjauspyörää  voi  kääntää.

3.  Irrota  kääntölevyn/liukulevyn  tapit  ja  irrota  kääntölavan  silta.

4.  Asenna  etupyöriin  maksimiohjauskulman  kohdennus  (Tämä  toimenpide  on  pakollinen
vain  silloin,  kun  suurin  ohjauskulma  on  mitattava).

Noudata  tabletin  näytöllä  näkyviä  ohjeita  seuraavien  toimintojen  suorittamiseksi:

2.  Käynnistä  moottori,  asenna  jarrupolkimen  painonappi  ja  sammuta  sitten  moottori.

Kuva  4-47  Caster/ SAI/ IA-mittaus

d)  Jos  aurauskulma  käännöksissä  ja  suurin  ohjauskulma  valitaan  mittaamaan  samanaikaisesti,  
caster-kulma,  SAI-kulma,  IA-kulma,  aurauskulma  käännöksissä  ja  suurin  ohjauskulma  
mitataan  yhdessä.

ÿ  Jos  jarrupolkimen  painonappi  asennetaan  käynnistämättä  ajoneuvoa,  epätarkkoja  
mittaustuloksia  voi  aiheutua  siitä,  että  jarrut  eivät  ole  lukittuina.

ÿ  Mitatut  tulokset  aurauskulmasta  käännöksissä  ja  suurimmasta  ohjauskulmasta  esitetään
näkyy  tulosluetteloissa  Mitattu  tulos  -osiossa.

Kun  yllä  olevat  valmistelut  on  tehty  onnistuneesti,  napauta  Seuraava  aloittaaksesi  kulman  
mittauksen.  Noudata  sitten  tabletin  ohjeita  ja  käännä  ohjauspyörää  vasemmalle  tai  oikealle  
mittausalueelle  askel  askeleelta.  Kun  mittaustoimenpiteet  on  suoritettu,  näyttöön  tulee  
automaattisesti  Mitattu  tulos  -osio.

HUOMAUTUS
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4.5.4.2  Kulmamittauksen  valmistelu

4.5.4.3  Aloituskulman  mittaus
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4.5.5.1  Graafinen  tulos

4.5.5  Mitattu  tulos

seuraa.

a)  Napauta  yhtä  kuvaa  näytöllä,  valittu  kuva  zoomataan  sisään.  Katso

Kuva  4-49  Suurennettu  kuva

2.  Vanteen  teknisten  tietojen  tarkastelu  ja  muuttaminen.

Kuva  4-48  Mitattujen  tulosten  näyttö  (graafinen  tulos)

1.  Mitattujen  tulosten  tarkastelu  aurauksesta,  camber-kulmasta,  caster-kulmasta,  symmetria-arvosta,  

vierintäkulmasta  ja  niin  edelleen.

Tämä  osio  auttaa  seuraavissa  asioissa:
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f)  Napauta  Nosta  ajoneuvo  >  Pyörän  irtoamisen  säätö  -painikkeita  poistaaksesi  ajoneuvon

c)  Napauta  painikkeita,  kuten

ÿ  Kamerapainike  on  aina  käytettävissä ,  kun  haluat  tarkistaa  kameroiden

kuva.

Kuva  4-50  Kameran  kuvan  esikatselunäyttö

näytön  keskiosassa  nähdäksesi  parametrin

Näytön  oikeassa  reunassa  voit  tarkastella  graafista  tulosta  -  d)  Napauta  painikkeita,  kuten  

Takana,  Graafinen  tulos  -  Edessä,  Graafinen  tulos  -  Symmetria-arvo  ja  Graafinen  tulos  -  

Vierintähalkaisija.

ÿ  Napauta  Kuvaus  nähdäksesi  kunkin  näytössä  näkyvän  kuvakkeen  selitykset.

toimintakunnossa,  ei  rajoitu  tähän  näyttöön.

Kuvaukset,  jotka  esitellään  sanastossa.

ÿ  Vaihda  kameran  esikatselutapaa  napauttamalla  Koko  näkymä  tai  Yksittäisnäkymä

Nosta  ajoneuvo  nähdäksesi  lisätietoja.

e)  Napauta  Nosta  ajoneuvo  >  Nosta  ajoneuvo  -painikkeita  nostaaksesi  ajoneuvoa  säätöä  varten.  Katso.

näyttö.  Katso  lisätietoja  kohdasta  Taulukko  4-4  Kameroiden  kuvaukset .

-painiketta  yllä  olevalla  näytöllä  avataksesi  säätöoppaan  näytön.  Näyttöön  tulee  valitun  

kuvan  säätöopas.  Voit  säätää  kuvaa  noudattamalla  näytön  ohjeita.  Jos  säätö  on  valmis,  napauta  

poistuaksesi  säätöoppaan  näytöstä.

g)  Napauta  Kamera-  painiketta,  niin  voit  tarkistaa  kameroiden  toimintatilan.
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ÿ  Poistu  kameran  kuvan  esikatselunäytöstä  napauttamalla  ESC .

b)  Napauta

säätö.  Katso  lisätietoja  kohdasta  Pyörän  irtoamisen  säätö .
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Selitys

Kohde  on  likainen  tai  tukossa,  puhdista  se  tai  poista  esteet.

2.  Tarkista,  onko  nykyinen  kamerayhteys  normaali;

j)  Vaihda  yksiköitä  napauttamalla  Yksikköasetukset.

ÿ  Täysi  toleranssi:  vastaa  alkuperäisen  erittelyn  toleranssia.

Kohde/Kohde

Diagnostiikkatyökalu  ei  saa  yhteyttä  kameroihin.  Noudata  

seuraavia  ohjeita:

Kohdepisteet

Kamera

h)  Tallenna  mittaukset  ennen  kohdistusta  napauttamalla  Tallenna  ennen  korjausta.  Jos  mittaukset  ennen  

korjausta  on  jo  tallennettu,  tabletti  kysyy,  haluatko  korvata  ne.

Kamera  toimii  normaalisti.

Normaali

3.  Tarkista,  onko  diagnostiikkatyökalu  yhdistetty  kameran  Wi-Fi-

verkkoon;

Käytössä

Kuvake

Epänormaali

k)  Napauta  Seuraava  siirtyäksesi  Kohdistusopas-osioon.  Huomaa,  että  jos  korjausta  edeltäviä  mittoja  ei  ole  

tallennettu,  tabletti  kysyy,  haluatko  tallentaa  nämä  tiedot  korjausta  edeltävinä  mittoina.

ÿ  Puolitoleranssi:  puolet  alkuperäisen  erittelyn  toleranssista.

1.  Tarkista,  onko  virta  päällä;

Taulukko  4-4  Kameroiden  kuvaukset

Pisteet

Nykyinen  toiminto  ei  käytä  kameraa.

Epänormaali

i)  Vaihda  graafisen  näyttötilan  välillä  Täysi  toleranssi  ja  Puolitoleranssi  napauttamalla  Täysi  toleranssi  tai  
Puolitoleranssi.

4.  Tallenna  ja  lataa  lokit.  Täytä  ongelman  kuvaus  

yksityiskohtaisesti.

Kohdepisteet  voidaan  tunnistaa  normaalisti.

Ei  käytössä

Kamera

Nimi

Kamera
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4.5.5.2  Nosta  ajoneuvo

3)  Nosta  ajoneuvo  ja  lukitse  nostin.

1.  Laske  ajoneuvoa  näytön  ohjeiden  mukaisesti.

1.  Napauta  mittaustuloksen  näytössä  Lisäsäätö  >  Nosta  ajoneuvo  -painikkeita

ÿ  Ajoneuvon  laskemiseksi

ÿ  Ajoneuvon  nostamiseksi

2.  Nosta  ajoneuvo  noudattamalla  tabletin  ohjeita:

2)  Laske  pyörät  alas  ja  täristä  ajoneuvoa.

1)  Irrota  kääntölevyn/liukulevyn  tapit  ja  irrota  kääntölevyn  silta.

näyttö.
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2)  Käynnistä  moottori,  asenna  jarrupolkimen  painonappi  ja  sammuta  sitten  moottori.

1)  Aseta  ohjauspyörä  keskiasentoon.  Lukitse  ohjauspyörä.

3)  Aseta  kiilat  pyörien  eteen  estääksesi  ajoneuvon  liikkumisen.

Tämä  toiminto  sopii  ajoneuvoille,  joita  on  nostettava  pyöränsuuntausparametrien  säätöä  varten.

3.  Kun  ajoneuvo  on  nostettu  ja  nostin  lukittu,  napauta  Seuraava  kerätäksesi  tietoja,  jolloin  tabletti  siirtyy  

Aloita  säätö  -näyttöön.  Napauta  Seuraava  suorittaaksesi  säädön,  jolloin  tabletti  siirtyy  

automaattisesti  Ajoneuvon  lasku  -näyttöön.

Kuva  4-51  Nosta  ajoneuvo
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Tämä  toiminto  sopii  ajoneuvoille,  joiden  pyörät  on  irrotettava  pyöränsuuntausparametrien  säätämiseksi.

1.  Napauta  mitatussa  näytössä  Lisäsäätö  >  Pyörän  irtoamisen  säätö  -painikkeita.
Tulosnäyttö.

2.  Nosta  ajoneuvo  noudattamalla  tabletin  ohjeita:

Tulosnäyttö.

ÿ  Ajoneuvon  nostamiseksi

2.  Kun  ajoneuvo  on  laskettu  alas,  napauta  Valmis,  niin  tabletti  palaa  Mitattu-näkymään.

Kuva  4-52  Ajoneuvon  laskeminen

1)  Aseta  ohjauspyörä  keskiasentoon.  Lukitse  ohjauspyörä.

2)  Käynnistä  moottori,  asenna  jarrupolkimen  painonappi  ja  sammuta  sitten  moottori.
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3)  Nosta  ajoneuvo  ja  lukitse  nostin.

4.5.5.3  Pyörän  irtoamisen  säätö
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1)  Irrota  pyöränkiinnittimet  ja  kohdistimet.

2)  Irrota  pyörät.

3)  Asenna  napasovittimet  ja  kohdistimet.

Kuva  4-54  Irrota  pyörä

ÿ  Pyörän  irrottamiseksi

1.  Kun  ajoneuvo  on  nostettu,  irrota  pyörät  näytön  ohjeiden  mukaisesti:

3.  Kun  ajoneuvo  on  nostettu  ja  nostin  lukittu,  napauta  Seuraava  kerätäksesi  tiedot.  Kun  tiedot  on  

kerätty,  tabletti  siirtyy  Irrota  pyörä  -näyttöön.

Kuva  4-53  Nosta  ajoneuvo
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2.  Kun  pyörät  on  irrotettu,  napauta  Seuraava  kerätäksesi  tietoja,  jolloin  tabletti  siirtyy  Aloita  säätö  

-näyttöön.  Napauta  Seuraava  näytöllä  suorittaaksesi  säädön,  jolloin  tabletti  siirtyy  automaattisesti  

Asenna  pyörä  -näyttöön.
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3)  Asenna  pyöränkiinnittimet  ja  kohdistimet.

4)  Irrota  jarrupolkimen  painonappi.

Kuva  4-55  Asenna  pyörä

ÿ  Nostokompensaation  suorittamiseksi

1)  Irrota  maalitaulut  ja  napasovittimet.

2)  Asenna  pyörät.

1.  Asenna  pyörät  näytöllä  olevien  ohjeiden  mukaisesti:

ÿ  Pyörän  asentaminen

1.  Poikkipalkin  korkeus  säätyy  automaattisesti  kohteiden  etsimiseksi,  ja

tabletti  siirtyy  seuraavaan  näyttöön.

Kuva  4-56  Noston  kompensoinnin  käynnistys  1
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2.  Kun  pyörät  on  asennettu,  napauta  Seuraava  siirtyäksesi  Kompensointi-näyttöön.
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Kuva  4-58  Noston  kompensoinnin  käynnistys  3

Kuva  4-57  Noston  kompensoinnin  käynnistys  2
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ÿ  Ajoneuvon  laskemiseksi

1.  Laske  ajoneuvo  alas  näytön  ohjeiden  mukaisesti:

1)  Asenna  jarrupolkimen  painonappi.

3)  Laske  pyörät  alas  ja  täristä  ajoneuvoa.

3.  Kun  keräys  on  valmis,  tabletti  siirtyy  Ajoneuvon  laskeminen  -näyttöön.

automaattisesti.

2.  Noudata  tabletilla  yllä  olevia  ohjeita,  kierrä  rengas  keräysalueelle  ja  pysähdy  sitten.

Kuva  4-59  Noston  kompensoinnin  käynnistys  4

4)  Aseta  kiilat  pyörien  eteen  estääksesi  ajoneuvon  liikkumisen.
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2)  Irrota  kääntölevyn/liukulevyn  tapit  ja  irrota  kääntölevyn  silta.

Machine Translated by Google



4.5.5.4  Tulosluettelo

Tulosnäyttö.

Kuva  4-61  Mitattujen  tulosten  näyttö  (tulosluettelo)

2.  Kun  ajoneuvo  on  laskettu  alas,  napauta  Valmis,  niin  tabletti  palaa  Mitattu-tilaan.

Kuva  4-60  Ajoneuvon  laskeminen

Kaikki  korjauksen  tulokset  voidaan  näyttää  myös  luettelona,  joka  näyttää  seuraavalta  kuvalta.  Voit  tallentaa  

luettelon  ennen  kohdistusta.  Tulosluettelon  painikkeiden  toiminnot  ovat  samat  kuin  graafisten  tulosten  näytössä.
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2.  Jotta  muiden  spesifikaatioiden  säätö  ei  vaikuttaisi  etupyörän  kallistukseen,  caster-kulma  on  mitattava  

uudelleen  ennen  etupyörän  kallistuksen  säätämistä.

OE-prosessivaatimusten  mukaisesti  sinulle  annetaan  yksityiskohtaiset  ja  täydelliset  linjausohjeet  vanteiden  

ominaisuuksien  säätämiseksi.

a)  Suorita  kaikki  pyöränsuuntausparametrien  säätötoimenpiteet  näytön  pääosan  yläosassa  olevaa  

järjestystä  noudattaen.  Säätöjärjestys  on  erittäin  tärkeä,  jos  pyöränsuuntausparametreja  ei  ole  

säädetty  järjestyksen  mukaisesti  (Takakallistuma  ->  Taka-auraus  ->  Etupyörän  kallistus  ->  Etuauraus  

->
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HUOMAUTUS

Kuva  4-62  Parametrien  säätötoimenpiteet,  näyttö  1

1.  Aurausta  säädettäessä  joissakin  ajoneuvomalleissa  on  sekä  normaalitila  että  opastila.  Opastilaa  käytetään  

oletusarvoisesti.  Jos  haluat  vaihtaa  tilaa,  napauta  Normaalitila  tai  Opastila  vaihtaaksesi  niiden  välillä.

Linjausoppaassa  yksityiskohtaiset  suuntausohjeet  näytöllä  näkyvien  kuvien  avulla  tekevät  pyörien  

ominaisuuksien  säätämisestä  kätevämpää  ja  nopeampaa.  Jotta  käyttäjät  olisivat  paremmin  opastettuja  käytön  

aikana,  joidenkin  ajoneuvomallien  suuntausoppaassa  on  säätöanimaatio.

b)  Tarkista  näytöllä  punaisella  korostetut  kuvat  ja  säädä  niitä  kuvan  osoittamalla  tavalla.

näytön  apuviivat.  Jos  kulman  parametrit  säädetään  oikeiksi,  korostetut  punaiset  kuvat  muuttuvat  

korostetuiksi  vihreiksi  kuviksi.  Napauta  sitten  Seuraava  säätääksesi  muita  parametreja  samalla  

tavalla.

Jos  pääosan  yläosassa  näkyy  (Tasaustulos),  se  voi  johtaa  toistuviin  toimintoihin.

4.5.6  Kohdistusopas

4.5.6.1  Kohdistusmenettelyt
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4.5.6.2  Etuvarren  ohjaustila

Siirry  kohdistustulosten  näyttöön  tarkistamalla  kuvan  väri  (joka  edustaa  
säätötuloksia)  ja  varmista,  että  kaikki  kuvat  ovat  vihreitä.  Muussa  tapauksessa  
kuva  on  säädettävä  uudelleen.

Kuva  4-64  Kohdistustulosnäyttö

Joissakin  ajoneuvomalleissa  on  kaksi  tilaa  etuakselin  säätöön:  opastila  ja  normaalitila.  
Opastila  auttaa  sinua  säätämään  etuakselia  vasemman  ja  oikean  raidetangon  avulla  paljon  
helpommin  ja  nopeammin,  joten  opastila...
Tila  on  oletusarvoisesti  käytössä.

Kuva  4-63  Parametrien  säätötoimenpiteet,  näyttö  2

d)  Kun  olet  suorittanut  kaikki  pyörien  määritysten  säätötoimenpiteet,  napauta  Seuraava

menetelmä.  Tabletti  näyttää  alla  olevan  kaltaiselta.

c)  Joillekin  vannetyypeille  alkuperäisen  valmistajan  prosessi  ei  anna  säätöä
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HUOMAUTUS  Jos  jarrupolkimen  painonappi  asennetaan  käynnistämättä  ajoneuvoa,  epätarkkoja  mittaustuloksia  

voi  aiheuttaa  se,  että  jarrut  eivät  ole  lukittuina.

Kuva  4-65  Etujalan  säädön  valmistelu

2.  Kun  yllä  olevat  valmistelut  on  tehty,  napauta  Seuraava  kerätäksesi  tiedot  ja  säätääksesi  oikealle

1)  Löysää  lukkomutteria  ja  säädä  oikeanpuoleinen  raidetanko  toleranssialueelle.

1)  Aseta  ohjauspyörä  keskelle  asentoon  (ohjauspyörän  pitämistä  vaakasuorassa  suositellaan).

2)  Käynnistä  moottori,  asenna  jarrupolkimen  painonappi  ja  sammuta  sitten  moottori.

1.  Noudata  tabletin  ohjeita  ja  suorita  seuraavat  valmistelut:

Opastilassa  etuakselin  aurauksen  säätöön  on  neljä  vaihetta:  valmistelu,  oikean  raidetangon  säätö,  vasemman  

raidetangon  säätö  ja  keskiohjaus.

2)  Liikuta  ajoneuvon  etuosaa,  jotta  kaikki  pohjan  osat  palautuvat  alkuperäiseen  asentoonsa.

3)  Kiristä  lukkomutteri.
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raidetanko  näytön  oppaiden  mukaisesti.
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3)  Kiristä  lukkomutteri.

Kuva  4-67  Vasemman  raidetangon  säätö

4.  Kun  vasen  raidetanko  on  säädetty  hyvin,  napauta  Seuraava  siirtyäksesi  keskimmäisen  ohjausoppaan  näyttöön.  

Noudata  tabletilla  näkyvää  opasta  ja  aseta  pyörät  suoraan  eteenpäin.  Jos  ohjauspyörä  ei  ole  keskellä,  

napauta  Säädä  uudelleen  säätääksesi  etuakselin  aurausta  uudelleen.

3.  Jos  oikea  raidetanko  on  säädetty  hyvin,  napauta  Seuraava  kerätäksesi  tiedot  ja  siirtyäksesi  sitten  vasemman  

raidetangon  säätöoppaan  näyttöön.

2)  Liikuta  ajoneuvon  etuosaa,  jotta  kaikki  pohjan  osat  palautuvat  alkuperäiseen  asentoonsa.

1)  Löysää  lukkomutteria  ja  säädä  vasen  raidetanko  toleranssialueelle.

Kuva  4-66  Säädä  oikeaa  raidetankoa
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4.5.6.3  Tarkista  rullapyörä  uudelleen

2)  Käynnistä  moottori,  asenna  jarrupolkimen  painonappi  ja  sammuta  sitten  moottori.

1.  Napauta  Tarkista  pyörä  uudelleen  -painiketta  etupyörän  näytössä.  Noudata  ohjeita.

1)  Irrota  ohjauspyörän  pidikkeen  jalustan  työkalu  varmistaaksesi,  että  ohjauspyörää  voi  kääntää.

3)  Irrota  kääntölevyn/liukulevyn  tapit  ja  irrota  kääntölevyn  silta.

ÿ  Tarkista  pyörät  uudelleen

tabletilla  näkyvät,  suorita  seuraavat  toimenpiteet:

Joissakin  alkuperäisissä  käyttöohjeissa  caster-kulma  on  tarkistettava  uudelleen  etucaster-kulman  säädön  jälkeen,  

jotta  caster-kulma  on  vakioalueella.  Caster-kulmaa  tarkistettaessa  on  huomattava,  että  poikkipalkkia  ja  ajoneuvoa  

ei  saa  nostaa  tai  laskea.

Kuva  4-68  Keskiohjaus
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4.5.7  Diagnostiikka  linjauksen  jälkeen

Joissakin  ajoneuvoissa  on  suoritettava  pyöränsuuntausparametrien  säädön  jälkeen  diagnostiikkatoimintoja,  

kuten  SAS-järjestelmän  nollaus.

Työntökulman  ja  varvaskulman  säädön  jälkeen  SAS-järjestelmä  on  joissakin  olosuhteissa  nollattava.  SAS-

järjestelmän  nollaamatta  jättäminen  voi  vaikuttaa  turvajärjestelmien,  kuten  VSC:n,  ESC:n  ja  TCS:n,  

toimintaan.

ÿ  SAS-järjestelmän  nollaus

1.  Tarkista  tabletin  näytöllä  näkyvien  ohjeiden  mukaisesti,  täyttyvätkö  seuraavat  ehdot

3.  Noudata  tabletin  näytöllä  näkyviä  kuvaohjeita  ja  käännä  ohjauspyörää  vasemmalle  tai  oikealle  

keräysalueelle.  Jos  ohjauspyörä  on  keskellä,  lopeta  ohjauspyörän  kääntäminen,  jolloin  tabletti  

palaa  automaattisesti  Etupyöränäyttöön.

Kuva  4-70  Ohjauspyörän  säätö

2.  Kun  olet  suorittanut  yllä  olevat  valmistelut,  napauta  Seuraava  siirtyäksesi  seuraavaan  näyttöön.

Kuva  4-69  Tarkista  pyörän  valmistelut  uudelleen

/ :sta:

2)  Sytytysvirta  on  päällä.

1)  Jarrupolkimen  painonappi  on  jo  irrotettu.

3)  Moottori  on  sammutettu.

4)  VCI  on  kytketty  oikein.
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4.5.7.1  Ohjauskulman  anturin  (SAS)  nollaus
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1)  Käännä  ohjauspyörää  hitaasti  vasempaan  ääriasentoon  ja  pidä  sitä  tässä  asennossa  noin  5  sekuntia;

3.  Jatka  sen  jälkeen  napauttamalla  Seuraava .  Käännä  ohjauspyörää  oikealle  noin  30°  näytön  

ohjeiden  mukaisesti  ja  suorita  sitten  seuraavat  vaiheet:

2)  Käännä  ohjauspyörää  hitaasti  oikeaan  ääriasentoon  ja  pidä  sitä  tässä  asennossa  noin  5  sekuntia;

näytön  oppaan  mukaisesti,  käännä  ohjauspyörä  hitaasti  keskiasentoon,  aseta  etupyörät  

suoraan  eteenpäin  ja  vapauta  ohjauspyörä.

Kuva  4-72  SAS-nollausnäyttö  2

2.  Jos  yllä  olevat  ehdot  täyttyvät,  napauta  Seuraava  siirtyäksesi  seuraavaan  näyttöön.  Ja  noudata

Kuva  4-71  SAS-nollausnäyttö  1

3)  Käännä  ohjauspyörä  hitaasti  keskiasentoon,  aseta  etupyörät  suoraan  eteenpäin  ja  

vapauta  ohjauspyörä.
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4.5.8  ADAS-kalibrointi

Kuva  4-74  SAS-nollausnäyttö  4

,

Pyörien  suuntauksen  suorittamisen  jälkeen  ajoneuvon  turvallisen  ajon  varmistamiseksi  jotkin  ADAS-toiminnot  
on  kalibroitava  uudelleen.

4.  Jos  yllä  olevat  toimenpiteet  on  suoritettu,  napauta  Seuraava  siirtyäksesi  SAS-nollauksen  tulosnäyttöön.

näytöt,

Jos  näyttöön  tulee ,  se  osoittaa,  että  SAS-järjestelmän  nollaus  onnistui;  jos ,  se  osoittaa,  että  SAS-
järjestelmän  nollaus  epäonnistui.

Kuva  4-73  SAS-nollausnäyttö  3
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ADAS-kalibroinnin  erityistoiminnot  esitellään  myöhemmin  ADAS-kalibrointitoimintoa  käsittelevässä  luvussa.  

Katso  lisätietoja  ADAS-kalibroinnin  suorittamisesta  kohdasta  ADAS-kalibrointitoiminto .
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Kuva  4-75  Asiakastietojen  taulukko

*

Kahdeksan  raporttia  voidaan  nähdä,  jos  kaikki  toiminnot  ovat  käytössä  koko  
pyöränsuuntausprosessin  aikana,  mukaan  lukien  pyöränsuuntausraportti,  korjausta  edeltävä  
ja  korjauksen  jälkeinen  raportti,  korjausta  edeltävä  raportti,  nykyisten  arvojen  raportti,  
symmetria-arvoraportti,  alustan  tarkastusraportti,  renkaiden  tarkastusraportti  ja  ajokorkeusraportti.

ÿ  Rengasuraan  syvyys  ja  rengaspaine  ovat  saatavilla  vain,  kun  kulutuspinta

2)  Tallenna  raportit  ja  jaa  ne  pilveen.

Ennen  huoltoraportin  syöttämistä  sinun  on  täytettävä  asiakastiedot.  Katso  alla  oleva  asiakastietotaulukko,  

tähdellä  merkityt  kohdat  on  täytettävä  vastaavat  tiedot.

1)  Tarkista  pyöränsuuntausraportti,  pyöränsuuntausparametrit  jne.

Tässä  osiossa  voit  pyörien  suuntauksen  suorittamisen  jälkeen:

HUOMAUTUS

Syvyys-  ja  painetarkastus  suoritetaan.

1)  Pyörien  suuntausraportti:  Kaikki  tarkastustulokset,  mukaan  lukien  kulutuspinnan  syvyys,  
rengaspaineet,  vierintähalkaisija,  ajokorkeus,  etuakselin  tiedot  ja  taka-akselin  tiedot.

ÿ  Ajokorkeuden  arvot  ovat  saatavilla  vain,  kun  ajokorkeuden  mittaus  on
suoritettu.
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4.5.9  Huoltoraportti

4.5.9.2  Raporttityypit

4.5.9.1  Täytä  asiakastiedot
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Lisäkuvaus  oireista  luetellaan,  jos  jokin  nykyisistä  arvoista  ei  vastaa  spesifikaatioarvoa.

4)  Nykyisten  arvojen  raportti:  Kaavio,  joka  näyttää  nykyiset  pyöränsuuntauksen  tulokset.

5)  Symmetria-arvoraportti:  Kaavio,  joka  näyttää  ajoneuvon  akselit,  pyöränakselit,  sivuttaissuunnan

8)  Ajokorkeusraportti:  Kaavio,  joka  näyttää  ajokorkeuden  tai  ajokorkeuseron.  Huomaa,  että  ajokorkeusraportti  

on  käytettävissä  vain,  kun  ajokorkeuden  mittaus  on  suoritettu.

tulokset  ja  korjauksen  jälkeiset  tulokset.

3)  Korjausta  edeltävä  raportti:  Kaavio,  joka  näyttää  korjausta  edeltävät  tulokset.  Jos  jokin  mitatuista  arvoista  ei  

vastaa  määritettyä  arvoa,  näytetään  lisäkuvaus  oireista.

2)  Korjausta  edeltävä  ja  korjauksen  jälkeinen  raportti:  Kaavio,  joka  näyttää  korjausta  edeltävien  ja  sen  jälkeisten  raporttien  vertailun.

Kuva  4-76  Huoltoraporttinäyttö

offset  jne.

6)  Alustan  tarkastusraportti:  Kirjaa  alustan  tarkastustiedot.  Huomaa,  että  alustan  tarkastusraportti  on  saatavilla  

vain,  kun  alustan  tarkastus  on  suoritettu.

7)  Rengastarkastusraportti:  Kirjaa  ylös  kulutuspinnan  kunnon,  kulutuspinnan  syvyyden  ja  rengaspaineen  

tarkastustiedot.  Huomaa,  että  rengastarkastusraportti  on  saatavilla  vain,  kun  kulutuspinnan  syvyys  ja  paine  

on  tarkastettu.
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1.  Napauta  pyöränsuuntausraportin  näytössä ,  jolloin  

avautuu  pudotusvalikko.

Kuva  4-77  Raportin  tallennusnäyttö  1

-painike  yläpalkin  painikkeista

Kun  olet  suorittanut  ajoneuvon  tarkastuksen  ja  pyörien  suuntauksen,  voit  tallentaa  raportit  ja  jakaa  ne  pilveen  ja  

jakaa  sitten  pilviraportin  asiakkaille  reaaliajassa  QR-koodilla,  tekstiviestillä  tai  sähköpostilla.
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2.  Napauta  Tallenna  raportti  -painiketta  avattavasta  luettelosta  siirtyäksesi  näyttöön,  jossa  voit  valita  

tallennettavat  raportit.

4.5.10  Raportin  tallennus  ja  raportin  jakaminen  pilvipalveluun

4.5.10.1  Tallenna  raportti
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Kuva  4-79  Raportin  tallennusnäyttö  3
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3.  Napauta  OK  sen  jälkeen,  kun  tallennettavat  raportit  on  valittu.  Jos  tabletilla  näkyy  
seuraava  näyttö,  se  osoittaa,  että  raportit  on  tallennettu  onnistuneesti.

Kuva  4-78  Raportin  tallennusnäyttö  2
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,

Kuva  4-80  Raporttiluettelonäyttö

,

näyttö,  seuraava  näyttö  tulee  näkyviin.

1)  Napauta  Näytä  raportti  (katso  kuva  4-79  Tallenna  raportti  -näyttö  3)  raportin  tallentamisen  jälkeen  tai  

napauta  Raportti  tietojen  hallinnasta  siirtyäksesi  raporttiluetteloon.

2)  Jos  raporttiluettelonäytössä  näkyy  raportti,  joka  tarkoittaa,  että  raportti  on  ladattu  pilveen  onnistuneesti,  

voit  jakaa  raportin  muiden  kanssa.  Jos  raportti  näkyy,  se  tarkoittaa,  että  raporttia  ei  voitu  ladata  

pilveen,  eikä  sitä  voi  jakaa  muiden  kanssa.

näyttö.

1.  Oikea  hakemistopolku

1)  Valitse  raporttiluettelosta  raportti,  joka  on  ladattu  pilveen  onnistuneesti.
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3.  Raportin  lataus  pilveen  -menettelyt

2.  Raportin  lataus  pilveen  -menetelmät

1)  Jaat  pilviraportin  asiakkaille  reaaliajassa  QR-koodin,  tekstiviestin  tai  sähköpostin  kautta.

4.5.10.2  Raporttien  jakaminen  pilvipalvelussa
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2)  Napauta  Ilmoita  pilvijaosta,  jolloin  seuraava  näyttö  tulee  näkyviin.

ÿ  Voit  skannata  QR-koodin  jakaaksesi  raportin  suoraan.  Varmista,  että  kunkin  raportin  
QR-koodi  on  erilainen.

Kuva  4-82  Raporttien  pilvijakomenetelmä

Kuva  4-81  Raportin  pilvijakonäyttö  1
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osoite  ja  napauta  sitten  OK  raportin  jakamista  varten.

Kuva  4-84  Raportin  pilvijakomenetelmä  2

ÿ  Tai  voit  napauttaa  Lähetä  sähköpostia ,  jolloin  näkyviin  tulee  seuraava  näyttö  ja  voit  syöttää  sähköpostin

Kuva  4-83  Raportin  pilvijakomenetelmä  1

numero  ja  napauta  sitten  OK  raportin  jakamista  varten.

ÿ  Tai  voit  napauttaa  Lähetä  tekstiviesti,  jolloin  näkyviin  tulee  seuraava  näyttö  ja  voit  syöttää  puhelinnumeron.
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4.6  Sanasto

Määritelmä
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Viittaa  korin  pitkittäisen  keskitason  ja  etu-  ja  taka-akselien  vaakasuoran  tason  
leikkauspisteeseen  (sininen  katkoviiva).

Kuva  4-85  Raportin  pilvijakonäyttö  3

Työntökulma  on  ajoneuvon  pituussuuntaisen  geometrisen  keskitason  ja  työntöviivan  
(vetoakseli  on  taka-akselin  keskipisteen  kohtisuora  viiva)  välinen  kulma.  Kuten  alla  
olevassa  kuvassa  näkyy.

4.6.1  Geometrian  keskiviiva

4.6.2  Työntökulma
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4.6.3  Sitten

Aurauskulma  on  pyörän  pyörimisen  keskitason  ja  ajoneuvon  pitkittäistasojen  välinen  kulma  (kuten  alla  

olevassa  kuvassa  näkyy).

ÿ  Renkaat  ovat  epätavallisen  kuluneet  ja  ajoneuvo  vetää  sivuun.

Määritelmä

ÿ  Toiminto

ÿ  Epänormaalin  työntökulman  vaikutukset

ÿ  Ohjauspyörä  on  kallistettuna,  kun  autoa  ajetaan  suoraan  eteenpäin.

Varmista,  että  ajoneuvoa  ajetaan  suoraan  eteenpäin.

ÿ  Toiminto

Poista  tai  vähennä  epäsuotuisaa  vaikutusta,  joka  syntyy,  kun  kahden  pyörän  etupäät  leviävät  ulospäin  

ajon  aikana  tapahtuvan  camber-kallistuman  vuoksi.  Varmista,  että  pyörät  eivät  vieri  ulospäin.

Estää  pyörien  sivuttaisluistelua.  Ja  vähentää  renkaiden  kulumista  ja  polttoaineenkulutusta.

ÿ  Epänormaalin  varpaan  vaikutukset

ÿ  Renkaan  toinen  puoli  on  epänormaalin  kulunut.
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4.6.4  Kokonaisvarvas

4.6.5  Kaarevuus

ÿ  Ohjauspyörä  on  kallistettuna  ajettaessa  suoraan  eteenpäin.

ÿ  Ajoneuvo  tärisee  liikaa  ajettaessa  suurella  nopeudella.

ÿ  Kun  camber-kulma  on  liian  suuri,  pyörän  ulkopinta  on  kulunut.  Ajoneuvo  tärisee  
liikaa  ja  ohjauspyörä  on  epävakaa  ajettaessa  suurilla  nopeuksilla.

Camber-kulma  on  pyörän  pyörimistason  ja  ajoneuvon  laakeritasoon  kohtisuorassa  olevan  pitkittäistason  

välinen  kulma.  Jos  pyörän  yläosa  on  kallistunut  ulospäin  pyörimistasoon  nähden,  kyseessä  on  

positiivinen  camber-kulma.  Jos  pyörän  yläosa  on  kallistunut  sisäänpäin,  kyseessä  on  negatiivinen  

camber-kulma  (kuten  alla  olevassa  kuvassa  näkyy).

ÿ  Toiminto

Määritelmä

Koaksiaalisten  vasemman  ja  oikean  pyörän  aurauskulmien  summa.

Paranna  etupyörien  turvallisuutta  ja  tee  ohjauksesta  kevyempää  ajon  aikana.

ÿ  Epänormaalin  kaarevuuden  vaikutukset
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Varmista  ajoneuvon  vakaus  suoraan  eteenpäin  ajettaessa.  Tee  ohjauspyörästä  kevyempi  ja  helpompi  

palauttaa  takaisin  ajoneuvon  suunnanvaihdon  jälkeen.

ÿ  Toiminto

ÿ  Epänormaalin  pyöränliikkeen  vaikutukset
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Määritelmä

Luo  voima,  joka  palauttaa  ohjauspyörän  automaattisesti  keskiasentoon.

Olkatappi  on  pyörimiskeskipiste  pyörän  pyöriessä.  Caster-kulma  on  kulma,  joka  on  olkatapin  akselin  ja  

ajoneuvon  laakeritason  kohtisuoran  viivan  välillä  (kuten  alla  olevassa  kuvassa  näkyy).

ohjaus  on  raskas  eikä  voima  riitä  palauttamaan  ohjauspyörää  automaattisesti  keskiasentoon.

ÿ  Kun  vasen  ja  oikea  caster-kulma  eivät  ole  yhtä  suuret,  vasemmat  pyörät  eivät  ole  synkronoituja  

oikeiden  pyörien  kanssa,  kun  ajoneuvo  vaihtaa  suuntaa.  Ja  ajoneuvo  poikkeaa  liikkeestä  

ajettaessa.

ÿ  Kun  ohjauspyörän  kallistuskulma  on  liian  pieni,  ohjauspyörä  on  epävakaa.

ÿ  Kun  vasen  ja  oikea  camber-kulmat  eivät  ole  yhtä  suuret,  ajoneuvo  liukuu  sivusuunnassa  ja  

poikkeaa  ajokulmastaan.

ÿ  Kun  camber-kulma  on  liian  pieni,  pyörän  sisäpuoli  on  kulunut.

ÿ  Kun  pyöränkulma  on  liian  suuri,  ohjaus  on  raskasta.

4.6.6  Etupyörä
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suurenee  ja  ohjaaminen  vaikeutuu.

Kun  pyörät  poikkeavat  suoraan  eteenpäin  -asennosta  ulkoisen  voiman  vuoksi,  etupyörät  palautuvat  

automaattisesti  suoraan  eteenpäin  -asentoon.

ÿ  Kun  ohjausakselin  kallistus  on  liian  suuri,  tarvittava  ohjausvoima

ÿ  Kun  ohjausakselin  kallistus  on  liian  pieni,  ohjausjärjestelmä  ei  voi  palata  kokonaan  keskiasentoon  

ajoneuvon  käännöksen  jälkeen.

ÿ  Toiminto

ÿ  Epänormaalin  ohjausakselin  kallistuksen  vaikutukset

Ohjausakselin  kaltevuus  on  kulma  vetotapin  akselin  ja  ajoneuvon  sivuttaispystytasossa  olevan  

pystysuoran  linjan  välillä  (kuten  alla  olevassa  kuvassa  näkyy).

Määritelmä

ÿ  Kun  vasemman  ja  oikean  ohjausakselin  kaltevuus  ovat

eivät  ole  yhtä  suuret,  ajoneuvo  voi  vetää  sivulle.

Määritelmä

Sisäkkäinen  kulma  on  olkatapin  akselin  ja  pyörän  akselin  välinen  kulma  Y.  Sisäkkäisen  kulman  arvo  on  

ohjausakselin  kallistuksen  ÿ  ja  camberin  ÿ  summa  (kuten  alla  olevassa  kuvassa  näkyy).
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4.6.7  Ohjausakselin  kaltevuus  (SAI)

4.6.8  Sisällytetty  kulma  (IA)

Machine Translated by Google



4.6.9  Aurauskulma  käännöksissä

ÿ  Kun  sisäkulma  on  normaali,  ohjausakselin  kaltevuus  on  liian  suuri  ja  camber-kulma  liian  pieni,  

ylempi  tukivarsi  voi  olla  taipunut.

ÿ  Kun  sisäkulma  on  normaali,  ohjausakselin  kaltevuus  on  liian  pieni  ja  camber-kulma  liian  suuri,  

alempi  tukivarsi  voi  olla  taipunut.

ÿ  Kun  sisäkulma  on  liian  suuri,  ohjausakselin  kallistus  on  liian  pieni  ja  camber-kulma  on  liian  suuri,  

alempi  tukivarsi  ja  akselitappi  voivat  taipua.

Määritelmä

Sisällytettyä  kulmaa  käytetään  jousitusjärjestelmän  linjausvirheen  ja  jousitusosien  muodonmuutoksen  

diagnosointiin.

ÿ  Kun  sisäkulma  on  liian  pieni,  ohjausakselin  kaltevuus  on  normaali  ja  camber-kulma  liian  pieni,  

akselitappi  voi  olla  taipunut.

ÿ  Epänormaalin  sisäkulman  vaikutukset

ÿ  Toiminto

Ackermanin  kulma  on  ulomman  ja  sisemmän  pyörän  ohjauskulman  välinen  ero  ajoneuvon  kääntyessä.

111

Machine Translated by Google



4.6.10  Suurin  ohjauskulma

Suurin  ohjauskulma  on  kulma,  jonka  pyörän  pyörimistaso  kattaa,  kun  etupyörät  kääntyvät  suoraan  

eteenpäin  -asennosta  vasempaan  tai  oikeaan  ääriasentoon.

ÿ  Renkaat  voivat  luistaa  sivusuunnassa,  hyppiä  tai  pitää  epänormaalia  ääntä  riittämättömän  pidon  

vuoksi  ajoneuvon  käännöksessä.

Määritelmä

ÿ  Toiminto

ÿ  Epänormaalin  Ackermanin  kulman  vaikutukset

ÿ  Renkaissa  saattaa  olla  kulumaa.

Varmista,  että  kaksi  etupyörää  osoittavat  oikeaan  suuntaan  paremman  pidon  saavuttamiseksi.

ÿ  Toiminto

Hallitse  vähimmäiskääntösädettä  ja  varmista  ajoneuvon  ajovakaus  ja  ohjattavuus.

ÿ  Epänormaalin  suurimman  ohjauskulman  vaikutukset
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ÿ  Ajoneuvo  saattaa  luisua  ajon  aikana.

ÿ  Ajoneuvosta  saattaa  kuulua  ääntä  käännöksen  aikana.
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4.6.11  Ajokorkeus

ÿ  Ohjaus  on  raskas.

ÿ  Ohjauspyörä  saattaa  täristä.

ÿ  Äärimmäisissä  tapauksissa  ajoneuvo  voi  kaatua.

ÿ  Ajoneuvovalmistajien,  kuten  Volkswagenin,  Audin,  Porschen  jne.,  ajokorkeus.

ÿ  Ajoneuvovalmistajien,  kuten  Mercedes-Benzin,  Maybachin  jne.,  ajokorkeus,  joka  määritetään  mittaamalla  

alustaan  liittyvien  osien  kaltevuus.

ÿ  Ajoneuvovalmistajien,  kuten  BMW:n,  ajokorkeus.

Ajokorkeuden  sijainti  ja  menetelmä  vaihtelevat  ajoneuvon  valmistajan  mukaan.  Katso  lisätietoja  alta.
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4.6.13  Pyörä  suoraan  eteenpäin

4.6.12  Takaisinkulma

4.6.14  Symmetrinen  arvo

ÿ  Takakallistuskulma  johtaa  vasemman  ja  oikean  akselivälin  väliseen  eroon,  ja  ajoneuvo  

vetää  lyhyemmän  akselivälin  puolelle.

ÿ  Toiminto

ÿ  Epänormaalin  takaiskukulman  vaikutukset

Puolet  etupyörän  vasemman  jalan  ja  oikean  jalan  välisen  erotuksen  arvosta.

Määritelmä

Akselin  muodonmuutoksen  diagnosoimiseksi.

Takaiskukulma  on  kulma  pyörän  keskipisteen  yhdistävän  linjan  pystysuoran  viivan  ja  työntölinjan  välillä.

ÿ  Ajoneuvovalmistajien,  kuten  Renault  ja  Peugeot,  ajokorkeus,  useampi  kuin  yksi  arvo,  joka  on  mitattava  

yhdestä  rengaskohdasta.

Ajoneuvon  geometriset  mitat  ovat  yleensä  symmetriset,  minkä  avulla  voidaan  alustavasti  arvioida,  onko  

ajoneuvo  ollut  onnettomuudessa  ja  mikä  on  alustan  kunto,  sekä  avustaa  nelipyöräsuuntauksessa.
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Joissakin  ilmajousituksella  varustetuissa  ajoneuvoissa  on  suoritettava  diagnostiikkatoiminto  ennen  

pyöränsuuntausta.  Vasta  kun  ajoneuvo  on  asetettu  vakiokorkeuteen,  pyöränsuuntauksen  parametrit  

voidaan  mitata  ja  säätää  tarkasti.

Monissa  ajoneuvoissa  on  suoritettava  diagnostisia  toimintoja  (esim.  ohjauskulman  anturin  kalibrointi,  

ohjaustehostimen  säätö)  pyöränsuuntauksen  jälkeen,  jos  aurauskulma  muuttuu.  Ajoneuvoissa,  joissa  

on  ADAS-järjestelmät,  kuten  etukamerat,  on  kalibroitava  asiaankuuluvat  ADAS-järjestelmät.

Vierintähalkaisija  on  yhtä  kuin  kaksi  vierintäsädettä  R.

Vierintäsäde  R  on  yhtä  suuri  kuin  etäisyys  pyörän  keskipisteestä  maahan.
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4.7.1  Ennen  pyöränsuuntausta

4.6.15  Vierintähalkaisija

4.7.2  Pyörien  suuntauksen  jälkeen

4.7  Diagnostiikkatoiminnon  ja  ADAS-kalibroinnin  suorittaminen
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5.1  Yleiset  asetukset

5.1.1  Yksikön  asetukset

Kuva  5-1  Yleisten  asetusten  näyttö
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Yleisiä  asetuksia  ovat  yksikköasetukset,  graafisen  tuloksen  näyttöasetukset,  puristimen  tyypin  valinta,  

kulutuspinnan  mittaustyökalun  liittäminen,  rengaspaineen  mittauslaitteen  valinta,  korkeuden  mittaustyökalun  

valinta,  Bensiinin  alustan  tason  mittaustyökalu,  äänimerkkiasetukset,  näytön  jakamisasetukset,  ADAS-

kalibrointiparametrien  asetukset  ja  ADAS-kalibrointityökalun  asetukset.

Ennen  pyöränsuuntauksen  ja  ADAS-kalibroinnin  suorittamista  on  tehtävä  joitakin  asetuksia,  kuten  ohjelmiston  

aktivointi,  Wi-Fi-yhteys,  suuntauslaitteen  kalibrointi,  pyöränkiinnittimen  ja  -kohteen  kalibrointi  sekä  kallistusanturin  

kalibrointi.

Yksikköasetuksissa  voit  muuttaa  vakioarvojen  ja  mittausarvojen  näyttömuotoa  ja  yksikköä.

5  Oikomislaitteen  ja  ADAS-asetukset
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5.1.2  Graafisen  tulosnäytön  asetus

Kuva  5-3  Graafisen  tulosnäytön  asetusnäyttö

Tämän  asetuksen  avulla  voit  muuttaa  mittaustulosten  asettelua  pyöränsuuntaustoiminnossa.  Vaihtoehtoja  on  

kolme:  Auraus-Camber-Caster,  Camber-Caster-Toe  ja  Caster-Camber-Toe.

Kuva  5-2  Yksikön  asetukset  -näyttö
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Kuva  5-4  Valitse  puristintyyppi

2)  Kun  valitset  Rengaskiinnittimen,  tabletti  opastaa  sinua  pyörien  suuntauksessa  tai

HUOMAUTUS  Rengaskiristin  on  valittuna  oletusarvoisesti.

Tämän  asetuksen  avulla  voit  liittää  TBE-laitteen  kulutuspinnan  mittaamista  varten.  TBE-laitteen  liittämisen  ohjeet  on  

esitelty  edellisessä  osiossa,  eikä  niitä  toisteta  tässä.  Lisätietoja  on  kulutuspinnan  syvyyden  ja  paineen  tarkastuksen  

kulutuspinnan  syvyyden  tarkastusta  käsittelevässä  osiossa.

1)  Kun  valitset  vanteen  kiinnityskohdan,  tabletti  opastaa  sinua  pyörien  suuntauksessa

ADAS-kalibrointitoiminto  rengaspuristimia  käyttäen.

tai  ADAS-kalibrointitoiminto  vanteen  kiinnityspuristimia  käyttäen.

Valitse  kompensoinnin  suorittamiseen  käytettävän  puristimen  tyyppi  (vannepuristin  tai  rengaspuristin):
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Tämän  asetuksen  avulla  voit  liittää  ITS600-laitteen  rengaspaineen  mittaamista  varten.  ITS600-laitteen  liittämisen  

ohjeet  on  esitelty  edellisessä  osiossa,  eikä  niitä  toisteta  tässä.  Lisätietoja  on  kulutuspinnan  paineen  tarkastusta  

käsittelevässä  osiossa  kohdassa  Kulutuspinnan  syvyyden  ja  paineen  tarkastus.

5.1.4  Yhdistä  kulutuspinnan  mittauslaite

5.1.3  Valitse  puristintyyppi

5.1.5  Rengaspaineen  mittauslaitteen  valinta
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Benz-ajoneuvojen  korkeuden  mittaamiseen  on  käytettävä  erikoistyökalua.  Jos  ajoneuvon  
korkeutta  ei  mitata,  saatavilla  olevaa  erittelyarvoa  ei  ole.  Voit  valita  Autel-kädessä  pidettävän  
kaltevuusmittarin  tai  muita  työkaluja  ajoneuvon  korkeuden  mittaamiseen.

Lisätietoja  on  kohdassa  Ajokorkeuden  mittaus.

Kuva  5-5  Valitse  korkeuden  mittaustyökalu

2)  Kun  valitset  ajokorkeuden  tavoitearvon,  poikkipalkin  korkeus  säätyy  automaattisesti  ja  
hae  tavoitetta  ajokorkeuden  mittausnäytössä,  minkä  jälkeen  ajokorkeus  lasketaan  ja  
näytetään  vastaavassa  syöttökentässä  automaattisesti.

HUOMAUTUS  Mittanauha  on  valittuna  oletusarvoisesti.

1)  Kun  valitset  mittanauhan,  sinun  on  mitattava  ajokorkeus  näytön  ohjeiden  mukaisesti  ja  
syötettävä  arvot  vastaavaan  ruutuun  mittaamisen  jälkeen.  Lisätietoja  on  kohdassa  
Ajokorkeuden  mittaus.

Tässä  osiossa  voit  valita  ajokorkeuden  mittaustyökalun.  Vaihtoehtoja  on  kaksi:  mittanauha  
ja  ajokorkeuden  kohdennus.
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5.1.7  Bensiinin  alustan  tason  mittauslaite

5.1.6  Valitse  korkeudenmittaustyökalu
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ÿ  Kädessä  pidettävän  kaltevuusmittarin  kalibrointi

1.  Aseta  kädessä  pidettävä  kaltevuusmittari  tasaiselle  ja  vaakasuoralle  alustalle.

Jos  kädessä  pidettävä  kaltevuusmittari  antaa  epätarkkoja  mittauksia  pudotuksen  vuoksi,  voit  napauttaa  kädessä  

pidettävän  kaltevuusmittarin  kalibrointipainiketta  ja  suorittaa  seuraavat  vaiheet  sen  uudelleenkalibroimiseksi.

Kuva  5-6  Valitse  Benzin  alustan  mittaustyökalu

2.  Käännä  kädessä  pidettävää  kaltevuusmittaria  180°.

Kuva  5-7  Suorita  kädessä  pidettävän  kaltevuusmittarin  kalibrointi  1

120

Machine Translated by Google



Kuva  5-9  Suorita  kädessä  pidettävän  kaltevuusmittarin  kalibrointi  3

4.  Käännä  kädessä  pidettävää  kaltevuusmittaria  180°.  Kalibrointi  on  nyt  valmis.

3.  Käännä  kädessä  pidettävää  kaltevuusmittaria  180°.

Kuva  5-8  Suorita  kädessä  pidettävän  kaltevuusmittarin  kalibrointi  2
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5.1.8  Äänimerkin  asetus

1)  Kytke  ON/OFF-  painike  ON-asentoon,  niin  äänimerkki  on  käytössä.  Vierintäkompensaation,  

nostokompensaation  tai  Caster/SAI-mittausten  aikana  kuuluu  äänimerkki.

Kuva  5-11  Äänimerkkiasetusnäyttö

Tämän  asetuksen  avulla  voit  ottaa  käyttöön  piippauksen  tai  poistaa  sen  käytöstä  vierintäkompensaatiota,  

nostokompensaatiota  tai  Caster/SAI-mittausta  suoritettaessa.

Kuva  5-10  Suorita  kädessä  pidettävän  kaltevuusmittarin  kalibrointi  4

2)  Käännä  ON/OFF-  painike  OFF-asentoon,  niin  äänimerkki  poistuu  käytöstä.  Vierintäkompensaation,  

nostokompensaation  tai  Caster/SAI-mittausten  aikana  ei  kuulu  äänimerkkiä.

122

Machine Translated by Google



Valitse  ADAS-kalibrointiparametrien  asetukset  (Autel-parametrit  tai  tehdasparametrit)  säätääksesi  kalibrointikehystä  

ADAS-kalibrointia  suoritettaessa:

on  poistettu  käytöstä,  eikä  tabletin  käyttöliittymää  lähetetä  automaattisesti  digitaaliseen  näyttöön  

kalibrointikehyksessä,  kun  tabletti  on  yhdistetty.

1)  Kun  valitset  Autel-parametrit  -vaihtoehdon,  tabletti  opastaa  sinua  ADAS-kalibrointitoiminnon  suorittamisessa  

Autel-parametrien  avulla.

2)  Kun  valitset  Tehdasasetukset-  vaihtoehdon,  tabletti  opastaa  sinua  ADAS-kalibrointitoiminnon  suorittamisessa  

tehdasparametrien  avulla.

2)  Kun  ON/OFF-  painike  on  käännetty  OFF  -asentoon,  automaattinen  näytön  lähetys  käynnistyy.

Kuva  5-12  Näytön  jakamisen  asetusnäyttö

1)  Kun  virtapainike  on  kytketty  virtaan ,  automaattinen  näytön  lähetys  on  käytössä  ja  tabletin  käyttöliittymä  

lähetetään  automaattisesti  digitaaliseen  näyttöön  kalibrointikehyksessä,  kun  tabletti  on  yhdistetty.

Tämän  asetuksen  avulla  voit  ottaa  käyttöön  tai  poistaa  käytöstä  automaattisen  näytön  lähettämisen  tabletista  

kalibrointikehyksen  digitaaliseen  näyttöön.

HUOMAUTUS
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Autel-parametrit  on  valittu  oletusarvoisesti.

5.1.10  ADAS-kalibrointiparametrien  asetukset

5.1.9  Näytön  jakamisasetukset
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5.1.11  ADAS-kalibrointityökalun  asetukset

1)  Kun  ON/OFF-  painike  on  käännetty  ON-  asentoon,  digitaalisen  kohdetaulun  ensisijainen  käyttö  

on  käytössä  ADAS-kalibrointitoimintoa  suoritettaessa.
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Tämän  asetuksen  avulla  voit  ottaa  käyttöön  tai  poistaa  käytöstä  digitaalisen  kohdepaneelin  

ensisijaisen  käytön  ADAS-kalibrointitoimintoa  suoritettaessa  fyysisten  kohteiden  sijaan.

Kuva  5-13  Näytön  jakamisen  asetusnäyttö

2)  Kun  ON/OFF-  painike  on  käännetty  OFF  -asentoon,  digitaalisen  kohdetaulun  ensisijainen  käyttö  

on  poistettu  käytöstä  ja  tabletin  käyttöliittymä  opastaa  sinua  ADAS-kalibrointitoiminnon  

suorittamisessa  fyysisten  kohteiden  avulla.
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5.3  Verkkokonfiguraatio

5.2  Kalibrointikehyksen  liitäntä

5.4  Päivitys

Verkkoasetukset  on  esitelty  edellisessä  osiossa;  niitä  ei  toisteta  tässä.  Lisätietoja  on  
kohdassa  Verkkoasetukset.
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Kalibrointikehyksen  liitäntämenetelmä  esiteltiin  edellisessä  osiossa;  sitä  ei  toisteta  tässä.  
Katso  lisätietoja  kohdasta  Kalibrointikehyksen  liitäntä.

Kuva  5-14  ADAS-kalibrointityökalun  asetusnäyttö

Kun  kalibrointikehys  on  yhdistetty  ja  verkko  on  konfiguroitu,  päivitä  kalibrointikehys  
napauttamalla  Päivitä  ADAS-  ja  kohdistusasetuksista .
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5.5  Kädessä  pidettävän  kaltevuusmittarin  päivitys

Kuva  5-16  Kädessä  pidettävän  kaltevuusmittarin  päivitysnäyttö

Tässä  osiossa  voit  ladata  kädessä  pidettävän  kaltevuusmittarin  uusimman  version,  kun  olet  kytkenyt  

kädessä  pidettävän  kaltevuusmittarin  tablettiin  USB-kaapelilla.  Katso  lisätietoja  kädessä  pidettävän  

kaltevuusmittarin  kalibroinnista  kohdasta  Benz  Chassis  Level  Measuring  Tool .

Kuva  5-15  Päivitysnäyttö
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5.6.1  Kalibrointi  ja  tarkastus

5.6.1.1  Kohdistuslaitteen  kalibrointi

HUOMAUTUS  Kohdistuslaitteen  kalibrointiin  tarvitaan  ammattimainen  kalibrointityökalu  (AUTEL-CSC0500/10;  

AUTEL-CSC0500/12).  Voit  ottaa  yhteyttä  paikalliseen  jälleenmyyjään  tai  valmistajaan  kalibrointia  varten.

1.  Kamera  on  purettu.

ÿ  Kalibroidaksesi  oikomislaitteen

3.  Napauta  Huolto  ja  valitse  sitten  Kalibrointi  ja  tarkastus  >  Oikomislaitteen  kalibrointi.

Oikomislaite  on  kalibroitava,  kun:

2.  Tarkkuustarkistus  epäonnistui.

Kuva  5-17  Huolto-  ja  ylläpitonäyttö

Tämä  osio  käsittelee  kalibrointia  ja  tarkastusta,  kalibrointitietojen  raporttia,  tarkkuustarkastusväliä  ja  kohteen  

puhdistusväliä.

2.  Napauta  näytön  vasemmalla  puolella  olevaa  ADAS-  ja  oikomislaitteen  asetukset  -kohtaa.

1.  Valitse  tabletin  päänäytöltä  Asetukset .
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5.6  Huolto  ja  ylläpito
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5.  Napauta  Seuraava,  jolloin  poikkipalkin  korkeus  säätyy  automaattisesti  ja  etsii  kohteen,  minkä  

jälkeen  näkyviin  tulee  seuraava  näyttö.  Noudata  näytön  ohjeita  ja  siirrä  kalibrointipalkkia  

niin,  että  'Offset'-,  'L-Distance'-  ja  'Distance  Diff'  -arvot  näkyvät  vihreinä.

Kuva  5-18  Kohdistuslaitteen  kalibroinnin  valmistelu

Kuva  5-19  Kohdistuslaitteen  kalibrointi  1

128

Varmista,  että  kalibrointikehyksen  Wi-Fi-yhteys  on  käytössä,  muuten  huolto-  ja  ylläpitotoimintoa  ei  voida  

aktivoida.

etupyörän  kohdistimet  kalibrointitangossa,  kohdista  kohdistustappi  kohdistusreikään  ja  

kiristä  mutteri.

4.  Aseta  kalibrointitanko  noin  2,2  metrin  päähän  kalibrointikehyksestä.  Asenna

HUOMAUTUS
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6.  Napauta  sitten  Seuraava  siirtyäksesi  seuraavaan  näyttöön.  Kierrä  kalibrointipalkkia  näytön  

ohjeiden  mukaisesti  kerätäksesi  tietoja.  Kun  nuolet  ja  osoitetut  lohkokuvat  muuttuvat  

vihreiksi,  lopeta  poikkipalkin  kiertäminen.
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Kuva  5-21  Kalibrointinäyttö  1

Kuva  5-20  Kohdistuslaitteen  kalibrointi  2

Machine Translated by Google



Kuva  5-23  Kalibroinnin  tulos

8.  Irrota  etupyörien  kohteet  kalibrointitangosta  ja  asenna  takapyörien  kohteet  kalibrointitankoon.  Aseta  

sitten  kalibrointitanko  noin  5,4  metrin  päähän  kalibrointikehyksestä.  Suorita  kalibrointivaiheet  näytön  

ohjeiden  mukaisesti.  Koska  kalibrointivaiheet  ovat  suunnilleen  samat  ja  selkeästi  havainnollistettu  

tabletilla,  niitä  ei  toisteta  tässä.

Kun  sopiva  pyöränpuristin  (vanteenpuristin/rengaspuristin)  tai  kohde  on  vaihdettu,
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alla  oleva  kuva.  Jos  näytössä  näkyy ,  onnistui;  jos  

näyttö  on  kalibroitava  uudelleen. ,

7.  Tiedonkeruun  jälkeen  kalibrointitulosnäyttö  tulee  näkyviin,  kuten  kuvassa  näkyy.  Se  osoittaa,  että  

kalibrointi  on  epäonnistunut.

Kuva  5-22  Kalibrointinäyttö  2

5.6.1.2  Pyöränpuristimien  kohdekalibrointi
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1.  Valmistele  itse  ammattimainen  kalibrointityökalu  —  kalibrointitanko  (AUTEL-CSC0500/10;  AUTEL-

CSC0500/12).

ÿ  Pyöränkiinnittimen  (rengaskiinnittimen)  ja  kohdistuksen  kalibrointiin  kalibrointipalkin  avulla

2.  Valitse  tabletin  päänäytöltä  Asetukset .

Kuva  5-24  Valitse  kalibrointimenetelmä

Kuten  aiemmin  mainittiin,  tämän  käyttöohjeen  puristimia  koskevat  kuvat  perustuvat  rengaspuristimien  käyttöön.  

Tässä  valitsemme  rengaspuristimen  ja  kalibrointikuvauksen  kohteen.

1.  Käytä  kalibrointipalkkia

HUOMAUTUS

Äskettäin  koottu  pyöränkiinnitin  (vanteenkiinnitin/rengaskiinnitin)  tai  kohde  on  kalibroitava  uudelleen.

4.  Napauta  Huolto  ja  valitse  sitten  Kalibrointi  ja  tarkastus  >  Pyöränpuristimien  kohdekalibrointi.

3.  Napauta  näytön  vasemmalla  puolella  olevaa  ADAS-  ja  oikomislaitteen  asetukset  -kohtaa.

5.  Valitse  Pyöränpuristimien  kohdekalibrointi  —  tabletti  muistuttaa  kalibrointipalkin  avulla  

pyöränpuristimien  (rengaspuristimien)  ja  kohdekalibroinnin  huomautuksista.
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6.  Luettuasi  ohjeet  huolellisesti,  napauta  OK  valitaksesi  kalibrointikohteen.  Tässä  havainnollistamiseksi  

valitsemme  vasemman  etupyörän  kohteen  (joka  on  asennettu  hyvin  vasemman  eturenkaan  
kiinnikkeeseen).
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7.  Tabletti  näyttää  automaattisesti  kalibroinnin  valmistelut,  kun  olet  valinnut  kalibroitavan  
kohteen.  Noudata  näytön  ohjeita,  siirrä  kalibrointipalkki  noin  2,2  metrin  päähän  
suoraan  IA1000WA-kalibrointikehyksen  eteen  ja  varmista,  että  kalibrointipalkin  ja  
kalibrointikehyksen  keskipisteet  ovat  kohdakkain.  Asenna  sitten  vasen  etupyörän  

puristin  (rengaspuristin)  ja  vasen  etumaali  kalibrointipalkkiin,  kohdista  kohdistustappi  
kohdistusreikään  ja  kiristä  mutteri.

8.  Kun  yllä  olevat  valmistelut  on  tehty,  jatka  napauttamalla  Seuraava .  Tabletti  näyttää  

pyöränpuristimen  (rengaspuristimen)  ja  kohteen  sekä  kamerasarjan  välisen  nykyisen  
etäisyyden  ja  kehottaa  sinua  valitsemaan  2,0–2,4  m  etäisyyden.  Jos  etäisyys  ei  ole  
tällä  alueella,  siirrä  kalibrointipalkkia  säätääksesi  etäisyyttä  vaaditulle  alueelle.

Kuva  5-26  Kalibroinnin  valmistelu  (käytä  kalibrointipalkkia)

Kuva  5-25  Valitse  kalibrointikohde
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ilmoittaa,  että  kaikki  on  valmiina  myöhempiä  toimintoja  varten.

Kuva  5-28  Aloita  kalibrointi  (käytä  kalibrointipalkkia)  2

9.  Napauta  Seuraava ,  kun  etäisyys  on  säädetty  halutulle  alueelle.  Tabletti

Kuva  5-27  Aloita  kalibrointi  (käytä  kalibrointipalkkia)  1

kohteet  ovat  keräysasennossa.

10.  Jatka  napauttamalla  Seuraava .  Noudata  näytön  ohjeita  ja  kierrä  kalibrointipalkkia  niin,  että
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11.  Kun  nuolet  ja  ilmoitetut  lohkokuvat  muuttuvat  vihreiksi,  lopeta  poikkipalkin  
kiertäminen.  Tabletti  aloittaa  tiedonkeruun  automaattisesti.
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Kuva  5-30  Aloita  kalibrointi  (käytä  kalibrointipalkkia)  4

Kuva  5-29  Aloita  kalibrointi  (käytä  kalibrointipalkkia)  3
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2.  Käytä  ajoneuvoa

ÿ  Pyöränpuristimen  (rengaspuristimen)  kalibrointi  ja  kohdistus  ajoneuvon  avulla

1.  Valitse  tabletin  päänäytöltä  Asetukset .

,

Kuva  5-32  Kalibroinnin  tulosnäyttö

12.  Tiedonkeruun  jälkeen  tabletti  näyttää  kalibrointituloksen  automaattisesti.  Jos  näytössä  näkyy ,  se  

osoittaa  kalibroinnin  onnistuneen.  Voit  poistua  toiminnosta  napauttamalla  ESC .  Jos  näytössä  näkyy ,  

se  osoittaa  kalibroinnin  epäonnistuneen,  voit  kalibroida  laitteen  uudelleen  napauttamalla  Kalibroi  

uudelleen.

Kuva  5-31  Aloita  kalibrointi  (käytä  kalibrointipalkkia)  5

2.  Napauta  näytön  vasemmalla  puolella  olevaa  ADAS-  ja  oikomislaitteen  asetukset  -kohtaa.

3.  Napauta  Huolto  ja  valitse  sitten  Kalibrointi  ja  tarkastus  >  Pyöränpuristimien  kohdekalibrointi.
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Kuva  5-33  Kalibroinnin  valmistelu  (käytä  ajoneuvoa)  1

6.  Aja  ajoneuvo  näytön  ohjeiden  mukaisesti  nostimelle,  ohjaa  eteenpäin,  lukitse  ohjauspyörän  pidike,  aseta  

vaihteisto  vapaalle  ja  vapauta  seisontajarru.  Asenna  sitten  vasen  etupyörän  puristin  (rengaspuristin)  

ja  vasen  etutähtäin  vasempaan  etupyörään  ja  nosta  etuakselia.

7.  Jatka  napauttamalla  Seuraava .  Noudata  näytön  ohjeita,  aseta  kalibrointikehys  noin  2,2  metrin  päähän  

etupyörän  keskikohdasta  ja  varmista,  että  kalibrointikehyksen  ja  ajoneuvon  keskipisteet  ovat  linjassa.  

Paina  sitten  YLÖS  ja  ALAS.

näyttö.  Katso  kuva  5-24  Valitse  kalibrointimenetelmä.

Valitse  esimerkiksi  vasemman  etupyörän  kohde  (joka  on  asennettu  hyvin  vasemman  eturenkaan  

kiristimeen).  Katso  kuva  5-25  Valitse  kalibrointikohde.

5.  Seuraava  näyttö  tulee  näkyviin.  Valitse  sitten  kalibroitava  kohde.

4.  Valitse  pyöränpuristimien  kohdekalibrointi  —  ajoneuvo  oikealla  puolella

kalibrointikehyksen  takana  olevilla  painikkeilla  voit  säätää  poikkipalkin  korkeutta  niin,  että  se  on  

suunnilleen  samalla  korkeudella  kuin  etupyörän  keskikohta.
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Kuva  5-35  Aloita  kalibrointi  (käytä  ajoneuvoa)  1

9.  Napauta  Seuraava ,  kun  etäisyys  on  säädetty  halutulle  alueelle,  ja  tabletti

8.  Jos  yllä  olevat  toimenpiteet  on  suoritettu,  jatka  napauttamalla  Seuraava .  Tabletti  
näyttää  pyöränpuristimen  (rengaspuristimen)  ja  kohteen  sekä  kamerasarjan  
välisen  nykyisen  etäisyyden  ja  kehottaa  sinua  valitsemaan  2,0–2,4  m  etäisyyden.  
Jos  etäisyys  ei  ole  tällä  alueella,  siirrä  kalibrointikehystä  säätääksesi  etäisyyden  
vaaditulle  alueelle.

Kuva  5-34  Kalibroinnin  valmistelu  (käytä  ajoneuvoa)  2

ilmoittaa,  että  kaikki  on  valmiina  myöhempiä  toimintoja  varten.
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10.  Käännä  rattia  näytön  ohjeiden  mukaisesti.

11.  Kun  nuolet  ja  merkityt  lohkokuvat  muuttuvat  vihreiksi,  lopeta  kääntäminen.

Kuva  5-37  Aloita  kalibrointi  (käytä  ajoneuvoa)  3

Kuva  5-36  Aloita  kalibrointi  (käytä  ajoneuvoa)  2

pyörä.  Tabletti  aloittaa  tiedonkeruun  automaattisesti.
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5.6.1.3  Kohdistuslaitteen  tarkkuuden  tarkistus

Oikomislaitteen  tarkkuustarkistus  on  suositeltavaa,  kun:

1.  Oikomislaitteeseen  kohdistui  voimakas  törmäys.

2.  Tarkkuustarkistusta  ei  ole  tehty  yli  kuuteen  kuukauteen.

Ohjelmisto  tarjoaa  kolmenlaisia  tarkkuuden  tarkistusmenetelmiä:  linjauslaitteen  tarkkuuden  tarkistus  (käytä  

kalibrointipalkkia),  linjauslaitteen  tarkkuuden  tarkistus  (käytä  ajoneuvoa)  ja  nopea  tarkkuuden  tarkistus.

12.  Tiedonkeruun  jälkeen  tabletti  näyttää  kalibrointituloksen  automaattisesti.  Jos  näytössä  näkyy ,  se  

osoittaa  kalibroinnin  onnistuneen.  Voit  poistua  toiminnosta  napauttamalla  ESC .  Jos  näytössä  näkyy ,  

se  osoittaa  kalibroinnin  epäonnistuneen,  voit  kalibroida  laitteen  uudelleen  napauttamalla  Kalibroi  

uudelleen.

Kuva  5-39  Kalibroinnin  tulosnäyttö  (käytä  ajoneuvoa)

,

Kuva  5-38  Aloita  kalibrointi  (käytä  ajoneuvoa)  4
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1.  Valitse  tabletin  päänäytöltä  Asetukset .

Kuva  5-40  Tarkkuuden  tarkistusnäyttö  (käytä  kalibrointipalkkia)  1

4.  Valitse  Tarkkuustarkistus  –  kalibrointipalkin  ollessa  näytön  oikeassa  reunassa.

ÿ  Tarkkuuden  tarkistamiseksi  kalibrointipalkilla

kiinnikkeet)  ja  kohteet  kalibrointitangossa,  kohdista  kohdistustappi  kohdistusreikään  ja  kiristä  

mutteri.

3.  Napauta  Huolto  ja  ylläpito  ja  valitse  sitten  Kalibrointi  ja  tarkastus  >

6.  Napauta  Seuraava,  poikkipalkin  korkeus  säädetään  automaattisesti  ja  seuraava  näyttö  avautuu.  Siirrä  

kalibrointipalkkia  näytön  ohjeen  mukaisesti  siten,  että  'Offset'-,  'L-Distance'-  ja  'Distance  Diff'  -arvot  

näkyvät  vihreinä.
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2.  Napauta  näytön  vasemmalla  puolella  olevaa  ADAS-  ja  oikomislaitteen  asetukset  -kohtaa.

HUOMAUTUS

Oikomislaitteen  tarkkuuden  tarkistus.

Tarkkuustarkistus  kalibrointipalkilla  mahdollistaa  kameroista,  pyöränkiinnittimestä  ja  kohteesta  koostuvan  

mittausjärjestelmän  kokonaistarkkuuden  tarkan  ja  luotettavan  havainnon.

5.  Siirrä  kalibrointipalkki  näytön  ohjeiden  mukaisesti  noin  2,2  metrin  päähän  kalibrointikehyksen  eteen.  

Asenna  etupyörän  kiinnikkeet  (rengaslukko).

1.  Käytä  kalibrointipalkkia

Varmista,  että  kalibrointikehyksen  Wi-Fi-yhteys  on  muodostettu.  Muuten  huolto-  ja  ylläpitotoimintoa  ei  voida  

aktivoida.
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7.  Napauta  sitten  Seuraava  siirtyäksesi  seuraavaan  näyttöön.  Kierrä  kalibrointipalkkia  
näytön  kehotteiden  mukaisesti  kerätäksesi  tietoja.  Kun  nuolet  ja  osoitetut  
lohkokuvat  muuttuvat  vihreiksi,  lopeta  kalibrointipalkin  kiertäminen.

141

Kuva  5-42  Tarkkuuden  tarkistusnäyttö  (käytä  kalibrointipalkkia)  3

Kuva  5-41  Tarkkuuden  tarkistusnäyttö  (käytä  kalibrointipalkkia)  2
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8.  Järjestelmä  siirtyy  automaattisesti  seuraavalle  näytölle.  Kun  tiedot  on  kerätty  
onnistuneesti,  kalibrointitulos  tulee  näkyviin  automaattisesti.  Jos  näytössä  näkyy ,  
se  tarkoittaa,  että  kalibrointi  onnistui;  jos  näytössä  näkyy ,  se  tarkoittaa,  että  
kalibrointi  on  epäonnistunut  ja  laite  on  kalibroitava  uudelleen.,

Kuva  5-44  Tarkkuuden  tarkistusnäyttö  (käytä  kalibrointipalkkia)  5

Kuva  5-43  Tarkkuuden  tarkistusnäyttö  (käytä  kalibrointipalkkia)  4
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1.  Valitse  tabletin  päänäytöltä  Asetukset .

2.  Napauta  näytön  vasemmalla  puolella  olevaa  ADAS-  ja  oikomislaitteen  asetukset  -kohtaa.

3.  Napauta  Huolto  ja  ylläpito  ja  valitse  sitten  Kalibrointi  ja  tarkastus  >
Oikomislaitteen  tarkkuuden  tarkistus.

2.  Käytä  ajoneuvoa

ÿ  Tarkkuuden  tarkistamiseksi  ajoneuvolla

Tarkkuustarkastus  ajoneuvolla  mahdollistaa  kameroista,  rengaspuristimista  ja  -kohteesta  
koostuvan  mittausjärjestelmän  kokonaistarkkuuden  havaitsemisen  ajoneuvoilla,  joissa  ei  
ole  kalibrointipalkkia.  Tarkastuksen  tarkkuuteen  vaikuttaa  kuitenkin  ajoneuvon  kunto,  joten  
on  suositeltavaa  valita  tarkastukseen  hyvässä  kunnossa  oleva  urheiluajoneuvo.

Kuva  5-45  Tarkkuustarkistuksen  tulosnäyttö

5.  Aseta  ajoneuvo  haluttuun  tilaan  näytön  ohjeiden  mukaisesti.

4.  Valitse  Tarkkuustarkistus  —  ajoneuvo  näytön  oikeassa  reunassa.
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Varmista,  että  kalibrointikehyksen  Wi-Fi-yhteys  on  muodostettu.  Muuten  huolto-  ja  ylläpitotoimintoa  ei  voida  

aktivoida.

HUOMAUTUS
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Kuva  5-47  Aputyökalun  asemointi

9.  Kun  aputyökalut  on  sijoitettu  oikein,  napauta  Seuraava-  painiketta.  Poikkipalkki  
säätyy  automaattisesti  ja  etsii  kohdetta,  ja  tabletti  siirtyy  seuraavaan  näyttöön.  
Suorita  pyörien  vierintäkompensaatio  noudattamalla  näytön  ohjeita.

6.  Napauta  Seuraava ,  jos  ajoneuvo  on  asetettu  haluttuun  tilaan.  Noudata  sitten  
näytöllä  näkyviä  ohjeita  aputyökalun  sijoittamiseksi  vaihe  vaiheelta.

Kuva  5-46  Ajoneuvon  valmistelu
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Kuva  5-49  Pyörän  vierintäkompensaatio  2
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Kuva  5-50  Pyörän  vierintäkompensaatio  3

Kuva  5-48  Pyörän  vierintäkompensaatio  1
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,

HUOMAUTUS

2.  Napauta  näytön  vasemmalla  puolella  olevaa  ADAS-  ja  oikomislaitteen  asetukset  -kohtaa.

11.  Kun  toiminto  on  valmis,  kalibrointitulos  tulee  näkyviin  automaattisesti.  Se  osoittaa,  että  kalibrointi  

onnistui;  jos  näytössä  näkyy ,  se  osoittaa,  että  kalibrointi  on  epäonnistunut  ja  näyttö  on  

kalibroitava  uudelleen.

Oikomislaitteen  tarkkuuden  tarkistus.

Nopea  tarkkuustarkistus  suoritetaan  oletuksena  automaattisesti  kuuden  kuukauden  välein.  Tarkkuustarkistuksen  

väliä  voidaan  muuttaa  pyöränsuuntausohjelmiston  asetuksissa.

Varmista,  että  kalibrointikehyksen  Wi-Fi-yhteys  on  muodostettu.  Muuten  huolto-  ja  ylläpitotoimintoa  ei  voida  

aktivoida.

4.  Valitse  näytön  oikeasta  reunasta  Nopea  tarkkuustarkistus .

3.  Nopea  tarkkuustarkistus

ÿ  Suorittaaksesi  nopean  tarkkuustarkistuksen
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Nopea  tarkkuustarkistus  voi  havaita  ongelmia  kameran  ja  kohteen  muodostamassa  mittausjärjestelmässä,  

mutta  ei  pyöränkiinnityspuristimia  tai  rengaskiinnikkeitä.

5.  Aseta  ajoneuvo  haluttuun  tilaan  näytön  ohjeiden  mukaisesti.

10.  Kun  pyörän  vierintäkompensaatio  on  valmis,  tabletti  siirtyy  automaattisesti  seuraavaan  näyttöön.  

Suorita  sitten  toimenpiteet  loppuun  noudattamalla  näytön  ohjeita,  jotka  ovat  samanlaisia  kuin  

edellisessä  toimenpiteessä.

3.  Napauta  Huolto  ja  ylläpito  ja  valitse  sitten  Kalibrointi  ja  tarkastus  >

Kuva  5-51  Pyörän  vierintäkompensaatio  4

1.  Valitse  tabletin  päänäytöltä  Asetukset .
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opas  aputyökalun  sijoittamiseen  vaiheittain.

Kuva  5-53  Aputyökalun  asemointi

6.  Napauta  Seuraava ,  jos  ajoneuvo  on  asetettu  haluttuun  tilaan.  Noudata  sitten  näytön  ohjeita.

Kuva  5-52  Ajoneuvon  valmisteluopas

näyttö.

7.  Kun  aputyökalu  on  sijoitettu,  napauta  Seuraava-  painiketta.  Poikkipalkin  korkeus  säätyy  

automaattisesti  ja  se  hakee  kohdetta,  ja  antaa  seuraavat  tiedot:
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5.6.1.4  Kaltevuusanturin  kalibrointi

ÿ  Kalibroidaksesi  kallistusanturin

Kallistusanturi  on  kalibroitava,  kun:

2.  Kamera  on  purettu.
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Kuva  5-55  Nopean  tarkkuustarkistuksen  tulos

1.  Käytä  IA1000WA:ta  ensimmäistä  kertaa.

8.  Nopean  tarkkuustarkistuksen  tulos  näkyy  näytöllä  tarkistuksen  valmistuttua.  Jos  näytössä  näkyy ,  se  

tarkoittaa,  että  kalibrointi  onnistui;  jos  näytössä  näkyy ,  se  tarkoittaa,  että  kalibrointi  on  epäonnistunut  

ja  laite  on  kalibroitava  uudelleen.

Kuva  5-54  Nopea  tarkkuustarkistus
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Kuva  5-56  Poikkipalkin  säätö  1

4.  Aseta  kalibrointikehys  tasaiselle  alustalle  näytön  ohjeen  mukaisesti  ja  paina  poljinta  kiinnittääksesi  

kalibrointikehyksen.  Keskitä  kallistus-  ja  kallistuskulman  tasokuplit  kiertämällä  painikkeita  A  ja  B.

5.  Napauta  Seuraava.  Kallistusanturi  kerää  tietoja  ja  siirtyy  automaattisesti  seuraavaan  näyttöön,  kun  

tiedonkeruu  on  valmis.  Kierrä  B-painiketta  myötäpäivään  vierittääksesi  poikkipalkin  vasempaan  

ääriasentoon.

3.  Napauta  Huolto  ja  ylläpito  ja  valitse  sitten  Kalibrointi  ja  tarkastus  >  Kaltevuusanturin  kalibrointi.

HUOMAUTUS  Varmista,  että  kalibrointikehyksen  Wi-Fi-yhteys  on  muodostettu.  Muuten  huolto-  ja  ylläpitotoimintoa  

ei  voida  aktivoida.

2.  Napauta  näytön  vasemmalla  puolella  olevaa  ADAS-  ja  oikomislaitteen  asetukset  -kohtaa.

1.  Valitse  tabletin  päänäytöltä  Asetukset .
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Kuva  5-58  Kallistuskulman  säätö  2

7.  Kun  nykyinen  kulma  on  säädetty  haluttuun  kulmaan,  napauta  Seuraava.  Kallistusanturi  kerää  tietoja  ja  

siirtyy  automaattisesti  seuraavaan  näyttöön,  kun  tiedonkeruu  on  valmis.  Noudata  näytön  ohjeita  ja  

kierrä  B-painiketta  vierintätason  kuplan  keskittämiseksi.

6.  Napauta  Seuraava.  Kallistusanturi  kerää  tietoja  ja  siirtyy  automaattisesti  
seuraavaan  näyttöön,  kun  tiedonkeruu  on  valmis.  Noudata  näytön  ohjeita  ja  
kierrä  B-painiketta  vastapäivään  siirtääksesi  poikkipalkkia  oikealle.

Kuva  5-57  Kallistuskulman  säätö  1
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Kalibrointi  on  suoritettava,  kun:

1.  Käytä  IA1000WA:ta  ensimmäistä  kertaa.

2.  Kamera  on  purettu.

ÿ  Hienosäätömekanismin  kalibrointi

,

Kuva  5-60  Kalibrointitulosten  näyttö

8.  Kun  toiminto  on  suoritettu  loppuun  näytön  ohjeita  noudattamalla,  kalibrointitulokset  tulevat  näkyviin.  

Jos  näytössä  näkyy ,  se  tarkoittaa,  että  kalibrointi  onnistui;  jos  näytössä  näkyy ,  se  tarkoittaa,  että  

kalibrointi  on  epäonnistunut  ja  se  on  kalibroitava  uudelleen.

Kuva  5-59  Poikkipalkin  säätö  2
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5.6.1.5  Hienosäätömekanismin  kalibrointi  ja  testaus
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3.  Napauta  Huolto  ja  ylläpito  ja  valitse  sitten  Hienosäätömekanismin  kalibrointi  ja  testaus.  

Kalibroitavia  osia  on  kahdeksan:  poikkipalkin  nostokokoonpano,  etu-  ja  takaosan  

hienosäätökokoonpanot,  vasen-  ja  oikeanpuoleiset  hienosäätökokoonpanot,  vierintäkulman  

hienosäätökokoonpano,  kallistuksen  hienosäätökokoonpano  ja  kääntökulman  

hienosäätökokoonpano  kalibroidaan  automaattisesti,  kun  taas  oikeanpuoleinen  liukulohkon  

liikekokoonpano  ja  vasemmanpuoleinen  liukulohkon  liikekokoonpano  kalibroidaan  

manuaalisesti.  Tässä  havainnollistamiseksi  valitsemme  poikkipalkin  nostokokoonpanon  

ja  oikeanpuoleisen  liukulohkon  liikekokoonpanon .

Kuva  5-61  Hienosäätömekanismin  kalibrointi-  ja  testausnäyttö

2.  Napauta  näytön  vasemmalla  puolella  olevaa  ADAS-  ja  oikomislaitteen  asetukset  -kohtaa.

1.  Valitse  tabletin  päänäytöltä  Asetukset .

Valitse  suoritettava  toiminto.  Paina  Kalibrointi  suorittaaksesi  hienosäätömoduulin  

kalibroinnin.  Varmista,  ettei  liikeradan  sisällä  ole  esteitä.

ÿ  Poikkipalkin  nostokokoonpanon  kalibroinnin  suorittaminen
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Valitse  suoritettava  toiminto.  Siirrä  oikea  liukukappale  manuaalisesti  
poikkipalkin  600  mm:n  merkkiin.  Paina  sitten  Kalibrointi  suorittaaksesi  
hienosäätömoduulin  kalibroinnin.  Varmista,  ettei  liikealueella  ole  esteitä.

Kuva  5-63  Oikean  liukulohkon  liikekokoonpanon  näyttö

ÿ  Oikean  liukuvan  lohkon  liikekokoonpanon  kalibroinnin  suorittaminen

Kuva  5-62  Poikkipalkin  nostokokoonpanon  näyttö

AVM-laserin  kalibrointi  ja  tarkistus  on  tarpeen  ennen  ADAS-kalibrointitoiminnon  suorittamista.  
Tässä  osiossa  käsitellään  laserin  kalibrointia,  laserin  Bluetoothin  konfigurointia  ja  laserviivan  
kohdistuksen  tarkistusta.

ÿ  Laserkalibroinnin  suorittaminen
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5.6.1.6  AVM-laserin  kalibrointi  ja  tarkistus
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3.  Napauta  Huolto  ja  ylläpito  ja  valitse  Kalibrointi  ja  tarkastus  >  AVM-laserin  kalibrointi  ja  
tarkastus  siirtyäksesi  näyttöön.  Valitse  sitten  Laserkalibrointi.

4.  Asenna  animaatio-oppaassa  esitetyllä  tavalla  kaksi  jatkotankoa  ja  kaksilinjalaseria  vasemmalle  ja  

oikealle  liukulevylle.  Kiristä  sitten  jatkotankojen  nupit  ja  lukitse  turvakoukut.  Jatka  napauttamalla  

näytöllä  Seuraava .

2.  Napauta  näytön  vasemmalla  puolella  olevaa  ADAS-  ja  oikomislaitteen  asetukset  -kohtaa.

1.  Valitse  tabletin  päänäytöltä  Asetukset .

5.  Napauta  Käynnistä,  niin  poikkipalkki  ja  liukulevy  siirtyvät  automaattisesti  kohdeasentoihinsa.  

Kiinnitä  huomiota  turvallisuuteen,  kun  poikkipalkki  ja  liukulevy  liikkuvat.  Napauta  Seuraava  

siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään.

Kuva  5-64  Asenna  kaksilinjaiset  laserit
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8.  Napauta  Seuraava  suorittaaksesi  laserin  kalibroinnin,  jolloin  näytölle  tulee  teksti  ”Kalibrointi”

Kuva  5-67  Laserkeskityksen  säätö  1

valmis!”,  mikä  osoittaa,  että  kalibrointi  on  valmis.
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Kuva  5-66  Kaksilinjalasereiden  Bluetooth-yhteys

7.  Säädä  vasenta  ja  oikeaa  laseria  niin,  että  laserviivat  ovat  päällekkäin.  Ennen  kuin  painat  Seuraava-

painiketta,  varmista,  että  laserviivat  ovat  päällekkäin.  Muuten  laser  ei  ole  keskitetty.

6.  Varmista,  että  kaksilinjainen  laser  on  asennettu  oikein  ja  kytketty  päälle  (paina  Ohje-  

painiketta  nähdäksesi  kaksilinjaisen  laserin  käyttöohjeet).  Kun  kaksilinjainen  laser  on  

kytketty  päälle,  Bluetooth-yhteyden  muodostaminen  kestää  noin  5  sekuntia.  Jatka  

painamalla  Seuraava  (laser  aktivoituu,  kiinnitä  huomiota  laseriin).

Kuva  5-65  Siirrä  poikkipalkki  kohdeasentoon
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ÿ  Laser-Bluetoothin  määrittäminen

2.  Napauta  näytön  vasemmalla  puolella  olevaa  ADAS-  ja  oikomislaitteen  asetukset  -kohtaa.

1.  Valitse  tabletin  päänäytöltä  Asetukset .

Kuva  5-68  Laserkeskityksen  säätö  2

4.  Kuten  näytön  ohjeessa  näytetään,  yhdistä  laser  ja  diagnostiikkatyökalu  Type-C-datakaapelilla.  Valitse  

liitettävän  kalibrointikehyksen  Bluetooth  ja  varmista,  että  kalibrointikehykseen  on  kytketty  virta.  Viimeistele  

määritys  painamalla  Tallenna .  Kun  Bluetooth  on  määritetty  onnistuneesti,  laser  käynnistyy  uudelleen.

3.  Napauta  Huolto  ja  ylläpito  ja  valitse  Kalibrointi  ja  tarkastus  >  AVM-laserin  kalibrointi  ja  tarkastus  

siirtyäksesi  näyttöön.  Valitse  sitten  Määritä  laserin  Bluetooth.
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Kohdistustarkistus.

3.  Napauta  Huolto  ja  ylläpito  ja  valitse  Kalibrointi  ja  tarkastus  >  AVM-laserin  kalibrointi  ja  
tarkastus  siirtyäksesi  näyttöön.  Valitse  sitten  Laserviiva

4.  Aloita  kohdistus  painamalla  näytön  oppaan  mukaisesti  Käynnistä-painiketta  (laser

1.  Valitse  tabletin  päänäytöltä  Asetukset .

2.  Napauta  näytön  vasemmalla  puolella  olevaa  ADAS-  ja  oikomislaitteen  asetukset  -kohtaa.

ÿ  Laserviivan  kohdistustarkistuksen  suorittamiseksi

Kuva  5-69  Laserkeskityksen  säätö  2

aktivoituu  käynnistyksen  yhteydessä,  kiinnitä  huomiota  laseriin).

Kuva  5-70  Lasersäädön  tarkistusnäyttö
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Tässä  osiossa  voidaan  tarkistaa  IA1000-kalibrointikehyksen  eri  komponenttien  tila.

2.  Napauta  näytön  vasemmalla  puolella  olevaa  ADAS-  ja  oikomislaitteen  asetukset  -kohtaa.

Tässä  osiossa  voit  tarkistaa  IA1000-kalibrointikehyksen  eri  komponenttien  versiotiedot.

Kaikki  kalibrointitietueet  tallennetaan  tänne,  josta  näet  milloin  ja  minkä  tyyppinen  kalibrointi  laitteelle  on  tehty.

1.  Valitse  tabletin  päänäytöltä  Asetukset .

3.  Napauta  Huolto  ja  valitse  sitten  Kameran  tarkistus.  Kameroiden  näkymät  ja  tilat,  mukaan  lukien  

etäisyysmittauskamera,  itsekalibrointikamera,  LF-kohdekamera,  LR-kohdekamera,  RF-kohdekamera  

ja  RR-kohdekamera,  näkyvät  näytöllä.  Napauta  Kuvaus  tarkistaaksesi  näytöllä  näkyvien  kuvakkeiden  

selitykset.  Katso  lisätietoja  taulukosta  4-4  Kameroiden  kuvaukset .

ÿ  Kameran  tarkistuksen  suorittaminen

Kameran  tarkistustoiminto  tarkistaa  kalibrointikehyksen  kuuden  kameran  tilan.
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Tämän  toiminnon  avulla  voit  asettaa  tarkkuustarkastusvälit.  Käytettävissä  on  neljä  vaihtoehtoa:  kolme  kuukautta,  

kuusi  kuukautta,  yksi  vuosi  ja  ei  koskaan.  Oletusarvoinen  tarkkuustarkastusväli  on  kuusi  kuukautta.

5.6.1.9  Versiotiedot

5.6.1.7  Kameran  tarkistus

5.6.1.8  Laitteiston  tarkistus

5.6.3  Tarkkuustarkastusväli

5.6.2  Kalibrointiraportti

Machine Translated by Google



5.6.4  Kohdepuhdistusväli

Tämä  toiminto  auttaa  muistuttamaan  käyttäjää  tavoitepuhdistustiheydestä,  joka  voidaan  
valita  kohdistusnumeroiden  tai  -välien  muodossa.

Kuva  5-72  Kohdepuhdistusvälin  asetusnäyttö

Kuva  5-71  Tarkkuuden  tarkistusvälin  asetusnäyttö

159

Machine Translated by Google



ÿ  Jos  rengastarkastus  on  aktivoitu,  voit  asettaa:

1)  Kulutuspinnan  syvyyden  mittausmenetelmä:  Yksittäinen  tarkistus  tai  kaikkien  kulutuspintojen  tarkistus.

2)  Renkaan  vähimmäisurasyvyys:  kun  urasyvyys  on  pienempi  kuin  asettamasi  

vähimmäisurasyvyysarvo,  tabletti  kehottaa  sinua  vaihtamaan  renkaan  välittömästi.

3)  Varoitus  kulutuspinnan  syvyydestä:  kun  kulutuspinnan  syvyys  on  pienempi  kuin  

asettamasi  arvo,  tabletti  antaa  varoituksen.

Tämän  toiminnon  avulla  voit:

1.  Määritä,  otetaanko  renkaiden  tarkastus  käyttöön  vai  ei.  Tämä  asetus  vaikuttaa  siihen,  opastaako  

tabletti  sinua  kulutuspinnan  syvyyden  ja  paineen  tarkastuksessa  ajoneuvon  tarkastusmenettelyssä.  

Jos  ajoneuvon  tarkastus  on  käytössä,  tabletti  opastaa  sinua  kulutuspinnan  syvyyden  ja  paineen  

tarkastuksessa;  jos  se  on  poistettu  käytöstä,  tabletti  ei  opasta  sinua  kulutuspinnan  syvyyden  ja  

paineen  tarkastuksessa.  Katso  ohjeet  kulutuspinnan  syvyyden  ja  paineen  tarkastuksen  

suorittamiseen  kohdasta  Kulutuspinnan  syvyyden  ja  paineen  tarkastus.

Kuva  5-73  Pyöränsuuntausohjelmiston  asetukset

Ajoneuvotarkastus,  Mittausten  valmistelu,  Mittaustulokset,  Huoltoraportti,  Mukautettujen  teknisten  tietojen  hallinta  

ja  Oletusasetusten  palautus  sisältyvät  tähän  osioon.
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5.7  Pyörien  suuntausohjelmiston  asetukset

5.7.1  Ajoneuvon  tarkastus
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5.7.2  Mittauksen  valmistelu

Jos  rungon  tarkastus  on  käytössä,  tabletti  opastaa  sinua  rungon  tarkastuksen  suorittamisessa;  

jos  se  on  poistettu  käytöstä,  tabletti  ei  opasta  sinua  rungon  tarkastuksen  suorittamisessa.

Kuva  5-74  Ajoneuvotarkastusasetusten  näyttö

Katso  ohjeet  alustan  tarkastuksen  suorittamiseen  kohdasta  Alustan  tarkastus.

2.  Määritä,  otetaanko  alustan  tarkastus  käyttöön  vai  ei.  Tämä  asetus  vaikuttaa  siihen,  opastaako  

tabletti  sinua  alustan  tarkastuksessa  ajoneuvon  tarkastusmenettelyssä.

Tämä  toiminto  vaikuttaa  siihen,  opastaako  tabletti  sinua  ajokorkeuden  mittaamisessa.  Mittauksen  

valmistelu  -vaihtoehto  on  oletuksena  käytössä,  eivätkä  käyttäjät  voi  poistaa  sitä  käytöstä.  

Ajokorkeuden  mittaus  -vaihtoehdon  osalta,  jos  se  on  käytössä,  tabletti  opastaa  sinua  ajokorkeuden  

mittaamisessa;  jos  se  on  pois  päältä,  tabletti  ei  opasta  sinua  ajokorkeuden  mittaamisessa.  Katso  

lisätietoja  ajokorkeuden  mittaamisesta  kohdasta  Ajokorkeuden  mittaus.

161

Machine Translated by Google



5.7.3  Mittaustulokset

Tämän  toiminnon  avulla  voit:

ÿ  Käynnistä  toiminto

Kuva  5-76  Mittaustulosten  asetusnäyttö

Kuva  5-75  Mittauksen  valmistelun  asetusnäyttö

1.  Keskitetäänkö  ohjauspyörä  mittaustulosta  tallennettaessa.

1)  Jos  pyörät  eivät  ole  suoraan  eteenpäin  -asennossa,  napauta  Tallenna  ennen  
korjausta  mittaustulosten  näytössä,  niin  näytölle  tulee  opas  pyörien  suoraksi  
asettamiseksi.
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ÿ  Poista  toiminto  käytöstä:  tiedot  tallennetaan  suoraan  sen  jälkeen,  kun  napautat  Tallenna  
ennen  korjausta  mittaustulosten  näytössä.

2.  Vaihdetaanko  puolitoleranssitilaan.

1.  Jos  puolitoleranssitila  on  käytössä,  mitattu  tulos  näkyy  puolitoleranssitilassa  ja  näyttö  

näyttää  alla  olevan  kuvan  kaltaiselta.

automaattisesti  ja  näyttää  seuraavan  näytön.

Kuva  5-78  Tallenna  ennen  korjausta  -näyttö  2

2)  Kun  pyörät  ovat  suoraan  eteenpäin,  tabletti  tallentaa  tiedot

Kuva  5-77  Tallenna  ennen  korjausta  -näyttö  1
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5.7.4  Huoltoraportti

Toleranssitila,  ja  näyttö  näyttää  alla  olevan  kuvan  kaltaiselta.

Kuva  5-80  Mitatun  tuloksen  (täysi  toleranssi)  näyttö

2.  Jos  puolitoleranssitila  on  poistettu  käytöstä,  mitattu  tulos  näkyy  täydessä  toleranssissa.

Kuva  5-79  Mitatun  tuloksen  (puolitoleranssi)  näyttö

Tämän  asetuksen  avulla  voit  ottaa  käyttöön  alustan  turvallisuusdiagnostiikkaraportin  
näyttämisen  tai  pois  päältä  raporttinäytössä  pyöränsuuntaustoiminnon  suorittamisen  jälkeen.  
Jos  asetus  on  käytössä,  alustan  turvallisuusdiagnostiikkaraportti  näkyy  raporttinäytössä  
pyöränsuuntaustoiminnon  suorittamisen  jälkeen.  Jos  asetus  on  poistettu  käytöstä,  alustan  
turvallisuusdiagnostiikkaraporttia  ei  näytetä  raporttinäytössä  pyöränsuuntaustoiminnon  suorittamisen  jälkeen.  Katso
Huoltoraportti  ja  lisätietoja.
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5.7.6  Palauta  oletusasetukset

5.7.5  Mukautettujen  spesifikaatioiden  hallinta

Kuva  5-82  Mukautettujen  ominaisuuksien  hallintanäyttö

Tämän  toiminnon  avulla  voit  palauttaa  pyöränsuuntausohjelmiston  oletusasetukset.

Toiminnon  avulla  voit  tarkastella  tai  poistaa  ajoneuvolle  tallennettuja  mukautettuja  
teknisiä  tietoja.  Jos  et  ole  tallentanut  mukautettuja  teknisiä  tietoja,  näyttöön  tulee  
ilmoitus,  että  tietoja  ei  ole  saatavilla,  kun  napautat  Mukautettujen  teknisten  tietojen  
hallinta  -painiketta.

Kuva  5-81  Huoltoraportin  asetusnäyttö
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Oletusasetus

Ajokorkeusyksikkö

mm

Painoyksikkö

Taulukko  5-1  Oletusasetukset

Kulutuspinnan  syvyysyksikkö

kg

Rengaspuristin
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Kulman  näyttömuoto

Raideleveys  ja  akseliväli mm

Ota  käyttöön  TBE-laitteen  haku

Tuote

Varpaiden  näyttömuoto

baari

Aste  ja  minuutti

Rengaspaineyksikkö

mm

Oletusasetukset  ovat  seuraavat:

Puristimen  tyyppi

Connect-kulutuspinnan  mittaustyökalu

Kuva  5-83  Palauta  oletusasetukset  -näyttö

Aste  ja  minuutti
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5.8  Linjauksen  esitarkistuksen  ohjelmistoasetukset

Kuusi  kuukautta

Oletusasetus

1,6  mm

Yksittäinen  tarkistus

Keskiohjauspyörä,  kun

Tarkkuustarkastusväli
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Tämän  toiminnon  avulla  voit  määrittää,  otetaanko  ajolinjan  esitarkistus  käyttöön  vai  ei.  Se  vaikuttaa  siihen,  

opastaako  tabletti  sinua  ajoneuvon  tarkastuksessa  (renkaiden  ja  alustan  tarkastus)  ja  ajokorkeuden  mittauksessa  

ajolinjan  esitarkistuksen  aikana.  Jos  ajolinjan  tarkastus  on  käytössä,  voit  määrittää:

Käynnistä

Ei  työkalua

Ajoneuvotarkastus

Kohdepuhdistusväli

Mittauksen  valmistelu

Bensiinin  alustan  tason  mittaus

Mittanauha

Kertoja:  540

Varoitus  kulutuspinnan  syvyys

Säädä  puolitoleranssiin

Mittaustuloksen  tallentaminen

Kulutuspinnan  vähimmäissyvyys

Käynnistä

Tuote

Äänimerkkiasetus

Kulutuspinnan  syvyys  Näytenumero

Käynnistä

1.  Rengastarkastus:  Jos  renkaantarkastus  on  käytössä,  tabletti  opastaa  sinua  suorittamaan  kulutuspinnan  

syvyyden  ja  paineen  tarkastuksen;  jos  se  on  poistettu  käytöstä,  tabletti  ei  opasta  sinua  suorittamaan...

3,2  mm

Työkalu

Käynnistä

Valitse  korkeuden  mittaustyökalu

Päivät:  90  päivää

Alustan  tarkastus

Käynnistä

Käynnistä

5.8.1  Kohdistuksen  esitarkistus
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5.8.3  Palauta  oletusarvoiset  kohdistuksen  esitarkistusohjelmiston  asetukset

5.8.2  Caster/SAI

Tämän  toiminnon  avulla  voit  palauttaa  Kohdistuksen  esitarkistuksen  oletusasetukset.

Tämä  toiminto  vaikuttaa  siihen,  opastaako  tabletti  sinua  mittaamaan  caster-kulman  ja  SAI:n  

(ohjausakselin  kallistuskulman).  Jos  Caster/SAI-painike  on  päällä,  tabletti  opastaa  sinua  mittaamaan  

caster-kulman  ja  SAI-kulman  pyöränsuuntaustoiminnossa.  Jos  se  on  pois  päältä,  tabletti  ei  opasta  

sinua  mittaamaan  caster-kulmaa  ja  SAI-kulmaa.

Kuva  5-84  Palauta  oletusasetukset  -näyttö

Oletusasetukset  ovat  seuraavat:

2.  Kotelon  tarkastus:  Jos  kotelon  tarkastus  on  käytössä,  tabletti  opastaa  sinua  kotelon  tarkastuksessa.  

Jos  se  on  poistettu  käytöstä,  tabletti  ei  opasta  sinua  kotelon  tarkastuksessa.  Katso  lisätietoja  

kohdasta  Kotelon  tarkastus .

Katso  lisätietoja  kohdasta  Caster/ SAI/ IA-kulman  mittaus .

3.  Ajokorkeuden  mittaus:  Voit  asettaa  ajokorkeuden  mittauksen  suoritettavaksi  vain  ajoneuvon  

valmistajan  edellyttämällä  tavalla  tai  kaikille  ajoneuvomalleille  tai  asettaa  sen  olemaan  

suorittamatta  ajokorkeuden  mittausta.  Katso  lisätietoja  kohdasta  Ajokorkeuden  mittaus .

Kulutuspinnan  syvyyden  ja  paineen  tarkastus.  Katso  lisätietoja  kohdasta  Kulutuspinnan  syvyyden  ja  paineen  

tarkastus .
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Kohdistuksen  esitarkistus

Käynnistä

Ajoneuvon  valmistajan  vaatima)

Tuote

Ajokorkeuden  mittaus  (vain

Rengastarkastus

Ajokorkeuden  mittaus

Caster/SAI

Käynnistä

Käynnistä
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Alustan  tarkastus

Käynnistä

Kulutuspinnan  syvyysyksikkö

Oletusasetus

Taulukko  5-2  Oletusasetukset

Käynnistä
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Kaistanpitoavustin  (LKA),  ympäristön  valvontakamera  (AVM),  pimeänäköjärjestelmä  (NVS)  ja

Tässä  luvussa  kuvataan  kuuden  eri  ADAS-kalibrointitoiminnon  kalibrointimenettelyt  (esimerkkinä  Audi  A7  2011  

-ajoneuvo).  Nämä  toiminnot  ovat  ACC-kalibrointi,  kaistanvaihtoavustimen  kalibrointi,  kamerajärjestelmän  

peruutuskameran  kalibrointi,  HUD-kalibrointi,  pimeänäkökameran  kalibrointi  ja  ajoneuvon  kameroiden  kalibrointi.  

Kalibrointia  vaativissa  tilanteissa  esitellään  yksityiskohtaisesti  tarvittavat  kalibrointityökalut,  kalibroinnin  

valmistelut,  huomautukset  ja  menettelyt.  Koska  kalibrointimenettelyt  voivat  vaihdella  ajoneuvoittain,  noudata  

yhteensopivan  diagnostiikkatabletin  vaiheittaisia  ohjeita  kalibroinnin  suorittamiseksi  loppuun.

Ennen  ADAS-kalibrointitoiminnon  suorittamista  sinun  on  ensin  liitettävä  IA1000WA  MaxiSys  Ultra  -tablettiin,  

määritettävä  sitten  tabletin  verkko  ja  yhdistettävä  tabletti  ajoneuvoon  VCI-laitteella.  Katso  lisätietoja  kohdasta  

MaxiSys  Ultra  -tabletti.

Sen  jälkeen  voit  napauttaa  päänäytöltä  Diagnostiikka  tai  Pyöränsuuntaus  ja  seurata  näytön  ohjeita  vaihe  

vaiheelta  siirtyäksesi  ADAS-kalibrointiosioon.  Katso  lisätietoja  ADAS-kalibrointiosioon  kohdasta  Edistynyt  

pyöränsuuntaus.

Mukautuva  vakionopeudensäädin  (ACC),  Kuolleen  kulman  valvonta  (BSD),  Peruutuskamera  (RVC),

niin  edelleen.

ADAS-kalibrointitoiminto  hyödyntää  ajoneuvoon  asennettuja  erilaisia  antureita,  mukaan  lukien

Kun  olet  yhdistänyt  MaxiSys  ADAS  -diagnostiikkatabletin  IA1000WA:han,  voit  suorittaa  seuraavat  toimenpiteet:

ÿ  Tässä  esimerkkinä  on  vuoden  2011  Audi  A7  -ajoneuvo.  Kalibrointimenettelyt  voivat  vaihdella  ajoneuvoittain.  

Noudata  tabletin  näytöllä  olevia  ohjeita.

ÿ  Varmista,  että  ajoneuvon  edessä  on  vähintään  1200  mm  (47,24  tuumaa)  tilaa.
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ACC  (Adaptive  Cruise  Control)  -järjestelmä  mahdollistaa  kuljettajan  pitää  kalibroidun  etäisyyden  edellä  ajavaan  

ajoneuvoon,  ja  valitun  ajoneuvon  etäisyyden  ja  nopeuden  mukaan  ajoneuvo  voi  hidastaa  ja  kiihdyttää  

automaattisesti.

HUOMAUTUS

6.1  Valmistelutyö

6.2  Mukautuva  vakionopeudensäädin

6  ADAS-kalibrointitoiminto
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ÿ  ACC-tutka-anturin  sijaintia  ajoneuvon  korissa  on  muutettu.

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-LR;
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ÿ  ACC-tutka-anturin  poikkeamakulma  on  normaalin  alueen  ulkopuolella.

ÿ  Pyöränkiristin  (Tire  Clamp)  AUTEL-CSC0500/17-RR;

ÿ  Sääti  alustaa.

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-RR;

ÿ  Kohdistusapu  AUTEL-CSC0500/08;

ÿ  Korjasin  tai  vaihdoin  puskurin  tai  jäähdyttimen  säleikön.

ÿ  AUTEL-CSC1000  kalibrointikehys;

Kuva  6-1  Tarvittavat  kalibrointityökalut

ÿ  Kuusiokoloavain  AUTEL-CSC0602/06  tai  muu  tutkasäädin  (eivät  sisälly  toimitukseen).

ÿ  Korjasin  tai  vaihdoin  mukautuvan  vakionopeudensäätimen  (ACC)  tutka-anturin  ohjausyksikön.

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-LR;

ÿ  Miniheijastin  AUTEL-CSC0602/07;

ÿ  Heijastin  AUTEL-CSC0602/01;

6.2.2  Vaadittavat  kalibrointityökalut

6.2.1  Valitse  kalibrointia  vaativa  tilanne
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ÿ  Varmista,  että  ajoneuvon  jäähdytysnesteen  ja  moottoriöljyn  määrät  ovat  suositellulla  tasolla  ja  että  

polttoainesäiliö  on  täynnä.  Ajoneuvossa  ei  saa  olla  ylimääräistä  kuormaa  (kuten  matkustajia  tai  tavaraa).

Jos  ajoneuvossa  on  pimeänäköjärjestelmä,  tarkista  diagnostiikkatyökalun  pimeänäköjärjestelmän  

kalibrointiolosuhteiden  perusteella,  onko  kalibrointi  tarpeen.  Jos  kalibrointi  on  tarpeen,  suorita  ensin  

pimeänäköjärjestelmän  kalibrointi  diagnostiikkatyökalun  kehotteiden  mukaisesti.  Kalibroi  sitten  ACC-

tutka.

ÿ  Varmista,  että  tutka-anturin  pinta  on  puhdas.

ÿ  Napauta  OK  viimeistelläksesi  aputyökalun  sijoituksen.

Ennen  mukautuvan  vakionopeudensäätimen  (ACC)  tutka-anturin  kalibroinnin  aloittamista  tarkista,  

onko  ajoneuvossa  pimeänäköjärjestelmä.

sytytysvirta  pois  päältä;

ÿ  Irrota  ACC-tutka-anturin  säleikkö  ja  tarkista,  onko  anturi  vaurioitunut  tai  onko  se  tiukasti  kiinni.  Jos  se  on  

vaurioitunut  tai  ei  ole  kunnolla  kiinni,  korjaa  tai  korjaa  se.
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ÿ  Anturin  todellinen  sijainti  vaihtelee  ajoneuvoittain.

ÿ  Sulje  ajoneuvon  ovet  ja  sammuta  kaikki  ulkovalot;

ÿ  Kiinnitä  VCI  ajoneuvoon  ja  kytke  diagnostiikkatyökalu  VCI:hin  (jos  diagnostiikkatyökalu  ja  VCI  on  yhdistetty  

diagnostiikkakaapelilla,  vie  kaapeli  ikkunan  läpi);

HUOMAUTUS

Jos  ajoneuvossa  ei  ole  pimeänäköjärjestelmää  tai  pimeänäköjärjestelmää  ei  tarvitse  kalibroida,  suorita  

ACC-tutka-anturin  kalibrointi  suoraan.

ÿ  Liitä  ajoneuvo  tarvittaessa  akun  huoltolaitteeseen  akun  purkautumisen  estämiseksi;

ÿ  Poistu  mukautuvan  vakionopeudensäätimen  (ACC)  kalibroinnista  napauttamalla  Peruuta .

anturi.

ÿ  Säädä  rengaspaine  ilmoitettuun  arvoon;

ÿ  Pysäytä  ajoneuvo  kokonaan,  varmista,  että  takaosan  työntökulma  on  kohdakkain  ja  käännä

HUOMAUTUS

ÿ  Yleensä  ACC-tutka-anturi  sijaitsee  maskissa  ajoneuvon  tunnuksen  alla  tai

ajoneuvon  tunnuksen  takana  tai  puskurin  kummallakin  puolella;

ÿ  Pysäköi  ajoneuvo  tasaiselle  alustalle.  Keskitä  ohjauspyörä  ja  pidä  ajoneuvon  etupyörät  suorina  (tarvittaessa  

suorita  ensin  pyörien  suuntaus).  Varmista,  että  ajoneuvon  edessä  on  vähintään  3  m  (118,11  tuumaa)  

tilaa.

ÿ  Ilmajousituksella  varustetuissa  ajoneuvoissa  aktivoi  ”Jack  Mode”;

6.2.3  Kalibroinnin  valmistelu

ÿ

ÿ

ÿ
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levyt  palaavat  alkuperäisiin  asentoihinsa.

HUOMAUTUS  Varmista,  että  kolonnin  pohjassa  oleva  virtajohto  on  kytketty  pistorasiaan  ja  että  virtakytkin  on  

päällä.

ÿ  Keskittääksesi  kalibrointikehyksen  ajoneuvon  etuosaan

2.  Säädä  kalibrointikehystä  niin,  että  se  on  linjassa  ajoneuvon  etuosan  keskikohdan  kanssa.

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  ja  liukulevyt  palautuvat  automaattisesti  

alkuperäisiin  asentoihinsa.  Huomioi  turvallisuus,  kun  poikkipalkki  ja  liukulevyt  liikkuvat.

Kuva  6-2  Poikkipalkin  automaattinen  sijoittelu

2.  Paina  tabletilla  Seuraava-painiketta  siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään  poikkipalkin  ja  liu'utuksen  jälkeen.

ÿ  Poikkipalkin  ja  liukulevyjen  automaattinen  asemointi
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Kuva  6-3  Keskitä  kalibrointikehys

1.  Aseta  kalibrointikehys  noin  1,5  metrin  päähän  ajoneuvon  eteen.

6.2.4  Aputyökalujen  asemointi
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Aseta  suuntausapuväline  niin,  että  se  osoittaa  etupuskurin  keskelle.

ÿ  Kohdistusavun  asettaminen

Kuva  6-5  Aseta  kohdistusapuväline

Kuva  6-4  Asenna  pyöränkiristimet  (rengaskiristimet)  ja  kohdistuspisteet

HUOMAUTUS  Varmista  automaattisen  säädön  aikana,  ettei  poikkipalkin  liikkeelle  ole  esteitä.

Asenna  kaksi  pyöränpuristinta  (rengaspuristinta)  ja  kohdetappia  takapyöriin  (jos  niitä  ei  ole  asennettu  

aiemmin).

ÿ  Rengaskiristimien  ja  maalitaulujen  asentaminen

174

Machine Translated by Google



1.  Siirrä  kalibrointikehystä  niin,  että  "Etäisyys",  "Kääntymä"  ja  "Offset"-arvot  ovat

ÿ  Poikkipalkin  automaattinen  siirtäminen  kohdeasentoon

2.  Paina  tabletilla  Seuraava  siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään  sen  jälkeen,  kun  poikkipalkki  on  siirtynyt  kohtaan

ÿ  Kalibrointikehyksen  säätämiseksi  ja  kiinnittämiseksi

Kiinnitä  huomiota  turvallisuuteen  poikkipuun  liikkuessa.

2.  Kun  kalibrointikehys  on  asetettu,  paina  kahta  alustan  jarrua  kalibroinnin  varmistamiseksi.

kohdeasento.
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näkyy  vihreänä.

siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään.

3.  Kalibrointikehyksen  karkea  säätö  on  valmis.  Paina  tabletilla  Seuraava-painiketta.

Kun  kohdistusapuvälineen  sijainti  on  määritetty,  näytölle  tulee  kehote  sen  poistamisesta.  Jatka  napauttamalla  

OK .

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  siirtyy  automaattisesti  kohteeseen.

HUOMAUTUS

Kuva  6-6  Kalibrointikehyksen  säätäminen

Machine Translated by Google



ÿ  Vasemman  liukulevyn  heijastimen  asentaminen  ja  säätäminen

Jotta  diagnoosi  sujuisi  ongelmitta,  pidä  diagnostiikkajännite  yli  12  V:ssa.  Jos  jännite  on  riittämätön,  

kytke  laite  akkulaturiin.

1.  Asenna  heijastin  AUTEL-CSC0602/01  vasemmalle  liukulevylle  (ajoneuvon  ajosuunnan  

mukaan)  niin,  että  se  on  kokonaan  kiinni  liukulevyssä.

2.  Kierrä  heijastimen  nuppia  (1)  niin,  että  numerolla  2  merkitty  puoli  osoittaa  ylöspäin.

apua.

HUOMAUTUS

3.  Irrota  pyöränkiinnikkeet  (rengaskiinnikkeet),  pyöränkohdistimet  ja  suuntausmutterit.

Kuva  6-7  Siirrä  poikkipalkki  kohdeasentoon

3.  Käynnistä  liukuva  levylaser  painamalla  tabletin  Avaa-painiketta .
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Kuva  6-8  Heijastimen  1  säätäminen
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ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  A+  siirtääksesi  kuplaa  A  taaksepäin.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletilla  A-  siirtääksesi  kuplaa  A  eteenpäin.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  B-  siirtääksesi  kuplaa  B  vasemmalle.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  B+  -painikkeen  painallus  tabletilla  siirtää  kuplaa  B  oikealle.

HUOMAUTUS  Tutka  -anturimaton  tyylin  ja  sijainnin  ei  tarvitse  olla  täsmälleen  samat  kuin  kuvassa.  Tämä  

riippuu  todellisesta  tilanteesta.

5.  Säädä  kupla  niin,  että  se  on  kuplavesivaa'an  keskellä.

Kuva  6-9  Heijastimen  2  säätäminen

4.  Säädä  poikkipalkin  (2)  korkeutta  ja  siirrä  heijastinta  AUTEL-CSC0602/01  vasemmalle  ja  oikealle  niin,  

että  lasersäde  (1)  kohdistuu  mihin  tahansa  kohtaan  tutka-anturin  pinnalla.
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Tämä  riippuu  todellisesta  tilanteesta.

ÿ  Miniheijastimen  sijainti  ei  välttämättä  ole  täsmälleen  sama  kuin  kuvassa.

ÿ  Jos  anturissa  ei  ole  miniheijastinta,  kiinnitä  miniheijastin  AUTEL-

CSC0602/07  tutkan  pinnan  tasaiselle  pinnalle  ja  suuntaa  lasersäde  tähän  miniheijastimeen.

ÿ  Vasemmanpuoleisen  heijastuneen  laserin  kohdistaminen  lähtölaseriin

HUOMAUTUS

1.  Säädä  poikkipalkin  (2)  korkeutta  ja  siirrä  heijastinta  AUTEL-CSC0602/01  vasemmalle  ja  oikealle  niin,  

että  lasersäde  (2)  kohdistuu  tutka-anturin  miniheijastimeen  (3).

Kuva  6-10  Keskitä  kupla  kuplavesivaa'alle
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ÿ  Säädä  ylempiä  ja  alempiin  diagonaalisiin  pultteihin,  kunnes  heijastunut  laserpiste  on  samassa  linjassa  

kohteen  keskipisteen  kanssa.

ÿ  Säätöpultin  asento  ei  välttämättä  ole  täsmälleen  sama  kuin  kuvassa  näkyvä

kuva.  Tämä  riippuu  todellisesta  tilanteesta.

Kuva  6-12  Kohdista  heijastinlaser  alkuperäislaseriin

kohdekeskuksen  (2)  kanssa.

HUOMAUTUS

2.  Säädä  anturin  pultteja  A  ja  B  kuusiokoloavaimella  AUTEL-CSC0602/06  tai  muilla  tutkasäätimillä  

(eivät  sisälly  toimitukseen)  siten,  että  heijastuva  laserpiste  (1)  on  samassa  kohdassa

Kuva  6-11  Kohdista  laser  miniheijastimeen
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2.  Sammuta  liukuva  levylaser  painamalla  tabletin  Sulje-painiketta.

Kuva  6-13  Keskitä  laser

1.  Säädä  poikkipalkin  (2)  korkeutta  ja  siirrä  heijastinta  AUTEL-CSC0602/01  vasemmalle  ja  oikealle  niin,  

että  lasersäde  (1)  osoittaa  tutkan  keskelle.

ÿ  Vasemman  ACC-tutka-anturin  kalibrointi

Kuva  6-14  Heijastimen  1  säätäminen

3.  Kierrä  heijastimen  AUTEL-CSC0602/01  nuppia  (A)  niin,  että  numerolla  1  merkitty  puoli  osoittaa  ylöspäin.
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5.  Kierrä  heijastimen  AUTEL-CSC0602/01  nuppia  (A)  niin,  että  numerolla  3  merkitty  
puoli  osoittaa  ylöspäin.

Kuva  6-16  Heijastimen  3  säätö

Kuva  6-15  Heijastimen  2  säätö

4.  Kierrä  heijastimen  AUTEL-CSC0602/01  nuppia  (A)  niin,  että  numerolla  2  merkitty  
puoli  osoittaa  ylöspäin.
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6.  Odota,  kunnes  näytössä  näkyy,  että  etäisyyden  säädön  ohjausmoduuli  J428  
(päälaite)  on  säädetty  onnistuneesti  ja  etäisyyden  säädön  ohjausmoduuli  2-J850  
(orjalaite)  on  säädetty.  Jatka  sitten  napauttamalla  OK .
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2.  Kierrä  heijastimen  nuppia  (1)  niin,  että  numerolla  2  merkitty  puoli  osoittaa  ylöspäin.

Kuva  6-17  Heijastimen  1  säätö

1.  Asenna  heijastin  AUTEL-CSC0602/01  oikeanpuoleiseen  liukulevyyn  (ajoneuvon  ajosuunnan  mukaan)  

niin,  että  se  on  kokonaan  kiinni  liukulevyssä.

ÿ  Oikean  liukulevyn  heijastimen  asentaminen  ja  säätäminen

4.  Säädä  poikkipalkin  (2)  korkeutta  ja  siirrä  heijastinta  AUTEL-CSC0602/01  vasemmalle  ja  oikealle  

niin,  että  lasersäde  (1)  kohdistuu  mihin  tahansa  kohtaan  tutka-anturin  pinnalla.

3.  Käynnistä  liukuva  levylaser  painamalla  tabletin  Avaa-painiketta .
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ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  B-  siirtääksesi  kuplaa  B  vasemmalle.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  A+  siirtääksesi  kuplaa  A  taaksepäin.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  B+  -painikkeen  painallus  tabletilla  siirtää  kuplaa  B  oikealle.

5.  Säädä  kupla  niin,  että  se  on  kuplavesivaa'an  keskellä.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletilla  A-  siirtääksesi  kuplaa  A  eteenpäin.

HUOMAUTUS  Tutka  -anturimaton  tyylin  ja  sijainnin  ei  tarvitse  olla  täsmälleen  samat  kuin  kuvassa.  Tämä  

riippuu  todellisesta  tilanteesta.

Kuva  6-18  Heijastimen  2  säätö
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Tämä  riippuu  todellisesta  tilanteesta.

ÿ  Miniheijastimen  sijainti  ei  välttämättä  ole  täsmälleen  sama  kuin  kuvassa.

ÿ  Jos  anturissa  ei  ole  miniheijastinta,  kiinnitä  miniheijastin  AUTEL-CSC0602/07  tutkan  pinnan  tasaiselle  

pinnalle  ja  suuntaa  lasersäde  tähän  miniheijastimeen.

1.  Säädä  poikkipalkin  (2)  korkeutta  ja  siirrä  heijastinta  AUTEL-CSC0602/01  vasemmalle  ja  oikealle  

niin,  että  lasersäde  (2)  kohdistuu  tutka-anturin  miniheijastimeen  (3).

HUOMAUTUS

ÿ  Kohdista  oikealle  heijastettu  lasersäde  lähtölaseriin

Kuva  6-19  Keskitä  kupla  kuplavesivaa'alle
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kuva.  Tämä  riippuu  todellisesta  tilanteesta.

ÿ  Säädä  ylempiä  ja  alempiin  diagonaalisiin  pultteihin,  kunnes  heijastunut  laserpiste  on  samassa  linjassa  

kohteen  keskipisteen  kanssa.

Kuva  6-21  Kohdista  heijastinlaser  alkuperäislaseriin

HUOMAUTUS

ÿ  Säätöpultin  asento  ei  välttämättä  ole  täsmälleen  sama  kuin  kuvassa  näkyvä

2.  Säädä  anturipultteja  A  ja  B  kuusiokoloavaimella  AUTEL-CSC0602/06  tai  muilla  tutkasäätimillä  

(eivät  sisälly  toimitukseen)  siten,  että  heijastunut  laserpiste  (1)  osuu  kohteen  keskipisteeseen  

(2).

Kuva  6-20  Kohdista  laser  miniheijastimeen
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2.  Sammuta  liukuva  levylaser  painamalla  tabletin  Sulje-painiketta.

Kuva  6-22  Keskitä  laser

1.  Säädä  poikkipalkin  (2)  korkeutta  ja  siirrä  heijastinta  AUTEL-CSC0602/01  vasemmalle  ja  oikealle  niin,  

että  lasersäde  (1)  osoittaa  tutkan  keskelle.

ÿ  Oikean  ACC-tutka-anturin  kalibroimiseksi

Kuva  6-23  Heijastimen  1  säätö

3.  Kierrä  heijastimen  AUTEL-CSC0602/01  nuppia  (A)  niin,  että  numerolla  1  merkitty  
puoli  osoittaa  ylöspäin.
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5.  Kierrä  heijastimen  AUTEL-CSC0602/01  nuppia  (A)  niin,  että  numerolla  3  merkitty  
puoli  osoittaa  ylöspäin.

Kuva  6-25  Heijastimen  3  säätö

Kuva  6-24  Heijastimen  2  säätäminen

4.  Kierrä  heijastimen  AUTEL-CSC0602/01  nuppia  (A)  niin,  että  numerolla  2  merkitty  
puoli  osoittaa  ylöspäin.

Myös  J850  (orja)  on  säädetty  onnistuneesti.  ACC-kalibrointi  on  valmis.
6.  Odota,  kunnes  näytössä  näkyy,  että  etäisyyden  säädön  ohjausmoduuli  2-
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HUOMAUTUS

6.3.2  Valitse  ajoneuvon  pysäköintipaikka

6.3.1  Valitse  kalibrointia  vaativa  tilanne

ÿ  Sääti  kaistanvaihtoavustimen  ohjausyksikön  sijaintia  ajoneuvossa.

ÿ  Kaistanvaihtoavustimen  ohjausyksikkö  vaadittu  tai  vaihdettu.

Kuva  6-26  Valitse  ajoneuvon  pysäköintiasento
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ÿ  Tässä  esimerkkinä  on  vuoden  2011  Audi  A7  -ajoneuvo.  Kalibrointimenettelyt  voivat  vaihdella  ajoneuvoittain.  

Noudata  tabletin  näytöllä  olevia  ohjeita.

ÿ  Korjasin  tai  vaihdoin  takapuskurin  konepellin/tavaratilan.

ÿ  Takapyörän  keskikohdasta  taaksepäin  on  oltava  vähintään  2400  mm  (94,49  tuumaa)  tilaa.

Koska  auton  taustapeilissä  on  visuaalinen  kuollut  kulma,  kuolleessa  kulmassa  olevaa  ajoneuvoa  ei  voida  

nähdä  ennen  kaistanvaihtoa.  Jos  kuolleessa  kulmassa  on  ohittava  ajoneuvo,  kaistanvaihdon  yhteydessä  voi  

tapahtua  törmäys.  Kuolleen  kulman  valvontajärjestelmä  voi  poistaa  taustapeilin  kuolleen  kulman  ja  välttää  

siten  onnettomuudet  kaistanvaihdon  aikana.

ÿ  A:  Tasainen  maa.

ÿ  B:  Kalibrointirunko  ja  ajoneuvo  eivät  ole  samalla  tasolla  (käytä  mittanauhaa  h-arvon  mittaamiseen).

6.3  Kaistanvaihtoavustin
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ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-RF;

ÿ  AUTEL-CSC1000  kalibrointikehys;

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-LF;

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-LF;

1.  Vaadittavat  kalibrointityökalut

ÿ  Tutkan  kalibrointilaatikko  AUTEL-CSC0605/01;

ÿ  C:  Epätasainen  maa  tai  kalibrointirunko  ja  ajoneuvo  eivät  ole  samalla  tasolla  (käytä  
kompensaatiota  tunnistaaksesi  ajoneuvon  tukipinnan  automaattisesti  referenssinä  
korkeuden,  kallistuskulman  ja  kallistuskulman  säätämiseksi).

Kuva  6-27  Mitattu  arvo  h

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-RF;

ÿ  24  V:n  virtalähde.
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6.3.2.1  Kun  valitaan  A  tai  B
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*

ÿ  Kytke  seisontajarru  ja  sulje  kaikki  ovet.  Ajoneuvossa  ei  saa  olla  ketään.

HUOMAUTUS

ÿ  Pysäköi  ajoneuvo  tasaiselle  alustalle.  Keskitä  ohjauspyörä  ja  pidä  ajoneuvon  etupyörät  suoraan  

eteenpäin  (tarvittaessa  suorita  pyöränsuuntaus  ensin).  Varmista,  että  auton  ja  auton  välisen  

tilan  on  oltava  vähintään  4  m  (157,48  tuumaa).

ÿ  Irrota  tarvittaessa  puskurin  suojassa  oleva  hopealankatarra.

ÿ  Ilmajousituksella  varustetuissa  ajoneuvoissa  aseta  alustan  korkeus  keskitasolle  tai

ÿ  Älä  avaa  tai  sulje  ovia  kalibroinnin  aikana.

ÿ  Napauta  OK  viimeistelläksesi  aputyökalun  sijoituksen.

4  m  (157,48  tuumaa)  ajoneuvon  takana  (taka-akselista  alkaen);

ÿ  Varmista,  että  ajoneuvon  jäähdytysnesteen  ja  moottoriöljyn  määrät  ovat  suositellulla  tasolla  ja  

että  polttoainesäiliö  on  täynnä.  Ajoneuvossa  ei  saa  olla  ylimääräistä  kuormaa  (kuten  

matkustajia  tai  tavaraa).
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automaattinen  (näkyy  kojelaudassa);

ÿ  Poistu  kaistanvaihtoavustimen  kalibroinnista  napauttamalla  Peruuta .

2.  Kalibroinnin  valmistelu

ÿ  Säädä  rengaspaine  ilmoitettuun  arvoon;

Kuva  6-28  Vaadittavat  kalibrointityökalut  (kun  valitaan  A  tai  B)

ÿ  Kiinnitä  VCI  ajoneuvoon  ja  kytke  diagnostiikkatyökalu  VCI:hin  (jos  diagnostiikkatyökalu  ja  VCI  on  

yhdistetty  diagnostiikkakaapelilla,  vie  kaapeli  ikkunan  läpi);
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Kuva  6-29  Poikkipalkin  automaattinen  sijoittelu

liukuvat  levyt  palaavat  alkuperäiseen  asentoonsa.

HUOMAUTUS

Varmista,  että  kolonnin  pohjassa  oleva  virtajohto  on  kytketty  pistorasiaan  ja  että  virtakytkin  on  päällä.

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  ja  liukulevyt  palautuvat  automaattisesti  

alkuperäisiin  asentoihinsa.  Huomioi  turvallisuus,  kun  poikkipalkki  ja  liukulevyt  liikkuvat.

2.  Paina  tabletilla  Seuraava  siirtyäksesi  ristipalkin  jälkeiseen  seuraavaan  käyttöliittymään  ja

ÿ  Poikkipalkin  ja  liukulevyjen  automaattinen  asemointi

3.  Aputyökalujen  sijoittelu

ÿ  Kalibrointikehyksen  keskittäminen  ajoneuvon  takaosaan

2.  Säädä  kalibrointikehystä  niin,  että  se  on  linjassa  ajoneuvon  takaosan  keskikohdan  kanssa.
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1.  Aseta  kalibrointikehys  noin  1,5  metrin  päähän  ajoneuvon  taakse.
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HUOMAUTUS

Varmista  automaattisen  säädön  aikana,  ettei  poikkipalkin  liikkeelle  ole  esteitä.

ÿ  Kalibrointikehyksen  säätämiseksi  ja  kiinnittämiseksi

1.  Siirrä  kalibrointikehystä  niin,  että  "Etäisyys"-,  "Kääntymissuunta"-  ja  "Offset"-arvot  näkyvät  vihreinä.

ÿ  Rengaskiristimien  ja  maalitaulujen  asentaminen

Kuva  6-31  Asenna  pyöränkiristimet  (rengaskiristimet)  ja  kohdistuspisteet

Asenna  kaksi  pyöränpuristinta  (rengaspuristinta)  ja  kohdetaulut  takapyöriin.  Kiinnitä  huomiota  

asennusasentoon.

Kuva  6-30  Keskitä  kalibrointikehys
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ÿ  Poikkipalkin  automaattinen  siirtäminen  kohdeasentoon

Kuva  6-32  Kalibrointikehyksen  säätäminen

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  ja  liukulevyt  siirtyvät  automaattisesti  

kohdeasentoihinsa.  Kiinnitä  huomiota  turvallisuuteen  poikkipalkin  liikkuessa.

2.  Paina  tabletilla  Seuraava  siirtyäksesi  ristipalkin  jälkeiseen  seuraavaan  käyttöliittymään  ja

3.  Kalibrointikehyksen  karkea  säätö  on  valmis.  Paina  tabletilla  Seuraava-painiketta.
siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään.

kiinnitä  kalibrointikehys.

2.  Kalibrointikehyksen  asettamisen  jälkeen  paina  kahta  jalustan  jarrua

liukuvat  levyt  siirtyvät  kohdeasentoihinsa.

3.  Irrota  pyöränkiinnittimet  (rengaspuristimet)  ja  pyöränkohdistimet.
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ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  A+  siirtääksesi  kuplaa  A  taaksepäin.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletilla  A-  siirtääksesi  kuplaa  A  eteenpäin.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  B-  siirtääksesi  kuplaa  B  vasemmalle.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  B+  -painikkeen  painallus  tabletilla  siirtää  kuplaa  B  oikealle.

Kuva  6-34  Asenna  tutkakalibrointilaatikko  vasempaan  liukulevyyn

2.  Säädä  kupla  niin,  että  se  on  kuplavesivaa'an  keskellä.

1.  Asenna  tutkakalibrointilaatikko  AUTEL-CSC0605/01  vasemmalle  liukulevylle  (ajoneuvon  

ajosuunnan  mukaan)  niin,  että  se  on  kokonaan  kiinni  liukulevyssä.

ÿ  Tutkakalibrointilaatikon  asentaminen  vasemmalle  liukulevylle
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1.  Kytke  mukana  toimitettu  virtajohto  virtaliitäntään  (1).  Kytke  virta  kytkimestä  (2),  jolloin  punainen  

LED  (3)  syttyy.  Älä  siirry  seuraavaan  vaiheeseen  ennen  kuin  noin  10  sekuntia  myöhemmin  

vihreä  LED  (4)  syttyy.  Virtalähteen  voi  kytkeä  kahdella  tavalla:

ÿ  Käytä  kalibrointityökaluun  sopivaa  24  V:n  virtalähdettä.

ÿ  Tutkan  kalibrointilaitteen  käynnistäminen  ja  vasemman  ohjausyksikön  kalibrointi

Kuva  6-35  Keskitä  kupla  kuplavesivaa'alle

Kuva  6-36  Virran  kytkeminen

ÿ  Käytä  kalibrointikehyksen  mukana  tulevaa  24  V:n  virtajohtoa.
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ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletilla  A-  siirtääksesi  kuplaa  A  eteenpäin.

2.  Säädä  kupla  niin,  että  se  on  kuplavesivaa'an  keskellä.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  A+  siirtääksesi  kuplaa  A  taaksepäin.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  B+  -painikkeen  painallus  tabletilla  siirtää  kuplaa  B  oikealle.

1.  Asenna  tutkakalibrointilaatikko  AUTEL-CSC0605/01  oikeanpuoleiselle  liukulevylle  (ajoneuvon  

ajosuunnan  mukaan)  niin,  että  se  on  kokonaan  kiinni  liukulevyssä.

Kuva  6-37  Asenna  tutkakalibrointilaatikko  oikeanpuoleiseen  liukulevyyn

ÿ  Tutkakalibrointilaatikon  asentaminen  oikeanpuoleiseen  liukulevyyn

2.  Odota,  kunnes  näytössä  näkyy,  että  kaistanvaihtoavustimen  J769  ohjausyksikön  kalibrointi  onnistui,  ja  

napauta  OK  syöttääksesi  oikean  ohjausyksikön  kalibroinnin.
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ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  B-  siirtääksesi  kuplaa  B  vasemmalle.
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1.  Kytke  mukana  toimitettu  virtajohto  virtaliitäntään  (1).  Kytke  virta  kytkimestä  (2),  jolloin  punainen  

LED  (3)  syttyy.  Älä  siirry  seuraavaan  vaiheeseen  ennen  kuin  noin  10  sekuntia  myöhemmin  

vihreä  LED  (4)  syttyy.  Virtalähteen  voi  kytkeä  kahdella  tavalla:

ÿ  Käytä  kalibrointityökaluun  sopivaa  24  V:n  virtalähdettä.

ÿ  Tutkan  kalibrointilaitteen  käynnistäminen  ja  oikean  ohjausyksikön  kalibrointi

Kuva  6-38  Keskitä  kupla  kuplavesivaa'alle

Kuva  6-39  Virran  kytkeminen

ÿ  Käytä  kalibrointikehyksen  mukana  tulevaa  24  V:n  virtajohtoa.
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ÿ  AUTEL-CSC1000  kalibrointikehys;

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-LF;

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-RR;
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1.  Vaadittavat  kalibrointityökalut

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-LR;

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-LF;

ÿ  24  V:n  virtalähde;

ÿ  Ohjauspyörän  pidikkeen  jalustatyökalu;

ÿ  Tutkan  kalibrointilaatikko  AUTEL-CSC0605/01;

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-LR;

Kuva  6-40  Vaadittavat  kalibrointityökalut  (kun  valitaan  C)

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-RF;

ÿ  Pyöräkiila.

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-RF;

2.  Noudata  näytön  ohjeita  vaihe  vaiheelta  ja  siirry  lopuksi  näyttöön,  joka  näyttää  ohjausyksiköiden  

-J769  ja  2-J770  kalibroinnin  onnistuneen.

ÿ  Pyöränkiristin  (Tire  Clamp)  AUTEL-CSC0500/17-RR;

6.3.2.2  C:tä  valittaessa
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ÿ  Aseta  pyöräkiila  joko  vasemman  tai  oikean  etupyörän  eteen  ja  taakse  estääksesi  ajoneuvon  

liikkumisen.

ÿ  Varmista,  ettei  autossa  ole  ihmisiä.

ÿ  Jos  ajoneuvossa  on  ilmajousitus,  säädä  ilmajousitus  normaalitilaan  ennen  mittausta  (tämä  voi  

vaihdella  eri  ajoneuvomalleissa).

ÿ  Poistu  kaistanvaihtoavustimen  kalibroinnista  napauttamalla  Peruuta .

asema.

ÿ  Kiinnitä  VCI  ajoneuvoon  ja  kytke  diagnostiikkatyökalu  VCI:hin  (jos  diagnostiikkatyökalu  ja  VCI  on  

yhdistetty  diagnostiikkakaapelilla,  vie  kaapeli  ikkunan  läpi);

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  ja  liukulevyt  palautuvat  automaattisesti  

alkuperäisiin  asentoihinsa.  Huomioi  turvallisuus,  kun  poikkipalkki  ja  liukulevyt  liikkuvat.

2.  Paina  tabletilla  Seuraava  siirtyäksesi  ristipalkin  jälkeiseen  seuraavaan  käyttöliittymään  ja
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seisontajarru  ja  kytke  luonnollinen  vaihde.

ÿ  Irrota  tarvittaessa  puskurin  suojassa  oleva  hopealankatarra.

HUOMAUTUS

liukuvat  levyt  palaavat  alkuperäiseen  asentoonsa.

ÿ  Keskitä  ohjauspyörä,  asenna  ohjauspyörän  pidikkeen  työkalu  ja  vapauta

ÿ  Sulje  kaikki  ovet  ja  ulkovalaistus;

ÿ  Napauta  OK  viimeistelläksesi  aputyökalun  sijoituksen.

ÿ  Pidä  ajoneuvo  kuormaamattomana.  Varmista,  että  jäähdytysnesteen  ja  moottoriöljyn  määrät  ovat  

oikeat  ja  polttoainesäiliö  on  täynnä.

ÿ  Älä  avaa  tai  sulje  ovia  kalibroinnin  aikana.

ÿ  Pysäköi  ajoneuvo  tasaiselle  alustalle  etupyörät  suoraan  eteenpäin

ÿ  Varmista,  että  ajoneuvon  takana  on  vähintään  4  m  (157,48  tuumaa)  *  4  m  (157,48  tuumaa)  tilaa  

(taka-akselista  alkaen);

3.  Aputyökalujen  sijoittelu

ÿ  Poikkipalkin  ja  liukulevyjen  automaattinen  asemointi

2.  Kalibroinnin  valmistelu

ÿ  Säädä  rengaspaine  ilmoitettuun  arvoon;
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Kuva  6-42  Aseta  pyöräkiilat

1.  Aseta  kiilat  pyörien  eteen  estääksesi  ajoneuvon  luistamisen.

2.  Ohjaa  eteenpäin,  lukitse  ohjauspyörä,  laita  vaihde  vapaalle  ja  vapauta
seisontajarru.

Varmista,  että  kolonnin  pohjassa  oleva  virtajohto  on  kytketty  pistorasiaan  ja  että  virtakytkin  
on  päällä.

ÿ  Ajoneuvon  valmistelu

HUOMAUTUS

Kuva  6-41  Poikkipalkin  automaattinen  sijoittelu
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ÿ  Rengaskiristimien  ja  maalitaulujen  asentaminen

Kuva  6-44  Keskitä  kalibrointikehys

Asenna  neljä  pyöränpuristinta  (rengaspuristimet)  ja  kohdetaulut  pyöriin.  Kiinnitä  huomiota  

asennusasentoon.
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1.  Aseta  kalibrointikehys  noin  1,5  metrin  päähän  ajoneuvon  taakse.

2.  Säädä  kalibrointikehystä  niin,  että  se  on  linjassa  ajoneuvon  takaosan  keskikohdan  kanssa.

ÿ  Kalibrointikehyksen  keskittäminen  ajoneuvon  takaosaan

Kuva  6-43  Ohjauspyörän  pidikkeen  jalustatyökalun  asentaminen
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1.  Siirrä  pyöräkiilaa  taaksepäin  noin  30  cm  näytön  ohjeiden  mukaisesti  ja  työnnä  sitten  

ajoneuvoa  nuolen  osoittamaan  suuntaan.

Kuva  6-46  Pyörän  vierintäkompensaatio  1

ÿ  Pyörän  vierintäkompensaation  suorittamiseksi

Kuva  6-45  Asenna  pyöränkiristimet  (rengaskiristimet)  ja  kohdistuspisteet
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Kuva  6-48  Pyörän  vierintäkompensaatio  3

Kuva  6-47  Pyörän  vierintäkompensaatio  2
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ÿ  Kalibrointikehyksen  säätämiseksi  ja  kiinnittämiseksi

Varmista  automaattisen  säädön  aikana,  ettei  poikkipalkin  liikkeelle  ole  esteitä.

1.  Siirrä  kalibrointikehystä  niin,  että  "Etäisyys",  "Kääntymä"  ja  "Offset"-arvot  ovat

näkyy  vihreänä.

automaattisesti.

HUOMAUTUS

2.  Jos  vierintäkompensaatio  on  valmis,  tabletti  siirtyy  seuraavaan  näyttöön

Kuva  6-49  Pyörän  vierintäkompensaatio  4
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siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään.

2.  Kalibrointikehyksen  asettamisen  jälkeen  paina  kahta  alustan  jarrua  kalibrointikehyksen  kiinnittämiseksi.

3.  Kalibrointikehyksen  karkea  säätö  on  valmis.  Paina  tabletilla  Seuraava-painiketta.
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3.  Irrota  pyöränkiinnittimet  (rengaspuristimet)  ja  pyöränkohdistimet.

Kuva  6-51  Siirrä  poikkipalkki  kohdeasentoon

ÿ  Tutkakalibrointilaatikon  asentaminen  vasemmalle  liukulevylle

1.  Asenna  tutkakalibrointilaatikko  AUTEL-CSC0605/01  vasemmalle  liukulevylle  
(ajoneuvon  ajosuunnan  mukaan)  niin,  että  se  on  kokonaan  kiinni  liukulevyssä.

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  ja  liukulevyt  siirtyvät  
automaattisesti  kohdeasentoihinsa.  Kiinnitä  huomiota  turvallisuuteen  poikkipalkin  
ja  liukulevyjen  liikkuessa.

2.  Paina  tabletilla  Seuraava-painiketta  siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään  sen  jälkeen,  kun  poikkipalkki  

ja  liukulevyt  ovat  siirtyneet  kohdeasentoihinsa.

ÿ  Poikkipalkin  automaattinen  siirtäminen  kohdeasentoon

Kuva  6-50  Kalibrointikehyksen  säätäminen
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ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  B+  -painikkeen  painallus  tabletilla  siirtää  kuplaa  B  oikealle.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  B-  siirtääksesi  kuplaa  B  vasemmalle.

Kuva  6-53  Keskitä  kupla  kuplavesivaa'alle
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2.  Säädä  kupla  niin,  että  se  on  kuplavesivaa'an  keskellä.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  A+  siirtääksesi  kuplaa  A  taaksepäin.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletilla  A-  siirtääksesi  kuplaa  A  eteenpäin.

Kuva  6-52  Asenna  tutkakalibrointilaatikko  vasemmalle  liukulevylle
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2.  Odota,  kunnes  näytössä  näkyy,  että  kaistanvaihtoavustimen  J769  ohjausyksikön  kalibrointi  onnistui,  ja  

napauta  OK  syöttääksesi  oikean  ohjausyksikön  kalibroinnin.

Kuva  6-54  Virran  kytkeminen

ÿ  Tutkakalibrointilaatikon  asentaminen  oikeanpuoleiseen  liukulevyyn

1.  Asenna  tutkakalibrointilaatikko  AUTEL-CSC0605/01  oikeanpuoleiselle  liukulevylle  (ajoneuvon  ajosuunnan  

mukaan)  niin,  että  se  on  kokonaan  kiinni  liukulevyssä.

1.  Kytke  mukana  toimitettu  virtajohto  virtaliitäntään  (1).  Kytke  virta  kytkimestä  (2),  jolloin  punainen  LED  (3)  

syttyy.  Älä  siirry  seuraavaan  vaiheeseen  ennen  kuin  noin  10  sekuntia  myöhemmin  vihreä  LED  (4)  

syttyy.  Virtalähteen  voi  kytkeä  kahdella  tavalla:

ÿ  Käytä  kalibrointikehyksen  mukana  tulevaa  24  V:n  virtajohtoa.

ÿ  Käytä  kalibrointityökaluun  sopivaa  24  V:n  virtalähdettä.

ÿ  Tutkan  kalibrointilaitteen  käynnistäminen  ja  vasemman  ohjausyksikön  kalibrointi
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ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  B-  siirtääksesi  kuplaa  B  vasemmalle.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  B+  -painikkeen  painallus  tabletilla  siirtää  kuplaa  B  oikealle.

Kuva  6-56  Keskitä  kupla  kuplavesivaa'alle
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ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletilla  A-  siirtääksesi  kuplaa  A  eteenpäin.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  A+  siirtääksesi  kuplaa  A  taaksepäin.

2.  Säädä  kupla  niin,  että  se  on  kuplavesivaa'an  keskellä.

Kuva  6-55  Asenna  tutkakalibrointilaatikko  oikeanpuoleiseen  liukulevyyn
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6.4  Kamerajärjestelmän  takanäkymä

6.4.1  Valitse  kalibrointia  vaativa  tilanne

HUOMAUTUS

Kuva  6-57  Virran  kytkeminen

2.  Noudata  näytön  ohjeita  vaihe  vaiheelta  ja  siirry  lopuksi  näyttöön,  joka  näyttää  ohjausyksiköiden  

-J769  ja  2-J770  kalibroinnin  onnistuneen.

Panoraamakamerajärjestelmä,  jossa  on  kamerat  turvallisen  360  asteen  näkymän  tarjoamiseksi,  voi  lähettää  

kuvia  ohjaamoon  reaaliajassa,  jotta  kuljettaja  voi  tarkasti  hahmottaa  ympäristöolosuhteet  lähietäisyydeltä.
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1.  Kytke  mukana  toimitettu  virtajohto  virtaliitäntään  (1).  Kytke  virta  kytkimestä  (2),  jolloin  punainen  LED  

(3)  syttyy.  Älä  siirry  seuraavaan  vaiheeseen  ennen  kuin  noin  10  sekuntia  myöhemmin  vihreä  LED  

(4)  syttyy.  Virtalähteen  voi  kytkeä  kahdella  tavalla:

ÿ  Käytä  kalibrointikehyksen  mukana  tulevaa  24  V:n  virtajohtoa.

ÿ  Käytä  kalibrointityökaluun  sopivaa  24  V:n  virtalähdettä.

ÿ  Tutkan  kalibrointilaitteen  käynnistäminen  ja  oikean  ohjausyksikön  kalibrointi

ÿ  Panoraamakamera  vaihdettu.

Tässä  esimerkkinä  on  vuoden  2011  Audi  A7  -ajoneuvo.  Kalibrointimenettelyt  voivat  vaihdella  ajoneuvoittain.  

Noudata  tabletin  näytöllä  olevia  ohjeita.
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6.4.2  Valitse  apupaikannustyökalut

ÿ  Korjattu  panoraamakameralla  varustetut  tai  siihen  vaikuttavat  komponentit

ÿ  B:  Kalibrointikehys  +  kaksilinjalaser  +  IA1000-jatkovarsi.
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ÿ  Syötti  uudet  tiedot  panoraamakamerajärjestelmän  ohjausyksikköön.

ÿ  A:  Naru  +  luotilanka  (eivät  sisälly  toimitukseen).

ÿ  Sääti  alustaa.

1.  Vaadittavat  kalibrointityökalut:

kameran  asennus.

ÿ  Säädetty  ajoneuvon  korikorkeutta.

ÿ  Mittanauha  (ei  sisälly  toimitukseen).

ÿ  Panoraamakameroilla  otettujen  kuvien  päällekkäiset  alueet  ovat  siirtyneet  paikoiltaan.

ÿ  Kuvio  AUTEL-CSC1004/01  (x  2);

ÿ  Panoraamakamerajärjestelmän  ohjausyksikön  ohjelmisto  päivitetty.

Kuva  6-58  Valitse  ajoneuvon  pysäköintiasento

ÿ  Panoraamakamerajärjestelmän  ohjausyksikkö  vaihdettu.

ÿ  Panoraamakameran  sijaintia  ajoneuvon  korissa  on  säädetty.

6.4.2.1  Kun  valitset  A:n
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ÿ  Varmista,  että  kaikki  kameran  linssit  ovat  puhtaat.  Puhdista  linssit  tarvittaessa  kostealla  liinalla.

näyttö;

ÿ  Säädä  rengaspaine  ilmoitettuun  arvoon;

ÿ  Poistu  kalibroinnista  napauttamalla  Peruuta .

ÿ  Vedä  ajoneuvon  molemmilla  puolilla  olevat  ulkopeilit  ulos;

ÿ  Paina  panoraamakuvapainiketta  näyttääksesi  panoraamakuvan  keskikonsolissa

1.  Aseta  kaksi  AUTEL-CSC1004/01  -kuviota  ajoneuvon  molemmille  puolille  ja  varmista,  että  etäisyys  a  

on  2000  mm–2500  mm  (78,74  tuumaa–98,43  tuumaa).
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ÿ  Varmista,  että  ajoneuvon  jäähdytysnesteen  ja  moottoriöljyn  määrät  ovat  suositellulla  tasolla  ja  että  

polttoainesäiliö  on  täynnä.  Ajoneuvossa  ei  saa  olla  ylimääräistä  kuormaa  (kuten  matkustajia  tai  

tavaraa).

ÿ  Tunnistusvirheiden  välttämiseksi  varmista,  ettei  kalibrointialueen  ympärillä  ole  esineitä.

ÿ  Varmista,  että  kalibrointialue  on  hyvin  valaistu.

ÿ  Tarkista  keskikonsolin  näytöltä  kunkin  kameran  kuva.  Vaihda  kamera,  jos  kuvaan  on  vaikuttanut  

kameravaurio.  Tarkista  ja  korjaa  kunkin  kameran  asento,  jos  kuva  on  vinossa.

ÿ  Kytke  seisontajarru  ja  sulje  kaikki  ovet  (konepelti)  ja  kuorma-auto;

ÿ  Napauta  OK  viimeistelläksesi  aputyökalun  sijoituksen.

ÿ  Kiinnitä  VCI  ajoneuvoon  ja  kytke  diagnostiikkatyökalu  VCI:hin  (jos  diagnostiikkatyökalu  ja  VCI  on  

yhdistetty  diagnostiikkakaapelilla,  vie  kaapeli  ikkunan  läpi);

HUOMAUTUS

ÿ  Pysäköi  ajoneuvo  tasaiselle  alustalle.  Keskitä  ohjauspyörä  ja  pidä  ajoneuvon  etupyörät  suoraan  

eteenpäin  (suorita  tarvittaessa  ensin  pyörien  suuntaus).  Varmista,  että  ajoneuvon  ympärillä  on  

tilaa.

ÿ  Kytke  virta  päälle;

3.  Aputyökalujen  sijoittelu

ÿ  Kuvioiden  sijoittelu

2.  Kalibroinnin  valmistelu

ÿ  Kytke  ajoneuvo  akun  ylläpitolaitteeseen  ja  varmista,  että  ylläpitolaite  ei  ole  kameran  näkökentässä.
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2.  Noudata  näytön  ohjeita  vaihe  vaiheelta  ja  anna  lopuksi

eikä  heijasta  valoa.

ÿ  Ajoneuvon  pysäköintiasennon  valitseminen:

1.  A:  Tasainen  maa.

HUOMAUTUS

näyttö,  joka  näyttää  kalibroinnin  onnistuneen  suorituksen.

Kuva  6-59  Kahden  kuvion  sijoittelu

b  ja  c  ovat  samat.

212

2.  B:  Epätasainen  maa  tai  kalibrointirunko  ja  ajoneuvo  eivät  ole  samalla  tasolla  
(käytä  kompensointia  tunnistaaksesi  ajoneuvon  tukipinnan  automaattisesti  
referenssinä  korkeuden,  kallistuksen  ja  kallistuskulman  säätämiseksi).

ÿ  Varmista,  että  ajoneuvo  on  pysäköity  kahden  ajolinjan  väliin  ja  että  etäisyydet

ÿ  Varmista,  että  sytytysvirta  on  päällä.

ÿ  Varmista,  että  kuvio  AUTEL-CSC1004/01  on  asetettu  oikein  ja  sen  pinta  on  tasainen

ÿ  Varmista,  että  nuoli  (1)  osoittaa  ajoneuvon  ajosuuntaan  ja  että  poikkiviiva  (2)  on  linjassa  etupyörien  

keskikohdan  kanssa.  Ajoneuvon  molemmilla  puolilla  olevien  kuvioiden  tulee  olla  yhdensuuntaiset.

6.4.2.2  Kun  valitaan  B
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ÿ  AUTEL-CSC1000  kalibrointikehys;

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-LR;

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-RF;
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1.  Vaadittavat  kalibrointityökalut

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-LF;

ÿ  Kaksilinjainen  laser  AUTEL-CSC50A/15-L;

ÿ  Pyörämaalitaulu  AUTEL-CSC0500/16-LR;

ÿ  Pyörän  kohde  AUTEL-CSC0500/16-RR;

ÿ  Kuvio  AUTEL-CSC1004/01  (x  2);

ÿ  IA1000  jatkotanko  AUTEL-CSC50A/18-L;

ÿ  Pyörämaalitaulu  AUTEL-CSC0500/16-RF.

ÿ  Kaksilinjainen  laser  AUTEL-CSC50A/15-R;

ÿ  Pyörän  kohde  AUTEL-CSC0500/16-LF;

ÿ  Pyöränkiristin  (Tire  Clamp)  AUTEL-CSC0500/17-RR;

A.  Tasaisen  maan  valitseminen

Kuva  6-60  Valitse  ajoneuvon  sijainti

ÿ  IA1000  jatkotanko  AUTEL-CSC50A/18-R;
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ÿ  Varmista,  että  vähintään  9,0  m  (354,33  tuumaa)  x  4,5  m  (177,17  tuumaa)  kokoinen  tila  on  vapaa  

heijastavista  materiaaleista  (kuten  ikkunoista,  valaisimista  ja  heijastimista)  ja  että  pinta  on  
tasainen.

Kuva  6-62  Ajoneuvotilan  valmistelut

2.  Kalibroinnin  valmistelu

Kuva  6-61  Tarvittavat  kalibrointityökalut
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ÿ  Pysäköi  ajoneuvo  tasaiselle  alustalle.  Keskitä  ohjauspyörä  ja  pidä  ajoneuvon  
etupyörät  suoraan  eteenpäin  (suorita  tarvittaessa  ensin  pyörien  suuntaus).  
Varmista,  että  ajoneuvon  ympärillä  on  tilaa.

Machine Translated by Google



ÿ  Tarkista  kunkin  kameran  kuvat  keskikonsolin  näytöltä;

ÿ  Kytke  ajoneuvo  akun  ylläpitolaitteeseen  ja  varmista,  että  ylläpitolaite  on

ÿ  Paina  panoraamakuvapainiketta  näyttääksesi  panoraamakuvan  keskikonsolin  näytössä;

ÿ  Poistu  kalibroinnista  napauttamalla  Peruuta .

kangas;

ÿ  Kytke  virta  päälle;

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  ja  liukulevyt  palautuvat  automaattisesti  

alkuperäisiin  asentoihinsa.  Huomioi  turvallisuus,  kun  poikkipalkki  ja  liukulevyt  liikkuvat.

2.  Paina  tabletilla  Seuraava  siirtyäksesi  ristipalkin  jälkeiseen  seuraavaan  käyttöliittymään  ja
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ÿ  Varmista,  että  ajoneuvon  jäähdytysnesteen  ja  moottoriöljyn  määrät  ovat  suositellulla  tasolla  ja  

että  polttoainesäiliö  on  täynnä.  Ajoneuvossa  ei  saa  olla  ylimääräistä  kuormaa  (kuten  

matkustajia  tai  tavaraa).

ÿ  Tunnistusvirheiden  välttämiseksi  varmista,  ettei  kalibrointialueen  ympärillä  ole  esineitä.

ÿ  Varmista,  että  kalibrointialue  on  hyvin  valaistu.

liukuvat  levyt  palaavat  alkuperäiseen  asentoonsa.

Vaihda  kamera,  jos  kuvaan  on  vaikuttanut  kameravaurio;  tarkista  ja  korjaa  kameran  asento,  

jos  kuva  on  vinossa.

ÿ  Kytke  seisontajarru  ja  sulje  kaikki  ovet  (konepelti)  ja  kuorma-auto;

ÿ  Napauta  OK  viimeistelläksesi  aputyökalun  sijoituksen.

ÿ  Kiinnitä  VCI  ajoneuvoon  ja  kytke  diagnostiikkatyökalu  VCI:hin  (jos  diagnostiikkatyökalu  ja  VCI  on  

yhdistetty  diagnostiikkakaapelilla,  vie  kaapeli  ikkunan  läpi);

HUOMAUTUS

kameran  näkökentän  ulkopuolella;

ÿ  Varmista,  että  kaikki  kameran  linssit  ovat  puhtaat.  Puhdista  linssit  tarvittaessa  kostealla

3.  Aputyökalujen  sijoittelu

ÿ  Poikkipalkin  ja  liukulevyjen  automaattinen  asemointi

ÿ  Vedä  ajoneuvon  molemmilla  puolilla  olevat  ulkopeilit  ulos;

ÿ  Säädä  rengaspaine  ilmoitettuun  arvoon;
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1.  Aseta  kalibrointikehys  noin  1,5  metrin  päähän  ajoneuvon  eteen.

2.  Säädä  kalibrointikehystä  niin,  että  se  on  linjassa  kuvan  etuosan  keskiosan  kanssa.
ajoneuvo.

ÿ  Rengaskiristimien  ja  maalitaulujen  asentaminen

HUOMAUTUS

ÿ  Keskittääksesi  kalibrointikehyksen  ajoneuvon  etuosaan

Varmista,  että  kolonnin  pohjassa  oleva  virtajohto  on  kytketty  pistorasiaan  ja  että  virtakytkin  on  päällä.

Kuva  6-63  Poikkipalkin  automaattinen  sijoittelu

Asenna  neljä  pyöränpuristinta  ( rengaspuristimet)  ja  kohdetaulut  pyöriin  (jos  niitä  ei  ole  asennettu  

aiemmin).
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Kuva  6-64  Keskitä  kalibrointikehys
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Kuva  6-66  Jatkotangon  ja  kaksilinjalaserin  asentaminen

2.  Kiristä  jatkovarsien  nupit  ja  lukitse  turvalukot.

HUOMAUTUS  Varmista  automaattisen  säädön  aikana,  ettei  poikkipalkin  liikkeelle  ole  esteitä.

1.  Asenna  kaksi  jatkotankoa  ja  kaksilinjalaseria  vasemmalle  ja  oikealle

liukuvat  levyt.

ÿ  Jatkovarsien  ja  kaksilinjalasereiden  asentamiseen

Kuva  6-65  Asenna  pyöränkiristimet  (rengaskiristimet)  ja  kohdistuspisteet
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ÿ  Kalibrointikehyksen  säätämiseksi  ja  kiinnittämiseksi

1.  Siirrä  kalibrointikehystä  niin,  että  "Etäisyys"-,  "Kääntymissuunta"-  ja  "Offset"-arvot  näkyvät  

vihreinä.

2.  Kalibrointikehyksen  asettamisen  jälkeen  paina  kahta  jalustan  jarrua

3.  Kalibrointikehyksen  karkea  säätö  on  valmis.  Paina  Seuraava  -painiketta.

Kuva  6-67  Suorita  kohteen  tunnistus

2.  Aloita  kohteen  tunnistus  painamalla  tabletin  Käynnistä-painiketta .  Tabletti  siirtyy  

automaattisesti  seuraavaan  näyttöön.

1.  Varmista,  että  ajoneuvon  sijainti  pysyy  muuttumattomana  (kytke  vaihde  P-asentoon  tai  käytä  

kiiloja  ajoneuvon  kiinnittämiseen)  eikä  ajoneuvossa  ole  ketään.

ÿ  Kohteen  tunnistuksen  suorittaminen

tabletti  siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään.
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kiinnitä  kalibrointikehys.
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Kuva  6-69  Siirrä  poikkipalkki  kohdeasentoon

liukuvat  levyt  siirtyvät  kohdeasentoihinsa.

ÿ  Laserkohdistuksen  suorittaminen

2.  Kun  laserin  kohdistus  täyttää  vaatimukset,  paina  tabletin  Seuraava-painiketta .

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  ja  liukulevyt  siirtyvät  automaattisesti  

kohdeasentoihinsa.  Kiinnitä  huomiota  turvallisuuteen  poikkipalkin  ja  liukulevyjen  liikkuessa.

2.  Paina  tabletilla  Seuraava  siirtyäksesi  ristipalkin  jälkeiseen  seuraavaan  käyttöliittymään  ja

ÿ  Poikkipalkin  automaattinen  siirtäminen  kohdeasentoon

Kuva  6-68  Kalibrointikehyksen  säätäminen

jatkaakseen.
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1.  Jos  laserin  kohdistus  ei  täytä  vaatimuksia,  kohdista  laser  uudelleen  painamalla  tabletin  Kohdista  

uudelleen  -painiketta.
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Kuva  6-71  Kahden  kuvion  sijoittelu

2.  Sammuta  ja  irrota  kaksilinjainen  laser.  Vapauta  jalustan  jarrut  ja

siirrä  kalibrointikehys  pois.

ÿ  Kuvioiden  sijoittelu

1.  Aseta  kuvan  mukaisesti  kaksi  AUTEL-CSC1004/01  -kuviota  ajoneuvon  
molemmille  puolille  siten,  että  kuvioiden  etureunat  ovat  linjassa  laserviivojen  
(1)  ja  (4)  kanssa  ja  kuvioiden  sivureunat  ovat  linjassa  laserviivojen  (2)  ja  
(3)  kanssa.

3.  Irrota  pyöränkiinnittimet  ja  pyöränkohdistimet.

Kuva  6-70  Suorita  laserin  kohdistus
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B.  Kun  valitset  epätasaisen  maan  tai  kalibrointikehyksen  ja  ajoneuvon,  jotka  eivät  ole

ÿ  Kaksilinjainen  laser  AUTEL-CSC50A/15-R;

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-LR;

ÿ  Pyörän  kohde  AUTEL-CSC0500/16-RR;

HUOMAUTUS  Kun  olet  suorittanut  nykyisen  toiminnon  kalibrointikehyksen  avulla,  sammuta  kaksilinjalaser,  jos  

muita  toimintoja  ei  tarvita.

ÿ  IA1000  jatkotanko  AUTEL-CSC50A/18-R;

ÿ  Ohjauspyörän  pidikkeen  jalustatyökalu;

ÿ  Pyöräkiila.

1.  Vaadittavat  kalibrointityökalut

ÿ  Pyöränkiristin  (Tire  Clamp)  AUTEL-CSC0500/17-RR;

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-LF;
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samalla  tasolla

ÿ  Kuvio  AUTEL-CSC1004/01  (x  2);

ÿ  Pyörämaalitaulu  AUTEL-CSC0500/16-LR;

ÿ  AUTEL-CSC1000  kalibrointikehys;

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-RF;

3.  Noudata  näytön  ohjeita  vaihe  vaiheelta  ja  siirry  lopuksi  näyttöön,  joka  näyttää  kalibroinnin  

onnistuneen  suorittamisen.

ÿ  IA1000  jatkotanko  AUTEL-CSC50A/18-L;

ÿ  Pyörän  kohde  AUTEL-CSC0500/16-LF;

ÿ  Pyörämaalitaulu  AUTEL-CSC0500/16-RF;

HUOMAUTUS  Varmista,  että  virta  on  päällä.

ÿ  Kaksilinjainen  laser  AUTEL-CSC50A/15-L;
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ÿ  Varmista,  että  vähintään  9,0  m  (354,33  tuumaa)  x  4,5  m  (177,17  tuumaa)  kokoinen  tila  on  vapaa  

heijastavista  materiaaleista  (kuten  ikkunoista,  valaisimista  ja  heijastimista)  ja  että  pinta  on  
tasainen.

Kuva  6-73  Ajoneuvotilan  valmistelut

2.  Kalibroinnin  valmistelu

Kuva  6-72  Tarvittavat  kalibrointityökalut

ÿ  Pysäköi  ajoneuvo  tasaiselle  maalle  etupyörät  suoraan  eteenpäin
asema.
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ÿ  Pidä  ajoneuvo  kuormaamattomana.  Varmista,  että  jäähdytysnesteen  ja  moottoriöljyn  määrät  

ovat  oikeat  ja  polttoainesäiliö  on  täynnä.

pyyhkeet

diagnostiikkakaapeli  ikkunan  läpi;

ÿ  Varmista,  ettei  kalibrointialueen  ympärillä  ole  esteitä,  jotta  vältytään  virheelliseltä  viivan  

tunnistukselta;

ÿ  Keskitä  ohjauspyörä,  asenna  ohjauspyörän  pidikkeen  työkalu,  vapauta  seisontajarru  ja  kytke  

vapaa  vaihde.

ÿ  Kytke  diagnostiikkatyökalu  ajoneuvoon.  Jos  käytät  kaapelia,  vie  se

ÿ  Napauta  OK  viimeistelläksesi  aputyökalun  sijoituksen.

ÿ  Poistu  kalibroinnista  napauttamalla  Peruuta .

ÿ  Säädä  rengaspaine  ilmoitettuun  arvoon;

ÿ  Liitä  akkulaturi.  Akkulaturi  ei  saa  olla  laitteessa.

kameran  näkökenttä;
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ÿ  Sulje  kaikki  ovet  ja  ulkovalaistus;

ÿ  Taita  ulkopeilit  auki  molemmilta  puolilta.

ÿ  Paina  ympäristönäkymäpainiketta  näyttääksesi  ympäristönäkymän  keskikonsolin  näytössä.

ÿ  Jos  ajoneuvossa  on  ilmajousitus,  säädä  ilmajousitus  normaalitilaan  ennen  mittausta  (tämä  voi  

vaihdella  eri  ajoneuvomalleissa);

ÿ  Kytke  virta  päälle;

pyörä  estääkseen  ajoneuvon  liikkumisen.

ÿ  Tarkista  kameran  kuva  keskikonsolin  näytöltä.  Jos  kuvaan  on  vaikuttanut  kameravaurio,  vaihda  

vastaava  kamera.  Jos  kuvassa  on  vääristymiä,  tarkista  vastaavan  kameran  asennus.

ÿ  Kalibrointialueen  on  oltava  hyvin  valaistu.

HUOMAUTUS

ÿ  Aseta  pyöräkiila  joko  vasemman  tai  oikean  etupyörän  eteen  ja  taakse.

ÿ  Tarkista,  onko  kamera  puhdas,  ja  puhdista  se  tarvittaessa  käyttämällä
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Kuva  6-74  Poikkipalkin  automaattinen  sijoittelu

liukuvat  levyt  palaavat  alkuperäiseen  asentoonsa.

HUOMAUTUS

ÿ  Ajoneuvon  valmistelu

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  ja  liukulevyt  palautuvat  

automaattisesti  alkuperäisiin  asentoihinsa.  Huomioi  turvallisuus,  kun  poikkipalkki  ja  

liukulevyt  liikkuvat.

2.  Paina  tabletilla  Seuraava  siirtyäksesi  ristipalkin  jälkeiseen  seuraavaan  käyttöliittymään  ja

ÿ  Poikkipalkin  ja  liukulevyjen  automaattinen  asemointi

3.  Aputyökalujen  sijoittelu

1.  Aseta  kiilat  pyörien  eteen  estääksesi  ajoneuvon  luistamisen.

Kuva  6-75  Aseta  pyöräkiilat
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Varmista,  että  kolonnin  pohjassa  oleva  virtajohto  on  kytketty  pistorasiaan  ja  että  virtakytkin  on  päällä.
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2.  Säädä  kalibrointikehystä  niin,  että  se  on  linjassa  kuvan  etuosan  keskiosan  kanssa.

1.  Aseta  kalibrointikehys  noin  1,5  metrin  päähän  ajoneuvon  eteen.

ajoneuvo.
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Kuva  6-76  Ohjauspyörän  pidikkeen  jalustatyökalun  asentaminen

ÿ  Keskittääksesi  kalibrointikehyksen  ajoneuvon  eteen

vapauta  seisontajarru.

2.  Ohjaa  eteenpäin,  lukitse  ohjauspyörä,  laita  vaihde  vapaalle  ja

Kuva  6-77  Keskitä  kalibrointikehys
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liukuvat  levyt.

1.  Asenna  kaksi  jatkotankoa  ja  kaksilinjalaseria  vasemmalle  ja  oikealle

2.  Kiristä  jatkovarsien  nupit  ja  lukitse  turvalukot.
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Asenna  neljä  pyöränpuristinta  (rengaspuristimet)  ja  kohdetaulut  pyöriin  (jos  niitä  
ei  ole  asennettu  aiemmin).

ÿ  Jatkovarsien  ja  kaksilinjalasereiden  asentamiseen

Kuva  6-78  Asenna  pyöränkiristimet  (rengaskiristimet)  ja  kohdistuspisteet

ÿ  Rengaskiristimien  ja  maalitaulujen  asentaminen

Kuva  6-79  Jatkotangon  ja  kaksilinjalaserin  asentaminen
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Kuva  6-80  Pyörän  vierintäkompensaatio  1

Kuva  6-81  Pyörän  vierintäkompensaatio  2

1.  Siirrä  pyöräkiilaa  taaksepäin  noin  30  cm  näytön  ohjeiden  mukaisesti  ja  työnnä  
sitten  ajoneuvoa  nuolen  osoittamaan  suuntaan.

ÿ  Pyörän  vierintäkompensaation  suorittamiseksi
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Kuva  6-82  Pyörän  vierintäkompensaatio  3

Kuva  6-83  Pyörän  vierintäkompensaatio  4
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1.  Varmista,  että  ajoneuvon  sijainti  pysyy  muuttumattomana  (kytke  vaihde  P-asentoon  tai  käytä  

kiiloja  ajoneuvon  kiinnittämiseen)  eikä  ajoneuvossa  ole  ketään.

ÿ  Kohteen  tunnistuksen  suorittaminen

Kuva  6-84  Suorita  kohteen  tunnistus

2.  Aloita  kohteen  tunnistus  painamalla  tabletin  Käynnistä-painiketta .  Tabletti  siirtyy  

automaattisesti  seuraavaan  näyttöön.

automaattisesti.

Varmista  automaattisen  säädön  aikana,  ettei  poikkipalkin  liikkeelle  ole  esteitä.

HUOMAUTUS

2.  Jos  vierintäkompensaatio  on  valmis,  tabletti  siirtyy  seuraavaan  näyttöön

ÿ  Kalibrointikehyksen  säätämiseksi  ja  kiinnittämiseksi

2.  Kalibrointikehyksen  asettamisen  jälkeen  paina  kahta  alustan  jarrua  kalibrointikehyksen  
kiinnittämiseksi.

3.  Kalibrointikehyksen  karkea  säätö  on  valmis.  Siirry  seuraavaan  käyttöliittymään  painamalla  
tabletin  Seuraava-painiketta.
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1.  Siirrä  kalibrointikehystä  niin,  että  "Etäisyys"-,  "Kääntymissuunta"-  ja  "Offset"-arvot  näkyvät  

vihreinä.
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liukuva  levy  siirtyy  kohdeasentoihinsa.

Kuva  6-86  Siirrä  poikkipalkki  kohdeasentoon

ÿ  Laserkohdistuksen  suorittaminen

1.  Jos  laserin  kohdistus  ei  täytä  vaatimuksia,  kohdista  laser  uudelleen  painamalla  tabletin  Kohdista  

uudelleen  -painiketta.

ÿ  Poikkipalkin  automaattinen  siirtäminen  kohdeasentoon

2.  Paina  tabletilla  Seuraava  siirtyäksesi  ristipalkin  jälkeiseen  seuraavaan  käyttöliittymään  ja

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  ja  liukulevyt  siirtyvät  automaattisesti  

kohdeasentoihin.  Kiinnitä  huomiota  turvallisuuteen  poikkipalkin  ja  liukulevyjen  liikkuessa.

Kuva  6-85  Kalibrointikehyksen  säätäminen

2.  Kun  laserin  kohdistus  täyttää  vaatimukset,  paina  tabletin  Seuraava-painiketta .
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jatkaakseen.

Machine Translated by Google



siirrä  kalibrointikehys  pois.

2.  Sammuta  ja  irrota  kaksilinjainen  laser.  Vapauta  jalustan  jarrut  ja

Kuva  6-88  Kahden  kuvion  sijoittelu
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ÿ  Kuvioiden  sijoittelu

1.  Aseta  kuvan  mukaisesti  kaksi  AUTEL-CSC1004/01  -kuviota  ajoneuvon  
molemmille  puolille  siten,  että  kuvioiden  etureunat  ovat  linjassa  laserviivojen  
(1)  ja  (4)  kanssa  ja  kuvioiden  sivureunat  ovat  linjassa  laserviivojen  (2)  ja  
(3)  kanssa.

3.  Irrota  pyöränkiinnittimet  ja  pyöränkohdistimet.

Kuva  6-87  Suorita  laserin  kohdistus
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6.5  Head  Up  -näyttö

6.5.2  Vaadittavat  kalibrointityökalut

6.5.1  Valitse  kalibrointia  vaativa  tilanne

6.5.3  Kalibroinnin  valmistelu

ÿ  Tuulilasi  irrotettu  ja  asennettu.

Kalibroinnin  onnistumista  osoittava  näyttö.

ÿ  Kytke  Head  Up  Display  (HUD)  -kalibrointikortti  AUTEL-CSC0707/06

ÿ  Head  UP  Display  (HUD)  -ohjausmoduuli  vaihdettu.

sivu;
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Kun  olet  suorittanut  nykyisen  toiminnon  kalibrointikehyksen  avulla,  sammuta  kaksilinjalaser,  jos  muita  

toimintoja  ei  tarvita.

ÿ  Vikakoodimuistiin  on  tallennettu  teksti  ”Ei  tai  virheellinen  perusasetus/mukautus”.

aurinkolipan  keskimmäiset  tuet  (1)  ja  (2).

Head  up  display  eli  head  up  display  on  lyhenne  sanoista  HUD.  HUD  on  läpinäkyvä  tai  pienoiskokoinen  näyttö,  

joka  näyttää  ajoneuvon  kojelaudan  tietoja,  kuten  nopeuden  ja  navigoinnin,  tuulilasissa  kuljettajan  edessä,  

jotta  kuljettaja  voi  nähdä  ne  helposti  katsomatta  alas  tai  kääntämättä  päätään  ja  pysyä  keskittyneenä  edessä  

olevaan  tiehen.

ÿ  Head-up-näytön  kalibrointikortti  AUTEL-CSC0707/06.

Varmista,  että  sytytysvirta  on  päällä.

ÿ  Käännä  vasen  ja  oikea  aurinkosuoja  alas,  irrota  ne  ja  siirrä  ne  asentoon

ÿ  Kytke  seisontajarru  –  ajoneuvo  ei  saa  liikkua  kalibroinnin  aikana;

Tässä  esimerkkinä  on  vuoden  2011  Audi  A7  -ajoneuvo.  Kalibrointimenettelyt  voivat  vaihdella  ajoneuvoittain.  

Noudata  tabletin  näytöllä  olevia  ohjeita.

ÿ  Pysäköi  ajoneuvo  tasaiselle  alustalle;

HUOMAUTUS

3.  Noudata  näytön  ohjeita  vaihe  vaiheelta  ja  anna  lopuksi

HUOMAUTUS

HUOMAUTUS
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Noudata  tabletin  kuvaopasta  ja  kalibroi  napauttamalla  -  tai  -painiketta.
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HUOMAUTUS  Alla  oleva  kuva  on  vain  havainnollistava.  HUD-kuva  vaihtelee  ajoneuvon  mukaan,  katso  todellinen  

kuva.

Kuva  6-89  Aseta  HUD-kalibrointikortti

Kuva  6-90  HUD-kuvan  korjaus

6.5.4  Aloita  kalibrointi
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ÿ  Tässä  esimerkkinä  on  vuoden  2011  Audi  A7  -ajoneuvo.  Kalibrointimenettelyt  voivat  vaihdella  ajoneuvoittain.  

Noudata  tabletin  näytöllä  olevia  ohjeita.

ÿ  Varmista,  että  ajoneuvon  edessä  on  vähintään  1200  mm  (47,24  tuumaa)  vapaata  tilaa.

ÿ  Korjasin  tai  vaihdoin  pimeänäköjärjestelmän  (NVS)  kameran.

ÿ  Sääti  alustaa.

Voit  aloittaa  kalibroinnin  valitsemalla  samankaltaisimman.

Lämpökameralla  varustettu  pimeänäköjärjestelmä  auttaa  optimoimaan  näkyvyyden  yöajossa,  

jotta  kuljettajat  voivat  saada  paremman  käsityksen  tien  ja  ajoneuvon  kunnosta  ja  niin  edelleen.

Kuva  6-91  HUD-kuvan  valinta

Head-up-näytön  kuvat  saattavat  näyttää  alla  olevalta,  kuten  puolisuunnikas,  tyyny,  hymy,  

leikkaus,  epäsymmetrinen  leikkaus  vaakasuorassa,  epäsymmetrinen  tyyny  vaakasuorassa  ja  kierto.

ÿ  Muutti  ajoneuvon  korikorkeutta.

ÿ  Muutti  NVS-kameran  sijaintia  ajoneuvon  korissa.

ÿ  Korjasin  tai  vaihdoin  puskurin  tai  jäähdyttimen  säleikön.
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HUOMAUTUS

6.6  Yönäköjärjestelmä

6.6.1  Valitse  kalibrointia  vaativa  tilanne

6.5.5  Head-up-näytön  kuvan  korjaus
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6.6.2.1  Kun  valitset  A:  Vasen

6.6.2  Valitse  kalibroitavan  komponentin  sijainti

Kuva  6-92  Valitse  kalibroitava  asento

1.  Vaadittavat  kalibrointityökalut

ÿ  NV-kalibraattori  AUTEL-CSC0603/01;

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-LR;

ÿ  C:  Oikea.

ÿ  AUTEL-CSC1000  kalibrointikehys;

ÿ  B:  Keskusta.

ÿ  A:  Vasen.

ÿ  Pyöränkiristin  (Tire  Clamp)  AUTEL-CSC0500/17-RR;

ÿ  Kohdistusapu  AUTEL-CSC0500/08;

ÿ  12  V:n  virtalähde.

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-RR;
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ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-LR;
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ÿ  Varmista,  että  ajoneuvon  jäähdytysnesteen  ja  moottoriöljyn  määrät  ovat  suositellulla  tasolla  

ja  että  polttoainesäiliö  on  täynnä.  Ajoneuvossa  ei  saa  olla  ylimääräistä  kuormaa  (kuten  

matkustajia  tai  tavaraa).

ÿ  Liitä  ajoneuvo  tarvittaessa  akun  ylläpitolaitteeseen  akun  vaurioiden  estämiseksi.

ajoneuvon  etuosan  tunnus).

ÿ  Keskitä  ohjauspyörä  ja  pidä  ajoneuvon  etupyörät  suoraan  eteenpäin  (suorita  tarvittaessa  

ensin  pyörien  suuntaus).

ÿ  Tarkista,  onko  pimeänäköjärjestelmän  (NVS)  kamera  pidikkeessä  ja  onko  näkyvyys  

esteetön.  (NVS-kamera  sijaitsee  yleensä  grillin  tai

ikkunan  läpi).

ÿ  Tarkista,  onko  NVS-kameran  suojaikkuna  vaurioitunut.  Jos  on,  ole  hyvä  ja

korvaa  se.

ÿ  Kiinnitä  VCI  ajoneuvoon  ja  kytke  diagnostiikkatyökalu  VCI:hin  (jos  diagnostiikkatyökalu  ja  

VCI  on  yhdistetty  diagnostiikkakaapelilla,  ohjaa  kaapeli

ÿ  Säädä  rengaspaine  suositeltuun  arvoon.

ÿ  Kytke  seisontajarru,  sulje  kaikki  ovet  ja  sammuta  kaikki  ulkovalot.
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2.  Kalibroinnin  valmistelu

vastuuvapaus.

Kuva  6-93  Tarvittavat  kalibrointityökalut

ÿ  Pidä  ajoneuvo  kylmänä.
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ÿ  Poistu  Yönäköjärjestelmän  kalibroinnista  napauttamalla  Peruuta .

HUOMAUTUS

1.  Aseta  kalibrointikehys  noin  1,5  metrin  päähän  ajoneuvon  eteen.

ÿ  Napauta  OK  viimeistelläksesi  aputyökalun  sijoituksen.

ÿ  Keskittääksesi  kalibrointikehyksen  ajoneuvon  eteen

ÿ  Poikkipalkin  ja  liukulevyjen  automaattinen  asemointi

2.  Säädä  kalibrointikehystä  niin,  että  se  on  linjassa  ajoneuvon  etuosan  keskikohdan  kanssa.
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3.  Aputyökalujen  sijoittelu

2.  Paina  tabletilla  Seuraava-painiketta  siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään  sen  jälkeen,  kun  poikkipalkki  ja  

liukulevyt  ovat  palanneet  alkuperäisiin  asentoihinsa.

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  ja  liukulevyt  palautuvat  automaattisesti  

alkuperäisiin  asentoihinsa.  Huomioi  turvallisuus,  kun  poikkipalkki  ja  liukulevyt  liikkuvat.

ÿ  Kameran  sijainti  voi  vaihdella  ajoneuvoittain.

Varmista,  että  kolonnin  pohjassa  oleva  virtajohto  on  kytketty  pistorasiaan  ja  että  virtakytkin  on  päällä.

HUOMAUTUS

Kuva  6-94  Poikkipalkin  automaattinen  sijoittelu
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HUOMAUTUS

Varmista  automaattisen  säädön  aikana,  ettei  poikkipalkin  liikkeelle  ole  esteitä.

ÿ  Kohdistusavun  asettaminen

Aseta  suuntausapuväline  niin,  että  se  osoittaa  etupuskurin  keskelle.

ÿ  Rengaskiristimien  ja  maalitaulujen  asentaminen

Kuva  6-96  Asenna  pyöränkiristimet  (rengaskiristimet)  ja  kohdistuspisteet

Asenna  kaksi  pyöränpuristinta  (rengaspuristinta)  ja  kohdetappia  takapyöriin  (jos  niitä  ei  ole  asennettu  

aiemmin).

Kuva  6-95  Keskitä  kalibrointikehys
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HUOMAUTUS

ÿ  NV-kalibraattorin  asettaminen

Kun  kohdistusapuvälineen  sijainti  on  määritetty,  näytölle  tulee  kehote  sen  poistamisesta.  
Jatka  napauttamalla  OK .

Kuva  6-97  Aseta  kohdistusapuväline

Asenna  NV-kalibraattori  AUTEL-CSC0603/01  vasemmalle  liukulevylle  (ajoneuvon  
ajosuunnan  mukaan).

Kuva  6-98  Aseta  NV-kalibraattori
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siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään.

3.  Kalibrointikehyksen  karkea  säätö  on  valmis.  Paina  tabletilla  Seuraava-painiketta.

Kuva  6-99  Kalibrointikehyksen  säätäminen

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  siirtyy  automaattisesti  kohteeseen.

1.  Siirrä  kalibrointikehystä  niin,  että  "Etäisyys",  "Kääntymä"  ja  "Offset"-arvot  ovat

2.  Kalibrointikehyksen  asettamisen  jälkeen  paina  kahta  alustan  jarrua  kalibrointikehyksen  kiinnittämiseksi.

näkyy  vihreänä.

ÿ  Kalibrointikehyksen  säätämiseksi  ja  kiinnittämiseksi

Kiinnitä  huomiota  turvallisuuteen  poikkipuun  liikkuessa.

2.  Paina  tabletilla  Seuraava  siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään  sen  jälkeen,  kun  poikkipalkki  on  siirtynyt  kohtaan

kohdeasento.
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ÿ  Poikkipalkin  automaattinen  siirtäminen  kohdeasentoon
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ÿ  Käytä  kalibrointikehyksen  mukana  tulevaa  12  V:n  virtajohtoa.

Kuva  6-101  Virran  kytkeminen

2.  Käynnistä  liukuva  levylaser  painamalla  tabletin  Avaa-painiketta .
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1.  Kytke  mukana  toimitettu  virtajohto  virtaliitäntään  (1).  Kytke  virta  päälle  virtakytkimestä  
(2),  jolloin  punainen  LED-valo  (3)  syttyy.  Virtalähteen  voi  kytkeä  kahdella  tavalla:

ÿ  Käytä  kalibrointityökaluun  sopivaa  12  V:n  virtalähdettä.

ÿ  NV-kalibraattorin  ja  keskilaserin  käynnistämiseksi

Kuva  6-100  Siirrä  poikkipalkki  kohdeasentoon

3.  Säädä  poikkipalkin  (2)  korkeutta  ja  siirrä  NV-kalibraattoria  AUTEL-CSC0603/01  
vasemmalle  ja  oikealle  niin,  että  lasersäde  (1)  kohdistuu  mihin  tahansa  kohtaan  
yönäköjärjestelmän  kameran  pinnalla.
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ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  B+  -painikkeen  painallus  tabletilla  siirtää  kuplaa  B  oikealle.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  B-  siirtääksesi  kuplaa  B  vasemmalle.

Kuva  6-103  Keskitä  kupla  kuplavesivaa'alle

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletilla  A-  siirtääksesi  kuplaa  A  eteenpäin.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  A+  siirtääksesi  kuplaa  A  taaksepäin.

4.  Säädä  kupla  niin,  että  se  on  kuplavesivaa'an  keskellä.

Kuva  6-102  NV-kalibraattorin  säätö
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ÿ  Pimeänäköjärjestelmän  kameran  kalibrointi

1.  Paina  painiketta  (1)  ja  pidä  sitä  painettuna  2  sekuntia,  niin  summeri  soi.

Kuva  6-104  Keskitä  laser

5.  Säädä  poikkipalkin  korkeutta  ja  siirrä  NV-kalibraattoria  AUTEL-CSC0603/01  
vasemmalle  ja  oikealle  siten,  että  lasersäde  (1)  osoittaa  pimeänäköjärjestelmän  
kameran  keskelle.  Sammuta  sitten  liukulevylaser  painamalla  Sulje-painiketta .

Kuva  6-105  Käynnistä  NV-kalibraattori

ajoittain.  Noin  20  sekunnin  kuluttua  vihreä  merkkivalo  (2)  syttyy.
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3.  Noudata  näytön  ohjeita  vaihe  vaiheelta  ja  suorita  lopuksi

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-LR;

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-RR;

2.  Irrota  pyöränkiinnittimet,  pyöränkohdistimet  ja  suuntausapuväline.

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-LR;

ÿ  12  V:n  virtalähde.

ÿ  Kohdistusapu  AUTEL-CSC0500/08;

automaattinen  kalibrointi.

ÿ  AUTEL-CSC1000  kalibrointikehys;
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1.  Vaadittavat  kalibrointityökalut

Kuva  6-106  Tarvittavat  kalibrointityökalut

ÿ  Kun  NV-kalibraattori  toimii  normaalisti,  paina  kytkintä  (1)  ja  pidä  sitä  painettuna  2  
sekunnin  ajan,  jolloin  vihreä  valo  sammuu  ja  NV-kalibraattori  lakkaa  toimimasta.

ÿ  Pyöränkiristin  (Tire  Clamp)  AUTEL-CSC0500/17-RR;

HUOMAUTUS  ÿ  30  minuutin  kuluttua  NV-kalibraattori  AUTEL-CSC0603/01  lakkaa  toimimasta  automaattisesti,  

vihreä  valo  sammuu  ja  summeri  soi  1  sekunnin  ajan.  Käynnistä  uudelleen  painamalla  kytkintä  (1)  2  

sekunnin  ajan.

ÿ  NV-kalibraattori  AUTEL-CSC0603/01;

6.6.2.2  Kun  valitset  B:n:  Keskus
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ÿ  Kiinnitä  VCI  ajoneuvoon  ja  kytke  diagnostiikkatyökalu  VCI:hin  (jos  diagnostiikkatyökalu  ja  

VCI  on  yhdistetty  diagnostiikkakaapelilla,  ohjaa  kaapeli

vastuuvapaus.

ÿ  Tarkista,  onko  NVS-kameran  suojaikkuna  vaurioitunut.  Jos  on,  ole  hyvä  ja

ÿ  Poistu  Yönäköjärjestelmän  kalibroinnista  napauttamalla  Peruuta .

ÿ  Varmista,  että  ajoneuvon  jäähdytysnesteen  ja  moottoriöljyn  määrät  ovat  suositellulla  tasolla  

ja  että  polttoainesäiliö  on  täynnä.  Ajoneuvossa  ei  saa  olla  ylimääräistä  kuormaa  (kuten  

matkustajia  tai  tavaraa).

ajoneuvon  etuosan  tunnus).

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  ja  liukulevyt  palautuvat  automaattisesti  

alkuperäisiin  asentoihinsa.  Huomioi  turvallisuus,  kun  poikkipalkki  ja  liukulevyt  liikkuvat.

2.  Paina  tabletilla  Seuraava-painiketta  siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään  sen  jälkeen,  kun  poikkipalkki  ja  

liukulevyt  ovat  palanneet  alkuperäisiin  asentoihinsa.

ÿ  Kytke  seisontajarru,  sulje  kaikki  ovet  ja  sammuta  kaikki  ulkovalot.

korvaa  se.

HUOMAUTUS
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ikkunan  läpi).

ÿ  Pidä  ajoneuvo  kylmänä.

ÿ  Napauta  OK  viimeistelläksesi  aputyökalun  sijoituksen.

ÿ  Säädä  rengaspaine  suositeltuun  arvoon.

ÿ  Kameran  sijainti  voi  vaihdella  ajoneuvoittain.

ÿ  Tarkista,  onko  pimeänäköjärjestelmän  (NVS)  kamera  pidikkeessä  ja  onko  näkyvyys  esteetön.  

(NVS-kamera  sijaitsee  yleensä  grillin  tai

ÿ  Keskitä  ohjauspyörä  ja  pidä  ajoneuvon  etupyörät  suoraan  eteenpäin  (suorita  tarvittaessa  

ensin  pyörien  suuntaus).

3.  Aputyökalujen  sijoittelu

ÿ  Poikkipalkin  ja  liukulevyjen  automaattinen  asemointi

2.  Kalibroinnin  valmistelu

ÿ  Liitä  ajoneuvo  tarvittaessa  akun  ylläpitolaitteeseen  akun  vaurioiden  estämiseksi.
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Kuva  6-108  Keskitä  kalibrointikehys

2.  Säädä  kalibrointikehystä  niin,  että  se  on  linjassa  ajoneuvon  etuosan  keskikohdan  kanssa.

ÿ  Rengaskiristimien  ja  maalitaulujen  asentaminen
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ÿ  Keskittääksesi  kalibrointikehyksen  ajoneuvon  eteen

1.  Aseta  kalibrointikehys  noin  1,5  metrin  päähän  ajoneuvon  eteen.

HUOMAUTUS  Varmista,  että  kolonnin  pohjassa  oleva  virtajohto  on  kytketty  pistorasiaan  ja  että  virtakytkin  on  

päällä.

Kuva  6-107  Poikkipalkin  automaattinen  sijoittelu

Asenna  kaksi  pyöränpuristinta  (rengaspuristinta)  ja  kohdetappia  takapyöriin  (jos  niitä  ei  ole  asennettu  

aiemmin).
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Kuva  6-110  Aseta  kohdistusapuväline

Aseta  suuntausapuväline  niin,  että  se  osoittaa  etupuskurin  keskelle.

HUOMAUTUS  Kun  kohdistusapuvälineen  sijainti  on  määritetty,  näytölle  tulee  kehote  sen  poistamisesta.  Jatka  

napauttamalla  OK .

HUOMAUTUS

ÿ  Kohdistusavun  asettaminen

Varmista  automaattisen  säädön  aikana,  ettei  poikkipalkin  liikkeelle  ole  esteitä.

Kuva  6-109  Asenna  pyöränkiristimet  (rengaskiristimet)  ja  kohdistuspisteet
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näkyy  vihreänä.

1.  Siirrä  kalibrointikehystä  niin,  että  "Etäisyys",  "Kääntymä"  ja  "Offset"-arvot  ovat

2.  Kalibrointikehyksen  asettamisen  jälkeen  paina  kahta  alustan  jarrua  kalibrointikehyksen  kiinnittämiseksi.

siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään.

Kuva  6-111  Aseta  NV-kalibraattori

ÿ  Kalibrointikehyksen  säätämiseksi  ja  kiinnittämiseksi

Asenna  NV-kalibraattori  AUTEL-CSC0603/01  vasemmalle  liukulevylle  (ajoneuvon  ajosuunnan  mukaan).

ÿ  NV-kalibraattorin  asettaminen

248

3.  Kalibrointikehyksen  karkea  säätö  on  valmis.  Paina  tabletilla  Seuraava-painiketta.

Machine Translated by Google



Kuva  6-113  Siirrä  poikkipalkki  kohdeasentoon

kohdeasento.

ÿ  NV-kalibraattorin  käynnistäminen  ja  laserin  keskittäminen

ÿ  Käytä  kalibrointityökaluun  sopivaa  12  V:n  virtalähdettä.

ÿ  Poikkipalkin  automaattinen  siirtäminen  kohdeasentoon

2.  Paina  tabletilla  Seuraava  siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään  sen  jälkeen,  kun  poikkipalkki  on  siirtynyt  kohtaan

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkitanko  liikkuu  automaattisesti  
kohdeasentoon.  Huomioi  turvallisuus  poikkitangon  liikkuessa.

Kuva  6-112  Kalibrointikehyksen  säätäminen

ÿ  Käytä  kalibrointikehyksen  mukana  tulevaa  12  V:n  virtajohtoa.
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1.  Kytke  mukana  toimitettu  virtajohto  virtaliitäntään  (1).  Kytke  virta  päälle  
virtakytkimestä  (2),  jolloin  punainen  LED-valo  (3)  syttyy.  Virtalähteen  voi  kytkeä  
kahdella  tavalla:
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3.  Säädä  poikkipalkin  (2)  korkeutta  ja  siirrä  NV-kalibraattoria  AUTEL-CSC0603/01  
vasemmalle  ja  oikealle  niin,  että  lasersäde  (1)  kohdistuu  mihin  tahansa  kohtaan  
yönäköjärjestelmän  kameran  pinnalla.

Kuva  6-115  NV-kalibraattorin  säätö

2.  Käynnistä  liukuva  levylaser  painamalla  tabletin  Avaa-painiketta .

Kuva  6-114  Virran  kytkeminen
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4.  Säädä  kupla  niin,  että  se  on  kuplavesivaa'an  keskellä.
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5.  Säädä  poikkipalkin  korkeutta  ja  siirrä  NV-kalibraattoria  AUTEL-CSC0603/01  vasemmalle  ja  

oikealle  siten,  että  lasersäde  (1)  osoittaa  pimeänäköjärjestelmän  kameran  keskelle.  

Sammuta  sitten  liukulevylaser  painamalla  Sulje-painiketta .

Kuva  6-116  Keskitä  kupla  kuplavesivaa'alle

Kuva  6-117  Keskitä  laser

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  B-  siirtääksesi  kuplaa  B  vasemmalle.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  B+  -painikkeen  painallus  tabletilla  siirtää  kuplaa  B  oikealle.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  A+  siirtääksesi  kuplaa  A  taaksepäin.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletilla  A-  siirtääksesi  kuplaa  A  eteenpäin.
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6.6.2.3  Kun  valitset  C:  Oikea

HUOMAUTUS  ÿ  30  minuutin  kuluttua  NV-kalibraattori  AUTEL-CSC0603/01  lakkaa  toimimasta  automaattisesti,  

vihreä  valo  sammuu  ja  summeri  soi  1  sekunnin  ajan.  Käynnistä  uudelleen  painamalla  kytkintä  (1)  2  

sekunnin  ajan.

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-LR;

Kuva  6-118  Käynnistä  NV-kalibraattori

ÿ  NV-kalibraattori  AUTEL-CSC0603/01;

2.  Irrota  pyöränkiinnittimet,  pyöränkohdistimet  ja  suuntausapuväline.

ÿ  Pyöränkiristin  (Tire  Clamp)  AUTEL-CSC0500/17-RR;

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-LR;

ÿ  Kun  NV-kalibraattori  toimii  normaalisti,  paina  kytkintä  (1)  ja  pidä  sitä  painettuna  2  
sekunnin  ajan,  jolloin  vihreä  valo  sammuu  ja  NV-kalibraattori  lakkaa  toimimasta.

automaattinen  kalibrointi.
3.  Noudata  näytön  ohjeita  vaihe  vaiheelta  ja  suorita  lopuksi
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ÿ  AUTEL-CSC1000  kehyksen  kalibrointi;

1.  Paina  painiketta  (1)  ja  pidä  sitä  painettuna  2  sekunnin  ajan,  jolloin  summeri  soi  
jaksottaisesti.  Noin  20  sekunnin  kuluttua  vihreä  merkkivalo  (2)  syttyy.

ÿ  Pimeänäköjärjestelmän  kameran  kalibrointi

1.  Vaadittavat  kalibrointityökalut
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Kuva  6-119  Tarvittavat  kalibrointityökalut

ÿ  Liitä  ajoneuvo  tarvittaessa  akun  ylläpitolaitteeseen  akun  vaurioiden  estämiseksi.

ikkunan  läpi).

ÿ  12  V:n  virtalähde.

ÿ  Pidä  ajoneuvo  kylmänä.

ÿ  Keskitä  ohjauspyörä  ja  pidä  ajoneuvon  etupyörät  suoraan  eteenpäin  (suorita  
tarvittaessa  ensin  pyörien  suuntaus).

vastuuvapaus.

ÿ  Tarkista,  onko  pimeänäköjärjestelmän  (NVS)  kamera  pidikkeessä  ja  onko  näkyvyys  
esteetön.  (NVS-kamera  sijaitsee  yleensä  grillin  tai

2.  Kalibroinnin  valmistelu

ÿ  Kiinnitä  VCI  ajoneuvoon  ja  kytke  diagnostiikkatyökalu  VCI:hin  (jos  
diagnostiikkatyökalu  ja  VCI  on  yhdistetty  diagnostiikkakaapelilla,  ohjaa  kaapeli
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ÿ  Varmista,  että  ajoneuvon  jäähdytysnesteen  ja  moottoriöljyn  määrät  ovat  suositellulla  tasolla  

ja  että  polttoainesäiliö  on  täynnä.  Ajoneuvossa  ei  saa  olla  ylimääräistä  kuormaa  (kuten  

matkustajia  tai  tavaraa).

ajoneuvon  etuosan  tunnus).

ÿ  Kohdistusapu  AUTEL-CSC0500/08;

ÿ  Säädä  rengaspaine  suositeltuun  arvoon.

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-RR;

ÿ  Kytke  seisontajarru,  sulje  kaikki  ovet  ja  sammuta  kaikki  ulkovalot.
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ÿ  Kameran  sijainti  voi  vaihdella  ajoneuvoittain.

2.  Paina  tabletilla  Seuraava-painiketta  siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään  sen  jälkeen,  kun  poikkipalkki  ja  

liukulevyt  ovat  palanneet  alkuperäisiin  asentoihinsa.

Varmista,  että  kolonnin  pohjassa  oleva  virtajohto  on  kytketty  pistorasiaan  ja  että  virtakytkin  on  päällä.

HUOMAUTUS

HUOMAUTUS

ÿ  Poistu  Yönäköjärjestelmän  kalibroinnista  napauttamalla  Peruuta .

ÿ  Keskittääksesi  kalibrointikehyksen  ajoneuvon  eteen

1.  Aseta  kalibrointikehys  noin  1,5  metrin  päähän  ajoneuvon  eteen.

ÿ  Napauta  OK  viimeistelläksesi  aputyökalun  sijoituksen.

ÿ  Poikkipalkin  ja  liukulevyjen  automaattinen  asemointi
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3.  Aputyökalujen  sijoittelu

2.  Säädä  kalibrointikehystä  niin,  että  se  on  linjassa  ajoneuvon  etuosan  keskikohdan  kanssa.

korvaa  se.

Kuva  6-120  Poikkipalkin  automaattinen  sijoittelu

ÿ  Tarkista,  onko  NVS-kameran  suojaikkuna  vaurioitunut.  Jos  on,  ole  hyvä  ja

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  ja  liukulevyt  palautuvat  automaattisesti  

alkuperäisiin  asentoihinsa.  Huomioi  turvallisuus,  kun  poikkipalkki  ja  liukulevyt  liikkuvat.
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HUOMAUTUS  Varmista  automaattisen  säädön  aikana,  ettei  poikkipalkin  liikkeelle  ole  esteitä.

ÿ  Kohdistusavun  asettaminen

Aseta  suuntausapuväline  niin,  että  se  osoittaa  etupuskurin  keskelle.
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ÿ  Rengaskiristimien  ja  maalitaulujen  asentaminen

Kuva  6-122  Asenna  pyöränkiristimet  (rengaskiristimet)  ja  kohdistuspisteet

Asenna  kaksi  pyöränpuristinta  (rengaspuristinta)  ja  kohdetappia  takapyöriin  (jos  niitä  ei  ole  asennettu  

aiemmin).

Kuva  6-121  Keskitä  kalibrointikehys
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Kun  kohdistusapuvälineen  sijainti  on  määritetty,  näytölle  tulee  kehote  sen  poistamisesta.  
Jatka  napauttamalla  OK .

ÿ  NV-kalibraattorin  asettaminen

HUOMAUTUS

Kuva  6-123  Aseta  kohdistusapuväline

Asenna  NV-kalibraattori  AUTEL-CSC0603/01  oikeanpuoleiselle  liukulevylle  
(ajoneuvon  ajosuunnan  mukaan).

Kuva  6-124  Aseta  NV-kalibraattori
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siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään.

3.  Kalibrointikehyksen  karkea  säätö  on  valmis.  Paina  tabletilla  Seuraava-painiketta.

Kuva  6-125  Kalibrointikehyksen  säätäminen

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  siirtyy  automaattisesti  kohteeseen.

näkyy  vihreänä.

2.  Kalibrointikehyksen  asettamisen  jälkeen  paina  kahta  alustan  jarrua  kalibrointikehyksen  kiinnittämiseksi.

1.  Siirrä  kalibrointikehystä  niin,  että  "Etäisyys",  "Kääntymä"  ja  "Offset"-arvot  ovat

ÿ  Kalibrointikehyksen  säätämiseksi  ja  kiinnittämiseksi

Kiinnitä  huomiota  turvallisuuteen  poikkipuun  liikkuessa.

2.  Paina  tabletilla  Seuraava  siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään  sen  jälkeen,  kun  poikkipalkki  on  siirtynyt  kohtaan

kohdeasento.

ÿ  Poikkipalkin  automaattinen  siirtäminen  kohdeasentoon
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Kuva  6-127  Virran  kytkeminen

ÿ  Käytä  kalibrointikehyksen  mukana  tulevaa  12  V:n  virtajohtoa.

2.  Käynnistä  liukuva  levylaser  painamalla  tabletin  Avaa-painiketta .
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1.  Kytke  mukana  toimitettu  virtajohto  virtaliitäntään  (1).  Kytke  virta  päälle  virtakytkimestä  
(2),  jolloin  punainen  LED-valo  (3)  syttyy.  Virtalähteen  voi  kytkeä  kahdella  tavalla:

ÿ  Käytä  kalibrointityökaluun  sopivaa  12  V:n  virtalähdettä.

ÿ  NV-kalibraattorin  käynnistäminen  ja  laserin  keskittäminen

Kuva  6-126  Siirrä  poikkipalkki  kohdeasentoon

3.  Säädä  poikkipalkin  (2)  korkeutta  ja  siirrä  NV-kalibraattoria  AUTEL-CSC0603/01  
vasemmalle  ja  oikealle  niin,  että  lasersäde  (1)  kohdistuu  mihin  tahansa  kohtaan  
yönäköjärjestelmän  kameran  pinnalla.

Machine Translated by Google



ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  B-  siirtääksesi  kuplaa  B  vasemmalle.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  B+  -painikkeen  painallus  tabletilla  siirtää  kuplaa  B  oikealle.

Kuva  6-129  Keskitä  kupla  kuplavesivaa'alle

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletilla  A-  siirtääksesi  kuplaa  A  eteenpäin.

ÿ  Lyhyt  tai  pitkä  painallus  tabletin  painikkeesta  A+  siirtääksesi  kuplaa  A  taaksepäin.

4.  Säädä  kupla  niin,  että  se  on  kuplavesivaa'an  keskellä.

Kuva  6-128  NV-kalibraattorin  säätö
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ÿ  Pimeänäköjärjestelmän  kameran  kalibrointi

1.  Paina  painiketta  (1)  ja  pidä  sitä  painettuna  2  sekuntia,  niin  summeri  soi.

Kuva  6-130  Keskitä  laser

5.  Säädä  poikkipalkin  korkeutta  ja  siirrä  NV-kalibraattoria  AUTEL-CSC0603/01  
vasemmalle  ja  oikealle  siten,  että  lasersäde  (1)  osoittaa  pimeänäköjärjestelmän  
kameran  keskelle.  Sammuta  sitten  liukulevylaser  painamalla  Sulje-painiketta .

ajoittain.  Noin  20  sekunnin  kuluttua  vihreä  merkkivalo  (2)  syttyy.

Kuva  6-131  Käynnistä  NV-kalibraattori
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HUOMAUTUS

6.7.1  Valitse  kalibrointia  vaativa  tilanne

6.7  Sisäänrakennettu  kamera

2.  Irrota  pyöränkiinnittimet,  pyöränkohdistimet  ja  suuntausapuväline.

ÿ  Ajoneuvon  korkeus  on  opittu  uudelleen  ajoneuvon  korkeusanturin  avulla.

ÿ  Kun  NV-kalibraattori  toimii  normaalisti,  paina  kytkintä  (1)  ja  pidä  sitä  painettuna  2  sekunnin  ajan,  jolloin  vihreä  

valo  sammuu  ja  NV-kalibraattori  lakkaa  toimimasta.

etupyörän  keskikohta  ja  ajoneuvon  etuosa.

automaattinen  kalibrointi.

ÿ  Korjasin  tai  vaihdoin  etukameran.

ÿ  Korjasin  tai  vaihdoin  tuulilasin.

3.  Noudata  näytön  ohjeita  vaihe  vaiheelta  ja  suorita  lopuksi

Auton  kamerajärjestelmä  on  suunniteltu  varoittamaan  kuljettajaa,  kun  ajoneuvo  alkaa  ajautua  pois  kaistaltaan  

moottoriteillä  ja  pääväylillä.  Järjestelmän  tavoitteena  on  minimoida  kuljettajan  virheistä,  tarkkaamattomuudesta  

ja  uneliaisuudesta  johtuvia  onnettomuuksia.

ÿ  Säädetty  ajoneuvon  korikorkeutta.

ÿ  Sääti  alustaa.

ÿ  30  minuutin  kuluttua  NV-kalibraattori  AUTEL-CSC0603/01  lakkaa  toimimasta  automaattisesti,  vihreä  valo  

sammuu  ja  summeri  soi  1  sekunnin  ajan.  Käynnistä  uudelleen  painamalla  kytkintä  (1)  2  sekunnin  ajan.

ÿ  Varmista,  että  osien  ja  osien  väliin  jää  vähintään  1500  mm  +/-  25  mm  (59,06  tuumaa  +/-  0,98  tuumaa)  tilaa.
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ÿ  Tässä  esimerkkinä  on  vuoden  2011  Audi  A7  -ajoneuvo.  Kalibrointimenettelyt  voivat  vaihdella  ajoneuvoittain.  

Noudata  tabletin  näytöllä  olevia  ohjeita.

HUOMAUTUS
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6.7.2.1  Kun  valitaan  A  tai  B

6.7.2  Valitse  ajoneuvon  pysäköintipaikka

Kuva  6-133  Mitattu  arvo  h

1.  Vaadittavat  kalibrointityökalut

ÿ  AUTEL-CSC1000  kalibrointikehys;
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ÿ  B:  Kalibrointirunko  ja  ajoneuvo  eivät  ole  samalla  tasolla  (käytä  mittanauhaa  h-arvon  
mittaamiseen).

ÿ  C:  Epätasainen  maa  tai  kalibrointirunko  ja  ajoneuvo  eivät  ole  samalla  tasolla  (käytä  
kompensaatiota  tunnistaaksesi  ajoneuvon  tukipinnan  automaattisesti  referenssinä  
korkeuden,  kallistuskulman  ja  kallistuskulman  säätämiseksi).

ÿ  A:  Tasainen  maa.

Kuva  6-132  Valitse  ajoneuvon  pysäköintiasento
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ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-RR;

ÿ  Kohdistusapu  AUTEL-CSC0500/08.

Kuva  6-134  Vaadittavat  kalibrointityökalut  (kun  valitaan  A  tai  B)

ÿ  Pysäköi  ajoneuvo  tasaiselle  alustalle.  Keskitä  ohjauspyörä  ja  pidä  ajoneuvon  etupyörät  

suoraan  eteenpäin  (suorita  tarvittaessa  pyöränsuuntaus  ensin).  Varmista,  että  ajoneuvon  

edessä  on  vähintään  3  metrin  tila.

ÿ  Pyöränkiristin  (Tire  Clamp)  AUTEL-CSC0500/17-RR;

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-LR;

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-LR;

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/01;

ÿ  Pysäytä  ajoneuvo  kokonaan,  varmista,  että  takaosan  työntökulma  on  kohdakkain  ja

sammuta  sytytysvirta;

ÿ  Varmista,  että  ajoneuvon  jäähdytysnesteen  ja  moottoriöljyn  määrät  ovat  suositellulla  tasolla  

ja  että  polttoainesäiliö  on  täynnä.  Ajoneuvossa  ei  saa  olla  ylimääräistä  kuormaa  (kuten  

matkustajia  tai  tavaraa).

ÿ  Kiinnitä  VCI  ajoneuvoon  ja  kytke  diagnostiikkatyökalu  VCI:hin  (jos  diagnostiikkatyökalu  ja  

VCI  on  yhdistetty  diagnostiikkakaapelilla,  vie  kaapeli  ikkunan  läpi);
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2.  Kalibroinnin  valmistelu
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vastuuvapaus;

HUOMAUTUS

ÿ  Napauta  Ympäristön  valaistuksen  tarkistus  tarkistaaksesi  ympäristöolosuhteet  kehotteen  mukaisesti.

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  ja  liukulevyt  palautuvat  automaattisesti  

alkuperäisiin  asentoihinsa.  Huomioi  turvallisuus,  kun  poikkipalkki  ja  liukulevyt  liikkuvat.

ÿ  Liitä  ajoneuvo  tarvittaessa  akun  ylläpitolaitteeseen  akun  vaurioiden  estämiseksi.

ÿ  Jos  ajoneuvossasi  on  ilmajousitus  tai  olet  nostanut/laskenut  ajokorkeutta,  palauta  ajoneuvo  valmistajan  

ajokorkeuteen  ennen  kalibroinnin  jatkamista.
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ÿ  Varmista,  että  tuulilasi  ja  kameran  linssit  ovat  puhtaat  eikä  kameran  näkymää  peittäviä  esteitä  ole.

ÿ  Napauta  OK  viimeistelläksesi  aputyökalun  sijoituksen.

ÿ  Poistu  etukameran  kalibrointitoiminnosta  napauttamalla  Peruuta .

ÿ  Ilmajousituksella  varustetuissa  ajoneuvoissa  aktivoi  ”tunkkitila”;

ÿ  Puhdista  kojelauta  ja  poista  siitä  kaikki  vieraat  esineet,  jotka  voivat

ÿ  Poikkipalkin  ja  liukulevyjen  automaattinen  asemointi

ÿ  Varmista,  että  kalibrointialue  on  hyvin  valaistu;

3.  Aputyökalujen  sijoittelu

ÿ  Säädä  rengaspaine  ilmoitettuun  arvoon;

ÿ  Varmista,  ettei  tuulilasissa  ole  heijastuksia  (heijastavat  esineet  voidaan  peittää  mustalla  kankaalla).

2.  Paina  tabletilla  Seuraava-painiketta  siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään  sen  jälkeen,  kun  poikkipalkki  ja  

liukulevyt  ovat  palanneet  alkuperäisiin  asentoihinsa.

Kuva  6-135  Poikkipalkin  automaattinen  sijoittelu

ÿ  Sulje  kaikki  ovet  ja  sammuta  kaikki  ulkovalot;

aiheuttaa  heijastuksia  tuulilasissa.
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ÿ  Rengaskiristimien  ja  maalitaulujen  asentaminen

Kuva  6-136  Keskitä  kalibrointikehys

Asenna  kaksi  pyöränpuristinta  (rengaspuristinta)  ja  kohdetappia  takapyöriin  (jos  niitä  ei  ole  asennettu  

aiemmin).

ÿ  Keskittääksesi  kalibrointikehyksen  ajoneuvon  eteen

2.  Säädä  kalibrointikehystä  niin,  että  se  on  linjassa  ajoneuvon  etuosan  keskikohdan  kanssa.

1.  Aseta  kalibrointikehys  noin  1,5  metrin  päähän  ajoneuvon  eteen.

HUOMAUTUS  Varmista,  että  kolonnin  pohjassa  oleva  virtajohto  on  kytketty  pistorasiaan  ja  että  virtakytkin  on  

päällä.

265

Kuva  6-137  Asenna  pyöränkiristimet  (rengaskiristimet)  ja  kohdistuspisteet
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HUOMAUTUS

Kuva  6-138  Aseta  kohdistusapuväline

Kun  kohdistusapuvälineen  sijainti  on  määritetty,  näytölle  tulee  kehote  sen  poistamisesta.  Jatka  napauttamalla  

OK .
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Varmista  automaattisen  säädön  aikana,  ettei  poikkipalkin  liikkeelle  ole  esteitä.

Aseta  suuntausapuväline  niin,  että  se  osoittaa  etupyörän  keskelle.

ÿ  Kohdistusavun  asettaminen

HUOMAUTUS

1.  Laske  kalibrointipalkin  poikkipalkin  molemmille  puolille  olevat  kohdetaulun  pidikkeet  (1)  alas.

ÿ  Kiinnitä  ja  kiinnitä  maalitaulu

runko  AUTEL-CSC1000.
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näkyy  vihreänä.

1.  Siirrä  kalibrointikehystä  niin,  että  "Etäisyys",  "Kääntymä"  ja  "Offset"-arvot  ovat

2.  Kalibrointikehyksen  asettamisen  jälkeen  paina  kahta  jalustan  jarrua

Kuva  6-140  Kiinnitä  maalitaulu

ÿ  Kalibrointikehyksen  säätämiseksi  ja  kiinnittämiseksi

2.  Asenna  tähtäyslevy  AUTEL-CSC0601/01  kalibrointikehykseen  ja  kiinnitä  tähtäyslevy  liukukappaleilla  

(1)  poikkipalkin  molemmilla  puolilla.

Kuva  6-139  Kohdetaulun  pidikkeen  ulosveto
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kiinnitä  kalibrointikehys.
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2.  Paina  tabletilla  Seuraava  siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään  sen  jälkeen,  kun  poikkipalkki  on  siirtynyt  kohtaan

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkitanko  liikkuu  automaattisesti  
kohdeasentoon.  Huomioi  turvallisuus  poikkitangon  liikkuessa.

kohdeasento.
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Kuva  6-141  Kalibrointikehyksen  säätäminen

ÿ  Poikkipalkin  automaattinen  siirtäminen  kohdeasentoon

siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään.

3.  Kalibrointikehyksen  karkea  säätö  on  valmis.  Paina  tabletilla  Seuraava-painiketta.

3.  Irrota  pyöränkiinnikkeet  (rengaskiinnikkeet),  pyöränkohdistimet  ja  suuntausmutterit.

Kuva  6-142  Siirrä  poikkipalkki  kohdeasentoon

apua.
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2.  Odota,  kunnes  näytössä  näkyy  ”Kalibrointi  onnistui,  ei  toimintahäiriötä”,  ja  napauta  sitten  OK  

kalibroinnin  loppuun  saattamiseksi.

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-RF;

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-LF;

ÿ  Ohjauspyörän  pidikkeen  jalustatyökalu.

Kuva  6-143  Syötä  pyöräkotelon  vanteen  korkeus

ÿ  Pyöränkiristin  (Tire  Clamp)  AUTEL-CSC0500/17-RR;

1.  Vaadittavat  kalibrointityökalut

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-RF;

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-LR;

ÿ  Kohdetaulu  AUTEL-CSC0601/01;

ÿ  Pyöräkiila;

ÿ  AUTEL-CSC1000  kalibrointikehys;

ÿ  Kohde  AUTEL-CSC0500/16-RR;

1.  Valitse  pyöräkotelo  ja  syötä  vasemman  etupyörän,  oikean  etupyörän,  vasemman  takapyörän  ja  

oikean  takapyörän  korkeus.  Napauta  OK,  kun  olet  syöttänyt  kaikki  arvot.  Jos  arvot  ovat  oikein,  

jatka  napauttamalla  Kyllä .

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-LR;

269

ÿ  Etukameran  kalibrointi

ÿ  Pyöränpuristin  (rengaspuristin)  AUTEL-CSC0500/17-LF;

6.7.2.2  C:tä  valittaessa
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asema;

ÿ  Sulje  kaikki  ovet  ja  ulkovalaistus;

ÿ  Varmista,  että  ajoneuvon  edessä  on  vähintään  3  m  tilaa.

ÿ  Pysäköi  ajoneuvo  tasaiselle  alustalle  etupyörät  suoraan  eteenpäin

ÿ  Jos  ajoneuvossa  on  ilmajousitus,  säädä  ilmajousitus  normaalitilaan  ennen  mittausta  (tämä  

voi  vaihdella  eri  ajoneuvomalleissa).

ÿ  Keskitä  ohjauspyörä,  asenna  ohjauspyörän  pidikkeen  työkalu  ja  vapauta

ÿ  Pysäytä  ajoneuvo  kokonaan,  varmista,  että  takaosan  työntökulma  on  kohdakkain  ja

sammuta  sytytysvirta;

ÿ  Aseta  pyöräkiila  joko  vasemman  tai  oikean  etupyörän  eteen  ja  taakse  estääksesi  ajoneuvon  

liikkumisen.

ÿ  Pidä  ajoneuvo  kuormaamattomana.  Varmista,  että  jäähdytysnesteen  ja  moottoriöljyn  määrät  ovat  oikeat.
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seisontajarru  ja  kytke  luonnollinen  vaihde.

ÿ  Kiinnitä  VCI  ajoneuvoon  ja  kytke  diagnostiikkatyökalu  VCI:hin  (jos  diagnostiikkatyökalu  ja  

VCI  on  yhdistetty  diagnostiikkakaapelilla,  vie  kaapeli  ikkunan  läpi);

ÿ  Säädä  rengaspaine  ilmoitettuun  arvoon;

2.  Kalibroinnin  valmistelu

Kuva  6-144  Tarvittavat  kalibrointityökalut

ja  polttoainesäiliö  on  täynnä.
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ÿ  Varmista,  että  kalibrointialue  on  hyvin  valaistu;

kehotuksen  mukaisesti.

3.  Aputyökalujen  sijoittelu

HUOMAUTUS

ÿ  Varmista,  että  tuulilasi  ja  kameran  linssit  ovat  puhtaat  eikä  kameran  näkymää  peittäviä  esteitä  

ole.

ÿ  Poistu  etukameran  kalibrointitoiminnosta  napauttamalla  Peruuta .

aiheuttaa  heijastuksia  tuulilasissa.

ÿ  Poikkipalkin  ja  liukulevyjen  automaattinen  asemointi

1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  ja  liukulevyt  palautuvat  automaattisesti  

alkuperäisiin  asentoihinsa.  Huomioi  turvallisuus,  kun  poikkipalkki  ja  liukulevyt  liikkuvat.

ÿ  Puhdista  kojelauta  ja  poista  siitä  kaikki  vieraat  esineet,  jotka  voivat

ÿ  Varmista,  ettei  tuulilasissa  ole  heijastuksia  (heijastavat  esineet  voidaan  peittää  mustalla  kankaalla).

Kuva  6-145  Poikkipalkin  automaattinen  sijoittelu

HUOMAUTUS

2.  Paina  tabletilla  Seuraava-painiketta  siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään  sen  jälkeen,  kun  poikkipalkki  ja  

liukulevyt  ovat  palanneet  alkuperäisiin  asentoihinsa.

ÿ  Napauta  OK  viimeistelläksesi  aputyökalun  sijoituksen.

vastuuvapaus;

Varmista,  että  kolonnin  pohjassa  oleva  virtajohto  on  kytketty  pistorasiaan  ja  että  virtakytkin  on  päällä.
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ÿ  Liitä  ajoneuvo  tarvittaessa  akun  ylläpitolaitteeseen  akun  vaurioiden  estämiseksi.

ÿ  Napauta  Ympäristön  valaistuksen  tarkistus  tarkistaaksesi  ympäröivän  ympäristön  valaistusolosuhteet

Machine Translated by Google



Kuva  6-147  Ohjauspyörän  pidikkeen  jalustatyökalun  asentaminen

seisontajarru.

ÿ  Keskittääksesi  kalibrointikehyksen  ajoneuvon  eteen

2.  Säädä  kalibrointikehystä  niin,  että  se  on  linjassa  ajoneuvon  etuosan  keskikohdan  kanssa.

1.  Aseta  kiilat  pyörien  eteen  estääksesi  ajoneuvon  luistamisen.

2.  Ohjaa  eteenpäin,  lukitse  ohjauspyörä,  laita  vaihde  vapaalle  ja  vapauta

Kuva  6-146  Aseta  pyöräkiilat

ÿ  Ajoneuvon  valmistelu
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1.  Aseta  kalibrointikehys  noin  1,5  metrin  päähän  ajoneuvon  eteen.
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Asenna  neljä  pyöränpuristinta  (rengaspuristimet)  ja  kohdetaulut  pyöriin  (jos  niitä  ei  ole  

asennettu  aiemmin).

Kuva  6-149  Asenna  pyöränkiristimet  (rengaskiristimet)  ja  kohdistuspisteet

ÿ  Rengaskiristimien  ja  maalitaulujen  asentaminen

Kuva  6-148  Keskitä  kalibrointikehys

ÿ  Pyörän  vierintäkompensaation  suorittamiseksi

1.  Siirrä  pyöräkiilaa  taaksepäin  noin  30  cm  näytön  ohjeiden  mukaisesti  ja  työnnä  sitten  

ajoneuvoa  nuolen  osoittamaan  suuntaan.
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Kuva  6-151  Pyörän  vierintäkompensaatio  2

Kuva  6-150  Pyörän  vierintäkompensaatio  1
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2.  Jos  vierintäkompensaatio  on  valmis,  tabletti  siirtyy  seuraavaan  näyttöön

automaattisesti.

Kuva  6-153  Pyörän  vierintäkompensaatio  4

Kuva  6-152  Pyörän  vierintäkompensaatio  3
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2.  Asenna  AUTEL-CSC0601/01  -tähtäyslevy  kalibrointikehykseen  ja  kiinnitä  se.

Kuva  6-154  Kohdetaulun  pidikkeen  ulosveto

tähtäystaulua  käyttämällä  poikkipalkin  molemmin  puolin  olevia  liukuvia  palikoita  (1).

Kuva  6-155  Kiinnitä  maalitaulu

ÿ  Kiinnitä  ja  kiinnitä  maalitaulu

AUTEL-CSC1000  kalibrointikehys.
1.  Laske  tähtäystaulun  pidikkeet  (1)  alas  tähtäystaulun  poikkipalkin  molemmille  puolille.

HUOMAUTUS  Varmista  automaattisen  säädön  aikana,  ettei  poikkipalkin  liikkeelle  ole  esteitä.
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siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään.

3.  Kalibrointikehyksen  karkea  säätö  on  valmis.  Paina  tabletilla  Seuraava-painiketta.

Kuva  6-156  Kalibrointikehyksen  säätäminen

ÿ  Poikkipalkin  automaattinen  siirtäminen  kohdeasentoon

näkyy  vihreänä.

2.  Kalibrointikehyksen  asettamisen  jälkeen  paina  kahta  alustan  jarrua  kalibrointikehyksen  kiinnittämiseksi.

1.  Siirrä  kalibrointikehystä  niin,  että  "Etäisyys",  "Kääntymä"  ja  "Offset"-arvot  ovat

ÿ  Kalibrointikehyksen  säätämiseksi  ja  kiinnittämiseksi

kohdeasento.

Kuva  6-157  Siirrä  poikkipalkki  kohdeasentoon

2.  Paina  tabletilla  Seuraava  siirtyäksesi  seuraavaan  käyttöliittymään  sen  jälkeen,  kun  poikkipalkki  on  siirtynyt  kohtaan
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1.  Paina  tabletin  Käynnistä-painiketta ,  niin  poikkipalkki  siirtyy  automaattisesti  kohteeseen.

Kiinnitä  huomiota  turvallisuuteen  poikkipuun  liikkuessa.
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apu

1.  Valitse  pyöräkotelo  ja  syötä  vasemman  etupyörän,  oikean  etupyörän,  vasemman  takapyörän  ja  

oikean  takapyörän  korkeus.  Napauta  OK,  kun  olet  syöttänyt  kaikki  arvot.  Jos  arvot  ovat  oikein,  

jatka  napauttamalla  Kyllä .

ÿ  Etukameran  kalibrointi

3.  Irrota  pyöränkiinnikkeet  (rengaskiinnikkeet),  pyöränkohdistimet  ja  suuntausmutterit.

2.  Odota,  kunnes  näytössä  näkyy  ”Kalibrointi  onnistui,  ei  toimintahäiriötä”,  ja  napauta  sitten  OK  

kalibroinnin  loppuun  saattamiseksi.

Kuva  6-158  Syötä  pyöräkotelon  vanteen  korkeus
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7.1.1  Kalibrointikehyksen  huolto

7.1.1.2  Ketjun  huolto

7.1.1.1  Kameran  huolto

7.1.1.3  Hienosäätömekanismin  huolto

7.1  Huolto-ohjeet

7  Huolto  ja  ylläpito

Jotta  kalibrointirunko  nousisi  ja  laskeutuisi  tasaisesti,  levitä  ruosteenestoöljyä  molempiin  ketjuihin  kuuden  
kuukauden  välein.
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ÄLÄ  yritä  puhdistaa  kameran  linssiä  tavallisella  ikkunanpuhdistusaineella  ja  liinalla  tai  puhaltamalla  

niihin  ilmaa.  Jos  puhdistus  on  joskus  tarpeen,  se  tulee  tehdä  erityisellä  optiikan  puhdistusnesteellä  ja/

tai  paineilmalla.

Pidä  kädet  ja  työkalut  poissa  kameran  linssin  läheltä.

Huoltomenetelmä:  Aseta  ketjut  kalibrointikehyksen  molemmin  puolin  olevien  rakojen  läpi  ja  

levitä  ruosteenestoöljyä  ketjujen  pinnalle.

Jotta  hienosäätömekanismi  toimisi  sujuvasti,  lisää  mekanismiin  rasvaa  kuuden  kuukauden  välein.
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7.1.1.4  Poikkipalkkien  ohjauskiskojen  huolto
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Huoltomenetelmä:  täytä  hienosäätömekanismin  nuppien  kierteet,  laakerit,  hammaspyörät  
ja  muut  liikkuvat  osat  rasvapistoolilla  pystysuunnassa.  Kierrä  sitten  kutakin  nuppia  
edestakaisin  2–3  kertaa  varmistaaksesi,  että  rasva  jakautuu  tasaisesti.

Jotta  liukulevyt  toimisivat  sujuvasti,  levitä  poikkipalkkien  ohjauskiskoihin  ruosteenestoöljyä  
kuuden  kuukauden  välein.
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7.1.1.6  Taittomekanismin  huolto

7.1.1.5  Liukulevyn  huolto

voiteluöljyä  siihen  kuuden  kuukauden  välein.

Huoltomenetelmä:  Levitä  voiteluöljyä  suoraan  kitkaosien  rakoihin.

ÄLÄ  käytä  kovia  esineitä  kohteen  pinnan  lyömiseen  tai  raapimiseen,  sillä  se  voi  tehdä  kohteesta  

tunnistamattoman.  Huomaa,  että  lika,  öljy  tai  rasva  voivat  myös  aiheuttaa  kohteen  vaurioita.

Jotta  liukulevy  toimisi  sujuvasti  ja  äänettömästi,  lisää  liukulevyyn  rasvaa  kerran  vuodessa.

Jotta  taittomekanismi  toimisi  sujuvasti  ja  äänettömästi,  lisää

Huoltomenetelmä:  Irrota  vasen  ja  oikea  liukulevy  noudattamalla  "Huolto-oppaan"  ohjeita.  Irrota  sitten  levyn  

liitoskokoonpano  (1)  päästäksesi  käsiksi  hammaspyöräsarjaan.  Levitä  rasvaa  hammaspyörille  ja  kierrä  

enkooderin  yläpuolella  ja  liukulevyjen  ulkopuolella  sijaitsevaa  hammaspyörää  varmistaaksesi,  että  rasva  

jakautuu  tasaisesti.

Huoltomenetelmä:  pyyhi  ohjauskiskot  kuivalla  liinalla,  levitä  ruosteenestoöljyä  ja  liikuta  sitten  liukulevyä  

edestakaisin  2  tai  3  kertaa  öljyn  tasaisen  levittämiseksi.
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7.1.2  Kohteen  ylläpito
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7.2  Palvelumenettelyt

Kohdetta  puhdistettaessa  ei  ole  suositeltavaa  käyttää  teollisuuspyyhkeitä  tai  rättejä,  koska  kuidut  pidättävät  

rasvaa,  joka  kerrostuu  takaisin  kohteen  pinnalle  ohuena  kalvona  pyyhkimisen  jatkuessa.

ÿ  Tarkista,  että  virtajohto  on  kunnolla  kiinni;

ÿ  Tarkista,  saavuttaako  kalibrointikehys  alarajan/ylärajan.

ÿ  Tarkista,  onko  kuviolautojen  kiinnitystanko  täysin  laajentunut.

Punainen  kuvake:  Kohdetta  ei  löytynyt.

2.  Kalibrointikehyksen  nostomekanismi  ei  toimi.

ÿ  Tarkista,  ovatko  latausjohdot  tai  muut  johdot  sotkeutuneet.

ÄLÄ  kastele  kohteita  letkulla  tai  upota  niitä  veteen  äläkä  suihkuta  puhdistusainetta  suoraan  kohteeseen.  Tämä  

voi  vahingoittaa  optisia  komponentteja.  Pyyhi  koko  kohde  huolellisesti  puhdistaessasi.

ÿ  Tarkista,  onko  kalibrointikehyksen  virtakytkin  päällä;

ÿ  Tarkista,  onko  HÄTÄPYSÄYTYS-painike  päällä;
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Pyyhi  kohteiden  pinta  miedolla  puhdistusliuoksella  ja  pehmeillä  talouspaperilla.

Tässä  osiossa  on  tietoja  vianmäärityksestä,  teknisestä  tuesta,  korjauspalvelusta  sekä  varaosien  tai  valinnaisten  

osien  hakemisesta.

ÿ  Tarkista,  oletko  odottanut  järjestelmän  käynnistymistä  yli  5  sekuntia;

ÿ  Tarkista,  ovatko  poikkipalkin  varret  avattuina  ja  lukittuina;

Kohdekuvion  näytössä  kohdekuvioon  ilmestyy  seuraava  punainen  kuvake,  mikä  tarkoittaa,  että  kohde  saattaa  

tarvita  puhdistusta.

ÿ  Tarkista,  että  maa  on  tasainen.  Jos  ei,  siirrä  tasaiselle  paikalle.

3.  Kalibrointikehyksen  nostomekanismia  on  vaikea  nostaa  tai  pudottaa.

ÿ  Tarkista,  estävätkö  asennetut  ADAS-työkalut,  kuviolevyt  tai  muut  työkalut  nostomekanismin  toiminnan;

1.  Jalkajarrun  painamisen  jälkeen  tunkki  on  nostettu  ylös  tai  jarru  ei  ole  tiukasti  kiinni.

tunnistamisongelmia.

7.2.1  Itsetarkastus

Machine Translated by Google



7.2.2  Myynnin  jälkeiset  palvelut

7.2.2.1  Paikan  päällä  tehtävä  huolto

merkki;

6.  Liukulevyt  eivät  liiku  tai  niitä  on  vaikea  liikuttaa.

varmista,  että  ketjun  ruuvit  eivät  ole  löysällä;

7.  Liukulevyt  putoavat  epänormaalisti,  kun  poikkipalkki  taitetaan.

poistettu;

5.  Poikkipalkin  varret  eivät  avaudu  tai  avautuvat  vaikeasti.

merkki;

4.  Poikkipuun  varret  eivät  taivu  kokonaan.

1.  Kalibrointikehyksen  nostomekanismi  ei  vieläkään  toimi  itsetarkastuksen  jälkeen.
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ÿ  Tarkista,  onko  kalibrointikehyksen  sisempi  punainen  sarake  linjassa  varoituksen  kanssa

ÿ  Tarkista,  onko  poikkipalkin  sisällä  olevassa  ketjukanavassa  vieraita  esineitä  ja

ÿ  Tarkista,  onko  taittomekanismin  nuppi  kierretty  ääriasentoonsa;

ÿ  Varmista,  että  liukulevyjen  turvahihnat  ovat  määrätyllä  alueella;

ÿ  Tarkista,  ettei  liukulevyjen  hammaspyörien  ja  telineiden  välissä  ole  vieraita  esineitä;

ÿ  Tarkista,  ovatko  asennetut  ADAS-työkalut,  kuviolevyt  tai  muut  työkalut

ÿ  Tarkista,  että  ketju  liikkuu  tasaisesti  tai  ettei  se  ole  vaurioitunut;

ÿ  Tarkista,  onko  kalibrointikehyksen  ympärillä  esteitä.

ÿ  Heiluta  liukulevyjä  nähdäksesi,  putoaako  niistä  vieraita  esineitä.

ÿ  Tarkista,  että  liukulevy  liukuu  poispäin  taittomekanismista;

ÿ  Tarkista,  onko  poikkipalkki  pudonnut  ja  kiinnitetty  kunnolla;

ÿ  Tarkista,  ovatko  rattaat  irronneet.

ÿ  Tarkista,  ovatko  telineet  löysällä;

ÿ  Tarkista,  onko  kalibrointikehyksen  sisempi  punainen  sarake  linjassa  varoituksen  kanssa

ÿ  Tarkista,  onko  kalibrointikehyksen  ympärillä  esteitä.

ÿ  Tarkista,  ettei  liukulevyjen  ja  ohjainten  välissä  ole  vieraita  esineitä;

ÿ  Tarkista,  onko  näyttö  asennettu  vinoon;

ÿ  Tarkista,  onko  kalibrointikehyksen  ympärillä  esteitä.
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2.  Kalibrointikehyksen  nostomekanismia  on  edelleen  vaikea  nostaa  tai  laskea  itseään  kovettaessa.

1.  Kysymys  on  edelleen  ratkaisematta  paikan  päällä  olevan  huoltohenkilöstön  jälkeen

tarkastus.

anturi  ja  moottorijarru;

4.  Kun  kalibrointikehys  on  päällä,  se  ei  voi  pysyä  paikallaan  millään  korkeudella  eikä  laskeutua  

itsestään.

tarkastus.

tarkastus.

5.  Kalibrointikehyksen  tärkeimmät  osat  ovat  hieman  löysällä.

1.  Kysymys  on  edelleen  epäselvä  paikan  päällä  olevan  huoltohenkilöstön  jälkeen

huoltohenkilöstöä  paikan  päällä;

anturi  ja  moottorijarru;

normaalia  vai  tarvitseeko  se  korjata  tai  vaihtaa.

6.  Muita  ongelmia,  joita  käyttäjät  eivät  voi  korjata  itsetarkastuksella.

284

3.  Kalibrointikehys  nousee  ja  laskee  selvästi  epänormaalin  äänen  saattelemana  ja  juuttuu.

ÿ  Myyntipalvelun  henkilöstö  voi  tarkistaa  kunkin  laitteen  tilan  siirtämällä  laitteen  tehdastilaan.

ÿ  Irrota  takakansi  ja  tarkista,  ovatko  kaapelit  löysällä,  rikki  jne.

ÿ  Irrota  takakansi  ja  tarkista,  ovatko  kaapelit  löysällä,  rikki  jne.

ÿ  Myyntipalvelun  henkilöstön  on  tarkistettava  moottorijarrun  tila  siirtämällä  laite  tehdastilaan.

ÿ  Tarkista,  onko  kalibrointikehyksen  rakenne  epämuodostunut  jälkimarkkinoinnin  seurauksena.

ÿ  Siirry  tehdastilaan  ja  tarkista  jokaisen  anturin  ja  moottorijarrun  tila;

ÿ  Irrota  takakansi  ja  tarkista,  ovatko  kaapelit  löysällä,  rikki  jne.

ÿ  Myyntipalvelun  henkilöstö  voi  tarkistaa  tehdasasetukset  ja  tarkistaa  kunkin  laitteen  tilan.

ÿ  Myyntipalveluhenkilöstön  paikan  päällä  tekemä  tarkastus  sen  selvittämiseksi,  onko  kyseessä

ÿ  Irrota  takakansi  ja  tarkista,  ovatko  kaapelit  löysällä,  rikki  jne.

ÿ  Toimipisteen  henkilökunta  ottaa  yhteyttä  pääkonttorin  tutkimus-  ja  kehitysosastoon  

tarkistaakseen  kalibrointikehyksen  rakenteen,  laitteiston  ja  ohjelmiston  jne.  ja  tarjotakseen  

ratkaisuja  yhteistyössä.

7.2.2.2  Paluu  sivuliikkeeseen

7.2.2.3  Paluu  päämajaan
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6.  Vasen  ja  oikea  liukulevy

3.  Kalibrointikehyksen  keskeisten  osien  vakava  löystyminen  tai  rikkoutuminen.

11.  Näytön  kiinnike

1.  Pohja

4.  Sisäinen  laitteisto

5.  Ulkoiset  johdot,  kuten  virtajohto,  latausjohto,  näytön  johdot  jne.

ÿ  Osat  on  vaihdettava  huoltohenkilöstön  toimesta.

3.  Sisäiset  narut

8.  Kuviolaudan  pidike

7.  Keskimmäinen  liukulevy

2.  Takakansi

1.  Pyörät

10.  Tabletin  teline
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ÿ  Osat,  jotka  käyttäjät  voivat  itse  vaihtaa

9.  Taittomekanismin  lukko

4.  Sisäkolonnin  etukansi

2.  Kun  kalibrointikehys  on  sammutettu,  se  ei  voi  pysyä  paikallaan  millään  korkeudella  ja  laskeutuu  itsestään.

12.  Näyttö

13.  Sisäpilarin  yläkansi

3.  Ulomman  sarakkeen  etukansi

2.  Jalkajarru

ÿ  Pääkonttorin  tutkimus-  ja  kehityshenkilöstö  tarkistaa  kalibrointikehysrakenteen  kaikki  osat  
vianmääritystä  varten.

ÿ  Pääkonttorin  tutkimus-  ja  kehityshenkilöstö  tarkistaa  kalibrointikehyksen  rakenteen,  laitteiston  ja  

ohjelmiston  jne.

ÿ  Pääkonttorin  tutkimus-  ja  kehityshenkilöstö  tarkistaa  kalibrointikehysrakenteen  kaikki  osat  
vianmääritystä  varten.

7.2.3  Osien  vaihtaminen

Machine Translated by Google



7.2.4  Tekninen  tuki

8.  Ketju

2.  Pilarijärjestelmä

5.  Pääohjaus

ÿ  Puhelin:  +86  (0755)  8614-7779  (maanantaista  perjantaihin,  klo  9.00–18.00  Pekingin  aikaa)  ÿ  

Sähköposti:  support@autel.com  ÿ  

Osoite:  2.  kerros,  Caihong  Keji  -rakennus,  36  Hi-tech  North  Six  Road,  Songpingshanin  yhteisö,  Xilin  alialue,  

Nanshanin  alue,  Shenzhenin  kaupunki,  Kiina

7.  Ohjauspainikkeiden  paneeli

4.  Poikkipuu

ÿ  Puhelin:  1-855-288-3587  (maanantaista  perjantaihin,  klo  9.00–18.00  itäistä  aikaa)  ÿ  

Sähköposti:  ussupport@autel.com  ÿ  

Osoite:  36  Harbor  Park  Drive,  Port  Washington,  New  York,  Yhdysvallat  11050

ÿ  Verkkosivusto:  www.autel.com/us

ÿ  Puhelin:  +49(0)89  540299608  (maanantaista  perjantaihin,  klo  9.00–18.00  Berliinin  aikaa)
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10.  Taittomekanismin  kitkaosat

6.  Sisäpilarin  ohjauskisko

Alttari  Eurooppa

9.  Taittomekanismin  sarana

ÿ  Osat  on  palautettava  toimipisteeseen  vaihtoa  varten

Kiinan  päämajan  alttari

11.  Kamera  (uudelleenkalibrointi  tarpeen)

Jos  sinulla  on  kysyttävää  tai  ongelmia  tuotteen  toiminnan  kanssa,  ota  yhteyttä  meihin  (katso  seuraavat  

yhteystiedot)  tai  paikalliseen  jälleenmyyjään.

6.  Kahva  tai  kahvanpidike

3.  Hienosäätömekanismi

ÿ  Verkkosivusto:  www.autel.com

Alttari  Pohjois-Amerikassa

5.  12  V/24  V  latausportti

1.  Sähköinen  työntötanko  tai  moottori
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Japani:

Brasilia:

APAC-alttari

Yhdistyneet  arabiemiirikunnat
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ÿ  Sähköposti:  support.jp@autel.com  ÿ  

Osoite:  6th  Floor,  Ari-nadoribiru  3-7-7,  Shinyokohama,  Kohoku-ku,  Yokohama-shi,  Kanagawa-ken,  222-0033  

Japani

Latinalaisen  Amerikan  alttari

Meksiko:

ÿ  Puhelin:  +81-045-548-6282

Australia:

Meksiko

ÿ  Puhelin:  +52  33  1001  7880  (espanjaksi  Meksikossa)  ÿ  

Sähköposti:  latsupport@autel.com  ÿ  

Osoite:  Avenida  Americas  1905,  6B,  Colonia  Aldrete,  Guadalajara,  Jalisco,

ÿ  Verkkosivusto:  www.autel.eu

ÿ  Puhelin:  +971  585  002709  (Arabiemiirikunnissa)  

ÿ  Sähköposti:  imea-support@autel.com  ÿ  

Osoite:  906-17,  Preatoni  Tower  (klusteri  L),  Jumeirah  Lakes  Tower,  DMCC,  Dubai,

ÿ  Sähköposti:  brsupport@autel.com  ÿ  

Osoite:  900,  huone  32,  Campinas,  SP,  Brasilia

ÿ  Verkkosivusto:  www.autel.com/br

IMEA  Autel

ÿ  Sähköposti:  ausupport@autel.com  ÿ  

Osoite:  Unit  5,  25  Veronica  Street,  Capalaba

ÿ  Verkkosivusto:  www.autel.com/jp

ÿ  Sähköposti:  support.eu@autel.com  ÿ  

Osoite:  Landsberger  Str.  408,  81241  München,  Saksa

ÿ  Verkkosivusto:  www.autel.com
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ÿ  Puhelinnumero

Ostotilauksesi  tulee  sisältää  seuraavat  tiedot:

ÿ  Tuotteen  nimi

ÿ  Yhteystiedot

ÿ  Yhteyshenkilön  nimi

ÿ  Palautusosoite

Voit  ostaa  lisävarusteita  suoraan  Autelin  valtuutetuilta  työkalutoimittajilta  ja/tai  paikalliselta  jälleenmyyjältä  tai  

edustajalta.

Lähetä  laite  paikalliselle  edustajalle  tai  alla  olevaan  osoitteeseen:

Kerros  2,  Caihong  Keji  -rakennus,  36  Hi-tech  North  Six  Road,  Songpingshanin  yhteisö,

Jos  laite  on  palautettava  korjattavaksi,  lataa  korjauspalvelu  osoitteesta  www.autel.com  ja  täytä  se.  Seuraavien  

tietojen  on  oltava  mukana:

Xilin  alapiiri,  Nanshanin  alue,  Shenzhen  City,  Kiina

ÿ  Täydellinen  kuvaus  ongelmasta  ÿ  Ostotodistus  

takuukorjauksia  varten  ÿ  Ensisijainen  maksutapa  

takuun  ulkopuolisille  korjauksille

ÿ  Tuotteen  tai  osan  nimi  ÿ  

Tuotekuvaus  ÿ  Ostomäärä
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HUOMAUTUS  Takuun  ulkopuolisissa  korjauksissa  maksu  voidaan  suorittaa  Visa-  tai  MasterCard-kortilla  tai  

hyväksytyillä  luottoehdoilla.

7.2.6  Muut  palvelut

7.2.5  Korjauspalvelu
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toimenpiteet:

vastaanotetut  häiriöt,  mukaan  lukien  häiriöt,  jotka  voivat  aiheuttaa  ei-toivottua  toimintaa.

ÿ  Suuntaa  tai  siirrä  vastaanottoantenni  uudelleen.

Tämä  laite  on  FCC:n  säteilyaltistusrajojen  mukainen,  jotka  on  asetettu  hallitsemattomalle

Tämä  laite  on  FCC-sääntöjen  osan  15  mukainen.  Käyttöön  sovelletaan  seuraavia  kahta  ehtoa:

FCC-tunnus:  WQ8-DA2411

Tämä  laite  on  testattu  ja  sen  on  todettu  täyttävän  FCC-sääntöjen  osan  15  mukaiset  luokan  B  digitaaliselle  

laitteelle  asetetut  rajoitukset.  Nämä  rajoitukset  on  suunniteltu  tarjoamaan  kohtuullinen  suoja  haitallisia  häiriöitä  

vastaan  asuinrakennuksissa.  Tämä  laite  tuottaa,  käyttää  ja  voi  säteillä  radiotaajuusenergiaa,  ja  jos  sitä  ei  

asenneta  ja  käytetä  ohjeiden  mukaisesti,  se  voi  aiheuttaa  haitallisia  häiriöitä  radioliikenteelle.  Ei  kuitenkaan  ole  

takeita  siitä,  ettei  häiriöitä  esiinny  tietyssä  asennuksessa.  Jos  tämä  laite  aiheuttaa  haitallisia  häiriöitä  radio-  tai  

televisiovastaanotolle,  mikä  voidaan  todeta  kytkemällä  laite  päälle  ja  pois  päältä,  käyttäjää  kehotetaan  yrittämään  

korjata  häiriöt  yhdellä  tai  useammalla  seuraavista  tavoista:

(1)  Tämä  laite  ei  saa  aiheuttaa  haitallisia  häiriöitä,  ja  (2)  tämän  laitteen  on  siedettävä  kaikki

vastaanotin  on  kytketty.

ÿ  Pyydä  apua  jälleenmyyjältä  tai  kokeneelta  radio-/TV-teknikolta.

FCC-vaatimustenmukaisuus

Varoitus:  Kaikki  tähän  laitteeseen  tehdyt  muutokset  tai  muunnelmat,  joita  valmistaja  ei  ole  nimenomaisesti  

hyväksynyt,  voivat  mitätöidä  oikeutesi  käyttää  tätä  laitetta.

ÿ  Lisää  laitteen  ja  vastaanottimen  välistä  etäisyyttä.

ympäristö.  Tämä  laite  tulee  asentaa  ja  sitä  tulee  käyttää  siten,  että  säteilijän  ja  kehosi  välillä  on  vähintään  20  

cm:n  etäisyys.
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ÿ  Liitä  laite  pistorasiaan,  joka  on  eri  virtapiirissä  kuin  se,  johon  laite  on  kytketty.

8  Vaatimustenmukaisuustiedot
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(2)  Tämän  laitteen  on  siedettävä  kaikki  häiriöt,  mukaan  lukien  häiriöt,  jotka  voivat  aiheuttaa  laitteen  ei-toivottua  

toimintaa.

Tämä  laite  on  Kanadan  säteilyaltistusrajojen  mukainen,  jotka  on  asetettu

Digitaalinen  laite  on  Kanadan  CAN  ICES-3  (B)/NMB-3(B)  -standardin  mukainen.

hallitsematon  ympäristö.

Tämä  laite  täyttää  RSS  102  -standardin  osiossa  6.3  määritellyt  rutiiniarviointirajoitusten  poikkeukset  ja  on  RSS  

102:n  radiotaajuusaltistusta  koskevien  vaatimusten  mukainen.  Käyttäjät  voivat  hankkia  Kanadan  radiotaajuusaltistusta  

ja  -vaatimustenmukaisuutta  koskevaa  tietoa.

Käyttöön  sovelletaan  seuraavia  kahta  ehtoa:

(1)  Tämä  laite  ei  saa  aiheuttaa  häiriöitä.

Tämä  laite  on  CNR-102-standardin  osassa  6.3  määriteltyjen  nykyisten  arviointirajojen  poikkeusluvan  ja  

radiotaajuusaltistusta  koskevan  RSS  102  -standardin  mukainen.  Käyttäjät  voivat  hankkia  Kanadan  

radiotaajuuskentille  altistumista  ja  vaatimustenmukaisuutta  koskevat  tiedot.

(1)  Tämä  laite  ei  saa  aiheuttaa  häiriöitä.

ISED-lausunto

(2)  Tämän  laitteen  on  siedettävä  kaikki  häiriöt,  mukaan  lukien  häiriöt,  jotka  voivat  aiheuttaa  laitteen  ei-toivottua  

toimintaa.

Suomi:  Tämä  laite  sisältää  luvattomia  lähettimiä/vastaanottimia,  jotka  ovat  Kanadan  innovaatio-,  tiede-  ja  

talouskehitysviraston  luvattomien  RSS-standardien  mukaisia.

Kanadan  yhteensopiva  digitaalinen  ciem-laite  voi  -  3  (b) /  nmb  -  3  (b).

Tämä  laite  sisältää  luvattomia  lähettimiä/vastaanottimia,  jotka  ovat  Innovation,  Science  and  Economic  

Development  Canadan  luvatonta  RSS-standardia/-standardeja.

Tämä  laite  on  Kanadan  säteilyaltistuksen  raja-arvojen  mukainen,  jotka  on  asetettu  hallitsemattomalle  

ympäristölle.
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Toimenpide  edellyttää  seuraavia  kahta  ehtoa:
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Tämä  radiolähetin  (ISED-sertifiointinumero:  10826A-DA2411)  on  Industry  Canadan  hyväksymä  käytettäväksi  

lueteltujen  antennityyppien  kanssa,  joiden  suurin  sallittu  vahvistus  on  ilmoitettu.  Muiden  kuin  tässä  luettelossa  

mainittujen  antennityyppien  käyttö  tämän  laitteen  kanssa  on  ehdottomasti  kielletty.

Tämä  radiolähetin  (ISED-sertifiointinumero:  10826A-DA2411)  on  Industry  Canadan  hyväksymä  

toimimaan  alla  lueteltujen  antennityyppien  kanssa,  joiden  suurin  sallittu  vahvistus  on  sallittu.  

Lähettimen  käyttö  on  ehdottomasti  kielletty  sellaisten  antennityyppien  kanssa,  joita  ei  ole  

mainittu  tässä  luettelossa  ja  joiden  vahvistus  on  suurempi  kuin  ilmoitettu  enimmäisvahvistus.

samankanavaiset  mobiilisatelliittijärjestelmät.

CE-vaatimustenmukaisuus

Laite  on  tarkoitettu  käytettäväksi  taajuusalueella  5150–5250  MHz  vain  sisätiloissa,  jotta  se  ei  

aiheuta  haitallisia  häiriöitä  samakanavaisille  mobiilisatelliittijärjestelmille.

Laite,  joka  on  tarkoitettu  toimimaan  5150–5250  MHz:n  taajuusalueella,  on  tarkoitettu  vain  

sisäkäyttöön  haitallisten  häiriöiden  mahdollisuuden  vähentämiseksi.

Tämä  laite  tulee  asentaa  ja  sitä  tulee  käyttää  siten,  että  säteilijän  ja  kehosi  välillä  on  vähintään  

20  cm:n  etäisyys.

Tämä  laite  tulee  asentaa  ja  sitä  tulee  käyttää  siten,  että  säteilijän  ja  kehosi  välillä  on  vähintään  

20  cm:n  etäisyys.
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RoHS-vaatimustenmukaisuus

RED-direktiivi  2014/53/EU

Tämän  laitteen  on  ilmoitettu  olevan  Euroopan  unionin  RoHS-direktiivin  2011/65/EU  mukainen.
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9.1  Rajoitettu  kahden  vuoden  takuu

9  Takuu

Jos  takuuaika  on  ristiriidassa  paikallisten  lakien  ja  määräysten  kanssa,  noudata  asiaankuuluvia  paikallisia  

lakeja  ja  määräyksiä.

e)  Ulkonäkövirheet,  kosmeettiset,  koristeelliset  tai  rakenteelliset  viat,  kuten  kehystys  ja

Yhtiö  ei  ole  vastuussa  mistään  satunnaisista  tai  välillisistä  vahingoista,  jotka  johtuvat  laitteen  käytöstä,  

väärinkäytöstä  tai  asentamisesta.  Joissakin  osavaltioissa  ei  sallita  oletetun  takuun  keston  rajoittamista,  

joten  yllä  olevat  rajoitukset  eivät  välttämättä  koske  sinua.

ei-toimivia  osia.

olosuhteet;

Autel  Intelligent  Technology  Corp.,  Ltd.  (Yhtiö)  takaa  tämän  laitteen  alkuperäiselle  vähittäisostajalle,  että  

jos  tässä  tuotteessa  tai  sen  osassa  havaitaan  normaalissa  kuluttajakäytössä  ja  -olosuhteissa  materiaali-  

tai  valmistusvirhe,  joka  johtaa  tuotteen  toimintahäiriöön  kahden  vuoden  kuluessa  ostopäivästä,  kyseinen  

vika  tai  vika  korvataan  (uusilla  tai  kunnostetuilla  osilla)  ostotositetta  vastaan  Yhtiön  valinnan  mukaan  

maksutta  vikaan  tai  työhön  suoraan  liittyvistä  osista.

d)  Vahingot,  jotka  johtuvat  sellaisen  lisävarusteen  tai  muun  tuotteen  kytkemisestä  tai  käytöstä,  jota  Yhtiö  

ei  ole  hyväksynyt  tai  valtuuttanut;

HUOMAUTUS

b)  Tuotteet,  joiden  mekaaninen  sarjanumero  tai  sähköinen  sarjanumero  on  muutettu

poistettu,  muutettu  tai  turmeltu;

Kaikki  tuotteen  sisältö  voidaan  poistaa  korjauksen  aikana.  Sinun  tulee  luoda  varmuuskopio  tuotteen  sisällöstä  

ennen  tuotteen  toimittamista  takuuhuoltoon.
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c)  Liian  korkeille  lämpötiloille  tai  äärimmäisille  ympäristöolosuhteille  altistumisesta  aiheutuneet  vauriot

Tämä  takuu  ei  koske:

f)  Ulkoisista  syistä,  kuten  tulipalosta,  liasta,  hiekasta,  pariston  vuodosta,  palaneesta  sulakkeesta,  

varkaudesta  tai  sähkölähteen  virheellisestä  käytöstä,  vaurioituneet  tuotteet.

TÄRKEÄÄ

a)  Tuotteet,  jotka  ovat  altistuneet  epänormaalille  käytölle  tai  olosuhteille,  onnettomuudelle,  väärinkäytölle,  laiminlyönnille,  

luvattomille  muutoksille,  väärinkäytölle,  virheelliselle  asennukselle  tai  korjaukselle  tai  virheelliselle  säilytykselle;
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