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Informacién de seguridad

Para su propia seguridad y la de los demas, y para evitar dafios al equipo y a los vehiculos en los que se utiliza, es
importante que todas las personas que operen o entren en contacto con el equipo lean y comprendan las

instrucciones de seguridad presentadas en este manual.

Existen numerosos procedimientos, técnicas, herramientas y piezas necesarias para el mantenimiento de vehiculos,
asi como las habilidades de la persona que realiza el trabajo. Debido a la gran cantidad de aplicaciones de prueba
y a la variedad de productos que pueden probarse con este equipo, no podemos anticipar ni proporcionar consejos
ni mensajes de seguridad que cubran todas las circunstancias. Es responsabilidad del técnico automotriz conocer
bien el sistema que se esta probando. Es fundamental utilizar métodos de servicio y procedimientos de prueba
adecuados. Es fundamental realizar las pruebas de forma apropiada y aceptable, sin poner en peligro su seguridad,

la de los demas en el area de trabajo, el dispositivo utilizado ni el vehiculo que se esta probando.

Antes de utilizar el equipo, consulte y siga siempre los mensajes de seguridad y los procedimientos de prueba
aplicables proporcionados por el fabricante del vehiculo o equipo que se esta probando. Utilice el equipo Unicamente
como se describe en este manual. Asegurese de leer, comprender y seguir todos los mensajes e instrucciones de

seguridad de este manual.

Mensajes de seguridad

Se proporcionan mensajes de seguridad para ayudar a prevenir lesiones personales y dafios al equipo.

Todos los mensajes de seguridad se introducen mediante una palabra de advertencia que indica el nivel de peligro.

/A\ PELIGRO

Indica una situacién de peligro inminente que, si no se evita, podria provocar la muerte o lesiones graves al

operador o0 a las personas presentes.

AADVERTENCIA
Indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita, podria provocar la muerte o lesiones graves al

operador 0 a las personas presentes.

Instrucciones de seguridad

Los mensajes de seguridad aqui contenidos cubren situaciones que Autel conoce en el momento de su publicacion.
Autel no puede conocer, evaluar ni asesorarle sobre todos los posibles riesgos. Debe asegurarse de que ninguna

condicién o procedimiento de servicio que encuentre ponga en peligro su seguridad personal.



A PELIGRO

Cuando un motor esté en funcionamiento, mantenga el area de servicio BIEN VENTILADA o conecte un sistema de

extraccion de gases de escape al sistema de escape del motor. Los motores producen monoxido de carbono, un gas

inodoro y toxico que ralentiza el tiempo de reaccién y puede causar lesiones personales graves o la muerte.

A No se recomienda utilizar auriculares a un volumen alto.

Escuchar musica a un volumen alto durante largos periodos de tiempo puede provocar pérdida de audicion.
A Advertencias de seguridad

Realice siempre pruebas automotrices en un entorno seguro.
Use proteccion ocular de seguridad que cumpla con los estandares ANSI.

Mantenga la ropa, el cabello, las manos, las herramientas, el equipo de prueba, etc. lejos de cualquier objeto en movimiento o caliente.

partes del motor.
Opere el vehiculo en un &rea de trabajo bien ventilada, ya que los gases de escape son venenosos.

Coloque la transmision en ESTACIONAMIENTO (para transmision automatica) o NEUTRO (para transmisién manual).
transmision) y asegurese de que el freno de estacionamiento esté puesto.

Coloque calzos delante de las ruedas motrices y nunca deje el vehiculo desatendido mientras
pruebas.

Tenga especial cuidado al trabajar cerca de la bobina de encendido, la tapa del distribuidor, los cables de encendido

y las bujias. Estos componentes generan voltajes peligrosos cuando el motor esta en marcha.

Mantenga cerca un extintor de incendios adecuado para incendios de gasolina, quimicos y eléctricos.

No conecte ni desconecte ninglin equipo de prueba mientras el encendido esté encendido o el motor esté en marcha.

Mantenga el equipo de prueba seco, limpio y libre de aceite, agua o grasa. Utilice un detergente suave en un pafio
limpio para limpiar el exterior del equipo seglin sea necesario.

No conduzca el vehiculo y opere el equipo de prueba al mismo tiempo. Cualquier distraccion podria causar un
accidente.

Consulte el manual de servicio del vehiculo que se va a reparar y siga todos los procedimientos y precauciones de

diagndstico. De lo contrario, podrian producirse lesiones personales o dafios al equipo de prueba.

Para evitar dafiar el equipo de prueba o generar datos falsos, asegurese de que la bateria del vehiculo esté

completamente cargada y que la conexién al DLC del vehiculo esté limpia y
seguro.

No coloque el equipo de prueba sobre el distribuidor del vehiculo. Las interferencias electromagnéticas fuertes

pueden dafiarlo.



RADIACION LASER

/\

Nunca apunte el rayo laser hacia las personas, especialmente hacia la cara o los ojos.

LASER

2

El término equipo laser se refiere a dispositivos, sistemas o configuraciones de prueba que generan,
transmiten o emplean radiacion laser.

La clase del dispositivo laser indica el nivel de peligro potencial asociado a la radiacién laser accesible. En
el caso de equipos laser de clase 2, |a radiacion laser accesible se encuentra en el rango espectral visible
(400 nm a 700 nm).

Los parpados proporcionan suficiente proteccién contra el contacto ocular breve e involuntario con dicha
radiacion laser. Por lo tanto, los dispositivos laser de clase 2 pueden utilizarse sin medidas de precaucion
adicionales si el usuario no tiene que mirar directamente al laser intencionadamente durante periodos
prolongados (>0,25 s) ni repetidamente al laser ni a la radiacion laser reflejada directamente.

A ADVERTENCIA
Tomar medicamentos o consumir alcohol ralentizara la accion refleja de los parpados.
Esto conlleva un riesgo particular. Se recomienda el uso de gafas de seguridad laser con nivel de proteccion
R1 a cualquier persona bajo los efectos de algin medicamento.

Las personas que no estén capacitadas para trabajar con equipos laser y sobre los peligros de la radiacion
laser, no podran ingresar a lugares de trabajo donde se trabaje con rayos laser ni con dispositivos emisores
de laser.

Medidas de seguridad:

El operador debera colocar el cartel de advertencia “Advertencia de rayo laser” a la altura de los ojos y
de forma visible en la estacién de medicion.
No mire directamente a la fuente laser.  El

operador debe cumplir con el uso previsto.



RADIACION INFRARROJA

Dispositivo infrarrojo en el interior. Evite la exposicion directa a los ojos.
Superficie caliente. Evitar el contacto directo.
Medidas de seguridad:

El operador debe colocar la advertencia “Advertencia de radiacion infrarroja” a la altura de los ojos y
de forma visible en la estacion de medicion.
No mire directamente a la fuente de infrarrojos.  El

operador debe cumplir con el uso previsto del producto.

USAR ZAPATOS DE SEGURIDAD

Es obligatorio utilizar calzado de seguridad.

Al realizar trabajos con riesgo de lesiones en los pies, se debe advertir sobre la necesidad de usar calzado de proteccién. Las
lesiones en los pies pueden deberse, por ejemplo, a caidas de herramientas o elementos de trabajo, atrapamiento del pie,

presencia de clavos o virutas metalicas en las suelas, etc.

Medidas de seguridad:

El operador debera colocar la sefial obligatoria “Use zapatos de seguridad” a la altura de los ojos y de forma claramente

visible en la estacion de medicion.

Los operadores siempre deben usar el calzado de proteccion recomendado.

en
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1 Uso de este manual

Este manual contiene instrucciones de uso del dispositivo.

Algunas ilustraciones de este manual pueden contener moédulos y equipos opcionales no incluidos en su sistema.
Consulte con su representante de ventas la disponibilidad de otros médulos, herramientas o accesorios opcionales.

1.1 Convenciones

Se utilizan las siguientes convenciones:

1.1.1 Texto en negrita
El texto en negrita se utiliza para resaltar elementos seleccionables, como botones y opciones de menu.
Ejemplo:

Pulse Aceptar.

1.1.2 Notas y mensajes importantes
1.1.2.1 Notas

UNA NOTA proporciona informacién util, como explicaciones adicionales, sugerencias y comentarios.

Ejemplo:

@ NOTA

Las baterias nuevas alcanzan su capacidad maxima después de aproximadamente 3 a 5 ciclos de carga y

descarga.

1.1.2.2 Important

IMPORTANTE indica una situacién que, si no se evita, puede provocar dafos a la tableta o al vehiculo.

Ejemplo:

@ MPORTANTE
Mantenga el cable alejado del calor, el aceite, los bordes afilados y las piezas moéviles. Reemplace los cables

dafiados inmediatamente.




1.1.3 Hipervinculos

Los hipervinculos estan disponibles en los documentos electronicos. El texto en cursiva azul indica un hipervinculo

seleccionable; el texto subrayado azul indica un enlace a un sitio web o a una direccién de correo electrénico.

1.1.4 llustraciones

Dado que las ilustraciones de este manual son ejemplos, la pantalla de prueba real puede variar segun el vehiculo.

Observe los titulos del menu y las instrucciones en pantalla para seleccionar la opcién correcta.

Las ilustraciones se basan en la configuracién predeterminada de ADAS y Alineadores. Puede modificarla segun sus
necesidades y situaciones reales. Para cambiar la configuracion predeterminada, consulte la seccién "Configuracion

de ADAS y Alineadores" para obtener mas informacion.

Las ilustraciones que incluyen abrazaderas en este manual se basan en el uso de abrazaderas para neumaticos, y los

procedimientos para usar abrazaderas para neumaticos para calibracién se ilustran en este manual.

1.1.5 Procedimientos
Un icono de flecha indica un procedimiento.
Ejemplo:

Para utilizar la cdmara

1. Toque el botén Camara . Se abrira la pantalla de la camara.

2. Enfoque la imagen que desea capturar en el visor.

3. Toca el icono de la cdmara en el lado derecho de la pantalla. El visor ahora muestra
la imagen capturada y guarda automaticamente la fotografia tomada.

4. Toque la imagen en miniatura en la esquina superior derecha de la pantalla para ver el contenido almacenado.
imagen.

5. Toque el botdn Atras o Inicio para salir de la aplicacion de la camara.



2 Introduccion general

El sistema totalmente automatizado de calibracion y alineacion de ruedas ADAS de Autel IA1000 (en adelante,
"IA1000WA") es un sistema totalmente automatizado para la calibracion ADAS, el diagnéstico avanzado y la alineacion
de ruedas. Con la ayuda del IA1000WA, los conductores pueden conducir en linea recta, prever posibles peligros con
antelacion, etc.

EI IA1000WA proporciona instrucciones paso a paso especificas para cada vehiculo a través de la tableta de
diagnostico compatible, lo que permite al técnico realizar calibraciones eficientes y precisas en los vehiculos.

2.1 Instrucciones y precauciones de seguridad

N

. Verifique la fuente de alimentacion, asegurese de que el voltaje de la fuente de alimentacion sea estable y adecuado.

conectado a tierra.

2. Coloque con cuidado el cable de manera que no se enganche ni se enrede.

w

. Para reducir el riesgo de descarga eléctrica, no lo utilice sobre suelo lluvioso o mojado.

N

. No utilice ni almacene el dispositivo en lugares con mucho humo, polvo y niebla.

(S

. Cuando el marco de calibraciéon se mueva a la posicion deseada, debe presionar el botén

freno de pie para evitar que el marco de calibracion se mueva.

6. Evite utilizar el marco de calibraciéon en entornos con fuertes vibraciones y vientos, ya que un marco de calibracién

inestable dara lugar a resultados de medicion inexactos.

~

. Leay siga todas las precauciones y advertencias adheridas al marco de calibracién y otras herramientas. El uso

inadecuado puede causar lesiones personales y acortar la vida util del marco de calibracion.

8. Siga las instrucciones de este manual para utilizar el marco de calibracién y otros

herramientas.

2.2 Descripcion del producto

2.2.1 Marco de calibracion

El marco de calibracién IA1000WA presenta una construccion estable y fiable. Ofrece posicionamiento 6ptico de
objetivos, posicionamiento preciso de puntos ciegos, ACC y patrones AVM guiados por cadmara y laser, compensacion
de desniveles de suelo y validacion e informes completos de objetivos. La colocacién robética de objetivos LDW
verticales y horizontales en un solo paso, mediante objetivos fisicos o el panel digital de 27", reduce significativamente
la operacion manual y el tiempo de configuracion. Ajustes robéticos automaticos de cabeceo, balanceo, guifiada y de

adelante hacia atras.



Mejorar la precisién y reducir el error humano.

@ NOTA

Retire todos los obstaculos y accesorios antes de levantar o plegar la barra transversal.

No coloque las placas deslizantes cerca de la junta plegable durante el plegado.

Por razones de seguridad, no suba ni baje la barra transversal cuando sus brazos estén plegados.

El marco se puede elevar hasta una altura maxima de 9 pies 1 pulgada (109 pulgadas). Asegurese de que
Su espacio de trabajo tiene suficiente espacio para evitar dafos.
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Figura 2-1 Marco de calibraciéon AUTEL-CSC1000

@ NOTA
Una superficie clara y nivelada de 4 m/13,2 pies de largo y 5,33 m/10,92 pies de ancho

Es necesario para colocar el marco de calibracion.
Se requiere un area de 10 m/32,8 pies de largo y 5 m/16,4 pies de ancho para completar la alineacién de
las ruedas y la calibraciéon ADAS.

Tabla 2-1 Especificaciones del marco de calibracion

Articulo Descripcion
Modelo AUTEL-CSC1000
Potencia nominal 360 W
Fuente de alimentacion 100-264 V, 50/60 Hz
Marco de calibracion plegado
. . 800 x 1000 x 1900 mm (31,50 x 39,37 x 74,80 pulgadas)
Dimensiones

(Ancho*Alto*Profundidad)



Avrticulo Descripcion

Longitud desplegada de la barra transversal: 2700 mm (106,30 pulgadas)

Longitud plegada de la barra transversal 400 mm (15,75 pulgadas)

Altura del marco de calibracion
1670-2770 mm (65,75-109,06 pulgadas)

Rango

Rango de altura de la barra transversal 300-2500 mm (11,18-98,43 pulgadas)
Numeros de camara 6

Pixel de camara tnica 30722048

Temperatura de funcionamiento -10-50  (14-122 °F)

Temperatura de almacenamiento -20-60  (-4-140 °F)

Serie de tabletas MaxiSys Ultra (en adelante, “MaxiSys Ultra
Tablet”)

Tableta compatible

Tabla 2-2 Explicacién de los simbolos en el marco de calibracion

Simbolo Nombre Explicacion

( V) ARRIBA Presionelo para levantar la barra transversal.

f [ | ) ABAJO Presionelo para bajar la barra transversal.

PARADA DE EMERGENCIA Presionelo en caso de emergencia.




Simbolo Nombre Explicacion

Interfaz USB Para conectar el cable USB.

H D m I Interfaz HDMI Para conectar el cable HDMI.

& Advertencia de rayo laser Marca de adyertencia.

PRECAUCION Marca de advertencia.

Dispositivo de infrarrojos en el interior.

. o . Marca de advertencia.
Evite la exposicion de los ojos.

Superficie caliente. Evitar
Marca de advertencia.

contacto.
Proteger del agua Marca de advertencia.
Proteger de la luz solar Marca de advertencia.

PUNTO DE APLASTAMIENTO.

Cuidado con las manos.
Marca de advertencia.
Mantenga las manos limpias

Durante el funcionamiento.

No pisar ni colocar
objetos pesados encima del Marca de advertencia.
marco de calibracion.




Simbolo

Nombre

Explicaciéon

Sefial explosiva

Marca de advertencia.

Sefial de inflamable

Marca de advertencia.

Sefial de “NO INCLINAR”

Marca de advertencia.

2.2.1.1 Mecanismo de plegado

Hay un mecanismo de plegado para expandir o plegar los brazos izquierdo y derecho de la barra transversal.

2.2.1.2 Botones de control

Hay tres botones de control disponibles: PARADA DE EMERGENCIA, SUBIR y BAJAR. El botén de PARADA DE

EMERGENCIA se utiliza para detener la subida y bajada de la barra transversal en caso de emergencia; el botén

Figura 2-2 Mecanismo de plegado

SUBIR se utiliza para subir la barra transversal y el botén BAJAR se utiliza para bajarla.




Figura 2-3 Botones de control

1. Botén de PARADA DE EMERGENCIA
2. Botéon ARRIBA
3. Boton ABAJO

2.2.1.3 Frenos de pie

Hay dos frenos de pie en la parte trasera del marco de calibracion. Para mantener el marco de calibracion

inmovil, presione los frenos de pie con los pies.
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Figura 2-4 Dos frenos de pie
2.2.1.4 Kit de camara

Una camara central, una unidad de camara derecha y una unidad de camara izquierda estan instaladas en la
barra transversal. El kit de camara es esencial para la calibracion ADAS y la alineacion de ruedas.



@ NOTA

Al mirar hacia el frente del marco de calibracion, la unidad de camara izquierda esta en el lado izquierdo y la unidad de camara

derecha esté en el lado derecho.

Camara central

La camara central se utiliza para identificar el objetivo designado.

Figura 2-5 Camara central AUTEL-CSC0500/18

1. Puerto USB

2. Puerto de alimentacién

Unidad de camara derecha

La unidad de camara derecha, que consta de tres camaras, se utiliza para identificar el objetivo designado.

———

Figura 2-6 Unidad de cdmara derecha AUTEL-CSC0500/18
1. Puerto USB
2. Puerto de alimentacion

Unidad de camara izquierda

La unidad de camara izquierda, que consta de dos camaras, se utiliza para identificar el objetivo designado.
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Figura 2-7 Unidad de camara izquierda AUTEL-CSC0500/18
1. Puerto USB
2. Puerto de alimentacion
2.2.1.5 Cable de alimentacion externo de 12 V/24 V

El cable de alimentacion externo de 12 V/24 V esta conectado al mango. Conecte un extremo del cable al
puerto de salida de CC del marco de calibracion; conecte el cable de entrada de 12 V al puerto de entrada de
alimentacién de la tableta Autel o del calibrador Autel NV para que el marco de calibracién los cargue.

O conecte el cable de entrada de 24 V al puerto de entrada de energia de la caja de calibracién del radar; el

marco de calibracion también puede cargar la caja de calibracién del radar.

Figura 2-8 Cable de alimentacion externo de 12 V/24 V
2.2.1.6 Monitor tactil LCD de 24"

EI monitor puede compartir la pantalla con la tableta automaticamente después de completar la conexion Wi-
Fi entre el marco de calibracion y la tableta.
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Figura 2-9 Monitor tactil LCD de 24”

Para utilizar el monitor de pantalla tactil
1. Retire la pelicula protectora que rodea el monitor de pantalla tactil.

2. Ajuste el monitor a una posicién adecuada para visualizar.

@ NOTA

Tras retirar el acolchado de espuma y encender el marco de calibraciéon, compruebe si el boton de parada de

emergencia se ha pulsado accidentalmente. De ser asi, girelo en sentido horario para soltarlo.

3. Retire la pelicula protectora de los cables.

4. Verifique que el cable de alimentacion (1), el cable HDMI (2) y el cable USB (3) estén firmemente
conectados a sus respectivos puertos de entrada en el monitor de pantalla tactil.

5. La pantalla tactil ahora esta lista para usarse.



3 Introduccion de accesorios

3.1 Accesorios estandar

Tabla 3-1 Accesorios estandar en la version de abrazadera de rueda (abrazadera de llanta)

Nombre Modelo Cantidad
AUTEL-CSCO0500/19/LF
AUTEL-CSC0500/19/RF
Abrazadera de rueda (llanta) AUTEL-CSCO500/19/LR 4 plozas
Abrazadera)
AUTEL-CSC0500/19/RR
AUTEL-CSCO0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Objetivo 4 piezas
AUTEL-CSC0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR
Pedal de freno
AUTEL-CSC0500/26 1 pieza
Depresor
Volante AUTEL-CSC0500/27 1 pieza
Herramienta de soporte de soporte
Ayuda de alineacion AUTEL-CSC0500/08 1 pieza
Llave hexagonal en L (5 mm)
N/A 1 pieza
Para instalar la ayuda de alineacion
Calzo de rueda N/A 2 piezas

12



Tabla 3-2 Accesorios estandar en la version de abrazadera de rueda (abrazadera de neumatico)

Nombre Modelo Cantidad
AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSC0500/17/RF
Abrazadera de rueda (neumatico) AUTEL-CSCO0500/17/LR 4 piczas
Abrazadera)
AUTEL-CSC0500/17RR
AUTEL-CSCO0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Objetivo 4 piezas
AUTEL-CSC0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR
Pedal de freno
AUTEL-CSC0500/26 1 pieza
Depresor
Volante AUTEL-CSCO0500/27 1 pioza
Herramienta de soporte de soporte
Ayuda de alineacion AUTEL-CSC0500/08 1 pieza
Llave hexagonal en L (5 mm)
N/A 1 pieza
Para instalar la ayuda de alineacion
Calzo de rueda N/A 2 piezas
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3.1.1.1 Abrazadera de rueda (Abrazadera de llanta)

La abrazadera de rueda (abrazadera de llanta) AUTEL-CSC0500/19 se fija verticalmente a la rueda del vehiculo
para sujetar el objetivo designado AUTEL-CSC0500/16, de modo que el kit de camara pueda identificarlo.

Figura 3-1 Abrazadera de rueda (Abrazadera de llanta) AUTEL-CSC0500/19
1. Ranura para eje de fijacién: para insertar el eje de fijaciéon del objetivo.
2. Tornillo de apriete: para apretar el eje de fijacion insertado del objetivo.
3. Perilla de bloqueo: para apretar la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta) en la rueda.
4. Ranuras de trinquete: segln el diametro de la rueda, inserte los trinquetes en las ranuras de trinquete adecuadas.
5. Trinquetes: para fijar la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta) a la rueda.
3.1.1.2 Abrazadera de rueda (abrazadera de neumatico)

El kit incluye cuatro abrazaderas para neumaticos. Cada abrazadera debe instalarse en el neumatico correspondiente.

Para neumaticos de diferentes diametros, cada abrazadera tiene tres velocidades de ajuste. Los diametros de

neumatico aplicables para cada velocidad son los siguientes:

Primera marcha: 19-27 pulgadas
Segunda marcha: 24-32 pulgadas

Tercera marcha: 30-37 pulgadas
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Figura 3-2 Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumatico) AUTEL-CSC0500/17

1. Botdn de control
2. El grupo
3. Ranura de trinquete
4. Tirador
5. Asa de elevacion
6. Manija de bloqueo
7. Fijacion de la ranura del eje
8. Perilla de bloqueo

Para montar la abrazadera de la rueda (abrazadera para neumaticos)

1. Sujete la manija de elevacion (5), presione el botén de control (1) en la ranura del trinquete (3).

2. Inserte el trinquete correspondiente en la ranura del trinquete.

@ NOTA

Asegurese de instalar primero el trinquete con la manija de traccion e instalelo en la ranura del trinquete mas cercana a

la manija de elevacion y luego instale los otros dos trinquetes de la misma manera.

3. Cuando el trinquete esté completamente insertado en la ranura, suelte el botén de control.

El trinquete esta bien instalado.

4. Una vez que los tres trinquetes estén bien instalados, puede ajustar el engranaje de acuerdo con el diametro del
neumatico.

5. Presione el botén de control, tire de las trinquetes hacia arriba o hacia abajo para ajustar la marcha.

6. Cuando escuche un "clic", indica que el engranaje se ha ajustado.

Con éxito. Luego puede soltar el botén de control.
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@ NOTA:

Después de ajustar la marcha, si no se muestra ningun nimero, esta en primera y solo puede tirar de los trinquetes hacia afuera; si se

muestra el nimero 2, esta en segunda; si se muestra el nimero 3, esta en tercera. Asegurese de que los tres trinquetes estén en la

misma marcha. Monte las otras tres abrazaderas para neumaticos como se describe arriba.

Para instalar el objetivo

1. Una vez ensamblada la abrazadera de la rueda (abrazadera para neumaticos), saque el objetivo que coincida con la

abrazadera del neumatico.
2. Sujete la manija de elevacion (5) y suelte la perilla de bloqueo (8).

3. Inserte el pasador de posicionamiento del objetivo en el orificio de montaje correspondiente para que el objetivo pueda

insertarse en la ranura del eje de fijacion (7).

4. Apriete la perilla de bloqueo después de que el objetivo esté bien insertado.

@ NOTA:

La abrazadera de la rueda (abrazadera para neumaticos) y el objetivo deben coincidir. Por ejemplo, el objetivo trasero izquierdo debe

instalarse en la abrazadera de la rueda trasera izquierda (abrazadera para neumaticos).

Para instalar la abrazadera de la rueda (abrazadera para neumaticos) en un neumatico

1. Antes de instalar la abrazadera de la rueda (abrazadera para neumaticos) en un neumatico, asegurese de que el objetivo esté

bien instalado y que el engranaje esté ajustado de acuerdo con el didmetro del neumatico.

2. Sujete la manija de elevacion (5) y levante la manija de traccion (4) para instalar la abrazadera de la rueda (abrazadera para

neumatico) en el neumatico correspondiente.

3. Después de que todos los trinquetes estén firmemente sujetos al neumatico, suelte la manija de traccion y

Bloguee la manija de bloqueo (6).

4. La abrazadera de la rueda (abrazadera para neumaticos) con el objetivo esta bien instalada.

3.1.1.3 Objetivo

Hay cuatro objetivos. Los objetivos delanteros se insertan en las abrazaderas de las ruedas delanteras izquierda y derecha, y los

objetivos traseros se insertan en las abrazaderas de las ruedas traseras izquierda y derecha. Los cuatro objetivos se utilizan para leer

con precisién los pardmetros de alineacién de las ruedas.



Figura 3-3 Objetivo AUTEL-CSC0500/16

Para instalar la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta) y el objetivo en la rueda
1. Retire las cubiertas de los trinquetes de la abrazadera de la llanta.

2. Inserte los trinquetes en las ranuras adecuadas segun el tamafio de la rueda (se adapta a ruedas de entre 14"y

23" de diametro).
3. Afloje la perilla de bloqueo (3) para instalar la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta) en la rueda.

4. Ajuste segun las necesidades, luego apriete la perilla de bloqueo para que la abrazadera de la rueda (abrazadera

de llanta) esté instalada en la rueda de forma segura.

5. Afloje el tornillo de apriete (2), inserte el eje de fijacion del objetivo en la ranura (1) con el pasador de posicionamiento
del objetivo insertado en el orificio de montaje correspondiente. Apriete el tornillo de apriete una vez que el

objetivo esté bien instalado.

@ NOTA:

La abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta) y el objetivo deben coincidir. Por ejemplo, el objetivo trasero izquierdo

debe instalarse en la abrazadera de la rueda trasera izquierda (abrazadera de llanta).




3.1.1.4 Depresor del pedal de freno

Ayuda a presionar el pedal del freno.

Figura 3-4 Depresor del pedal de freno AUTEL-CSC0500/26
1. Gancho
2. Sistema de ajuste de liberacion rapida
3. Soporte de contacto del pedal de freno
Para instalar el depresor del pedal de freno

1. Coloque el pedal del freno en su soporte de contacto.

2. Presione con fuerza y ajuste el sistema de ajuste de liberacién rapida para que los ganchos se atasquen

en el asiento, bloqueando asi el pedal del freno.

3.1.1.5 Herramienta de soporte del volante

La herramienta de soporte del volante se utiliza para fijar la posicién del volante y alinear el vehiculo.

Figura 3-5 Herramienta de soporte del volante AUTEL-CSC0500/27
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1. Gancho

2. Perilla de bloqueo
3. Sistema de ajuste de liberacion rapida
Para instalar la herramienta de soporte del soporte del volante
1. Coloque la herramienta de soporte del volante en el asiento.
2. Afloje la perilla de bloqueo.

3. Ajuste el sistema de ajuste de liberacién rapida de modo que los ganchos entren en contacto con
el volante, limitando asi la rotacion del volante.

4. Apriete la perilla de bloqueo para fijarlo.

3.1.1.6 Ayuda de alineacion

La ayuda de alineacion se utiliza para medir la distancia desde el marco de calibracién hasta cada posicién

de la carroceria del vehiculo.
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Figura 3-6 Ayuda de alineaciéon AUTEL-CSC0500/08
1. Objetivo de medicion de distancia
2. Perilla de bloqueo

Para instalar la ayuda de alineacion

1. Asegure la base y la varilla con un tornillo y la llave hexagonal en L (5 mm) cuando lo utilice por

primera vez.

2. Afloje la perilla de bloqueo, fije el objetivo de medicién de distancia a la varilla y luego

Apriete la perilla de bloqueo.
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3.1.1.7 Calzo de rueda

La cufa de rueda se coloca detras de la rueda para evitar que el vehiculo se desplace.

Figura 3-7 Calzo de rueda

Para colocar el calzo de rueda
1. Estacione el vehiculo en un lugar plano.

2. Coloque la cufia de la rueda en la rueda como se muestra para evitar que la rueda se desplace.

rodando lejos.

Wheel Chock

3. Guardar después de usar.

3.2 Otros accesorios necesarios (no incluidos)

3.2.1 Para la alineacion de ruedas y calibracion ADAS

Tabla 3-3 para la alineacién de ruedas y calibracion ADAS

Nombre Modelo
AUTEL-CSC0500/10
Barra de calibracion (para abrazadera de neumaticos)
AUTEL-CSC0500/12
Tableta MaxiSys Ultra N/A
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3.2.1.1 Barra de calibracion

La barra de calibracién, con alta precision de medicion, es una herramienta profesional para la alineacién de ruedas. Para calibrar el

alineador, comprobar la precision o calibrar el objetivo de la abrazadera de la rueda, se requiere una barra de calibracion.

Figura 3-8 Barra de calibracion
Para instalar la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta) en la barra de calibracion
1. Retire las cubiertas de los trinquetes de la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta).
2. Inserte los trinquetes en las ranuras adecuadas de acuerdo con el tamafio de la barra de calibracion.

3. Afloje la perilla de bloqueo de la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta) para instalarla en la

barra de calibracion.

4. Ajuste segun las necesidades, luego apriete la perilla de bloqueo para que la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta)

esté instalada en la barra de calibracion de forma segura.
Para instalar la abrazadera de la rueda (abrazadera para neumaticos) en la barra de calibracion

1. Sujete la manija de elevacién y levante la manija de traccién de la abrazadera del neumatico para instalar los trinquetes.

en las ranuras de la barra de calibracion.

2. Cuando la abrazadera de la rueda (abrazadera del neumatico) esté bien instalada en la barra de calibracion, gire
la manija de bloqueo para bloquear de forma segura la abrazadera de la rueda (abrazadera del neumatico) en

la barra de calibracion.

3.2.1.2 Tableta MaxiSys Ultra
EI lA1000WA debe usarse con la tableta MaxiSys Ultra, puede realizar la alineacién de ruedas y la funcién de calibracién ADAS solo

cuando el IA1T000WA esté conectado a la tableta MaxiSys Ultra.
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Figura 3-9 Tableta MaxiSys Ultra

Activacion del software

Dado que MaxiSys Ultra no tiene funcién de alineacién de ruedas, antes de realizar la funcion de alineacion de
ruedas, primero debe activar la aplicacion de alineacién de ruedas en la tableta después de comprar una tarjeta

de alineacion de ruedas y calibracion ADAS en www.autel.com.

Para activar la aplicacién de alineacién de ruedas y calibraciéon ADAS
1. Confirme que las actualizaciones en la tableta MaxiSys Ultra registrada estén disponibles.
2. Seleccione Configuracién en la pantalla principal de la tableta.
3. Toque Configuracion de ADAS y alineadores.

4. Seleccione el marco de calibracion que necesita vincular, luego ingrese el cédigo de validacién de la

tarjeta de aplicacién de alineacién de ruedas y calibracién ADAS.
5. Descargue el software de aplicacion de alineacién de ruedas y calibracion ADAS.
Conexion del marco de calibracion

Para establecer una comunicacion entre la tableta y el IAT000WA, la tableta debe conectarse con el marco de

calibracion conectando el IAT000WA a Wi-Fi.

(@) NOTA

Antes de conectar el marco de calibracion, verifique la configuracién de pais/region del sistema Android de la

tableta.

Para conectar la tableta con el marco de calibracion

1. Después de instalar el monitor, conecte el cable de alimentacién en la parte inferior de la columna a la
toma de corriente y, a continuacion, encienda el interruptor de encendido para encender el marco de
calibracion.

2. Encienda la tableta. Seleccione Configuracién en la pantalla principal.
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3. Toque Configuracion de ADAS y alineadores en la parte izquierda de la pantalla.

4. Toque Conexién del marco de calibracién a la derecha de la pantalla.

@ Settings ADAS & Aligner Settings
E": ADAS & Aligner Settings
ﬂ Common Settings >
n OBFCM Upload
__t" Calibration Frame Connection Not Connected >

@ Network Configuration

- 1:‘) Update >
i‘ Battery Test
B Hand-held Inclinometer Update >
Country/Region Code
{é— Maintenance & Service

m Laws and Regulations

E System Settings :I: Wheel Alignment Software Settings >
Y e

Figura 3-10 Conectar IA1000WA a través de Wi-Fi 1

"} Alinnmant Drachank @aftiears Qattinae >

5. Busque el nombre de Wi-Fi del marco de calibracion y conéctese.

6. Cuando la tableta esta conectada al marco de calibracion, el estado de la comunicacién
dice "Conectado".

m Settings - Calibration Frame Connection

ADAS & Aligner Setlings
n DBFCM Upload |I

Vehicle List

Devices
EVDiag Box Settings

@ IAT000 Wi-Fi [ on @l
‘] Barttery Test % ADAS-S518R0701025 Not Connected
Country/Reglon Code “Su ADAS-S518ROC01007 Not Connected
m Loiid a FagLlamond 2N ADASS518ND401217 Not Connected

S ADAS-E518ROC01005 Not Connected
m Systern Settings
B mm 'I';m 10 connect or disconnect

Figura 3-11 Conectar IA1000WA a través de Wi-Fi 2
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Configuracién de red

Una vez que la tableta esté conectada al Wi-Fi IA1000WA, debera conectar la tableta a una red Wi-Fi accesible a

Internet a través de la siguiente configuracion.
Para conectar la tableta a Internet mediante Wi-Fi accesible
1. Seleccione Configuracién en la pantalla principal de la tableta.
2. Toque Configuracién de ADAS vy alineadores en la parte izquierda de la pantalla.

3. Pulse en Configuracion de red (asegurese de que el Wi-Fi IA1000WA esté conectado o no se activara).

4. Toque el botén desplegable en el lado derecho del cuadro de visualizacion del nombre de Wi-Fi para
seleccionar su red Wi-Fi, luego ingrese la contrasefia de Wi-Fi.

5. Pulse Conectar una vez seleccionado el nombre de Wi-Fi y ingresada la contrasefia.

™  Settings - Network Configuration
15 ADAS & Aligner Settings
- % Connected WiF TestPile (connecied)
n OBFCM Upload WiFi:
=
@ Vehicle List e . -

P d:
m EVDiag Box Settings R "
a |

i‘ Battery Test
= [— —

Disconnect
g Laws and Regulations

m System Settings
About

Figura 3-12 Conectarse a una red Wi-Fi accesible a Internet

6. Toque el botdn Atras para regresar a la pagina anterior o toque el boton Inicio para salir de la pantalla

Configuracion de ADAS y alineadores.

Establecer comunicacion con el vehiculo

Antes de realizar la funcion de alineacién de ruedas y calibracion ADAS, es necesario establecer una comunicacion

adecuada entre el vehiculo y la tableta MaxiSys Ultra.
Establecer una comunicacion adecuada entre el vehiculo y la tableta

1. Conecte el dispositivo VCI al DLC del vehiculo tanto para comunicacién como para alimentacion.
fuente.
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2. Conecte el dispositivo VCI a la tableta mediante emparejamiento Bluetooth, Wi-Fi o USB.
conexion.

3. Cuando se completen los pasos anteriores, verifique el boton de navegacién VCI en la barra inferior de la
pantalla, si aparece un icono verde de BT, Wi-Fi o USB en la esquina inferior derecha, la tableta MaxiSys

Ultra esta lista para realizar la alineacion de ruedas y la funcién de calibracién ADAS.

3.2.2 Para la calibracion de ADAS

Tabla 3-4 para calibracion ADAS

Nombre Modelo

Reflector AUTEL-CSC0602/01
Mini reflector AUTEL-CSC0602/07
Soporte de calibracion AUTEL-CSC0800

Kit de accesorios | (para Japon y

N/A
Vehiculos de Corea del Sur)
Kit de accesorios Il (para vehiculos de Europa N/A
y EE. UU.)
Tablero de objetivos para salida de carril N/A
Sistema de advertencia (LDW)
Calibrador de camara frontal AUTEL-CSC0701/23
Tablero de patrones (para el sistema LDW) N/A
Kit de patrones Il (para AVM (alrededor de N/A

Ver Sistema de Monitoreo)
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Nombre Modelo

Panel de objetivo digital AUTEL-CSCO050A-16

Cable de alimentacion de CC N/A

Varilla de extension izquierda AUTEL-CSCO050A/18 L
Varilla de extension derecha AUTEL-CSC050A/18_R
Laser de dos lineas izquierdo AUTEL-CSCO050A/15-L

Laser de dos lineas derecho AUTEL-CSCO050A/15-R

AUTEL-CSCO050A/17

Placa de montaje

3.2.2.1 Reflector

El reflector es necesario para posicionar el marco de calibracién y calibrar el radar.

Figura 3-13 Reflector AUTEL-CSC0602/01

1. Orificio de paso del laser

2. Superficie del reflector

3. Mango

4. Degradador

5. Perilla de cambio de marchas: para diferentes marchas segun sea necesario para diferentes calibraciones.

6. Garabato
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3.2.2.2 Mini reflector

Junto con el laser en el marco de calibracion, se utiliza un mini reflector para ajustar el reflector en el marco de

calibracién paralelo al radar.

Figura 3-14 Mini reflector AUTEL-CSC0602/07

3.2.2.3 Soporte de calibracion

El soporte de calibracion se utiliza para sujetar el reflector de esquina para la calibracion del radar.

3
&>

Figura 3-15 Soporte del calibrador AUTEL-CSC0800
1. Bloqueo de fijacion: para apretar la ranura de montaje.

2. Ranura de montaje: para montar el eje de fijacion del reflector de esquina u otro

herramientas de calibracion.
3. Mango
4. Regla: para medir la altura.
5. Degradador

6. Tornillos de ajuste horizontal: para ajustar la posicién horizontal del bloque deslizante

altura.
3.2.2.4 Kit de accesorios | (para vehiculos de Japon y Corea del Sur)

Placa de calibracion de radar
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La placa de calibracién de radar AUTEL-CSC0602/02 se fija a la placa deslizante en el marco de calibracion

para calibrar el radar Continental.

Figura 3-16 Placa de calibracion de radar AUTEL-CSC0602/02
1. Superficie de la placa
2. Degradador
3. Mango
4. Garabato
5. Orificio de paso del laser
Reflector de esquina

El reflector de esquina AUTEL-CSC0802/01 se fija a la placa deslizante en el marco de calibracion para
calibrar el radar de ondas milimétricas.

Figura 3-17 Reflector de esquina AUTEL-CSC0802/01
1. Placa receptora de sefales triangular
2. Bateria seca de 7 libras
3. Caja de bateria

4. Fijacion del eje
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5. Interruptor de encendido

Tablero de objetivos ACC

La placa de destino ACC AUTEL-CSC0802/03 se utiliza para la calibracién del sistema de control de crucero
adaptativo en vehiculos Nissan e Infiniti.

1

Figura 3-18 Placa objetivo ACC AUTEL-CSC0802/03

Soporte de calibracion

El soporte de calibracion MaxiSys ADAS Autel-CSCO0802 se utiliza para la calibracion de radar en vehiculos
Nissan e Infiniti.

Figura 3-19 Soporte de calibracién Autel-CSC0802
3.2.2.5 Kit de accesorios Il (para vehiculos de Europa y EE. UU.)
Calibrador NV (vehiculos Volkswagen y GM)
Fijandolo a la placa deslizante en la barra transversal del marco de calibracion, el calibrador NV
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AUTEL-CSC0603/01 se utiliza para la calibracion del sistema de vision nocturna de Volkswagen y GM
vehiculos.

Figura 3-20 Calibrador NV AUTEL-CSC0603/01

1. Degradador

2. LED de encendido (rojo)

3. LED de encendido (verde)

4. Orificio de paso del laser
5. Mango

6. Interruptor de operacién
7. Interruptor de encendido

8. Toma de fusibles

9. Puerto de entrada de la fuente de alimentacién de CC

10. Garabato

Calibrador NV (Benz )

El calibrador NV AUTEL-CSC0803/01 se utiliza para la calibracion del sistema de vision nocturna de vehiculos
Benz.
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Figura 3-21 Calibrador NV (Benz) AUTEL-CSC0803/01
1. Interruptor de encendido
2. Toma de fusibles
3. Puerto de entrada de la fuente de alimentacion de CC
4. Tornillos de ajuste horizontal
5. Degradador
Caja de calibracion de radar

La caja de calibracién de radar CSC0605/01 se fija a la placa deslizante en la barra transversal del marco de

calibracion para calibrar el sistema de deteccion de puntos ciegos de los vehiculos Volkswagen.

i
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Figura 3-22 Caja de calibracion de radar AUTEL-CSC0605/01
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1. LED de encendido (verde)

2. LED de encendido (rojo)

3. Degradador

4. Puerto de entrada de la fuente de alimentacién de CC
5. Toma de fusibles

6. Interruptor de encendido

7. Garabato

Placa de calibracion de radar

Figura 3-23 Placa de calibracion de radar AUTEL-CSC0602/08
1. Mango
2. Degradador
3. Tabla de escala
4. Hebilla de instalacion
5. Agujero laser
Tablero de objetivos

Junto con el patron AUTEL-CSC0806/01, la placa de destino AUTEL-CSC0804/01 se utiliza para la calibracién

del sistema de monitoreo de vision periférica de los vehiculos Volkswagen.
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Figura 3-24 Placa objetivo AUTEL-CSC0804/01
3.2.2.6 Placa de destino y calibrador (para calibracién del sistema LDW)
Tablero de destino AUTEL-CSC0601/08-L

Placa de destino AUTEL-CSC0601/08-L, para calibracion del sistema de advertencia de cambio de carril en
vehiculos Honda.

Figura 3-25 Placa objetivo AUTEL-CSC0601/08-L
Tablero de destino AUTEL-CSC0601/08-R

Placa de destino AUTEL-CSC0601/08-R, para calibracién del sistema de advertencia de cambio de carril en
vehiculos Honda.

Figura 3-26 Placa objetivo AUTEL-CSC0601/08-R
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Tablero de destino AUTEL-CSC0601/05

Placa de destino AUTEL-CSC0601/05, para calibracion del sistema de advertencia de cambio de carril en
vehiculos Honda.

Figura 3-27 Placa objetivo AUTEL-CSC0601/05
Tablero de destino AUTEL-CSC0601/11

Placa de destino AUTEL-CSC0601/11, para calibracion del sistema de advertencia de cambio de carril en
vehiculos Toyota y Lexus (1).

Figura 3-28 Tablero de destino AUTEL-CSC0601/11
Tablero de destino AUTEL-CSC0601/15

Placa de destino AUTEL-CSC0601/15, para calibracion del sistema de advertencia de cambio de carril en
vehiculos Toyota (2).

Figura 3-29 Tablero de destino AUTEL-CSC0601/15
Tablero de destino AUTEL-CSC0601/09

Placa de destino AUTEL-CSC0601/09, para calibracion del sistema de advertencia de cambio de carril en
vehiculos Hyundai y KIA.



Figura 3-30 Tablero de destino AUTEL-CSC0601/09

Tablero de destino AUTEL-CSC0601/02

Placa de destino AUTEL-CSC0601/02, para calibracion del sistema de aviso de cambio de carril en vehiculos
Mercedes Benz.

o + ©

Figura 3-31 Tablero de destino AUTEL-CSC0601/02
Tablero de destino AUTEL-CSC0601/19

Placa de destino AUTEL-CSC0601/19, para calibracion del sistema de aviso de cambio de carril en
vehiculos Benz (2).

© + ©o

Figura 3-32 Tablero de destino AUTEL-CSC0601/19
Tablero objetivo AUTEL-CSC0601/03-L

Placa de destino AUTEL-CSC0601/03-L, para calibracién del sistema de advertencia de cambio de carril
en vehiculos Nissan (1).
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Figura 3-33 Tablero de destino AUTEL-CSC0601/03-L

Tablero de destino AUTEL-CSC0601/03-R

Placa de destino AUTEL-CSC0601/03-R, para calibracién del sistema de advertencia de cambio de carril
en vehiculos Nissan (1).

Figura 3-34 Placa objetivo AUTEL-CSC0601/03-R
Tablero de destino AUTEL-CSC0601/04-L

Placa de destino AUTEL-CSC0601/04-L, para calibracién del sistema de advertencia de cambio de carril

"

Figura 3-35 Tablero de destino AUTEL-CSC0601/04-L

en vehiculos Nissan (3).

Tablero de destino AUTEL-CSC0601/04-R

Placa de destino AUTEL-CSC0601/04-R, para calibracién del sistema de advertencia de cambio de carril
en vehiculos Nissan (3).
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Figura 3-36 Placa objetivo AUTEL-CSC0601/04-R
Tablero de destino AUTEL-CSC0601/06-L

Placa de destino AUTEL-CSC0601/06-L, para calibracién del sistema de advertencia de cambio de carril
en vehiculos Nissan e Infiniti (2).

Figura 3-37 Placa objetivo AUTEL-CSC0601/06-L

Tablero de destino AUTEL-CSC0601/06-R

Placa de destino AUTEL-CSC0601/06-R, para calibracion del sistema de advertencia de cambio de
carril en vehiculos Nissan e Infiniti (2).
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Figura 3-38 Placa objetivo AUTEL-CSC0601/06-R
Tablero de destino AUTEL-CSC0601/12

Placa de destino AUTEL-CSCO0601/12, para calibracion del sistema de advertencia de cambio de carril
en vehiculos Mazda (1).

37



Figura 3-39 Tablero de destino AUTEL-CSC0601/12
Tablero de destino AUTEL-CSC0601/13-L

Placa de destino AUTEL-CSC0601/13-L, para calibracién del sistema de advertencia de cambio de carril
en vehiculos Mazda (2).

Figura 3-40 Tablero de destino AUTEL-CSC0601/13-L
Tablero de destino AUTEL-CSC0601/13-R

Placa de destino AUTEL-CSC0601/13-R, para calibracién del sistema de advertencia de cambio de carril
en vehiculos Mazda (2).

Figura 3-41 Placa objetivo AUTEL-CSC0601/13-R
Tablero objetivo AUTEL-CSC0601/22-L

Placa de destino AUTEL-CSC0601/22-L, para calibracién del sistema de advertencia de cambio de carril en
vehiculos Mitsubishi.
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Figura 3-42 Placa objetivo AUTEL-CSC0601/22-L

Tablero objetivo AUTEL-CSC0601/22-R

Placa de destino AUTEL-CSC0601/22-R, para calibracién del sistema de advertencia de cambio de carril en
vehiculos Mitsubishi.

Figura 3-43 Placa objetivo AUTEL-CSC0601/22-R

Calibrador de camara frontal

Calibrador de camara frontal AUTEL-CSC0701/23, para calibracion del sistema de advertencia de cambio de
carril en vehiculos Hyundai y KIA.

Figura 3-44 Calibrador de camara frontal AUTEL-CSC0701/23

3.2.2.7 Placa de patrones (para calibracion del sistema LDW)

Tablero de patrones AUTEL-CSC0601/07
Placa de patrones AUTEL-CSC0601/07, para calibracion del sistema de advertencia de cambio de carril
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Vehiculos Hyundai y Kia (1). Se utilizan soportes para fijar la placa.

Figura 3-45 Tablero de patrones AUTEL-CSC0601/07

Tablero de patrones AUTEL-CSC0601/01

Placa de patrones AUTEL-CSC0601/01, utilizada para la calibracion del sistema de asistencia para mantenerse

en el carril (LKA) en vehiculos Volkswagen y Porsche (1). Se utilizan soportes para la placa de objetivos para
fijarla.

Figura 3-46 Tablero de patrones AUTEL-CSC0601/01

Tablero de patrones AUTEL-CSC0601/14-01

Placa de patrones AUTEL-CSC0601/14-01, utilizada para calibrar sistemas LKA en vehiculos Subaru. Se

utilizan soportes para la placa de objetivos para asegurarla.
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Figura 3-47 Tablero de patrones AUTEL-CSC0601/14-01
3.2.2.8 Kit de patrones Il (para calibracion del sistema AVM)

Patron AUTEL-CSC0806/01

Patron AUTEL-CSC0806/01, utilizado para la calibracion del sistema de monitoreo Around View
en vehiculos Volkswagen.

Figura 3-48 Patron AUTEL-CSCO0806/01
Patron AUTEL-CSC1004/02

Patron AUTEL-CSC1004/02, utilizado para la calibracion del sistema de monitoreo Around View
en ciertos vehiculos Honda (1).

Figura 3-49 Patron AUTEL-CSC1004/02
Patron AUTEL-CSC1004/03

Patron AUTEL-CSC1004/03, utilizado para la calibracion del sistema de monitoreo Around View
en ciertos vehiculos Honda (2).
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Figura 3-50 Patrén AUTEL-CSC1004/03

Patréon AUTEL-CSC1004/01

Patron AUTEL-CSC1004/01, utilizado para la calibracion del sistema de monitoreo Around View en vehiculos
Volkswagen (2).
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Figura 3-51 Patron AUTEL-CSC1004/01

Patron AUTEL-CSC1004/05

Patron AUTEL-CSC1004/05, utilizado para la calibracion del sistema de monitoreo Around View en vehiculos
Ford.
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Figura 3-52 Patrén AUTEL-CSC1004/05
Patrén AUTEL-CSC1004/06

Patron AUTEL-CSC1004/06, utilizado para la calibracion del sistema de monitoreo Around View en vehiculos
Cadillac.

Figura 3-53 Patrén AUTEL-CSC1004/06
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Patron AUTEL-CSC1004/07

Patrén AUTEL-CSC1004/07, utilizado para la calibracién del sistema de monitoreo Around View en vehiculos
Porsche.

Figura 3-54 Patron AUTEL-CSC1004/07
Patron AUTEL-CSC1004/08

Patron AUTEL-CSC1004/08, utilizado para la calibracion del sistema de monitoreo Around View en vehiculos
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Figura 3-55 Patrén AUTEL-CSC1004/08
Patron AUTEL-CSC1006/03

Patron AUTEL-CSC1006/03, utilizado para la calibracion del sistema de monitoreo Around View en vehiculos

Nissan en areas no chinas.

Figura 3-56 Patron AUTEL-CSC1006/03
Patron AUTEL-CSC1006/04

Patron AUTEL-CSC1006/04, utilizado para la calibracion del sistema de monitoreo de vision periférica en
vehiculos Nissan en China.
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Figura 3-57 Patrén AUTEL-CSC1006/04

Patron AUTEL-CSC1006/01

Patron AUTEL-CSC1006/01, utilizado para el sistema de advertencia de colision trasera en vehiculos Benz.
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Figura 3-58 Patrén AUTEL-CSC1006/01
3.2.2.9 Panel de objetivo digital

El panel de objetivo digital AUTEL-CSC050A-16 se utiliza para la calibracion del sistema de advertencia de
cambio de carril.

Figura 3-59 Panel de destino digital AUTEL-CSC050A-16
3.2.2.10 Cable de alimentacién de CC

El cable de alimentacion de CC se utiliza para alimentar el panel de destino digital conectandolo a la placa
deslizante en el marco de calibracion IA1000.

Figura 3-60 Cable de alimentacion de CC

3.2.2.11 Varilla de extensién

Varilla de extensioén izquierda AUTEL-CSCO050A/18_L

La varilla de extension izquierda AUTEL-CSCO050A/18_L, cuando se instala en la placa deslizante izquierda
(mirando hacia el frente del marco de calibracion), se utiliza junto con el Iaser de dos lineas izquierdo para
posicionamiento.
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Figura 3-61 Varilla de extension izquierda AUTEL-CSC050A/18_L
Varilla de extension derecha AUTEL-CSCO050A/18_R

La varilla de extension derecha AUTEL-CSCO050A/18_R, cuando se instala en la placa deslizante derecha (mirando

hacia el frente del marco de calibracion), se utiliza junto con el laser de dos lineas derecho para posicionamiento.

Figura 3-62 Varilla de extension derecha AUTEL-CSC050A/18_R
1. Perilla de fijacion
2. Ranura de montaje magnética
3. Posicionamiento del espacio
3.2.2.12 Laser de dos lineas

Laser de dos lineas izquierdo AUTEL-CSC050A/15-L

El laser de dos lineas izquierdo AUTEL-CSCO050A/15-L se utiliza para calibrar el sistema de monitoreo de vision periférica
instalandolo en la varilla de extension izquierda o en la placa deslizante izquierda (mirando hacia el frente del marco de

calibracion).
Laser derecho de dos lineas AUTEL-CSC050A/15-R

El laser de dos lineas derecho AUTEL-CSC050A/15-R se utiliza para calibrar el sistema de monitoreo de vision periférica
instalandolo en la varilla de extensién derecha o en la placa deslizante derecha (mirando hacia el frente del marco de

calibracion).
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Figura 3-63 Laser de dos lineas derecho AUTEL-CSC050A/15-L/R
1. Interruptor de encendido
2. Cubierta protectora del laser
3. Superficie de montaje
4. Correa de seguridad
5. Boton de activacion del laser
6. Luces indicadoras
7. Puerto USB tipo C

3.2.2.13 Placa de montaje

La placa de montaje AUTEL-CSCO050A/17 se utiliza para la calibracion del sistema de advertencia de cambio de carril

en vehiculos Subaru.

Figura 3-64 Placa de montaje AUTEL-CSC050A/17
1. Ranura de montaje magnética
2. Correa de seguridad

3. Ranura de montaje
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4 Funcion de alineacion de ruedas

Las cuatro ruedas, el mecanismo de direccion y los ejes delantero y trasero del vehiculo deben tener una posicion relativa
determinada. Esta posicién es un valor estandar establecido por el fabricante. Sin embargo, esta posicién puede cambiar
tras reinstalar los componentes o conducir el vehiculo durante un tiempo. El procedimiento para ajustar y restaurar esta
posicién se denomina alineacion de ruedas. Tras la alineacion, el vehiculo puede circular en linea recta, lo que facilita el
control de la direccién y reduce el desgaste de los neumaticos y el consumo de energia. Por lo tanto, es necesario realizar

la alineacion de ruedas antes de conducir.

En este capitulo, presentaremos las especificaciones técnicas, las precauciones de uso, los botones de funcién, los

preparativos de alineacién de ruedas y los procedimientos de alineacién de ruedas, etc.

4.1 Especificaciones técnicas

Las especificaciones técnicas se muestran en la siguiente tabla.

Tabla 4-1 Especificaciones técnicas

Articulo Descripcién

Trabajo recomendado

Distancia 2667 mm (105 pulgadas)

Distancia entre ejes soportada 2032-5588 mm (80-220 in)

Rueda soportada

Distancia 1270-2490 mm (50-98,03 pulgadas)

Diametro de llanta soportado
279-609 mm (11-24 pulgadas)

(Utilice la abrazadera de llanta)

Diametro del neumatico soportado
482,6-939,8 mm (19-37 pulgadas)

(Use abrazadera para neumaticos)

Rango de altura de la barra transversal 300-2500 mm (11,18-98,43 pulgadas)
Frecuencia de medicidn (tipica) 9 veces/s
50 mm/s

Velocidad de elevacion de la barra transversal
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Articulo Descripcion
Temperatura de funcionamiento -10-50 (14 °F-122 °F)
Temperatura de almacenamiento -20-60 (-4 °F-140 °F)

4.2 Precauciones de uso

1. Cuando el vehiculo esté en el elevador, asegurese de que la rueda delantera esté en el centro del

volante.

2. Después de colocar el vehiculo en el elevador, se deben colocar calzos en las ruedas delanteras y traseras de las dos

ruedas traseras para evitar que el vehiculo se desplace.

3. Tenga cuidado al levantar el vehiculo. Siga los procedimientos de operacion segura para levantarlo.
vehiculos.

4. Cuando el vehiculo se eleva a la altura requerida, solo se puede arrancar después

El seguro esta en vigor y la seguridad esta garantizada.
5. Esta estrictamente prohibido utilizar el ascensor cuando alguien esté trabajando.
6. Asegurese de que la lente de la camara y el objetivo estén limpios.

7. Cuando se requieran abrazaderas de rueda, asegurese de que los trinquetes de cada abrazadera de rueda estén en la

mismo engranaje.

8. Siga estrictamente los procedimientos y las instrucciones del software para operar.

4.3 Pantallas y botones de funcion

Todas las aplicaciones de la tableta MaxiSys Ultra se controlan mediante menus. Tras realizar una seleccion,
Se mostrara la pantalla correspondiente. Cada seleccion reduce el enfoque y conduce a la opcién deseada.
Los botones de funcién en cada pantalla pueden guiarlo para completar los procedimientos de alineacién de ruedas paso

a paso.

4.3.1 Pantallas de funciones

Todos los procedimientos de alineacion de ruedas se completan basicamente en la siguiente pantalla.
Siga las instrucciones en pantalla para completar los procedimientos de alineacion de las ruedas en la barra de

navegacion uno por uno.
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Figura 4-1 Pantalla de procedimientos de alineacion de ruedas completas

4.3.2 Botones de funcion

En esta seccion, presentaremos algunos botones de funcién utilizados con frecuencia (no todos los botones de funcion)

en la tableta al realizar la alineacion de las ruedas.

Tabla 4-2 Botones de funcion

Botén Nombre Descripcion

Next Proximo Toque para continuar.

La tableta ingresara a la pantalla de

L i
.!1 Compensation Compensacion Compensacion después de completar el trabajo

de preparacion.

h . e RV
@ Caster/SAl Caster/SAl Realizar la funcion de medicion

del angulo de avance/SAl.

Resultado medido Toque para guardar el resultado medido

antes de la alineacion de las ruedas.

\" Alignment Le guiara para realizar la alineacion
7N Guide Guia de alineacion

de las ruedas.
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Botén Nombre Descripcion

Mostrar el informe de revision después de la

Informe de revisién . »
alineacion de las ruedas.

Save Report Guardar informe Toque para guardar como informes.

Toque para salir de los procedimientos de

[‘ Exit Ahgnment Alineacion de salida

alineacion de ruedas.

4.4 Antes de la alineacién de las ruedas

4.4.1 Trabajo preparatorio

Antes de realizar la alineacion de las ruedas, verifique y prepare:

1. La tableta esta conectada a la red Wi-Fi y a Internet del IA1000WA. Ver

Conexion del marco de calibracion y configuracion de red para mas detalles.

2. Se apaga el encendido y se conecta el IA1T000WA al cargador para evitar la pérdida de energia de la bateria, ya que todo

el procedimiento de alineacion de las ruedas puede llevar mucho tiempo.
3. Prepare las siguientes herramientas:
Abrazaderas de ruedas (abrazaderas de llanta), abrazaderas de ruedas (abrazaderas de neumaticos) y objetivos
Para instalar abrazaderas de ruedas (abrazaderas de llanta) y objetivos en las ruedas, consulte Objetivo.

Para instalar abrazaderas de ruedas (abrazaderas para neumaticos) y objetivos en los neumaticos, consulte Abrazadera de rueda

(Abrazadera para neumticos)

@ NOTA

Aqui seleccionamos abrazaderas de ruedas (abrazaderas de neumaticos) para ilustracion.

1) Plato giratorio
2) Herramienta para sujetar el volante y depresor del pedal de freno
3) Calzo de rueda

4) Nivel del volante
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4.4.2 Comunicacion y seleccion del vehiculo

Toque Alineacion de ruedas en la pantalla principal de la tableta MaxiSys Ultra, hay dos opciones
disponibles: Alineacion de ruedas y Alineacion de ruedas avanzada.

-#4.
i

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment

Perform the wheel alignment, steering

ERESTRYD 3037 SN SN M L angle reset and ADAS calibration.

Do not remind again, directly go to Whee! Alignment

Figura 4-2 Pantalla de entrada a la funcion de alineacién de ruedas

1) Cuando toque Alineacion de ruedas, la tableta lo guiara para realizar Unicamente la funcién de
alineacién de ruedas.

2) Cuando toque Alineacion avanzada de ruedas, la tableta lo guiara para realizar la alineacién de las
ruedas, el restablecimiento del angulo de direccion y la funcion de calibracion ADAS.

4.4.2.1 Alineacion de ruedas

1. Si selecciona Alineacién de ruedas, la pantalla sera la siguiente:

'] m Al Favceies | Moy Amerca  Ewope | Ass Chine Q

Test GM Chevrolet
Ford Chrysler DODGE RAM JEEP
Tesla Volk Brazil M des-Benz LD Maserati Sasb

Figura 4-3 Pantalla de seleccién de vehiculo (Alineacién de ruedas)
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2. Establecer una comunicacién adecuada entre el vehiculo y la tableta conectando el
Dispositivo VCI al DLC del vehiculo.

3. Seleccione y toque el fabricante de su vehiculo en los botones de fabricante. A continuacion, siga las

instrucciones en pantalla para seleccionar la informacion de configuracién de su vehiculo, una por una.

Configuration information
Moded Polestar 1
Yeear 2020-2021 3
-

Figura 4-4 Pantalla de seleccion de configuracion 1 (Alineacion de ruedas)

4. Una vez completada la informacién de configuracion, pulse el botén " Especificaciones" para consultar y editar

las especificaciones de alineacion. Consulte "Parametros de alineacion de ruedas".

5. Si los parametros de alineacion de ruedas son correctos, pulse " Iniciar" y siga las instrucciones paso a paso

para continuar. Finalmente, acceda a la pantalla de procedimientos de alineacién de ruedas. Consulte la
Figura 4-1.

4.4.2.2 Parametros de alineacion de ruedas

Tras seleccionar la informacién de configuracion del vehiculo, el botén "Especificaciones" esta disponible en la
seccion de botones de funcion. Este botén permite personalizar los parametros de alineacion de las ruedas. Es

adecuado para vehiculos cuyos parametros difieren de los originales de fabrica tras la modificacion del chasis.

1. Toque el botén Especificaciones , puede verificar todos los parametros de alineacién de las ruedas.



—

ont e Aeasuramant (I

Total toe et -2'05 015
Lefitoe oros’ 002 o0
Right 108 o4 002 10
Left camber 105 023 1'47
Right cambes 108 0z 1447
Cross cambar oo’ 004 04z
Lefi caster 543 507 6y
Right caster 543 507 MY
path Polastar 1 Detault spectficativas

Figura 4-5 Pantalla de especificaciones de alineacién

2. Si hay algun parametro que se deba editar, toque el botén Editar en la funcién
Seccion de botones.

Front speeifi Rear spacifications

3 i nt Measutement Adjicatrmerit l
Total toe 007 "z 1z - -
Total toe {raised) - - - = =
Leftie 004" 006 008 - -
Right toe 004" 0°06 908
Cross e
Left camber o8 raz 04z
Right camber 105" raz 04z -
Cross camber 000 raz 04z - -
patly Pobestar 17 20202021 / Delaull specifications

Figura 4-6 Pantalla de edicion de especificaciones de alineacion

3. Toque y elimine los parametros que necesite editar e ingrese los valores correctos.

parametros. Luego toque Guardar o Guardar como para ingresar a la pantalla Guardar especificaciones.
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Save Specifications

Title

Annotstion

e
v

Figura 4-7 Pantalla Guardar especificaciones 1

4. Ingrese el modelo del vehiculo y la anotacién de las especificaciones, para que pueda distinguirlos y
encontrarlos mejor.

5. Después de ingresar el modelo del vehiculo y la anotacion de los parametros, toque Aceptar para guardar.
los parametros.

Figura 4-8 Pantalla Guardar especificaciones 2

6. Después de editar y guardar todos los parametros, la tableta regresara a la pantalla Parametros de
alineacioén de ruedas, luego toque el botén ESC , los parametros guardados para el vehiculo se
seleccionaran en la pantalla de informacién de configuraciéon.
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Configuration Information Specifications X

Modet Polestar2 | | Q
Yeat 2021 Default spacifications
Equipment Dynamic = _, Test Spec

Specifications Test Spac

Specs start ESC

Figura 4-9 Pantalla de seleccion de configuracion 2 (Alineacion de ruedas)

7. A continuacion, pulse " Iniciar" y siga las instrucciones paso a paso para continuar. Finalmente, acceda a la
pantalla de procedimientos de alineaciéon completa de ruedas. Consulte la Figura 4-1.

4.4.2.3 Alineacion avanzada de ruedas

1. Si selecciona Alineacién avanzada de ruedas, la pantalla sera la siguiente (la misma que la pantalla de la
aplicacion Diagnostico):

- ey
o m " Favortes  History  America | Eurcpe Asta Q
¢ . ; @ g g
N P

EOBD LT3 BMW MINI Rolls-Royce

Abarth Alfa Lancia Mercedes-Benz
Smart

Figura 4-10 Pantalla de seleccion de vehiculo (Alineacién avanzada de ruedas)

Mercedes-Benz LD

Porsche FordEU Maserati

2. Establecer una comunicacién adecuada entre el vehiculo y la tableta conectando el
Dispositivo VCI al DLC del vehiculo.
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3. Pulse el boton VID para conectar su vehiculo mediante la deteccion automatica del VIN, la introduccion
manual del VIN o el escaneo del VIN/licencia. También puede pulsar el fabricante de su vehiculo
desde los botones del fabricante del vehiculo y acceder a la siguiente pantalla (la pantalla puede variar

segun el vehiculo; consulte la pantalla real en su tableta).

(7 - Yashisbinbad Automatic selection

o Manual selection 3 m

OK ESC

Figura 4-11 Pantalla Adquirir VIN (Alineacion avanzada de ruedas)

4. Aqui seleccionamos "Seleccién automatica" a modo de ejemplo. Pulse " Leer" para obtener la informacion
del VIN. Una vez obtenido el VIN, pulse "Aceptar" para confirmar la informacién del vehiculo.
Luego, pulse "Aceptar" para acceder a la pantalla principal de funciones. Seleccione " Alineacién de
ruedas" en la barra de navegacion. A continuacion, seleccione las situaciones que requieren alineacion
de ruedas en la parte derecha de la pantalla.

Wheel Alignment

R Auto scan
Perform the wheel alignment after following siuations ocour: %
XB Control unit
m *wheel allgnment being performed as routine maintenance V]
* Stearing and/or suspension components have besn seviced (V]
) ADAS callorstion
* Abnormal tire wear or new tires installed V]
B3 Hol functions
N ™~
o PG Vehice palls to ane side, snd/or steering wheed is not centered
"J Custornization
* Wheel alignment recommended)/required prior to ADAS callbration V]
=% Retrofit
Not ssiectad, cangsatia
mnsructions: oK Cancel

W Selected vat changesbie (g Selected changesle
Figura 4-12 Pantalla de alineacién de ruedas (Alineacion de ruedas avanzada)

5. Pulse Aceptar después de seleccionar las situaciones para completar la informacioén de configuracion.
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AR Auto scan Configuration Information

87/RS7 1

XE3 Control unt ot Audh A7/S7/RST 201>

1201

3 el alignment Your 2011-2017
- ir

W) ADAS callbeation || SUaPension Air Suspension

28 venicleprcfle g O Heavy Duty Suspension (1BS)

J
| Driving Positon LHD >

Specs. Start ESC
Figura 4-13 Informacion de configuracion completa (Alineacion avanzada de ruedas)

6. Una vez completada la configuracion, pulse el boton "Especificaciones" para comprobar y editar los
parametros de alineacion de ruedas. Consulte "Parametros de alineacion de ruedas".

7. Pulse " Iniciar" tras comprobar y editar los parametros de alineacion de ruedas. Siga las instrucciones
paso a paso para continuar y, finalmente, acceder a la pantalla de procedimientos de alineacion
completa. Consulte la Figura 4-1.

4.5 Procedimientos de alineacion de ruedas

4.5.1 Inspeccion del vehiculo

1. Antes de realizar la alineacion de las ruedas, primero se debe verificar el estado y la profundidad de la banda de rodadura del

neumatico, ya que las anomalias en los neumaticos afectaran los resultados de la prueba de alineacion de las ruedas.

2. Antes de realizar la alineacion de las ruedas, también es necesario verificar la presion de los neumaticos
y ajustarla al valor estandar del vehiculo. Esto se debe a que la desviacién de la presion afectara los
resultados de la prueba de alineacion.

3. Los componentes del chasis se pueden inspeccionar por tipo de falla o vulnerabilidad.

@ MPORTANTE

Antes de realizar los procedimientos de alineacién de ruedas, verifique la configuracién en Configuracion
- Ajustes de ADAS y Alineador -  Ajustes del software de alineacién de ruedas: puede modificarlos segun
sus necesidades y situacién. Todos los procedimientos de alineacién de ruedas de este manual se basan
en los ajustes predeterminados de ADAS y Alineador.




4.5.1.1 Inspeccion de la banda de rodadura
a) Columna de estado de la banda de rodadura (se permiten comentarios)

Segun el estado de los cuatro neumaticos, toque el area de descripcion del estado de la banda de rodadura para agregar o editar el
estado de cada neumatico del vehiculo. El estado de la banda de rodadura incluye: Normal, Desgaste externo, Desgaste interno,
Desgaste bilateral, Desgaste superficial, Desgaste puntual, Envejecimiento, Aplastamiento por pinchazo, Desgaste excesivo,
Abultamiento, Desgaste/Puncion, Banda de rodadura/marca diferente en un eje, Envejecimiento de la valvula del neumatico, Dafios en
la llanta y Neumatico no autorizado. Se pueden agregar notas si el neumatico presenta anomalias. Una vez seleccionado el estado de
la banda de rodadura de todos los neumaticos, toque Aceptar. A continuacién, revise el color de los cuatro neumaticos en la pantalla. Si

el color del neumatico es rojo o amarillo, reemplacelo o reparelo segun la situacion especifica antes de tocar Siguiente.

b) Agregar columna de fotos

Para evaluar y visualizar mejor el estado de la banda de rodadura, puede tocar el icono de la camara en la columna Agregar fotos para

agregar hasta tres fotos de cada banda de rodadura respectivamente.

e ] oo ] T —
Inspection

& Provanvon
waork
koL t
% Compensation
P >
i Caste
== d
== Right .
et > ]
-,;. 1
N
i Fost-age -
) a1
rear > O]
-
B overhou Rapont
Lett %
rear > 0]
[ Ext Alignment
o
e
Next

Figura 4-14 Pantalla de inspeccion de la banda de rodadura
4.5.1.2 Inspeccion de la profundidad y la presion de la banda de rodadura

Al realizar la revisién del vehiculo, también es necesario verificar la profundidad y la presion de la banda de rodadura.
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Figura 4-15 Pantalla de inspeccion de presion y profundidad de la banda de rodadura 1
1. Inspeccion de la presion de la banda de rodadura

a) Introduzca la presion estandar de la banda de rodadura en el cuadro de entrada correspondiente. La presion estandar

de los neumaticos se encuentra en la placa de informacion sobre neumaticos y carga, normalmente ubicada en

el pilar B.

Figura 4-16 Ubicacion del valor de presion de neumaticos estandar

b) Para medir la presién de los neumaticos, se requiere el dispositivo Autel ITS600 (en adelante, el dispositivo ITS600)
u otras herramientas de medicion. Si utiliza el dispositivo ITS600, los valores se mostraran automaticamente en

el cuadro de entrada correspondiente; si utiliza otras herramientas, debera introducir los valores manualmente

en el cuadro de entrada correspondiente.

NOTA:

Para medir la presion de los neumaticos, es necesario conectar el dispositivo ITS600 (no incluido. Para adquirirlo, contacte
con su distribuidor local). La herramienta de diagndstico reconoce automaticamente los datos de presion de los neumaticos
cargados. Los datos también se pueden sincronizar pulsando "Datos de Presiéon de Carga".
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Figura 4-17 Dispositivo ITS600 (no incluido) y diagrama de uso
Para conectarse con el dispositivo ITS600
1. Toque Seleccionar dispositivo de medicion de presién de neumaticos en Configuraciéon de ADAS y alineador.
2. Toque el boton ENCENDIDO/APAGADO a la derecha de la pantalla para buscar los dispositivos disponibles.

3. Siga las guias en pantalla para conectar el dispositivo ITS600 y la herramienta de diagnéstico al mismo Wi-
Fi.

TS600 Device Connection x

Asollsnie devee(s
No TS600 device found!

Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal 1o V1,82, and Sonnect 10 the same Wi-Fi as
the disgnestic tool. and keep the screen on,

Ipiee VAN IMlertace Fom Apatem Settings or gk a=tting P Eascae e (1 GHOC WA 13 turmad en and connectad b The
e WA 9 1 ey ot

Search Deyice

Figura 4-18 Conectar con el dispositivo MaxiTPMS TBE

4. Una vez que el dispositivo ITS600 y la herramienta de diagndstico estén conectados a la misma red Wi-Fi,
seleccione el dispositivo que necesita en la lista de dispositivos disponibles para conectarse. Una vez
conectado el dispositivo ITS600, el estado de conexién se mostrard como "Emparejado”.

5. Salga de la pantalla de conexion ITS600 después de conectar el dispositivo ITS600.

2. Inspeccion de la profundidad de la banda de rodadura

a) Existen las opciones All Tread Check y Single Check para medir la profundidad de la banda de rodadura. All

Tread Check mide la profundidad de la banda de rodadura en tres posiciones, incluyendo la exterior.
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La comprobacion individual mide la profundidad de la banda de rodadura en la parte central e interna del neumatico (mas cerca de la
carroceria); mientras que la comprobacién individual solo mide la profundidad de la banda de rodadura en una de las siguientes
posiciones: exterior, central o interna del neumatico (mas cerca de la carroceria). Puede seleccionar " Comprobaciones de toda la

banda de rodadura" o "Comprobaciones individuales" para cambiar el modo de comprobacién.

b) Para medir la profundidad de la banda de rodadura, se requiere el dispositivo Autel MaxiTPMS de la serie TBE (en adelante, el dispositivo
TBE) u otras herramientas de medicion de la profundidad de la banda de rodadura.
Si utiliza el dispositivo TBE para medir la profundidad de la banda de rodadura, los valores se mostraran automaticamente en el
cuadro de entrada correspondiente; si utiliza otras herramientas para medir la profundidad de la banda de rodadura, debera ingresar

los valores en el cuadro de entrada correspondiente manualmente.

@ NOTA

Después de ingresar todos los valores de profundidad de la banda de rodadura y de presion de la banda de rodadura, verifique el color de los cuatro

neumaticos en la pantalla, reemplace o repare el neumatico segun la situacion especifica.

Traad Inspecton Tread Depth & Pressure inspection Chassis Inspection
inspection

Proparation
Work

:1: Compenaation

inf 4 " 4 ¢ "
t
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& Allgnmar A :’;’.‘,‘ 25 e
- 2 ~ —
o 25
) A 3 : rear P
Overhout Repont 1 £l 9 . 1
Left rear 25 ba
[ Exit Alignment Mo
. Unit Single
Setting | Check  Next

Figura 4-19 Pantalla de inspeccion de presion y profundidad de la banda de rodadura 2

NOTA:
Para medir la profundidad de la banda de rodadura, es necesario conectar el MaxiTPMS TBE200 (no incluido. Para adquirirlo, contacte con su
distribuidor local). La herramienta de diagnéstico reconoce automéaticamente los datos de profundidad de la banda de rodadura cargados. Los datos

también se pueden sincronizar pulsando

Cargar datos de la banda de rodadura.
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Figura 4-20 Dispositivo MaxiTPMS TBE (no incluido) y diagrama de uso
Para conectar con el dispositivo MaxiTPMS TBE
1. Toque Conectar herramienta de medicion de banda de rodadura en Configuracion de ADAS vy alineador.
2. Toque el boton ENCENDIDO/APAGADO a la derecha de la pantalla para buscar los dispositivos disponibles.

3. Siga las guias en pantalla para conectar el dispositivo TBE y la herramienta de diagndstico al
El mismo Wi-Fi.

TBE device connected x

NG TBE device four

Ensure that the TBE device and diagnostic tool are connected 1o the same Wi-F|

2 Emer WLAN 30 sosaren 13 ON

Search Device

Figura 4-21 Conectar con el dispositivo MaxiTPMS TBE 1

4. Una vez que el dispositivo TBE y la herramienta de diagnostico estén conectados a la misma red Wi-Fi, seleccione
el dispositivo que necesita en la lista de dispositivos disponibles para conectarse. Una vez conectado el

dispositivo MaxiTPMS TBE, el estado de conexién se mostrara como "Emparejado”.

5. Salga de la pantalla de conexiéon TBE después de conectar el dispositivo TBE.
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4.5.1.3 Inspeccion del chasis

Realizar una inspeccion del chasis puede solucionar de forma rapida y precisa las fallas de los componentes del chasis

y registrar el proceso de inspeccion del chasis.

La inspeccién del chasis consiste principalmente en inspeccionar ocho sistemas: tren motriz, motor y accesorios de
transmision, suspension delantera, suspension trasera, freno delantero, cilindro maestro y servofreno, freno trasero y
direccion. Cada sistema tiene varios elementos de inspeccién subdivididos. Puede seguir las guias de operacion en la
tableta para inspeccionar los ocho sistemas uno por uno, o también puede inspeccionar algunos elementos mediante
filtros. Al seleccionar uno de los elementos de inspeccion, se mostraran en la seccién principal la descripcion del
componente, los sintomas relacionados y el método de reparacion. Ademas, algunos elementos de inspeccion incluyen

diagramas esquematicos de los componentes.

Traad inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Preparatic Daf st (show all) v
Q w';f:" = Related symptoms
o=t Body vibeaticn duning drving, steenng wheed vibration during scceleration Drivetrain -~
%y Compensation normae| noise during steering: abnanmal neme during driving
Whes! bearng assermtly e
Repair method
1 Parform the Inspection. M1 Dent twinted o broken ept w Wheat hud 4
> {
>y e 1§ 2 Porform the visust inepection. i the hatf axke dust caver i damaged,
grinen \
l\\ Guide feplisce it
& Post-alignment Add photos or notes
Diagnosie
ADAS
Ao 0] - Tranasniasion of /
g Ovemaul Report Dive shalt 7
Engine and transmission v
B Exit Algnenant accessories
Prews 10 change insoettion satu
¢ Notinapected oK sggest Q) Requie | ¥
Figura 4-22 Pantalla de inspeccion del chasis 1
. 7 .
a) Segun el estado de las piezas, puedes tocarlas. Icono para cambiar el

estado de la inspeccion. Para obtener una explicacion de cada icono de estado de inspeccion, toque el

boton Ayuda para obtener mas detalles.

Tabla 4-3 Estado de la inspeccion

Icono Nombre Explicacion

No

. . La pieza aun no ha sido inspeccionada.
inspeccionado

Se ha inspeccionado la pieza y no se encuentran dafios ni desgaste.
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Icono Nombre Explicacion

1. La pieza esta cerca del final de su vida util (justo por encima
de la especificacion de descarte, es posible que se produzca

una falla pronto).

2. Para atender una necesidad, conveniencia o solicitud del
cliente (mejorar la comodidad del viaje, eliminar ruido,

etc.).

3. Cumplir con el mantenimiento recomendado por el Fabricante
Sugerir de Equipo Original (OEM).

4. Recomendaciones del técnico basadas en una experiencia
sélida e informada. (Nota: El servicio sugerido siempre
debe ser opcional).

Se deben presentar todos los hechos al cliente,

permitiéndole sacar sus propias conclusiones).

1. La pieza ya no cumple la funcién prevista.
objetivo.

2. La pieza no cumple con una especificaciéon de disefio.

e Requerir 3. Falta la pieza. (Nota: Cuando se requiera una reparacion, el
taller debe presentar toda la informacion al cliente y
rechazar el servicio parcial del sistema en cuestion si la

reparacion crea o prolonga una condicion insegura).

b) Pulse el boté@n la seccion principal para tomar y subir hasta 5 fotos del componente relacionado.
Tenga en cuenta que el boton desaparecera cuando se tomen mas de 5 fotos. Pulse el botén para
grabar y subir un video sobre el componente relacionad®®bn una duracién de 2a 10 s. Tenga en
cuenta que si la duracién del video es inferior a 2 s, la grabacion no sera valida. El botén

desaparecera después de grabar el video.

c) Toque el cuadro desplegable en la esquina superior derecha de la pantalla, las partes que

Lo que necesita ser inspeccionado se puede mostrar en categorias.
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Figura 4-23 Pantalla de inspeccién del chasis 2

4.5.2 Trabajo de preparacion

Para realizar la alineacion de ruedas, el equipo original de algunos modelos de vehiculos tiene requisitos
especiales. Para garantizar la precisiéon de los resultados de la medicion, pueden ser necesarios los
siguientes preparativos antes de medir los parametros relacionados con la alineacion de ruedas.

1. Notas previas a la alineacion

2. Funciones de diagndstico

3. Medicién de la altura del vehiculo
4.5.2.1 Notas previas a la alineacion

El hecho de que el tanque de combustible, la llanta de refaccion y el gato del vehiculo estén en sus
ubicaciones designadas afectara los resultados de la medicién durante la alineacion de ruedas. La
desactivacion del sistema de confort en algunos modelos avanzados de vehiculos afectara la instalacion del
depresor del pedal de freno y la herramienta de soporte del volante. El equipo original (OE) tiene requisitos
estrictos para estos. Por lo tanto, es necesario verificar cuidadosamente el estado del vehiculo segun las
instrucciones de prealineacion antes de realizar la alineacion de ruedas.

Segun el proceso de equipo original, las instrucciones de prealineacién varian seguin el modelo del vehiculo.
Es importante leerlas y seguirlas atentamente.
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Muestra 1:

Verifique el estado del vehiculo, este es un paso que se pasa por alto facilmente pero que es muy importante.

8] Vehicle Pre-alignment notes
inspection

Preparation Ensure that the fuel, the engme cootant, and the Aibiricant are full. Hand toofs, mal
Work dedicated location

Compensation

= spare tire and jack me in the

=]
0
o

Overhaul Report

[ Exit Alignmant
-
Next

s Rt WASTER P

Figura 4-24 Notas de prealineacion 1

Muestra 2:
En los vehiculos Mercedes-Benz, los procedimientos para desactivar la funcién de entrada y salida faciles
se detallaran en la pantalla de notas de prealineaciéon. Debe seguir las instrucciones para desactivar la

funcién de entrada y salida faciles antes de realizar la alineacion de las ruedas.
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Figura 4-25 Notas de prealineacion 2
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4.5.2.2 Funciones de diagnéstico

Para garantizar la precision de los resultados de la medicién y que los procedimientos de alineacion de las ruedas
se puedan realizar con éxito, el proceso OE de algunos modelos de vehiculos requiere realizar una funcion de
diagnéstico relacionada (como ajuste de altura, seleccién de modo, reinicio de RDC, etc.) antes de medir los

parametros de alineacién de las ruedas.

@ NOTA

1. Las funciones de diagnéstico solo se realizan cuando selecciona Alineacién avanzada de ruedas en la aplicacion
de alineacion de ruedas o la funcién Alineacion de ruedas en la aplicacion de Diagnostico.

2. Las funciones de diagnéstico varian segun el modelo del vehiculo. Para realizar el diagndstico, lea atentamente

las notas y siga los pasos que se muestran en pantalla.

Ajuste de altura (Tomemos como ejemplo los vehiculos BMW):
Es necesario ajustar la altura antes de medir la altura del vehiculo en el modo de carga.
Para realizar el ajuste de altura

1. Siga las guias que se muestran en la pantalla, asegurese de lo siguiente:

Se cumplen las condiciones:

1) El depresor del pedal de freno ya esta quitado.
2) El encendido esta en ON.

3) El motor esta apagado.

4) EI VCI esta conectado correctamente.

2. Si se cumplen todas las condiciones anteriores, pulse Siguiente para continuar. Dado que el ajuste
de la altura de la suspensién es preciso y sensible, incluso la mas minima perturbacion puede
causar errores de ajuste, lo que afecta negativamente la estabilidad y la comodidad de
conduccion. Por lo tanto, lea atentamente las precauciones para el ajuste de la altura y accione

el vehiculo segun sea necesario.

1) El vehiculo esta estacionado con las cuatro ruedas sobre una superficie plana.
2) No se debe modificar el estado de carga del vehiculo.

3) El vehiculo no esta elevado ni colocado en un elevador de vehiculos.

4) Las ruedas delanteras estan en posicion recta.

5) Las puertas no deben estar abiertas.

6) No se debe arrancar el motor.
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7) El cargador de bateria debe estar conectado.

s Ve Height adjustment

P
Work
Note:

fe Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused
by even the slightest disturbing influences acting on the vehicie, which adversely affects
Mess rec dnving stability and comfort.
ut Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
|| procedure:
* The vehicle is parked with all four wheels on a fiat ground
* The load status of the vehicle must not be changed.
~ * The vehicle is not raised or placed on a vehicle lifs.
solibrat * The front wheels are in the straight ahead position.
* The doars must nat be open.
B ovrhmir * The engine must not be started.
* Battery charger should be connected

Next

Figura 4-26 Pantalla de ajuste de altura 1

3. Pulse "Siguiente" para continuar si se cumplen todas las condiciones anteriores. La tableta le
guiara para medir e introducir la altura del vehiculo correspondiente segun la situacion real.

o Height adjustment
Flease measure and enter the carresponding vehicle haight value according to the actual stuation H
e
Measured values(mm)
£, Lefifront Right front
== Measuc - L
== Resut iy [ e 73 |
s et
N8 Suide
= L,. ' Lef raer Right rear
— 677 677 ‘
B overwu Report
o ——
o
™
Cancel Next

Figura 4-27 Pantalla de ajuste de altura 2

4. Después de medir e ingresar los valores de altura del vehiculo, toque Siguiente para escribir
los valores en la unidad de control de la Plataforma de Dindmica Vertical (VDP).
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Height adjustment

& Draren
Work
S
i In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
& e (VDP) control unit.
~ Gy
Press Continue to proceed service function
W) A
B over

Figura 4-28 Pantalla de ajuste de altura 3

5. Pulse Siguiente para continuar. Si la tableta muestra la siguiente pantalla, indica

El ajuste de la altura del vehiculo se realizé correctamente.

Height adjustment

The ride height adjustment was successful.

Note:
A possible titing of the vehicle is adjusted by alr suspension after start-up of the engine.

Next

Figura 4-29 Pantalla de ajuste de altura 4

4.5.2.3 Medicién de la altura de manejo

La medicién de la altura del vehiculo debe realizarse cuando existen las siguientes condiciones en el proceso
OE de algunos modelos de vehiculos:

1. Existe un valor estandar para la altura del vehiculo.

2. El valor de la altura del vehiculo afecta el valor estandar para la alineacion de las ruedas.

@ NoTA

Si el valor de la altura de manejo medido no esté dentro del rango del valor estandar para la altura de manejo,

debe verificar si la carroceria del vehiculo o el componente en el chasis esta deformado o dafiado.
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1. Mida con cinta u otras herramientas

a) Algunos vehiculos, como Volkswagen, tienen una altura de manejo estandar. Puede usar

una cinta métrica u otras herramientas para medirla e ingresar los valores en el cuadro de

entrada correspondiente.

50 Vehicte
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0

Use Target Next

Unit
Setting

Figura 4-30 Medir la altura del vehiculo con cinta 1

b) En algunos vehiculos, como Renault, no existe un valor estandar para la altura de la

carroceria, 0 un mismo neumatico requiere mas de un valor. También puede usar una

cinta métrica u otras herramientas para medir la altura de la carroceria e ingresar los

valores en el cuadro de entrada correspondiente.

"p Vehicle
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Ride Height Measuramant

1, Vo 1he tape muasure 1o myasurs the
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Winrk
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-
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Figura 4-31 Medir la altura del vehiculo con cinta 2
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2. Medir con el objetivo de altura de manejo

La altura del vehiculo se puede medir con el objetivo de altura del vehiculo si se cumple una de las
siguientes condiciones:

a) Existe un valor estandar para la altura del vehiculo, y esta se mide desde el borde inferior del faldon de la rueda hasta el

centro de la llanta de la rueda.

b) Vehiculos BMW en los que la altura del vehiculo se mide desde el borde inferior del marco de la rueda hasta el borde
inferior de la llanta de la rueda, y el tamafio de la llanta se selecciona antes de ingresar a la pantalla de procedimientos

de alineacién completa de las ruedas.

@) nota

Se requiere un objetivo de altura de manejo especifico para medir la altura de manejo, que puede
Puede comprarlo poniéndose en contacto con el distribuidor o fabricante local.

Después de medir la altura del vehiculo, tenga cuidado de retirar el objetivo de altura del vehiculo para evitar

evitar dafios en la carroceria del vehiculo.

Para instalar un objetivo de altura de manejo para medir la altura de manejo

1. Siga la guia que se muestra en la pantalla, instale las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos), los
objetivos de las ruedas y los objetivos de altura de manejo después de asegurarse de que la distancia entre el marco

de calibracién y el centro de la rueda delantera esté entre 2,03 y 3,30 m (7,23 y 10,83 pies).

0 Vehicle Preparation Work
Inspection

Pregaration
Work

Compensation

Il

BN e that the diutance between the calitrsion frame and Iratall the wheed targets ard the nide beight targets
e font wheal comer is within 2032-3302 mm.

Figura 4-32 Instalar el objetivo de altura de manejo

2. Pulse "Siguiente" para acceder a la siguiente pantalla. La altura del travesafio se ajustara automaticamente para buscar
los objetivos. El valor de la altura de la suspension se mostrara automaticamente en el cuadro de entrada

correspondiente.
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Ride Height Measurement
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Figura 4-33 Medir la altura del vehiculo con el objetivo de altura del vehiculo

3. Indicado por angulos de inclinacién

En algunos vehiculos, como los Mercedes-Benz, la altura del vehiculo se indica mediante los angulos de

inclinacion.

a) Utilice el sensor de inclinacion (para Mercedes-Benz) para medir los angulos de inclinacion de los componentes

del chasis correspondientes e ingrese los angulos de inclinacién en el cuadro de entrada correspondiente.

Vehicle
FO) specton

=
» Compensation

5 o "
i
A
B overhou Report
H2

B Exn Alignmeny

-
ot BaraM (104

Ride Height Measurement

Ry
i

1o messure and save the 1t onges

2 Enter the Hlt anghe into the
cormespanding tex bas

Figura 4-34 Medir e ingresar angulos de inclinaciéon
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4.5.3 Compensacion

Esta funcién se utiliza principalmente para compensar errores provocados al instalar herramientas como la abrazadera de la rueda

(abrazadera de llanta/abrazadera de neumatico) y el objetivo.

@ NOTA

Si la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta/neumatico) o el objetivo se retira o afloja durante la compensacion, la medicion sera

inexacta. En este caso, debera volver a realizar la compensacion.  No obstruya el objetivo durante la compensacion.

4.5.3.1 Compensacion de balanceo
1. Siga las guias que se muestran en la tableta para completar los siguientes preparativos:
Inserte los pasadores de la placa giratoria/placa deslizante e instale el puente de la placa giratoria.

Conduzca el vehiculo sobre la pista de alineacion y coloque los calzos en las ruedas para evitar su movimiento.
Gire hacia adelante, bloquee el volante, coloque la transmisién en punto muerto y suelte el freno de estacionamiento.

Instale las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos (si no estaban instalados previamente).

B Verice Compensation Preparsiion Roikng Compensalon
= Inspection

€5 ‘/\q A

Completi

ws

7\ -

C
T

[y e targsace/sip plate pins and el Driwe Ewr vticle on the aligrerent sk Swwer atwad lock sudng whinl, place
| tusiete bride ad place e whreel chocka 1o peevent . Fansmiasion in mutral rekease parking -
Ae

g Reports

st the wheet clamps aod tangsts (1
B Exit Algnmant ret previousty Instaed)

Figura 4-35 Preparaciones para la compensacién de rodadura (uso de abrazadera para neumaticos)

@ NOTA1.

Al introducir el vehiculo en el elevador, el ancho desde el puente de la plataforma giratoria hasta cada rueda debe ser el mismo, y la rueda

delantera del vehiculo debe detenerse en el centro de la plataforma giratoria.

2. Para instalar la de la rueda para neuméaticos) y el objetivo en la rueda, consulte Abrazadera de la rueda (abrazadera para neumaticos)

Abrazadera).
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2. Una vez completados los preparativos anteriores, pulse "Siguiente”. La altura de la barra transversal se ajustara

automaticamente para buscar los objetivos y la tableta accedera a la siguiente pantalla.

6] IV"'N'*‘ Compensation Preparation Rolling Compensation Compenistion Sampletina
nspection
= ™ _! H . a * Push the venicle in he
é oparation @ direction indicated by the
arow
:! s ' @ '
W& Algnme
N Guds
3 L j
[ it Alignment
~
nto
Camera J i Mext
= i & )

Figura 4-36 Compensacion de inicio de rodadura 1 (Usar abrazadera para neumaticos)
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Figura 4-37 Compensacion de inicio de rodadura 2 (Usar abrazadera para neumaticos)
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Figura 4-38 Compensacion de inicio de rodadura 3 (Usar abrazadera para neumaticos)
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& Algnme
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— ' '
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[ Exit Angoment
~ CAMOES | | Commin| | Mot

Figura 4-39 Compensacion de inicio de rodadura 4 (Usar abrazadera para neumaticos)

3. Siga las guias anteriores que se muestran en la tableta, empuje el vehiculo hacia atrés y hacia adelante para

completar la compensacion.

@ nota:
No toque las abrazaderas de las ruedas ni los objetivos al empuijar el vehiculo.

4. Una vez completada la compensacion, la tableta pasara a la siguiente pantalla.

Automaticamente. Siga la ilustraciéon que se muestra en la tableta para colocar calzos en la parte delantera

y trasera de la rueda para evitar que se mueva.
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Figura 4-40 Compensacion de rodadura completa (uso de abrazadera para neumaticos)
4.5.3.2 Compensacion de elevacion
1. Siga las guias que se muestran en la tableta para completar los preparativos:

Conduzca hacia adelante, bloquee el volante, coloque la transmisién en punto muerto, libere la palanca de estacionamiento.
freno.

Levantar el vehiculo.

Instale las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos (si no estaban instalados previamente).

fare P —
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Figura 4-41 Preparacion para la compensacion de elevacion (uso de abrazadera para neumaticos)
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2. Si se completan los preparativos anteriores, toque Siguiente. La altura de la barra transversal se ajustara

automaticamente para buscar los objetivos y la tableta ingresara lo siguiente.

pantalla.
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Figura 4-42 Compensacion de elevacion inicial 1 (Usar abrazadera para neumaticos)
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Figura 4-43 Compensacion de elevacion inicial 2 (Usar abrazadera para neumaticos)
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Figura 4-44 Compensacion de elevacion inicial 3 (Usar abrazadera para neumaticos)
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Figura 4-45 Compensacion de elevacion inicial 4 (Usar abrazadera para neumaticos)

3. Siga las guias anteriores que se muestran en la tableta, gire el neumatico hasta el rango de recoleccion,

y luego detenerse.

4. Una vez finalizada la recoleccién, la tableta accedera automaticamente a la siguiente pantalla. Siga las instrucciones que se

muestran en la tableta para completar las siguientes operaciones:

Retire los pasadores de la placa giratoria/placa deslizante y retire el puente de la placa giratoria.
Bajar las ruedas y hacer vibrar el vehiculo.

Coloque calzos en las ruedas para evitar el movimiento del vehiculo.
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Figura 4-46 Compensacion de elevacion completa (use abrazadera para neumaticos)

@ NOTA

Asegurese de que los cuatro objetivos instalados en las ruedas estén nivelados antes de bajar el vehiculo.
Si los objetivos no estan nivelados, los resultados medidos posteriores y los resultados de la alineacién de las
ruedas pueden verse afectados.

Antes de bajar el vehiculo, se deben retirar la placa giratoria, los pasadores de la placa deslizante y el
puente de la placa giratoria. De lo contrario, los resultados de la medicion podrian ser inexactos debido
a la fuerza no natural sobre el vehiculo.

Antes de bajar el vehiculo, sacudalo para que los componentes del mismo se mantengan en su sitio.

Los chasis estan sometidos a tensiones uniformes.

4.5.4 Medicién del angulo de avance/SAIl/IA

Esta funcién proporciona orientacion para medir el angulo de avance (Caster), el angulo de inclinacién del eje de
direccion (SAl), el angulo incluido (IA), la convergencia en curvas y el angulo maximo de direccién. Medir estos

angulos puede ayudar a determinar problemas en la suspension delantera o el sistema de direccion de un vehiculo.

4.5.4.1 Seleccionar angulo de medicion

a) El angulo de avance, el angulo SAl y el angulo IA se seleccionan para la medicién de manera predeterminada, ya

que estos angulos deben medirse.

b) Si se selecciona la convergencia en los virajes para la medicién, el angulo de avance, el angulo SAl, el angulo IA

y la convergencia en los virajes se mediran juntos.

c) Si se selecciona el angulo de direccién maximo para la medicion, el angulo de avance, el angulo SAl, el angulo 1A

y el angulo de direccién maximo se mediran juntos.
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d) Si se seleccionan para medir al mismo tiempo la convergencia en las curvas y el angulo de direccién maximo,
se mediran juntos el angulo de avance, el angulo SAl, el angulo IA, la convergencia en las curvas y el

angulo de direccién maximo.
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Figura 4-47 Medicion de Caster/SAI/IA
4.5.4.2 Preparacion para la medicion de angulos
Siga las guias que se muestran en la tableta para completar las siguientes operaciones:
1. Retire el soporte del volante para garantizar que se pueda girar el volante.
2. Arranque el motor, instale el depresor del pedal del freno y luego detenga el motor.
3. Retire los pasadores de la placa giratoria/placa deslizante y retire el puente del plato giratorio.

4. Instale el objetivo de angulo de direccién maximo en las ruedas delanteras (Esta operacion es necesaria
s6lo cuando es necesario medir el angulo de direccion maximo).

@ NOTA

Si se instala el depresor del pedal de freno sin arrancar el vehiculo, es posible que se obtengan resultados de
medicién inexactos debido a que los frenos no estan bloqueados.

Los resultados medidos de convergencia en las curvas y el angulo de direccién maximo seran

se muestra en las Listas de resultados en la seccion Resultados medidos.

4.5.4.3 Medicion del angulo inicial

Una vez realizados los preparativos anteriores, pulse "Siguiente” para iniciar la medicién del angulo. A
continuacion, siga las instrucciones de la tableta y gire el volante a la izquierda o a la derecha hasta el rango de
medicion paso a paso. Una vez finalizados los procedimientos de medicién, accedera automaticamente a la

seccion "Resultado medido".
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4.5.5 Resultado medido

Esta seccion ayuda en:

1. Visualizacién de los resultados medidos sobre convergencia, inclinacién, avance, valor de simetria, angulo
de balanceo, etc.
2. Visualizacion y cambio de las especificaciones de la rueda.
4.5.5.1 Resultado grafico
@iz e
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e
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Figura 4-48 Pantalla de resultados medidos (Resultado grafico)

a) Toque la imagen individual en la pantalla, la imagen seleccionada se ampliara. Ver como
Sigue.

Figura 4-49 Ampliar imagen
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b) Toque el b En la pantalla superior, pulse el botén para abrir la guia de ajuste. Se mostrara la guia de
ajuste de la imagen seleccionada. Puede seguir las instrucciones para ajustarla. Una vez finalizado el ajuste,
pulse para salir de la guia. x

c) Toca los botones como 1 ] % en la parte media de la pantalla para ver el Parametro

Descripciones, que se introducen en el Glosario.

botones como Trasero, ResultadoH en la parte derecha de la pantalla, puede ver el Resultado Grafico-d) Toque los

Grafico-Frente, Resultado Grafico-Valor de Simetria y Resultado Grafico-Diametro de Rodadura, respectivamente.

e) Toque los botones Elevar vehiculo > Elevar vehiculo para elevar el vehiculo y ajustarlo. Ver

Levante el vehiculo para obtener mas detalles.

f) Toque los botones Elevar vehiculo > Ajuste de rueda quitada para quitar el vehiculo.

Ajuste. Consulte Ajuste de rueda apagada para obtener mas detalles.

g) Toque el boton Camara , puede verificar el estado de funcionamiento de las camaras.

FE) Yehicke Camera Image Preview
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Figura 4-50 Pantalla de vista previa de la imagen de la camara

El boton Camara siempre esta disponible cuando necesitas verificar las camaras.

Condiciones de trabajo, no limitadas a esta pantalla.

Toque Descripcion para consultar las explicaciones de cada icono que se muestra en la

pantalla. Consulte la Tabla 4-4 Descripciones de camaras para obtener mas detalles.

Toque Vista completa o Vista tGnica para cambiar el método de vista previa de la camara
imagen.

Pulse ESC para salir de la pantalla de vista previa de la imagen de la camara.
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Tabla 4-4 Descripciones de las cdmaras

Icono Nombre Explicacion
Normal
L Los puntos objetivo se pueden reconocer normalmente.
Puntos objetivo
Anormal
® o o El objetivo esta sucio o bloqueado, limpielo o elimine las
Objetivo/Objetivo .
obstrucciones.
Puntos
m Activado
. La camara funciona normalmente.
Céamara
No habilitado
. La camara no es utilizada por la funcion actual.
Céamara
La herramienta de diagndstico no se comunica con las camaras.
Siga estos pasos:
1. Compruebe si la energia esta encendida;
m 2. Verifique si la conexion actual de la cdmara es normal;
Anormal
Camara
3. Verifique si la herramienta de diagnéstico esta conectada al
Wi-Fi de la cdmara;
4. Registre y cargue los registros. Complete la descripcion del
problema detalladamente.

h) Pulse " Guardar antes de la reparacion" para guardar las mediciones antes de la alineacion. Si las mediciones

anteriores a la reparacion ya estan guardadas, la tableta le preguntara si desea sobrescribirlas.

i) Tolerancia total o Media tolerancia para cambiar el modo de visualizacién grafica de Tolerancia total y Media
tolerancia.

Tolerancia total: igual a la tolerancia de la especificacion OE.
Media tolerancia: la mitad de la tolerancia de la especificacion OE.
j) Toque Configuracién de unidad para cambiar las unidades.

k) Pulse "Siguiente" para acceder a la seccion "Guia de Alineacién". Tenga en cuenta que si no se guardan las
mediciones previas a la reparacion, la tableta le preguntara si desea guardar estas especificaciones como

mediciones previas a la reparacion.
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4.5.5.2 Elevar el vehiculo

Esta funcion es adecuada para vehiculos que necesitan elevarse para ajustar los parametros de alineacion de las
ruedas.

Para elevar el vehiculo

1. Toque Ajuste avanzado > Botones Elevar vehiculo en Resultado medido
pantalla.

2. Siga las guias que se muestran en la tableta para levantar el vehiculo:
1) Coloque el volante en la posicién central. Bloquee el volante.

2) Arranque el motor, instale el depresor del pedal del freno y luego detenga el motor.

3) Levante el vehiculo y bloquee el elevador.

§ Vebicle Raise Vehicle Sart AdusTTIer Lows! Venicie

@ > b 3 » o 1 g 5/ P ¢ -
1“‘&‘;‘- 411,;' L —

o Posta L =
g b Bt the stewring mheel 21 cemer cotion St e i, mtel the Srske pedal Raise the vehicle srd bk te It
= Lock the steering wheel. degreacer nd then sop the engine.
()
B
[ Exn Algrnent
Camera Exit Next

Figura 4-51 Elevar el vehiculo

3. Una vez que el vehiculo esté elevado y el elevador bloqueado, toque "Siguiente" para recopilar datos y la

tableta accedera a la pantalla "Iniciar ajuste”. Toque "Siguiente" para realizar el ajuste y la tableta
accedera automaticamente a la pantalla "Bajar vehiculo".

Para bajar el vehiculo

1. Baje el vehiculo como se muestra en las guias en la pantalla.

1) Retire los pasadores de la placa giratoria/placa deslizante y retire el puente de la placa giratoria.

2) Bajar las ruedas y hacer vibrar el vehiculo.

3) Coloque calzos en las ruedas para evitar el movimiento del vehiculo.
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1art Adjustme

Ll @)
a4l
/"

Semoe T plate/slip pats pns e

Lowrs 1he wheis s e the veives
remave furplate boicige

B

[ Exit Adgriment

Figura 4-52 Vehiculo inferior

Plicw sl chocks 1o provent velicie
mavement

Done

2. Después de bajar el vehiculo, toque Listo y la tableta volvera a la pantalla Medido

Pantalla de resultados.

4.5.5.3 Ajuste de la rueda apagada

Esta funcion es adecuada para vehiculos que necesitan quitarse las ruedas para ajustar los parametros de

alineacion de las ruedas.

Para elevar el vehiculo

1. Toque Ajuste avanzado > Botones de ajuste de rueda apagada en la pantalla Medido

Pantalla de resultados.

2. Siga las guias que se muestran en la tableta para levantar el vehiculo

) Coloque el volante en la posicion central. Bloguee el volante

2) Arranque el motor, instale el depresor del pedal del freno y luego detenga el motor.

3) Levante el vehiculo y bloquee el elevador.
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a

I

- e d s
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ML B the stnering wheel ot camer position. 2 the engine, atall the Erake pedsl Raise dhe ebicke and (ock e 1A
Lock the strenng whest drgrnsenr 4 then stop the agine

[ Exit Aligrment

Camera Exit Naxt

Figura 4-53 Elevar el vehiculo

3. Una vez que el vehiculo esté elevado y el elevador bloqueado, toque Siguiente para recopilar los
datos. Una vez recopilados, la tableta accedera a la pantalla "Retirar rueda".

Para quitar la rueda
1. Después de levantar el vehiculo, siga las guias en la pantalla para quitar las ruedas:
1) Retire las abrazaderas de las ruedas y los objetivos.
2) Retire las ruedas.
3) Instale los adaptadores del concentrador y los objetivos.

2. Después de retirar las ruedas, toque "Siguiente" para recopilar datos y la tableta accedera a la pantalla
"Iniciar ajuste". Toque "Siguiente" en la pantalla para realizar el ajuste y la tableta accedera
automaticamente a la pantalla "Instalar rueda".

o B Ralas Vel Remove Wheel SRS Bt \gtasll Vi

R DU L8 owwr Yehiche

Rersov the wh el Clmps wed Lagecs B v T e Itk Uhe it idaptor's el taigens

1t

i

¢ E3% Alignument

Camera Exit Next

Figura 4-54 Quitar la rueda
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Para instalar la rueda

1. Instale las ruedas como se muestra en las guias en la pantalla:
1) Retire los objetivos y los adaptadores del concentrador.
2) Instale las ruedas.
3) Instale las abrazaderas de las ruedas y los objetivos.

4) Retire el depresor del pedal de freno.

2 3 -

thN&ld
Aeslt } ROmeve 1he 1ngeTE BN Pub Bdapars Irgien ™0 whesle. Irenall o whesl @lamps and targets
gy
% Ao =
4
= or A 1 [
@8y, ‘zﬂ'd
Berrey e boake sedol Seprececr
[ Ext Alignment
Exit Next

Figura 4-55 Instalar la rueda
2. Después de instalar las ruedas, toque Siguiente para ingresar a la pantalla Recompensar.

Para realizar la compensacion de elevacion

1. La altura de la barra transversal se ajustara automaticamente para buscar los objetivos y
La tableta ingresara a la siguiente pantalla.

§5) Yok Radow Valice Retiove Whesl  Stw) Adjustimant  Instal) Wheet Lwet Yotk
= insoecton
i -_-—IA‘_-_‘. + Plegse rotate the tire 10 the

f: Work m collection range.

"

o perBativ

— |, 0 @ Y.,

g5 Messurd - -

Reautt

& d

B iogmsta
() AP

= o) Y.

[ Exit Alignment

Camera Exit Mext

Figura 4-56 Compensacion de elevacion inicial 1

87
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collection range.

® ! } 3 ‘l! @ !J 3
e

[ Exit Alignment

Camera Ewit| NH!J

Figura 4-57 Compensacion de elevacion inicial 2

- Haae Votucle Hamove Wheal | Sian Adustmeant Ingtad whieal Recompenaste LOwet Yehicie
o Q L—*—-—-‘ * Please rotate the tire 1o the

collection range.
"% Compensation =
ool “|©"‘ 2
E ' .
o
ot |2 B £ ' "l 2
B o - -
1 Cxit Algrmet

le-nn". Exit | gltext

Figura 4-58 Compensacion de elevacion inicial 3
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Camera Exit 1
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Figura 4-59 Compensacion de elevacion inicial 4

2. Siga las guias que se muestran arriba en la tableta, gire el neumatico hasta el rango de recoleccion y luego
deténgase.

3. Una vez completada la recoleccion, la tableta ingresara a la pantalla del vehiculo inferior.
automaticamente.

Para bajar el vehiculo
1. Baje el vehiculo como se muestra en las guias en pantalla:
1) Instale el depresor del pedal de freno.

2) Retire los pasadores de la placa giratoria/placa deslizante y retire el puente de la placa giratoria.

3) Bajar las ruedas y hacer vibrar el vehiculo.

4) Coloque calzos en las ruedas para evitar el movimiento del vehiculo.
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Figura 4-60 Vehiculo inferior

2. Después de bajar el vehiculo, toque Listo y la tableta volvera a Medido
Pantalla de resultados.

4.5.5.4 Lista de resultados

Los resultados completos antes de la reparacion también se pueden mostrar en una lista similar a la
siguiente ilustracién. Puede guardar la lista antes de la alineacién. El funcionamiento de los botones de
la lista de Resultados es el mismo que el de la pantalla de Resultados Graficos.

Inspection

ﬁ Preparation

viork Toa ) . Total toe
bORtP
T, Compensation || camner 08 oo Crass camber
@ Centa/SA Castar "1y a2 Crons caster

Meksiknd s 3 Cross SA
. Result

K'),m " ar Sot back 0ot

36 Agnment ]
N Gude Toe-out on Lums Wheeis sraigh! heed

Post-aignment

Dugnosts Left masimumm steer » =
® ADAS Right meimum steer - -

“ Calibration
Ride heght 411 mm 41 mm
E Aegors
[SP— Toe 154 182 Total toe
Save Half Unit
Camera Before Next
Repair ‘T&nnu Setting

Figura 4-61 Pantalla de resultados medidos (Lista de resultados)
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4.5.6 Guia de alineacion

En la seccion Guia de Alineacion, los procedimientos detallados de alineacion con ilustraciones en pantalla facilitan
y agilizan el ajuste de las especificaciones de las ruedas. Para guiar mejor a los usuarios, la guia de alineacion para

algunos modelos de vehiculos incluye animaciones de ajuste.

@ NOTA

1. Al ajustar la convergencia delantera, algunos modelos de vehiculos tienen tanto el Modo Normal como el Modo
Guia. El Modo Guia se usa por defecto. Si desea cambiar de modo, toque Modo Normal o Modo Guia .

2. Para reducir la influencia en el avance delantero causada por el ajuste de otras especificaciones, es necesario

volver a medir el &ngulo de avance antes de ajustar el avance delantero.

4.5.6.1 Procedimientos de alineacion

De acuerdo con los requisitos del proceso OE, se proporcionaran procedimientos de alineacion detallados y

completos para guiarlo en el ajuste de las especificaciones de la rueda.

§(@ Vehicle Rear Camber Rear Tos Flom Camber Front Castar Agpaent
inspecuon

Preparation i .

3 Compensat
o7y Compensation

Caster/SAl

L))

"

0 the spetied viihue {he sraximurm adksstment cange of the bolt B

a

he e s tion 12 reachid. o

— Post-all

IFipmore oo

Disgnosie Tighten the nut A 1095 Nm
(@) ADAS
=/ Caltbration

Overhaud Repont

= £x0t Alignment

Figura 4-62 Pantalla de procedimientos de ajuste de parametros 1

a) Siga el orden indicado en la parte superior de la pantalla principal para completar todos los ajustes de los
parametros de alineacion de ruedas. El orden de ajuste es fundamental si los pardmetros de alineacion
de ruedas no se ajustan segun el orden indicado (Inclinacién trasera  Convergencia trasera  Avance
delantero  Convergencia delantera )

Resultado de alineacién) que se muestra en la parte superior de la seccion principal, puede provocar que
se repitan operaciones.

b) Verifique las imagenes rojas resaltadas en la pantalla y ajuste como se muestra en la
Guias de pantalla. Si los parametros del angulo se ajustan correctamente, las imagenes resaltadas en
rojo se convertiran en imagenes resaltadas en verde. Luego, toque Siguiente para ajustar los demas

parametros de la misma manera.
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c) Para algunas especificaciones de ruedas, el proceso OE no proporciona un ajuste

Método. La tableta se mostrara como se muestra a continuacién.

£B Vel Rear Camber Rear Toe

Inspection

Front Camber
Wi

%! Compensation

Front Caster Front Toe o deci

Frant

Castar/SAl
Notes

W @ I

Measured
Result n This value is not adjustable ¢

Alignment

Post-aignment
a Disghoss

aticke. o the measured valie I& nat witr the specifcation, chwok for

rents and veficle body misalgament.

#amaged of bient SLEPEILIN COM

ADAS
Cehbraton

B overhiut Repon

B Exit Allgnment m

- Recheck Ful
| Coster | O Tojerance  Next

Figura 4-63 Pantalla de procedimientos de ajuste de parametros 2

d) Después de completar todos los procedimientos de ajuste de las especificaciones de las ruedas, toque Siguiente
Para acceder a la pantalla de Resultados de Alineacion, verifique el color de la imagen (que representa los

resultados del ajuste) y asegurese de que todas las imagenes sean verdes. De lo contrario, debera reajustarla.

g Ve Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Fromt Toe
nspection Resull
& Preparstion I I
Work +
0°03 § b

Compensation

=
5

== Measired
== resunt

[T
0°01'

Diagnoss

ADAS
Calibration

B overhaui fepont

[ £xit Alignment

o
.

Figura 4-64 Pantalla de resultados de alineacion

4.5.6.2 Modo guia en la puntera delantera

Algunos modelos de vehiculos cuentan con dos modos de ajuste de la convergencia delantera: el modo guia y el modo

normal. El modo guia facilita y agiliza el ajuste de la convergencia delantera mediante las barras de direccién izquierda y
derecha.

El modo se utiliza de forma predeterminada.
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En el modo Guia, hay cuatro pasos para ajustar la convergencia delantera: preparacion, ajuste de la barra de acoplamiento

derecha, ajuste de la barra de acoplamiento izquierda y direccién central.
1. Siga las guias que se muestran en la tableta y complete los siguientes preparativos:

1) Coloque el volante en la posicion central (se recomienda un volante nivelado).

2) Arranque el motor, instale el depresor del pedal del freno y luego detenga el motor.

@ NOTA:

Si se instala el depresor del pedal del freno sin arrancar el vehiculo, es posible que se obtengan resultados de

medicion inexactos debido a que los frenos no estan bloqueados.

o Vehich Abgnment
0B h:‘-w':m Rear Camber Rear Toe Front Cambar Frot Caster From Toe I

Preparation
&

e
o Compensation

2 ﬁb
i A
BE pesut o
* L ]
o3 Post-allgnment
R Diognoss
(aa) ADAS
= Calibration
Set the stoerng wheel at center position (A steerkg wheel S1art the engine. nstall e brake pedal depreseor and then
Lol ia recamynended) sup e wogine

B overhact Raport

[ Exit Abgnment

Normal Next
 Mode

Figura 4-65 Preparacion para el ajuste de la puntera delantera

2. Una vez completados los preparativos anteriores, toque Siguiente para recopilar datos y ajustarlos correctamente.

barra de acoplamiento como se muestra en las guias en la pantalla.
1) Afloje la tuerca de seguridad y ajuste la barra de acoplamiento derecha al rango de tolerancia.
2) Sacuda la parte delantera del vehiculo para colocar todos los componentes inferiores en estado natural.

3) Apriete la contratuerca.
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Figura 4-66 Ajuste de la barra de acoplamiento derecha

3. Si la barra de acoplamiento derecha esta bien ajustada, toque Siguiente para recopilar datos y luego ingresar a la pantalla de guia de

ajuste de la barra de acoplamiento izquierda.

1) Afloje la tuerca de seguridad y ajuste la barra de acoplamiento izquierda al rango de tolerancia.

2) Sacuda la parte delantera del vehiculo para colocar todos los componentes inferiores en estado natural.

3) Apriete la contratuerca.

o Vehicle Rear Camber Rear Toe Front Camber  Front Caster Front Toe Algochant
8 inspection Besn

& Proparstion Frapar st nght tie ro Acaist loft tie o3 el
Waork —
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Result n
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Locesn the lock mut anc adust the left te Jownce e Yrom part of e vehice o set Tagnten e lock .
ot o e Seberarew cage Al bottcen companerts o oS stetas.
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Figura 4-67 Ajuste de la barra de acoplamiento izquierda

4. Una vez ajustada correctamente la barra de direccién izquierda, pulse "Siguiente” para acceder a la pantalla de guia de direccién central.

Siga la guia que se muestra en la tableta y coloque las ruedas en linea recta. Si el volante no esta centrado, pulse " Reajustar" para

ajustar la convergencia delantera.
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Figura 4-68 Direccioén central

4.5.6.3 Volver a comprobar el avance

En algunos manuales de equipo original, es necesario volver a verificar el &ngulo de avance después de ajustar

el avance delantero, para que esté dentro del rango estandar. Al volver a verificar el avance, tenga en cuenta
que la barra transversal y el vehiculo no deben subirse ni bajarse.

Para volver a comprobar el avance

1. Toque el botdn "Revisar el avance" en la pantalla del avance frontal. Siga las instrucciones.
que se muestra en la tableta, complete las siguientes operaciones:

1) Retire la herramienta de soporte del volante para asegurarse de que se pueda girar el volante.

2) Arranque el motor, instale el depresor del pedal del freno y luego detenga el motor.

3) Retire los pasadores de la placa giratoria/placa deslizante y retire el puente de la placa giratoria.
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Figura 4-69 Vuelva a verificar los preparativos de las ruedas
2. Después de completar los preparativos anteriores, toque Siguiente para ingresar a la siguiente pantalla.

3. Siga las instrucciones de la tableta y gire el volante hacia la izquierda o la derecha hasta el rango de

recogida. Si el volante esta centrado, deje de girarlo y la tableta volvera automaticamente a la pantalla
de avance delantero.
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= Post-allgnment
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B Exa Alignment

s

Camera  Cancel Next
Figura 4-70 Ajuste del volante

4.5.7 Diagnostico posterior a la alineacion

Algunos vehiculos necesitan realizar funciones de diagndstico relacionadas después de ajustar los parametros de
alineacion de las ruedas, como el restablecimiento del SAS.

4.5.7.1 Reinicio del sensor de angulo de direccion (SAS)

Tras ajustar el angulo de empuje y el angulo de convergencia, es necesario reiniciar el SAS en algunas circunstancias.

Si no se reinicia el SAS, podria afectar la funcionalidad de sistemas de seguridad como el VSC, el ESC, el TCS, etc.

Para realizar el restablecimiento de SAS

1. Siga las guias que se muestran en la tableta para verificar si se cumplen las siguientes condiciones:
de:

1) El depresor del pedal de freno ya esta quitado.
2) El encendido esta en ON.
3) El motor esta apagado.

4) EI VCI esta conectado correctamente.

96



8AS Recet

7N Guide Please ensure that the following conditions are met:
* The brake pedal depressor is already ramoved;

* The ignition is ON;

* The engine is OFF;

* The VC1 Is connected properly

Figura 4-71 Pantalla de reinicio de SAS 1

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required

2. Si se cumplen las condiciones anteriores, toque Siguiente para pasar a la siguiente pantalla. Y siga

En la guia de la pantalla, gire el volante lentamente hasta la posicion central, coloque las ruedas

delanteras hacia adelante y suelte el volante.

8 SAS Reset
Progies Pord
& o —_—
- Tusn the steering wheel slewly 1o the
- o
X center position, set the front wheels
= = straight ahead, and release the steering
@ .
. BT wheel
P
A
1.0°

Steesing angle sensoe

Figura 4-72 Pantalla de reinicio de SAS 2

a la derecha y luego realice los siguientes pasos:

3. Después, toque Siguiente para continuar. Siga las instrucciones en pantalla para girar el volante unos 30°

1) Gire el volante lentamente hasta el tope izquierdo y manténgalo asi durante aproximadamente 5 s;

2) Gire el volante lentamente hasta el tope derecho y manténgalo asi durante aproximadamente 5 s;

3) Gire el volante lentamente hasta la posicién central, coloque las ruedas delanteras hacia adelante y

suelte el volante.

97



Prenare Pedarm

= Tum the steering whea! to the nght
N for about 30° then perform the steps

below:

1 Turnthe steering wheel slowdy 1o the

left end stop and hold for aboul 5s;

2 Turn the steering wheel slowly lo the

Al night end stop and hold for about 5a;
3 Turn the steering wheel slowly 1o
he center position, set frant wheels
straight ahead, and release the steering
wheel.

1.0°

Steering angle sensor

Figura 4-73 Pantalla de reinicio de SAS 3

4. Si se completan las operaciones anteriores, toque Siguiente para ingresar a la pantalla de resultados de restablecimiento de SAS.

Si aparece la pantalla 'idica que el restablecimiento del SAS fue exitoso; si aparece, indica que el

pantallas de visualizac#én, restablecimiento del SAS ha fallado.

SAS Resat

ronre Perarm Resut

@)

e
i

Post-alignment
= Diagness.

0.0°

Steering angie $easor

Figura 4-74 Pantalla de reinicio de SAS 4

4.5.8 Calibracion ADAS

Después de realizar la alineacion de las ruedas, para garantizar la seguridad de la conduccion del vehiculo, es
necesario recalibrar algunas funciones ADAS.

Las operaciones especificas de la calibracion ADAS se explicaran en el capitulo "Funcién de calibracion ADAS". Para

saber como realizar la calibracion ADAS, consulte "Funcién de calibracion ADAS" para obtener mas informacion.
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4.5.9 Informe de revision
En esta seccion, después de realizar la alineacion de las ruedas, podra:
1) Verifique el Informe de alineacion de ruedas, los parametros de alineacion de ruedas, etc.
2) Guarde informes y compartalos en la nube.

4.5.9.1 Completar la informacién del cliente

Antes de ingresar al Informe de Revision, debe completar la informacion del cliente. Consulte la tabla de
*
informacién del cliente a continuacion; los elementos marcados con [nimero] deben completarse con la

informacion correspondiente.

Cancel Customer information Reset
Vehicle information Personal Info Q
*Ucenseplate || & teme
“VIN WAUZZZAGTENTXXXXX @ Mobile
* Year 2014 (E) Tel
* Make ADAS Emad
* Model Audi A7 2011> Company
* Odometer miles ¥ Address

Calor
‘Work Order Information
* Technician h21313

Figura 4-75 Tabla de informacion del cliente
4.5.9.2 Tipos de informes
Se pueden ver ocho informes si todas las funciones estan habilitadas durante todo el procedimiento de alineacion
de ruedas, incluido el informe de alineacion de ruedas, el informe previo a la reparacion y posterior a la reparacion,

el informe previo a la reparacion, el informe de valores actuales, el informe de valores de simetria, el informe de

inspeccion del chasis, el informe de inspecciéon de neumaticos y el informe de altura de manejo.

1) Informe de alineacion de ruedas: todos los resultados de la inspeccién, incluida la profundidad de la banda de rodadura, la presion de los

neumaticos, el didmetro de rodadura, la altura del chasis, las especificaciones del eje delantero y las especificaciones traseras.

@ NOTA

Los valores de profundidad de la banda de rodadura y de presion de los neumaticos estan disponibles solo cuando la banda de rodadura esté en su lugar.

Se realiza inspeccion de profundidad y presion.
Los valores de altura de manejo solo estan disponibles cuando la medicién de altura de manejo es

realizado.
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Figura 4-76 Pantalla de informe de revisién

2) Informe previo y posterior a la reparacién: un grafico que muestra la comparacion entre el informe previo y posterior a la reparacion.

Resultados y resultados post-reparacion.

3) Informe previo a la reparacién: Un grafico que muestra los resultados previos a la reparacion. Se incluird una descripcion adicional

del sintoma si alguno de los valores medidos no cumple con las especificaciones.

4) Informe de valores actuales: un gréafico que muestra los resultados actuales de la alineacién de las ruedas.

Se incluira una descripcion adicional del sintoma si alguno de los valores actuales no cumple con el valor de la especificacion.

5) Informe de valor de simetria: un grafico que muestra los ejes del vehiculo, los ejes de las ruedas y los ejes laterales.

desplazamiento, etc.

6) Informe de Inspeccion del Chasis: Registre los datos de la inspeccion del chasis. Tenga en cuenta que el Informe de Inspeccion

del Chasis solo esta disponible cuando se realiza la inspeccion del chasis.

7) Informe de Inspeccion de Neumaticos: Registre los datos de verificacion del estado, la profundidad y la presién de la banda de
rodadura. Tenga en cuenta que el Informe de Inspeccion de Neumaticos solo esta disponible cuando se realiza la inspeccion

de la profundidad y la presion de la banda de rodadura.

8) Informe de Altura de Conduccién: Un grafico que muestra la altura de conduccién o la diferencia de altura de conduccion. Tenga

en cuenta que el Informe de Altura de Conduccién solo esta disponible cuando se mide la altura de conduccion.
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4.5.10 Guardar informe y compartir informes en la nube

Después de realizar la inspeccion del vehiculo y la alineacion de las ruedas, puede guardar los informes y

compartirlos en la nube, luego compartir el informe en la nube a través de un cédigo QR, SMS o correo
electrénico a los clientes en tiempo real.

4.5.10.1 Guardar informe

1. En la pantalla Informe de alineacién de ruedas, toque B Botdn de los botones de la barra de herramientas superior
para abrir la lista desplegable.

oS h X B B

B &

nicle = B Take a Screenshaol

spection

2014 (F| ADAS Audi A7 201 1 Wiker Aligrt

é Preparation Ve bt e . y
Save current PDF file
e =
v} Compensation
et o
@ castersal . Save Report ¥ £Q
== Measured
. ‘D‘ Fre mpalt Cutveot Vaipes
& Alignment V

7% Guide

-

Sammary s

=it
= Bl

TR0 |

[ Exit Alignment oy T -

|wformation Print

Figura 4-77 Pantalla Guardar informe 1

2. Toque el botén Guardar informe de la lista desplegable para ingresar a la pantalla para seleccionar los
informes que deben guardarse.
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Shawmaction  Tielupesen

Cancel

Figura 4-78 Pantalla Guardar informe 2

3. Pulse "Aceptar" después de seleccionar los informes que desea guardar. Si la tableta
muestra la siguiente pantalla, significa que los informes se guardaron correctamente.

2

Vv

Repart saved successfully!

- G

Figura 4-79 Pantalla Guardar informe 3
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4.5.10.2 Informes de uso compartido de la nube
1. Ruta de directorio correcta

1) Pulse Ver informe (consulte la Figura 4-79 Pantalla Guardar informe 3) después de guardar el informe

correctamente, o pulse Informe desde el Administrador de datos para ingresar a la Lista de informes.

pantalla.

- Report List Q 7/
[ . [e—
2014 (E)/ADAS/ Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle
Diagnostic Report Diagnostic Report Diagnostic Report

S/ AUk A7 2017
150k

Figura 4-80 Pantalla de lista de informes

2) En la pantalla Lista de informes, si el informe se muestra, signi@ que se ha cargado correctamente a
la nube y puede compartirlo con otros; si se muestra, significa que no se pudo cargar a la nube y no
se puede compartir con otros.

2. Métodos de subida de informes a la nube
1) Comparte el informe en la nube mediante codigo QR, SMS o correo electronico con los clientes en tiempo real.
3. Procedimientos de subida de informes a la nube

1) Seleccione el informe que se ha cargado correctamente en la nube en la Lista de informes

pantalla, se mostrara la siguiente pantalla.
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Report sharing

@ Report cloud sharing

Figura 4-81 Pantalla 1 de uso compartido de informes en la nube

2) Toque Informar uso compartido de la nube y se mostrara la siguiente pantalla.

Pl

Scan the QR code to share

Figura 4-82 Método de uso compartido de la nube de informes

Puede escanear el codigo QR para compartir el informe directamente. Asegurese de que el cédigo QR de cada

informe sea diferente.
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Scan the QR code to share

Figura 4-83 Método 1 para compartir informes en la nube

O puede tocar Enviar correo electrénico para mostrar la siguiente pantalla e ingresar el correo electrénico

Direccién y luego toque Aceptar para compartir el informe.

Send Email

Please onter emall address:

Figura 4-84 Método 2 para compartir informes en la nube

O puede tocar Enviar SMS para mostrar la siguiente pantalla e ingresar el niumero de teléfono.

numero, luego toque Aceptar para compartir el informe.
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Figura 4-85 Pantalla 3 de uso compartido de informes en la nube

4.6 Glosario

4.6.1 Linea central de geometria

Se refiere a la interseccion del plano central longitudinal de la carroceria y el plano horizontal
de los ejes delantero y trasero (linea punteada azul).

4.6.2 Angulo de empuje
Definiciéon

El angulo de empuije es el angulo entre el plano geométrico central longitudinal del vehiculo
y la linea de empuje (el eje motriz es la linea perpendicular al centro del eje trasero). Como
se muestra en la imagen a continuacion.
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Funcién

Asegurese de que el vehiculo circula en linea recta.
Efectos del angulo de empuje anormal
El volante se inclina cuando el vehiculo se conduce hacia adelante.
Los neumaticos estan anormalmente desgastados y el vehiculo se desvia hacia un lado.
4.6.3 Entonces
Definicion

La convergencia es el angulo entre el plano central de rotacion de la rueda y el plano longitudinal del vehiculo
(como se muestra en la imagen siguiente).

Funcién

Elimine o reduzca el efecto adverso que se produce cuando los extremos delanteros de las dos ruedas se
separan hacia afuera debido a la inclinacion al conducir. Asegurese de que las ruedas no giren hacia afuera.

Evita que las ruedas se deslicen lateralmente. Reduce el desgaste de los neumaticos y el consumo de combustible.

Efectos del dedo del pie anormal

Un lado del neumatico esta desgastado anormalmente.
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El vehiculo presenta vibraciones excesivas al circular a alta velocidad.
El volante se inclina cuando se conduce en linea recta.

4.6.4 Dedo del pie total

La suma de la convergencia de las ruedas coaxiales izquierda y derecha.

- ) St
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4.6.5 Comba
Definicién

La inclinacion es el angulo entre el plano de rotacion de la rueda y el plano longitudinal perpendicular al
plano de apoyo del vehiculo. Si la parte superior de la rueda esta inclinada hacia afuera con respecto al
plano de rotacion, se trata de una inclinacién positiva. Si la parte superior de la rueda esta inclinada hacia
adentro, se trata de una inclinacién negativa (como se muestra en la imagen a continuacion).
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Funcién

Mejora la seguridad de las ruedas delanteras y hace que la direccion sea mas ligera al conducir.
Efectos de una inclinacién anormal
Cuando la inclinacién es demasiado grande, la parte exterior de la rueda se desgasta.
El vehiculo vibra excesivamente y el volante se vuelve inestable al conducir a

alta velocidad.
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Cuando la inclinacion es demasiado pequefia, el lado interior de la rueda se desgasta.
La direccion es pesada y no hay suficiente fuerza para devolver el volante
automaticamente a la posicion central.

Cuando la inclinacién izquierda y la inclinacion derecha no son iguales, el vehiculo se desliza
lateralmente y se desvia durante la conduccion.

4.6.6 Rueda delantera
Definicion

El pivote central es el centro de rotacién de la rueda. El angulo de avance es el angulo
entre el eje del pivote central y la perpendicular al plano de apoyo del vehiculo (como se
muestra en la imagen a continuacion).

Funcion

Crear la fuerza para devolver el volante automaticamente a la posicién central.
Garantiza la estabilidad del vehiculo al conducir en linea recta. Ademas, hace que el
volante sea mas ligero y facil de volver a colocar tras un cambio de direccion.

Efectos del lanzador anormal

Cuando las ruedas pivotantes izquierda y derecha no son iguales, las ruedas izquierdas no estan
sincronizadas con las derechas al cambiar de direccion. Ademas, el vehiculo se desvia al

conducir.
Cuando la rueda es demasiado pequefia, el volante es inestable.

Cuando el avance es demasiado grande, la direccion es pesada.
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4.6.7 Inclinacion del eje de direccion (SAl)
Definicion

La inclinacién del eje de direccion es el angulo entre el eje del pivote y la linea vertical en el plano vertical

lateral del vehiculo (como se muestra en la imagen siguiente).

Funcién

Cuando las ruedas se desvian de la posicion recta debido a una fuerza externa, las ruedas delanteras
volveran automaticamente a la posicion recta.

Efectos de la inclinacion anormal del eje de direccién

Cuando la inclinacién del eje de direcciéon es demasiado grande, la fuerza de direccién requerida
se hace mas grande y la direccion se vuelve dificil.

Cuando la inclinacién del eje de direccion es demasiado pequeria, el sistema de direccion no puede regresar

completamente a la posicion central después de que el vehiculo realiza un giro.

Cuando la inclinacién del eje de direccién izquierdo y la inclinacion del eje de direccion derecho son

Si no es igual, el vehiculo puede desviarse hacia un lado.
4.6.8 Angulo incluido (IA)
Definicion

El angulo incluido es el angulo Y entre el eje del pivote central y el eje de la rueda. Su valor es la suma de

la inclinacién del eje de direccién a y la caida B (como se muestra en la imagen a continuacion).
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Funcién

El angulo incluido se utiliza para diagnosticar la desalineacion del sistema de suspension y la deformacion

de los componentes de la suspension.
Efectos del angulo incluido anormal

Cuando el angulo incluido es demasiado pequefio, la inclinacion del eje de direccion es normal y
la inclinacion es demasiado pequefia, el mufidn del eje puede doblarse.

Cuando el angulo incluido es normal, la inclinacién del eje de direccion es demasiado pequefia y
la inclinacion es demasiado grande, el brazo de control inferior puede doblarse.

Cuando el angulo incluido es normal, la inclinacion del eje de direccion es demasiado grande y la
inclinacién es demasiado pequefia, el brazo de control superior puede doblarse.

Cuando el angulo incluido es demasiado grande, la inclinacién del eje de direccién es demasiado

pequeia y la inclinacién es demasiado grande, el brazo de control inferior y el mufién del eje
pueden doblarse.

4.6.9 Convergencia en los giros
Definicion

El angulo de Ackerman es la diferencia entre el angulo de direccién de la rueda exterior y el angulo de
direccion de la rueda interior cuando el vehiculo gira.
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Funcién

Asegurese de que las dos ruedas delanteras apunten en la direccion correcta para obtener mayor agarre.
Efectos del angulo de Ackerman anormal
Los neumaticos pueden presentar desgaste.

Los neumaticos pueden patinar lateralmente o saltar o tener ruido anormal debido al agarre
insuficiente cuando el vehiculo realiza un giro.

4.6.10 Angulo de direccion maximo
Definicién

El angulo de direccion maximo es el angulo que cubre el plano de rotacién de las ruedas cuando
las ruedas delanteras giran desde la posicion recta a la posicion limite izquierda o derecha.

Funcién

Controlar el radio de giro minimo y garantizar la estabilidad y maniobrabilidad de la conduccion del
vehiculo.

Efectos del angulo de direccion maximo anormal
El vehiculo puede deslizarse durante la conduccién.

Puede haber ruido cuando el vehiculo realiza un giro.
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El volante puede vibrar.
La direccion es pesada.

En casos extremos, el vehiculo podria volcar.

4.6.11 Altura de manejo

La ubicacion y el método de ajuste de la altura varian segun el fabricante del vehiculo. Consulte los detalles a
continuacion.

Altura de conduccién de fabricantes de vehiculos como Volkswagen, Audi, Porsche, etc.

Altura de conduccion de fabricantes de vehiculos como BMW.

Altura de conduccion de fabricantes de vehiculos como Mercedes-Benz, Maybach, etc.,
determinada midiendo la inclinacion de los componentes relacionados con el chasis.
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La altura del vehiculo de los fabricantes de vehiculos como Renault, Peugeot, tiene mas de un valor que
debe medirse en una posicién de neumatico.

4.6.12 Angulo de retroceso
Definicion

El angulo de retroceso es el angulo entre la linea vertical de la linea de conexion del centro de la rueda
y la linea de empuije.

Funcién
Para diagnosticar la deformacion del eje.
Efectos del angulo de retroceso anormal
El angulo de retroceso genera una diferencia entre las distancias entre ejes izquierda

y derecha, y el vehiculo se inclina hacia el lado de la distancia entre ejes mas corta.

4.6.13 Rueda recta hacia adelante

La mitad del valor de la diferencia entre la convergencia izquierda y la convergencia derecha de la rueda delantera.

4.6.14 Valor simétrico

Las dimensiones geométricas del vehiculo suelen ser simétricas, lo que sirve para juzgar de manera
preliminar si el vehiculo ha sufrido un accidente y el estado de salud del chasis, y ayudar a la alineacién de
las cuatro ruedas.
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4.6.15 Diametro de laminacién

El radio de rodadura R es igual a la distancia desde el centro de la rueda hasta el suelo.
El diametro de rodadura es equivalente a dos radios de rodadura R.

4.7 Realizar la funcién de diagndstico y calibracion ADAS

4.7.1 Antes de la alineacion de las ruedas

Algunos vehiculos con suspensién neumatica requieren un diagndstico antes de realizar la alineacion de las
ruedas. Solo cuando el vehiculo esté configurado a la altura estandar, los parametros de alineacion de las
ruedas se mediran y ajustaran con precision.

4.7.2 Después de la alineacion de las ruedas

Muchos vehiculos requieren funciones de diagndstico (p. €j., calibracion del sensor de angulo de direccion,
ajuste de la direccion asistida) tras la alineacién de las ruedas si se modifica la convergencia. Los vehiculos
con sistemas ADAS, como camaras frontales, deben calibrar los sistemas ADAS correspondientes.
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5 configuraciones de alineadores y ADAS

Antes de realizar la alineacion de ruedas y la calibracion ADAS, es necesario realizar algunos ajustes, como la
activacion del software, la conexién Wi-Fi, la calibracion del alineador, la calibracién de la abrazadera y el
objetivo de la rueda, y la calibracién del sensor de inclinacion.

5.1 Configuraciones comunes

Las configuraciones comunes incluyen configuraciones de unidad, configuracién de visualizacion de resultados gréaficos, seleccionar
tipo de abrazadera, conectar herramienta de medicion de banda de rodadura, seleccionar dispositivo de medicién de presion de
neumaticos, seleccionar herramienta de medicién de altura, herramienta de medicién de nivel de chasis Benz, configuracion de pitido,
configuracién de uso compartido de pantalla, configuracién de parametros de calibracién ADAS y configuracion de la herramienta de

calibracion ADAS.

t Settings - Common Settings

I I Printing Settings
Unit Settings >
e
Report Settings

Camber - Caster >
Toe

Graphical Result Display Setting
n Push Notifications

Select Clamp Type Tire clamp >
I:'-' ' Auto Update

Connect Tread Measuring Tool
ra
4% ADAS & Aligner Settings
>

Select Tire Pressure Measuring Device

~ OBFCM Upload
Select Height Measuring Tool Tape measure )
@ Vehicle List
- Benz Chassis Level Measuring Hand-held
o nelinometer
@ EVDiag Box Setlings
3 Beep Setting >
“ Battery Test

Figura 5-1 Pantalla de configuracién comun
5.1.1 Configuracion de la unidad

En Configuracién de la unidad, puede cambiar el formato de visualizacion y la unidad de los valores estandar y
medidos.
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t  Settings - Unit Settings

ADAS & Aligner Settings

n 0BFCM Upload

o L

Tolerance & Accuracy Setting >

Angle (Camber, Caster, Thrust Angle..) cegree & minute >

Toe degres & minute )
EVDiag Box Settings
L Ride Height mm ¥
“ Battery Test
Tread Depth mm >
. Country/Region Code
Track width & Wheelbase mm >

Laws and Regulations

Tire Pressure bar >
m System Settings

Weight kg >
(2 % 9

Figura 5-2 Pantalla de configuracién de la unidad

5.1.2 Configuracioén de visualizacion de resultados graficos

Esta configuracion permite cambiar la disposicién de los resultados medidos en la funcién de alineacién de ruedas. Hay tres

opciones: Convergencia-Camber-Caster, Camber-Caster-Convergencia y Caster-Camber-Convergencia.

@ Ssettings - Graphical Result Display Setting

E ADAS & Aligner Seftings
OBFCM Upload
y B3 e 3
[ | [ ]
Vehicle List [T | [T |
m EVDiag Box Settings
n Battery Test
Country/Region Code

[T Laws endmequiions e,
B Systemn Settings
]

Figura 5-3 Pantalla de configuracién de visualizacion de resultados graficos

Toe - Comber - Cogter
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5.1.3 Seleccionar el tipo de abrazadera
Seleccione el tipo de abrazadera (abrazadera de llanta o abrazadera de neumatico) para realizar la compensacion:

1) Cuando seleccione Abrazadera de llanta, la tableta lo guiara para realizar la alineacion de la rueda.

o funcion de calibracién ADAS mediante el uso de abrazadera de llanta.

2) Cuando seleccione Abrazadera de neumatico, la tableta lo guiara para realizar la alineacioén de las ruedas o

Funcién de calibracion ADAS mediante el uso de una abrazadera para neumaticos.

@ NOTA: La

para éticos esta de manera
m Settings S Select Clamp Type
:-;-_: ADAS & Aligner Settings

3 osrom Uplosd

!‘7 ! Vehicle List
EVDlag Box Settings
T= champ

‘ ‘ Battery Test Rim clamp 6

a Country/Region Code

m Laws and Regulations

m System Settings
B About

Figura 5-4 Seleccionar el tipo de abrazadera

5.1.4 Conectar la herramienta de medicion de la banda de rodadura

Esta configuracion permite conectar el dispositivo TBE para medir la banda de rodadura. El funcionamiento especifico de la
conexion del dispositivo TBE se explico en la seccién anterior y no se repetird aqui. Para mas detalles, consulte la seccion

"Inspeccién de la profundidad de la banda de rodadura" en "Inspeccion de la profundidad y la presion de la banda de rodadura".

5.1.5 Seleccionar el dispositivo de medicion de presion de neumaticos

Esta configuracion permite conectar el dispositivo ITS600 para medir la presién de los neumaticos. El funcionamiento especifico de
la conexion del dispositivo ITS600 se explico en la seccién anterior y no se repetird aqui. Para mas detalles, consulte la seccién

"Inspeccion de la presion de la banda de rodadura" en "Inspeccién de la profundidad y la presién de la banda de rodadura".
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5.1.6 Seleccionar la herramienta de medicion de altura

Esta seccion le permite seleccionar la herramienta para medir la altura del vehiculo. Hay dos opciones: Cinta métrica

y Objetivo de altura del vehiculo.

1) Al seleccionar "Cinta métrica", debe medir la altura del vehiculo como se muestra en las guias en pantalla e
ingresar los valores en el cuadro correspondiente después de la medicion. Para mas detalles, consulte

"Medicién de la altura del vehiculo".

2) Cuando selecciona el objetivo de altura de manejo, la altura de la barra transversal se ajustara automaticamente
y buscara el objetivo en la pantalla de medicién de altura de manejo, luego la altura de manejo se calculara y
se mostrara en el cuadro de entrada correspondiente automaticamente.

Para obtener mas detalles, consulte Medicién de la altura del vehiculo.

@ NOTA:

La cinta métrica esta seleccionada de forma predeterminada.

M  settings i Select Height Measuring Tool

:ﬁ ADAS & Aligner Settings

B osrem upioad

o [ - |
ot
@ EVDiag Box Settings

Tape measure Ride height wrget
“ Battery Test )
e Country/Reglon Code
m Laws and Regulations
m System Seltings
g About

Figura 5-5 Seleccionar herramienta de medicion de altura

5.1.7 Herramienta de medicién del nivel del chasis de Benz

Los vehiculos Benz deben usar una herramienta especial para medir la altura del vehiculo. Si no se mide la altura
del vehiculo, no se obtendra ningun valor de especificaciéon. Puede utilizar el inclindmetro portatil Autel u otras

herramientas para medir la altura del vehiculo.
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M Setlings s Benz Chassls Level Measuring Tool

[a Language

Select Tool

|. P ! Printing Settings
Report Settings
A» =
n Push Notifications B -
& 5—,, Auto Update
Harckheld Incinometes Romess inclnormets or othes lool
:-‘-T: ADAS & Aligner Settings °
= *Benz vehicies must use a special tool 1o measure the vehicle height. Failure 10

n maasure the vahicls height will result in no available sparification valus.
'% 1 0OBFCM Upload

Hand-held Inclinometer Calibration >

Vehicle List

m EVDiag Box Settings

Figura 5-6 Seleccionar la herramienta de medicién del chasis Benz

Si el inclinémetro portatil proporciona mediciones inexactas debido a una caida, puede tocar el botén

Calibracién del inclinémetro portatil para realizar los siguientes pasos para recalibrarlo.

Para realizar la calibracién del inclinémetro portatil

1. Coloque el inclinémetro manual sobre una superficie plana y nivelada.

Figura 5-7 Realice la calibracion del inclinémetro portatil 1

2. Gire el inclinémetro manual 180°.
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Figura 5-8 Realice la calibracién del inclinémetro portatil 2

3. Gire el inclinometro manual 180°.

Figura 5-9 Realice la calibracién del inclinometro portatil 3

4. Gire el inclinometro portatil 180°. La calibracién estara completa.
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Figura 5-10 Realice la calibracion del inclinémetro portatil 4

5.1.8 Configuracion del pitido

Esta configuracién le permite activar o desactivar el pitido al realizar la compensacion de balanceo, la

compensacion de elevacion o la medicion de avance/avance/SAl.

1) Active el botén de encendido/apagado para activar el pitido. Se emitira un pitido durante la compensacion
de balanceo, la compensacién de elevacion o la mediciéon del angulo de avance/SAl.

2) Desactive el botén de encendido/apagado para desactivar el pitido. No se emitirda ningun pitido durante
la compensacién de balanceo, la compensacion de elevacion ni durante la medicion del angulo de
avance/SAl.

™ | Settings - Beep Setiing

i ADAS & Aligner Settings
- Beep [ on §

1 1| OBFCM Upload

Vehicle List
E EVDiag Box Settings
“ Battery Test

Country/Region Code

Figura 5-11 Pantalla de configuracién del pitido

122



5.1.9 Configuracién para compartir pantalla

Esta configuracion le permite habilitar o deshabilitar la transmisiéon automatica de pantalla desde la tableta al

monitor digital en el marco de calibracion.

1) Cuando el botén ON/OFF se cambia a la posicion ON , se habilita la transmisién automatica de pantalla y la
interfaz de la tableta se transmitira automaticamente al monitor digital en el marco de calibracién una vez
que se conecte la tableta.

2) Cuando el botén ON/OFF se cambia a la posicién OFF , se realiza la transmision automatica de pantalla.

esta deshabilitado y la interfaz de la tableta no se proyectara automaticamente al monitor digital en el
marco de calibraciéon una vez que se conecte la tableta.

ﬁ Settings - Screen Sharing Settings
_i";‘;_ ADAS & Allgner Settings
Automatic Cast Screen [ on
T osrom Upload .

m Vehicle List

@ EVDiag Box Settings
“ Battery Test

e Country/Region Code
D Laws and Regulations
m System Settings
Y e

Figura 5-12 Pantalla de configuracién de uso compartido de pantalla

5.1.10 Configuracion de parametros de calibracion ADAS

Seleccione la configuracion de parametros de calibracion ADAS (parametros de Autel o parametros de fabrica)

para realizar el ajuste del marco de calibracion al realizar la calibracién ADAS:

1) Al seleccionar la opcién de parametros de Autel , la tableta lo guiara a través del proceso de realizacién de la

funcion de calibracion ADAS utilizando los parametros de Autel.

2) Al seleccionar la opcion Parametros de fabrica , la tableta lo guiara a través del proceso de realizar la funcién

de calibracion ADAS utilizando los parametros de fabrica.

(@ NoOTA

Los parametros de Autel estén seleccionados de forma predeterminada.
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t Seltings - ADAS Calibration Parameter Settings

E{ ADAS & Aligner Settings

m 0OBFCM Upload
Venicle List . !
m EVDiag Sox Settings

Autel parmeners Factory parsmeteey

*‘ Battery Test (]

Country/Region Cade
m Laws and Regulations
m System Settings
Y o

Figura 5-13 Pantalla de configuracién de uso compartido de pantalla
5.1.11 Configuracién de la herramienta de calibracion ADAS

Esta configuracion le permite habilitar o deshabilitar el uso prioritario del panel de objetivos
digitales al realizar la funcion de calibracion ADAS en lugar de los objetivos fisicos.

1) Cuando el boton ON/OFF se cambia a la posicion ON , se habilita el uso prioritario del panel
de destino digital al realizar la funcién de calibracion ADAS.

2) Cuando el botén ON/OFF se cambia a la posicion OFF , se deshabilita el uso prioritario del
panel de objetivos digitales y la interfaz de la tableta lo guiara a través del proceso de
realizacion de la funcién de calibracion ADAS utilizando objetivos fisicos.
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o | Settings - ADAS Calibration Tool Settings
L ADAS & Aligner Settings
Prioritize digital target panel l on ¢
” +| OBFCM Upload

! = ! Vehicle List
' l_l EVDiag Box Settings

“ Battery Test
Laws and Regulations

m System Settings
(2 O

Figura 5-14 Pantalla de configuracion de la herramienta de calibracion ADAS

5.2 Conexion del marco de calibracion

El método de conexion del marco de calibracion se presenté en la seccidn anterior; no se
repetira aqui. Para mas detalles, consulte Conexién del marco de calibracion.

5.3 Configuracion de red

La configuracion de red se presenté en la seccidn anterior; no se repetira aqui. Para mas
detalles, consulte Configuracion de red.

5.4 Actualizacién

Una vez conectado el marco de calibracién y configurada la red, toque Actualizar en
Configuracion de ADAS vy alineador para actualizar el marco de calibracion.
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@ Language

= ] Printing Settings _—

=™

L Report Settings

m Push Notifications

ADAS camena system current version: V01.09.01_¥01.10.01_1.06.06;

m Auto Update Latest version V01.09.01_V01.96 27_V1.06.06
& ADas & Aligner Settings

L)

ﬂ OBFCM Upload

5| vehicle List

Figura 5-15 Pantalla de actualizacion

5.5 Actualizacion del inclindmetro portatil

Esta seccion le permite descargar la Gltima version del inclindometro portatil tras conectarlo a la tableta mediante
un cable USB. Para calibrarlo, consulte la herramienta de medicion de nivel de chasis de Benz para obtener mas

informacion.
M  Settings - Hand-held Inclinometer Update
L o)

fory ADAS & Aligner Settings

Y os=cmupioad I [ ®
Vehicle List Devices Hand-held Inclinormetsr
E EVDiag Box Settings Updzte

n Satiery Test

Country/Region Code

Current versian:VD'l 00.0C; Latest varslon:V01.99.17

During the update, do not leave he current interface. Update Lakes about 20

B Laws and Regulations "

.
B System Seitings
£ e

Figura 5-16 Pantalla de actualizacion del inclindmetro portatil
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5.6 Mantenimiento y servicio

Esta seccion cubre calibracion e inspeccion, informe de registro de calibracion, intervalo de verificacion de
precision e intervalo de limpieza de objetivos.

Ssettings - Maintenance & Service
n i Calibration & inspection >
m Vehicle List Calibration record report >
EVDiag Box Settings Accuracy check interval Sikmonths >
“ Battery Test Target cleaning interval >

E Country/Region Code
Laws and Regulations
m System Settings
2 [

Figura 5-17 Pantalla de mantenimiento y servicio

5.6.1 Calibracién e inspeccién
5.6.1.1 Calibracién del alineador
El alineador necesita calibrarse cuando:

1. La camara ha sido desmontada.

2. La comprobacion de precision ha fallado.

@ NOTA:

Para calibrar el alineador, se requiere una herramienta de calibracién profesional (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-

CSC0500/12). Puede contactar a su distribuidor o fabricante local para la calibracion.

Para calibrar el alineador
1. Seleccione Configuracion en la pantalla principal de la tableta.
2. Toque Configuracién de ADAS vy alineadores en la parte izquierda de la pantalla.

3. Toque Mantenimiento y servicio, luego seleccione Calibracion e inspeccion > Calibracién del alineador.
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@) NOTA

Asegurese de que el marco de calibracién esté conectado a Wi-Fi; de lo contrario, no se podra activar la
funcién de mantenimiento y servicio.

4. Coloque la barra de calibracién a unos 2,2 m por delante del marco de calibracién. Instale el
Coloque los objetivos de la rueda delantera en la barra de calibracion, alinee el pasador de ubicacién con el
orificio de ubicacion y apriete la tuerca.

Calibration Preparation

. - * Move the calibration bar to the

l___l**‘z__. position about 2 2m directly in
front of the ADAS calibration

frame, and ensure the centers

of the celibration bar and the

calibration frame are aligned;

* Install the front wheel targets

o the calibeation bas, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut;

*The crossbar height will be

© adjusted sutomatically Ensure
there are no obstructions which
mary interfere with the movernent
of the crossbar.

Figura 5-18 Preparacion de la calibracién del alineador

5. Pulse " Siguiente". La altura de la barra transversal se ajustara automaticamente, buscara el objetivo
y accedera a la siguiente pantalla. Siga las instrucciones en pantalla y mueva la barra de calibracion
para que los valores de "Desplazamiento”, "Distancia L" y "Distancia" se muestren en verde.

Aligner calibration

Move the calibeation bar so

Offret

that the values of ‘Offset’ 'L-

- — Distance, ‘R-Distance’, and
A ‘Distance Diff are displayed in
106 e
L-Distance #-Datance
L e e
Distancn Diff
< -131 3

Next Camera ESC

Figura 5-19 Calibracion del alineador 1



Aligner callbration

Ottset Rauy

ﬁ_
13

LOistance R{istarce

[ i

Destance DIff

9169 - o 2173"

Figura 5-20 Calibracion del alineador 2

6. Luego, toque Siguiente para acceder a la siguiente pantalla. Gire la barra de calibracién segun las
indicaciones en pantalla para recopilar datos. Cuando las flechas y las imagenes de los bloques
indicados se vuelvan verdes, deje de girar la barra transversal.

Calibration

. - Rotate the 1arget 1 the collection
I_.:L*__‘:.__l position

———~

Figura 5-21 Pantalla de calibracion 1

129



Calibration

= Collesting
s,

Figura 5-22 Pantalla de calibracién 2

7. Después de recopilar los datos, se mostrara la pantalla de resultados de calibracién, como se muestra
Figura a continuacién. Si la pantalla muestra,, la en la que indica que la calibracion es
calibracion se realizo correctamente; si Q correcta, indica que la calibracion ha fallado y
muestra , necesita recalibracion.

Result

Callbration succeeded'

Tota! front toe (01,07)
Left front camber 01,07
Right front camber 01,07)
Total rear toe {01.,017)
Left rear camber 0 {01,07)
Right rear camber 01,00

Recalibrate. ESC

Figura 5-23 Resultado de la calibracion

8. Retire los objetivos de las ruedas delanteras de la barra de calibracion e instale los objetivos de las
ruedas traseras en ella. A continuacion, coloque la barra de calibracién a unos 5,4 m delante del
marco de calibracion. Complete los pasos de calibracién como se muestra en las guias en pantalla.
Dado que los pasos de calibracion son practicamente los mismos y estan claramente ilustrados en
la tableta, no se repetiran aqui.

5.6.1.2 Calibracién del objetivo de la abrazadera de la rueda

Cuando se haya reemplazado la abrazadera de rueda correspondiente (abrazadera de llanta/abrazadera de neumatico) o el objetivo,

130



Es necesario recalibrar la abrazadera de rueda recién ensamblada (abrazadera de llanta/abrazadera de neumatico) o el objetivo.

@ NOTA

Como se mencion6 anteriormente, las ilustraciones de este manual que incluyen abrazaderas se basan en el uso de abrazaderas

para neumaticos. Aqui seleccionamos la abrazadera y el objetivo para la ilustracion de calibracion.

1. Utilice la barra de calibracion

Para calibrar la abrazadera de la rueda (abrazadera para neumaticos) y el objetivo mediante la barra de calibracion

1. Prepare usted mismo una herramienta de calibracién profesional: barra de calibracion (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-

CSC0500/12).
2. Seleccione Configuracion en la pantalla principal de la tableta.
3. Toque Configuracion de ADAS vy alineadores en la parte izquierda de la pantalla.

4. Toque Mantenimiento y servicio, luego seleccione Calibracion e inspeccion > Calibracion del objetivo de la abrazadera

de la rueda.

5. Seleccione la calibracion del objetivo de la abrazadera de la rueda: con la barra de calibracion, la tableta le recordara las

notas para la abrazadera de la rueda (abrazadera de neumatico) y la calibracion del objetivo.

Wheel clamp target calibration

This function raqu ires a professional calibration ool (AUTEL-

€SC0500/10) which will change the callbration parameters of

the calibration equipment. These parameters will directly affect

the calibration results. It Is recommended to contact the local
or it for

Figura 5-24 Seleccionar método de calibracion

6. Después de leer atentamente las notas, pulse Aceptar para seleccionar el objetivo de calibraciéon. Aqui seleccionamos el

objetivo de la rueda delantera izquierda (que esta bien instalado en la abrazadera del neumatico delantero izquierdo)
a modo de ejemplo.
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Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear whee! target

Figura 5-25 Seleccionar objetivo para calibracion

7. La tableta mostrara automaticamente los preparativos de calibracion después de seleccionar el
objetivo que necesita calibrarse. Siga las instrucciones en pantalla, mueva la barra de calibracion
a una posicion de aproximadamente 2,2 m justo delante del marco de calibracion IA1000WA y
asegurese de que los centros de la barra y el marco de calibracion estén alineados. A continuacion,
instale la abrazadera de la rueda delantera izquierda (abrazadera para neumaticos) y el objetivo
delantero izquierdo en la barra de calibracion, alinee el pasador de posicionamiento con el orificio
de posicionamiento y apriete la tuerca.

Calibration Preparation

- . * Move the calibration bar to the
23 e | * - ] position about 2.2m directly in
front of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
I of the calibration bar and the
calibration frame are aligned,

{ * Install the left front wheel clamg

‘P—d target on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

vae
s

Figura 5-26 Preparacion de la calibracion (Usar la barra de calibracion)

8. Una vez completados los preparativos anteriores, pulse "Siguiente" para continuar. La tableta
mostrara la distancia actual entre la abrazadera de la rueda y el objetivo, y el kit de camara, y le
indicara que la distancia debe ser de 2,0 a 2,4 m. Si la distancia no esta dentro de ese rango,
mueva la barra de calibracion para ajustarla al rango requerido.
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Left front wheel clamp target calibration
The distance between the whee|

TR T S— clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current

distance: 2503 mm.

P e

N
o Next Camera ESC

Figura 5-27 Iniciar calibracion (usar barra de calibracién) 1

9. Pulse Siguiente cuando la distancia se ajuste al rango requerido, la tableta
Le avisamos que todo esta listo para las operaciones posteriores.

Left front wheel clamp target calibration

CRNNSS T S——

Ready!

B ——

Figura 5-28 Iniciar calibracion (usar barra de calibracion) 2

10. Pulse Siguiente para continuar. Siga la guia en pantalla y gire la barra de calibracion para que...

Los objetivos estan en posicion de recogida.
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Left front wheel clamp target calibration

2 : Rotate the target 1o the collection
SRy poaition:

——

Nt Camera ESC

Figura 5-29 Iniciar calibracion (usar barra de calibracion) 3

Left front wheel clamp target calibration

- Rotate the target to the collection
PR ] sl

Nt Camera ESC

Figura 5-30 Iniciar calibracion (usar barra de calibracion) 4

11. Cuando las flechas y las imagenes de los blogues indicados se vuelvan verdes, deje de girar la
barra transversal. La tableta comenzara a recopilar datos automaticamente.

134



Left front wheel clamp target calibration

. Cotlecting
-_nl.‘_._:._.

P ——h

v
b

Next Camera ESC

Figura 5-31 Iniciar calibracién (usar barra de calibracion) 5

12. Tras la recopilacion de datos, la tableta mostrara automéaticamente el resultado de la calibracion. Si la
pantalla muestra , indica que‘la calibracion se realizé correctamente; puede pulsar ESC para salir de

la funcién; si la pantalla muestra , indica que la calibracion fallo; Qde pulsar Recalibrar para volver a

calibrar.
Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.50 0.50
Rotation center ¥ 287 2581
Rotation center ¥ 015 0.34
Rotation center Z 45.06 4501

Recalibrate ESC

Figura 5-32 Pantalla de resultados de calibracion

2. Uso del vehiculo

Para calibrar la abrazadera de la rueda (abrazadera para neumaticos) y el objetivo mediante el uso del vehiculo
1. Seleccione Configuracion en la pantalla principal de la tableta.
2. Toque Configuracién de ADAS vy alineadores en la parte izquierda de la pantalla.

3. Toque Mantenimiento y servicio, luego seleccione Calibracion e inspeccion > Calibracién del objetivo de
la abrazadera de la rueda.
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4. Seleccione Calibracion del objetivo de la abrazadera de la rueda, con el vehiculo desde la derecha de la

pantalla. Consulte la Figura 5-24 Seleccionar método de calibracion.

5. Aparecera la siguiente pantalla, luego seleccione el objetivo que necesita calibrarse.
Por ejemplo, seleccione el objetivo de la rueda delantera izquierda (que esta bien instalado en la abrazadera del

neumatico delantero izquierdo). Consulte la Figura 5-25: Seleccionar objetivo para calibracion.

6. Como se muestra en las guias en pantalla, suba el vehiculo al elevador, avance, bloquee el soporte del volante, ponga
la transmisién en punto muerto y suelte el freno de estacionamiento. Luego, instale la abrazadera de la rueda
delantera izquierda (abrazadera para neumaticos) y el objetivo delantero izquierdo en la rueda delantera izquierda

y levante el eje delantero.

Left front wheel clamp target calibration

.4
v
»
)
\
\

B - -

Sner ahone, |ock s1oenng whoel, place tranamisaion in Ingnehl ho loft fron whoel targat on lafr fmrt wheel and mise
neutral rebease parking brake. e from amie.

Figura 5-33 Preparacion de la calibracion (uso del vehiculo) 1

7. Pulse Siguiente para continuar. Siga las instrucciones en pantalla, coloque el marco de calibracién a unos 2,2 m del
centro de la rueda delantera y asegurese de que los centros del marco de calibracién y el vehiculo estén alineados.
A continuacién, pulse ARRIBA y ABAJO.
Botones en la parte posterior del marco de calibracion para ajustar la altura de la barra transversal de modo que

esté aproximadamente a la misma altura que el centro de la rueda delantera.



Left front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame sbaut 2200mm
from the center of the front wheel, and ensure
that the centers of the calibration frame snd
the vehicle are aligned,

‘Press UP and DOWN buttons on the back of
the calibration frame to adjust the crossbar
height so that the crosshar is roughly at the
same height as the center of the front wheel.

Cancel Next

Figura 5-34 Preparacion de la calibracion (uso del vehiculo) 2

8. Una vez completadas las operaciones anteriores, pulse "Siguiente" para continuar. La
tableta mostrara la distancia actual entre la abrazadera de la rueda y el objetivo, y el kit
de camara, y le indicara que la distancia debe ser de 2,0 a 2,4 m. Si la distancia no esta
dentro de ese rango, mueva el marco de calibracién para ajustarla al rango requerido.

Left front wheel clamp target calibration

(e}l

The distance betwaen the wheel
clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current
distance: 2556 mm.

Camera Cancel Next

Figura 5-35 Iniciar calibracion (usar vehiculo) 1

9. Pulse Siguiente cuando la distancia se ajuste al rango requerido y la tableta...
Le avisamos que todo esta listo para las operaciones posteriores.
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Left front wheel clamp target calibration

Q .« Ready!
i)
- s

e

Camera Cancel Next

Figura 5-36 Iniciar calibracion (usar vehiculo) 2

10. Gire la rueda como se muestra en las guias de la pantalla.

Left front wheel clamp target calibration

el

Rotate the wheel as indicated by
the arow.

<)

Camera Cancel Next

Figura 5-37 Iniciar calibracion (usar vehiculo) 3

11. Cuando las flechas y las imagenes de los bloques indicados se vuelvan verdes, deje de girar el
rueda. La tableta comenzara a recopilar datos automaticamente.
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Left frant wheel clamp target calibration

o) PR+ SS— Colkcing.

(o
(i

vre

Camera  Cancel Noxt

Figura 5-38 Iniciar calibracion (usar vehiculo) 4

12. Tras la recopilacién de datos, la tableta mostrara automaticamente el resultado de la calibracién. Si
la pantalla muestra , indicaque la calibracién se realizé correctamente; puede pulsar ESC para

salir de la funcién; si la pantalla muestra , indica que la calibra(g fallé; puede pulsar Recalibrar
para volver a calibrar.

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 087 087
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis 2 -0.50 -0.50
Rotation center X 257 2571
FRotation center Y <033 015
FRotation center Z 45.00 45.00

Recalibrat=.  ESC

Figura 5-39 Pantalla de resultados de calibracién (Usar vehiculo)

5.6.1.3 Comprobacion de la precision del alineador
Se recomienda comprobar la precision del alineador cuando:
1. El alineador sufrié una colisién de alta intensidad.
2. La verificacion de precision no se ha realizado durante mas de seis meses.

El software proporciona tres tipos de métodos de verificacion de precision: Verificacion de precision del alineador
(usar barra de calibracion); Verificacion de precision del alineador (usar vehiculo); Verificacion de precision rapida.
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1. Utilice la barra de calibracién

Al realizar una verificacion de precision con la barra de calibracién, se puede detectar de manera precisa y confiable

la precision general del sistema de medicién compuesto por cdmaras, abrazadera de rueda y objetivo.

Para realizar la verificacion de precision con la barra de calibracion
1. Seleccione Configuracion en la pantalla principal de la tableta.
2. Toque Configuraciéon de ADAS y alineadores en la parte izquierda de la pantalla.

3. Pulse en Mantenimiento y servicio, luego seleccione Calibracion e inspeccion >

Comprobacion de precision del alineador.

@ NOTA

Asegurese de que el marco de calibracién esté conectado a Wi-Fi; de lo contrario, no se podra activar la funciéon de
mantenimiento y servicio.

4. Seleccione Verificacién de precision, con la barra de calibracion a la derecha de la pantalla.

5. Siguiendo las guias de la pantalla, mueva la barra de calibracion a una posicién de aproximadamente 2,2
m directamente frente al marco de calibracion. Instale las abrazaderas de la rueda delantera (neumaticos)
abrazaderas) y los objetivos en la barra de calibracion, alinee el pasador de ubicacion con el orificio de

ubicacion y apriete la tuerca.

Accuracy check

: o * Move the caliteation bar to the
h._‘znl.*.,.c._.l position abouit 2.2m directly in
tront of the ADAS caiibation
frarme, and ensure the centers
of the callbration bar and the
calibration frame are aligned,

= 4 * Install the front wheel clamp
"w,—"‘ targets on the calibeation bae align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut,

* The crossber height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may Interfere with the movement
of the crossbar.

Next ESC

Figura 5-40 Pantalla de verificaciéon de precision (usar barra de calibracion) 1

6. Pulse " Siguiente". La altura de la barra transversal se ajustara automaticamente y accedera a la siguiente
pantalla. Como se muestra en la guia de pantalla, mueva la barra de calibracion para que los valores de

"Desplazamiento”, "Distancia L" y "Distancia" se muestren en verde.
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Accuracy check

Move the calipration bar so

Offent that the values of 'Offset’, L-
e e R Distance’, 'RDistance, and
A ‘Distance Diff are dsplayed in
~110 s
LDistance #batance

[ ]

Distance Ditt

2481 g 4 2584
< ; >

Nex Camera ESC

Figura 5-41 Pantalla de verificacion de precision (usar barra de calibracion) 2

Accuracy check

Ready!

Offaet
e ———

A
L Diatance A Datance

[ ]

Oistance D1

A2217| e 2257,

Next Camera ESC

Figura 5-42 Pantalla de verificaciéon de precision (usar barra de calibracion) 3

7. Luego, toque Siguiente para acceder a la siguiente pantalla. Gire la barra de calibraciéon segun las
indicaciones en pantalla para recopilar datos. Cuando las flechas y las imagenes de los bloques
indicados se vuelvan verdes, deje de girar la barra de calibracion.
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Accuracy check

- . Rotate the target to the collection
CR T S— e

Figura 5-43 Pantalla de verificaciéon de precision (usar barra de calibracion) 4

Accuracy check

2 Collecting..
R T S

A —

™

Figura 5-44 Pantalla de verificaciéon de precision (usar barra de calibracion) 5

8. El sistema accedera automaticamente a la siguiente pantalla. Una vez recopilados los datos
correctamente, se mostrara automaticamente el resultado de la calibracién. Si la pantalla
muestra , indica quela calibracion se realizé correctamente; si muestra , indica que la
calibracion faflé y debe recalibrarse.

142



Result
Accuracy check passed!
Total front toe (-01.0.1)
Left front camber (01,0.1)
Right front camber (01,01)
Total rear toe 0.02 {-0.1,0.1)
Left rear camber (0.1,0.7)
Right rear camber it (01,01)
Recheck ESC

Figura 5-45 Pantalla de resultados de verificacién de precision

2. Uso del vehiculo

Al realizar una comprobacion de precision en el vehiculo, la precision general del sistema de mediciéon, compuesto por
camaras, abrazaderas y objetivo, puede ser detectada por vehiculos sin barra de calibracién. Sin embargo, la precision
de la inspeccion se ve afectada por el estado del vehiculo, por lo que se recomienda seleccionar un vehiculo deportivo

en buen estado para la inspeccion.

Para realizar una verificacion de precision con el vehiculo
1. Seleccione Configuracién en la pantalla principal de la tableta.
2. Toque Configuracion de ADAS vy alineadores en la parte izquierda de la pantalla.

3. Pulse en Mantenimiento y servicio, luego seleccione Calibracion e inspeccién >

Comprobacion de precision del alineador.

@ NOTA

Asegurese de que el marco de calibracién esté conectado a Wi-Fi; de lo contrario, no se podra activar la funcion
de mantenimiento y servicio.

4. Seleccione Verificacion de precision, con el vehiculo a la derecha de la pantalla.

5. Siga la guia en pantalla para configurar el vehiculo en el estado requerido.
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Vehicle Praparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel ¢l and the between

are normail (| to usea wvehicle within 3 years and 50,000 km);
* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the vehicle;
* Place the wheal chocks before and after the left rear of right rear wheel to prevent movement;
* Center the steering wheel and ingtall the steering whee! holder. Release the parking brake and place the
transmission in neutral;
* Adjust the tire pressure to the specified value;
* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear to
perform the rolling compensation;
* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

.n.
e

Figura 5-46 Preparacion del vehiculo

6. Pulse Siguiente si el vehiculo esta configurado en el estado requerido. A continuacion, siga las instrucciones
en pantalla para colocar la herramienta auxiliar paso a paso.

Auxiliary Tool Positioning
‘ ‘ -
2 B " 3
(3
.- L

Plae whee! chacks to prevent e vehicle Steer ahead, lock steering wheel slace Place the colbration frame sbout 1.5 m
from sligping, trasemission In neuval. relesse parking .. In frost of the vehicle. Adjust the crossb...

Install four clmps and targets on
the whee's {f ey wers ot iatalied o

e
s

Figura 5-47 Posicionamiento de la herramienta auxiliar

9. Una vez colocadas las herramientas auxiliares, pulse el botdn Siguiente . La barra transversal se ajustara
automaticamente y buscara el objetivo. La tableta mostrara la siguiente pantalla. Siga las instrucciones

en pantalla para realizar la compensacion de balanceo de la rueda.
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Wheel Rolling Compensation

lnl
Lo )

Figura 5-48 Compensacion de balanceo de ruedas 1

* Push the vehicle in the direction
indlicated by the arrow

o
e

Whee! Rolling Compensation
m *Move the rear whee| chock
backward for about 30 cmy
* Push the vehica in the diraction
r 1 indicated by the anuw,
| s
Figura 5-49 Compensacion de balanceo de ruedas 2
Wheel Rolling Compensation
@

* Push the vahicle in the direction
indicated by the amow

llll
Li' )

Figura 5-50 Compensacion de balanceo de ruedas 3
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Wheel Rolling Compensation

e Camera  ESC

* Stop pushing the vehicle, please
walt.

o
BAEN

Figura 5-51 Compensacion de balanceo de ruedas 4

10. Una vez completada la compensacién de rodadura de la rueda, la tableta pasara automaticamente a la
siguiente pantalla. A continuacion, siga las instrucciones en pantalla para completar los procedimientos,

que son similares a los de la operacién anterior.

11. Una vez completada la operacion, el resultado de la calibracion se mostrara automaticamente. Esto indica
calibracion fallé y es necesario que la calibracion fue exitosa; si la pantalla muestra , indica que la

, recalibrarla.

3. Comprobacién rapida de precision

La comprobacion rapida de precisién se realiza automaticamente cada seis meses de forma predeterminada. El intervalo
de comprobacién de precision se puede modificar en la configuracion del software de alineacién de ruedas.
La verificacion rapida de precision puede detectar problemas en el sistema de medicién formado por la camara y el

objetivo, pero sin incluir la abrazadera de la rueda o la abrazadera del neumatico.
Para realizar una comprobacion rapida de precisién
1. Seleccione Configuracion en la pantalla principal de la tableta.
2. Toque Configuracién de ADAS y alineadores en la parte izquierda de la pantalla.

3. Pulse en Mantenimiento y servicio, luego seleccione Calibracion e inspeccion >

Comprobacion de precision del alineador.

@ NOTA

Asegurese de que el marco de calibracién esté conectado a Wi-Fi; de lo contrario, no se podra activar la funcién de

mantenimiento y servicio.

4. Seleccione Comprobacion rapida de precision en la parte derecha de la pantalla.

5. Siga la guia en pantalla para configurar el vehiculo en el estado requerido.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is a
minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Place the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement;

* Center the steenng wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicie unloaded. Check if the coolant level and the engine oll level are correct. Check If the fuel tank is
full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

*If the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before performing the
measurement. The adjustment process may vary on differant models

Infa

Figura 5-52 Guia de preparacion del vehiculo

6. Pulse "Siguiente" si el vehiculo esta configurado correctamente. A continuacion, siga las instrucciones en pantalla.

Guia para posicionar la herramienta auxiliar paso a paso.

Auiliary Tool Positioning

\ .
285 . 3
o
A R
i
Face whee! chacks %0 prevent the vesicle Sreer ahead, lock steering wheel, place Face the calibration frame about 1.5m
from sliaging anErvEHon N ST, rolisa parkeq In onE of 1o veNcls. ASST the csh.
4
Ingzail fow clamps and targets.
the wiheals (it M-—nmlnﬂdﬂpL
-
Previous Next Exit

Figura 5-53 Posicionamiento de la herramienta auxiliar

7. Después de colocar la herramienta auxiliar, pulse el boton Siguiente . La altura de la barra transversal se ajustara

automaticamente, buscara el objetivo y se ingresara el siguiente comando.
pantalla.
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Quick accuracy check

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the targets
can be detected

Figura 5-54 Comprobacién rapida de precision

8. El resultado de la comprobacion rapida de precision se mostrara en la pantalla una vez finalizada la

comprobacion. Si la pantalla muestra , indica que la calibracion se realizé correctamente; si muestra ,
indica que la calibracion fall6 y debe recalibrarsé”

Resuit
Accuracy check passed!
Angle 006 01.0)
Angle? 0 01.09)
Angle3 0.04 (0.1,0.1)
o
. -

Figura 5-55 Resultado de la comprobacion rapida de precision
5.6.1.4 Calibracién del sensor de inclinacién

El sensor de inclinacién debe calibrarse cuando:
1. Utilice el IAT000WA por primera vez.
2. La camara ha sido desmontada.

Para calibrar el sensor de inclinacién
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1. Seleccione Configuracién en la pantalla principal de la tableta.
2. Toque Configuraciéon de ADAS y alineadores en la parte izquierda de la pantalla.

3. Toque Mantenimiento y servicio, luego seleccione Calibracion e inspeccion > Calibracion del sensor de

inclinacion.

@ NoTA:

Asegurese de que el marco de calibracién esté conectado a Wi-Fi; de lo contrario, no se podra activar la funcion

de mantenimiento y servicio.

4. Como se muestra en la guia en pantalla, coloque el marco de calibracién sobre una superficie nivelada y
presione el pedal para fijarlo. Gire los botones Ay B para centrar las burbujas de nivel de cabeceo y

balanceo.
Crossbar Adjustment

* Place the main frame on the level ground and
depress the pedal 10 fix the mam frame,

* Rotate the buttons A and B to center the pitch
and roll level bubbles.

Figura 5-56 Ajuste de la barra transversal 1

5. Pulse Siguiente. El sensor de inclinacion recopilara datos y pasara automaticamente a la siguiente pantalla

una vez finalizada la recopilacién. Gire el botdn B en sentido horario para desplazar la barra transversal

hasta el limite izquierdo.
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floll Angle Adjustment

* Rotate the button B clockwise to roll the
crosshar to the left lirmit

: Next Exit

Figura 5-57 Ajuste del angulo de balanceo 1

6. Pulse Siguiente. El sensor de inclinacion recopilara datos y pasara automaticamente a la siguiente
pantalla una vez finalizada la recopilacién. Siga las instrucciones en pantalla y gire el botén B en
sentido antihorario para desplazar la barra transversal hacia la derecha.

Roll Angle Adjustment

* Rotate the button B counterclockwise to roll
the crossbar 1o the right

* The required angle is 0.00* and the current
angle is 0.03",

n Next Exit

Figura 5-58 Ajuste del angulo de balanceo 2

7. Cuando el angulo actual se ajuste al requerido, pulse " Siguiente". El sensor de inclinacion recopilara
los datos y accedera automaticamente a la siguiente pantalla una vez finalizada la recopilacion. Siga

las instrucciones en pantalla y gire el botén B para centrar la burbuja de nivel de balanceo.
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Crossbar Adjustment

* Rotate the button B to center the rolf level

bubble.
* The required angle is 0.00" and the current
angle is 0.01°

Next Exit

Figura 5-59 Ajuste de la barra transversal 2

8. Una vez completada la operacion siguiendo las instrucciones en pantalla, apareceran los resultados de
la calibracion. Si la pantalla muestra , indica que la calibracion se realizé correctamente; si muestra ,
indica que la calibracién fallé y debe recalibrarse. )

Result
Calibration succesded!
Angiel ! ©.0.1)
Angle2 1 {0,0.1)

Recalibrate  ESC

Figura 5-60 Pantalla de resultados de calibracion

5.6.1.5 Calibracién y prueba del mecanismo de ajuste fino

La calibracion debe realizarse cuando:

1. Utilice el IA1T000WA por primera vez.

2. La cAmara ha sido desmontada.

Para calibrar el mecanismo de ajuste fino
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1. Seleccione Configuracién en la pantalla principal de la tableta.
2. Toque Configuracion de ADAS vy alineadores en la parte izquierda de la pantalla.

3. Pulse "Mantenimiento y Servicio" y seleccione "Calibracién y Prueba del Mecanismo de Ajuste Fino". Hay ocho
componentes que deben calibrarse: el conjunto de elevacion de la barra transversal, los conjuntos de ajuste
fino delantero y trasero, los conjuntos de ajuste fino izquierdo y derecho, el conjunto de ajuste fino de balanceo,
el conjunto de ajuste fino de cabeceo y el conjunto de ajuste fino de guifiada se calibran automaticamente;
mientras que los conjuntos de movimiento del bloque deslizante derecho e izquierdo se calibran manualmente.
A continuacién, se seleccionan los conjuntos de elevacion de la barra transversal y del bloque deslizante

derecho a modo de ejemplo.

Fmnetuning mechenism calibretion & test

Crossbar lifting assembly Front '2:;;‘"&"".:;'““ Left w:iﬂr-uhi f::;“"""q Roll fine-tuning assembly
Pitch finetuning y Yaw fi " Nmﬁnmm Left :Iur\g muﬂ;{rmm

ESC

Figura 5-61 Pantalla de calibracion y prueba del mecanismo de ajuste fino
Para realizar la calibracién del conjunto de elevacion de la barra transversal

Seleccione la funcion que se va a realizar. Pulse Calibracion para realizar la calibracion del médulo de

ajuste fino. Asegurese de que no haya obstaculos dentro del rango de movimiento.
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Crossbar lifting assembly

# Press Calibration to parform the fine-tuning
madule calibration. Ensure there are ng
abstacies withan the motion range.

Figura 5-62 Pantalla del conjunto de elevacion de la barra transversal
Para realizar la calibracion del conjunto de movimiento del bloque deslizante derecho

Seleccione la funcién a realizar. Mueva manualmente el bloque deslizante derecho hasta la marca de
600 mm en el travesafio. A continuacion, pulse Calibracion para realizar la calibracion del médulo de

ajuste fino. Asegurese de que no haya obstaculos dentro del rango de movimiento.

Right £licing block mation assembly

* Manually move 1he right shiciing block to the
&00mm mark en the crossbar.

* Press Calibratio n to parform the fne-tuning
module calibration. Ensura there are no
obstacles within the motion range

Caliration Exit

Figura 5-63 Pantalla de ensamblaje de movimiento del bloque deslizante derecho

5.6.1.6 Calibracion y verificacion del laser AVM

La calibracién y comprobacioén del laser AVM es necesaria antes de realizar la calibracién ADAS. Esta seccion explica

cémo realizar la calibracién, configurar el Bluetooth y comprobar la alineacién de las lineas laser.

Para realizar la calibracion del laser
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1. Seleccione Configuracién en la pantalla principal de la tableta.
2. Toque Configuracion de ADAS vy alineadores en la parte izquierda de la pantalla.

3. Pulse Mantenimiento y Servicio y seleccione Calibracién e Inspeccion > Calibracion y Comprobacién del
Laser AVM para acceder a la pantalla. A continuacion, seleccione Calibracién del Laser.

4. Como se muestra en la guia de animacion, instale las dos varillas de extension y los laseres de dos lineas
en las placas deslizantes izquierda y derecha, respectivamente. A continuacion, apriete las perillas de
las varillas de extension y bloquee los ganchos de seguridad. Pulse "Siguiente" en la pantalla para
continuar.

Laser Installation

1SN R

ATELCSEENT 3L T
AUTELCICOSIN I8

AUTEL TSCOT0R18L

“Install 1 teo coersion 1ods and the two-ne leers an 1he et snd gt
sHINg plETes, respectively 1hen Tighten 10 kiobe on the exension kds
aned luck the sxfety snap hooks.

Figura 5-64 Instalacion de laseres de dos lineas

5. Pulse "Iniciar" y la barra transversal y la placa deslizante se moveran automaticamente a sus posiciones
de destino. Preste atencion a la seguridad cuando la barra transversal y la placa deslizante se muevan.
Pulse "Siguiente" para acceder a la siguiente interfaz.

Automatic Adjustment

e Standarg Current Uit Status
Roll angle a.00 0.02 e v
Piteh angle 0.00 0.03 5 v
Sieding block (L) 950 980 mm v
Shiing block (R as0 980 mm v

* After the croasbar and sliding plate move to their target positions, press Next to enter the next int erface
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Figura 5-65 Mueva la barra transversal a la posiciéon de destino

6. Asegurese de que el laser de dos lineas se haya instalado correctamente y esté encendido (pulse "
Ayuda" para saber cémo usarlo). Una vez encendido, la conexion Bluetooth tarda unos 5 segundos.
Pulse " Siguiente" para continuar (el laser se activara; preste atencion).

Laser Connection

Left sid e laser Right side laser

*Preas Next to continue (the leser will activate, please pay attention to the kser)

Help Next Exit

Figura 5-66 Conexion Bluetooth de los laseres de dos lineas

7. Ajuste los laseres izquierdo y derecho de modo que las dos lineas laser se superpongan. Antes de

pulsar "Siguiente", asegurese de que las dos lineas laser se superpongan. De lo contrario, el laser
no quedara centrado.

Laser Centering Adjustrment

Adjust the left and right kasers so

that the two laser lines overleq

+ Befora pressing Next, ensure the
Iwo laser lines overiap. Dhenvise,
Ihe kaser will not be centerad.

i Right Right
Left Forward  Left Reverse
Rotation (&) ‘R o (8) i Forward NMV e Next Exit

Figura 5-67 Ajuste del centrado del laser 1

8. Pulse Siguiente para realizar la calibracion del laser y la pantalla mostrara “Calibracién
jCompletado!”, indicando que la calibracién estd completa.
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Luser Calibration

Calibration completed!

Figura 5-68 Ajuste del centrado del laser 2
Para configurar el Bluetooth del laser
1. Seleccione Configuracion en la pantalla principal de la tableta.
2. Toque Configuracion de ADAS vy alineadores en la parte izquierda de la pantalla.

3. Pulse Mantenimiento y servicio y seleccione Calibracién e inspeccién > Calibracién y comprobacion del

laser AVM para acceder a la pantalla. A continuacion, seleccione Configurar Bluetooth del laser.

4. Como se muestra en la guia en pantalla, utilice un cable de datos tipo C para conectar el laser y la
herramienta de diagndstico. Seleccione el Bluetooth del marco de calibracién que se conectara y
asegurese de que esté encendido. Pulse Guardar para completar la configuracion. Una vez configurado

el Bluetooth, el laser se reiniciara.
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Configure Laser Bluetooth

Configure Laser Blustooth

@ 8luetoath is currently not configured

Configurable Bluetooth:

Save sunnscted s en
powered on.
3, Presi Save b com
4. Aner the Bluctoc

the lnder wil resort

et the conhiguratan,

Ja configred Sucoesstlly,

Exit

Figura 5-69 Ajuste del centrado del laser 2
Para realizar la comprobacién de alineacion de la linea laser
1. Seleccione Configuracién en la pantalla principal de la tableta.
2. Toque Configuracion de ADAS vy alineadores en la parte izquierda de la pantalla.

3. Pulse Mantenimiento y servicio y seleccione Calibracion e inspeccién > Calibraciéon y comprobacion del
laser AVM para acceder a la pantalla. A continuacion, seleccione Linea laser.

Comprobacién de alineacion.

4. Como se muestra en la guia de la pantalla, presione Iniciar para comenzar la alineacion (el laser

activar al arrancar, prestar atencion al laser).

Laser Alignment

Left side |laser Right side laser
FO24FIFEFD22 FOZ4FIFEE98E
g

* Presa Start 1o begin alignment (the laser will activate upon starting, please pay attention 1o the laser)

Help  Stant  Exit

Figura 5-70 Pantalla de verificacion del ajuste del laser
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5.6.1.7 Comprobacion de la camara

La funcion de verificacion de camara se realiza para verificar el estado de las seis camaras en el marco de
calibracion.

Para realizar la comprobacién de la camara
1. Seleccione Configuracion en la pantalla principal de la tableta.
2. Toque Configuracion de ADAS y alineadores en la parte izquierda de la pantalla.

3. Pulse Mantenimiento y servicio y, a continuacion, seleccione Comprobacién de camara. Se mostraran en
pantalla las vistas y el estado de las camaras, incluyendo la camara de medicion de distancia, la
camara de autocalibracion, la cdmara de objetivo LF, la camara de objetivo LR, la cdmara de objetivo
RF y la cdmara de objetivo RR. Pulse Descripcién para consultar la explicacién de cada icono.
Consulte la Tabla 4-4 Descripciones de las camaras para obtener mas informacion.

5.6.1.8 Comprobacién del hardware

Esta seccion permite verificar el estado de varios componentes del marco de calibracion 1A1000.

Informacion de la version 5.6.1.9

Esta seccién permite verificar la informacion de la version de varios componentes del marco de calibraciéon 1A1000.

5.6.2 Informe de registro de calibracion

Todos los registros de calibracion se guardan aqui, puedes ver cuando y qué tipo de calibracion se realizé el

dispositivo.
5.6.3 Intervalo de verificacion de precision

Esta funcion permite configurar los intervalos de verificacion de precisiéon. Hay cuatro opciones disponibles: tres

meses, seis meses, un afio y nunca. El intervalo predeterminado es de seis meses.
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th Settings - Accuracy check interval

-~
£ ADAS & Aligner Settings

2| OBFCM Upload

2] v

COne year
E [EVDiag Box Settings
; Never
"‘ Battery Test

E Country/Region Code
m Laws and Regulations

Three months

Six months v

Figura 5-71 Pantalla de configuracion del intervalo de verificacion de precision

5.6.4 Intervalo de limpieza de objetivos

Esta funcion ayuda a recordar al operador la frecuencia de limpieza objetivo, que se puede seleccionar en términos de

numeros de alineacion o intervalos.

M  Settings 4 Target cleaning interval
5 ADAS & Aligner Settin
ﬂ, hgner 98 Remind the aperator about the target cleaning frequency, which can be selected in
terms af alignment numbers or intervals

ﬂ OBFCM Upload
Vehicle List

m EVDiag Box Settings h > \
n Battery Test

a CountryfRegion Code Every 540 Times alignments remind cleaning

m Laws and Reguletions Every 90 Day  remind cleaning
B System Settings
F3 e

Figura 5-72 Pantalla de configuracién del intervalo de limpieza de destino
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5.7 Configuracion del software de alineacion de ruedas

En esta seccidn se incluyen la inspeccion del vehiculo, la preparacion de mediciones, los resultados de las mediciones, el

informe de revision, la gestion de especificaciones personalizadas y la restauracion de configuraciones predeterminadas.

& Settings m Wheel Alignment Software Settings
:{?‘ ADAS & Aligner Settings
H Vehicle Inspection >
1.+ OBFCM Upload
Measurement Preparation >
!"! Vehicle List
il
Measurement Results >
{! EVDiag Box Settings
‘ Overhaul report >
L Battery Test
E Country/Region Code Customized Specifications Management >
m Laws and Regulations Restore Default Settings
System Settings
About

Figura 5-73 Configuracion del software de alineacion de ruedas

5.7.1 Inspeccion del vehiculo

Esta funcion le permite:

1. Configure si desea habilitar o no la inspeccion de neumaticos. Esta configuracion determinara si la tableta le guiara para
realizar la Inspeccion de Profundidad y Presion de la Banda de Rodamiento durante la Revision del Vehiculo. Sila
Inspeccion del Vehiculo esta habilitada, la tableta le guiara para realizarla; si esta deshabilitada, no lo hara. Para
saber como realizar la Inspeccion de Profundidad y Presion de la Banda de Rodamiento, consulte Inspeccion de

Profundidad y Presién de la Banda de Rodamiento.

Si la inspeccion de neumaticos esta activada, podras configurar:
1) Método de medicion de la profundidad de la banda de rodadura: comprobacion tnica o comprobacion de toda la banda de rodadura.

2) Profundidad minima de la banda de rodadura: cuando la profundidad de la banda de rodadura es menor
que el valor de profundidad minima que usted establecid, la tableta le indicara que reemplace el

neumatico inmediatamente.

3) Advertencia de profundidad de la banda de rodadura: cuando la profundidad de la banda de rodadura es menor que el

valor establecido, la tableta emitira una advertencia.
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2. Configure si desea habilitar o no la inspeccion del chasis. Esta configuracion determinara si
la tableta le guiara para realizar la inspeccion del chasis durante la revision del vehiculo.
Si la inspeccion del chasis esta habilitada, la tableta lo guiara para realizarla; si esta
deshabilitada, la tableta no lo guiara para realizarla.
Para saber como realizar la inspeccién del chasis, consulte Inspeccién del chasis.

M Settings - Vehicle Inspection

Tire Inspection X
(2| 0BFCM Upload

Tread Depth Sample Number Single Check >
Vehicle List
. Minimum Tread Depth 1.6mm >
E EVDiag Box Settings

Waming Tread Depth 32mm >

‘ ‘ Batlery Test
Country/Reglon Code Chassis Inspection [ on &

m Laws and Requlations
m System Settings
P

Figura 5-74 Pantalla de configuracion de inspeccion del vehiculo

5.7.2 Preparacién de la medicidn

Esta funcion determinara si la tableta le guiara para medir la altura del vehiculo. La opcion
"Preparacion de la medicién" esta activada por defecto y no puede ser desactivada. En cuanto
a la opcién "Medicion de la altura del vehiculo”, si esta activada, la tableta le guiara para medir
la altura; si esta desactivada, no lo hara. Para saber como medir la altura del vehiculo, consulte
"Medicién de la altura del vehiculo".
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M  Settings - Measurement Freparation

-
= ADAS & Aligner Settings

!: ! OBFCM Upload

@ Vehicle List

Ej EVDiag Box Settings
!‘ Battery Test
Country/Regicn Code
m Laws and Regulations
System Settings
Adout

Figura 5-75 Pantalla de configuracion de preparacién de medicion

Measurement preparation

[ on §
Ride Helght Measurement [ on @

5.7.3 Resultados de la medicion

@  Settings N Measurement Results
5 ADAS & Aligner Settings
= Center Steering Wheel When Saving Measured Con @)
n Result
"% & OBFCM Upload
Adjust to Half Tolerance [ on @

2] vevceu

a Country/Region Cocde
m Laws and Requlations
E System Settings
Y o

Figura 5-76 Pantalla de configuracion de resultados de medicion
Esta funcién le permite:

1. Si centrar el volante al guardar el resultado medido.
Activar la funcién
1) Si las ruedas no estan en posicién recta, toque Guardar antes de reparar en la pantalla

Resultado medido y la guia para colocar las ruedas en posicion recta se mostrara en la
pantalla.
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Save Before Repalr

Tum the steering wheel to right to set the wheels straight afead

Figura 5-77 Pantalla Guardar antes de reparar 1

2) Cuando las ruedas estén en posicién recta, la tableta guardara los datos.
automaticamente y muestra la siguiente pantalla.

Save Before Repair

Figura 5-78 Pantalla Guardar antes de reparar 2

Desactivar la funcion: los datos se guardaran directamente después de tocar Guardar antes de
reparar en la pantalla Resultado medido.

2. Si desea cambiar al modo de media tolerancia.

1. Si el modo de media tolerancia esta habilitado, el resultado medido se mostrara en el modo de
media tolerancia y la pantalla se vera como la imagen a continuacion.
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e Vehicle

’@ Inspecuon

& Dropain
Wark

v Awling
== Compensation

@ Castar/SAl

& Allgnment
N Guide
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Figura 5-79 Pantalla de resultado medido (tolerancia media)

2. Si el modo de media tolerancia esta desactivado, el resultado medido se mostrara en modo completo.
Modo de tolerancia y la pantalla se ve como la imagen de abajo.
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Figura 5-80 Pantalla de resultados medidos (tolerancia completa)

5.7.4 Informe de revision

Esta configuracién permite habilitar o no la visualizacion del informe de diagnostico de seguridad del chasis
en la pantalla de informes tras realizar la alineacién de ruedas. Si esta habilitada, se mostrara un informe de
diagnostico de seguridad del chasis en la pantalla de informes tras realizar la alineacion de ruedas; si esta
deshabilitada, no se mostrara en la pantalla de informes tras realizar la alineacioén de ruedas. Consulte

Informe de revision y para mas detalles.
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Figura 5-81 Pantalla de configuracién del informe de revisién

Vehicle List

5.7.5 Gestidn de especificaciones personalizadas

Esta funcion permite ver o eliminar los datos de especificaciones personalizadas almacenados para el vehiculo. Si no
ha almacenado ningun dato de especificaciones personalizadas, la pantalla mostrara que no hay datos disponibles al
pulsar el botén "Gestion de especificaciones personalizadas” .

G Customized Specs Management Q
Time vehicle Type
20250326 06:28:30 Eagle | Summit Coupe | 1985 |c . @

ESC

Figura 5-82 Pantalla de administracion de especificaciones personalizadas

5.7.6 Restaurar la configuracién predeterminada

Esta funcion le permite restaurar la configuracion predeterminada del software de alineacion de ruedas.
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Restore Default Settings

Do you want 10 restore the default settings of
wheel alignment saftware?

Figura 5-83 Pantalla Restaurar configuracion predeterminada

La configuracién predeterminada es la siguiente:

Tabla 5-1 Configuraciones predeterminadas

Articulo Configuracién predeterminada

Formato de visualizacion de angulos Grados y minutos

Formato de visualizacién del dedo del pie Grados y minutos

Unidad de altura de manejo mm

Unidad de profundidad de la banda de rodadura mm

Unidad de ancho de via y distancia entre ejes mm

Unidad de presion de neumaticos bar

Unidad de peso ogramo

Tipo de abrazadera Abrazadera para neuméticos

Conectar la herramienta de medicion de la banda de rodadura Habilitar la busqueda de dispositivos TBE
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Articulo

Configuracién predeterminada

Seleccionar herramienta de medicién de altura Cinta métrica

Medicion del nivel del chasis de Benz
Sin herramientas

Herramienta

Configuracién del pitido Encender

Intervalo de verificacion de precision Seis meses

Veces: 540 veces

Intervalo de limpieza objetivo

Dias: 90 dias
Inspeccion del vehiculo Encender
Numero de muestra de profundidad de la banda de rodadura Cheque Unico

Profundidad minima de la banda de rodadura 1,6 milimetros

Advertencia sobre la profundidad de la banda de rodadura 3,2 milimetros

Inspeccién del chasis Encender

Preparacion de la medicion Encender

Volante central cuando
Encender

Guardar el resultado medido

Ajustar a la mitad de la tolerancia Encender

5.8 Configuracion del software de comprobacion previa de la alineacion

5.8.1 Comprobacion previa de la alineacién

Esta funcién le permite configurar si desea habilitar o no la precomprobacién de alineacién. Esto determinara si la tableta le guiara
en la inspeccién del vehiculo (inspeccioén de neumaticos y de chasis) y la medicion de la altura de la suspension durante la

precomprobacién de alineacion. Si la inspeccién de alineacién esta activada, podra configurar:

1. Inspeccién de neumaticos: si la inspeccidén de neumaticos esta habilitada, la tableta lo guiara para realizar la inspeccién de

profundidad y presion de la banda de rodadura; si esta deshabilitada, la tableta no lo guiara para realizarla.
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Inspeccién de la profundidad y presién de la banda de rodadura. Consulte Inspeccién de la profundidad y presién de la banda de rodadura para obtener

mas informacion.

2. Inspeccion del chasis: Si la inspeccion del chasis esta activada, la tableta le guiara para realizarla; si esta desactivada, no

lo hara. Consulte Inspeccion del chasis para obtener mas informacion.

3. Medicidn de la altura del vehiculo: Puede configurar la medicion para que solo se realice segun lo exija el fabricante del
vehiculo o para todos los modelos, o para que no se realice. Consulte Medicién de la altura del vehiculo para obtener

mas informacion.

5.8.2 Lanzador/SAl

Esta funcion determinara si la tableta le guiara para medir el angulo de avance y el angulo de inclinacién del eje de direccion
(SAl). Si el boton de avance/SAl esta activado, la tableta le guiara para medir el angulo de avance y el angulo SAl en la

funcion de alineacion de ruedas; si esta desactivado, la tableta no le guiara para medir el angulo de avance y el angulo SAI.
Consulte Medicion del angulo Caster/SAl/IA para obtener mas detalles.

5.8.3 Restaurar la configuracion predeterminada del software de comprobacion previa de alineacién

Esta funcion le permite restaurar la configuracion predeterminada de Comprobacion previa de alineacion.

Restore Default Sertings

De you want to restore the defeult algnment
precheck software setongs?

Figura 5-84 Pantalla Restaurar configuracién predeterminada

La configuracién predeterminada es la siguiente:
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Tabla 5-2 Configuraciones predeterminadas

Articulo

Configuracion predeterminada

Comprobacion previa de la alineacion Encender
Inspeccion de neumaticos Encender
Inspeccion del chasis Encender

Encender

Unidad de profundidad de la banda de rodadura

Medicién de la altura del vehiculo

Medicién de la altura del vehiculo (solo

(Requerido por el fabricante del vehiculo)

Caster/SAl

Encender
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6 Funcion de calibracion ADAS

Después de conectarse con IAT000WA, la tableta de diagnéstico MaxiSys ADAS le permite realizar

Funcion de calibracion ADAS mediante el uso de varios sensores instalados en el vehiculo, incluidos

Control de crucero adaptativo (ACC), deteccion de puntos ciegos (BSD), camara de visién trasera (RVC),

Asistencia para mantenerse en el carril (LKA), Monitoreo de visién periférica (AVM), Sistema de vision nocturna (NVS) y

pronto.

Este capitulo describe los procedimientos de calibracién (tomando como ejemplo el Audi A7 2011) de seis funciones de
calibracion ADAS: calibracion del ACC, calibracion del asistente de cambio de carril, calibracion del sistema de camara
de vision trasera, calibracion del HUD, calibracién de la camara de visién nocturna y calibracién de la camara de a
bordo. Se detallan las herramientas de calibracion necesarias, los preparativos, las notas y los procedimientos para la
calibracion. Dado que los procedimientos de calibracion pueden variar segun el vehiculo, siga las instrucciones paso a

paso de la tableta de diagndstico compatible para completar la calibracion.

6.1 Trabajo preparatorio

Antes de realizar la calibraciéon ADAS, debe conectar el IA1T000WA a la tableta MaxiSys Ultra. Luego, configure la red

de la tableta y conéctela al vehiculo mediante el dispositivo VCI. Puede consultar la tableta MaxiSys Ultra.

Después, puede seleccionar Diagnostico o Alineacién de ruedas desde la pantalla principal y seguir las instrucciones
paso a paso para acceder a la seccién de calibracion ADAS. Para acceder a la seccion de calibracion ADAS, consulte

Alineacion de ruedas avanzada.

6.2 Control de crucero adaptativo

El sistema ACC (Control de crucero adaptativo) permite al conductor mantener una distancia calibrada con el vehiculo
que va delante y, segun la distancia y la velocidad del vehiculo seleccionado, el vehiculo puede realizar una

desaceleracion y aceleracion automaticas.

® NOTA

Aqui tomamos como ejemplo el Audi A7 2011. Los procedimientos de calibracion pueden variar segun el vehiculo.

Siga las instrucciones especificas de su tableta.

Asegurese de que haya al menos un espacio de 1200 mm (47,24 pulgadas) delante del vehiculo.
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6.2.1 Seleccionar una situacion que necesita calibracion
Se reparo6 o reemplazé la unidad de control del sensor de radar del control de crucero adaptativo (ACC).
El angulo de desviacién del sensor de radar ACC esta fuera del rango normal.
Se ajusto la posicion del sensor de radar ACC en la carroceria del vehiculo.
Reparar o reemplazar el parachoques o la rejilla del radiador.

Se ajusto el chasis.

6.2.2 Herramientas de calibracion necesarias

Marco de calibraciéon AUTEL-CSC1000;

Reflector AUTEL-CSC0602/01;

Minireflector AUTEL-CSC0602/07;

Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumatico) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Objetivo AUTEL-CSCO0500/16-LR;

Objetivo AUTEL-CSCO0500/16-RR;

Ayuda de Alineacion AUTEL-CSC0500/08;

Llave hexagonal AUTEL-CSC0602/06 u otros ajustadores de radar (no incluidos).

41 4

Figura 6-1 Herramientas de calibracion necesarias
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6.2.3 Preparaciones de calibracién

@ NOTA

Antes de iniciar la calibracién del sensor de radar del control de crucero adaptativo (ACC), verifique si el

vehiculo esta equipado con un sistema de vision nocturna.

Si el vehiculo esta equipado con un sistema de visiéon nocturna, verifique si es necesaria la calibracion
segun las condiciones de calibracién del sistema en la herramienta de diagnéstico. Si es necesario, primero
complete la calibracion del sistema segun las indicaciones de la herramienta de diagnéstico. Luego, calibre
el radar ACC.

Sensor.

Si el vehiculo no esta equipado con un sistema de visién nocturna o no es necesario calibrar el sistema de

vision nocturna, realice directamente la calibracion del sensor de radar ACC.

Estacione el vehiculo en una superficie nivelada. Centre el volante y mantenga las ruedas delanteras rectas (si
es necesario, alinee primero las ruedas). Asegurese de que haya un espacio minimo de 3 m (118,11

pulgadas) delante del vehiculo.

Detenga por completo el vehiculo, confirme que el angulo de empuje trasero esté alineado y gire

el encendido apagado;

Asegurese de que el refrigerante y el aceite del motor del vehiculo estén en los niveles recomendados y que el

tanque de gasolina esté lleno. El vehiculo no debe transportar carga adicional (como pasajeros o carga).

Conecte la VCI al vehiculo y conecte la herramienta de diagnéstico a la VCI (si la herramienta de diagndstico y

la VCI estan conectadas a través del cable de diagndstico, guie el cable a través de la ventana);

Cierre las puertas del vehiculo y apague toda la iluminacion exterior;

Ajuste la presion de los neumaticos al valor especificado;

Si es necesario, conecte el vehiculo a un mantenedor de bateria para evitar que se descargue la bateria;
Para vehiculos con suspension neumatica, activar el “Modo Gato”;

Generalmente, el sensor de radar ACC estéa ubicado en la parrilla debajo del emblema del vehiculo, o

detras del emblema del vehiculo o a ambos lados del parachoques;

Retire la rejilla del sensor de radar ACC para comprobar si estd dafiado o bien fijado. Si esta dafiado o suelto,

reparelo.
Asegurese de que la superficie del sensor de radar esté limpia.

@) NoTA

La ubicacién real del sensor varia segun el vehiculo.

Pulse Aceptar para completar la colocacion de la herramienta auxiliar.

Pulse Cancelar para salir de la calibracién del control de crucero adaptativo (ACC).
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6.2.4 Posicionamiento de herramientas auxiliares

Para posicionar automaticamente el travesafio y las placas deslizantes

1. Presione "Inicio" en la tableta y la barra transversal y las placas deslizantes volveran automaticamente a su
posicion inicial. Preste atencion a la seguridad cuando la barra transversal y las placas deslizantes estén

en movimiento.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de la barra transversal y deslizar
Las placas vuelven a sus posiciones iniciales.

Itern Status
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset
Front and rear

Crossbar helght

o[, 2l B S B o B S e SR

Sliding block (L)

sliding block (R) v

Figura 6-2 Posicionar automaticamente la barra transversal

@) NoTA

Asegurese de que el cable de alimentacion en la parte inferior de la columna esté enchufado a una toma de corriente y

que el interruptor de encendido esté encendido.

Para centrar el marco de calibracién en la parte delantera del vehiculo

1. Coloque el marco de calibracién a aproximadamente 1,5 m delante del vehiculo.

2. Ajuste el marco de calibracién para que quede alineado con el centro delantero del vehiculo.

Figura 6-3 Centrar el marco de calibracién
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Para instalar las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos

Instale dos abrazaderas de rueda (abrazaderas para neumaticos) y objetivos en las ruedas traseras (si no se

instalaron previamente).

Figura 6-4 Instale las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos

@ nota:

Durante el ajuste automatico, aseglrese de que no haya obstrucciones que puedan interferir con el movimiento de la barra
transversal.

Para colocar la ayuda de alineacion

Coloque la ayuda de alineaciéon de manera que apunte al centro del parachoques delantero.

S — — .

Figura 6-5 Coloque la ayuda de alineacion
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@ NoTA

Una vez obtenida la posicion del dispositivo de alineacion, se mostrara en pantalla un mensaje indicando que debe

retirarlo. Pulse "Aceptar" para continuar.

Para ajustar y fijar el marco de calibracién

1. Mueva el marco de calibracion de manera que los valores de “Distancia”, “Guifiada” y “Desplazamiento” sean

se muestra en verde.

2. Después de colocar el marco de calibracion, presione los 2 frenos en la base para asegurar la calibracion.

3. El ajuste aproximado del marco de calibracion estd completo. Pulse Siguiente en la tableta.
para ingresar a la siguiente interfaz.

Distance Frame angle Offset

}/ﬂ\_a
v

v v

Target values 1376 Target values 0.00 Target values; 0

rﬂ-'--ﬁ_-

Figura 6-6 Ajuste del marco de calibracién

Para mover automaticamente la barra transversal a la posicién de destino

1. Presione Iniciar en la tableta y la barra transversal se movera automaticamente al objetivo.

Posicion. Preste atencion a la seguridad cuando la barra transversal esté en movimiento.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de que la barra transversal se mueva a

la posicion objetivo.
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e Standard Curtent Unilt Status

Frame angle Q.00 uoo ' v
Rell angle .00 u.eo s v
Fitch angle 0.00 .00 . v
Offset 0 ] mm v
Target distance 1376 1376 mm v

Figura 6-7 Mueva la barra transversal a la posicion de destino

3. Retire las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos), los objetivos de las ruedas y la alineacion.

ayuda.

@ NOTA

Para garantizar que el diagnéstico se realice sin problemas, mantenga el voltaje de diagndstico por encima de 12 V. Si

el voltaje es insuficiente, conecte el dispositivo con el cargador de bateria.

Para instalar y ajustar el reflector en la placa deslizante izquierda

1. Instale el reflector AUTEL-CSC0602/01 en la placa deslizante izquierda (sujeto a la direccion de conduccién del

vehiculo) de manera que quede completamente fijado a la placa deslizante.

2. Gire la perilla (1) en el reflector de modo que el lado marcado con el nimero 2 quede hacia arriba.

Figura 6-8 Ajuste del reflector 1

3. Presione Abrir en la tableta para encender el laser de placa deslizante.
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4. Ajuste la altura de la barra transversal (2) y mueva el reflector AUTEL-CSC0602/01 hacia la izquierda y hacia la derecha

para que el rayo laser (1) apunte a cualquier posicion de la superficie del sensor de radar.

Figura 6-9 Ajuste del reflector 2

@ NOTA:

El estilo y la posicion de la alfombrilla del sensor de radar pueden no coincidir exactamente con los que se muestran en la figura.

Esto depende de la situacion real.

5. Ajuste la burbuja de modo que quede en el centro del nivel de burbuja.

Presione brevemente o mantenga presionado A- en la tableta para mover la burbuja A hacia adelante.

Presione brevemente o mantenga presionado A+ en la tableta para mover la burbuja A hacia atras.

Presione brevemente o mantenga presionado B- en la tableta para mover la burbuja B hacia la izquierda.

Presione brevemente o mantenga presionado B+ en la tableta para mover la burbuja B hacia la derecha.
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Figura 6-10 Centre la burbuja en el nivel de burbuja

Para alinear el laser reflejado izquierdo con el Iaser de origen

1. Ajuste la altura de la barra transversal (2) y mueva el reflector AUTEL-CSCO0602/01 hacia la izquierda
y hacia la derecha para que el rayo laser (2) apunte al mini reflector (3) en el sensor de radar.

@ NOTA

La posicién del mini reflector puede no ser exactamente la misma que la que se muestra en la figura.
Esto depende de la situacién actual.
Si no hay un mini reflector en el sensor, coloque el mini reflector AUTEL-

CSC0602/07 a un punto plano sobre la superficie del radar y apunte el rayo laser a este mini reflector.
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Figura 6-11 Alineacion del laser con el mini reflector

2. Utilice la llave hexagonal AUTEL-CSC0602/06 u otros ajustadores de radar (no incluidos)
para ajustar los pernos del sensor A y B de modo que el punto laser reflejado (1) coincida
con el centro del objetivo (2).

@ NOTA

La posicion del perno de ajuste puede no ser exactamente la misma que la que se muestra en la
figura. Esto esta sujeto a la situacion real.

Ajuste los pernos diagonales superior e inferior hasta que el punto laser reflejado coincida con el
centro del objetivo.

Figura 6-12 Alinear el laser reflector con el laser de origen
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Para calibrar el sensor de radar ACC izquierdo

1. Ajuste la altura de la barra transversal (2) y mueva el reflector AUTEL-CSC0602/01 hacia la izquierda

y hacia la derecha para que el rayo laser (1) apunte al centro del radar.

2. Presione Cerrar en la tableta para apagar el laser de la placa deslizante.

Figura 6-13 Centrar el laser

3. Gire la perilla (A) en el reflector AUTEL-CSC0602/01 de modo que el lado marcado con el nimero 1

quede hacia arriba.

Figura 6-14 Ajuste del reflector 1
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4. Gire la perilla (A) en el reflector AUTEL-CSC0602/01 de modo que el lado marcado con el numero
2 quede hacia arriba.

Figura 6-15 Ajuste del reflector 2

5. Gire la perilla (A) en el reflector AUTEL-CSC0602/01 de modo que el lado marcado con el nUmero
3 quede hacia arriba.

Figura 6-16 Ajuste del reflector 3

6. Espere hasta que la pantalla indique que el médulo de control de regulacion de distancia J428
(Maestro) se ajusto correctamente y que el médulo de control de regulacién de distancia J850
(Esclavo) también se ajusto. Luego, pulse "Aceptar" para continuar.
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Para instalar y ajustar el reflector en la placa deslizante derecha

1. Instale el reflector AUTEL-CSC0602/01 en la placa deslizante derecha (sujeto a la direcciéon de conduccién

del vehiculo) de manera que quede completamente fijado a la placa deslizante.

2. Gire la perilla (1) en el reflector de modo que el lado marcado con el nimero 2 quede hacia arriba.

Figura 6-17 Ajuste del reflector 1

3. Presione Abrir en la tableta para encender el Iaser de placa deslizante.

4. Ajuste la altura de la barra transversal (2) y mueva el reflector AUTEL-CSC0602/01 hacia la izquierda y

hacia la derecha para que el rayo laser (1) apunte a cualquier posicién de la superficie del sensor de
radar.
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Figura 6-18 Ajuste del reflector 2

@ NOTA:

El estilo y la posicion de la alfombrilla del sensor de radar pueden no coincidir exactamente con los que se muestran en la figura.

Esto depende de la situacion real.

5. Ajuste la burbuja de modo que quede en el centro del nivel de burbuja.

Presione brevemente o mantenga presionado A- en la tableta para mover la burbuja A hacia adelante.

Presione brevemente o mantenga presionado A+ en la tableta para mover la burbuja A hacia atras.

Presione brevemente o mantenga presionado B- en la tableta para mover la burbuja B hacia la izquierda.

Presione brevemente o mantenga presionado B+ en la tableta para mover la burbuja B hacia la derecha.
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Figura 6-19 Centre la burbuja en el nivel de burbuja

Para alinear el laser reflejado derecho con el laser de origen

1. Ajuste la altura de la barra transversal (2) y mueva el reflector AUTEL-CSC0602/01 hacia la
izquierda y hacia la derecha para que el rayo laser (2) apunte al mini reflector (3) en el sensor de
radar.

@ NoTA

La posicion del mini reflector puede no ser exactamente la misma que la que se muestra en la figura.
Esto depende de la situacién actual.
Si no hay un mini reflector en el sensor, coloque el mini reflector AUTEL-CSC0602/07 en un punto plano

de la superficie del radar y apunte el rayo laser a este mini reflector.
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Figura 6-20 Alinear el laser con el mini reflector

2. Utilice la llave hexagonal AUTEL-CSC0602/06 u otros ajustadores de radar (no incluidos)
para ajustar los pernos del sensor A 'y B de modo que el punto laser reflejado (1)
coincida con el centro del objetivo (2).

(@ NOTA

La posicion del perno de ajuste puede no ser exactamente la misma que la que se muestra en la
figura. Esto esta sujeto a la situacion real.

Ajuste los pernos diagonales superior e inferior hasta que el punto laser reflejado coincida con
el centro del objetivo.

Figura 6-21 Alinear el laser reflector con el laser de origen
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Para calibrar el sensor de radar ACC correcto

1. Ajuste la altura de la barra transversal (2) y mueva el reflector AUTEL-CSC0602/01 hacia la izquierda
y hacia la derecha para que el rayo laser (1) apunte al centro del radar.

2. Presione Cerrar en la tableta para apagar el laser de la placa deslizante.

Figura 6-22 Centrar el laser

3. Gire la perilla (A) en el reflector AUTEL-CSC0602/01 de modo que el lado marcado con el
numero 1 quede hacia arriba.

Figura 6-23 Ajuste del reflector 1
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4. Gire la perilla (A) en el reflector AUTEL-CSC0602/01 de modo que el lado marcado con el
numero 2 quede hacia arriba.

Figura 6-24 Ajuste del reflector 2

5. Gire la perilla (A) en el reflector AUTEL-CSC0602/01 de modo que el lado marcado con el
numero 3 quede hacia arriba.

Figura 6-25 Ajuste del reflector 3

6. Espere hasta que la pantalla muestre que el médulo de control de regulacion de distancia 2-
El J850 (esclavo) también se ajustd correctamente. La calibracion del ACC esta completa.
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6.3 Asistente de cambio de carril

Dado que el espejo retrovisor del vehiculo tiene un punto ciego, no se puede ver el vehiculo antes de cambiar de
carril. Si un vehiculo adelanta en el punto ciego, podria producirse una colision al cambiar de carril. El sistema de

deteccion de punto ciego barre el punto ciego del espejo retrovisor para evitar accidentes al cambiar de carril.

@ NOTA

Aqui tomamos como ejemplo el Audi A7 2011. Los procedimientos de calibraciéon pueden variar segun el

vehiculo. Siga las instrucciones especificas de su tableta.

Hay un espacio minimo de 2400 mm (94,49 in) desde el centro de la rueda trasera hasta la parte trasera.

6.3.1 Seleccionar una situacién que necesita calibracion

Se requiere o reemplaza la unidad de control de asistencia de cambio de carril.
Reparé o reemplazo el parachoques trasero, el capé y el maletero.

Se ajustd la posicion de la unidad de control de asistencia de cambio de carril en el vehiculo.

6.3.2 Seleccionar la posicion de estacionamiento del vehiculo

Figura 6-26 Seleccionar la posicién de estacionamiento del vehiculo

A : Terreno nivelado.

B: El marco de calibracion y el vehiculo no estan al mismo nivel (use una cinta métrica para medir el valor h).
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Enter h Value

* Measure the height gap h between the two levels,
and enter the measured value (unit: mm).

Figura 6-27 Valor medido h

C: Terreno irregular o el marco de calibracion y el vehiculo no estan al mismo nivel (use la compensacion para
reconocer automaticamente la superficie de apoyo del vehiculo como referencia para ajustar la altura, el angulo de

inclinacion y el angulo de balanceo).
6.3.2.1 Al seleccionarAo B

1. Herramientas de calibracién necesarias
Marco de calibracion AUTEL-CSC1000;
Caja de Calibracién de Radar AUTEL-CSC0605/01;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Objetivo AUTEL-CSC0500/16-LF;
Objetivo AUTEL-CSC0500/16-RF;

Adaptador de corriente de 24 V.
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Figura 6-28 Herramientas de calibracion necesarias (al seleccionar A o B)

2. Preparaciones de calibracion

Estacione el vehiculo en una superficie nivelada. Centre el volante y mantenga las ruedas delanteras del
vehiculo en posicion recta (si es necesario, realice primero la alineacién de las ruedas). Asegurese de que
haya un espacio minimo de 4 m (157,48 pulgadas).

,

4 m (157,48 pulgadas) detras del vehiculo (empezando por el eje trasero);

Para vehiculos con suspensién neumatica, configure la altura del chasis como media o

automatico (mostrado en el panel de instrumentos);

Asegurese de que el refrigerante y el aceite del motor del vehiculo estén en los niveles recomendados y que el

tanque de gasolina esté lleno. El vehiculo no debe transportar carga adicional (como pasajeros o carga).

Conecte la VCI al vehiculo y conecte la herramienta de diagndstico a la VCI (si la herramienta de diagndstico y

la VCI estan conectadas a través del cable de diagndstico, guie el cable a través de la ventana);

Aplique el freno de estacionamiento y cierre todas las puertas. No debe haber nadie dentro del vehiculo.
Ajuste la presion de los neumaticos al valor especificado;

Si es necesario, retire la etiqueta de oropel de la cubierta del parachoques.

@ NOTA

No abra ni cierre las puertas durante la calibracion.
Pulse Aceptar para completar la colocacion de la herramienta auxiliar.

Pulse Cancelar para salir de la calibracion del sistema del Asistente de cambio de carril.
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3. Posicionamiento de herramientas auxiliares

Para posicionar automaticamente el travesafio y las placas deslizantes

1. Presione "Inicio" en la tableta y la barra transversal y las placas deslizantes volveran automaticamente a su posicion

inicial. Preste atencion a la seguridad cuando la barra transversal y las placas deslizantes estén en movimiento.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de la barra transversal y

Las placas deslizantes vuelven a sus posiciones iniciales.

Item Status
Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Figura 6-29 Posicionar automaticamente la barra transversal

@ NOTA

Asegurese de que el cable de alimentacion en la parte inferior de la columna esté enchufado a una toma de corriente y que

el interruptor de encendido esté encendido.

Para centrar el marco de calibracion en la parte trasera del vehiculo

1. Coloque el marco de calibracion aproximadamente a 1,5 m detras del vehiculo.

2. Ajuste el marco de calibracién para que quede alineado con el centro trasero del vehiculo.
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Figura 6-30 Centrar el marco de calibracion
Para instalar las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos

Instale dos abrazaderas para neumaticos y dos puntos de apoyo en las ruedas traseras. Preste atencion a la posicion

de instalacion.

AUTEL-CSCO500/17-RE ~CSCO500/17-LF
AUTEL-CSC0500/16-RF %l * %o AUTEL-CSCO500/16-LF

Figura 6-31 Instale las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos

@ nota

Durante el ajuste automatico, asegurese de que no haya obstrucciones que puedan interferir con el movimiento de la barra

transversal.

Para ajustar y fijar el marco de calibracién

1. Mueva el marco de calibracion para que los valores de “Distancia”, “Guifiada” y “Desplazamiento” se muestren

en verde.
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2. Después de colocar el marco de calibracién, presione los 2 frenos en la base para
Asegure el marco de calibracion.

3. El ajuste aproximado del marco de calibracion esta completo. Pulse Siguiente en la tableta.
para ingresar a la siguiente interfaz.

Distance Frame angle Offset

A — =

v v v

Target values 2612 Target values: 0.00 Target values 0

Figura 6-32 Ajuste del marco de calibracién
Para mover automaticamente la barra transversal a la posicién de destino

1. Presione "Iniciar" en la tableta y la barra transversal y las placas deslizantes se moveran automaticamente a sus

posiciones de destino. Preste atencién a la seguridad cuando la barra transversal esté en movimiento.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de la barra transversal y

Las placas deslizantes se mueven a sus posiciones de destino.

(= Standard Gurrant Unit Statis
Frame angle 0.00 0.00 T v
Roll angle 0.00 0.00 ¥ v
Pitch angle 0.00 0.00 . v
Offset Q [} mm v
Terget distance 2612 2612 mm v
Target belght 573 5§73 mm v
Sliding block (L) 700 700 mm v
Sliding block (R) 700 700 mm v

Figura 6-33 Mueva la barra transversal a la posicién de destino

3. Retire las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos de las ruedas.
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Para instalar la caja de calibracion del radar en la placa deslizante izquierda

1. Instale la caja de calibracion de radar AUTEL-CSCO0605/01 en la placa deslizante izquierda (sujeta a la direccion de

conduccién del vehiculo) de manera que quede completamente fijada a la placa deslizante.

Figura 6-34 Instale la caja de calibracién del radar en la placa deslizante izquierda

2. Ajuste la burbuja de modo que quede en el centro del nivel de burbuja.

Presione brevemente o mantenga presionado A- en la tableta para mover la burbuja A hacia adelante.

Presione brevemente o mantenga presionado A+ en la tableta para mover la burbuja A hacia atras.

Presione brevemente o mantenga presionado B- en la tableta para mover la burbuja B hacia la izquierda.

Presione brevemente o mantenga presionado B+ en la tableta para mover la burbuja B hacia la derecha.
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Figura 6-35 Centre la burbuja en el nivel de burbuja
Para encender la caja de calibracién del radar y calibrar la unidad de control izquierda

1. Conecte el cable de alimentacion incluido al puerto de alimentacién (1). Encienda el interruptor (2) y el LED
rojo (3) se encendera. No continte con el siguiente paso hasta que transcurran aproximadamente 10

segundos, cuando se encienda el LED verde (4). Hay dos maneras de conectar la fuente de alimentacion:

Utilice el adaptador de corriente de 24 V que coincida con la herramienta de calibracion.

Utilice el cable de alimentacion de 24 V equipado con el marco de calibracion.

Figura 6-36 Conexion de la alimentacién
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2. Espere hasta que la pantalla muestre que la calibracién en la unidad de control del asistente de cambio

de carril-J769 fue exitosa y toque Aceptar para ingresar a la calibracion de la unidad de control
correcta.

Para instalar la caja de calibracion del radar en la placa deslizante derecha

1. Instale la caja de calibracion de radar AUTEL-CSC0605/01 en la placa deslizante derecha (sujeta a la direccién de

conduccién del vehiculo) de manera que quede completamente fijada a la placa deslizante.

Figura 6-37 Instale la caja de calibracién del radar en la placa deslizante derecha

2. Ajuste la burbuja de modo que quede en el centro del nivel de burbuja.

Presione brevemente o mantenga presionado A- en la tableta para mover la burbuja A hacia adelante.

Presione brevemente o mantenga presionado A+ en la tableta para mover la burbuja A hacia atras.

Presione brevemente o mantenga presionado B- en la tableta para mover la burbuja B hacia la izquierda.

Presione brevemente o mantenga presionado B+ en la tableta para mover la burbuja B hacia la derecha.
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Figura 6-38 Centre la burbuja en el nivel de burbuja
Para encender la caja de calibracion del radar y calibrar la unidad de control derecha

1. Conecte el cable de alimentacion incluido al puerto de alimentacién (1). Encienda el interruptor (2) y el LED
rojo (3) se encendera. No continte con el siguiente paso hasta que transcurran aproximadamente 10

segundos, cuando se encienda el LED verde (4). Hay dos maneras de conectar la fuente de alimentacion:

Utilice el adaptador de corriente de 24 V que coincida con la herramienta de calibracion.

Utilice el cable de alimentacion de 24 V equipado con el marco de calibracion.

Figura 6-39 Conexién de la alimentacién
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2. Siga las instrucciones en pantalla para operar paso a paso, y finalmente ingrese a la pantalla que
muestra que la calibracién de las unidades de control, -J769 y 2-J770, es exitosa.

6.3.2.2 Al seleccionar C

1. Herramientas de calibracion necesarias
Marco de calibracion AUTEL-CSC1000;
Caja de Calibraciéon de Radar AUTEL-CSC0605/01;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSCO0500/17-LF;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSCO0500/17-RF;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumatico) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Objetivo AUTEL-CSC0500/16-LF;
Objetivo AUTEL-CSC0500/16-RF;
Objetivo AUTEL-CSC0500/16-LR;
Objetivo AUTEL-CSC0500/16-RR;
Adaptador de corriente de 24 V;

Herramienta para soporte de volante;

e

Calzo para ruedas.

Figura 6-40 Herramientas de calibracion necesarias (al seleccionar C)
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2. Preparaciones de calibracion

Estacione el vehiculo en una superficie nivelada con las ruedas delanteras en linea recta.

posicion.

Coloque una cufia en la rueda delante y detras de la rueda delantera izquierda o derecha para evitar que el vehiculo

se mueva.

Centre el volante, instale la herramienta de soporte del volante, suelte

el freno de estacionamiento y engrane la marcha natural.

Mantenga el vehiculo sin carga. Asegurese de que los niveles de refrigerante y aceite del motor sean correctos y de

que el deposito de combustible esté lleno.
Cierre todas las puertas y la iluminacién exterior;
Ajuste la presion de los neumaticos al valor especificado;

Si el vehiculo esta equipado con suspensiéon neumatica, ajuste la suspensién neumatica al modo estandar antes de

medir (esto puede variar para los diferentes modelos de vehiculos).

Asegurese de que haya 4 m (157,48 pulgadas) * 4 m (157,48 pulgadas) o mas de espacio detras del vehiculo

(comenzando por el eje trasero);

Conecte la VCI al vehiculo y conecte la herramienta de diagnoéstico a la VCI (si la herramienta de diagnéstico y la

VCI estan conectadas a través del cable de diagndstico, guie el cable a través de la ventana);

Asegurese de que no haya personas en el vehiculo.

Si es necesario, retire la etiqueta de oropel de la cubierta del parachoques.

@ NOTA

No abra ni cierre las puertas durante la calibracion.
Pulse Aceptar para completar la colocacion de la herramienta auxiliar.

Pulse Cancelar para salir de la calibracion del sistema del Asistente de cambio de carril.

3. Posicionamiento de herramientas auxiliares
Para posicionar automaticamente el travesafio y las placas deslizantes

1. Presione "Inicio" en la tableta y la barra transversal y las placas deslizantes volveran automaticamente a su posicion

inicial. Preste atencién a la seguridad cuando la barra transversal y las placas deslizantes estén en movimiento.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de la barra transversal y

Las placas deslizantes vuelven a sus posiciones iniciales.
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Figura 6-41 Posicionar automaticamente la barra transversal

Item

Frame angle
Roll angle

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height
Sliding block (L)
Sliding block (R)

<

R SR W ¢

@ noTa

Asegurese de que el cable de alimentacion en la parte inferior de la columna esté enchufado a una toma de corriente y

que el interruptor de encendido esté encendido.

Para preparar el vehiculo

1. Coloque calzos en las ruedas para evitar que el vehiculo patine.

2. Gire hacia adelante, bloquee el volante, coloque la transmision en punto muerto y suelte la palanca de cambios.

freno de estacionamiento.

Figura 6-42 Coloque los calzos de las ruedas
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Figura 6-43 Instale la herramienta de soporte del volante

Para centrar el marco de calibracién en la parte trasera del vehiculo

1. Coloque el marco de calibracién aproximadamente a 1,5 m detras del vehiculo.

2. Ajuste el marco de calibracién para que quede alineado con el centro trasero del vehiculo.

Figura 6-44 Centrar el marco de calibracion

Para instalar las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos

Instale cuatro abrazaderas para neumaticos y puntos de referencia en las ruedas. Preste atencion a la

posicién de instalacion.
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Figura 6-45 Instalacion de abrazaderas de ruedas (abrazaderas para neumaticos) y objetivos
Para realizar la compensacion de rodadura de las ruedas

1. Como se muestra en las guias de la pantalla, mueva la cufia de la rueda hacia atras unos 30 cm y luego empuje el

vehiculo en la direccion indicada por la flecha.

Figura 6-46 Compensacion de balanceo de ruedas 1
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Figura 6-47 Compensacion de balanceo de ruedas 2

Tl
L

Figura 6-48 Compensacion de balanceo de ruedas 3
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Figura 6-49 Compensacion de balanceo de ruedas 4

2. Si se completa la compensacién de balanceo, la tableta ingresara a la siguiente pantalla.

automaticamente.

@ NoTA

Durante el ajuste automatico, asegurese de que no haya obstrucciones que puedan interferir con el movimiento de la
barra transversal.

Para ajustar y fijar el marco de calibracion

1. Mueva el marco de calibraciéon de manera que los valores de “Distancia”, “Guifiada” y “Desplazamiento” sean

se muestra en verde.

2. Después de colocar el marco de calibracion, presione los 2 frenos en la base para asegurar el marco de
calibracion.

3. El ajuste aproximado del marco de calibracion estd completo. Pulse Siguiente en la tableta.
para ingresar a la siguiente interfaz.
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Distance Frame angle Offset

5 —

v v v

Target values 2612 Target values 0.00 Target values: 0

'—a."li.—-

Figura 6-50 Ajuste del marco de calibracion
Para mover automaticamente la barra transversal a la posicion de destino

1. Presione "Iniciar" en la tableta y la barra transversal y las placas deslizantes se moveran automaticamente a sus
posiciones de destino. Preste atencion a la seguridad cuando la barra transversal y las placas deslizantes se

muevan.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de que la barra transversal y las placas

deslizantes se muevan a sus posiciones de destino.

tem Srandard Current Unit Status
Frame angle .00 0.00 s, v
Foll angle .00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 A ~
Offset 0 [} mm v
Targetdistance 2612 2612 mm v
> 0 Target height 573 573 mm v
Sliding block (L) 700 700 mm v
Slidking block (R) 700 700 mim v

Figura 6-51 Mueva la barra transversal a la posicion de destino
3. Retire las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos de las ruedas.
Para instalar la caja de calibracion del radar en la placa deslizante izquierda

1. Instale la caja de calibracion de radar AUTEL-CSCO0605/01 en la placa deslizante izquierda (sujeta a la direccién de

conduccion del vehiculo) de manera que quede completamente fijada a la placa deslizante.
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Figura 6-52 Instale la caja de calibracién del radar en la placa deslizante izquierda

2. Ajuste la burbuja de modo que quede en el centro del nivel de burbuja.

Presione brevemente o mantenga presionado A- en la tableta para mover la burbuja A hacia adelante.

Presione brevemente o mantenga presionado A+ en la tableta para mover la burbuja A hacia atras.

Presione brevemente o mantenga presionado B- en la tableta para mover la burbuja B hacia la izquierda.

Presione brevemente o mantenga presionado B+ en la tableta para mover la burbuja B hacia la derecha.

Figura 6-53 Centre la burbuja en el nivel de burbuja
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Para encender la caja de calibracion del radar y calibrar la unidad de control izquierda

1. Conecte el cable de alimentacién incluido al puerto de alimentacion (1). Encienda el interruptor (2) y el LED
rojo (3) se encendera. No continlie con el siguiente paso hasta que transcurran aproximadamente 10

segundos, cuando se encienda el LED verde (4). Hay dos maneras de conectar la fuente de alimentacion:

Utilice el adaptador de corriente de 24 V que coincida con la herramienta de calibracion.

Utilice el cable de alimentacion de 24 V equipado con el marco de calibracion.

Figura 6-54 Conexion de la alimentacién

2. Espere hasta que la pantalla muestre que la calibracion en la unidad de control del asistente de cambio de carril-

J769 fue exitosa y toque Aceptar para ingresar a la calibracién de la unidad de control correcta.

Para instalar la caja de calibracién del radar en la placa deslizante derecha

1. Instale la caja de calibracion de radar AUTEL-CSCO0605/01 en la placa deslizante derecha (sujeta a la direccion

de conduccion del vehiculo) de manera que quede completamente fijada a la placa deslizante.
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Figura 6-55 Instale la caja de calibracion del radar en la placa deslizante derecha

2. Ajuste la burbuja de modo que quede en el centro del nivel de burbuja.

Presione brevemente o mantenga presionado A- en la tableta para mover la burbuja A hacia adelante.

Presione brevemente o mantenga presionado A+ en la tableta para mover la burbuja A hacia atras.

Presione brevemente o mantenga presionado B- en la tableta para mover la burbuja B hacia la izquierda.

Presione brevemente o mantenga presionado B+ en la tableta para mover la burbuja B hacia la derecha.

Figura 6-56 Centre la burbuja en el nivel de burbuja
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Para encender la caja de calibracion del radar y calibrar la unidad de control derecha

1. Conecte el cable de alimentacién incluido al puerto de alimentacion (1). Encienda el interruptor (2) y el LED
rojo (3) se encendera. No continte con el siguiente paso hasta que transcurran aproximadamente 10

segundos, cuando se encienda el LED verde (4). Hay dos maneras de conectar la fuente de alimentacion:

Utilice el adaptador de corriente de 24 V que coincida con la herramienta de calibracion.

Utilice el cable de alimentacién de 24 V equipado con el marco de calibracion.

Figura 6-57 Conexion de la alimentacion

2. Siga las instrucciones en pantalla para operar paso a paso, y finalmente ingrese a la pantalla que muestra que

la calibracion de las unidades de control, -J769 y 2-J770, es exitosa.

6.4 Sistema de camara Vista trasera

El sistema de camara panoramica, que cuenta con camaras que proporcionan una vista segura de 360°, puede transmitir
las imagenes a la cabina en tiempo real, para que el conductor pueda captar con precision las condiciones ambientales

a corta distancia.

@ NOTA

Aqui tomamos como ejemplo el Audi A7 2011. Los procedimientos de calibracion pueden variar segun el vehiculo. Siga

las instrucciones especificas de su tableta.

6.4.1 Seleccionar una situacion que necesita calibracion
Se reemplazé la camara panoramica.
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Se reemplazo la unidad de control del sistema de camara panoramica.
Se actualizo el software de la unidad de control del sistema de camara panoramica.
Ingreso los nuevos datos en la unidad de control del sistema de camara panoramica.

Se repararon los componentes que estan equipados con camara panoramica o afectan
Instalacion de camara.

Se ajusto el chasis.
Las areas superpuestas de imagenes tomadas con camaras panoramicas aparecen dislocadas.
Se ajustd la altura de la carroceria del vehiculo.

Se ajustd la posicion de la camara panoramica en la carroceria del vehiculo.

6.4.2 Seleccionar herramientas de posicionamiento auxiliares

.
v

Figura 6-58 Seleccionar la posicién de estacionamiento del vehiculo
A: Cuerda + plomada (no incluida).
B: Marco de calibracion + laser de dos lineas + varilla de extension IA1000.
6.4.2.1 Al seleccionar una
1. Herramientas de calibracion necesarias:
Patron AUTEL-CSC1004/01 (x 2);

Cinta métrica (no incluida).
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2. Preparaciones de calibracion

Estacione el vehiculo en una superficie nivelada. Centre el volante y mantenga las ruedas delanteras en linea recta

(si es necesario, alinee primero las ruedas). Asegurese de que haya espacio alrededor del vehiculo.

Extender los espejos retrovisores exteriores a ambos lados del vehiculo;
Asegurese de que todas las lentes de la camara estén limpias. Si es necesario, limpielas con un pafio himedo.

Verifique las imagenes de la camara respectiva en la pantalla de la consola central; reemplace la camara si la
imagen se ve afectada debido a dafios en la camara; verifique y corrija la posicion de la camara respectiva si la

imagen esta en angulo;

Asegurese de que el refrigerante y el aceite del motor del vehiculo estén en los niveles recomendados y que el

tanque de gasolina esté lleno. El vehiculo no debe transportar carga adicional (como pasajeros o carga).

Conecte la VCI al vehiculo y conecte la herramienta de diagndstico a la VCI (si la herramienta de diagnéstico y la

VCI estan conectadas a través del cable de diagnostico, guie el cable a través de la ventana);

Aplique el freno de estacionamiento y cierre todas las puertas (capd) y el camion;
Ajuste la presion de los neumaticos al valor especificado;

Conecte el vehiculo a un mantenedor de bateria y asegurese de que el mantenedor esté fuera de la vista de la

camara;
Encienda el encendido;

Presione el botén de imagen panoramica para mostrar la imagen panoramica en la consola central

mostrar;

Para evitar errores de reconocimiento, asegurese de que no haya objetos alrededor del area de calibracion;

Asegurese de que el area de calibracion esté bien iluminada.

@ NOTA

Pulse Aceptar para completar la colocacion de la herramienta auxiliar.

Pulse Cancelar para salir de la calibracion.

3. Posicionamiento de herramientas auxiliares
Para posicionar los patrones

1. Coloque los dos patrones AUTEL-CSC1004/01 en ambos lados del vehiculo y asegurese de que la distancia sea a

= 2000 mm-2500 mm (78,74 in-98,43 in).
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Asegurese de que la flecha (1) indique la direccién de marcha del vehiculo y que la linea transversal
(2) esté alineada con el centro de la rueda delantera. Los patrones a ambos lados del vehiculo

deben estar paralelos.

Asegurese de que el vehiculo esté estacionado entre los dos patrones y las distancias

by ¢ son lo mismo.

e
|

<

Figura 6-59 Posicione los dos patrones

@ NOTA

Asegurese de que el patron AUTEL-CSC1004/01 esté colocado correctamente y que su superficie quede plana

y no refleja la luz.

Asegurese de que el encendido esté encendido.

2. Siga las instrucciones en pantalla para operar paso a paso y, finalmente, ingrese.
Pantalla que muestra que la calibracion se realizé correctamente.

6.4.2.2 Al seleccionar B
Para seleccionar la posicién de estacionamiento del vehiculo:
1. A: Terreno nivelado.

2. B: Terreno irregular o el marco de calibracion y el vehiculo no estan al mismo nivel (use
la compensacion para reconocer automaticamente la superficie de apoyo del vehiculo
como referencia para ajustar la altura, el paso y el angulo de balanceo).
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Figura 6-60 Seleccionar la posicién del vehiculo

A. Al seleccionar un terreno nivelado

1. Herramientas de calibracion necesarias
Marco de calibracion AUTEL-CSC1000;
Patron AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
Laser de dos lineas AUTEL-CSC50A/15-L;
Laser de dos lineas AUTEL-CSC50A/15-R;
Varilla de extension IA1000 AUTEL-CSC50A/18-L;
Varilla de extension IA1000 AUTEL-CSC50A/18-R;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumatico) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Objetivo de rueda AUTEL-CSC0500/16-LR;
Objetivo de rueda AUTEL-CSC0500/16-RR;
Objetivo de rueda AUTEL-CSC0500/16-LF;

Objetivo de rueda AUTEL-CSC0500/16-RF.
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Figura 6-61 Herramientas de calibracién necesarias

2. Preparaciones de calibracion

Asegurese de que un espacio de al menos 9,0 m (354,33 pulgadas) x 4,5 m (177,17 pulgadas) esté

libre de materiales reflectantes (como ventanas, dispositivos de iluminacion y reflectores) y que
la superficie esté nivelada.

Figura 6-62 Preparaciones del espacio del vehiculo

Estacione el vehiculo en una superficie nivelada. Centre el volante y mantenga las ruedas delanteras

en linea recta (si es necesario, alinee primero las ruedas). Asegurese de que haya espacio
alrededor del vehiculo.
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Extender los espejos retrovisores exteriores a ambos lados del vehiculo;

Asegurese de que todas las lentes de la camara estén limpias. Si es necesario, limpie las lentes con agua hiumeda.

pafo;

Verifique las imagenes respectivas de la camara en la pantalla de la consola central;
Reemplace la camara si la imagen se ve afectada debido a dafios en la camara; verifique y corrija la posicion

respectiva de la camara si la imagen esta en angulo;

Asegurese de que el refrigerante y el aceite del motor del vehiculo estén en los niveles recomendados y que el

tanque de gasolina esté lleno. El vehiculo no debe transportar carga adicional (como pasajeros o carga).

Conecte la VCI al vehiculo y conecte la herramienta de diagndstico a la VCI (si la herramienta de diagndstico y la

VCI estan conectadas a través del cable de diagnostico, guie el cable a través de la ventana);

Aplique el freno de estacionamiento y cierre todas las puertas (capd) y el camion;
Ajuste la presion de los neumaticos al valor especificado;

Conecte el vehiculo a un mantenedor de bateria y asegurese de que el mantenedor esté

fuera de la vista de la camara;

Encienda el encendido;

Presione el botén de imagen panoramica para mostrar la imagen panoramica en la pantalla de la consola central;

Para evitar errores de reconocimiento, asegurese de que no haya objetos alrededor del area de calibracion;

Asegurese de que el area de calibracion esté bien iluminada.

@ NOTA

Pulse Aceptar para completar la colocacion de la herramienta auxiliar.

Pulse Cancelar para salir de la calibracion.

3. Posicionamiento de herramientas auxiliares

Para posicionar automaticamente el travesario y las placas deslizantes

1. Presione "Inicio" en la tableta y la barra transversal y las placas deslizantes volveran automaticamente a su posicion

inicial. Preste atencion a la seguridad cuando la barra transversal y las placas deslizantes estén en movimiento.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de la barra transversal y

Las placas deslizantes vuelven a sus posiciones iniciales.
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ltesn Status

Frame angle v
Roll anghe -
Pitch angle v
\ Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Stiding block (L) v
Shiding block (R) v

Figura 6-63 Posicionar automaticamente la barra transversal

@ noTaA

Asegurese de que el cable de alimentacion en la parte inferior de la columna esté enchufado a una toma de corriente y

que el interruptor de encendido esté encendido.

Para centrar el marco de calibracién en la parte delantera del vehiculo

1. Coloque el marco de calibracién a aproximadamente 1,5 m delante del vehiculo.

2. Ajuste el marco de calibracion para que quede alineado con el centro frontal del
vehiculo.

e R SR

Figura 6-64 Centrar el marco de calibracion
Para instalar las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos

Instale cuatro abrazaderas para ruedas ( abrazaderas para neumaticos) y objetivos en las ruedas (si no se

instalaron previamente).
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Figura 6-65 Instalacion de abrazaderas de ruedas (abrazaderas para neumaticos) y objetivos

Para instalar varillas de extension y laseres de dos lineas

1. Instale las dos varillas de extension y los laseres de dos lineas a la izquierda y a la derecha.

placas deslizantes, respectivamente.

2. Apriete las perillas de las varillas de extension y bloquee los ganchos de seguridad.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCO50A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Figura 6-66 Instalacion de varillas de extension y laseres de dos lineas

@ NOTA:

Durante el ajuste automatico, asegurese de que no haya obstrucciones que puedan interferir con el movimiento de la barra
transversal.
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Para realizar el reconocimiento de objetivos

1. Asegurese de que la posicién del vehiculo permanezca sin cambios (ponga la marcha P o utilice

calzos en las ruedas para asegurar el vehiculo) y que no haya nadie dentro del mismo.

I—-—lAl—t—J

[ ool
=N

Figura 6-67 Realizar reconocimiento de objetivos

2. Pulse "Iniciar" en la tableta para iniciar el reconocimiento del objetivo. La tableta pasara

automaticamente a la siguiente pantalla.
Para ajustar y fijar el marco de calibracion

1. Mueva el marco de calibracién para que los valores de “Distancia”, “Guifiada” y “Desplazamiento” se

muestren en verde.

2. Después de colocar el marco de calibracion, presione los 2 frenos en la base para
Asegure el marco de calibracion.

3. El ajuste aproximado del marco de calibracion esta completo. Pulse Siguiente en el
tableta para ingresar a la siguiente interfaz.
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Distance Frame angle Offset
E< '
——
v

v v

Target values: 2437 Target values: 0.00 Target values 0

.ﬂ-"'ﬁ—-

Figura 6-68 Ajuste del marco de calibracion
Para mover automaticamente la barra transversal a la posicion de destino

1. Presione "Iniciar" en la tableta y la barra transversal y las placas deslizantes se moveran
automaticamente a sus posiciones de destino. Preste atencion a la seguridad cuando la barra
transversal y las placas deslizantes se muevan.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de la barra transversal y
Las placas deslizantes se mueven a sus posiciones de destino.

Item Standard Currant Joit Status

Frame angle 0.00 0.00 = v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 000 0.00 = v
Offset o o mm v
Target distance 2437 2437 mm ~
v 5. Target height 1200 1200 mm v
Sliding block (L) 835 835 mm v
Sliding block (R) 835 83s mm v

Figura 6-69 Mueva la barra transversal a la posicion de destino
Para realizar la alineacion laser

1. Si la alineacion del laser no cumple con los requisitos, presione Realinear en la tableta para

realinear el laser.

2. Una vez que la alineacion laser cumpla con los requisitos, presione Siguiente en la tableta.
Para continuar.
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Left side laser Right side laser

CSCO605_00MACD CSCOA0S5.00MACT

Cones

* If the laser alignment does not meet the requirements, press Realign.
* Dnce the laser alignment meets the requirements, press Next to continue.

Figura 6-70 Realizar la alineacion laser
3. Retire las abrazaderas de las ruedas y los objetivos de las ruedas.
Para posicionar los patrones

1. Como se muestra en la figura, coloque los dos patrones AUTEL-CSC1004/01 en ambos lados
del vehiculo de modo que los bordes frontales de los patrones se alineen con las lineas laser
(1) y (4) y los bordes laterales de los patrones se alineen con las lineas laser (2) y (3).

Figura 6-71 Coloque los dos patrones

2. Apague y retire el laser de dos lineas. Suelte los frenos de la base y

Aleje el marco de calibracion.
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@ NOTA

Asegurese de que el encendido esté encendido.

3. Siga las instrucciones en pantalla para operar paso a paso y, finalmente, ingrese a la pantalla que muestra

que la calibracién se realizé correctamente.

@ NOTA:

Después de completar la funcién actual utilizando el marco de calibracién, si no se requieren otras funciones,
apague el laser de dos lineas.

B. Al seleccionar ese terreno irregular o el marco de calibracion y el vehiculo no estan en
el mismo nivel

1. Herramientas de calibracion necesarias
Marco de Calibracion AUTEL-CSC1000;
Patréon AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
Laser de dos lineas AUTEL-CSC50A/15-L;
Laser de dos lineas AUTEL-CSC50A/15-R;
Varilla de Extensién IA1000 AUTEL-CSC50A/18-L;
Varilla de Extension IA1000 AUTEL-CSC50A/18-R;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Abrazadera de Rueda (Abrazadera de Neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Objetivo de rueda AUTEL-CSC0500/16-LR;
Diana de Rueda AUTEL-CSC0500/16-RR;
Diana de Rueda AUTEL-CSCO0500/16-LF;
Objetivo de rueda AUTEL-CSC0500/16-RF;

Herramienta de soporte para volante;

Calzo de rueda.
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Figura 6-72 Herramientas de calibracion necesarias
2. Preparaciones de calibracion

Asegurese de que un espacio de al menos 9,0 m (354,33 pulgadas) x 4,5 m (177,17 pulgadas) esté

libre de materiales reflectantes (como ventanas, dispositivos de iluminacién y reflectores) y que
la superficie esté nivelada.

Figura 6-73 Preparaciones del espacio del vehiculo

Estacione el vehiculo en terreno nivelado con las ruedas delanteras en linea recta.
posicion.
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Coloque una cufia para rueda delante y detras de la rueda delantera izquierda o derecha.

rueda para evitar que el vehiculo se mueva.

Centre el volante, instale la herramienta de soporte del volante, suelte el freno de estacionamiento y

active la marcha natural.

Mantenga el vehiculo sin carga. Asegurese de que los niveles de refrigerante y aceite del motor sean correctos

y de que el depdsito de combustible esté lleno.
Cierre todas las puertas y la iluminacion exterior;
Ajuste la presion de los neumaticos al valor especificado;

Si el vehiculo esta equipado con suspension neumatica, ajuste la suspensiéon neumatica al modo estandar

antes de medir (esto puede variar para los diferentes modelos de vehiculos);

Despliegue los espejos retrovisores exteriores de ambos lados.

Compruebe si la camara estd limpia y, si es necesario, limpiela con

toallitas

Verifique la imagen de la cdmara en la pantalla de la consola central. Si la imagen esta dafada,

reemplacela. Si la imagen esta incompleta, verifique la instalacion de la camara.

Conecte la herramienta de diagnostico al vehiculo. Si se utiliza un cable, pase el

cable de diagndstico a través de la ventana;

Conecte el cargador de bateria. El cargador de bateria no debe estar en el

campo de visién de la camara;
Encienda el encendido;

Presione el boton de vista panoramica para mostrar la vista panoramica en la pantalla de la consola

central;

Asegurese de que no haya objetos alrededor del area de calibracién para evitar un reconocimiento

incorrecto de la linea;

El area de calibracion debe estar bien iluminada.

@ NOTA

Pulse Aceptar para completar la colocacion de la herramienta auxiliar.

Pulse Cancelar para salir de la calibracion.
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3. Posicionamiento de herramientas auxiliares

Para posicionar automaticamente el travesafio y las placas deslizantes

1. Presione "Inicio" en la tableta y la barra transversal y las placas deslizantes volveran automaticamente a su
posicion inicial. Preste atencién a la seguridad cuando la barra transversal y las placas deslizantes estén
en movimiento.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de la barra transversal y

Las placas deslizantes vuelven a sus posiciones iniciales.

fem Stutug

Frame angle N
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
sliding bloek (L) v
Sliding block (R) v

Figura 6-74 Posicionar automaticamente la barra transversal

(@) NoTA

Asegurese de que el cable de alimentacién en la parte inferior de la columna esté enchufado a una toma de corriente y que

el interruptor de encendido esté encendido.

Para preparar el vehiculo

1. Coloque calzos en las ruedas para evitar que el vehiculo patine.

~—

Figura 6-75 Coloque los calzos de las ruedas
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2. Gire hacia adelante, bloquee el volante, coloque la transmision en punto muerto y

Suelte el freno de estacionamiento.

Figura 6-76 Instale la herramienta de soporte del volante

Para centrar el marco de calibracién delante del vehiculo

1. Coloque el marco de calibracién a aproximadamente 1,5 m delante del vehiculo.

2. Ajuste el marco de calibracion para que se alinee con el centro frontal del
vehiculo.

Figura 6-77 Centrar el marco de calibracion
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Para instalar las abrazaderas de las ruedas ( abrazaderas para neumaticos) y los objetivos

Instale cuatro abrazaderas para ruedas (abrazaderas para neumaticos) y objetivos en las ruedas (si no se

instalaron previamente).

Figura 6-78 Instalacion de abrazaderas de ruedas (abrazaderas para neumaticos) y objetivos

Para instalar varillas de extension y laseres de dos lineas

1. Instale las dos varillas de extension y los laseres de dos lineas a la izquierda y a la derecha.

placas deslizantes, respectivamente.

2. Apriete las perillas de las varillas de extension y bloquee los ganchos de seguridad.

AUTEL-CSCOS0A/15-L
AUTEL-CSCOS0A/18-L

AUTEL-CSCOS50A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Figura 6-79 Instalacion de varillas de extension y laseres de dos lineas
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Para realizar la compensacion de rodadura de las ruedas

1. Como se muestra en las guias de la pantalla, mueva la cufia de la rueda hacia atras unos 30 cm y

luego empuije el vehiculo en la direccion indicada por la flecha.

() el AR .

AL
bl

Figura 6-80 Compensacion de balanceo de ruedas 1

() A - s

el
e

Figura 6-81 Compensacion de balanceo de ruedas 2
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Figura 6-82 Compensacion de balanceo de ruedas 3
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Figura 6-83 Compensacion de balanceo de ruedas 4
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2. Si se completa la compensacion de balanceo, la tableta ingresara a la siguiente pantalla.

automaticamente.

@ NOTA

Durante el ajuste automatico, asegurese de que no haya obstrucciones que puedan interferir con el movimiento de
la barra transversal.

Para realizar el reconocimiento de objetivos

1. Asegurese de que la posicion del vehiculo permanezca sin cambios (ponga la marcha P o utilice
calzos en las ruedas para asegurar el vehiculo) y que no haya nadie dentro del mismo.

e L .

L)

Figura 6-84 Realizar reconocimiento de objetivos

2. Pulse "Iniciar" en la tableta para iniciar el reconocimiento del objetivo. La tableta pasara
automaticamente a la siguiente pantalla.

Para ajustar y fijar el marco de calibracion

1. Mueva el marco de calibracién para que los valores de “Distancia”, “Guifiada” y “Desplazamiento” se

muestren en verde.

2. Después de colocar el marco de calibracion, presione los 2 frenos en la base para asegurar el marco
de calibracién.

3. El ajuste aproximado del marco de calibracién ha finalizado. Pulse "Siguiente" en la tableta para
acceder a la siguiente interfaz.
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Distance Frame angle Offset
T -
v

v v

Target values: 2437 Target values: 0.00 Target values 0

'_n—'-'ﬁ_-

Figura 6-85 Ajuste del marco de calibracion

Para mover automaticamente la barra transversal a la posicion de destino

1. Presione "Iniciar" en la tableta y la barra transversal y las placas deslizantes se moveran
automaticamente a las posiciones deseadas. Preste atencion a la seguridad cuando la barra

transversal y las placas deslizantes se muevan.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de la barra transversal y

Las placas deslizantes se mueven a sus posiciones de destino.

hem Standard Current Uriit Status

Frame angle 0.00 0.00 . .
Roll angla 0.00 0.00 - v
Pitch angle 0. 0.00 > v
Offset o 0 mm v
Target distance 2437 2437 mm v
Target height 1200 1200 mm v
Siiding block (L) 35 835 mm v
Shiding block (R) E3s 835 mm .

Figura 6-86 Mueva la barra transversal a la posicién de destino
Para realizar la alineacion laser

1. Si la alineacion del laser no cumple con los requisitos, presione Realinear en la tableta para

realinear el laser.

2. Una vez que la alineacion laser cumpla con los requisitos, presione Siguiente en la tableta.
Para continuar.
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Left side laser Right side laser

CSC0605_00MACO CSC0605_00MACT

[ Comeated |

* If the laser afignment does not meet the requirements, press Realign,
* Once the laser alignment meats the requirements, press Next to continue.

Figura 6-87 Realizar la alineacion laser
3. Retire las abrazaderas de las ruedas y los objetivos de las ruedas.
Para posicionar los patrones

1. Como se muestra en la figura, coloque los dos patrones AUTEL-CSC1004/01 en ambos lados
del vehiculo de modo que los bordes frontales de los patrones se alineen con las lineas laser
(1) y (4) y los bordes laterales de los patrones se alineen con las lineas laser (2) y (3).

2. Apague y retire el laser de dos lineas. Suelte los frenos de la base y

Aleje el marco de calibracion.

Figura 6-88 Coloque los dos patrones
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@ NOTA

Asegurese de que el encendido esté encendido.

3. Siga las instrucciones en pantalla para operar paso a paso y finalmente ingrese
La pantalla que muestra que la calibracién se realiz6é correctamente.

@ NOTA
Después de completar la funcién actual utilizando el marco de calibracion, si no se requieren otras funciones, apague

el laser de dos lineas.

6.5 Pantalla de visualizacion frontal

La pantalla de visualizacion frontal (HUD) es una pantalla transparente o miniatura que presenta datos del tablero del
vehiculo, como la velocidad y la navegacion, en el parabrisas, frente al conductor, para que este pueda verlos

facilmente sin tener que bajar la vista ni girar la cabeza, y pueda concentrarse en la carretera.

@ NOTA
Aqui tomamos como ejemplo el Audi A7 2011. Los procedimientos de calibracion pueden variar segun el vehiculo.

Siga las instrucciones especificas de su tableta.

6.5.1 Seleccionar una situacion que necesita calibracion
Se reemplazé el médulo de control Head UP Display (HUD).
Se quitd e instalo el parabrisas.

En la memoria DTC se almacena el mensaje “No hay ajuste basico o la adaptacién es incorrecta”.

6.5.2 Herramientas de calibracion necesarias

Placa de calibracion de pantalla de visualizacién frontal AUTEL-CSCO0707/06.

6.5.3 Preparaciones de calibracion
Estacione el vehiculo en una superficie nivelada;
Aplique el freno de estacionamiento: el vehiculo no debe moverse durante la calibracion;

Baje los parasoles izquierdo y derecho, desbloquéelos y muévalos hacia la

lado;

Conecte la placa de calibracion del Head Up Display (HUD) AUTEL-CSC0707/06 a la

soporte central (1) y (2) de la visera parasol.
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Figura 6-89 Coloque la placa de calibracién del HUD

6.5.4 Iniciar calibracion

Siga la guia de ilustraciones en la tableta, toque el botén o parat:alibrd!

@ NoTA

La imagen a continuacion es solo para ilustracion, la imagen del HUD varia segun el vehiculo, consulte la
imagen real.

4

vertical: 800(500~1200)

Figura 6-90 Correccién de imagen del HUD
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6.5.5 Correccion de la imagen de la pantalla de visualizacién frontal

Las imagenes de la pantalla de visualizacion frontal pueden ser similares a la siguiente ilustracién, como

Trapecio, Cojin, Sonrisa, Cizallamiento, Cizallamiento asimétrico horizontal, Cojin asimétrico horizontal y Rotacion.
Puedes elegir el mas parecido para iniciar la calibracion.

- =

Trapezium Cushion Smile Shear

Asymmetric she.. © Asymmetric cus.. @ Rotation

Figura 6-91 Selecciéon de imagenes de HUD

6.6 Sistema de visidon nocturna

El sistema de vision nocturna con camara termografica contribuye a optimizar la visibilidad durante la
conduccién nocturna, para que los conductores puedan tener mas conocimiento sobre el estado de la carretera,
el estado del vehiculo, etc.

@ NOTA
Aqui tomamos como ejemplo el Audi A7 2011. Los procedimientos de calibracion pueden variar segun el

vehiculo. Siga las instrucciones especificas de su tableta.

Asegurese de que haya al menos un area de 1200 mm (47,24 pulgadas) delante del vehiculo.

6.6.1 Seleccionar una situacién que necesita calibracién

Reparé o reemplacé la camara del Sistema de Visién Nocturna (NVS).
Reparar o reemplazar el parachoques o la rejilla del radiador.

Se ajusto el chasis.

Se modificé la altura de la carroceria del vehiculo.

Se cambié la posicion de la camara NVS en la carroceria del vehiculo.
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6.6.2 Seleccionar la posicion del componente a calibrar

A: Izquierda.
B: Centro.

C: Correcto.

Figura 6-92 Seleccione la posicién a calibrar
6.6.2.1 Al seleccionar A: Izquierda
1. Herramientas de calibracién necesarias

Marco de calibracion AUTEL-CSC1000;
Calibrador NV AUTEL-CSC0603/01;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumatico) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Objetivo AUTEL-CSC0500/16-LR;
Objetivo AUTEL-CSC0500/16-RR;
Ayuda de Alineacién AUTEL-CSC0500/08;

Adaptador de corriente de 12 V.

235



Figura 6-93 Herramientas de calibracion necesarias

2. Preparaciones de calibracion

Centre el volante y mantenga las ruedas delanteras del vehiculo en posicion recta (si es necesario, realice

primero la alineacién de las ruedas).

Asegurese de que el refrigerante y el aceite del motor del vehiculo estén en los niveles recomendados y que

el tanque de gasolina esté lleno. El vehiculo no debe transportar carga adicional (como pasajeros o carga).

Conecte la VCI al vehiculo y conecte la herramienta de diagnéstico a la VCI (si la herramienta de diagnéstico
y la VCI estan conectadas a través del cable de diagnostico, guie el cable

a través de la ventana).
Aplique el freno de estacionamiento, cierre todas las puertas y apague toda la iluminacion externa.
Ajuste la presion de los neumaticos al valor recomendado.
Mantener el vehiculo en frio.

Si es necesario, conecte el vehiculo a un mantenedor de bateria para evitar que la bateria se descargue.

descargar.

Verifique si la cdmara del sistema de vision nocturna (NVS) esta dentro del soporte y si la vista no esta
obstruida. (La camara NVS generalmente se encuentra cerca de la rejilla o del

emblema frontal del vehiculo.)

Compruebe si la ventana protectora de la cdmara NVS esté dafiada. En caso afirmativo,

reemplacelo.
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@ NOTA

La ubicacién de la cdmara puede variar segun el vehiculo.
Pulse Aceptar para completar la colocacion de la herramienta auxiliar.

Pulse Cancelar para salir de la calibracién del sistema de visién nocturna.

3. Posicionamiento de herramientas auxiliares
Para posicionar automaticamente el travesario y las placas deslizantes

1. Presione "Inicio" en la tableta y la barra transversal y las placas deslizantes volveran automaticamente a su posicién

inicial. Preste atencion a la seguridad cuando la barra transversal y las placas deslizantes estén en movimiento.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de que la barra transversal y las placas

deslizantes regresen a sus posiciones iniciales.

‘tem Swatus

Frame engle v
Roll angle v
Prch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Figura 6-94 Posicionar automaticamente la barra transversal

(@) noTa

Asegurese de que el cable de alimentacion en la parte inferior de la columna esté enchufado a una toma de corriente y que el

interruptor de encendido esté encendido.

Para centrar el marco de calibracion delante del vehiculo

1. Coloque el marco de calibracién a aproximadamente 1,5 m delante del vehiculo.

2. Ajuste el marco de calibracion para que quede alineado con el centro delantero del vehiculo.
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Figura 6-95 Centrar el marco de calibracion
Para instalar las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos

Instale dos abrazaderas de rueda (abrazaderas para neumaticos) y objetivos en las ruedas traseras (si no se

instalaron previamente).

Figura 6-96 Instale las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos

@ nota

Durante el ajuste automatico, asegurese de que no haya obstrucciones que puedan interferir con el movimiento de la barra
transversal.

Para colocar la ayuda de alineacién

Coloque la ayuda de alineacién de manera que apunte al centro del parachoques delantero.
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Figura 6-97 Coloque la ayuda de alineacion

@) NOTA

Una vez obtenida la posicion del dispositivo de alineacion, se mostrara en pantalla un mensaje
indicando que debe retirarlo. Pulse "Aceptar" para continuar.

Para colocar el calibrador NV

Instale el calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 en la placa deslizante izquierda (sujeto a la
direccion de conduccion del vehiculo).

Figura 6-98 Coloque el calibrador NV
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Para ajustar y fijar el marco de calibracion

1. Mueva el marco de calibracién de manera que los valores de “Distancia”, “Guifiada” y “Desplazamiento” sean

se muestra en verde.

2. Después de colocar el marco de calibracion, presione los 2 frenos en la base para asegurar el marco de calibracion.

3. El ajuste aproximado del marco de calibracién esta completo. Pulse Siguiente en la tableta.
para ingresar a la siguiente interfaz.

Distance Frame angle Offset

S

v v v

Target values: 1316 Target values 0.00 Target valuas 0

.d"ﬁ_-

Figura 6-99 Ajuste del marco de calibracién
Para mover automaticamente la barra transversal a la posicién de destino

1. Presione Iniciar en la tableta y la barra transversal se movera automaticamente al objetivo.

Posicion. Preste atencion a la seguridad cuando la barra transversal esté en movimiento.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de que la barra transversal se mueva a

la posicién objetivo.
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ey Standard
Frame angle 0.00
Roll angle 0.00
Pitch angle 0.00
Offset 0
Target distance 1316

Figura 6-100 Mueva la barra transversal a la posicién de destino

Para encender el calibrador NV y centrar el laser

1. Conecte el cable de alimentacién incluido al puerto de alimentacion (1). Encienda el interruptor (2) y el LED

rojo (3) se encendera. Hay dos maneras de conectar la fuente de alimentacion:

Utilice el adaptador de corriente de 12 V que coincida con la herramienta de calibracion.

Utilice el cable de alimentacion de 12 V equipado con el marco de calibracion.

Current

000
0.00
000
0

1316

Figura 6-101 Conexion de la alimentacion

2. Presione Abrir en la tableta para encender el laser de placa deslizante.

3. Ajuste la altura de la barra transversal (2) y mueva el calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 hacia la izquierda

y hacia la derecha para que el rayo laser (1) apunte a cualquier posicion en la superficie de la camara

del sistema de vision nocturna.
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Figura 6-102 Ajuste del calibrador NV

4. Ajuste la burbuja de modo que quede en el centro del nivel de burbuja.

Presione brevemente o mantenga presionado A- en la tableta para mover la burbuja A hacia adelante.

Presione brevemente o mantenga presionado A+ en la tableta para mover la burbuja A hacia atras.

Presione brevemente o mantenga presionado B- en la tableta para mover la burbuja B hacia la izquierda.

Presione brevemente o mantenga presionado B+ en la tableta para mover la burbuja B hacia la derecha.

Figura 6-103 Centre la burbuja en el nivel de burbuja
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5. Ajuste la altura de la barra transversal y mueva el calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 a
izquierda y derecha para que el rayo laser (1) apunte al centro de la camara del sistema de
vision nocturna. A continuacion, pulse Cerrar para apagar el laser de placa deslizante.

Figura 6-104 Centrar el laser
Para calibrar la camara del sistema de visién nocturna

1. Mantenga presionado el botén (1) durante 2 segundos y sonara el zumbador.
Intermitentemente. Después de unos 20 segundos, se encendera la luz verde (2).

Figura 6-105 Iniciar el calibrador NV
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@ NOTA

Después de 30 minutos, el calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 dejara de funcionar automaticamente, la luz

verde se apagara y el zumbador sonara durante 1 segundo. Para reiniciarlo, mantenga presionado el
interruptor (1) durante 2 segundos.
Cuando el calibrador NV esté funcionando normalmente, mantenga presionado el interruptor (1) durante 2 segundos,

la ldmpara verde se apagara y el calibrador NV dejara de funcionar.

2. Retire las abrazaderas de las ruedas, los objetivos de las ruedas y la ayuda de alineacion.

3. Siga las instrucciones en pantalla para operar paso a paso y, finalmente, completar
la calibracion automatica.

6.6.2.2 Al seleccionar B: Centro
1. Herramientas de calibracion necesarias

Marco de calibraciéon AUTEL-CSC1000;
Calibrador NV AUTEL-CSC0603/01;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumatico) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Objetivo AUTEL-CSC0500/16-LR;
Objetivo AUTEL-CSC0500/16-RR;
Ayuda de alineacion AUTEL-CSC0500/08;

Adaptador de corriente de 12 V.

Figura 6-106 Herramientas de calibracion necesarias
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2. Preparaciones de calibracion

Centre el volante y mantenga las ruedas delanteras del vehiculo en posicion recta (si es necesario, realice primero

la alineacion de las ruedas).

Asegurese de que el refrigerante y el aceite del motor del vehiculo estén en los niveles recomendados y que el

tanque de gasolina esté lleno. El vehiculo no debe transportar carga adicional (como pasajeros o carga).

Conecte la VCI al vehiculo y conecte la herramienta de diagnéstico a la VCI (si la herramienta de diagndstico y la
VCI estan conectadas a través del cable de diagndstico, guie el cable

a través de la ventana).
Aplique el freno de estacionamiento, cierre todas las puertas y apague toda la iluminacion externa.
Ajuste la presion de los neumaticos al valor recomendado.
Mantener el vehiculo en frio.

Si es necesario, conecte el vehiculo a un mantenedor de bateria para evitar que la bateria se descargue.

descargar.

Verifique si la camara del sistema de visiéon nocturna (NVS) esta dentro del soporte y si la vista no esta obstruida.
(La camara NVS generalmente se encuentra cerca de la rejilla o del

emblema frontal del vehiculo.)

Compruebe si la ventana protectora de la cdmara NVS esta dafada. En caso afirmativo,

reemplacelo.

@ NOTA

La ubicacién de la camara puede variar segun el vehiculo.
Pulse Aceptar para completar la colocacion de la herramienta auxiliar.

Pulse Cancelar para salir de la calibracion del sistema de vision nocturna.

3. Posicionamiento de herramientas auxiliares
Para posicionar automaticamente el travesafo y las placas deslizantes

1. Presione "Inicio" en la tableta y la barra transversal y las placas deslizantes volveran automaticamente a su posicion

inicial. Preste atencién a la seguridad cuando la barra transversal y las placas deslizantes estén en movimiento.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de que la barra transversal y las placas

deslizantes regresen a sus posiciones iniciales.
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Itam Status

Frarme angle v

Roll angle v
Pitch angle v
Offget v
Front and rear v
Crossbar hesght v
Shiding block (L) v
ssding block (R) v

Figura 6-107 Posicionar automaticamente la barra transversal

@ NOTA

Asegurese de que el cable de alimentacién en la parte inferior de la columna esté enchufado a una toma de corriente

y que el interruptor de encendido esté encendido.

Para centrar el marco de calibracién delante del vehiculo

1. Coloque el marco de calibracion a aproximadamente 1,5 m delante del vehiculo.

2. Ajuste el marco de calibracién para que quede alineado con el centro delantero del vehiculo.

Figura 6-108 Centrar el marco de calibracién

Para instalar las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos

Instale dos abrazaderas de rueda (abrazaderas para neumaticos) y objetivos en las ruedas traseras (si no se

instalaron previamente).
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Figura 6-109 Instale las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos

@ noTa

Durante el ajuste automatico, asegurese de que no haya obstrucciones que puedan interferir con el movimiento de la barra
transversal.

Para colocar la ayuda de alineacion

Coloque la ayuda de alineacion de manera que apunte al centro del parachoques delantero.

—m\_h_\
——

Figura 6-110 Coloque la ayuda de alineacion

@ noTA:

Una vez obtenida la posicion del dispositivo de alineacion, se mostrara en pantalla un mensaje indicando que debe retirarlo.

Pulse "Aceptar" para continuar.
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Para colocar el calibrador NV

Instale el calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 en la placa deslizante izquierda (sujeto a la direccién de

conduccion del vehiculo).

Figura 6-111 Coloque el calibrador NV
Para ajustar y fijar el marco de calibracion

1. Mueva el marco de calibraciéon de manera que los valores de “Distancia”, “Guifiada” y “Desplazamiento” sean

se muestra en verde.

2. Después de colocar el marco de calibracion, presione los 2 frenos en la base para asegurar el marco
de calibracién.

3. El ajuste aproximado del marco de calibracién esta completo. Pulse Siguiente en la tableta.
para ingresar a la siguiente interfaz.
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v

v v

Target values: 1316 Target values: 0.00 Target values; 0

rdr-1i—-

Figura 6-112 Ajuste del marco de calibracién

Para mover automaticamente la barra transversal a la posicion de destino

1. Presione "Iniciar" en la tableta y la barra transversal se movera automaticamente a la posicion deseada.
Preste atencion a la seguridad cuando la barra transversal se mueva.
2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de que la barra transversal se mueva a

la posicién objetivo.

ften Standard Current Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 ’ v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 i v
Offset 0 0 mm ~
Target distance 1316 136 mm v

Figura 6-113 Mueva la barra transversal a la posicién de destino
Para encender el calibrador NV y centrar el laser

1. Conecte el cable de alimentacion incluido al puerto de alimentacion (1). Encienda el interruptor (2) y el LED

rojo (3) se encendera. Hay dos maneras de conectar la fuente de alimentacion:

Utilice el adaptador de corriente de 12 V que coincida con la herramienta de calibracion.
Utilice el cable de alimentacion de 12 V equipado con el marco de calibracion.
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Figura 6-114 Conexion de la alimentacion
2. Presione Abrir en la tableta para encender el laser de placa deslizante.

3. Ajuste la altura de la barra transversal (2) y mueva el calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 hacia la izquierda
y hacia la derecha para que el rayo laser (1) apunte a cualquier posicion en la superficie de la cdmara

del sistema de visién nocturna.

. ot DT T

Figura 6-115 Ajuste del calibrador NV

4. Ajuste la burbuja de modo que quede en el centro del nivel de burbuja.
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Presione brevemente o mantenga presionado A- en la tableta para mover la burbuja A hacia adelante.
Presione brevemente o mantenga presionado A+ en la tableta para mover la burbuja A hacia atrés.
Presione brevemente o mantenga presionado B- en la tableta para mover la burbuja B hacia la izquierda.

Presione brevemente o mantenga presionado B+ en la tableta para mover la burbuja B hacia la derecha.

Figura 6-116 Centre la burbuja en el nivel de burbuja

5. Ajuste la altura de la barra transversal y mueva el calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 a izquierda y derecha para
que el rayo laser (1) apunte al centro de la cdmara del sistema de vision nocturna. A continuacién, pulse Cerrar

para apagar el laser de placa deslizante.

Figura 6-117 Centrar el laser
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Para calibrar la cdmara del sistema de visién nocturna

1. Mantenga pulsado el botén (1) durante 2 segundos. El zumbador sonara intermitentemente. Después de

unos 20 segundos, se encendera la luz verde (2).

Figura 6-118 Iniciar el calibrador NV

@ NOTA

Después de 30 minutos, el calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 dejara de funcionar automaticamente, la luz
verde se apagara y el zumbador sonara durante 1 segundo. Para reiniciarlo, mantenga presionado el
interruptor (1) durante 2 segundos.

Cuando el calibrador NV esté funcionando normalmente, mantenga presionado el interruptor (1) durante 2 segundos,

la lampara verde se apagara y el calibrador NV dejara de funcionar.

2. Retire las abrazaderas de las ruedas, los objetivos de las ruedas y la ayuda de alineacion.

3. Siga las instrucciones en pantalla para operar paso a paso y, finalmente, completar
la calibracion automatica.

6.6.2.3 Al seleccionar C: Derecha
1. Herramientas de calibracién necesarias
Calibracion del marco AUTEL-CSC1000;
Calibrador NV AUTEL-CSC0603/01;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumatico) AUTEL-CSC0500/17-RR;

Objetivo AUTEL-CSC0500/16-LR;
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Objetivo AUTEL-CSC0500/16-RR;
Ayuda de alineacion AUTEL-CSC0500/08;

Adaptador de corriente de 12 V.

-

Figura 6-119 Herramientas de calibracién necesarias
2. Preparaciones de calibracion

Centre el volante y mantenga las ruedas delanteras del vehiculo en posicion recta (si es necesario, realice

primero la alineacion de las ruedas).

Asegurese de que el refrigerante y el aceite del motor del vehiculo estén en los niveles recomendados y que el

tanque de gasolina esté lleno. El vehiculo no debe transportar carga adicional (como pasajeros o carga).

Conecte la VCI al vehiculo y conecte la herramienta de diagnostico a la VCI (si la herramienta de diagndstico y
la VCI estan conectadas a través del cable de diagndstico, guie el cable

a través de la ventana).
Aplique el freno de estacionamiento, cierre todas las puertas y apague toda la iluminacién externa.
Ajuste la presion de los neumaticos al valor recomendado.
Mantener el vehiculo en frio.

Si es necesario, conecte el vehiculo a un mantenedor de bateria para evitar que la bateria se descargue.

descargar.

Verifique si la camara del sistema de vision nocturna (NVS) esta dentro del soporte y si la vista no esta obstruida.
(La camara NVS generalmente se encuentra cerca de la rejilla o del

emblema frontal del vehiculo.)

253



Compruebe si la ventana protectora de la camara NVS esta dafada. En caso afirmativo,

reemplacelo.

@) NoTa

La ubicacion de la camara puede variar segun el vehiculo.
Pulse Aceptar para completar la colocacion de la herramienta auxiliar.

Pulse Cancelar para salir de la calibracion del sistema de vision nocturna.

3. Posicionamiento de herramientas auxiliares
Para posicionar automaticamente el travesario y las placas deslizantes

1. Presione "Inicio" en la tableta y la barra transversal y las placas deslizantes volveran automaticamente a su posicion

inicial. Preste atencion a la seguridad cuando la barra transversal y las placas deslizantes estén en movimiento.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de que la barra transversal y las placas

deslizantes regresen a sus posiciones iniciales.

hem Status

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shding block (R) v

Figura 6-120 Posicionar automaticamente la barra transversal

@ nora

Asegurese de que el cable de alimentacion en la parte inferior de la columna esté enchufado a una toma de corriente y que el

interruptor de encendido esté encendido.

Para centrar el marco de calibracién delante del vehiculo

1. Coloque el marco de calibracion a aproximadamente 1,5 m delante del vehiculo.

2. Ajuste el marco de calibracion para que quede alineado con el centro delantero del vehiculo.
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Figura 6-121 Centrar el marco de calibracion
Para instalar las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos

Instale dos abrazaderas de rueda (abrazaderas para neumaticos) y objetivos en las ruedas traseras (si no se

instalaron previamente).

Figura 6-122 Instale las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos

(@) NoTA:

Durante el ajuste automatico, asegurese de que no haya obstrucciones que puedan interferir con el movimiento de la barra
transversal.

Para colocar la ayuda de alineacion

Coloque la ayuda de alineacion de manera que apunte al centro del parachoques delantero.
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Figura 6-123 Coloque la ayuda de alineacion

(@) NOTA

Una vez obtenida la posicion del dispositivo de alineacion, se mostrara en pantalla un mensaje
indicando que debe retirarlo. Pulse "Aceptar" para continuar.

Para colocar el calibrador NV

Instale el calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 en la placa deslizante derecha (sujeto a la
direccion de conduccion del vehiculo).

Figura 6-124 Coloque el calibrador NV
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Para ajustar y fijar el marco de calibracion

1. Mueva el marco de calibracién de manera que los valores de “Distancia”, “Guifiada” y “Desplazamiento” sean

se muestra en verde.

2. Después de colocar el marco de calibracion, presione los 2 frenos en la base para asegurar el marco de calibracion.

3. El ajuste aproximado del marco de calibracion esta completo. Pulse Siguiente en la tableta.
para ingresar a la siguiente interfaz.

Distance Frame angle Offset
E4 i~ .
v

v v

Target values 1316 Target values 0.00 Target values, o]

'_"-'Iﬁ_-

Figura 6-125 Ajuste del marco de calibracién

Para mover automaticamente la barra transversal a la posicion de destino

1. Presione Iniciar en la tableta y la barra transversal se movera automaticamente al objetivo.

Posicion. Preste atencion a la seguridad cuando la barra transversal esté en movimiento.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de que la barra transversal se mueva a

la posicion objetivo.

257



hem Standurd Current Jnit Srams

Frame angle 0.00 0.00 v v
Roll angle 0.00 0.00 - v
Pitch angle 0.00 0.00 b v
Offset 0 o mm v
Terget distance 1316 1316 mm v

Figura 6-126 Mueva la barra transversal a la posicién de destino
Para encender el calibrador NV y centrar el laser

1. Conecte el cable de alimentacién incluido al puerto de alimentacion (1). Encienda el interruptor (2) y el LED

rojo (3) se encendera. Hay dos maneras de conectar la fuente de alimentacion:

Utilice el adaptador de corriente de 12 V que coincida con la herramienta de calibracion.

Utilice el cable de alimentacion de 12 V equipado con el marco de calibracion.

Figura 6-127 Conexion de la alimentacion

2. Presione Abrir en la tableta para encender el laser de placa deslizante.

3. Ajuste la altura de la barra transversal (2) y mueva el calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 hacia la izquierda
y hacia la derecha para que el rayo laser (1) apunte a cualquier posicion en la superficie de la camara

del sistema de visién nocturna.

258



Figura 6-128 Ajuste del calibrador NV

4. Ajuste la burbuja de modo que quede en el centro del nivel de burbuja.

Presione brevemente o mantenga presionado A- en la tableta para mover la burbuja A hacia adelante.

Presione brevemente o mantenga presionado A+ en la tableta para mover la burbuja A hacia atras.

Presione brevemente o mantenga presionado B- en la tableta para mover la burbuja B hacia la izquierda.

Presione brevemente o mantenga presionado B+ en la tableta para mover la burbuja B hacia la derecha.

Figura 6-129 Centre la burbuja en el nivel de burbuja



5. Ajuste la altura de la barra transversal y mueva el calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 a
izquierda y derecha para que el rayo laser (1) apunte al centro de la camara del sistema de
vision nocturna. A continuacion, pulse Cerrar para apagar el laser de placa deslizante.

Figura 6-130 Centrar el laser
Para calibrar la camara del sistema de visién nocturna

1. Mantenga presionado el botén (1) durante 2 segundos y sonara el zumbador.
Intermitentemente. Después de unos 20 segundos, se encendera la luz verde (2).

Figura 6-131 Iniciar el calibrador NV
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@ NOTA

Después de 30 minutos, el calibrador NV AUTEL-CSC0603/01 dejara de funcionar automaticamente, la luz verde

se apagara y el zumbador sonara durante 1 segundo. Para reiniciarlo, mantenga presionado el interruptor (1)
durante 2 segundos.
Cuando el calibrador NV esté funcionando normalmente, mantenga presionado el interruptor (1) durante 2

segundos, la ld&mpara verde se apagara y el calibrador NV dejara de funcionar.

2. Retire las abrazaderas de las ruedas, los objetivos de las ruedas y la ayuda de alineacion.

3. Siga las instrucciones en pantalla para operar paso a paso y, finalmente, completar
la calibracion automatica.

6.7 Camara integrada

El sistema de camara a bordo esta disefiado para advertir al conductor cuando el vehiculo comienza a salirse de su
carril en autopistas y arterias viales. El sistema busca minimizar los accidentes causados por errores del conductor,

distracciones y somnolencia.

@ NOTA

Aqui tomamos como ejemplo el Audi A7 2011. Los procedimientos de calibracién pueden variar segun el vehiculo.

Siga las instrucciones especificas de su tableta.

Asegurese de que haya al menos un espacio de 1500 mm +/-25 mm (59,06 pulgadas +/- 0,98 pulgadas) entre
el centro de la rueda delantera y la parte delantera del vehiculo.

6.7.1 Seleccionar una situacion que necesita calibracion

Reparé o reemplacé la cdmara de video frontal.
Reparar o reemplazar el parabrisas delantero.
Se ajusto el chasis.

Se ajusté la altura de la carroceria del vehiculo.

Se volvié a aprender la altura del vehiculo a través del sensor de altura del vehiculo.



6.7.2 Seleccionar la posicion de estacionamiento del vehiculo

Figura 6-132 Seleccionar la posicion de estacionamiento del vehiculo
A : Terreno nivelado.

B: El marco de calibracion y el vehiculo no estan al mismo nivel (use una cinta métrica para medir el valor h).

Enter h Value

* Measure the height gap h betwaen the two lavels, and enter the
measured value (unit: mm)

Figura 6-133 Valor medido h

C: Terreno irregular o el marco de calibracién y el vehiculo no estan al mismo nivel (use la compensacion
para reconocer automaticamente la superficie de apoyo del vehiculo como referencia para ajustar la
altura, el angulo de inclinacion y el angulo de balanceo).

6.7.2.1 Al seleccionar Ao B

1. Herramientas de calibracion necesarias

Marco de calibracion AUTEL-CSC1000;
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Tablero de destino AUTEL-CSC0601/01;

Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumatico) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Objetivo AUTEL-CSC0500/16-LR;

Objetivo AUTEL-CSC0500/16-RR;

Ayuda de Alineacion AUTEL-CSC0500/08.

Figura 6-134 Herramientas de calibracion necesarias (al seleccionar A o B)

2. Preparaciones de calibracion

Estacione el vehiculo en una superficie nivelada. Centre el volante y mantenga las ruedas delanteras del
vehiculo en posicion recta (si es necesario, realice primero la alineacion de las ruedas). Asegurese de que

haya un espacio minimo de 3 m delante del vehiculo.

Detenga completamente el vehiculo, confirme que el angulo de empuije trasero esté alineado y

apague el encendido;

Asegurese de que el refrigerante y el aceite del motor del vehiculo estén en los niveles recomendados y que el

tanque de gasolina esté lleno. El vehiculo no debe transportar carga adicional (como pasajeros o carga).

Conecte la VCI al vehiculo y conecte la herramienta de diagnéstico a la VCI (si la herramienta de diagnéstico y

la VCI estan conectadas a través del cable de diagndstico, guie el cable a través de la ventana);
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Cierre todas las puertas y apague toda la iluminacién exterior;
Ajuste la presion de los neumaticos al valor especificado;

Si es necesario, conecte el vehiculo a un mantenedor de bateria para evitar que la bateria se descargue.

descargar;
Para vehiculos con suspensién neumatica, activar el “modo gato”;

Asegurese de que el parabrisas y las lentes de la camara estén limpios y que no haya obstaculos que bloqueen la visién

de la camara;
Asegurese de que el area de calibracién esté bien iluminada;

Limpie el tablero y libere el tablero de cualquier objeto extrafio que pueda

Provocar deslumbramiento en el parabrisas.

@) NoTA

Asegurese de que no haya reflejos en el parabrisas (los objetos reflectantes se pueden cubrir con un pafio negro).

Si su vehiculo esta equipado con suspension neumatica o ha elevado/bajado la altura del vehiculo, devuelva
el vehiculo a la altura del fabricante antes de continuar con la calibracién.

Toque Verificar iluminacién ambiental para verificar las condiciones circundantes segun se le solicite.
Pulse Aceptar para completar la colocacion de la herramienta auxiliar.

Pulse Cancelar para salir de la funcién de calibracion de la camara frontal.

3. Posicionamiento de herramientas auxiliares
Para posicionar automaticamente el travesario y las placas deslizantes

1. Presione "Inicio" en la tableta y la barra transversal y las placas deslizantes volveran automaticamente a su posicién

inicial. Preste atencion a la seguridad cuando la barra transversal y las placas deslizantes estén en movimiento.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de que la barra transversal y las placas

deslizantes regresen a sus posiciones iniciales.

e Status
Frame angla v
Raoll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
» B Crossbar height v
Shding block (L) v
Shiding block (R) v

Figura 6-135 Posicionar automaticamente la barra transversal
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@ nota

Asegurese de que el cable de alimentacion en la parte inferior de la columna esté enchufado a una toma de corriente y

que el interruptor de encendido esté encendido.

Para centrar el marco de calibracién delante del vehiculo

1. Coloque el marco de calibracion a aproximadamente 1,5 m delante del vehiculo.

2. Ajuste el marco de calibraciéon para que quede alineado con el centro delantero del vehiculo.

- o R

Figura 6-136 Centrar el marco de calibracion
Para instalar las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos

Instale dos abrazaderas de rueda (abrazaderas para neumaticos) y objetivos en las ruedas traseras (si no se

instalaron previamente).

Figura 6-137 Instale las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos
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@ NoTA

Durante el ajuste automatico, asegurese de que no haya obstrucciones que puedan interferir con el movimiento
de la barra transversal.

Para colocar la ayuda de alineacion

Coloque la ayuda de alineacién de manera que apunte al centro de la rueda delantera.

Figura 6-138 Coloque la ayuda de alineacién

@ NOTA

Una vez obtenida la posicion del dispositivo de alineacion, se mostrara en pantalla un mensaje indicando que
debe retirarlo. Pulse "Aceptar" para continuar.

Para fijar y fijar el tablero de destino

1. Baje los soportes del tablero de destino (1) en ambos lados de la barra transversal de calibracion.
Marco AUTEL-CSC1000.
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Figura 6-139 Extender el soporte de la placa de destino

2. Instale la placa de destino AUTEL-CSC0601/01 en el marco de calibracién y asegure la placa de destino

utilizando los bloques deslizantes (1) en ambos lados de la barra transversal.

Figura 6-140 Fije la placa de destino

Para ajustar y fijar el marco de calibracién

1. Mueva el marco de calibraciéon de manera que los valores de “Distancia”, “Guifiada” y “Desplazamiento” sean

se muestra en verde.

2. Después de colocar el marco de calibracion, presione los 2 frenos en la base para
Asegure el marco de calibracion.
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3. El ajuste aproximado del marco de calibracién esta completo. Pulse Siguiente en la tableta.

para ingresar a la siguiente interfaz.

Distance Frame angle Offset

I"’\—*
v

v v

larget values: 1574 larget values: ¢.0¢ larget velues;

..—'E—'-Iﬁ—-

Figura 6-141 Ajuste del marco de calibracién

Para mover automaticamente la barra transversal a la posicién de destino

1. Presione "Iniciar" en la tableta y la barra transversal se movera automaticamente a la posicién deseada. Preste

atencion a la seguridad cuando la barra transversal se mueva.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de que la barra transversal se mueva a

la posicion objetivo.

e

Custrent

Frame angle 0.00 0.00
Rall angle 0.00 0.00
Pitch angle 000 000
Offset o 0
Target distance 1574 1574
Target height 993 993

Figura 6-142 Mueva la barra transversal a la posicién de destino

3. Retire las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos), los objetivos de las ruedas y la alineacion.

ayuda.
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Para calibrar la camara frontal

1. Seleccione el paso de rueda e introduzca la altura de las ruedas delantera izquierda, delantera derecha, trasera
izquierda y trasera derecha. Pulse "Aceptar" después de introducir todos los valores. Si los valores son

correctos, pulse "Si" para continuar.

Whee! housing rimn height (mm)
LF RF ‘
LR RR ‘

Chuose whee! housing, input the
height

Figura 6-143 Altura de la llanta de la carcasa de la rueda de entrada

2. Espere hasta que la pantalla muestre “Calibracion exitosa, sin fallas”, luego toque Aceptar para completar la

calibracion.
6.7.2.2 Al seleccionar C
1. Herramientas de calibracién necesarias
Marco de calibracion AUTEL-CSC1000;
Tablero de destino AUTEL-CSC0601/01;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-LF;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-RF;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumaticos) AUTEL-CSC0500/17-LR;
Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumatico) AUTEL-CSC0500/17-RR;
Objetivo AUTEL-CSC0500/16-LF;
Objetivo AUTEL-CSC0500/16-RF;
Objetivo AUTEL-CSC0500/16-LR;
Objetivo AUTEL-CSC0500/16-RR;
Calzo de rueda;

Herramienta para soporte de volante.
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Figura 6-144 Herramientas de calibracién necesarias

2. Preparaciones de calibracion

Estacione el vehiculo en una superficie nivelada con las ruedas delanteras en linea recta.

posicion;

Coloque una cufia en la rueda delantera y trasera de la rueda delantera izquierda o de la rueda delantera

derecha para evitar que el vehiculo se mueva;

Centre el volante, instale la herramienta de soporte del volante, suelte

el freno de estacionamiento y engrane la marcha natural.

Mantenga el vehiculo sin carga. Asegurese de que los niveles de refrigerante y aceite del motor sean correctos.

y el tanque de combustible esta lleno.

Cierre todas las puertas y la iluminacion exterior;
Ajuste la presién de los neumaticos al valor especificado;

Si el vehiculo esta equipado con suspension neumatica, ajuste la suspension neumatica al modo estandar

antes de medir (esto puede variar para los diferentes modelos de vehiculos).
Asegurese de que haya 3 m o mas de espacio delante del vehiculo.

Detenga completamente el vehiculo, confirme que el angulo de empuje trasero esté alineado y

apague el encendido;

Conecte la VCI al vehiculo y conecte la herramienta de diagndstico a la VCI (si la herramienta de diagnostico y

la VCI estan conectadas a través del cable de diagndstico, guie el cable a través de la ventana);
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Si es necesario, conecte el vehiculo a un mantenedor de bateria para evitar que la bateria se descargue.

descargar;

Asegurese de que el parabrisas y las lentes de la camara estén limpios y que no haya obstaculos que bloqueen la vision

de la camara;
Asegurese de que el area de calibracion esté bien iluminada;

Limpie el tablero y libere el tablero de cualquier objeto extrafio que pueda

Provocar deslumbramiento en el parabrisas.

@ NOTA

Asegurese de que no haya reflejos en el parabrisas (los objetos reflectantes se pueden cubrir con un pafio negro).

Toque Verificar iluminacion ambiental para verificar las condiciones de iluminaciéon ambiental circundantes
segun se le solicite.
Pulse Aceptar para completar la colocacion de la herramienta auxiliar.

Pulse Cancelar para salir de la funcién de calibracion de la cdmara frontal.

3. Posicionamiento de herramientas auxiliares

Para posicionar automaticamente el travesafo y las placas deslizantes

1. Presione "Inicio" en la tableta; la barra transversal y las placas deslizantes volveran automaticamente a sus posiciones

iniciales. Preste atencion a la seguridad cuando la barra transversal y las placas deslizantes estén en movimiento.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de que la barra transversal y las placas

deslizantes regresen a sus posiciones iniciales.

Iesy Sutue

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Siiding block (L) v
Shding block (R) v

Figura 6-145 Posicionar automaticamente la barra transversal

@) nota

Asegurese de que el cable de alimentacion en la parte inferior de la columna esté enchufado a una toma de corriente y que el

interruptor de encendido esté encendido.
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Para preparar el vehiculo

1. Coloque calzos en las ruedas para evitar que el vehiculo patine.

N~

Figura 6-146 Coloque los calzos de las ruedas

2. Gire hacia adelante, bloquee el volante, coloque la transmisién en punto muerto y suelte la palanca de cambios.

freno de estacionamiento.

Figura 6-147 Instale la herramienta de soporte del volante

Para centrar el marco de calibracién delante del vehiculo

1. Coloque el marco de calibracién a aproximadamente 1,5 m delante del vehiculo.

2. Ajuste el marco de calibracién para que quede alineado con el centro delantero del vehiculo.
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Figura 6-148 Centrar el marco de calibraciéon
Para instalar las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos) y los objetivos

Instale cuatro abrazaderas para ruedas (abrazaderas para neumaticos) y objetivos en las ruedas (si no se instalaron

previamente).

Figura 6-149 Instalacién de abrazaderas de ruedas (abrazaderas para neumaticos) y objetivos
Para realizar la compensacion de rodadura de las ruedas

1. De acuerdo con las guias de la pantalla, mueva la cufia de la rueda hacia atras unos 30 cm y luego empuje el

vehiculo en la direccién indicada por la flecha.
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Figura 6-150 Compensacion de balanceo de ruedas 1
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Figura 6-151 Compensacion de balanceo de ruedas 2
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Figura 6-152 Compensacién de balanceo de ruedas 3
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Figura 6-153 Compensacién de balanceo de ruedas 4

2. Si se completa la compensacion de balanceo, la tableta ingresara a la siguiente pantalla.
automaticamente.
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@ NOTA:

Durante el ajuste automatico, asegurese de que no haya obstrucciones que puedan interferir con el movimiento
de la barra transversal.

Para fijar y fijar el tablero de destino

1. Baje los soportes del tablero de destino (1) a ambos lados de la barra transversal del
Marco de calibracion AUTEL-CSC1000.

Figura 6-154 Extender el soporte de la placa de destino

2. Instale la placa de destino AUTEL-CSC0601/01 en el marco de calibracién y asegurela

el tablero de destino utilizando los bloques deslizantes (1) en ambos lados de la barra transversal.

Figura 6-155 Fije la placa de destino
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Para ajustar y fijar el marco de calibracion

1. Mueva el marco de calibracién de manera que los valores de “Distancia”, “Guifiada” y “Desplazamiento” sean

se muestra en verde.

2. Después de colocar el marco de calibracién, presione los 2 frenos en la base para asegurar el marco de calibracién.

3. El ajuste aproximado del marco de calibracion esta completo. Pulse Siguiente en la tableta.
para ingresar a la siguiente interfaz.

Distance Frame angle Offset
P ™ -
v

v v

Target values: 1574 Taiget values 0.00 Target values 0

Figura 6-156 Ajuste del marco de calibracién

Para mover automaticamente la barra transversal a la posicion de destino

1. Presione Iniciar en la tableta y la barra transversal se movera automaticamente al objetivo.

Posicion. Preste atencion a la seguridad cuando la barra transversal esté en movimiento.

2. Presione Siguiente en la tableta para ingresar a la siguiente interfaz después de que la barra transversal se mueva a

la posicién objetivo.

Hom Standard Currmnt Uit Status
Frame angle 000 000 s v
Roll angle 0.00 0.00 # v
Pitch angle 0.00 0.00 3 v
Offset 0 0 mm v
Terget distance 1574 1574 mm ~
Target height %93 993 mm v

Figura 6-157 Mueva la barra transversal a la posicion de destino
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3. Retire las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas para neumaticos), los objetivos de las ruedas y la alineacion.

ayuda

Para calibrar la camara frontal

1. Seleccione el paso de rueda e introduzca la altura de las ruedas delantera izquierda, delantera derecha, trasera
izquierda y trasera derecha. Pulse "Aceptar" después de introducir todos los valores. Si los valores son

correctos, pulse "Si" para continuar.

Whee! housing rim height (mm)
LF RF |
LR RR |

Chuose whes! housing, inpot the
height

Figura 6-158 Altura de la llanta de la carcasa de la rueda de entrada

2. Espere hasta que la pantalla muestre “Calibracion exitosa, sin fallas”, luego toque Aceptar para completar la

calibracion.
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/ Mantenimiento y servicio

7.1 Instrucciones de mantenimiento

7.1.1 Mantenimiento del marco de calibracion

7.1.1.1 Mantenimiento de la camara

Mantenga las manos y herramientas alejadas del area de la lente de la camara.

NO intente limpiar la lente de la camara con un limpiacristales estandar y un pafio, ni soplandola con aire

comprimido. Si es necesario limpiarla, hagalo con un liquido limpiador 6ptico especial o aire comprimido.

7.1.1.2 Mantenimiento de la cadena

Para que el marco de calibracion se eleve y baje suavemente, aplique aceite antioxidante a ambas cadenas
cada seis meses.

— [|© €

O
|

Método de mantenimiento: ubique las cadenas a través de los espacios en ambos lados del marco

de calibracion y aplique aceite antioxidante a lo largo de la superficie de las cadenas.

7.1.1.3 Mantenimiento del mecanismo de ajuste fino

Para que el mecanismo de ajuste fino funcione sin problemas, agregue grasa al mecanismo cada seis meses.
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Método de mantenimiento: Use una pistola de engrase para engrasar verticalmente las roscas,
cojinetes, engranajes y demas piezas de las perillas del mecanismo de ajuste y llénelas. Luego, gire
cada perilla hacia adelante y hacia atras 2 o 3 veces para asegurar una distribucién uniforme de la grasa.

7.1.1.4 Mantenimiento del riel guia de la barra transversal

Para que las placas deslizantes funcionen sin problemas, aplique aceite antioxidante a los rieles de
guia de la barra transversal cada seis meses.
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Método de mantenimiento: limpie los rieles guia con un pafio seco, aplique aceite antioxidante y luego mueva la

placa deslizante hacia adelante y hacia atras 2 o 3 veces para distribuir uniformemente el aceite.

7.1.1.5 Mantenimiento de la placa deslizante

Para que la placa deslizante funcione de manera suave vy sin ruido, agregue grasa a la placa deslizante una vez al

ano.

Método de mantenimiento: Siga las instrucciones del "Manual de Servicio Postventa" para retirar las placas

deslizantes izquierda y derecha. A continuacién, retire el conjunto de conexién de la placa (1) para acceder al
conjunto de engranajes. Aplique grasa a los engranajes y gire el engranaje ubicado sobre el codificador y fuera de

las placas deslizantes para asegurar una distribucion uniforme de la grasa.

7.1.1.6 Mantenimiento del mecanismo de plegado

Para que el mecanismo de plegado funcione de manera suave y sin ruido, agregue

Lubriquelo con aceite cada seis meses.

Método de mantenimiento: aplique aceite lubricante directamente en los espacios de las piezas de friccion.

7.1.2 Mantenimiento de objetivos

NO utilice objetos duros para golpear o rayar la superficie del objetivo, ya que podria resultar imposible identificarlo.

Tenga en cuenta que la acumulacion de suciedad, aceite o grasa también puede causar dafio al objetivo.
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Problemas de identificacién.

En la pantalla de visualizacién del patron de objetivo, aparece el siguiente icono rojo en el patrén de objetivo, lo que significa

que es posible que el objetivo necesite limpieza.

® Icono rojo: objetivo no encontrado.

Al limpiar el objetivo, no se recomienda utilizar toallas de taller ni trapos, ya que las fibras retienen grasa, que se depositara

nuevamente en la superficie del objetivo en una pelicula delgada a medida que contintia limpiando.
Utilice una solucién de limpieza suave y toallas de papel suaves para limpiar la superficie de los objetivos.

NO lave con manguera ni sumerja los objetivos en agua, ni rocie limpiador directamente sobre ellos. Esto podria dafiar los

componentes 6pticos. Al limpiarlos, seque completamente el objetivo.

7.2 Procedimientos de servicio

Esta seccion presenta informacion para resolucion de problemas, soporte técnico, servicio de reparacion y solicitud de piezas

de reemplazo u opcionales.

7.2.1 Autoinspeccion

1. Después de pisar el freno, hay un gato levantado o el freno no esta apretado.
Verifique que el suelo esté nivelado, si no lo esta, muévase a un lugar nivelado;

2. El mecanismo de elevacion del marco de calibracién no funciona.
Compruebe si el cable de alimentacion esta bien conectado;
Verifique si el interruptor de encendido del marco de calibracion esta encendido;
Verifique que el boton de PARADA DE EMERGENCIA esté encendido;
Compruebe si los brazos del travesario estan desplegados y bloqueados;
Verifique si ha esperado mas de 5 segundos para que el sistema se encienda;
Verifique si el marco de calibracion alcanza la posicién limite inferior/posicién limite superior.

3. El mecanismo de elevacioén del marco de calibracion es dificil de levantar o caer.

Verifique si las herramientas ADAS montadas, los tableros de patrones u otras herramientas estan obstruyendo el

mecanismo de elevacion;
Compruebe si los cables de carga u otros cables estan enredados.

Compruebe si la varilla para fijar los tableros de patrones esta completamente expandida.
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Compruebe si el monitor esta instalado torcido;
Compruebe si hay obstaculos alrededor del marco de calibracion.
4. Los brazos transversales no se pueden plegar o resulta dificil plegarlos.

Verifique si la columna roja interna del marco de calibracién esta alineada con la advertencia

firmar;

Verifique si las herramientas ADAS montadas, los tableros de patrones u otras herramientas estan

remoto;
Compruebe que la placa deslizante se deslice hacia afuera del mecanismo de plegado;
Compruebe si hay obstaculos alrededor del marco de calibracion.
5. Los brazos transversales no se pueden desplegar o son dificiles de desplegar.

Verifique si la columna roja interna del marco de calibracién esta alineada con la advertencia

firmar;
Compruebe si el pomo del mecanismo de plegado esta girado hasta su limite;
Compruebe si la cadena gira suavemente o esta dafiada;

Compruebe si hay obstaculos alrededor del marco de calibracion.

6. Las placas deslizantes no se pueden mover o son dificiles de mover.
Compruebe si el travesafio ha bajado y esta bien fijado;

Compruebe si hay objetos extrafios en el canal de la cadena dentro de la barra transversal y

Asegurese de que los tornillos de la cadena no estén flojos;
Compruebe si hay objetos extrafios entre las placas deslizantes y los rieles guia;
Compruebe si hay objetos extrafios entre los engranajes de las placas deslizantes y las cremalleras;
Asegurese de que las correas de seguridad de las placas deslizantes estén dentro de sus rangos designados;

Mueva las placas deslizantes para ver si cae algun objeto extrafio.

7. Las placas deslizantes caen de forma anormal cuando se pliega la barra transversal.

Compruebe si las rejillas estan sueltas;
Compruebe si los engranajes se han salido.
7.2.2 Servicios posventa
7.2.2.1 Mantenimiento en sitio

1. El mecanismo de elevacion del marco de calibraciéon aun no funciona después de la autoinspeccion.



Ingrese al modo de fabrica por parte del personal de servicio posventa para verificar el estado de cada

sensor y freno de motor;

Retire la cubierta trasera para verificar si los cables estan sueltos, rotos, etc.

2. El mecanismo de elevacién del marco de calibracion aun es dificil de levantar o caer después de la autolimpieza.

inspeccion.

Verifique si la estructura del marco de calibracién esta deformada por el servicio posventa.

personal de servicio en el sitio;
Ingrese al modo fabrica, verifique el estado de cada sensor y freno del motor;
Retire la cubierta trasera para verificar si los cables estan sueltos, rotos, etc.

3. El marco de calibracién se levanta y cae con un ruido anormal evidente y se atasca.

Ingrese al modo de fabrica por parte del personal de servicio posventa para verificar el estado de cada

sensor y freno de motor;

Retire la cubierta trasera para verificar si los cables estan sueltos, rotos, etc.

4. Cuando el marco de calibracién esta encendido, no puede permanecer quieto a ninguna altura ni descender por

si solo.

Ingrese al modo de fabrica por parte del personal de servicio posventa para verificar el estado del freno
del motor;

Retire la cubierta trasera para verificar si los cables estan sueltos, rotos, etc.
5. Las piezas clave del marco de calibracién estan ligeramente sueltas.

Inspeccion en el sitio por parte del personal de servicio posventa para determinar si es

normal o si necesita ser reparado o reemplazado.
6. Otros problemas que los usuarios no pueden reparar mediante la autoinspeccion.

7.2.2.2 Regresar a la sucursal

1. La cuestién sigue sin resolverse después de que el personal de servicio posventa esté presente en el sitio.

inspeccion.

El personal de la sucursal se comunicara con el departamento de | + D de la sede central para verificar
la estructura del marco de calibracion, el hardware y el software, etc., y brindar soluciones en
colaboracion.

7.2.2.3 Regreso a la sede

1. La cuestién sigue sin resolverse después de que el personal de servicio posventa esté presente en el lugar.

inspeccion.
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El personal de I+D de la sede comprobara la estructura del marco de calibracion, el hardware y el
software, etc.

2. Cuando el marco de calibracién esta apagado, no puede permanecer quieto a ninguna altura y descendera por si

solo.

El personal de 1+D de la sede verificara todas las partes de la estructura del marco de calibracion
para solucionar problemas.

3. Aflojamiento o rotura grave de componentes clave del marco de calibracion.

El personal de 1+D de la sede verificara todas las partes de la estructura del marco de calibracion
para solucionar problemas.

7.2.3 Reemplazo de piezas

Los usuarios pueden reemplazar las piezas por si mismos.

-

. Ruedas

N

. Freno de pie

3. La cubierta frontal de la columna exterior

I

. La cubierta frontal de la columna interior
5. Cables externos como el cable de alimentacion, el cable de carga, los cables del monitor, etc.
6. Placas deslizantes izquierda y derecha

7. Placa deslizante central

o]

. Soporte para tablero de patrones

9. El bloqueo del mecanismo de plegado

10. Soporte para tableta

11. Soporte para monitor

12. Monitor

13. La cubierta superior de la columna interior

Las piezas deben ser reemplazadas por personal de servicio posventa.

1. Base
2. Contraportada
3. Cordones interiores

4. Hardware interno
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5. Puerto de carga de 12 V/24 V

6. Mango o soporte para mango

7. Panel de botones de control
8. Cadena
9. Bisagra del mecanismo de plegado
10. Piezas de friccion del mecanismo de plegado
11. Camara (se necesita recalibracion)
Las piezas deben devolverse a la sucursal para su reemplazo.
1. Varilla de empuje eléctrica o motor
2. Sistema de columnas

3. Mecanismo de ajuste fino

4. Barra transversal
5. Control maestro

6. Carril guia para columna interior

7.2.4 Soporte técnico

Si tiene alguna pregunta o problema con el funcionamiento del producto, comuniquese con nosotros (consulte

la siguiente informacién de contacto) o con su distribuidor local.
Altar de la Sede de China

Teléfono: +86 (0755) 8614-7779 (de lunes a viernes, de 9:00 a 18:00, hora de Pekin)

Correo electrénico: support@autel.com

Direccion: Piso 2, Edificio Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, Comunidad Songpingshan, Subdistrito
Xili, Distrito Nanshan, Ciudad de Shenzhen, China

Web: www.autel.com

Altar América del Norte

Teléfono: 1-855-288-3587 (de lunes a viernes, de 9 a. m. a 6 p. m., hora del este)

Correo electrénico: ussupport@autel.com

Direccién: 36 Harbor Park Drive, Port Washington, Nueva York, EE. UU. 11050

Web: www.autel.com/us

Altar Europa
Teléfono: +49(0)89 540299608 (de lunes a viernes, de 9:00 a 18:00, hora de Berlin)
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Correo electranicao:

support.eu@autel.com  Direccién: Landsberger Str. 408, 81241 Munich, Alemania
Web: www.autel.eu

Altar de APAC
Japon:
Teléfono: +81-045-548-6282

Correo electronico:

support.jp@autel.com  Direccién: 6.° piso, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku,
Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033 Japén

Web: www.autel com/ijp

Australia:

Correo electrénico:

ausupport@autel.com  Direccién: Unidad 5, Calle Veroénica 25, Capalaba

IMEA Autel

Teléfono: +971 585 002709 (en EAU)

Correo electronico: imea-support@autel.com

Direccién: 906-17, Torre Preatoni (Cluster L), Torre Jumeirah Lakes, DMCC, Dubai,

Web: www.autel.com

Altar de América Latina
México:

Phone: +52 33 1001 7880 (Spanish in Mexico)  Email:

latsupport@autel.com  Address:

Avenida Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
México

Brasil:

Correo electronico:

brsupport@autel.com  Direccion: 900, sala 32, Campinas, SP, Brasil

Web: www.autel.com/br
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7.2.5 Servicio de reparacion

Si necesita devolver su dispositivo para su reparacién, descargue el servicio de reparacion desde www.autel.com y

complételo. Debe incluir la siguiente informacion:

Nombre del contacto

Direccién de devolucion

Numero de teléfono

Nombre del producto

Descripcion completa del problema ~ Comprobante
de compra para reparaciones en garantia  Método de
pago preferido para reparaciones fuera de garantia

(@) NOTA

Para reparaciones fuera de garantia, el pago se puede realizar con Visa, Master Card o con términos de
crédito aprobados.

Envie el dispositivo a su agente local o a la siguiente direccion:

Piso 2, Edificio Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, Comunidad Songpingshan,
Subdistrito de Xili, distrito de Nanshan, ciudad de Shenzhen, China

7.2.6 Otros servicios

Puede comprar los accesorios opcionales directamente de los proveedores de herramientas autorizados de Autel y/o
de su distribuidor o agente local.

Su orden de compra debe incluir la siguiente informacién:
Informacién de contacto

Nombre del producto o pieza
Descripcién del articulo

Cantidad de compra
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8 Informacién de cumplimiento

Cumplimiento de la FCC Identificacion de la FCC: WQ8-DA2411

Este equipo ha sido probado y cumple con los limites establecidos para dispositivos digitales de Clase B, segun la
seccion 15 de las Normas de la FCC. Estos limites estan disefiados para proporcionar una proteccion razonable contra
interferencias perjudiciales en instalaciones residenciales. Este equipo genera, utiliza y puede radiar energia de
radiofrecuencia y, si no se instala y utiliza de acuerdo con las instrucciones, puede causar interferencias perjudiciales
en las comunicaciones por radio. Sin embargo, no se garantiza que no se produzcan interferencias en una instalacion
especifica. Si este equipo causa interferencias perjudiciales en la recepcién de radio o television, lo cual puede
determinarse encendiéndolo y apagandolo, se recomienda al usuario que intente corregir la interferencia mediante una

o0 mas de las siguientes medidas.

medidas:

Reorientar o reubicar la antena receptora.
Aumentar la separacion entre el equipo y el receptor.

Conecte el equipo a una toma de corriente de un circuito diferente a aquel al que esta conectado.
El receptor esta conectado.

Consulte al distribuidor o0 a un técnico de radio/TV experimentado para obtener ayuda.

Precaucion: Cualquier cambio o modificacion a este dispositivo no aprobado explicitamente por el fabricante podria

anular su autoridad para operar este equipo.

Este dispositivo cumple con la seccion 15 de las Normas de la FCC. Su funcionamiento esta sujeto a las dos
condiciones siguientes:

(1) Este dispositivo no puede causar interferencias dafiinas y (2) este dispositivo debe aceptar cualquier

interferencia recibida, incluida la interferencia que puede provocar un funcionamiento no deseado.

Este equipo cumple con los limites de exposicion a la radiacion de la FCC establecidos para un uso no controlado.

Entorno. Este equipo debe instalarse y utilizarse a una distancia minima de 20 cm entre el radiador y el cuerpo.
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Declaracion de ISED

Este dispositivo contiene transmisores/receptores exentos de licencia que cumplen con los RSS exentos de
licencia de Innovacién, Ciencia y Desarrollo Econémico de Canada.
La operacion esta sujeta a las dos condiciones siguientes:

(1) Este dispositivo no puede causar interferencias.

(2) Este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia, incluida aquella que pueda provocar un
funcionamiento no deseado del dispositivo.

El aparato digital cumple con la norma canadiense CAN ICES-3 (B)/NMB-3(B).

Este dispositivo contiene transmisores/receptores exentos de licencia que cumplen con los estandares RSS
exentos de licencia de Innovacién, Ciencia y Desarrollo Econémico de Canada.

La operacion esta sujeta a las dos condiciones siguientes:
(1) Este dispositivo no puede causar interferencias.

(2) Este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia, incluida aquella que pueda provocar un
funcionamiento no deseado del dispositivo.

Dispositivo digital CIEM compatible con Canada CAN - 3 (b) / NMB - 3 (b).

Este dispositivo cumple con la exencion de los limites de evaluacion de rutina en la seccion 6.3 de RSS 102
y el cumplimiento con la exposicion a RF de RSS 102; los usuarios pueden obtener informacién canadiense

sobre exposicion a RF y cumplimiento.

Este dispositivo cumple con la exencion de los limites de evaluacion actuales en la seccién 6.3 de CNR-102
y el cumplimiento con RSS 102 para exposicion a RF, los usuarios pueden obtener datos de exposicién al
campo de RF canadiense y cumplimiento.

Este equipo cumple con los limites de exposicién a la radiacién de Canada establecidos para un
entorno no controlado.

Este equipo cumple con los limites de exposicién a la radiacion canadienses establecidos para un entorno

no controlado.
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Este equipo debe instalarse y utilizarse con una distancia minima de 20 cm entre el radiador y su cuerpo.
Este equipo debe instalarse y utilizarse con una distancia minima de 20 cm entre el radiador y su cuerpo.

El dispositivo para operar en la banda 5150-5250 MHz es solo para uso en interiores para reducir el potencial
de interferencias dafiinas en los sistemas satelitales méviles de canal compartido.

El dispositivo disefiado para funcionar en la banda de 5150-5250 MHz esta destinado Unicamente para uso
en interiores a fin de reducir la posibilidad de interferencias dafinas.
sistemas satelitales moviles cocanales.

Este transmisor de radio (numero de certificacion ISED: 10826A-DA2411) ha sido aprobado por Industry Canada
para funcionar con los tipos de antena enumerados con la ganancia maxima permitida indicada. Queda
estrictamente prohibido el uso de antenas no incluidas en esta lista, que tengan una ganancia superior a la
maxima indicada para dicho tipo, con este dispositivo.

Este transmisor de radio (nimero de certificacion ISED: 10826A-DA2411) ha sido aprobado por Industry
Canada para funcionar con los tipos de antena que se indican a continuacion, con una ganancia maxima
permitida. Quedan estrictamente prohibidos los tipos de antena no incluidos en esta lista, con una ganancia
superior a la maxima indicada.

Cumplimiento CE

Directiva RED 2014/53/UE

Cumplimiento de RoHS

Se declara que este dispositivo cumple con la Directiva europea RoHS 2011/65/UE.
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9 Garantia

9.1 Garantia limitada de dos anos

Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (la Compaiiia) garantiza al comprador minorista original de este
dispositivo que, si este producto o cualquier parte del mismo, durante el uso y las condiciones normales del
consumidor, presenta defectos de material o mano de obra que resulten en una falla del producto dentro de un
periodo de dos afios a partir de la fecha de compra, dichos defectos seran reparados o reemplazados (con
piezas nuevas o reconstruidas) con comprobante de compra, a opcion de la Compaiiia, sin cargo por piezas o
mano de obra directamente relacionada con los defectos.

@ NoTA

Si el periodo de garantia es inconsistente con las leyes y regulaciones locales, cumpla con las leyes y

regulaciones locales pertinentes.

La Compafiia no se responsabiliza de ningun dafio incidental o consecuente derivado del uso, mal uso o
montaje del dispositivo. Algunos estados no permiten limitar la duraciéon de una garantia implicita, por lo que

las limitaciones anteriores podrian no aplicarse en su caso.
Esta garantia no se aplica a:
a) Productos sometidos a uso o condiciones anormales, accidentes, mal manejo, negligencia, alteracion no

autorizada, mal uso, instalacién o reparacion incorrecta o almacenamiento inadecuado;

b) Los productos cuyo nimero de serie mecanico o nimero de serie electrénico haya sido
eliminado, alterado o desfigurado;

c) Dafios por exposicién a temperaturas excesivas o condiciones ambientales extremas.
condiciones;

d) Dafos resultantes de la conexion o el uso de cualquier accesorio u otro producto no aprobado o autorizado
por la Compaiiia;

e) Defectos de apariencia, cosméticos, decorativos o estructurales tales como marcos y
partes no operativas

f) Productos dafiados por causas externas como incendio, suciedad, arena, fuga de bateria, fusible quemado,

robo o uso indebido de cualquier fuente eléctrica.

@ MPORTANTE

Todo el contenido del producto podria eliminarse durante el proceso de reparacion. Debe crear una copia de
seguridad del contenido de su producto antes de entregarlo al servicio de garantia.
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