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Patent

Dette produkt er beskyttet af patenter i USA og andre steder. For yderligere information, besgg venligst https:/
autel.us/virtual-patents/.
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andre lande. Alle andre varemzerker er varemeerker eller registrerede varemaerker tilhgrende deres respektive
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Oplysninger om ophavsret

Ingen del af denne manual ma reproduceres, lagres i et sggesystem eller transmitteres i nogen form eller pa
nogen made elektronisk, mekanisk, fotokopieret, optaget eller p& anden made uden forudgende skriftlig tilladelse
fra Autel.

Ansvarsfraskrivelse og ansvarsbegreensning

Alle oplysninger, specifikationer og illustrationer i denne manual er baseret pa de seneste tilgeengelige oplysninger

pa trykketidspunktet.

Autel forbeholder sig retten til at foretage sendringer n&r som helst uden varsel. Selvom oplysningerne i denne
manual er blevet omhyggeligt kontrolleret for ngjagtighed, gives der ingen garanti for indholdets fuldsteendighed

og korrekthed, herunder, men ikke begraenset til, specifikationer, funktioner og illustrationer.

Autel er ikke ansvarlig for direkte, szerlige, haendelige eller indirekte skader eller for skonomiske fglgeskader

(herunder tabt fortjeneste) som fglge af brugen af dette udstyr.

(1 Mleyle
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Sikkerhedsoplysninger

Af hensyn til din egen og andres sikkerhed, og for at forhindre skader pa udstyret og de karetgjer, det
anvendes p3, er det vigtigt, at sikkerhedsinstruktionerne i denne manual leeses og forstas af alle
personer, der betjener eller kommer i kontakt med udstyret.

Der kraeves adskillige procedurer, teknikker, veerktgjer og dele til service af karetgjer, sdvel som
feerdighederne hos den person, der udfarer arbejdet. Pa grund af det store antal testanvendelser og
variationer i de produkter, der kan testes med dette udstyr, kan vi umuligt forudse eller give radgivning
eller sikkerhedsmeddelelser, der deekker alle omstaendigheder. Det er bilteknikerens ansvar at veere
bekendt med det system, der testes. Det er afggrende at bruge korrekte servicemetoder og
testprocedurer. Det er vigtigt at udfere test pa en passende og acceptabel made, der ikke bringer din
sikkerhed, andres sikkerhed i arbejdsomrédet, den enhed, der anvendes, eller det karetgj, der testes, i
fare.

Far du bruger udstyret, skal du altid leese og falge sikkerhedsmeddelelserne og de geeldende
testprocedurer, der er angivet af producenten af det karetgj eller udstyr, der testes. Brug kun udstyret
som beskrevet i denne manual. Serg for at leese, forsta og felge alle sikkerhedsmeddelelser og
instruktioner i denne manual.

Sikkerhedsmeddelelser

Sikkerhedsmeddelelser er angivet for at forhindre personskade og skade pa udstyr.
Alle sikkerhedsmeddelelser introduceres af et signalord, der angiver fareniveauet.

/N\ FARE

Angiver en overhaengende farlig situation, som, hvis den ikke undgas, kan resultere i ded eller alvorlig

personskade for operatgren eller tilskuere.

/N\ ADVARSEL

Angiver en potentielt farlig situation, som, hvis den ikke undgéas, kan resultere i ded eller alvorlig
personskade for operataren eller tilskuere.

Sikkerhedsinstruktioner

Sikkerhedsmeddelelserne heri daekker situationer, som Autel er bekendt med pa udgivelsestidspunktet.
Autel kan ikke kende til, vurdere eller radgive dig om alle mulige farer. Du skal vaere sikker pd, at enhver
situation eller serviceprocedure, der opstar, ikke bringer din personlige sikkerhed i fare.



AFARE

Nar en motor er i drift, skal serviceomradet holdes GODT UDLUFTET, eller der skal monteres
et udstgdningssystem til motorens udst@dningssystem. Motorer producerer kulilte, en lugtfri,
giftig gas, der forarsager langsommere reaktionstid og kan fare til alvorlig personskade eller
tab af liv.

ADet frarddes at bruge hovedtelefoner ved hgj lydstyrke
At lytte ved hgj lydstyrke i leengere tid kan resultere i hgretab.

A Sikkerhedsadvarsler

y Udfer altid biltest i et sikkert miljg.

y Brug gjenbeskyttelse, der opfylder ANSI-standarderne.

y Hold tgj, har, haender, veerktgj, testudstyr osv. veek fra alle bevaegelige eller varme
motordele.

y Kar keretgjet i et godt ventileret arbejdsomrade, da udstedningsgasser er giftige.

y Seet gearkassen i PARK (for automatgear) eller NEUTRAL (for manuel gearkasse)
transmission) og sgrg for, at parkeringsbremsen er aktiveret.

y Seet klodser foran drivhjulene, og lad aldrig karetgjet veere uden opsyn, mens
testning.

y Veer ekstra forsigtig, nar du arbejder i neerheden af teendspolen, fordelerdeekslet,
teendkablerne og teendrgrene. Disse komponenter skaber farlige spaendinger, nar
motoren karer.

y Hav en brandslukker, der er egnet til benzin-, kemikalie- og elektriske brande, i neerheden.

y Tilslut eller frakobl ikke testudstyr, mens teendingen er tilsluttet, eller motoren karer.

¥ Hold testudstyret tert, rent og fri for olie, vand eller fedt. Brug et mildt renggringsmiddel pa
en ren klud til at renggre udstyrets yderside efter behov.

y Kar ikke karetgjet og betjen testudstyret samtidig. Enhver distraktion kan forarsage en
ulykke.

y Se servicehandbogen for det keretgj, der skal serviceres, og falg alle diagnostiske
procedurer og forholdsregler. Undladelse af at gare dette kan resultere i personskade
eller beskadigelse af testudstyret.

y For at undga at beskadige testudstyret eller generere forkerte data, skal du segrge for, at
karetgjets batteri er fuldt opladet, og at forbindelsen til karetajets DLC er ren og
sikker.

y Placer ikke testudstyret pa keretgjets fordeler. Steerk elektromagnetisk interferens kan
beskadige udstyret.



LASERSTRALING

A

Ret aldrig laserstralen mod personer, iser ikke mod deres ansigt eller gjne.

LASER

2

Udtrykket laserudstyr refererer til apparater, systemer eller testopstillinger, der genererer, transmitterer eller

anvender laserstraling.

Laserenhedens klasse angiver det potentielle fareniveau forbundet med den tilgeengelige laserstréling. | tilfeelde af

laserudstyr i klasse 2 er den tilgeengelige laserstraling i det synlige spektralomrade (400 nm til 700 nm).

@jenlagene yder tilstraekkelig beskyttelse mod utilsigtet kortvarig gjenkontakt med s&dan laserstraling. Klasse 2-
laserapparater kan derfor anvendes uden yderligere forholdsregler, hvis brugeren absolut ikke er forpligtet til enten
at se bevidst ind i laseren i leengere perioder (>0,25 s) eller gentagne gange at se ind i laseren eller pa direkte

reflekteret laserstraling.

A ADVARSEL
Indtagelse af medicin eller alkohol vil bremse gjenlagenes refleksfunktion.
Dette medfarer en seerlig risiko. Det anbefales at bruge lasersikkerhedsbriller med beskyttelsesniveau R1 til alle,

der er pavirket af medicin.

Personer, der ikke er uddannet i at arbejde med laserudstyr og i farerne ved laserstraling, ma ikke betreede

arbejdspladser, hvor der arbejdes med laserstraler eller laserudstralende apparater.

Sikkerhedsforanstaltninger:

y Operatgren skal placere advarslen "Advarsel om laserstréle” i gjenhgjde og pa en synlig made ved malestationen.

y Se ikke direkte ind i laserkilden. ¥ Brugeren skal

overholde den tilsigtede anvendelse.



INFRAR@D STRALING

Infrared enhed indeni. Undga direkte kontakt med gjnene.
Varm overflade. Undga direkte kontakt.
Sikkerhedsforanstaltninger:

y Operatgren skal placere advarslen "Advarsel om infrarad stréling" i gjenhgjde og
pa en synlig made ved malestationen.
y Se ikke direkte ind i IR-kilden. y Brugeren

skal overholde produktets tilsigtede anvendelse.

BRUG SIKKERHEDSSKO

Sikkerhedssko skal beeres.

Ved arbejde med risiko for fodskader skal der gives besked om ngdvendigheden af at baere
beskyttelsessko. Fodskader kan f.eks. skyldes fald eller faldende veerktgj eller arbejdsgenstande,
fastklemning af foden, sgm eller metalspaner i fodsélerne osv.

Sikkerhedsforanstaltninger:
y Operataren skal placere det obligatoriske skilt "Baer sikkerhedssko" i gjenhgjde og pa en
tydeligt synlig made ved malestationen.

y Operatarer skal altid baere de anbefalede beskyttelsessko.
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1 Brug af denne manual

Denne manual indeholder instruktioner til brug af enheden.

Nogle illustrationer i denne manual kan indeholde moduler og ekstraudstyr, der ikke er inkluderet i dit
system. Kontakt din salgsrepraesentant for at fa oplysninger om tilgeengelighed af andre moduler og ekstra
veerktgijer eller tilbehgr.

1.1 Konventioner

Folgende konventioner anvendes:

1.1.1 Fed tekst

Fed tekst bruges til at fremhaeve valgbare elementer sdsom knapper og menupunkter.
Eksempel:
y Tryk p& OK.

1.1.2 Noter og vigtige meddelelser
1.1.2.1 Noter

En NOTE indeholder nyttige oplysninger sdsom yderligere forklaringer, tips og kommentarer.

Eksempel:
@ NOTE

Nye batterier nar fuld kapacitet efter cirka 3 til 5 opladnings- og afladningscyklusser.

1.1.2.2 Vigtigt

VIGTIGT angiver en situation, som, hvis den ikke undgas, kan resultere i skader pa tabletten eller karetgijet.

Eksempel:

O vcrc

Hold kablet veek fra varme, olie, skarpe kanter og bevaegelige dele. Udskift beskadigede kabler med det

samme.




1.1.3 Hyperlinks

Hyperlinks er tilgeengelige i elektroniske dokumenter. BI& kursiv tekst angiver et valgbart hyperlink;
bl understreget tekst angiver et link til et websted eller et link til en e-mailadresse.

1.1.4 lllustrationer

Da illustrationerne i denne manual er eksempler, kan den faktiske testskaerm variere for hvert
keretgj, der testes. Fglg menutitlerne og instruktionerne pa skaermen for at foretage den korrekte
valgmulighed.

lllustrationerne er baseret pa standardindstillingerne i ADAS- og Aligner-indstillinger. Du kan
aendre indstillingerne efter dine behov og den faktiske situation. For at aendre standardindstillingerne
henvises til Aligner- og ADAS-indstillinger for yderligere oplysninger.

lllustrationerne af kliemmer i denne manual er baseret pa brugen af deekklemmer, og procedurerne
for brug af daekklemmer til kalibrering er illustreret i denne manual.

1.1.5 Procedurer
Et pilikon angiver en procedure.

Eksempel:

y Saddan bruger du kameraet

1. Tryk pa knappen Kamera . Kameraskaermen abnes.
2. Fokuser det billede, der skal optages, i s@geren.

3. Tryk pa kameraikonet i hgjre side af skeermen. Sggeren viser nu
det optagne billede og gemmer automatisk det taget billede.

4. Tryk p& miniaturebilledet i gverste hgijre hjgrne af skeermen for at se de gemte
billede.

5. Tryk p& knappen Tilbage eller Hjem for at afslutte kameraapplikationen.



2 Generel introduktion

Autels fuldt automatiserede ADAS-kalibrerings- og hjuljusteringssystem I1A1000 (herefter benaevnt "IA1I000WA") er
et fuldt automatiseret system til ADAS-kalibrering, avanceret diagnostik og hjuljustering. Ved hjeelp af IALOOOWA
kan ferere fortseette med at kgre i en lige linje, forudse mulige farer pa forhand osv.

IA1000WA giver karetajsspecifikke, trinvise instruktioner via den kompatible diagnosetablet, hvilket ggr det muligt

for teknikeren at udfare effektive og praecise kalibreringer pa karetgjer.

2.1 Sikkerhedsinstruktioner og forholdsregler

=

. Kontroller stremforsyningen, sgrg for at stramforsyningsspaendingen er stabil og korrekt

jordforbundet.

2. Placer ledningen forsigtigt, s& den ikke saetter sig fast eller vikler sig.

w

. For at mindske risikoen for elektrisk sted, ma den ikke bruges pa regnfuld eller vad jord.

4. Brug eller opbevar ikke enheden pa steder med kraftig rag, stav og tage.

[$2)

. N&r kalibreringsrammen er flyttet til den gnskede position, skal du trykke pa

fodbremsen for at forhindre kalibreringsrammen i at bevaege sig.

[<2]

. Undga at bruge kalibreringsrammen i omgivelser med steerke vibrationer og steerk vind, da en rystet

kalibreringsramme vil fgre til ungjagtige maleresultater.

~

. Lees og folg alle forsigtighedsregler og advarselsmaerkater, der er fastgjort til kalibreringsrammen og andet

veerktgj. Forkert brug kan forarsage personskade og forkorte kalibreringsrammens levetid.

o)

. Folg instruktionerne i denne manual for at bruge kalibreringsrammen og andre

veerktgjer.

2.2 Produktbeskrivelse

2.2.1 Kalibreringsramme

1A1000WA-kalibreringsrammen er stabilt og pélideligt konstrueret. Den har optisk malplacering, preecis kamera- +
laserstyret blindvinkel-, ACC- og AVM-mgnsterpositionering, ujeevn gulvkompensation og omfattende malvalidering
og rapportering. Robotisk vertikal og horisontal LDW-malplacering i ét trin, via fysiske mal eller et tilgeengeligt 27"
digitalt malpanel, reducerer manuel betjening og opsaetningstid betydeligt. Automatisk finjustering af haeldning,

rulning, drejning og frem-til-bagud-indstillinger.



forbedre ngjagtigheden og reducere menneskelige fejl.

@ NOTE

y Fjern alle forhindringer og tilbehgr, for du lafter eller folder tveerstangen.

y Placer ikke glidepladerne i neerheden af foldeleddet under foldning.

y Af sikkerhedsmaessige arsager ma tvaerstangen ikke hzeves eller seenkes, nar dens arme er foldet.

§ Rammen kan haeves op til en maksimal hgjde pa 9 ft 1 in. (109 in.). Sgrg for, at

Dit arbejdsomrade har rigelig plads til at undga skader.

ﬁﬁ}
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Figur 2-1 Kalibreringsramme AUTEL-CSC1000

@ NOTE

y En Kklar og plan overflade med en lzengde pa 4 m/13,2 fod og en bredde pa 5,33 m/10,92 fod
er pakreevet for at placere kalibreringsrammen.
y Der kreeves et areal pa 10 m/32,8 ft langt og 5 m/16,4 ft bredt for at fuldfgre hele hjulindstillingen og

ADAS-kalibreringen.

Tabel 2-1 Specifikationer for kalibreringsramme

Punkt

Beskrivelse

Model

AUTEL-CSC1000

Nominel effekt

360 W

Stregmforsyning

100-264 V, 50/60 Hz

Kalibreringsramme foldet

Dimensioner

800 x 1000 x 1900 mm (31,50 x 39,37 x 74,80 tommer)

(B*H*D)



Punkt Beskrivelse

Udfoldet tveerstangsleengde 2700 jm (106,30 tommer)

Tveerstangens foldede laengde 400 mm (15,75 tommer)

Kalibreringsrammehgjde
1670-2770 mm (65,75-109,06 tommer)

Reekkevidde

Hgjdeomrade for tveerstangen 300-2500 mm (11,18-98,43 tommer)
Kameranumre 6

Enkelt kamerapixel 3072*2048

Driftstemperatur -10-50 y (14-122 °F)
Opbevaringstemperatur -20-60 y (-4-140 °F)

MaxiSys Ultra Tablet-serien (herefter bensevnt "MaxiSys

Kompatibel tablet
Ultra Tablet")

Tabel 2-2 Forklaring af symboler pa kalibreringsrammen

Symbol Navn Forklaring

( y) oP Tryk pa den for at Igfte tveerstangen.

NED Tryk pa den for at ssenke tveerstangen.

) N@DSTOP Tryk p& den i en ngdsituation.




Symbol Navn Forklaring

.e’ USB-greenseflade Til islutning af USB-kabel.

HOImi HDMI-graenseflade Til tilslutning af HDMI-kabel.

& Advarsel om laserstréle. Advarsglsmaerke.

FORSIGTIGHED Advarselsmeerke.

Infrargd enhed indeni.

R . Advarselsmaerke.
Undga kontakt med gjnene.

Varm overflade. Undgé
Advarselsmeerke.

kontakte.
Beskyt mod vand Advarselsmaerke.
Beskyt mod sollys Advarselsmeerke.

KLEMMEPUNKT.

Pas pa dine haender.
. Advarselsmeerke.
Hold haenderne fri

under drift.

Trzed ikke pé eller placer ikke
tunge genstande oven pa Advarselsmeerke.
kalibreringsrammen.




Symbol Navn Forklaring
Eksplosivt skilt Advarselsmeerke.
Brandfarligt skilt Advarselsmeerke.
"MA IKKE VAENDE"-skilt Advarselsmeerke.

2.2.1.1 Foldemekanisme

Der er en foldemekanisme til at udvide eller folde venstre og hgjre arm pa tveerstangen.

Figur 2-2 Foldemekanisme

2.2.1.2 Kontrolknapper

Der er tre betjeningsknapper tilgeengelige: N@DSTOP-knappen, OP-knappen og NED-knappen.
N@DSTOP-knappen bruges til at stoppe haevning og seenkning af overliggeren i ngdstilfeelde, OP-
knappen bruges til at haeve overliggeren, mens NED-knappen bruges til at seenke overliggeren.



Figur 2-3 Kontrolknapper

1. N@DSTOP-knap
2. OP-knap
3. NED-knap

2.2.1.3 Fodbremser

Der er to fodbremser pa bagsiden af kalibreringsrammen. Hvis du vil holde
kalibreringsrammen stille, skal du treede fodbremserne ned med fadderne.

Figur 2-4 To fodbremser

2.2.1.4 Kameraseet

Et centerkamera, et hgjre kamera og et venstre kamera er installeret pa tveerstangen. Kamerasaettet er en vigtig
del, n&r ADAS-kalibreringsfunktionen og hjulindstillingsfunktionen udfares.



@ NOTE

Nar du vender mod forsiden af kalibreringsrammen, er den venstre kameraenhed p& venstre side, og den hgjre

kameraenhed er pa hgijre side.

y Centerkamera

Centerkameraet bruges til at identificere dets udpegede mal.

Figur 2-5 Centerkamera AUTEL-CSC0500/18

1. USB-port

2. Strgmport

y Hgjre kameraenhed

Den hgjre kameraenhed, med tre kameraer, bruges til at identificere det udpegede mal.

Figur 2-6 Hgjre kameraenhed AUTEL-CSC0500/18

1. USB-port
2. Stremport

y Venstre kameraenhed

Den venstre kameraenhed, med to kameraer, bruges til at identificere det udpegede mal.



Figur 2-7 Venstre kameraenhed AUTEL-CSC0500/18

1. USB-port
2. Strgmport
2.2.1.512 V/24 V ekstern strgmledning

Det eksterne 12 V/24 V strgmkabel er fastgjort pa handtaget. Seet den ene ende af ledningen i DC-udgangsporten

i kalibreringsrammen; saet 12 V-indgangskablet i stremindgangsporten pa Autel-tabletten eller Autel NV-kalibratoren
for at lade kalibreringsrammen oplade dem.

Eller saet 24 V-indgangsledningen i stremindgangsporten pa radarkalibreringsboksen; kalibreringsrammen kan

ogsa oplade radarkalibreringsboksen.

Figur 2-8 12 V/ 24 V ekstern strgmledning

2.2.1.6 24" LCD-bergringsskaerm

Skaermen kan automatisk dele skaermen med tabletten, nar Wi-Fi-forbindelsen mellem kalibreringsrammen og
tabletten er oprettet.
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Figur 2-9 24" LCD-bergringsskarm

y S&dan bruger du bergringsskaermen

1. Fjern beskyttelsesfilmen omkring bergringsskeermen.

2. Juster skeermen til en passende position for visning.

@ NOTE

Efter at have fjernet skumpolstringen og teendt kalibreringsrammen, skal det kontrolleres, om ngdstopknappen er

trykket ned utilsigtet. Hvis det er tilfeeldet, skal du dreje knappen med uret for at udlgse den.

3. Fjern beskyttelsesfilmen fra kablerne.

4. Kontroller, at stramkablet (1), HDMI-kablet (2) og USB-kablet (3) er korrekt tilsluttet deres respektive
indgangsporte p& bergringsskaermen.

5. Bergringsskaermen er nu klar til brug.
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 MachineTransaeobyGooge
3 Introduktion til tilbehar

3.1 Standardtilbehar

Tabel 3-1 Standardtilbehgr i hjulklemmeversion (feelgklemme)

Navn Model Maengde
AUTEL-CSC0500/19/LF
AUTEL-CSCO0500/19/RF

Hjulklemme (faelg AUTEL-CSCO500/19/LR 4 stk.

Klemme)
AUTEL-CSC0500/19/RR
AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSCO0500/16/RF

Mal 4 stk.
AUTEL-CSC0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR

B dal

remsepeca AUTEL-CSC0500/26 1stk.

Depressiv

Rat ' _ AUTEL-CSC0500/27 1 stk.

Holderstativveerktgj

Justeringshjzelp AUTEL-CSC0500/08 1 stk.

Unbrako-L-nggle (5 mm)
o 1 stk.

Til installation af justeringshjeelp

Hjulklods [ 2 stk.
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Tabel 3-2 Standardtilbehgr i hjulklemmeversion (daekklemme)

Navn Model Maengde
AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSC0500/17/RF

Hjulklemme (Deek AUTEL-CSC0500/17/LR 4 stk

Klemme)
AUTEL-CSC0500/17RR
AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSCO0500/16/RF

Mal 4 stk.
AUTEL-CSC0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR

B dal

remsepeda AUTEL-CSC0500/26 1 stk

Depressiv

Rat _ _ AUTEL-CSC0500/27 1sik

Holderstativveerktgj

Justeringshjeelp AUTEL-CSC0500/08 1 stk.

Unbrako-L-nggle (5 mm)
e 1 stk.

Til installation af justeringshjeelp

Hjulklods Jr— 2 stk.
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3.1.1.1 Hjulklemme (feelgklemme)

Ved at fastgare hjulklemmen (feelgklemmen) AUTEL-CSC0500/19 lodret til karetgjets hjul, bruges den til at holde
det angivne mal AUTEL-CSC0500/16, s& kameraszettet kan identificere det.

Figur 3-1 Hjulklemme (feelgklemme) AUTEL-CSC0500/19
1. Fastggrelsesakselslot — til indseettelse af malets fastgarelsesaksel.
2. Spaendeskrue — til at spaende den indsatte fastggrelsesaksel pa malet.
3. Laseknap — til at stramme hjulklemmen (feelgklemmen) pa hjulet.
4. Speerrehuller — Indsaet speerrehullerne i passende speerrehuller afhaengigt af hjulets diameter.
5. Paler — til fastggrelse af hjulklemmen (feelgklemmen) til hjulet.
3.1.1.2 Hjulklemme (Deekklemme)

Der er fire hjulklemmer (deekklemmer) i et szet, og hver hjulklemme (deekklemme) skal monteres pé det matchende
deek. For deek med forskellige diametre har hver hjulklemme (daekklemme) tre gear, der skal justeres. De

geeldende deekdiametre for hvert gear er som falger:

y Forste gear: 19-27 tommer
y Andet gear: 24—-32 tommer

y Tredje gear: 30-37 tommer

14



Figur 3-2 Hjulklemme (deekklemme) AUTEL-CSC0500/17

1. Kontrolknap
2. Gruppen
3. Palspalte
4. Treek i hdndtaget
5. Laft handtaget
6. Lasehandtag
7. Fastggrelse af akselrille
8. Laseknap
y S&dan monteres hjulklemmen (deekklemmen)
1. Hold fast i Igftehandtaget (5), og tryk pa betjeningsknappen (1) pa palhullet (3).

2. Seet den tilhgrende pal i palhullet.

©

BEMARK Sgrg for at montere spaerrepalen med treekhandtaget ferst og montere den i spaerrepalen naermest

Igftehdndtaget, og monter derefter de to andre speerrepaler pd samme made.

3. Néar palen er helt indsat i palehullet, slip kontrolknappen —

palen er godt monteret.

4. Nar alle tre paler er korrekt installeret, kan du justere gearet i henhold til deekkets diameter.

5. Tryk p& kontrolknappen, og treek palerne op eller ned for at justere gearet.

6. Nar du hgrer et "klik", betyder det, at gearet er blevet justeret.

med succes. Du kan derefter slippe kontrolknappen.
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©

BEMZARK Efter justering af gearet, nar der ikke vises et tal, er det i fgrste gear, og du kan kun traekke palerne

udad; nar tallet 2 vises, er det i andet gear; nar tallet 3 vises, er det i tredje gear. Serg for, at de tre paler er i
samme gear. Saml de andre tre deekklemmer som beskrevet ovenfor.

y S&dan installeres malet

1. Nar hjulklemmen (deekklemmen) er samlet, skal du tage det mal ud, der passer til deekklemmen.

2. Hold fast i lafteh&ndtaget (5), og slip laseknappen (8).

3. Seet mélpositioneringsstiften ind i det tilsvarende monteringshul, s& mélet kan indseettes i
fastgerelsesakselens abning (7).

4., Speend laseknappen, nar malet er godt indsat.

©

BEMARK Hjulklemmen (daekklemmen) og malet skal passe sammen. For eksempel skal det venstre bagerste
mal monteres pa den venstre bagerste hjulklemme (deekklemme).

y S&dan monteres hjulklemme (deekklemme) p& et deek

1. Far du monterer hjulklemmen (deekklemmen) pa et deek, skal du sgrge for, at malet er korrekt monteret,
og at gearet er justeret i henhold til deekkets diameter.

2. Hold i lgfteh&ndtaget (5), og laft treekh&ndtaget (4) for at montere hjulklemmen (deekklemmen) pa det
tilsvarende deek.

3. Nar alle palerne er fastgjort til deekket, slippes treekh&ndtaget og
1&s lasehandtaget (6).

4. Hjulklemmen (deekklemmen) med mal er installeret korrekt.

3.1.1.3 Mal

Der er fire mal. De forreste mal indseettes i venstre forhjulsklemmer og hgjre forhjulsklemmer, de bagerste mal
indsaettes i venstre baghjulsklemmer og hgjre baghjulsklemmer. Alle fire mal bruges til at afleese
hjulindstillingsparametrene ngjagtigt.
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Figur 3-3 Mal AUTEL-CSC0500/16

y S&dan monteres hjulklemme (feelgklemme) og mal p& hjulet
1. Fjern daekslerne fra palerne pa feelgklemmen.
2. Indseet palerne i passende palehuller i henhold til hjulstgrrelsen (passer til hjul med en diameter mellem
14" og 23".
3. Lasn laseknappen (3) for at montere hjulklemmen (feelgklemmen) pa hjulet.

4. Juster efter behov, og stram derefter laseknappen for at sikre, at hjulklemmen (feelgklemmen) sidder

sikkert fast pa hjulet.

5. Lgsn spaendeskruen (2), og indseet malets fastgerelsesaksel i fastgerelsesakselhullet (1) med malets
positioneringsstift indsat i det tilsvarende monteringshul. Spaend spaendeskruen, nar malet er korrekt

installeret.

Q)

BEMARK Hjulklemmen (fselgklemmen) og malet skal passe sammen. For eksempel skal det venstre bagerste

mal monteres pa den venstre bagerste hjulklemme (feelgklemme).
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3.1.1.4 Bremsepedalnedtrykker

Det hjeelper med at treede bremsepedalen ned.

Figur 3-4 Bremsepedaldepressor AUTEL-CSC0500/26
1. Krog
2. System til hurtigudlgserjustering
3. Bremsepedalkontaktbgjle
y S&dan monteres bremsepedalen
1. Klik bremsepedalen fast i bremsepedalens kontaktbgijle.

2. Tryk hardt ned, og juster hurtigudlgsersystemet, sa krogene sidder fast i seedet og dermed laser

bremsepedalen.
3.1.1.5 Veerktgj til ratholder

Ratholderveerktgijet bruges til at fiksere rattets position og justere karetgjet.

Figur 3-5 Veerktgj til ratholder AUTEL-CSC0500/27
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1. Krog

2. Laseknap

3. System til hurtigudlgserjustering

y S&dan monteres ratholderens stativveerktgj
1. Seet ratholderveerktgjet pa szsedet.

2. Lgsn laseknappen.

3. Juster hurtigudlgserjusteringssystemet, sa krogene bergrer rattet og dermed begraenser rattets rotation.

4. Spaend laseknappen for at fastgere den.
3.1.1.6 Justeringshjeelp

Justeringshjeelpemidlet bruges til at male afstanden fra kalibreringsrammen til hver position pa keretgjets

karosseri.

loooo!

Figur 3-6 Justeringshjeelp AUTEL-CSC0500/08
1. Afstandsmalingsmal
2. L&seknap

y Sadan installeres justeringshjzelpen

1. Fastger basen og stangen med en skrue og unbrakongglen (5 mm), nér den tages i brug for farste
gang.
2. Lagsn laseknappen, fastger afstandsmaleskiven til stangen, og drej derefter

speend laseknappen.
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3.1.1.7 Hjulklods

Hjulklodsen er placeret bag rattet for at forhindre dit keretgj i at rulle veek.

Figur 3-7 Hjulklods

y S&dan placeres hjulklodsen
1. Parker keretgjet pa et plant underlag.

2. Fastger hjulklodsen i hjulet som vist for at forhindre hjulet i at
ruller veek.

Wheel Chock

3. Opbevares vk efter brug.

3.2 Andet ngdvendigt tilbehgr (ikke udstyret)

3.2.1 Til hjuludmaling og ADAS-kalibrering

Tabel 3-3 For hjuljustering og ADAS-kalibrering

Navn Model

AUTEL-CSC0500/10

Kalibreringsbjeelke (til deekklemme)
AUTEL-CSC0500/12

MaxiSys Ultra Tablet tearyon
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3.2.1.1 Kalibreringslinje

Kalibreringsbjeelken med hgj malepreecision er et professionelt veerktgj til hjuludmaling. Nar du udferer kalibrering
af hjuludretteren, ngjagtighedskontrol eller malkalibrering af hjulklemme, kreeves der en kalibreringsbjeelke.

Figur 3-8 Kalibreringslinje
y S&dan monteres hjulklemmen (feelgklemmen) pa kalibreringsbjeelken
1. Fjern deekslerne fra hjulklemmens (feelgklemme) paler.
2. Indseet palerne i passende palehuller i henhold til kalibreringsstangens starrelse.

3. Lgsn laseknappen pa hjulklemmen (faelgklemmen) for at montere den p&
kalibreringsbjeelke.

4. Juster efter behov, og stram derefter laseknappen for at sikre, at hjulklemmen (feelgklemmen) sidder sikkert

fast p& kalibreringsstangen.
y S&dan monteres hjulklemmen (deekklemmen) pa kalibreringsbjeelken

1. Hold i lafteh&ndtaget, og left deekklemmens treekhandtag for at montere palerne.
ind i rillerne p& kalibreringslinjen.

2. Nar hjulklemmen (deekklemmen) er korrekt installeret pa kalibreringsbjeelken, skal du dreje lasehandtaget
for at l&se hjulklemmen (deekklemmen) sikkert fast pa kalibreringsbjeelken.
3.2.1.2 MaxiSys Ultra-tablet

IA1000WA skal bruges sammen med MaxiSys Ultra-tabletten. Du kan kun udfere hjuludmaling og ADAS-kalibrering,
nar IAL000WA er tilsluttet MaxiSys Ultra-tabletten.

21



Figur 3-9 MaxiSys Ultra-tablet

y Softwareaktivering

Da MaxiSys Ultra ikke har en hjuludmalingsfunktion, skal du aktivere hjuludmalingsapplikationen pa tabletten, fer
du udfgrer hjuludmalingsfunktionen, efter at du har kebt et hjuludmalings- og ADAS-kalibreringskort fra

www.autel.com.

y For at aktivere hjuludmalings- og ADAS-kalibreringsapplikationen
1. Bekreeft, at opdateringerne pa den registrerede MaxiSys Ultra-tablet er tilgeengelige.
2. Veelg Indstillinger pa tablettens hovedskaerm.
3. Tryk p4 ADAS- og alignerindstillinger.

4. Veelg den kalibreringsramme, du skal binde, og indtast derefter valideringskoden fra hjuludmalings- og
ADAS-kalibreringsapplikationskortet.

5. Download softwaren til hjuludmaling og ADAS-kalibrering.

y Kalibreringsrammeforbindelse

For at etablere kommunikation mellem tabletten og IALOO0WA skal tabletten forbindes med kalibreringsrammen

ved at tilslutte IALOOOWA Wi-Fi.

NOTE

Far du tilslutter kalibreringsrammen, skal du kontrollere lande-/regionsindstillingerne i tablettens Android-system.

y Sadan forbinder du tabletten med kalibreringsrammen

1. Efter installation af skeermen skal du seette netledningen i stikkontakten i bunden af sgjlen og derefter

teende for strgmafbryderen for at teende kalibreringsrammen.

2. Teend tabletten. Veelg Indstillinger pa tablettens hovedskaerm.
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3. Tryk p& ADAS- og alignerindstillinger til venstre pa skaermen.
4. Tryk pa Kalibreringsrammeforbindelse til hgjre pa skaermen.

M Settings ADAS & Aligner Settings

:v?. ADAS 8 Aligner Settings

ﬂ Common Settings >
n OBFCM Upload

__t" Calibration Frame Connection Not Connected >
@ Vehicle List

:ﬂ’*\ Network Configuration >
@ EVDiag Box Settings

- (:‘) Update >

I‘ Battery Test

8 Hand-held Inclinometer Update >
E Country/Region Code

{é\— Maintenance & Service
m Laws and Regulations
m System Settings :}: Wheel Alignment Software Settings >
Y e

l/';',\ Alinnrmant Drachark Qaftiuars Qattinae >

Figur 3-10 Tilslut IAI000WA via Wi-Fi 1

5. Find Wi-Fi-navnet p& kalibreringsrammen, og opret forbindelse.

6. Nar tabletten er tilsluttet kalibreringsrammen, vises kommunikationsstatussen
lyder "Forbundet".

h  Settings - Calibration Frame Connection Refresh

ADAS & Aligner Setlings
a DBFCM Upload ||

Vehicle List
Devices

EVDiag Box Settings

@ IAT000 Wi-Fi [ on @&

i] Battery Tast % ADAS-S518R0701025 Not Connected

Country/Reglon Code Sw ADAS-S518ROC01007 Nat Connected

m Laive mid Raguseiang . ADAS-S518ND401217 Not Connected
S ADAS-E518ROC01005 Not Connected

m Systern Settings

ﬂ About Tap to connect or disconnact

Figur 3-11 Tilslut IAI000WA via Wi-Fi 2
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y Netveerkskonfiguration

Nar tabletten er tilsluttet IALOOOWA Wi-Fi, skal du tilslutte tabletten til et internettilgaengeligt Wi-Fi via fglgende
indstillinger.

y For at forbinde tabletten til internettet Tilgaengelig Wi-Fi
1. Veelg Indstillinger pa tablettens hovedskaerm.
2. Tryk pd ADAS- og alignerindstillinger til venstre pa skeaermen.

3. Tryk pa Netveerkskonfiguration (serg for, at IALOOOWA Wi-Fi er tilsluttet, ellers aktiveres den ikke).

4. Tryk pa rullemenuen i hgjre side af visningsfeltet for Wi-Fi-navnet for at veelge dit Wi-Fi-netveerk, og
indtast derefter Wi-Fi-adgangskoden.

5. Tryk pa Opret forbindelse , ndr Wi-Fi-navnet er valgt, og adgangskoden er indtastet.

™  Settings - Network Configuration
:-}: ADAS & Aligner Settings
- o Connected WP TestPrig (connected)
B osrem Uplosd W
=~
Q Vehicle List e . v

P d:
m EVDiag Box Settings S :
e |

l‘ Battery Test

Disconnect
D Laws and Regulations

m System Settings
P
Figur 3-12 Opret forbindelse til internettet Tilgaengelig Wi-Fi

6. Tryk pa knappen Tilbage for at vende tilbage til den forrige side, eller tryk pa knappen Hjem for at
afslutte skeermbilledet ADAS- og alignerindstillinger.

y Opret kgretgjskommunikation

Far hjuljustering og ADAS-kalibrering udfares, skal der etableres korrekt kommunikation mellem kgretgjet og
MaxiSys Ultra-tabletten.

y At etablere korrekt kommunikation mellem kgretgj og tablet

1. Tilslut VCl-enheden til keretgjets DLC for badde kommunikation og stremforsyning.
kilde.
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2. Tilslut VCl-enheden til tabletten via Bluetooth-parring, Wi-Fi eller USB

forbindelse.

3. Nar ovenstéende trin er fuldfgrt, skal du kontrollere VCI-navigationsknappen i den nederste bjeelke pa
skaermen. Hvis et grgnt BT-, Wi-Fi- eller USB-ikon vises i nederste hgjre hjgrne, er MaxiSys Ultra-

tabletten klar til at udfare hjuljustering og ADAS-kalibrering.

3.2.2 Til ADAS-kalibrering

Tabel 3-4 Til ADAS-kalibrering

Navn Model

Reflektor AUTEL-CSC0602/01
Mini-reflektor AUTEL-CSC0602/07
Kalibreringsstativ AUTEL-CSC0800

Tilbehgrsseet | (Til Japan og
Sydkoreanske karetgjer)

Tilbehgrsseet Il (til europaeiske og
amerikanske kgretgjer)

Maltavle til vognbaneskift
Advarselssystem (LDW)

Kalibrator til frontkamera

AUTEL-CSC0701/23

Mgnsterkort (til LDW-system)

Mgnsterseet Il (Til AVM (Omkring
Vis overvagningssystem)

[r—
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Navn

Model

Digitalt malpanel

AUTEL-CSCO050A-16

DC-strgmkabel

Venstre forlangerstang

AUTEL-CSCO050A/18_L

Hgjre forleengerstang

AUTEL-CSCO050A/18_R

Venstre to-linjet laser AUTEL-CSCO050A/15-L

Hgijre to-linjet laser AUTEL-CSCO050A/15-R

Monteringsplade AUTEL-CSCO050A/17

3.2.2.1 Reflektor

Reflektoren er ngdvendig for at positionere kalibreringsrammen og kalibrere radaren.

Figur 3-13 Reflektor AUTEL-CSC0602/01

1. Lasergennemgangshul

2. Reflektoroverflade

3. Handtag

4. Gradienter

5. Gearknop — til forskellige gear efter behov for forskellig kalibrering.

6. Grydekrog
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3.2.2.2 Minireflektor

Sammen med laser pa kalibreringsrammen bruges en minireflektor til at justere reflektoren pa kalibreringsrammen

parallelt med radaren.

Figur 3-14 Minireflektor AUTEL-CSC0602/07

3.2.2.3 Kalibreringsstativ

Kalibreringsstativet bruges til at holde hjgrnereflektoren til radarkalibrering.

Figur 3-15 Kalibratorstativ AUTEL-CSC0800
1. Fastgerelseslas — til fastggrelse af monteringshullet.

2. Monteringsé&bning — til montering af hjernereflektorens eller andets fastgerelsesaksel
kalibreringsveerktgijer.

3. Handtag
4. Lineal — til maling af hgjden.
5. Gradienter

6. Horisontale justeringsskruer — til vandret justering af glideblokken

hgjde.

3.2.2.4 Tilbehgrssaet | (til keretgjer fra Japan og Sydkorea)
y Radarkalibreringsplade
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Radarkalibreringspladen AUTEL-CSC0602/02 fastgares til glidebraettet pa kalibreringsrammen og bruges til at
kalibrere Continental-radaren.

Figur 3-16 Radarkalibreringsplade AUTEL-CSC0602/02
1. Pladeoverflade
2. Gradienter
3. Handtag
4. Grydekrog
5. Lasergennemgangshul
y Hjgrnereflektor

Ved at fastgare hjernereflektoren AUTEL-CSC0802/01 til glidebreettet pa kalibreringsrammen bruges den til
at kalibrere millimeterbglgeradaren.

Figur 3-17 Hjgrnereflektor AUTEL-CSC0802/01
1. Trekantet signalmodtagerkort
2. 7# torbatteri
3. Batteriboks

4. Fastgerelse af aksel
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5. Teend/sluk-knap

§ ACC-mélbraeet

ACC-malkort AUTEL-CSC0802/03 bruges til kalibrering af adaptiv fartpilot pa Nissan- og Infiniti-keretgjer.

1

Figur 3-18 ACC-mélkort AUTEL-CSC0802/03

y Kalibreringsstativ

MaxiSys ADAS kalibreringsstander Autel-CSC0802 bruges til radarkalibrering pa Nissan- og Infiniti-kgretajer.

Figur 3-19 Kalibreringsstativ Autel-CSC0802
3.2.2.5 Tilbehgrssaet Il (til europaeiske og amerikanske karetgjer)
y NV-kalibrator (Volkswagen- og GM-kgretgjer)
Ved at fastgere den til glidebraettet pa tveerstangen af kalibreringsrammen, NV-kalibratoren
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AUTEL-CSCO0603/01 bruges til kalibrering af nattesynssystemer i Volkswagen og GM
koretgijer.

Figur 3-20 NV-kalibrator AUTEL-CSC0603/01

=

. Gradienter

2. Strgm-LED (rgd)

w

. Strgm-LED (gren)

4. Lasergennemgangshul

[$2]

. Handtag

(22}

. Betjeningsafbryder

~

. Teend/sluk-knap

@

. Sikringsfatning

9. DC-strgmforsyningsindgang

10. Grydekrog

y NV-kalibrator (Benz)

NV-kalibratoren AUTEL-CSC0803/01 bruges til kalibrering af nattesynssystemer i Benz-kgretgjer.
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Figur 3-21 NV Kalibrator (Benz) AUTEL-CSC0803/01

1. Teend/sluk-knap
2. Sikringsfatning
3. DC-stramforsyningsindgang

4. Horisontale justeringsskruer

5. Gradienter

y Radarkalibreringsboks

Ved at fastgere den til glidebraettet pa tveerstangen af kalibreringsrammen, bruges Radar Calibration Box
CSC0605/01 til kalibrering af blindvinkeldetektionssystemet i Volkswagen-kgretgjer.

i
Th

~ L

Figur 3-22 Radarkalibreringsboks AUTEL-CSC0605/01
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1. Strem-LED (gren)

2. Strgm-LED (rgd)

3. Gradienter

4. DC-strgmforsyningsindgang
5. Sikringsfatning

6. Teend/sluk-knap

7. Grydekrog

y Radarkalibreringsplade

Figur 3-23 Radarkalibreringsplade AUTEL-CSC0602/08
1. Handtag
2. Gradienter
3. Skalabreet
4. Monteringsspaende
5. Laserhul
y Méaltavle

Sammen med mgnsteret AUTEL-CSC0806/01 bruges malkortet AUTEL-CSC0804/01 til kalibrering af Around View

Monitoring-systemet i Volkswagen-karetgjer.
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Figur 3-24 Maltavle AUTEL-CSC0804/01
3.2.2.6 Maltavle og kalibrator (til LDW-systemkalibrering)
§ Méltavle AUTEL-CSC0601/08-L

Maltavle AUTEL-CSC0601/08-L, til kalibrering af vognbaneassistentsystem pa Honda-keretgijer.

Figur 3-25 Méaltavle AUTEL-CSC0601/08-L
y Maltavle AUTEL-CSCO0601/08-R

Maltavle AUTEL-CSC0601/08-R, til kalibrering af vognbaneassistentsystem pa Honda-keretgjer.

Figur 3-26 Maltavle AUTEL-CSC0601/08-R



y Maltavle AUTEL-CSC0601/05

Malkort AUTEL-CSC0601/05, til kalibrering af vognbaneassistentsystem pa Honda-karetgijer.

Figur 3-27 Maltavle AUTEL-CSC0601/05

§ Maltavle AUTEL-CSC0601/11

Malkort AUTEL-CSC0601/11, til kalibrering af vognbaneassistentsystem pa Toyota- og Lexus-kgretgjer (1).

Figur 3-28 Maltavle AUTEL-CSC0601/11

¥ Maltavle AUTEL-CSC0601/15

Malkort AUTEL-CSCO0601/15, til kalibrering af vognbaneassistentsystem pa Toyota-karetgjer (2).

Figur 3-29 Méaltavle AUTEL-CSC0601/15

§ Maltavle AUTEL-CSC0601/09

Malkort AUTEL-CSCO0601/09, til kalibrering af vognbaneassistentsystem pa Hyundai- og KIA-karetgjer.
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Figur 3-30 Maltavle AUTEL-CSC0601/09

¥ Maltavle AUTEL-CSC0601/02

Malkort AUTEL-CSC0601/02, til kalibrering af vognbaneassistentsystem pa Mercedes Benz-karetgjer.

o + ©

Figur 3-31 Maltavle AUTEL-CSC0601/02
y Maltavle AUTEL-CSC0601/19

Malkort AUTEL-CSCO0601/19, til kalibrering af vognbaneassistentsystem pa Benz-kgretgjer
2).

© + ©o

Figur 3-32 Maltavle AUTEL-CSC0601/19
¥ Maltavle AUTEL-CSC0601/03-L

Malkort AUTEL-CSC0601/03-L, til kalibrering af vognbaneassistentsystem pa Nissan-
karetgjer (1).
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Figur 3-33 Malkort AUTEL-CSC0601/03-L

y Maltavle AUTEL-CSC0601/03-R

Malkort AUTEL-CSC0601/03-R, til kalibrering af vognbaneassistentsystem p& Nissan-

karetgjer (1).

Figur 3-34 Malkort AUTEL-CSCO0601/03-R
y Maltavle AUTEL-CSC0601/04-L

Malkort AUTEL-CSC0601/04-L, til kalibrering af vognbaneassistentsystem pa Nissan-

karetgjer (3).

Figur 3-35 Maltavle AUTEL-CSC0601/04-L

y Maltavle AUTEL-CSC0601/04-R

Malkort AUTEL-CSC0601/04-R, til kalibrering af vognbaneassistentsystem pa Nissan-
karetgijer (3).
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Figur 3-36 Malkort AUTEL-CSC0601/04-R
¥ Maltavle AUTEL-CSC0601/06-L

Maltavle AUTEL-CSC0601/06-L, til kalibrering af vognbaneassistent pa Nissan- og Infiniti-
karetgjer (2).

Figur 3-37 Maltavle AUTEL-CSC0601/06-L

y Maltavle AUTEL-CSC0601/06-R

Malkort AUTEL-CSC0601/06-R, til kalibrering af vognbaneassistentsystem pa Nissan- og
Infiniti-karetajer (2).

‘>

Figur 3-38 Malkort AUTEL-CSC0601/06-R
y Maltavle AUTEL-CSC0601/12

Malkort AUTEL-CSC0601/12, til kalibrering af vognbaneassistentsystem pa Mazda-karetgjer
).
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Figur 3-39 Maltavle AUTEL-CSC0601/12
y Malkort AUTEL-CSC0601/13-L

Malkort AUTEL-CSC0601/13-L, til kalibrering af vognbaneassistentsystem pa Mazda-
karetgjer (2).

Figur 3-40 Malkort AUTEL-CSC0601/13-L
y Malkort AUTEL-CSC0601/13-R

Malkort AUTEL-CSC0601/13-R, til kalibrering af vognbaneassistent pa Mazda-karetgjer (2).

Figur 3-41 Malkort AUTEL-CSC0601/13-R
§ Malkort AUTEL-CSC0601/22-L

Malkort AUTEL-CSC0601/22-L, til kalibrering af vognbaneassistentsystem pa Mitsubishi-kgretgjer.
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Figur 3-42 Malkort AUTEL-CSC0601/22-L

y Malkort AUTEL-CSC0601/22-R

Malkort AUTEL-CSC0601/22-R, til kalibrering af vognbaneassistentsystem pa Mitsubishi-keretgjer.

Figur 3-43 Malkort AUTEL-CSC0601/22-R

y Kalibrator til frontkamera

Frontkamerakalibrator AUTEL-CSC0701/23, til kalibrering af vognbaneassistentsystemet pd Hyundai- og KIA-
karetajer.

Figur 3-44 Forreste kamerakalibrator AUTEL- CSC0701/23
3.2.2.7 Mgnsterkort (til LDW-systemkalibrering)

y Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/07
Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/07, til kalibrering af vognbaneassistentsystem
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Hyundai- og KIA-karetgjer (1). Holdere til malbreetter, der bruges til at fastgere breettet.

Figur 3-45 Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/07

y Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/01

Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/01, bruges til kalibrering af Lane Keeping Assist (LKA)-systemet pa Volkswagen- og
Porsche-kgretgjer (1). Holdere til malkort bruges til at fastgere kortet.

Figur 3-46 Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/01

y Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/14-01

Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/14-01, bruges til kalibrering af LKA-systemer pa Subaru-keretgjer. Holdere til malkort

bruges til at fastgare kortet.
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Figur 3-47 Mgnsterkort AUTEL-CSC0601/14-01
3.2.2.8 Mgnsterseet Il (til AVM-systemkalibrering)

y Mgnster AUTEL-CSC0806/01

Mgnster AUTEL-CSC0806/01, brugt til kalibrering af Around View Monitoring-systemet pa Volkswagen-
karetgijer.

Figur 3-48 Mgnster AUTEL-CSC0806/01

y Mgnster AUTEL-CSC1004/02

Mgnster AUTEL-CSC1004/02, brugt til kalibrering af Around View Monitoring-systemet p& visse Honda-

karetgjer (1).

Figur 3-49 Mgnster AUTEL-CSC1004/02

y Mgnster AUTEL-CSC1004/03

Mgnster AUTEL-CSC1004/03, brugt til kalibrering af Around View Monitoring-systemet p& visse Honda-
karetgjer (2).
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Figur 3-50 Mgnster AUTEL-CSC1004/03

y Mgnster AUTEL-CSC1004/01

Mgnster AUTEL-CSC1004/01, brugt til kalibrering af Around View Monitoring-systemet p& Volkswagen-kgretgijer (2).

I [
e

Figur 3-51 Mgnster AUTEL-CSC1004/01

y Mgnster AUTEL-CSC1004/05

Mgnster AUTEL-CSC1004/05, brugt til kalibrering af Around View Monitoring-systemet p& Ford-karetgijer.

-I- :

Figur 3-52 Mgnster AUTEL-CSC1004/05

y Mgnster AUTEL-CSC1004/06

Mgnster AUTEL-CSC1004/06, brugt til kalibrering af Around View Monitoring-systemet p& Cadillac-keretgijer.

Figur 3-53 Mgnster AUTEL-CSC1004/06
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y Mgnster AUTEL-CSC1004/07

Mgnster AUTEL-CSC1004/07, brugt til kalibrering af Around View Monitoring-systemet p& Porsche-keretgijer.

Figur 3-54 Mgnster AUTEL-CSC1004/07

y Mgnster AUTEL-CSC1004/08

Mgnster AUTEL-CSC1004/08, brugt til kalibrering af Around View Monitoring-systemet pd PSA-karetgijer.

g
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Figur 3-55 Mgnster AUTEL-CSC1004/08

y Mgnster AUTEL-CSC1006/03

Mgnster AUTEL-CSC1006/03, brugt til kalibrering af Around View Monitoring-systemet pa Nissan-karetgjer i ikke-

kinesiske omrader.

Figur 3-56 Mgnster AUTEL-CSC1006/03

y Mgnster AUTEL-CSC1006/04

Mgnster AUTEL-CSC1006/04, brugt til kalibrering af Around View Monitoring-systemet pa Nissan-karetgjer i Kina.
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Figur 3-57 Mgnster AUTEL-CSC1006/04

y Mgnster AUTEL-CSC1006/01

Mgnster AUTEL-CSC1006/01, brugt til advarselssystem for bagkollision pa Benz-karetgijer.

4====,=

Figur 3-58 Mgnster AUTEL-CSC1006/01
3.2.2.9 Digitalt malpanel

Det digitale mélpanel AUTEL-CSCO050A-16 bruges til kalibrering af vognbaneassistentsystemet.

Figur 3-59 Digitalt malpanel AUTEL-CSC050A-16

3.2.2.10 DC-strgmkabel

DC-stramkablet bruges til at stramforsyne det digitale malpanel ved at tilslutte det til glidepladen pa 1A1000-
kalibreringsrammen.

Figur 3-60 DC-strgmkabel

3.2.2.11 Forlaengerstang

y Venstre forleengerstang AUTEL-CSCO050A/18_L

Venstre forleengerstang AUTEL-CSC050A/18_L bruges, nar den er monteret pa den venstre glideplade (vendt mod

forsiden af kalibreringsrammen), sammen med den venstre tolinjelaser til positionering.
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Figur 3-61 Venstre forlaeengerstang AUTEL-CSCO050A/18_L
y Hojre forleengerstang AUTEL-CSCO050A/18_R

Hgjre forleengerstang AUTEL-CSCO50A/18_R bruges, nér den er monteret pa den hgijre glideplade (vendt mod
forsiden af kalibreringsrammen), sammen med den hgijre tolinjelaser til positionering.

Figur 3-62 Hgjre forleengerstang AUTEL-CSCO50A/18_R
1. Fastggrelsesknap
2. Magnetisk monteringsrille
3. Positioneringsrum

3.2.2.12 To-linjet laser

y Venstre to-line laser AUTEL-CSCO50A/15-L
Venstre to-linjelaser AUTEL-CSCO050A/15-L bruges til kalibrering af Around View Monitoring-systemet ved at

installere det p& venstre forleengerstang eller venstre glideplade (vendt mod forsiden af kalibreringsrammen).

y Hajre to-linjet laser AUTEL-CSCO050A/15-R

Hgjre to-linjelaser AUTEL-CSCO050A/15-R bruges til kalibrering af Around View Monitoring-systemet ved at
installere det p& den hgjre forlaengerstang eller den hgijre glideplade (vendt mod forsiden af kalibreringsrammen).
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Figur 3-63 Hgjre to-linjelaser AUTEL-CSCO050A/15-L/R

=

. Teend/sluk-knap

2. Laserbeskyttelsesdeeksel

w

Monteringsflade

4. Sikkerhedsrem

(&)

. Laseraktiveringsknap

o

Indikatorlamper

7. USB Type-C-port

3.2.2.13 Monteringsplade

Monteringsplade AUTEL-CSC050A/17 bruges til kalibrering af vognbaneassistentsystemet pd Subaru-kgretgjer.

Figur 3-64 Monteringsplade AUTEL-CSCO050A/17
1. Magnetisk monteringsrille
2. Sikkerhedsrem

3. Monteringsrille
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4 Hjuljusteringsfunktion

Kgretgijets fire hjul, styretgj samt for- og bagaksler skal have en bestemt relativ position. Denne relative
position er en standardveerdi, der er fastsat af producenten. Den relative position kan dog eendre sig efter
genmontering af de relaterede komponenter eller efter karsel i et stykke tid. Proceduren for justering og
tilbagefaring til denne position kaldes hjuludmaling. Efter hjuludmaling kan keretgjet kares i en lige linje s&
meget som muligt, hvilket gger styreevnen, og det yderligere deekslid og stremforbruget reduceres. Derfor
er det ngdvendigt at udfere hjuludmaling far karsel.

| dette kapitel introducerer vi de tekniske specifikationer, forholdsregler i brug, funktionsknapper, forberedelser
til hjuludmaling og procedurer for hjuludmaling osv.

4.1 Tekniske specifikationer

De tekniske specifikationer er vist i tabellen nedenfor.

Tabel 4-1 Tekniske specifikationer

Punkt Beskrivelse

Anbefalet arbejdstid

Afstand 2667 mm (105 tommer)

Understattet akselafstand 2032-5588 mm (80—220 tommer)

Understgattet hjul

Afstand 1270-2490 mm (50-98,03 tommer)

Understgttet faelgdiameter
279-609 mm (11-24 tommer)
(Brug feelgklemme)

Understgttet daekdiameter
482,6—939,8 mm (19-37 tommer)
(Brug daekklemme)

Hgjdeomréde for tveaerstangen 300-2500 mm (11,18-98,43 tommer)

Malefrekvens (typisk) 9 gange/sek.

Loftehastighed pa tveerstangen 50 mm/s
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Punkt Beskrivelse
Driftstemperatur -10-50 y (14 °F-122 °F)
Opbevaringstemperatur -20-60 V (-4 °F-140 °F)

4.2 Forholdsregler ved brug

1. Nar keretgijet er pa liften, skal du sgrge for, at forhjulet er i midten af
rat.

2. Efter karetgijet er kart pa liften, skal der placeres hjulklodser foran og bagpa de to baghjul for
at forhindre kgretgijet i at rulle vaek.

3. Veer forsigtig, nar du lgfter karetajet. Felg de sikre driftsprocedurer for at lgfte
karetgijer.

4. Nar karetgjet er lgftet til den gnskede hgjde, kan karetgjet forst startes efter
Forsikringen er geeldende, og sikkerheden er sikret.

5. Det er strengt forbudt at betjene liften, mens nogen arbejder.
6. Serg for, at kameralinsen og mélet er rene.

7. Nar hjulklemmer er ngdvendige, skal du sgrge for, at palerne pa hver hjulklemme er i den rigtige position.
samme gear.

8. Fglg ngje softwareprocedurerne og instruktionerne for at betjene dem.

4.3 Funktionsskaerme og knapper

Alle applikationer i MaxiSys Ultra-tabletten er menustyrede. Nar der er foretaget et valg,

Den relaterede skaerm vises. Hvert valg indsnaevrer fokus og farer til det gnskede.
Funktionsknapperne pa hver skeerm kan guide dig til at fuldfare hjulindstillingsprocedurerne trin
for trin.

4.3.1 Funktionsskeerme

Hele hjuludretningsproceduren er grundlaeggende udfert pa felgende skeermbillede.
Falg instruktionerne p& skaermen for at fuldfgre hjulindstillingsprocedurerne pa navigationslinjen
én efter én.
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Figur 4-1 Skeermbilledet Procedurer for helhjulsjustering

4.3.2 Funktionsknapper

| dette afsnit vil vi introducere nogle ofte anvendte funktionsknapper (ikke alle funktionsknapper) pa tabletten, nér
der udfgres hjuludmaling.

Tabel 4-2 Funktionsknapper

Knap Navn Beskrivelse

Next Neeste Tryk for at fortseette.

Tabletten dbner kompensationsskaermen

bod ‘
3 Compensation

Kompensation efter at forberedelsesarbejdet er afsluttet.

P~
@ Caster/SAl Caster/SAl U'dftzlr caﬂlsjter/SAI- '
vinkelmalingsfunktionen.

= ;ﬂeas#red Mt resultat Tryk for at gemme maleresultatet for
== Resu

hjuludmaling.

& Alignment ) o Vejledning til at udfare hjuludmaling.
N Guide Justeringsvejledning
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Knap Navn Beskrivelse
Overhalingsrapport Vis eftersynsrapporten efter hjuludmaling.
Save Report Gem rapport Tryk for at gemme som rapporter.
[. Biit A“gnmem . Udkarselslinje Ijrlilllj(ufztrtjlzf::::edurerne.

4.4 Far hjuludmaling

4.4.1 Forberedende arbejde

Far du udfgrer hjuludmaling, skal du kontrollere og forberede fglgende:

1. Tabletten er forbundet med IA1000WA Wi-Fi og internettilgeengeligt netveerk. Se

Se Kalibreringsrammeforbindelse og Netvaerkskonfiguration for detaljer.

2. Teendingen slukkes, og IALO00WA tilsluttes opladeren for at undga strgmtab fra batteriet, da hele

hjuludmalingsproceduren kan tage lang tid.
3. Forbered fglgende veerktgj:
Hjulklemmer (faelgklemmer), hjulklemmer (daekklemmer) og mal
y Se Mal for montering af hjulklemmer (faelgklemmer) og mélskiver pa hjul .

y For montering af hjulklemmer (deekklemmer) og mal pa daek, se Hjulklemme
(Deekklemme).

©

BEMAERK Her veelger vi hjulklemmer (daekklemmer) til illustration.

1) Drejeplade
2) Ratholderveerktgj og bremsepedaltryk
3) Hjulklods

4) Ratniveau
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4.4.2 Kgretgjskommunikation og -valg

Tryk p& Hjuljustering p& hovedskaermen pa MaxiSys Ultra-tabletten. Der er to muligheder:
Hjuljustering og Avanceret hjuljustering.

: 3 .
[ o | @ =
Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment

Perform the wheel alignment, steering

ERESTRYD 3037 SN SN M L angle reset and ADAS calibration.

Do not remind again, directly go to Whee! Alignment

Figur 4-2 Indgangsskaerm til hjuljusteringsfunktion

1) Nar du trykker pa Hjuljustering, vil tabletten guide dig til kun at udfere
hjuljusteringsfunktionen.

2) Nar du trykker p& Avanceret hjuljustering, vil tabletten guide dig til at udfgre
hjuljustering, nulstilling af styrevinkel og ADAS-kalibreringsfunktionen.

4.4.2.1 Hjuljustering

1. Hvis du veelger Hjuljustering, ser skeermen ud som fglger:

'] m Fovories | Histoty  Amesica  Eurape Asis China Q

\iley

- - Gm

=®= BRA.( L
;

EOBD GM Brazil Test Chevrolet

Ford Chrysler DODGE JEEP
BI!A z|

Tesla Vi Brazil M des-Benz LD Maserati Sasb

Figur 4-3 Skeermen til valg af kgretgj(hjuljustering)
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2. Etablering af korrekt kommunikation mellem karetgj og tablet ved at forbinde
VCl-enhed til karetgjets DLC.

3. Veelg og tryk pé producenten af dit karetgj blandt karetgjsproducentens knapper. Fglg derefter instruktionerne
pa skeaermen for at veelge konfigurationsoplysningerne for dit karetgj én efter én.

Configuration information
Moded Polestas 1

2020-2071 >

Specs  Start  ESC

Figur 4-4 Veelg konfigurationsskeerm 1 (hjuljustering)

4. Nar konfigurationsoplysningerne er udfyldt, skal du trykke pa knappen Specifikationer for at kontrollere og
redigere hjuljusteringsspecifikationerne. Se Hjuljusteringsparametre.

5. Hvis parametrene relateret til hjuludmaling er korrekte, skal du trykke pa Start og felge skaermen trin for trin
for at fortseette. G4 til sidst til skeermen for hele hjuludmalingsproceduren. Se figur 4-1 Skeermbilledet for
hele hjuludmalingsproceduren.

4.4.2.2 Hjuljusteringsparametre
Efter valg af karetgjets konfigurationsoplysninger er knappen Specifikationer tilgeengelig i sektionen med

funktionsknapper. Denne knap bruges til at tilpasse hjulindstillingsparametrene, og den er egnet til karetgjer,
hvis parametre er forskellige fra de originale fabriksindstillinger efter chassisaendring.

1. Tryk pa knappen Specifikationer , s& kan du kontrollere alle hjulindstillingsparametrene.



—

Total toe et 205 015
Lefi toe oros 002 010"
Right 108 o4 002 10
Left camber 105 023 1'47
Right cambes 1'08' 0 147
Cross cambar oo’ 04y 04y
Lefi caster 543 507 6y
Right caster 543 507 MY
path: Polastar 1 / 202052021 / Default specifications

Figur 4-5 Skeermbilledet Justeringsspecifikationer

2. Hvis der er parametre, der skal redigeres, skal du trykke p& knappen Rediger pa funktionsfeltet.
knapper sektion.

Ben sepcticatons

Asuremant Measutement Adjuatrment

Total toe oo7 [ g V4 "z - -

Total toe {raised) - - - - -

Left oe 0'oa 006 0o - -
Right toe 04 006 000

Cross toe

Left camber 1708 oraz Ly

Right camber 1"05' oraz 04z

Cross camber 0o orar 0z - -
paihy Polestar 17 2020-2021 / Delault specifications

Figur 4-6 Skeermbilledet Rediger justeringsspecifikationer

3. Tryk pa og slet de parametre, der skal redigeres, og indtast de korrekte
parametre. Tryk derefter pA Gem eller Gem som for at abne skaermen Gem specifikationer.
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Save Specifications

Title

Annotstion

Figur 4-7 Gem specifikationer Skeerm 1

4. Indtast karetgjsmodellen og anmaerkningerne for specifikationerne, sa du bedre kan
skelne og finde dem.

5. Nar du har indtastet karetgjsmodellen og annotationen for parametrene, skal du trykke pa OK for at gemme.
parametrene.

Figur 4-8 Gem specifikationer Skeerm 2

6. Efter redigering og gemning af alle parametre vender tabletten tilbage til skeermen
Hjuljusteringsparametre. Tryk derefter pA ESC- knappen. De gemte parametre for
karetgijet vil blive valgt pa konfigurationsinformationsskaermen.
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Configuration Information Specifications

(x

Mode Polestar 2 Q
Yeat 2021 Default spacifications

Equipment Dynamic = _, Test Spec

Specs start ESC

Figur 4-9 Veelg konfigurationsskaerm 2 (hjuljustering)

7. Tryk derefter pa Start , og fglg skaermen trin for trin for at fortszette, og ga til sidst til skeermen for procedurer
for hele hjuludmaling. Se figur 4-1 Skeermbilledet for procedurer for hele hjuludmaling.

4.4.2.3 Avanceret hjuludmaling

1. Hvis du veelger Avanceret hjuljustering, ser skeermbilledet som fglger ud (det samme som skeermbilledet i

Diagnostic-applikationen):

Qmumwmma

|

S

EOBD LT3

Rolls-Royce

Fiat Abarth Lancia Mercedes-Benz

BMW
Alfa

Mercedes-Benz LD Smart Porsche FordEU Maserati

Figur 4-10 Skeermbillede til valg af kgretgj (avanceret hjuljustering)

2. Etablering af korrekt kommunikation mellem karetgj og tablet ved at forbinde
VCl-enhed til karetgjets DLC.
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3. Tryk pa VID- knappen for at forbinde dit keretgj via automatisk stelnummerregistrering, manuel
stelnummerindtastning eller VIN-/nummerscanning. Eller du kan trykke pa producenten af dit
karetgj fra karetgjsproducentens knapper og til sidst &bne fglgende skaerm (skaermen kan
variere afheengigt af keretgjet. Se venligst den faktiske skeerm pa din tablet).

(7 - Yashisbinbad Automatic selection

o Manual selection 3 m

oK ESC

Figur 4-11 Skeermbilledet Hent VIN (Avanceret hjuljustering)

4, Her veelger vi Automatisk valg som illustration, og trykker pa Laes for at hente
stelnummeroplysningerne. Nar stelnummeret er hentet, trykker du pa OK for at bekraefte karetajets of

Tryk derefter pa OK for at abne hovedskeermen, og veelg Hjuljustering i navigationslinjen.
Veelg derefter de situationer, der kraever hjuljustering, i hgjre side af skeermen.

Wheel Alignment

R Auto scan
Perform the wheel alignment after following siuations ocour: %
XB Control unit
m *wheel allgnment being performed as routine maintenance V]
* Stearing and/or suspension components have besn seviced (V]
) ADAS callorstion
* Abnormal tire wear or new tires installed V]
B3 Hol functions
N ™~
o PG Vehice palls to ane side, snd/or steering wheed is not centered
"J Custornization
* Wheel alignment recommended)/required prior to ADAS callbration V]
=% Retrofit
Not saect
oK Cancel

NEructions: .
V7 Selected rot changestie (g Selected changeshle

Figur 4-12 Skeermbilledet Hjuljustering (Avanceret hjuljustering)

5. Tryk pa OK , ndr situationerne er valgt, for at fuldfere konfigurationsoplysningerne.
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AR Auto scan Configuration Information

A 87/RST 1
X3 Control una Model udh A7/87/RS7 2017>
& b 20112017
g Mhesd alignment
W) ADAS callbeation || SUaPension Air Suspension
T8 vehicleprofie R CO% Heawy Duty Suspension (1BS)
| Driving Position LHD >

Specs  Stat  ESC

Figur 4-13 Komplet konfigurationsinformation (avanceret hjuljustering)

6. Nar konfigurationsoplysningerne er udfyldt, skal du trykke pa knappen Specifikationer for
at kontrollere og redigere hjuljusteringsparametrene. Se Hjuljusteringsparametre.

7. Tryk pa Start efter at have kontrolleret og redigeret hjuljusteringsparametrene. Falg derefter
skaermbilledet trin for trin for at fortsaette, og abn til sidst skaermbilledet for hele
hjuljusteringsproceduren. Se figur 4-1 Skeermbilledet for hele hjuljusteringsproceduren.

4.5 Hjuljusteringsprocedurer

4.5.1 Kgretgjsinspektion

1. Fer hjuludmaling udferes, bgr deekkenes slidbanetilstand og slidbanedybde kontrolleres
ferst, da unormale deekforhold vil pavirke resultaterne af hjuludmalingstesten.

2. Far hjuludmaling skal deektrykket ogsé kontrolleres og justeres til karetgjets standardvaerdi.
Dette skyldes, at afvigelsen i trykket vil pavirke resultaterne af hjuludmalingstesten.

3. Chassiskomponenter kan inspiceres efter fejltype eller sarbarhed.
O vicric

Far du udfagrer hjuludmalingsprocedurer, skal du kontrollere indstillingerne fra Indstillinger
-y ADAS- og alignerindstillinger -y Hjuljusteringssoftwareindstillinger. Du kan aendre
indstillingerne efter dine behov og den faktiske situation. Alle hjuljusteringsprocedurerne i
denne manual er baseret pa standardindstillingerne i ADAS- og alignerindstillinger.
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4.5.1.1 Inspektion af slidbane
a) Kolonne for slidbanetilstand (anmaerkning tilladt)

Afheengigt af de fire deeks tilstand skal du trykke pa beskrivelsesomradet for slidbanestatus

for at tilfgje eller redigere hver enkelt slidbanestatus for karetgjet. Slidbanetilstanden

inkluderer Normal, Udvendigt slid, Indvendigt slid, Dobbeltsidigt slid, Fjerkant, Pletslid, Aldring,
Punktering, Overdreven slitage, Udbuling, Slid/Punktering, Forskelligt slidbane/maerke pa én

aksel, Aldring af deekventil, Feelgskade og Uautoriseret deek. Bemaerkninger kan tilfgjes, nar
daekket er unormalt. Nar slidbanetilstanden for alle dzek er valgt, skal du trykke pa OK.

Kontroller derefter farven pa de fire deek pa skeermen. Hvis daekkets farve er rad eller gul,

skal du udskifte eller reparere daekket i henhold til den specifikke situation, fer du trykker pa Neeste.

b) Tilfaj fotokolonne

For bedre at kunne bedgmme og se slidbanens status kan du trykke p& kameraikonet i
kolonnen "Tilfgj fotos" for at tilfgje op til tre fotos af hvert slidbane.

Tread Degth & Prossure ispectin ___ Chaseis ngpection
Inspection

Preparation
als —l
"
+%a Compensation *
" > o]
= s
|
-~ y Right
front > o]
s o1
~
=i : ‘ i
" gt
rear > =
- "
Overhaut Repart _
rear > 0]
@ £t Alignment
o

Figur 4-14 Slidbaneinspektionsskarm

4.5.1.2 Inspektion af slidbanedybde og -tryk

Nar du udferer en bilkontrol, er det ogsa ngdvendigt at kontrollere mgnsterdybden og -trykket.
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Venicle

é Preparation
Wiork

e
oty Compensation

i Cost

gy | o o
e Ml i
=]
R :

= rear
Reports

Leftrear har

[ Extt Algnment .. o
o e Unit All Tread

Seting  Check  Nex!
Figur 4-15 Inspektion af slidbanedybde og -tryk, skeerm 1
1. Inspektion af slidbanetryk

a) Indtast standarddaektrykket i det tilsvarende indtastningsfelt. Standarddaektrykket findes pa deek- og
belastningsinformationsskiltet, som normalt er placeret p& B-stolpen.

Figur 4-16 Placering af standard deektrykveerdi

b) For at male deektrykket kraeves en Autel ITS600-serieenhed (herefter kaldet ITS600-enhed) eller andre
veerktgjer til maling af deektryk. Hvis du bruger ITS600-enheden til at male deektrykket, vises veerdierne
automatisk i det tilsvarende inputfelt. Hvis du bruger andre veerktgier til at male deektrykket, skal du
indtaste veerdierne manuelt i det tilsvarende inputfelt.

©

BEMARK Ved maling af deektryk skal ITS600-enheden (medfalger ikke. Kontakt venligst lokale forhandlere for at
kabe) veere tilsluttet. Diagnostikveerktgjet kan automatisk genkende de uploadede deektrykdata. Dataene kan
ogsé synkroniseres ved at trykke pa Indlees trykdata.
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Figur 4-17 ITS600-enhed (medfglger ikke) og brugsdiagram

y For at oprette forbindelse til ITS600-enheden

1. Tryk pa Veelg deektryksmaler fra ADAS- og alignerindstillinger.
2. Tryk pa TIL/FRA -knappen til hgjre pa skaermen for at sgge efter tilgeengelige enheder.

3. Folg skeermvejledningen for at forbinde ITS600-enheden og diagnoseveerktgjet til det samme Wi-Fi.

TS600 Device Connection x

Asollsnie devee(s
No TS600 device found!

Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal 1o V1,82, and Sonnect 10 the same Wi-Fi as
the disgnestic tool. and keep the screen on,

Search Deyice

Figur 4-18 Tilslutning med MaxiTPMS TBE-enhed

4. Nar ITS600-enheden og diagnosticeringsveerktgjet er forbundet til det samme Wi-Fi-netvaerk, skal du
trykke pa den enhed, du skal bruge, pa listen over tilgeengelige enheder for at oprette forbindelse.
Nar ITS600-enheden er forbundet, vises forbindelsesstatussen som "Parret".

5. Luk ITS600-forbindelsesskeermen, nér ITS600-enheden er tilsluttet.

2. Inspektion af slidbanedybde

a) Der er en kontrol af alle slidbaner og en enkelt kontrol til maling af slidbanedybden. Kontrol af alle
slidbaner, der méler slidbanedybden pa tre positioner, inklusive udvendigt,
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midten og indersiden af deekket (nsermest karetgjets karosseri); mens Enkelttiek kun maler
slidbanedybden pa en af fglgende positioner: ydersiden, midten eller indersiden af deekket (neermest
keretgjets karosseri). Du kan trykke pa Kontrol af alle slidbaner eller Enkelttjek for at endre
kontroltilstanden.

b) For at male slidbanedybden kraeves et Autel MaxiTPMS TBE-apparat (herefter kaldet TBE-apparat) eller
andre veerktgijer til maling af slidbanedybde.
Hvis du bruger en TBE-enhed til at male slidbanedybden, vises veerdierne automatisk i det tilsvarende
inputfelt. Hvis du bruger andre veerktgijer til at méle slidbanedybden, skal du indtaste veerdierne
manuelt i det tilsvarende inputfelt.

BEMARK Nar du har indtastet alle veerdier for slidbanedybde og slidbanetryk, skal du kontrollere farven pé de
fire deek p& skeermen, og udskifte eller reparere deekket afhaengigt af den specifikke situation.

inapection
= e
o]

Proparation
Work

*s: Compensation
L i
4 g 4 . ¢ G
Left
r ‘ a tecat P ¥ V.
{ Aight - . )
W rar A 25 e
N B o treot 5 1=
= o - "
Right
. 25 ¢
~ 3 real v — e
Overhawt Report 1 1 WK
Left rear 25 b
[ Ext Alignment [rom—

Figur 4-19 Inspektion af slidbanedybde og -tryk, skeerm 2

BEMAERK Ved maéling af slidbanedybde skal MaxiTPMS TBE200 (medfglger ikke. Kontakt venligst lokale
forhandlere for at kebe) veere tilsluttet. Diagnostikveerktgjet kan automatisk genkende de uploadede

slidbanedybdedata. Dataene kan ogsa synkroniseres ved at trykke p&
Indlees slidbanedata.
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Figur 4-20 MaxiTPMS TBE-enhed (medfglger ikke) og brugsdiagram

y Forbindelse med MaxiTPMS TBE-enhed

1. Tryk pa Tilslut slidbanemaler fra ADAS- og alignerindstillinger.
2. Tryk pa TIL/FRA -knappen til hgjre pa skeermen for at sgge efter tilgeengelige enheder.

3. Folg skaermvejledningen for at forbinde TBE-enheden og diagnoseveerktgijet til
samme Wi-Fi.

TBE device connected x

TBE device foun

Ensure that the TBE device and diagnostic tool are connected 1o the same Wi-F|

pes Sratom Saznzs md 2 Emer WLAN 3ng

Search Device

Figur 4-21 Tilslutning med MaxiTPMS TBE-enhed 1

4. Nar TBE-enheden og diagnosticeringsveerktgijet er forbundet til det samme Wi-Fi-netvaerk, skal du
trykke pa den enhed, du skal bruge, pa listen over tilgeengelige enheder for at oprette forbindelse.
Nar MaxiTPMS TBE-enheden er forbundet, vises forbindelsesstatus som "Parret".

5. Luk TBE-forbindelsesskaermen, nér TBE-enheden er tilsluttet.
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4.5.1.3 Chassisinspektion

Udfarelse af en chassisinspektion kan hurtigt og preecist fejlifinde fejl i chassiskomponenter og registrere
chassisinspektionsprocessen.

Inspektion af chassiset bestar primaert af at inspicere otte systemer, herunder drivlinje, motor- og
transmissionstilbehgr, forhjulsophaeng, baghjulsophaeng, forbremse, hovedcylinder og booster, bagbremse og
styretgj. Hvert system har flere underopdelte inspektionspunkter. Du kan falge betjeningsvejledningerne p&
tabletten for at inspicere alle otte systemer et efter et, og du kan ogsa inspicere nogle af punkterne ved at
filtrere. Tryk pa et af inspektionspunkterne, hvorefter komponentintroduktionen, relaterede symptomer og

reparationsmetoden vises i hovedsektionen. Derudover har nogle inspektionspunkter skematiske diagrammer
over komponenterne.

Vehicle Traad inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
‘A Elr:gn'l!h)r‘ Related symptoms Def sdt (show all] -
P Body vibeaticn duning driding: steenng wheed v during accelnration Drivetrain ~
o2 Compensation narmal nolse during steering. abmormal not ng driving
=3 Whes! bearng assermtly e
@ Caster/sal Repair method
== Measurad 1. Park J g 01T b end twiated o brokan fopd w Whea! . 4
== Result !

s L{ 2. Porform the vsust inepection. i the hatf axle dust caver |s damagad
I\= E;‘q; : epioce it
el oL etiasadidorin Trans 2
(aa) ADAS
[ proreediOn o] - Trananiasion o /
Q Dvemaul Report Diwe snaft 7

Engine and transmission v
B Ext Algnenant accessories
# Mot mapected oK sggest Q) Requie ¥
Figur 4-22 Chassisinspektionsskarm 1
) . s 7
a) Afhaengigt af delenes tilstand kan du trykke pa ikonet for at eendre

inspektionsstatus. For at f& en forklaring af hvert inspektionsstatusikon kan du trykke p& knappen
Hjeelp for at fa flere oplysninger.

Tabel 4-3 Inspektionsstatus

lkon Navn Forklaring
Ikke
% /. ) . Delen er ikke blevet inspiceret endnu.
i inspiceret
; okay Delen er blevet inspiceret, og der er ikke fundet nogen skader

eller slid.
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lkon

Navn

Forklaring

Foresla

1. Delen er teet pa slutningen af sin levetid (lige over
kasseringsspecifikationen, der kan snart opsta
en fejl).

2. For at imgdekomme et kundebehov, en bekvemmelighed
eller en anmodning (forbedre karekomforten,
eliminere stgj osv.).

3. Overholdelse af den vedligeholdelse, der anbefales
af den originale udstyrsproducent (OEM).

4. Teknikerens anbefalinger baseret pa betydelig og velinformeret

erfaring. (Bemeerk: Foresldet service bgr altid veere valgfri.)

Alle fakta bgr praesenteres for kunden, sa
kunden kan drage sine egne konklusioner.)

Kreeve

1. Delen udfgrer ikke laengere den tilsigtede funktion
formal.

2. Delen opfylder ikke en designspecifikation.

3. Delen mangler. (Bemaerk: Nar en reparation er
ngdvendig, skal veerkstedet fremleegge alle
fakta for kunden og neegte delvis service pa det
pageeldende system, hvis reparationen skaber
eller fortsaetter en usikker tilstand.)

b) Tryk pa kr@pen i hovedsektionen, hvorefter du kan tage og uploade op til 5 billeder
af den relaterede komponent. Bemaerk dog, at knappen forsvinder, nar der tages
mere end 5 billeder. Tryk p& knappen, hvorefteMiu kan optage og uploade en video
om den relaterede komponent med en varighed pa 2 til 10 sekunder. Bemaerk, at
hvis videoens varighed er mindre end 2 sekunder, er videooptagelsen ugyldig.
Knappen forsvinder, nar du har optaget en video.

¢) Tryk pa rullemenuen i gverste hajre hjgrne af skaermen, de dele der
skal inspiceres, kan vises i kategorier.

64



Tspecion _ Tuaaoepns rosnes opecion IR
Inapection

’ Preparation
= work

Vlﬂmrv (b ) -~ ‘

L]

»%¢ Compensation Fanitpworm parts
= Nt maailpmorn pans
v Caster/SAI o~
wauftcient braking force
Measured
Result

Vemzie 01 track I
Vitaution
\& Allgnment "

7% Guido Hoawy stearing whee!

{= Postalignment . Unstabie stesing
Diagnosis |
Ao noise

@) ADAS Component introduction |
= calibration |
The hal-axle transtits the power from fhe d)fferentia 1o the drive wheed 0 |
B overnsulRepor hat the Giive wwel Gotars the pawer 1o rosate e 7
Related symptoms ;n;:: ‘:'r:‘!msmlssaon ~
8
E» £ Abgrment oy sbsaton:doring i stesring whiont isation dring Scouerslion
Preas 10 changs Inspaction status
- Help Next
o Mot nmpected - OK Suggest O megarn

Figur 4-23 Chassisinspektionsskaerm 2

4.5.2 Forberedende arbejde

For at udfgre hjuludmaling har nogle karetgjsmodellers originale udstyr szerlige krav. For
at sikre ngjagtigheden af maleresultaterne kan felgende forberedelser veere ngdvendige,
far parametrene relateret til hjuludmaling males.

1. Noter far justering

2. Diagnostiske funktioner

3. Maling af kerehgjde
4.5.2.1 Noter far justering

Om keretgjets braendstoftank, reservehjulet og donkraften er pa deres dedikerede steder,

vil pavirke méleresultaterne under hjuludmaling. Om komfortsystemet pa nogle avancerede

karetgjsmodeller er slukket, vil pavirke monteringen af bremsepedalpedalen og ratholderen.
Originaludstyret har strenge krav til dem. Derfor er det ngdvendigt omhyggeligt at kontrollere
karetgijets status i henhold til noterne far hjuludmaling, inden hjuludmaling udfares.

I henhold til OE-processen varierer instruktionerne fgr justering afhaengigt af keretgjsmodellen. Du
skal omhyggeligt laese og fglge instruktionerne fgr justering.
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Prave 1:

Tjek karetgjets status. Dette er et nemt overset, men meget vigtigt trin.

o Vehicle
B0 1rspection

Work

o
o5, Compansation

Overhaul Report

[ Exit Alignoant

"
oA e AT TR 2

Prave 2:

Pre-alignment notes

Ensure that the fuel, the engime cootant, and the Aibricant are full. Hand toofs, rmiat. spare fire and jack a1e in the

dedicated locat

Figur 4-24 Noter for justering 1

For Mercedes-Benz-kgretgjer vil betjeningsprocedurerne for deaktivering af nem ind- og
udstigning blive vist p& skeermen med noter fgr hjuljustering. Du skal falge instruktionerne for at
deaktivere funktionen for nem ind- og udstigning, far du udfgrer hjuljustering.

7 Vehicle
0 Inspection

Proparatior

-
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v
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[ Ext Alignment
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Prean Meau § AT Mencs on e InETrUm T

Up hestan
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g high!

wtton 10 (sabile Ensy entry/ent fisction

Figur 4-25 Noter fgr justering 2
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4.5.2.2 Diagnostiske funktioner

For at sikre ngjagtigheden af maleresultaterne og for at hjulindstillingsprocedurerne kan
udfares korrekt, kreever OE-processen for nogle karetgjsmodeller udfgrelse af relaterede
diagnostiske funktioner (sdsom hgjdejustering, valg af tilstand, RDC-nulstilling osv.) far
maling af hjulindstillingsparametrene.

@ NOTE

1. Diagnostiske funktioner udfgres kun, nar du veelger Avanceret hjuljustering i
hjuljusteringsapplikationen eller hjuljusteringsfunktionen i diagnosticeringsapplikationen.

2. Diagnostiske funktioner varierer afhaengigt af karetgjsmodellen. Nar du udfarer
diagnosefunktionen, skal du leese bemaerkningerne omhyggeligt og fglge de trin, der
vises pa skaermen.

V Hajdejustering (tag BMW-kgretgjer som eksempel):

Hgjdejusteringen er ngdvendig far maling af karehgjden i leessetilstand.
y For at udfgre hgjdejustering

1. Falg vejledningen pa skaermen, og sgrg for at falgende
betingelserne er opfyldt:

1) Bremsepedalpedalen er allerede fiernet.
2) Teendingen er TIL.

3) Motoren er slukket.

4) VCl'en er korrekt tilsluttet.

2. Hvis alle ovenstaende betingelser er opfyldt, skal du trykke pa Neeste for at
fortseette. Da justeringsproceduren for kagrehgjden er preecis og fglsom, kan
justeringsfejl forarsages af selv de mindste forstyrrende pavirkninger, der
pavirker keretgjet, hvilket pavirker kerestabilitet og komfort negativt. Laes
derfor forholdsreglerne for hgjdejustering omhyggeligt, og udfer dem efter
behov:

1) Keretgjet er parkeret med alle fire hjul p& en flad overflade.
2) Karetgjets leessestatus ma ikke aendres.

3) Keretgjet er ikke hzevet eller placeret pa en keretgijslift.

4) Forhjulene er i ligeudgaende position.

5) Dgrene ma ikke veere dbne.

6) Motoren m4 ikke startes.
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7) Batterioplader skal veere tilsluttet.

sE v Height adjustment

‘ #roparation)
Work

Note:
Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused

by even the slightest disturbing influences acting on the vehicie, which adversely affects
o dnving stability and comfort.
== 4 Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment

1| procedure:

o S W % The vehicle is parked with all four wheels on a fiat ground

* The load status of the vehicle must not be changed
~ * The vehicle is not raised or placed on a vehicle lifs.
= Golibrat * The front wheels are in the straight ahead position.

* The doars must nat be open.
B ovrhmir * The engine must not be started.

* Battery charger should be connected

Next

Figur 4-26 Hgjdejusteringsskaerm 1

3. Tryk pa Neeste for at fortszette, hvis alle ovenstaende betingelser er opfyldt.
Tabletten vil guide dig til at male og indtaste den tilsvarende karetgjshajdevaerdi
i henhold til den faktiske situation.

Pl Height adjustment
Weork Flease measure and enter the carresponding vehicle haight value according to the actual stuation H
Measured values(mm)
W C /
£, Lefifront Right front
== Measurec - *
3 h " [ 673 673 ‘
(!
s Vet N -
N8 Suide
= L,. i Lef raer Right rear
%) Cair 677 677 |
B overwu Report
. "
o
™
Cancel Next

Figur 4-27 Hgjdejusteringsskaerm 2

4. Nar du har malt og indtastet keretgjets hgjdeveerdier, skal du trykke pa Neeste for
at skrive veerdierne til Vertical Dynamics Platform (VDP)-styreenheden.
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I3 Height adjustment

In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
(VDP) control unit.

Press Continue to proceed service function

Figur 4-28 Hgjdejusteringsskaerm 3

5. Tryk pa Neeste for at fortsaette. Hvis tabletten viser fglgende skeermbillede, indikerer det
Justeringen af karehgjden var vellykket.

&6 Height adjustment
<y

The ride height adjustment was successful.

Note:
A possible titing of the vehicle is adjusted by alr suspension after start-up of the engine.

Next

Figur 4-29 Hgjdejusteringsskaerm 4
4.5.2.3 Maling af kerehgjde

Maling af kerehgjde skal udfgres, nar falgende betingelser er til stede i OE-processen for visse
karetgjsmodeller:

1. Der er en standardveerdi for karehgjden.

2. Veerdien for kerehgjden pavirker standardvaerdien for hjuludmaling.

©

BEMARK Hvis den malte kerehgjde ikke ligger inden for standardveerdien for kerehgjde, skal du kontrollere, om

keretgjets karosseri eller komponenten pa chassis er deformeret eller beskadiget.
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1. Mal med maleband eller andre veerktgjer

a) For nogle keretgjer, sdsom Volkswagen, er der en standard kerehgjde. Du kan bruge et
maleband eller andre veerktgijer til at male kerehgjden og indtaste veerdierne i det tilsvarende

inputfelt.

§ Veroe Ride Height Measurement
Inspection

Proparation 1. Ensure that the fuel, the engine
Work L andth .

codlert, ané the hbreanm are 1l
<4 Vet ols, mats, spa0e b 1w anel
Jack st (1 the s Oackated
o fecatang
2 \ise the t2pe meature 2
szt the nids herght 14 from

bOL> 4
% Compensatica

=1
- n ﬂ ntdolzbegit d Mu venter of e 1t 20 P edyge of the
. e :-, 408 whee! e (with and wi
N Gade wiveel hrch hit4). Them snter the
vilhat 10 The <0r10spaNdIng Tu!
. Avive
o ' '
~ ADA
(=)
& rater
Overhaud Repart
110!'“
[® Ext Alignment

Figur 4-30 Mal kerehgjdemed maleband 1

b) For nogle keretgjer, sdsom Renault, er der ingen standardveerdi for kerehgjden, eller et enkelt
deek skal male mere end én veerdi. Du kan ogsé bruge et maleband eller andre vaerktgier til
at male kgrehgjden og indtaste vaerdierne i det tilsvarende inputfelt.

G Venicle Ride Height Measurement
88 jncpecion i tioiohe Moo

4 Preparation

Work Steps

e 1, Ugo 1he tape measurs 1o maasury the
omy o

U it easins R e - whaal mai= AY, And maacure the

(@ hesght W1 (front subframe 10 tha kevel

@ Cantor/se

- Wi ground] and the hasgrt W2 isenr

Overnaul Report

i = . . =k .7 . Vl;y‘

[ Exit Agrimvent

ot
ke N MATT I 1

Figur 4-31 Mal kegrehgjdemed maleband 2
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2. Mal med kgrehgjdemal
Kerehgjden kan males med kerehgjdemalet, hvis en af falgende betingelser er opfyldt:
a) Der er en standardveerdi for kerehgjden, og kerehgjden males fra hjulkapslens underkant til midten af
hjulfeelgen.

b) BMW-karetgijer, hvor kgrehgjden males fra hjulkapslens nederste kant til faelgens nederste kant, og
feelgstarrelsen veelges, fer hele hjuljusteringsproceduren &bnes.

©

BEMZAERK ¥ Der kreeves et dedikeret karehgjdemal til maling af kerehgjden, som kan
kebes ved at kontakte den lokale forhandler eller producent.

y Efter maling af kerehgjden skal du omhyggeligt fierne karehgjdemalet, sa
undgé skader pa keretgijets karosseri.

y Sadan installeres et kgrehgjdemal til maling af kerehgjde

1. Falg vejledningen pa skeermen, og monter hjulklemmerne (deekklemmer), hjulmalene og karehgjdemalene,

efter at du har sikret dig, at afstanden mellem kalibreringsrammen og forhjulets centrum er inden for
2,03 -3,30m (7,23 - 10,83 ft).

0 Vehicle Preparation Work
Inspection

Pregaration
& Yo

*3% Compensation
'y Compensatior

<& !
N
-
™.
= - -
u) SX0s Erware that the distance between the calibration frame and Iratall the wheel targets wd the nde Feight targets
e front whea! cemer is within 2032-3302 mm.
é Reports
B £t Algnment

Figur 4-32 Installer kgrehgjdemal

2. Tryk p& Neeste for at &bne fglgende skaerm. Tveerstangens hgjde justeres automatisk for at sgge efter

malene. Veerdien for kerehgjden vises automatisk i det tilsvarende inputfelt.
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0 Ve Ride Height Measurement

nspection

Pragaration
Wock

™
»% Compansation

! Ersre tnt the fs, tre engine

@ Jack arm in thew dediatnd
locanans
2 Ik e ride teight targets to
measire the ride hergnt M (from

R - 11 whwsel de Ch 10 The canter of the
Omn a0a it

(

i

BN Dverhaul Report

408 men
Fo
398 i

Figur 4-33 Maling af kerehgjde med kgrehgjdemal

508

Lkt e Wi Ehe TN

[ £t Alignment

381401 mm. The rear 'W,N gt
Unit
| Seting | | Comera UseTepe  Nex
3. Indikeret af haeldningsvinkler

For nogle karetgjer, sdsom Mercedes-Benz, er karehgjden angivet af haeldningsvinklerne.

a) Brug hzeldningssensoren (til Mercedes-Benz) til at male hzeldningsvinklerne for de tilsvarende
chassiskomponenter, og indtast heeldningsvinklerne i det tilsvarende inputfelt.

éD Vehicle

Ride Height Measurement
mipecton

Preparstion 10 measure and save the i angies
d Wark 2. Enter the it angle 1o the

corTespaNding tex ba

=

:_;:Comuemnm

fat | l ® . "

H2 H | |
[ )

-

B Exn Alignmeny

-
ef BaraM (164

Figur 4-34 Maling og indtastning af heeldningsvinkler
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4.5.3 Kompensation

Denne funktion bruges primzert til at kompensere for fejl, der opstar ved montering af veerktaj sdsom hjulklemme

(feelgklemme/daekklemme) og malklemme.

©

BEMAERK ¥ Hvis hjulklemmen (feelgklemmen/daekklemmen) eller méalet fiernes eller lgsnes under kompensationen,
vil det resultere i ungjagtige maleresultater. | dette tilfeelde skal du udfgre kompensationen igen. y Bloker
ikke méalet under kompensationen.

4.5.3.1 Rullende kompensation
1. Falg vejledningen vist p& tabletten for at fuldfare falgende forberedelser:
y Iseet drejeplade-/glidepladestifterne, og monter drejepladebroen.

y Kar keretgjet p& udligningspunktet og placer hjulklodser for at forhindre beveegelse.
y Styr fremad, I3s rattet, saet gearkassen i neutral, slip parkeringsbremsen.

y Monter hjulkliemmerne (deekklemmerne) og malene (hvis de ikke er monteret tidligere).

50 Vehicle Compensation Preparsiion Roiling Compensation
= Inspection

- S e
&5 ‘A\-‘ N
2

Gompensalion Complet
-
4 o D

g
= By et trgiace/aip plate pins anct estal  Drtwe e veticls on e aligrment ek Swer wtma lock sumring whawl, place
11 turplate bridge. 3 place e wheel chocks 10 prevest . FansTEason in veutial reiease perking
s \
™= piscr
(=)
Repots
st the wheet clamps aod tangsts (1
B Ext Alignmant rut previousty instalied)
Ltng
compenucs  Next

Figur 4-35 Forberedelser til rulningskompensation (brug daekklemme)

©

BEMAERK 1. Nar keretgjet kares op pa liften, skal bredden fra drejebordsbroen til hvert hjul veere den samme,
og karetgijets forhjul skal stoppe i midten af drejepladen.

2. For at montere hjulklemme (daekklemme) og mal p& hjulet, se Hjulklemme (Daek)
Klemme).
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2. Hvis ovenstaende forberedelser er fuldfart, skal du trykke pa Naeste. Tveerstangens
hgjde justeres automatisk for at sgge efter malene, og tabletten abner fglgende

skaerm.
0 Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compenisatinn Sormglelinn
Inspection
* Push the venicle in he
ﬁ Praparation dureq»n mdicated by the
't s ' .
W& Algnme
™~
™
o Camera | ompoumtan| | Hext
k = |

Figur 4-36 Kompensation for startrullning 1 (brug deekklemme)

0B W‘ldi} Compensation Preparation Rolling Cormpensation Compenaation Campletion
* Push the vehicle in the
R arection ndecated by the

i
7' . ’
== Moo
- [t
(@) A0S
™) Calbration
Reparts ' .

B Exin Aligrmant

aw
rto Camera ,°:-‘_'-" \ Next |

Figur 4-37 Startrullekompensation 2 (brug daekklemme)
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[ Vohicle Gompensation Preparstion Rolling Gompensation Senmensaten Campistion
Inspection
é Frppnntm * Push the vehicle in the

direction indicated by the

arrow
L' ',I

R oy

B fepons ' '

o

Figur 4-38 Kompensation for startrulning 3 (brug deekklemme)

l\’_‘l Vehicle Compensation Preparstion Rolling Compansation SMPenRAtion Compiation
Inspection

& Pmnm‘mr« ‘Stop pv!hlnglhn vehicle,
"v H E‘ ' ' >’

N oda” STOP

=y Post gt

(I

B repos

[ Exit Augnment

I

Camens | | cummmmisa| | et

Figur 4-39 Kompensation for startrulning 4 (brug deekklemme)

3. Felg vejledningen ovenfor vist pa tabletten, og skub keretgjet frem og tilbage for at fuldfgre kompensationen.

BEMZAERK Rgr ikke ved hjulklemmerne og malene, nér du skubber keretgijet.

4. N&r kompensationen er fuldfert, gar tabletten til den naeste skeerm

automatisk. Felg illustrationen vist pa tabletten for at placere hjulklodser foran og bagpa hjulet for at
forhindre hjulbevaegelse.
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§E) Yo Gompensation Preparotion Relling Compensation Gampensation Completion
Ispection
é Preparation
Work

=y Postwigoment
Disgrosis

@ Catbraton
a Reports

[ Exit Alignment

Flace whes! chocks £ prevent veticle mavement

Figur 4-40 Komplet rulningskompensation (brug deekklemme)
4.5.3.2 Lgftekompensation
1. Felg vejledningen vist pa tabletten for at fuldfere forberedelserne:

y Styr fremad, 1&s rattet, seet gearkassen i neutral, slip parkeringspositionen
bremse.

y Loft keretgjet.

y Monter hjulklemmerne (deekklemmerne) og malene (hvis de ikke er monteret tidligere).

fare P —
Inspection

Preparation
& Work

" o tion
¥4 Compenaati

e \, %

== Measured

= Result
l. A\lpr-mm E !
{5y Postalgnment

J"GW-W i §ock staerkg whesl, place Rk e welbicds, Inetadl e whew climps 4 targess (1
o— rmutral ivkase parkd g ot pratously inmlated)
@) \DAS brake.
Cakheation

B repons

[ E2n AlgramEnt

Folng
Canpensaon MJ

Figur 4-41 Forberedelse af Igftekompensation (brug daekklemme)
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2. Hvis ovenstaende forberedelser er fuldfert, skal du trykke pa Neeste. Tvaerstangens hgjde

justeres automatisk for at sgge efter malene, og tabletten indtaster falgende
skaerm.

0w’ ;4!"'\‘0% Compensation Praparation Lifting Compensation Compensation Completion
Preparation 40} . * Please rotate the tire to the.
& o colléction range:
e B0 ® IVY.
- -

Messured

Q) B

L

Result
& Alignment u
‘\ Guide

Postaigument
Disgnosis
- ADAS
Calbration 4 4
B oveheu Report .

B £xit Alignment

e
Ity

Roling
VCam-‘a‘ Conpesenton, et

Figur 4-42 Kompensation for startlgft 1 (brug deekklemme)

@ Vehiclke Compensation Preparation Compensation Completion
Inspection

& P Q@ . . - * Please rotate the tire to the
Wark

collection range
L& cmie,
el
- =

= Measured

= Resuh ‘
3¢ Algnmen %
% Gude

§= Postaligneent

Diagnosis
@) ADAS

Calibration 3 3
B overhoul Repart

[ £t Alignment

P
o

Camern, | ety | Next

Figur 4-43 Kompensation for startlgft 2 (brug daekklemme)
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e} :\::;:g i Compensation Preparation Lifting Compensation Coimpensation Completion

Preparation (41} [ S ST N— ] * Pigase mtate the tire to tha
é Work collection range.
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N Guide
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= Disgnosis L 4
ADAS
Callbration 2 2
B overaulRepon . ‘

B Exit Alignment

i
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Figur 4-44 Kompensation for startlgft 3 (brug deekklemme)
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Figur 4-45 Kompensation for startlgft 4 (brug daekklemme)

3. Falg vejledningen ovenfor vist p& tabletten, drej deekket til opsamlingsomrédet,
0g sa stoppe.

4. Nar indsamlingen er fuldfgrt, vil tabletten automatisk vise fglgende skaermbillede. Falg
vejledningen vist pa tabletten for at udfgre falgende handlinger:

y Fjern drejepladens/glidepladens stifter, og fiern drejepladebroen.
y Seenk hjulene og seenk kgretgjet.

y Placer hjulklodser for at forhindre karetgjet i at beveege sig.
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s Vehile Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion
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Figur 4-46 Komplet lgftekompensation (brug daekklemme)

@ NOTE

y Serg for, at de fire mal, der er monteret pa hjulene, er i vater, far karetgjet seenkes.
Hvis méalene ikke er i vater, kan de efterfalgende maleresultater og
hjuludmalingsresultaterne blive pavirket.

y Far karetgjet seenkes, skal drejepladen, glidepladestifterne og drejepladebroen fiernes. Ellers kan

maleresultaterne veere ungjagtige pa grund af den unaturlige kraft pa keretgjet.

y Far du saenker karetgjet, skal du ryste det, s komponenterne i
chassiserne er jeevnt belastet.

4.5.4 Maling af hjul/SAl/IA-vinkel

Denne funktion giver vejledning til maling af caster-vinklen, SAl-vinklen (styreaksens
haeldning), 1A-vinklen (inkluderet vinkel), toe-out ved sving og den maksimale styrevinkel.
Maling af disse vinkler kan hjeelpe med at bestemme problemer med forhjulsopheenget eller
styresystemet pa et karetgj.

4.5.4.1 Veelg malevinkel

a) Caster-vinklen, SAl-vinklen og IA-vinklen er som standard valgt til maling, da disse vinkler
skal méles.

b) Hvis toe-out ved sving er valgt til maling, males Caster-vinklen, SAl-vinklen, IA-vinklen og
toe-out ved sving sammen.

c) Hvis den maksimale styrevinkel er valgt til maling, males caster-vinklen, SAl-vinklen, IA-
vinklen og den maksimale styrevinkel sammen.
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d) Hvis toe-out ved sving og den maksimale styrevinkel vaelges til maling pd samme tid,
males Caster-vinklen, SAl-vinklen, IA-vinklen, toe-out ved sving og den maksimale
styrevinkel sammen.

| Compeneation Preparation CasterSA1

& Preparation L Select messurement angle:
Work -
\ v Caster/SAl/IA
7%, Compensation h o

Toe-aut on turms

ﬂ Maximum steering angle

ss lAu wred
ailt 1y Remove the stzering whee hokder t Sart the veticle. Fally desreas the
' ensue st the steenng beelcnbe % broke pedal and isstalf the brake pecel

& Alignment

" Guide & 4
3

g Postasgrment

Diagnosis

(@) ADAS

& Catation

o |
Remove b npeteislp plete pins o

[* Esk Alignment temore sl tridge

Figur 4-47 Maling af hjul/ SAI/ 1A
4.5.4.2 Forberedelse af vinkelmaling
Falg vejledningen vist pa tabletten for at udfere fglgende handlinger:
1. Fjern ratholderen for at sikre, at rattet kan drejes.
2. Start motoren, monter bremsepedalpedalen, og stop derefter motoren.
3. Fjern drejepladens/glidepladens stifter, og fijern drejebordbroen.

4. Installer maksimal styrevinkelmal pa forhjulene (Denne handling er pakraevet
kun nar den maksimale styrevinkel skal males).

@ NOTE

y Hvis bremsepedalen monteres uden at starte kgretgjet, kan ungjagtige maleresultater
skyldes, at bremserne ikke er last.

y De malte resultater af spidsning ved sving og maksimal styrevinkel vil veere
vist pa resultatlisterne i afsnittet Malte resultater.

4.5.4.3 Start vinkelmaling

Nar ovenstaende forberedelser er udfart, skal du trykke pa Neeste for at starte
vinkelmalingen. Falg derefter vejledningen vist pa tabletten, og drej rattet trin for trin til
venstre eller hgjre for at nd maleomradet. Nar maleprocedurerne er afsluttet, abnes
sektionen Malt resultat automatisk.
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4.5.5 Malt resultat

Dette afsnit hjeelper med:

1. Visning af maleresultaterne for t4, camber, caster, symmetriveerdi, rullevinkel osv.

2. Visning og andring af hjulspecifikationerne.
4.5.5.1 Grafisk resultat
@i, o

& Prepesation
Work

e
o Compensation

Y v——
=2 gesutr

x Alignment
Fost-alignment
B pagross

ADAS
Calibrstion

Revarts

B Esk asgoment

Figur 4-48 Skeermbillede med malte resultater (grafisk resultat)

a) Tryk pa det enkelte billede pa skaermen, sa zoomer det valgte billede ind. Se som
folger.

Figur 4-49 Zoom-ind-billede
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b) Tryk pa A Tryk pa knappen pa ovenstéende skaerm for at &bne justeringsvejledningen. Der vises en
justeringsvejledning til det valgte billede. Du kan felge vejledningerne p& skeermen for at justere. Nar justeringen

er fuldfart, skal du trykke pa for at afslutte justeringsvejledningen. x

c) Tryk pa knapperne som Ha i den midterste del af skeermen for at se parameteren
Beskrivelser, som er introduceret i ordlisten.

knapper som henholdsvis H | hgjre side af skaermen kan du se det grafiske resultat - d) Tryk pa
Bag, Grafisk resultat - Foran, Grafisk resultat - Symmetriveerdi og Grafisk resultat - Rullediameter.

e) Tryk pa knapperne Laft kgretgj > Loft karetgj for at haeve karetajet for justering. Se
Loft keretgjet for at f& flere oplysninger.

f) Tryk pa knapperne Laft karetgj > Justering af hjul af for at fierne karetajet
justering. Se Justering af hjulet af for detaljer.

g) Tryk p& Kamera -knappen for at kontrollere kameraernes driftstilstand.
<6 I':L'Lf " Camera Image Preview
’Z Preparation
Work
:i: Compensaticn
Cantor/SA

Maasured
=2 Result

& Algnment

% Guide

@)

&

camers
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= Postaligrment e
Diagnosis
é Overhaul Regort l '
T

[ Exit Abgrment (Yt

Normal tivget dota @& rabied camen B Abrormal camers
[

Description Slnphm‘ ESC

@ Abmarmesl 1erget/wpet dots (5] Mot anabled camen

Figur 4-50 Forhandsvisningsskaerm for kamerabillede

y Kameraknappen er altid tilgaengelig , nar du har brug for at kontrollere kameraernes
funktionsdygtig tilstand, ikke begraenset til denne skaerm.

y Tryk pa Beskrivelse for at se forklaringerne for hvert ikon, der vises pa
skeerm. Se tabel 4-4 Kamerabeskrivelser for detaljer.

y Tryk pa Fuld visning eller Enkelt visning for at aendre forh&ndsvisningsmetoden for kameraet.
billede.

y Tryk pd ESC for at afslutte skeermen med forhandsvisning af kamerabillede.
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Tabel 4-4 Kamerabeskrivelser

lkon Navn Forklaring
Normal
o Malpunkter kan genkendes normailt.
Malprikker
Abnorm
N R Hvis mélet er snavset eller blokeret, renggr det eller fiern
mal/mal -
forhindringerne.
Prikker
m Aktiveret

Kamera Kameraet fungerer normalt.

m Ikke aktiveret ) )

Kamera Kameraet bruges ikke af den aktuelle funktion.
Diagnosticeringsveaerktgjet kan ikke kommunikere med
kameraerne. Fglg nedenstaende trin:

1. Kontroller om stremmen er teendt;
m 2. Kontroller om den nuveaerende kameraforbindelse er
Abnorm
normal;
Kamera

3. Kontroller, om diagnosevaerktgijet er forbundet til
kameraets Wi-Fi;

4. Registrer og upload logfiler. Udfyld problembeskrivelsen
i detaljer.

h) Tryk p& Gem far reparation for at gemme malingerne far justering. Hvis malingerne far reparation
allerede er gemt, vil tabletten sparge, om du vil overskrive dem.

i) Tryk p& Fuld tolerance eller Halv tolerance for at eendre den grafiske visningstilstand fra Fuld tolerance og
Halv tolerance.

y Fuld tolerance: svarer til OE-specifikationens tolerance.
y Halv tolerance: halvdelen af OE-specifikationens tolerance.
j) Tryk p& Enhedsindstilling for at zendre enhederne.

k) Tryk p& Neeste for at dbne afsnittet Justeringsvejledning. Bemazerk, at hvis malingerne far reparation
ikke gemmes, vil tabletten spgrge dig, om du vil gemme disse specifikationer som mal fer
reparation.
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4.5.5.2 Loft karetgjet

Denne funktion er egnet til karetgjer, der skal haeves for at justere hjulindstillingsparametrene.

y For at heeve kgretgjet

1. Tryk pa knapperne Avanceret justering > Laft keretgj pd méleresultatet
skaerm.

2. Felg vejledningen vist pa tabletten for at haeve karetgijet:
1) Indstil rattet i midterpositionen. Las rattet.
2) Start motoren, monter bremsepedalpedalen, og stop derefter motoren.

3) Loft keretgjet og las liften.

§ Vebicle Raise Vehicle Sart AdusTTIer Lows! Venicie

\

P > =
g Bt the stewring mheel 21 cemer cotion St e i, mtel the Srske pedal Raise the vehicle srd bk te It
= Lock the steering wheel. degreacer nd then sop the engine.
()
B
[ Exn Algrnent

Figur 4-51 Lgft karetgj

3. Nar karetgjet er haevet og liften er Iast, skal du trykke p& Naeste for at indsamle data, og tabletten
&bner skeermbilledet Start justering. Tryk p& Naeste for at udfgre justeringen, og tabletten abner
automatisk skeermbilledet Seenk karetgj.

y For at seenke kgretgjet
1. Seenk karetgjet som vist i vejledningerne pa skeermen.
1) Fjern drejepladens/glidepladens stifter, og fjern drejepladebroen.
2) Saenk hjulene og seet karetgjet i gang.

3) Placer hjulklodser for at forhindre karetgjet i at bevaege sig.
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Semow tnplatnalo paie pins and Lowrar The whees st jowce the e Plicw sl chocks 1o provent velicie
remiave furplate bidge maves

 Fxit Adgrament

Done

Figur 4-52 Saenk keretgj

2. Nar du har szenket karetgijet, skal du trykke pa Udfart, hvorefter tabletten vender tilbage til den mélte position.
Resultatskeerm.

4.5.5.3 Justering af hjulafbrydelse

Denne funktion er egnet til karetgjer, hvor hjulene skal afmonteres for at justere hjulindstillingsparametrene.

y For at heeve kgretgjet

1. Tryk pa knapperne Avanceret justering > Hjul fra-justering pa den malte
Resultatskeerm.

2. Falg vejledningen vist pa tabletten for at haeve karetgjet:
1) Indstil rattet i midterpositionen. Las rattet.
2) Start motoren, monter bremsepedalpedalen, og stop derefter motoren.

3) Left karetajet og |as liften.
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F1e) - Rotze Vehicle  NIBRESERNIE

8 2 P 1

;‘ S
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Raise dhe rebicie and lock e 11

¢ " e
P Diagno S8 the strering whee ot camer position @it he engne, natall the crake pedsl
Lock the stmenng wheet deprassar and then stop the angine
(=
B
&
[ Exit Aligoment

Figur 4-53 Loft keretgj

Camera Exit Naxt

3. Nar keretgijet er haevet, og liften er Iast, skal du trykke pa Neeste for at indsamle data. Nar dataene er

indsamlet, &bner tabletten skeermen Fjern hjul.

y S&dan fjernes hjulet

1. Nar du har heevet karetgjet, skal du falge vejledningen pé skaermen for at fierne hjulene:

1) Fjern hjulklemmerne og mélene.
2) Fjern hjulene.

3) Installer hub-adaptere og -mal.

2. Nar hjulene er fiernet, skal du trykke pa Neeste for at indsamle data, hvorefter tabletten &bner skaermen

Start justering. Tryk p& Neeste pa skeermen for at udfgre justeringen, hvorefter tabletten automatisk

&bner skeermen Installer hjul.

g Vet Ralas Vel

Remove Wheel IR
0 Y
@ Cant

& Alg
NGl

L

Rersov the wh el Clmps wed Lagecs B v T e

2

¢ E3% Alignument

Figur 4-54 Fjern hjul
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y Sddan monteres hjulet

1. Monter hjulene som vist i vejledningerne pa skeermen:
1) Fjern malene og navadapterne.
2) Monter hjulene.
3) Monter hjulklemmerne og malene.

4) Fjern bremsepedalens pedaltryk.

& 1 P 2 3 ’
e / = N
: N ;
R
- " '\
= e :
thNﬁld
Aeslt } ROmeve 1he 1ngeTE BN Pub Bdapars irgtel ™ wheals. Irenall o whesl @lamps and targets
gy
x 4
R Lo e s ¥
@9, £v¢
Rermoee e brake edsl deprececr
[ Ext Alignment

Exit Next
Figur 4-55 Montering af hjul
2. Nar hjulene er monteret, skal du trykke pa Neeste for at &bne skeermen Rekompenser.

y At udfere Igftekompensation

1. Tveerstangens hgjde justeres automatisk for at sgge efter malene, og
Tabletten vil abne falgende skeerm.

# hicie Radye Vahicie Retoove Whes!  Stwi Adiustmasnt  Instal) Wheet Recompensate Lowet VehaChe
= nzoecor
T e R, & * Plasse rotate the tire 10 the
& ks collection range.

K4 rge Ivy.

O ' 4 [‘. "\ 4
: - -

[ £y Algnment

i J

Camera Exit Mext
| D | il (2 |

Figur 4-56 Kompensation for startlaft 1
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AaRe Vanicls . Remove Whesi Sars Aduatmens ' inats| yheel  JETCRISIISERS 1 ower yonicls
o ‘ﬁ—lﬂ_-__‘ * Please rotate the tira to the
collection range.

e=m ) 4OV

A& Alignme
% Gude

Post-aligiment

Otte |3 L' 'J 3
B e - -~
[ Exit Alignment

Camera Ewit| NH!J

U i 8

Figur 4-57 Kompensation for startlgft 2

5 Voice Hmae Votuole | Hemove Wheel | Stant Adustment  Inetad wheal  BEEILUSSIERLEE Lower Yehicis
< inepoction

Pregaration h._*_-_.. * Please otate the tire 1o the
4" work ; m «collection range.
oy Compenisation

. B
c=m | 8OV

e
ot |2 B £ ' "l 2
B o - -
 Exit Aligninent
le-nn". Exit | Next

Figur 4-58 Kompensation for startlgft 3
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[ Exst Alignmant
Camera Exit Next

Figur 4-59 Kompensation for startlgft 4

2. Folg vejledningen ovenfor vist pa tabletten, drej daekket til opsamlingsomradet, og stop derefter.

3. Nar indsamlingen er fuldfert, dbner tabletten skaermen for den nederste del af keretgjet.
automatisk.

y For at seenke kgretgjet
1. Seenk karetgjet som vist i vejledningerne pa skeermen:
1) Installer bremsepedalens pedaltryk.
2) Fjern drejepladens/glidepladens stifter, og fiern drejepladebroen.
3) Seenk hjulene og seet karetgjet i gang.

4) Placer hjulklodser for at forhindre karetgjet i at bevaege sig.
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[ Exi Alignenernt ARSI
Done

Figur 4-60 Seenk kgretgj

2. Nar du har seenket karetgjet, skal du trykke pa Udfart, hvorefter tabletten vender tilbage til Malt
Resultatskaerm.

4.5.5.4 Resultatliste

Alle resultater far reparation kan ogsa vises pa en liste, der ser ud som i fglgende illustration. Du kan
gemme listen far justering. Knappernes funktioner i resultatlisten er de samme som pa skeermen
Grafiske resultater.

Inspection

ﬁ Preparation

Viork e ) P Total toe
bORtP
T, Compensation || camner 08 oo Crass camber
@ Come/aN Caster 81y 21 Crons caster
gm Messird sa z Cross SA1

Result

K'),m " anr Sot back 0ot

36 Agnment ]
N Gude Toe-out on Lums Wheeis sraigh! heed

Post-aignment

Dugnosts Luft masimurm steer 2 =
@ ADAS Right meimum steer - -

< Calibration
Rede Peght 411 mm 417 mm

E Aegors
S — Toe 154 182 Total toe

Save
Half Unit
Camera Mm‘\w Setting Next

Figur 4-61 Skeermbillede med maélte resultater (resultatliste)
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4.5.6 Justeringsvejledning

| afsnittet om justeringsvejledning ger de detaljerede justeringsprocedurer med illustrationer p& skaermen
justeringen af hjulspecifikationer mere bekvem og hurtigere. For bedre at guide brugerne i betjeningen indeholder
justeringsvejledningen for nogle karetajsmodeller justeringsanimation.

@ NOTE

1. Nar du justerer fortden, har nogle bilmodeller bade normal tilstand og guidetilstand. Guidetilstanden bruges

som standard. Hvis du vil gendre tilstanden, skal du trykke p4 Normal tilstand eller Guidetilstand for at
skifte.

2. For at reducere pavirkningen af forhjulene forarsaget af justering af andre specifikationer, skal hjulvinklen males
igen, far forhjulene justeres.

4.5.6.1 Justeringsprocedurer

| henhold til OE-proceskravene vil de detaljerede og komplette justeringsprocedurer blive leveret for at guide dig
til at justere hjulspecifikationerne.

@ Venicle Rear Camber Resr Toe Flont Camber  Front Caster Front Toe Agpaent
Inspectior

& e i .

=

o7y Compensation

Ftws canbes >

@ Castersal

Measured
= Result

= Post-alignment e, o

P dizgn

(@) ADAS
= Calibration

masimum adjustment cang= of the bolt §

1 AT o) the cotver panal e ene postion 12 reached,

45 the s wil be cormoged

ces Tighten the nut A 10 95 Nm

Overhaud Repont
B 20t Aignment

™

Figur 4-62 Parameterjusteringsprocedurer Skeerm 1

a) Folg reekkefglgen gverst i hovedsektionen af skaermen for at fuldfgre alle justeringsprocedurer for
hjulindstillingsparametrene. Justeringsreekkefalgen er ret vigtig, hvis hjulindstillingsparametrene ikke
justeres i henhold til reekkefglgen (Baghjulsudligning -y Bagta -y Forhjul -y Fort& -y

Justeringsresultat) vises gverst i hovedsektionen, kan det resultere i gentagne handlinger.

b) Kontroller de fremhaevede rade billeder pa skaermen, og juster som vist i
skaermvejledninger. Hvis vinkelparametrene justeres til korrekte veerdier, vil de markerede rade
billeder blive markerede grenne billeder. Tryk derefter pd Neeste for at justere andre parametre pa

samme made.
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c¢) For nogle hjulspecifikationer giver OE-processen ikke en justering
metode. Tabletten vil vise som vist nedenfor.

g] Vehicle Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Front Toe WR It 7
nspecuon
4 Preparation

Waork
= Compensation
0ad Frant caster v
~
@ Costersal

Notes

Messured

= Result This yalue Is not adjustable an this vaticle. of the messard value s not witrmn the specification. cheok for
n gamaged of honl SUSPENLD porents and vehicle body misskgnment.

Allgament

a Post-afigniment
Disgivosss

ADAS
&) Calibraton

B overhiut Repon

[ Exit Alignment m

™

L Recheck Full

Figur 4-63 Parameterjusteringsprocedurer Skaerm 2

d) Nar du har gennemfert alle justeringsprocedurer for hjulspecifikationer, skal du trykke p& Neeste
For at abne skeermbilledet Justeringsresultater skal du kontrollere billedfarven (som repreesenterer
justeringsresultaterne) og sgrge for, at alle billederne er grenne. Ellers skal det justeres igen.

78] ‘:;:U.';M Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Fromt Toe
ectan
Preparation I " of
& o . “ “ e
s H k s opyg!
E Compensation L o O 02
@ Castersal k) \" Combai
o1’
gt @ e 00

i~

& Postaigument
Diagnosss.

ADAS
Calibration

B overhaui fepont

[ £xit Alignment

o
.

Figur 4-64 Skeermbillede med justeringsresultater

4.5.6.2 Guidetilstand pa fortden

For nogle karetgjsmodeller er der to tilstande, der kan guide dig til at justere forseedet, nemlig Guide-tilstand
og Normal-tilstand. Guide-tilstanden hjeelper dig med at justere forseedet med venstre og hgjre styrestang,
hvilket er meget nemmere og hurtigere, s Guide-funktionen

Tilstand bruges som standard.
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| Guide-tilstand er der fire trin til justering af Front Toe: forberedelse, justering af hgjre forbindelsesstang,
justering af venstre forbindelsesstang og centerstyring.

1. Felg vejledningen vist pa tabletten, og udfar felgende forberedelser:

1) Indstil rattet i midterposition (det anbefales at holde rattet i vater).

2) Start motoren, monter bremsepedalpedalen, og stop derefter motoren.

©

BEMARK Hvis bremsepedalen monteres uden at keretgjet startes, kan det forarsage ungjagtige maleresultater,
fordi bremserne ikke er last.

o Vehich Abgnment
0B h:‘-w':m Rear Camber Rear Toe Front Cambar Frot Caster From Toe I

Prepamuan dant right e ¢ A 1t e 1 enter stasring

Preparation
&

e
o Compensation

; Custar/SAl

== Messired
B2 Resut )

o3 Post-allgnment
R o
/o ADAS

()
=~ Calibration

Sat the cteerng whes! at center position (A steerng wheel £1art the engine. ns1all e brake codal depressor and then.
level ia recammended) sop e eogine
B overhact Raport
[ Exit Abgnment
. Normal Next
Mode

Figur 4-65 Forberedelse af justering af fortaen

2. Nar ovenstaende forberedelser er fuldfert, skal du trykke p& Naeste for at indsamle data og justere til hgjre
forbindelsesstang som vist i vejledningerne p& skaermen.

1) Losn lasemgtrikken, og juster den hgjre ankerstang til toleranceomrédet.
2) Beveeg den forreste del af karetgjet for at seette alle bundkomponenter i naturlig tilstand.

3) Speaend lasemgtrikken.
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o Vehicle Rear Camber Rear Toe Front Camber  Front Caster From T Abgpeoant
8 ypection Resul
S iicn = Adpmt ight tlerod & # e entar svaenn
&\ AR
™
o%e Compensation
=
'w Caster/SA|

== Measured

) Postaignment
Diagnosis

ADAS
® Caibraton

Overhaul Report

Locmen the lock mst end adjust the right Jownce the S0t part of S wNcie to set Tighten e lock et
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i Normal Full

Mode  C9Me  oeance  Nedt
Figur 4-66 Juster hgjre forbindelsesstang

3. Hvis den hgijre styrestang er justeret korrekt, skal du trykke pa Neeste for at indsamle data og derefter &bne skaermen med

justeringsvejledningen til venstre styrestang.
1) Lasn lasemetrikken, og juster den venstre forbindelsesstang til toleranceomradet.
2) Bevaeg den forreste del af karetgjet for at seette alle bundkomponenter i naturlig tilstand.

3) Speend lasematrikken.

@ Vehicle Rear Camber Rear Toe Front Camber  Front Caster Front Toe Algpent
PE irepection Resun

& Proparation Frmpa: djust right tie rc Adust loft tie rod -t
work —_—

=
Compensation

) Ie

@) Castersal
== Measured
== Recutt

& Alignment
'\ Suide

= Postalignment
= Diagnose

o) ADAS
= Calibration

Overhaul Regort

Logeen the lock nut anc adust the left e Jounce the from partof Me vehicle loset  Tigfhten the lock nut.
0 %0 B toleranes range. il Bottem ecmponents o el status.

B 0t Alignment

o

o Normal Full

Figur 4-67 Juster venstre forbindelsesstang

4. N&r venstre styrestang er korrekt justeret, skal du trykke p& Neeste for at abne skeermen for den midterste
styrevejledning. Fglg vejledningen vist pa tabletten, og indstil hjulene lige frem. Hvis rattet ikke er centreret,
skal du trykke pa Juster for at justere forspidsen igen.
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e Vehicl Rear Camber Rear Toe Frant Camber Front Castar Front Toe ‘Mm"'
\nspection
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Figur 4-68 Centerstyring
4.5.6.3 Kontroller hjul igen

I nogle originale manualer skal du kontrollere hjulvinklen igen efter justering af det forreste hjul, sa hjulvinklen er

inden for standardomradet. Vaer opmaerksom pa, at tveerstangen og karetgjet ikke ma haeves eller seenkes, nar du
kontrollerer hjulene igen.

y For at kontrollere hjulet igen

1. Tryk p& knappen "Tjek hjul igen" pa skeermen "Forreste hjul". Fglg vejledningen.
vist p& tabletten, skal du udfgre fglgende handlinger:

1) Fjern ratholderens stativveerktgj for at sikre, at rattet kan drejes.

2) Start motoren, monter bremsepedalpedalen, og stop derefter motoren.

3) Fjern drejepladens/glidepladens stifter, og fiern drejepladebroen.

2 Alignment
e pwcanter  sewton o conier TR Forion
B jrypaction Result

& Freion
Wiork

Compensation

@ Cester/SAI 1

[y, 2 & »
gg Meatures - L |
== Result 1 - 'S > -
& Alignment ol
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% Gui
agnosis ROmowe the w#2aring woed hodor a1 the vehisie.
s Tl The 6e0ng whewl ca be beake poded et instsd Uhe boaks pedal s tareplate Lroge
) ADAS e cmprme e Soogs the vebicle
Calibeation

Aepors

[ Exx Axgrmont
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Figur 4-69 Kontroller hjulforberedelserne igen
2. N&r du har gennemfart ovenst&ende forberedelser, skal du trykke p& Neeste for at dbne det naeste skeermbillede.

3. Falg illustrationerne pa tabletten, og drej rattet til venstre eller hgjre il
indsamlingsomradet. Hvis rattet er centreret, skal du stoppe med at dreje rattet.
Tabletten vender automatisk tilbage til skeermen med forreste hjul.

g Yo Rear Camber Rear Tos Front Camber Front Toe "“g’;:?‘
P tion * Stop tuming the steering
ez |0 A
-
o1 Compensition
-0°17
~
1; Coaster/SA|

& ;i‘;‘n‘:::"vt STOP

B Exa Alignment

Camera Cancel Mext
Figur 4-70 Justering af rat

4.5.7 Diagnose efter justering

Nogle karetgjer skal udfare relaterede diagnostiske funktioner efter justering af
hjulindstillingsparametrene, f.eks. SAS-nulstilling.

4.5.7.1 Nulstilling af styrevinkelsensor (SAS)

Efter justering af trykvinkel og tavinkel er SAS-nulstilling ngdvendig under visse
omsteendigheder. Manglende SAS-nulstilling kan pavirke funktionaliteten af sikkerhedssystemer
som VSC, ESC, TCS osv.

y Sadan udfgrer du SAS-nulstilling

1. Falg vejledningen vist pa tabletten for at kontrollere, om fglgende betingelser er opfyldt
af:

1) Bremsepedalpedalen er allerede fjernet.
2) Teendingen er TIL.
3) Motoren er slukket.

4) VCl'en er korrekt tilsluttet.
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& 8AS Recet

Prepare Pl

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required

7N Guide | Please ensure that the following conditions are met:
PP * The brake pedal depressor is already ramoved;
* The ignition is ON;
g * The engine is OFF;
B ovehasiRepor * The VC1 Is connected properly

lcom:el Next

Figur 4-71 SAS-nulstillingsskeerm 1

2. Hvis ovenstaende betingelser er opfyldt, skal du trykke pa Neeste for at dbne det neeste skeermbillede. Folg derefter
skaermguiden, drej rattet langsomt til midterpositionen, saet forhjulene lige frem,
og slip rattet.

8 SAS Reset
. Prep: i

& o _—
- Tusn the steering wheel slewly 1o the

B
X center position, set the front wheels
= [ straight ahead, and release the steering
= b

Wik wheel

=z 0*

&
N

1.0°

StewrIng angle sensoe

‘ Camera Next

Figur 4-72 SAS-nulstillingsskeerm 2

3. Tryk derefter pa Neeste for at fortseette. Falg instruktionerne pa skeermen for at
dreje rattet til hgjre i ca. 30°, og udfar derefter fglgende trin:

1) Drej rattet langsomt til venstre endestop og hold det i ca. 5 sekunder;
2) Drej rattet langsomt til hgjre endestop og hold det i ca. 5 sekunder;

3) Drej rattet langsomt til midterpositionen, seet forhjulene lige frem, og slip rattet.
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" Tum the steering whead to the nght
n for about 30° then perform the steps

= . ! below:
et ” " 1 Turnthe steering wheel slowdy 1o the
' m et end stop and hold for about 55;

2 Turn the steering wheel slowly lo the

,
=

5 night end stop and hold for about 5a;
LA 3 Turn the steering wheel slowly 1o
Postalighment the center position, set front wheels
sl Disgnoss straight ahead, and release the steering
wheel.
B ovorhou Report 1.0°
Steering angle sensor
[e £ Algment
™
Camera Next

Figur 4-73 SAS-nulstillingsskeerm 3

4. Hvis ovenstdende handlinger er fuldfert, skal du trykke pa Naeste for at &bne skeermen med SAS-nulstillingsresultater.
Hvis skaermen vises, Eetyder det, at SAS-nulstillingen er gennemfart. Hvis vises, betyder det, at SAS-

skaermvisninger, nulstillingen er mislykkedes.

50V SAS Raset

Ponre Perarm Result

- - 4 m SAS reset succeeded
-~ ? 2] \

)

o Aligry
% Guide
Poat-signment
Disgness
B overhau Bapont 0.0°
SteerIng angie Seasor

Figur 4-74 SAS-nulstillingsskeerm 4

4.5.8 ADAS-kalibrering

Efter hjuludmaling skal nogle ADAS-funktioner kalibreres igen for at sikre sikkerheden under karsel.

De specifikke funktioner i ADAS-kalibreringen vil blive introduceret i det senere kapitel om ADAS-

kalibreringsfunktionen. For at fa flere oplysninger om, hvordan man udfarer ADAS-kalibrering, se ADAS-
kalibreringsfunktionen .
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4.5.9 Eftersynsrapport

| dette afsnit kan du, efter at have udfert hjuludmaling, gare falgende:
1) Kontroller hjuludmalingsrapporten, hjuludmélingsparametrene osv.
2) Gem rapporter og del rapporter i skyen.

4.5.9.1 Udfyld kundeoplysninger

For du indtaster en eftersynsrapport, skal du udfylde kundeoplysningerne. Se kundeoplxsningerne nedenfor.
De elementer, der er markeret med , skal udfylde de tilsvarende oplysninger.

Cancel Customer information Reset “
Vehicle information Personal Info Q
“Ucenseplate || & teme
VN WAUZZZAGTENTXXXXX @ wobie
“Vear 2014 (E) Tl
* Moke ADAS Emal
* Model Audi A7 2011> Company
* Odometer miles ¥ Address

Coelor
Work Order Information

* Technician h21313

Figur 4-75 Tabel med kundeoplysninger
4.5.9.2 Rapporttyper

Hvis alle funktioner er aktiveret under hele hjuludmalingsproceduren, kan der ses otte
rapporter, herunder hjuludmalingsrapport, rapport far og efter reparation, rapport fgr reparation,
rapport om aktuelle veerdier, rapport om symmetriveaerdier, rapport om chassisinspektion,
rapport om daekinspektion og rapport om kgrehgjde.

1) Hjuljusteringsrapport: Alle inspektionsresultater, inklusive mgnsterdybde, deektryk,
rullediameter, karehgjde, specifikationer for foraksel og specifikationer for bagaksel.

@ NOTE

y Veerdierne for mgnsterdybde og daektryk er kun tilgaeengelige, nar mgnsteret
Der udfgres dybde- og trykinspektion.

y Veerdierne for karehgjde er kun tilgaengelige, nar karehgjdemalingen er
udfart.
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Figur 4-76 Skeermbillede med eftersynsrapport

2) Rapport for og efter reparation: En graf, der viser sammenligningen af far reparation
resultater og resultater efter reparation.

3) Rapport fgr reparation: En graf, der viser resultaterne far reparation. Yderligere beskrivelse af symptomer vil

blive vist, hvis nogen af de malte veerdier ikke opfylder specifikationsveerdien.

4) Rapport over aktuelle veerdier: En graf, der viser de aktuelle hjuludmaélingsresultater.
Yderligere beskrivelser af symptomer vil blive angivet, hvis nogen af de aktuelle veerdier ikke opfylder
specifikationsveerdien.

5) Symmetriveerdirapport: En graf, der viser karetgjets aksler, hjulaksler, laterale

forskydning osv.

6) Chassisinspektionsrapport: Registrer chassisinspektionsdata. Bemeerk, at chassisinspektionsrapporten kun er
tilgeengelig, nar chassisinspektionen er udfart.

7) Daekinspektionsrapport: Registrer kontroldata for slidbanetilstand, slidbanedybde og daektryk. Bemeerk, at
daekinspektionsrapporten kun er tilgeengelig, nér slidbanedybde- og deektrykinspektionen er udfart.

8) Karehgjderapport: En graf, der viser karehgjden eller forskellen i karehgjden. Bemzerk, at karehgjderapporten
kun er tilgaengelig, nar karehgjdemalingen er udfart.
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4.5.10 Gem rapport og rapportdeling i skyen

Efter at have udfart karetgjsinspektion og hjuludmaling kan du gemme rapporterne og dele rapporterne i skyen, og
derefter dele cloud-rapporten via QR-kode, SMS eller e-mail med kunder i realtid.

4.5.10.1 Gem rapport

1. P& skeermen Hjuljusteringsrapport skal du trykke pa for at B knap fra de gverste knapper pa veerktgjslinjen
abne rullelisten.

ADAS g - o
e a = o & 8 B 8
ADAS > Autarate: sslecton » Wiee! alignme: 1o vom ca00y
B Take a Screenshaol -y
g Vehicle
2014 (| ADIS Audi A7 201 1> Wiher! Al 3
4 Preparation Ve bt e . y
Work Py Save current PDF file
- . Vot P & 108
E Compensation -
B WAy —
& caster's e g o B8 Save Report y zom
g Caster/SAl > o
== Messured
== Result iy Fremsat  Suneod Vabves
& Alignment B
7% Guide
f=y Postafignmant
Diagnoses

-

Sy wns S
Bl
'

-

[ Exit Alignment oy L S —

‘mm Priet
Figur 4-77 Skeerm 1 til lagring af rapport

2. Tryk p& knappen Gem rapport i rullemenuen for at &bne skaermbilledet til valg af de rapporter, der skal gemmes.
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Please check the report need saved

Shawmaction  Tielupesen

Cancel

Figur 4-78 Skeerm 2 til lagring af rapport

3. Tryk pa OK , nar de rapporter, der skal gemmes, er valgt. Hvis tabletten viser fglgende
skeermbillede, indikerer det, at rapporterne er gemt.

2

4

Report saved successfully!

coe ki

Figur 4-79 Skeerm 3 til lagring af rapport
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4.5.10.2 Deling af rapporter i skyen

1. Korrekt mappesti

1) Tryk pa Vis rapport (se figur 4-79 Gem rapport skaerm 3) efter at rapporten er gemt, eller
tryk p& Rapport fra Data Manager for at bne rapportlisten.

skeerm.
- Report List Q 7/
| [e—
2014 (E)/ADAS/Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle
Diagnostic Report Diagnostic Report Diagnostic Report
2014 (E) ADASY Audi A7 201 A7 2011 2014 ()7 ADAS! Aud A7 2011
CLXR 250 751 / 150kW CLXR 75 FSH/ 150AW

"
Figur 4-80 Skaermbillede med rapportliste

N
2) Hvis rapporten vises pa skaermen Rapportliste, hvilket betyder, a@'rdpporten er blevet uploadet til skyen,
kan du dele rapporten med andre. Hvis rapporten vises, betyder det, at rapporten ikke kunne uploades
til skyen, og den kan ikke’ deles med andre.

2. Metoder til rapportupload til cloud
1) Du deler cloud-rapporten via QR-kode, SMS eller e-mail med kunder i realtid.
3. Procedurer for upload af rapporter til skyen

1) Veelg den rapport, der er blevet uploadet til skyen, i rapportlisten.
skeermen, vises fglgende skeerm.
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Report sharing

@ Report cloud sharing

Figur 4-81 Rapport Cloud-delingsskaerm 1

2) Tryk pa Rapportér deling i skyen. Fglgende skeerm vises.

Pl

Scan the QR code to share

Figur 4-82 Rapport Cloud-delingsmetode

y Du kan scanne QR-koden for at dele rapporten direkte. Sgrg for, at QR-koden for
hver rapport er forskellig.
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Scan the QR code to share

Figur 4-83 Rapport Cloud-delingsmetode 1

y Eller du kan trykke pa Send e-mail for at fa vist falgende skeermbillede og indtaste e-mailadressen
adresse, og tryk derefter pa OK for at dele rapporten.

Send Email

Please onter emall address:

Figur 4-84 Rapport Cloud-delingsmetode 2

¥ Eller du kan trykke p& Send SMS for at & vist falgende skaermbillede og indtaste telefonnummeret

nummer, og tryk derefter pa OK for at dele rapporten.
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Figur 4-85 Rapport Cloud-delingsskeerm 3

4.6 Ordliste

4.6.1 Geometrisk midterlinje

Henviser til skaeringspunktet mellem karosseriets langsgaende midterplan og det vandrette plan for for- og

bagakslerne (bla stiplet linje).

4.6.2 Trykvinkel
y Definition

Skydevinklen er vinklen mellem karetgjets langsgdende geometriske midterplan og skydelinjen
(drivaksen er den vinkelrette linje for bagakslens centrum). Som vist pa billedet nedenfor.
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Funktion

Sarg for, at keretgjet kares ligeud.

y Virkninger af unormal trykvinkel
y Rattet er vippet, nar keretgjet keres ligeud.

y Daekkene er unormalt slidte, og karetgjet treekker til den ene side.

4.6.3 Derefter

y Definition

Taen er vinklen mellem hjulrotationens midterplan og keretgijets leengdeplan (som vist pa billedet nedenfor).

Funktion

Eliminer eller reducer den negative effekt, nar forenden af de to hjul spreder sig udad pa grund af
hezeldningen under karsel. Sgrg for, at hjulene ikke ruller udad.

Forhindr hjulene i at glide sideleens. Og reducer deekslid og breendstofforbrug.

y Virkninger af unormal t&

y Den ene side af daekket er unormalt slidt.
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y Karetgjet har for store vibrationer ved kgrsel med hgj hastighed.

y Rattet er vippet, ndr man kerer ligeud.

4.6.4 Samlet ta

Summen af toe-in pa de koaksiale venstre og hgjre hjul.

4.6.5 Camber

y Definition
Camberen er vinklen mellem hjulets rotationsplan og det langsgaende plan vinkelret pa keretgjets
lejeplan. Hvis den gvre del af hjulet hzelder udad i forhold til rotationsplanet, er det positiv camber. Hvis

den gvre del af hjulet haelder indad, er det negativ camber (som vist pa billedet nedenfor).

Funktion

Forbedr forhjulenes sikkerhed og gar styringen lettere under karsel.

y Virkninger af unormal camber
y Nar camberen er for stor, er hjulets yderside slidt. Kagretgjet har for store vibrationer,

og rattet er ustabilt ved karsel med hgj hastighed.
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y Nar camberen er for lille, er hjulets inderside slidt.

Styringen er tung, og der er ikke nok kraft til automatisk at rattet saettes tilbage i midterpositionen.

y Nar venstre og hgjre camber ikke er ens, glider karetgjet sidevaerts og afviger under
karsel.

4.6.6 Forhjul
y Definition

Kingpin er rotationscentret, nar hjulet drejer. Caster er vinklen mellem kingpin-aksen og den vinkelrette
linje pa keretgijets lejeplan (som vist pa billedet nedenfor).

Funktion

Skab den kraft, der automatisk seetter rattet tilbage i midterpositionen.
Serg for keretgjets stabilitet, nar du kerer ligeud. Og ger rattet lettere og nemmere at vende tilbage til,
nar karetgjet skifter retning.

y Virkninger af unormale hjul

y Nar venstre og hgjre hjul ikke er lige store, er venstre hjul ikke synkroniseret med hgjre
hjul, nar keretgijet skifter retning. Og keretgjet afviger under kersel.

y Nar hjulet er for lille, er rattet ustabilt.

y Nar hjulet er for stort, er styringen tung.
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4.6.7 Styreaksens heeldning (SAI)
y Definition

Styreaksens heeldning er vinklen mellem kingboltens akse og den lodrette linje i karetgjets laterale
lodrette plan (som vist pa billedet nedenfor).

Funktion

Nar hjulene afviger fra ligeudgéende position p& grund af ydre kraft, vil forhjulene automatisk vende
tilbage til ligeudgéende position.

y Virkninger af unormal styreaksehaeldning

y Nar styreaksens hzeldning er for stor, er den ngdvendige styrekraft
bliver starre, og styringen bliver vanskelig.

y Nar styreaksens heeldning er for lille, kan styresystemet ikke vende helt tilbage til midterpositionen
efter at karetgjet har drejet.

y Nar venstre styreakses heeldning og hgjre styreakses hzeldning er
ikke lige, kan karetgjet treekke til den ene side.

4.6.8 Inkluderet vinkel (1A)
y Definition

Den inkluderede vinkel er vinklen Y mellem kingpin-aksen og hjulaksen. Vaerdien af den inkluderede
vinkel er summen af styreaksens hzeldning ¥ og camberen ¥ (som vist p& billedet nedenfor).
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Funktion

Den medfglgende vinkel bruges til at diagnosticere fejljustering af affijedringssystemet og deformation af
affjedringskomponenterne.

y Virkninger af unormal inkluderet vinkel

y Nar den medfalgende vinkel er for lille, styreaksens haeldning er normal, og camberen er for lille, kan
akseltappen veere bgjet.

y Nar den medfalgende vinkel er normal, er styreaksens haeldning for lille, og camberen er for stor,
hvilket kan fare til, at den nederste kontrolarm er bgjet.

y Nar den medfglgende vinkel er normal, er styreaksens haeldning for stor, og camberen er for lille,
hvilket kan fare til bgjet @vre kontrolarm.

y Nar den medfalgende vinkel er for stor, styreaksens haeldning er for lille, og camberen er for stor, kan
den nederste kontrolarm og akseltappen veere bgijet.

4.6.9 Toe-out pa sving
y Definition

Ackerman-vinklen er forskellen mellem den ydre hjulvinkel og den indre hjulvinkel, nér keretgjet drejer.
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Funktion

Serg for, at de to forhjul peger i den rigtige retning for at fa bedre greb.
y Virkninger af unormal Ackerman-vinkel
y Daekkene kan have affjedringstilstand.

y Daekkene kan glide sidelzens eller hoppe eller have unormal stgj pa grund af utilstraekkeligt vejgreb,
nar keretgjet drejer.

4.6.10 Maksimal styrevinkel
y Definition

Den maksimale styrevinkel er den vinkel, som hjulrotationsplanet deekker, nar forhjulene drejer fra ligeud-
positionen til venstre eller hgjre greenseposition.

Funktion

Kontroller den mindste venderadius og sgrg for karetgjets kagrestabilitet og mangvredygtighed.

y Virkninger af unormal maksimal styrevinkel
y Karetgjet kan skride under karsel.

y Der kan veere stgj, nar keretgjet drejer.
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y Rattet kan ryste.
y Styringen er tung.

y | ekstreme tilfeelde kan kgretgjet veelte.

4.6.11 Kgrehgjde

Placeringen og metoden til karselshgjden varierer afhaengigt af bilproducenten. Se nedenfor for detaljer.

y Karehgijde for bilproducenter som Volkswagen, Audi, Porsche osv.

y Kagrehgjde hos bilproducenter som f.eks. BMW.

y Kagrehgjde for bilproducenter som Mercedes-Benz, Maybach osv. bestemmes ved at male hzeldningen af
chassisrelaterede komponenter.

)
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y Karehgijde for bilproducenter som Renault, Peugeot, mere end én veerdi, der skal males pa én daekposition.

4.6.12 Tilbageslagsvinkel
y Definition

Setback-vinklen er vinklen mellem den lodrette linje for hjulmidtforbindelseslinjen og tryklinjen.

Funktion
At diagnosticere akseldeformationen.

y Virkninger af unormal tilbageslagsvinkel

y Tilbageslagsvinklen farer til forskellen mellem venstre og hgjre akselafstand, og karetgjet

traekker til siden med den kortere akselafstand.

4.6.13 Hjul ligeud

Halvdelen af forskellens vaerdi mellem forhjulets venstre ta og hgjre ta.

4.6.14 Symmetrisk veerdi

Karetgjets geometriske dimensioner er normalt symmetriske, hvilket bruges til forelgbigt at vurdere, om
karetgjet har veeret udsat for en ulykke, og til at vurdere chassisets tilstand samt til at hjeelpe med

firehjulsudretningen.
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4.6.15 Rullende diameter

Rulleradius R er lig med afstanden fra hjulets centrum til jorden.
Valsediameteren svarer til to valseradiuser R.

4.7 Udfgr diagnostisk funktion og ADAS-kalibrering

4.7.1 Fer hjuludmaling

Nogle karetgjer med luftaffiedring kraever en diagnostisk funktion, far hjulindstilling udfares.
Kun ndr karetgijet er indstillet til standardhgjden, kan hjulindstillingsparametrene males og
justeres ngjagtigt.

4.7.2 Efter hjuludmaling

Mange karetgjer skal udfagre diagnostiske funktioner (f.eks. kalibrering af styrevinkelsensor,
indstilling af servostyring) efter hjulindstilling, hvis hjulspidsen eendres. Kgretgjer med ADAS-
systemer, sdsom frontkameraer, skal kalibrere de relevante ADAS-systemer.
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5 Aligner- og ADAS-indstillinger

Fer du udferer hjuludmaling og ADAS-kalibrering, skal visse indstillinger udfgres, sdsom softwareaktivering, Wi-Fi-

forbindelse, kalibrering af aligner, kalibrering af hjulklemme og mal samt kalibrering af haeldningssensor.

5.1 Almindelige indstillinger

Almindelige indstillinger omfatter enhedsindstillinger, indstilling for grafisk resultatvisning, vaelg klemmetype, tilslut
slidbanemaler, veelg deektryksmaler, veelg hgjdemaler, Benz chassis niveaumaler, biplydsindstillinger,

skeermdelingsindstillinger, ADAS-kalibreringsparameterindstillinger og ADAS-kalibreringsvaerktgjsindstillinger.

t Settings - Common Settings

I I Printing Settings
Unit Settings >
e
Report Settings

Camber - Caster >
Toe

Graphical Result Display Setting
n Push Notifications

Select Clamp Type Tire clamp >
I:'-' ' Auto Update

Connect Tread Measuring Tool
ra
4% ADAS & Aligner Settings
>

Select Tire Pressure Measuring Device

OBFCM Upload

@ Vehicle List
@ EVDiag Box Setlings

3 Beep Setting >
“ Battery Test

Figur 5-1 Skeermbilledet Feellesindstillinger

Select Height Measuring Tool Tape measure )

Benz Chassis Level Measuring Hand-held
]

nelinometar

5.1.1 Enhedsindstillinger

| Enhedsindstillinger kan du aendre visningsformatet og enheden for standardveerdier og mélte veerdier.
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@  Settings - Unit Settings
E ADAS & Aligner Settings
Tolerance & Accuracy Setting >
n 0BFCM Upload
Angle (Camber, Caster, Thrust Angle..) cegree & minute >
@ Vehicle List
Toe degres & minute )
EVDiag Box Settings
L Ride Height mm ¥
“ Battery Test
T Tread Depth mm >
Country/Region Code
Track width & Wheelbase mm )
Laws and Regulations
Tire Pressure bar >
m System Settings

Weight kg >
(2 % 9

Figur 5-2 Skeermbilledet Enhedsindstillinger

5.1.2 Indstilling af grafisk resultatvisning

Denne indstilling giver dig mulighed for at zendre layoutet af de malte resultater i hjuludmalingsfunktionen. Der er
tre muligheder: Toe-Camber-Caster, Camber-Caster-Toe og Caster-Camber-Toe.

) Ssettings - Graphical Result Display Setting
E ADAS & Aligner Settings
B3 oarom upoas == N e
| - | | | [ oo | [ cote |
Vehicle List = (=] =n EE
Toe - Comber - Coster Corvbe - Comer - Toe
m EVDiag Box Settings s °

n Battery Test
Country/Region Code

m Laws and Regulations Caster - Camber - Toe
B Systern Settings
FY o

Figur 5-3 Skeermbillede med indstilling af grafisk resultatvisning
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5.1.3 Veelg klemmetype
Veelg klemmetype (feelgklemme eller deekklemme) for at udfgre kompensation:

1) Nar du veelger faelgklemme, vil tabletten guide dig til at udfere hjuludmaling
eller ADAS-kalibreringsfunktion ved hjeelp af feelgklemme.

2) Nar du veelger Daekklemme, vil tabletten guide dig til at udfere hjuludmaling eller
ADAS-kalibreringsfunktion ved hjeelp af daekklemme.

©

BEM/ARK Daekklemme er valgt som standard.

m Settings 4= Select Clamp Type

::J-" ADAS & Aligner Settings

" OBFCM Upload

!:! Vehicle Ligt
EVDiag Box Settings
: T= champ

: e clan
‘_‘ ‘ Bartery Test P ©

a Country/Region Code

m Laws and Regulations
I_ -’ System Settings
Y o

Figur 5-4 Veelg klemmetype

5.1.4 Tilslutning af slidbanemaler

Denne indstilling gar det muligt at tilslutte en TBE-enhed til maling af slidbane. Den specifikke betjening af
TBE-enheden er introduceret i det foregdende afsnit og vil ikke blive gentaget her. For detaljer, se venligst
afsnittet om slidbanedybdeinspektion i afsnittet om slidbanedybde- og trykinspektion.

5.1.5 Veelg daektryksmaler

Denne indstilling gar det muligt at tilslutte ITS600-enheden til maling af deektryk. Den specifikke betjening af,
hvordan man tilslutter ITS600-enheden, er introduceret i det foregdende afsnit og vil ikke blive gentaget her.
For detaljer, se venligst afsnittet om inspektion af slidbanetryk i afsnittet om inspektion af slidbanedybde og

-tryk.
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5.1.6 Veelg hgjdemaleveerktgj

| dette afsnit kan du veelge et veerktej til maling af kerehgjde. Der er to muligheder: Maleband og karehgjdemal.

1) Nar du veelger Maleband, skal du méale kgrehgjden som vist i skeermvejledningen og indtaste veerdierne i det

tilsvarende felt efter maling. For yderligere oplysninger, se Maling af karehgijde.

2) Nar du veelger karehgjdemal, justeres tveerstangens hgjde automatisk, og malet sgges pa skaermen for maling

af karehgjde. Kerehgjden beregnes derefter og vises automatisk i det tilsvarende inputfelt.

For yderligere oplysninger, se venligst Maling af karehgjde.

©

BEMARK Maleband er valgt som standard.

M  settings - Select Height Measuring Tool

E ADAS & Aligner Settings

1 osremupload

[ v A @

m EVDiag Box Settings

Tape messure Ride hekght Target

n Battery Test )

E Country/Reglon Code

Figur 5-5 Veelg hgjdemaleveerktgj

5.1.7 Benz chassis niveaumalingsvaerktgj

Benz-karetgjer skal bruge et specialveerktgj til at male keretgjets hgjde. Hvis karetajets hgjde ikke males, vil der

ikke veere nogen tilgeengelig specifikationsvaerdi. Du kan veelge Autel h&ndholdt haeldningsmaéler eller andre

veerktgijer til at male keretgjets hgjde.
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M Setlings s Benz Chassls Level Measuring Tool

[a Language

Select Tool
|. P ! Printing Settings
! Report Settings
= A» =
© U Push Notifications B 3
& "—, Auto Update

Harckheld Incinometes Romess inclnormets or othes lool
:-‘-T: ADAS & Aligner Settings °
= *Benz vehicies must use a special tool 10 measure the vehicle height. Failure 10

n maasure the vahicls height will result in no available sparification valus.
% 1| oBFcM Upload

Hand-held Inclinometer Calibration >

Vehicle List

m EVDiag Box Settings

Figur 5-6 Select Benz chassis maleveerktgj

Hvis det handholdte hzeldningsmaler giver ungjagtige malinger pa grund af et tab, kan du trykke p& knappen
Kalibrering af h&ndholdt heeldningsmaler for at udfare falgende trin for at rekalibrere det.

y Sadan udfgres kalibrering af handholdt heeldningsmaler

1. Placer den handholdte heeldningsmaler pa en flad og jeevn overflade.

Figur 5-7 Udfar kalibrering af handholdt heeldningsmaler 1

2. Drej den h&ndholdte haeldningsmaler 180°.
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Figur 5-8 Udfar kalibrering af hdndholdt haeldningsmaler 2

3. Drej den handholdte heeldningsmaler 180°.

Figur 5-9 Udfer kalibrering af h&ndholdt haeldningsmaler 3

4. Drej den handholdte haeldningsmaler 180°. Kalibreringen er derefter fuldfart.
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Figur 5-10 Udfar kalibrering af handholdt heeldningsmaler 4

5.1.8 Indstilling af biplyd

Denne indstilling giver dig mulighed for at aktivere eller ej biplyd, nér du udferer rullekompensation,
laftekompensation eller Caster/SAI-maling.

1) SI& ON/OFF- knappen til ON, hvorefter bippet er aktiveret. Der vil vaere en biplyd under
rullekompensation, lgftekompensation eller Caster/SAl-malinger.

2) Sla ON/OFF -knappen til OFF, og bippet er deaktiveret. Der vil ikke veere nogen biplyd under
rullekompensation, lgftekompensation eller Caster/SAl-malinger.

™ | Settings - Beep Setiing

5 ADAS & Aligner Settings
Beep [on §

1 1| OBFCM Upload

Vehicle List
E EVDiag Box Settings
“ Battery Test

Country/Region Code

Figur 5-11 Skeerm til indstilling af biplyd
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5.1.9 Indstillinger for skeermdeling

Denne indstilling giver dig mulighed for at aktivere eller deaktivere automatisk skeermcasting fra tabletten til den

digitale skaerm pa kalibreringsrammen.

1) N&r ON/OFF -knappen er indstillet til ON- positionen, aktiveres automatisk skaermvisning, og tablettens

brugerflade vises automatisk pa den digitale skaerm pé kalibreringsrammen, nar tabletten er tilsluttet.

2) N&r ON/OFF -knappen er i OFF -positionen, udfgres automatisk screencasting

er deaktiveret, og tablettens greenseflade vil ikke automatisk blive vist p& den digitale skeerm p&
kalibreringsrammen, nar tabletten er tilsluttet.

ﬁ Settings - Screen Sharing Settings
15 ADAS & Aligner Settings
— Automatic Cast Screen [ on
% 1 OBFCM Upload —

m Vehicle List

m EVDiag Box Settings
“‘ Battery Test

e Country/Region Code
E Laws and Regulations
m System Settings

mAbwr

Figur 5-12 Skaermbilledet Indstillinger for skaermdeling

5.1.10 Indstillinger for ADAS-kalibreringsparametre

Veelg ADAS-kalibreringsparameterindstillingerne (Autel-parametre eller fabriksparametre) for at justere

kalibreringsrammen, n&r ADAS-kalibrering udfares:

1) Nar du har valgt Autel-parametre , vil tabletten guide dig gennem processen med at udfere ADAS-

kalibreringsfunktionen ved hjeelp af Autel-parametre.

2) Nar du har valgt indstillingen Fabriksparametre , vil tabletten guide dig gennem processen med at udfere ADAS-

kalibreringsfunktionen ved hjeelp af fabriksparametrene.

@ noTE

Autel-parametre er valgt som standard.
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t Seltings - ADAS Calibration Parameter Settings

E{ ADAS & Aligner Settings.

z—! OBFCM Upload

Venicle List !

m EVDiag Sox Settings
Autel pamemetees Factory purametery

ﬁ‘ Battery Test (]

Country/Region Cade
D Laws and Regulations
System Settings
Y oo

Figur 5-13 Skaermbilledet Indstillinger for skeermdeling

5.1.11 Indstillinger for ADAS-kalibreringsveerktgj

Denne indstilling giver dig mulighed for at aktivere eller deaktivere prioriteret brug af digitalt malpanel,
nar ADAS-kalibreringsfunktionen udferes, i stedet for fysiske mal.

1) N&r ON/OFF- knappen er sat til ON- positionen, aktiveres prioriteret brug af det digitale malpanel,
n&r ADAS-kalibreringsfunktionen udferes.

2) Nar ON/OFF- knappen er sat til OFF -positionen, deaktiveres prioriteret brug af det digitale malpanel,
og tablettens brugerflade vil guide dig gennem processen med at udfgre ADAS-kalibreringsfunktionen
ved hjeelp af fysiske mal.

124



| Settings - ADAS Calibration Tool Settings
=2 ADAS & Allgner Settings
. Prioritize digital target panel l on ¢
B oercu Upload

! = ! Vehicle List

@ EVDiag Box Settings
“ Battery Test

Country/Region Code
m Laws and Regulations
m System Settings
About

Figur 5-14 Indstillingsskarm for ADAS-kalibreringsveerktgj

5.2 Tilslutning af kalibreringsramme

Metoden til tilslutning af kalibreringsrammen er introduceret i det foregdende afsnit; den gentages
ikke her. Se Tilslutning af kalibreringsrammen for yderligere oplysninger.

5.3 Netveerkskonfiguration

Netveerkskonfigurationen er introduceret i det foregaende afsnit; den gentages ikke her. Se
Netvaerkskonfiguration for yderligere oplysninger.

5.4 Opdatering

Nar kalibreringsrammen er tilsluttet, og netveerket er konfigureret, skal du trykke pa Opdater fra
ADAS- og alignerindstillinger for at opdatere kalibreringsrammen.
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o pot

m Printing Settings

Devices
: Report Settings
! 1 ‘ Push Notifications
ADAS camera system curremt version; V01.09.01_V01.10.01_¥1.06.06;
m Auto Update Latest versicn. V01.09.01_V01.96 27_v1.06.06

by —
= ADAS B Aligner Settings

H OBFCM Upload
Vehicle List

Figur 5-15 Opdateringsskarm

5.5 Opdatering af handholdt heaeldningsmaler

| dette afsnit kan du downloade den nyeste version af det handholdte haeldningsmaler, efter du har
tilsluttet det h&ndholdte hzeldningsmaler til tabletten via et USB-kabel. Se Benz Chassis Level
Measuring Tool for at fa flere oplysninger om , hvordan du kalibrerer det h&ndholdte haeldningsmaler .

th Settings - Hand-held Inclinometer Update

= 2
fory ADAS & Aligner Settings

Boeee ~ [] o m

Vehicle List Devices Hand-held Inclinarmeter

E EVDiag Box Settings Updzte

n Batiery Test
Country/Region Code
D Laws and Regulations
m System Seitings
ﬂ About

Current versian:VD'l 00.0C; Latest varslon:V01.99.17

During the update, do not leave he current interface. Update Lakes about 20
x

Figur 5-16 Opdateringsskaerm for handholdt hzaeldningsmaler
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5.6 Vedligeholdelse og service

Dette afsnit daekker kalibrering og inspektion, kalibreringsrapport, ngjagtighedskontrolinterval og

malrenggringsinterval.

Ssettings - Maintenance & Service
n i Calibration & inspection >
m Vehicle List Calibration record report >
EVDiag Box Settings Accuracy check interval Sikmonths >
“ Battery Test Target cleaning interval >

E Country/Region Code
Laws and Regulations

Figur 5-17 Vedligeholdelses- og serviceskaerm
5.6.1 Kalibrering og inspektion
5.6.1.1 Kalibrering af aligner

Aligneren skal kalibreres, nar:

1. Kameraet er blevet adskilt.

2. Ngjagtighedskontrollen mislykkedes.

@

BEMZRK For at udfgre Aligner-kalibrering kraeves et professionelt kalibreringsveerktgj (AUTEL-CSC0500/10;
AUTEL-CSC0500/12). Du kan kontakte din lokale forhandler eller producent for kalibrering.

y Kalibrering af aligneren
1. Veelg Indstillinger pa tablettens hovedskaerm.
2. Tryk pd ADAS- og alignerindstillinger til venstre pa skaermen.

3. Tryk pa Vedligeholdelse og service, og veelg derefter Kalibrering og inspektion > Kalibrering af

aligner.
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@ NoTE

Sarg for, at kalibreringsrammens Wi-Fi er tilsluttet, ellers kan vedligeholdelses- og servicefunktionen ikke

aktiveres.

4. Placer kalibreringsbjaelken ca. 2,2 m foran kalibreringsrammen. Installer

forhjulsmalene pa kalibreringslinjen, juster positionsstiften med positionshullet, og speend matrikken.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

.._.n‘.‘*.,‘.'._l position about 2 2m directly in

fronit of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned;

; * Install the front wheel targets
M on the calibration bae, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut;
+The crossbar height will be
o adjusted sutomatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the moverment
of the crossbar.

Figur 5-18 Forberedelse af alignerkalibrering

5. Tryk pa Neeste. Tveerstangens hgjde justeres automatisk, og der sgges efter malet, hvorefter falgende
skaerm vises. Falg skeermvejledningen, og flyt kalibreringslinjen, sa veerdierne for 'Offset, 'L-Afstand'

og 'Afstandsforskel’ vises med grant.

Aligner calibration

Offret Move the calibation bar so
iy that the vahues of Offset’, L-

e Distance’, 'R-Distance’, and

A ‘Distance Diff are displayed in
106 ... o
L-Distance: A-Dstance
[ ]
Distarcs DIt
b, =131 ;

. Nest Camera ESC

Figur 5-19 Kalibrering af aligner 1

128



Aligner callbration

Oftvet

ﬁ_
13

LOistance R{istarce

Destance DIff

9169 - o 2173"

Figur 5-20 Kalibrering af aligner 2

6. Tryk derefter pa Naeste for at dbne falgende skaermbillede. Drej kalibreringslinjen i
henhold til skeermanvisningerne for at indsamle data. Nar pilene og de angivne
blokbilleder bliver granne, skal du stoppe med at rotere tveerlinjen.

Calibration

e Rotate the 1arget 1o the collection
-_.:L*__:.__l position

4&-@—"—%

Figur 5-21 Kalibreringsskeerm 1
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Calibration

= Gollecting,
-—.:L*f:-._‘

Figur 5-22 Kalibreringsskaerm 2

7. Efter dataindsamling vises kalibreringsresultatskaermen, som vist pa det, der angiver, at kalibreringen er
figur nedenfor. Hvis skeermen viser , lykkedes det; hvis Mislykkedes, og

skaermens visninger skal kalibreres igen. B

Result

Calibration succeeded!

Tota! front toe 0.1,07)
Left front camber 01,07
Right front camber 01,07)
Total rear toe {01.,017)
Left rear camber 0 {01.,07)
Right rear camber 01,00

Recalibrate. ESC

Figur 5-23 Kalibreringsresultat

8. Fjern forhjulsmalene fra kalibreringsbjeelken, og monter baghjulsmalene pa kalibreringsbjeelken. Placer
derefter kalibreringsbjaelken ca. 5,4 m foran kalibreringsrammen. Udfgr kalibreringstrinnene som vist i
skeermvejledningerne. Da kalibreringstrinnene er nogenlunde de samme og tydeligt illustreret pa

tabletten, gentages de ikke her.

5.6.1.2 Kalibrering af hjulklemmemal
Nar den matchende hjulklemme (feelgklemme/deekklemme) eller malet er blevet udskiftet,
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Den nymonterede hjulklemme (feelgklemme/daekklemme) eller méalet skal omkalibreres.

@) NoTE

Som tidligere naevnt er illustrationerne af klemmer i denne manual baseret pa brugen af deekklemmer. Her veelger
vi deekklemme og mal for kalibreringsillustrationen.

1. Brug kalibreringslinjen

y Kalibrering af hjulklemme (deekklemme) og mal ved hjeelp af kalibreringslinjen

1. Forbered selv et professionelt kalibreringsveerktaj — kalibreringsbjeelken (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-
CSC0500/12).

2. Veelg Indstillinger pa tablettens hovedskaerm.
3. Tryk p& ADAS- og alignerindstillinger til venstre p& skeermen.

4. Tryk pa Vedligeholdelse og service, og veelg derefter Kalibrering og inspektion > Kalibrering af
hjulklemmemal.

5. Veelg Hjulklemme maélkalibrering — med kalibreringslinjen vil tabletten minde dig om noterne for
hjulklemme (deekklemme) og malkalibrering.

Wheel clamp target calibration

This function raqu ires a professional calibration ool (AUTEL-

€SC0500/10) which will change the callbration parameters of

the calibration equipment. These parameters will directly affect

the calibration results. It Is recommended to contact the local
or it for

Figur 5-24 Veelg kalibreringsmetode

6. Nar du har lzest noterne omhyggeligt, skal du trykke pa OK for at veelge malet til kalibrering. Her vaelger vi

venstre forhjulsmal (som er godt installeret p& venstre forhjulskliemme) som illustration.
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Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear whee! target

Figur 5-25 Veelg mal til kalibrering

7. Tabletten viser automatisk kalibreringsforberedelserne, nér du har valgt det mal, der skal
kalibreres. Fglg skeermvejledningen, flyt kalibreringsbjeelken til positionen ca. 2,2 m
direkte foran IA1000WA-kalibreringsrammen, og s@rg for, at kalibreringsbjeelkens og
kalibreringsrammens midtpunkter er justeret. Installer derefter venstre forhjulsklemme
(deekklemme) og venstre forreste mal pa kalibreringsbjeelken, juster positioneringsstiften
med positioneringshullet, og spaend mgatrikken.

Calibration Preparation

- . * Move the calibration bar to the

23 e | * - ] position about 2.2m directly in
front of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned,

N * Install the left front wheel clamg
‘P_d target on the calibeation bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Figur 5-26 Kalibreringsforberedelse (brug kalibreringslinjen)

8. Nar ovenstaende forberedelser er fuldfart, skal du trykke pa Neeste for at fortszette.
Tabletten viser den aktuelle afstand mellem hjulklemmen (deekklemmen) og malet og
kameraseettet og beder dig om, at afstanden skal veere 2,0 til 2,4 m. Hvis afstanden
ikke er inden for dette omrade, skal du flytte kalibreringslinjen for at justere afstanden
til det gnskede omrade.
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Left front wheel clamp target calibration
The distance between the whee|

TR T S— clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current

distance: 2503 mm.

—

Figur 5-27 Start kalibrering (brug kalibreringslinjen) 1

9. Tryk pa Neeste , ndr afstanden er justeret til det gnskede omrade. Tabletten vil
informerer dig om, at alt er klar til senere operationer.

Left front wheel clamp target calibration

CRNNSS T S——

Readyt

B —

Figur 5-28 Start kalibrering (brug kalibreringslinjen) 2

10. Tryk p& Neeste for at fortseette. Fglg skeermvejledningen, og drej kalibreringslinjen, s&

Malene er i opsamlingsposition.
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Left front wheel clamp target calibration

2 : Rotate the target 1o the collection
[P Y poatiion

—— —

Figur 5-29 Start kalibrering (brug kalibreringslinjen) 3

Left front wheel clamp target calibration

- Rotate the target to the collection
PR ] sl

— —

Nasxt Camera ESC

Figur 5-30 Start kalibrering (brug kalibreringslinjen) 4

11. Nar pilene og de angivne blokbilleder bliver granne, skal du stoppe med at rotere
tveerstangen. Tabletten vil automatisk begynde at indsamle data.
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Left front wheel clamp target calibration

. Cotlecting
‘—n#—.-:-—l

e

Next Camera ESC

Figur 5-31 Start kalibrering (brug kalibreringslinjen) 5

12. Efter dataindsamling viser tabletten automatisk kalibreringsresultatet. Hvis skeermen viser , indikerer det,
at kalibreringen er gennemfgrt. Du kan trykke p& ESC for at afslutte funktionen. Hvis skaermen viser ,
indikerer det, at kalibreringen er mislykket. Du kan trykke pa Gen@brer for at kalibrere igen.

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.50 0.50
Rotation center ¥ 257 2581
Rotgtion center Y 015 0.34
Rotation center Z 45.06 4501

Recalibrate ESC

Figur 5-32 Skeermbillede med kalibreringsresultater

2. Brug keretgj

y Kalibrering af hjulklemme (deekklemme) og mal ved hjeelp af keretgjets
1. Veelg Indstillinger pa tablettens hovedskaerm.
2. Tryk p& ADAS- og alignerindstillinger til venstre pa skaermen.

3. Tryk pa Vedligeholdelse og service, og veelg derefter Kalibrering og inspektion > Kalibrering af
hjulklemmemal.
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4. Veelg Kalibrering af hjulklemmemal — med keretgijet fra hgjre side
skeerm. Se figur 5-24 Veelg kalibreringsmetode.

5. Fglgende skaerm vises. Veelg derefter det mal, der skal kalibreres.
Veelg for eksempel venstre forhjulsmal (som er korrekt installeret p& venstre forhjulsklemme). Se figur
5-25 Veelg mal til kalibrering.

6. Som vist i skeermvejledningerne skal du kere kgretgjet op pa liften, styre fremad, |ase ratholderens
stativveerktgj, seette gearkassen i neutral, og slippe parkeringsbremsen. Monter derefter venstre
forhjulsklemme (daekklemme) og venstre forhjulsmal p& venstre forhjul, og haeve forakslen.

Left front wheel clamp target calibration

o
»

B -

Sner ahone, |ock s1oenng whoel, place tranamisaion in Ingnehl ho loft fron whoel targat on lafr fmrt wheel and mise
neutral rebease parking brake. e from amie.

Cancel Next

Figur 5-33 Kalibreringsforberedelse (brug keretgj) 1

7. Tryk p& Neeste for at fortseette. Falg skeermvejledningen, placer kalibreringsrammen ca. 2,2 m fra midten
af forhjulet, og serg for, at midten af kalibreringsrammen og karetgijet er justeret. Tryk derefter p4 OP
og NED.
knapperne pa bagsiden af kalibreringsrammen for at justere tvaerstangens hgjde, sa tveerstangen er

nogenlunde i samme hgjde som midten af forhjulet.
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Left front wheel clamp target calibration

* Place the calibrstion frame sbout 2200mm
from the center of the front wheel, and ensure
that the centers of the calibration frame snd
the vehicle are aligned,

*Press UP and DOWN buttons on the back of
the calibration frame to adjust the crossbar
height so that the crosshar is roughly at the
same height as the center of the front wheel.

Cancel Next

Figur 5-34 Kalibreringsforberedelse (brug karetgj)2

8. Hvis ovenstdende handlinger er udfart, skal du trykke p& Naeste for at fortseette.
Tabletten viser den aktuelle afstand mellem hjulkliemmen (deekklemmen) og malet
og kameraseettet og beder dig om, at afstanden skal veere 2,0 til 2,4 m. Hvis
afstanden ikke er inden for dette omrade, skal du flytte kalibreringsrammen for at
justere afstanden til det gnskede omrade.

Left front wheel clamp target calibration

(e}l

The distance betwaen the wheel
clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current
distance: 2556 mm.

Q

Camera Cancel Next

Figur 5-35 Start kalibrering (brug keretgj)1

9. Tryk pa Neeste , nar afstanden er justeret til det gnskede omrade, og tabletten vil
informerer dig om, at alt er klar til senere operationer.
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Left front wheel clamp target calibration

L]
#

Camera Cancel Next

Figur 5-36 Start kalibrering (brug keretgj)2

10. Drej hjulet som vist i skeermvejledningerne.

Left front wheel clamp target calibration

@)

Rotate the wheel as indicated by
the arow.

<)

Camera Cancel Next

Figur 5-37 Start kalibrering (brug keretgj)3

11. Nar pilene og de angivne blokbilleder bliver granne, skal du stoppe med at dreje
hjul. Tabletten vil automatisk begynde at indsamle data.
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Left frant wheel clamp target calibration

Lt}

Collecting..,

Camera  Cancel Noxt

Figur 5-38 Start kalibrering (brug keretgj)4

12. Efter dataindsamling viser tabletten automatisk kalibreringsresultatet. Hvis skeermen viser , indikerer det,
at kalibreringen er gennemfart. Du kan trykke pa ESC for at afslutte funktionen. Hvis skeermen viser ,
indikerer det, at kalibreringen er mislykket. Du kan trykke pa Genourer for at kalibrere igen.

Result

Calibration completed!

Rotation axis X 087 087
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis Z -0.50 -0.50
Rotation center X 257 2571
FRotation center Y 033 015
FRotation center Z 45.00 45.00

Recalibrate  ESC
Figur 5-39 Kalibreringsresultatskeerm (brug keretgj)
5.6.1.3 Kontrol af alignerens ngjagtighed
Det anbefales at kontrollere alignerens ngjagtighed, nar:
1. Aligneren blev udsat for en hgjintensitetskollision.
2. Ngjagtighedskontrollen er ikke blevet udfert i mere end seks maneder.

Softwaren tilbyder tre slags ngjagtighedskontrolmetoder: Aligner-ngjagtighedskontrol (brug
kalibreringsbjeelke); Aligner-ngjagtighedskontrol (brug keretgj); hurtig ngjagtighedskontrol.
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1. Brug kalibreringslinjen

Ved at udfgre ngjagtighedskontrol med kalibreringsbjeelken kan den samlede ngjagtighed af méalesystemet, der

bestar af kameraer, hjulklemme og mal, detekteres ngjagtigt og palideligt.

y For at udfgre ngjagtighedskontrol med kalibreringsbjeelken
1. Veelg Indstillinger pa tablettens hovedskaerm.
2. Tryk p& ADAS- og alignerindstillinger til venstre pa skeermen.

3. Tryk pa& Vedligeholdelse og service, og veelg derefter Kalibrering og inspektion >

Kontrol af alignerens ngjagtighed.

@ notE

Sgrg for, at kalibreringsrammens Wi-Fi er tilsluttet, ellers kan vedligeholdelses- og servicefunktionen ikke aktiveres.

4. Veelg Ngjagtighedskontrol — med kalibreringslinjen i hgjre side af skeermen.

5. Flyt kalibreringsbjeelken til positionen ca. 2,2 m direkte foran kalibreringsrammen i henhold til
skeermvejledningerne. Installer forhjulsklemmerne (daek
klemmer) og mal pa kalibreringslinjen, juster positioneringsstiften med positioneringshullet, og speend
mgtrikken.
Accuracy check
2 = * Move the calitsation bar to the
-__‘znl,*.,.c._.l position abouit 2.2m directly in
front of the ADAS calibeation
frame, and ensure the centars

of the callbration bar and the
calibration frame are aligned,

4 * Install the front wheel clamp
*h;ﬁ~ targets on the calibeation bac align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut,

* The crossber height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may Interfere with the movement
of the crossbar

Next ESC

Figur 5-40 Skaermbillede til ngjagtighedskontrol (brug kalibreringslinjen) 1

6. Tryk p& Neeste, hvorefter tveerstangens hgjde justeres automatisk, og falgende skeermbillede vises. Flyt
kalibreringslinjen, som vist i skeermvejledningen, sa veerdierne for 'Offset’, 'L-Afstand' og 'Afstandsforskel'

vises med grgnt.
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Accuracy check

Move the calipration bar so

Offent that the values of 'Offset’, L-
e e R Distance’, 'RDistance, and
A ‘Distance Diff are dsplayed in
~110 s
LDistance #batance

[ ]

Distance Ditt :
2481 e—— . 2584
< ; | 2

Figur 5-41 Skeerm til ngjagtighedskontrol (brug kalibreringslinjen) 2

Accuracy check

Ready!

Offaet
e ———

A
-1

LDiatance i Datance
[ ]

Oistance D1

A2217| e 2257,

Next Camera ESC

|

Figur 5-42 Skeermbillede til ngjagtighedskontrol (brug kalibreringslinjen) 3

7. Tryk derefter pa Naeste for at &bne fglgende skaermbillede. Drej kalibreringslinjen i henhold
til skeermanvisningerne for at indsamle data. Nar pilene og de angivne blokbilleder bliver
grenne, skal du stoppe med at rotere kalibreringslinjen.
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Accuracy check

- . Rotate the target to the collection
CR T S— e

4’“—@+4§
\ Y

Figur 5-43 Skeermbillede til ngjagtighedskontrol (brug kalibreringslinjen) 4

Accuracy check

2 Collecting..
R T S

A —

Figur 5-44 Skeermbillede til ngjagtighedskontrol (brug kalibreringslinjen) 5

8. Systemet gar automatisk til naeste skaermbillede. Nar dataene er indsamlet, vises
kalibreringsresultatet automatisk. Hvis skaermen viser , betyder det, at kalibreringen er
vellykket. Hvis skeermen viser , betyder det, at kalibreringen er mislykket og skal kalibreres
igen. )
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Result
Accuracy check passed!
Total front toe (-01.0.1)
Left front camber (01,0.1)
Right front camber (01,01)
Total rear toe 0.02 {-0.1,0.1)
Left rear camber (0.1,0.7)
Right rear camber it (01,01)
' Recheck ESC

Figur 5-45 Skeermbillede med resultat af ngjagtighedskontrol

2. Brug kgretgj

Ved udferelse af ngjagtighedskontrol med karetgjet kan den samlede ngjagtighed af malesystemet, der bestar af
kameraer, deekklemmer og mal, detekteres af karetgjer uden en kalibreringsbjeelke. Ngjagtigheden af inspektionen
pavirkes dog af keretgijets tilstand, s& det anbefales at veelge et sportskaretgj i god stand til inspektion.

y For at udfgre ngjagtighedskontrol med karetg;j
1. Veelg Indstillinger pa tablettens hovedskaerm.
2. Tryk pd ADAS- og alignerindstillinger til venstre pa skaermen.

3. Tryk pa Vedligeholdelse og service, og veelg derefter Kalibrering og inspektion >
Kontrol af alignerens ngjagtighed.

(@) NOTE

Sgrg for, at kalibreringsrammens Wi-Fi er tilsluttet, ellers kan vedligeholdelses- og servicefunktionen ikke aktiveres.

4. Veelg Ngjagtighedskontrol — med karetgjet i hgjre side af skeermen.

5. Falg skaermvejledningen for at indstille karetgijet til den gnskede status.
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Vehicle Praparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel cl and the between st
are normal (R to usea wvehicle within 3 years and 50,000 km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the vehicle;

* Place the wheal chocks before and after the left rear of right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and ingtall the steering whee! holder. Release the parking brake and place the

transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear to

perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

Figur 5-46 Klarggring af keretgj

6. Tryk pa Naeste , hvis karetgjet er indstillet til den gnskede status. Falg derefter
vejledningen pa skaermen for at placere hjeelpeveerktgiet trin for trin.

Auxiliary Tool Positioning

Plae whee! chacks to prevent e vehicle Steer ahend, lock steering wheel sloce Place the calibtion frame sbout 1.5 m
from sligping, trasemission In neuval. relesse parking .. In frost of the vehicle. Adjust the crossb...

Install foar clamps and targets oo
the whees {f ey wers ot imatalled o

Figur 5-47 Placering af hjeelpeveerktgj

9. Nar hjeelpeveerktgjerne er korrekt placeret, skal du trykke p& knappen Neeste .
Tveerstangen justeres automatisk og seger efter malet, og tabletten viser fglgende
skeermbillede. Falg skeermvejledningen for at udfgre hjulrulningskompensation.
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Wheel Rolling Compensation

(4] . R, *Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

Figur 5-48 Hjulrulningskompensation 1

Whee! Rolling Compensation

(<] L s S | *Move the resr whee| chock
backward for abaut 30 ¢my

* Push the vehicls in the diraction

indicated by the amow.

| Camera ESC

Figur 5-49 Hjulrulningskompensation 2
Wheel Rolling Compensation

(o] LI Y ] * Push the vahicie in the direction

indicated by the amow

Figur 5-50 Hjulrulningskompensation 3

145



Wheel Rolling Compensation

* Stop pushing the vehicle, please
walt.

]
L

Figur 5-51 Hjulrulningskompensation 4

Camera  ESC

10. Nar hjulrulningskompensationen er fuldfart, gar tabletten automatisk til den naeste skaerm. Fglg derefter

skeermvejledningen for at fuldfgre procedurerne, som ligner den foregdende handling.

11. Nar operationen er fuldfert, vises kalibreringsresultatet automatisk. Det indikerer, at kalibreringen er
er mislykkedes og skal kalibreres vellykket; hvis Hvis skaermen viser , indikerer det, at kalibreringen

, igen.

3. Hurtig ngjagtighedskontrol

Hurtig ngjagtighedskontrol udfgres som standard automatisk hver sjette maned. Intervallet for ngjagtighedskontrol
kan aendres via indstillingerne i hjuljusteringssoftwaren.
Hurtig ngjagtighedskontrol kan opdage problemer i mélesystemet dannet af kameraet og méalet, men ikke inklusive

hjulklemmen eller deekklemmen.
y For at udfgre en hurtig ngjagtighedskontrol
1. Veelg Indstillinger pa tablettens hovedskaerm.
2. Tryk pd ADAS- og alignerindstillinger til venstre pa skaermen.

3. Tryk pa Vedligeholdelse og service, og veelg derefter Kalibrering og inspektion >

Kontrol af alignerens ngjagtighed.

@ NOTE

Sarg for, at kalibreringsrammens Wi-Fi er tilsluttet, ellers kan vedligeholdelses- og servicefunktionen ikke aktiveres.

4. Veelg Hurtig ngjagtighedskontrol i hgjre side af skeermen.

5. Folg skeermvejledningen for at indstille karetgijet til den gnskede status.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is a
minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Pace the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement,

* Center the steenng wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicie unloaded. Check if the coolant level and the engine oll level are correct. Check If the fuel tank is
full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

*If the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before performing the
measurement. The adjustment process may vary on differant models

Infa

Skip | Next | Exit

Figur 5-52 Vejledning til klargering af kgretgj

6. Tryk p& Neeste , hvis karetgjet er indstillet til den gnskede status. Felg derefter skeermvejledningen
vejledning til at placere hjeelpeveerktgiet trin for trin.

Auiliary Tool Positioning

};‘?}. ,

A @

r
Fiace whee! chocks %o prevent the veticle Sreer ahead, lock steering wheel, place Flace the calibration frame about 1 5m
from slipging transrvasion n nauTal falaaes parkeq I Wore of tha vehicks. RSt the cesh.

Ingzal fowr clamps and targets o0
the wheals (I thoy were st installed pr_

Figur 5-53 Placering af hjeelpeveerktgj

7. Efter placering af hjeelpeveerktgjet. Tryk pa knappen Nzeste , tvaerstangens hgjde justeres

automatisk, og der sgges efter malet, og fglgende indtastes.
skaerm.
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Quick accuracy check

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the targets
can be detected

Figur 5-54 Hurtig ngjagtighedskontrol

8. Resultatet af den hurtige ngjagtighedskontrol vises pa skeermen, nar kontrollen er afsluttet. Hvis skaermen
viser , indikerer det, at kalibreringen er vellykket. Hvis skaermen viser , indikerer det, at kalibreringen er
mislykket og skal kalibreres igen.

Resuit
Accuracy check passed!
Anglel 0.0¢ 1.07)
Angle? 0 (01,0.1)
Angle3 0.04 (0.1,0.1)

0K
Figur 5-55 Resultat af hurtig ngjagtighedskontrol
5.6.1.4 Kalibrering af heeldningssensor
Heeldningssensoren skal kalibreres, nar:
1. Brug IA1000WA for farste gang.
2. Kameraet er blevet adskilt.

y Kalibrering af heeldningssensor
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1. Veelg Indstillinger pa tablettens hovedskaerm.
2. Tryk p& ADAS- og alignerindstillinger til venstre pa skeermen.

3. Tryk pé Vedligeholdelse og service, og veelg derefter Kalibrering og inspektion > Kalibrering af

heeldningssensor.

BEMZARK Sgrg for, at kalibreringsrammens Wi-Fi er tilsluttet, ellers kan vedligeholdelses- og servicefunktionen

ikke aktiveres.

4. Placer kalibreringsrammen pa et plant underlag, som vist i skaermvejledningen, og tryk pa pedalen for at

fastgare kalibreringsrammen. Drej knapperne A og B for at centrere boblerne for heeldnings- og

rulningsniveau.
Crossbar Adjustment

* Place the main frame on the level ground and
depress the pedal 10 fix the mam frame,

* Rotate the buttons A and B to center the pitch
and roll level bubbles.

Figur 5-56 Justering af tveerstang 1

5. Tryk p& Neeste. Heeldningssensoren indsamler data og gar automatisk til neeste skeermbillede, nar
indsamlingen er fuldfart. Drej knappen B med uret for at rulle tveerstangen til venstre.
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floll Angle Adjustment

* Rotate the button B clockwise to roll the
crosshar to the left lirmit

Figur 5-57 Justering af rullevinkel 1

6. Tryk p& Naeste. Haeldningssensoren indsamler data og gar automatisk videre til den nzeste skaerm, nar
indsamlingen er fuldfart. Falg skeermvejledningen, og drej knappen B mod uret for at rulle tvaerstangen
til hagjre.

Roll Angle Adjustment

* Rotate the button B counterclockwise to roll

the crosebar 1o the right
* The required angle is 0.00* and the current
angle is 0.03",
"
"
Next Exit

Figur 5-58 Justering af rullevinkel 2

7. Nar den aktuelle vinkel er justeret til den gnskede vinkel, skal du trykke p& Neeste. Haeldningssensoren
indsamler data og abner automatisk falgende skeerm, nar indsamlingen er fuldfert. Felg

skeermvejledningen, og drej knappen B for at centrere rulleniveauboblen.
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Crossbar Adjustment

* Rotate the button B to center the rolf level
bubble.

* The required anghe is 0.00" and the current
angle is 0.01°

Figur 5-59 Justering af tvaerstang 2

8. Nar handlingen er fuldfart ved at fglge instruktionerne pa skaermen, vises kalibreringsresultaterne. Hvis
skaermen viser , betyder det, at kalibreringen er vellykket; hvis skaermen viser , betyder det, at
kalibreringen er mislykket og skal kalibreres igen. )

Result
Calibration succesded!
Anglel ! ©.0.1)
Angle2 1 {0,0.1)

Recalibrate  ESC

Figur 5-60 Skeermbillede med kalibreringsresultater

5.6.1.5 Finjustering af mekanismekalibrering og -test

Kalibreringen skal udfares, nér:

1. Brug IA1000WA for farste gang.

2. Kameraet er blevet adskilt.

y Kalibrering af finjusteringsmekanismen
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1. Veelg Indstillinger pa tablettens hovedskaerm.
2. Tryk pd ADAS- og alignerindstillinger til venstre p& skeermen.

3. Tryk pa Vedligeholdelse og service, og veelg derefter Kalibrering og test af finjusteringsmekanisme.
Der er otte dele, der skal kalibreres, hvor tveerstangslgfteenhed, forreste og bageste finjusteringsenheder,
venstre og hgjre finjusteringsenheder, rullefinjusteringsenhed, heeldningsfinjusteringsenhed og
giringsfinjusteringsenhed kalibreres automatisk; mens hgjre glideblokbevaegelsesenhed og venstre
glideblokbeveaegelsesenhed kalibreres manuelt. Her veelger vi tveerstangslgfteenhed og hgjre
glideblokbevaegelsesenhed som illustration.

Fmnetuning mechenism calibretion & test

Front and rear fine-tuning. Left and right fine-tLning

Crossbar lifting assembly ansemblies ot ligs Roll fine-tuning assembly
Pitch finetuning y Yaw fi " Nmﬁnmm Left :Iur\g muﬂ;{rmm

ESC

Figur 5-61 Skaermbilledet Kalibrering og test af finjusteringsmekanisme
y For at udfere kalibrering af tveerstangslgfteenheden

Veelg den funktion, der skal udfares. Tryk p& Kalibrering for at udfere finjusteringsmodulkalibreringen.
Serg for, at der ikke er nogen forhindringer inden for beveegelsesomradet.
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Crossbar lifting assembly

* Pregs Calibration to pafoam the fine-tuning
madule calibration. Ensure there are ng
obstacies withan the motion range.

Calibration Exit

Figur 5-62 Skeermbillede for montering af tveerstangslgft
y For at udfgre kalibrering af hgjre glideblokbevaegelsesenhed

Veelg den funktion, der skal udfgres. Flyt manuelt den hgjre glideblok til 600 mm-
maerket pa tvaerstangen. Tryk derefter pa Kalibrering for at udfere

finjusteringsmodulkalibreringen. Sgrg for, at der ikke er nogen forhindringer inden
for beveegelsesomradet.

Right £licing block mation assembly

* Manually move 1he right shiciing block to the
GO0 mark on the crossbar.

* Press Calibratio n to parform the fne-tuning
module callbration. Enaura there are no
obstacles within the motion range

Caliration Exit

Figur 5-63 Skeermbillede for samling af hgjre glideblokbevaegelse
5.6.1.6 AVM-laserkalibrering og -kontrol

AVM-laserkalibrering og -kontrol er ngdvendig, far ADAS-kalibreringsfunktionen udfgres. Dette

afsnit har til formal at udfare laserkalibrering, konfigurere laser-Bluetooth og kontrollere
laserlinjejustering.

y For at udfgre laserkalibrering
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1. Veelg Indstillinger pa tablettens hovedskaerm.
2. Tryk pad ADAS- og alignerindstillinger til venstre pa skeermen.

3. Tryk p& Vedligeholdelse og service, og veelg Kalibrering og inspektion > AVM-laserkalibrering og
-kontrol for at abne skeermen. Veelg derefter Laserkalibrering.

4. Som vist i animationsguiden skal du installere de to forlaengersteenger og de to-linjede lasere pa
henholdsvis venstre og hgjre glideplade. Spaend derefter knapperne pa forleengersteengerne, og las

sikkerhedskrogene. Tryk p& Neeste pa skeermen for at fortseette.

Laser Installation

MTILLSIN R

ATELCSEENT 3L
AUTEL TSCOT0R18L AUTELCICOSIN I8

+Wnstal % o exiareion (o3 and e two-Bia aers n 108 11 snd right
SHIng pleTes, espectivel 1e Tighten he kicbs on e exnenson rods
aned luck the sxfety snap hooks.

Figur 5-64 Installer tolinjelasere

5. Tryk p& Start, hvorefter tvaerstangen og glidepladen automatisk beveeger sig til deres malpositioner.
Veer opmeaerksom pa sikkerheden, ndr tveerstangen og glidepladen bevaeger sig. Tryk pa Naeste for

at dbne den naeste brugerflade.

Automatic Adjustment

tem Standaro Current Ut Statue
Roll angle a.00 0.02 e v
Pitch angle .00 0.03 5 v
Sieding block (L) 950 980 mm v
Sliding block (R) as0 980 mm v

* After the croasbar and sliding plate move to their target positions, press Next to enter the next int erface
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Figur 5-65 Flyt tvaerstangen til malpositionen

6. Sarg for, at tolinjelaseren er installeret korrekt og teendt (tryk pa Hjzelp for at fa
oplysninger om brugen af tolinjelaseren). Nar tolinjelaseren er taendt, tager det
cirka 5 sekunder, fgr der oprettes Bluetooth-forbindelse. Tryk pa Neeste for at
fortseette (laseren aktiveres, vaer opmaerksom pa laseren).

Laser Connection

Left sid e laser Right side laser

+ Preaz Mext to continue (the leser will activate, please pay attention to the kaser)

Help Next Exit

Figur 5-66 Bluetooth-forbindelse af tolinjelaserne

7. Juster venstre og hgijre laser, s& de to laserlinjer overlapper hinanden. Fer du trykker p& Neeste, skal du

sarge for, at de to laserlinjer overlapper hinanden. Ellers vil laseren ikke vaere centreret.

Laser Centering Adjustment

Adjust the left and right kasers so

that the two laser lines overleq

* Before preseing Next, ensure the
Iwo lager lines overap. Dhernise,
Ihe kaser will not be centerad.

Right Right
Left Forward  Left Reverse
Rotation(A] _ Retation (&) mem%q Nmm(lq Next Exit

Figur 5-67 Justering af lasercentrering 1

8. Tryk pa Neeste for at udfere laserkalibrering, og skeermen viser "Kalibrering
feerdig!”, hvilket indikerer, at kalibreringen er fuldfart.
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Luser Calibration

Calibration completed!

Figur 5-68 Justering af lasercentrering 2
y S&dan konfigurerer du laser-Bluetooth
1. Veelg Indstillinger pa tablettens hovedskaerm.
2. Tryk p& ADAS- og alignerindstillinger til venstre pa skeermen.

3. Tryk pa Vedligeholdelse og service, og veelg Kalibrering og inspektion > AVM-laserkalibrering og

-kontrol for at &bne skeermen. Veelg derefter Konfigurer laser Bluetooth.

4. Som vist pa& skaermvejledningen skal du bruge et Type-C-datakabel til at forbinde laseren og
diagnosticeringsveerktgjet. Veelg den Bluetooth-kalibreringsramme, der skal tilsluttes, og serg for, at

kalibreringsrammen er teendt. Tryk derefter p& Gem for at fuldfere konfigurationen. N&r Bluetooth er

konfigureret, genstarter laseren.
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Configure Laser Bluetooth

Configure Laser Blustooth

1. Une a Type-C data cable 1o connect iha apar ar

the diagnastic tool
@ slustoath is currently not confioured = 7 R 1

w i —
Configurable Blustooth: {
v Q |

calbrabon frame is

the conhiguratan,

4, At the Bluetooe figaresd scoesstily,

the lnder wil resort

Exit

Figur 5-69 Justering af lasercentrering 2
y For at udfere kontrol af laserlinjejustering
1. Veelg Indstillinger pa tablettens hovedskaerm.
2. Tryk p& ADAS- og alignerindstillinger til venstre pa skeermen.

3. Tryk p& Vedligeholdelse og service, og veelg Kalibrering og inspektion > AVM-laserkalibrering og
-kontrol for at &bne skeermen. Veelg derefter Laserlinje
Justeringskontrol.

4. Som vist pa skeermvejledningen skal du trykke pad Start for at begynde justeringen (laseren vil

aktiveres ved start, veer opmaerksom pa laseren).

Laser Alignment
Left side |laser Right side laser
FO24FIFEFD22 FO24FIFESISE

* Presa Start 1o begin alignment (the laser will activate upon starting, please pay attention 1o the laser)

Help  Stant  Exit

Figur 5-70 Skaermbillede for kontrol af laserjustering
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5.6.1.7 Kameratjek

Kameratjekfunktionen udfgres for at kontrollere status for de seks kameraer p& kalibreringsrammen.

y For at udfgre kameratjek
1. Veelg Indstillinger pa tablettens hovedskaerm.
2. Tryk p& ADAS- og alignerindstillinger til venstre pa skaermen.

3. Tryk p& Vedligeholdelse og service, og veelg derefter Kamerakontrol. Kameraernes visninger og status,
inklusive afstandsmalingskamera, selvkalibreringskamera, venstre mélkamera, venstre mélkamera,
hgjfrekvent mélkamera og hgjre malkamera, vises p& skeermen. Tryk p& Beskrivelse for at se
forklaringerne p& hvert ikon, der vises pa skaermen. Se tabel 4-4 Kamerabeskrivelser for detaljer.

5.6.1.8 Hardwarekontrol

Dette afsnit giver mulighed for at kontrollere status for forskellige komponenter i IA1000-kalibreringsrammen.

5.6.1.9 Versionsoplysninger

Dette afsnit giver mulighed for at kontrollere versionsoplysningerne for forskellige komponenter i IA1000-
kalibreringsrammen.

5.6.2 Kalibreringsrapport

Alle kalibreringsoptegnelser gemmes her, og du kan se hvornar og hvilken type kalibrering enheden blev udfert.

5.6.3 Interval for ngjagtighedskontrol

Denne funktion giver dig mulighed for at indstille intervallerne for ngjagtighedskontrol. Der er fire muligheder: tre

maneder, seks maneder, et ar og aldrig. Standardintervallet for ngjagtighedskontrol er seks maneder.
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th Settings - Accuracy check interval

-~
£ ADAS & Aligner Settings

Three months
n 0OBFCM Upload

Six months v

COne year
E [EVDiag Box Settings
; Never
i‘ Battery Test

E Country/Region Code
m Laws and Regulations

Figur 5-71 Skaerm til indstilling af ngjagtighedskontrolinterval

5.6.4 Mal for renggringsinterval

Denne funktion hjeelper med at minde operatgren om den gnskede renggringsfrekvens, som
kan veelges i form af justeringstal eller intervaller.

M  Settings 4 Target cleaning interval
55 ADAS & Aligner Sett
ﬂ, igner ings Remind the aperator about the target cleaning frequency, which can be selected in
terms af alignment numbers or intervals
ﬂ OBFCM Upload

Vehicle List h
m EVDiag Box Settings > \

n Battery Test
E CountryfRegion Code Every 540 Times alignments remind cleaning

D Laws and Regulstions Every 90 Day  remind cleaning
B System Settings
2]

Figur 5-72 Skeermbilledet Indstilling af malrengaringsinterval
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5.7 Indstillinger for hjuludmalingssoftware

Keretgjsinspektion, maleforberedelse, méleresultater, eftersynsrapport, styring af tilpassede specifikationer og

gendannelse af standardindstillinger er inkluderet i dette afsnit.

ﬁ Settings S Wheel Alignment Software Settings
_g‘ ADAS £ Aligner Settings
el Vehicle Inspection >
¢ OBFCM Upload
Measurement Preparation >
I ; ! Vehicle List
Measurement Results >
i_§ EVDiag Box Settings
i
‘ Overhaul report >
Battery Test
E Country/Region Code Customized Specifications Management >
[ A_‘.,! Laws and Regulations Restore Default Settings

I'f ’ System Settings
P o

Figur 5-73 Indstillinger for hjuljusteringssoftware

5.7.1 Kgretgjsinspektion

Denne funktion ger det muligt for dig at:

1. Angiv, om deekinspektion skal aktiveres eller ej. Denne indstilling pavirker, om tabletten vil guide
dig til at udfare inspektion af slidbanedybde og -tryk i keretgjskontrolproceduren. Hvis
karetajsinspektion er aktiveret, vil tabletten guide dig til at udfgre inspektion af slidbanedybde
og -tryk. Hvis den er deaktiveret, vil tabletten ikke guide dig til at udfere inspektion af
slidbanedybde og -tryk. For at f& oplysninger om, hvordan du udfgrer inspektion af
slidbanedybde og -tryk, henvises til Inspektion af slidbanedybde og -tryk.

y Hvis daekinspektionen er aktiveret, kan du indstille:
1) Malemetode for slidbanedybde: Enkelt kontrol eller kontrol af hele slidbanen.

2) Minimum mgnsterdybde: Nar mgnsterdybden er mindre end den minimale
mgnsterdybde, du har indstillet, vil tabletten bede dig om at udskifte deekket med
det samme.

3) Advarsel om mgnsterdybde: Nar mgnsterdybden er mindre end den indstillede vaerdi,
udsender tabletten en advarsel.
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2. Angiv, om chassisinspektion skal aktiveres eller ej. Denne indstilling pavirker, om tabletten vil guide dig
til at udfere chassisinspektion i kgretgjskontrolproceduren.
Hvis chassisinspektion er aktiveret, vil tabletten guide dig til at udfare chassisinspektion. Hvis den
er deaktiveret, vil tabletten ikke guide dig til at udfare chassisinspektion.
For oplysninger om, hvordan du udfgrer chassisinspektion, henvises til Chassisinspektion.

_@_, Settings - Vehicle Inspection

52 ADAS & Aligner Sertings

Tire Inspection X
(2| 0BFCM Upload

Tread Depth Sample Number Single Check >
Vehicle List
‘ Minimum Tread Depth 1.6mm >
E EVDiag Box Settings

Waming Tread Depth 32mm >

“ Batlery Test
Country/Region Code Chassis Inspection [ on @
m Laws and Requlations

m System Settings

FY o

Figur 5-74 Skeermen Indstillinger for kgretgjsinspektion

5.7.2 Forberedelse af maling

Denne funktion pavirker, om tabletten vil guide dig til at male kgrehgjden. Funktionen Maleforberedelse
er som standard aktiveret og kan ikke deaktiveres af brugerne. Med hensyn til funktionen Maling af
karehgijde, vil tabletten guide dig til at male karehgjden, hvis den er aktiveret. Hvis den er deaktiveret, vil
tabletten ikke guide dig til at male kgrehgjden. For at fa oplysninger om, hvordan du maler kgrehgjden,
henvises til Maling af karehgjde.
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M  Settings - Measurement Freparation

-
= ADAS & Aligner Settings

Measurement preparation m
g. ! OBFCM Upload
Ride Helght Measurement [ on @
2] vt
Ej EVDiag Box Settings
!‘ Battery Test
Courtry/Regicn Code
m Laws and Regulations
m System Settings
£ e
Figur 5-75 Skeaerm til indstilling af maleforberedelse
o
5.7.3 Maleresultater
@  Settings N Measurement Results
5 ADAS & Aligner Settings
Center Steering Wheel When Saving Measured Con @)
n Result
"+ OBFCM Upload
Adjust to Half Tolerance [ on @

2] vevceu

Figur 5-76 Skeermbilledet Indstilling af maleresultater
Denne funktion ggr det muligt for dig at:
1. Om rattet skal centreres, nar maleresultatet gemmes.

y Teend for funktionen

1) Huvis hjulene ikke er i ligeudg&ende position, skal du trykke pd Gem far reparation pa skeermen
Maleresultat, hvorefter vejledningen til indstilling af hjulene ligeudgaende vises pa skeermen.
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Save Before Repalr

Tum the steering wheel to right to set the wheels straight afead

Figur 5-77 Gem far reparation Skaerm 1

2) Nar hjulene er i ligeudgaende position, gemmer tabletten dataene
automatisk og fa vist falgende skeermbillede.

Save Before Repair

Figur 5-78 Gem fgr reparation Skaerm 2

y Sla funktionen fra: Dataene gemmes direkte efter tryk pd Gem far reparation pa
skaermen Maleresultat.

2. Om der skal skiftes til Halv Tolerance-tilstand.

1. Hvis halv tolerancetilstanden er aktiveret, vises det malte resultat i halv
tolerancetilstand, og skaermen ser ud som pa billedet nedenfor.
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e Vehicle
’@ Inspecuon
& S

" Rolling
== Compensation

@ Coastor/SAl

= Fostagrment

¥ Diggnoeis
ADAS
Calibraton

Ovechau Report

o2 Mormant.

o
A AT AT B TpThast

Figur 5-79 Skeermbillede for malt resultat (halv tolerance)

2. Hvis halv tolerancetilstanden er deaktiveret, vises det malte resultat i fuld

Tolerancetilstand, og skeermen ser ud som pa billedet nedenfor.

InEpECTON

é mﬂﬁﬂllm
a5 Rolling "‘ i

% Compensation

w Goster/SAl
Measured -0°04
easur
=B
Ahgnmmv u
gy Postagnment

Disgnosie

ADAS " of

Cahbraton |
=

a Overhaud Raport - %
S i

B Bt Abgoment |

o
i sk A 41 91 Lo Bprathamct

sm ""' Next
| veid | Comer ® ey | Toleanee l""‘"\

H

Figur 5-80 Skeermbillede for malt resultat (fuld tolerance)

5.7.4 Eftersynsrapport

Denne indstilling giver dig mulighed for at aktivere visning af chassissikkerhedsdiagnostikrapporten
pa rapportskeermen efter udferelse af hjuljusteringsfunktionen. Hvis aktiveret, vises en rapport

om chassissikkerhedsdiagnostik pa rapportskaermen efter udfgrelse af hjuljusteringsfunktionen.
Hvis deaktiveret, vises rapporten om chassissikkerhedsdiagnostik ikke pa rapportskeermen

efter udfarelse af hjuljusteringsfunktionen. Se

Eftersynsrapport og for detaljer.
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] Settings - Qverhaul report

: ADAS & Aligner Settings

!‘: »| OBFCM Upicad

@ Vehicle List

m EVDiag Box Seltings
‘:‘ Battery Test
Country/Region Code
m Laws and Regulations
n System Settings
oo

Chassis safety diagnostic report X

Figur 5-81 Skeermbillede til indstilling af eftersynsrapport

5.7.5 Administration af tilpassede specifikationer

Funktionen giver dig mulighed for at se eller slette de brugerdefinerede specifikationsdata, der er gemt for
karetgjet. Hvis du ikke har gemt nogen brugerdefinerede specifikationsdata, viser skaermen, at der ikke er
nogen tilgeengelige data, nar du trykker pa knappen Administration af brugerdefinerede specifikationer .

G Customized Specs Management Q
Time vehicle Type
20250326 06:28:30 Eagle | Summit Coupe | 1985 |c . @

ESC

Figur 5-82 Skeermbilledet Administration af tilpassede specifikationer

5.7.6 Gendan standardindstillinger

Denne funktion ger det muligt at gendanne standardindstillingerne for hjuludmalingssoftwaren.
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Restore Default Settings

Do you want 10 restore the default settings of

wheel alignment saftware?

Figur 5-83 Skaermbilledet Gendan standardindstillinger

Standardindstillingerne er som falger:

Tabel 5-1 Standardindstillinger

Punkt

Standardindstilling

Vinkelvisningsformat

Grad og minut

Tavisningsformat

Grad og minut

Kgrehgjdeenhed mm

Enhed for slidbanedybde mm
Sporvidde og akselafstandsenhed mm
Daektryksenhed bar
Veegtenhed kg
Klemmetype Daekklemme

Connect slidbanemaler

Aktivér TBE-enhedssggning
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Punkt Standardindstilling

Veelg hgjdemaleveerktgj Maleband

Benz Chassis Niveaumaling

Intet veerktaj
Veerktgj
Bip-indstilling Teend
Interval for ngjagtighedskontrol Seks méneder

Gange: 540 gange
Mal Rengaringsinterval
Dage: 90 dage

Kgretgjsinspektion Teend
Pravenummer for slidbanedybde Enkelt tiek
Minimum slidbanedybde 1,6 mm
Advarsel om slidbanedybde 3,2mm
Chassisinspektion Teend
Forberedelse af maling Teend
Centerrat, nar Teend
Gemmer malt resultat

Juster til halv tolerance Teend

5.8 Indstillinger for forudtjek af justeringssoftware

5.8.1 Forhandskontrol af justering

Denne funktion giver dig mulighed for at indstille, om forudg&ende kontrol af justering skal aktiveres
eller ej. Det pavirker, om tabletten vil guide dig til at udfgre karetgjsinspektion (deekinspektion og
chassisinspektion) og maling af karehgjde i forudgaende kontrol af justeringen. Hvis
justeringsinspektionen er aktiveret, kan du indstille:

1. Daekinspektion: Hvis deekinspektion er aktiveret, vil tabletten guide dig til at udfare inspektion af
slidbanedybde og -tryk. Hvis den er deaktiveret, vil tabletten ikke guide dig til at udfare
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Inspektion af slidbanedybde og -tryk. Se Inspektion af slidbanedybde og -tryk for yderligere oplysninger.

2. Chassisinspektion: Hvis chassisinspektion er aktiveret, vil tabletten guide dig til at udfere chassisinspektion.
Hvis den er deaktiveret, vil tabletten ikke guide dig til at udfgre chassisinspektion. Se Chassisinspektion for
detaljer.

3. Maling af karehgjde: Du kan indstille, at karehgjdemaling kun skal udfgres, hvis det kraeves af
keretgjsproducenten eller for alle kgretgjsmodeller, eller indstille, at kerehgjdemaling ikke skal udfgres. Se
Maling af karehgijde for detaljer.

5.8.2 Caster/SAl

Denne funktion pavirker, om tabletten vil guide dig til at male Caster-vinklen og SAl-vinklen (Steering Axis
Inclination). Hvis Caster/SAl-knappen er teendt, vil tabletten guide dig til at male Caster-vinklen og SAl-vinklen i
hjuljusteringsfunktionen. Hvis den er slukket, vil tabletten ikke guide dig til at male Caster-vinklen og SAl-vinklen.

Se Caster/ SAI/ 1A vinkelmaling for detaljer.

5.8.3 Gendan standardjusteringsindstillinger for softwareforhandstjek

Denne funktion giver dig mulighed for at gendanne standardindstillingerne for forhdndskontrol af justering.

Restore Default Sertings

De you want to restore the defeult algnment
precheck software setongs?

Figur 5-84 Skeermbilledet Gendan standardindstillinger

Standardindstillingerne er som fglger:
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Tabel 5-2 Standardindstillinger

AU Standardindstilling
Forhandstjek af justering Teend
Daekinspektion Teend
Chassisinspektion Teend
Enhed for slidbanedybde Teend

Maling af kerehgjde (kun

Maling af kerehgjd o .
'ng grehejde Pakreevet af kgretgjsproducenten)

Caster/SAl Teend
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| MadhveTensaedbyGoode
6 ADAS-kalibreringsfunktion

Efter tilslutning til IA1000WA, giver MaxiSys ADAS diagnostisk tablet dig mulighed for at udfgre
ADAS-kalibreringsfunktion ved at bruge forskellige sensorer installeret p& karetgjet, herunder
Adaptiv fartpilot (ACC), blindvinkeldetektion (BSD), bakkamera (RVC),

Vognbaneassistent (LKA), Around View Monitoring (AVM), Nattesynssystem (NVS) og

sd videre.

Dette kapitel beskriver kalibreringsprocedurerne (tag et Audi A7 2011-karetgj som eksempel) for seks forskellige
ADAS-kalibreringsfunktioner, nemlig ACC-kalibrering, kalibrering af vognbaneskiftassistent, kalibrering af
bakkamerasystem, kalibrering af HUD, kalibrering af nattesynskamera og kalibrering af indbygget kamera. | hvilke
situationer der skal kalibreres, introduceres de ngdvendige kalibreringsveerktgjer, kalibreringsforberedelser, noter
og procedurer i detaljer. Da kalibreringsprocedurerne kan variere fra karetgj til keretgj, skal du fglge de trinvise

instruktioner pa den kompatible diagnosetablet for at fuldfare kalibreringen.

6.1 Forberedende arbejde

For du udfgrer ADAS-kalibreringsfunktionen, skal du farst tilslutte IA1000WA til MaxiSys Ultra-tabletten, derefter
konfigurere tablettens netveerk og forbinde tabletten med karetgjet via en VCl-enhed. Du kan se MaxiSys Ultra

Tablet.

Derefter kan du trykke p& Diagnostik eller Hjuljustering p& hovedskaermen og falge skaermen trin for trin for at
abne ADAS-kalibreringsafsnittet. For at &bne ADAS-kalibreringsafsnittet henvises til Avanceret hjuljustering.

6.2 Adaptiv fartpilot

ACC-systemet (Adaptive Cruise Control) gar det muligt for fgreren at holde en kalibreret afstand til det forankarende
karetgj, og i henhold til det valgte karetgajs afstand og hastighed kan kgretgjet udfgre automatisk deceleration og

acceleration.

@ NOTE

y Her tager vi et Audi A7 2011-karetgj som eksempel til illustration. Kalibreringsprocedurerne kan variere afhaengigt

af keretgjet. Falg venligst de specifikke instruktioner pa din tablet.

y Sgrg for, at der er mindst 1200 mm (47,24 tommer) plads foran keretgjet.
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6.2.1 Veelg en situation, der kraever kalibrering
V Repareret eller udskiftet radarsensorstyreenheden til den adaptive fartpilot (ACC).
y ACC-radarsensorens afvigelsesvinkel er uden for det normale omrade.
y Justerede positionen af ACC-radarsensoren pa karetajets karosseri.
y Repareret eller udskiftet kofanger eller kalergrill.

y Justerede chassiset.

6.2.2 Ngdvendige kalibreringsveerktgjer
y AUTEL-CSC1000 Kalibreringsramme;
y Reflektor AUTEL-CSC0602/01;
y Minireflektor AUTEL-CSC0602/07;
¥ Hjulklemme (Deekklemme) AUTEL-CSC0500/17-LR;
¥ Hjulklemme (deekklemme) AUTEL-CSCO0500/17-RR;
§ Mal AUTEL-CSCO0500/16-LR;
§ Mal AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Justeringshjeelp AUTEL-CSC0500/08;

y Unbrakonggle AUTEL-CSC0602/06 eller andre radarjusteringsanordninger (medfalger ikke).

Figur 6-1 Ngdvendige kalibreringsveerktgjer
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6.2.3 Kalibreringsforberedelser

(@) NoTE
y

For du starter kalibreringen af radarsensoren til den adaptive fartpilot (ACC), skal du kontrollere, om

karetagjet er udstyret med et nattesynssystem.

y Hvis karetgjet er udstyret med et nattesynssystem, skal du kontrollere, om kalibrering er pakraevet
baseret pa kalibreringsbetingelserne for nattesynssystemet pa diagnoseveerktgjet. Hvis kalibrering er
pékreevet, skal du farst fuldfgre kalibreringen af nattesynssystemet i henhold til instruktionerne pa
diagnoseveerktgijet. Kalibrer derefter ACC-radaren.

Sensor.
y Hvis keretgjet ikke er udstyret med et nattesynssystem, eller nattesynssystemet ikke behgver at blive

kalibreret, skal du udfgre ACC-radarsensorkalibrering direkte.

y Parker karetgjet p& en plan overflade. Centrer rattet, og hold karetajets forhjul i en lige position (Udfgr om
ngdvendigt ferst hjuludmaling). Serg for, at der er mindst 3 m (118,11 tommer) plads foran karetgijet;

y Bring keretgijet til helt standsning, kontroller at bagakselvinklen er justeret, og drej

teendingen slukket;

y Serg for, at karetgjets kalervaeske og motorolie er pa de anbefalede niveauer, og at benzintanken er fuld.
Keretgjet ma ikke medfere yderligere last (sdsom passagerer eller last);

y Tilslut VCl'en til karetgijet, og tilslut diagnosevaerktgjet til VCl'en (hvis diagnoseveerktgjet og VCl'en er
forbundet via et diagnosekabel, skal kablet fares gennem vinduet);

y Luk bildgrene og sluk al udvendig belysning;

y Juster deektrykket til den angivne veerdi;

¥ Tilslut om ngdvendigt karetgjet til en batterivedligeholdelsesenhed for at forhindre batteriafladning;
y For keretgjer med luftaffjedring, aktiver "Jack Mode";

y Generelt er ACC-radarsensoren placeret pa kelergrillen under karetgjets emblem, eller
bag keretgjets emblem eller pa begge sider af kofangeren;

y Fjern gitteret p& ACC-radarsensoren for at kontrollere, om sensoren er beskadiget eller fastgjort. Hvis den er
beskadiget eller ikke sidder fast, skal den repareres eller repareres.

y Serg for, at radarsensorens overflade er ren.

@ NoTE

y Sensorens faktiske placering varierer afhaengigt af karetgijet.

y Tryk pa OK for at fuldfere placeringen af hjzelpeveerktgjet.
y Tryk p& Annuller for at afslutte kalibreringen af den adaptive fartpilot (ACC).
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6.2.4 Placering af hjeelpeveerktgj

y For automatisk at positionere tveerstangen og glidepladerne

1. Tryk pa Start pa tabletten, hvorefter tvaerstangen og glidepladerne automatisk vender tilbage til deres

udgangspositioner. Vaer opmaerksom pa sikkerheden, nar tvaerstangen og glidepladerne beveeger sig.

2. Tryk pa Neeste pa tabletten for at &bne den nzeste brugerflade efter tveerstangen og skydeknappen.
pladerne vender tilbage til deres oprindelige positioner.

Itern Status
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset
Front and rear

Crossbar helght

o[, 2l B S B o B S e SR

Sliding block (L)

sliding block (R) v

Figur 6-2 Automatisk positionering af tvaerstangen

@

BEMARK Sgrg for, at netledningen i bunden af sgjlen er sat i en stikkontakt, og at teend/sluk-knappen er teendt.

y For at centrere kalibreringsrammen foran pa keretgjet

1. Placer kalibreringsrammen ca. 1,5 m foran keretgijet.

2. Juster kalibreringsrammen, s& den flugter med keretgjets forreste midte.

Figur 6-3 Centrer kalibreringsrammen

173



y S&dan monteres hjulklemmerne (deekklemmerne) og mélene

Monter to hjulklemmer (deekklemmer) og mal pa baghjulene (hvis de ikke blev monteret tidligere).

Figur 6-4 Montering af hjulklemmer (deekklemmer) og mal

)

BEMARK Sgrg for, at der under den automatiske justering ikke er nogen forhindringer, der kan komme i vejen
for overliggerens beveegelse.

y Sadan placeres justeringshjeelpen

Placer justeringshjeelpen, sa den er rettet mod midten af den forreste kofanger.

S — — .

Figur 6-5 Placering af justeringshjaelpen
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@ notE

Nar positionen af justeringshjeelpen er fundet, vises en meddelelse p& skaermen om at fierne justeringshjeelpen.

Tryk p& OK for at fortseette.

y Justering og fastgerelse af kalibreringsrammen

1. Flyt kalibreringsrammen, s& veerdierne for "Afstand", "Giring" og "Offset" er

vist med grant.

2. Efter placering af kalibreringsrammen skal du trykke de 2 bremser pa basen ned for at sikre kalibreringen.

3. Den grove justering af kalibreringsrammen er fuldfart. Tryk pd Neeste pa tabletten.
for at ga ind i den neeste greenseflade.

Distance Frame angle Offset

}/ﬂ\_a
v

v v

Target values 1376 Target values 0.00 Target values; 0

rﬂ-'--ﬁ_-

Figur 6-6 Juster kalibreringsrammen

y For automatisk at flytte tveerstangen til malpositionen

1. Tryk pa Start pa tabletten, og tveerstangen vil automatisk beveege sig til malet
position. Veer opmaerksom pa sikkerheden, nér overliggeren bevaeger sig.

2. Tryk p& Neeste pa tabletten for at g& ind i den naeste greenseflade, efter at tvaerstangen er flyttet til

malpositionen.
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e Standard Curtent Unilt Status

Frame angle Q.00 uoo ' v
Rell angle .00 u.eo s v
Fitch angle 0.00 .00 . v
Offset 0 ] mm v
Target distance 1376 1376 mm v

Figur 6-7 Flyt tvaerstangen til malpositionen

3. Fjern hjulklemmerne (daekklemmerne), hjulmélene og justeringsmekanismen

hjaelpe.

@ NOTE

For at sikre en problemfri diagnose skal diagnosespaendingen holdes hgjere end 12 V. Hvis spaendingen er
utilstraekkelig, skal enheden tilsluttes batteriopladeren.

y Sddan monteres og justeres reflektoren pa den venstre glideplade

1. Monter reflektoren AUTEL-CSCO0602/01 pa den venstre glideplade (afhaengigt af karetgjets
karselsretning), sa den er helt fastgjort til glidepladen.

2. Drej knappen (1) pa reflektoren, sa siden maerket 2 vender opad.

Figur 6-8 Juster reflektoren 1

3. Tryk p& Abn pa tabletten for at teende glidepladelaseren.
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4., Juster hgjden pa tveerstangen (2) og flyt reflektoren AUTEL-CSC0602/01 til venstre og hgijre, s
laserstrélen (1) sigter mod en hvilken som helst position pa radarsensorens overflade.

Figur 6-9 Juster reflektoren 2

@

BEMZERK Radarsensormattens stil og placering er ikke preecis den samme som vist pa figuren. Dette afhaenger
af den faktiske situation.

5. Juster boblen, sa den er i midten af vaterpaset.
y Tryk kort eller langt p& A- pa tabletten for at flytte boblen A fremad.
y Tryk kort eller langt p& A+ pa tabletten for at flytte boble A bagud.
y Tryk kort eller langt p& B- pa tabletten for at flytte boblen B til venstre.

y Tryk kort eller langt pa B+ pa tabletten for at flytte boble B til hgjre.
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Figur 6-10 Centrer boblen pa vaterpaset

y For at justere den venstre reflekterede laser med oprindelseslaseren

1. Juster hgjden pa tvaerstangen (2) og flyt reflektoren AUTEL-CSC0602/01 til venstre og hgjre, sa
laserstralen (2) rettes mod minireflektoren (3) pa radarsensoren.

@ NOTE

y Minireflektorens placering er muligvis ikke praecis den samme som vist pa figuren.
Dette er afhaengigt af den faktiske situation.
y Hvis der ikke er en minireflektor pa sensoren, skal du montere minireflektoren AUTEL-

CSC0602/07 til et fladt punkt pa radaroverfladen og ret laserstrdlen mod denne minireflektor.
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Figur 6-11 Juster laser med minireflektor

2. Brug unbrakongglen AUTEL-CSC0602/06 eller andre radarjusteringsveerktgjer (medfalger
ikke) til at justere sensorboltene A og B, sa det reflekterede laserpunkt (1) stemmer overens
med malcentret (2).

@ NoTE

y Justeringsboltens position er muligvis ikke preecis den samme som vist p&
figur. Dette afheenger af den faktiske situation.

y Juster de gvre og nedre diagonale bolte, indtil det reflekterede laserpunkt falder sammen med
malets centrum.

Figur 6-12 Juster reflektorlaser med oprindelseslaser

179



y Kalibrering af venstre ACC-radarsensor

1. Juster hgjden pa tveerstangen (2) og flyt reflektoren AUTEL-CSCO0602/01 til venstre og hgjre, sa

laserstralen (1) sigter mod radarens centrum.

2. Tryk p& Luk pa tabletten for at slukke for den glidende pladelaser.

€k \ - o A
"y

Figur 6-13 Centrer laseren

3. Drej knappen (A) pa reflektoren AUTEL-CSC0602/01, s& siden maerket 1 vender opad.

Figur 6-14 Juster reflektoren 1
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4. Drej knappen (A) pa reflektoren AUTEL-CSC0602/01, sé siden maerket 2 vender
opad.

Figur 6-15 Juster reflektoren 2

5. Drej knappen (A) pa reflektoren AUTEL-CSC0602/01, s& siden maerket 3 vender
opad.

Figur 6-16 Juster reflektoren 3

6. Vent, indtil skeermen viser, at afstandsreguleringsmodulet-J428 (Master) er blevet
justeret, og at afstandsreguleringsmodulet 2-J850 (Slave) er blevet justeret. Tryk
derefter pa OK for at fortseette.
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y Sddan monteres og justeres reflektoren pa den hgjre glideplade

1. Monter reflektoren AUTEL-CSC0602/01 p& den hgjre glideplade (afhaengigt af keretgjets karselsretning),
s& den er helt fastgjort til glidepladen.

2. Drej knappen (1) pa reflektoren, s& siden maerket 2 vender opad.

Figur 6-17 Juster reflektoren 1

3. Tryk pa Abn p& tabletten for at teende glidepladelaseren.

4. Juster hgjden pa tveerstangen (2) og flyt reflektoren AUTEL-CSC0602/01 til venstre og hgjre, s&
laserstrélen (1) sigter mod en hvilken som helst position p& radarsensorens overflade.
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Figur 6-18 Juster reflektoren 2

©

BEMZERK Radarsensormattens stil og placering er ikke preecis den samme som vist pa figuren. Dette afhaenger
af den faktiske situation.

5. Juster boblen, sa den er i midten af vaterpaset.
y Tryk kort eller langt pd A- pa tabletten for at flytte boblen A fremad.
y Tryk kort eller langt p& A+ pa tabletten for at flytte boble A bagud.
y Tryk kort eller langt pa B- pa tabletten for at flytte boblen B til venstre.

y Tryk kort eller langt pa B+ pa tabletten for at flytte boble B til hgjre.
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Figur 6-19 Centrer boblen p& vaterpaset

y For at justere den hgjre reflekterede laser med oprindelseslaseren

1. Juster hgjden pa tveerstangen (2) og flyt reflektoren AUTEL-CSCO0602/01 til venstre og hgjre, sa
laserstralen (2) rettes mod minireflektoren (3) pa radarsensoren.

@ NOTE

y Minireflektorens placering er muligvis ikke praecis den samme som vist pa figuren.
Dette er afhaengigt af den faktiske situation.
y Hvis der ikke er en minireflektor pd sensoren, skal du fastggre minireflektoren AUTEL-CSC0602/07 pa et fladt

punkt pa radaroverfladen og rette laserstralen mod denne minireflektor.
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Figur 6-20 Juster laser med minireflektor

2. Brug unbrakongglen AUTEL-CSC0602/06 eller andre radarjusteringsskruer
(medfalger ikke) til at justere sensorboltene A og B, sa det reflekterede laserpunkt
(1) falder sammen med malcentret (2).

@ NoTE
y Justeringsboltens position er muligvis ikke preecis den samme som vist pa
figur. Dette afhaenger af den faktiske situation.
y Juster de gvre og nedre diagonale bolte, indtil det reflekterede laserpunkt falder sammen
med malets centrum.

Figur 6-21 Juster reflektorlaser med oprindelseslaser
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y Kalibrering af den hgjre ACC-radarsensor

1. Juster hgjden pa tveerstangen (2) og flyt reflektoren AUTEL-CSCO0602/01 til venstre og hgjre, s&

laserstrélen (1) sigter mod radarens centrum.

2. Tryk pa Luk pa tabletten for at slukke for den glidende pladelaser.

Figur 6-22 Centrer laseren

3. Drej knappen (A) pa reflektoren AUTEL-CSC0602/01, sa siden maerket 1 vender opad.

Figur 6-23 Juster reflektoren 1
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4. Drej knappen (A) pa reflektoren AUTEL-CSC0602/01, s siden maerket 2 vender
opad.

Figur 6-24 Juster reflektoren 2

5. Drej knappen (A) pa reflektoren AUTEL-CSC0602/01, sa siden meerket 3 vender
opad.

Figur 6-25 Juster reflektoren 3

6. Vent, indtil skaermen viser, at afstandsreguleringsmodulet 2-
J850 (Slave) blev ogsa justeret. ACC-kalibreringen er fuldfart.
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6.3 Vognbaneskiftassistent

Da der er en visuel blind vinkel i bakspejlet, kan kgretgjet i den blinde vinkel ikke ses, far der skiftes
vognbane. Hvis der er et overhalende kgretgj i den blinde vinkel, kan der ske en kollision ved
vognbaneskift. Blindvinkeldetektionssystemet kan fierne den blinde vinkel i bakspejlet for at undga
ulykker under vognbaneskift.

@ NOTE
Y Her tager vi et Audi A7 2011-karetgj som eksempel til illustration. Kalibreringsprocedurerne kan variere afhaengigt

af karetgjet. Falg venligst de specifikke instruktioner pa din tablet.

y Der er en minimumsafstand pa 2400 mm (94,49 tommer) fra baghjulets centrum til baghjulene.

6.3.1 Veelg en situation, der kreever kalibrering

y Ngdvendig eller udskiftet vognbaneskiftassistent.
y Repareret eller udskiftet bagkofanger, motorhjelm/bagagerum.

y Justeret positionen af vognbaneskiftassistentens styreenhed pa keretgijet.

6.3.2 Veelg kgretgjets parkeringsposition

Figur 6-26 Veelg karetgjets parkeringsposition

y A: Jeevnt terraen.

y B: Kalibreringsramme og karetgj er ikke i samme niveau (brug et maleband til at male h-vaerdien).
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Enter h Value

* Measure the height gap h between the two levels,
and enter the measured value (unit: mm).

Figur 6-27 Malt veerdi h

y C: Ujeevnt terraen eller kalibreringsramme og kgretgj er ikke i samme niveau (brug
kompensationen til automatisk at genkende kgretgjets stgtteflade som reference for at
justere hgjden, heeldningsvinklen og rullevinklen).

6.3.2.1 Ved valg af A eller B
1. Ngdvendige kalibreringsveaerktgjer

y AUTEL-CSC1000 Kalibreringsramme;
y Radarkalibreringsboks AUTEL-CSC0605/01;
y Hjulklemme (Deekklemme) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Hjulklemme (Daekklemme) AUTEL-CSCO0500/17-RF;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-LF;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-RF;

y 24V strgmadapter.
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H

Figur 6-28 Ngdvendige kalibreringsveaerktgjer (ved valg af A eller B)

2. Kalibreringsforberedelser

y Parker kgretgjet pa en plan overflade. Centrer rattet, og hold karetgijets forhjul i en ligeudrettet
position (Udfer om ngdvendigt ferst hjuludmaling). Serg for, at der er mindst 4 m (157,48 tommer)
Elads.

4 m (157,48 tommer) bag keretgjet (startende fra bagakslen);

y For karetgjer med luftaffjedring skal chassishgjden indstilles til medium eller
automatisk (vist pa instrumentbreettet);

y Sarg for, at keretgjets kelervaeske og motorolie er pa de anbefalede niveauer, og at benzintanken er
fuld. Kgretgjet ma ikke medfare yderligere last (sdsom passagerer eller last);

y Tilslut VCl'en til keretgjet, og tilslut diagnoseveerktgijet til VCl'en (hvis diagnoseveerktgjet og VCl'en
er forbundet via et diagnosekabel, skal kablet fares gennem vinduet);

y Treek parkeringsbremsen og luk alle dare. Der ma ikke veere nogen personer i keretgjet;
y Juster deektrykket til den angivne veerdi;

y Fjern om ngdvendigt glittermaerkaten pa kofangerbekleedningen.

@ NOTE

§ Abn eller luk ikke dgre under kalibrering.

y Tryk pa OK for at fuldfgre placeringen af hjeelpevaerktajet.
y Tryk p& Annuller for at afslutte kalibreringen af vognbaneskiftassistenten.
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3. Placering af hjeelpeveerktgj

y For automatisk at positionere tveerstangen og glidepladerne

1. Tryk pa Start pa tabletten, hvorefter tvaerstangen og glidepladerne automatisk vender tilbage til deres
udgangspositioner. Vaer opmaerksom pa sikkerheden, ndr tveerstangen og glidepladerne bevaeger
sig.

2. Tryk p& Neeste pa tabletten for at abne den neeste greenseflade efter tveerstangen, og

glidepladerne vender tilbage til deres udgangspositioner.

Item Status
Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Figur 6-29 Automatisk positionering af tvaerstangen

@) NoTE

Sarg for, at netledningen i bunden af sgjlen er sat i en stikkontakt, og at der er teendt for stramafbryderen.

y For at centrere kalibreringsrammen bag pa karetgjet

1. Placer kalibreringsrammen ca. 1,5 m bag keretgjet.

2. Juster kalibreringsrammen, sa den flugter med kgretgjets bageste midte.
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Figur 6-30 Centrer kalibreringsrammen

y S&dan monteres hjulklemmerne (deekklemmerne) og malene

Monter to hjulklemmer (deekklemmer) og méal pa baghjulene. Veer opmaerksom pa monteringspositionen.

€ Yoy

l I

AUTEL-CSCO500/17-RF l I -CSCO500/17-LF
AUTEL-CSCO500/16-RF %} 7 AUTEL-CSCOS00/16-LF

Figur 6-31 Montering af hjulklemmer (deekklemmer) og mal

@ noTE

Under den automatiske justering skal du sgrge for, at der ikke er nogen forhindringer, der kan komme i kontakt
med overliggerens bevaegelse.

y Justering og fastgerelse af kalibreringsrammen

1. Flyt kalibreringsrammen, sa veerdierne for "Afstand”, "Giring" og "Offset" vises med grant.
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2. Efter placering af kalibreringsrammen skal du trykke pa de 2 bremser pa basen for at
Fastger kalibreringsrammen.

3. Den grove justering af kalibreringsrammen er fuldfert. Tryk pd Neeste pa tabletten.
for at g& ind i den naeste greenseflade.

Distance Frame angle Offset

TN e

v v v

Target values 2612 Target values: 0.00 Target values 0

e

Figur 6-32 Juster kalibreringsrammen
y For automatisk at flytte tveerstangen til malpositionen

1. Tryk pa Start pa tabletten, hvorefter tvaerstangen og glidepladerne automatisk bevaeger sig til deres

malpositioner. Vaer opmaerksom pa sikkerheden, nar tveerstangen beveeger sig.

2. Tryk p& Neeste pé tabletten for at &bne den neeste greenseflade efter tvaerstangen, og

Glidepladerne beveeger sig til deres malpositioner.

em Standard Gurram Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 T v
Roll angle 0.00 0.00 ¥ v
Pitch angle 0.00 0.00 - v
Offset Q [} mm v
Terget distance 2612 2612 mm v
Target helight 573 5§73 mm %
Sliding block (L) 700 700 mm v
Sliding block (R) 700 700 mm v

Figur 6-33 Flyt tveerstangen til malpositionen

3. Fjern hjulklemmerne (deekklemmerne) og hjulmélene.
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y S&dan monteres radarkalibreringsboksen pa den venstre glideplade

1. Installer radarkalibreringsboksen AUTEL-CSC0605/01 pa den venstre glideplade
(afheengigt af karetgjets karselsretning), sa den er helt fastgjort til glidepladen.

Figur 6-34 Installer radarkalibreringsboksen pa den venstre glideplade
2. Juster boblen, sa den er i midten af vaterpaset.
y Tryk kort eller langt pa A- pa tabletten for at flytte boblen A fremad.
y Tryk kort eller langt p& A+ pa tabletten for at flytte boble A bagud.
y Tryk kort eller langt pa& B- pa tabletten for at flytte boblen B til venstre.

y Tryk kort eller langt pa B+ pa tabletten for at flytte boble B til hgjre.
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Figur 6-35 Centrer boblen pa vaterpaset
y For at teende radarkalibreringsboksen og kalibrere den venstre styreenhed

1. Seet det medfalgende netkabel i stramporten (1). Teend for kontakten (2), hvorefter
den rgde LED (3) lyser. G& ikke videre til naeste trin, fgr den grgnne LED (4)
lyser cirka 10 sekunder senere. Der er to mader at tilslutte stremforsyningen pa:

Brug den 24 V stremadapter, der passer til kalibreringsveerktgjet.

Brug 24 V-stramkablet, der fglger med kalibreringsrammen.

Figur 6-36 Tilslutning af stram
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2. Vent, indtil skaermen viser, at kalibreringen i vognbaneskiftassistent-J769-styreenheden var vellykket, og

tryk p& OK for at indtaste kalibreringen af den hgjre styreenhed.

y Sadan monteres radarkalibreringsboksen pa den hgjre glideplade

1. Installer radarkalibreringsboksen AUTEL-CSC0605/01 pa den hgjre glideplade
(afheengigt af karetajets karselsretning), s& den er helt fastgjort til glidepladen.

Figur 6-37 Installer radarkalibreringsboksen pa den hgjre glideplade
2. Juster boblen, s& den er i midten af vaterpaset.

§ Tryk kort eller langt p& A- pa tabletten for at flytte boblen A fremad.

y Tryk kort eller langt p& A+ pa tabletten for at flytte boble A bagud.

y Tryk kort eller langt pa B- pa tabletten for at flytte boblen B til venstre.

¥ Tryk kort eller langt p& B+ pa tabletten for at flytte boble B til hgjre.
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Figur 6-38 Centrer boblen pa vaterpaset
y Teend for radarkalibreringsboksen og kalibrer den hgjre styreenhed

1. Seet det medfalgende netkabel i stramporten (1). Teend for kontakten (2), hvorefter
den rade LED (3) lyser. G& ikke videre til naeste trin, fgr den grgnne LED (4)
lyser cirka 10 sekunder senere. Der er to mader at tilslutte stremforsyningen pa:

Brug den 24 V streamadapter, der passer til kalibreringsveerktgjet.

Brug 24 V-stramkablet, der fglger med kalibreringsrammen.

Figur 6-39 Tilslutning af stram
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2. Falg instruktionerne pa skeermen for at ga trin for trin, og ga til sidst til skeermen, der viser, at
kalibreringen af styreenhederne -J769 og 2-J770 er gennemfart.

6.3.2.2 Ved valg af C
1. Nadvendige kalibreringsveerktgjer

y AUTEL-CSC1000 Kalibreringsramme;
y Radarkalibreringsboks AUTEL-CSC0605/01;
y Hjulklemme (Daekklemme) AUTEL-CSCO0500/17-LF;
y Hjulklemme (Daekklemme) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Hjulklemme (Daekklemme) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Hjulklemme (deekklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-LF;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-RF;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Mal AUTEL-CSC0500/16-RR;
y 24 V strgmadapter;

y Ratholderstativveerktgj;

¥ Hjulklods.

Figur 6-40 Ngdvendige kalibreringsvaeerktgjer (ved valg af C)
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2. Kalibreringsforberedelser

y Parker keretgjet pa en plan overflade med forhjulene i en ligeudgaende retning

position.

y Placer en hjulklods foran og bag enten venstre forhjul eller hgjre forhjul for at forhindre keretgjet i at
bevaege sig.

y Centrer rattet, monter ratholderens stativveerktgj, slip
parkeringsbremsen og veelg det naturlige gear.

y Hold keretgjet ubelastet. Sgrg for, at kaleveeske- og motoroliestanden er korrekt, og at braendstoftanken
er fuld.

y Luk alle dgre og udvendig belysning;
y Juster deektrykket til den angivne veerdi;

y Hvis karetajet er udstyret med luftaffjedring, skal luftaffjedringen justeres til standardtilstand fgr maling

(dette kan variere afheengigt af keretgjsmodellen).

y Serg for, at der er 4 m * 4 m eller mere plads bag keretgjet (startende fra bagakslen);

y Tilslut VCl'en til keretgjet, og tilslut diagnoseveerktgijet til VCl'en (hvis diagnoseveerktgjet og VCl'en
er forbundet via et diagnosekabel, skal kablet fares gennem vinduet);

y Sgrg for, at der ikke er personer i bilen.

y Fjern om ngdvendigt glittermaerkaten pa kofangerbeklaedningen.

@ NoTE

y Abn eller luk ikke dere under kalibrering.

y Tryk pa OK for at fuldfgre placeringen af hjeelpevaerktajet.
y Tryk pa Annuller for at afslutte kalibreringen af vognbaneskiftassistenten.

3. Placering af hjeelpeveerktgj
y For automatisk at positionere tveerstangen og glidepladerne

1. Tryk pa Start pa tabletten, hvorefter tvaerstangen og glidepladerne automatisk vender tilbage til
deres udgangspositioner. Vaer opmaerksom pa sikkerheden, nér tveerstangen og glidepladerne

bevaeger sig.

2. Tryk p& Neeste pé tabletten for at &bne den neaeste greenseflade efter tveerstangen, og

glidepladerne vender tilbage til deres udgangspositioner.
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Item

Frame angle
Roll angle

Pitch angle
Offset

Front and rear
Crossbar height
Sliding block (L)
Sliding block (R)

<

L W G e S S IS

Figur 6-41 Automatisk positionering af tvaerstangen

@ NOTE

Sarg for, at netledningen i bunden af sgjlen er sat i en stikkontakt, og at der er taendt for

strgmafbryderen.

y For at klarggre karetgjet

1. Placer hjulklodser for at forhindre kgretgjet i at glide.

/ ‘o o'd’

4/‘\

<8

Figur 6-42 Placering af hjulklodser

2. Styr fremad, |as rattet, saet gearkassen i neutral, og slip den.

parkeringsbremsen.
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Figur 6-43 Montering af ratholderens stativveerktgj

y For at centrere kalibreringsrammen bag pa keretgjet

1. Placer kalibreringsrammen ca. 1,5 m bag keretgjet.

2. Juster kalibreringsrammen, s& den flugter med keretgjets bageste midte.

Figur 6-44 Centrer kalibreringsrammen

y S&dan monteres hjulklemmerne (deekklemmerne) og mélene

Monter fire hjulklemmer (deekklemmer) og mal p& hjulene. Vaer opmaerksom pa monteringspositionen.
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AUTEL-CSCO500/17-RR TEL-CSCO500/17-LR
AUTEL-CSCO500/16-RR™ & AUTEL-CSC0500/16-LR

AUTEL-CSC0500/17-RFJ l I UTEL-CSCO500/17-LF
AUTEL-CSCO500/16-RF % WP AUTEL-CSCO500/16-LF

Figur 6-45 Montering af hjulklemmer (deekklemmer) og mal
y Udfarelse af hjulrulningskompensation

1. Som vist i skeermvejledningerne skal du flytte hjulklodsen ca. 30 cm bagud, og
derefter skubbe kgretgjet i den retning, der er angivet af pilen.

Figur 6-46 Hjulrulningskompensation 1
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Figur 6-47 Hjulrulningskompensation 2

Tl
L

Figur 6-48 Hjulrulningskompensation 3
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Figur 6-49 Hjulrulningskompensation 4

2. Hvis rullekompensationen er fuldfart, gar tabletten til neeste skeermbillede
automatisk.

@ NOTE

Under den automatiske justering skal du sgrge for, at der ikke er nogen forhindringer, der kan komme i kontakt
med overliggerens bevaegelse.

y Justering og fastgerelse af kalibreringsrammen

1. Flyt kalibreringsrammen, s& veerdierne for "Afstand", "Giring" og "Offset" er

vist med grent.

2. Efter placering af kalibreringsrammen skal du trykke de 2 bremser p& basen ned for at fastgare
kalibreringsrammen.

3. Den grove justering af kalibreringsrammen er fuldfart. Tryk p& Neeste pa tabletten.
for at g& ind i den naeste greenseflade.
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Distance Frame angle Offset

TN s

v v v

Target values 2612 Target values 0.00 Target values: 0

'—a-"li—-

Figur 6-50 Juster kalibreringsrammen
y For automatisk at flytte tveerstangen til malpositionen

1. Tryk pa Start pa tabletten, hvorefter tvaerstangen og glidepladerne automatisk bevaeger sig
til deres malpositioner. Vaer opmaerksom pa sikkerheden, nar tveerstangen og glidepladerne
bevaeger sig.

2. Tryk pa Naeste pa tabletten for at g til den neeste greenseflade, efter at tvaerstangen og
glidepladerne er flyttet til deres malpositioner.

tem Srandard Current Unit Status
Frame engle ooo 0.00 , v
Foll angle .00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 A ~
Offset o [} mm v
Targetdistance 2612 2612 mm v
- Target height 573 573 mm v
Sliding block (L) 700 700 mm v
Slidking block (R) 700 700 mim v

Figur 6-51 Flyt tveerstangen til malpositionen
3. Fjern hjulklemmerne (deekklemmerne) og hjulmélene.
y Sddan monteres radarkalibreringsboksen pa den venstre glideplade

1. Installer radarkalibreringsboksen AUTEL-CSC0605/01 pa den venstre glideplade (afhaengigt
af karetgjets karselsretning), s den er helt fastgjort til glidepladen.
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Figur 6-52 Installer radarkalibreringsboksen pa den venstre glideplade
2. Juster boblen, sa den er i midten af vaterpaset.
y Tryk kort eller langt p& A- pa tabletten for at flytte boblen A fremad.
y Tryk kort eller langt p& A+ pa tabletten for at flytte boble A bagud.
y Tryk kort eller langt p& B- pa tabletten for at flytte boblen B til venstre.

y Tryk kort eller langt p& B+ pa tabletten for at flytte boble B til hgjre.

Figur 6-53 Centrer boblen pa vaterpaset
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y For at teende radarkalibreringsboksen og kalibrere den venstre styreenhed

1. Seet det medfglgende netkabel i stramporten (1). Taend for kontakten (2), hvorefter
den rgde LED (3) lyser. G4 ikke videre til naeste trin, far den grgnne LED (4) lyser
cirka 10 sekunder senere. Der er to mader at tilslutte stremforsyningen pa:

Brug den 24 V strgmadapter, der passer til kalibreringsveerktgjet.

Brug 24 V-strgmkablet, der falger med kalibreringsrammen.

Figur 6-54 Tilslutning af strgm

2. Vent, indtil skaermen viser, at kalibreringen i vognbaneskiftassistent-J769-styreenheden var vellykket, og
tryk pd OK for at indtaste kalibreringen af den hgjre styreenhed.

y Sddan monteres radarkalibreringsboksen pa den hgjre glideplade

1. Installer radarkalibreringsboksen AUTEL-CSC0605/01 pa den hgijre glideplade
(afhaengigt af karetgjets karselsretning), s& den er helt fastgjort til glidepladen.
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Figur 6-55 Montering af radarkalibreringsboksen pa den hgjre glideplade
2. Juster boblen, sa den er i midten af vaterpaset.
y Tryk kort eller langt p& A- pa tabletten for at flytte boblen A fremad.
y Tryk kort eller langt p& A+ pa tabletten for at flytte boble A bagud.
y Tryk kort eller langt p& B- pa tabletten for at flytte boblen B til venstre.

y Tryk kort eller langt p& B+ pa tabletten for at flytte boble B til hgjre.

Figur 6-56 Centrer boblen p& vaterpaset
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y Teend for radarkalibreringsboksen og kalibrer den hgjre styreenhed

1. Seet det medfglgende netkabel i stramporten (1). Taend for kontakten (2), hvorefter
den rgde LED (3) lyser. Ga ikke videre til naeste trin, fgr den grgnne LED (4) lyser
cirka 10 sekunder senere. Der er to mader at tilslutte strgmforsyningen pa:

Brug den 24 V strgmadapter, der passer til kalibreringsveerktgjet.

Brug 24 V-strgmkablet, der fglger med kalibreringsrammen.

Figur 6-57 Tilslutning af stram

2. Fglg instruktionerne pa skaermen for at ga trin for trin, og ga til sidst til skeermen, der viser, at kalibreringen
af styreenhederne -J769 og 2-J770 er gennemfart.

6.4 Kamerasystem bagfra

Panoramakamerasystemet, der har kameraer, der giver et sikkert 360°-udsyn, kan overfagre
billederne til farerhuset i realtid, sa fgreren preecist kan opfatte miljgforholdene pa teet hold.

@ NOTE
Her tager vi et Audi A7 2011-kagretaj som eksempel til illustration. Kalibreringsprocedurerne
kan variere afhaengigt af karetgjet. Falg venligst de specifikke instruktioner pa din tablet.

6.4.1 Veelg en situation, der kraever kalibrering
y Udskiftede panoramakameraet.
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y Udskiftede styreenheden til panoramakamerasystemet.
y Opdaterede softwaren til panoramakamerasystemets styreenhed.
y Indtastede de nye data i panoramakamerasystemets styreenhed.

y Reparerede komponenterne, der er udstyret med panoramakamera eller affekt
kamerainstallation.

y Justerede chassiset.
y Overlappende omrader pé billeder optaget med panoramakameraer er forskudt.
y Justerede karetgjets karosserihgjde.

y Justerede panoramakameraets position pa kgretgjets karosseri.

6.4.2 Veelg hjeelpepositioneringsveerktgjer

.
v

Figur 6-58 Veelg karetgjets parkeringsposition

y A: Snor + lodline (medfgalger ikke).

y B: Kalibreringsramme + tolinjelaser + IA1000 forleengerstang.
6.4.2.1 Nar du veelger en
1. Ngdvendige kalibreringsveerktgjer:
y Manster AUTEL-CSC1004/01 (x 2);

y Méleband (medfalger ikke).
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2. Kalibreringsforberedelser

y Parker karetgjet pa en plan overflade. Centrer rattet, og hold karetgjets forhjul i en
ligeudrettet position (Udfar om ngdvendigt farst hjuludmaling). Serg for, at der er plads
omkring karetgjet;

y Fold de udvendige bakspejle ud pa begge sider af karetgjet;
y Serg for, at alle kameralinser er rene. Rengagr om ngdvendigt linserne med en fugtig klud;

y Kontroller de respektive kamerabilleder pa midterkonsollens display; Udskift kameraet, hvis
billedet er pavirket pa grund af kameraskader; kontroller og korriger den respektive
kameraposition, hvis billedet er i en vinkel;

y Sarg for, at keretgjets kalervaeske og motorolie er pa de anbefalede niveauer, og at
benzintanken er fuld. Karetgjet ma ikke medfare yderligere last (sdsom passagerer eller
last);

y Tilslut VCl'en til karetgjet, og tilslut diagnoseveerktgjet til VCl'en (hvis diagnoseveaerktgjet og
VCl'en er forbundet via et diagnosekabel, skal kablet fgres gennem vinduet);

y Treek parkeringsbremsen og luk alle dgre (motorhjelm) og trucken;
y Juster daektrykket til den angivne veerdi;

y Tilslut keretgijet til en batterivedligeholder, og sgrg for, at vedligeholderen er ude af
kameraets synsfelt;

y Teend teendingen;

y Tryk p& knappen Panoramabillede for at vise panoramabilledet pd midterkonsollen
vise;

y For at undga genkendelsesfejl skal du sarge for, at der ikke er nogen genstande omkring
kalibreringsomradet;

y Serg for, at kalibreringsomréadet er godt oplyst.

@ NOTE

y Tryk pa OK for at fuldfgre placeringen af hjeelpevaerktgjet.

y Tryk pa Annuller for at afslutte kalibreringen.

3. Placering af hjeelpeveerktgj
y Sadan placeres mgnstrene

1. Placer de to mgnstre AUTEL-CSC1004/01 p& begge sider af karetgjet, og serg for, at
afstanden er a = 2000 mm-2500 mm (78,74 tommer—98,43 tommer).
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y Serg for, at pilen (1) peger i karetgjets karselsretning, og at krydslinjen (2) er justeret med
forhjulets centrum. Manstrene pa begge sider af kgretgjet skal veere parallelle.

y Serg for, at karetgjet er parkeret mellem de to mgnstre, og at afstandene

b og c er de samme.

e
|

&

Figur 6-59 Placering af de to mgnstre

@ NoTE

y Serg for, at mgnsteret AUTEL-CSC1004/01 er placeret korrekt, og at dets overflade ligger fladt

og reflekterer intet lys.
y Serg for, at teendingen er taendt.

2. Falg instruktionerne pa skaermen for at udfare betjeningen trin for trin, og indtast til sidst
Skaermen viser, at kalibreringen blev udfart korrekt.

6.4.2.2 Ved valg af B
y Sadan veelger du kaeretgjets parkeringsposition:
1. A: Jeevnt terreen.

2. B: Ujeevnt terreen eller kalibreringsramme og karetgj er ikke i samme niveau (brug
kompensationen til automatisk at genkende kgretgjets stgtteflade som reference for
at justere hgjden, heeldningen og rullevinklen).
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Figur 6-60 Veelg karetgjetsposition

A. Ved valg af plan terraen
1. Ngdvendige kalibreringsvaerktgjer
y AUTEL-CSC1000 Kalibreringsramme;
y Mgnster AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
y To-line laser AUTEL-CSC50A/15-L;
y To-line laser AUTEL-CSC50A/15-R;
y IA1000 forleengerstang AUTEL-CSC50A/18-L;
y IA1000 forleengerstang AUTEL-CSC50A/18-R;
y Hjulklemme (Daekklemme) AUTEL-CSCO0500/17-LR;
y Hjulklemme (deekklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Hjulklemme (Daekklemme) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Hjulklemme (Daekklemme) AUTEL-CSC0500/17-RF;
¥ Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-LR;
¥ Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-RR;
¥ Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-LF;

¥ Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-RF.
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Figur 6-61 Ngdvendige kalibreringsveerktgjer
2. Kalibreringsforberedelser

y Serg for, at et omrade p& mindst 9,0 m x 4,5 m er frit for reflekterende materialer (sdsom vinduer,

belysningsanordninger og reflektorer), og at overfladen er plan.

4| OT—
Y 45 m (177.47 in) |
v g

Figur 6-62 Forberedelse af kgretgjsplads

y Parker karetgjet pa en plan overflade. Centrer rattet, og hold keretgjets forhjul i en ligeudrettet
position (Udfar om ngdvendigt ferst hjuludmaling). Sgrg for, at der er plads omkring keretgijet;
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y Fold de udvendige bakspejle ud pa begge sider af keretgijet;

y Serg for, at alle kameralinser er rene. Renggr om ngdvendigt linserne med fugtig
kleede;

y Kontroller de respektive kamerabilleder p& midterkonsollens display;
Udskift kameraet, hvis billedet er pavirket pa grund af kameraskader; kontroller og korriger den

respektive kameraposition, hvis billedet er i en vinkel;

y Sarg for, at keretgjets kalervaeske og motorolie er pa de anbefalede niveauer, og at benzintanken

er fuld. Kgretgjet ma ikke medfgre yderligere last (sdsom passagerer eller last);

y Tilslut VCl'en til keretgijet, og tilslut diagnoseveerktgijet til VCl'en (hvis diagnoseveerktgjet og VCl'en
er forbundet via et diagnosekabel, skal kablet fares gennem vinduet);

y Treek parkeringsbremsen og luk alle dgre (motorhjelm) og trucken;
y Juster deektrykket til den angivne veerdi;

y Tilslut keretgijet til en batterivedligeholdelsesenhed, og serg for, at vedligeholderen er
ude af kameraets synsfelt;

y Teend teendingen;

y Tryk p& knappen til panoramabillede for at vise panoramabilledet pa midterkonsollens display;

y For at undga genkendelsesfejl skal du sgrge for, at der ikke er nogen genstande omkring
kalibreringsomradet;

y Sarg for, at kalibreringsomradet er godt oplyst.

@ NoTE

y Tryk pa OK for at fuldfere placeringen af hjeelpeveerktgijet.
y Tryk pa Annuller for at afslutte kalibreringen.

3. Placering af hjeelpeveerktgj
y For automatisk at positionere tveerstangen og glidepladerne

1. Tryk pa Start pa tabletten, hvorefter tvaerstangen og glidepladerne automatisk vender tilbage til
deres udgangspositioner. Vaer opmaerksom pa sikkerheden, nar tveerstangen og glidepladerne

bevaeger sig.

2. Tryk p& Neeste pé tabletten for at &bne den neeste greenseflade efter tveerstangen, og

glidepladerne vender tilbage til deres udgangspositioner.
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ltesn Status

Frame angle v
Roll anghe v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crogsbar height v
Stiding block (L) v
Shiding block (R) v

Figur 6-63 Automatisk positionering af tveerstangen

@ NOTE

Sgrg for, at netledningen i bunden af sgjlen er sat i en stikkontakt, og at der er teendt for stramafbryderen.

y For at centrere kalibreringsrammen foran pa keretgjet

1. Placer kalibreringsrammen ca. 1,5 m foran karetgjet.

2. Juster kalibreringsrammen, s& den flugter med den forreste midte af
karetgj.

Figur 6-64 Centrer kalibreringsrammen

y Sddan monteres hjulklemmerne (deekklemmerne) og mélene

Monter fire hjulklemmer (deekklemmer ) og mél p& hjulene (hvis de ikke blev monteret tidligere).
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Figur 6-65 Montering af hjulklemmer (deekklemmer) og mal

y S&dan installeres forleengersteenger og tolinjelasere

1. Installer de to forleengersteenger og de to-linjede lasere i venstre og hgjre side
glideplader, henholdsvis.

2. Spaend knapperne pa forleengersteengerne, og 1as sikkerhedskrogene.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCO50A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Figur 6-66 Montering af forleengerstanger og lasere med to linjer

Q)

BEMARK Sgrg for, at der under den automatiske justering ikke er nogen forhindringer, der kan forstyrre
overliggerens bevaegelse.
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y For at udfere malgenkendelse

1. Serg for, at karetgjets position forbliver usendret (saet i gear P eller brug hjulklodser til at
fastggre koretgjet), og at der ikke er nogen i karetgjet.

I—-—lAl—t—J

[ ool
AN

Figur 6-67 Udfer malgenkendelse

2. Tryk pa Start pa tabletten for at starte malgenkendelsen. Derefter gar tabletten automatisk til
den neaeste skeerm.

y Justering og fastggrelse af kalibreringsrammen

1. Flyt kalibreringsrammen, s veerdierne for "Afstand", "Giring" og "Offset" vises med grant.

2. Efter placering af kalibreringsrammen skal du trykke pa de 2 bremser pa basen for at
Fastger kalibreringsrammen.

3. Den grove justering af kalibreringsrammen er fuldfert. Tryk pa Neeste pa
tablet for at &bne den neeste greenseflade.
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Distance Frame angle Offset
E< '
——
v

v v

Target values: 2437 Target values: 0.00 Target values 0

.ﬂ-"'ﬁ—-

Figur 6-68 Juster kalibreringsrammen
y For automatisk at flytte tveerstangen til malpositionen

1. Tryk pa Start pa tabletten, hvorefter tvaerstangen og glidepladerne automatisk bevaeger sig til deres

malpositioner. Veer opmaerksom pa sikkerheden, nar tvaerstangen og glidepladerne beveeger sig.

2. Tryk p& Neeste pa tabletten for at dbne den neeste greenseflade efter tveerstangen, og
Glidepladerne beveeger sig til deres malpositioner.

Item Standard Currant Joit Status

Frame angle 0.00 0.00 = v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 000 0.00 = v
Offset o o mm v
Target distance 2437 2437 mm ~
Target height 1200 1200 mm v
Sliding block (L) 835 835 mm v
Sliding block (R) 835 83s mm v

Figur 6-69 Flyt tveerstangen til malpositionen
y For at udfere laserjustering

1. Hvis laserjusteringen ikke opfylder kravene, skal du trykke pa Juster pa tabletten for at justere

laseren igen.

2. Nar laserjusteringen opfylder kravene, skal du trykke pa Neeste pa tabletten.
at fortseette.
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Left side laser Right side laser

CSCO605_00MACD CSCOA0S5.00MACT

Cones

* If the laser alignment does not meet the requirements, press Realign.
* Dnce the laser alignment meets the requirements, press Next to continue.

Figur 6-70 Udfar laserjustering
3. Fjern hjulklemmerne og hjulmélene.
y S&dan placeres mgnstrene

1. Som vist pa figuren skal du placere de to mgnstre AUTEL-CSC1004/01 pa begge sider af karetgijet,
s& menstrenes forkanter flugter med laserlinjerne (1) og (4), og menstrenes sidekanter flugter
med laserlinjerne (2) og (3).

Figur 6-71 Placering af de to mgnstre

2. Sluk og fjern tolinjelaseren. Slip bremserne pa basen og

Flyt kalibreringsrammen vaek.
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Q)

BEMAERK Sgrg for, at teendingen er teendt.

3. Felg instruktionerne pa skaermen trin for trin, og g4 til sidst til skeermen, der viser, at
kalibreringen er udfart.

©®

BEMARK Nar den aktuelle funktion er afsluttet ved hjeelp af kalibreringsrammen, skal du slukke for tolinjelaseren,
hvis der ikke er behov for andre funktioner.

B. Nar du veelger det ujaevne terreen, eller kalibreringsrammen og karetgjet ikke er pa niveau
det samme niveau

1. Ngdvendige kalibreringsvaerktgjer
y AUTEL-CSC1000 Kalibreringsramme;
Y Mgnster AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
y To-line laser AUTEL-CSC50A/15-L;
y To-line laser AUTEL-CSC50A/15-R;
y IA1000 forleengerstang AUTEL-CSC50A/18-L;
¥ IA1000 forleengerstang AUTEL-CSC50A/18-R;
y Hjulklemme (daekklemme) AUTEL-CSCO0500/17-LR;
y Hjulklemme (daekklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Hjulklemme (Daekklemme) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Hjulklemme (Daekklemme) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-LF;
y Hjulmal AUTEL-CSC0500/16-RF;

y Veerktgj til ratholder;

y Hjulklods.
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Figur 6-72 Ngdvendige kalibreringsveerktgjer
2. Kalibreringsforberedelser

y Sgrg for, at et omrade p& mindst 9,0 m x 4,5 m er frit for reflekterende materialer (sdsom vinduer,

belysningsanordninger og reflektorer), og at overfladen er plan.

Figur 6-73 Forberedelse af kgretgjsplads

y Parker karetgjet pa et plant underlag med forhjulene i en ligeudgéende retning
position.
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y Placer en hjulklods foran og bag enten venstre forreste eller hgjre forreste
hjulet for at forhindre karetgjet i at bevaege sig.

y Centrer rattet, monter ratholderens stativveerktgj, lgsn parkeringsbremsen, og veelg det
naturlige gear.

y Hold karetgjet ubelastet. Sgrg for, at kalevaeske- og motoroliestanden er korrekt, og at
breendstoftanken er fuld.

y Luk alle dgre og udvendig belysning;
y Juster deaektrykket til den angivne veerdi;

y Hvis karetgjet er udstyret med luftaffiedring, skal luftaffiedringen justeres til standardtilstand
for maling (dette kan variere afhaengigt af kegretgjsmodellen);

y Fold de udvendige bakspejle ud pa begge sider.

y Kontroller, om kameraet er rent, og renggr det om ngdvendigt med
klude

y Kontroller kamerabilledet p& midterkonsollens display. Hvis billedet er pavirket p& grund
af kameraskader, skal det tilsvarende kamera udskiftes. Hvis billedet er meerket, skal
installationen af det tilsvarende kamera kontrolleres.

y Tilslut diagnoseveerktgijet til karetgjet. Hvis der anvendes et kabel, skal det fgres
diagnostisk kabel gennem vinduet;

y Tilslut batteriopladeren. Batteriopladeren ma ikke veere i
kameraets synsfelt;

y Teend teendingen;

y Tryk p& knappen for visning omkring for at fa vist visningen omkring midterkonsollens
display;

y Sgrg for, at der ikke er nogen genstande omkring kalibreringsomradet for at undga forkert
linjegenkendelse;

y Kalibreringsomrédet skal veere godt oplyst.

@ NOTE

y Tryk pa OK for at fuldfgre placeringen af hjeelpeveerktgijet.
y Tryk p& Annuller for at afslutte kalibreringen.
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3. Placering af hjeelpeveerktgj

y For automatisk at positionere tveerstangen og glidepladerne

1. Tryk pa Start pa tabletten, hvorefter tvaerstangen og glidepladerne automatisk
vender tilbage til deres udgangspositioner. Veer opmaerksom pa sikkerheden,
nar tvaerstangen og glidepladerne bevaeger sig.

2. Tryk p& Neeste pa tabletten for at dbne den neeste graenseflade efter tvaerstangen, og

glidepladerne vender tilbage til deres udgangspositioner.

fem Stutus

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
sliding bloek (L) v
Sliding block (R) v

Figur 6-74 Automatisk positionering af tvaerstangen

(@) NOTE
Sarg for, at netledningen i bunden af sgjlen er sat i en stikkontakt, og at der er taendt for
stramafbryderen.

y For at klargere kgretgjet

1. Placer hjulklodser for at forhindre karetgjet i at glide.

Figur 6-75 Placering af hjulklodser
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2. Styr fremad, |3s rattet, seet gearkassen i neutral, og

slip parkeringsbremsen.

Figur 6-76 Montering af ratholderens stativvaerktgj

y For at centrere kalibreringsrammen foran kgretgjet

1. Placer kalibreringsrammen ca. 1,5 m foran karetgijet.

2. Juster kalibreringsrammen, s& den flugter med den forreste midte af
karetgj.

S

%
N

Y
K

Figur 6-77 Centrer kalibreringsrammen
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y Sadan monteres hjulklemmerne (deekklemmerne ) og mélene

Monter fire hjulklemmer (deekklemmer) og mal pa hjulene (hvis de ikke blev monteret
tidligere).

Figur 6-78 Montering af hjulklemmer (deekklemmer) og mal

y Sadan installeres forlaengerstaenger og tolinjelasere

1. Installer de to forlaengerstaenger og de to-linjede lasere i venstre og hgjre side
henholdsvis glideplader.

2. Spaend knapperne pa forleengersteengerne, og las sikkerhedskrogene.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCOS0A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOSOA/18-R

Figur 6-79 Montering af forleengersteenger og lasere med to linjer
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y Udfarelse af hjulrulningskompensation

1. Som vist i skeermvejledningerne skal du flytte hjulklodsen ca. 30 cm bagud,
og derefter skubbe kgretgjet i den retning, der er angivet af pilen.

I
INE

Figur 6-80 Hjulrulningskompensation 1
()} -—.-_Hq_—‘

Figur 6-81 Hjulrulningskompensation 2
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Figur 6-82 Hjulrulningskompensation 3

e

STOP

U

Figur 6-83 Hjulrulningskompensation 4
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2. Hvis rullekompensationen er fuldfert, gér tabletten til naeste skeermbillede
automatisk.

@ NOTE

Under den automatiske justering skal du sgrge for, at der ikke er nogen forhindringer, der kan forstyrre
overliggerens beveegelse.

y For at udfgre mélgenkendelse

1. Sarg for, at karetgjets position forbliver uzendret (saet i gear P eller brug hjulklodser til at fastgare
keretgjet), og at der ikke er nogen i karetgjet.

e L .

L)

Figur 6-84 Udfgr malgenkendelse

2. Tryk pa Start pa tabletten for at starte malgenkendelsen. Derefter gar tabletten automatisk til den
naeste skaerm.

y Justering og fastgerelse af kalibreringsrammen

1. Flyt kalibreringsrammen, s& veerdierne for "Afstand", "Giring" og "Offset" vises med grent.

2. Efter placering af kalibreringsrammen skal du trykke de 2 bremser pa basen ned for at fastgere
kalibreringsrammen.

3. Den grove justering af kalibreringsrammen er fuldfart. Tryk pa Neeste pa tabletten for at g& ind i
den naeste brugerflade.
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Distance Frame angle Offset

E«/N_A
v

v v

Target values: 2437 Target values: 0.00 Target values 0

Figur 6-85 Juster kalibreringsrammen

y For automatisk at flytte tveerstangen til malpositionen

1. Tryk pa Start pa tabletten, hvorefter tveerstangen og glidepladerne automatisk bevaeger sig til
malpositionerne. Vaer opmaerksom pa sikkerheden, nér tvaerstangen og glidepladerne beveeger
sig.

2. Tryk p& Neeste pa tabletten for at dbne den neeste greenseflade efter tveerstangen, og
glidepladen beveeger sig til deres mélpositioner.

hem Standard Current Uriit Status

Frame angle 0.00 0.00 . .
Roll angla 0.00 0.00 - v
Pitch angle 0. 0.00 > v
Offset o 0 mm v
Target distance 2437 2437 mm v
Target height 1200 1200 mm v
Siiding block (L) 35 835 mm v
Shiding block (R) E3s 835 mm .

Figur 6-86 Flyt tveerstangen til malpositionen
y For at udfgre laserjustering

1. Hvis laserjusteringen ikke opfylder kravene, skal du trykke pd Juster p tabletten for at justere
laseren igen.

2. Nér laserjusteringen opfylder kravene, skal du trykke p& Neeste pa tabletten.
at fortseette.
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Left side laser Right side laser

CSC0605_00MACO CSC0605_00MACT

[ comeaed |

* If the laser afignment does not meet the requirements, press Realign,
* Once the laser alignment meats the requirements, press Next to continue.

Figur 6-87 Udfar laserjustering
3. Fjern hjulklemmerne og hjulmélene.
y S&dan placeres mgnstrene

1. Som vist pa figuren skal du placere de to mgnstre AUTEL-CSC1004/01 p& begge sider af karetgijet,
s& menstrenes forkanter flugter med laserlinjerne (1) og (4), og menstrenes sidekanter flugter

med laserlinjerne (2) og (3).

2. Sluk og fiern tolinjelaseren. Slip bremserne pa basen og

Flyt kalibreringsrammen vaek.

Figur 6-88 Placering af de to mgnstre
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@ NOTE

Sarg for, at taendingen er teendt.

3. Falg instruktionerne pa skaermen for at udfgre processen trin for trin, og indtast til sidst
Skaermen, der viser kalibreringen, blev udfert korrekt.

@ NOTE

Nar den aktuelle funktion er afsluttet ved hjeelp af kalibreringsrammen, skal du slukke for tolinjelaseren, hvis
der ikke er behov for andre funktioner.

6.5 Head-up-display

Head-up-display forkortes som HUD. HUD er et transparent eller miniaturedisplay, der viser data fra keretgjets
instrumentbraet, sdsom hastighed og navigation, pa forruden foran fereren, sa fareren nemt kan se dem uden
at se ned eller dreje hovedet, og kan holde fokus p& vejen forude.

@ NOTE

Her tager vi et Audi A7 2011-karetgj som eksempel til illustration. Kalibreringsprocedurerne kan variere

afhaengigt af keretgjet. Falg venligst de specifikke instruktioner pa din tablet.

6.5.1 Veelg en situation, der kreever kalibrering
y Udskiftet Head UP Display (HUD) kontrolmodul.
y Forrude er fiernet og monteret.

y "Ingen eller forkert grundindstilling/tilpasning” er gemt i DTC-hukommelsen.

6.5.2 Ngdvendige kalibreringsveerktgjer

y Kalibreringskort til head-up-display AUTEL-CSC0707/06.

6.5.3 Kalibreringsforberedelser
y Parker karetgjet pa en plan overflade;
y Treek parkeringshbremsen — keretgjet ma ikke beveege sig under kalibreringen;

y Fold venstre og hgjre solskeerm ned, friger dem, og flyt dem til
side;

y Tilslut kalibreringskortet til Head Up Display (HUD) AUTEL-CSCO0707/06 til

midterstgtten (1) og (2) pa solskaermen.
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Figur 6-89 Placering af HUD-kalibreringskort

6.5.4 Start kalibrering

Folg illustrationsvejledningen pa tabletten, og tryk p& knappen elfer for & kalibrere.

©

BEMARK Billedet nedenfor er kun til illustration. HUD-billedet varierer afheengigt af keretgjet. Se venligst den
faktiske model.

4

vertical: 800(500~1200)

Figur 6-90 HUD-billedkorrektion
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6.5.5 Billedkorrektion af head-up-display

Billederne af head-up-displayet kan ligne illustrationen nedenfor, f.eks. trapez, daempning, smil, forskydning,

asymmetrisk vandret forskydning, asymmetrisk deempning vandret og rotation.
Du kan veelge den, der ligner mest, for at starte kalibreringen.

- =

Trapezium Cushion Smile Shear

Asymmetric she.. © Asymmetric cus.. @ Rotation

Figur 6-91 Valg af HUD-billede

6.6 Nattesynssystem

Natkikssystemet med termografisk kamera bidrager til at optimere sigtbarheden under natkarsel, sa fererne kan
blive mere opmeerksomme pa vejforhold, karetgijets tilstand og sa videre.

@ NOTE

y Her tager vi et Audi A7 2011-karetaj som eksempel til illustration. Kalibreringsprocedurerne kan variere afhaengigt

af karetgjet. Folg venligst de specifikke instruktioner pa din tablet.

y Serg for, at der er mindst 1200 mm (47,24 tommer) frit omréde foran kaeretgijet.

6.6.1 Veelg en situation, der kraever kalibrering

V Repareret eller udskiftet natkikkertkameraet (NVS).
y Repareret eller udskiftet kofanger eller kalergrill.

¥ Justerede chassiset.

y AEndrede koretgjets karosserihgjde.

y Andrede NVS-kameraets position pa keretgjets karosseri.
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6.6.2 Veelg positionen for den komponent, der skal kalibreres
y A: Venstre.

y B: Centrum.

y C: Hajre.

Figur 6-92 Veelg den position, der skal kalibreres
6.6.2.1 Ved valg af A: Venstre
1. Ngdvendige kalibreringsveerktgjer
¥ AUTEL-CSC1000 Kalibreringsramme;
y NV Kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
y Hjulklemme (Daekklemme) AUTEL-CSCO0500/17-LR;
y Hjulklemme (deekklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-LR;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y Justeringshjeelp AUTEL-CSC0500/08;

y 12 V stromadapter.
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Figur 6-93 Ngdvendige kalibreringsveerktgjer

2. Kalibreringsforberedelser

y Centrer rattet, og hold karetgjets forhjul i en ligeudrettet position (Udfar om ngdvendigt
farst hjuludmaling).

y Sarg for, at karetgjets kalerveeske og motorolie er pa de anbefalede niveauer, og at
benzintanken er fuld. Kgretgjet m& ikke transportere yderligere last (sdsom
passagerer eller last).

y Fastger VCl'en til kgretgjet, og tilslut diagnoseveerktgiet til VCl'en (hvis diagnoseveerktgjet
og VCl'en er forbundet via et diagnosekabel, skal kablet fares
gennem vinduet).

y Traek parkeringsbremsen, luk alle dgre og sluk al udvendig belysning.
y Juster daektrykket til den anbefalede veaerdi.
y Hold koretgjet koldt.

y Tilslut om ngdvendigt keretgjet til en batterivedligeholdelsesenhed for at forhindre batteriladning
udledning.

y Kontroller, om Night Vision System (NVS)-kameraet sidder i holderen, og om udsynet
er uhindret. (NVS-kameraet er generelt placeret i neerheden af grillen eller
karetgjets frontlogo.)

y Kontroller, om beskyttelsesvinduet p& NVS-kameraet er beskadiget. Hvis ja, bedes du
udskift den.
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@ NOTE

y Kameraets placering kan variere afheengigt af karetgjet.
y Tryk p& OK for at fuldfere placeringen af hjeelpeveerktgijet.
y Tryk p& Annuller for at afslutte kalibreringen af Night Vision-systemet.

3. Placering af hjeelpeveerktgj
y For automatisk at positionere tveerstangen og glidepladerne

1. Tryk pd Start pa tabletten, hvorefter tveerstangen og glidepladerne automatisk vender tilbage til deres
udgangspositioner. Veer opmaerksom pa sikkerheden, nar tvaerstangen og glidepladerne bevaeger
sig.

2. Tryk pa Neeste pa tabletten for at ga til den naeste graenseflade, nar tveerstangen og glidepladerne
vender tilbage til deres oprindelige positioner.

tem Status

Frame engle v
Roll angle v
Prch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Figur 6-94 Automatisk positionering af tveerstangen

@ NoTE

Sgrg for, at netledningen i bunden af sgjlen er sat i en stikkontakt, og at der er teendt for stramafbryderen.

y For at centrere kalibreringsrammen foran keretgjet

1. Placer kalibreringsrammen ca. 1,5 m foran keretgjet.

2. Juster kalibreringsrammen, sa den flugter med keretgijets forreste midte.
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Figur 6-95 Centrer kalibreringsrammen
y Séddan monteres hjulklemmerne (deekklemmerne) og malene

Monter to hjulklemmer (deekklemmer) og mal p& baghjulene (hvis de ikke blev monteret tidligere).

Figur 6-96 Montering af hjulklemmer (deekklemmer) og mal

(@) NOTE

Under den automatiske justering skal du sgrge for, at der ikke er nogen forhindringer, der kan komme i kontakt
med overliggerens bevaegelse.

y S&dan placeres justeringshjeelpen

Placer justeringshjeelpen, sa den er rettet mod midten af den forreste kofanger.
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Figur 6-97 Placering af justeringshjaelpen

@) NOTE

Nar positionen af justeringshjeelpen er fundet, vises en meddelelse pa skaermen om at fierne
justeringshjeelpen. Tryk p& OK for at fortseette.

y Sa&dan placeres NV-kalibratoren

Installer NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 pa den venstre glideplade (afhaengigt af
karetgjets kgrselsretning).

Figur 6-98 Placering af NV-kalibratoren
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y Justering og fastgarelse af kalibreringsrammen

1. Flyt kalibreringsrammen, sa veerdierne for "Afstand", "Giring" og "Offset" er

vist med grent.

2. Efter placering af kalibreringsrammen skal du trykke de 2 bremser pa basen ned for at fastgere
kalibreringsrammen.

3. Den grove justering af kalibreringsrammen er fuldfert. Tryk pa Neeste pa tabletten.
for at g& ind i den naeste greenseflade.

Distance Frame angle Offset

S

v v v

Target values: 1316 Target values 0.00 Target valuas 0

.d"ﬁ_-

Figur 6-99 Juster kalibreringsrammen
y For automatisk at flytte tveerstangen til malpositionen

1. Tryk pa Start pa tabletten, og tvaerstangen vil automatisk bevaege sig til malet
position. Veer opmaerksom pa sikkerheden, nar overliggeren bevaeger sig.

2. Tryk p& Neeste pa tabletten for at ga ind i den naeste greenseflade, efter at tvaerstangen er flyttet til

malpositionen.
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ey Standard

Frame angle 0.00
Roll angle 0.00
Pitch angle 0.00
Offset 0

Target distance 1316

Figur 6-100 Flyt tveerstangen til malpositionen

y Sadan teender du NV-kalibratoren og centrerer laseren

1. Seet det medfglgende netkabel i stramporten (1). Teend for taend/sluk-knappen (2), hvorefter den

Current
000
0.00
000
0

1316

mm

rade LED (3) lyser. Der er to mader at tilslutte stramforsyningen pa:

y Brug den 12 V stramadapter, der passer til kalibreringsveerktgjet.

Brug 12 V-stremkablet, der falger med kalibreringsrammen.

Figur 6-101 Tilslutning af strem

2. Tryk p& Abn pa tabletten for at teende glidepladelaseren.

3. Juster hgjden pa tveerstangen (2) og beveeg NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 til venstre og
hgjre, sa laserstrélen (1) sigter mod en hvilken som helst position p& nattesynssystemets

kameraoverflade.
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Figur 6-102 Juster NV-kalibratoren
4. Juster boblen, sa den er i midten af vaterpaset.
y Tryk kort eller langt pa A- pa tabletten for at flytte boblen A fremad.
y Tryk kort eller langt pd A+ pé tabletten for at flytte boble A bagud.
y Tryk kort eller langt pd B- pa tabletten for at flytte boblen B til venstre.

y Tryk kort eller langt pd B+ pa tabletten for at flytte boble B til hgjre.

Figur 6-103 Centrer boblen pa vaterpaset
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5. Juster hgjden pa tveerstangen, og bevaeg NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01
til venstre og hgjre, s laserstralen (1) er rettet mod midten af nattesynssystemets
kamera. Tryk derefter p& Luk for at slukke for den glidende pladelaser.

Figur 6-104 Centrer laseren
y Kalibrering af nattesynssystemets kamera

1. Tryk pa knappen (1) og hold den nede i 2 sekunder, hvorefter summeren lyder.
intermitterende. Efter cirka 20 sekunder lyser den grgnne lampe (2).

Figur 6-105 Start NV-kalibratoren
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Q)

BEMARK ¥ Efter 30 minutter stopper NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 automatisk med at virke, den grgnne
lampe slukker, og summeren lyder i 1 sekund. For at genstarte skal du trykke p& knappen (1) og holde den

nede i 2 sekunder.
y Nar NV-kalibratoren fungerer normalt, skal du trykke pa kontakten (1) og holde den nede i 2 sekunder. Den
grenne lampe slukker, og NV-kalibratoren holder op med at virke.

2. Fjern hjulklemmerne, hjulmalene og justeringshjzelpen.

3. Felg instruktionerne pa skaermen for at udfgre processen trin for trin, og fuldfar til sidst
den automatiske kalibrering.

6.6.2.2 Ved valg af B: Center
1. N@dvendige kalibreringsveerktgjer

¥ AUTEL-CSC1000 Kalibreringsramme;
y NV Kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
y Hjulklemme (Daekklemme) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Hjulklemme (deekklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-LR;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y Justeringshjeelp AUTEL-CSC0500/08;

y 12 V streamadapter.

Figur 6-106 Ngdvendige kalibreringsveerktgjer
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2. Kalibreringsforberedelser

y Centrer rattet, og hold karetgjets forhjul i en ligeudrettet position (Udfgr om ngdvendigt farst
hjuludmaling).

y Sarg for, at keretgjets kalervaeske og motorolie er pa de anbefalede niveauer, og at benzintanken
er fuld. Karetgjet ma ikke transportere yderligere last (sdsom passagerer eller last).

y Fastger VCl'en til karetgjet, og tilslut diagnoseveerktgjet til VCl'en (hvis diagnosevaerktgjet og
VCl'en er forbundet via et diagnosekabel, skal kablet fares

gennem vinduet).
y Traek parkeringsbremsen, luk alle dgre og sluk al udvendig belysning.
y Juster deektrykket til den anbefalede veerdi.
y Hold keretgjet koldt.

y Tilslut om ngdvendigt karetgijet til en batterivedligeholdelsesenhed for at forhindre batteriladning
udledning.

y Kontroller, om Night Vision System (NVS)-kameraet sidder i holderen, og om udsynet er uhindret.
(NVS-kameraet er generelt placeret i nzerheden af grillen eller
karetgjets frontlogo.)

y Kontroller, om beskyttelsesvinduet pad NVS-kameraet er beskadiget. Hvis ja, bedes du
udskift den.

@ NOTE

y Kameraets placering kan variere afheengigt af karetgjet.
y Tryk pa OK for at fuldfgre placeringen af hjeelpeveerktgijet.
y Tryk p& Annuller for at afslutte kalibreringen af Night Vision-systemet.

3. Placering af hjeelpevaerktgj
y For automatisk at positionere tveerstangen og glidepladerne

1. Tryk pa Start pa tabletten, hvorefter tveerstangen og glidepladerne automatisk vender tilbage til
deres udgangspositioner. Veer opmaerksom pa sikkerheden, nar tveerstangen og glidepladerne
beveeger sig.

2. Tryk pa Neeste pa tabletten for at ga til den naeste greenseflade, nar tveerstangen og glidepladerne
vender tilbage til deres oprindelige positioner.
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Itam Status

Frarme angle v

Roll angle v
Pitch angle v
Offget v
Front and rear v
Crossbar hesght v
Shiding block (L) v
ssding block (R) v

Figur 6-107 Automatisk positionering af tveerstangen

BEMARK Sgrg for, at netledningen i bunden af sgjlen er sat i en stikkontakt, og at taend/sluk-knappen er teendt.

y For at centrere kalibreringsrammen foran kgretgjet

1. Placer kalibreringsrammen ca. 1,5 m foran karetgjet.

2. Juster kalibreringsrammen, sa den flugter med keretgijets forreste midte.

Figur 6-108 Centrer kalibreringsrammen

y S&dan monteres hjulklemmerne (deekklemmerne) og mélene

Monter to hjulklemmer (deekklemmer) og mal pd baghjulene (hvis de ikke blev monteret tidligere).
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Figur 6-109 Montering af hjulklemmer (deekklemmer) og mal

@ note

Under den automatiske justering skal du sgrge for, at der ikke er nogen forhindringer, der kan komme i kontakt
med overliggerens beveegelse.

y S&dan placeres justeringshjeelpen

Placer justeringshjeelpen, sa den er rettet mod midten af den forreste kofanger.

—m\_h_\
——

Figur 6-110 Placering af justeringshjeelpen

@

BEMARK Nar positionen af justeringshjeelpen er fundet, vises en meddelelse p& skaermen om at fierne
justeringshjeelpen. Tryk pd OK for at fortseette.
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y S&dan placeres NV-kalibratoren

Installer NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 pa den venstre glideplade (afhaengigt af karetgjets
karselsretning).

Figur 6-111 Placer NV-kalibratoren

y Justering og fastggrelse af kalibreringsrammen

1. Flyt kalibreringsrammen, s& veerdierne for "Afstand", "Giring" og "Offset" er

vist med grent.

2. Efter placering af kalibreringsrammen skal du trykke de 2 bremser p& basen ned for at fastgare
kalibreringsrammen.

3. Den grove justering af kalibreringsrammen er fuldfart. Tryk p& Neeste pa tabletten.
for at ga ind i den neeste graenseflade.
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Distance Frame angle Offset

}/ﬂ\_g
v v

Target values: 1316 Target values: 0.00 Target values;

«

'ﬂ-!’-'[i_-

Figur 6-112 Juster kalibreringsrammen

y For automatisk at flytte tveerstangen til malpositionen

1. Tryk pa Start pa tabletten, hvorefter overliggeren automatisk bevaeger sig til malpositionen.
Veer opmaerksom pa sikkerheden, ndr overliggeren bevaeger sig.

2. Tryk p& Naeste pa tabletten for at ga ind i den naeste greenseflade, efter at tvaerstangen er flyttet til

malpositionen.

ften
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset

Target distance

Standard

0.00
0.00

1316

Figur 6-113 Flyt tvaerstangen til malpositionen

y For at teende NV-kalibratoren og centrere laseren

1. Seet det medfglgende netkabel i stramporten (1). Teend for teend/sluk-knappen (2),
hvorefter den rgde LED (3) lyser. Der er to mader at tilslutte stremforsyningen pa:

y Brug den 12 V stramadapter, der passer til kalibreringsvaerktgjet.

136

Brug 12 V-strgmkablet, der fglger med kalibreringsrammen.
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Figur 6-114 Tilslutning af strem
2. Tryk p& Abn pé tabletten for at teende glidepladelaseren.

3. Juster hgjden pa tveerstangen (2) og beveeg NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 til venstre og
hgjre, sa laserstralen (1) sigter mod en hvilken som helst position pa nattesynssystemets
kameraoverflade.

Figur 6-115 Juster NV-kalibratoren

4, Juster boblen, s& den er i midten af vaterpaset.
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¥ Tryk kort eller langt pa A- pa tabletten for at flytte boblen A fremad.
y Tryk kort eller langt p& A+ pa tabletten for at flytte boble A bagud.
¥ Tryk kort eller langt pa B- pa tabletten for at flytte boblen B til venstre.

y Tryk kort eller langt pd B+ pa tabletten for at flytte boble B til hgjre.

Figur 6-116 Centrer boblen pa vaterpasset

5. Juster hgjden pé tveerstangen, og beveeg NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 til
venstre og hgjre, sa laserstralen (1) er rettet mod midten af nattesynssystemets
kamera. Tryk derefter pa Luk for at slukke for den glidende pladelaser.

Figur 6-117 Centrer laseren
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y Kalibrering af nattesynssystemets kamera

1. Tryk p& knappen (1) og hold den nede i 2 sekunder, hvorefter buzzeren lyder med mellemrum. Efter
ca. 20 sekunder lyser den grgnne lampe (2).

Figur 6-118 Start NV-kalibratoren

®

BEM/ERK y Efter 30 minutter stopper NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 automatisk med at virke, den grgnne
lampe slukker, og summeren lyder i 1 sekund. For at genstarte skal du trykke p& knappen (1) og holde den
nede i 2 sekunder.

y Nar NV-kalibratoren fungerer normalt, skal du trykke pa kontakten (1) og holde den nede i 2 sekunder. Den
grgnne lampe slukker, og NV-kalibratoren holder op med at virke.

2. Fjern hjulklemmerne, hjulmalene og justeringshjeelpen.

3. Felg instruktionerne pa skaermen for at udfere processen trin for trin, og fuldfer til sidst
den automatiske kalibrering.

6.6.2.3 Ved valg af C: Hgjre
1. Ngdvendige kalibreringsveerktgjer
y AUTEL-CSC1000 rammekalibrering;
y NV Kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
¥ Hjulklemme (Daekklemme) AUTEL-CSC0500/17-LR;
V¥ Hjulklemme (deekklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;

y M&l AUTEL-CSCO0500/16-LR;
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y Mal AUTEL-CSC0500/16-RR;
¥ Justeringshjeelp AUTEL-CSC0500/08;

y 12 V strgmadapter.

-

2= .1

Figur 6-119 Nadvendige kalibreringsveerktgjer
2. Kalibreringsforberedelser

y Centrer rattet, og hold kgretgjets forhjul i en ligeudrettet position (Udfgr om ngdvendigt
farst hjuludmaling).

y Sarg for, at keretgjets kalerveeske og motorolie er pa de anbefalede niveauer, og at
benzintanken er fuld. Keretgjet ma ikke transportere yderligere last (sdsom
passagerer eller last).

y Fastger VCl'en til kgretgjet, og tilslut diagnoseveerktgijet til VCl'en (hvis diagnoseveerktgjet
og VCl'en er forbundet via et diagnosekabel, skal kablet fares
gennem vinduet).

y Traek parkeringsbremsen, luk alle dgre og sluk al udvendig belysning.
y Juster daektrykket til den anbefalede veerdi.
y Hold keretgijet koldt.

y Tilslut om ngdvendigt keretgjet til en batterivedligeholdelsesenhed for at forhindre batteriladning
udledning.

y Kontroller, om Night Vision System (NVS)-kameraet sidder i holderen, og om udsynet
er uhindret. (NVS-kameraet er generelt placeret i naerheden af grillen eller
karetgjets frontlogo.)
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y Kontroller, om beskyttelsesvinduet pd NVS-kameraet er beskadiget. Hvis ja, bedes du
udskift den.

@ NOTE

y Kameraets placering kan variere afhaengigt af karetgjet.
y Tryk p& OK for at fuldfere placeringen af hjeelpeveerktgijet.
y Tryk p& Annuller for at afslutte kalibreringen af Night Vision-systemet.

3. Placering af hjeelpeveerktgj
y For automatisk at positionere tveerstangen og glidepladerne

1. Tryk pd Start pa tabletten, hvorefter tveerstangen og glidepladerne automatisk vender tilbage til deres
udgangspositioner. Vaer opmaerksom pa sikkerheden, nar tvaerstangen og glidepladerne bevaeger
sig.

2. Tryk pa Neeste pa tabletten for at ga til den naeste graenseflade, nar tveerstangen og glidepladerne
vender tilbage til deres oprindelige positioner.

hem Status

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shding block (R) v

Figur 6-120 Automatisk positionering af tvaerstangen

@ NoTE

Serg for, at netledningen i bunden af sgjlen er sat i en stikkontakt, og at der er teendt for stramafbryderen.

y For at centrere kalibreringsrammen foran kgretgjet

1. Placer kalibreringsrammen ca. 1,5 m foran keretgjet.

2. Juster kalibreringsrammen, sa den flugter med karetgijets forreste midte.
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Figur 6-121 Centrer kalibreringsrammen
y S&dan monteres hjulklemmerne (deekklemmerne) og mélene

Monter to hjulklemmer (deekklemmer) og mal pa baghjulene (hvis de ikke blev monteret tidligere).

Figur 6-122 Montering af hjulklemmer (deekklemmer) og mél

©

BEMAERK Sgrg for, at der under den automatiske justering ikke er nogen forhindringer, der kan komme i vejen
for overliggerens beveegelse.

y S&dan placeres justeringshjeelpen

Placer justeringshjzelpen, sa den er rettet mod midten af den forreste kofanger.
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Figur 6-123 Placering af justeringshjeelpen

(@) NOTE

Nar positionen af justeringshjeelpen er fundet, vises en meddelelse pa skeermen om at fierne
justeringshjzelpen. Tryk pa OK for at fortseette.

y S&dan placeres NV-kalibratoren

Installer NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 p& den hgjre glideplade (afheengigt af
karetgjets kgrselsretning).

Figur 6-124 Placer NV-kalibratoren
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y Justering og fastgarelse af kalibreringsrammen

1. Flyt kalibreringsrammen, sa veerdierne for "Afstand", "Giring" og "Offset" er

vist med grent.

2. Efter placering af kalibreringsrammen skal du trykke de 2 bremser pa basen ned for at fastgere
kalibreringsrammen.

3. Den grove justering af kalibreringsrammen er fuldfert. Tryk pa Neeste pa tabletten.
for at g& ind i den naeste greenseflade.

Distance Frame angle Offset
E4 i~ .
v

v v

Target values 1316 Target values 0.00 Target values, o]

'_"-'Iﬁ_-

Figur 6-125 Juster kalibreringsrammen

y For automatisk at flytte tveerstangen til malpositionen

1. Tryk pa Start pa tabletten, og tveerstangen vil automatisk beveaege sig til malet
position. Veer opmaerksom pa sikkerheden, nér overliggeren beveeger sig.

2. Tryk p& Neeste pa tabletten for at ga ind i den neeste graenseflade, efter at tveerstangen er flyttet til

malpositionen.
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hem Standard

Frame angle 0.00
Rodl angle 0.00
Prich angle 0.00
Offset 0

Target distance 1316

Figur 6-126 Flyt tvaerstangen til malpositionen

y For at teende NV-kalibratoren og centrere laseren

Current
0.00
0.00
0.00

o

1316

Init Stansa

mm v

mm ~

1. Seet det medfglgende netkabel i stremporten (1). Teend for taend/sluk-knappen (2), hvorefter den

rede LED (3) lyser. Der er to mader at tilslutte stremforsyningen pa:

y Brug den 12 V strgmadapter, der passer til kalibreringsveerktgjet.

Brug 12 V-stremkablet, der falger med kalibreringsrammen.

Figur 6-127 Tilslutning af strem

2. Tryk p& Abn pa tabletten for at teende glidepladelaseren.

3. Juster hgjden pa tveerstangen (2) og beveeg NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 til venstre og

hajre, sa laserstrélen (1) sigter mod en hvilken som helst position p& nattesynssystemets

kameraoverflade.
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Figur 6-128 Juster NV-kalibratoren
4. Juster boblen, sa den er i midten af vaterpaset.
y Tryk kort eller langt pd A- pa tabletten for at flytte boblen A fremad.
y Tryk kort eller langt pa A+ pa tabletten for at flytte boble A bagud.
¥ Tryk kort eller langt pa B- pa tabletten for at flytte boblen B til venstre.

¥ Tryk kort eller langt pa B+ pa tabletten for at flytte boble B til hgjre.

Figur 6-129 Centrer boblen pa vaterpaset
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5. Juster hgjden pa tveerstangen, og bevaeg NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01
til venstre og hgjre, s laserstralen (1) er rettet mod midten af nattesynssystemets
kamera. Tryk derefter p& Luk for at slukke for den glidende pladelaser.

Figur 6-130 Centrer laseren
y Kalibrering af nattesynssystemets kamera

1. Tryk pa knappen (1) og hold den nede i 2 sekunder, hvorefter summeren lyder.
intermitterende. Efter cirka 20 sekunder lyser den grgnne lampe (2).

Figur 6-131 Start NV-kalibratoren
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@ NOTE

y Efter 30 minutter stopper NV-kalibratoren AUTEL-CSC0603/01 automatisk med at virke, den grgnne lampe

slukkes, og summeren lyder i 1 sekund. For at genstarte skal du trykke p& knappen (1) og holde den nede
i 2 sekunder.

y Nar NV-kalibratoren fungerer normalt, skal du trykke pa kontakten (1) og holde den nede i 2 sekunder. Den
grgnne lampe slukker, og NV-kalibratoren holder op med at virke.

2. Fjern hjulklemmerne, hjulmalene og justeringshjeelpen.

3. Felg instruktionerne pa skaermen for at udfgre processen trin for trin, og fuldfar til sidst
den automatiske kalibrering.

6.7 Indbygget kamera

Det indbyggede kamerasystem er designet til at advare fareren, nar keretgjet begynder at beveege sig ud af
sin vognbane p& motorveje og hovedveje. Systemet har til formal at minimere ulykker forérsaget af fgrerfejl,
distraktion og dgsighed.

@ NOTE

y Her tager vi et Audi A7 2011-karetgj som eksempel til illustration. Kalibreringsprocedurerne kan variere afhaengigt

af keretgjet. Falg venligst de specifikke instruktioner pa din tablet.

y Serg for, at der er mindst 1500 mm +/- 25 mm (59,06 tommer +/- 0,98 tommer) mellem
midten af forhjulet og keretgjets forende.

6.7.1 Veelg en situation, der kraever kalibrering
y Repareret eller udskiftet det forreste videokamera.
V Repareret eller udskiftet forrude.
y Justerede chassiset.
y Justerede karetgjets karosserihgjde.

y Genindleeste koretgjets hgjde via karetgjets hgjdesensor.
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6.7.2 Veelg karetgjets parkeringsposition

Figur 6-132 Veelg kgretgjets parkeringsposition
y A: Jeevnt terreen.

y B: Kalibreringsramme og karetgj er ikke i samme niveau (brug et maleband til at male h-
veerdien).

Enter h Value

* Measure the height gap h betwaen the two lavels, and enter the
measured value (unit: mm)

Figur 6-133 Malt veerdi h

y C: Ujeevnt terraen eller kalibreringsramme og kgretgj er ikke i samme niveau (brug
kompensationen til automatisk at genkende kgretgjets stgtteflade som reference for at
justere hgjden, haeldningsvinklen og rullevinklen).

6.7.2.1 Ved valg af A eller B

1. Ngdvendige kalibreringsvaerktgjer

y AUTEL-CSC1000 Kalibreringsramme;
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y Maltavle AUTEL-CSC0601/01;

y Hjulklemme (Daekklemme) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Hjulklemme (deekklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y M&l AUTEL-CSCO0500/16-LR;

y M&l AUTEL-CSCO0500/16-RR;

y Justeringshjeelp AUTEL-CSC0500/08.

Figur 6-134 Ngdvendige kalibreringsveerktgjer (ved valg af A eller B)
2. Kalibreringsforberedelser

y Parker karetgjet pa en plan overflade. Centrer rattet, og hold keretgjets forhjul i en
ligeudrettet position (Udfgr om ngdvendigt ferst hjuludmaling). Serg for, at der er mindst
3 m plads foran karetgijet;

y Bring karetgjet til helt standsning, bekraeft at bagakselvinklen er justeret, og
sluk teendingen;

y Sarg for, at keretgjets kelerveeske og motorolie er pa de anbefalede niveauer, og at
benzintanken er fuld. Keretgjet ma ikke medfere yderligere last (sdsom passagerer eller
last);

y Tilslut VCl'en til keretgijet, og tilslut diagnoseveerktgijet til VCl'en (hvis diagnoseveerktgjet og
VCl'en er forbundet via et diagnosekabel, skal kablet fares gennem vinduet);
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y Luk alle dgre og sluk al udendgrs belysning;
y Juster deektrykket til den angivne veerdi;

y Tilslut om ngdvendigt karetgijet til en batterivedligeholdelsesenhed for at forhindre batteriladning
udledning;

y For karetgjer med luftaffiedring, aktiver "donkrafttilstand”;

y Serg for, at forruden og kameralinserne er rene, og at der ikke er forhindringer, der blokerer

kameraets udsyn;
y Sgrg for, at kalibreringsomradet er godt oplyst;

y Renggr instrumentbreettet, og fiern eventuelle fremmedlegemer fra instrumentbreettet, der kan
forarsage bleending pa forruden.

@ NOTE

y Serg for, at der ikke er reflekser pa forruden (reflekterende genstande kan dsekkes med sort stof).

y Hvis dit keretgj er udstyret med luftaffjedring, eller du har heevet/seenket karehgjden, skal du returnere karetgjet

til producentens karehgjde, far du fortseetter med kalibreringen.

y Tryk pa Kontrol af omgivende belysning for at kontrollere de omgivende forhold, som du bliver bedt om.
y Tryk pa OK for at fuldfere placeringen af hjeelpeveerktgijet.
y Tryk p& Annuller for at afslutte kalibreringsfunktionen for frontkameraet.

3. Placering af hjeelpeveerktgj
y For automatisk at positionere tveerstangen og glidepladerne

1. Tryk p& Start pa tabletten, hvorefter tveerstangen og glidepladerne automatisk vender tilbage til
deres udgangspositioner. Veer opmaerksom pa sikkerheden, nar tveerstangen og glidepladerne
beveeger sig.

2. Tryk pa Neeste pa tabletten for at g& til den naeste greenseflade, nar tveerstangen og glidepladerne
vender tilbage til deres oprindelige positioner.

e Status
Frame angla v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset ~
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shiding block (R) v

Figur 6-135 Automatisk positionering af tveerstangen
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BEMAERK Sgrg for, at netledningen i bunden af sgjlen er sat i en stikkontakt, og at taend/sluk-knappen er teendt.

y For at centrere kalibreringsrammen foran kgretgjet

1. Placer kalibreringsrammen ca. 1,5 m foran keretgjet.

2. Juster kalibreringsrammen, sa den flugter med keretgijets forreste midte.

Figur 6-136 Centrer kalibreringsrammen
y S&dan monteres hjulklemmerne (deekklemmerne) og mélene

Monter to hjulklemmer (deekklemmer) og mal pa baghjulene (hvis de ikke blev monteret tidligere).

Figur 6-137 Montering af hjulklemmer (deekklemmer) og mal
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@) NoTE

Under den automatiske justering skal du sgrge for, at der ikke er nogen forhindringer, der kan komme i kontakt
med overliggerens beveegelse.

y S&dan placeres justeringshjeelpen

Placer justeringshjzelpen, sa den er rettet mod midten af forhjulet.

Figur 6-138 Placering af justeringshjeelpen

@ NOTE

Nar positionen af justeringshjzelpen er fundet, vises en meddelelse pa skeermen om at fierne justeringshjeelpen.
Tryk pa OK for at fortseette.

y S&dan fastgeres og fastggres maltavien

1. Seenk malbreetholderne (1) ned pa begge sider af kalibreringstveerstangen
ramme AUTEL-CSC1000.
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Figur 6-139 Udtraek af maltavlieholder

2. Installer malbreettet AUTEL-CSCO0601/01 pa kalibreringsrammen, og fastggr malbraettet ved hjeelp af
glideklodserne (1) pa begge sider af tveerstangen.

Figur 6-140 Fastger maltavien

y Justering og fastgarelse af kalibreringsrammen

1. Flyt kalibreringsrammen, s veerdierne for "Afstand", "Giring" og "Offset" er

vist med grant.

2. Efter placering af kalibreringsrammen skal du trykke pa de 2 bremser p& basen for at
Fastgar kalibreringsrammen.
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3. Den grove justering af kalibreringsrammen er fuldfert. Tryk pa Neeste pa tabletten.

for at g& ind i den naeste graenseflade.

Distance Frame angle Offset

I"’\—*
v

v v

larget values: 1574 larget values: ¢.0¢ larget velues;

..—'E—'-Iﬁ—-

Figur 6-141 Juster kalibreringsrammen

y For automatisk at flytte tveerstangen til malpositionen

1. Tryk pa Start pa tabletten, hvorefter overliggeren automatisk bevaeger sig til malpositionen. Veer

opmaerksom pé sikkerheden, nar overliggeren bevaeger sig.

2. Tryk p& Neeste pa tabletten for at g& ind i den neeste greenseflade, efter at tveerstangen er flyttet til

malpositionen.

e Stancined Cuamrent Unit

Frame angle 0.00 0.00 .
Rall angle 0.00 0.00

Pitch angle 000 000

Offset o 0 mm
Target distance 1574 1574 mm
Target height 993 993 mm

Figur 6-142 Flyt tveerstangen til malpositionen

3. Fjern hjulklemmerne (deekklemmerne), hjulmalene og justeringsmekanismen

hjaelpe.
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y S&dan kalibreres frontkameraet

1. Veelg hjulhus, og indtast hgjden pa venstre forhjul, hgjre forhjul, venstre baghjul og
hgjre baghjul. Tryk pa OK, ndr du har indtastet alle vaerdierne. Hvis vaerdierne er
korrekte, skal du trykke pa Ja for at fortseette.

\ ——— Whee! housing rim height (mm)

i r " ‘
! I ! LF RF

-

Figur 6-143 Indgangshjulhus faelghgjde

|
RR |
|

Chuose whee! housing, input the
height

2. Vent, indtil skaermen viser "Kalibrering vellykket, ingen fejl", og tryk derefter pd OK
for at fuldfare kalibreringen.

6.7.2.2 Ved valg af C

1. Ngdvendige kalibreringsveerktgjer
y AUTEL-CSC1000 Kalibreringsramme;
§ Maltavle AUTEL-CSC0601/01;
y Hjulklemme (Daekklemme) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Hjulklemme (Daekklemme) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Hjulklemme (Daekklemme) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Hjulklemme (deekklemme) AUTEL-CSCO0500/17-RR;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-LF;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-RF;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-LR;
y Mal AUTEL-CSCO0500/16-RR;
¥ Hjulklods;

y Veerktgij til ratholder.
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Figur 6-144 Ngdvendige kalibreringsveerktgjer

2. Kalibreringsforberedelser

y Parker karetgjet pa en plan overflade med forhjulene i en ligeudgdende retning
position;

y Placer en hjulklods foran og bag enten venstre forhjul eller hgjre forhjul for at forhindre keretgijet i at
beveege sig;

y Centrer rattet, monter ratholderens stativveerktgj, slip
parkeringsbremsen og veelg det naturlige gear.

y Hold karetgjet ubelastet. Sgrg for, at kalevaeske- og motoroliestanden er korrekt,
og benzintanken er fuld.

y Luk alle dare og udvendig belysning;
y Juster daektrykket til den angivne veerdi;

y Hvis karetgjet er udstyret med luftaffiedring, skal luftaffiedringen justeres til standardtilstand fgr maling
(dette kan variere afhgengigt af keretgjsmodellen).

y Serg for, at der er 3 m eller mere plads foran keretgjet.

y Bring karetgijet til helt standsning, bekraeft at bagakselvinklen er justeret, og
sluk teendingen;

y Tilslut VCl'en til keretgjet, og tilslut diagnoseveerktgjet til VCl'en (hvis diagnoseveerktgjet og VCl'en er
forbundet via et diagnosekabel, skal kablet fares gennem vinduet);
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y Tilslut om ngdvendigt karetgijet til en batterivedligeholdelsesenhed for at forhindre batteriladning
udledning;

y Serg for, at forruden og kameralinserne er rene, og at der ikke er forhindringer, der blokerer

kameraets udsyn;

y Serg for, at kalibreringsomradet er godt oplyst;

y Renggr instrumentbreettet, og fiern eventuelle fremmedlegemer fra instrumentbreettet, der kan
forarsage bleending pa forruden.

@ NOTE

y Serg for, at der ikke er reflekser pa forruden (reflekterende genstande kan daekkes med sort stof).

y Tryk pa Kontrol af omgivende belysning for at kontrollere de omgivende lysforhold.
som bedt om.

y Tryk pa OK for at fuldfgre placeringen af hjeelpeveerktgjet.

y Tryk p& Annuller for at afslutte kalibreringsfunktionen for frontkameraet.

3. Placering af hjeelpeveerktgj
y For automatisk at positionere tveerstangen og glidepladerne

1. Tryk p& Start pa tabletten, hvorefter tveerstangen og glidepladerne automatisk vender tilbage til
deres udgangspositioner. Vaer opmeerksom pa sikkerheden, nar tveerstangen og glidepladerne
beveeger sig.

2. Tryk pa Neeste pa tabletten for at g til den naeste greenseflade, nér tveerstangen og glidepladerne
vender tilbage til deres oprindelige positioner.

Iesy Sutue

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Siiding block (L) v
Shding block (R) v

Figur 6-145 Automatisk positionering af tveerstangen

(@) NOTE

Sgrg for, at netledningen i bunden af sgjlen er sat i en stikkontakt, og at der er teendt for stramafbryderen.
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y For at klargore karetgjet

1. Placer hjulklodser for at forhindre karetgijet i at glide.

Figur 6-146 Placering af hjulklodser

2. Styr fremad, 13s rattet, saet gearkassen i neutral, og slip den.

parkeringsbremsen.

Figur 6-147 Montering af ratholderens stativveerktgj

y For at centrere kalibreringsrammen foran kgretgjet

1. Placer kalibreringsrammen ca. 1,5 m foran keretgjet.

2. Juster kalibreringsrammen, s& den flugter med keretgijets forreste midte.
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Figur 6-148 Centrer kalibreringsrammen
y S&dan monteres hjulklemmerne (daekklemmerne) og méalene

Monter fire hjulklemmer (deekklemmer) og mal pa hjulene (hvis de ikke blev monteret
tidligere).

Figur 6-149 Montering af hjulklemmer (deekklemmer) og mal
y Udfarelse af hjulrulningskompensation

1. Flyt hjulklodsen ca. 30 cm bagud i henhold til skeermvejledningerne, og skub
derefter kgretgjet i den retning, der er angivet af pilen.
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Figur 6-150 Hjulrulningskompensation 1

Tre]
My

Figur 6-151 Hjulrulningskompensation 2
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Figur 6-152 Hjulrulningskompensation 3

I XIE

STOP

P

Figur 6-153 Hjulrulningskompensation 4

2. Hvis rullekompensationen er fuldfart, gar tabletten til naeste skaermbillede
automatisk.
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BEMAERK Sgrg for, at der under den automatiske justering ikke er nogen forhindringer, der kan komme i vejen
for overliggerens bevaegelse.

y S&dan fastgares og fastggres méaltavlen

1. Seenk malskiveholderne (1) ned p& begge sider af tveerstangen pa
AUTEL-CSC1000 kalibreringsramme.

Figur 6-154 Udtraek af maltavlieholder

2. Installer malkortet AUTEL-CSC0601/01 pa kalibreringsrammen og fastggr det
malskive ved hjeelp af glideklodserne (1) pa begge sider af overliggeren.

Figur 6-155 Fastggr maltavien
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y Justering og fastggrelse af kalibreringsrammen

1. Flyt kalibreringsrammen, sa veerdierne for "Afstand", "Giring" og "Offset" er

vist med grent.

2. Efter placering af kalibreringsrammen skal du trykke de 2 bremser pa basen ned for at fastgere

kalibreringsrammen.

3. Den grove justering af kalibreringsrammen er fuldfert. Tryk pa Neeste pa tabletten.

for at g& ind i den naeste greenseflade.

Frame angle Offset

Distance
v

v

v

Target values: 1574 Taiget values 0.00 Target values

T .

Figur 6-156 Juster kalibreringsrammen

y For automatisk at flytte tveerstangen til malpositionen

A-A

1. Tryk pa Start pa tabletten, og tveerstangen vil automatisk beveege sig til malet

position. Veer opmaerksom pa sikkerheden, nér overliggeren bevaeger sig.

2. Tryk p& Neeste pa tabletten for at ga ind i den neeste greenseflade, efter at tveerstangen er flyttet til

malpositionen.

Hom Standard
Frame angle 2.00
Roll angle 0.00
Pitch angle 0.00
Offset 0
Target distance 1574
Target height %93

Figur 6-157 Flyt tveerstangen til malpositionen

277

Carrent

000

0.00

0.00

2

E

Status

v

~

v



3. Fjern hjulklemmerne (deekklemmerne), hjulmé&lene og justeringsmekanismen

hjeelpe
y Sadan kalibreres frontkameraet

1. Veelg hjulhus, og indtast hgjden pa venstre forhjul, hgjre forhjul, venstre baghjul og hajre baghjul. Tryk
pa& OK, nar du har indtastet alle vaerdierne. Hvis veerdierne er korrekte, skal du trykke pa Ja for at
fortseette.

Whee! housing rim height (mm)

LF RF |

|

LR RR |
Chuose whes! housing, inpot the
height

Figur 6-158 Indgangshjulhus feelghgjde

2. Vent, indtil skeermen viser "Kalibrering vellykket, ingen fejl", og tryk derefter pd OK for at fuldfere
kalibreringen.
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7 Vedligeholdelse og service

7.1 Vedligeholdelsesinstruktioner

7.1.1 Vedligeholdelse af kalibreringsramme

7.1.1.1 Vedligeholdelse af kamera

Hold haender og veerktgj veek fra kameralinseomradet.

Forsgg IKKE at renggre kameralinsen med almindelig vinduesrens og en klud, eller ved at bleese pa den med
veerkstedsluft. Hvis renggaring nogensinde bliver ngdvendig, bar det ggres med speciel optisk renseveeske og/eller
daseluft.

7.1.1.2 Keedevedligeholdelse

For at kalibreringsrammen Igfter og falder jeevnt, skal du pafare rustbeskyttelsesolie pa begge keeder hver sjette
maned.

) |GG R [ RO [ (RG]

Vedligeholdelsesmetode: Placer keederne gennem mellemrummene pa begge sider af
kalibreringsrammen, og pafar rustbeskyttelsesolie langs kaedernes overflade.

7.1.1.3 Finjustering af mekanismens vedligeholdelse

For at finjusteringsmekanismen skal fungere problemfrit, skal mekanismen smares med fedt hver sjette méaned.
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Vedligeholdelsesmetode: Brug en fedtsprgijte til at malrette gevind, lejer, gear og andre
arbejdende dele pa finjusteringsmekanismens knopper lodret og fyld dem. Drej derefter hver
knap frem og tilbage 2 eller 3 gange for at sikre, at fedtet er jeevnt fordelt.

7.1.1.4 Vedligeholdelse af tvaerstangsfaring

For at glidepladerne fungerer problemfrit, bedes du pafare rustbeskyttelsesolie pa
tveerstangens fgringsskinnerne hver sjette maned.
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Vedligeholdelsesmetode: Tar faringsskinnerne af med en ter klud, pafer rustbeskyttelsesolie, og beveeg derefter
glidepladen frem og tilbage 2 eller 3 gange for at fordele olien jeevnt.

7.1.1.5 Vedligeholdelse af glideplade

For at glidepladen skal fungere problemfrit og stgjfrit, bedes du smgre den med fedt én gang om aret.

Vedligeholdelsesmetode: Fglg instruktionerne i "Eftersalgsservicemanualen” for at fierne venstre og hgjre

glideplade. Fjern derefter pladeforbindelsesenheden (1) for at f adgang til gearsaettet. Smgr gearene med fedt,
og drej gearet, der er placeret over encoderen og uden for glidepladerne, for at sikre, at fedtet er jeevnt fordelt.

7.1.1.6 Vedligeholdelse af foldemekanisme

For at foldemekanismen skal fungere problemfrit og uden stgj, bedes du tilfgje

smareolie til den hver sjette maned.

Vedligeholdelsesmetode: Pafar smgreolie direkte pa mellemrummene i friktionsdelene.

7.1.2 Vedligeholdelse af mal

Brug IKKE harde genstande til at ramme eller ridse overfladen pa mélet, da dette kan ggre malet uidentificerbart.
Bemeerk, at ophobning af snavs, olie eller fedt ogsa kan forérsage
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identifikationsproblemer.

P& skaermen for malmgnsteret vises fglgende rgde ikon p& malmansteret, hvilket betyder, at malet
muligvis skal renggres.

® Radt ikon: Mal ikke fundet.

Det anbefales ikke at bruge handkleeder eller klude ved rengaring af méalet, da fibrene tilbageholder
fedt, som vil aflejres tilbage pa malets overflade i en tynd film, nar aftarringen fortszetter.

Brug en mild renggringsoplgsning og blade papirhdndklzeder til at terre overfladen af malene af.
Skyl IKKE malene med vandspuler eller vand, og spray IKKE renggringsmiddel direkte p& malet.

Dette kan beskadige de optiske komponenter. Tar hele malet grundigt af, nar du renger det.

7.2 Serviceprocedurer

Dette afsnit introducerer oplysninger om fejlfinding, teknisk support, reparationsservice og ansggning
om udskiftning eller valgfrie dele.

7.2.1 Egenkontrol

1. Efter at have tradt pa fodbremsen, er der en donkraft oppe, eller bremsen er ikke stram.
y Kontroller om jorden er plan. Hvis ikke, flyt den til et plant sted.

2. Kalibreringsrammens Igftemekanisme fungerer ikke.
y Kontroller om strgmkablet er korrekt tilsluttet;
y Kontroller, om kalibreringsrammens teend/sluk-knap er teendt;
y Kontroller om N@DSTOP-knappen er aktiveret;
y Kontroller om overliggerens arme er udfoldede og laste;
y Kontroller, om du har ventet mere end 5 sekunder pa, at systemet teendte;
y Kontroller, om kalibreringsrammen nér den nedre/gvre graenseposition.

3. Kalibreringsrammens lgftemekanisme er vanskelig at Igfte eller falde ned.

y Kontroller, om de monterede ADAS-veerktgjer, mgnsterbreetter eller andre veerktgjer blokerer
laftemekanismen;

y Kontroller, om opladningsledninger eller andre ledninger er sammenfiltrede.

y Kontroller om stangen til fastggrelse af mgnsterbreedderne er helt udstrakt.
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y Kontroller om skaermen er installeret skeevt;
y Kontroller, om der er forhindringer omkring kalibreringsrammen.
4. Tveerstangsarmene kan ikke eller er vanskelige at folde.

y Kontroller, om den indre rgde kolonne i kalibreringsrammen er justeret med advarselssymbolet

tegn;

y Kontroller, om de monterede ADAS-veerktgjer, mgnsterkort eller andre veerktgjer er

fiernet;
y Kontroller, at glidepladen glider vaek fra foldemekanismen;
y Kontroller, om der er forhindringer omkring kalibreringsrammen.
5. Tveerstangsarmene kan ikke eller er vanskelige at folde ud.

y Kontroller, om den indre rade kolonne i kalibreringsrammen er justeret med advarselssymbolet

tegn;
y Kontroller om knappen pa foldemekanismen er drejet helt ud,;
y Kontroller om kaeden lgber jeevnt eller er beskadiget;
y Kontroller, om der er forhindringer omkring kalibreringsrammen.
6. Glidepladerne kan ikke eller er vanskelige at bevaege.
y Kontroller om overliggeren er faldet ned og er forsvarligt fastgjort;

y Kontroller for fremmedlegemer i keedekanalen inde i tveerstangen og

Sorg for, at keedeskruerne ikke er lgse;
y Kontroller for fremmedlegemer mellem glidepladerne og fgringsskinnerne;
y Kontroller for fremmedlegemer mellem tandhjulene pa glidepladerne og tandsteengerne;
y Serg for, at sikkerhedsstropperne pa glidepladerne er inden for deres angivne omrader;

y Vip glidepladerne for at se, om der falder fremmedlegemer ud.

7. Glidepladerne falder unormalt ned, nar tvaerstangen foldes.

y Kontroller om ristene er lgse;

y Kontroller om gearene er gaet af.

7.2.2 Eftersalgsservice

7.2.2.1 Vedligeholdelse pa stedet

1. Leftemekanismen pa kalibreringsrammen fungerer stadig ikke efter selvinspektion.

283



y Indtast fabrikstilstand af eftersalgsservicepersonalet for at kontrollere status for hver
sensor og motorbremse;

y Fjern bagdaekslet for at kontrollere, om kablerne er Igse, knaekkede osv.

2. Leftemekanismen pa kalibreringsrammen er stadig vanskelig at Igfte eller falde efter selv-
inspektion.

y Kontroller, om kalibreringsrammens struktur er deformeret af eftersalgsservice

servicepersonale pa stedet;
y Ga ind i fabrikstilstand, kontroller status for hver sensor og motorbremse;
y Fjern bagdaekslet for at kontrollere, om kablerne er Igse, knaekkede osv.

3. Kalibreringsrammen lgfter og falder med tydelig unormal stgj og sidder fast.

y Indtast fabrikstilstand af eftersalgsservicepersonalet for at kontrollere status for hver
sensor og motorbremse;

y Fjern bagdeekslet for at kontrollere, om kablerne er lgse, knsekkede osv.

4. Nar kalibreringsrammen er teendt, kan den ikke sta stille i nogen hgjde eller synke af sig selv.

y Indstil fabrikstilstanden af eftersalgsservicepersonalet for at kontrollere motorbremsens
tilstand;

y Fjern bagdeekslet for at kontrollere, om kablerne er lgse, knsekkede osv.
5. De vigtigste dele af kalibreringsrammen er en smule lgse.

y Inspektion pa stedet foretaget af kundeservicepersonale for at fastsla, om det er

normalt, eller om det skal repareres eller udskiftes.

6. Andre problemer, som brugerne ikke kan reparere ved selvinspektion.

7.2.2.2 Retur til filialen

1. Spergsmalet er stadig ulgst efter at eftersalgsservicepersonalet var pa stedet
inspektion.

y Filialpersonalet vil kontakte hovedkvarterets forsknings- og udviklingsafdeling for at
kontrollere kalibreringsrammens struktur, hardware og software osv. og i feellesskab
finde Igsninger.

7.2.2.3 Tilbage til hovedkvarteret

1. Spergsmalet er stadig uafklaret efter at eftersalgsservicepersonalet var pa stedet
inspektion.
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y Forsknings- og udviklingspersonalet pa hovedkvarteret vil kontrollere kalibreringsrammens struktur,
hardware og software osv.

2. Nar kalibreringsrammen er slukket, kan den ikke sta stille i nogen hgjde og vil synke ned af sig selv.

y Forsknings- og udviklingspersonalet pa hovedkvarteret vil kontrollere alle dele af kalibreringsrammens
struktur for at foretage fejlfinding.

3. Alvorlig Igsning eller brud p& ngglekomponenter i kalibreringsrammen.

y Forsknings- og udviklingspersonalet pa hovedkvarteret vil kontrollere alle dele af kalibreringsrammens
struktur for at foretage fejlfinding.

7.2.3 Udskiftning af dele

y De dele, som brugerne selv kan udskifte

1. Hjul

2. Fodbremse

3. Fordaekslet p& den ydre kolonne

4. Fordeekslet pa den indre kolonne

5. Eksterne ledninger sdsom netledning, opladningsledning, skeermledninger osv.
6. Venstre og hgjre glideplader

7. Midterste glideplade

8. Mgnsterbraetholder

9. Lasen pa foldemekanismen

10. Tabletholder

11. Skeermbeslag

12. Overvag

13. Den gverste daeksel pa den indre sgjle

y Delene skal udskiftes af kundeservicepersonale

1. Basis
2. Bagcover
3. Indvendige snore

4. Intern hardware
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5.12 V/24 V opladningsport

6. Handtag eller handtagsholder

7. Kontrolknapper

8. Keede

9. Heengsel pa foldemekanisme

10. Friktionsdele af foldemekanismen

11. Kamera (omkalibrering ngdvendig)
y Delene skal returneres til filialen for udskiftning

1. Elektrisk stgdstang eller motor

2. Kolonnesystem

3. Finjusteringsmekanisme

4. Tveerstang

5. Masterstyring

6. Styreskinne til inderste sgjle

7.2.4 Teknisk support

Hvis du har spgrgsmal eller problemer med produktets betjening, bedes du kontakte os (se fglgende
kontaktoplysninger) eller din lokale distributar.

Kinas hovedkvarteralter

y Telefon: +86 (0755) 8614-7779 (mandag-fredag, kl. 9-18 Beijing-tid) y E-mail: support@autel.com

y Adresse: 2. sal, Caihong Keiji-
bygningen, 36 Hi-tech North Six Road, Songpingshan-samfundet, Xili-underdistriktet, Nanshan-distriktet,
Shenzhen City, Kina

y Web: www.autel.com

Alter Nordamerika

y Telefon: 1-855-288-3587 (mandag-fredag, kl. 9-18 gstlig tid) y E-mail: ussupport@autel.com

y Adresse: 36 Harbor Park Drive, Port

Washington, New York, USA 11050

y Web: www.autel.com/us

Alter Europa
y Telefon: +49(0)89 540299608 (mandag-fredag, kl. 9-18 Berlin-tid)
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y E-mail: support.eu@autel.com Y Adresse;
Landsberger Str. 408, 81241 Minchen, Tyskland

y Web: www.autel.eu
APAC-alteret

Japan:

y Telefon: +81-045-548-6282

y E-mail: suppartjp@autel com § Adresse:
6. etage, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033 Japan

y Web: www.autel.com/ijp

Australien:

y E-mail: ausuppart@autel com § Adresse:
Unit 5, 25 Veronica Street, Capalaba

IMEA Autel

§ Telefon: +971 585 002709 (i UAE) § E-mail:

imea-support@autel com § Adresse: 906-17

Preatoni Tower (Cluster L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubai,
UAE

y Web: www.autel.com
Latinamerikansk alter
Mexico:

y Telefon: +52 33 1001 7880 (spansk i Mexico) y E-mail:

latsupport@autelcom ¥ Adresse' Avenida

Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
Mexico

Brasilien:

y E- mail: brsuppart@autel com § Adresse:

900, veerelse 32, Campinas, SP, Brasilien

y Web: www.autel.com/br
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7.2.5 Reparationsservice
Hvis det bliver ngdvendigt at returnere din enhed til reparation, bedes du downloade reparationstjenesten fra
www.autel.com og udfylde den. Fglgende oplysninger skal inkluderes:
y Kontaktnavn
y Returadresse

y Telefonnummer

y Produktnavn

y Fuldsteendig beskrivelse af problemet ¥ Kgbsbevis
for garantireparationer y Foretrukken betalingsmetode

for reparationer uden for garantien

BEMAERK Ved reparationer uden for garantien kan betaling ske med Visa, MasterCard eller med godkendte

kreditvilkar.

Send enheden til din lokale agent eller til nedenstdende adresse:

2. sal, Caihong Keji-bygningen, 36 Hi-tech North Six Road, Songpingshan-samfundet,
Xili Sub-distrikt, Nanshan District, Shenzhen City, Kina

7.2.6 Andre tjenester
Du kan kabe det ekstra tilbehgr direkte fra Autels autoriserede veerktgjsleverandgrer og/eller din lokale distributar
eller agent.
Din indkegbsordre skal indeholde fglgende oplysninger:
y Kontaktoplysninger
y Produkt- eller delnavn y

Varebeskrivelse y

Kgbsantal
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8 Overholdelsesoplysninger

FCC-overholdelse FCC-ID: WQ8-DA2411

Dette udstyr er blevet testet og fundet i overensstemmelse med graenserne for en digital enhed i klasse B i
henhold til del 15 af FCC-reglerne. Disse greenser er designet til at yde rimelig beskyttelse mod skadelig
interferens i en boliginstallation. Dette udstyr genererer, bruger og kan udstrdle radiofrekvensenergi, og hvis det
ikke installeres og bruges i overensstemmelse med instruktionerne, kan det forarsage skadelig interferens i
radiokommunikation. Der er dog ingen garanti for, at der ikke vil forekomme interferens i en bestemt installation.
Hvis dette udstyr for&rsager skadelig interferens i radio- eller tv-modtagelse, hvilket kan bestemmes ved at slukke
og teende udstyret, opfordres brugeren til at forsgge at korrigere interferensen ved hjeelp af en eller flere af

felgende fremgangsmader.

foranstaltninger:

y Drej eller flyt modtagerantennen.
y @g afstanden mellem udstyret og modtageren.

y Tilslut udstyret til en stikkontakt pa et andet kredslgb end det, som
modtageren er tilsluttet.

y Kontakt forhandleren eller en erfaren radio-/tv-tekniker for at f& hjeelp.

Advarsel: Enhver aendring eller modifikation af denne enhed, der ikke udtrykkeligt er godkendt af producenten,
kan ugyldiggare din tilladelse til at betjene dette udstyr.

Denne enhed overholder del 15 af FCC-reglerne. Brugen er underlagt fglgende to betingelser:

(1) Denne enhed mé ikke forarsage skadelig interferens, og (2) denne enhed skal acceptere enhver

modtaget interferens, herunder interferens, der kan forarsage ugnsket drift.

Dette udstyr overholder FCC's stralingseksponeringsgraenser, der er fastsat for en ukontrolleret
miljg. Dette udstyr skal installeres og betjenes med en minimumsafstand pa 20 cm mellem radiatoren og din krop.
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ISED-erkleering

Dansk: Denne enhed indeholder licensfrie sendere/modtagere, der overholder Innovation, Science and
Economic Development Canadas licensfrie RSS('er).
Driften er underlagt falgende to betingelser:

(1) Denne enhed ma ikke forarsage interferens.

(2) Denne enhed skal kunne tale enhver form for interferens, herunder interferens, der kan forarsage ugnsket
drift af enheden.

Det digitale apparat overholder den canadiske standard CAN ICES-3 (B)/NMB-3 (B).

Denne enhed indeholder licensfritagne sendere/modtagere, der overholder Innovation, Science and Economic

Development Canadas licensfritagne RSS-standard(er).

Operationen er underlagt falgende to betingelser:
(1) Denne enhed mé ikke forarsage interferens.

(2) Denne enhed skal kunne tale enhver form for interferens, herunder interferens, der kan forarsage ugnsket

drift af enheden.

Canadisk kompatibel CIEM digital enhed kan - 3 (b) / nmb - 3 (b).

Denne enhed opfylder undtagelsen fra greenserne for rutinemaessig evaluering i afsnit 6.3 i RSS 102 og
overholder RSS 102 RF-eksponering. Brugere kan fa canadisk information om RF-eksponering og overholdelse.

Denne enhed overholder undtagelsen fra de nuvaerende evalueringsgraenser i afsnit 6.3 i CNR-102 og
overholder RSS 102 for RF-eksponering. Brugere kan indhente canadiske data om RF-felteksponering og
-overholdelse.

Dette udstyr overholder de canadiske graenseveerdier for stralingseksponering, der er fastsat for en
ukontrolleret miljg.

Dette udstyr overholder de canadiske graensevaerdier for stralingseksponering, der er fastsat for et ukontrolleret

miljga.
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Dette udstyr skal installeres og betjenes med en minimumsafstand pa 20 cm mellem radiatoren og din krop.
Dette udstyr skal installeres og betjenes med en minimumsafstand pa 20 cm mellem radiatoren og din krop.

Enheden til drift i bandet 5150-5250 MHz er kun til indendgrs brug for at reducere risikoen for skadelig
interferens med mobile satellitsystemer, der arbejder sammen p& samme kanal.

Enheden, der er beregnet til at fungere i 5150-5250 MHz-bandet, er kun beregnet til indenders brug for at
reducere risikoen for skadelig interferens.
mobile satellitsystemer med feelles kanal.

Denne radiosender (ISED-certificeringsnummer: 10826A-DA2411) er godkendt af Industry Canada til at fungere
med de anfgrte antennetyper med den angivne maksimalt tilladte forsteerkning. Antennetyper, der ikke er inkluderet
pé denne liste, men som igen har en starre forsteerkning end den angivne maksimale forsteerkning for den

pageeldende type, er strengt forbudt til brug med denne enhed.

Denne radiosender (ISED-certificeringsnummer: 10826A-DA2411) er godkendt af Industry Canada til at
fungere med de nedenfor anfgrte antennetyper og med en maksimal tilladt forsteerkning. Antennetyper, der
ikke er inkluderet p& denne liste, og hvis forsteerkning er hgjere end den angivne maksimale forsteerkning, er
strengt forbudt til drift af senderen.

CE-overholdelse

RED-direktivet 2014/53/EU

RoHS-overholdelse

Denne enhed erklaeres i overensstemmelse med det europeeiske RoHS-direktiv 2011/65/EU.
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| MechnaTeesmedpySoose
O Garanti

9.1 Begreenset to ars garanti

Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (Virksomheden) garanterer over for den oprindelige kaber af denne
enhed, at hvis dette produkt eller nogen del heraf under normal forbrugerbrug og -forhold viser sig at veere
defekt i materiale eller udfgrelse, der resulterer i produktfejl inden for en periode pa to ar fra kebsdatoen, vil
s&danne defekter blive repareret eller udskiftet (med nye eller genopbyggede dele) med kabsbevis, efter
Virksomhedens valg, uden beregning for dele eller arbejdskraft, der er direkte relateret til defekten/defekterne.

@ NOTE

Hvis garantiperioden er i strid med lokale love og regler, bedes du overholde de relevante lokale love og regler.

Virksomheden er ikke ansvarlig for haendelige skader eller faglgeskader, der opstar som felge af brug, misbrug
eller montering af enheden. Nogle stater tillader ikke begraensninger p&, hvor lzenge en underforstiet garanti
varer, s& ovenstadende begraensninger gaelder muligvis ikke for dig.

Denne garanti geelder ikke for:
a) Produkter, der har vaeret udsat for unormal brug eller unormale forhold, ulykker, forkert handtering,

forsgmmelse, uautoriseret sendring, misbrug, forkert installation eller reparation eller forkert opbevaring;

b) Produkter, hvis mekaniske serienummer eller elektroniske serienummer er blevet
fiernet, eendret eller beskadiget;

c) Skader forérsaget af udseettelse for for hgje temperaturer eller ekstreme miljgforhold
forhold;

d) Skader som fglge af tilslutning til eller brug af tilbehgr eller andet produkt, der ikke er godkendt eller autoriseret
af virksomheden;
e) Defekter i udseende, kosmetiske, dekorative eller strukturelle genstande sdsom indramning og

ikke-operative dele.

f) Produkter, der er beskadiget som felge af eksterne arsager sdsom brand, snavs, sand, batterileekage, sprunget
sikring, tyveri eller forkert brug af enhver elektrisk kilde.

O vcrc

Alt indhold af produktet kan blive slettet under reparationsprocessen. Du bgr oprette en sikkerhedskopi af alt

indhold af dit produkt, fgr du indleverer produktet til garantiservice.
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