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Sicherheitshinweise

Zu lhrer eigenen Sicherheit und der Sicherheit anderer sowie zur Vermeidung von Schaden an den Geréaten und Fahrzeugen,
auf denen sie verwendet werden, ist es wichtig, dass die in diesem Handbuch enthaltenen Sicherheitshinweise von allen

Personen gelesen und verstanden werden, die die Gerate bedienen oder mit ihnen in Kontakt kommen.

Fir die Wartung von Fahrzeugen sind zahlreiche Verfahren, Techniken, Werkzeuge und Teile erforderlich, ebenso wie die
Fahigkeiten des ausfiihrenden Mitarbeiters. Aufgrund der Vielzahl an Prifanwendungen und der unterschiedlichen Produkte,
die mit diesen Geraten gepriift werden kdnnen, kénnen wir nicht alle Situationen vorhersehen oder entsprechende Ratschlage
oder Sicherheitshinweise geben. Es liegt in der Verantwortung des Kfz-Technikers, sich mit dem zu prifenden System
vertraut zu machen. Die Anwendung geeigneter Wartungsmethoden und Prifverfahren ist unerlasslich. Es ist wichtig, die
Prufungen angemessen und verstéandlich durchzufiihren, ohne lhre Sicherheit, die Sicherheit anderer Personen im

Arbeitsbereich, das verwendete Gerat oder das zu priifende Fahrzeug zu gefahrden.

Beachten Sie vor der Verwendung des Geréts stets die Sicherheitshinweise und geltenden Prufverfahren des Herstellers des
zu prufenden Fahrzeugs oder Gerats. Verwenden Sie das Gerat ausschlieBlich wie in diesem Handbuch beschrieben. Lesen,

verstehen und befolgen Sie alle Sicherheitshinweise und Anweisungen in diesem Handbuch.

Sicherheitsmeldungen

Es werden Sicherheitshinweise bereitgestellt, um Verletzungen und Sachschaden zu vermeiden.

Alle Sicherheitshinweise werden durch ein Signalwort eingeleitet, das die Gefahrenstufe angibt.

AGEFAHR

Weist auf eine unmittelbar gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum Tod oder zu schweren

Verletzungen des Bedieners oder umstehender Personen fithren kann.

AWARNUNG

Weist auf eine mdglicherweise gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum Tod oder zu schweren

Verletzungen des Bedieners oder umstehender Personen fiihren kann.

Sicherheitshinweise

Die hierin enthaltenen Sicherheitshinweise beziehen sich auf Situationen, die Autel zum Zeitpunkt der Veréffentlichung bekannt sind.
Autel kann nicht alle méglichen Gefahren kennen, bewerten oder Sie diesbezuglich beraten. Sie miissen sicherstellen, dass

die auftretenden Bedingungen oder Wartungsvorgange lhre personliche Sicherheit nicht gefahrden.



AGEFAHR

Wenn ein Motor lauft, muss der Wartungsbereich GUT BELUFTET sein oder ein Abgasabsaugsystem

angeschlossen werden. Motoren produzieren Kohlenmonoxid, ein geruchloses, giftiges Gas, das die
Reaktionszeit verlangsamt und zu schweren Verletzungen oder Todesféllen fuhren kann.

A Es wird nicht empfohlen, Kopfhdrer mit hoher Lautstérke zu verwenden

Langeres Horen bei hoher Lautstarke kann zu Horverlust fihren.
A Sicherheitswarnungen

y Fuhren Sie Fahrzeugtests immer in einer sicheren Umgebung durch.
y Tragen Sie einen Augenschutz, der den ANSI-Standards entspricht.

y Halten Sie Kleidung, Haare, Hande, Werkzeuge, Testgeréte usw. von allen beweglichen oder heiRen
Motorteile.

y Betreiben Sie das Fahrzeug in einem gut bellfteten Arbeitsbereich, da Abgase giftig sind.

y Stellen Sie das Getriebe auf PARK (bei Automatikgetriebe) oder NEUTRAL (bei manuellem
Getriebe) und stellen Sie sicher, dass die Feststelloremse angezogen ist.

y Legen Sie Bldcke vor die Antriebsrader und lassen Sie das Fahrzeug niemals unbeaufsichtigt, wahrend
Testen.

y Seien Sie besonders vorsichtig, wenn Sie an Zundspule, Verteilerkappe, Ziindkabeln und Zundkerzen arbeiten.
Diese Komponenten erzeugen bei laufendem Motor geféhrliche Spannungen.

y Halten Sie einen fir Benzin-, Chemikalien- und Elektrobrande geeigneten Feuerléscher bereit.

y SchlieBen Sie keine Testgerate an oder trennen Sie sie nicht, wahrend die Ziindung eingeschaltet ist oder der
Motor lauft.

y Halten Sie das Priifgerét trocken, sauber und frei von Ol, Wasser oder Fett. Reinigen Sie die AuRenseite des
Gerats bei Bedarf mit einem milden Reinigungsmittel und einem sauberen Tuch.

y Fahren Sie das Fahrzeug nicht und bedienen Sie das Prufgerat nicht gleichzeitig. Jede Ablenkung kann zu
einem Unfall fihren.

y Beachten Sie das Servicehandbuch des zu wartenden Fahrzeugs und halten Sie alle Diagnoseverfahren und
Vorsichtsmafinahmen ein. Andernfalls kann es zu Verletzungen oder Schaden am Priifgerat kommen.

y Um eine Beschadigung der Testgerate oder die Generierung falscher Daten zu vermeiden, stellen Sie sicher,
dass die Fahrzeugbatterie vollstdndig geladen ist und die Verbindung zum DLC des Fahrzeugs sauber und

sicher.

y Legen Sie das Priifgeréat nicht auf den Verteiler des Fahrzeugs. Starke elektromagnetische Stérungen kdnnen
das Gerét beschéadigen.



LASERSTRAHLUNG

Richten Sie den Laserstrahl niemals auf Personen, insbesondere nicht auf deren Gesicht oder Augen.

LASER

2

Unter dem Begriff Laserausriistung versteht man Geréte, Systeme oder Prufanordnungen, die Laserstrahlung

erzeugen, Ubertragen oder verwenden.

Die Klasse einer Lasereinrichtung gibt an, wie hoch das Gefahrdungspotenzial ist, das von der zuganglichen
Laserstrahlung ausgeht. Bei Lasereinrichtungen der Klasse 2 liegt die zugéngliche Laserstrahlung im sichtbaren
Spektralbereich (400 nm bis 700 nm).

Bei unbeabsichtigtem kurzzeitigem Augenkontakt mit derartiger Laserstrahlung bieten die Augenlider
ausreichenden Schutz. Lasereinrichtungen der Klasse 2 durfen daher ohne weitere Vorsichtsmanahmen
verwendet werden, wenn der Benutzer mit Sicherheit nicht absichtlich langere Zeit (> 0,25 s) oder wiederholt in

den Laser oder auf direkt reflektierte Laserstrahlung blicken muss.

A WARNUNG
Durch die Einnahme von Medikamenten oder Alkohol wird die Reflexfunktion der Augenlider verlangsamt.
Daraus ergibt sich ein besonderes Risiko. Fiir Personen, die unter Medikamenteneinfluss stehen, wird das Tragen

einer Laserschutzbrille der Schutzstufe R1 empfohlen.

Personen, die nicht im Umgang mit Lasergeraten und Uber die Gefahren der Laserstrahlung geschult sind, dirfen
Arbeitsplatze, an denen mit Laserstrahlen gearbeitet wird, oder Laser emittierende Geréte nicht betreten.

SicherheitsmafRnahmen:

y Der Warnhinweis ,Warnung vor Laserstrahl ist vom Bediener gut sichtbar in Augenhéhe am Messplatz
anzubringen.

y Nicht direkt in die Laserquelle blicken. § Der

Betreiber muss die bestimmungsgemafie Verwendung beachten.



INFRAROTSTRAHLUNG

Infrarotgeré&t im Inneren. Vermeiden Sie direkten Augenkontakt.
HeiBe Oberflache. Direkten Kontakt vermeiden.
SicherheitsmaRnahmen:

y Der Bediener muss den Warnhinweis ,Warnung vor Infrarotstrahlung* in Augenhdhe anbringen und
sichtbar an der Messstation.
y Nicht direkt in die IR-Quelle blicken. y Der Betreiber

muss die bestimmungsgemafe Verwendung des Produkts beachten.

SICHERHEITSSCHUHE TRAGEN

Es miissen Sicherheitsschuhe getragen werden.

Bei Arbeiten mit Verletzungsgefahr fiir die FuRe ist auf die Notwendigkeit des Tragens von Schutzschuhen hinzuweisen.
FuBverletzungen kodnnen beispielsweise durch Stiirze oder herabfallende Werkzeuge oder Werkstiicke, Einklemmen des

FuBes, das Eindringen von N&ageln oder Metallspanen in die Sohlen usw. entstehen.

SicherheitsmaBnahmen:

y Das Gebotsschild ,Sicherheitsschuhe tragen® ist durch den Betreiber gut sichtbar in Augenhéhe am Messplatz

anzubringen.

y Bediener sollten immer die empfohlenen Schutzschuhe tragen.
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ABSICHTLICH LEERE SEITE



Verwendung dieses Handbuchs

Dieses Handbuch enthalt Anweisungen zur Verwendung des Geréts.

Einige Abbildungen in diesem Handbuch enthalten méglicherweise Module und optionale Ausriistung, die nicht
in Ihrem System enthalten sind. Informationen zur Verfligbarkeit anderer Module und optionaler Werkzeuge oder

Zubehdorteile erhalten Sie bei lhrem Vertriebsmitarbeiter.

1.1 Konventionen

Es werden die folgenden Konventionen verwendet:
1.1.1 Fettgedruckter Text

Fettgedruckter Text wird verwendet, um auswéhlbare Elemente wie Schaltflachen und Mentioptionen hervorzuheben.
Beispiel:

y Tippen Sie auf OK.

1.1.2 Hinweise und wichtige Mitteilungen

1.1.2.1 Hinweise

Eine ANMERKUNG liefert hilfreiche Informationen wie zusétzliche Erklarungen, Tipps und Kommentare.

Beispiel:

@ NOTIZ

Neue Akkus erreichen ihre volle Kapazitat nach etwa 3 bis 5 Lade- und Entladezyklen.

1.1.2.2 Wichtig

WICHTIG weist auf eine Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zu Schaden am Tablet oder am
Fahrzeug fuihren kann.

Beispiel:

© wicHtic
Halten Sie das Kabel von Hitze, Ol, scharfen Kanten und beweglichen Teilen fern. Ersetzen Sie beschadigte

Kabel umgehend.




1.1.3 Hyperlinks

In elektronischen Dokumenten sind Hyperlinks verfugbar. Blauer Kursivtext kennzeichnet einen auswéahlbaren Hyperlink;

blauer Unterstrich kennzeichnet einen Website-Link oder einen Link zu einer E-Mail-Adresse.

1.1.4 Abbildungen

Da es sich bei den Abbildungen in diesem Handbuch um Beispiele handelt, kann der tatsachliche Testbildschirm bei
jedem getesteten Fahrzeug unterschiedlich sein. Beachten Sie die Mentitel und Bildschirmanweisungen, um die richtige

Option auszuwahlen.

Die Abbildungen basieren auf den Standardeinstellungen in den ADAS- und Aligner-Einstellungen. Sie kénnen die
Einstellungen entsprechend Ihren Anforderungen und der tatsachlichen Situation &ndern. Informationen zum Andern der

Standardeinstellungen finden Sie unter Aligner- und ADAS-Einstellungen .

Die Abbildungen mit Klemmen in diesem Handbuch basieren auf der Verwendung von Reifenklemmen und die Verfahren

zur Verwendung von Reifenklemmen zur Kalibrierung werden in diesem Handbuch veranschaulicht.

1.1.5 Verfahren

Ein Pfeilsymbol weist auf einen Vorgang hin.
Beispiel:

y So verwenden Sie die Kamera

1. Tippen Sie auf die Schaltflache , Kamera“ . Der Kamerabildschirm wird geéffnet.
2. Fokussieren Sie das aufzunehmende Bild im Sucher.

3. Tippen Sie auf das Kamerasymbol auf der rechten Seite des Bildschirms. Der Sucher zeigt nun

das aufgenommene Bild und speichert das aufgenommene Foto automatisch.

4. Tippen Sie auf das Miniaturbild in der oberen rechten Ecke des Bildschirms, um die gespeicherten
Bild.

5. Tippen Sie auf die Zuriick- oder Home- Taste, um die Kameraanwendung zu beenden.



2 Allgemeine Einfihrung

Das vollautomatische ADAS-Kalibrierungs- und Achsvermessungssystem 1A1000 von Autel (nachfolgend ,|A1000WA*
genannt) ist ein vollautomatisches System fiir ADAS-Kalibrierung, erweiterte Diagnose und Achsvermessung. Mithilfe des

IA1000WA konnen Fahrer geradeaus fahren, mdégliche Gefahren im Voraus erkennen und vieles mehr.

Der IA1000WA bietet fahrzeugspezifische Schritt-fir-Schritt-Anleitungen tber das kompatible Diagnose-Tablet, sodass der

Techniker effiziente und genaue Kalibrierungen an Fahrzeugen durchfiihren kann.

2.1 Sicherheitshinweise und VorsichtsmalRhahmen

1. Uberpriifen Sie die Stromversorgung, stellen Sie sicher, dass die Versorgungsspannung stabil und richtig ist

geerdet.

N

. Positionieren Sie das Kabel sorgfaltig, sodass es nicht héangen bleibt oder sich verwickelt.

]

Um das Risiko eines Stromschlags zu verringern, verwenden Sie es nicht auf regnerischem oder nassem Boden.

»

Verwenden oder lagern Sie das Gerét nicht an Orten mit starkem Rauch, Staub und Nebel.

o

. Wenn der Kalibrierrahmen in die gewiinschte Position gebracht ist, driicken Sie die

FuBBbremse, um zu verhindern, dass sich der Kalibrierrahmen bewegt.

(2]

. Vermeiden Sie die Verwendung des Kalibrierungsrahmens in Umgebungen mit starken Vibrationen und starkem Wind, da

ein wackeliger Kalibrierungsrahmen zu ungenauen Messergebnissen fuhrt.

~N

Lesen und befolgen Sie alle Sicherheitshinweise und Warnhinweise am Kalibrierrahmen und anderen Werkzeugen.

UnsachgemaRer Gebrauch kann zu Verletzungen fiihren und die Lebensdauer des Kalibrierrahmens verkiirzen.

©

. Bitte folgen Sie den Anweisungen in diesem Handbuch zur Verwendung des Kalibrierungsrahmens und anderer

Werkzeuge.

2.2 Produktbeschreibung

2.2.1 Kalibrierrahmen

Der Kalibrierrahmen IA1000WA ist stabil und zuverlassig konstruiert. Er bietet optische Zielplatzierung, prézise Kamera- und
lasergefiihrte Totwinkel-, ACC- und AVM-Musterpositionierung, Bodenunebenheitskompensation sowie umfassende
Zielvalidierung und -berichterstattung. Die einstufige, robotergestiitzte vertikale und horizontale LDW-Zielplatzierung iber
physische Ziele oder das optionale digitale 27-Zoll-Zielpanel reduziert den manuellen Arbeits- und Einrichtungsaufwand
erheblich. Automatische Feineinstellung von Neigung, Rollwinkel, Gierwinkel und Vor- und Riickwartsbewegung durch

Roboter



Verbessern Sie die Genauigkeit und reduzieren Sie menschliche Fehler.

@ NOTIZ
y Entfernen Sie alle Hindernisse und Zubehorteile, bevor Sie die Querstange anheben oder zusammenklappen.
y Beim Falten die Gleitplatten nicht in der Nahe des Faltgelenks positionieren.
y Heben oder senken Sie die Querstange aus Sicherheitsgriinden nicht, wenn die Arme eingeklappt sind.
y Der Rahmen kann bis zu einer maximalen Hohe von 274 cm (9 Ful3 1 Zoll) angehoben werden. Stellen Sie sicher, dass

lhr Arbeitsplatz bietet ausreichend Platz, um Schaden zu vermeiden.

_
d |
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Abbildung 2-1 Kalibrierungsrahmen AUTEL-CSC1000

@ NOTIZ
y Eine freie und ebene Flache mit einer Lange von 4 m/13,2 ft und einer Breite von 5,33 m/10,92 ft
wird zum Auflegen des Kalibrierrahmens bendétigt.
y Fur die Durchfiihrung der gesamten Achsvermessung und ADAS-Kalibrierung ist eine Flache von 10 m/32,8
FuB Lange und 5 m/16,4 Fuf} Breite erforderlich.

Tabelle 2-1 Spezifikationen des Kalibrierungsrahmens

Artikel

Beschreibung

Modell

AUTEL-CSC1000

Nennleistung

360 W

Stromversorgung

100-264 V, 50/60 Hz

Kalibrierrahmen gefaltet
MaRe

800 x 1000 x 1900 mm (31,50 x 39,37 x 74,80 Zoll)

(B*H*T)




Artikel Beschreibung

Lange der ausgeklappten Querstiiebe: 2700 mm (106,30 Zoll)

Lange der Querstange gefaltet 400 mm (15,75 Zoll)

Kalibrierungsrahmenhohe
1670-2770 mm (65,75-109,06 Zoll)

Reichweite

Quertragerhdhenbereich 300-2500 mm (11,18-98,43 Zoll)
Kameranummern 6

Einzelnes Kamerapixel 3072*2048

Betriebstemperatur. -10-50 y (14-122 °F)
Lagertemperatur. -20-60 y (-4—140 °F)

) MaxiSys Ultra Tablet-Serie (nachfolgend ,MaxiSys Ultra
Kompatibles Tablet
Tablet" genannt)

Tabelle 2-2 Erklarung der Symbole auf dem Kalibrierrahmen

Symbol Name Erlauterung

| \) HOCH Driicken Sie darauf, um die Querstange anzuheben.

RUNTER Driicken Sie darauf, um die Querstange abzusenken.

NOT-HALT Driicken Sie diese Taste im Notfall.




Symbol Name Erlauterung

USB-Schnittstelle Zum Einstecken eines USB-Kabels.

H D ml HDMI-Schnittstelle Zum Einstecken eines HDMI-Kabels.

& Warnung vor Laserstrahlen . Warnzeichen.

VORSICHT Warnzeichen.

Infrarotgeré&t im Inneren.
Warnzeichen.
Kontakt mit den Augen vermeiden.

HeiBe Oberflache. Vermeiden
Warnzeichen.

Kontakt.
Vor Wasser schitzen Warnzeichen.
Vor Sonnenlicht schiitzen Warnzeichen.

Quetschstelle.

Passen Sie auf Ihre Hande auf. )
. Warnzeichen.
Hande fernhalten

wahrend des Betriebs.

Nicht darauf treten oder es abstellen|

schwere Gegenstande auf Warnzeichen.
dem Kalibrierrahmen.




Symbol Name Erlauterung

Explosives Zeichen Warnzeichen.
Brennbares Zeichen Warnzeichen.
Schild , NICHT KIPPEN* Warnzeichen.

2.2.1.1 Klappmechanismus

Zum Ausklappen bzw. Einklappen des linken und rechten Quertragerarms ist ein Klappmechanismus vorhanden.

Abbildung 2-2 Klappmechanismus

2.2.1.2 Bedientasten

Es stehen drei Bedientasten zur Verfugung: NOT-AUS-Taste, AUF-Taste und AB-Taste. Die NOT-AUS-
Taste dient zum Stoppen des Hebens und Senkens der Traverse im Notfall, die AUF-Taste zum Anheben
der Traverse und die AB-Taste zum Absenken der Traverse.



Abbildung 2-3 Steuertasten
1. NOT-AUS-Taste

2. UP-Taste
3. DOWN-Taste
2.2.1.3 FuRBbremsen

Auf der Riickseite des Kalibrierrahmens befinden sich zwei FuBbremsen. Um den Kalibrierrahmen
ruhig zu halten, betatigen Sie die FuBbremsen mit den Fif3en.

Abbildung 2-4 Zwei FuRBbremsen

2.2.1.4 Kamera-Kit

An der Querstrebe sind eine mittlere, eine rechte und eine linke Kameraeinheit installiert. Das
Kamera-Kit ist ein wesentlicher Bestandteil der ADAS-Kalibrierung und der Achsvermessung.



@ NOTIZ

Wenn Sie vor dem Kalibrierungsrahmen stehen, befindet sich die linke Kameraeinheit auf der linken Seite und die

rechte Kameraeinheit auf der rechten Seite.

y Kamera zentrieren

Die mittlere Kamera dient zur Identifizierung des vorgesehenen Ziels.

Abbildung 2-5 Zentrale Kamera AUTEL-CSC0500/18

1. USB-Anschluss
2. Stromanschluss
y Rechte Kameraeinheit

Die rechte Kameraeinheit mit drei Kameras dient zur Identifizierung des vorgesehenen Ziels.

Abbildung 2-6 Rechte Kameraeinheit AUTEL-CSC0500/18

1. USB-Anschluss
2. Stromanschluss

y Linke Kameraeinheit

Die linke Kameraeinheit mit zwei Kameras dient zur Identifizierung des vorgesehenen Ziels.



Abbildung 2-7 Linke Kameraeinheit AUTEL-CSC0500/18

1. USB-Anschluss

2. Stromanschluss

2.2.1.5 Externes 12 V/ 24 V-Netzkabel

Das externe 12-V/24-V-Netzkabel ist am Griff befestigt. Stecken Sie ein Ende des Kabels in den DC-Ausgang des
Kalibrierrahmens; stecken Sie das 12-V-Eingangskabel in den Stromeingang des Autel-Tablets oder Autel NV-
Kalibrators, damit der Kalibrierrahmen diese aufladt.

Oder stecken Sie das 24-V-Eingangskabel in den Stromeingangsanschluss der Radarkalibrierungsbox; der

Kalibrierungsrahmen kann auch die Radarkalibrierungsbox aufladen.

Abbildung 2-8 Externes 12 V/ 24 V-Stromkabel
2.2.1.6 24" LCD-Touchscreen-Monitor

Der Monitor kann den Bildschirm automatisch mit dem Tablet teilen, nachdem die Wi-Fi-Verbindung zwischen dem
Kalibrierungsrahmen und dem Tablet hergestellt wurde.
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Abbildung 2-9 24-Zoll-LCD-Touchscreen-Monitor

y Zur Verwendung des Touchscreen-Monitors
1. Entfernen Sie die Schutzfolie rund um den Touchscreen-Monitor.

2. Stellen Sie den Monitor auf eine geeignete Betrachtungsposition ein.

@ NOTIZ

Nachdem Sie die Schaumstoffpolsterung entfernt und den Kalibrierrahmen eingeschaltet haben, prifen Sie, ob

der Not-Aus-Schalter versehentlich gedriickt wurde. Drehen Sie ihn in diesem Fall im Uhrzeigersinn, um ihn zu
I6sen.

3. Entfernen Sie die Schutzfolie von den Kabeln.

4. Uberpriifen Sie, ob das Netzkabel (1), das HDMI-Kabel (2) und das USB-Kabel (3) fest mit den
jeweiligen Eingangsanschliissen am Touchscreen-Monitor verbunden sind.

5. Der Touchscreen ist nun einsatzbereit.
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3 Zubehor Einfuhrung

3.1 Standardzubehor

Tabelle 3-1 Standardzubeh6r in der Radklammer-Version (Felgenklammer)

Name Modell Menge

AUTEL-CSC0500/19/LF

AUTEL-CSC0500/19/RF

Radklemme (Felgen AUTEL-CSCO0500/19/LR 4 Stek.

Klemme)
AUTEL-CSCO0500/19/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Ziel 4 Stck.
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Bremspedal

AUTEL-CSC0500/26 1 Stiick
Depressor
Lenkrad AUTEL-CSCO0500/27 St
Halter Stander Werkzeug
Ausrichthilfe AUTEL-CSC0500/08 1 Stiick
Sechskant-L-Schlissel (5 mm)

N/A 1 Stiick
Zur Montage der Ausrichthilfe
Unterlegkeil N/A 2 Stek.
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Tabelle 3-2 Standardzubeh6r in der Radklammer-Version (Reifenklammer)

Name Modell Menge

AUTEL-CSC0500/17/LF

AUTEL-CSC0500/17/RF

Radkralle (Reifen
Klemme)

AUTEL-CSC0500/17/LR 4 Stck.

AUTEL-CSCO0500/17RR

AUTEL-CSCO0500/16/LF
AUTEL-CSCO0500/16/RF
Ziel 4 Stck.
AUTEL-CSCO0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Bremspedal

AUTEL-CSC0500/26 1 Stiick
Depressor
Lenkrad AUTEL-CSC0500/27 L stick
Halter Stander Werkzeug
Ausrichthilfe AUTEL-CSC0500/08 1 Stick
Sechskant-L-Schlissel (5 mm)

N/A 1 Stiick
Zur Montage der Ausrichthilfe
Unterlegkeil N/A 2 Stek.
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3.1.1.1 Radklemme (Felgenklemme)

Durch die vertikale Befestigung am Rad des Fahrzeugs dient die Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-
CSC0500/19 dazu, das vorgesehene Ziel AUTEL-CSC0500/16 zu halten, sodass das Kamera-Kit es identifizieren

kann.

Abbildung 3-1 Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19
1. Befestigungsachsenschlitz — zum Einsetzen der Befestigungsachse des Ziels.
2. Feststellschraube — zum Festziehen der eingesetzten Befestigungsachse des Ziels.
3. Feststellknopf — zum Festziehen der Radklemme (Felgenklemme) am Rad.
4. Sperrklinkenschlitze — Setzen Sie die Sperrklinken je nach Raddurchmesser in die passenden Sperrklinkenschlitze ein.
5. Sperrklinken — zum Befestigen der Radklemme (Felgenklemme) am Rad.

3.1.1.2 Radkralle (Reifenkralle)

Ein Satz enthalt vier Radklammern (Reifenklammern). Jede Radklammer (Reifenklammer) muss am passenden
Reifen montiert werden. Fir Reifen mit unterschiedlichen Durchmessern verfligt jede Radklammer (Reifenklammer)

Uber drei Einstelimdglichkeiten. Die anwendbaren Reifendurchmesser fir die einzelnen Zahnrader sind wie folgt:

y Erster Gang: 19-27 Zoll
y Zweiter Gang: 24-32 Zoll

y Dritter Gang: 30-37 Zoll
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Abbildung 3-2 Radklemme (Reifenklemme) AUTEL-CSCO0500/17

1. Steuertaste
2. Die Gruppe
3. Sperrklinkenschlitz
4. Griff ziehen
5. Hebegriff
6. Verriegelungsgriff
7. Fixierachsenschlitz
8. Feststellknopf
y Zur Montage der Radklemme (Reifenklemme)
1. Halten Sie den Hebegriff (5) fest und driicken Sie die Steuertaste (1) auf den Sperrklinkenschlitz (3).

2. Stecken Sie die passende Sperrklinke in den Sperrklinkenschlitz.

HINWEIS:

Achten Sie darauf, zuerst die Sperrklinke mit dem Zuggriff zu montieren und sie in den Sperrklinkenschlitz einzubauen, der dem

Hebegriff am néachsten ist. Montieren Sie dann die anderen beiden Sperrklinken auf die gleiche Weise.

3. Wenn die Sperrklinke vollstédndig in den Sperrklinkenschlitz eingesetzt ist, lassen Sie den Steuerknopf los —

die Sperrklinke ist gut eingebaut.

4. Nachdem alle drei Sperrklinken ordnungsgemaR installiert sind, kénnen Sie die Ubersetzung entsprechend dem

Reifendurchmesser anpassen.

5. Driicken Sie die Steuertaste und ziehen Sie die Sperrklinken nach oben oder unten, um den Gang einzustellen.

6. Wenn Sie ein "Klicken" horen, zeigt dies an, dass der Gang eingestellt wurde

erfolgreich. AnschlieRend konnen Sie die Steuertaste loslassen.
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HINWEIS: Nach dem Einstellen des Gangs befindet sich der Reifen im ersten Gang, wenn keine Zahl angezeigt wird. Die
Sperrklinken kdnnen dann nur nach auen gezogen werden. Wird die Zahl 2 angezeigt, befindet sich der Reifen im
zweiten Gang. Wird die Zahl 3 angezeigt, befindet sich der Reifen im dritten Gang. Achten Sie darauf, dass sich alle drei

Sperrklinken im gleichen Gang befinden. Montieren Sie die anderen drei Reifenklemmen wie oben beschrieben.

y So installieren Sie das Ziel

1. Sobald die Radklemme (Reifenklemme) zusammengebaut ist, nehmen Sie das Ziel heraus, das zur Reifenklemme

passt.
2. Halten Sie den Hebegriff (5) fest und lassen Sie den Feststellknopf (8) los.

3. Stecken Sie den Zielpositionierungsstift in die entsprechende Montagebohrung, sodass das Ziel in den

Befestigungsachsenschlitz (7) eingesetzt werden kann.

4. Ziehen Sie den Feststellknopf fest, nachdem das Ziel richtig eingesetzt ist.

©

HINWEIS: Radklemme (Reifenklemme) und Ziel miissen aufeinander abgestimmt sein. Beispielsweise muss das linke

hintere Ziel an der linken hinteren Radklemme (Reifenklemme) angebracht werden.

Yy Zum Anbringen einer Radklemme (Reifenklemme) an einem Reifen

1. Bevor Sie die Radklemme (Reifenklemme) an einem Reifen anbringen, vergewissern Sie sich, dass das Ziel gut
installiert ist und das Getriebe entsprechend dem Reifendurchmesser eingestellt ist.

2. Halten Sie den Hebegriff (5) fest und heben Sie den Zuggriff (4) an, um die Radklemme (Reifenklemme) am
entsprechenden Reifen anzubringen.

3. Nachdem alle Sperrklinken fest am Reifen befestigt sind, lassen Sie den Zuggriff los und
Den Feststellgriff (6) verriegeln.

4. Die Radklemme (Reifenklemme) mit Ziel ist gut installiert.

3.1.1.3 Ziel

Es gibt vier Messmarken. Die vorderen Messmarken werden in die linken und rechten Vorderradklemmen eingesetzt, die
hinteren Messmarken in die linken und rechten Hinterradklemmen. Alle vier Messmarken dienen zum préazisen Ablesen

der Achsvermessungsparameter.
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Abbildung 3-3 Ziel AUTEL-CSC0500/16

y Zur Montage der Radklemme (Felgenklemme) und des Ziels am Rad
1. Entfernen Sie die Abdeckungen von den Sperrklinken der Felgenklemme.

2. Setzen Sie die Sperrklinken je nach RadgréRe in geeignete Sperrklinkenschlitze ein (passend fur Rader mit

einem Durchmesser zwischen 14 und 23 Zoll).
3. Losen Sie den Feststellknopf (3), um die Radklemme (Felgenklemme) am Rad zu montieren.

4. Passen Sie die Einstellung nach Bedarf an und ziehen Sie dann den Feststellknopf fest, um die Radklemme

(Felgenklemme) sicher am Rad zu befestigen.

5. Losen Sie die Befestigungsschraube (2) und stecken Sie die Befestigungsachse des Ziels in den
Befestigungsachsenschlitz (1), wobei der Zielpositionierungsstift in die entsprechende Montagebohrung
eingefiihrt wird. Ziehen Sie die Befestigungsschraube fest, nachdem das Ziel sicher installiert ist.

Q)

HINWEIS: Radklemme (Felgenklemme) und Zielscheibe mussen aufeinander abgestimmt sein. Beispielsweise muss

die linke hintere Zielscheibe an der linken hinteren Radklemme (Felgenklemme) montiert werden.
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3.1.1.4 Bremspedaldrtcker

Es unterstutzt das Betatigen des Bremspedals.

Abbildung 3-4 Bremspedaldricker AUTEL-CSCO0500/26
1. Haken
2. Schnellspanner-Einstellsystem
3. Bremspedal-Kontaktstrebe
y Zur Montage des Bremspedaldriuckers
1. Rasten Sie das Bremspedal in die Bremspedal-Kontaktstrebe ein.

2. Driicken Sie fest nach unten und stellen Sie das Schnellspannsystem so ein, dass die Haken im Sitz

stecken bleiben und dadurch das Bremspedal blockiert wird.

3.1.1.5 Lenkradhalter-Standerwerkzeug

Das Lenkradhalter-Standerwerkzeug dient zum Fixieren der Lenkradposition und zum Ausrichten des Fahrzeugs.

Abbildung 3-5 Lenkradhalterungsstéanderwerkzeug AUTEL-CSC0500/27
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1. Haken

2. Feststellknopf
3. Schnellspanner-Einstellsystem
y Zur Montage des Lenkradhalter-Standerwerkzeugs
1. Setzen Sie das Lenkradhalterungsstanderwerkzeug auf den Sitz.

2. Den Feststellknopf I16sen.

3. Stellen Sie das Schnellspannsystem so ein, dass die Haken das Lenkrad beriihren und dadurch

die Drehung des Lenkrads begrenzt wird.

4. Ziehen Sie den Feststellknopf fest, um ihn zu fixieren.

3.1.1.6 Ausrichthilfe

Mit der Ausrichthilfe wird der Abstand vom Kalibrierrahmen zu jeder Position der Fahrzeugkarosserie

gemessen.

&7

=0l
loooo!

Abbildung 3-6 Ausrichtungshilfe AUTEL-CSC0500/08

1. Entfernungsmessziel
2. Feststellknopf

y Zur Montage der Ausrichthilfe

1. Sichern Sie bei der ersten Verwendung den Sockel und die Stange mit einer Schraube und dem

Sechskant-L-Schlissel (5 mm).

2. Losen Sie den Feststellknopf, befestigen Sie das Distanzmessziel an der Stange und

ziehen Sie den Feststellknopf fest.
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3.1.1.7 Unterlegkeil

Der Unterlegkeil wird hinter das Rad gelegt und verhindert so ein Wegrollen lhres Fahrzeugs.

Abbildung 3-7 Unterlegkeil

¥ Zum Anbringen des Unterlegkeils

1. Parken Sie das Fahrzeug auf einer ebenen Flache.
2. Den Unterlegkeil wie abgebildet in das Rad einklemmen, um zu verhindern, dass das Rad

wegrollen.

Wheel Chock

3. Nach Gebrauch verstauen.

3.2 Weiteres bendtigtes Zubehdr (nicht vorhanden)

3.2.1 Fur die Achsvermessung und ADAS-Kalibrierung

Tabelle 3-3 Fiur die Radausrichtung und ADAS-Kalibrierung

Name Modell

AUTEL-CSC0500/10

Kalibrierstab (fir Reifenklammer)
AUTEL-CSC0500/12

MaxiSys Ultra Tablet
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3.2.1.1 Kalibrierungsbalken

Die Kalibrierleiste mit hoher Messprazision ist ein professionelles Werkzeug fiir die Achsvermessung. Fur die

Achsmessplatzkalibrierung, Genauigkeitspriifung oder Radklemmen-Zielkalibrierung ist eine Kalibrierleiste erforderlich.

Abbildung 3-8 Kalibrierungsleiste
y Zur Montage der Radklemme (Felgenklemme) an der Kalibrierschiene
1. Entfernen Sie die Abdeckungen von den Sperrklinken der Radklemme (Felgenklemme).
2. Setzen Sie die Sperrklinken entsprechend der GroR3e der Kalibrierleiste in die passenden Sperrklinkenschlitze ein.

3. Losen Sie den Feststellknopf der Radklemme (Felgenklemme), um sie auf dem
Kalibrierungsbalken.

4. Passen Sie die Einstellung nach Bedarf an und ziehen Sie dann den Feststellknopf fest, um die Radklemme

(Felgenklemme) sicher an der Kalibrierungsstange zu befestigen.
y Zur Montage der Radklemme (Reifenklemme) an der Kalibrierleiste

1. Halten Sie den Hebegriff und heben Sie den Zuggriff der Reifenklemme an, um die Sperrklinken zu installieren
in die Schlitze auf der Kalibrierungsleiste.

2. Wenn die Radklemme (Reifenklemme) richtig an der Kalibrierungsstange angebracht ist, drehen Sie den

Verriegelungsgriff, um die Radklemme (Reifenklemme) sicher an der Kalibrierungsstange zu verriegeln.

3.2.1.2 MaxiSys Ultra Tablet

Der IA1000WA muss mit dem MaxiSys Ultra-Tablet verwendet werden. Sie konnen die Achsvermessung und die ADAS-

Kalibrierungsfunktion nur durchftihren, wenn der IA1000WA mit dem MaxiSys Ultra-Tablet verbunden ist.
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Abbildung 3-9 MaxiSys Ultra Tablet

y Softwareaktivierung

Da MaxiSys Ultra nicht tber eine Funktion zur Achsvermessung verfiigt, miissen Sie vor der Durchfiihrung der
Achsvermessungsfunktion zunéchst die Achsvermessungsanwendung auf dem Tablet aktivieren, nachdem Sie eine

Achsvermessungs- und ADAS-Kalibrierungskarte von www.autel.com erworben haben.

¥ So aktivieren Sie die Anwendung zur Radausrichtung und ADAS-Kalibrierung
1. Bestatigen Sie, dass die Updates auf dem registrierten MaxiSys Ultra-Tablet verfiigbar sind.
2. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets , Einstellungen® .
3. Tippen Sie auf ADAS- und Aligner-Einstellungen.

4. Wéhlen Sie den Kalibrierungsrahmen aus, den Sie binden missen, und geben Sie dann den Validierungscode

von der Anwendungskarte fiir die Radvermessung und ADAS-Kalibrierung ein.
5. Laden Sie die Anwendungssoftware zur Radausrichtung und ADAS-Kalibrierung herunter.

y Kalibrierungsrahmenanschluss

Um eine Kommunikation zwischen dem Tablet und dem IA1000WA herzustellen, muss das Tablet tber WLAN mit

dem Kalibrierungsrahmen verbunden werden.

@ NOTIZ

Uberpriifen Sie vor dem AnschlieRen des Kalibrierungsrahmens die Lander-/Regionseinstellungen im Android-System

des Tablets.

Yy Zum Verbinden des Tablets mit dem Kalibrierrahmen

1. Nachdem Sie den Monitor installiert haben, stecken Sie das Netzkabel unten an der Saule in die Steckdose

und schalten Sie dann den Netzschalter ein, um den Kalibrierungsrahmen einzuschalten.

2. Schalten Sie das Tablet ein. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets , Einstellungen® .
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3. Tippen Sie links auf dem Bildschirm auf ADAS- und Aligner-Einstellungen .

4. Tippen Sie rechts auf dem Bildschirm auf , Kalibrierungsrahmenverbindung” .

@ Settings ADAS & Aligner Settings
E": ADAS & Aligner Settings
ﬂ Common Settings >
n OBFCM Upload
__t" Calibration Frame Connection Not Connected >

@ Network Configuration

- 1:‘) Update >
i‘ Battery Test
B Hand-held Inclinometer Update >
Country/Region Code
{é— Maintenance & Service

m Laws and Regulations

E System Settings :I: Wheel Alignment Software Settings >
Y e

Abbildung 3-10 IA1000WA Uber WLAN verbinden 1

"} Alinnmant Drachank @aftiears Qattinae >

5. Suchen Sie den WLAN-Namen des Kalibrierungsrahmens und stellen Sie eine Verbindung her.

6. Wenn das Tablet mit dem Kalibrierungsrahmen verbunden ist, wird der Kommunikationsstatus
lautet ,Verbunden®.

m Settings - Calibration Frame Connection

ADAS & Aligner Setlings
n DBFCM Upload |I

Vehicle List

Devices
EVDiag Box Settings

@ IAT000 Wi-Fi [ on @l
‘] Barttery Test % ADAS-S518R0701025 Not Connected
Country/Reglon Code “Su ADAS-S518ROC01007 Not Connected
m Loiid a FagLlamond 2N ADASS518ND401217 Not Connected

S ADAS-E518ROC01005 Not Connected
m Systern Settings
B mm 'I';m 10 connect or disconnect

Abbildung 3-11 IA1I000WA uber Wi-Fi 2 verbinden
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y Netzwerkkonfiguration

Nachdem das Tablet mit dem IALI000WA-WLAN verbunden ist, miissen Sie das Tablet Uber die folgenden Einstellungen

mit einem internetfahigen WLAN verbinden.
y Um das Tablet mit dem Internet zu verbinden Zugéngliches WLAN
1. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets , Einstellungen® .
2. Tippen Sie links auf dem Bildschirm auf ADAS- und Aligner-Einstellungen .

3. Tippen Sie auf , Netzwerkkonfiguration® (stellen Sie sicher, dass das WLAN des IAL000WA verbunden ist,

sonst wird es nicht aktiviert).

4. Tippen Sie auf die Dropdown-Schaltflache auf der rechten Seite des Anzeigefelds fur den WLAN-Namen, um

Ihr WLAN-Netzwerk auszuwahlen, und geben Sie dann das WLAN-Passwort ein.

5. Tippen Sie auf , Verbinden“ , sobald der WLAN-Name ausgewahlt und das Passwort eingegeben wurde.

™  Settings - Network Configuration
:-}: ADAS & Aligner Settings
- o Connected WP TestPrig (connected)
B osrem Uplosd W
=~
Q Vehicle List e . v

P d:
m EVDiag Box Settings S :

l‘ Battery Test

Disconnect
D Laws and Regulations

m System Settings
Y oo

Abbildung 3-12 Verbindung mit internetfahigem WLAN herstellen

6. Tippen Sie auf die Schaltflache , Zurtick* , um zur vorherigen Seite zurtickzukehren, oder tippen Sie auf die Schaltflache ,Home* , um

den Bildschirm ,ADAS- und Aligner-Einstellungen® zu verlassen.

y Fahrzeugkommunikation herstellen

Vor der Durchfiihrung der Achsvermessung und der ADAS-Kalibrierungsfunktion muss eine ordnungsgemafe

Kommunikation zwischen dem Fahrzeug und dem MaxiSys Ultra-Tablet hergestellt werden.
Yy Um eine ordnungsgemafRe Kommunikation zwischen Fahrzeug und Tablet herzustellen

1. Verbinden Sie das VCI-Gerat mit dem DLC des Fahrzeugs fiir Kommunikation und Stromversorgung
Quelle.
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2. Verbinden Sie das VCI-Gerat Uber Bluetooth-Kopplung, WLAN oder USB mit dem Tablet
Verbindung.

3. Wenn die obigen Schritte abgeschlossen sind, Gberprifen Sie die VCI-Navigationsschaltflache in der
unteren Leiste auf dem Bildschirm. Wenn in der unteren rechten Ecke ein griines BT-, Wi-Fi- oder

USB-Symbol angezeigt wird, ist das MaxiSys Ultra-Tablet bereit, die Achsvermessung und die ADAS-
Kalibrierungsfunktion durchzufthren.

3.2.2 Fur die ADAS-Kalibrierung

Tabelle 3-4 Fir die ADAS-Kalibrierung

Name Modell

Reflektor AUTEL-CSC0602/01
Mini-Reflektor AUTEL-CSC0602/07
Kalibrierstand AUTEL-CSC0800

Zubehor-Kit | (Fir Japan und

N/A
Sudkoreanische Fahrzeuge)
Zubehor-Kit 1l (fur européische und US- N/A
Fahrzeuge)
Zieltafel fur Spurverlassenswarnung N/A
Warnsystem (LDW)
Frontkamera-Kalibrator AUTEL-CSC0701/23
Mustertafel (fiir LDW-System) N/A
Pattern Kit Il (Fur AVM (Um N/A

Uberwachungssystem anzeigen)
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Name

Modell

Digitales Zielpanel

AUTEL-CSCO050A-16

Gleichstromkabel

N/A

Linke Verlangerungsstange

AUTEL-CSCO050A/18_L

Rechte Verlangerungsstange

AUTEL-CSCO050A/18_R

Linker Zweilinienlaser

AUTEL-CSCO050A/15-L

Rechts Zweilinienlaser

AUTEL-CSCO050A/15-R

Montageplatte AUTEL-CSCO050A/17

3.2.2.1 Reflektor

Der Reflektor wird zum Positionieren des Kalibrierungsrahmens und zum Kalibrieren des Radars benétigt.

Abbildung 3-13 Reflektor AUTEL-CSC0602/01

1. Laser-Durchgangsloch
2. Reflektoroberflache
3. Griff

4. Farbverlauf

5. Schaltknauf — fir unterschiedliche Génge, je nach Bedarf fur unterschiedliche Kalibrierungen.

6. Pothook
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3.2.2.2 Mini-Reflektor

Zusammen mit dem Laser auf dem Kalibrierungsrahmen wird ein Minireflektor verwendet, um den Reflektor auf

dem Kalibrierungsrahmen parallel zum Radar auszurichten.

Abbildung 3-14 Minireflektor AUTEL-CSC0602/07
3.2.2.3 Kalibrierstand

Der Kalibrierungsstander wird verwendet, um den Eckreflektor fur die Radarkalibrierung zu halten.

3
&>

Abbildung 3-15 Kalibratorstander AUTEL-CSC0800
1. Befestigungsschloss — zum Festziehen des Montageschlitzes.

2. Montageschlitz — zur Befestigung der Befestigungsachse des Eckreflektors oder anderer
Kalibrierungswerkzeuge.

3. Griff
4. Lineal — zum Messen der Hohe.

5. Farbverlauf

6. Horizontale Einstellschrauben — zur horizontalen Positionseinstellung des Gleitblocks
Hohe.

3.2.2.4 Zubehdrsatz | (fur Fahrzeuge aus Japan und Siidkorea)
y Radar-Kalibrierungsplatte
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Durch Anbringen an der Gleitplatte auf dem Kalibrierungsrahmen wird die Radarkalibrierungsplatte
AUTEL-CSC0602/02 zur Kalibrierung des Continental-Radars verwendet.

/‘
Abbildung 3-16 Radarkalibrierungsplatte AUTEL-CSC0602/02

1. Plattenoberflache

2. Farbverlauf

3. Griff

4. Pothook

5. Laser-Durchgangsloch

y Eckreflektor

Durch Anbringen an der Gleitplatte auf dem Kalibrierungsrahmen wird der Eckreflektor AUTEL-
CSC0802/01 zur Kalibrierung des Millimeterwellenradars verwendet.

Abbildung 3-17 Eckreflektor AUTEL-CSC0802/01
1. Dreieckige Signalempfangsplatine
2. 7# Trockenbatterie
3. Batteriekasten

4. Befestigungsachse
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5. Netzschalter

y ACC-Zieltafel

Die ACC-Zielplatine AUTEL-CSC0802/03 wird zur Kalibrierung des adaptiven Geschwindigkeitsregelungssystems
bei Fahrzeugen von Nissan und Infiniti verwendet.

1

Abbildung 3-18 ACC-Zielplatine AUTEL-CSC0802/03

y Kalibrierstander

Der MaxiSys ADAS-Kalibrierungsstand Autel-CSC0802 wird fiir die Radarkalibrierung bei Fahrzeugen von
Nissan und Infiniti verwendet.

Abbildung 3-19 Kalibrierstand Autel-CSC0802
3.2.2.5 Zubehor-Kit Il (fir europaische und US-Fahrzeuge)
y NV-Kalibrator (Volkswagen- und GM-Fahrzeuge)
Durch Anbringen an der Gleitplatte auf der Querstrebe des Kalibrierrahmens, NV-Kalibrator
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AUTEL-CSC0603/01 wird fur die Kalibrierung des Nachtsichtsystems von Volkswagen und GM verwendet
Fahrzeuge.

Abbildung 3-20 NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01

[N

. Farbverlauf

2. Power-LED (Rot)

w

Power-LED (Griin)

4. Laser-Durchgangsloch

5. Griff

6. Betriebsschalter

7. Netzschalter

8. Sicherungshalter

9. DC-Stromversorgungseingang
10. Pothook

y NV-Kalibrator (Benz)

Der NV-Kalibrator AUTEL-CSC0803/01 wird zur Kalibrierung des Nachtsichtsystems von Benz-Fahrzeugen
verwendet.
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Abbildung 3-21 NV-Kalibrator (Benz) AUTEL-CSC0803/01

1. Netzschalter
2. Sicherungshalter
3. DC-Stromversorgungseingang

4. Horizontale Einstellschrauben

5. Farbverlauf

y Radar-Kalibrierungsbox

Durch Anbringen an der Gleitplatte auf der Querstrebe des Kalibrierungsrahmens wird die Radar-
Kalibrierungsbox CSC0605/01 zur Kalibrierung des Totwinkel-Erkennungssystems von Volkswagen-
Fahrzeugen verwendet.

i
o

| [

Abbildung 3-22 Radarkalibrierungsbox AUTEL-CSC0605/01
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Power-LED (Griin)

=

2. Power-LED (Rot)

w

. Farbverlauf

4. DC-Stromversorgungseingang

[$2]

. Sicherungsbuchse

(o)

. Netzschalter
7. Pothook

y Radar-Kalibrierungsplatte

Abbildung 3-23 Radarkalibrierungsplatte AUTEL-CSC0602/08

1. Griff

2. Farbverlauf

3. MaRstabstafel

4. Installationsschnalle
5. Laserloch

y Zieltafel

Zusammen mit dem Muster AUTEL-CSC0806/01 wird die Zielplatine AUTEL-CSC0804/01 fiir die
Kalibrierung des Around View Monitoring-Systems von Volkswagen-Fahrzeugen verwendet.
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Abbildung 3-24 Zielplatine AUTEL-CSC0804/01
3.2.2.6 Zieltafel und Kalibrator (fir die LDW-Systemkalibrierung)

y Zieltafel AUTEL-CSC0601/08-L

Zielplatine AUTEL-CSC0601/08-L, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei Honda-Fahrzeugen.

Abbildung 3-25 Zielplatine AUTEL-CSC0601/08-L
y Zieltafel AUTEL-CSC0601/08-R

Zielplatine AUTEL-CSCO0601/08-R, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei Honda-Fahrzeugen.

Abbildung 3-26 Zielplatine AUTEL-CSC0601/08-R



y Zieltafel AUTEL-CSC0601/05

Zielplatine AUTEL-CSCO0601/05, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei Honda-Fahrzeugen.

Abbildung 3-27 Zielplatine AUTEL-CSC0601/05
y Zielplatine AUTEL-CSC0601/11

Zielplatine AUTEL-CSCO0601/11, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei Toyota- und Lexus-
Fahrzeugen (1).

Abbildung 3-28 Zielplatine AUTEL-CSC0601/11

y Zielplatine AUTEL-CSC0601/15

Zielplatine AUTEL-CSCO0601/15, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei Toyota-Fahrzeugen (2).

Abbildung 3-29 Zielplatine AUTEL-CSC0601/15
y Zieltafel AUTEL-CSC0601/09

Zielplatine AUTEL-CSCO0601/09, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei Hyundai- und KIA-
Fahrzeugen.
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Abbildung 3-30 Zielplatine AUTEL-CSC0601/09

y Zieltafel AUTEL-CSC0601/02

Zielplatine AUTEL-CSCO0601/02, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei Fahrzeugen von Mercedes
Benz.

o + ©

Abbildung 3-31 Zielplatine AUTEL-CSC0601/02
y Zieltafel AUTEL-CSC0601/19

Zielplatine AUTEL-CSCO0601/19, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei Benz-
Fahrzeugen (2).

© + ©o

Abbildung 3-32 Zielplatine AUTEL-CSC0601/19
y Zielplatine AUTEL-CSC0601/03-L

Zielplatine AUTEL-CSC0601/03-L, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei
Nissan-Fahrzeugen (1).
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Abbildung 3-33 Zielplatine AUTEL-CSC0601/03-L

y Zielplatine AUTEL-CSC0601/03-R

Zielplatine AUTEL-CSC0601/03-R, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei

Nissan-Fahrzeugen (1).

Abbildung 3-34 Zielplatine AUTEL-CSC0601/03-R
y Zieltafel AUTEL-CSC0601/04-L

Zielplatine AUTEL-CSC0601/04-L, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei

Nissan-Fahrzeugen (3).

Abbildung 3-35 Zielplatine AUTEL-CSC0601/04-L

y Zielplatine AUTEL-CSC0601/04-R

Zielplatine AUTEL-CSC0601/04-R, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei
Nissan-Fahrzeugen (3).
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Abbildung 3-36 Zielplatine AUTEL-CSC0601/04-R
y Zieltafel AUTEL-CSC0601/06-L

Zielplatine AUTEL-CSC0601/06-L, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei
Fahrzeugen von Nissan und Infiniti (2).

Abbildung 3-37 Zielplatine AUTEL-CSC0601/06-L

y Zielplatine AUTEL-CSC0601/06-R

Zielplatine AUTEL-CSC0601/06-R, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei
Fahrzeugen von Nissan und Infiniti (2).

‘>

Abbildung 3-38 Zielplatine AUTEL-CSC0601/06-R
y Zielplatine AUTEL-CSC0601/12

Zielplatine AUTEL-CSC0601/12, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei Mazda-
Fahrzeugen (1).
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Abbildung 3-39 Zielplatine AUTEL-CSC0601/12
y Zielplatine AUTEL-CSC0601/13-L

Zielplatine AUTEL-CSC0601/13-L, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei
Mazda-Fahrzeugen (2).

Abbildung 3-40 Zielplatine AUTEL-CSC0601/13-L
y Zielplatine AUTEL-CSC0601/13-R

Zielplatine AUTEL-CSC0601/13-R, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei
Mazda-Fahrzeugen (2).

Abbildung 3-41 Zielplatine AUTEL-CSC0601/13-R

y Zielplatine AUTEL-CSC0601/22-L

Zielplatine AUTEL-CSCO0601/22-L zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei Mitsubishi-Fahrzeugen.
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Abbildung 3-42 Zielplatine AUTEL-CSC0601/22-L

y Zielplatine AUTEL-CSC0601/22-R

Zielplatine AUTEL-CSCO0601/22-R zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei Mitsubishi-Fahrzeugen.

Abbildung 3-43 Zielplatine AUTEL-CSC0601/22-R

y Frontkamera-Kalibrierer

Frontkamera-Kalibrator AUTEL-CSC0701/23, zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei Hyundai- und
KIA-Fahrzeugen.

Abbildung 3-44 Frontkamera-Kalibrierer AUTEL-CSC0701/23

3.2.2.7 Musterplatine (zur LDW-Systemkalibrierung)

y Musterbrett AUTEL-CSC0601/07
Musterplatine AUTEL-CSCO0601/07, fur die Kalibrierung des Spurhalteassistenten auf

39



Fahrzeuge von Hyundai und KIA (1). Zieltafelhalter dienen zur Befestigung der Tafel.

Abbildung 3-45 Musterplatine AUTEL-CSC0601/07

y Musterplatine AUTEL-CSC0601/01

Musterplatine AUTEL-CSC0601/01, zur Kalibrierung des Spurhalteassistenten (LKA) bei Fahrzeugen von

Volkswagen und Porsche (1). Zielplatinenhalter dienen zur Befestigung der Platine.

Abbildung 3-46 Musterplatine AUTEL-CSC0601/01

y Musterbrett AUTEL-CSC0601/14-01

Mustertafel AUTEL-CSC0601/14-01, zur Kalibrierung von LKA-Systemen bei Subaru-Fahrzeugen. Zieltafelhalter
dienen zur Befestigung der Tafel.
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Abbildung 3-47 Musterplatine AUTEL-CSC0601/14-01
3.2.2.8 Patterns Kit Il (fir die AVM-Systemkalibrierung)

y Muster AUTEL-CSC0806/01

Muster AUTEL-CSC0806/01, wird fur die Kalibrierung des Around View Monitoring-Systems bei Volkswagen-
Fahrzeugen verwendet.

Abbildung 3-48 Muster AUTEL-CSC0806/01

y Muster AUTEL-CSC1004/02

Muster AUTEL-CSC1004/02, wird fur die Kalibrierung des Around View Monitoring-Systems bei bestimmten
Honda-Fahrzeugen verwendet (1).

Abbildung 3-49 Muster AUTEL-CSC1004/02

y Muster AUTEL-CSC1004/03

Muster AUTEL-CSC1004/03, wird fur die Kalibrierung des Around View Monitoring-Systems bei bestimmten
Honda-Fahrzeugen verwendet (2).
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Abbildung 3-50 Muster AUTEL-CSC1004/03

y Muster AUTEL-CSC1004/01

Muster AUTEL-CSC1004/01, wird fur die Kalibrierung des Around View Monitoring-Systems bei Volkswagen-

I [
e

Abbildung 3-51 Muster AUTEL-CSC1004/01

Fahrzeugen verwendet (2).

y Muster AUTEL-CSC1004/05

Muster AUTEL-CSC1004/05, wird fir die Kalibrierung des Around View Monitoring-Systems bei Ford-Fahrzeugen

verwendet.
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Abbildung 3-52 Muster AUTEL-CSC1004/05

y Muster AUTEL-CSC1004/06

Muster AUTEL-CSC1004/06, wird fur die Kalibrierung des Around View Monitoring-Systems bei Cadillac-
Fahrzeugen verwendet.

Abbildung 3-53 Muster AUTEL-CSC1004/06
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y Muster AUTEL-CSC1004/07

Muster AUTEL-CSC1004/07, wird fir die Kalibrierung des Around View Monitoring-Systems bei Porsche-
Fahrzeugen verwendet.

Abbildung 3-54 Muster AUTEL-CSC1004/07
y Muster AUTEL-CSC1004/08

Muster AUTEL-CSC1004/08, wird fur die Kalibrierung des Around View Monitoring-Systems bei PSA-Fahrzeugen

' 5 B
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Abbildung 3-55 Muster AUTEL-CSC1004/08

y Muster AUTEL-CSC1006/03

Muster AUTEL-CSC1006/03, wird fur die Kalibrierung des Around View Monitoring-Systems bei Nissan-
Fahrzeugen auf3erhalb Chinas verwendet.

Abbildung 3-56 Muster AUTEL-CSC1006/03

y Muster AUTEL-CSC1006/04

Muster AUTEL-CSC1006/04, wird fur die Kalibrierung des Around View Monitoring-Systems bei Nissan-
Fahrzeugen in China verwendet.
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Abbildung 3-57 Muster AUTEL-CSC1006/04

y Muster AUTEL-CSC1006/01

Muster AUTEL-CSC1006/01, verwendet fur das Auffahrwarnsystem bei Benz-Fahrzeugen.

4====,=

Abbildung 3-58 Muster AUTEL-CSC1006/01

3.2.2.9 Digitale Zieltafel

Das digitale Zielpanel AUTEL-CSCO050A-16 wird zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems verwendet.

Abbildung 3-59 Digitale Zieltafel AUTEL-CSCO50A-16

3.2.2.10 Gleichstromkabel

Das Gleichstromkabel wird zur Stromversorgung der digitalen Zieltafel verwendet, indem es mit der Gleitplatte

am IA1000-Kalibrierungsrahmen verbunden wird.

Abbildung 3-60 Gleichstromkabel

3.2.2.11 Verlangerungsstange
y Linke Verlangerungsstange AUTEL-CSCO50A/18_L

Die linke Verlangerungsstange AUTEL-CSCO050A/18_L wird, wenn sie auf der linken Gleitplatte (zur Vorderseite
des Kalibrierrahmens zeigend) installiert ist, in Verbindung mit dem linken Zweilinienlaser zur Positionierung

verwendet.
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Abbildung 3-61 Linke Verlangerungsstange AUTEL-CSC050A/18 L
y Rechte Verlangerungsstange AUTEL-CSCO050A/18 R

Die rechte Verlangerungsstange AUTEL-CSC050A/18_R wird, wenn sie auf der rechten Gleitplatte (zur
Vorderseite des Kalibrierrahmens zeigend) installiert ist, in Verbindung mit dem rechten Zweilinienlaser zur

Positionierung verwendet.

Abbildung 3-62 Rechte Verlangerungsstange AUTEL-CSCO50A/18_R
1. Befestigungsknopf
2. Magnetische Montagenut

3. Positionierungsraum

3.2.2.12 Zweilinienlaser

y Linker Zweilinienlaser AUTEL-CSC050A/15-L

Der linke Zweilinienlaser AUTEL-CSCO050A/15-L wird zur Kalibrierung des Rundumsichtiiberwachungssystems
verwendet, indem er auf der linken Verlangerungsstange oder der linken Gleitplatte (mit Blick auf die Vorderseite des

Kalibrierungsrahmens) installiert wird.
y Rechter Zweilinienlaser AUTEL-CSC050A/15-R

Der rechte Zweilinienlaser AUTEL-CSCO050A/15-R wird zur Kalibrierung des Rundumsichtiiberwachungssystems
verwendet, indem er auf der rechten Verlangerungsstange oder der rechten Gleitplatte (mit Blick auf die Vorderseite des

Kalibrierungsrahmens) installiert wird.
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Abbildung 3-63 Rechter Zweilinienlaser AUTEL-CSCO050A/15-L/R

. Netzschalter

. Laserschutzabdeckung

Montageflache

. Sicherheitsgurt

Laseraktivierungstaste

. Kontrollleuchten

USB-Typ-C-Anschluss

3.2.2.13 Montageplatte

Die Montageplatte AUTEL-CSCO050A/17 wird zur Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei Subaru-
Fahrzeugen verwendet.

Abbildung 3-64 Montageplatte AUTEL-CSCO050A/17

1. Magnetische Montagenut

2. Sicherheitsgurt

3. Montagenut
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4 Radausrichtungsfunktion

Die vier Réder, die Lenkung sowie die Vorder- und Hinterachsen des Fahrzeugs sollten eine bestimmte

relative Position zueinander einnehmen. Diese relative Position ist ein vom Hersteller festgelegter Standardwert.
Die relative Position kann sich jedoch nach dem Neueinbau der entsprechenden Komponenten oder nach
langerem Fahren andern. Das Einstellen und Wiederherstellen dieser Position wird als Achsvermessung
bezeichnet. Nach der Achsvermessung kann das Fahrzeug weitestgehend geradeaus fahren, die Lenkbarkeit
verbessert sich, und der Reifenverschleil? sowie der Stromverbrauch werden reduziert. Daher ist es notwendig,
vor Fahrtantritt eine Achsvermessung durchzufiihren.

In diesem Kapitel stellen wir die technischen Daten, VorsichtsmaBnahmen bei der Verwendung,
Funktionstasten, Vorbereitungen fiir die Achsvermessung und Verfahren zur Achsvermessung usw. vor.

4.1 Technische Daten

Die technischen Daten sind in der folgenden Tabelle aufgefiihrt.

Tabelle 4-1 Technische Daten

Artikel Beschreibung

Empfohlene Arbeits

Distanz 2667 mm (105 Zoll)

Unterstutzter Achsabstand 2032—-5588 mm (80—-220 Zoll)

Unterstiutztes Rad

. 1270-2490 mm (50-98,03 Zoll)
Distanz

Unterstutzter Felgendurchmesser
279-609 mm (11-24 Zoll)
(Felgenklemme verwenden)

Unterstutzter Reifendurchmesser
482,6-939,8 mm (19-37 Zoll)

(Reifenklammer verwenden)

Quertragerhdhenbereich 300-2500 mm (11,18-98,43 Zoll)
Messfrequenz (typ.) 9 malls
Hubgeschwindigkeit der Querstange 50 mm/s
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Artikel Beschreibung
Betriebstemperatur. -10-50 °C (14-122 °F)
Lagertemperatur. -20-60 °C (-4 °F-140 °F)

4.2 Vorsichtsmalinahmen bei der Verwendung

[

. Wenn das Fahrzeug auf der Hebebiihne steht, achten Sie darauf, dass sich das Vorderrad in der Mitte des

Lenkrad.

2. Nachdem das Fahrzeug auf die Hebebiihne gefahren wurde, sollten an den beiden Hinterréadern vorne und hinten

Unterlegkeile angebracht werden, um ein Wegrollen des Fahrzeugs zu verhindern.

w

Seien Sie vorsichtig beim Anheben des Fahrzeugs. Befolgen Sie die Sicherheitsvorschriften zum Anheben
Fahrzeuge.

4. Wenn das Fahrzeug auf die erforderliche Hohe angehoben ist, kann das Fahrzeug erst gestartet werden, nachdem

der Versicherungsschutz besteht und die Sicherheit gewéhrleistet ist.

o

. Die Bedienung des Aufzugs wahrend der Arbeit ist strengstens untersagt.

(=2

. Stellen Sie sicher, dass das Kameraobjektiv und das Ziel sauber sind.

~

Wenn Radkrallen erforderlich sind, stellen Sie sicher, dass sich die Sperrklinken an jeder Radkralle in der

gleiche Ausristung.

8. Befolgen Sie zur Bedienung genau die Softwareverfahren und -anweisungen.

4.3 Funktionsbildschirme und Schaltflachen

Alle Anwendungen im MaxiSys Ultra Tablet sind menuigesteuert. Nach der Auswahl
Der entsprechende Bildschirm wird angezeigt. Jede Auswahl verengt den Fokus und fiihrt zum gewiinschten Ziel.

Die Funktionstasten auf jedem Bildschirm fithren Sie Schritt fir Schritt durch die Achsvermessung.

4.3.1 Funktionsbildschirme

Die gesamten Verfahren zur Achsvermessung werden grundsatzlich auf dem folgenden Bildschirm abgeschlossen.
Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm, um die Achsvermessungsverfahren in der Navigationsleiste

nacheinander abzuschliel3en.
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Abbildung 4-1 Bildschirm , Verfahren zur vollstandigen Radausrichtung*

4.3.2 Funktionstasten

In diesem Abschnitt stellen wir einige haufig verwendete Funktionstasten (nicht alle Funktionstasten) auf dem Tablet

bei der Achsvermessung vor.

Tabelle 4-2 Funktionstasten

Taste Name Beschreibung

Next Nachste Tippen Sie, um fortzufahren.

Nach Abschluss der Vorbereitungsarbeiten wird

bod ‘
3 Compensation

Entschéadigung auf dem Tablet der Kompensationsbildschirm
angezeigt.
@ Caster/SAl Caster/SAl Fiihren Sie die Nachlauf-/SAI-

Winkelmessfunktion durch.

== ;ﬂeasurw Messergebnis Tippen Sie hier, um das Messergebnis vor

der Achsvermessung zu speichern.

& Alignment . ) Anleitung zur Durchfiihrung der
7N Guide Ausrichtungshilfe
Achsvermessung.
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Taste Name Beschreibung
. Anzeige des Uberholungsprotokolls nach
Overhaul Repon Uberholungsbericht
der Achsvermessung.
Save Report Bericht speichern Tippen Sie, um als Berichte zu speichern.

Tippen Sie hier, um die Achsvermessung

zu beenden.

[‘ Exit Alignment Ausfahrtsachse

4.4 Vor der Achsvermessung

4.4.1 Vorarbeiten

Bevor Sie eine Achsvermessung durchfiihren, prifen und bereiten Sie bitte Folgendes vor:

1. Das Tablet ist mit dem IA1I000WA WLAN und einem internetfahigen Netzwerk verbunden. Siehe

Einzelheiten finden Sie unter ,Kalibrierungsrahmenverbindung und Netzwerkkonfiguration® .

2. Die Zundung wird ausgeschaltet und das IAL000WA wird an das Ladegerat angeschlossen, um einen Verlust der

Batterieleistung zu vermeiden, da die gesamte Achsvermessung lange dauern kann.
3. Bereiten Sie die folgenden Werkzeuge vor:
Radklammern (Felgenklammern), Radklammern (Reifenklammern) und Zielscheiben
y Informationen zum Anbringen von Radklammern (Felgenklammern) und Zielen an Radern finden Sie unter Ziel.

y Informationen zum Anbringen von Radklammern (Reifenklammern) und Zielen an Reifen finden Sie unter Radklammer

(Reifenklemme).

(@) HINWEIS

Hier wéhlen wir zur Veranschaulichung Radklammern (Reifenklammern) aus.

1) Drehteller
2) Lenkradhalter-Standerwerkzeug und Bremspedaldriicker
3) Unterlegkeil

4) Lenkradebene
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4.4.2 Fahrzeugkommunikation und -auswahl

Tippen Sie auf dem Hauptbildschirm des MaxiSys Ultra-Tablets auf ,, Achsvermessung” . Es stehen zwei
Optionen zur Verfligung: ,Achsvermessung“ und ,Erweiterte Achsvermessung®“.

1

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment

Perform the wheel alignment, steering

Pesioan the wises alignment ONCY: angle reset and ADAS calibration.

Do not remind again, directly go to Whee! Alignment

Abbildung 4-2 Einstiegsbildschirm zur Radausrichtungsfunktion

1) Wenn Sie auf , Achsvermessung* tippen, fuhrt Sie das Tablet nur durch die Durchfihrung der
Achsvermessungsfunktion.

2) Wenn Sie auf , Erweiterte Achsvermessung“ tippen , fihrt Sie das Tablet durch die Achsvermessung, das
Zurlicksetzen des Lenkwinkels und die ADAS-Kalibrierungsfunktion.

4.4.2.1 Achsvermessung

1. Wenn Sie , Achsvermessung*“ auswabhlen, sieht der Bildschirm wie folgt aus:

'] m Al Fovories | Histoty  Amesica  Eurape Asia China Q

|
GM

Chevrolet

EOBD GM Brazil Test

Ford Chrysler DODGE RAM JEEP

Tesla Volk Brazil M des-Benz LD Maserati Sasb

Abbildung 4-3 Fahrzeugauswahlbildschirm (Achsvermessung)
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2. Herstellen einer ordnungsgemafRen Kommunikation zwischen Fahrzeug und Tablet durch Verbinden des
VCI-Gerét an den DLC des Fahrzeugs.

3. Wahlen Sie den Hersteller Ihres Fahrzeugs aus und tippen Sie darauf. Folgen Sie anschlieRend den Anweisungen auf

dem Bildschirm, um die Konfigurationsinformationen lhres Fahrzeugs nacheinander auszuwahlen.

Configuration information

Moded Polestar 1

Yo 2020-2071 >

Specs  Start  ESC

Abbildung 4-4 Konfigurationsbildschirm 1 auswahlen (Achsvermessung)

4. Sobald die Konfigurationsinformationen vollstandig sind, tippen Sie auf die Schaltflache , Spezifikationen® , um die

Achsvermessungsspezifikationen zu tiberpriifen und zu bearbeiten. Siehe Achsvermessungsparameter.

5. Wenn die Parameter fiir die Achsvermessung korrekt sind, tippen Sie auf , Start“ und folgen Sie den Anweisungen auf
dem Bildschirm. AnschlieBend gelangen Sie zum Bildschirm ,Allgemeine Achsvermessung"“. Siehe Abbildung 4-1:

Bildschirm ,Allgemeine Achsvermessung“.

4.4.2.2 Parameter der Achsvermessung

Nach Auswahl der Fahrzeugkonfigurationsinformationen steht im Bereich der Funktionstasten die Schaltflache
» Spezifikationen* zur Verfiigung. Diese Schaltflache dient zur Anpassung der Achsvermessungsparameter. Sie eignet sich

fur Fahrzeuge, deren Parameter nach Fahrgestellanderungen von den Originalparametern abweichen.

1. Tippen Sie auf die Schaltflache , Spezifikationen“ , um alle Parameter der Achsvermessung zu uberprifen.



Total toe et -2'05 015
Lefitoe oros’ 002 o0

Right 1oe o4 002 10

Left camber 105 023 1'47

Right cambes 108 0z 1447

Cross cambar oo’ 004 04z

Left caster 543 507 6y

Right caster 543 507 MY

path: Pol Detault spectfications

v -

Edt | Jlm | sun £sc

Abbildung 4-5 Bildschirm , Ausrichtungsspezifikationen*

2. Wenn Parameter bearbeitet werden mussen, tippen Sie auf die Schaltflache Bearbeiten auf der Funktionsleiste.

Schaltflachenabschnitt.
Rear spacifications
i nt Measutement AZjust t l
Total toe 007 1z [ k3 - -
Total toe {raised) - - - - -
Leftie 004" 006 0'08 - -
Right toe 004" 0°06 908
Crogs toe
Left camber 108 ez 047
Right camber 105" raz 04z -
Cross camber oo’ raz 04z - -
patly Pobestar 17 20202021 / Delaull specifications
Unit

Abbildung 4-6 Bildschirm , Ausrichtungsspezifikationen bearbeiten*

3. Tippen Sie auf die zu bearbeitenden Parameter und loschen Sie sie. Geben Sie dann die korrekten

Parameter. Tippen Sie dann auf , Speichern® oder , Speichern unter”, um den Bildschirm ,Spezifikationen speichern* aufzurufen.
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Save Specifications

Title

Annotstion

e
v

Abbildung 4-7 Bildschirm 1, Spezifikationen speichern*

4. Geben Sie bei den Spezifikationen das Fahrzeugmodell und die Anmerkung ein, damit Sie diese besser
unterscheiden und finden kénnen.

5. Nachdem Sie das Fahrzeugmodell und die Anmerkung fiir die Parameter eingegeben haben, tippen Sie auf OK , um zu speichern

die Parameter.

Abbildung 4-8 Bildschirm 2, Spezifikationen speichern®

6. Nachdem Sie alle Parameter bearbeitet und gespeichert haben, kehrt das Tablet zum Bildschirm
,Radausrichtungsparameter" zuriick. Tippen Sie dann auf die ESC- Taste. Die gespeicherten Parameter fiir

das Fahrzeug werden auf dem Konfigurationsinformationsbildschirm ausgewahit.
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Configuration Information Specifications X

Modet Polestar2 | | Q
Yeat 2021 Default spacifications
Equipment Dynamic = _, Test Spec

Specifications Test Spac

Specs start ESC

Abbildung 4-9 Konfigurationsbildschirm 2 auswé&hlen (Achsvermessung)

7. Tippen Sie anschlieBend auf , Start* und folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm. AnschlieRend

gelangen Sie zum Bildschirm ,Allgemeine Achsvermessung“. Siehe Abbildung 4-1: Bildschirm ,Allgemeine
Achsvermessung“.

4.4.2.3 Erweiterte Achsvermessung

1. Wenn Sie ,Erweiterte Radausrichtung“ auswahlen, sieht der Bildschirm wie folgt aus (derselbe wie der
Bildschirm der Diagnoseanwendung):

|

o m " Favortes  History  America | Eurcpe Asta Q

LT3
Abarth
Smart

S

EOBD

MINI Rolls-Royce

Lancia Mercedes-Benz

BMW
Alfa

Abbildung 4-10 Fahrzeugauswahlbildschirm (Erweiterte Achsvermessung)

Mercedes-Benz LD Porsche FordEU Maserati

2. Herstellen einer ordnungsgeméalen Kommunikation zwischen Fahrzeug und Tablet durch Verbinden des
VCI-Gerat an den DLC des Fahrzeugs.
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3. Tippen Sie auf die VID -Schaltflache, um Ihr Fahrzeug per automatischer VIN-Erkennung, manueller VIN-Eingabe

oder VIN-/Lizenz-Scan zu verbinden. Alternativ kdnnen Sie Uiber die entsprechenden Schaltflachen den Hersteller

lhres Fahrzeugs auswahlen und anschlieRend den folgenden Bildschirm aufrufen (die Anzeige kann je nach

Fahrzeug variieren, bitte beachten Sie die tatséchliche Anzeige auf lhrem Tablet).

- Automatic selection
= salection

29 Manual selection

oK ESC

Abbildung 4-11 Bildschirm ,,VIN abrufen® (Erweiterte Achsvermessung)

4. Hier wéahlen wir zur Veranschaulichung ,, Automatische Auswahl“ . Tippen Sie auf ,Lesen“ , um die VIN-
Informationen abzurufen. Tippen Sie nach dem Abrufen der VIN auf ,OK* , um die Fahrzeuginformationen zu bestéatigen.

Tippen Sie anschlieBend auf ,OK* , um zum Hauptfunktionsbildschirm zu gelangen. Wahlen Sie in der

Navigationsleiste die Option , Achsvermessung"“ aus . Wahlen Sie anschlieend rechts auf dem Bildschirm die

Situationen aus, in denen eine Achsvermessung erforderlich ist.

R Auto scan Whee! Alignment
Perform the wheel alignment after following situations ocour;
XB Control unit v o
- * wheel alignment being performed as routine maintenance
e Whest Aligrment
* Steering and/or suspension components have been serviced
) ADAS callbration

* Abnormal tire wear or new tires installed

B3 Hol functions 7
N s t0 ane side, : -
2 Progamiog/ Vehiche palls to ane side, and/or steering wheed is not centered
’-J Custornization
+ Wheel alignment recommended/required prior to ADAS calibration
=% Retrofit
Not selectable o
sslectod, crangeatia
P changeatsie by % nge

o Selacted vat changeabie Vg Selected chanigesle

LI < B < I < R < BES

Abbildung 4-12 Bildschirm ,Radausrichtung” (Erweiterte Radausrichtung)

5. Tippen Sie nach Auswahl der Situationen auf ,,OK" , um die Konfigurationsinformationen zu vervollstandigen.
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AR Auto scan Configuration Information

87/RS7 1

XE3 Control unt ot Audh A7/S7/RST 201>

1201

3 el alignment Your 2011-2017
- ir

W) ADAS callbeation || SUaPension Air Suspension

28 venicleprcfle g O Heavy Duty Suspension (1BS)

J
| Driving Positon LHD >

Specs  Start | ESC

|
Abbildung 4-13 Vollstandige Konfigurationsinformationen (Erweiterte Radausrichtung)

6. Sobald die Konfigurationsinformationen vollstandig sind, tippen Sie auf die Schaltflache , Spezifikationen“ , um die

Parameter der Achsvermessung zu uberprifen und zu bearbeiten. Siehe ,Parameter der Achsvermessung®.

7. Tippen Sie nach der Uberpriifung und Bearbeitung der Achsvermessungsparameter auf , Start* . Folgen Sie

anschlieBend den Anweisungen auf dem Bildschirm und 6ffnen Sie anschlieRend die Seite mit den
Achsvermessungsverfahren. Siehe Abbildung 4-1: Bildschirm ,Achsvermessungsverfahren®.

4.5 Verfahren zur Achsvermessung

4.5.1 Fahrzeuginspektion

1. Bevor Sie eine Achsvermessung durchfiihren, sollten Sie zunachst den Zustand und die Profiltiefe des
Reifens prifen, da sich Reifenanomalien auf die Ergebnisse der Achsvermessung auswirken.

2. Vor der Achsvermessung muss der Reifendruck uberprift und auf den Standardwert des Fahrzeugs
eingestellt werden. Druckabweichungen wirken sich auf die Ergebnisse der Achsvermessung aus.

3. Fahrgestellkomponenten kénnen nach Fehlerart oder Schwachstelle untersucht werden.

o WICHTIG

Bevor Sie die Achsvermessung durchfiihren, Gberpriifen Sie bitte die Einstellungen unter Einstellungen
-y ADAS- und Achsmesseinstellungen -y Einstellungen der Achsmesssoftware: Sie kdnnen die
Einstellungen entsprechend Ihren Anforderungen und der tatséchlichen Situation &ndern. Die gesamten
Achsmessvorgange in diesem Handbuch basieren auf den Standardeinstellungen in den ADAS- und
Achsmesseinstellungen.




4.5.1.1 Laufflachenprufung

a) Spalte ,Profilzustand (Anmerkung zulassig)*

Tippen Sie je nach Zustand der vier Reifen auf den Bereich mit der Profilstatusbeschreibung, um den
jeweiligen Profilstatus des Fahrzeugs hinzuzufiigen oder zu bearbeiten. Der Profilzustand umfasst: Normal,
Aufenverschlei3, Innenverschlei, beidseitiger Verschlei3, Federkante, punktueller Verschleil3, Alterung,
Plattdriicken, GbermaRiger Verschleil3, Beule, Verschlei3/Reifendurchstich, anderes Profil/andere Marke
auf einer Achse, Alterung des Reifenventils, Felgenschaden und nicht zugelassener Reifen. Bei auffalligen
Reifenzustéanden konnen Notizen hinzugefiigt werden. Tippen Sie nach Auswahl des Profilzustands aller
Reifen auf , OK". Uberpriifen Sie anschlieRend die Farbe der vier Reifen auf dem Bildschirm. Ist die Farbe
rot oder gelb, ersetzen oder reparieren Sie den Reifen je nach Situation, bevor Sie auf ,, Weiter" tippen.

b) Spalte ,Fotos hinzufugen*

Um den Profilstatus besser beurteilen und anzeigen zu kénnen, kénnen Sie auf das Kamerasymbol in der
Spalte ,Fotos hinzufligen“ tippen, um jeweils bis zu drei Fotos von jedem Profil hinzuzufugen.
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! ght
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ear > O]
[ Exit Alignment
W
e
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Abbildung 4-14 Bildschirm , Profilprifung”

4.5.1.2 Profiltiefen- und Druckprifung

Bei der Fahrzeugprifung missen auch die Profiltiefe und der Profildruck Giberpriift werden.
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Abbildung 4-15 Bildschirm 1 zur Profiltiefen- und Druckprifung
1. Profildruckprifung

a) Geben Sie den Standard-Reifendruck in das entsprechende Eingabefeld ein. Den Standard-Reifendruck

finden Sie auf dem Reifen- und Beladungsschild, das sich normalerweise an der B-Séule befindet.

Abbildung 4-16 Position des Standard-Reifendruckwerts

b) Zur Messung des Reifendrucks bendétigen Sie ein Gerat der Autel ITS600-Serie (nachfolgend ITS600-
Gerat genannt) oder ein anderes Reifendruckmessgeréat. Bei Verwendung des ITS600 werden die
Werte automatisch im entsprechenden Eingabefeld angezeigt. Bei Verwendung anderer Gerate
mussen Sie die Werte manuell in das entsprechende Eingabefeld eingeben.

HINWEIS: Zur Reifendruckmessung muss das ITS600-Gerét (nicht im Lieferumfang enthalten. Bitte wenden
Sie sich zum Kauf an Ihren Handler) angeschlossen sein. Das Diagnosetool erkennt die hochgeladenen
Reifendruckdaten automatisch. Die Daten kdnnen auch durch Driicken der Schaltflache , Druckdaten laden®
synchronisiert werden
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Abbildung 4-17 ITS600-Gerat (nicht im Lieferumfang enthalten) und Verwendungsdiagramm

y Zur Verbindung mit dem ITS600-Geréat
1. Tippen Sie in den ADAS- und Aligner-Einstellungen auf ,Reifendruckmessgerat auswahlen® .
2. Tippen Sie auf die EIN/AUS- Schaltflache rechts auf dem Bildschirm, um nach verfligbaren Geraten zu suchen.

3. Folgen Sie den Bildschirmanweisungen, um das ITS600-Geré&t und das Diagnosetool mit demselben WLAN zu
verbinden.

TS600 Device Connection x

Asollsnie devee(s
No TS600 device found!

Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal 1o V1,82, and Sonnect 10 the same Wi-Fi as
the disgnestic tool. and keep the screen on,

e VAR IMlertace Fiom Spatem settings or gk setting P et 10 (1G] WA 13 tu
e WA 9 e

Search Deyice

Abbildung 4-18 Verbindung mit MaxiTPMS TBE-Geréat herstellen

4. Nachdem das ITS600-Geréat und das Diagnosetool mit demselben WLAN verbunden sind, tippen Sie in der
Liste der verfiigbaren Gerate auf das gewtinschte Geréat, um die Verbindung herzustellen. Sobald das

ITS600-Gerét verbunden ist, wird der Verbindungsstatus als ,Gekoppelt* angezeigt.

5. Verlassen Sie den ITS600-Verbindungsbildschirm, nachdem das ITS600-Geréat verbunden ist.

2. Profiltiefenprifung

a) Zur Messung der Profiltiefe stehen die All Tread Check- und die Single Check-Methode zur Verfiigung. Bei der

All Tread Check-Methode wird die Profiltiefe an drei Stellen gemessen, darunter auf3en,
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Reifenmitte und -innenseite (nahe der Fahrzeugkarosserie); die Einzelprifung misst lediglich die
Profiltiefe an einer der folgenden Positionen: au3en, in der Mitte oder innen (nahe der
Fahrzeugkarosserie). Sie kénnen auf , Profiltiefe prifen® oder , Einzelprufung” tippen , um den
Prifmodus zu andern.

b) Zur Messung der Profiltiefe ist ein Gerat der Autel MaxiTPMS TBE-Serie (nachfolgend TBE-Geréat
genannt) oder ein anderes Werkzeug zur Messung der Profiltiefe erforderlich.
Wenn Sie zum Messen der Profiltiefe ein TBE-Gerat verwenden, werden die Werte automatisch im
entsprechenden Eingabefeld angezeigt. Wenn Sie zum Messen der Profiltiefe andere Tools
verwenden, mussen Sie die Werte manuell in das entsprechende Eingabefeld eingeben.

©

HINWEIS: Nachdem Sie alle Werte fiir Profiltiefe und Profildruck eingegeben haben, Uberprifen Sie die Farbe
der vier Reifen auf dem Bildschirm und ersetzen oder reparieren Sie den Reifen je nach der jeweiligen Situation.

‘@ Vehcle Traad Inspecton Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
inapection
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Right %8 o
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B Overhous Repant 1 1 1
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— =
[ Exit Alignment et
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Abbildung 4-19 Bildschirm 2 zur Profiltiefen- und Druckprufung

HINWEIS: Zur Messung der Profiltiefe muss das MaxiTPMS TBE200 (nicht im Lieferumfang enthalten. Bitte
wenden Sie sich zum Kauf an Ihren Handler vor Ort) angeschlossen sein. Das Diagnosetool erkennt die

hochgeladenen Profiltiefendaten automatisch. Die Daten kénnen auch durch Driicken von synchronisiert werden.
Profildaten laden.
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Abbildung 4-20 MaxiTPMS TBE-Gerat (nicht im Lieferumfang enthalten) und Verwendungsdiagramm
¥ Zur Verbindung mit dem MaxiTPMS TBE-Gerat
1. Tippen Sie in den ADAS- und Aligner-Einstellungen auf , Profilmesswerkzeug verbinden® .
2. Tippen Sie auf die EIN/AUS- Schaltflache rechts auf dem Bildschirm, um nach verfugbaren Geraten zu suchen.

3. Folgen Sie den Bildschirmanweisungen, um das TBE-Geréat und das Diagnosetool mit dem
dasselbe WLAN.

TBE device connected x

NG TBE device four

Ensure that the TBE device and diagnostic tool are connected 1o the same Wi-F|

. ] .
6 came #h-Fias

2 Emer WLAN 30 sosaren 13 ON

nre

Search Device

Abbildung 4-21 Verbindung mit MaxiTPMS TBE-Gerat 1

4. Nachdem das TBE-Gerét und das Diagnosetool mit demselben WLAN verbunden sind, tippen Sie in der Liste der
verfligbaren Geréate auf das gewiinschte Geréat, um eine Verbindung herzustellen. Sobald das MaxiTPMS TBE-

Gerat verbunden ist, wird der Verbindungsstatus als ,Gekoppelt* angezeigt.

5. Verlassen Sie den TBE-Verbindungsbildschirm, nachdem das TBE-Gerét verbunden ist.
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4.5.1.3 Fahrgestellprifung

Durch die Durchflihrung einer Fahrgestellinspektion kdnnen Fehler an Fahrgestellkomponenten schnell und
prazise behoben und der Fahrgestellinspektionsprozess aufgezeichnet werden.

Bei der Fahrgestellprifung werden hauptsachlich acht Systeme gepruft: Antriebsstrang, Motor und Getriebe,
Vorderradaufhdngung, Hinterradaufhangung, Vorderradbremse, Hauptbremszylinder und Bremskraftverstarker,
Hinterradbremse und Lenkung. Jedes System ist in mehrere Prifpunkte unterteilt. Folgen Sie den

Anleitungen auf dem Tablet, um alle acht Systeme einzeln zu prifen. Sie kénnen auch einzelne Punkte

filtern. Tippen Sie auf einen Prufpunkt. Im Hauptbereich werden die Komponentenbeschreibung, die
zugehdrigen Symptome und die Reparaturmethode angezeigt. Einige Prufpunkte verfiigen zudem tber
schematische Komponentendiagramme.

$0 Yehicke Traad inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection

Preparatic Dafsedt (show all] v
& L;::' — Related symptoms
P Body vibeaticn duning dridng: steedng wheed ¥ during acceleration Drivetrain ~
+%4 Compensation normal nolse during steering. abnarmal not ng driving
S Whes! bearng asvermbly 4
i@ Caster/SAl Repair method

Measured 1. Partorm i Inguction It 1114 unt. twiute or brokun vk soe the - <
=2 Result L

. L 2 Porform the visust inepection. i the hatfaule dust caver | damagec

& Alignimen \
7% Guide epiooe R

& Postakanment Add photos or notes

Diagnosis Traes

(_@) ADAS

- Calibration 0] ) Trarvermanion o 7/
B overmaul Report Dowve shaft 7
Engine and transmission v
B Ext Algnenant accessories
# Mot mapected oK sggest Q) Requie ¥
Abbildung 4-22 Chassis-Inspektionsbildschirm 1
a) Je nach Zustand der Teile kdnnen Sie auf die < Symbol, um den

Inspektionsstatus zu andern. Fur eine Erklarung der einzelnen Inspektionsstatussymbole tippen
Sie auf die Schaltflache , Hilfe* .

Tabelle 4-3 Inspektionsstatus

Symbol Name Erlauterung

Nicht
& I’J ) . Das Teil wurde noch nicht gepruft.
- inspiziert
: OK Das Teil wurde uberpriift und es wurden keine Schaden oder

Abnutzungen festgestellt.
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Symbol Name Erlauterung

1. Das Teil ndhert sich dem Ende seiner Nutzungsdauer (knapp
uber der Entsorgungsspezifikation, es kann bald zu einem

Ausfall kommen).

2. Um auf ein Kundenbediirfnis, einen Komfort oder eine Anfrage
einzugehen (Fahrkomfort verbessern, Larm beseitigen

Uusw.).

3. Einhaltung der vom Originalgeratehersteller (OEM) empfohlenen|
Vorschlagen Wartungsvorschriften.

4. Empfehlungen des Technikers basieren auf umfangreicher
und fundierter Erfahrung. (Hinweis: Der empfohlene
Service sollte immer optional sein.

Dem Kunden sollten alle Fakten prasentiert werden, sodass

er seine eigenen Schlusse ziehen kann.)

1. Das Teil erfillt nicht mehr die vorgesehene Funktion

Zweck.
2. Das Teil entspricht nicht einer Designspezifikation.

0 Erfordern 3. Das Teil fehlt. (Hinweis: Ist eine Reparatur erforderlich, muss
die Werkstatt dem Kunden alle Fakten darlegen und eine
Teilreparatur des betroffenen Systems ablehnen, wenn
durch die Reparatur ein unsicherer Zustand entsteht oder
erhalten bleibt.)

b) Tippen Sie inmuptbereich auf die Schaltflache. Sie kénnen bis zu funf Fotos des entsprechenden
Bauteils aufnehmen und hochladen. Beachten Sie jedoch, dass die Schaltflache verschwindet, sobald
mehr als fiinf Fotos aufgenommen wurden. Tippen Sie aullfe Schaltflache. Sie kénnen ein Video des
entsprechenden Bauteils mit einer Dauer von 2 bis 10 Sekunden aufnehmen und hochladen. Beachten
Sie, dass die Videoaufnahme ungdiltig ist, wenn die Videodauer weniger als 2 Sekunden betragt. Die

Schaltflache verschwindet nach der Videoaufnahme.

c) Tippen Sie auf das Dropdown-Feld in der oberen rechten Ecke des Bildschirms. Die Teile, die

zu prifende Objekte kdnnen in Kategorien dargestellt werden.
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Abbildung 4-23 Chassis-Inspektionsbildschirm 2

4.5.2 Vorbereitungsarbeiten

Fir die Durchfiihrung der Achsvermessung gelten bei manchen Fahrzeugmodellen besondere
Anforderungen. Um die Genauigkeit der Messergebnisse zu gewahrleisten, kdnnen vor der
Messung der Achsvermessungsparameter folgende Vorbereitungen erforderlich sein.

1. Hinweise zur Vorabausrichtung

2. Diagnosefunktionen

3. Messung der Fahrhohe
4.5.2.1 Hinweise zur Vorausrichtung

Ob sich Kraftstofftank, Reserverad und Wagenheber an den vorgesehenen Stellen befinden,
beeinflusst die Messergebnisse bei der Achsvermessung. Das Ausschalten des Komfortsystems
einiger moderner Fahrzeugmodelle beeinflusst die Installation des Bremspedaldriickers und der
Lenkradhalterung. Die Erstausriistung stellt strenge Anforderungen an diese. Daher ist es
notwendig, den Zustand des Fahrzeugs vor der Achsvermessung anhand der Hinweise zur
Achsvermessung sorgfaltig zu prifen.

Die Hinweise zur Vorabstimmung variieren je nach Fahrzeugmodell. Lesen Sie die Hinweise zur
Vorabstimmung sorgféltig durch und befolgen Sie sie.
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Beispiel 1:
Uberpriifen Sie den Fahrzeugstatus. Dieser Schritt wird leicht ibersehen, ist aber sehr wichtig.

8] Vehicle Pre-alignment notes
inspection

Preparation Ensure that the fuel, the engme cootart, and the kibricant are full. Hand tools
Work dedicated location

(o
o2 Compensation

Tiats, spare fireand jack are in the

Overhaul Report

[ Exit Alignmant
-
Next

s Rt WASTER P

Abbildung 4-24 Hinweise zur Vorausrichtung 1

Beispiel 2:
Bei Mercedes-Benz-Fahrzeugen werden die Vorgehensweisen zum Deaktivieren der Ein- und Ausstiegshilfe auf
dem Bildschirm ,Hinweise zur Vorabvermessung* aufgefiihrt. Befolgen Sie die Anweisungen zum Deaktivieren

der Ein- und Ausstiegshilfe, bevor Sie die Achsvermessung durchfiihren.
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Abbildung 4-25 Hinweise zur Vorausrichtung 2
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4.5.2.2 Diagnosefunktionen

Um die Genauigkeit der Messergebnisse sicherzustellen und die Achsvermessung erfolgreich durchfuhren
zu konnen, erfordert der OE-Prozess einiger Fahrzeugmodelle die Durchfiihrung zugehériger
Diagnosefunktionen (wie Hoheneinstellung, Modusauswahl, RDC-Reset usw.), bevor die
Achsvermessungsparameter gemessen werden.

@ NOTIZ

1. Die Diagnosefunktionen werden nur ausgefiihrt, wenn Sie in der Anwendung zur Achsvermessung die
Option , Erweiterte Achsvermessung“ oder in der Diagnoseanwendung die Funktion ,, Achsvermessung*
auswahlen.

2. Die Diagnosefunktionen variieren je nach Fahrzeugmodell. Lesen Sie bei der Durchfiihrung der
Diagnosefunktion die Hinweise sorgfaltig durch und befolgen Sie die auf dem Bildschirm angezeigten
Schritte.

y Hohenverstellung (Beispiel BMW-Fahrzeuge):
Die Hoheneinstellung ist vor der Messung der Fahrhéhe im Lastmodus erforderlich.
y Zur Hoéhenverstellung

1. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm. Bitte stellen Sie sicher, dass die folgenden
Bedingungen erfillt sind:

1) Der Bremspedaldruicker ist bereits entfernt.
2) Die Zuindung ist eingeschaltet.

3) Der Motor ist AUS.

4) Das VCI ist ordnungsgemaf angeschlossen.

2. Wenn alle oben genannten Bedingungen erflllt sind, tippen Sie auf , Weiter* , um fortzufahren.
Da die Hoheneinstellung prazise und empfindlich ist, kdnnen selbst kleinste Storeinflisse
auf das Fahrzeug zu Einstellfehlern fihren, die sich negativ auf Fahrstabilitat und Komfort
auswirken. Lesen Sie daher die Hinweise zur Hoheneinstellung sorgfaltig durch und fuhren
Sie die Einstellung wie erforderlich durch:

1) Das Fahrzeug steht mit allen vier R&adern auf ebenem Untergrund.
2) Der Beladungszustand des Fahrzeugs darf nicht verandert werden.
3) Das Fahrzeug wird nicht angehoben oder auf eine Hebebihne gestellt.
4) Die Vorderréder stehen in Geradeausstellung.

5) Die Tiren durfen nicht gedffnet sein.

6) Der Motor darf nicht gestartet werden.
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7) Das Batterieladegerat sollte angeschlossen sein.

sE v Height adjustment

‘ Proparation
Work
Note:

b~ P Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused
- by even the slightest disturbing influences acting on the vehicie, which adversely affects
Mess rec dnving stability and comfort.
ut Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
1| procedure:

p, Ay " * The vehicle is parked with all four wheels on a fiat ground

* The load status of the vehicle must not be changed.
~ * The vehicle is not raised or placed on a vehicle lifs.
= Colibrat * The front wheels are in the straight ahead position.

* The doars must nat be open.
B ovrhmir * The engine must not be started.

* Battery charger should be connected

Next

Abbildung 4-26 Hoheneinstellungsbildschirm 1

3. Tippen Sie auf ,, Weiter* , um fortzufahren, wenn alle oben genannten Bedingungen erfullt sind. Das
Tablet fuhrt Sie durch die Messung und Eingabe des entsprechenden Fahrzeughdhenwerts

entsprechend der tatsachlichen Situation.

o Height adjustment
Flease measure and enter the carresponding vehicle haight value according to the actual stuation H
e
Measured values(mm)
£, Lefifront Right front
== Measuc - L
== Resut iy [ e 73 |
e ot
N8 Suide
= L,. ' Lef raer Right rear
— 677 677 ‘
B overwu Report
o ——
o
™
Cancel Next

Abbildung 4-27 Hoheneinstellungsbildschirm 2

4. Nachdem Sie die Fahrzeugh6henwerte gemessen und eingegeben haben, tippen Sie auf ,, Weiter" ,
um die Werte in die Steuereinheit der Vertical Dynamics Platform (VDP) zu schreiben.
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I3 Height adjustment

In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
(VDP) control unit.

Press Continue to proceed service function

Abbildung 4-28 Hoheneinstellungsbildschirm 3

5. Tippen Sie auf Weiter , um fortzufahren. Wenn das Tablet den folgenden Bildschirm anzeigt, bedeutet dies

die Fahrhéhenverstellung war erfolgreich.

#a ) : Height adjustment

The ride height adjustment was successful.

Note:
A possible titing of the vehicle is adjusted by alr suspension after start-up of the engine.

Next

Abbildung 4-29 Hoheneinstellungsbildschirm 4

4.5.2.3 Bodenfreiheitsmessung

Die Messung des Fahrniveaus muss durchgefiihrt werden, wenn im OE-Prozess einiger Fahrzeugmodelle die
folgenden Bedingungen vorliegen:

1. Es gibt einen Standardwert fir die Fahrhéhe.

2. Der Fahrhohenwert beeinflusst den Sollwert fur die Achsvermessung.

©

HINWEIS: Liegt der gemessene Fahrhdhenwert nicht im Bereich des Standardwertes fiir die Fahrhéhe, mussen
Sie priifen, ob die Karosserie oder das Bauteil am Fahrgestell verformt oder beschadigt ist.
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1. Messen Sie mit MaRband oder anderen Werkzeugen

a) Fur einige Fahrzeuge, z. B. Volkswagen, gibt es eine Standard-Fahrhéhe. Sie kdnnen die
Fahrhdhe mit einem MaRband oder anderen Werkzeugen messen und die Werte in
das entsprechende Eingabefeld eingeben.
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Abbildung 4-30 Fahrhéhe mit MaBband messen 1

b) Fir manche Fahrzeuge, z. B. Renault, gibt es keinen Standardwert fiir die Bodenfreiheit,
oder ein einzelner Reifen bendtigt mehrere Werte. Sie kdnnen die Bodenfreiheit auch
mit einem MaRband oder anderen Werkzeugen messen und die Werte in das
entsprechende Eingabefeld eingeben.
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Abbildung 4-31 Fahrhéhe mit MaBband messen 2
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2. Messen Sie mit dem Fahrhéhenziel

Die Fahrhohe kann mit dem Fahrhdhenziel gemessen werden, wenn eine der folgenden Bedingungen
erfullt ist:

a) Fur die Fahrhohe gibt es einen Standardwert. Die Fahrhdhe wird von der Unterkante der Radkappe
bis zur Mitte der Felge gemessen.

b) Bei BMW-Fahrzeugen wird die Fahrhéhe von der Unterkante der Radkappe bis zur Unterkante der
Felge gemessen und die Felgengroéf3e wird ausgewahlt, bevor der Bildschirm fur die gesamten
Achsvermessungsverfahren aufgerufen wird.

©

HINWEIS y Zur Messung der Fahrhdhe ist ein spezielles Zielobjekt erforderlich. Dieses kann
erworben werden, indem Sie sich an den 6rtlichen Handler oder Hersteller wenden.
y Nach der Messung der Bodenfreiheit ist darauf zu achten, dass die Bodenfreiheitsmarke entfernt wird, um

Vermeiden Sie Schaden an der Karosserie.

y Zur Installation eines Fahrhdhenziels zur Fahrhdhenmessung

1. Folgen Sie der Anleitung auf dem Bildschirm und installieren Sie die Radklemmen (Reifenklemmen),
Radziele und Fahrhéhenziele, nachdem Sie sichergestellt haben, dass der Abstand zwischen
dem Kalibrierungsrahmen und der Vorderradmitte zwischen 2,03 und 3,30 m (7,23 und 10,83
FuR) liegt.

o) Vehicle Preparation Work
Inspection

Pregaration
& Yo

*3% Compensat
'y Compensation

- _
(o) 250 Enmare that the distance between the caitvaton frame and Inatall the wheed targets wd the ride beigh targets
e front whea! cemer is within 2032-3302 mm.

HReports

B £t Algnment

Abbildung 4-32 Fahrhohenziel installieren

2. Tippen Sie auf , Weiter* , um zum nachsten Bildschirm zu gelangen. Die Querbalkenhéhe wird
automatisch angepasst, um die Ziele zu finden. Der Wert fir die Fahrhohe wird automatisch im
entsprechenden Eingabefeld angezeigt.
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Abbildung 4-33 Fahrhéhe mit Fahrhéhenziel messen

3. Angegeben durch Neigungswinkel

Bei manchen Fahrzeugen, beispielsweise Mercedes-Benz, wird die Fahrhéhe durch den Neigungswinkel
angegeben.

a) Messen Sie mit dem Neigungssensor (fir Mercedes-Benz) die Neigungswinkel der entsprechenden

Fahrwerkskomponenten und geben Sie die Neigungswinkel in das entsprechende Eingabefeld ein.

Vehicle
0 s s Ride Height Measurement

Preparation 10 e ssure and save b 1R anges
‘ Wark 2. Enter the it angle 1o the

o g tet beu

» Compensation

Py | N | .

H2 w | o |
e =

coire

B Exn Alignmeny

-
ot BaraM (104

Abbildung 4-34 Neigungswinkel messen und eingeben
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4.5.3 Entschadigung

Diese Funktion dient vor allem dazu, Fehler auszugleichen, die bei der Montage von Werkzeugen wie Radklemme

(Felgenklemme/Reifenklemme) und Zielscheibe entstehen.

@ HINWEIS

V¥ Wenn die Radklemme (Felgenklemme/Reifenklemme) oder das Ziel wahrend der Kompensation entfernt oder geldst

wird, fuhrt dies zu ungenauen Messergebnissen. In diesem Fall missen Sie die Kompensation erneut durchfihren.
y Verdecken Sie das Ziel wahrend der

Kompensation nicht.

4.5.3.1 Rollkompensation
1. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Tablet, um die folgenden Vorbereitungen abzuschlieRen:
y Drehplatten-/Gleitplattenstifte einsetzen und Drehplattenbriicke montieren.

y Fahren Sie mit dem Fahrzeug auf die Spurmarkierung und legen Sie die Unterlegkeile an, um ein

Wegrollen zu verhindern.

y Lenken Sie nach vorne, verriegeln Sie das Lenkrad, stellen Sie den Gang in den Leerlauf und I6sen Sie

die Feststellbremse.

y Montieren Sie die Radklammern (Reifenklammern) und Zielscheiben (sofern nicht bereits installiert).
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B Ext Alignmant rut previousty instalied)

Abbildung 4-35 Vorbereitungen zur Rollkompensation (Reifenklammer verwenden)

(@) HINwEIS

1. Wenn Sie das Fahrzeug auf die Hebebuihne fahren, sollte die Breite von der Drehtellerbriicke bis zu jedem Rad
gleich sein und das Vorderrad des Fahrzeugs sollte in der Mitte der Drehplatte anhalten.

2. Zur Montage der Radklemme (Reifenklemme) und des Ziels am Rad siehe Radklemme (Reifen

Klemme).
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2. Wenn die oben genannten Vorbereitungen abgeschlossen sind, tippen Sie auf ,, Weiter". Die Héhe
der Querstrebe wird automatisch angepasst, um die Ziele zu finden, und das Tablet zeigt den

folgenden Bildschirm an.
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Abbildung 4-36 Start-Rollkompensation 1 (Reifenklemme verwenden)
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Abbildung 4-37 Start der Rollkompensation 2 (Reifenklemme verwenden)
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Abbildung 4-38 Start-Rollkompensation 3 (Reifenklemme verwenden)
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Abbildung 4-39 Start-Rollkompensation 4 (Reifenklemme verwenden)

3. Folgen Sie den oben auf dem Tablet angezeigten Anweisungen und schieben Sie das Fahrzeug vorwérts und

riickwarts, um den Ausgleich zu vervollstandigen.

@ HinwEIS

Bertihren Sie beim Schieben des Fahrzeugs nicht die Radklammern und Ziele.

4. Nach Abschluss der Kompensation wird das Tablet zum néachsten Bildschirm wechseln
automatisch. Folgen Sie der Abbildung auf dem Tablet, um Unterlegkeile vorn und hinten am Rad

anzubringen und so eine Radbewegung zu verhindern.
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Abbildung 4-40 Vollstandiger Rollausgleich (Reifenklemme verwenden)

4.5.3.2 Hubkompensation
1. Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Tablet, um die Vorbereitungen abzuschlieRen:

y Lenken Sie nach vorn, verriegeln Sie das Lenkrad, stellen Sie den Gang in den Leerlauf, Iésen Sie die Parkbremse
Bremse.

y Fahrzeug anheben.

y Montieren Sie die Radklammern (Reifenklammern) und Zielscheiben (sofern nicht bereits installiert).
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Abbildung 4-41 Vorbereitung der Hubkompensation (Reifenklammer verwenden)
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2. Wenn die oben genannten Vorbereitungen abgeschlossen sind, tippen Sie auf Weiter. Die Hohe der
Querstrebe wird automatisch angepasst, um die Ziele zu suchen, und das Tablet gibt Folgendes ein:

Bildschirm.
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Abbildung 4-42 Start der Hubkompensation 1 (Reifenklemme verwenden)
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Abbildung 4-43 Start der Hubkompensation 2 (Reifenklemme verwenden)
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Abbildung 4-44 Start der Hubkompensation 3 (Reifenklemme verwenden)
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Abbildung 4-45 Start der Hubkompensation 4 (Reifenklemme verwenden)

3. Folgen Sie den Anweisungen oben auf dem Tablet, drehen Sie den Reifen in den Sammelbereich,

und dann aufhéren.

4. Nach Abschluss der Erfassung wird auf dem Tablet automatisch der folgende Bildschirm angezeigt. Folgen Sie den

Anweisungen auf dem Tablet, um die folgenden Vorgange abzuschlieBen:

y Drehplatten-/Gleitplattenstifte entfernen und Drehplattenbriicke abnehmen.
y Senken Sie die Rader ab und lassen Sie das Fahrzeug ruckeln.

y Legen Sie Unterlegkeile an, um ein Wegrollen des Fahrzeugs zu verhindern.
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Abbildung 4-46 Vollstandiger Hubausgleich (Reifenklemme verwenden)

@ NOTIZ

y Stellen Sie sicher, dass die vier an den Radern angebrachten Ziele waagerecht sind, bevor Sie das Fahrzeug absenken.
Wenn die Messobjekte nicht waagerecht sind, kénnen die nachfolgenden Messergebnisse und die Ergebnisse der
Achsvermessung beeintréchtigt werden.

y Vor dem Absenken des Fahrzeugs mussen Drehplatte, Gleitplattenstifte und Drehplattenbriicke entfernt werden. Andernfalls

konnen die Messergebnisse aufgrund der unnatiirlichen Krafteinwirkung auf das Fahrzeug ungenau sein.

y Vor dem Absenken des Fahrzeugs das Fahrzeug schitteln, damit die Bauteile des

Fahrgestelle werden gleichméRig beansprucht.

4.5.4 Nachlauf-/SAI-/IA-Winkelmessung

Diese Funktion dient zur Messung des Nachlaufwinkels, des Lenkachsenneigungswinkels (SAl), des eingeschlossenen Winkels
(IA), der Nachspur in Kurven und des maximalen Lenkwinkels. Die Messung dieser Winkel kann bei der Bestimmung von

Problemen mit der Vorderradaufhdngung oder dem Lenksystem eines Fahrzeugs hilfreich sein.

4.5.4.1 Messwinkel auswéahlen

a) Standardmanig sind fiir die Messung der Nachlaufwinkel, der SAI-Winkel und der IA-Winkel ausgewahlt, da diese Winkel

gemessen werden miissen.

b) Wenn zur Messung die Nachspur bei Kurvenfahrten ausgewahlt wird, werden der Nachlaufwinkel, der SAI-Winkel, der IA-

Winkel und die Nachspur bei Kurvenfahrten zusammen gemessen.

c) Wenn der maximale Lenkwinkel zur Messung ausgewahlt wird, werden der Nachlaufwinkel, der SAI-Winkel, der IA-Winkel

und der maximale Lenkwinkel zusammen gemessen.
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d) Wenn die Nachspur bei Kurvenfahrt und der maximale Lenkwinkel gleichzeitig zur Messung ausgewahlt werden,
werden der Nachlaufwinkel, der SAI-Winkel, der IA-Winkel, die Nachspur bei Kurvenfahrt und der maximale

Lenkwinkel zusammen gemessen.
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Abbildung 4-47 Nachlauf-/ SAl-/ IA-Messung
4.5.4.2 Vorbereitung der Winkelmessung
Befolgen Sie die auf dem Tablet angezeigten Anleitungen, um die folgenden Vorgange abzuschlief3en:
1. Um die Drehbarkeit des Lenkrads zu gewabhrleisten, entfernen Sie die Lenkradhalterung.
2. Starten Sie den Motor, installieren Sie den Bremspedaldriicker und stellen Sie dann den Motor ab.
3. Drehplatten-/Gleitplattenstifte entfernen und Drehtellerbriicke abnehmen.

4. Installieren Sie das maximale Lenkwinkelziel an den Vorderradern (Dieser Vorgang ist erforderlich

nur wenn der maximale Lenkwinkel gemessen werden muss).

@ NOTIZ

y Wird der Bremspedaldriicker bei nicht gestartetem Fahrzeug eingebaut, kann es aufgrund nicht festgestellter Bremsen

zu ungenauen Messergebnissen kommen.

y Die gemessenen Ergebnisse der Nachspur in Kurven und des maximalen Lenkwinkels werden

wird in den Ergebnislisten im Abschnitt ,Messergebnisse" angezeigt.

4.5.4.3 Startwinkelmessung

Nachdem Sie die oben genannten Vorbereitungen erfolgreich abgeschlossen haben, tippen Sie auf , Weiter” , um die
Winkelmessung zu starten. Folgen Sie anschlieBend den Anweisungen auf dem Tablet und drehen Sie das Lenkrad
schrittweise nach links oder rechts in den Messbereich. Sobald die Messung abgeschlossen ist, wird automatisch der

Bereich ,Messergebnis* angezeigt.
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4.5.5 Messergebnis

Dieser Abschnitt hilft bei:

1. Anzeigen der Messergebnisse zu Spur, Sturz, Nachlauf, Symmetriewert, Rollwinkel usw.

2. Anzeigen und Andern der Radspezifikationen.
4.5.5.1 Grafisches Ergebnis
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Abbildung 4-48 Messergebnisbildschirm (Grafisches Ergebnis)

a) Tippen Sie auf das einzelne Bild auf dem Bildschirm. Das ausgewahlte Bild wird vergroRert. Siehe
folgt.

Abbildung 4-49 Vergrofertes Bild

81



.

b) Tippen Sie auf das A Klicken Sie auf dem Bildschirm oben auf die Schaltflache, um die Anpassungsanleitung zu
offnen. Die Anpassungsanleitung fur das ausgewahlte Bild wird angezeigt. Folgen Sie den Anweisungen auf
dem Bildschirm, um die Anpassung vorzunehmen. Tippen Sie nach Abschluss der Anpassung auf , um ®gie

Anpassungsanleitung zu schlieen.

c) Tippen Sie auf die Schaltflachen wie 1 ] “ im mittleren Teil des Bildschirms, um die Parameter anzuzeigen

Beschreibungen, die im Glossar vorgestellt werden .

anzeigen. d) Tippen Sie auf die H Auf der rechten Seite des Bildschirms kénnen Sie das grafische Ergebnis
Schaltflachen ,Hinten®, ,Grafisches Ergebnis — Vorderseite, ,Grafisches Ergebnis — Symmetriewert* und ,Grafisches

Ergebnis — Rolldurchmesser*.

e) Tippen Sie auf die Schaltflachen Fahrzeug anheben > Fahrzeug anheben , um das Fahrzeug fiir die Anpassung anzuheben. Siehe

Fur weitere Einzelheiten heben Sie das Fahrzeug an .

f) Tippen Sie auf die Schaltflachen Fahrzeug anheben > Radabsenkung , um das Fahrzeug fir

Weitere Informationen finden Sie unter , Rad-Aus-Einstellung “.

g) Tippen Sie auf die Schaltflache , Kamera “, um den Betriebszustand der Kameras zu tiberpriifen.
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Abbildung 4-50 Kamerabild-Vorschaubildschirm

y Die Kamera- Schaltflache ist immer verfiigbar, wenn Sie die Kameras uberprifen miissen.

Betriebszustand, nicht auf diesen Bildschirm beschrankt.

y Tippen Sie auf Beschreibung , um die Erklarungen fiir jedes Symbol auf dem

Bildschirm. Weitere Einzelheiten finden Sie in Tabelle 4-4 Kamerabeschreibungen .

y Tippen Sie auf Vollansicht oder Einzelansicht, um die Vorschaumethode fiir die Kamera zu &ndern

Bild.

y Tippen Sie auf ESC , um den Bildschirm ,Kamerabildvorschau® zu verlassen.
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Tabelle 4-4 Kamerabeschreibungen

Symbol Name Erlauterung
Normal
. Zielpunkte sind normal zu erkennen.
Zielpunkte
Abnormal
® Ziel/ziel Das Ziel ist verschmutzt oder blockiert. Reinigen Sie es oder
ielizie entfernen Sie die Blockaden.
Punkte
Ermaéglicht
Die Kamera funktioniert normal.
Kamera
Nicht aktiviert
Die Kamera wird von der aktuellen Funktion nicht verwendet.
Kamera
Das Diagnosetool kann nicht mit den Kameras kommunizieren.
Fuhren Sie die folgenden Schritte aus:
1. Prifen Sie, ob die Stromversorgung eingeschaltet ist.
m 2. Uberpriifen Sie, ob die aktuelle Kameraverbindung normal ist.
Abnormal
Kamera

3. Uberpriifen Sie, ob das Diagnosetool mit dem WLAN der
Kamera verbunden ist.

4. Protokolle aufzeichnen und hochladen. Die
Problembeschreibung detailliert ausfullen.

h) Tippen Sie auf ,, Vor Reparatur speichern® , um die Messungen vor der Ausrichtung zu speichern. Falls die
Messungen vor der Reparatur bereits gespeichert sind, werden Sie vom Tablet gefragt, ob Sie diese
Uberschreiben mochten.

i) Tippen Sie auf ,,Volle Toleranz* oder ,Halbe Toleranz“, um den grafischen Anzeigemodus von ,Volle
Toleranz" auf ,Halbe Toleranz" zu &andern.

y Volle Toleranz: entspricht der Toleranz der OE-Spezifikation.
y Halbe Toleranz: die Halfte der Toleranz der OE-Spezifikation.
j) Tippen Sie auf , Einheiteneinstellung” , um die Einheiten zu &ndern.

k) Tippen Sie auf ,, Weiter* , um zur Ausrichtungsanleitung zu gelangen. Beachten Sie, dass Sie, wenn die
Messungen vor der Reparatur nicht gespeichert sind, vom Tablet gefragt werden, ob diese Angaben als
Messungen vor der Reparatur gespeichert werden sollen.
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4.5.5.2 Fahrzeug anheben

Diese Funktion eignet sich fir Fahrzeuge, die zur Einstellung der Achsvermessungsparameter angehoben werden missen.

y¥ Zum Anheben des Fahrzeugs

1. Tippen Sie auf Erweiterte Anpassung > Fahrzeug anheben Schaltflachen auf dem Messergebnis
Bildschirm.

2. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Tablet, um das Fahrzeug anzuheben:
1) Stellen Sie das Lenkrad auf die Mittelposition. Sperren Sie das Lenkrad.
2) Starten Sie den Motor, installieren Sie den Bremspedaldriicker und stellen Sie dann den Motor ab.

3) Heben Sie das Fahrzeug an und verriegeln Sie die Hebebihne.
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Lock e steering wheel. degeeasor end then stop the engine.

[ Exn Algrnent

Abbildung 4-51 Fahrzeug anheben

3. Nachdem das Fahrzeug angehoben und die Hebebiihne verriegelt wurde, tippen Sie auf ,, Weiter* , um Daten zu erfassen.
Das Tablet zeigt daraufhin den Bildschirm ,Anpassung starten“ an. Tippen Sie auf , Weiter* , um die Anpassung

vorzunehmen. Das Tablet zeigt daraufhin automatisch den Bildschirm ,Fahrzeug absenken* an
¥ Zum Absenken des Fahrzeugs
1. Senken Sie das Fahrzeug wie in den Anleitungen auf dem Bildschirm gezeigt ab.
1) Drehplatten-/Gleitplattenstifte entfernen und Drehplattenbriicke abnehmen.
2) Senken Sie die Rader ab und lassen Sie das Fahrzeug ruckeln.

3) Legen Sie Unterlegkeile an, um eine Bewegung des Fahrzeugs zu verhindern.
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Abbildung 4-52 Fahrzeug absenken

2. Nach dem Absenken des Fahrzeugs tippen Sie auf Fertig, und das Tablet kehrt zum Messmodus zurtick.
Ergebnisbildschirm.

4.5.5.3 Rad-Aus-Einstellung

Diese Funktion eignet sich fiir Fahrzeuge, bei denen zur Einstellung der Achsvermessungsparameter die Rader abmontiert werden

missen.

¥ Zum Anheben des Fahrzeugs

1. Tippen Sie auf Erweiterte Anpassung > Rad-Off-Anpassung auf der Messflache
Ergebnisbildschirm.

2. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Tablet, um das Fahrzeug anzuheben:
1) Stellen Sie das Lenkrad auf die Mittelposition. Sperren Sie das Lenkrad.
2) Starten Sie den Motor, installieren Sie den Bremspedaldriicker und stellen Sie dann den Motor ab.

3) Heben Sie das Fahrzeug an und verriegeln Sie die Hebebiihne.
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Abbildung 4-53 Fahrzeug anheben

3. Nachdem das Fahrzeug angehoben und die Hebebiihne verriegelt wurde, tippen Sie auf ,, Weiter* , um Daten zu

erfassen. Nach der Datenerfassung wechselt das Tablet zum Bildschirm ,Rad entfernen*.
¥ Zum Abnehmen des Rades
1. Nachdem Sie das Fahrzeug angehoben haben, folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um die Rader zu entfernen:
1) Entfernen Sie die Radklammern und Ziele.
2) Entfernen Sie die Rader.
3) Installieren Sie die Hub-Adapter und Ziele.

2. Nachdem Sie die Rader entfernt haben, tippen Sie auf , Weiter*, um Daten zu erfassen. Das Tablet zeigt
daraufhin den Bildschirm ,Anpassung starten“ an. Tippen Sie auf dem Bildschirm auf ,Weiter", um die

Anpassung vorzunehmen. Das Tablet zeigt daraufhin automatisch den Bildschirm ,Rad installieren® an.

Rersov the wh el Clmps wed Lagecs B v T e Itk Uhe it idaptor's el taigens
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Camera Exit Next

Abbildung 4-54 Rad entfernen

86



Yy Zum Einbau des Rades
1. Montieren Sie die Rader wie in den Anleitungen auf dem Bildschirm gezeigt:
1) Entfernen Sie die Ziele und Hub-Adapter.

2) Montieren Sie die Rader.
3) Installieren Sie die Radklammern und Ziele.

4) Den Bremspedaldriicker entfernen.

3= Muasured
Aemit g} Flomeve tha 1angets 570 Pd SdsparE trga ™ wheals. Irgnail the whesl #amps and targats.

Barmoey e beake ped ol deprececr
Exit Next
Abbildung 4-55 Rad installieren
2. Tippen Sie nach der Montage der Rader auf , Weiter* , um den Bildschirm ,Erneut kompensieren® aufzurufen.

y Zur Durchfiihrung der Hubkompensation

1. Die Hohe der Querlatte wird automatisch angepasst, um die Ziele zu suchen, und

Das Tablet zeigt den folgenden Bildschirm an.
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4" m collection range.
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Abbildung 4-56 Start Hubkompensation 1
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Abbildung 4-59 Start Hubkompensation 4

2. Folgen Sie den oben auf dem Tablet angezeigten Anweisungen, drehen Sie den Reifen in den Sammelbereich und

halten Sie dann an.

3. Nachdem die Sammlung abgeschlossen ist, wird das Tablet den Bildschirm ,Unteres Fahrzeug“ aufrufen

automatisch.
¥ Zum Absenken des Fahrzeugs
1. Senken Sie das Fahrzeug wie in den Anleitungen auf dem Bildschirm gezeigt ab:
1) Den Bremspedaldriicker einbauen.
2) Drehplatten-/Gleitplattenstifte entfernen und Drehplattenbriicke abnehmen.
3) Senken Sie die Rader ab und lassen Sie das Fahrzeug ruckeln.

4) Legen Sie Unterlegkeile an, um eine Bewegung des Fahrzeugs zu verhindern.
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Abbildung 4-60 Fahrzeug absenken

2. Nach dem Absenken des Fahrzeugs tippen Sie auf Fertig, und das Tablet kehrt zu Gemessen zuriick
Ergebnisbildschirm.

4.5.5.4 Ergebnisliste

Die gesamten Ergebnisse vor der Reparatur kdnnen auch in einer Liste angezeigt werden, die wie in der folgenden
Abbildung aussieht. Sie kénnen die Liste vor der Ausrichtung speichern. Die Funktionen der Schaltflachen in der
Ergebnisliste sind dieselben wie im Bildschirm ,Grafische Ergebnisse*.
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Abbildung 4-61 Messergebnisbildschirm (Ergebnisliste)
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4.5.6 Ausrichtungshilfe

Im Abschnitt ,Ausrichtungsanleitung” werden detaillierte Ausrichtungsverfahren mit Abbildungen auf dem Bildschirm angezeigt,
die die Einstellung der Radspezifikationen bequemer und schneller machen. Um den Benutzern die Bedienung zu erleichtern,

enthalt die Ausrichtungsanleitung fiir einige Fahrzeugmodelle eine Anpassungsanimation.

@ NOTIZ

1. Manche Fahrzeugmodelle verfiigen beim Einstellen der Spur sowohl Giber den Normalmodus als auch den Fiihrungsmodus.

Der Fuhrungsmodus ist standardméaBig aktiviert. Um den Modus zu andern, tippen Sie auf ,Normalmodus*“ oder
,Fuhrungsmodus* .

2. Um den Einfluss auf den vorderen Nachlauf zu verringern, der durch die Anpassung anderer Spezifikationen verursacht

wird, muss der Nachlaufwinkel vor der Anpassung des vorderen Nachlaufs erneut gemessen werden.

4.5.6.1 Ausrichtungsverfahren

Geméal den OE-Prozessanforderungen werden lhnen detaillierte und vollstandige Ausrichtungsverfahren zur Verfiigung

gestellt, die Sie bei der Anpassung der Radspezifikationen unterstiitzen.
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Abbildung 4-62 Parameteranpassungsverfahren Bildschirm 1

a) Befolgen Sie die Anweisungen oben im Hauptbildschirm, um alle Einstellungen der Achsvermessungsparameter
abzuschlieRen. Die Reihenfolge der Einstellungen ist sehr wichtig, wenn die Achsvermessungsparameter nicht

gemaf der Reihenfolge (Sturz hinten -y Spur hinten -y Nachlauf vorne -y Spur vorne -y) eingestellt werden.

Wenn oben im Hauptabschnitt das Ausrichtungsergebnis angezeigt wird, kann es zu wiederholten Vorgangen

kommen.

b) Uberpriifen Sie die rot hervorgehobenen Bilder auf dem Bildschirm und nehmen Sie die Anpassungen vor, wie in der
Bildschirmfihrungen. Wenn die Winkelparameter auf die richtigen Werte eingestellt werden, werden die rot
markierten Bilder zu griin markierten Bildern. Tippen Sie anschlieBend auf ,, Weiter" , um weitere Parameter auf

die gleiche Weise anzupassen.

91



c) Bei einigen Radspezifikationen ist im OE-Prozess keine Anpassung mdglich

Methode. Das Tablet zeigt Folgendes an.
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Abbildung 4-63 Parameteranpassungsverfahren Bildschirm 2

d) Nachdem Sie alle Verfahren zur Anpassung der Radspezifikationen abgeschlossen haben, tippen Sie auf Weiter
Um zum Bildschirm ,Ausrichtungsergebnis“ zu gelangen, tiberprifen Sie die Bildfarbe (die die
Anpassungsergebnisse darstellt) und stellen Sie sicher, dass alle Bilder griin sind. Andernfalls muss eine

Neujustierung vorgenommen werden.
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Abbildung 4-64 Ausrichtungsergebnisbildschirm

4.5.6.2 Fihrungsmodus an der Vorderspur

Bei einigen Fahrzeugmodellen gibt es zwei Modi, die Sie bei der Einstellung der vorderen Spur unterstiitzen: den
Fihrungsmodus und den Normalmodus. Der Fuhrungsmodus hilft Ihnen, die vordere Spur mit der linken und rechten
Spurstange viel einfacher und schneller einzustellen.

StandardmaRig wird der Modus verwendet.
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Im Fuhrungsmodus gibt es vier Schritte zum Einstellen der vorderen Spur: Vorbereitung, Einstellen der rechten Spurstange,

Einstellen der linken Spurstange und Lenken in der Mitte.
1. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Tablet und treffen Sie die folgenden Vorbereitungen:

1) Stellen Sie das Lenkrad auf die Mittelposition (eine Lenkradwaage wird empfohlen).

2) Starten Sie den Motor, installieren Sie den Bremspedaldriicker und stellen Sie dann den Motor ab.

HINWEIS: Wird der Bremspedaldriicker bei nicht gestartetem Fahrzeug eingebaut, kann es aufgrund nicht festgestellter

Bremsen zu ungenauen Messergebnissen kommen.
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Abbildung 4-65 Vorbereitung zur Einstellung der Vorderspur

2. Nachdem die oben genannten Vorbereitungen abgeschlossen sind, tippen Sie auf Weiter, um Daten zu sammeln und richtig anzupassen

Spurstange wie in den Anleitungen auf dem Bildschirm gezeigt.
1) Die Kontermutter I6sen und die rechte Spurstange im Toleranzbereich einstellen.
2) Den vorderen Teil des Fahrzeugs ruckartig bewegen, um alle unteren Komponenten in ihren natirlichen Zustand zu versetzen.

3) Ziehen Sie die Kontermutter fest.

93



<6 Vehicle Rear Camber Rear Toe Front Cambey

inepection

Preparstion s b Jrshainad sseediubbie
Work

Compensation

@ I

Caster/SA|

Measured
ftesuit

[}

R Posteagoment
Diagnosss

ADAS
&) Calibration

Oveehau Report

Locwen the lock mut snd acjust the right Joumce the o part of e wehicie o set  Tightan the lock ut
w v

1ir1od 0 T folerance moge 2 bottom. s,

£ Ext Alignment

Normal Full
Mode  C9Me  oeance  Nedt

Abbildung 4-66 Rechte Spurstange einstellen

3. Wenn die rechte Spurstange gut eingestellt ist, tippen Sie auf , Weiter* , um Daten zu erfassen und rufen Sie dann den Anleitungsbildschirm

zur Einstellung der linken Spurstange auf.

1) Die Kontermutter I6sen und die linke Spurstange auf den Toleranzbereich einstellen.

2) Den vorderen Teil des Fahrzeugs ruckartig bewegen, um alle unteren Komponenten in ihren natiirlichen Zustand zu versetzen.

3) Ziehen Sie die Kontermutter fest.
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Abbildung 4-67 Linke Spurstange einstellen

4. Nachdem die linke Spurstange korrekt eingestellt ist, tippen Sie auf ,, Weiter* , um zur mittleren Lenkfiihrung zu gelangen. Folgen Sie der

Anleitung auf dem Tablet und richten Sie die Rader gerade aus. Sollte das Lenkrad nicht zentriert sein, tippen Sie auf , Neu einstellen” ,

um die Spur des Vorderrads erneut einzustellen.
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Abbildung 4-68 Mittellenkung

4.5.6.3 Nachlauf erneut prifen

In einigen Erstausrustungshandbtichern wird empfohlen, den Nachlaufwinkel nach der Einstellung des vorderen Nachlaufs erneut zu

prifen, damit er im Normbereich liegt. Beachten Sie bei der Nachlaufpriifung, dass die Querstrebe und das Fahrzeug nicht angehoben
oder abgesenkt werden durfen.

§ Zur erneuten Uberpriifung des Nachlaufs

1. Tippen Sie auf die Schaltfliche Nachlauf erneut prifen auf dem Bildschirm ,Vorderer Nachlauf‘. Folgen Sie den Anweisungen

Fihren Sie die folgenden Vorgange aus, die auf dem Tablet angezeigt werden:

1) Entfernen Sie das Lenkradhalter-Standerwerkzeug, um sicherzustellen, dass das Lenkrad gedreht werden kann.

2) Starten Sie den Motor, installieren Sie den Bremspedaldriicker und stellen Sie dann den Motor ab.

3) Drehplatten-/Gleitplattenstifte entfernen und Drehplattenbriicke abnehmen.
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Abbildung 4-69 Erneute Uberpriifung der Rollenvorbereitungen
2. Nachdem Sie die oben genannten Vorbereitungen abgeschlossen haben, tippen Sie auf , Weiter“ , um zum nachsten Bildschirm zu gelangen.

3. Folgen Sie den Abbildungen auf dem Tablet und drehen Sie das Lenkrad nach links oder rechts in den gewiinschten
Bereich. Sobald das Lenkrad in der Mitte steht, hdren Sie auf zu drehen. Das Tablet kehrt automatisch zum

Bildschirm ,Vorderer Lenkeinschlag® zurtick.
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Camera  Cancel Mext
Abbildung 4-70 Lenkradeinstellung

4.5.7 Diagnose nach der Ausrichtung

Bei manchen Fahrzeugen mussen nach der Anpassung der Radeinstellungsparameter entsprechende Diagnosefunktionen

ausgefihrt werden, beispielsweise ein SAS-Reset.
4.5.7.1 Lenkwinkelsensor (SAS) zurlicksetzen

Nach der Einstellung von Schubwinkel und Spurwinkel ist unter Umstéanden ein SAS-Reset erforderlich. Wird ein SAS-Reset

nicht durchgefiihrt, kann dies die Funktionalitat von Sicherheitssystemen wie VSC, ESC, TCS usw. beeintrachtigen.

¥ So fuhren Sie einen SAS-Reset durch

1. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Tablet, um zu priifen, ob die folgenden Bedingungen erfillt sind
von:

1) Der Bremspedaldriicker ist bereits entfernt.
2) Die Ziindung ist eingeschaltet.
3) Der Motor ist AUS.

4) Das VCl ist ordnungsgemaf’ angeschlossen.
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2. Wenn die oben genannten Bedingungen erfiillt sind, tippen Sie auf Weiter , um zum néchsten Bildschirm zu gelangen. Und folgen Sie
Drehen Sie das Lenkrad langsam in die Mittelstellung, richten Sie die Vorderrader gerade aus und lassen

Sie das Lenkrad los.

3. Tippen Sie anschlieBend auf , Weiter , um fortzufahren. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um

das Lenkrad um etwa 30° nach rechts zu drehen, und fuhren Sie anschlieBend die folgenden Schritte aus:

8AS Recet

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required

Please ensure that the following conditions are met:
* The brake pedal depressor is already ramoved;

* The ignition is ON;

* The engine is OFF;

* The VC1 Is connected properly

Abbildung 4-71 SAS-Reset-Bildschirm 1

8AS Reset

Tusn the steering wheel slewly 1o the
center position, set the front wheels
straight ahead, and release the steering

W e v vead oo

1.0°

Steesing angle sensoe

Abbildung 4-72 SAS-Reset-Bildschirm 2

1) Das Lenkrad langsam bis zum linken Anschlag drehen und etwa 5 s halten;

2) Das Lenkrad langsam bis zum rechten Anschlag drehen und etwa 5 s halten;

3) Drehen Sie das Lenkrad langsam in die Mittelstellung, richten Sie die Vorderrader geradeaus aus und

lassen Sie das Lenkrad los.
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straight ahead, and release the steering
wheel.
1.0°

Steering angle sensor

Abbildung 4-73 SAS-Reset-Bildschirm 3

4. Wenn die oben genannten Vorgange abgeschlossen sind, tippen Sie auf , Weiter* , um den SAS-Reset-Ergebnisbildschirm aufzurufen.

Wenn auf dem Bild

Bildschirmanzeigen

ﬁ‘(‘
A

Post-alignment
Diagness.

4.5.8 ADAS-Kalibrierung

s&irm dies'angezeigt wird, war der SAS-Reset erfolgreich. Wenn nicht, ist der
SAS-Reset fehlgeschlagen.

SAS Resat

Resu

SAS reset succeeded

0.0°

Steering angie $easor

Abbildung 4-74 SAS-Reset-Bildschirm 4

Um die Fahrsicherheit des Fahrzeugs zu gewahrleisten, miissen nach der Achsvermessung einige ADAS-
Funktionen neu kalibriert werden.

Die spezifischen Vorgénge der
vorgestellt. Weitere Information
Kalibrierungsfunktion®“ .

ADAS-Kalibrierung werden im spateren Kapitel ,ADAS-Kalibrierungsfunktion®
en zur Durchfiihrung der ADAS-Kalibrierung finden Sie unter ,ADAS-
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4.5.9 Uberholungsbericht

In diesem Abschnitt kénnen Sie nach der Achsvermessung:
1) Uberpriifen Sie den Achsvermessungsbericht, die Achsvermessungsparameter usw.
2) Berichte speichern und in der Cloud freigeben.

4.5.9.1 Kundeninformationen eingeben

Bevor Sie den Uberholungsbericht eingeben, miissen Sie die Kundeninformationen vervollstandigen. Qie mit gekennzeichneten

Felder mussen ausgefullt werden.

Cancel Customer information Reset “
Vehicle information Personal Info Q
*Ucenseplate || & teme
“VIN WAUZZZAGTENTXXXXX @ Mobile
* Year 2014 (E) Tel
* Make ADAS Emall
* Model Audi A7 2011> Company
* Odometer miles ¥ Address

Coelor
Work Order Information

* Technician h21313

Abbildung 4-75 Kundeninformationstabelle

4.5.9.2 Berichtstypen

Wenn wéhrend der gesamten Achsvermessung alle Funktionen aktiviert sind, kdnnen acht Berichte angezeigt
werden, darunter Achsvermessungsbericht, Bericht vor und nach der Reparatur, Bericht vor der Reparatur,
Bericht Uiber aktuelle Werte, Bericht Giber Symmetriewerte, Bericht tiber die Fahrgestellpriifung, Bericht tiber
die Reifenprifung und Bericht tiber die Fahrhéhe.

1) Achsvermessungsbericht: Alle Inspektionsergebnisse, einschlieBlich Profiltiefe, Reifendruck,
Abrolldurchmesser, Fahrhohe, Vorderachsspezifikationen und Hinterachsspezifikationen.

@ NoTiz

y Die Werte fir Profiltiefe und Reifendruck sind nur verfiigbar, wenn das Profil
Es wird eine Tiefen- und Druckprifung durchgefihrt.

y Die Fahrhohenwerte sind nur verfligbar, wenn die Fahrhéhenmessung
durchgefihrt.
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Abbildung 4-76 Bildschirm , Uberholungsbericht*

2) Bericht vor und nach der Reparatur: Ein Diagramm, das den Vergleich vor der Reparatur zeigt

Ergebnisse und Ergebnisse nach der Reparatur.

3) Bericht vor der Reparatur: Ein Diagramm mit den Ergebnissen vor der Reparatur. Falls ein Messwert nicht

dem Spezifikationswert entspricht, wird eine zusatzliche Symptombeschreibung aufgefihrt.

4) Bericht ,Aktuelle Werte*: Ein Diagramm, das die aktuellen Ergebnisse der Achsvermessung zeigt.
Wenn einer der aktuellen Werte nicht dem Spezifikationswert entspricht, wird eine zusatzliche

Symptombeschreibung aufgefihrt.

5) Symmetriewertbericht: Ein Diagramm, das die Fahrzeugachsen, Radachsen, seitlichen

Versatz usw.

6) Fahrgestell-Inspektionsbericht: Protokollieren Sie die Fahrgestell-Inspektionsdaten. Beachten Sie, dass der

Fahrgestell-Inspektionsbericht nur verfugbar ist, wenn die Fahrgestell-Inspektion durchgefiihrt wurde.

7) Reifenprifbericht: Protokollieren Sie die Prifdaten zu Profilzustand, Profiltiefe und Reifendruck. Beachten
Sie, dass der Reifenprifbericht nur verfiigbar ist, wenn Profiltiefe und Reifendruck geprift wurden.

8) Hohenstandsbericht: Ein Diagramm, das die Fahrhthe bzw. die Hhendifferenz anzeigt. Beachten Sie,
dass der Héhenstandsbericht nur verfugbar ist, wenn die Fahrhohenmessung durchgefihrt wurde.
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4.5.10 Bericht speichern und Bericht in der Cloud teilen

Nachdem Sie die Fahrzeuginspektion und Achsvermessung durchgefiihrt haben, kénnen Sie die Berichte

speichern und in der Cloud freigeben und den Cloud-Bericht dann in Echtzeit per QR-Code, SMS oder E-Mail an
Kunden weitergeben.

4.5.10.1 Bericht speichern

1. Tippen Sie im Bildschirm ,Achsvermessungsbericht* auf , B Schaltflache in der oberen Symbolleiste
um die Dropdown-Liste zu &ffnen.

ADAS e - o
oo & X & & 8 B 8
ADAS » Autormabc aslecton » Wtwe! alignme: 1o vom ca00y
ey B Take a Screenshaol =q
§@ Vehicle
inspection =
2014 (£| ADAS Audi A7 201> Wihest Al 3
# Praparation W st S I .
Work Save current PDF file
- . Vot P & 108
"3 Compensation -
o
B WA —
@ castersal Save Report s aos
== Measured
— Result 1y Premsdt  CumetVaises
& Alignment A
N Gue
-
f=y Postaignment R

Crmes
[Rstoreet

h

[ Exit Alignment

Sammary s

Tretseeis  Bikobegn

Customer
|wformation Print

Abbildung 4-77 Bildschirm 1 zum Speichern des Berichts

2. Tippen Sie in der Dropdown-Liste auf die Schaltflache , Bericht speichern“, um den Bildschirm zum Auswéhlen
der zu speichernden Berichte aufzurufen.
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Shawmaction  Tielupesen

Cancel

Abbildung 4-78 Bildschirm 2 ,Bericht speichern*

3. Tippen Sie auf ,,OK" , nachdem Sie die zu speichernden Berichte ausgew&hlt haben. Wenn auf dem Tablet der

folgende Bildschirm angezeigt wird, wurden die Berichte erfolgreich gespeichert.

2

4

Report saved successfully!

coe ki

Abbildung 4-79 Bildschirm 3, Bericht speichern®
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4.5.10.2 Cloud-Freigabe melden
1. Korrekter Verzeichnispfad

1) Tippen Sie auf Bericht anzeigen (siehe Abbildung 4-79 Bildschirm ,Bericht speichern” 3), nachdem der Bericht

erfolgreich gespeichert wurde, oder tippen Sie auf Bericht im Datenmanager, um die Berichtsliste aufzurufen.

Bildschirm.
- Report List Q 7/
| [e—
2014 (E)/ADAS/ Vehicle 2014 (E) ADAS Vehicle 2014 () ADAS Vehicle
Diagnostic Report Diagnostic Report Diagnostic Report
2014 (E) ADAS Audi A7 2011 » 3014 (E)/ ADAS/ Auds A7 2011 » 2014 (6)/ ADAS! AUk &7 2011
CLXR 250 F5i/ 150kW CLXB2 5L FSI 1SRN CLXBZ 5L FSI/ 150k

"

Abbildung 4-80 Bildschirm , Berichtsliste”

2) Wenn der Bericht im Bildschirm ,Berichtsliste” angezeigt wird, bede@d,ies, dass der Bericht erfolgreich in die
Cloud hochgeladen wurde. Sie kdnnen den Bericht mit anderen teilen. Wenn der Bericht angezeigt wird,

bedeutet dies, dass def Bericht nicht in die Cloud hochgeladen werden konnte und nicht mit anderen geteilt
werden kann.

2. Berichtsupload in Cloud-Methoden
1) Sie geben den Cloud-Bericht in Echtzeit per QR-Code, SMS oder E-Mail an Kunden weiter.
3. Verfahren zum Hochladen von Berichten in die Cloud

1) Wabhlen Sie in der Berichtsliste den Bericht aus, der erfolgreich in die Cloud hochgeladen wurde.

Bildschirm wird der folgende Bildschirm angezeigt.
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Report sharing

@ Report cloud sharing

Abbildung 4-81 Bericht Cloud-Sharing-Bildschirm 1

2) Tippen Sie auf , Cloud-Freigabe melden“. Der folgende Bildschirm wird angezeigt.

Pl

Scan the QR code to share

Abbildung 4-82 Methode zur Freigabe von Berichten in der Cloud

y Sie kdnnen den QR-Code scannen, um den Bericht direkt zu teilen. Achten Sie darauf, dass der QR-Code fiir jeden

Bericht unterschiedlich ist.
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Scan the QR code to share

Abbildung 4-83 Bericht Cloud-Sharing-Methode 1

y Oder tippen Sie auf , E-Mail senden” , um den folgenden Bildschirm anzuzeigen und die E-Mail-Adresse einzugeben.

Adresse und tippen Sie dann auf ,, OK* , um den Bericht freizugeben.

Send Email

Please onter emall address:

Abbildung 4-84 Bericht Cloud-Sharing-Methode 2

y Oder tippen Sie auf , SMS senden“, um den folgenden Bildschirm anzuzeigen und die Telefonnummer einzugeben.

Nummer und tippen Sie dann auf ,OK* , um den Bericht freizugeben.
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Abbildung 4-85 Bericht Cloud-Sharing-Bildschirm 3

4.6 Glossar

4.6.1 Geometrie-Mittellinie

Bezeichnet den Schnittpunkt der Langsmittelebene der Karosserie mit der Horizontalebene der Vorder- und

Hinterachse (blau gestrichelte Linie).

4.6.2 Schubwinkel
y Definition

Der Schubwinkel ist der Winkel zwischen der geometrischen Langsmittelebene des Fahrzeugs und der
Schublinie (die Antriebsachse ist die senkrechte Linie der Hinterachsmitte). Wie in der Abbildung unten
gezeigt.
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y Funktion

Stellen Sie sicher, dass das Fahrzeug geradeaus féhrt.

¥ Auswirkungen eines anormalen Schubwinkels

y Bei Geradeausfahrt ist das Lenkrad geneigt.

y Die Reifen sind ungewdhnlich abgenutzt und das Fahrzeug zieht zur Seite.

4.6.3 Dann

y Definition

Die Spur ist der Winkel zwischen der Mittelebene der Raddrehung und der Ldngsebene des Fahrzeugs
(wie im Bild unten gezeigt).

y Funktion

Beseitigen oder verringern Sie den negativen Effekt, wenn sich die Vorderenden der beiden Réder aufgrund
des Sturzes beim Fahren nach auBen spreizen. Stellen Sie sicher, dass die Rader nicht nach auf3en rollen.
Verhindern Sie seitliches Wegrutschen der Réder und reduzieren Sie Reifenverschlei und Kraftstoffverbrauch.

y Auswirkungen einer abnormalen Zehe

y Eine Seite des Reifens ist ungewdhnlich abgenutzt.
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y Das Fahrzeug vibriert bei hoher Geschwindigkeit ibermaRig stark.

y Bei Geradeausfahrt ist das Lenkrad schrag gestellt.

4.6.4 Gesamte Spur

Die Summe der Vorspur der koaxialen linken und rechten Rader.

+
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4.6.5 Sturz
y Definition
Der Sturz ist der Winkel zwischen der Raddrehebene und der senkrecht zur Fahrzeug-Langsebene

stehenden Ebene. Ist die Radoberseite gegeniiber der Drehebene nach aufRen geneigt, spricht man

vom positiven Sturz. Ist die Radoberseite nach innen geneigt, spricht man vom negativen Sturz (siehe

Abbildung unten).

y Funktion

Verbessern Sie die Sicherheit der Vorderrader und machen Sie die Lenkung beim Fahren leichter.

Y Auswirkungen einer anormalen Wélbung

y Bei zu grof3em Sturz ist die AuRenseite des Rades abgenutzt. Das Fahrzeug
vibriert Ubermafig und das Lenkrad ist bei hoher Geschwindigkeit instabil.
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y Bei zu geringem Sturz ist die Innenseite des Rades abgenutzt.
Die Lenkung ist schwergéngig und die Kraft reicht nicht aus, um das Lenkrad automatisch in
die Mittelstellung zurtickzufihren.

Yy Wenn der linke Sturz und der rechte Sturz nicht gleich sind, rutscht das Fahrzeug
seitlich und weicht beim Fahren ab.

4.6.6 Vorderer Nachlauf
y Definition

Der Achsschenkelbolzen ist der Drehpunkt, wenn sich das Rad dreht. Der Nachlauf ist der Winkel
zwischen der Achsschenkelbolzenachse und der Senkrechten zur Fahrzeug-Aufstandsflache (siehe
Abbildung unten).

A

OB

Fb =

-

y Funktion

Erzeugen Sie die Kraft, um das Lenkrad automatisch in die Mittelposition zurtickzubringen.
Gewabhrleisten Sie die Stabilitat des Fahrzeugs beim Geradeausfahren. Und sorgen Sie dafiir, dass das Lenkrad

leichter und einfacher zuriickgefiihrt werden kann, nachdem das Fahrzeug die Richtung geéndert hat.

Y Auswirkungen von anormalem Nachlauf

Yy Wenn der linke und der rechte Nachlauf nicht gleich sind, sind die linken Rader beim
Richtungswechsel des Fahrzeugs nicht mit den rechten Radern synchronisiert. Das
Fahrzeug weicht wahrend der Fahrt ab.

V¥ Wenn der Nachlauf zu klein ist, ist das Lenkrad instabil.

¥ Wenn der Nachlauf zu groR ist, lasst sich die Lenkung schwergangig machen.
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4.6.7 Lenkachsenneigung (SAI)
y Definition

Die Lenkachsenneigung ist der Winkel zwischen der Achsschenkelbolzenachse und der vertikalen Linie
in der seitlichen Vertikalebene des Fahrzeugs (wie in der Abbildung unten gezeigt).

y Funktion

Wenn die Rader aufgrund auRerer Krafte von der Geradeausstellung abweichen, kehren die Vorderrader
automatisch in die Geradeausstellung zurtick.

y Auswirkungen einer abnormalen Lenkachsenneigung

y Bei zu groRer Lenkachsenneigung ist die erforderliche Lenkkraft
wird gréRer und die Lenkung wird schwergangig.

V¥ Wenn die Neigung der Lenkachse zu gering ist, kann das Lenksystem nach einer Kurve nicht
vollsténdig in die Mittelposition zurtickkehren.

V¥ Wenn die Neigung der linken Lenkachse und die Neigung der rechten Lenkachse
ungleich ist, kann das Fahrzeug zur Seite ziehen.

4.6.8 Eingeschlossener Winkel (I1A)
y Definition

Der eingeschlossene Winkel ist der Winkel Y zwischen der Achsschenkelbolzenachse und der Radachse.
Der Wert des eingeschlossenen Winkels ergibt sich aus der Summe der Lenkachsenneigung y und des
Radsturzes y (siehe Abbildung unten).
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y Funktion

Der eingeschlossene Winkel wird zur Diagnose einer Fehlausrichtung des Aufhangungssystems und einer

Verformung der Aufhdngungskomponenten verwendet.
y Auswirkungen eines abnormalen Offnungswinkels

y Wenn der Offnungswinkel zu klein ist, die Neigung der Lenkachse normal und der Sturz zu klein
ist, kann der Wellenzapfen verbogen sein.

y Wenn der Offnungswinkel normal ist, die Neigung der Lenkachse zu klein und der Sturz zu groR
ist, kann der untere Querlenker verbogen sein.

y Wenn der Offnungswinkel normal ist, die Neigung der Lenkachse zu groR und der Sturz zu klein
ist, kann der obere Querlenker verbogen sein.

y Wenn der Offnungswinkel zu groR, die Neigung der Lenkachse zu klein und der Sturz zu groR ist, kénnen der untere

Querlenker und der Wellenzapfen verbogen sein.

4.6.9 Nachspur in Kurven
y Definition

Der Ackermann-Winkel ist die Differenz zwischen dem Lenkwinkel des &u3eren Rads und dem
Lenkwinkel des inneren Rads, wenn das Fahrzeug eine Kurve fahrt.
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y Funktion

Achten Sie darauf, dass die beiden Vorderréder in die richtige Richtung zeigen, um mehr Halt zu haben.
y Auswirkungen eines abnormalen Ackermann-Winkels

y Die Reifen kdnnen ein Durchdrehen aufweisen.

y Die Reifen konnen aufgrund unzureichender Haftung beim Abbiegen des Fahrzeugs seitlich rutschen oder

springen oder ungewohnliche Gerausche machen.
4.6.10 Maximaler Lenkwinkel
y Definition

Der maximale Lenkwinkel ist der Winkel, den die Raddrehebene zuriicklegt, wenn die Vorderréder aus der

Geradeausstellung in die linke oder rechte Endstellung einschlagen.

y Funktion

Kontrollieren Sie den minimalen Wenderadius und stellen Sie die Fahrstabilitat und Manovrierfahigkeit des

Fahrzeugs sicher.
y Auswirkungen eines abnormalen maximalen Lenkwinkels
y Das Fahrzeug kann wahrend der Fahrt ins Rutschen geraten.

y Beim Abbiegen des Fahrzeugs kann es zu Gerauschen kommen.
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y Das Lenkrad kann wackeln.
y Die Lenkung ist schwergéngig.

y Im Extremfall kann es zum Uberschlag des Fahrzeugs kommen.

4.6.11 Fahrhohe

Die Position und Art der Fahrhéheneinstellung variieren je nach Fahrzeughersteller. Weitere Informationen finden
Sie unten.

y Fahrhéhe von Fahrzeugherstellern wie Volkswagen, Audi, Porsche usw.

y Fahrhohe von Fahrzeugherstellern wie BMW.

y Die Fahrhohe von Fahrzeugherstellern wie Mercedes-Benz, Maybach usw. wird durch
Messung der Neigung fahrwerksbezogener Komponenten ermittelt.
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y Fahrhohe von Fahrzeugherstellern wie Renault, Peugeot, mehr als ein Wert, der an einer Reifenposition
gemessen werden muss.

4.6.12 Rucksetzwinkel
y Definition

Der Ricksetzwinkel ist der Winkel zwischen der senkrechten Linie der Radmittelpunkt-Verbindungslinie
und der Schublinie.

y Funktion
Zur Diagnose der Achsverformung.
y Auswirkungen eines anormalen Rucksetzwinkels

y Der Rucksetzwinkel fuhrt zu einem Unterschied zwischen dem linken und rechten
Radstand und das Fahrzeug zieht zur Seite mit dem kirzeren Radstand.

4.6.13 Rad geradeaus

Die Hélfte des Differenzwerts aus linker Spur des Vorderrads minus rechter Spur.

4.6.14 Symmetrischer Wert

Die geometrischen Abmessungen des Fahrzeugs sind in der Regel symmetrisch. Dies dient der vorlaufigen
Beurteilung, ob das Fahrzeug einen Unfall hatte, dem Zustand des Fahrgestells und unterstiitzt die Vierrad-
Ausrichtung.
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4.6.15 Walzdurchmesser

Der Rollradius R entspricht dem Abstand von der Radmitte zum Boden.
Der Walzdurchmesser entspricht zwei Walzradien R.

4.7 Diagnosefunktion und ADAS-Kalibrierung durchftihren

4.7.1 Vor der Achsvermessung

Bei manchen Fahrzeugen mit Luftfederung ist vor der Achsvermessung eine Diagnose erforderlich. Erst
wenn das Fahrzeug auf die Standardhdhe eingestellt ist, kdnnen die Achsvermessungsparameter préazise
gemessen und eingestellt werden.

4.7.2 Nach der Achsvermessung

Bei vielen Fahrzeugen sind nach der Achsvermessung Diagnosefunktionen (z. B. Kalibrierung des
Lenkwinkelsensors, Einstellung des Servolenkgetriebes) erforderlich, wenn die Spur veréandert wurde.
Fahrzeuge mit ADAS-Systemen wie Frontkameras missen die entsprechenden ADAS-Systeme kalibrieren.
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5 Aligner- und ADAS-Einstellungen

Bevor Sie die Achsvermessung und ADAS-Kalibrierung durchfiihren, mussen einige Einstellungen wie
Softwareaktivierung, WLAN-Verbindung, Achsmesskalibrierung, Radklemmen- und Zielkalibrierung sowie

Neigungssensorkalibrierung vorgenommen werden.

5.1 Allgemeine Einstellungen

Zu den allgemeinen Einstellungen gehéren Einheiteneinstellungen, Einstellung der grafischen Ergebnisanzeige,
Auswahl des Klemmentyps, Verbinden des Profilmesswerkzeugs, Auswahl des Reifendruckmessgerats, Auswahl des
Hohenmesswerkzeugs, Messwerkzeug fir Benz-Chassis-Niveau, Signaltoneinstellung, Bildschirmfreigabeeinstellungen,

Einstellungen der ADAS-Kalibrierungsparameter und Einstellungen des ADAS-Kalibrierungswerkzeugs.

t Settings - Common Settings

I I Printing Settings
Unit Settings >
e
Report Settings

Camber - Caster >
Toe

Graphical Result Display Setting
n Push Notifications

Select Clamp Type Tire clamp >
I:'-' ' Auto Update

Connect Tread Measuring Tool
ra
4% ADAS & Aligner Settings
>

Select Tire Pressure Measuring Device

!.-,-!_ OBFCM Upload
Select Height Measuring Tool Tape measure )
@ Vehicle List
- Benz Chassis Level Measuring Hand-held
o nelinometer
@ EVDiag Box Setlings
3 Beep Setting >
“ Battery Test

Abbildung 5-1 Bildschirm , Allgemeine Einstellungen*

5.1.1 Gerateeinstellungen

In den Einheiteneinstellungen kénnen Sie das Anzeigeformat und die Einheit der Standardwerte und Messwerte
andern.
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t  Settings - Unit Settings

E ADAS & Aligner Settings

Tolerance & Accuracy Setting >
n OBFCM Upload

Angle (Camber, Caster, Thrust Angle..) cegree & minute >
e [

Toe degres & minute )
EVDiag Box Settings

L Ride Height mm ¥

“ Battery Test
T Tread Depth mm >
Country/Region Code

Track width & Wheelbase mm )
Laws and Regulations

Tire Pressure bar >
m System Settings

Weight kg >
(2 % 9

Abbildung 5-2 Bildschirm , Gerateeinstellungen*

5.1.2 Einstellung der grafischen Ergebnisanzeige

Mit dieser Einstellung kdnnen Sie die Darstellung der Messergebnisse in der Achsvermessung andern. Es stehen drei

Optionen zur Verfligung: Spur-Sturz-Nachlauf, Sturz-Nachlauf-Spur und Nachlauf-Sturz-Spur.

@ Ssettings - Graphical Result Display Setting

E ADAS & Aligner Seftings
OBFCM Upload

E3 i B3 e 3
[ | [ ]

Vehicle List [T | [T |

m EVDiag Box Settings

n Battery Test

Country/Region Code

[T Laws endmequiions e,
B Systemn Settings
]

Abbildung 5-3 Einstellungsbildschirm fiir die grafische Ergebnisanzeige

Toe - Comber - Cogter
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5.1.3 Klemmentyp auswahlen
Waéhlen Sie den Klemmentyp (Felgenklemme oder Reifenklemme) fir die Durchfiihrung der Kompensation aus:

1) Wenn Sie Felgenklemme auswahlen, flhrt Sie das Tablet durch die Achsvermessung

oder ADAS-Kalibrierungsfunktion durch Verwendung einer Felgenklemme.

2) Wenn Sie Reifenklemme auswahlen, fiihrt Sie das Tablet durch die Achsvermessung oder

ADAS-Kalibrierungsfunktion durch Verwendung einer Reifenklemme.

@ HINWEIS:

StandardmaRig ist die Reifenklemme ausgewabhlt.

m Settings S Select Clamp Type
—
= ADAS & Aligner Settings

3 osrom Uplosd

!‘7 ! Vehicle List
EVDlag Box Settings
T= champ

‘ ‘ Battery Test Rim clamp 6

a Country/Region Code

m Laws and Regulations

m System Settings
B About

Abbildung 5-4 Klemmentyp auswahlen

5.1.4 Profilmessgerat anschliel3en

Mit dieser Einstellung kénnen Sie ein TBE-Gerat zur Profilmessung anschlieBen. Der genaue Anschluss des TBE-Geréts wurde
im vorherigen Abschnitt beschrieben und wird hier nicht wiederholt. Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt

LProfiltiefenprifung und -druckprifung*.

5.1.5 Reifendruckmessgerat auswahlen

Mit dieser Einstellung kénnen Sie das ITS600-Gerat zur Reifendruckmessung anschliefen. Der genaue Anschluss des ITS600-
Gerats wurde im vorherigen Abschnitt beschrieben und wird hier nicht wiederholt. Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt

JProfiltiefen- und -druckprifung” unter ,Profildruckprifung*.
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5.1.6 Hohenmesswerkzeug auswahlen

In diesem Abschnitt kdnnen Sie ein Werkzeug zur Messung der Fahrhéhe auswahlen. Es gibt zwei Optionen:
MaRband und Ziel fiir die Fahrhthe.

1) Wenn Sie ,Mal3band“ wahlen, mussen Sie die Fahrhéhe wie in den Bildschirmanweisungen angegeben
messen und die Werte nach der Messung in das entsprechende Feld eingeben. Weitere Informationen

finden Sie unter ,Messung der Fahrhéhe".

2) Wenn Sie ,, Fahrhéhenziel* auswahlen, wird die Hohe der Querstange automatisch angepasst und das Ziel im
Bildschirm ,Fahrhéhenmessung” gesucht. AnschlieBend wird die Fahrhéhe berechnet und automatisch im
entsprechenden Eingabefeld angezeigt.

Weitere Einzelheiten finden Sie unter ,Messung der Fahrhohe*.

©

HINWEIS: StandardméaRig ist das MaBband ausgewabhlt.

M  settings i Select Height Measuring Tool
828 T L0A5 & Allgnar S
=1 B

B osrem upioad

FET] vencte st 3 4 @

@ EVDiag Box Settings

Tape messure Ride height Targer
“ Battery Test e

e Country/Reglon Code
m Laws and Regulations
m System Seltings
g About

Abbildung 5-5 Hobhenmesswerkzeug auswéhlen

5.1.7 Benz Chassis Level Messgerat

Bei Benz-Fahrzeugen ist zur Messung der Fahrzeughthe ein spezielles Werkzeug erforderlich. Wird die
Fahrzeughdohe nicht gemessen, ist kein Spezifikationswert verfiigbar. Sie kdnnen den Autel Hand-Neigungsmesser

oder andere Werkzeuge zur Messung der Fahrzeughdhe verwenden.
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M Setlings s Benz Chassls Level Measuring Tool

[a Language

Select Tool

|. P ! Printing Settings
Report Settings
A» =
n Push Notifications B -
& 5—,, Auto Update
Harckheld Incinometes Romess inclnormets or othes lool
:-‘-T: ADAS & Aligner Settings °
= *Benz vehicies must use a special tool 1o measure the vehicle height. Failure 10

n maasure the vahicls height will result in no available sparification valus.
'% 1 0OBFCM Upload

Hand-held Inclinometer Calibration >

Vehicle List

m EVDiag Box Settings

Abbildung 5-6 Benz Chassis-Messwerkzeug auswahlen

Wenn das tragbare Neigungsmessgerat aufgrund eines Sturzes ungenaue Messungen liefert, konnen Sie auf die
Schaltflache , Kalibrierung des tragbaren Neigungsmessgerats” tippen , um die folgenden Schritte zur

Neukalibrierung durchzufiihren.

y Zur Durchfuhrung der Kalibrierung eines tragbaren Neigungsmessers

1. Legen Sie das Handneigungsmessgerat auf eine flache und ebene Flache.

Abbildung 5-7 Durchfiihrung der Kalibrierung des tragbaren Neigungsmessers 1

2. Drehen Sie den Handneigungsmesser um 180°.
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Abbildung 5-8 Durchfuihrung der Kalibrierung des tragbaren Neigungsmessers 2

3. Drehen Sie den Handneigungsmesser um 180°.

Abbildung 5-9 Durchfiihrung der Kalibrierung des tragbaren Neigungsmessers 3

4. Drehen Sie den Handneigungsmesser um 180°. Damit ist die Kalibrierung abgeschlossen.
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Abbildung 5-10 Durchfuhrung der Kalibrierung des tragbaren Neigungsmessers 4

5.1.8 Signalton-Einstellung

Mit dieser Einstellung kénnen Sie den Signalton aktivieren oder deaktivieren, wenn Sie eine Rollkompensation, eine

Hubkompensation oder eine Nachlauf-/SAl-Messung durchfihren.

1) Schalten Sie den EIN/AUS- Schalter auf EIN, um den Signalton zu aktivieren. Wahrend der Rollkompensation,

der Hubkompensation oder der Nachlauf-/SAI-Messung ertént ein Signalton.

2) Schalten Sie den EIN/AUS- Schalter auf AUS, um den Signalton zu deaktivieren. Wéahrend der Rollkompensation,

der Hubkompensation oder der Nachlauf-/SAI-Messung ertont kein Signalton.

M  Settings - Beep Setiing

i ADAS & Aligner Settings
Beep [ on §

‘I-. ~l OBFCM Upload

) [
ﬁ EVDiag Box Settings
) [

Country/Region Code

Abbildung 5-11 Bildschirm , Signaltoneinstellungen*
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5.1.9 Bildschirmfreigabeeinstellungen

Mit dieser Einstellung kdnnen Sie die automatische Bildschirmiibertragung vom Tablet auf den digitalen Monitor im

Kalibrierungsrahmen aktivieren oder deaktivieren.

1) Wenn die EIN/AUS- Taste auf die Position EIN gestellt wird , wird die automatische Bildschirmiibertragung aktiviert

und die Schnittstelle des Tablets wird automatisch auf den digitalen Monitor im Kalibrierungsrahmen tbertragen,
sobald das Tablet angeschlossen ist.

2) Wenn der EIN/AUS- Schalter auf die Position AUS gestellt wird , erfolgt die automatische

ist deaktiviert und die Schnittstelle des Tablets wird nicht automatisch auf den digitalen Monitor am
Kalibrierungsrahmen ubertragen, sobald das Tablet angeschlossen ist.

ﬁ Settings - Screen Sharing Settings
15 ADAS & Aligner Settings
— Automatic Cast Screen [ on
% 1 OBFCM Upload —

m Vehicle List

m EVDiag Box Settings
“‘ Battery Test

e Country/Region Code
E Laws and Regulations
m System Settings
2 P

Abbildung 5-12 Bildschirm , Bildschirmfreigabe-Einstellungen*

5.1.10 ADAS-Kalibrierungsparametereinstellungen

Wahlen Sie die ADAS-Kalibrierungsparametereinstellungen (Autel-Parameter oder Werksparameter) aus, um bei der

ADAS-Kalibrierung eine Anpassung des Kalibrierungsrahmens vorzunehmen:

1) Wenn Sie die Option , Autel-Parameter” auswahlen , fiihrt Sie das Tablet durch den Vorgang der Durchfiihrung

der ADAS-Kalibrierungsfunktion mithilfe von Autel-Parametern.

2) Wenn Sie die Option , Werksparameter" auswahlen , fiihrt Sie das Tablet durch den Vorgang der Durchfiihrung
der ADAS-Kalibrierungsfunktion unter Verwendung der Werksparameter.

@ notiz

Autel-Parameter sind standardmaRig ausgewahit.




ﬁ Seltings - ADAS Calibration Parameter Settings

ADAS & Aligner Settings

n 0OBFCM Upload
Venicle List

m EVDiag Sox Settings
Autel pamemetees Factory purametery

&‘ Battery Test (]

Country/Region Codle
u Laws and Regulations

Abbildung 5-13 Bildschirm , Bildschirmfreigabe-Einstellungen*

5.1.11 ADAS-Kalibrierungstool-Einstellungen

Mit dieser Einstellung konnen Sie die vorrangige Verwendung digitaler Zieltafeln anstelle physischer Ziele aktivieren

oder deaktivieren, wenn Sie die ADAS-Kalibrierungsfunktion ausfihren.

1) Wenn die EIN/AUS- Taste auf die Position EIN gestellt wird , wird bei der Ausfiihrung der ADAS-Kalibrierungsfunktion

die vorrangige Verwendung des digitalen Zielpanels aktiviert.

2) Wenn die EIN/AUS- Taste auf die Position AUS gestellt wird , wird die vorrangige Verwendung des digitalen Zielfelds
deaktiviert und die Schnittstelle des Tablets fuhrt Sie durch den Vorgang der Durchfiihrung der ADAS-

Kalibrierungsfunktion mithilfe physischer Ziele.
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B | Settings - ADAS Calibration Tool Settings

ADAS & Aligner Settings
Prioritize digital target panel m

” OBFCM Upload

@ Vehicle List

@ EVDiag Box Settings
“ Battery Test

Country/Region Code
D Laws and Regulations
m System Settings
About

Abbildung 5-14 ADAS-Kalibrierungstool-Einstellungsbildschirm

5.2 Anschluss des Kalibrierrahmens

Die Anschlussmethode fir den Kalibrierungsrahmen wurde im vorherigen Abschnitt vorgestellt und wird hier nicht wiederholt.

Weitere Informationen finden Sie unter Anschluss des Kalibrierungsrahmens.

5.3 Netzwerkkonfiguration

Die Netzwerkkonfiguration wurde im vorherigen Abschnitt vorgestellt; sie wird hier nicht wiederholt. Weitere Informationen

finden Sie unter Netzwerkkonfiguration.

5.4 Aktualisierung

Nachdem der Kalibrierungsrahmen angeschlossen und das Netzwerk konfiguriert wurde, tippen Sie in den ADAS- und

Aligner-Einstellungen auf , Aktualisieren® , um den Kalibrierungsrahmen zu aktualisieren.
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@ Language

I ! Printing Settings —

L Report Settings

m Push Notifications
ADAS camera system current version; V01.09.01_¥01,10.01_V1.06.06;
m Auto Update Latest version V01.09.01_V01.96 27_V1.06.06

&t et

= ADAS B Aligner Settings

g OBFCM Upload

5| vehicle List

Abbildung 5-15 Aktualisierungsbildschirm

5.5 Aktualisierung des tragbaren Neigungsmessers

In diesem Abschnitt konnen Sie die neueste Version des Handneigungsmessers herunterladen, nachdem Sie ihn tGber ein USB-
Kabel mit dem Tablet verbunden haben. Informationen zur Kalibrierung des Handneigungsmessers finden Sie im Benz Chassis

Level Measuring Tool .

M  Settings - Hand-held Inclinometer Updata
- " i
fory ADAS & Aligner Settings

o—— [] -

Vehicle List Devices Hand-held Inclinormetsr

Ea EVDiag Box Settings Updzte

“ Satiery Test

Country/Region Code

Current versian:VD'l 00.0C; Latest varslon:V01.99.17

During the update, do rot leave the current interface. Update bskes about 20
m Laws and Regulations "

B System Seitings
£ e

Abbildung 5-16 Aktualisierungsbildschirm des tragbaren Neigungsmessers
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5.6 Wartung und Service

Dieser Abschnitt behandelt Kalibrierung und Inspektion, Kalibrierungsprotokollbericht, Genauigkeitsprifungsintervall
und Zielreinigungsintervall.

Ssettings - Maintenance & Service
n i Calibration & inspection >
m Vehicle List Calibration record report >
EVDiag Box Settings Accuracy check interval Sikmonths >
“ Battery Test Target cleaning interval >

E Country/Region Code
Laws and Regulations

Abbildung 5-17 Wartungs- und Servicebildschirm

5.6.1 Kalibrierung und Inspektion
5.6.1.1 Aligner-Kalibrierung
Der Aligner muss kalibriert werden, wenn:

1. Die Kamera wurde zerlegt.

2. Die Genauigkeitsprufung ist fehlgeschlagen.

@

HINWEIS: Fur die Kalibrierung des Aligners ist ein professionelles Kalibrierungstool (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-
CSC0500/12) erforderlich. Wenden Sie sich zur Kalibrierung an lhren Handler oder Hersteller.

y Zum Kalibrieren des Aligners
1. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets , Einstellungen® .
2. Tippen Sie links auf dem Bildschirm auf ADAS- und Aligner-Einstellungen .

3. Tippen Sie auf ,Wartung und Service" und wahlen Sie dann ,Kalibrierung und Inspektion* >

+Aligner-Kalibrierung*“.
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Stellen Sie sicher, dass der Kalibrierungsrahmen tiber WLAN verbunden ist, da sonst die Wartungs- und
Servicefunktion nicht aktiviert werden kann.

4. Platzieren Sie die Kalibrierstange ca. 2,2 m vor dem Kalibrierrahmen. Installieren Sie die

Richten Sie den Positionierungsstift mit der Positionierungsbohrung aus und ziehen Sie die Mutter fest.

Calibration Preparation

. - * Move the calibration bar to the

l___l**‘z__. position about 2 2m directly in
front of the ADAS calibration

frame, and ensure the centers

of the celibration bar and the

calibration frame are aligned;

* Install the front wheel targets

o the calibeation bas, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut;

*The crossbar height will be

© adjusted sutomatically Ensure
there are no obstructions which
mary interfere with the movernent
of the crossbar.

Abbildung 5-18 Vorbereitung der Aligner-Kalibrierung

5. Tippen Sie auf ,, Weiter". Die Hohe der Querstrebe wird automatisch angepasst und das Ziel gesucht.
AnschlieBend wird der folgende Bildschirm angezeigt. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm
und verschieben Sie den Kalibrierungsbalken, sodass die Werte fiir ,Offset", ,L-Distanz* und
,Distanzdifferenz"* griin angezeigt werden.

Aligner calibration

Move the calibeation bar so

Offret

that the values of ‘Offset’ 'L-

- — Distance, ‘R-Distance’, and
A ‘Distance Diff are displayed in
106 e
L-Distance #-Datance
L e e
Distancn Diff
< -131 3

Next Camera ESC

Abbildung 5-19 Aligner-Kalibrierung 1



Aligner callbration

et Ready!
*
.13
LOistance : — R-Distarce
9169 - o 2173"

Abbildung 5-20 Aligner-Kalibrierung 2

6. Tippen Sie anschlieBend auf , Weiter* , um zum néchsten Bildschirm zu gelangen. Drehen Sie den
Kalibrierungsbalken gemaf den Bildschirmanweisungen, um Daten zu erfassen. Sobald die Pfeile und die

angezeigten Blockbilder griin werden, beenden Sie die Drehung des Balkens.

Calibration

2 - Rotate the 1arget 1o the collection
-_.:..l*__‘:.__l position

———~

Abbildung 5-21 Kalibrierungsbildschirm 1



Calibration

ol Gollecting,

N —

Abbildung 5-22 Kalibrierungsbildschirm 2

7. Nach der Datenerfassung wird der Bildschirm mit den Kalibrierungsergebnissen angezeigt, wie in der Abbildung gezeigt.
Abbildung unten. Wenn auf dem Bildschirm angezeigt wird, ist der Vorgang Dies zeigt an, dass die Kalibrierung fehlgeschlagen
erfolgreich. Wenn auf dem Bildschirm angezeigt wird, , ist. Dies zeigt an, dass die Kalibrierung fehlgeschlagen ist.

muss eine Neukalibrierung durchgefiihrt werden.

Result
Calibration succeeded!
Tota! front toe 0.1,07)
Left front camber 01,0
Right front camber 01,07)
Total rear toe 01,07)
Left rear camber 0 {01.,07)
Right rear camber 1 (01,07

Recalibrate. ESC

Abbildung 5-23 Kalibrierungsergebnis

8. Entfernen Sie die Vorderrad-Zielmarken von der Kalibrierschiene und montieren Sie die Hinterrad-Zielmarken auf der
Kalibrierschiene. Platzieren Sie die Kalibrierschiene anschlieRend etwa 5,4 m vor dem Kalibrierrahmen. Fihren Sie
die Kalibrierungsschritte gemaR den Bildschirmanweisungen durch. Da die Kalibrierungsschritte auf dem Tablet

weitgehend identisch und deutlich dargestellt sind, werden sie hier nicht wiederholt.

5.6.1.2 Zielkalibrierung mit Radkrallen

Wenn die passende Radklemme (Felgenklemme/Reifenklemme) oder das Ziel ersetzt wurde,
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Die neu montierte Radklemme (Felgenklemme/Reifenklemme) oder das Ziel muss neu kalibriert werden.

@) noTiz

Wie bereits erwéhnt, basieren die Abbildungen mit Klemmen in diesem Handbuch auf der Verwendung von Reifenklemmen.

Hier wahlen wir Reifenklemme und Ziel fiir die Kalibrierungsabbildung aus.

1. Verwenden Sie die Kalibrierungsleiste

y Zum Kalibrieren der Radklemme (Reifenklemme) und des Ziels mithilfe der Kalibrierleiste

1. Bereiten Sie selbst ein professionelles Kalibrierungswerkzeug vor — eine Kalibrierungsleiste (AUTEL-CSC0500/10;
AUTEL-CSC0500/12).

2. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets , Einstellungen® .
3. Tippen Sie links auf dem Bildschirm auf ADAS- und Aligner-Einstellungen .

4. Tippen Sie auf , Wartung und Service* und wahlen Sie dann ,Kalibrierung und Inspektion“ > ,Radkrallen-

Zielkalibrierung®.

5. Radkrallen-Zielkalibrierung auswahlen — mit der Kalibrierungsleiste erinnert Sie das Tablet an die Hinweise zur

Radkrallen- (Reifenkrallen-) und Zielkalibrierung.

Wheel clamp target calibration

This function raqu ires a professional calibration tool (AUTEL-

€SC0500/10) which will change the callbration parameters of

the These will directly affect

the calibration results. It Is recommended to contact the local
or it for

Abbildung 5-24 Kalibrierungsmethode auswéhlen

6. Nachdem Sie die Hinweise sorgfaltig gelesen haben, tippen Sie auf ,OK* , um das Ziel fiir die Kalibrierung

auszuwahlen. Hier wéhlen wir zur Veranschaulichung das Ziel ,Linkes Vorderrad“ (das gut an der linken
Vorderreifenklemme angebracht ist).
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Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear whee! target

Abbildung 5-25 Ziel fur die Kalibrierung auswahlen

7. Das Tablet zeigt automatisch die Kalibrierungsvorbereitungen an, nachdem Sie das zu kalibrierende
Ziel ausgewahlt haben. Folgen Sie den Bildschirmanweisungen und positionieren Sie die
Kalibrierstange ca. 2,2 m direkt vor dem IA1000WA-Kalibrierrahmen. Stellen Sie sicher, dass die
Mittelpunkte der Kalibrierstange und des Kalibrierrahmens ausgerichtet sind. Montieren Sie
anschlieBend die linke Vorderradklemme (Reifenklemme) und die linke vordere Zielstange an der
Kalibrierstange, richten Sie den Positionierungsstift an der Positionierungsbohrung aus und ziehen
Sie die Mutter fest.

Calibration Preparation

- . * Move the calibration bar to the
23 e | * - ] position about 2.2m directly in
front of the ADAS calibration
frame, and ensure the centers
of the calibration bar and the
calibration frame are aligned,

{ * Install the left front wheel clamg

‘P—d target on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Abbildung 5-26 Kalibrierungsvorbereitung (Kalibrierungsbalken verwenden)

8. Nachdem die oben genannten Vorbereitungen abgeschlossen sind, tippen Sie auf ,, Weiter* , um
fortzufahren. Das Tablet zeigt den aktuellen Abstand zwischen Radklemme (Reifenklemme) und
Zielobjekt sowie dem Kamera-Kit an und gibt an, dass der Abstand 2,0 bis 2,4 m betragen sollte.
Liegt der Abstand nicht innerhalb dieses Bereichs, verschieben Sie den Kalibrierungsbalken, um
den Abstand auf den gewiinschten Bereich einzustellen.
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Left front wheel clamp target calibration
The distance between the whee|

il ., clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current

distance: 2503 mm.

P e

e
o Next Camera ESC

Abbildung 5-27 Kalibrierung starten (Kalibrierungsleiste verwenden) 1

9. Tippen Sie auf Weiter , wenn der Abstand auf den gewiinschten Bereich eingestellt ist. Das Tablet
zeigt lhnen an, dass alles fiir die spateren Vorgénge bereit ist.

Left front wheel clamp target calibration

LN |

Ready!

B ——

Abbildung 5-28 Kalibrierung starten (Kalibrierungsleiste verwenden) 2

10. Tippen Sie auf Weiter , um fortzufahren. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm und drehen Sie den Kalibrierungsbalken so, dass

die Ziele befinden sich in der Sammelposition.
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Left front wheel clamp target calibration

2 : Rotate the target 1o the collection
SRy poaition:

——

Abbildung 5-29 Kalibrierung starten (Kalibrierungsleiste verwenden) 3

Left front wheel clamp target calibration

- Rotate the target to the collection
PR ] sl

Abbildung 5-30 Kalibrierung starten (Kalibrierungsleiste verwenden) 4

11. Sobald die Pfeile und die angezeigten Blockbilder griin werden, héren Sie auf, den Querbalken zu
drehen. Das Tablet beginnt automatisch mit der Datenerfassung.
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Left front wheel clamp target calibration

. Cotlecting
-_nl.‘_._:._.

P ——h

Next Camera ESC

Abbildung 5-31 Kalibrierung starten (Kalibrierungsleiste verwenden) 5

12. Nach der Datenerfassung zeigt das Tablet automatisch das Kalibrierungsergebnis an. Wenn auf dem

Bildschirm angezeigt wird, bedeutet dies, dass die Kalibrierung erfolireich war. Tippen Sie auf ESC , um

die Funktion zu beenden. Wenn auf dem Bildschirm angezeigt wird, s die Kalibrierung fehlgeschlagen

ist, tippen Sie auf Neu kalibrieren , um die Kalibrierung erneut durchzufiihren.

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.50 0.50
Rotation center ¥ 287 2581
Rotgtion center Y 015 0.34
Rotation center Z 45.06 4501

Recalibrate ESC

Abbildung 5-32 Bildschirm ,Kalibrierungsergebnis*

2. Fahrzeug benutzen

y Zum Kalibrieren der Radklemme (Reifenklemme) und des Ziels mithilfe des Fahrzeugs
1. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets , Einstellungen® .
2. Tippen Sie links auf dem Bildschirm auf ADAS- und Aligner-Einstellungen .

3. Tippen Sie auf , Wartung und Service* und wahlen Sie dann , Kalibrierung und Inspektion“ >, Radkrallen-
Zielkalibrierung“.
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4. Wahlen Sie Radkrallen-Zielkalibrierung — mit dem Fahrzeug von rechts

Siehe Abbildung 5-24 ,Kalibrierungsmethode auswahlen®.

5. Der folgende Bildschirm wird angezeigt. Wahlen Sie dann das Ziel aus, das kalibriert werden muss.
Waéhlen Sie beispielsweise das Ziel , Linkes Vorderrad“ (das gut an der linken Vorderreifenklemme installiert

ist). Siehe Abbildung 5-25: Ziel fir Kalibrierung auswahlen.

6. Fahren Sie das Fahrzeug wie in den Bildschirmanweisungen gezeigt auf die Hebebiihne, lenken Sie vorwarts,
verriegeln Sie die Lenkradhalterung, schalten Sie den Gang in den Leerlauf und l6sen Sie die Feststellbremse.
Montieren Sie anschlieBend die linke Vorderradklemme (Reifenklemme) und das linke vordere Ziel am linken
Vorderrad und heben Sie die Vorderachse an.

Left front wheel clamp target calibration

o
»

B -

Sner ahone, |ock s1oenng whoel, place tranamisaion in Ingnehl ho loft fron whoel targat on lafr fmrt wheel and mise
neutral rebease parking brake. e from amie.

Cancel Next

Abbildung 5-33 Kalibrierungsvorbereitung (Fahrzeug verwenden) 1

7. Tippen Sie auf , Weiter* , um fortzufahren. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, platzieren Sie den
Kalibrierrahmen etwa 2,2 m von der Mitte des Vorderrads entfernt und stellen Sie sicher, dass die Mittelpunkte
des Kalibrierrahmens und des Fahrzeugs ausgerichtet sind. Driicken Sie anschlief3end die Tasten , AUF* und ,AB* .
Mit den Knépfen auf der Riickseite des Kalibrierrahmens kénnen Sie die Hohe der Querstange so einstellen,

dass sich die Querstange ungefahr auf der gleichen Hohe wie die Mitte des Vorderrads befindet.
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Left front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame sbaut 2200mm
from the center of the front wheel, and ensure
that the centers of the calibration frame snd
the vehicle are aligned,

*Press UP and DOWN buttons on the back of
the calibration frame to adjust the crossbar
height so that the crosshar is roughly at the
same height as the center of the front wheel.

Cancel Next

Abbildung 5-34 Kalibrierungsvorbereitung (Fahrzeug verwenden) 2

8. Wenn die obigen Schritte abgeschlossen sind, tippen Sie auf , Weiter* , um fortzufahren. Das Tablet zeigt
den aktuellen Abstand zwischen Radklemme (Reifenklemme) und Zielobjekt sowie dem Kamera-Kit an
und gibt an, dass der Abstand 2,0 bis 2,4 m betragen sollte. Liegt der Abstand nicht innerhalb dieses
Bereichs, verschieben Sie den Kalibrierungsrahmen, um den Abstand auf den gewiinschten Bereich
einzustellen.

Left front wheel clamp target calibration

(e}l

- -

The distance betwaen the wheel
clamp target and the camera kit
should be 2000-2400 mm. Current
distance: 2556 mm.

Q

Camera Cancel Next

Abbildung 5-35 Kalibrierung starten (Fahrzeug verwenden) 1

9. Tippen Sie auf Weiter , wenn der Abstand auf den gewiinschten Bereich eingestellt ist, und das Tablet wird

zeigt Ihnen an, dass alles fiir die spateren Vorgénge bereit ist.
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Left front wheel clamp target calibration

Q .« Ready!
i)
- s

e

Camera Cancel Next

Abbildung 5-36 Kalibrierung starten (Fahrzeug verwenden) 2

10. Drehen Sie das Rad wie in den Bildschirmanleitungen gezeigt.

Left front wheel clamp target calibration

el
(3

Rotate the wheel as indicated by
the arow.

<)

Camera Cancel Next

Abbildung 5-37 Kalibrierung starten (Fahrzeug verwenden) 3

11. Wenn die Pfeile und die angezeigten Blockbilder griin werden, héren Sie auf, den
Rad. Das Tablet beginnt automatisch mit der Datenerfassung.
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Left frant wheel clamp target calibration

o) PR+ SS— Colkcing.

(o
(i

Camera  Cancel Noxt

Abbildung 5-38 Kalibrierung starten (Fahrzeug verwenden) 4

12. Nach der Datenerfassung zeigt das Tablet automatisch das Kalibrierungsergebnis an. Wenn auf dem

Bildschirm angezeigt wird, bedeutet dies, dass die Kalibrierung erfolireich war. Tippen Sie auf ESC , um

die Funktion zu beenden. Wenn auf dem Bildschirm angezeigt wird, s die Kalibrierung fehlgeschlagen

ist, tippen Sie auf Neu kalibrieren , um die Kalibrierung erneut durchzufuhren.

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 087 087
Rotation axis ¥ 0.00 0.00
Rotation axis 2 -0.50 -0.50
Rotation center X 257 2571
FRotation center Y <033 015
FRotation center Z 45.00 45.00

Recalibrate ESC
Abbildung 5-39 Bildschirm , Kalibrierungsergebnis* (Fahrzeug verwenden)
5.6.1.3 Uberpriifung der Aligner-Genauigkeit
Eine Uberpriifung der Aligner-Genauigkeit wird in folgenden Féllen empfohlen:
1. Der Aligner war einem heftigen Aufprall ausgesetzt.
2. Die Genauigkeitspriifung wurde seit mehr als sechs Monaten nicht mehr durchgefthrt.

Die Software bietet drei Arten von Methoden zur Genauigkeitspriifung: Genauigkeitsprifung der Achsvermessung (mit

Kalibrierungsleiste); Genauigkeitspriifung der Achsvermessung (mit Fahrzeug); Schnelle Genauigkeitspriifung.
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1. Verwenden Sie die Kalibrierungsleiste

Durch die Durchfiihrung einer Genauigkeitspriifung mit einer Kalibrierleiste kann die Gesamtgenauigkeit des aus Kameras,

Radklemme und Ziel bestehenden Messsystems prézise und zuverlassig ermittelt werden.

y Zur Durchfuhrung einer Genauigkeitsprifung mit Kalibrierstab
1. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets , Einstellungen® .
2. Tippen Sie links auf dem Bildschirm auf ADAS- und Aligner-Einstellungen .

3. Tippen Sie auf Wartung & Service und wéhlen Sie dann Kalibrierung & Inspektion >

Uberpriifung der Aligner-Genauigkeit.

@ NOTIZ

Stellen Sie sicher, dass die WLAN-Verbindung zum Kalibrierungsrahmen besteht, da sonst die Wartungs- und Servicefunktion

nicht aktiviert werden kann.

4. Wahlen Sie ,,Genauigkeitsprifung“ — mit Kalibrierungsleiste auf der rechten Seite des Bildschirms.

5. Bewegen Sie den Kalibrierbalken gemaf den Bildschirmanweisungen in eine Position ca. 2,2 m direkt vor dem
Kalibrierrahmen. Montieren Sie die Vorderradklemmen (Reifen
Klemmen) und Ziele auf der Kalibrierleiste, richten Sie den Positionierungsstift mit dem Positionierungsloch aus

und ziehen Sie die Mutter fest.

Accuracy check

z - * Move the caliteation bar to the
.__‘amc._l pasition aboLit 2.2m directly in
tront of the ADAS caiibation
frarme, and ensure the centers
of the callbration bar and the
calibration frame are aligned,

i * Install the front wheel clamp
*ww* targets on the calibeation bac align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut,

* The crossber height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may Interfere with the movement
of the crossbar,

2

Next ESC

Abbildung 5-40 Bildschirm , Genauigkeitsprifung“ (Kalibrierungsleiste verwenden) 1

6. Tippen Sie auf , Weiter“. Die Querbalkenhéhe wird automatisch angepasst und der folgende Bildschirm wird
angezeigt. Verschieben Sie den Kalibrierungsbalken wie in der Bildschirmanleitung gezeigt, sodass die Werte

fur ,Offset”, ,L-Distanz" und ,Distanzdifferenz" griin angezeigt werden.
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Accuracy check

Move the calipration bar so

e that the vaiues of ‘Offset, 1-
e WS Distance', 'R-Distance, and
A ‘Distance Diff are dsplayed in
~110 pas
LDistarce A-Destance

[ ]

Distance Ditt

2481 Byt TRy 2584
< ; =

Next Camera ESC

Abbildung 5-41 Bildschirm ,Genauigkeitsprifung” (Kalibrierungsleiste verwenden) 2

Accuracy check

Ready!

Offaet
e ———

A
L Diatance A Datance

[ e

Oistance D1

A2217| e 2257,

Next Camera ESC

Abbildung 5-42 Bildschirm ,Genauigkeitspriufung” (Kalibrierungsleiste verwenden) 3

7. Tippen Sie anschliefend auf ,, Weiter* , um zum néchsten Bildschirm zu gelangen. Drehen Sie den
Kalibrierungsbalken gemaf den Bildschirmanweisungen, um Daten zu erfassen. Sobald die Pfeile und die

angezeigten Blockbilder griin werden, beenden Sie die Drehung des Kalibrierungsbalkens.
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Accuracy check

- . Rotate the target to the collection
CR T S— e

Abbildung 5-43 Bildschirm ,, Genauigkeitsprifung® (Kalibrierungsleiste verwenden) 4

Accuracy check

2 Collecting..
R T S

Al —

™

Abbildung 5-44 Bildschirm , Genauigkeitsprifung” (Kalibrierungsleiste verwenden) 5

8. Das System wechselt automatisch zum néchsten Bildschirm. Nach erfolgreicher Datenerfassung wird das
Kalibrierungsergebnis automatisch angezeigt. Wenn auf dem Bildschirm angezeigt wird, war die
Kalibrierung erfolgreich:"Wenn angezeigt wird, ist die Kalibrierung fehilgeschlagen und muss neu
kalibriert werd€n.
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Result
Accuracy check passed!
Total front toe (-01.0.1)
Left front camber X (-01,0.9)
Right front camber (01,01)
Total rear toe 0.02 {-0.1,0.1)
Left rear camber (0.1,0.7)
Right rear camber it (01,01)
' Recheck ESC

Abbildung 5-45 Ergebnisbildschirm der Genauigkeitsprufung

2. Fahrzeug benutzen

Bei der Genauigkeitspriifung am Fahrzeug kann die Gesamtgenauigkeit des Messsystems bestehend aus Kameras,
Reifenklemme und Zielobjekt auch bei Fahrzeugen ohne Kalibrierschiene ermittelt werden. Die Genauigkeit der Priifung wird
jedoch vom Zustand des Fahrzeugs beeinflusst. Daher empfiehlt es sich, fur die Prifung ein Sportfahrzeug in gutem Zustand

auszuwahlen.

y Zur Durchfiihrung einer Genauigkeitspriifung mit dem Fahrzeug
1. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets , Einstellungen“ .
2. Tippen Sie links auf dem Bildschirm auf ADAS- und Aligner-Einstellungen .

3. Tippen Sie auf Wartung & Service und wéahlen Sie dann Kalibrierung & Inspektion >

Uberpriifung der Aligner-Genauigkeit.

@ nortiz

Stellen Sie sicher, dass die WLAN-Verbindung zum Kalibrierungsrahmen besteht, da sonst die Wartungs- und Servicefunktion
nicht aktiviert werden kann.

4. Wahlen Sie ,, Genauigkeitsprifung” — mit dem Fahrzeug auf der rechten Bildschirmseite.

5. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um das Fahrzeug in den gewtinschten Status zu versetzen.

143



Vehicle Praparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel ¢l and the between

are normail (| to usea wvehicle within 3 years and 50,000 km);
* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the vehicle;
* Place the wheal chocks before and after the left rear of right rear wheel to prevent movement;
* Center the steering wheel and ingtall the steering whee! holder. Release the parking brake and place the
transmission in neutral;
* Adjust the tire pressure to the specified value;
* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear to
perform the rolling compensation;
* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

.n.
e

Abbildung 5-46 Fahrzeugvorbereitung

6. Tippen Sie auf , Weiter*, wenn das Fahrzeug den gewiinschten Status hat. Folgen Sie anschlieBend den
Anweisungen auf dem Bildschirm, um das Hilfswerkzeug Schritt fiir Schritt zu positionieren.

Auxiliary Tool Positioning
\ ‘ -
2 . . 3
e
. * L |
i ﬁ‘L

Plae whee! chacks to prevent e vehicle Steer ahead, lock steering wheel slace Place the colbration frame sbout 1.5 m
from sligping, trasemission In neuval. relesse parking .. In frost of the vehicle. Adjust the crossb...

Install four clmps and targets on
the whee's {f ey wers ot iatalied o

e
s

Abbildung 5-47 Positionierung des Hilfswerkzeugs

9. Nachdem die Hilfswerkzeuge korrekt positioniert sind, tippen Sie auf , Weiter “. Die Querstrebe wird automatisch
angepasst und sucht das Ziel. Das Tablet zeigt den folgenden Bildschirm an. Folgen Sie den Anweisungen

auf dem Bildschirm, um die Radrollkompensation durchzufiihren.
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Wheel Rolling Compensation

(4] . R, *Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

Camera ESC
L

Abbildung 5-48 Radrollkompensation 1

Whee! Rolling Compensation

(4] *Move the rear whee| chock
backward for abaut 30 ¢my
*Push lhcvmld- in the diraction

r. 1
1]

Abbildung 5-49 Radrollkompensation 2

| Camera ESC

Wheel Rolling Compensation

(o] LI Y ] * Push the vahicie in the direction

indicated by the amow

Abbildung 5-50 Radrollkompensation 3
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Wheel Rolling Compensation

-}
l

* Stop pushing the vehicle, please
walt.

o
RN

Abbildung 5-51 Radrollkompensation 4

Camera  ESC

10. Nach Abschluss der Radrollkompensation wechselt das Tablet automatisch zum nachsten Bildschirm. Folgen
Sie anschlieRend den Anweisungen auf dem Bildschirm, um die Schritte abzuschlieBen, die denen des

vorherigen Vorgangs éhneln.

11. Nachdem der Vorgang abgeschlossen ist, wird das Kalibrierungsergebnis automatisch angezeigt. Dies zeigt an,
angezeigt wird, ist die Kalibrierung®  dass die Kalibrierung erfolgreich war. Wenn auf dem Bildschirm

, fehlgeschlagen und muss neu kalibriert werden.

3. Schnelle Genauigkeitspriifung

Die schnelle Genauigkeitspriifung wird standardmaRig alle sechs Monate automatisch durchgefiihrt. Das Intervall der
Genauigkeitsprifung kann in den Einstellungen der Achsvermessungssoftware geandert werden.

Durch eine schnelle Genauigkeitspriifung kdnnen Probleme im Messsystem erkannt werden, das aus Kamera und Ziel
besteht, jedoch nicht mit der Rad- oder Reifenklemme.

y Zur schnellen Genauigkeitsprifung
1. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets , Einstellungen*
2. Tippen Sie links auf dem Bildschirm auf ADAS- und Aligner-Einstellungen .

3. Tippen Sie auf Wartung & Service und wéhlen Sie dann Kalibrierung & Inspektion >

Uberpriifung der Aligner-Genauigkeit.

@ NOTIZ

Stellen Sie sicher, dass die WLAN-Verbindung zum Kalibrierungsrahmen besteht, da sonst die Wartungs- und Servicefunktion
nicht aktiviert werden kann.

4. Wahlen Sie rechts auf dem Bildschirm , Schnelle Genauigkeitsprifung“ aus.

5. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um das Fahrzeug in den gewtinschten Status zu versetzen.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is a
minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Pace the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement,

* Center the steenng wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicie unloaded. Check if the coolant level and the engine oll level are correct. Check If the fuel tank is
full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

*If the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before performing the
measurement. The adjustment process may vary on differant models

Info Skip Exit

Abbildung 5-52 Anleitung zur Fahrzeugvorbereitung

6. Tippen Sie auf Weiter , wenn das Fahrzeug den gewiinschten Status hat. Folgen Sie dann den Anweisungen auf dem Bildschirm.
Anleitung zum schrittweisen Positionieren des Hilfswerkzeugs.

Auiliary Tool Positioning
Ly . .
2 x - 3
S
i ’

. RO

r
Fiace whee! chocks %o prevent the veticle Sreer ahead, lock steering wheel, place Flace the calibration frame about 1 5m
from slipging transrvasion n nauTal falaaes parkeq I Wore of tha vehicks. RSt the cesh.

Ingzal fowr clamps and targets o0
the wheals (I thoy were st installed pr_

Abbildung 5-53 Positionierung des Hilfswerkzeugs

7. Nach der Positionierung des Hilfswerkzeugs. Tippen Sie auf die Schaltflache Weiter , die Querbalkenhthe

wird automatisch angepasst und das Ziel gesucht, und gibt Folgendes ein

Bildschirm.
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Quick accuracy check

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the targets
can be detected

Abbildung 5-54 Schnelle Genauigkeitspriifung

8. Das Ergebnis der schnellen Genauigkeitspriifung wird nach Abschluss des Priifvorgangs auf dem
Bildschirm angezeigt. Wenn auf dem Bildschirm angezeigtwird, war die Kalibrierung erfolgreich.

Wenn angezeigt wird, ist die Kalibrierung fehlg lagen und muss neu kalibriert werden.
Resuit
Accuracy check passed!
Anglel 00 201.,0)
Angle2 0 (01,0.1)
Angle3 0.04 (01,0)
- 0K

Abbildung 5-55 Ergebnis der schnellen Genauigkeitspriufung

5.6.1.4 Kalibrierung des Neigungssensors
Der Neigungssensor muss kalibriert werden, wenn:
1. Verwenden Sie den IAL000WA zum ersten Mal.
2. Die Kamera wurde zerlegt.

y Zur Kalibrierung des Neigungssensors
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1. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets , Einstellungen® .
2. Tippen Sie links auf dem Bildschirm auf ADAS- und Aligner-Einstellungen .

3. Tippen Sie auf , Wartung und Service* und wahlen Sie dann , Kalibrierung und Inspektion* >, Kalibrierung des

Neigungssensors*.

HINWEIS: Stellen Sie sicher, dass die WLAN-Verbindung zum Kalibrierungsrahmen besteht, da sonst die Wartungs- und

Servicefunktion nicht aktiviert werden kann.

4. Legen Sie den Kalibrierrahmen wie in der Bildschirmanleitung gezeigt auf eine ebene Flache und betétigen Sie das

Pedal, um den Kalibrierrahmen zu fixieren. Drehen Sie die Knopfe A und B, um die Neigungs- und Rolllibellen zu

zentrieren.
Crossbar Adjustment

* Place the main frame on the level ground and
depress the pedal 10 fix the mam frame,

* Rotate the buttons A and B to center the pitch
and roll level bubbles.

Next Exit

Abbildung 5-56 Querstangeneinstellung 1

5. Tippen Sie auf , Weiter“. Der Neigungssensor erfasst Daten und wechselt nach Abschluss der Erfassung automatisch

zum néchsten Bildschirm. Drehen Sie den Knopf B im Uhrzeigersinn, um die Querstrebe bis zum linken Anschlag

zu rollen.
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floll Angle Adjustment

* Rotate the button B clockwise to roll the
crosshar to the left lirmit

Abbildung 5-57 Rollwinkeleinstellung 1

6. Tippen Sie auf , Weiter". Der Neigungssensor erfasst Daten und wechselt nach Abschluss der Erfassung
automatisch zum né&chsten Bildschirm. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm und drehen Sie
den Knopf B gegen den Uhrzeigersinn, um den Querbalken nach rechts zu verschieben.

Roll Angle Adjustment

* Rotate the button B counterclockwise to roll

the crossbar 1o the right
* The required angle is 0.00* and the current
angle is 0.03",
"
"
Next Exit

Abbildung 5-58 Rollwinkeleinstellung 2

7. Wenn der aktuelle Winkel auf den gewiinschten Winkel eingestellt ist, tippen Sie auf , Weiter". Der
Neigungssensor erfasst Daten und zeigt nach Abschluss der Erfassung automatisch den folgenden
Bildschirm an. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm und drehen Sie den Knopf B, um die

Libelle der Rollwaage zu zentrieren.

150



Crossbar Adjustment

* Rotate the button B to center the rolf level

bubble.
* The required angle is 0.00" and the current
angle is 0.01°

Next Exit

Abbildung 5-59 Querstangeneinstellung 2

8. Nachdem der Vorgang abgeschlossen ist, werden die Kalibrierungsergebnisse angezeigt. Wenn auf dem
Bildschirm angezeigt wird, war die Kalibrierung erfolgreich. Wenn angezeigt wird, ist die Kalibrierung
fehlgeschlagen und muss erneut kalibriert werden. )

Result
Calibration succesded!
Angiel ! ©.0.1)
Angle2 1 {0,0.1)

Recalibrate  ESC

Abbildung 5-60 Bildschirm , Kalibrierungsergebnis*

5.6.1.5 Feinabstimmung der Mechanismuskalibrierung und -priifung

Die Kalibrierung muss durchgefiihrt werden, wenn:

1. Verwenden Sie den IALI000WA zum ersten Mal.

2. Die Kamera wurde zerlegt.

y Zur Kalibrierung des Feinabstimmungsmechanismus
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1. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets , Einstellungen® .
2. Tippen Sie links auf dem Bildschirm auf ADAS- und Aligner-Einstellungen .

3. Tippen Sie auf ,Wartung & Service* und wéhlen Sie dann , Kalibrierung & Test des
Feineinstellungsmechanismus*. Acht Teile mussen kalibriert werden: Die Querstangenhebevorrichtung,
die vorderen und hinteren Feineinstellungsvorrichtungen, die linken und rechten
Feineinstellungsvorrichtungen, die Roll-Feineinstellungsvorrichtung, die Nick-Feineinstellungsvorrichtung
und die Gier-Feineinstellungsvorrichtung werden automatisch kalibriert; die rechte und die linke
Gleitblockbewegungsvorrichtung werden manuell kalibriert. Zur Veranschaulichung wahlen wir hier die

Querstangenhebevorrichtung und die rechte Gleitblockbewegungsvorrichtung aus .

Fmetuning mechanism calibretion & test

Crossbar lifting assembly Front '2:;:;:".:;‘“" Lot M:HWM f:::"""q Roll fine-tuning assembly
Pitch finetuning y Yaw fi " Right sh;ramnm Left :Iu:\g muﬂ;rmm

ESC

Abbildung 5-61 Bildschirm ,Mechanismuskalibrierung und -test fur Feinabstimmung*
y So fuhren Sie die Kalibrierung der Querstangen-Hebebaugruppe durch

Wabhlen Sie die auszufiihrende Funktion aus. Driicken Sie ,Kalibrierung“, um die Feinkalibrierung
des Moduls durchzufiihren. Stellen Sie sicher, dass sich keine Hindernisse im Bewegungsbereich

befinden.
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Crossbar lifting assembly

# Press Calibration to parform the fine-tuning
madule calibration. Ensure there are ng
abstacies withan the motion range.

Abbildung 5-62 Bildschirm ,, Querstangen-Hebebaugruppe*
y So fuhren Sie die Kalibrierung der rechten Gleitblockbewegungsbaugruppe durch

Wabhlen Sie die auszufiihrende Funktion aus. Bewegen Sie den rechten Gleitstein manuell bis zur
600-mm-Markierung auf der Querstrebe. Driicken Sie anschliefend ,Kalibrierung®, um die
Feinkalibrierung des Moduls durchzufiihren. Stellen Sie sicher, dass sich keine Hindernisse im
Bewegungsbereich befinden.

Right £licing block mation assembly
* Manually move the right shiiing block to the
&00mm mark on the crossbar.
* Press Calibratio n to perform the fine-tuning

module callbration. Enaura there are no
obstacles within the motion range

Caliration Exit

Abbildung 5-63 Bildschirm der rechten Gleitblock-Bewegungsbaugruppe
5.6.1.6 AVM-Laserkalibrierung und -Priifung

Vor der ADAS-Kalibrierung ist eine AVM-Laserkalibrierung und -Priifung erforderlich. Dieser Abschnitt behandelt die
Laserkalibrierung, die Konfiguration von Laser-Bluetooth und die Uberpriifung der Laserlinienausrichtung.

y So fuhren Sie eine Laserkalibrierung durch
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1. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets , Einstellungen® .
2. Tippen Sie links auf dem Bildschirm auf ADAS- und Aligner-Einstellungen .

3. Tippen Sie auf ,Wartung & Service* und wéahlen Sie ,Kalibrierung & Inspektion* >, AVM-
Laserkalibrierung & -Prufung®, um den Bildschirm zu 6ffnen. Wéhlen Sie anschlieRend , Laserkalibrierung*

4. Montieren Sie wie in der Animation gezeigt die beiden Verlangerungsstangen und die beiden Linienlaser
an der linken bzw. rechten Gleitplatte. Ziehen Sie anschlieRend die Kndpfe an den Verlangerungsstangen

fest und verriegeln Sie die Sicherheitskarabinerhaken. Tippen Sie auf , Weiter “, um fortzufahren.

Laser Installation

L5050

ATELCSEENT 3L T,
AUTELCICOSIN I8

AUTEL TSCOT0R18L

“Install 1 teo coersion 1ods and the two-ne leers an 1he et snd gt
sHINg plETes, respectively 1hen Tighten 10 kiobe on the exension kds
aned luck the sxfety snap hooks.

Abbildung 5-64 Zweilinienlaser installieren

5. Tippen Sie auf , Start". Querstrebe und Gleitplatte bewegen sich automatisch in die Zielposition. Achten
Sie beim Bewegen der Querstrebe und der Gleitplatte auf die Sicherheit. Tippen Sie auf ,, Weiter® ,
um zur néchsten Benutzeroberflache zu gelangen.

Automatic Adjustment

e Standarg Current Uit Status
Roll angle a.00 0.02 e v
Piteh angle 0.00 .03 5 v
Shiding block {L) 950 980 mm v
Shiing block (R as0 980 mm v
* After the croasbar and sliding plate move to their target positions, press Next to enter the next int erface
il Next Exit
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Abbildung 5-65 Bewegen Sie die Querstange zur Zielposition

6. Stellen Sie sicher, dass der Zweilinienlaser korrekt installiert und eingeschaltet ist (driicken Sie , Hilfe* , um
den Zweilinienlaser zu verwenden). Nach dem Einschalten dauert es etwa 5 Sekunden, bis die Bluetooth-
Verbindung hergestellt ist. Driicken Sie ,, Weiter* , um fortzufahren (der Laser wird aktiviert; bitte achten

Sie auf den Laser).

Laser Connection

Left sid e laser Right side laser

*Preas Next to continue (the leser will activate, please pay attention to the kser)

Help Next Exit

Abbildung 5-66 Bluetooth-Verbindung des Zweilinienlasers

7. Justieren Sie den linken und rechten Laser so, dass sich die beiden Laserlinien Uberlappen. Stellen Sie vor

dem Drucken von ,Weiter" sicher, dass sich die beiden Laserlinien tberlappen. Andernfalls wird der
Laser nicht zentriert.

Laser Centering Adjustrment

Adjust the left and right kasers so

that the two laser lines overleq

+ Befora pressing Next, ensure the
Iwo laser lines overiap. Dhenvise,
Ihe kaser will not be centerad.

Right Right
Left Forward  Left Reverse
Rotaton (4l R .wrfmmgq m,mﬁ Next Exit

Abbildung 5-67 Laserzentrierungseinstellung 1

8. Tippen Sie auf Weiter , um die Laserkalibrierung durchzufiihren. Auf dem Bildschirm wird ,Kalibrierung
abgeschlossen!”, was anzeigt, dass die Kalibrierung abgeschlossen ist.
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Luser Calibration

Calibration completed!

Exit

Abbildung 5-68 Laserzentrierungseinstellung 2
y So konfigurieren Sie Laser-Bluetooth
1. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets , Einstellungen® .
2. Tippen Sie links auf dem Bildschirm auf ADAS- und Aligner-Einstellungen .

3. Tippen Sie auf , Wartung & Service" und wéahlen Sie ,Kalibrierung & Inspektion* > ,AVM-

Laserkalibrierung & -Priifung*, um den Bildschirm zu 6ffnen. Wahlen Sie anschlieRend , Laser-
Bluetooth konfigurieren®.

4. Verbinden Sie den Laser und das Diagnosegerat wie in der Anleitung gezeigt Gber ein Typ-C-Datenkabel.
Wahlen Sie den zu verbindenden Bluetooth-Kalibrierungsrahmen aus und stellen Sie sicher, dass dieser
eingeschaltet ist. Driicken Sie anschlieBend ,Speichern“, um die Konfiguration abzuschlieBen. Nach

erfolgreicher Bluetooth-Konfiguration wird der Laser neu gestartet.
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Configure Laser Bluetooth

Configure Laser Blustooth

1. Une a Type-C data cable 1o connect iha apar ar

the diagnastic tool
@ slustoath is currently not confioured A w 1

0t i =
Configurable Blustooth:
v QO

the conhiguratan,
4. Aner the Bluetact

figared spcosssfully

the lnder wil resort

Exit

Abbildung 5-69 Laserzentrierungseinstellung 2
y So fuihren Sie eine Uberprifung der Laserlinienausrichtung durch
1. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets , Einstellungen* .
2. Tippen Sie links auf dem Bildschirm auf ADAS- und Aligner-Einstellungen .

3. Tippen Sie auf Wartung & Service und wéahlen Sie Kalibrierung & Inspektion > AVM Laserkalibrierung &
-prufung, um den Bildschirm zu 6ffnen. Wé&hlen Sie dann Laserlinie

Ausrichtungsprifung.

4. Dricken Sie wie in der Bildschirmanleitung gezeigt Start , um mit der Ausrichtung zu beginnen (der Laser wird

beim Start aktivieren, bitte auf den Laser achten).

Laser Alignment
Left side |laser Right side laser
FO24FIFEFD22 FOZ4FIFEEYSE
-

* Presa Start 1o begin alignment (the laser will activate upon starting, please pay attention 1o the laser)

Help  Stant  Exit

Abbildung 5-70 Bildschirm , Laserjustage-Prufung”
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5.6.1.7 Kameraprifung

Die Kameraprufungsfunktion wird ausgefiihrt, um den Status der sechs Kameras auf dem Kalibrierungsrahmen zu
uberprifen.

¥ Um einen Kameracheck durchzufiihren
1. Wéhlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets , Einstellungen® .
2. Tippen Sie links auf dem Bildschirm auf ADAS- und Aligner-Einstellungen .

3. Tippen Sie auf , Wartung & Service* und wéhlen Sie dann ,Kamerapriifung®. Die Ansichten und der
Status der Kameras, einschlieBlich der Entfernungsmesskamera, der Selbstkalibrierungskamera, der
LF-Zielkamera, der LR-Zielkamera, der RF-Zielkamera und der RR-Zielkamera, werden auf dem
Bildschirm angezeigt. Tippen Sie auf ,Beschreibung” , um die Erklarungen zu den einzelnen

Symbolen anzuzeigen. Weitere Informationen finden Sie in Tabelle 4-4 ,Kamerabeschreibungen®.

5.6.1.8 Hardware-Check

In diesem Abschnitt kénnen Sie den Status verschiedener Komponenten des I1A1000-Kalibrierungsrahmens
Uberprifen.

5.6.1.9 Versionsinformationen

In diesem Abschnitt kénnen Sie die Versionsinformationen verschiedener Komponenten des IA1000-
Kalibrierungsrahmens uberprufen.

5.6.2 Kalibrierprotokollbericht

Hier werden alle Kalibrierprotokolle gespeichert, Sie kdnnen sehen, wann und welche Art von Kalibrierung das Geréat
durchgefihrt hat.

5.6.3 Genauigkeitsprufintervall

Mit dieser Funktion kénnen Sie die Intervalle fur die Genauigkeitspriifung festlegen. Es stehen vier Optionen zur

Verfugung: drei Monate, sechs Monate, ein Jahr und nie. Das Standardintervall fir die Genauigkeitsprifung betragt
sechs Monate.
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th Settings - Accuracy check interval

-~
£ ADAS & Aligner Settings

(2| OBFCM Upload

2] v

COne year
E [EVDiag Box Settings
; Never
i‘ Battery Test

E Country/Region Code
m Laws and Regulations

Three months

Six months v

Abbildung 5-71 Bildschirm , Einstellung des Genauigkeitsprufintervalls®

5.6.4 Zielreinigungsintervall

Diese Funktion hilft dabei, den Bediener an die gewiinschte Reinigungshéaufigkeit zu erinnern, die anhand von

Ausrichtungszahlen oder Intervallen ausgewahlt werden kann.

M  Settings 4 Target cleaning interval
5 ADAS & Aligner Sett
ﬂ, igner ings operator about the target cleaning frequency, which can be selected |1
nenant numbexs or intervals

ﬂ OBFCM Upload

= |7 vehicle List
=

m EVDiag Box Settings > \
n Battery Test
E Rountry/fegion Code Every 540 Times  alignments remind cleaning
D Laws and Regulstions Every 90 Day  remind cleaning
B System Settings

P seow

Abbildung 5-72 Bildschirm , Zielreinigungsintervall-Einstellung*
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5.7 Einstellungen der Achsvermessungssoftware

In diesem Abschnitt sind Fahrzeuginspektion, Messvorbereitung, Messergebnisse, Uberholungsbericht, Verwaltung benutzerdefinierter

Spezifikationen und Wiederherstellen der Standardeinstellungen enthalten.

& Settings m Wheel Alignment Software Settings
:{?‘ ADAS & Aligner Settings
H Vehicle Inspection >
1.+ OBFCM Upload
Measurement Preparation >
!"! Vehicle List
il
Measurement Results >
{! EVDiag Box Settings
‘ Overhaul report >
3 Battery Test
E Country/Region Code Customized Specifications Management >
m Laws and Regulations Restore Default Settings

I ! System Settings
Y e

Abbildung 5-73 Softwareeinstellungen fur die Achsvermessung

5.7.1 Fahrzeuginspektion
Mit dieser Funktion kénnen Sie:

1. Legen Sie fest, ob die Reifenpriifung aktiviert werden soll oder nicht. Diese Einstellung bestimmt, ob das Tablet
Sie bei der Fahrzeugpriifung durch die Profiltiefen- und Druckpriifung fihrt. Ist die Fahrzeugpriifung aktiviert,
fuhrt Sie das Tablet durch die Profiltiefen- und Druckprifung; ist sie deaktiviert, fihrt Sie das Tablet nicht
durch die Profiltiefen- und Druckpriifung. Informationen zur Durchfiihrung der Profiltiefen- und Druckprifung

finden Sie unter Profiltiefen- und Druckprifung.

V¥ Wenn die Reifeninspektion aktiviert ist, kdnnen Sie Folgendes einstellen:
1) Methode zur Messung der Profiltiefe: Einzelpriifung oder Prifung aller Profiltiefen.

2) Mindestprofiltiefe: Wenn die Profiltiefe geringer ist als der von lhnen eingestellte Mindestprofiltiefenwert,

werden Sie vom Tablet aufgefordert, den Reifen sofort auszutauschen.

3) Warnung Profiltiefe: Wenn die Profiltiefe geringer ist als der von lhnen eingestellte Wert, gibt das

Tablet eine Warnung aus.
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2. Legen Sie fest, ob die Fahrgestellprufung aktiviert werden soll oder nicht. Diese Einstellung bestimmt, ob das
Tablet Sie bei der Fahrzeugpriifung durch die Fahrgestellprifung fihrt.
Wenn die Fahrgestellpriifung aktiviert ist, fuhrt Sie das Tablet durch die Durchfuhrung der Fahrgestellpriifung.
Wenn sie deaktiviert ist, fuhrt Sie das Tablet nicht durch die Durchfiihrung der Fahrgestellprufung.
Informationen zur Durchfiihrung einer Fahrgestellinspektion finden Sie unter Fahrgestellinspektion.

_@_ Settings - Vehicie Inspection

Tire Inspection X
(2| 0BFCM Upload

Tread Depth Sample Number Single Check >
Vehicle List
‘ Minimum Tread Depth 1.6mm >
E EVDiag Box Settings

Waming Tread Depth 32mm >

“ Batlery Test
Country/Region Code Chassis Inspection [ on @
m Laws and Requlations

m System Settings

FY o

Abbildung 5-74 Bildschirm , Fahrzeuginspektionseinstellungen*

5.7.2 Messvorbereitung

Diese Funktion bestimmt, ob das Tablet Sie durch die Messung der Fahrhéhe fihrt. Die Option ,Messvorbereitung*
ist standardméfig aktiviert und kann nicht deaktiviert werden. Ist die Option ,Fahrhhenmessung* aktiviert, fuhrt Sie
das Tablet durch die Messung der Fahrhohe. Ist sie deaktiviert, fihrt Sie das Tablet nicht durch die Messung der

Fahrhohe. Informationen zur Messung der Fahrhéhe finden Sie unter , Fahrh6henmessung*.
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M  Settings - Measurement Freparation
=L ADAS & Aligner Settings
Measurement preparation [ on §
n OBFCM Upload
Ride Helght Measurement [ on @

@ Vehicle List
B EVDiag Box Settings
!‘ Battery Test
Country/Regicn Code

Abbildung 5-75 Messvorbereitungs-Einstellungsbildschirm

5.7.3 Messergebnisse

@  Settings N Measurement Results
5 ADAS & Aligner Settings
- Center Steering Wheel When Saving Measured Con @)
n Result
& OBFCM Upload
Adjust to Half Tolerance L On @)

2] vevceu

a Country/Region Cocde
m Laws and Requlations
Q System Settings
Y o

Abbildung 5-76 Bildschirm ,Messergebnisse einstellen“
Mit dieser Funktion kdnnen Sie:

1. Ob das Lenkrad beim Speichern des Messergebnisses zentriert werden soll.
y Schalten Sie die Funktion ein
1) Wenn die Réder nicht in Geradeausstellung stehen, tippen Sie im Bildschirm ,Messergebnis*

auf , Vor Reparatur speichern“ . Daraufhin wird auf dem Bildschirm die Anleitung zum
Geradeausstellen der Rader angezeigt.

162



Save Before Repalr

Tumn the steering wheel to right to set the wheels straight ahead

Abbildung 5-77 Bildschirm 1 ,Vor der Reparatur speichern®

2) Wenn die Réder in Geradeausstellung sind, speichert das Tablet die Daten

automatisch und zeigt den folgenden Bildschirm an.

Save Before Repair

Abbildung 5-78 Bildschirm 2 ,Vor der Reparatur speichern*

y Schalten Sie die Funktion aus: Die Daten werden direkt gespeichert, nachdem Sie im Bildschirm ,Messergebnis*

auf ,Vor Reparatur speichern“ getippt haben.
2. Ob in den Halbtoleranzmodus gewechselt werden soll.

1. Wenn der Halbtoleranzmodus aktiviert ist, wird das Messergebnis im Halbtoleranzmodus angezeigt und der

Bildschirm sieht wie im Bild unten aus.
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e Vehicle

’@ Inspecuon

& Dropain
Wark

v Awling
== Compensation

@ Castar/SAl

& Allgnment
N Guide

Post-alignment
a Disgnoe

ADAS
@ Calibraton

Ovechau Report

o2 Mormens.

o
AR MTAT T TpTahat

Raise Swe Full unit
Nebice | OO ey | Towmcs | seig e

5

Abbildung 5-79 Bildschirm ,, Messergebnis (Halbe Toleranz)*

2. Wenn der Halbtoleranzmodus deaktiviert ist, wird das Messergebnis in Voll
Toleranzmodus, und der Bildschirm sieht wie im Bild unten aus.

e Vehicle Graphical Result
’@ Inspecuon

Py oot
o 4
% Rolling " L]

#=+ Compensation

= b sd
g CosterSAl Cumbe
-0°04'
Measured 2
Result n
'
& Alignmert
N Gjﬂe Q‘
gy Postagnment

Disgnosie
ADAS " o
Cahbraton u

E Overhaul Report ; =
T Caimine _ﬁ_
B i Abgoment | 0°04 hd =2

o
Irn Kok hadi 47 290 Lo et

]

Raise Save Half Unit
Camer: Before Next
e (S o it | Suman, |,

Abbildung 5-80 Bildschirm ,Messergebnis (volle Toleranz)“

5.7.4 Uberholungsbericht

Mit dieser Einstellung kénnen Sie die Anzeige des Fahrwerks-Sicherheitsdiagnoseberichts im
Berichtsbildschirm nach der Achsvermessung aktivieren oder deaktivieren. Ist diese Option aktiviert, wird
nach der Achsvermessung ein Bericht zur Fahrwerks-Sicherheitsdiagnose im Berichtsbildschirm
angezeigt; ist sie deaktiviert, wird der Bericht zur Fahrwerks-Sicherheitsdiagnose nach der
Achsvermessung nicht im Berichtsbildschirm angezeigt. Siehe

Uberholungsbericht und Einzelheiten.
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] Settings - Qverhaul report

ADAS & Aligner Settings

!‘: '-" OBFCM Upiocad

"'; ! Vehicle List

e

EVDiag Box Settings
‘:‘ Battery Test
Country/Region Code
I § ! Laws and Regulations
m System Settings
Aot

Chassis safety diagnostic report X

Abbildung 5-81 Bildschirm , Uberholungsbericht-Einstellungen*

5.7.5 Kundenspezifisches Spezifikationsmanagement

Mit dieser Funktion kénnen Sie die fiir das Fahrzeug gespeicherten individuellen Spezifikationsdaten einsehen oder
lI6schen. Wenn Sie keine individuellen Spezifikationsdaten gespeichert haben, wird beim Tippen auf die Schaltflache

,Kundenspezifische Spezifikationsverwaltung“ angezeigt, dass keine Daten verfligbar sind .

C’J Customized Specs Management Q
Time vehicle Type
20250326 06:28:30 Eagle | Summit Coupe | 1985 |c . @

ESC

Abbildung 5-82 Bildschirm ,Benutzerdefinierte Spezifikationen verwalten*

5.7.6 Standardeinstellungen wiederherstellen

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Standardeinstellungen der Achsvermessungssoftware wiederherstellen.
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Restore Default Settings

Do you want 10 restore the default settings of
wheel alignment saftware?

Abbildung 5-83 Bildschirm , Standardeinstellungen wiederherstellen“
Die Standardeinstellungen sind wie folgt:

Tabelle 5-1 Standardeinstellungen

Artikel

Standardeinstellung

Winkelanzeigeformat

Grad & Minute

Zehenanzeigeformat

Grad & Minute

Fahrhoheneinheit mm
Profiltiefeneinheit mm
Spurweite und Radstandeinheit mm
Reifendruckeinheit Bar
Gewichtseinheit kg
Klemmentyp Reifenklemme

Connect Profilmesswerkzeug

TBE-Geratesuche aktivieren
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Artikel Standardeinstellung

Hohenmesswerkzeug auswahlen Bandmaf3

Benz Fahrgestell-Niveaumessung

Kein Werkzeug
Werkzeug

Signaltoneinstellung Einschalten
Genauigkeitspriifintervall Sechs Monate
Mal: 540 Mal

Zielreinigungsintervall
Tage: 90 Tage

Fahrzeuginspektion Einschalten
Profiltiefe Probennummer Einzelprifung
Mindestprofiltiefe 1,6 mm
Warnung Profiltiefe 3.2mm
Fahrgestellinspektion Einschalten
Messvorbereitung Einschalten

Lenkrad zentrieren, wenn )
Einschalten

Messergebnis speichern

Auf halbe Toleranz einstellen Einschalten

5.8 Softwareeinstellungen fir die Ausrichtungsvorprifung

5.8.1 Ausrichtungsvorprifung

Mit dieser Funktion kdnnen Sie festlegen, ob die Achsvorpriifung aktiviert werden soll oder nicht. Dies beeinflusst,
ob das Tablet Sie bei der Achsvorprifung durch die Fahrzeugprifung (Reifenprifung und Fahrwerkspriifung) und
die Messung des Fahrniveaus flhrt. Bei aktivierter Achsvorprifung kdnnen Sie Folgendes einstellen:

1. Reifeninspektion: Wenn die Reifeninspektion aktiviert ist, fiihrt Sie das Tablet durch die Profiltiefen- und
Druckpriifung; wenn sie deaktiviert ist, fihrt Sie das Tablet nicht durch die Priifung
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Profiltiefen- und Druckpriifung. Weitere Informationen finden Sie unter ,Profiltiefen- und Druckprufung* .

2. Fahrgestellprifung: Ist die Fahrgestellprifung aktiviert, fiihrt Sie das Tablet durch die Fahrgestellpriifung. Ist sie deaktiviert,

fuhrt Sie das Tablet nicht durch die Fahrgestellpriifung. Weitere Informationen finden Sie unter Fahrgestellpriifung .

3. Bodenfreiheitsmessung: Sie kénnen die Bodenfreiheitsmessung so einstellen, dass sie nur fir die vom Fahrzeughersteller
oder fiir alle Fahrzeugmodelle geforderten Messungen durchgefiihrt wird oder nicht. Weitere Informationen finden Sie

unter Bodenfreiheitsmessung .

5.8.2 Nachlauf/SAl

Diese Funktion bestimmt, ob das Tablet Sie bei der Messung des Nachlaufwinkels und des Lenkachsenneigungswinkels (SAl)
anleitet. Ist die Nachlauf-/SAl-Taste aktiviert, fuihrt Sie das Tablet bei der Achsvermessung durch die Messung des
Nachlaufwinkels und des Lenkachsenneigungswinkels. Ist sie deaktiviert, fihrt Sie das Tablet nicht durch die Messung des

Nachlaufwinkels und des Lenkachsenneigungswinkels.

Weitere Einzelheiten finden Sie unter Nachlauf-/ SAl-/ IA-Winkelmessung .

5.8.3 Wiederherstellen der Standardeinstellungen der Ausrichtungsvorprifungssoftware

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Standardeinstellungen der Ausrichtungsvorprifung wiederherstellen.

Restore Default Sertings

De you want to restore the defeult algnment
precheck software setongs?

Abbildung 5-84 Bildschirm , Standardeinstellungen wiederherstellen

Die Standardeinstellungen sind wie folgt:
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Tabelle 5-2 Standardeinstellungen

AT Standardeinstellung
Ausrichtungsvorprifung Einschalten
Reifeninspektion Einschalten
Fahrgestellinspektion Einschalten
Profiltiefeneinheit Einschalten

Bodenfreiheitsmessung (Nur
Messung der Fahrhdhe
Vom Fahrzeughersteller gefordert)

Caster/SAl Einschalten
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Vet Tandeedmoode
6 ADAS-Kalibrierungsfunktion

Nach der Verbindung mit IALOOOWA ermdglicht Ihnen das MaxiSys ADAS-Diagnose-Tablet die Durchfiihrung
ADAS-Kalibrierungsfunktion durch Nutzung verschiedener im Fahrzeug installierter Sensoren, einschlieBlich
Adaptive Geschwindigkeitsregelung (ACC), Toter-Winkel-Erkennung (BSD), Riickfahrkamera (RVC),

Spurhalteassistent (LKA), Rundumsichtiiberwachung (AVM), Nachtsichtsystem (NVS) und
bald.

Dieses Kapitel beschreibt die Kalibrierungsverfahren (am Beispiel des Audi A7 2011) fiir sechs verschiedene ADAS-
Kalibrierungsfunktionen: ACC-Kalibrierung, Spurwechselassistent-Kalibrierung, Ruckfahrkamera-Kalibrierung, HUD-
Kalibrierung, Nachtsichtkamera-Kalibrierung und On-Board-Kamera-Kalibrierung. Die jeweilige Kalibrierungssituation,
die bendtigten Kalibrierungswerkzeuge, die Kalibrierungsvorbereitungen, Hinweise und Vorgehensweisen werden
detailliert vorgestellt. Da die Kalibrierungsverfahren je nach Fahrzeug variieren kdnnen, befolgen Sie bitte die Schritt-

fur-Schritt-Anleitung auf dem kompatiblen Diagnose-Tablet, um die Kalibrierung abzuschlief3en.

6.1 Vorarbeiten

Bevor Sie die ADAS-Kalibrierungsfunktion durchfiihren, mussen Sie den IALOOOWA zuné&chst mit dem MaxiSys Ultra

Tablet verbinden, anschlieBend das Netzwerk des Tablets konfigurieren und das Tablet tber ein VCI-Gerat mit dem
Fahrzeug verbinden. Weitere Informationen finden Sie unter MaxiSys Ultra Tablet.

Anschlielend kénnen Sie im Hauptbildschirm auf , Diagnose" oder , Achsvermessung“ tippen und den Anweisungen
auf dem Bildschirm folgen, um zur ADAS-Kalibrierung zu gelangen. Informationen zum Aufrufen der ADAS-Kalibrierung

finden Sie unter ,, Erweiterte Achsvermessung*.

6.2 Adaptive Geschwindigkeitsregelung

Das ACC-System (Adaptive Cruise Control) ermdglicht dem Fahrer, einen kalibrierten Abstand zum vorausfahrenden
Fahrzeug einzuhalten. Je nach Abstand und Geschwindigkeit des ausgewahlten Fahrzeugs kann das Fahrzeug
automatisch verlangsamen und beschleunigen.

@ NOTIZ

y Hier verwenden wir den Audi A7 (Baujahr 2011) als Beispiel. Die Kalibrierung kann je nach Fahrzeug variieren.

Bitte folgen Sie den Anweisungen auf Ihrem Tablet.

y Stellen Sie sicher, dass vor dem Fahrzeug mindestens 1200 mm (47,24 Zoll) Platz vorhanden sind.
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6.2.1 Wahlen Sie eine Situation aus, die kalibriert werden muss
y Die Radarsensor-Steuereinheit der adaptiven Geschwindigkeitsregelung (ACC) wurde repariert oder ersetzt.
y Der Abweichungswinkel des ACC-Radarsensors liegt auf3erhalb des normalen Bereichs.
y Die Position des ACC-Radarsensors an der Fahrzeugkarosserie wurde angepasst.
y StoRRstange oder Kuhlergrill repariert oder ersetzt.

y Das Fahrwerk angepasst.

6.2.2 Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge

y AUTEL-CSC1000-Kalibrierungsrahmen;

y Reflektor AUTEL-CSC0602/01;

y Minireflektor AUTEL-CSC0602/07;

y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSC0500/17-LR;

y Radklemme (Reifenklemme) AUTEL-CSCO0500/17-RR;
y Ziel AUTEL-CSCO0500/16-LR;

y Ziel AUTEL-CSCO0500/16-RR;

y Ausrichtungshilfe AUTEL-CSC0500/08;

y Sechskantschlussel AUTEL-CSC0602/06 oder andere Radareinsteller (nicht im Lieferumfang enthalten).

41 4

Abbildung 6-1 Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge
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6.2.3 Kalibrierungsvorbereitungen

@) notiz
y

Bevor Sie mit der Kalibrierung des Radarsensors der adaptiven Geschwindigkeitsregelung (ACC) beginnen, priifen Sie, ob

das Fahrzeug mit einem Nachtsichtsystem ausgestattet ist.

y Ist das Fahrzeug mit einem Nachtsichtsystem ausgestattet, priifen Sie anhand der Kalibrierungsbedingungen des
Nachtsichtsystems im Diagnosetool, ob eine Kalibrierung erforderlich ist. Falls eine Kalibrierung erforderlich ist, filhren Sie
zunachst die Kalibrierung des Nachtsichtsystems gemaR den Anweisungen des Diagnosetools durch. Kalibrieren Sie
anschlieBend das ACC-Radar
Sensor.

y Wenn das Fahrzeug nicht mit einem Nachtsichtsystem ausgestattet ist oder das Nachtsichtsystem nicht kalibriert werden

muss, fiihren Sie direkt eine Kalibrierung des ACC-Radarsensors durch.

y Stellen Sie das Fahrzeug auf eine ebene Flache. Stellen Sie das Lenkrad zentriert ein und halten Sie die Vorderrader gerade (falls
erforderlich, fiihren Sie vorher eine Achsvermessung durch). Stellen Sie sicher, dass vor dem Fahrzeug mindestens 3 m Platz

sind.

y Bringen Sie das Fahrzeug zum Stillstand, priifen Sie, ob der hintere Schubwinkel ausgerichtet ist, und lenken Sie

die Zlindung aus;

y Stellen Sie sicher, dass Kiihimittel und Motordl den empfohlenen Fullstand aufweisen und der Benzintank voll ist. Das Fahrzeug

darf keine zusatzliche Ladung (wie Passagiere oder Fracht) transportieren.

y Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und verbinden Sie das Diagnosetool mit dem VCI (wenn das Diagnosetool und das VCI tber

ein Diagnosekabel verbunden sind, filhren Sie das Kabel durch das Fenster);

¥ SchlieBen Sie die Fahrzeugtiren und schalten Sie die gesamte Auf3enbeleuchtung aus;

y Stellen Sie den Reifendruck auf den angegebenen Wert ein;

¥ SchlieBen Sie das Fahrzeug bei Bedarf an ein Batterieladegerat an, um eine Entladung der Batterie zu verhindern.
y Aktivieren Sie bei Fahrzeugen mit Luftfederung den ,Jack Mode*;

y Der ACC-Radarsensor befindet sich in der Regel am Kuhlergrill unter dem Fahrzeugemblem oder

hinter dem Fahrzeugemblem oder auf beiden Seiten der Stof3stange;

y Entfernen Sie das Gitter des ACC-Radarsensors, um zu priifen, ob der Sensor beschéadigt oder fest sitzt. Wenn er beschéadigt oder

nicht sicher ist, reparieren Sie ihn.

y Stellen Sie sicher, dass die Oberflache des Radarsensors sauber ist.

@ NOTIZ

y Der tatséchliche Standort des Sensors variiert je nach Fahrzeug.

y Tippen Sie auf ,OK* , um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRen.

y Tippen Sie auf , Abbrechen* , um die Kalibrierung der adaptiven Geschwindigkeitsregelung (ACC) zu beenden.
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6.2.4 Hilfswerkzeugpositionierung

y Zur automatischen Positionierung der Querstrebe und Gleitplatten

1. Drucken Sie die Starttaste auf dem Tablet. Die Querstrebe und die Gleitplatten kehren dann automatisch
in ihre Ausgangsposition zuriick. Achten Sie beim Bewegen der Querstrebe und der Gleitplatten auf
die Sicherheit.

2. Dricken Sie Weiter auf dem Tablet, um zur nachsten Schnittstelle nach der Querleiste und dem Schieberegler zu gelangen.

Die Platten kehren in ihre Ausgangsposition zuriick.

Itern Status
Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar helght v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Abbildung 6-2 Automatische Positionierung der Querstrebe

HINWEIS: Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel unten an der Saule in eine Steckdose eingesteckt und der
Netzschalter eingeschaltet ist.

¥ Um den Kalibrierrahmen in der Fahrzeugfront zu zentrieren

1. Platzieren Sie den Kalibrierrahmen ca. 1,5 m vor dem Fahrzeug.

2. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen so ein, dass er mit der vorderen Mitte des Fahrzeugs Ubereinstimmt

Abbildung 6-3 Zentrieren des Kalibrierungsrahmens
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Y Zur Montage der Radklammern (Reifenklammern) und Zielscheiben

Montieren Sie zwei Radklammern (Reifenklammern) und Ziele an den Hinterradern (sofern diese nicht bereits

zuvor montiert wurden).

Abbildung 6-4 Installieren Sie die Radklammern (Reifenklammern) und Ziele

)

HINWEIS: Achten Sie wahrend der automatischen Einstellung darauf, dass keine Hindernisse vorhanden sind, die
die Bewegung der Querstange beeintrachtigen kénnten.

y Zum Platzieren der Ausrichthilfe

Platzieren Sie die Ausrichthilfe so, dass sie auf die Mitte der vorderen StoR3stange zielt.

e ———— w—

Abbildung 6-5 Platzieren der Ausrichtungshilfe
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@ NOTIZ

Sobald die Position der Ausrichtungshilfe ermittelt wurde, wird auf dem Bildschirm eine Aufforderung zum Entfernen der

Ausrichtungshilfe angezeigt. Tippen Sie auf , OK" , um fortzufahren.

Y Zum Einstellen und Fixieren des Kalibrierrahmens

1. Verschieben Sie den Kalibrierungsrahmen so, dass die Werte fir ,Distanz", ,Gierwinkel“ und ,Offset"

wird griin angezeigt.

2. Nachdem Sie den Kalibrierungsrahmen platziert haben, driicken Sie die beiden Bremsen an der Basis, um die
Kalibrierung zu sichern.

3. Die Grobeinstellung des Kalibrierrahmens ist abgeschlossen. Driicken Sie auf dem Tablet auf Weiter

um zur néchsten Schnittstelle zu gelangen.

Distance Frame angle Offset

}/ﬂ\_a
v

v v

Target values 1376 Target values 0.00 Target values; 0

rﬂ-'--ﬁ_-

Abbildung 6-6 Anpassen des Kalibrierungsrahmens

¥ Um die Querstrebe automatisch in die Zielposition zu bewegen

1. Driicken Sie Start auf dem Tablet, und die Querstrebe bewegt sich automatisch zum Ziel

Position. Achten Sie auf die Sicherheit, wenn sich die Querstange bewegt.

2. Driicken Sie Weiter auf dem Tablet, um zur nachsten Schnittstelle zu gelangen, nachdem sich die Querleiste zu

die Zielposition.

175



e Standard Curtent Unilt Status

Frame angle Q.00 uoo ' v
Rell angle .00 u.eo s v
Fitch angle 0.00 .00 . v
Offset 0 ] mm v
Target distance 1376 1376 mm v

Abbildung 6-7 Bewegen Sie die Querstange in die Zielposition

3. Entfernen Sie die Radklammern (Reifenklammern), die Radziele und die Ausrichtung
Hilfe.

@ NOTIZ

Um einen reibungslosen Diagnoseablauf zu gewahrleisten, achten Sie darauf, dass die Diagnosespannung tber 12 V liegt.

Sollte die Spannung nicht ausreichen, schlieBen Sie das Gerat bitte an ein Batterieladegerat an.

¥ Zur Montage und Justierung des Reflektors auf der linken Gleitplatte

1. Montieren Sie den Reflektor AUTEL-CSC0602/01 auf der linken Gleitplatte (je nach Fahrtrichtung des Fahrzeugs),

sodass er vollstandig an der Gleitplatte befestigt ist.

2. Drehen Sie den Knopf (1) am Reflektor, sodass die mit 2 gekennzeichnete Seite nach oben zeigt.

Abbildung 6-8 Reflektor 1 einstellen

3. Driicken Sie auf dem Tablet auf , Offnen “, um den Gleitplattenlaser einzuschalten.
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4. Passen Sie die Hohe der Querstrebe (2) an und bewegen Sie den Reflektor AUTEL-CSC0602/01 nach

links und rechts, sodass der Laserstrahl (1) auf eine beliebige Stelle der Radarsensoroberflache
zZielt.

Abbildung 6-9 Reflektor 2 einstellen

@

HINWEIS: Ausfuhrung und Position des Radarsensors kdnnen von der Abbildung abweichen. Dies hangt von
der tatséchlichen Situation ab.

5. Passen Sie die Blase so an, dass sie sich in der Mitte der Wasserwaage befindet.
y Driicken Sie kurz oder lang auf A- auf dem Tablet, um Blase A nach vorne zu bewegen.
y Driicken Sie kurz oder lang A+ auf dem Tablet, um Blase A nach hinten zu bewegen.
y Drucken Sie kurz oder lang auf B- auf dem Tablet, um Blase B nach links zu verschieben.

y Drucken Sie kurz oder lang B+ auf dem Tablet, um Blase B nach rechts zu verschieben.
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Abbildung 6-10 Zentrieren der Blase auf der Wasserwaage

¥ Um den linken reflektierten Laser mit dem Ursprungslaser auszurichten

1. Passen Sie die Hohe der Querstrebe (2) an und verschieben Sie den Reflektor AUTEL-CSC0602/01
nach links und rechts, sodass der Laserstrahl (2) auf den Minireflektor (3) am Radarsensor zielt.

@ noTiz

y Die Position des Minireflektors stimmt mdglicherweise nicht genau mit der in der Abbildung gezeigten iberein.
Dies hangt von der tatséchlichen Situation ab.
y Wenn kein Mini-Reflektor am Sensor vorhanden ist, befestigen Sie den Mini-Reflektor AUTEL-

CSC0602/07 auf eine flache Stelle auf der Radaroberflache und richten Sie den Laserstrahl auf diesen
Minireflektor.
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Abbildung 6-11 Laser mit Minireflektor ausrichten

2. Verwenden Sie den Sechskantschliissel AUTEL-CSC0602/06 oder andere Radar-Einsteller (nicht im Lieferumfang
enthalten), um die Sensorschrauben A und B so einzustellen, dass der reflektierte Laserpunkt (1) tbereinstimmt

mit der Zielmitte (2).

(@) noTiz

y Die Position der Einstellschraube kann von der in der Abbildung gezeigten abweichen.
Abbildung. Dies hangt von der tatsachlichen Situation ab.
y Passen Sie die oberen und unteren Diagonalschrauben an, bis der reflektierte Laserpunkt mit der Zielmitte

Ubereinstimmt.

Abbildung 6-12 Reflektorlaser mit Ursprungslaser ausrichten
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y Zur Kalibrierung des linken ACC-Radarsensors

1. Passen Sie die Hohe der Querstrebe (2) an und bewegen Sie den Reflektor AUTEL-CSC0602/01 nach
links und rechts, sodass der Laserstrahl (1) auf die Mitte des Radars zielt.

2. Driicken Sie auf dem Tablet auf , Schlieen “, um den Gleitplattenlaser auszuschalten.

[ SV ;

Abbildung 6-13 Zentrieren des Lasers

3. Drehen Sie den Knopf (A) am Reflektor AUTEL-CSC0602/01, sodass die mit 1 gekennzeichnete Seite
nach oben zeigt.

Abbildung 6-14 Reflektor 1 einstellen
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4. Drehen Sie den Knopf (A) am Reflektor AUTEL-CSCO0602/01, sodass die mit 2 gekennzeichnete
Seite nach oben zeigt.

Abbildung 6-15 Reflektor 2 einstellen

5. Drehen Sie den Knopf (A) am Reflektor AUTEL-CSC0602/01, sodass die mit 3 gekennzeichnete
Seite nach oben zeigt.

Abbildung 6-16 Reflektor einstellen 3

6. Warten Sie, bis auf dem Bildschirm angezeigt wird, dass das Abstandsregelmodul J428
(Master) und das Abstandsregelmodul 2 J850 (Slave) erfolgreich angepasst wurden. Tippen
Sie anschlieBend auf , OK* , um fortzufahren.
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y Zur Montage und Justierung des Reflektors auf der rechten Gleitplatte

1. Montieren Sie den Reflektor AUTEL-CSC0602/01 auf der rechten Gleitplatte (je nach Fahrtrichtung des

Fahrzeugs), sodass er vollstandig an der Gleitplatte befestigt ist.

2. Drehen Sie den Knopf (1) am Reflektor, sodass die mit 2 gekennzeichnete Seite nach oben zeigt.

Abbildung 6-17 Reflektor 1 einstellen

3. Driicken Sie auf dem Tablet auf , Offnen “, um den Gleitplattenlaser einzuschalten.

4. Passen Sie die Hohe der Querstrebe (2) an und bewegen Sie den Reflektor AUTEL-CSC0602/01 nach links

und rechts, sodass der Laserstrahl (1) auf eine beliebige Stelle der Radarsensoroberflache zielt.



Abbildung 6-18 Reflektor 2 einstellen

©

HINWEIS: Ausfuihrung und Position des Radarsensors kénnen von der Abbildung abweichen. Dies hangt von
der tatsachlichen Situation ab.

5. Passen Sie die Blase so an, dass sie sich in der Mitte der Wasserwaage befindet.
y Drucken Sie kurz oder lang auf A- auf dem Tablet, um Blase A nach vorne zu bewegen.
y Drucken Sie kurz oder lang A+ auf dem Tablet, um Blase A nach hinten zu bewegen.
y Drucken Sie kurz oder lang auf B- auf dem Tablet, um Blase B nach links zu verschieben.

y Drucken Sie kurz oder lang B+ auf dem Tablet, um Blase B nach rechts zu verschieben.
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Abbildung 6-19 Zentrieren der Blase auf der Wasserwaage

¥ Um den rechten reflektierten Laser mit dem Ursprungslaser auszurichten

1. Passen Sie die Hohe der Querstrebe (2) an und verschieben Sie den Reflektor AUTEL-CSC0602/01
nach links und rechts, sodass der Laserstrahl (2) auf den Minireflektor (3) am Radarsensor zielt.

@ noTiz

y Die Position des Minireflektors stimmt moglicherweise nicht genau mit der in der Abbildung gezeigten tiberein.
Dies hangt von der tatséchlichen Situation ab.
y Wenn sich kein Minireflektor am Sensor befindet, befestigen Sie den Minireflektor AUTEL-CSC0602/07 an

einer flachen Stelle auf der Radaroberflache und richten Sie den Laserstrahl auf diesen Minireflektor.
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Abbildung 6-20 Laser mit Minireflektor ausrichten

2. Verwenden Sie den Inbusschliissel AUTEL-CSC0602/06 oder andere Radareinsteller (nicht im
Lieferumfang enthalten), um die Sensorschrauben A und B so einzustellen, dass der reflektierte
Laserpunkt (1) mit der Zielmitte (2) Ubereinstimmt.

@ noTiz

y Die Position der Einstellschraube kann von der in der Abbildung gezeigten abweichen.
Abbildung. Dies hangt von der tatséchlichen Situation ab.

y Passen Sie die oberen und unteren Diagonalschrauben an, bis der reflektierte Laserpunkt mit der Zielmitte
Ubereinstimmt.

Abbildung 6-21 Reflektorlaser mit Ursprungslaser ausrichten
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y Zur Kalibrierung des rechten ACC-Radarsensors

1. Passen Sie die Hohe der Querstrebe (2) an und bewegen Sie den Reflektor AUTEL-CSC0602/01 nach
links und rechts, sodass der Laserstrahl (1) auf die Mitte des Radars zielt.

2. Driicken Sie auf dem Tablet auf , SchlieBen “, um den Gleitplattenlaser auszuschalten.

Abbildung 6-22 Zentrieren des Lasers

3. Drehen Sie den Knopf (A) am Reflektor AUTEL-CSC0602/01, sodass die mit 1 gekennzeichnete Seite nach oben

zeigt.

Abbildung 6-23 Reflektor 1 einstellen
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4. Drehen Sie den Knopf (A) am Reflektor AUTEL-CSC0602/01, sodass die mit 2 gekennzeichnete
Seite nach oben zeigt.

Abbildung 6-24 Reflektor 2 einstellen

5. Drehen Sie den Knopf (A) am Reflektor AUTEL-CSC0602/01, sodass die mit 3 gekennzeichnete
Seite nach oben zeigt.

Abbildung 6-25 Reflektor einstellen 3

6. Warten Sie, bis auf dem Bildschirm angezeigt wird, dass das Abstandsregelsteuermodul 2-
J850 (Slave) wurde ebenfalls erfolgreich angepasst. Die ACC-Kalibrierung ist abgeschlossen.
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6.3 Spurwechselassistent

Da sich im Rickspiegel ein toter Winkel befindet, ist das Fahrzeug vor dem Spurwechsel nicht sichtbar. Befindet
sich ein tberholendes Fahrzeug im toten Winkel, kann es beim Spurwechsel zu einem Auffahrunfall kommen.
Ein Toter-Winkel-Erkennungssystem kann den toten Winkel im Ruickspiegel ausblenden und so Unfélle beim

Spurwechsel vermeiden.

@ NOTIZ
y Hier verwenden wir den Audi A7 (Baujahr 2011) als Beispiel. Die Kalibrierung kann je nach Fahrzeug variieren.

Bitte folgen Sie den Anweisungen auf Ihrem Tablet.

y Von der Hinterradmitte bis zum Heck besteht ein Mindestabstand von 2400 mm (94,49 Zoll).

6.3.1 Wahlen Sie eine Situation aus, die kalibriert werden muss

y Steuergerat fur Spurwechselassistent erforderlich oder ausgetauscht.
y Die Motorhaube/den Kofferraum der hinteren Sto3stange repariert oder ersetzt.

y Die Position der Spurwechselassistent-Steuereinheit am Fahrzeug wurde angepasst.

6.3.2 Auswahlen der Parkposition des Fahrzeugs

Abbildung 6-26 Fahrzeugparkposition auswahlen

y A: Ebener Boden.

y B: Kalibrierrahmen und Fahrzeug befinden sich nicht auf derselben Ebene (verwenden Sie ein MaBband, um

den h-Wert zu messen).

188



Enter h Value

* Measure the height gap h between the two levels,
and enter the measured value (unit: mm).

Abbildung 6-27 Messwert h

y C: Unebener Untergrund oder Kalibrierrahmen und Fahrzeug sind nicht auf gleicher Hohe
(nutzen Sie die Kompensation, um die Standflache des Fahrzeugs automatisch als Referenz
fur die Anpassung der Hohe, des Nickwinkels und des Rollwinkels zu erkennen).

6.3.2.1 Bei Auswahl von A oder B
1. Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge

y AUTEL-CSC1000-Kalibrierungsrahmen;
y Radarkalibrierungsbox AUTEL-CSC0605/01;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSCO0500/17-LF;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Ziel AUTEL-CSC0500/16-LF;
y Ziel AUTEL-CSC0500/16-RF;

y 24-V-Netzteil.
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Abbildung 6-28 Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge (bei Auswahl von A oder B)

2. Kalibrierungsvorbereitungen

y Stellen Sie das Fahrzeug auf eine ebene Flache. Stellen Sie das Lenkrad zentriert ein und halten Sie die Vorderrader
geradeaus (falls erforderlich, fuhren Sie vorher eine Achsvermessung durch). Stellen Sie sicher, dass mindestens
4 m Platz vorhanden sind.

4 m (157,48 in) hinter dem Fahrzeug (ausgehend von der Hinterachse);

y Bei Fahrzeugen mit Luftfederung stellen Sie bitte die Fahrgestellhhe auf mittel oder

automatisch (auf der Instrumententafel angezeigt);

y Stellen Sie sicher, dass Kuhlmittel und Motorél den empfohlenen Fillstand aufweisen und der Benzintank voll ist. Das

Fahrzeug darf keine zusétzliche Ladung (wie Passagiere oder Fracht) transportieren.

y Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und verbinden Sie das Diagnosetool mit dem VCI (wenn das Diagnosetool und

das VCI uber ein Diagnosekabel verbunden sind, fiihren Sie das Kabel durch das Fenster);

y Ziehen Sie die Feststelloremse an und schlieRen Sie alle Tiren. Es dirfen sich keine Personen im Fahrzeug befinden.
y Stellen Sie den Reifendruck auf den angegebenen Wert ein;

y Entfernen Sie bei Bedarf das Lametta-Etikett auf der Sto3fangerabdeckung.

@ NOTIZ

y Wahrend der Kalibrierung keine Turen 6ffnen oder schlieBen.

y Tippen Sie auf ,OK* , um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRen.

y Tippen Sie auf , Abbrechen® , um die Kalibrierung des Spurwechselassistenten zu beenden.




3. Positionierung des Hilfswerkzeugs

y Zur automatischen Positionierung der Querstrebe und Gleitplatten

1. Driicken Sie die Starttaste auf dem Tablet. Die Querstrebe und die Gleitplatten kehren dann automatisch
in ihre Ausgangsposition zurtick. Achten Sie beim Bewegen der Querstrebe und der Gleitplatten auf
die Sicherheit.

2. Dricken Sie Weiter auf dem Tablet, um zur n&chsten Schnittstelle nach der Querleiste zu gelangen und

Die Gleitplatten kehren in ihre Ausgangsposition zuriick.

Item Status
Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Abbildung 6-29 Automatische Positionierung der Querstrebe

@ noTiz

Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel unten an der Saule in eine Steckdose eingesteckt und der Netzschalter

eingeschaltet ist.

¥ Um den Kalibrierrahmen am Heck des Fahrzeugs zu zentrieren

1. Platzieren Sie den Kalibrierrahmen ca. 1,5 m hinter dem Fahrzeug.

2. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen so ein, dass er mit der hinteren Mitte des Fahrzeugs ausgerichtet ist.
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Abbildung 6-30 Zentrieren des Kalibrierungsrahmens

y Zur Montage der Radklammern (Reifenklammern) und Zielscheiben

Montieren Sie zwei Radklammern (Reifenklammern) und Zielscheiben an den Hinterradern. Achten Sie auf
die Einbaulage.

€ Yoy

l I

AUTEL-CSCO500/17-RF l I -CSCO500/17-LF
AUTEL-CSCO500/16-RF %} 7 AUTEL-CSCOS00/16-LF

Abbildung 6-31 Installieren Sie die Radklammern (Reifenklammern) und Ziele

@ noTiz

Stellen Sie wahrend der automatischen Einstellung sicher, dass keine Hindernisse vorhanden sind, die die
Bewegung der Querstange beeintréachtigen kdnnten.

Yy Zum Einstellen und Fixieren des Kalibrierrahmens

1. Verschieben Sie den Kalibrierungsrahmen so, dass die Werte ,Distanz", ,Gierwinkel* und ,Offset" griin

angezeigt werden.

192



2. Nach der Platzierung des Kalibrierungsrahmens driicken Sie 2 Bremsen an der Basis, um
Sichern Sie den Kalibrierrahmen.

3. Die Grobeinstellung des Kalibrierrahmens ist abgeschlossen. Driicken Sie auf dem Tablet auf Weiter

um zur n&chsten Schnittstelle zu gelangen.

Distance Frame angle Offset

TN e

v v v

Target values 2612 Target values: 0.00 Target values 0

e

Abbildung 6-32 Anpassen des Kalibrierungsrahmens
¥ Um die Querstrebe automatisch in die Zielposition zu bewegen

1. Drucken Sie die Starttaste auf dem Tablet. Die Querstrebe und die Gleitplatten bewegen sich
automatisch in die Zielposition. Achten Sie beim Bewegen der Querstrebe auf die Sicherheit.

2. Driicken Sie Weiter auf dem Tablet, um zur nachsten Schnittstelle nach der Querleiste zu gelangen und

Gleitplatten bewegen sich in ihre Zielpositionen.

em Standard Gurram Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 T v
Roll angle 0.00 0.00 ¥ v
Pitch angle 0.00 0.00 - v
Offset Q [} mm v
Terget distance 2612 2612 mm v
Target helight 573 5§73 mm %
Sliding block (L) 700 700 mm v
Sliding block (R) 700 700 mm v

Abbildung 6-33 Bewegen Sie die Querstange zur Zielposition

3. Entfernen Sie die Radklammern (Reifenklammern) und Radziele.
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y Zur Montage der Radar-Kalibrierbox auf der linken Gleitplatte

1. Installieren Sie die Radarkalibrierungsbox AUTEL-CSCO0605/01 auf der linken Gleitplatte (abhangig
von der Fahrtrichtung des Fahrzeugs), sodass sie vollstandig an der Gleitplatte befestigt ist.

Abbildung 6-34 Installieren Sie die Radarkalibrierungsbox auf der linken Gleitplatte
2. Stellen Sie die Blase so ein, dass sie sich in der Mitte der Wasserwaage befindet.
y Drucken Sie kurz oder lang auf A- auf dem Tablet, um Blase A nach vorne zu bewegen.
y Drucken Sie kurz oder lang A+ auf dem Tablet, um Blase A nach hinten zu bewegen.
y Drucken Sie kurz oder lang auf B- auf dem Tablet, um Blase B nach links zu verschieben.

y Driicken Sie kurz oder lang B+ auf dem Tablet, um Blase B nach rechts zu verschieben.
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Abbildung 6-35 Zentrieren der Blase auf der Wasserwaage
y Zum Einschalten der Radar-Kalibrierungsbox und Kalibrieren der linken Steuereinheit

1. Stecken Sie das mitgelieferte Netzkabel in den Stromanschluss (1). Schalten Sie den Schalter
(2) ein. Die rote LED (3) leuchtet auf. Fahren Sie erst nach ca. 10 Sekunden mit dem
néachsten Schritt fort, wenn die griine LED (4) leuchtet. Es gibt zwei Mdglichkeiten, das
Netzteil anzuschlielen:

y Verwenden Sie das zum Kalibrierungstool passende 24-V-Netzteil.

y Verwenden Sie das mit dem Kalibrierrahmen gelieferte 24-V-Netzkabel.

Abbildung 6-36 Stromversorgung anschlieBen
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2. Warten Sie, bis auf dem Bildschirm angezeigt wird, dass die Kalibrierung im Steuergerat

Spurwechselassistent-J769 erfolgreich war, und tippen Sie auf ,OK" , um die Kalibrierung des
richtigen Steuergerats aufzurufen.

y Zur Montage der Radar-Kalibrierbox auf der rechten Gleitplatte

1. Installieren Sie die Radarkalibrierungsbox AUTEL-CSC0605/01 auf der rechten Gleitplatte (abh&ngig
von der Fahrtrichtung des Fahrzeugs), sodass sie vollstéandig an der Gleitplatte befestigt ist.

Abbildung 6-37 Installieren Sie die Radarkalibrierungsbox auf der rechten Gleitplatte

2. Stellen Sie die Blase so ein, dass sie sich in der Mitte der Wasserwaage befindet.
y Driicken Sie kurz oder lang auf A- auf dem Tablet, um Blase A nach vorne zu bewegen.
y Drucken Sie kurz oder lang A+ auf dem Tablet, um Blase A nach hinten zu bewegen.
y Drucken Sie kurz oder lang auf B- auf dem Tablet, um Blase B nach links zu verschieben.

y Drucken Sie kurz oder lang B+ auf dem Tablet, um Blase B nach rechts zu verschieben.
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Abbildung 6-38 Zentrieren der Blase auf der Wasserwaage
Yy Zum Einschalten der Radar-Kalibrierungsbox und Kalibrieren der rechten Steuereinheit

1. Stecken Sie das mitgelieferte Netzkabel in den Stromanschluss (1). Schalten Sie den Schalter
(2) ein. Die rote LED (3) leuchtet auf. Fahren Sie erst nach ca. 10 Sekunden mit dem
néachsten Schritt fort, wenn die griine LED (4) leuchtet. Es gibt zwei Mdglichkeiten, das
Netzteil anzuschlielen:

y Verwenden Sie das zum Kalibrierungstool passende 24-V-Netzteil.

y Verwenden Sie das mit dem Kalibrierrahmen gelieferte 24-V-Netzkabel.

Abbildung 6-39 Stromversorgung anschlieBen
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2. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um Schritt fr Schritt vorzugehen, und rufen Sie

schlie3lich den Bildschirm auf, auf dem die erfolgreiche Kalibrierung der Steuergeréate -J769 und 2-
J770 angezeigt wird.

6.3.2.2 Bei Auswahl von C
1. Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge

Yy AUTEL-CSC1000-Kalibrierungsrahmen;
y Radarkalibrierungsbox AUTEL-CSC0605/01;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSCO0500/17-RF;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Radklemme (Reifenklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Ziel AUTEL-CSCO0500/16-LF;
y Ziel AUTEL-CSC0500/16-RF;
y Ziel AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Ziel AUTEL-CSC0500/16-RR;
y 24-V-Netzteil;

y Lenkradhalter-Stéanderwerkzeug;

e

y Unterlegkeil.

Abbildung 6-40 Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge (bei Auswahl von C)
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2. Kalibrierungsvorbereitungen

y Parken Sie das Fahrzeug auf einer ebenen Flache mit den Vorderréddern in Geradeausrichtung

Position.

y Platzieren Sie einen Unterlegkeil vor und hinter dem linken oder rechten Vorderrad, um ein Wegrollen des Fahrzeugs

zu verhindern.

y Lenkrad zentrieren, Lenkradhalterung montieren, loslassen

die Feststellbremse und legen Sie den normalen Gang ein.

y Halten Sie das Fahrzeug unbeladen. Stellen Sie sicher, dass Kuhlmittel- und Motordlstand korrekt sind und der

Kraftstofftank gefullt ist.
y SchlieBen Sie alle Turen und die AuRenbeleuchtung;
y Stellen Sie den Reifendruck auf den angegebenen Wert ein;

y Wenn das Fahrzeug mit einer Luftfederung ausgestattet ist, stellen Sie die Luftfederung vor der Messung auf den

Standardmodus ein (dies kann bei verschiedenen Fahrzeugmodellen unterschiedlich sein).

y Stellen Sie sicher, dass hinter dem Fahrzeug mindestenst m (157,48 Zoll) * 4 m (157,48 Zoll) Platz vorhanden ist

(ausgehend von der Hinterachse).

y Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und verbinden Sie das Diagnosetool mit dem VCI (wenn das Diagnosetool

und das VCI uber ein Diagnosekabel verbunden sind, fiihren Sie das Kabel durch das Fenster);

y Stellen Sie sicher, dass sich keine Personen im Auto befinden.

y Entfernen Sie bei Bedarf das Lametta-Etikett auf der Sto3fangerabdeckung.

@ NOTIZ

y Wahrend der Kalibrierung keine Tiren 6ffnen oder schlieRen.

y Tippen Sie auf ,OK* , um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRen.

y Tippen Sie auf , Abbrechen® , um die Kalibrierung des Spurwechselassistenten zu beenden.

3. Positionierung des Hilfswerkzeugs
Y Zur automatischen Positionierung der Querstrebe und Gleitplatten

1. Driicken Sie die Starttaste auf dem Tablet. Die Querstrebe und die Gleitplatten kehren dann automatisch in ihre

Ausgangsposition zuriick. Achten Sie beim Bewegen der Querstrebe und der Gleitplatten auf die Sicherheit.

2. Drucken Sie Weiter auf dem Tablet, um zur néchsten Schnittstelle nach der Querleiste zu gelangen und

Die Gleitplatten kehren in ihre Ausgangsposition zurtick.
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Sliding block (L)
Sliding block (R)
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Abbildung 6-41 Automatische Positionierung der Querstrebe

@ nomiz

Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel unten an der Saule in eine Steckdose eingesteckt und der Netzschalter
eingeschaltet ist.

¥ Um das Fahrzeug vorzubereiten

1. Unterlegkeile anbringen, um ein Wegrutschen des Fahrzeugs zu verhindern.

Abbildung 6-42 Platzieren der Unterlegkeile

2. Lenken Sie nach vorn, verriegeln Sie das Lenkrad, stellen Sie den Gang in den Leerlauf und lassen Sie

Feststellbremse.
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Abbildung 6-43 Installieren des Lenkradhalter-Standerwerkzeugs

¥ Um den Kalibrierrahmen am Heck des Fahrzeugs zu zentrieren

1. Platzieren Sie den Kalibrierrahmen ca. 1,5 m hinter dem Fahrzeug.

2. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen so ein, dass er mit der hinteren Mitte des Fahrzeugs ausgerichtet ist.

Abbildung 6-44 Zentrieren des Kalibrierungsrahmens

Y Zur Montage der Radklammern (Reifenklammern) und Zielscheiben

Montieren Sie vier Radklammern (Reifenklammern) und Zielmarken an den Radern. Achten Sie auf die

Einbaulage.
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AUTEL-CSCO500/17-R
AUTEL-CSC0500/1

AUTEL-CSCO500/16-RF % ¥
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Abbildung 6-45 Radklammern (Reifenklammern) und Ziele installieren
y Zur Durchfihrung einer Radrollkompensation

1. Bewegen Sie den Unterlegkeil, wie in den Bildschirmanleitungen gezeigt, etwa 30 cm nach hinten
und schieben Sie das Fahrzeug dann in die durch den Pfeil angegebene Richtung.

Abbildung 6-46 Radrollkompensation 1
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Abbildung 6-47 Radrollkompensation 2
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Abbildung 6-48 Radrollkompensation 3
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Abbildung 6-49 Radrollkompensation 4

2. Wenn die Rollkompensation abgeschlossen ist, wechselt das Tablet zum néchsten Bildschirm

automatisch.

@ NOTIZ

Stellen Sie wahrend der automatischen Einstellung sicher, dass keine Hindernisse vorhanden sind, die die Bewegung der
Querstange beeintréchtigen konnten.

Yy Zum Einstellen und Fixieren des Kalibrierrahmens

1. Verschieben Sie den Kalibrierungsrahmen so, dass die Werte fiir ,Distanz*, ,Gierwinkel* und ,Offset*

wird griin angezeigt.

2. Nachdem Sie den Kalibrierungsrahmen platziert haben, driicken Sie die beiden Bremsen an der Basis, um den
Kalibrierungsrahmen zu sichern.

3. Die Grobeinstellung des Kalibrierrahmens ist abgeschlossen. Driicken Sie auf dem Tablet auf Weiter

um zur néchsten Schnittstelle zu gelangen.
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Abbildung 6-50 Anpassen des Kalibrierungsrahmens
¥ Um die Querstrebe automatisch in die Zielposition zu bewegen

1. Driicken Sie die Starttaste auf dem Tablet. Die Querstrebe und die Gleitplatten bewegen sich
dann automatisch in die Zielposition. Achten Sie beim Bewegen der Querstrebe und der
Gleitplatten auf die Sicherheit.

2. Driicken Sie auf dem Tablet auf , Weiter“ , um zur néchsten Schnittstelle zu gelangen, nachdem sich die Querstrebe

und die Gleitplatten in ihre Zielpositionen bewegt haben.

tem Srandard Current Unit Status
Frame engle ooo 0.00 , v
Foll angle .00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 A ~
Offset o [} mm v
Targetdistance 2612 2612 mm v
> 0 Target height 573 573 mm v
Sliding block (L) 700 700 mm v
Slidking block (R) 700 700 mim v

Abbildung 6-51 Bewegen Sie die Querstange zur Zielposition
3. Entfernen Sie die Radklammern (Reifenklammern) und Radziele.
y Zur Montage der Radar-Kalibrierbox auf der linken Gleitplatte

1. Installieren Sie die Radarkalibrierungsbox AUTEL-CSC0605/01 auf der linken Gleitplatte (abhéangig
von der Fahrtrichtung des Fahrzeugs), sodass sie vollstandig an der Gleitplatte befestigt ist.
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Abbildung 6-52 Installieren Sie die Radarkalibrierungsbox auf der linken Gleitplatte
2. Stellen Sie die Blase so ein, dass sie sich in der Mitte der Wasserwaage befindet.
y Driicken Sie kurz oder lang auf A- auf dem Tablet, um Blase A nach vorne zu bewegen.
y Driicken Sie kurz oder lang A+ auf dem Tablet, um Blase A nach hinten zu bewegen.
y Driicken Sie kurz oder lang auf B- auf dem Tablet, um Blase B nach links zu verschieben.

y Driicken Sie kurz oder lang B+ auf dem Tablet, um Blase B nach rechts zu verschieben.

Abbildung 6-53 Zentrieren der Blase auf der Wasserwaage
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Yy Zum Einschalten der Radar-Kalibrierungsbox und Kalibrieren der linken Steuereinheit

1. Stecken Sie das mitgelieferte Netzkabel in den Stromanschluss (1). Schalten Sie den Schalter (2) ein.
Die rote LED (3) leuchtet auf. Fahren Sie erst nach ca. 10 Sekunden mit dem néachsten Schritt fort,
wenn die griine LED (4) leuchtet. Es gibt zwei Méglichkeiten, das Netzteil anzuschlief3en:

y Verwenden Sie das zum Kalibrierungstool passende 24-V-Netzteil.

y Verwenden Sie das mit dem Kalibrierrahmen gelieferte 24-V-Netzkabel.

Abbildung 6-54 Stromversorgung anschlielen

2. Warten Sie, bis auf dem Bildschirm angezeigt wird, dass die Kalibrierung im Steuergeréat

Spurwechselassistent-J769 erfolgreich war, und tippen Sie auf ,OK* , um die Kalibrierung des
richtigen Steuergerats aufzurufen.

y Zur Montage der Radar-Kalibrierbox auf der rechten Gleitplatte

1. Installieren Sie die Radarkalibrierungsbox AUTEL-CSC0605/01 auf der rechten Gleitplatte (abhangig von
der Fahrtrichtung des Fahrzeugs), sodass sie vollstandig an der Gleitplatte befestigt ist.
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Abbildung 6-55 Installieren Sie die Radarkalibrierungsbox auf der rechten Gleitplatte
2. Stellen Sie die Blase so ein, dass sie sich in der Mitte der Wasserwaage befindet.
y Driicken Sie kurz oder lang auf A- auf dem Tablet, um Blase A nach vorne zu bewegen.
y Driicken Sie kurz oder lang A+ auf dem Tablet, um Blase A nach hinten zu bewegen.
y Driicken Sie kurz oder lang auf B- auf dem Tablet, um Blase B nach links zu verschieben.

y Driicken Sie kurz oder lang B+ auf dem Tablet, um Blase B nach rechts zu verschieben.

Abbildung 6-56 Zentrieren der Blase auf der Wasserwaage
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V¥ Zum Einschalten der Radar-Kalibrierungsbox und Kalibrieren der rechten Steuereinheit

1. Stecken Sie das mitgelieferte Netzkabel in den Stromanschluss (1). Schalten Sie den Schalter (2) ein.
Die rote LED (3) leuchtet auf. Fahren Sie erst nach ca. 10 Sekunden mit dem néchsten Schritt fort,
wenn die griine LED (4) leuchtet. Es gibt zwei Méglichkeiten, das Netzteil anzuschlieRen:

y Verwenden Sie das zum Kalibrierungstool passende 24-V-Netzteil.

y Verwenden Sie das mit dem Kalibrierrahmen gelieferte 24-V-Netzkabel.

Abbildung 6-57 Stromversorgung anschlieBen

2. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um Schritt fir Schritt vorzugehen, und rufen Sie

schlieB3lich den Bildschirm auf, auf dem die erfolgreiche Kalibrierung der Steuergeréte -J769 und 2-
J770 angezeigt wird.

6.4 Kamerasystem Ruckansicht

Das Panoramakamerasystem mit seinen Kameras fiir eine sichere 360°-Rundumsicht kann die Bilder in Echtzeit
in die Kabine Ubertragen, sodass der Fahrer die Umgebungsbedingungen aus nachster Nahe genau erfassen

kann.

@ NOTIZ

Zur Veranschaulichung verwenden wir den Audi A7 (Baujahr 2011). Die Kalibrierung kann je nach Fahrzeug
variieren. Bitte folgen Sie den Anweisungen auf lhrem Tablet.

6.4.1 Wahlen Sie eine Situation aus, die kalibriert werden muss
y Die Panoramakamera wurde ersetzt.
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y Steuergerat des Panoramakamerasystems ersetzt.
y Die Software der Steuereinheit des Panoramakamerasystems wurde aktualisiert.
y Die neuen Daten in das Steuergerét des Panoramakamerasystems eingegeben.

y Repariert die Komponenten, die mit Panoramakamera ausgestattet sind oder beeinflussen
Kamerainstallation.

y Das Fahrwerk angepasst.
y Uberlappende Bereiche von Bildern, die mit Panoramakameras aufgenommen wurden, sind verschoben.
y Die Hohe der Fahrzeugkarosserie wurde angepasst.

y Die Position der Panoramakamera an der Fahrzeugkarosserie wurde angepasst.

6.4.2 Zusatzliche Positionierungswerkzeuge auswahlen

&

Abbildung 6-58 Fahrzeugparkposition auswéhlen

y A: Schnur + Lot (nicht im Lieferumfang enthalten).

y B: Kalibrierrahmen + Zweilinienlaser + 1A1000-Verlangerungsstange.

6.4.2.1 Bei Auswahl von A
1. Erforderliche Kalibrierwerkzeuge:
Y Muster AUTEL-CSC1004/01 (x 2);

¥ MafR3band (nicht im Lieferumfang enthalten).

210



2. Kalibrierungsvorbereitungen

y Stellen Sie das Fahrzeug auf eine ebene Flache. Stellen Sie das Lenkrad zentriert ein und halten Sie die Vorderrader
geradeaus (falls erforderlich, fuhren Sie vorher eine Achsvermessung durch). Stellen Sie sicher, dass rund um das

Fahrzeug ausreichend Platz vorhanden ist.
y Die AuBenriickspiegel auf beiden Seiten des Fahrzeugs ausfahren;
y Stellen Sie sicher, dass alle Kameraobjektive sauber sind. Reinigen Sie die Objektive bei Bedarf mit einem feuchten Tuch.

y Uberpriifen Sie die jeweiligen Kamerabilder auf dem Display der Mittelkonsole. Tauschen Sie die Kamera aus, wenn das Bild
aufgrund eines Kameraschadens beeintréachtigt ist. Uberpriifen und korrigieren Sie die jeweilige Kameraposition, wenn

das Bild schréag ist.

y Stellen Sie sicher, dass Kuhimittel und Motorél den empfohlenen Fiillstand aufweisen und der Benzintank voll ist. Das

Fahrzeug darf keine zusétzliche Ladung (wie Passagiere oder Fracht) transportieren.

y Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und verbinden Sie das Diagnosetool mit dem VCI (wenn das Diagnosetool und das

VCI tiber ein Diagnosekabel verbunden sind, fiihren Sie das Kabel durch das Fenster);

y Ziehen Sie die Feststellbremse an und schlieBen Sie alle Tiren (Motorhaube) und den LKW.
y Stellen Sie den Reifendruck auf den angegebenen Wert ein;

y Schliel3en Sie das Fahrzeug an ein Batterieladegerat an und stellen Sie sicher, dass sich das Ladegerat auBerhalb des

Kamerablickfelds befindet.
y Schalten Sie die Ziindung ein;

y Driicken Sie die Panoramabild-Taste, um das Panoramabild auf der Mittelkonsole anzuzeigen

Anzeige;

Y Um Erkennungsfehler zu vermeiden, stellen Sie sicher, dass sich keine Objekte um den Kalibrierungsbereich herum befinden.

y Stellen Sie sicher, dass der Kalibrierungsbereich gut beleuchtet ist.

@ NOTIZ

y Tippen Sie auf ,OK* , um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRen.

y Tippen Sie auf , Abbrechen® , um die Kalibrierung zu beenden.

3. Positionierung des Hilfswerkzeugs

y Zum Positionieren der Muster

1. Platzieren Sie die beiden Muster AUTEL-CSC1004/01 auf beiden Seiten des Fahrzeugs und stellen Sie sicher, dass der
Abstand a = 2000 mm-2500 mm (78,74 Zoll-98,43 Zoll) betragt.
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y Stellen Sie sicher, dass der Pfeil (1) in Fahrtrichtung zeigt und das Querlinienkreuz (2) auf die
Vorderradmitte ausgerichtet ist. Die Muster auf beiden Seiten des Fahrzeugs sollten parallel

verlaufen.

y Stellen Sie sicher, dass das Fahrzeug zwischen den beiden Mustern geparkt ist und die Abstande
b und c sind gleich.

Abbildung 6-59 Positionieren der beiden Muster

@ noTiz

y Stellen Sie sicher, dass das Muster AUTEL-CSC1004/01 richtig platziert ist und seine Oberflache flach liegt

und reflektiert kein Licht.

y Stellen Sie sicher, dass die Ziindung eingeschaltet ist.

2. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um Schritt fur Schritt vorzugehen, und geben Sie schlief3lich die

Bildschirm mit der Anzeige, dass die Kalibrierung erfolgreich durchgefihrt wurde.
6.4.2.2 Bei Auswahl von B
y So wahlen Sie die Parkposition des Fahrzeugs aus:
1. A: Ebener Boden.

2. B: Unebener Untergrund oder Kalibrierrahmen und Fahrzeug sind nicht auf gleicher Hohe (nutzen Sie die
Kompensation, um die Standflache des Fahrzeugs automatisch als Referenz fiir die Anpassung der Hohe,
der Neigung und des Rollwinkels zu erkennen).
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Abbildung 6-60 Fahrzeugposition auswahlen

A. Bei der Auswahl eines ebenen Bodens

1. Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge
y AUTEL-CSC1000-Kalibrierungsrahmen;
¥ Muster AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
y Zweilinienlaser AUTEL-CSC50A/15-L;
y Zweilinienlaser AUTEL-CSC50A/15-R;
y IA1000 Verlangerungsstange AUTEL-CSC50A/18-L;
y IA1000 Verlangerungsstange AUTEL-CSC50A/18-R;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Radklemme (Reifenklemme) AUTEL-CSCO0500/17-RR;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Radziel AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Radziel AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Radziel AUTEL-CSC0500/16-LF;

y Radziel AUTEL-CSCO0500/16-RF.
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Abbildung 6-61 Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge

2. Kalibrierungsvorbereitungen

y Stellen Sie sicher, dass ein Raum von mindestens 9,0 m (354,33 Zoll) x 4,5 m (177,17 Zoll) frei von

reflektierenden Materialien (wie Fenstern, Beleuchtungsgeraten und Reflektoren) ist und die
Oberflache eben ist.

Abbildung 6-62 Vorbereitungen fir den Fahrzeugplatz

y Stellen Sie das Fahrzeug auf eine ebene Flache. Stellen Sie das Lenkrad zentriert ein und halten Sie
die Vorderrader geradeaus (falls erforderlich, fuhren Sie vorher eine Achsvermessung durch).
Stellen Sie sicher, dass rund um das Fahrzeug ausreichend Platz vorhanden ist.
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y Die AuBenriickspiegel auf beiden Seiten des Fahrzeugs ausfahren;

y Stellen Sie sicher, dass alle Kameralinsen sauber sind. Reinigen Sie die Linsen bei Bedarf mit

Tuch;

y Uberpriifen Sie die jeweiligen Kamerabilder auf dem Display der Mittelkonsole;
Bei Bildbeeintrachtigungen durch Kameraschaden die Kamera austauschen, bei schiefem Bild die jeweilige

Kameraposition prifen und korrigieren,

y Stellen Sie sicher, dass KuhImittel und Motordl den empfohlenen Fillstand aufweisen und der Benzintank voll

ist. Das Fahrzeug darf keine zusétzliche Ladung (wie Passagiere oder Fracht) transportieren.

y Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und verbinden Sie das Diagnosetool mit dem VCI (wenn das Diagnosetool

und das VCI uber ein Diagnosekabel verbunden sind, fiihren Sie das Kabel durch das Fenster);

y Ziehen Sie die Feststellbremse an und schlieBen Sie alle Tuiren (Motorhaube) und den LKW.
y Stellen Sie den Reifendruck auf den angegebenen Wert ein;

y SchlieBen Sie das Fahrzeug an ein Batterieladegeréat an und stellen Sie sicher, dass das Ladegeréat

aus dem Blickfeld der Kamera;
y Schalten Sie die Ziindung ein;

y Driicken Sie die Panoramabild-Taste, um das Panoramabild auf dem Display der Mittelkonsole anzuzeigen.

Yy Um Erkennungsfehler zu vermeiden, stellen Sie sicher, dass sich keine Objekte um den Kalibrierungsbereich

herum befinden.

y Stellen Sie sicher, dass der Kalibrierungsbereich gut beleuchtet ist.

@ NOTIZ

y Tippen Sie auf ,OK* , um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRen.

y Tippen Sie auf , Abbrechen* , um die Kalibrierung zu beenden.

3. Positionierung des Hilfswerkzeugs

y Zur automatischen Positionierung der Querstrebe und Gleitplatten

1. Druicken Sie die Starttaste auf dem Tablet. Die Querstrebe und die Gleitplatten kehren dann automatisch in
ihre Ausgangsposition zuriick. Achten Sie beim Bewegen der Querstrebe und der Gleitplatten auf die

Sicherheit.

2. Drucken Sie Weiter auf dem Tablet, um zur nachsten Schnittstelle nach der Querleiste zu gelangen und

Die Gleitplatten kehren in ihre Ausgangsposition zuriick.
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ltesn Status

Frame angle v
Roll anghe -
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Stiding block (L) v
Shiding block (R) v

Abbildung 6-63 Automatische Positionierung der Querstrebe

@ NoTiz

Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel unten an der Saule in eine Steckdose eingesteckt und der Netzschalter
eingeschaltet ist.

y Um den Kalibrierrahmen in der Fahrzeugfront zu zentrieren

1. Platzieren Sie den Kalibrierrahmen ca. 1,5 m vor dem Fahrzeug.

2. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen so ein, dass er mit der vorderen Mitte des
Fahrzeug.

Abbildung 6-64 Zentrieren des Kalibrierungsrahmens

y Zur Montage der Radklammern (Reifenklammern) und Zielscheiben

Montieren Sie vier Radklammern ( Reifenklammern) und Ziele an den Radern (sofern diese nicht

bereits zuvor installiert wurden).
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Abbildung 6-65 Radklammern (Reifenklammern) und Ziele installieren

y Zur Montage von Verlangerungsstangen und Zweilinienlasern

1. Installieren Sie die beiden Verlangerungsstangen und die beiden Linienlaser links und rechts
Gleitplatten bzw.

2. Ziehen Sie die Knopfe an den Verlangerungsstangen fest und verriegeln Sie die Sicherheitskarabinerhaken.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCO50A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOS0A/18-R

Abbildung 6-66 Installieren von Verlangerungsstangen und Zweilinienlasern

HINWEIS: Achten Sie wahrend der automatischen Einstellung darauf, dass keine Hindernisse vorhanden sind,
die die Bewegung der Querstrebe behindern kdnnten.
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y Zur Zielerkennung

1. Stellen Sie sicher, dass die Fahrzeugposition unverandert bleibt (Fahrstufe P einlegen
oder Fahrzeug mit Unterlegkeilen sichern) und sich niemand im Fahrzeug befindet.

I—-—IAI—-—I
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Abbildung 6-67 Zielerkennung durchfiihren

2. Driicken Sie die Starttaste auf dem Tablet, um die Zielerkennung zu starten. AnschlieBend wechselt

das Tablet automatisch zum néachsten Bildschirm.
y Zum Einstellen und Fixieren des Kalibrierrahmens

1. Verschieben Sie den Kalibrierungsrahmen so, dass die Werte ,Distanz", ,Gierwinkel“ und
,Offset” griin angezeigt werden.

2. Nach der Platzierung des Kalibrierungsrahmens driicken Sie 2 Bremsen an der Basis, um
Sichern Sie den Kalibrierrahmen.

3. Die Grobeinstellung des Kalibrierrahmens ist abgeschlossen. Klicken Sie auf Weiter auf
Tablet, um zur nachsten Schnittstelle zu gelangen.
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Abbildung 6-68 Anpassen des Kalibrierungsrahmens
y Um die Querstrebe automatisch in die Zielposition zu bewegen

1. Driicken Sie die Starttaste auf dem Tablet. Die Querstrebe und die Gleitplatten bewegen sich dann
automatisch in die Zielposition. Achten Sie beim Bewegen der Querstrebe und der Gleitplatten auf die
Sicherheit.

2. Driicken Sie Weiter auf dem Tablet, um zur néchsten Schnittstelle nach der Querleiste zu gelangen und

Gleitplatten bewegen sich in ihre Zielpositionen.

Iem Stancarc Curremt Joit Status
Frame angle 0.00 0.00 . v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 000 0.00 = v
Offset o o mm v
Target distance 2437 2437 mm ~
Target height 1200 1200 mm v
Sliding block (L) 835 835 mm v
Sliding block (R) 835 83s mm v

Abbildung 6-69 Bewegen Sie die Querstange zur Zielposition
y Zur Durchfuihrung der Laserausrichtung

1. Wenn die Laserausrichtung nicht den Anforderungen entspricht, driicken Sie auf dem Tablet auf ,, Neu

ausrichten“ , um den Laser neu auszurichten.

2. Sobald die Laserausrichtung den Anforderungen entspricht, driicken Sie Weiter auf dem Tablet
um fortzufahren.
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Left side laser Right side laser

CSCO605_00MACD CSCOA0S5.00MACT

Cones

* If the laser alignment does not meet the requirements, press Realign.
* Dnce the laser alignment meets the requirements, press Next to continue.

Abbildung 6-70 Laserausrichtung durchfiuihren
3. Entfernen Sie die Radklammern und die Radziele.
y Zum Positionieren der Muster

1. Platzieren Sie die beiden Muster AUTEL-CSC1004/01 wie in der Abbildung gezeigt auf beiden Seiten
des Fahrzeugs, sodass die Vorderkanten der Muster mit den Laserlinien (1) und (4) und die
Seitenkanten der Muster mit den Laserlinien (2) und (3) ausgerichtet sind.

Abbildung 6-71 Positionieren der beiden Muster

2. Schalten Sie den Zweilinienlaser aus und entfernen Sie ihn. Lésen Sie die Bremsen an der Basis und

Bewegen Sie den Kalibrierungsrahmen weg.
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@ HINWEIS:

Stellen Sie sicher, dass die Zundung eingeschaltet ist.

3. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um Schritt fir Schritt vorzugehen, und rufen Sie

schlieBlich den Bildschirm auf, der anzeigt, dass die Kalibrierung erfolgreich durchgefiihrt wurde.

©®

HINWEIS: Wenn nach Abschluss der aktuellen Funktion mit dem Kalibrierrahmen keine weiteren Funktionen
erforderlich sind, schalten Sie den Zweilinienlaser aus.

B. Bei der Auswahl, dass holpriger Boden oder Kalibrierungsrahmen und Fahrzeug nicht an
das gleiche Niveau

1. Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge
¥ AUTEL-CSC1000 Kalibrierungsrahmen;
y Muster AUTEL-CSC1004/01 (x 2);
y Zweilinienlaser AUTEL-CSC50A/15-L;
y Zweilinienlaser AUTEL-CSC50A/15-R;
¥ IA1000 Verlangerungsstange AUTEL-CSC50A/18-L;
y IA1000 Verlangerungsstange AUTEL-CSC50A/18-R;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Radklemme (Reifenklemme) AUTEL-CSCO0500/17-RR;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Radziel AUTEL-CSCO0500/16-LR;
y Radziel AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y Radziel AUTEL-CSCO0500/16-LF;
y Radzielgerat AUTEL-CSC0500/16-RF;

y Lenkradhalter-Stéanderwerkzeug;

¥ Unterlegkeil.
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Abbildung 6-72 Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge
2. Kalibrierungsvorbereitungen

y Stellen Sie sicher, dass ein Raum von mindestens 9,0 m (354,33 Zoll) x 4,5 m (177,17 Zoll) frei

von reflektierenden Materialien (wie Fenstern, Beleuchtungsgeraten und Reflektoren) ist und
die Oberflache eben ist.

Abbildung 6-73 Vorbereitungen fur den Fahrzeugplatz

y Parken Sie das Fahrzeug auf ebenem Boden mit den Vorderradern in Geradeausrichtung
Position.
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y Platzieren Sie einen Unterlegkeil vor und hinter der linken oder rechten Vorderachse

Rad, um zu verhindern, dass sich das Fahrzeug bewegt.

y Zentrieren Sie das Lenkrad, installieren Sie das Lenkradhalterungsstanderwerkzeug, I16sen Sie die

Feststellbremse und legen Sie den normalen Gang ein.

y Halten Sie das Fahrzeug unbeladen. Stellen Sie sicher, dass Kuhimittel- und Motorélstand korrekt sind
und der Kraftstofftank gefillt ist.

y Schliel3en Sie alle Tiuren und die AuBenbeleuchtung;
y Stellen Sie den Reifendruck auf den angegebenen Wert ein;

V¥ Wenn das Fahrzeug mit einer Luftfederung ausgestattet ist, stellen Sie die Luftfederung vor der Messung

auf den Standardmodus ein (dies kann bei verschiedenen Fahrzeugmodellen unterschiedlich sein);

y Klappen Sie die AuRRenspiegel auf beiden Seiten aus.

y Uberpriifen Sie, ob die Kamera sauber ist und reinigen Sie sie gegebenenfalls mit

Tucher

y Uberpriifen Sie das Kamerabild auf dem Display der Mittelkonsole. Wenn das Bild aufgrund eines
Kameraschadens beeintrachtigt ist, ersetzen Sie die entsprechende Kamera. Wenn das Bild schief

ist, Uberprifen Sie die Installation der entsprechenden Kamera.

y SchlieRen Sie das Diagnosegeréat an das Fahrzeug an. Bei Verwendung eines Kabels

Diagnosekabel durch das Fenster;

y SchlieRen Sie das Ladegeréat an. Das Ladegerat sollte nicht im

Sichtfeld der Kamera;
y Schalten Sie die Ziindung ein;

y Dricken Sie die Rundumsicht-Taste, um die Rundumsicht auf dem Display der Mittelkonsole anzuzeigen;

y Stellen Sie sicher, dass sich keine Objekte im Kalibrierungsbereich befinden, um eine falsche

Linienerkennung zu vermeiden.

y Der Kalibrierbereich muss gut beleuchtet sein.

@ NOTIZ

y Tippen Sie auf ,OK* , um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRen.

y Tippen Sie auf , Abbrechen® , um die Kalibrierung zu beenden.
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3. Positionierung des Hilfswerkzeugs

y Zur automatischen Positionierung der Querstrebe und Gleitplatten

1. Driicken Sie die Starttaste auf dem Tablet. Die Querstrebe und die Gleitplatten kehren dann
automatisch in ihre Ausgangsposition zurtick. Achten Sie beim Bewegen der Querstrebe und der
Gleitplatten auf die Sicherheit.

2. Driicken Sie Weiter auf dem Tablet, um zur nachsten Schnittstelle nach der Querleiste zu gelangen und

Die Gleitplatten kehren in ihre Ausgangsposition zuriick.

fem Stutug

Frame angle N
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
sliding bloek (L) v
Sliding block (R) v

Abbildung 6-74 Automatische Positionierung der Querstrebe

@) noTiz

Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel unten an der Saule in eine Steckdose eingesteckt und der Netzschalter

eingeschaltet ist.

y Um das Fahrzeug vorzubereiten

1. Unterlegkeile anbringen, um ein Wegrutschen des Fahrzeugs zu verhindern.

Abbildung 6-75 Platzieren der Unterlegkeile
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2. Lenken Sie nach vorn, verriegeln Sie das Lenkrad, stellen Sie den Gang in den Leerlauf und

Feststellboremse l6sen.

Abbildung 6-76 Installieren des Lenkradhalter-Standerwerkzeugs

y Um den Kalibrierrahmen vor dem Fahrzeug zu zentrieren

1. Platzieren Sie den Kalibrierrahmen ca. 1,5 m vor dem Fahrzeug.

2. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen so ein, dass er mit der vorderen Mitte des
Fahrzeug.

S
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N

\

£

Abbildung 6-77 Zentrieren des Kalibrierungsrahmens
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y Zur Montage der Radklammern ( Reifenklammern) und Zielscheiben

Montieren Sie vier Radklammern (Reifenklammern) und Ziele an den Radern (sofern diese nicht
bereits zuvor installiert wurden).

Abbildung 6-78 Radklammern (Reifenklammern) und Ziele installieren

y Zur Montage von Verlangerungsstangen und Zweilinienlasern

1. Installieren Sie die beiden Verlangerungsstangen und die beiden Linienlaser links und rechts
Gleitplatten bzw.

2. Ziehen Sie die Knopfe an den Verlangerungsstangen fest und verriegeln Sie die Sicherheitskarabinerhaken.

AUTEL-CSCO50A/15-L
AUTEL-CSCOS0A/18-L

AUTEL-CSCOS0A/15-R
AUTEL-CSCOSOA/18-R

Abbildung 6-79 Installieren von Verlangerungsstangen und Zweilinienlasern
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y Zur Durchfihrung einer Radrollkompensation

1. Bewegen Sie den Unterlegkeil, wie in den Bildschirmanleitungen gezeigt, etwa 30 cm nach
hinten und schieben Sie das Fahrzeug dann in die durch den Pfeil angegebene Richtung.

m -__-—IH_-—J

L1204
AN

Abbildung 6-80 Radrollkompensation 1

() A - s

e
el

Abbildung 6-81 Radrollkompensation 2
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Abbildung 6-82 Radrollkompensation 3

e

STOP

U

Abbildung 6-83 Radrollkompensation 4
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2. Wenn die Rollkompensation abgeschlossen ist, wechselt das Tablet zum nachsten Bildschirm
automatisch.

@ notiz

Achten Sie wahrend der automatischen Einstellung darauf, dass keine Hindernisse vorhanden sind, die die
Bewegung der Querstrebe behindern kdnnten.

y Zur Zielerkennung

1. Stellen Sie sicher, dass die Fahrzeugposition unveréndert bleibt (Fahrstufe P einlegen oder
Fahrzeug mit Unterlegkeilen sichern) und sich niemand im Fahrzeug befindet.

e L .

L)

Abbildung 6-84 Zielerkennung durchfihren

2. Driicken Sie die Starttaste auf dem Tablet, um die Zielerkennung zu starten. AnschlieBend wechselt
das Tablet automatisch zum néchsten Bildschirm.

y Zum Einstellen und Fixieren des Kalibrierrahmens

1. Verschieben Sie den Kalibrierungsrahmen so, dass die Werte ,Distanz*, ,Gierwinkel“ und ,Offset"

grun angezeigt werden.

2. Nachdem Sie den Kalibrierungsrahmen platziert haben, driicken Sie die beiden Bremsen an der Basis,
um den Kalibrierungsrahmen zu sichern.

3. Die Grobeinstellung des Kalibrierungsrahmens ist abgeschlossen. Driicken Sie auf dem Tablet auf
»Weiter* , um zur nachsten Schnittstelle zu gelangen.
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Distance Frame angle Offset

E«/N_A
v

v v

Target values: 2437 Target values: 0.00 Target values 0

Abbildung 6-85 Anpassen des Kalibrierungsrahmens

y Um die Querstrebe automatisch in die Zielposition zu bewegen

1. Driicken Sie die Starttaste auf dem Tablet. Die Querstrebe und die Gleitplatten bewegen sich dann
automatisch in die Zielpositionen. Achten Sie beim Bewegen der Querstrebe und der Gleitplatten auf
die Sicherheit.

2. Driicken Sie Weiter auf dem Tablet, um zur néchsten Schnittstelle nach der Querleiste zu gelangen und
Schiebeplatten bewegen sich in ihre Zielpositionen.

hem Standard Current Uriit Status

Frame angle 0.00 0.00 . .
Roll angla 0.00 0.00 - v
Pitch angle 0. 0.00 > v
Offset o 0 mm v
Target distance 2437 2437 mm v
Target height 1200 1200 mm v
Siiding block (L) 35 835 mm v
Siiding block (R) 835 835 mm v

Abbildung 6-86 Verschieben der Querstrebe zur Zielposition
y Zur Durchfuihrung der Laserausrichtung

1. Wenn die Laserausrichtung nicht den Anforderungen entspricht, driicken Sie auf dem Tablet auf ,, Neu

ausrichten“ , um den Laser neu auszurichten.

2. Sobald die Laserausrichtung den Anforderungen entspricht, driicken Sie Weiter auf dem Tablet
um fortzufahren.
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Left side laser Right side laser

CSC0605_00MACO CSC0605_00MACT

[ comeaed |

* If the laser afignment does not meet the requirements, press Realign,
* Once the laser alignment meats the requirements, press Next to continue.

Abbildung 6-87 Laserausrichtung durchfiihren
3. Entfernen Sie die Radklammern und die Radziele.
y Zum Positionieren der Muster

1. Platzieren Sie die beiden Muster AUTEL-CSC1004/01 wie in der Abbildung gezeigt auf beiden Seiten
des Fahrzeugs, sodass die Vorderkanten der Muster mit den Laserlinien (1) und (4) und die

Seitenkanten der Muster mit den Laserlinien (2) und (3) ausgerichtet sind.

2. Schalten Sie den Zweilinienlaser aus und entfernen Sie ihn. Lésen Sie die Bremsen an der Basis und

Bewegen Sie den Kalibrierungsrahmen weg.

Abbildung 6-88 Positionieren der beiden Muster



@ NOTIZ

Stellen Sie sicher, dass die Ziindung eingeschaltet ist.

3. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um Schritt fur Schritt vorzugehen, und geben Sie schlief3lich

Auf dem Bildschirm wird angezeigt, dass die Kalibrierung erfolgreich durchgefiihrt wurde.

@ NoOTIZ

Wenn nach Abschluss der aktuellen Funktion mit dem Kalibrierrahmen keine weiteren Funktionen erforderlich sind,

schalten Sie den Zweilinienlaser aus.

6.5 Head-Up-Display

Head-up-Displays werden als HUD abgekiirzt. HUD ist ein transparentes oder Miniaturdisplay, das Daten des

Fahrzeugarmaturenbretts, wie Geschwindigkeit und Navigation, auf der Windschutzscheibe vor dem Fahrer anzeigt,
sodass der Fahrer sie leicht sehen kann, ohne nach unten zu schauen oder den Kopf zu drehen, und sich auf die StraRe

konzentrieren kann.

@ NoTIZ

Zur Veranschaulichung verwenden wir den Audi A7 (Baujahr 2011). Die Kalibrierung kann je nach Fahrzeug variieren.

Bitte folgen Sie den Anweisungen auf lhrem Tablet.

6.5.1 Wahlen Sie eine Situation aus, die kalibriert werden muss

y Steuermodul des Head-Up-Displays (HUD) ersetzt.

¥ Windschutzscheibe entfernt und installiert.

y Im Fehlerspeicher ist ,Keine oder falsche Grundeinstellung/Anpassung” hinterlegt.

6.5.2 Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge

y Kalibrierungsplatine fiir Head-up-Displays AUTEL-CSCO0707/06.

6.5.3 Kalibrierungsvorbereitungen
y Parken Sie das Fahrzeug auf einer ebenen Flache;
y Ziehen Sie die Feststellbremse an — das Fahrzeug darf sich wahrend der Kalibrierung nicht bewegen;

y Die Sonnenblenden links und rechts herunterklappen, ausrasten und in die
Seite;

y Verbinden Sie die Head Up Display (HUD) Kalibrierungskarte AUTEL-CSC0707/06 mit dem
Mittelstitze (1) und (2) der Sonnenblende.
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Abbildung 6-89 HUD-Kalibrierungsplatine platzieren
6.5.4 Kalibrierung starten

Folgen Sie der Abbildungsanleitung auf dem Tablet und tippen Sie zumkalibrie*n auf die Schaltflache oder .

@ HINWEIS:

Das Bild unten dient nur zur Veranschaulichung. Das HUD-BIld variiert je nach Fahrzeug. Bitte beachten Sie das tatsachliche
Bild.

Step 1 10 50

4

vertical: 800(500~1200)

Abbildung 6-90 HUD-Bildkorrektur
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6.5.5 Head-Up-Display-Bildkorrektur

Die Head-Up-Display-Bilder kénnen der Abbildung unten ahneln und beispielsweise Trapez, Kissen, Lacheln, Scherung,

asymmetrische horizontale Scherung, asymmetrisches horizontales Kissen und Rotation sein.
Sie kénnen das &hnlichste auswahlen, um mit der Kalibrierung zu beginnen.

- =

Trapezium Cushion Smile Shear

Asymmetric she.. © Asymmetric cus.. @ Rotation

Abbildung 6-91 HUD-Bildauswahl

6.6 Nachtsichtsystem

Das Nachtsichtsystem mit Warmebildkamera tragt dazu bei, die Sicht bei Nachtfahrten zu optimieren, sodass die Fahrer

einen besseren Uberblick Giber den StraRenzustand, den Fahrzeugzustand usw. erhalten.

@ NOTIZ

y Hier verwenden wir den Audi A7 (Baujahr 2011) als Beispiel. Die Kalibrierung kann je nach Fahrzeug variieren. Bitte

folgen Sie den Anweisungen auf lhrem Tablet.

y Stellen Sie sicher, dass vor dem Fahrzeug ein Bereich von mindestens 1200 mm (47,24 Zoll) vorhanden ist.

6.6.1 Wahlen Sie eine Situation aus, die kalibriert werden muss

y Die Kamera des Nachtsichtsystems (NVS) wurde repariert oder ersetzt.
y StoRstange oder Kuhlergrill repariert oder ersetzt.

y Das Fahrwerk angepasst.

y Die Hohe der Fahrzeugkarosserie wurde geandert.

y Die Position der NVS-Kamera an der Fahrzeugkarosserie wurde geandert.



6.6.2 Position des zu kalibrierenden Bauteils auswéhlen
y A: Links.

y B: Mitte.

y C: Richtig.

Abbildung 6-92 Wéhlen Sie die zu kalibrierende Position
6.6.2.1 Bei Auswahl von A: Links
1. Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge
y AUTEL-CSC1000-Kalibrierungsrahmen;
y NV-Kalibrator AUTEL-CSCO0603/01;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Radklemme (Reifenklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Ziel AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Ziel AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Ausrichtungshilfe AUTEL-CSC0500/08;

y 12-V-Netzteil.
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Abbildung 6-93 Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge

2. Kalibrierungsvorbereitungen

y Zentrieren Sie das Lenkrad und halten Sie die Vorderréder des Fahrzeugs in Geradeausstellung (flihren
Sie ggf. vorher eine Achsvermessung durch).

y Stellen Sie sicher, dass Kuhimittel und Motorél den empfohlenen Stand haben und der Benzintank voll
ist. Das Fahrzeug darf keine zusétzliche Ladung (z. B. Passagiere oder Gepéack) transportieren.

y Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und verbinden Sie das Diagnosegerat mit dem VCI (wenn das
Diagnosegerét und das VCI Uber ein Diagnosekabel verbunden sind, fiihren Sie das Kabel
durch Fenster).

y Ziehen Sie die Feststellbremse an, schlieBen Sie alle Turen und schalten Sie die gesamte AuRenbeleuchtung aus.
y Passen Sie den Reifendruck auf den empfohlenen Wert an.
¥ Halten Sie das Fahrzeug in kaltem Zustand.

y SchlieRen Sie das Fahrzeug bei Bedarf an ein Batterieladegeréat an, um zu verhindern, dass die Batterie
Entladung.

y Uberpriifen Sie, ob sich die Kamera des Nachtsichtsystems (NVS) in der Halterung befindet und ob die
Sicht frei ist. (Die NVS-Kamera befindet sich in der Regel in der Nahe des Kihlergrills oder der
Frontemblem des Fahrzeugs.)

y Prufen Sie, ob das Schutzfenster der NVS-Kamera beschadigt ist. Wenn ja, bitte

ersetzen Sie es.
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@ noTiz

y Der Kamerastandort kann je nach Fahrzeug variieren.

y Tippen Sie auf ,OK* , um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRen.

y Tippen Sie auf ,, Abbrechen* , um die Kalibrierung des Nachtsichtsystems zu beenden.

3. Positionierung des Hilfswerkzeugs
y Zur automatischen Positionierung der Querstrebe und Gleitplatten

1. Driicken Sie die Starttaste auf dem Tablet. Die Querstrebe und die Gleitplatten kehren dann automatisch
in ihre Ausgangsposition zuriick. Achten Sie beim Bewegen der Querstrebe und der Gleitplatten auf die
Sicherheit.

2. Driicken Sie auf dem Tablet auf , Weiter , um zur nachsten Schnittstelle zu gelangen, nachdem die Querstrebe und die

Gleitplatten in ihre Ausgangspositionen zuriickgekehrt sind.

‘tem Swatus

Frame engle v
Roll angle v
Prch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Sliding block (L) v
Sliding block (R) v

Abbildung 6-94 Automatisches Positionieren der Querstrebe

@ noTiz

Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel unten an der Séule in eine Steckdose eingesteckt und der Netzschalter

eingeschaltet ist.

y Um den Kalibrierrahmen vor dem Fahrzeug zu zentrieren

1. Platzieren Sie den Kalibrierrahmen ca. 1,5 m vor dem Fahrzeug.

2. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen so ein, dass er mit der vorderen Mitte des Fahrzeugs ausgerichtet ist.
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Abbildung 6-95 Zentrieren des Kalibrierungsrahmens
y Zur Montage der Radklammern (Reifenklammern) und Zielscheiben

Montieren Sie zwei Radklammern (Reifenklammern) und Ziele an den Hinterradern (sofern diese nicht
bereits zuvor montiert wurden).

Abbildung 6-96 Installieren Sie die Radklammern (Reifenklammern) und Ziele

@ noTiz

Stellen Sie wéhrend der automatischen Einstellung sicher, dass keine Hindernisse vorhanden sind, die die
Bewegung der Querstange beeintréachtigen kdnnten.

y Zum Platzieren der Ausrichthilfe

Platzieren Sie die Ausrichthilfe so, dass sie auf die Mitte der vorderen Stof3stange zielt.
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Abbildung 6-97 Platzieren der Ausrichtungshilfe

@ noTiz

Sobald die Position der Ausrichtungshilfe ermittelt wurde, wird auf dem Bildschirm eine Aufforderung zum
Entfernen der Ausrichtungshilfe angezeigt. Tippen Sie auf , OK“ , um fortzufahren.

y So platzieren Sie den NV-Kalibrator

Montieren Sie den NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01 auf der linken Gleitplatte (je nach Fahrtrichtung des
Fahrzeugs).

Abbildung 6-98 Platzieren Sie den NV-Kalibrator
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Yy Zum Einstellen und Fixieren des Kalibrierrahmens

1. Verschieben Sie den Kalibrierungsrahmen so, dass die Werte fiir ,Distanz", ,Gierwinkel* und ,Offset*

wird griin angezeigt.

2. Nachdem Sie den Kalibrierungsrahmen platziert haben, driicken Sie die beiden Bremsen an der Basis, um den
Kalibrierungsrahmen zu sichern.

3. Die Grobeinstellung des Kalibrierrahmens ist abgeschlossen. Driicken Sie auf dem Tablet auf Weiter

um zur néchsten Schnittstelle zu gelangen.

Distance Frame angle Offset

}/N-A
v

v v

Target values: 1316 Target values 0.00 Target valuas 0

.d"ﬁ_-

Abbildung 6-99 Anpassen des Kalibrierungsrahmens
¥ Um die Querstrebe automatisch in die Zielposition zu bewegen

1. Driicken Sie Start auf dem Tablet, und die Querstrebe bewegt sich automatisch zum Ziel

Position. Achten Sie auf die Sicherheit, wenn sich die Querstange bewegt.

2. Driicken Sie Weiter auf dem Tablet, um zur nachsten Schnittstelle zu gelangen, nachdem sich die Querleiste zu

die Zielposition.



tem Standard Current Unat Stutua

Frame angle 0.00 000 * v
Roll angle 0.00 0.00 o v
Pitch angle 0.00 0.00 b v
Offset 0 0 mm v
Target distance 1316 1316 mm v

Abbildung 6-100 Bewegen Sie die Querstange zur Zielposition
V¥ Zum Einschalten des NV-Kalibrators und zum Zentrieren des Lasers

1. Stecken Sie das mitgelieferte Netzkabel in den Stromanschluss (1). Schalten Sie den Netzschalter (2) ein.
Die rote LED (3) leuchtet auf. Es gibt zwei Mdglichkeiten, das Netzteil anzuschlieRen:

y Verwenden Sie das zum Kalibrierungstool passende 12-V-Netzteil.

y Verwenden Sie das mit dem Kalibrierrahmen gelieferte 12-V-Netzkabel.

Abbildung 6-101 Stromversorgung anschlieBen
2. Driicken Sie auf dem Tablet auf , Offnen “, um den Gleitplattenlaser einzuschalten.

3. Passen Sie die Hohe der Querstange (2) an und bewegen Sie den NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01 nach
links und rechts, sodass der Laserstrahl (1) auf eine beliebige Position auf der Oberflache der

Nachtsichtsystemkamera zielt.
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Abbildung 6-102 Einstellen des NV-Kalibrators
4. Passen Sie die Blase so an, dass sie sich in der Mitte der Wasserwaage befindet.
y Driicken Sie kurz oder lang auf A- auf dem Tablet, um Blase A nach vorne zu bewegen.
y Driicken Sie kurz oder lang A+ auf dem Tablet, um Blase A nach hinten zu bewegen.
y Driicken Sie kurz oder lang auf B- auf dem Tablet, um Blase B nach links zu verschieben.

y Drucken Sie kurz oder lang B+ auf dem Tablet, um Blase B nach rechts zu verschieben.

Abbildung 6-103 Zentrieren der Blase auf der Wasserwaage
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5. Passen Sie die Hohe der Querstrebe an und bewegen Sie den NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01
nach links und rechts, sodass der Laserstrahl (1) auf die Mitte der Nachtsichtkamera zielt.
Driicken Sie anschlieRend , SchlieRen”, um den Laser der Gleitplatte auszuschalten.

Abbildung 6-104 Zentrieren des Lasers
y Zur Kalibrierung der Nachtsichtsystemkamera

1. Halten Sie die Taste (1) 2 Sekunden lang gedriickt, und der Summer ertont
intervallartig. Nach ca. 20 Sekunden leuchtet die griine Lampe (2).

Abbildung 6-105 Starten des NV-Kalibrators
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Q)

HINWEIS y Nach 30 Minuten stoppt der NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01 automatisch den Betrieb, die griine
Lampe erlischt und der Summer ertént 1 Sekunde lang. Zum Neustart halten Sie den Schalter (1) 2

Sekunden lang gedriickt.
y Wenn der NV-Kalibrator normal funktioniert, halten Sie den Schalter (1) 2 Sekunden lang gedriickt. Die griine
Lampe erlischt und der NV-Kalibrator stellt den Betrieb ein.

2. Entfernen Sie die Radklammern, die Radziele und die Ausrichtungshilfe.

3. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um Schritt fir Schritt vorzugehen, und schliel3en Sie
die automatische Kalibrierung.

6.6.2.2 Bei Auswahl von B: Mitte

1. Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge
¥ AUTEL-CSC1000-Kalibrierungsrahmen;
y NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSCO0500/17-LR;
y Radklemme (Reifenklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Ziel AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Ziel AUTEL-CSCO0500/16-RR;
y Ausrichtungshilfe AUTEL-CSCO0500/08;

y 12-V-Netzteil.

Abbildung 6-106 Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge
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2. Kalibrierungsvorbereitungen

y Zentrieren Sie das Lenkrad und halten Sie die Vorderrader des Fahrzeugs in Geradeausstellung (fihren

Sie ggf. vorher eine Achsvermessung durch).

y Stellen Sie sicher, dass Kihlmittel und Motordl den empfohlenen Stand haben und der Benzintank voll ist.

Das Fahrzeug darf keine zusétzliche Ladung (z. B. Passagiere oder Gepéck) transportieren.

y Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und verbinden Sie das Diagnosegerat mit dem VCI (wenn das
Diagnosegeréat und das VCI uber ein Diagnosekabel verbunden sind, fiihren Sie das Kabel

durch Fenster).
y Ziehen Sie die Feststellbremse an, schlieBen Sie alle Turen und schalten Sie die gesamte Au3enbeleuchtung aus.
y Passen Sie den Reifendruck auf den empfohlenen Wert an.
y Halten Sie das Fahrzeug in kaltem Zustand.

y SchlieBen Sie das Fahrzeug bei Bedarf an ein Batterieladegeréat an, um zu verhindern, dass die Batterie

Entladung.

y Uberpriifen Sie, ob sich die Kamera des Nachtsichtsystems (NVS) in der Halterung befindet und ob die Sicht
frei ist. (Die NVS-Kamera befindet sich in der Regel in der Nahe des Kuhlergrills oder der

Frontemblem des Fahrzeugs.)

y Prufen Sie, ob das Schutzfenster der NVS-Kamera beschadigt ist. Wenn ja, bitte

ersetzen Sie es.

@ NOTIZ

y Der Kamerastandort kann je nach Fahrzeug variieren.
y Tippen Sie auf ,OK* , um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRen.

y Tippen Sie auf ,Abbrechen“ , um die Kalibrierung des Nachtsichtsystems zu beenden.

3. Positionierung des Hilfswerkzeugs
y Zur automatischen Positionierung der Querstrebe und Gleitplatten

1. Driicken Sie die Starttaste auf dem Tablet. Die Querstrebe und die Gleitplatten kehren dann automatisch
in ihre Ausgangsposition zuriick. Achten Sie beim Bewegen der Querstrebe und der Gleitplatten auf die

Sicherheit.

2. Dricken Sie auf dem Tablet auf , Weiter® , um zur nachsten Schnittstelle zu gelangen, nachdem die Querstrebe und die

Gleitplatten in ihre Ausgangspositionen zuriickgekehrt sind.
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Itam Status

Frarme angle v

Roll angle v
Pitch angle v
Offget v
Front and rear v
Crossbar hesght v
Shiding block (L) v
ssding block (R) v

Abbildung 6-107 Automatische Positionierung der Querstrebe

HINWEIS: Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel unten an der Séule in eine Steckdose eingesteckt und der

Netzschalter eingeschaltet ist.

¥ Um den Kalibrierrahmen vor dem Fahrzeug zu zentrieren

1. Platzieren Sie den Kalibrierrahmen ca. 1,5 m vor dem Fahrzeug.

2. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen so ein, dass er mit der vorderen Mitte des Fahrzeugs ausgerichtet ist.

Abbildung 6-108 Zentrieren des Kalibrierungsrahmens

y Zur Montage der Radklammern (Reifenklammern) und Zielscheiben

Montieren Sie zwei Radklammern (Reifenklammern) und Ziele an den Hinterradern (sofern diese nicht bereits

zuvor montiert wurden).
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Abbildung 6-109 Installieren Sie die Radklammern (Reifenklammern) und Ziele

(@) noTiz

Stellen Sie wéhrend der automatischen Einstellung sicher, dass keine Hindernisse vorhanden sind, die die
Bewegung der Querstange beeintrachtigen kdnnten.

Yy Zum Platzieren der Ausrichthilfe

Platzieren Sie die Ausrichthilfe so, dass sie auf die Mitte der vorderen Stof3stange zielt.

e — ——
——

Abbildung 6-110 Platzieren der Ausrichtungshilfe

@

HINWEIS: Sobald die Position der Ausrichtungshilfe ermittelt wurde, wird auf dem Bildschirm eine Aufforderung
zum Entfernen der Ausrichtungshilfe angezeigt. Tippen Sie auf ,OK" , um fortzufahren.
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y So platzieren Sie den NV-Kalibrator

Montieren Sie den NV-Kalibrator AUTEL-CSCO0603/01 auf der linken Gleitplatte (je nach Fahrtrichtung des Fahrzeugs).

Abbildung 6-111 Platzieren Sie den NV-Kalibrator

V¥ Zum Einstellen und Fixieren des Kalibrierrahmens

1. Verschieben Sie den Kalibrierungsrahmen so, dass die Werte fiir ,Distanz", ,Gierwinkel“ und ,Offset"

wird griin angezeigt.

2. Nachdem Sie den Kalibrierungsrahmen platziert haben, driicken Sie die beiden Bremsen an der Basis, um den
Kalibrierungsrahmen zu sichern.

3. Die Grobeinstellung des Kalibrierrahmens ist abgeschlossen. Driicken Sie auf dem Tablet auf Weiter

um zur nachsten Schnittstelle zu gelangen.
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v

v v

Target values: 1316 Target values: 0.00 Target values; 0

'ﬂ-!’-'[i_-

Abbildung 6-112 Anpassen des Kalibrierungsrahmens

¥ Um die Querstrebe automatisch in die Zielposition zu bewegen

1. Driicken Sie die Starttaste auf dem Tablet. Die Querstange bewegt sich dann automatisch zur
Zielposition. Achten Sie beim Bewegen der Querstange auf die Sicherheit.

2. Driicken Sie Weiter auf dem Tablet, um zur nachsten Schnittstelle zu gelangen, nachdem sich die Querleiste zu

die Zielposition.

fier Standard Current Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 ’ v
Roll angle 0.00 0.00 . v
Pitch angle 0.00 0.00 i v
Offset 0 0 mm ~
Target distance 1316 136 mm v

Abbildung 6-113 Bewegen Sie die Querstange zur Zielposition
¥ Um den NV-Kalibrator einzuschalten und den Laser zu zentrieren

1. Stecken Sie das mitgelieferte Netzkabel in den Stromanschluss (1). Schalten Sie den
Netzschalter (2) ein. Die rote LED (3) leuchtet auf. Es gibt zwei M&glichkeiten, das Netzteil

anzuschlieRen:
y Verwenden Sie das zum Kalibrierungstool passende 12-V-Netzteil.
y Verwenden Sie das mit dem Kalibrierrahmen gelieferte 12-V-Netzkabel.
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Abbildung 6-114 Stromversorgung anschlieen
2. Driicken Sie auf dem Tablet auf , Offnen “, um den Gleitplattenlaser einzuschalten.

3. Passen Sie die Hohe der Querstange (2) an und bewegen Sie den NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01 nach
links und rechts, sodass der Laserstrahl (1) auf eine beliebige Position auf der Oberflache der
Nachtsichtsystemkamera zielt.

. ot DT T

Abbildung 6-115 Anpassen des NV-Kalibrators

4. Passen Sie die Blase so an, dass sie sich in der Mitte der Wasserwaage befindet.
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y Drucken Sie kurz oder lang auf A- auf dem Tablet, um Blase A nach vorne zu bewegen.
y Driicken Sie kurz oder lang A+ auf dem Tablet, um Blase A nach hinten zu bewegen.
y Drucken Sie kurz oder lang auf B- auf dem Tablet, um Blase B nach links zu verschieben.

y Driicken Sie kurz oder lang B+ auf dem Tablet, um Blase B nach rechts zu verschieben.

Abbildung 6-116 Zentrieren der Blase auf der Wasserwaage

5. Passen Sie die Hohe der Querstrebe an und bewegen Sie den NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01
nach links und rechts, sodass der Laserstrahl (1) auf die Mitte der Nachtsichtkamera zielt. Driicken
Sie anschlieRend ,, SchlieBen® , um den Laser der Gleitplatte auszuschalten.

Abbildung 6-117 Zentrieren des Lasers
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y Zur Kalibrierung der Nachtsichtsystemkamera

1. Halten Sie die Taste (1) 2 Sekunden lang gedruickt. Der Summer ertdnt in Intervallen. Nach etwa 20
Sekunden leuchtet die griine Lampe (2).

Abbildung 6-118 Starten des NV-Kalibrators

®

HINWEIS y§ Nach 30 Minuten stoppt der NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01 automatisch den Betrieb, die griine
Lampe erlischt und der Summer ertént 1 Sekunde lang. Zum Neustart halten Sie den Schalter (1) 2
Sekunden lang gedriickt.

y Wenn der NV-Kalibrator normal funktioniert, halten Sie den Schalter (1) 2 Sekunden lang gedriickt. Die griine
Lampe erlischt und der NV-Kalibrator stellt den Betrieb ein.

2. Entfernen Sie die Radklammern, die Radziele und die Ausrichtungshilfe.

3. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um Schritt fur Schritt vorzugehen, und schlieRen Sie
die automatische Kalibrierung.

6.6.2.3 Bei Auswahl von C: Rechts
1. Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge
y AUTEL-CSC1000 Rahmenkalibrierung;
y NV-Kalibrator AUTEL-CSCO0603/01;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Radklemme (Reifenklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;

y Ziel AUTEL-CSCO0500/16-LR;
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y Ziel AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Ausrichtungshilfe AUTEL-CSC0500/08;

y 12-V-Netzteil.

-

Abbildung 6-119 Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge
2. Kalibrierungsvorbereitungen

y Zentrieren Sie das Lenkrad und halten Sie die Vorderrader des Fahrzeugs in Geradeausstellung (fiihren
Sie ggf. vorher eine Achsvermessung durch).

y Stellen Sie sicher, dass KihImittel und Motor6l den empfohlenen Stand haben und der Benzintank voll
ist. Das Fahrzeug darf keine zusétzliche Ladung (z. B. Passagiere oder Gepéack) transportieren.

y Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und verbinden Sie das Diagnosegerét mit dem VCI (wenn das
Diagnosegerat und das VCI Uber ein Diagnosekabel verbunden sind, fihren Sie das Kabel
durch Fenster).

y Ziehen Sie die Feststellboremse an, schlieBen Sie alle Turen und schalten Sie die gesamte Auf3enbeleuchtung aus.
y Passen Sie den Reifendruck auf den empfohlenen Wert an.
y Halten Sie das Fahrzeug in kaltem Zustand.

¥ Schliel3en Sie das Fahrzeug bei Bedarf an ein Batterieladegerat an, um zu verhindern, dass die Batterie
Entladung.

y Uberpriifen Sie, ob sich die Kamera des Nachtsichtsystems (NVS) in der Halterung befindet und ob die
Sicht frei ist. (Die NVS-Kamera befindet sich in der Regel in der Nahe des Kuhlergrills oder der
Frontemblem des Fahrzeugs.)
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y Prufen Sie, ob das Schutzfenster der NVS-Kamera beschédigt ist. Wenn ja, bitte

ersetzen Sie es.

@ NOTIZ

y Der Kamerastandort kann je nach Fahrzeug variieren.
y Tippen Sie auf ,OK* , um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRen.

y Tippen Sie auf , Abbrechen“ , um die Kalibrierung des Nachtsichtsystems zu beenden.

3. Positionierung des Hilfswerkzeugs
¥ Zur automatischen Positionierung der Querstrebe und Gleitplatten

1. Driicken Sie die Starttaste auf dem Tablet. Die Querstrebe und die Gleitplatten kehren dann automatisch
in ihre Ausgangsposition zuriick. Achten Sie beim Bewegen der Querstrebe und der Gleitplatten auf die
Sicherheit.

2. Drucken Sie auf dem Tablet auf , Weiter" , um zur nachsten Schnittstelle zu gelangen, nachdem die Querstrebe und die

Gleitplatten in ihre Ausgangspositionen zuriickgekehrt sind.

hem Status

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Shding block (L) v
Shding block (R) v

Abbildung 6-120 Automatische Positionierung der Querstrebe

@) notiz

Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel unten an der Saule in eine Steckdose eingesteckt und der Netzschalter

eingeschaltet ist.

¥ Um den Kalibrierrahmen vor dem Fahrzeug zu zentrieren

1. Platzieren Sie den Kalibrierrahmen ca. 1,5 m vor dem Fahrzeug.

2. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen so ein, dass er mit der vorderen Mitte des Fahrzeugs ausgerichtet ist.
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Abbildung 6-121 Zentrieren des Kalibrierungsrahmens
y Zur Montage der Radklammern (Reifenklammern) und Zielscheiben

Montieren Sie zwei Radklammern (Reifenklammern) und Ziele an den Hinterradern (sofern diese nicht bereits
zuvor montiert wurden).

Abbildung 6-122 Installieren Sie die Radklammern (Reifenklammern) und Ziele

©

HINWEIS: Achten Sie wéhrend der automatischen Einstellung darauf, dass keine Hindernisse vorhanden sind, die
die Bewegung der Querstange beeintréchtigen kdnnten.

Yy Zum Platzieren der Ausrichthilfe

Platzieren Sie die Ausrichthilfe so, dass sie auf die Mitte der vorderen Sto3stange zielt.
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Abbildung 6-123 Platzieren der Ausrichtungshilfe

@ noTiz

Sobald die Position der Ausrichtungshilfe ermittelt wurde, wird auf dem Bildschirm eine Aufforderung zum
Entfernen der Ausrichtungshilfe angezeigt. Tippen Sie auf , OK* , um fortzufahren.

y So platzieren Sie den NV-Kalibrator

Montieren Sie den NV-Kalibrator AUTEL-CSCO0603/01 auf der rechten Gleitplatte (je nach Fahrtrichtung
des Fahrzeugs).

Abbildung 6-124 Platzieren Sie den NV-Kalibrator
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Yy Zum Einstellen und Fixieren des Kalibrierrahmens

1. Verschieben Sie den Kalibrierungsrahmen so, dass die Werte fiir ,Distanz", ,Gierwinkel* und ,Offset*

wird griin angezeigt.

2. Nachdem Sie den Kalibrierungsrahmen platziert haben, driicken Sie die beiden Bremsen an der Basis, um den
Kalibrierungsrahmen zu sichern.

3. Die Grobeinstellung des Kalibrierrahmens ist abgeschlossen. Driicken Sie auf dem Tablet auf Weiter

um zur néchsten Schnittstelle zu gelangen.

Distance Frame angle Offset
E4 i~ .
v

v v

Target values 1316 Target values 0.00 Target values, o]

'_"-'Iﬁ_-

Abbildung 6-125 Anpassen des Kalibrierungsrahmens

¥ Um die Querstrebe automatisch in die Zielposition zu bewegen

1. Driicken Sie Start auf dem Tablet, und die Querstrebe bewegt sich automatisch zum Ziel

Position. Achten Sie auf die Sicherheit, wenn sich die Querstange bewegt.

2. Driicken Sie Weiter auf dem Tablet, um zur nachsten Schnittstelle zu gelangen, nachdem sich die Querleiste zu

die Zielposition.

257



hem Standard

Frame angle 0.00
Roll angle 0.00
Pitch angle 0.00
Offset 0

Target distance 1316

Abbildung 6-126 Bewegen Sie die Querstange zur Zielposition

¥ Um den NV-Kalibrator einzuschalten und den Laser zu zentrieren

Current
0.00
0.00
0.00

o

1316

Jnit

mm

mm

Stanza

1. Stecken Sie das mitgelieferte Netzkabel in den Stromanschluss (1). Schalten Sie den Netzschalter (2) ein.

Die rote LED (3) leuchtet auf. Es gibt zwei Moglichkeiten, das Netzteil anzuschlieRen:

y Verwenden Sie das zum Kalibrierungstool passende 12-V-Netzteil.

y Verwenden Sie das mit dem Kalibrierrahmen gelieferte 12-V-Netzkabel.

Abbildung 6-127 Stromversorgung anschlieBen

2. Driicken Sie auf dem Tablet auf , Offnen “, um den Gleitplattenlaser einzuschalten.

3. Passen Sie die Hohe der Querstange (2) an und bewegen Sie den NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01 nach

links und rechts, sodass der Laserstrahl (1) auf eine beliebige Position auf der Oberflache der

Nachtsichtsystemkamera zielt.
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Abbildung 6-128 Anpassen des NV-Kalibrators
4. Passen Sie die Blase so an, dass sie sich in der Mitte der Wasserwaage befindet.
y Driicken Sie kurz oder lang auf A- auf dem Tablet, um Blase A nach vorne zu bewegen.
y Driicken Sie kurz oder lang A+ auf dem Tablet, um Blase A nach hinten zu bewegen.
y Driicken Sie kurz oder lang auf B- auf dem Tablet, um Blase B nach links zu verschieben.

y Driicken Sie kurz oder lang B+ auf dem Tablet, um Blase B nach rechts zu verschieben.

Abbildung 6-129 Zentrieren der Blase auf der Wasserwaage
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5. Passen Sie die Hohe der Querstrebe an und bewegen Sie den NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01
nach links und rechts, sodass der Laserstrahl (1) auf die Mitte der Nachtsichtkamera zielt.
Driicken Sie anschlieRend , SchlieRen”, um den Laser der Gleitplatte auszuschalten.

Abbildung 6-130 Zentrieren des Lasers
y Zur Kalibrierung der Nachtsichtsystemkamera

1. Halten Sie die Taste (1) 2 Sekunden lang gedriickt, und der Summer ertont
intervallartig. Nach ca. 20 Sekunden leuchtet die griine Lampe (2).

Abbildung 6-131 Starten des NV-Kalibrators
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@ NOTIZ

y Nach 30 Minuten stoppt der NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01 automatisch den Betrieb. Die griine Lampe
erlischt und der Summer ertént 1 Sekunde lang. Zum Neustart halten Sie den Schalter (1) 2 Sekunden lang

gedruckt.
y Wenn der NV-Kalibrator normal funktioniert, halten Sie den Schalter (1) 2 Sekunden lang gedruckt. Die griine
Lampe erlischt und der NV-Kalibrator stellt den Betrieb ein.

2. Entfernen Sie die Radklammern, die Radziele und die Ausrichtungshilfe.

3. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um Schritt fir Schritt vorzugehen, und schlieRen Sie
die automatische Kalibrierung.

6.7 On-Board-Kamera

Das integrierte Kamerasystem warnt den Fahrer, wenn sein Fahrzeug auf Autobahnen und Hauptverkehrsstraen
die Spur verlésst. Ziel des Systems ist es, die Zahl der durch Fahrfehler, Ablenkung und Muidigkeit verursachten

Unfélle zu minimieren.

@ NOTIZ

y Hier verwenden wir den Audi A7 (Baujahr 2011) als Beispiel. Die Kalibrierung kann je nach Fahrzeug variieren.

Bitte folgen Sie den Anweisungen auf Ihrem Tablet.

y Stellen Sie sicher, dass mindestens ein Abstand von 1500 mm +/-25 mm (59,06 Zoll +/- 0,98 Zoll) zwischen
die Mitte des Vorderrads und die Vorderseite des Fahrzeugs.

6.7.1 Wahlen Sie eine Situation aus, die eine Kalibrierung erfordert
y Die Frontvideokamera wurde repariert oder ersetzt.
y Die Windschutzscheibe wurde repariert oder ersetzt.
y Das Fahrwerk angepasst.
y Die Hohe der Fahrzeugkarosserie wurde angepasst.

y Fahrzeughohe tiber Fahrzeughdhensensor neu gelernt.
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6.7.2 Auswahlen der Parkposition des Fahrzeugs

Abbildung 6-132 Fahrzeugparkposition auswahlen
y A: Ebener Boden.

y B: Kalibrierrahmen und Fahrzeug befinden sich nicht auf derselben Ebene (verwenden Sie ein MaRband, um
den h-Wert zu messen).

Enter h Value

* Measure the height gap h betwaen the two lavels, and enter the
measured value (unit: mm)

Bild 6-133 Messwert h

y C: Unebener Untergrund oder Kalibrierrahmen und Fahrzeug sind nicht auf gleicher Hohe (nutzen Sie
die Kompensation, um die Standflache des Fahrzeugs automatisch als Referenz fur die Anpassung
der Hohe, des Nickwinkels und des Rollwinkels zu erkennen).

6.7.2.1 Bei Auswahl von A oder B
1. Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge

y AUTEL-CSC1000-Kalibrierungsrahmen;
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y Zieltafel AUTEL-CSC0601/01;

y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSC0500/17-LR;

y Radklemme (Reifenklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Ziel AUTEL-CSCO0500/16-LR;

y Ziel AUTEL-CSC0500/16-RR;

y Ausrichtungshilfe AUTEL-CSC0500/08.

Abbildung 6-134 Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge (bei Auswahl von A oder B)
2. Kalibrierungsvorbereitungen

y Stellen Sie das Fahrzeug auf eine ebene Flache. Stellen Sie das Lenkrad zentriert ein und halten
Sie die Vorderrader in Geradeausstellung (falls erforderlich, fihren Sie vorher eine
Achsvermessung durch). Stellen Sie sicher, dass vor dem Fahrzeug mindestens 3 m Platz
sind.

y Bringen Sie das Fahrzeug zum Stillstand, stellen Sie sicher, dass der hintere Schubwinkel ausgerichtet ist und

schalten Sie die Ziindung aus;

y Stellen Sie sicher, dass Kuhimittel und Motordl den empfohlenen Fillstand aufweisen und der
Benzintank voll ist. Das Fahrzeug darf keine zusétzliche Ladung (wie Passagiere oder Fracht)
transportieren.

y Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und verbinden Sie das Diagnosetool mit dem VCI (wenn
das Diagnosetool und das VCI Uber ein Diagnosekabel verbunden sind, fihren Sie das Kabel
durch das Fenster);
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y Schlieen Sie alle Turen und schalten Sie die gesamte Au3enbeleuchtung aus.
y Stellen Sie den Reifendruck auf den angegebenen Wert ein;

y SchlielRen Sie das Fahrzeug bei Bedarf an ein Batterieladegerat an, um zu verhindern, dass die Batterie

Entladung;
y Bei Fahrzeugen mit Luftfederung den ,Wagenhebermodus* aktivieren;

y Stellen Sie sicher, dass die Windschutzscheibe und die Kameralinsen sauber sind und dass keine Hindernisse die Sicht der

Kamera blockieren.
y Stellen Sie sicher, dass der Kalibrierungsbereich gut beleuchtet ist.

¥ Reinigen Sie das Armaturenbrett und befreien Sie es von allen Fremdkdrpern, die

Blendung auf der Windschutzscheibe verursachen.

@ NOTIZ

y Stellen Sie sicher, dass es keine Reflexionen auf der Windschutzscheibe gibt (reflektierende Objekte kdnnen mit einem schwarzen
Tuch abgedeckt werden).

y Wenn lhr Fahrzeug mit einer Luftfederung ausgestattet ist oder Sie die Fahrhéhe angehoben/abgesenkt haben,
bringen Sie das Fahrzeug bitte wieder auf die Fahrhéhe des Herstellers, bevor Sie mit der Kalibrierung
fortfahren.

y Tippen Sie auf ,Umgebungslichtprifung®, um die Umgebungsbedingungen wie aufgefordert zu prifen.

y Tippen Sie auf ,OK* , um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRen.

y Tippen Sie auf ,, Abbrechen* , um die Kalibrierungsfunktion der Frontkamera zu beenden.

3. Positionierung des Hilfswerkzeugs

¥ Zur automatischen Positionierung der Querstrebe und Gleitplatten

1. Driicken Sie die Starttaste auf dem Tablet. Die Querstrebe und die Gleitplatten kehren dann automatisch in ihre

Ausgangsposition zuriick. Achten Sie beim Bewegen der Querstrebe und der Gleitplatten auf die Sicherheit.

2. Driicken Sie auf dem Tablet auf , Weiter* , um zur nachsten Schnittstelle zu gelangen, nachdem die Querstrebe und die

Gleitplatten in ihre Ausgangspositionen zurtickgekehrt sind.

e Status
Frame angla v
Raoll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
» B Crossbar height v
Shding block (L) v
Shiding block (R) v

Abbildung 6-135 Automatische Positionierung der Querstrebe
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HINWEIS: Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel unten an der Saule in eine Steckdose eingesteckt und der

Netzschalter eingeschaltet ist.

¥ Um den Kalibrierrahmen vor dem Fahrzeug zu zentrieren

1. Platzieren Sie den Kalibrierrahmen ca. 1,5 m vor dem Fahrzeug.

2. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen so ein, dass er mit der vorderen Mitte des Fahrzeugs ausgerichtet ist.

Abbildung 6-136 Zentrieren des Kalibrierungsrahmens
y Zur Montage der Radklammern (Reifenklammern) und Zielscheiben

Montieren Sie zwei Radklammern (Reifenklammern) und Ziele an den Hinterradern (sofern diese nicht bereits
zuvor montiert wurden).

Abbildung 6-137 Installieren Sie die Radklammern (Reifenklammern) und Ziele
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@) NoTiz

Stellen Sie wahrend der automatischen Einstellung sicher, dass keine Hindernisse vorhanden sind, die die
Bewegung der Querstange beeintrachtigen konnten.

Yy Zum Platzieren der Ausrichthilfe

Platzieren Sie die Ausrichthilfe so, dass sie auf die Mitte des Vorderrads zielt.

Abbildung 6-138 Platzieren der Ausrichtungshilfe

NOTIZ
Sobald die Position der Ausrichtungshilfe ermittelt wurde, wird auf dem Bildschirm eine Aufforderung zum

Entfernen der Ausrichtungshilfe angezeigt. Tippen Sie auf ,, OK* , um fortzufahren.

¥ Zum Anbringen und Fixieren der Zieltafel

1. Senken Sie die Zieltafelhalter (1) auf beiden Seiten der Querstrebe der Kalibrierplatte ab.
Rahmen AUTEL-CSC1000.
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Abbildung 6-139 Zieltafelhalter verlangern

2. Montieren Sie die Zieltafel AUTEL-CSCO0601/01 am Kalibrierrahmen und befestigen Sie die Zieltafel
mit den Nutensteinen (1) auf beiden Seiten der Querstrebe.

Abbildung 6-140 Fixieren der Zielplatine

Yy Zum Einstellen und Fixieren des Kalibrierrahmens

1. Verschieben Sie den Kalibrierungsrahmen so, dass die Werte fir ,Distanz”, ,Gierwinkel* und ,Offset*

wird griin angezeigt.

2. Nach der Platzierung des Kalibrierungsrahmens driicken Sie 2 Bremsen an der Basis, um
Sichern Sie den Kalibrierrahmen.
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3. Die Grobeinstellung des Kalibrierrahmens ist abgeschlossen. Driicken Sie auf dem Tablet auf Weiter

um zur néchsten Schnittstelle zu gelangen.

Distance Frame angle Offset

I"’\—*
v

v v

larget values: 1574 larget values: ¢.0¢ larget velues; 0

..—'E—'-Iﬁ—-

Abbildung 6-141 Anpassen des Kalibrierungsrahmens

y Um die Querstrebe automatisch in die Zielposition zu bewegen

1. Driicken Sie die Starttaste auf dem Tablet. Die Querstange bewegt sich dann automatisch zur Zielposition.

Achten Sie beim Bewegen der Querstange auf die Sicherheit.

2. Driicken Sie Weiter auf dem Tablet, um zur nachsten Schnittstelle zu gelangen, nachdem sich die Querleiste zu

die Zielposition.

em Stancaed Custrent Unit Status
Frame angle 0.00 0.00 . v

Rall angle 0.00 0.00 * v
Pitch angle 000 000 ¥ v
Offset o 0 mm v
Target distance 1574 1574 mm v
Target height 993 993 mm v

Abbildung 6-142 Bewegen Sie die Querstange zur Zielposition

3. Entfernen Sie die Radklammern (Reifenklammern), die Radziele und die Ausrichtung
Hilfe.
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y So kalibrieren Sie die Frontkamera

1. Wahlen Sie den Radkasten und geben Sie die Hohe des linken Vorderrads, des rechten
Vorderrads, des linken Hinterrads und des rechten Hinterrads ein. Tippen Sie nach Eingabe
aller Werte auf ,OK" . Wenn die Werte korrekt sind, tippen Sie auf ,Ja“ , um fortzufahren.

Whee! housing rimn height (mm)

i r m ‘
! I i LF RF

-

L4

|
i |

Chuose whee! housing, input the
height

Abbildung 6-143 Eingabe der Radkastenfelgenhthe

2. Warten Sie, bis auf dem Bildschirm ,Kalibrierung erfolgreich, keine Fehlfunktion* angezeigt wird, und tippen Sie

dann auf ,OK" , um die Kalibrierung abzuschlief3en.
6.7.2.2 Bei Auswahl von C
1. Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge
y AUTEL-CSC1000-Kalibrierungsrahmen;
y Zieltafel AUTEL-CSCO0601/01;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSC0500/17-LF;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSC0500/17-RF;
y Radkralle (Reifenkralle) AUTEL-CSC0500/17-LR;
y Radklemme (Reifenklemme) AUTEL-CSC0500/17-RR;
y Ziel AUTEL-CSC0500/16-LF;
y Ziel AUTEL-CSC0500/16-RF;
y Ziel AUTEL-CSC0500/16-LR;
y Ziel AUTEL-CSC0500/16-RR;
y Unterlegkeil;

y Lenkradhalter-Standerwerkzeug.
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Abbildung 6-144 Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge

2. Kalibrierungsvorbereitungen

y Parken Sie das Fahrzeug auf einer ebenen Flache mit den Vorderradern in Geradeausrichtung

Position;

y Platzieren Sie einen Unterlegkeil vor und hinter dem linken oder rechten Vorderrad, um zu verhindern, dass

sich das Fahrzeug bewegt.

y Lenkrad zentrieren, Lenkradhalterung montieren, loslassen

die Feststellbremse und legen Sie den normalen Gang ein.

y Halten Sie das Fahrzeug unbeladen. Stellen Sie sicher, dass der Kithimittel- und Motordlstand korrekt ist.
und der Kraftstofftank ist voll.

y Schliel3en Sie alle Turen und AuBenbeleuchtungen;
y Stellen Sie den Reifendruck auf den angegebenen Wert ein;

y Wenn das Fahrzeug mit einer Luftfederung ausgestattet ist, stellen Sie die Luftfederung vor der Messung auf
den Standardmodus ein (dies kann bei verschiedenen Fahrzeugmodellen unterschiedlich sein).

y Stellen Sie sicher, dass vor dem Fahrzeug mindestens 3 m Platz vorhanden sind.

y Bringen Sie das Fahrzeug zum Stillstand, stellen Sie sicher, dass der hintere Schubwinkel ausgerichtet ist und

schalten Sie die Zundung aus;

y Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und verbinden Sie das Diagnosetool mit dem VCI (wenn das Diagnosetool
und das VCI uber ein Diagnosekabel verbunden sind, filhren Sie das Kabel durch das Fenster);
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y SchlieRen Sie das Fahrzeug bei Bedarf an ein Batterieladegerat an, um zu verhindern, dass die Batterie

Entladung;

y Stellen Sie sicher, dass die Windschutzscheibe und die Kameralinsen sauber sind und dass keine Hindernisse die Sicht

der Kamera blockieren.
y Stellen Sie sicher, dass der Kalibrierungsbereich gut beleuchtet ist.

y Reinigen Sie das Armaturenbrett und befreien Sie es von allen Fremdkérpern, die

Blendung auf der Windschutzscheibe verursachen.

@ NOTIZ

y Stellen Sie sicher, dass es keine Reflexionen auf der Windschutzscheibe gibt (reflektierende Objekte kdnnen mit einem schwarzen
Tuch abgedeckt werden).

y Tippen Sie auf Umgebungslichtpriifung, um die Umgebungslichtbedingungen zu Gberprifen
wie aufgefordert.

y Tippen Sie auf ,OK* , um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRen.

y Tippen Sie auf ,Abbrechen“ , um die Kalibrierungsfunktion der Frontkamera zu beenden.

3. Positionierung des Hilfswerkzeugs
¥ Zur automatischen Positionierung der Querstrebe und Gleitplatten

1. Drucken Sie die Starttaste auf dem Tablet. Die Querstrebe und die Gleitplatten kehren dann automatisch in ihre

Ausgangsposition zuriick. Achten Sie beim Bewegen der Querstrebe und der Gleitplatten auf die Sicherheit.

2. Driicken Sie auf dem Tablet auf , Weiter® , um zur nachsten Schnittstelle zu gelangen, nachdem die Querstrebe und die

Gleitplatten in ihre Ausgangspositionen zuriickgekehrt sind.

Iesy Sutue

Frame angle v
Roll angle v
Pitch angle v
Offset v
Front and rear v
Crossbar height v
Siiding block (L) v
Shding block (R) v

Abbildung 6-145 Automatisches Positionieren der Querstrebe

@) noTiz

Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel unten an der Séule in eine Steckdose eingesteckt und der Netzschalter eingeschaltet ist.
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y Um das Fahrzeug vorzubereiten

1. Unterlegkeile anbringen, um ein Wegrutschen des Fahrzeugs zu verhindern.

Abbildung 6-146 Platzieren der Unterlegkeile

2. Lenken Sie nach vorn, verriegeln Sie das Lenkrad, stellen Sie den Gang in den Leerlauf und lassen Sie
Feststellbremse.

5

Abbildung 6-147 Installieren des Lenkradhalter-Standerwerkzeugs

Yy Um den Kalibrierrahmen vor dem Fahrzeug zu zentrieren

1. Platzieren Sie den Kalibrierrahmen ca. 1,5 m vor dem Fahrzeug.

2. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen so ein, dass er mit der vorderen Mitte des Fahrzeugs ausgerichtet ist.
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Abbildung 6-148 Zentrieren des Kalibrierungsrahmens
y Zur Montage der Radklammern (Reifenklammern) und Zielscheiben

Montieren Sie vier Radklammern (Reifenklammern) und Ziele an den Rédern (sofern diese nicht bereits
zuvor installiert wurden).

Abbildung 6-149 Radklammern (Reifenklammern) und Ziele installieren
y Zur Durchfuhrung einer Radrollkompensation

1. Bewegen Sie den Unterlegkeil geméf den Bildschirmanweisungen etwa 30 cm nach hinten und
schieben Sie das Fahrzeug dann in die durch den Pfeil angegebene Richtung.
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LV

Abbildung 6-150 Radrollkompensation 1

Tre]
My

Abbildung 6-151 Radrollkompensation 2
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Abbildung 6-152 Radrollkompensation 3

<) -t . s

b et

STOP

P

Abbildung 6-153 Radrollkompensation 4

2. Wenn die Rollkompensation abgeschlossen ist, wechselt das Tablet zum néchsten Bildschirm
automatisch.
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@

HINWEIS: Achten Sie wéhrend der automatischen Einstellung darauf, dass keine Hindernisse vorhanden sind, die
die Bewegung der Querstange beeintrachtigen kdnnten.

¥ Zum Anbringen und Fixieren der Zieltafel

1. Senken Sie die Zieltafelhalter (1) auf beiden Seiten der Querstrebe des
AUTEL-CSC1000 Kalibrierungsrahmen.

Abbildung 6-154 Zieltafelhalter verlangern

2. Installieren Sie die Zieltafel AUTEL-CSC0601/01 auf dem Kalibrierrahmen und befestigen Sie
Die Zieltafel wird mit Hilfe der Gleitsteine (1) auf beiden Seiten der Querstrebe befestigt.

Abbildung 6-155 Fixieren der Zielplatine
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Yy Zum Einstellen und Fixieren des Kalibrierrahmens

1. Verschieben Sie den Kalibrierungsrahmen so, dass die Werte fiir ,Distanz*, ,Gierwinkel* und ,Offset"

wird griin angezeigt.

2. Nachdem Sie den Kalibrierungsrahmen platziert haben, driicken Sie die beiden Bremsen an der Basis, um den

Kalibrierungsrahmen zu sichern.

3. Die Grobeinstellung des Kalibrierrahmens ist abgeschlossen. Driicken Sie auf dem Tablet auf Weiter

um zur néchsten Schnittstelle zu gelangen.

Frame angle

Distance
v v

Target values: 1574 Taiget values 0.00

T .

Offset

v

Target values

Abbildung 6-156 Anpassen des Kalibrierungsrahmens

¥ Um die Querstrebe automatisch in die Zielposition zu bewegen

1. Driicken Sie Start auf dem Tablet, und die Querstrebe bewegt sich automatisch zum Ziel

Position. Achten Sie auf die Sicherheit, wenn sich die Querstange bewegt.

2. Driicken Sie Weiter auf dem Tablet, um zur nachsten Schnittstelle zu gelangen, nachdem sich die Querleiste zu

die Zielposition.

Hom
Frame angle
Roll angle
Pitch angle
Offset

Terget distance

Target height

Standard
000
0.00
0.00

0

1574

993

Carrent
000
0.00
0.00

1574
993

Abbildung 6-157 Bewegen Sie die Querstange zur Zielposition
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3. Entfernen Sie die Radklammern (Reifenklammern), die Radziele und die Ausrichtung
Hilfe

y So kalibrieren Sie die Frontkamera

1. Wahlen Sie den Radkasten und geben Sie die Hohe des linken Vorderrads, des rechten Vorderrads, des linken
Hinterrads und des rechten Hinterrads ein. Tippen Sie nach Eingabe aller Werte auf , OK* . Wenn die Werte

korrekt sind, tippen Sie auf ,Ja“ , um fortzufahren.

Whee! housing rim height (mm)
LF RF |
LR RR

Chuose whes! housing, inpot the
height

Abbildung 6-158 Eingabe der Radkastenfelgenhdhe

2. Warten Sie, bis auf dem Bildschirm ,Kalibrierung erfolgreich, keine Fehlfunktion“ angezeigt wird, und tippen Sie

dann auf ,OK" , um die Kalibrierung abzuschlie3en.
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/ Wartung und Service

7.1 Wartungshinweise

7.1.1 Wartung des Kalibrierrahmens
7.1.1.1 Kamerawartung

Halten Sie Hande und Werkzeuge vom Bereich des Kameraobjektivs fern.

Versuchen Sie NICHT, das Kameraobjektiv mit handelstiblichem Fensterreiniger und einem Tuch oder durch Abblasen
mit Druckluft zu reinigen. Sollte eine Reinigung dennoch erforderlich sein, verwenden Sie eine spezielle optische

Reinigungsfliissigkeit und/oder Druckluft aus der Dose.
7.1.1.2 Kettenwartung

Damit sich der Kalibrierrahmen reibungslos anheben und absenken l&sst, tragen Sie alle sechs Monate Rostschutzol auf

beide Ketten auf.

Wartungsmethode: Fihren Sie die Ketten durch die Liicken auf beiden Seiten des Kalibrierungsrahmens

und tragen Sie Rostschutzél auf die Oberflache der Ketten auf.

7.1.1.3 Wartung des Feinabstimmungsmechanismus

Damit der Feineinstellungsmechanismus reibungslos funktioniert, geben Sie bitte alle sechs Monate Fett in den

Mechanismus.



Wartungsmethode: Mit einer Fettpresse die Gewinde, Lager, Zahnréder und anderen beweglichen Teile der
Knopfe des Feineinstellungsmechanismus vertikal ansteuern und befillen. AnschlieBend jeden Knopf zwei- bis
dreimal hin und her drehen, um eine gleichméaRige Fettverteilung zu gewéhrleisten.

7.1.1.4 Wartung der Quertragerfihrungsschiene

Um eine reibungslose Funktion der Gleitplatten zu gewahrleisten, tragen Sie bitte alle sechs Monate Rostschutzol
auf die Fuhrungsschienen der Querstrebe auf.
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Wartungsmethode: Wischen Sie die Fiihrungsschienen mit einem trockenen Tuch ab, tragen Sie Rostschutzdl auf

und bewegen Sie die Gleitplatte dann zwei- oder dreimal hin und her, um das Ol gleichmé&Rig zu verteilen.
7.1.1.5 Wartung der Gleitplatte

Damit die Gleitplatte leichtgéngig und geréuschlos lauft, fetten Sie die Gleitplatte bitte einmal jahrlich ein.

Wartungsmethode: Befolgen Sie die Anweisungen im Kundendiensthandbuch, um die linken und rechten Gleitplatten

zu entfernen. Entfernen Sie anschlieBend die Plattenverbindungsbaugruppe (1), um an das Zahnrad zu gelangen.
Fetten Sie die Zahnréder ein und drehen Sie das Zahnrad oberhalb des Encoders und auf3erhalb der Gleitplatten, um

eine gleichmafige Fettverteilung zu gewahrleisten.
7.1.1.6 Wartung des Klappmechanismus

Damit der Klappmechanismus reibungslos und gerduschlos funktioniert, figen Sie bitte hinzu

alle sechs Monate Schmierdl hinzufugen.

Wartungsmethode: Schmierdl direkt auf die Licken der Reibungsteile auftragen.

7.1.2 Zielerhaltung

Verwenden Sie KEINE harten Gegenstande, um die Oberflache des Ziels zu treffen oder zu zerkratzen, da dies dazu fiihren kann,

dass das Ziel unidentifizierbar wird. Beachten Sie, dass Schmutzablagerungen, Ol oder Fett ebenfalls zu Zielschaden fiinren kénnen.
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Identifizierungsprobleme.

Auf dem Zielmuster-Anzeigebildschirm wird das folgende rote Symbol auf dem Zielmuster angezeigt, was bedeutet, dass

das Ziel moglicherweise gereinigt werden muss.

® Rotes Symbol: Ziel nicht gefunden.

Es wird nicht empfohlen, beim Reinigen des Ziels Werkstatttiicher oder Lappen zu verwenden, da die Fasern Fett

zurlickhalten, das sich beim weiteren Wischen in einem dinnen Film wieder auf der Oberflache des Ziels ablagert.
Verwenden Sie eine milde Reinigungslosung und weiche Papiertiicher, um die Oberflache der Ziele abzuwischen.
Die Ziele NICHT mit einem Wasserschlauch abspritzen, in Wasser tauchen oder Reinigungsmittel direkt darauf spriihen.

Dies kénnte die optischen Komponenten beschadigen. Wischen Sie das gesamte Ziel beim Reinigen griindlich ab.

7.2 Wartungsverfahren

Dieser Abschnitt enthalt Informationen zur Fehlerbehebung, zum technischen Support, zum Reparaturservice und zur

Beantragung von Ersatzteilen oder optionalen Teilen.

7.2.1 Selbstinspektion

1. Nach dem Treten der FuBbremse kommt es zu einem Aufbocken oder die Bremse sitzt nicht fest.
y Prifen Sie, ob der Boden eben ist. Wenn nicht, suchen Sie sich einen ebenen Platz.

2. Der Hebemechanismus des Kalibrierrahmens funktioniert nicht.
y Uberpriifen Sie, ob das Netzkabel richtig angeschlossen ist.
y Priifen Sie, ob der Netzschalter des Kalibrierrahmens eingeschaltet ist;
y Priifen Sie, ob die NOT-AUS-Taste eingeschaltet ist;
y Priifen Sie, ob die Arme der Querstange ausgeklappt und verriegelt sind;
y Uberpriifen Sie, ob Sie langer als 5 Sekunden auf das Einschalten des Systems gewartet haben.
y Priifen, ob der Kalibrierrahmen die untere Endlage/obere Endlage erreicht.

3. Der Hebemechanismus des Kalibrierrahmens l&sst sich nur schwer anheben oder fallen.

y Uberpriifen Sie, ob die montierten ADAS-Werkzeuge, Musterbretter oder andere Werkzeuge den Hebemechanismus

behindern.
y Priifen Sie, ob Ladekabel oder andere Kabel verheddert sind.

y Prifen Sie, ob die Stange zur Befestigung der Musterplatten vollstandig ausgefahren ist.
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y Uberpriifen Sie, ob der Monitor schief installiert ist.
y Priifen Sie, ob sich Hindernisse rund um den Kalibrierrahmen befinden.

4. Die Querstangenarme lassen sich nicht oder nur schwer einklappen.

y Prufen Sie, ob die innere rote Saule des Kalibrierrahmens mit der Warnung tbereinstimmt

Zeichen;

y Uberpriifen Sie, ob die montierten ADAS-Tools, Mustertafeln oder andere Werkzeuge
ENTFERNT;

y Prufen Sie, ob die Gleitplatte vom Klappmechanismus weggleitet;
y Priifen Sie, ob sich Hindernisse rund um den Kalibrierrahmen befinden.

5. Die Querstangenarme lassen sich nicht oder nur schwer ausklappen.

y Priifen Sie, ob die innere rote Séule des Kalibrierrahmens mit der Warnung ubereinstimmt

Zeichen;
y Prufen Sie, ob der Knopf am Klappmechanismus bis zum Anschlag gedreht ist;
y Uberpriifen Sie, ob die Kette reibungslos lauft oder beschadigt ist.
y Priifen Sie, ob sich Hindernisse rund um den Kalibrierrahmen befinden.
6. Die Gleitplatten lassen sich nicht oder nur schwer bewegen.
y Uberpriifen Sie, ob die Querstange heruntergefallen und sicher befestigt ist.

y Uberpriifen Sie, ob sich Fremdkérper im Kettenkanal im Quertrager befinden und

Stellen Sie sicher, dass die Kettenschrauben nicht locker sind.
y Priifen Sie, ob sich zwischen den Gleitplatten und den Fihrungsschienen Fremdkérper befinden.
y Priifen Sie, ob sich zwischen den Zahnradern der Gleitplatten und Zahnstangen Fremdkérper befinden.
y Stellen Sie sicher, dass sich die Sicherheitsgurte der Gleitplatten innerhalb der vorgesehenen Bereiche befinden.
y Wackeln Sie an den Gleitplatten, um zu sehen, ob Fremdkorper herausfallen.
7. Die Gleitplatten fallen beim Einklappen der Querstrebe ungewohnlich stark ab.
y Prufen Sie, ob die Gestelle locker sind;

y Priifen Sie, ob sich die Zahnrader geldst haben.

7.2.2 Kundendienst

7.2.2.1 Wartung vor Ort

1. Der Hebemechanismus des Kalibrierrahmens funktioniert nach der Selbstpriifung immer noch nicht.
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¥ Rufen Sie den Werksmodus durch Kundendienstpersonal auf, um den Status jedes
Sensor und Motorbremse;

y Entfernen Sie die hintere Abdeckung, um zu Utberpriifen, ob die Kabel lose, gebrochen usw. sind.

2. Der Hebemechanismus des Kalibrierrahmens lasst sich nach dem Selbsteinbau immer noch schwer anheben oder fallen.

Inspektion.

y Uberpriifen Sie, ob die Struktur des Kalibrierungsrahmens durch den Kundendienst verformt ist
Servicepersonal vor Ort;

Y Wechseln Sie in den Werksmodus und Uberpriifen Sie den Status jedes Sensors und der Motorbremse.
y Entfernen Sie die hintere Abdeckung, um zu tberprifen, ob die Kabel lose, gebrochen usw. sind.

3. Der Kalibrierungsrahmen hebt und senkt sich mit deutlich erkennbaren ungewohnlichen Gerauschen und bleibt hangen.

y Rufen Sie den Werksmodus durch Kundendienstpersonal auf, um den Status jedes
Sensor und Motorbremse;

y Entfernen Sie die hintere Abdeckung, um zu tberprifen, ob die Kabel lose, gebrochen usw. sind.

4. Wenn der Kalibrierungsrahmen eingeschaltet ist, kann er in keiner Hohe stillstehen oder von selbst absinken.
y Rufen Sie den Werksmodus durch das Kundendienstpersonal auf, um den Zustand der Motorbremse zu tberprtfen.

y Entfernen Sie die hintere Abdeckung, um zu tberprifen, ob die Kabel lose, gebrochen usw. sind.
5. Die wichtigsten Teile des Kalibrierungsrahmens sind etwas locker.

y Vor-Ort-Inspektion durch Kundendienstpersonal, um festzustellen, ob es

normal ist oder ob es repariert oder ersetzt werden muss.
6. Andere Probleme, die Benutzer nicht durch Selbstinspektion beheben kénnen.

7.2.2.2 Ruckkehr zur Niederlassung

1. Die Frage bleibt nach dem Kundendienst vor Ort weiterhin ungeklart
Inspektion.

y Die Mitarbeiter der Niederlassung werden sich mit der Forschungs- und Entwicklungsabteilung der Zentrale in
Verbindung setzen, um die Struktur des Kalibrierungsrahmens, die Hardware und Software usw. zu tberprifen

und gemeinsam Losungen bereitzustellen.

7.2.2.3 Ruckkehr zum Hauptquartier

1. Die Frage bleibt nach dem Kundendienst vor Ort ungeklart
Inspektion.
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y Das F&E-Personal der Zentrale tberprift die Kalibrierungsrahmenstruktur, Hardware und Software
usw.

2. Wenn der Kalibrierungsrahmen ausgeschaltet ist, kann er in keiner Hohe stillstehen und senkt sich von
selbst ab.

y Das F&E-Personal der Zentrale tberprift alle Teile der Kalibrierungsrahmenstruktur, um Fehler zu
beheben.

3. Schwerwiegende Lockerung oder Bruch wichtiger Komponenten des Kalibrierrahmens.

y Das F&E-Personal der Zentrale tberprift alle Teile der Kalibrierungsrahmenstruktur, um Fehler zu
beheben.

7.2.3 Teileaustausch

y Die Teile kénnen Benutzer selbst austauschen

1. Rollen

2. FuRbremse

3. Die vordere Abdeckung der Aul3enséule
4. Die vordere Abdeckung der inneren Saule
5. Externe Kabel wie Netzkabel, Ladekabel, Monitorkabel usw.
6. Linke und rechte Gleitplatten

7. Mittlere Gleitplatte

8. Musterbretthalter

9. Die Verriegelung des Klappmechanismus
10. Tablet-Stander

11. Monitorhalterung

12. Monitor

13. Die obere Abdeckung der inneren Saule

y Die Teile miissen vom Kundendienstpersonal ausgetauscht werden

1. Basis
2. Ruckseite
3. Innenkordeln

4. Interne Hardware
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5. 12 V/24 V Ladeanschluss

6. Griff oder Griffhalter

7. Bedienfeld mit Bedientasten
8. Kette
9. Scharnier des Klappmechanismus
10. Reibungsteile des Klappmechanismus
11. Kamera (Neukalibrierung erforderlich)
y Die Teile missen zum Austausch an die Filiale zurtickgeschickt werden
1. Elektrische Schubstange oder Motor
2. Saulensystem

3. Feinabstimmungsmechanismus

4. Querlatte
5. Master-Steuerung

6. Fuhrungsschiene fur Innenséule

7.2.4 Technischer Support

Wenn Sie Fragen oder Probleme mit der Bedienung des Produkts haben, wenden Sie sich bitte an uns (siehe

folgende Kontaktinformationen) oder Ihren lokalen Handler.
Altar des chinesischen Hauptquartiers

y Telefon: +86 (0755) 8614-7779 (Montag-Freitag, 9.00-18.00 Uhr Pekinger Zeit) y E-Mail:

support@autel.com  Adresse: Ftage
2, Caihong Keji-Gebéude, 36 Hi-tech North Six Road, Songpingshan Community, Unterbezirk Xili, Bezirk
Nanshan, Stadt Shenzhen, China

y Web: www.autel.com

Altar Nordamerika

y Telefon: 1-855-288-3587 (Montag-Freitag, 9.00-18.00 Uhr Ostkistenzeit) y E-Mail:

ussupport@autelcom ¢ Adresse: 36
Harbor Park Drive, Port Washington, New York, USA 11050

Yy Web: www.autel.com/us

Altar Europa
y Telefon: +49(0)89 540299608 (Montag-Freitag, 9-18 Uhr Berliner Zeit)
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mailto:ussupport@autel.com
http://www.autel.com/

y Email: support.eu@autel.com ¥ Address:
Landsberger Str. 408, 81241 Minchen, Germany

y Website: www.autel.eu
APAC-Altar

Japan:

y Telefon: +81-045-548-6282

y E-Mail: suppartip@autel com § Adresse:
6. Stock, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033 Japan

y Web: www.autel.com/ijp

Australien:

y E-Mail: ausuppart@autel com  Adresse:
Unit 5, 25 Veronica Street, Capalaba

IMEA Autel

y Telefon: +971 585 002709 (in den VAE) y E-

Mail: imea-suppart@autel com § Adresse:

906-17, Preatoni Tower (Cluster L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubai,
y Web: www.autel.com

Lateinamerika-Altar

Mexiko:

y Telefon: +52 33 1001 7880 (Spanisch in Mexiko) y E-Mail:

latsupport@autelcom ¥ Adresse' Avenida

Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
Mexiko

Brasilien:

y E-Mail: brsupport@autel com y Adresse:
900, Zimmer 32, Campinas, SP, Brasilien

y Web: www.autel.com/br
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7.2.5 Reparaturservice
Sollte es notwendig sein, Ihr Geréat zur Reparatur einzusenden, laden Sie bitte den Reparaturservice von
www.autel.com herunter und fillen Sie ihn aus. Folgende Informationen mussen enthalten sein:
y Kontaktname
y Rucksendeadresse

y Telefonnummer

y Produktname

y Vollstéandige Beschreibung des Problems y
Kaufbeleg fir Garantiereparaturen y Bevorzugte

Zahlungsmethode fir Nicht-Garantiereparaturen

HINWEIS: Bei Reparaturen, die nicht unter die Garantie fallen, kann die Zahlung mit Visa, MasterCard oder mit

genehmigten Kreditbedingungen erfolgen.

Senden Sie das Gerat an lhren lokalen Vertreter oder an die folgende Adresse:

Etage 2, Caihong Keji-Gebaude, 36 Hi-tech North Six Road, Songpingshan Community,
Unterbezirk Xili, Bezirk Nanshan, Stadt Shenzhen, China

7.2.6 Sonstige Dienste

Sie kdnnen das optionale Zubehor direkt bei den autorisierten Werkzeuglieferanten von Autel und/oder Threm
lokalen Handler oder Vertreter erwerben.

Ihre Bestellung sollte die folgenden Informationen enthalten:
y Kontaktinformationen

y Produkt- oder Teilename y
Artikelbeschreibung y

Kaufmenge
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8 Compliance-Informationen

FCC-Konformitat FCC-ID: WQ8-DA2411

Dieses Gerat wurde gepriift und entspricht den Grenzwerten fur digitale Geréate der Klasse B gemaR Teil 15 der FCC-
Bestimmungen. Diese Grenzwerte sollen einen angemessenen Schutz vor Stérungen in Wohngebauden gewahrleisten.
Dieses Gerét erzeugt, nutzt und strahlt Hochfrequenzenergie ab. Bei unsachgeméRer Installation und Verwendung kann
es zu Storungen im Funkverkehr kommen. Es besteht jedoch keine Garantie dafiir, dass bei einer bestimmten Installation
keine Stérungen auftreten. Sollte dieses Gerat Stérungen im Radio- oder Fernsehempfang verursachen (was durch Ein-
und Ausschalten des Gerats tiberpriift werden kann), wird dem Benutzer empfohlen, die Stérungen durch eine oder

mehrere der folgenden MaRnahmen zu beheben:

MaRnahmen:

¥ Richten Sie die Empfangsantenne neu aus oder verlegen Sie den Standort.
y VergréRern Sie den Abstand zwischen Gerat und Empfanger.

y SchlieBen Sie das Gerat an eine Steckdose an, die zu einem anderen Stromkreis gehort als der
Empfanger ist angeschlossen.

Yy Wenden Sie sich an den Handler oder einen erfahrenen Radio-/Fernsehtechniker.

Achtung: Jegliche Anderungen oder Modifikationen an diesem Gerét, die nicht ausdriicklich vom Hersteller genehmigt

wurden, kdnnen zum Erléschen lhrer Berechtigung zum Betrieb dieses Gerats fiihren.

Dieses Gerét entspricht Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Der Betrieb unterliegt den folgenden zwei Bedingungen:

(1) Dieses Gerat darf keine schadlichen Stérungen verursachen und (2) dieses Gerét muss alle

Empfangene Stérungen, einschlieflich Stérungen, die einen unerwiinschten Betrieb verursachen kénnen.

Dieses Gerat entspricht den FCC-Grenzwerten fur die Strahlenbelastung bei unkontrollierter
Umgebung. Dieses Gerét sollte mit einem Mindestabstand von 20 cm zwischen dem Strahler und Ihrem Korper installiert

und betrieben werden.
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ISED-Erklérung

Englisch: Dieses Gerat enthélt lizenzfreie Sender/Empfanger, die den lizenzfreien RSS-Richtlinien von
Innovation, Science and Economic Development Canada entsprechen.
Fir den Betrieb gelten die folgenden zwei Bedingungen:

(1) Dieses Gerét darf keine Stérungen verursachen.

(2) Dieses Geréat muss storungsresistent sein, auch wenn dies zu einem unerwiinschten Betrieb des Gerats

fuhren kann.

Das digitale Gerat entspricht dem kanadischen CAN ICES-3 (B)/NMB-3(B).

Dieses Gerat enthalt lizenzfreie Sender/Empfénger, die den lizenzfreien RSS-Standards von Innovation,

Science and Economic Development Canada entsprechen.

Fur die Durchfiihrung des Vorgangs gelten die folgenden zwei Bedingungen:
(1) Dieses Gerat darf keine Stérungen verursachen.

(2) Dieses Gerat muss storungsresistent sein, auch wenn dies zu einem unerwiinschten Betrieb des Gerats

fuhren kann.

Kanadisches konformes CIEM-Digitalgerat CAN — 3 (b) / NMB — 3 (b).

Dieses Gerét erfiillt die Ausnahmeregelung fir die routinemafiigen Bewertungsgrenzwerte in Abschnitt 6.3 von
RSS 102 und ist konform mit der HF-Exposition geméafd RSS 102. Benutzer kdnnen kanadische Informationen

zur HF-Exposition und Konformitat erhalten.

Dieses Gerét erfillt die Ausnahmeregelung fiir die aktuellen Bewertungsgrenzwerte in Abschnitt 6.3 von
CNR-102 und die Konformitat mit RSS 102 hinsichtlich der HF-Exposition. Benutzer kénnen kanadische Daten
zur HF-Feldexposition und Konformitét abrufen.

Dieses Gerét entspricht den kanadischen Grenzwerten fiir Strahlenbelastung fiir
unkontrollierte Umgebung.

Dieses Gerat entspricht den kanadischen Grenzwerten fiir die Strahlenbelastung in einer unkontrollierten
Umgebung.
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Dieses Gerat sollte mit einem Mindestabstand von 20 cm zwischen dem Heizkorper und lhrem Korper
installiert und betrieben werden.

Bei der Installation und Bedienung dieses Gerétes ist ein Mindestabstand von 20 cm zwischen Strahler und

Ihrem Korper einzuhalten.

Das Gerat fir den Betrieb im Band 5150-5250 MHz ist nur fur den Innenbereich bestimmt, um das Potenzial
schéadlicher Stérungen bei mobilen Satellitensystemen auf demselben Kanal zu verringern.

Das Gerat ist fuir den Betrieb im 5150-5250 MHz-Band vorgesehen und ist ausschlieBlich fir den Einsatz in
Innenrdumen vorgesehen, um das Potenzial fir schadliche Stérungen zu verringern.
mobile Gleichkanal-Satellitensysteme.

Dieser Funksender (ISED-Zertifizierungsnummer: 10826A-DA2411) ist von Industry Canada fir den Betrieb mit
den aufgefiihrten Antennentypen und der angegebenen maximal zulassigen Verstarkung zugelassen.
Antennentypen, die nicht in dieser Liste aufgefiihrt sind und deren maximale Verstarkung die angegebene
maximale Verstérkung tberschreitet, sind fur die Verwendung mit diesem Gerét strengstens untersagt.

Dieser Funksender (ISED-Zertifizierungsnummer: 10826A-DA2411) ist von Industry Canada fiir den Betrieb
mit den unten aufgefiihrten Antennentypen mit maximal zulassiger Verstarkung zugelassen. Antennentypen,
die nicht in dieser Liste aufgefuihrt sind und eine Verstarkung aufweisen, die die angegebene maximale
Verstéarkung Ubersteigt, sind fir den Betrieb des Senders strengstens verboten.

CE-Konformitét

RED-Richtlinie 2014/53/EU

RoHS-Konformitét

Es wird erklart, dass dieses Gerat der europaischen RoHS-Richtlinie 2011/65/EU entspricht.
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9 Gewahrleistung

9.1 Eingeschréankte zweijdhrige Garantie

Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (das Unternehmen) garantiert dem ursprunglichen Einzelhandelskéufer dieses
Geréts, dass, falls dieses Produkt oder Teile davon bei normaler Verwendung und unter normalen
Verbraucherbedingungen Material- oder Verarbeitungsfehler aufweisen, die innerhalb von zwei Jahren ab Kaufdatum
zu einem Produktausfall fihren, diese Mangel nach Wahl des Unternehmens repariert oder (durch neue oder tiberholte
Teile) gegen Vorlage eines Kaufbelegs ersetzt werden, ohne dass Kosten fur Teile oder Arbeitskosten anfallen, die in

direktem Zusammenhang mit den Méngeln stehen.

@ nortiz

Wenn die Garantiezeit nicht mit den drtlichen Gesetzen und Vorschriften Gibereinstimmt, halten Sie sich bitte an die

entsprechenden ortlichen Gesetze und Vorschriften.

Das Unternehmen haftet nicht fir Neben- oder Folgeschaden, die durch die Nutzung, den Missbrauch oder die
Montage des Geréts entstehen. In einigen Landern ist eine zeitliche Beschrankung der stillschweigenden Garantie

nicht zulassig. Daher gelten die oben genannten Einschrankungen moglicherweise nicht fir Sie.
Diese Garantie gilt nicht fir:
a) Produkte, die anormaler Nutzung oder Bedingungen, Unféllen, falscher Handhabung, Vernachlassigung, unbefugter

Veranderung, Missbrauch, unsachgemaRer Installation oder Reparatur oder unsachgemafer Lagerung ausgesetzt waren;
b) Produkte, deren mechanische Seriennummer oder elektronische Seriennummer
entfernt, verandert oder unkenntlich gemacht;
c) Schaden durch Gbermafige Temperaturen oder extreme Umwelteinwirkungen
Bedingungen;
d) Schéden, die durch den Anschluss an oder die Verwendung von Zubehér oder anderen Produkten entstehen, die
nicht vom Unternehmen zugelassen oder autorisiert sind;
e) Mangel im Aussehen, kosmetischen, dekorativen oder strukturellen Teilen wie Rahmen und
nicht operative Teile.
f) Produkte, die durch auf3ere Einflisse wie Feuer, Schmutz, Sand, auslaufende Batterien, durchgebrannte Sicherungen,

Diebstahl oder unsachgeméBe Verwendung einer Stromquelle beschadigt wurden.

o WICHTIG

Wahrend der Reparatur kdnnen samtliche Produktinhalte geléscht werden. Erstellen Sie daher vor der Riickgabe

des Produkts an uns eine Sicherungskopie aller Produktinhalte.
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